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Obecné:

Velmi Vam dékujeme za rozhodnuti pouzivat frekvenéni ménice
serie JX.

Konvence znaceni modell:

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite¢né zakladni informace a charak-
teristicka data jednotlivych pfistroji. NiZe je uvedeno vysvétleni typového
kédu:

Oznaceni serie zabudovanyEMC filtr

Oblast urceni:
E = Evropa

Vykon pfipojitelného motoru:
002 = 0,2kW
004 = 0,4kW
007 = 0,75kW
015 = 1,5kW
022 = 2,2kW
030 = 3,0kW
040 = 4,0kW
055 = 5,5kW
075 = 7,5kW

L—— Vstupni napéti:
2 = tfifazové, tfida 200V
B = jednofazové, tfida 200V
4 = trifazové, fida 400V

Provedeni:
A = ur¢eno k montazi do rozvédéce,
(min kryti IP10), nebo uzaviené
modely k montazi na sténu



Upozornéni: Pred instalaci ménice JX prosim prostudujte

A pfilozenou uzivatelskou pfiru¢ku a vSechna bezpecnostni
doporuceni. Tento rychly pfehled je uréen pro znalé
uzivatele v pfipadé servisnich zasahl a Uprav.

Svorky silového obvodu

Typy ménict JX, kde je vystupni silova svorkovnice ve
dvou fadach
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Svorky fidicich obvodu

vstupni silové svorky

komunikacni konektor

Relé porucha

1

Ridici svorkovnice

_

_—elm

vystupni silové svorky

nedotykejte se

Analog. Analogové Log.
vystup vstupy Logické vstupy vystup
[ I |

IFM[H[ooi[L5]4]3]2]1]L[pos|pas|ome] 11]

Nazev - .
svorky Popis Rozsah a poznamky
P24 +24V pro logické 24Vbc napdjeni, 30 mA max.
vstupy (Pozn.: Nelze pouzit k napéjeni vnéjsich
objektl, nezkratujte se svorkou L)
1,2,3,4, | Inteligentni programo- | 27VDc max. (pouzijte vnitini zdroj P24
5 vatelné dvoustavové nebo externi vztazeny k potencialu svorky
logické vstupy L), 4.7kW vstupni impedance
11 Logicky vystup Imax 50 mA pfi sepnuti
Umax 27 Vbc pii vypnuti
L GND pro log.vstupy spole¢na svorka (Nesmi byt uzemnéno)
(vpravo)
CM2 GND pro log. vystup Max. proud svorkou 11 je S0mA
FM Analogovy napétovy | 0 az 10Vbc, 1 mA max., stfida 50%
vystup
L (vlevo) | GND - analog.signal soucet proudu vystupt Ol, O, H, a AM
Ol Analog. vstup - proud | rozsah 4 az 19,6 mA, nominalné 20 mA
(6] Analog. vstup - napéti | rozsah 0 az 9,6 VDC, nominaln¢ 10Vbc,
12Vbc max., vstupni impedance 10 kOhm
H Ref. napéti +10V nominalné 10Voc, 10 mA max.

3




Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky

ALO Ptepinaci kontakt relé | ZatiZitelnost kontaktd

ALl Spinaci kontakt relé (ve %&{)}(D(::d%OArf)va zate2 =250Vac, 2.5A;
stavu “ready” sepnut) | \ra induktivni z4te% = 250VAc, 0.2A;
AL2 | Rozpinaci kontakt relé¢ | 30VDC 0.7A

(ve stavu “ready” Minimalni zatéZz = 5Vbc 100mA,
rozepnut) 100VAc 10mA

Pozn.: Analogové vstupy O a Ol nelze pouzit sou¢asné



Zakladni schema zapojeni

Nasledujici schema zapojeni znazorfuje zapojeni motoru a
napajeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umoziuje chod
vpred, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

JX
Napdjeniz 3f1f /| R
siteé (pfekon- (L1)
trolujte Stitek T
ménice S
NFEF-1faz. 230V | —| 12)
(svorky L1,N/L3) .
HFEF-3faz. 400V
(svorky L1..2,L3) \— T [\
(N/L3)
Zapojeni pro zdrojovy
typ logiky
Reléovy kontakt
Vystupy s
otevienym
kolektorem
Signal chod

12—+
Zatéz

GND pro logické
vystupy

Externi lomd]
potenciometr
I\ Analog.

I\ reference Voltmetr

Analog.vystup
0-10V

GND pro analogové
signaly



Ovladani ménice z operatorského panelu

Tla¢. RUN aktivni (LED)
Signalizace jednotky (Hz, A)
Zobrazeni hodnoty L
\ LED napajeni
-

LED porucha

JXINVERTER

@ HZ | @ POWE Run/Stop LED
O 7 g - p
. OA |O ARM
/_ Potenciometr na
© o panelu aktivni (LED)
ORUN
RUN | [STOP - .

RESET| OPRG ——— Potenciometr

‘C)J/‘/ﬁ H 7 H ‘_)l I~ Programovani aktivni
- D,

Tiag. chod  /Talé. funkce\ Tiac. uloz

Tiag. Stop/Reset Tlaé. nahoru/doll

« LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi, nesviti
pokud méni¢ neni v chodu a vystup je zablokovan.

» LED Program/Monitor LED — Sviti, pokud je méni¢ pfipraven k editaci
parametrl (stav programovani). Nesviti pokud méni¢ zobrazuje aktualni
indikované hodnoty (parametry d xxx).

« LED tla¢. chod aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven reagovat na
tlacitko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

» Tlaé. chod (RUN) — Stiskem tohoto tlacitka uvedete méni¢ do chodu
(motor se otaci). Parametr FO04 uréuje smér otaceni vpred nebo vzad.

« Tlaé. Stop/Reset — Stiskem tohoto tladitka zastavite bézici pohon
(dobiha po dobéhové rampé), nebo odstranite zablokovani ménice
vzniklou chybou.

« Potenciometr — Umozriuje pfimé nastaveni otaéek motoru ( musi byt
zvolen jako aktivni).

« LED Potenciometr aktivni — sviti, pokud je potenciometr na panelu
aktivni.

« Zobrazeni parametri — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej zobrazujici
parametry a funkéni kédy

« Jednotky zobrazeni: Herz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera pfislusi
zobrazenému parametru

« LED napajeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno napajeci
napéti.

« LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

» Funkeni tlacitko (FUNC) — slouZzi k pohybu v nabidce parametrd,
nastaveni a zobrazeni.

« Tlacitka nahoru/dolil — umozniuji pohyb v nabidce parametrd a zménu
hodnoty parametru.

» Tlacitko uloz (Store) — Stiskem této klavesy ukladate upravené hodnoty
parametrt do paméti EEPROM (zakongite-li Gpravu parametru bez stisku
tlacitka STORE, zlstane zapsana jeho puvodni hodnota).
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Jak se pohybovat v nabidce

Zobrazeni

O PRGLED=ON
Zobrazena data

Programovani

® PRGLED=ON

Volba parametru Zména hodnoty

vypnuti sité >
A =3 .
@O 5| | | L oro s
e N\ @v i
@ E% @ . @ zapnuti
@ A @ - h O‘() 3
v ySeni
@00 D QMO =1
@v@ c149 hodnoty
o ®,0 &l
%% c001 ZmEna
v 4
(e | PR [CHOHE e
@‘ @ < » D150 @};_/
4
= e [paec
@ v @ 4 EEPROM
=
F00d) o (@0 &l
@ ; @ ‘—‘ \ﬂ/ Navrat do
FOO1 seznamu
parametrd

W



Testovaci chod

Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrd pro ovéreni

chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpUsoby ovladani ménice:

ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo oviadani

pomoci logickych vstupnich svorek.

» Provéfte zapojeni napdjeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 4)

* Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky, provéfte jejich
spravné zapojeni [PCS],[FW], [H], [O], a [L] podle schematu na
strané 4.

» Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [5]) je volitelné.

Krok Popis ZOP Ze svorek
1 Zvolte zdroj povelu A001 =00 A001 =01,
rychlosti (potenciometr vstupni svorky
na OP [H-O-L]
2 Zvolte zdroj povelu A002 = 02 A002 = 01,
chod vpred (FW) (Tlaé. Run) svorka [FW]
3 Zvolte zdroj povelu — C005 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 Zvolte zakladni A003 = 60
frekvenci motoru
5 Zvolte pocet poll HO04 = 4 (tovarné), ménte pouze
(2/4/6/8) pokud vas motor je odlisny
6 Nastavte displej na Nastavte d001, stisknéte tlac.
zobrazeni frekvence FUNC, zobrazi se 0.0
Provérte bezpeénost Odpojte motor od zatéze
7 Nastavte poten- | provéfte zda
ciometr na OP | napéti mezi
na minimum [O]—]L] je OV
8 Zadani povelu chod stisknéte sepnéte svorku
vpred tlacitko chod [FW]
9 Zvyseni rychlosti otocte pot. na zvyste napétina
OP vpravo svorce [O]
10 | SniZeni rychlosti otocte pot. na snizte napéti na
OP vlevo svorkce [O]
1 Zastaveni motoru Stisknéte rozepnéte
tlacitko stop svorku [FW]
12 | Zadani povelu chod — sepnéte svorku
vzad (volba) [RV]
13 | Zastaveni motoru — rozepnéte
svorku [RV]




Chybové kody
Ochrany ménice JX zablokuji chod pfi nadproudu, pfepéti a pod-
péti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free run
stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic a
odstranite chybovy stav (nikoliv pfi€inu chyby!!).

Zakladni chybové kédy

Kody
chyb

Nazev

Mozna pricina(y)

EO1

Nadproud pfi konstantni
rychlosti

EO2

Nadproud pfi dobéhu

EO03

Nadproud pfi rozbéhu

zkrat na vystupu ménice

zablokovani hridele motoru

prilis velka zatéz

motor s dvojim napét’ovym rozsahem
neni spravné zapojen

Pozn.: Méni¢ JX hlasi chybu nadproudu
pfi 200% nominalni hodnoty
proudu ménice

EO04

Nadproud z jinych pficin

« Je nastavena prilis velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)

Chyba proudového transformatoru/
zaruseni fidicich obvodu

EO5

Ochrana proti pretizeni

« Je zjiSténo pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

EO7

Chyba prepéti

napéti na stejnosmérné sbérnici (DC
bus) prekrocilo chybovou hranici
(regenerativni energie z motoru pfi
brzdéni)

EQO8 | Chyba EEPROM * Vnitini pamé't EEPROM je zarusena,
ma vysokou teplotu apod.

EQ9 | Chyba podpéti « napéti na DC sbérnici pokleslo pod
uroven potifebnou pro spravnou funkci
fidicich obvodu

E22 | ChybaCPU « chyba vnitini jednotky CPU

E12

Vnéjsi chyba

« signal externi chyby na svorce [EXT]
je aktivni

E13

USP (Ochrana proti
nechténému rozbéhu)

Je-li zvolena funkce USP, dojde k
chybé pokud je pri jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napajeni

E14

Zemni chyba

Je zjisténo zemni spojeni na vystupu
ménice. Tato funkce neni uréena k
ochrané osob.

E15

Vstupni prepéti

Vstupni napéti se drzi nad povolenou
hranici déle nez 60s (ménic je ve stavu
klidu - stop)

E21

Teplotni chyba ménice

Vnitini teplota ménice prekroéila
povolenou hranici

E30

Chyba prenosu

Vnitini chyba ménice, elektrické
zaruseni pfenosu mezi CPU a obvody
interface.




'ég;'g Nazev Mozna piicina(y)

E35 | Chyba termistoru * Hodnota na vstupu termistoru [5] a [L],
je mimo pfipustny rozsah

E37 Bezpecénostni stop * Byl zadan povel bezpeénostniho stop

EBQ | Chyba komunikace * Obvod hlidani si‘tové komunikace
zjistil chybu.

— Podpéti (je zablokovan * Nizké vstupni napéti zpusobilo vypnuti

vystup ménice) chodu a ménic se po opétovném

zvysSeni napéti pokusi o restart. V
piipadé neuspésného pokusu vyhlasi
chybu.

Podminky, pfi kterych doslo k chybé

V parametru zobrazeni d081 naleznete zapsany zakladni veli€iny,
pfi kterych doslo k posledni chybé&. Pohyb mezi jednotlivymi udaji
je mozny pomoci Sipek nahoru a dold.

Krok Zobrazeni
1. Vyhledejte d081 d081
2. Stisknéte tlacitko Neni zaznam chyby:
(o]

Je zaznamenana chyba:
E xx
(koéd chyby)

3. Pohyb tlacitky Vystupni frekvence pfi chybé:

nahoru/dol( (je-li 48 50

zaznamenana chyba)

Proud motoru pfi chybé:
1) 10.3
@ Napéti DC sbérnice pfi chybé:
| 189.5

okamziku vzniku chyby:
15

Celkovy pocet hodin zapnuti v
okamziku vzniku chyby:

18

@ Celkovy pocet hodin provozu v
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

stiskni 2, @ a @
potfeby a zvol skupinu b.

dle

bh———

Volba skupiny funkci “b”

stiskni a drz @ dokud...

stiskni CD. b 001 |Prvni parametr ze
skupiny “b”
b O 8 4 | Volba zpusobu iniciali-

zace

stiskni CD. 0 0 | 00 = pouze vymaz
obsahu paméti chyb
(bez inicializace)
L 01 = inicializace
stiskni @ 01 tovarnich hodnot
L Inicalizace nyni zméni
sﬂskm@ . b084 v8echny parametry na
vychozi hodnoty
stskni a a2 3, , (), | D 084 | prynt st nicializacni
@ , Nepousts;.
objevi-li se na displeji kod .0 O |V prabéhu inicializace
.00, uvolnéte vSechna — rotuje v prvnim digitu
tlacitka jeden segment a je
zobrazen kéd .00
inicializace je ukonéena d 01 |zobrazi se funkéni kod

zobrazeni vystupni
frekvence

Pozn: Po ukonceni inicializace méni¢e provedte opét
zkou$ku chodu dle postupu na strané 7.
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Tabulky parametrt
Skupina parametra “d” funkce zobrazeni

KR Nazev / popis Jedn.
d001 | Zobrazeni vystupni frekvence Hz
d002 | Zobrazeni vystupniho proudu A
d003 | Zobrazeni sméru otaceni motoru —
Vpred Stop Vzad
Smér
d004 | Zobrazeni hodnoty regulované veli¢iny (PV) PID %
regulace
d005 | Stav vstupnich inteligentnich svorek —
I
[0 120 20 I oFF
—
54 32 1
Cislo svorky
d006 | Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek —
[0 (0 020 (0 on
[0 120 20 1) oFF
—
AL 11
Cislo svorky
d007 | Zobrazeni pfepoctené hodnoty frekvence dle
(vystupni frekvence x b086 nasobitel) uziv.
d013 | Zobrazeni vystupniho napéti \%
d016 | Zobrazeni celkového poctu provoznich hodin hodina
d017 | Zobrazeni celkového pfipojeni k siti hodina
do8o | Cita& chyb —
d081 | Zobrazeni posledni (n-t€) chyby —
d082 | Zobrazeni chyby n-1 —
d083 | Zobrazeni chyby n-2 —
d102 | Zobrazeni napéti ss meziobvodu \%
d104 | zobrazeni termoelektrické ochrany %
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Historie chyb a stav ménice

Zobrazeni

hodnota

An

]

Zadna chyba
chyba?

|

g)

@ﬁ.@.@

3
S

i

1S

Q)

|

Podminky
chyby

Kod chyby

Frekvence pfi
chybé

Proud motoru
pfi chybé

Napéti ss. sbér-
nice pfi chybé

Celkovy ¢as pro-
vozu pfi vzniku
chyby

Celkovy ¢as pfi-
pojeni k siti pfi
vzniku chyby



Tabulky obsahujici uzivatelem nastavitelné funkce se fidi
nasledujicimi pravidly:

» Neékteré parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé

nastaveni). Tuto skute€nost poznate jiz podle kddu parametru,
ktery je ve tvaru x2xx.

* V nékterych parametrech je mozné volit z nékolika kodd. Pokud
tomu tak je, pak jsou moznosti vypsany ve sloupci nazev/popis.

» Neékteré parametry nelze nastavovat za provozu a urcité

nastaveni softwarového zamku (b031) zamezi jakékoliv zmény.
Pokud jste na pochybach, zastavte méni¢ a nahlédnéte do
uzivatelské pfirucky.

Skupina parametrt “F”

funkse Nézev / popis e | e
F001 | Nastaveni vystupni frekvence 0.0
F002 | Nastaveni rozbéhového €asu (1) 10.0
F202 | Nastaveni rozbéhového €asu (1) pro druhy 10.0
motor
FO03 | Nastaveni dobéhového €asu (1) 10.0
F203 | Nastaveni dobé&hového €asu (1) pro druhy 10.0
motor
F004 | Nastavni sméru otaceni z OP 00

* 00Vpred * 01Vzad
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Skupina parametra “A” standardni funkce

Kod 2 : Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Nastaveni zdroje povelu frekvence
* 00 Potenciometr na OP
A001 | ¢ 01 Ovladaci svorkovnice 00
» 02 Nastaveni frekvence ve funkce F_01
» 03 Vstup z komunikace RS485 ModBus
* 10 Vypoctena hodnota
Nastaveni zdroje povelu k chodu
« 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
A002 |, 02 Tiagitko na OP 02
» 03 Ovladani komunikaci RS485 ModBus
AA%%%/ Nastaveni zakladni frekvence 50
AA%%‘Z Nastaveni maximalni frekvence 50
Volba [AT]
« 02 Svorka [AT] voli mezi [O] a POT
A005 |+ 03 Svorka [AT] voli mezi [Ol] a POT 02
* 04 Pouze vstup [O]
» 05 Pouze vstup [Ol]
A005 02 03 04 05
vstup AT | OFF | ON | OFF | ON [ OFF | ON | OFF | ON
aktivni | [0] | POT | [Ol] | POT [0] [0
Neni-li [AT] pfifazeno, rozumi se [AT]=OFF
A011 | O-L aktivni rozsah pocatecni frekvence 0.0
A012 | O-L aktivni rozsah kone¢na frekvence 0.0
A013 | O-L aktivni rozsah pocatecni napéti 0. %
A014 | O-L aktivni rozsah koncové napéti 100. %
O-L urceni pocatecni frekvence
A015 |+ 00 Pouzije se hodnota A011 01
* 01 Pouzije se 0 Hz
A016 | Casova konstanta filtru vngjsiho zadani 8.
AA%ZZ%/ Nastaveni pevnych frekvenci 6.0
A2§1 Nastaveni pevnych frekvenci 0.0
A035 (pro oba motory) ’
A038 | Nastaveni frekvence tipovani 6.00
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Kéd - . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Zpusob zastaveni pfi tipovani
+ 00 Volny dobé&h motoru (tipovani nepovoleno
pfi béhu motoru)
A039 |+ 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovoleno pfi 00
béhu motoru)
» 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)
A041/ Volba momentového boostu
A241 | * 00 Manuaini momentovy boost 00
« 01 Automaticky momentovy boost
AA%?Z/ Hodnota manualniho momentového boostu %‘%((AA%ZZ))/
A043/ | Nastaveni frekvence manualniho momen- 2.5/(A043)
A243 | tového boostu 0.0(A243)
Volba charakteristiky U/f
'?&%A"é‘/ + 00 U/f konstantni moment 00
» 01 U/f redukovany moment
AA%A"‘%/ Nastaveni napét ového zesileni U/f 100.
AO51 Volba sftemosmeme brzdy 00
* 00 mimo provoz + 01 v provozu
A052 | Frekvence stejnosmérné brzdy 0.5
A053 | Cas zpozdéni stejnosmérné brzdy 0.0
A054 | Sila stejnosmérné brzdy pfi dobéhu 50.
A055 | Cas provozu stejnosmérné brzdy 0.5
AO56 Reakce stejnosmérné brzdy ) } 01
» 00 na hranu + 01 na uUroven
AA%?;{ Nastaveni horniho limitu frekvence 0.0
AA%%ZZ/ Nastaveni dolniho limitu frekvence 0.0
A063
A065 | Nastaveni frekvenéniho skoku (stfed) 0.0
A067
A064
A066 | Frekvencni skok (Sitka) 0.5
A068
Aktivace PID regulatoru
AQ071 |+ 00 regulator PID vyfazen 00
« 01 regulator PID ve funkci
A072 | PID proporcionalni zesileni 1.0
A073 | PID integracni konstanta 1.0
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Kéd < : Tovarni | nasta
funkce Nézev / popis hodnota | veni
A074 | PID derivaéni konstanta 0.0
A075 | Méfitko pfepoctu skuteéné hodnoty 1.00

Nastaveni vstupu skute¢né hodnoty
+ 00 svorka [OI] (proudovy vstup)
AQ76 |+ 01 svorka [O] (napé tovy vstup) 00
* 02 z komunikace ModBus
» 03 vstup z vypoctové funkce
Obracena funkce PID
A077 |+ 00 PID vstup = SP — PV 00
* 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 | PID omezeni vystupu 0.0
Volba funkce AVR
A081 |+ 00 AVR aktivni  + 01 AVR neaktivni 02
* 02 AVR aktivni, pouze pfi dobé&hu vypnuto
A082 | Volba napéti pro AVR 200/400
Volba provozniho rezimu
A085 |+ 00 Normalni provoz 00
» 01 Provoz Setfeni energie
A086 | Nastaveni provozu Setfeni energie 50.0
AA%%%/ Nastaveni rozbéhového €asu (2) 15.0
7993/ | Nastaveni dobshoveho asu (2) 15.0
A094/ Volba pfechodu mezi prvni a druhou rampou
* 00 sepnutim svorky 2CH 00
A294 > P .
» 01 pfekrocenim stanovené frekvence
AD95/ Frekvence zmény rozbéhu Acc1 na Acc2 0.0
A295
AA%%%/ Frekvence zmény dobéhu Dec1 na Dec2 0.0
Volba rozbé&hové krivky
AD97 | 00 lineami - 01 S-kiivka 00
Volba dobéhové kfivky
AD98 | 00 lineamni - 01 S-kiivka 00
A101 | [Ol]-[L] aktivni rozsah pocate¢ni frekvence 0.0
A102 | [Ol]-[L] aktivni rozsah koncova frekvence 0.0
A103 | [Ol]-[L] aktivni rozsah po¢ate¢ni proud 0.0
A104 | [Ol]-[L] aktivni rozsah koncovy proud 100.
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Kéd . . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
A105 | [Ol]-[L] uréeni poc¢atecni frekvence 01

* 00 Pouzije se hodnota A101
* 01 Pouzije se 0 Hz
A141 | Volba vstupu A pro vypoétovou funkci 01
« 00 Operatorsky panel
* 01 Potenciometr na OP
* 02 Vstup [O]
* 03 Vstup [Ol]
* 04 Proménna z komunikace
A142 | Volba vstupu B pro vypoctovou funkci 02
« 00 Operatorsky panel
» 01 Potenciometr na OP
* 02 Vstup [O]
* 03 Vstup [Ol]
* 04 Proménna z komunikace
A143 | Operator 00
« 00 ADD (vstup A + vstup B)
+ 01 SUB (vstup A — vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)
A145 | Pridavna frekvence 0.0
A146 | Volba znaménka pfidani frekvence 00
« 00Picti (pricte A145 k vystupni frekvenci)
* 010decti (odecte A145 od vystupni frekv.)
A151 | POT aktivni rozsah pocateéni frekvence 0.0
A152 | POT aktivni rozsah koncova frekvence 0.0
A153 | POT aktivni rozsah po&ateéni proud 0.0
A154 | POT aktivni rozsah koncovy proud 100.
A155 | POT uréeni pocatec¢ni frekvence 01

* 00 Pouzije se hodnota A151
* 01 Pouzije se 0 Hz
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Skupina “b” funkce jemného nastaveni

Kéd 5 : Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Volba zplsobu automatického restartu
* 00po chybé poplach, automaticky start
nepovolen
* O1restart od OHz
b0 |, 02restart ze zvolené frekvence 00
» O3restart ze zvolené frekvence, rozbéh na
frekvenci pred vypadkem, nasledné dobéh
a zastaveni, zobrazeni chyby
b002 |Povoleny ¢as chyby napajeni 1.0
Prodleva po odeznéni chyby napajeni pred
boo3 restartem 1.0
Mzikovy vypadek napajeni / podpéti
b004 |+ 00 je indikovano jako chyba 00
* 01 neni indikovano jako chyba
Pocet pokusu o restart po mzikovém vypadku
napajeni / podpéti
boos5 |, 00 pokus o restart 16x 00
* 01 neomezeno
Volba frekvence pro restart po mzikovém
vypadku napdjeni / podpéti
b011 |- 00 frekvence pred vypadkem 00
+ 01 start z max. frekvence
+ 02 start z nastavené frekvence
%%1122/ Nastaveni trovné termoelektrické ochrany m éljr';’i Ze
b013/ Charakteristika termoel. ochrany
b213 |* 00redukovany moment 00
» 01konstantni moment
Ochrana omezeni pretizeni
b021/ |+ 00mimo funkci 01
b221 |+ 01funkéni pfi rozbéhu a konst. rychlosti
+ 02funkéni pouze pfi konstantni rychlosti
%%2222/ Urovef omezeni pretizeni Ijr"xmf%iée
b023/ Dobéhova rampa pfi omezeni pfetizeni 1.0
b223
b028/ Volba zdroje omezovani
b22g |* 00 hodnota nastavena v b022 00
* 01 vstup [O]
b029 |dobéhova doba pfi restartu z urc¢ené frekv. 05s
. o . |jm
b030 |Max. proud pfi restartu z uré¢ené frekvence ménice
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Kéd . . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Volba softwarového zamku
* 00 je-li [SFT]=ON, jsou vSechny parametry kromé
b031 blokovany
b031 |* 01 stejné jako 00, kromé kromé F001 a pevnych 01
rychlosti
* 02 vSechny parametry kromé b031 blokovany
* 03 stejné jako 03 kroméF001 a pevnych rychlosti
* 10 vysoka uroven pfistupu
b050 Volba rlzgngho zastaveni pfi vypadku sité ) 00
« 00 zakazano « 01 povoleno
b051 |pocatecni napéti pro fizené zastaveni 0.0
b052 |uroven “OV-LAD stop” pro fizené zastaveni 0.0
b053 |dobéhovy Eas pro fizené zastaveni 1.0
b054 |skok frekvence na pocatku fizeného zastaveni 0.0
b055 |konstanta P regulace napéti DC sbérnice 0.2
b056 |konstanta | regulace napéti DC sbérnice 0.2
b080 |Zesileni analogového vystupu [AM] 100.
b082 |Nastaveni pocatecni frekvence 1.5
b083 |Nastaveni nosné frekvence 3.0
ZpUsob inicializace (navrat k tovarnim
parametrim nebo vymaz historie chyb)
b084 |* 00 vymaz historie chyb ) 00
* 01 navrat k tovarnim parametrim
» 02 vymaz historie chyb a navrat k tovarnim
parametriim
b085 |« neménte 00
b086 |Nasobitel frekvence 1.0
Funkénost tlacitka STOP na OP
b087 |« 00vzdy funkéni + 01nefunk&ni mimo 00
ovladani z OP
Restart po volném dobéhu FRS
bogg |° OOrestart od OHz 00

« O1restart s ur€éenim okamzitych otacek a
zachycenim béziciho motoru
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Kod
funkce

Nazev / popis

Tovarni
hodnota

nasta
veni

b089

Volba zobrazeného parametru pfi ovladani po

komunikaci - 7 moznosti:

+ 01Zobrazeni vystupni frekvence (d001)

* 02Zobrazeni vystupniho proudu (d002)

* 03Zobrazeni sméru otaceni (d003)

* 04Zobrazeni zpétnovazebni veli¢iny PID
regulace (d004)

+ 05Zobrazeni stavu vstupnich inteligentnich
svorek (d005)

» 06Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich
svorek (d006)

» 07 Prepoctena hodnota vystupni frekvence
(d007)

01

b091

Volba chovani po povelu Stop
* O0ODEC (dobéh po rampé a zastaveni)
* 01FRS (zastaveni volnym dob&hem)

00

b092

Volba chodu chladiciho ventilatoru

« 00 bézi vzdy

« 01 bézi pouze za chodu ménice

« 02 bézi v zavislosti na teploté chladice

01

b130

Umoznéni prodlouzeni dobéhu v zavislosti na
zvy$eni napéti v meziobvodu (funkce
LADSTOP)

« 00Onepovoleno  + 01povoleno

00

b131

Urovefi napéti pro funkci LADSTOP

380/760

b133

Volba regulace napéti (funkce AVR)
stejnosmeérné sbérnice
« 00nepovoleno  « 01povoleno

00

b134

Uroveri regulace napéti stejnosmérné sbérnice

380/760

b140

Potlac¢eni chyby nadproudu
« 00nepovoleno  « 01povoleno

01

b150

Automatické snizeni taktovaci frekvence pfi
zvySeni teploty okoli
* 00nepovoleno  + 01povoleno

00

b151

Volba funkce rychlého startu (RDY)
* 00nepovoleno  « 01povoleno

00
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

Kéd P . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
CC%%11/ Funkce svorky [1] 00
C002/

C202 Funkce svorky [2] svorky mohou 01
mit 25
QO3 | Funkce svorky [3] moznych 18
vyznamu (viz
i 25
Q004 | Funkce svorky [4] strana 25) 12
%%%%/ Funkce svorky [5] 2
C011 | Aktivni stav svorky [1] 00
— * 00za klidu
C012 | Aktivni stav svorky [2] rozepnuta 00
C013 | Aktivni stav svorky [3] . 01 Z'\; Klidu 00
CO014 | Aktivni stav svorky [4] [s,\?g?uta 00
C015 | Aktivni stav svorky [5] 00
C021 | Funkce svorky [11] mozno zvolit 00
12 vyznamu
C026 | Funkce chybového relé (viz strana 26) 05
L « 00frekvence
C028 | Volba funkce signalu [AM] |, 01 proud 00
CO031 | Aktivni stav svorky [11] * 00za klidu 00
rozepnut
. ’ e No
co3e | Aktivni stav chybového « 01za klidu 01
relé sepnut
(NC)
Indikace nizkého zatizeni
» 00nefunkeéni
C038 |« 01pfi rozb&hu, dob&hu a pfi konstantni 01
rychlosti
« 02pouze pfi konstantni rychlosti
€039 | Uroven indikace nizké zatéze lim ménice
Co41/ - . PP o
C241 Nastaveni urovné pro hlaseni pretizeni lim ménice
C042 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu 0.0
C043 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu 0.0
Uroveri odchylky skutedné hodnoty od
Co44 zadané hodnoty pfi regulaci PID 3.0
C052 | PID FBV horni mez skute¢né hodnoty 100.0
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Kéd 5 . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
C053 | PID FBV dolni mez skuteéné hodnoty 0.0

Volba komunikace ménice s
€070 | 02 oPE - 03 ModBus 02
Volba komunikaéni rychlosti
+ 04 4800 bps
CO71 | 05 9600 bps 04
+ 06 19200 bps
CO072 | Nastaveni adresy ménice v siti (1 - 32) 1.
Volba parity (komunikace)
* 00 zadna parita
cor4 1, 01 suda parita 00
* 02 licha parita
CO075 | Volba stop-bitu (komunikace) 1
Volba chovani po chybé& komunikace
+ 00 chyba (kéd E60)
co76 | * 01 dobéh, zastaveni, hlaeni chyby (E60) 02
« 02 nepodstatna
» 03 volny dobéh (coasting)
* 04 dobéh a zastaveni
CO077 | Povolena doba preruseni komunikace 0.00
CO078 | Prodleva pfi komunikaci 0.
C081 | Kalibrace napét’ového vstupu O 100.0
C082 | Kalibrace proudového vstupu Ol 100.0
C086 | nastaveni offsetu signalu [AM] 0.0
Uvolnéni Debug modu (Nepouzivat)
€091 1”00 Display + 01No display 00
Pamét’ pfi ovladani signaly “nahoru/dold”
» 00 pocatek vzdy z frekvence v FOO1
C101 A A A 00
« 01 uchovani posledni nastavené
frekvence
Volba reset
* 00 resetuje chybu na nabéznou hranu
signalu, zastavi chod ménice
C102 | - 01 resetuje chybu na sestupnou hranu 00
signalu, zastavi chod menice
* 02 resetuje chybu na nabéznou hranu
signalu, nema vliv na chod ménice
Volba vstupu A pro logic- 5 3 0
C141 kou operaci na vystupu gfgleéé?gkz&?stl 00
'~ | operaci (viz
C142 Volba vstupu B pro logic strana 26 01

kou operaci na vystupu
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Kéd . . Tovarni | nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Volba logického operatoru
+ 00 [LOG]=AANDB
C143 1, 01 [LOG]=AORB 00
+ 02 [LOG]=AXOR B
C144 | Zpozdéni sepnuti svorky [11] 0.0
C145 | Zpozdéni rozepnuti svorky [11] 0.0
C148 | Zpozdéni sepnuti vystupniho relé 0.0
C149 | Zpozdéni rozepnuti vzstupniho relé 0.0
Skupina funkci “H” motorové konstanty
Tovarni
Kéd p . nasta
Nazev / popis hodnota g
funkce —FEF /| -FU veni
H003/ |\, tovarné
H203 Vykon motoru nastaveno
Pocet polu motoru
H004/ . .
H204 | 2 POly + 4 poly 4
« 6 polu « 8 pdlu
HH%%%/ Stabiliza¢ni konstanta motoru 100
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Mozné vyznamy vstupnich inteligentnich svorek

Symbol Kéd Nazev vstupni svorky

FW 00 Vpred chod/stop

RV 01 Vzad chod/stop

CF1 02 Volba pevné rychlosti, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, Bit 1

CF3 04 Volba pevné rychlosti, Bit 2

CF4 05 Volba pevné rychlosti, Bit 3 (HSB)

JG 06 Tipovani

DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru

2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové ¢asy
FRS 11 Volny dobéh (FRS)

EXT 12 Vnéjsi porucha

USP 13 Ochrana proti neo¢ekavanému rozbéhu
SFT 15 Softwarovy zamek

AT 16 Volba analogového vstupu U /|

RS 18 Reset ménice

PTC 19 Vstup ochranného termistoru (PTC)
STA 20 Start (3-vodiCové ovladani)

STP 21 Stop (3-vodi¢ové ovladani)

F/R 22 FWD, REV (3-voditové ovladani)

PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID

UpP 27 Dalkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubcC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny prenos ovladani na OP
ADD 50 Povoleni pric¢teni frekvence
F-T™M 51 Nuceny pfenos ovladani na svorkovnici
RDY 52 Rychly start
SP-SET 53 Specidlni nastaveni

EMR 64 Bezpecnostni stop

— 255 Nezvoleno
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Mozné vyznamy vystupnich inteligentnich svorek

Symbol Kaod Nazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Eggﬁci)gr;i frekvence typ 2 (pfi prekroc¢eni nastavené
oL 03 Predbézné hlaseni pretizeni
oD 04 Prekrogeni odchylky regulace PID
AL 05 Poruchovy signal
Dc 06 Hlaseni pferuseni analogového vstupu
FBV 07 Vystup relace zpétnovazebniho signalu PID
NDc 08 Detekce komunikace
LOG 09 Vystup logické funkce
ODc 10 chyba volitelné komunikace
LOC 43 indukace nizkého zatizeni

Konfigurace analogovych vstupl
Nasledujici tabulka znazorfiuje volbu analogovych vstupl pfi raznych
stavech svorky [AT].

A005 02 03 04 05

vstup AT | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON

aktivni | [O] | POT | [O] | POT [0] [on

Neni-li vyznam [AT] pfifazen zadné svorce, pak pro tabulku vyse plati, ze AT=OFF.
Analogové vstupy O a Ol nelze pouZzit sou¢asné !
Mozné vyznamy analogového vystupu

Nasledujici tabulka znazorfiuje mozné vyznamy, které Ize pfifadit analogo-
vému vystupu [AM], pouzitim funkce C028

. . f odpovidajici
Kod Nazev funkce Popis rozsah signalu
00 Analogové zobra- | Aktualni rychlost 0 az max. frekv.
zeni frekvence motoru (Hz)
Analogové zobra- | Proud motoru (% z
01 zeni proudu max. jm. proudu 0 az 200%
motoru ménice)
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UL® Varovani, vystrahy a instrukce

Vystrahy pro zapojeni a pouzité sily vodicu

Nasledujici vystrahy zahrnuji nezbytné pokyny, které je nutno dodrzet pfi
provadéni instalace a zap%'eni ménice pro spinéni pfedpist a doporuceni
Underwriters Laboratories

Varovani: “Pouzivejte pouze médéné vodice 60/75 °C nebo
ekvivalentni.”

Varovani: “Zafizeni s nizkym krytim.”

Varovani: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem
ne vétS§imnez 5000 A, 240 V maximalné (u mod-
eld S nebo L)’

Varovani: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem
ne vétSimnez 5000 A, 480 V maximalné (u mod-
elt H).”

Varovani: “Horky povrch - nebezpeci pozaru”

Varovani: “PFistroj instalujte v prostfedi se stupném znecisténi
o

Varovani: “Nebezpedi Urazu elektrickym proudem — trva min. 5
minut po vypnuti.”

Varovani: “V kazdém modelu je obsazena ochrana proti
pretiZzeni motoru.”

HidEdidldd e
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Utahovaci momenty svorek, sily vodi¢t a
dimenzovani jistict a pojistek

vystup velikost g
. pro model ménice | silovych svorky)/ listicl
vstupni | motor vodica | mement | prvek
napéti
kw mm? | M/(Nm) (A)
JX-2002 1,25
0,2
JX-AB002 2,0 10
04 JX-2004 1,25 | M3,5/,08
' JX-AB004 2,0
JX-2007 15
0,75
JX-AB007 2,0 10
200V 15 JX-2015 15
' JX-AB015 55
M4/1,2 20
JX-2022 2,0
2,2
JX-AB022 55 30
3,7 JX-2037 35
55 JX-2055 55 40
M5/3,0
75 JX-2075 8,0 50
0,4 JX-4004 3
1,25
0,7 JX-4007 6
1,5 JX-4015
M4/1,2 10
2,2 JX-4022
400V 2,0
3,0 JX-4030 15
4,0 JX-4040
55 JX-4055 20
3,5 M5/3,0
75 JX-4075 25
: prafez vodicu moment
velikost svorek mm% (Nm)
logické a analogové svorky 0,1-1,3 0,22-0,25
svorky relé 0,1-2,1 0,5-0,6

PFi zapojovani musi byt pouzito schvalenych kabelovych koncovek.
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Zakonceni vodicu

A

Spoje provedené pfi zapojovani Svorka

ménice musi byt provedeny v sou- \ Podpora
ladu s nafizenim UL a CSA. Musi

byt pouzito schvalenych kabe- @“'
lovych koncovek (ok, Spicek).

Konektory a svorkovnice musi byt Kabel
uchyceny originalnimi uchyco-

vacimi prostfedky doporu¢enymi dodavatelem.

Motorova ochrana

Ménic¢e HITACHI JX obsahuji pevnou ochranu proti pfetizeni, ktera je
nastavitelna nasledujicimi parametry:

« BO012 “elektronicka ochrana pretizeni”

« B212 “elektronicka ochrana pfetizeni pro druhy motor”

Do téchto parametri nastavte jmenovité proudy pouzitych motord. Rozsah
nastaveni obou parametr(i je 0.2 * az 1.0 * nasobek jmenovitého proudu

ménice.

A

Varovani: Pokud jsou s méni¢em propojeny dva a vice motord,
nejsou chranény elektronickou ochranou pretizeni. Nainstalujte
externi termoelektricka relé ke kazdému z motord.
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