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Obecné

Blahopfejeme k ziskani ménice fady MX2. Prosim méjte na paméti,
Ze tento “Rychly pfehled” nemuZze v Zzadném pfipadé nahradit
uzivatelskou pfiru¢ku, kde naleznete podrobna a diikladna vys-
vétleni. Vénujte pozornost nasledujicim pokynim:

Bezpecnost

VYSOKE NAPETI: Zafizeni pro Fizeni motoru a elektro-
nicky regulator jsou pfipojeny na nebezpecné sit’ové
napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického
regulatoru pracujeme se soucastkami a jejich kryty,
které mohou mit potencial sité nebo vyssi. Vénujte
zvySenou pozornost ochrané proti Urazu elektrickym proudem.
PFi kontrole soucasti stljte na izolované podloZce a pracujte jen
jednou rukou. Vzdy pracujte s dal$i osobou pro pfipad nouzového
stavu. Pred kontrolou zafizeni nebo provadénim udrzby vzdy
odpojte napéti. Vase vybaveni musi byt fadné uzeméno. Pouzivej-
te bezpec&nostni bryle kdykoliv, kdyz pracujete s elektrickym
regulatorem nebo elektrickym zafizenim pro rotacni pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto
zafizeni by mélo byt provadéno kvalifikovanym person-
alem seznamenym s konstrukci, pfisluSenstvim,
provozem a s moznymi komplikacemi. Nedodrzeni
prevence muze zpusobit Uraz.

VYSTRAHA: Otadejici se htidele a elektrické potencialy

mohou byt nebezpecné. Proto je velmi nutné, aby

vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elekto-

technickym normam a predpisum. Instalace, zapojeni a

udrzba by mély byt provadény vyhradné kvalifikovanym
personalem.Vyrobce doporucuje dodrzovat testovaci procedury,
které jsou obsaZené v této pfiruce. Pfed praci na jednotce vzdy
odpojte elektrické napéti.

VYSTRAHA: Pogkejte minimaing 5 minut po vypnuti
napajeni pfed provadéni udrzby nebo revizi. Jinak hrozi
nebezpeci elektrického Soku.
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Konvence zna¢eni modelt:

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite¢né zakladni informace a charak-
teristicka data jednotlivych pfistroju. Nize je uvedeno vysvétleni typového
kédu:

[Type name : MX2—-ABOO4—E |
Model : WJ200-004SFE INVERTER
Input : 50Hz, 60Hz 200-240V 1Ph 7.3/6.3 A
90Hz, 60Hz V_3Ph A
Output :0. 5-1000Hz 200 240V 3Ph 3.5/3.0A

S/N:16212320000856 DATE :0903

HIlachlSyI.&ucumss“dg_._[E_?S‘Dmm MADE IN JAPAN NE18020-003

[For Service, Please, contact Omron |

MX2 - AB 004-E
Oznaceni serie

Oblast urceni:
E = Evropa

——— Vykon pfipojitelného motoru:
002 = 0,2kW
004 = 0,4kW
007 = 0,75kW
015 = 1,5kW
022 = 2,2kW
030 = 3,0kW
040 = 4,0kW
055 = 5,5kW
075 =7,5kW

Vstupni napéti:
2 = tfifazové, tfida 200V
B = jednofazové, tfida 200V
4 = tfifazové, fida 400V

Provedeni:
A = urceno k montazi do rozvadéce,
(min kryti IP10), nebo uzaviené
modely k montazi na sténu



tudujte pfiloZzenou uzivatelskou pfiru¢ku a vSechna bez-
pecnostni doporuceni. Tento rychly pfehled je uréen pro
znalé uzivatele v pfipadé servisnich zasah( a Uprav.

f Upozornéni: Pied instalaci méni¢e MX2 prosim pros-

Svorky silového obvodu

jednofazové ménice 0,1 az 0,4 kW, trida 200V

trifazové ménice 0,1 az 0,75kW, trida 400V

jednofazové napajeni trifazové napajeni

B IPQ."e Pl NE RE PDV+] Pi+ | NS

o|gldio o|glglo
1] N [umjvmz{w ITE] ¥ E T [0E
Qo000 |0 ollelioliedie] o]
(% J J L J J

*r L3 ir O

vstup vystup vstup vystup

(napajeni) (motor)  (napajeni) (motor)

jednofazové ménice 0,75 az 2,2 kW, trida 200V
trifazové ménice 1,5 az 2,2kW, tiida 200V
trifazové ménice 0,4 az 3,0kW, tiida 400V

jednofazové napajeni  tfifazové napajeni

: BB FDi+] Pl | NE RE POV+] Pi+ | NE
E olgia|o olalg|o
= [T N [umjvmz{w pusiz| mfum|vmw
olo|C|O[0|0 Q1010000
(% J J (% b J
“r L i O
vstup vystup vstup vystup

(napajeni) (motor) (napajeni) (motor)




Svorky silového obvodu - pokracovani

1] a2 | T3 o {2 [wirs
Q1010 (0|0 |0

tiifazové ménice 3,7kW, tiida 200V
tiifazové ménice 4,0kW, tiida 400V
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vstup vystup
(napajeni) (motor)

trifazové ménice 5,5 a 7,5kW, tiida 200V
tiifazové ménice 5,5 a 7,5kW, tiida 400V
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Svorky silového obvodu - pokracovani

trifazové ménice 11kW, tiida 200V
tfifazové meénice 11 a 15kW, trida 400V
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trida 200V
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vstup
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Pozn.:Je-li méni¢ napajen z nezavislé sité - generatoru, mize dochazet k
deformaci vystupniho napéti generatoru, prehfivani a dalsim

nezadoucim jevim. Obecné plati, Ze vykon generatoru by mél byt
minimalné 5 x vétsi nez vykon ménice (kVA)




Svorky fidicich obvodt

kom.
port
RS485
chybové
relé

logické vstupy
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kom. analog analog Iog|cke
port vstupy  vystup Vystupy
RS485
vstup vystup propojka
posloupnostl posloupnostl
pulst pulst
Nazev q .
svorky Popis Rozsah a poznamky
P24 |+24V pro logické vstupy|24Voc napajeni, max. 100 mA

(v€etné DI - kazdy 5mA)

Pozn.: Nelze pouzit k napajeni
vnéjsich objektd, nezkratujte
se svorkou [L]

PLC |spole¢na svorka v zakladnim nastaveni je
inteligentnich digital- upfednostnéna zdrojova logika
nich vstupd - napéti [P24] je pfipojeno pres

akeni €len na vstupni svorky
[1] az [7]. Mezi [PLC] a [L] je
propojka.

Zmeénu na spotfebi¢ovou
logiku Ize provést pfesunutim
propojky mezi [P24] a [PLC].
Zapnuti vstupu [1] az [7]
odpovidé jeho spojeni se
svorkou [L]

1,2, |Inteligentni programo- |Napéti sepnuti : min. 18Voc
3/GS1, |vatelné dvoustavové napéti rozepnuti : max. 3Voc
4/GS2, |logické vstupy zatézovaci proud 5mA, max.
5/PTC, |svorky [3],[4],[5] a [7] |dovolené napéti 27Voc 4.7kQ
6,7/EB |maji jesté dalSi funkci |vstupni odpor
GS1(3) |bezpecnostni stop GS1 |funkce odpovida normé
GS2(4) |bezpetnostni stop G2 | 1S9 13849-1

blize viz uzivatelska pfiruc¢ka




Nazev
svorky

Popis

Rozsah a poznamky

PTC(5)

vstup termistoru v
motoru

termistor se pfipoji mezi svorky
[PTC] (pfifadte svorce [5]
vyznam 19) a [L].

Indikovano prehrati motoru ,
pokud odpor prekroci 3kQ.

EB(7) |vstup posloupnosti max. 2kHz, spole¢na svorka
pulst faze B PLC
EA |vstup posloupnosti max. 32kHz, spole¢na svorka
pulsu faze A [L]

L GND pro logické vstupy |spole€né svorka (Soucet prou-
(horni da svorek [1] az [7], nesmi byt
rada) uzemnéno)

11/EDM,| Logické dvoustavové |Imax 50 mA pfi sepnuti
12 vystupy Umax 27 Vpc pfi rozepnuti
spole¢na svorka [CM2]
Je-li zvoleno EDM, odpovida
funkce normé ISO 13849-1
CM2 |GND pro logické soucet proudd max. 100 mA
vystupy pro oba vystupy [11] a [12]
AM |Analogovy napétovy |0 az 10Vpc, 1 mA max.
vystup
EO Vystyp posloupnosti 10Vpc max. 2mA,
pulst max. 32kHz

L GND pro analogovy soucet proudt vystupt [Ol],
(dolni |signal [O], [H], a [AM]
fada) (neuzemniuje se)

Ol Proudovy analogovy rozsah 4 az 19.6 mA,

vstup jmenovité 20 mA, 250Q2
O Napét'ovy analogovy |rozsah 0 az 9.8 Voc, jmenovité
vstup 10Voc, max.12Vpg, vstupni
impedance 10 kQ
H Referenéni napéti +10V |jmenovité 10Vpc, max. 10 mA
SP, SN |seriova komunikace uréeno pro komunikaci RS485
Modbus
ALO |Prepinaci kontakt relé |ZatiZitelnost kontaktd
AL1 | Spinaci kontakl relé (ve | baoy-ors aA. 0v-.a/aA;
stavu “ready” sepnut) | o induktivni zatéz =
AL2 |Rozpinaci kontakt relé |250Vac/0.2A; 30Vpc/0.7A

(ve stavu “ready” rozep-
nut)

Minimalni zatéz =
5Vpc/100mA,100Vac/10mA




Zakladni schema zapojeni

Nasledujici schema zapojeni znazorfuje zapojeni motoru a
napajeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umoziuje chod
vpred, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

Napéajeni z MX2
3f/1f sité
(viz Stitek
ménice)
Vypinag, stejnosm.
stykac Humivka
(volitena)
Inteligentni
votupy (1) 2\oe o el
Pomn: P24 (volba) X
o ~ brzdna
K zapojeni digi- Vpred i
télnich a analo- o0 jednotka
govych l/0 pou-
Zite stinény pa- o .
rovany krouceny © Reléovy
kabel. 40O vstupni kontakt
Stinéni zapojte bvod
pouze nastrané  ¢—O~"O Obvody
meénice k prislus- 7/
né spolecné svor- $—0~" O gt)é S\;(;Jepgyﬁq
ce. Impedance
kazdého digt.  $—O~"O kolektorem
vstupu je 4,7k 5

GND pro logické vstupy
&Fi¢ frekvence Ukongovaci
odpor 200Q
+DIP prepina¢
A —E ove
port seriové
voltmetr modul komunikace
" )g\ A RS485 (RS485/Modbus

Anal i 10Voc
nalog. reference H @_ i RIS - voltelny
- RS422 externi panel
é 0-10V ',:6:: - xterni p
= L
4-20mA .
modul USB (mini B)
UsB komunikace s PC
pulsni vstup 24Voc,
max. 32kHz L
volitelny konektor pro
modul volitelny modulu
* * L : 77t
GND pro analogové | 7

signaly



Ovladani ménice z panelu

LED “Tla¢. RUN aktivni”

Zobrazeni parametru LED Napéjeni

LED “Run/Stop” LED N
porucha

| konektor USB

a n D 0)%
, '_' '_' L | LED “Programovani

— aktivni”
| RUN - SETE?E Signalizace jednotky

. Hertz

Amper

Sl
\. \ A\

Tla¢. chod \ Tlag. nahoru/dold  Tla¢. uloz  Tla¢. STOP/RESET

y

konektor RJ45

Tlag. funkce

» LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi,
nesviti pokud méni¢ neni v chodu, vystup je zablokovan.

» LED Program/Monitor — Sviti, pokud je ménic pfipraven k
Upravé parametru (stav programovani). Nesviti, pokud méni¢
zobrazuje aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

« LED tla¢. chod aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven
reagovat na tlagitko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

+ Tlaé. chod (RUN) - Stiskem tohoto tladitka uvedete méni¢ do
chodu (motor se otaci). Parametr FO04 uruje smér otaceni
vpfed nebo vzad.

» Tlac. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlaCitka zastavite bézici
pohon (dobiha po dob&hové rampé), nebo odstranite zablo-
kovani ménice vzniklou chybou.

» Konektor USB - pfipojeni programovaciho PC
+ Konektor RJ45 - pfipojeni externiho panelu
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Zobrazeni parametrii — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej
zobrazujici parametry a funkéni kody.

Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
prislusi zobrazenému parametru.

LED napajeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno
napajeci napéti.

LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.
Funkeéni tla€itko — slouzi k pohybu v nabidce parametrd,
zobrazeni a navratu z editace parametru bez zmény.

Tlaé. nahoru/dolt — umozriuje pohyb v nabidce
parametrd a zménu hodnoty parametru.

Tlagitko uloz — Stiskem této klavesy se dostanete do
hodnoty parametru a ukladate upravené hodnoty parametrti do
paméti EEPROM (zakoncite-li tpravu parametru bez stisku
tlagitka (stiskem tlacitka ), z(istane zapsana jeho
puvodni hodnota).

11



Jak se pohybovat v nabidce

Zobrazeni Programovani

Volba parametru Zména hodnoty Zapis hodnoty

!

7\ Zobrazeni
v @ @ hodnoty
d001jg—=H 050

@

| Zvyseni / snizeni hodnoty ‘

©

e

Navrat be: Zapis d
Al6 zé\;;isu doZ EEI?’%SON(I)a
@ - EEPROM navrat
b001
C001
HOO 1 E>
P00 1 "okuiny
' parametr(
U001
—_

12



Testovaci chod
Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrd pro ovéreni
chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpUsoby ovladani ménice:
ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo oviadani
pomoci logickych vstupnich svorek.
» Provérte zapojeni napéjeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 9)
» Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([P24],[FW], [H],
[O], a[L]) a provérte jejich spravné zapojeni podle schematu na
strané 9.
» Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [2]) je volitelné.

Krok Popis Z OP Ze svorek
1 |Zvolte zdroj povelu  [A001 = 00 A001 = 01,
rychlosti (potenciometr na vstupni svorky
OP) [H-O-L]
2 |Zvolte zdroj povelu |A002 = 02 A002 = 01,
chod vpred (FW) (Tlag€. Run) svorka [FW] (1)
3 | Zvolte zdroj povelu — C002 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 |Zvolte zakladni A003 =50
frekvenci motoru
5 | Zvolte pocet polu HO004 = 4 (tovarné), mérite pouze pokud je
(2/41/618) vas motor odlisny
6 |Nastavte displej na |nastavte d001, stisknéte tla¢. FUNC, zobrazi
zobrazeni frekvence [se 0.0
Provérte bezpeénost |odpojte motor od zatéze
7 nastavte poten- provéfte zda napéti
ciometr na OP na mezi
minimum [O]—I[L] je OV
8 |Zadani povelu chod |stisknéte tlacitko sepnéte svorku [FW]
vpred RUN 1)
9 | ZvySeni rychlosti otocte pot. na OP zvyste napéti na
vpravo svorce [O]
10 [Snizeni rychlosti otocte pot. na OP snizte napéti na
vilevo svorce [O]
11 | Zastaveni motoru Stisknéte tlacitko rozepnéte svorku
STOP [FW] (1)
12 | Zadani povelu chod — sepnéte svorku [RV]
vzad (volba)
13 |Zastaveni motoru — rozepnéte svorku [RV]

13




Chybové kody

Ochrany ménic¢e MX2 (WJ200) zablokuji chod pfi nadproudu,
prepéti a podpéti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné
dobiha (free run stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odbloku-
jete ménic¢ a odstranite chybovy stav (nikoliv pfi¢inu chyby!!).

Zakladni chybové kédy

'éf;’;'g Nézev Mozna pFicina(y)
EOI Nadproud pfi konstantni |+ zkrat na vystupu ménice
rychlosti « zablokovani hridele motoru
— — « prili§ velka zatéz
E(Q2 |Nadproud pfi dob&hu « motor s dvojim napé&t ovym
- _ rozsahem neni spravné zapojen
E(Q3 |Nadproud pfi rozbéhu Pozn.: Méni¢ WJ200 hlasi chybu
nadproudu pfi 200% nominalni
Nadproud z jinych pfigin | hodnoty proudu ménice
E04 P Jinyenp « Je nastavena prili§ velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)
Ochrana proti pfetizeni |+ Je zji$téno pretizeni motoru (funkce
EO05
termoelektrické ochrany)
Pretizeni brzdného  Vyuziti brzdného odporu prekro¢i
E06
odporu dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni
E07 Chyba prepéti * napéti na stejnosmérné sbérnici
(DC bus) prekrocilo chybovou
hranici (regenerativni energie z
motoru pfi brzdéni)
EO8 Chyba EEPROM » Komunikace paméti EEPROM je
ruSena, prehrati paméti apod.
E09 Chyba podpéti * napéti na DC sbérnici pokleslo pod
uroven potfebnou pro spravnou
funkci Fidicich obvodu
E10 Chyba proudového ¢idla |+ Chyba proudového transformatoru/
zaru$eni Fidicich obvodu
Ell Chyba CPU « chyba vnitfni jednotky CPU
El12 Vnéjsi chyba « signal externi chyby na svorce
[EXT] je aktivni
El 3 USP (Ochrana proti « Je-li zvolena funkce USP, dojde k
nechténému rozbéhu) chybé pokud je pfi jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napajeni
El14 Zemni chyba « Je zjiSténo zemni spojeni na
vystupu ménice. Tato funkce neni
uréena k ochrané osob.
E1l 5 Vstupni prepéti  Vstupni napéti se drzi nad povole-
nou hranici déle nez 60s (ménic je
ve stavu klidu - stop)

14




'éf;’;’g Nézev Mozn pFicina(y)
E21 Teplotni chyba ménice « Vnitrni teplota méniée prekrodila
povolenou hranici
E22 Chyba komunikace CPU |+ chyba komunikace vnitfnich
jednotek CPU
E25 Chyba napajeciho * napajeci zdroj nepracuje spravné
obvodu vlivem ruseni nebo poskozeni
E30 Chyba pfenosu « Vnitfni chyba ménice - elektrické
zaru$eni pfenosu mezi CPU a
obvody fizeni vykonu.
E3 5 Chyba termistoru * Hodnota na vstupu termistoru [THM]
a [L], je mimo pFipustny rozsah
E36 Chyba ovladani externi |+ Je-li zvoleno ovladani externi brzdy
brzdy (b120=01) dojde k chybé&, pokud
méni¢ neobdrzi potvrzeni o
zabrzdéni v uréeném case (b124)
E37 Bezpecnostni stop » Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpecného zastaveni
E38 PretiZeni pfi malé rychlo- |+ Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
sti pretizeni pfi chodu na velmi nizké
rychlosti
E40 Chyba pfipojeni OP * Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
preruSeni komunikace mezi
méni¢em a OP
E41 Chyba komunikace * Méni¢ vyhlasi chybu, pokud dojde k
Modbus poruse komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00
E43 EzSQ neplatna instrukce |+ Program uloZzeny v paméti je
porusen, nebo byla v prabéhu
nacitani programu do ménice
sepnuta svorka PRG
E44 EzSQ prekroceni  Bylo pouzito vice vnofenych
hloubky vnoreni podprograml, podminkovych
programu ptikazu (if a for-next) nez
dovolenych 8
E45 EzSQ chyba instrukce * Méni¢ nalezl pfikaz, ktery nem(ze
byt proveden
E50~ EzSQ uzivatelska chyba |+ DoS$lo k chybé definované
(0az9) uzivatelem
E59
E6()~ |Chyba voliteiné jednotky |+ Tato chybova hlaSeni jsou rezer-
(vyznam zavisi na vovana pro volitelné jednotky. Kazda
E69 | phipojené jednotce) volitelna jednotka muze vykazovat
specifické chyby. Blize viz uzivatel-
ska prirucka pouzité volitelné
jednotky
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Kody

chyb Nazev

Mozna pric¢ina(y)

Preruseni signalu €idla
polohy

E80

« Dojde-li k pferuSeni pfipojeni Cidla
polohy, je-li ¢idlo vadné, nebo je
pfipojeno nepodporované ¢idlo,
meénic¢ vyhlasi chybu a zablokuje
vystup

Prekroceni povolené
rychlosti

E81

Ptekrogi-li rychlost motoru
maximalni dovolenou frekvenci
(A004xP026) dojde k zablokovani
ménice.

Prekroceni dovoleného
rozsahu polohy

E83

Pokud aktualni poloha vyboci z
dovoleného rozsahu (P072~P073)
dojde k zablokovani ménice a
hlaseni chyby

Ostatni zobrazeni displeje

Kody

chyb Nazev

Mozna pfic¢ina(y)

Inicializace éti chyb

Probiha iniciali
chyb

(vymaz) paméti

Automatické nastaveni
0 ukoncéeno

.

Automatické nastaveni probéhlo v
poradku

Chyba komunikace

* Chyba v komunikaci mezi méni¢em a
OP (displej blika)

Zadana data
(monitor chyby)

* Nejsou zaznamenana zadna data,
chyby nebo varovani

Nedovoleny pfikaz chodu

* Zvoleny smér chodu je zakazan (b035)

Cekani na restart

* Zobrazeni displeje po chybé pied
restartem (prodleva)

Reset

» Je sepnuta svorka RS nebo stisknuto
tlacitko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

Chyba automatického
nastaveni

.

Automatické nastaveni motorovych
konstant neprobéhlo spravné

Podpéti (je zablokovan
vystup ménice)

* Nizké vstupni napéti zpusobilo vypnuti
chodu a ménic se po opétovném
zvyseni napéti pokusi o restart. V
pripadé neuspésného pokusu vyhlasi
chybu.
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Kody a podminky varovani

Kod
varov Podminky vzniku varovani
ani
W001 [Horni omezeni frekvence (A061) Max. frekvence (A004)
W002 | Dolni omezeni frekvence (A062) Max. frekvence (A004)
W005 |Nastaveni frekvence (F001), Max. frekvence (A004)
pevna frekvence (A020)
WO015 | Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A061)
pevna frekvence (A020)
W025 | Dolni omezeni frekvence (A062) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
W031 |Pocatecni frekvence (A082) Horni omezeni frekvence (A061)
W032 |Pocatecni frekvence (A082) Dolni omezeni frekvence (A062)
W035 | Pocatecni frekvence (A082) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
W036 |Pocatecni frekvence (A082) Pevné rychlosti 1~15
(A021~A035)
WO037 |Pocatecni frekvence (A082) Frekvence tipovani (A038)
WO085 | Nastaveni frekvence (F001), Hodnota preskakované
pevna frekvence (A020) frekvence A063/A065/
W086 | Pevné rychlosti 1~15 A0GT £A064/A066/A068
(A021~A035)
W091 | Volna U/f, frekvence 7 Horni omezeni frekvence (A061)
WO092 |Volna U/f, frekvence 7 Dolni omezeni frekvence (A062)
W095 |Volna U/f, frekvence 7 Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
W201 |Horni omezeni frekvence (A261) Max. frekvence (A204)
W202 | Dolni omezeni frekvence (A262) Max. frekvence (A204)
W205 |Nastaveni frekvence (F001), Max. frekvence (A204)
pevna frekvence (A220)
W215 | Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A261)
pevna frekvence (A220)
W225 | Dolni omezeni frekvence (A262) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A220)
W231 |Pocatecni frekvence (A082) Horni omezeni frekvence (A261)
W232 |Pocatecni frekvence (A082) Dolni omezeni frekvence (A262)
W235 | Pocatecni frekvence (A082) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A220)
W285 | Nastaveni frekvence (F001), Hodnota preskakované
pevna frekvence (A220) frekvence A063/A065/
A067£A064/A066/A068
W291 |Volna U/f, frekvence 7 Horni omezeni frekvence (A261)
W292 |Volna U/f, frekvence 7 Dolni omezeni frekvence (A262)
W295 | Volna U/f, frekvence 7 Nastaveni frekvence (F001),

pevna frekvence (A220)
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Podminky, pfi kterych doslo k chybé

V parametru zobrazeni d081 naleznete zapsany zakladni veli€iny,
pfi kterych doslo k posledni chybé&. Pohyb mezi jednotlivymi udaji
je mozny pomoci Sipek nahoru a dol.

Krok Zobrazeni
1. Vyhledejte d081 d081
2. Stisknéte tlacitko Neni zaznam chyby:

© o

Je zaznamenana chyba:

Exx

(kod chyby)
3. Pohyb tlacitky Vystupni frekvence pfi chybé:
nahoru/doll (je-li 10.0

zaznamenana chyba)
Proud motoru pfi chybé:

N 2.5
@ Napéti DC sbérnice pfi chybé:
284.0

| Celkovy pocet hodin provozu v
@ okamziku vzniku chyby:
15

L Celkovy pocet hodin zapnuti v
okamziku vzniku chyby:

18

Stav pfi chybé

gi.c
N—

Stavy ménice:

zapinani napajeni, proces inicializace
zastaveno

dobéh

konstantni rychlost

rozbéh

chod, zadani frekvence OHz

zahajeni provozu

stejnosmérné brzdéni

omezovani pretizeni

pric¢ina chyby

stav ménice v okamziku
vzniku chyby

N AW O

Pozn: skuteény stav méniée miize byt odlisny
od zdanlivého, napr pokud je funkéni PID
regulace neexistuje stav konstantni rychlosti,
méni¢ neustéle zrychluje a zpomaluje.
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

stiskni @ dle potieby.

b001

Prvni parametr ze skupiny
“b

stiskni @ dokud

b084

Volba typu inicializace:

pro zobrazeni hodnoty
parametru stiskni @

00

Typ inicializace:

00 = zakazana

01 = vymaz chyb

02 = vSechny parametry

03 = vSechny parametry a
vymaz chyb

04 = vSechny parametry,
vymaz chyb, vymaz
EZSQ programu

proved zménu pomoci @ a @ hodnotu a zapi$ @ .

pomoci @ a @ najdi parametr BO85 zemé inicializace

stiskni @ Je-li

nastaveni spravné prejdi
k dalSimu kroku, jinak
zmén

01

00 = Japan
01 = Europe

pomoci @ a
pro inicializaci

najdi parametr B094 predvolba parametrd

stiskni @ Je-i

nastaveni spravné prejdi
k dalSimu kroku, jinak
zmén

00

Predvolba parametr(,
které maji byt iniciali-
zovany:
00 = VSechny parametry
01 = V8echny parametry
kromé V/V svorek
a komunikace
02 = jen parametry
predvolené v Uxxx
03 = vSechny parametry
kromé predvolenych
v Uxxx a BO37

Tim je ukongeno zadavani pfedvoleb a je mozné pfistoupit k
vlastnimu spusténi procesu inicializace.
To se provede pomoci nastaveni parametru B180:
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Ukon

’ Zobrazeni ‘

Funkce/parametr

pomoci @ a @ najdi parametr B180 spusténi inicializace

stiskni @

00

Slouzi ke spousténi
inicializace dle nastaveni
B084, B085 a B094.
Pfedvolby:

00 = zakaz inicializace
01 = spusténi inicializace

Po zadani pfedvolby stiskni @

Prvni segment za¢ne HC Mody inicializace:
rotovat a na druhych HC = vymaz poruch
dvou se objevi typ 00 1C = inicializace oblasti A
inicializace. Stfidavé 01 01 = inicializace oblasti B
blikaji dva displeje: Mody po inicializaci:
Méd inicializace/méd po I-C I-C = HD mod
ukonéeni inicializace | I-u = ND mod
-u H-I = velka frekvence
H-1
inicializace je ukoncena | () () 1 |zobrazi se funkéni kéd zobra-

zeni vystupni frekvence

Pozn.: Po ukonceni inicializace ménice provedte opét
zkou$ku chodu dle postupu na strané 13.
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Tabulky parametrt

Skupina parametra “d” funkce zobrazeni

Kod
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

doo1

Zobrazeni vystupni frekvence

Hz

d002

Zobrazeni vystupniho proudu

doo3

Zobrazeni sméru otaceni motoru

0§ 5

Vpied Stop Vzad

Smér

doo4

Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny (PV) PID
regulace

%

d0o5

Stav vstupnich inteligentnich svorek

HE28x

6 54 321

Cislo svorky

d006

Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek
— —
(0 020 00 () e
120 120 120 ) we
AL 12 11

Cislo svorky

doo7

Zobrazeni pfepoctené hodnoty frekvence
(vystupni frekvence x b086 nasobitel)

dle
uzivatele

doo8

Zobrazeni aktualni frekvence (-400 az +400 Hz)

Hz

doo9

Zobrazeni povelu momentu (-200 az 200 %)

%

do10

Zobrazeni hodnoty posunu momentu (-200 az 200%)

%

do12

Zobrazeni vystupniho momentu (200 az 200%)

%

do13

Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 600V

\

do14

Zobrazeni vstupniho pfikonu 0 az 100kW

kW

do15

Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 az 9999000

do16

Zobrazeni celkového po¢tu provoznich hodin

hodina

do17

Zobrazeni celkového poctu hodin pfipojeni k siti

hodina
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Kod
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

do18

Zobrazeni teploty chladi€e (20 az 150)

°C

do22

Zobrazeni zivotnosti

ﬂ: []Eﬂ ﬂ:[] [|_] Ziotnost piekrotena
DZH DZD ]]Zﬂ |§|ﬂ '\normélnistav

Chladici elektrolytické.
ventilator kondenzatory

do23

Zobrazeni ¢itace programu [EzSQ], 0 az 1024

do24

Zobrazeni €isla programu [EzSQ], 0 az 9999

d025

Uzivatelské zobrazeni 1 [EzSQ]

d026

Uzivatelské zobrazeni 2 [EzSQ]

doz27

UzZivatelské zobrazeni 3 [EzSQ]

do29

Zobrazeni povelu polohy (-268435455 ~ 268435455)

d030

Zobrazeni aktualni polohy (-268435455 ~ 268435455)

do50

Dvojité zobrazeni (b160 a b161)

do60

Zobrazeni rezimu provozu ménice (IM, IM-high-FQ)

d102

Zobrazeni napéti DC sbérnice (0,0 az 999,9)

d103

Mira vyuziti brzdného odporu 0,0 az 100,0%

%

d104

Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické
ochrany 0,0 az 100,0%

%

Historie chyb a stav ménice

Kod
funkce

Nazev / popis Jedn.

do80

Cita¢ chyb pocet

dos1

Zobrazeni posledni (n-té) chyby —

do82

Zobrazeni chyby n-1 —

do83

Zobrazeni chyby n-2 —

dos4

Zobrazeni chyby n-3 —

do85

Zobrazeni chyby n-4 —

do86

Zobrazeni chyby n-5 —

d090

Zobrazeni varovani —
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Zobrazeni parametri chyby

Zobrazeni

hodnota

y

©

)
©)

o
(-]
o0
W

An

o

Zadna chyba
Je zapsana Ne Q
chyba?

o
(-]
o0

O,
=0
@

>
o

[@.

©,

g

ot

»
©

o

©,

EiS

9

|

Podminky
chyby

Kod chyby

Frekvence pfi
chybé

Proud motoru
pfi chybé

Napéti ss. sbér-
nice pfi chybé

Celkovy ¢as pro-
vozu pfi vzniku
chyby

Celkovy ¢as pfi-
pojeni k siti pfi
vzniku chyby

Pozn.: K seriovému rozhrani ménice MX2 Ize pripojit
externi ovladaci panel. TlaCitka panelu ménice budou v

tomto pfipadé mimo funkci a zobrazeni na displeji ménice

je uréeno hodnotou parametru b150.
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Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v nahodné zméné
parmetrd paméti ménice. Uzijte b031 k nastaveni rGznych trovni
zabezpeceni.

Tabulka nize udava vSechny kombinace voleb

b031 a stavu vstupu [SFT] Kazdy znak ¥ (povo- Z’gﬁgg:a
leni) nebo x (zakaz) indikuje, zda Ize editovat Uroven
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni editace
parametry uvadi nizkou (LO) a vysokou (HIGH) LS HIEH
urovern editace pro rizné hodnoty softwarového

zamku. To odpovida tabulkam parametrd v

tomto ¢lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda
vubec) je mozné dany parametr ménit za chodu. PFi nékterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize pouze ménit zadanou
hodnotu FOO1, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.

Standardni F001a
Ano%(: sl\?;ﬁll(.a RSIICY frglf\y::ce B3t
S St Stop a
op | Chod chod Stop | Chod
OFF v Lo v v X
00 ON X X X v X
OFF v Lo v v X
01 ON X X v v X
02 X X X v X
03 | bez vlivu X X v v X
10 v HIGH v v v

Pozn: Protoze je mozné vzdy ménit parametr b031, pokud
Jje ménic ve stopu, neni tato funkce totoZzna s ochranou
heslem, jak ji zname z jinych zafizeni.

Tabulky obsahujici uZivatelem nastavitelné funkce se Fidi

nasledujicimi pravidly:

* Nékteré parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé
nastaveni). Tuto skute¢nost poznate jiz podle kédu parametru,
ktery je ve tvaru x2xx.
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* V nékterych parametrech je mozné volit z nékolika kédd. Pokud

tomu tak je, pak jsou moznosti vypsany ve sloupci nazev/popis.
Tovarni nastaveni platné pro vSechny modely (pokud tomu neni
jinak) jsou uvedeny pro kazdy parametr JPN (Japonsko) / EU
(Evropa)

Skupina parametrt “F”

g Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchcc hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
FOO01 [Nastaveni vystupni frekvence v v 0.0
F002 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) v v 10.0
F202 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) motor 2 | ¥ v 10.0
FO03 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1) v v 10.0
F203 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 2 | ¥ v 10.0
F004 |Nastaveni sméru otaceni z panelu: 00 |x X 00
vpred, 01 zpét
Skupina parametra “A” standardni funkce
Kéd ngEQSu Tovarni
fge Nazev / popis hodnota | Jedn
EUIJPN
LO | HIGH
A001/ [Nastaveni zdroje povelu x| x [0T700

A201 |+ 00 Potenciometr na OP

» 01 Ovladaci svorkovnice

+ 02 Nastaveni v FO01

* 03 Vstup z komunikace ModBus
+ 04 Volitelna jedn.

» 06 Vstup posloupnosti pulst

» 07 program EzSQ

* 10 Vypoétena hodnota

A002/ | Nastaveni zdroje frekvence x| x |01/02
A202 |+ 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
+ 02 Tlacitko na OP
+ 03 Ovladani komunikaci ModBus
* 04 Volitelna jedn.

A003/ | Nastaveni zakladni frekvence x| x 50.0/
A203 60.0
A004/ | Nastaveni maximalni frekvence X | x 50.0/
A204 60.0
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis zalchedt hodnota | Jedn
EUIJPN
LO | HIGH
A005 [Volba [AT] x| x 00
* 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a[Ol]
« 02 [AT] voli mezi [O] a potenc. na OP
* 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP
A011 |O-L pocateéni frekvence. x| v 0.0
A012 | O-L konecna frekvence x| v 0.0
A013 [O-L pocatecni napéti x| v 0. %
A014 |O-L koncové napéti x| v 100. %
A015 [O-L ur€eni pocatecni frekvence x| v 01
* 00 Pouzije se hodnota A011
* 01 Pouzije se 0 Hz
A016 |Casova konstanta vstupniho filtru. x| v 8.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms), 31- pevna
hodnota 500ms)
A017 |Volba zpracovani programu EzSQ x| v 00
« 00 zakazan
01 zvolen pokud aktivni svorka PRG
02 zvolen vzdy
A019 |Zplsob volby pevnych rychlosti: x| x 8.
» 00 binarni volba
» 01 bitova volba
A020/ | Nastaveni pevnych frekvenci Vi v 0
A220
A021 v | v |00/00
A022 0.0/0.0
A023 0.0/0.0
A024 0.0/0.0
A025 [Nastaveni pevnych frekvenci (pro oba 0.0/0.0
A026 | motory) 0.0/0.0
A027 0.0/0.0
A028 0.0/0.0
AO29 | e
A035 0.0/0.0
A038 [Nastaveni frekvence tipovani vi| v 1.00
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/JPN

Jedn

A039

Zpusob zastaveni pfi tipovani

+ 00 VoIny dobé&h motoru (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)

* 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovo-
leno pfi béhu motoru)

+ 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani nepovoleno pfi béhu motoru)

+ 03 VoIny dobé&h motoru (tipovani
povoleno pfi b&hu motoru)

* 04 Rizeny dobéh (tipovani povoleno
pfi béhu motoru)

+ 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani povoleno pfi béhu motoru)

X

v

00

A041/
A241

Volba momentového boostu
* 00 manualni momentovy boost
» 01 automaticky momentovy boost

00

A042/
A242

Hodnota manuainiho momentového
boostu

1,0

%

A043/
A243

Nastaveni frekvence manualiniho
momentového boostu (0~50%)

5,0

%

A044/
A244

Volba tvaru charakteristiky U/f

» 00 U/f pro konstantni moment

* 01 U/f pro redukovany moment (1,7)

+ 02 Volna U/f

» 03 Inteligentni vektorové fizeni bez
zpétné vazby (SLV)

00

A045/
A245

Nastaveni napét’ového zesileni U/f

100.

%

A046/
A246

Zesileni automatické napét’ové
kompenzace (0~255)

100

A047/
A247

Zesileni automatické kompenzace
skluzu (0~255)

100

A051

Volba stejnosmérné brzdy

* 00 mimo provoz

» 01 v provozu pfi zastaveni
+ 02 v zavislosti na frekvenci

00

A052

Frekvence stejnosmérné brzdy (b082~60Hz)

0.5

A053

Doba prodlevy stejnosmérné brzdy (0~5s)

0.0

A054

Sila stejnosmérné brzdy pfi dob&hu
(0~100%)

50./0.

A055

Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi
dobéhu (0~60s)

0.5/0.

A056

Reakce brzdy na externi vstup [DB] -
* 00 na hranu * 01 na uroven

01

A057

Sila stejnosmérné brzdy pfi rozbéhu

0.0
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis zalchedt hodnota | Jedn
EUIJPN
LO | HIGH
A058 [Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi x| v 0.0
rozbéhu
A059 [Nosna frekvence pfi stejnosmérném x| v 5.0
brzdéni 2.0~15kHz
A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence x| v 0.0
A261 |(rozsah A062~A004)
A062/ | Nastaveni dolniho limitu frekvence x| v 0.0
A262 |(rozsah b082~A061)
A063 |Nastaveni frekvencniho skoku (stfed) x| v 0.0
A065 |(rozsah 0~400Hz)
A067
A064 |Frekvenéni skok (Sitka) x| v 0.5
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |PozdrZzeni rozb&hu - nastaveni x| v 0.00
frekvence (0,0~400.0Hz)
A070 [PozdrZeni rozbéhu - nastaveni doby x| v 0.0
(rozsah 0,0~60,0s)
A071 [Aktivace PID regulatoru x| v 00
+ 00 regulator PID vyfazen
« 01 regulator PID ve funkci
+ 02 regulator PID ve funkci, reverzni vystup
A072 |PID proporcionalni zesileni (0,0~25,0) V| v 1.0
A073 [PID integraéni konstanta (0,0~3600s) V| v 1.0
A074 (PID derivaéni konstanta (0,0~100s) vi| v 0.00
A075 [PV méfitko pfepoctu skute€né hodnoty | x | ¥ 1.00
(rozsah 0,01~99,99)
A076 [Nastaveni vstupu skutecné hodnoty x| v 00
« 00 svorka [OI] (proudovy vstup)
« 01 svorka [O] (napét ovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
» 03 vstup posloupnosti pulst
« 10 vstup z vypoctové funkce
AQ77 | Obracena funkce PID x| v 00
+ 00 PID vstup = SP — PV
+ 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 | PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) v 0.0
A079 |PID zdroj zadani dopredného zesileni v 0.0
* 00 nefunkéni » 02 svorka [Ol]
* 01 svorka [O]
A081/ | Volba funkce AVR x| x 02
A281 |+ 00 AVR vzdy aktivni
* 01 AVR neaktivni
» 02 AVR aktivni kromé dobé&hu
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchedt hodnota | Jedn
EUIJPN
LO | HIGH
A082/ [Volba napéti pro AVR x | x [200/230| V
A282 |tfida 200V: 200/215/220/230/240 400/460
tfida 400V: 380/400/415/440/460/480
A083 |Casova konstanta filtru AVR (0~10s) x| v 0.30 s
A084 |AVR - zesileni pfi dobéhu (50~200%) v 100. %
A085 |Rezim Setfeni energii x| x 00 s
* 00 norméini + 01 Setfici
A086 |Nastaveni Setficiho rezimu (0~100%) x| v 50.0 %
A092/ | Nastaveni rozbéhového ¢asu (2) v v 10.0
A292 (rozsah 0,01~3600s
A093/ | Nastaveni dobéhového ¢asu (2) v v 10.0
A293 [rozsah 0,01~3600s
A094/ | Volba pfechodu mezi prvni a druhou x| x 00
A294 |rampou
+ 00 sepnutim svorky 2CH
» 01 prekro¢enim stanovené frekvence
* 02 zména sméru - vpred / vzad
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu Acc1 na X | x 0.0
A295 |Acc2 (0~400Hz)
A096/ | Frekvence zmény dobéhu Dec1 na X | x 0.0
A296 |Dec2 (0~400Hz)
A097 |Volba rozb&hové kfivky x| x 00
* 00 linearni
+ 01 S-kfivka
+ 02 U-kfivka
» 03 inverzni U-kfivka
+ 04 vytahova S-kfivka (EL-S)
A098 |Volba dobéhové kfivky (stejné jako v A097) | x | x 00
A101 |[OI]-[L] aktivni rozsah - pocatecni frekv. | x | ¥ 0.0 Hz
A102 |[Ol]-[L] aktivni rozsah - kone¢na frekv. x| v 0.0 Hz
A103 |[Ol]-[L] aktivni rozsah po¢ate¢ni proud | x | ¥ 0.0 %
A104 |[Ol]-[L] aktivni rozsah koncovy proud x| v 100. %
A105 |[Ol]-[L] uréeni po&ateéni frekvence x| v 01
* 00 Pouzije se hodnota A101
* 01 Pouzije se 0 Hz
A131 |Volba konstanty rozbéhové kfivky 01~10 | x | ¥ 02
A132 |Volba konstanty dobéhové kfivky 01~10 | x | ¥ 02
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis zalchedt hodnota | Jedn
EUIJPN
LO | HIGH

A141 [Volba vstupu A pro vypogtovou funkci x| Vv 02
» 00 Operatorsky panel
» 01 Potenciometr na OP
« 02 Vstup [O]
« 03 Vstup [Ol]
* 04 Proménna z komunikace RS485
« 05 Volitelna jednotka
* 06 Vstup posloupnosti pulst

A142 |Volba vstupu B pro vypoctovou funkci x| v 03
stejna volba jako pro A141

A143 |Operator x| v 00
« 00 ADD (vstup A + vstup B)
* 01 SUB (vstup A - vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)

A145 |Pridavna frekvence (0~400Hz) V| v 0.00

A146 |Volba znaménka pfidani frekvence x| v 00
« 00Pricte (A145 k vystupni frekvenci)
» 010decte (A145 od vystupni frekvence)

A150 [Hloubka kfivky EL-S na pocatku x| x 25. %
rozbéhu (0~50%)

A151 [Hloubka kfivky EL-S na konci rozbéhu x| x 25. %
(0~50%)

A152 [Hloubka kfivky EL-S na po¢atku dobéhu | x | x 25. %
(0~50%)

A153 |Hloubka kfivky EL-S na konci dobéhu x| x 25. %
(0~50%)

A154 |Pozdrzeni dobéhu - nastaveni v v 0.00
frekvence (0~400Hz)

A155 |Pozdrzeni rozbéhu - nastav. doby (0~60s) | ¥ | ¥ 0.0

A156 [PID - troven prechodu na funkci x| v 0.00 Hz
“spanek” (0~400Hz)

A157 [PID - funkce “spanek” - doba prodlevy x| v 0.0 s
(0.0~25.0s)

A161 |Potenciometr panelu -po¢atecni frekv. v 0.0 Hz

A162 |Potenciometr panelu - koncova frekv. v 0.0 Hz

A163 |Potenciometr panelu - pocateéni v 0.0 %
hodnota vstupu (posun)

A164 |Potenciometr panelu - koncova hodnota | x | ¥ 100 %
vstupu (posun)

A165 |Potenciometr panelu - volba poc¢ate¢ni | x | ¥ 01
frekvence
* 00 pouzije se hodnota A161
* 01 pouzije se hodnota OHz
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Konfigurace analogovych vstupt

Nasledujici tabulka znazorriuje navoleni analogovych vstupu pfi riznych
stavech svorky [AT].

A005 [AT] Vstup povelu frekvence
00 OFF [O]
ON [on
02 OFF [O]
ON potenciometr na externim OP
03 OFF [on
ON potenciometr na externim OP

Skupina “B” funkce jemného nastaveni

Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b00T

Volba zplGsobu automatického restartu:

* 00po chybé porucha, bez restartu

* O1restart od OHz

* 02restart s uréenim okamzitych
otacek a zachycenim motoru

» 03zachyceni motoru, nasledné dobéh
a zastaveni, hlaseni chyby

* 04 restart s aktivnim zachycenim motoru

X

v

00

b002

Povoleny ¢as chyby napajeni (0,3~25s)

1.0

b003

Prodleva po odeznéni chyby pred
restartem (0,3~100s)

1.0

b004

Mzikovy vypadek napajeni / podpéti

bé&hem stopu ménice

* 00neni indikovano jako chyba

* 01je indikovano jako chyba

+ 02pfi stopu a dobéhu neni indikovana
chyba

00

b005

Pocet pokusl o restart po mzikovém
vypadku napajeni / podpéti

* 00 16 x pokus o restart

* 01 neomezeno

00

b007

Restart motoru z OHz, pokud je aktuaini
frekvence niz$i nez hodnota uréena
timto parametrem (0~400Hz)

0.00

Hz
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis zalchedt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b008 |Rezim restartu po chybé prepéti nebo x| v 00 -
nadproudu:
« 00 indikace chyby, bez restartu
* 01 restart od OHz
« 02 restart s ur€enim okamzitych
otacek a zachycenim motoru
« 03 aktivni zachyceni motoru, pak
dobéh a hlaSeni chyby
* 04 pokracovani provozu po aktivnim
zachyceni motoru
b010 |Pocet pokusl restartu pfi chybé pfepéti/ | x | ¥ 3
nadproudu, 1 az 3 pokusy
b011 |Prodleva pred restartem pfi chybé x| v 1.0 s
prepéti / nadproud (rozsah 0.3 ~100s]
b012/ | Nastaveni urovné termoelektrické x| v lim
b212 |ochrany (20~100%) meénice
b013/ | Charakteristika termoel. ochrany x| v 01
b213 |« 00 snizeny moment
* 01 konstantni moment
« 02 volna charakteristika
b015 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 1 (0~400Hz)
b016 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 1 (0~l;,)
b017 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 2 (0~400Hz)
b018 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 2 (0~lj)
b019 |VoIna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 3 (0~400Hz)
b020 |VoIna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 3 (0~ljy)
b021/ | Ochrana omezeni pretizeni x| v 01
b221 [+ 00 mimo funkci
« 01 funkeni pfi rozbéhu a konst. rychlo-
sti
* 02 funkéni pouze pfi konstantni
rychlosti
« 03 funkéni pfi rozbéhu a konstantni
rychlosti, zvySeni rychlosti pfi
regeneraci
b022/ | Urovefi omezeni pretizeni x| ¥ |lnmx15
b222 |rozsah 20 az 200% |y, ménice
b023/ | dobéhova rampa pfi omezeni pretizeni | x | ¥ |[1.0/30.0
b223 |(rozsah 0,1~3000,0s)
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b024

Ochrana omezenf pretiZzeni rezim 2
(volby shodné jako pro b021)

X

v

01

b025

Uroveri omezeni pretiZzeni pro rezim 2

lmx 15

b026

dobéhova rampa pfi omezeni pretizeni
pro rezim 2

1.0/

b027

Potlageni nadproudu:
* 00 mimo funkci * 01 funkéni

00

b028

Uroven proudu pfi aktivnim zachyceni
motoru (rozsah 0.1~2x I;;, ménice)

lim
ménice

b029

Dobéhova rampa pfi aktivnim zachyceni
(rozsah 0.1 az 3000.0s)

0.5

b030

Pocatecni frekvence pro aktivni
zachyceni motoru

00 frekvence pfed vypadkem

01 poc¢atek od max. frekvence

00 pocatek od nastavené frekvence

00

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana

* 01 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana (kromé
FO001 a pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

» 03 zména blokovana kromé& F001 a
pevnych rychlosti

» 10 vysoky stuper pfistupu véetné
b031 (HIGH)

01

b033

Parametr zohlednéni délky kabelu k
motoru (rozsah 5 az 20.)

10.

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
pripojeni k siti (0~655.350 hodin)

hod.

b035

Omezeni sméru otaceni
+ 00 bez omezeni

» 01 zékaz chodu vzad
» 02 zakaz chodu vpred

00

b036

Rozbéh s redukovanym napétim
* 00 mimo funkci
* 01az 255 ve funkci (6ms az 1,5s)

06
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b037

Omezeni displeje

* 00 bez omezeni

« 01 pouze specifické funkce

« 02 uzivatelem uréené funkce a b037

* 03 pouze parametry odli$né od
tovarnich a vSechna dxxx

* 04 zakladni zobrazeni

* 05 pouze monitor (dxxx)

X

v

04

b038

Volba zobrazeni pfi zapnuti

000 - posledni zménény parametr
001~030 - d001~d030

201 - FOO1

202 - B display of LCD operator

001

b039

Automaticka registrace zmeén
* 00 nefunkéni * 01 funkéni

00

b040

Volba omezeni momentu

* 00 volba omezeni po kvadrantech

* 01 volba pomoci svorek

* 02 zadavani omezeni analogovym
signalem napéti [O]

00

b041

Omezeni momentu v 1.Q
(motoricky vpred, 0~200%/no)

150

%

b042

Omezeni momentu v 11.Q
(regenerace vzad, 0~200%/no)

150

%

b043

Omezeni momentu v 111.Q
(motoricky vzad, 0~200%/no)

150

%

b044

Omezeni momentu v IV.Q
(regenerace vpred, 0~200%/no)

150

%

b045

Volba funkce LAD STOP
* 00 mimo funkci « 01 ve funkci

00

b046

Zakaz chodu vzad
* 00 bez omezeni
* 01 chod vzad zakazan

00

b049

Volba druhého dimenzovani
« 00 tézka zatéz (HD)
* 01 normalni zatéz (ND)

00

b050

Rizeny dobéh pfi ztraté napajeni

* 00 chyba

* 01 dobéh a zastaveni

* 02 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC sbérnice

» 03 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC sbérnice, nasledné restart

00

b051

Uroveén napéti DC sbérnice pro fizeny
dobéh (0.0~1000.0V)

220.0*
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchedt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b052 [Urovén prepéti DC sbérnice pro fizeny | x [ x 360.0 | V
dobéh(0.0~1000.0V)
b053 |Dobéhovy ¢as pro fizeny dobéh X | x 1.0 s
(0,01~3600.0s)
b054 |Pocatecni frekvenéni propad pro fizeny | x | x 0.0 Hz
dobéh (0,0~10.0Hz)
b060 |Pasmovy komparator napéti [O], v v 100 %s
maximalni hodnota pasma
b061 |Pasmovy komparator napéti [O], v v 0 %s
minimalni hodnota pasma
b062 |Pasmovy komparator napéti [O], v v 0 %s
hystereze
b063 | Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 100 %s
maximalni hodnota pasma
b064 |Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 0 %s
minimalni hodnota pasma
b065 |Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 0 %s
hystereze
b070 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového x| v no %
signalu [O] (rozsah 0~100% / no)
b071 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového x| v no %
signalu [Ol] (rozsah 0~100% / no)
b075 |Nastaveni hlidani teploty okoli v v 40 °C
(rozsah -10~50°C)
b078 |Vymazani pocitadla kWh ViV 00
» 00 vypnuto
* 01 zapnuto (k vymazani udaje dojde
pii stisku tlacitka STOP/RESET)
b079 |Délitel udaje spotfebované energie v v 1.
(1.~1000.)
b082 |Nastaveni pocatecni frekvence x| v 0.5
(rozsah 0,1~9,99Hz)
b083 |Nastaveni nosné frekvence (2~15kHz) v 5.0
b084 |Zpusob inicializace (navrat k tovarnim X 00
parametrim nebo vymaz historie chyb)
+ 00 inicializace neprobéhne
» 01 vymaz historie chyb
» 02 navrat k tovarnim parametrim
» 03 vymaz historie chyb a navrat k
tovarnim parametrim
* 04 vymaz historie chyb, inicializace
EzSQ a navrat k tovarnim
parametriim
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b085

Volba kédu zemé pro inicializaci
* 01 JPN (Japonsko)
« 02 EU (Evropa)

X

X

01702

b086

Nasobitel frekvence (0,01~99,99)

1.0

b087

Funkénost tlacitka STOP/RESET na OP:
* 00 vzdy funkéni

* 01 vzdy nefunkéni

« 02 stop nefunkéni, reset funkéni

00

b088

Rezim restartu po FRS

* 00 restart od OHz

« 01 restart se zachycenim motoru

« 02 restart s aktivnim zachycenim
motoru

00

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:

* 00 nefunkéni

* 01 funkéni, zavisi na vystupnim
proudu

» 02 funkéni, zavisi na teploté chladice

01

b090

Pomeér vyuziti dynamického brzdéni
(0.0~100.0%)

0.0

%

b091

Volba chovani po povelu Stop
* 00 DEC (dobéh po rampé zastaveni)
* 01 FRS (zastaveni volnym dob&hem)

00

b092

ZpUsob Fizeni chladiciho ventilatoru

« 00 ventilator vzdy v chodu

* 01 zapnut béhem chodu, vypnut pfi
stopu (5 min. dochlazeni)

« 02 ventilator zapinan dle teploty

00

b093

Vymaz doby Zivotnosti ventilatoru
* 00 nacditani doby + 01 vymazani

00

b094

Inicializace dat:

« 00 vSechny parametry

* 01 v8echny parametry mimo 1/O
svorek a komunikace

* 02 pouze parametry uzivatelsky
uréené Uxxx

« 03 vSechny parametry kromé
uzivatelsky uréenych Uxxx a b037

00

b095

Rizeni dynamického brzdéni

« 00 vypnuto

» 01 povoleno pouze pfi chodu
« 02 povoleno vzdy

00

b096

Uroveri aktivace dynamického brzdéni
330~380V (tfida 200V)
660~760V (tfida 400V)

360 /
720
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchedt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH

b100 |VoIna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 1 (0~b102)

b101 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 1 (0~800V)

b102 |Volna charakteristika U/f X | x 0. Hz
frekvence 2 (b100~b104)

b103 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 2 (0~800V)

b104 |Volna charakteristika U/f X X 0. Hz
frekvence 3 (b102~b106)

b105 |Volna charakteristika U/f X X 0.0 \%
napéti 3 (0~800V)

b106 |Volna charakteristika U/f X | x 0. Hz
frekvence 4 (b104~b108)

b107 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 4 (0~800V)

b108 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 5 (b106~b110)

b109 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 5 (0~800V)

b110 |Volna charakteristika U/f X X 0. Hz
frekvence 6 (b108~b112)

b111 |Volna charakteristika U/f X X 0.0 \%
napéti 6 (0~800V)

b112 |Volna charakteristika U/f X | x 0. Hz
frekvence 7 (b110~400**)

b113 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 7 (0~800V)

b120 [Rizeni brzdy x| v 00
* 00 vypnuto * 01 zapnuto

b121 [Cas prodlevy pfi odbrzdéni x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b122 [Cas prodlevy pted rozb&hem x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b123 [Cas prodlevy pred zastavenim x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b124 | Cas prodlevy pro potvrzeni x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b125 |Uvoliovaci frekvence odbrzdéni x| v 0.00 Hz
(0~400Hz**)
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis zalchedt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b126 [UvolRovaci proud odbrZzdéni (0~200% x| v Tim A
lim ménice)
b127 |Frekvence zabrzdéni (0~400Hz**) v 0.00 Hz
b130 |Prodlouzeni dobéhu v zavislosti na v 00
zvyseni napéti v meziobvodu
« 00 nepovoleno
« 01 povoleno
« 02 povoleno i s rozbéhem
b131 [Nastaveni hodnoty napéti pro x| ¥ |380/760( V
prodlouzeni dobéhu
200V tfida: 330~395
400V tfida: 660~790
b132 |Rozbéhova konstanta pfi prodlouzeni x| v 1.00 s
dobéhu (b130=02)
b133 [Rizeni prodlouZeni dob&hu vi| v 0.20
proporcionalni zesileni 0.00~5.00
b134 [Rizeni prodlouZeni dob&hu V| v 0.20 s
integracni konstanta 0.00~150.0
b145 |Vstupni rezim GS (bezpecéné zastaveni) | x | ¥ 00
» 00 neni chyba (pouze hardwarové
vypnuti)
* 01 chyba
b150 |Zobrazeni pn pripojeni externiho OP x| v 001
(d001~d030)
b160 |Dva parametry pro dualni zobrazeni v 001
b1eq | (4001~d030) x| ¥ 002
b163 |Moznost zadavani frekvence Vi v 00
pfi zobrazeni d001
* 00 zakazano) * 01 povoleno
b164 |Automaticky navrat k pocate¢nimu vi| v 00
zobrazeni
» 00 zakazano » 01 povoleno
b165 |Ztrata komunikace s externim OP: v v 02
* 00 chyba
* 01 chyba po dobé&hu a zastaveni
« 02 ignorovat
+ 03 volny dobéh (FRS)
* 04 dobéh a zastaveni
b171 |Rezim pohonu: x| x 00
» 00 bez funkce
« 01 standardni induk&ni motor
(A004=0~400Hz)
« 00 vysokorychlostni indukéni motor
(A004=0~1000Hz)
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchedt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b180 [Provedeni inicializace dat: x| x 00
* 00 neprovadi se
» 01 provede se inicializace pfi stisku
klavesy
b190 |Nastaveni hesla A x| x 0000
b191 |Potvrzeni hesla A x| X 0000
b192 |Nastaveni hesla B x| X 0000
b193 |Potvrzeni hesla B x| x 0000
* Udaj plati pro tfidu 200V, pro tfidu 400V je hodnota dvojnasobna
** |ze rozsifit az do 1000Hz (b171)
Skupina “C” nastaveni funkce svorek
grend Tovarni
'g’: Nazev / popis Zacooy hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
CO001/ [Funkce svorky [1] svorky mohou | x | ¥ | 18700
C201 mit 68
€002/ | Funkce svorky [2] w’zﬁgﬁﬂ iz | x| [16701
€202 strana 44)
C003/ | Funkce svorky [3] x| ¥ |11/16
C203 |(mozno pfifadit [GS1])
C004/ | Funkce svorky [4] x| v |03/13
C204 | (mozno pfifadit [GS2])
C005/ | Funkce svorky [5] x| v |02/18
C205 |(mozno pfifadit [PTC])
C006/ | Funkce svorky [6] x| v |01/02
C206
C007/ | Funkce svorky [7] x| ¥ |00/03
C207
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Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis ) GTRElr hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
CO1T1 [Aktivni stav svorky [1] + 00 zaklidu [ x| ¥ 00
C012 | Aktivni stav svorky [2] [rﬁfje]p”“ta x| v 00
CO013 [Aktivni stav svorky [3] |+ 01 zaklidu | x | v 00
— sepnuta v
C014 | Aktivni stav svorky [4] INC] X 00/01
C015 | Aktivni stav svorky [5] X v 00
C016 | Aktivni stav svorky [6] X v 00
C017 | Aktivni stav svorky [7] x| v 00
C021 |Funkce svorky [11] mozno zvolit x| v 01
48 vyznamu
C022 |Funkce svorky [12] (viz é,trana 46) x| v 00
C026 |Funkce chybového relé x| v 05
C027 | Volba funkce svorky 13 moznych x| v
[EO] vyznamu (viz
strana 48)
C028 | Volba funkce signalu mozno zvolit x| v 00
[AM] 11 vyznamu
(viz strana 48)
C030 |Referen¢ni hodnota digitalniho zobra- v v lim A
zeni proudu
C031 | Aktivni stav svorky [11] |+ 00 za klidu x| v 00
C032 | Aktivni stav svorky [12] r,‘flzc‘,ep””‘o v 00
C036 | Aktivni stav chybového |[* 01 za klidu v 01
relé sepnuto
(NC)
CO038 |Rezim detekce nizkého zatizeni x| v 01
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
€039 [Uroven nizkého zatizeni x| v lim A
(rozsah 0.0~2.0 lj, ) ménice
C040 |Rezim varovani pfi pretizeni X v 01
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C041/ | Nastaveni Urovné pro hlaseni pretizeni x| v lim A
C241 | (rozsah 0~200% I, ) ménice
C042 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu (0~400Hz)| x | ¥ 0.0 Hz
C043 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu (0~400Hz)| x | ¥ 0.0 Hz
CO044 [Uroveri odchylky skute&né hodnoty od x| v 3.0 %
zadané hodnoty pfi regulaci PID (0~100%)
C045 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu 2 nastaveni | x v 0,00 Hz
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchodt hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
C046 [DosaZeni frekvence pfi dob&hu 2 nastaveni | x | Vv 0,00 Hz
C047 |Konverzni faktor signalu [EO] (0.01~99,99)| ¥ | V¥ 1,00
C052 (PID FBV horni mez skute¢né hodnoty x| v 100.0 | %
C053 |PID FBV dolni mez skute¢né hodnoty x| v 0.0 %
C054 |Volba hlaseni vysoky / nizky moment x| v 00
* 00vysoky moment «01nizky moment
CO055 | motoricky chod vpFed Vvsokv/ nizk x| Vv 100. %
CO056 |regenerace vzad m):)snae%tmz Y Ix v 100. %
ickv rozsah v [)
C057 | motoricky choz? vzad 0-200% X 100. %
C058 |regenerace vpied x| v 100. %
C059 |Rezim vystupu signalu vysoky / nizky x| v 01
moment
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C061 |Varovani termoelektrické ochrany x| v 80/90 | %
(rozsah 0~100%)
C063 |Detekce nulové rychlosti (0~100Hz) v 0.00 Hz
C064 |Varovani prehrati chladice (0~110°C) v 100. °C
C071 |Volba komunikac¢ni rychlosti v | 06/05
+ 03 2400bps + 07 38400 bps
+ 04 4800 bps + 08 57600 bps
+ 05 9600 bps + 09 76800 bps
+ 06 19200 bps * 10 115200 bps
C072 |Nastaveni adresy ménice v siti (1 - 247) v 1.
C074 |Volba parity (komunikace) v 00
* 00 zadna parita
* 01 suda parita
* 02 licha parita
C075 |Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit v 1 bit
C076 |Volba chovani po chybé komunikace v 02
+ 00 chyba (kéd E60)
* 01 fizeny dobéh, zastaveni, hlaseni
chyby (E60)
* 02 nepodstatna
* 03 volny dobéh
* 04 fizeny dobéh a zastaveni
C077 |Povolena doba preruseni komunikace x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~99.99s)
C078 |Prodleva pfi komunikaci (0.~1000.ms) x| v 0. ms
C081 |Kalibrace napét ového vstupu (O) vi] v 1000 | %
(rozsah 0~200%)

41




Zména

A Tovarni
’};’: Nazev / popis ) GTRElr hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
C082 [Kalibrace proudového vstupu (OI) v v 1000 | %
(rozsah 0~200%)
C085 | Nastaveni termistorového vstupu v v 1000 | %
(rozsah 0~200%)
C091 |Uvolnéni Debug médu Nemérite Vi v 00
* 00 vypnuto * 01 zapnuto
C096 | Volba komunikace x| v 00.
C098 |EzCOM pocatecni adresa (master) x| v 1.
C099 |EzCOM koncova daresa (master) x| v 1.
C100 |EzCOM spoustéci impuls x| v 00
C101 |Pamét’ pfi ovladani signaly “nahoru/dolt” | x | ¥ 00
» 00 pocatek vzdy z frekvence v FOO01
« 01 uchovani posledni nastavené
frekvence
C102 | Volba resetu x| v 00
* 00 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, zastavi chod ménice
» 01 kvituje chybu na sestupnou hranu
signalu, zastavi chod ménice
« 02 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, nema vliv na chod ménice
« 03 vymazani paméti stavu chyby
C103 |Rezim restartu po resetu x| v 00
« 00 start od OHz
» 01 start se zachycenim motoru
« 02 start s aktivnim zachycenim
C104 |Rezim vymazani hodnoty x| v 00
motor potenciometru
* 00 po vymazani OHz
* 01 po vymazani hodnota z EEPROM
C105 |Zesileni signalu [EO] (50~200%) Vi 100. %
C106 |Zesileni signalu [AM] (50~200%) Vi 100. %
C109 |Posun signalu [AM] (0~100%) vi| v 0. %
C111 [Nastaveni Urovné 2 pro hlaseni pretizeni | ¥ v lim A
(rozsah 0~200% I )
C130 | Prodleva sepnuti rozsah X v 0,0 s
vystupu [11] 0.0~100.0s
C131 | Prodleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [11]
C132 | Prodleva sepnuti X v 0,0 s
vystupu [12]
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Zména

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Zalchodt hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH

C133 [Prodleva rozepnuti rozsah x| v 0,0 S
vystupu [12] 0.0~100.0s

C140 |Prodleva sepnuti x| v 0,0 s
reléového vystupu

C141 |Prodleva rozepnuti x| v 0,0 s
reléového vystupu

C142 |Operand A pro logickou |v§echny x| v 00
operaci na vystupu 1 vystupni .

C143 |Operand B pro logickou [ugé%e;féo&e x| v 01
operaci na vystupu 1

C144 |Volba logického operatoru pro operacina | x | Vv 00
vystupu1
» 00 [LOG] = A AND B
* 01 [LOG]=AORB
» 02 [LOG] = A XORB

C145 |Operand A pro logickou |devét x| v 00
operaci na vystupu 2 moznosti pro

C146 |Operand B pro logickou l(?;g(l,?:giu(viz x| v 01
operaci na vystupu 2 strana 24

C147 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00
vystupu 2 (stejna volba jako pro C144)

C148 |Operand A pro logickou |devét x| v 00
operaci na vystupu 3 moznosti pro

C149 |Operand B pro logickou lc?;?é?:giu(viz x| v 01
operaci na vystupu 3 strana 24

C150 |Volba logického operatoru pro operacina | x | V¥ 00
vystupu 3 (stejna volba jako pro C144)

C160 |Doba odezvy vstupnu [1] x| v 1.

C161 |Doba odezvy vstupnu [2] x| v 1.

C162 |Doba odezvy vstupnu [3] rozsah x| v 1.

C163 |Doba odezvy vstupnu [4] O-_~200(x2ms) x| v 1.

C164 |Doba odezvy vstupnu [5] (tj. 0~400ms) =1 1.

C165 |Doba odezvy vstupnu [6] x| v 1.

C166 |Doba odezvy vstupnu [7] x| v 1.

C169 |Potlageni pfechodového déje pfi zméné | x | Vv 0.
kombinace pevnych rychlosti / poloh
rozsah 0 ~200 (x10ms)
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Mozné funkce vstupnich inteligentnich svorek

Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit
vstupnim svorkam [01]~[07], pouzitim funkci C001/C201~C007/C207

Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
FW 00 Vpred chod/stop
RV 01 Vzad chod/stop
CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani
DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru
2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové ¢asy
FRS 11 Vony dobéh (FRS)
EXT 12 Vnéjsi porucha
USP 13 Ochrana proti neo¢ekavanému rozbéhu
CS 14 Spinani pohonu siti
SFT 15 Softwarovy zamek
AT 16 Volba analogového vstupu U / |
RS 18 Reset ménice
PTC 19 Vstup termistoru tepelné ochrany (PTC)
STA 20 Start (3-vodicové ovladani)
STP 21 Stop (3-vodi¢ové ovladani)
F/IR 22 FWD, REV (3-vodiové ovladani)
PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID
UpP 27 Dalkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubcC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny pfenos ovladani na OP
SF1 32 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 1
SF2 33 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 2
SF3 34 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 3
SF4 35 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 4
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
SF5 36 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 5
SF6 37 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 6
SF7 38 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 7
OLR 39 Omezovani pretizeni (zména zdroje povelu)
TL 40 Volba omezeni momentu
TRQ1 4 Omezeni momentu 1
TRQ2 4 Omezeni momentu 2
BOK 42 Potvrzeni odbrzdéni mechanické brzdy
LAC 46 Blokovani funkce LAC
PCLR 47 Vymaz ¢itace pulst
ADD 50 Povoleni pfi¢teni frekvence
F-TM 51 Nuceny pfenos ovladani na svorkovnici
ATR 52 Povoleni povelu momentu
KHC 53 Vymaz Udaje o spotfebované energii
Mi1 56 Obecny vstup 1
Mi2 57 Obecny vstup 2
MI3 58 Obecny vstup 3
Mi4 59 Obecny vstup 4
MI5 60 Obecny vstup 5
Mi6 61 Obecny vstup 6
MI7 62 Obecny vstup 7
AHD 65 PFidrzeni hodnoty analogobvého signalu
CP1 66 Binarni volba polohy (1)
CP2 67 Binarni volba polohy (2)
CP3 68 Binarni volba polohy (3)
ORL 69 Najezdu na vychozi polohu (konc. spinac)
ORG 70 Povel pro najezd na vychozi polohu
SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
GS1* 77 Signaly procesu bezpeéného zastaveni dle
Goo 78 EN60204-1
485 81 Spusténi komunikace EzCOM
PRG 82 Spusténi programu EzSQ
HLD 83 PFidrzeni aktualni hodnoty frekvence
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
ROK 84 Povoleni povelu chodu
EB 85 Uréeni sméru otaceni (zadavani pulsy faze B)
DISP 86 Omezeni zobrazeni displeje (b038)
no 255 Nezvoleno

Mozné funkce vystupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit

vystupnim svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pouzitim funkci C021, C022
a C026

Symbol Kéd Nazev vystupni svorky

RUN 00 Signal chod

FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosazeni frekv. typ 2 (pfi pfekroeni nastavené hodnoty)
oL 03 Predbézné hlaseni pretizeni (hranice 1)

oD 04 Prekrogeni odchylky regulace PID

AL 05 Poruchovy signal

FA3 06 Dosazeni frekvence typ 3

oTQ 07 Pfekro¢eni momentu

uv 09 Podpéti

TRQ 10 Signal funkce omezeni momentu

RNT " Prekrogeni nastavené doby chodu

ONT 12 Prekrogeni nastavené doby pfipojeni k siti
THM 13 termoelektricka ochrana - varovna uroven

BRK 19 Povel k odbrzdéni mechanické brzdy

BER 20 Chyba mechanické brzdy

VA 21 Indikace nulové rychlosti

DSE 22 Prekroceni odchylky rychlosti (P027)

POK 23 Dosazeni polohy

FA4 24 Dosazeni frekvence typ 4

FA5 25 Dosazeni frekvence typ 5

OoL2 26 Predbézné hlaseni pretizeni (hranice 2)

ODc 27 Detekce preruseni anaologového napét ového signalu
OIDc 28 Detekce preruseni anaologového proudového signalu
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Symbol Kéd Nazev vystupni svorky
FBV 31 Vystup relace zpétnovazebniho signalu
NDc 32 PferuSeni komunikace

LOG1 33 Logicky vystup 1

LOG2 34 Logicky vystup 2

LOG3 35 Logicky vystup 3

WAC 39 Varovani - prekroceni Zivotnosti kondenzatort
WAF 40 Varovani - pfekroceni Zivotnosti ventuilatoru

FR 41 Monitor povelu chodu (FW nebo RV)

OHF 42 Varovani - pfehrati chladice (C064)

LOC 43 Detekce nizkého zatizeni (C039)

MO1 44 Obecny vystup 1

MO2 45 Obecny vystup 2

MO3 46 Obecny vystup 3

IRDY 50 Signal “méni¢ pfipraven”

FWR 51 Detekce chodu vpred

RVR 52 Detekce chodu vzad

MJA 53 Vyznamna chyba

WCO 54 Pasmovy komparator napét ového signalu
WCOI 55 Pasmovy komparator proudového signalu
FREF 58 Zdroj povelu frekvence je OP

REF 59 Zdroj povelu chodu je OP
SETM 60 Je zvolen 2 motor

EDM 62 Je provadéno bezpecné zastaveni

OPO 63 Vystup volitelné jednotky

no 255 nezvoleno
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Mozné funkce analogového vystupu [AM] (0~10V)

Nasledujici tabulka znazorriuje mozné funkce, které Ize pfiradit
analogovému vystupu [AM], pouzitim funkce C028

Kod popis funkce

00 Vystupni frekvence

01 Vystupni proud

02 Vystupni moment

04 Vystupni napéti

05 Vstupni pfikon

06 Uroveri termoelektrického zatizeni
07 Frekvence funkce LAD
10 Teplota chladice

11 Vystupni moment (k6dem)

13 Obecny analogovy vystup
16 Volitelné

Mozné funkce vystupni svorky [EO]
Nasledujici tabulka znazorfiuje mozné funkce, které lIze pfiradit
vystupu [EO], pouzitim funkce C027

Kod popis funkce

00 Vystupni frekvence (signal PWM)

01 Vystupni proud (signal PWM)

02 Vystupni moment (signal PWM)

03 Vystupni frekvence (posloupnost pulsu)

04 Vystupni napéti (signal PWM)

05 Vstupni pfikon (signal PWM)

06 Urove termoelektrického zatizeni (signal PWM)
07 Frekvence funkce LAD (signal PWM)

08 Vystupni proud (posloupnost pulst)
10 Teplota chladice (signal PWM)
12 Obecny vystup (signal PWM)

15 Monitor zadavaci posloupnosti pulst
16 Volitelné (signal PWM)
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Skupina funkci “H” motorové konstanty

A Tovarni
'?g: Nazev / popis chodu | | dnota | Jedn.
Lo | HIGH JPN/EU
HOOT [Volba funkce automatického nastaveni | x | x 00
* 00 nezvoleno
* 01 zvoleno se zastavenym motorem
* 02 zvoleno s rotujicim motorem
H002/ | Volba motorvych konstant x| x 00
H202 |+ 00 data standardniho motoru
» 01 data z automatického nastaveni
H003/ | Vykon motoru x| x dle kW
H203 |0.1/0.2/ 0.4/ 0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.7/ 5.5/ 7.5/ Stitku
11/ 15/ 18.5 menice
H004/ | Pocet pdli motoru X | x 4 polu
H204 (2/4/6/8/10
HO005/ | Rychlostni konstanta motoru v v 100.
H205 | rozsah 1~1000
HO006/ | Stabilizacni konstanta motoru v v 100
H206 |rozsah 0~255
H020/ | motorova konstanta R1 (odpor statoru) | x | x Q
H220 |rozsah 0.001~65.535Q
H021/ | motorova konstanta R2 (pfepocteny X | x 2 Q
H221 |odpor rotoru) rozsah 0.01~65.535Q Q
©
H022/ | motorova konstanta L (indukénost) X | x ‘@ mH
H222 |rozsah 0.001~655.35mH c
HO023/ | motorova konstanta |y (proud X | x ’8 A
H223 | naprazdno) rozsah 0.01~655.35A "g
H024/ | motorova konstanta J (moment x| x - kgm?
H224 | setrvagnosti) rozsah 0.001~9999kgm?
K030/ | motorova konstanta R1 - data z auto- X | x .. Q
H230 | nastaveni (rozsah 0.001~65.535Q) £ % ‘g
HO031/ | motorovéa konstanta R2 - data z auto- x| x g; K Q
H231 |nastaveni (rozsah 0.01~65.535Q2) %E 2]
o
H032/ | motorova konstanta L - data z auto- x| x Eg S [ mH
H232 |nastaveni (rozsah 0.001~655.35mH) ‘g.g ]
HO033/ | motorovéa konstanta |, - data z auto- x| x § -‘é’ E A
H233 | nastaveni (rozsah 0.01~655.35A) £s8
HO034/ | motorova konstanta J - data z auto- x| x | 3% § kgm?
H234 | nastaveni (rozsah 0.001~9999kgm?) o>
HO050 | Kompenzace skluzu: x| x 0.2
zesileni P regulace U/f v fizeni se zp.
vazbou (rozsah 0.00~10.00)
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Zména za

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Clodt hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HO51 [Kompenzace skluzu: x| x 1.0 S
intergra¢ni konstanta I, regulace U/f v
fizeni se zp. vazbou (rozsah 0.~1000.)
Skupina funkci “P” ostatni parametry
Al e Tovarni
’};’: Nazev / popis Gl hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P001 [Reakce na chybu volitelné karty: x| v 00
* 00 chyba ménice
* 01 chyba ignorovana
P003 |Volba funkce svorky [EA]: x| x 00
* 00 rychlostni reference
« 01 pro fizeni se zpétnou vazbou
* 02 ext. svorka pro EzZSQ
P004 |Volba zplisobu zadavani zp. vazby x| x 00
posloupnosti pulst (P002=01):
* 00 jednofazovy vstup [EA]
« 01 dvoufazovy signal [EA] a [EB]
(rozdil 90°) vstup 1
« 02 dvoufazovy signal [EA] a [EB]
(rozdil 90°) vstup 2
* 03 jednofazovy signal [EA] a signal
sméru chodu [EB]
P011 |Pocet pulsl ¢idla (rozsah 32~1024) 512
P012 | Volba jednoduchého polohovani 00
* 00 nezvoleno + 01 zvoleno
P015 |Rychlost pfi orientovaném zastaveni x| v 5.00 Hz
(rozsah b082~10.00Hz)
P026 [Uroveri chyby ptekro&eni rychlosti x| v 135.0
(rozsah 0.0~150.0%)
P027 |Dovolena odchylka rychlosti (0~120Hz) v 7.5 Hz
P031 | Volba ¢asu rozbéhu a dobéhu 00
P033 |Volba povelu momentu 00
* 00 analog. napét’ovy signal [O]
* 01 analog. proudovy [Ol]
* 02 panel ménice (OP)
* 06 volitelna jednotka
P034 |Rozsah povelu momentu (0~200%) vi| v 0. %
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména za
chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

P036

Volba rezimu posunu momentu

* 00 v zavislosti na znaménku

* 01 v zavislosti na sméru otaceni
* 05 volitelna jednotka

X

X

00

P037

Hodnota posunu momentu (-200~200%)

%

P038

Volba polarity posunu momentu
* 00 zadny posun ¢ 01 OP ménice

00

P039

Omezeni rychlosti pfi momentovém fizeni
chod vpfed (rozsah 0.00~120.00Hz)

0.00

Hz

P040

Omezeni rychlosti pfi momentovém fizeni
chod vzad (rozsah 0.00~120.00Hz)

0.00

Hz

P041

Prepinaci ¢as mezi rychlostni a
polohovou regulaci (0~1000ms)

ms

P044

Nastaveni ¢asovace hlidani pferuseni
komunikace

1.00

P045

Chovani ménice po chybé komunikace
* 00 Porucha E70

» 01 zastaveni po rampé a chyba E70
* 02 zadna odezva

* 03 volny dobéh

* 04 zastaveni po rampé

01

P046

Cislo vyzyvaného vystupniho zafizeni

21

P048

Cinnost ménice, je-li detekovan
“idle mod”

01

P049

Nastaveni polu pro otacky za minutu

P055

Pocet pulst pfi maximalni frekvenci
rozsah 1.0~32.0kHz

25.0

kHz

P056

Casova konstanta filtru zadavani pulsy
rozsah 0.01~2.00s

0.10

P057

Posun zadavani povelovymi pulsy
rozsah -100~100%

%

P058

Omezeni zadavani povelovymi pulsy
rozsah 0~100%

100

%

P060
P067

Nastaveni pevné polohy 0~7
rozsah PO73~P072
(zobrazi se pouze 4 nejvyssi mista)

P068

Volba rezimu nalezdu na VP
* 00 najezd na VP nizkou rychlosti
* 01 najezd na VP vysokou rychlosti

00

P069

Smeér najezdu na vychozi polohu (VP)
* 00 vpred * 01 vzad

01

P070

Hodnota nizké frekvence najezdu na VP
(rozsah 0~10Hz)

5.0
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Zména za

A Tovarni
’};’: Nazev / popis Gl hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P071 [Hodnota vysoké frekvence najezdu na vV 5.0
VP (rozsah 0~400Hz)
P072 |Rozsah polohy vpied 0~+268435455 vi| v 2684
P073 |Rozsah polohy vzad -268435455~0 V| v -268
P075 |Volba rezimu polohovani x| x 00
*+ 00 somezeni + 01 bez omezeni
P077 |Prodleva v pfipadé vypadku signalu V| v 1.0 s
snimace (rozsah 0.0~10.0s)
P100 |Uzivatelské patametry programu EzSQ | ¥ | ¥ 0.0
~ |U(00) ~ U(31)
P131
P140 [EzCOM pocet dat vi| v 5.
P141 |EzCOM poloha 1 adresy V| v 1.
P142 |EzCOM poloha 1 registru V| v 0000
P143 |[EzCOM zdroj 1 registru vi| v 0000
P144 |EzCOM poloha 2 adresy Vi v 2.
P145 |EzCOM poloha 2 registru Vi v 0000
P146 |EzCOM zdroj 2 registru vi| v 0000
P147 |EzCOM poloha 3 adresy V| v 3.
P148 |EzCOM poloha 3 registru V| v 0000
P149 |EzCOM zdroj 3 registru vi| v 0000
P150 |EzCOM poloha 4 adresy Vi v 4.,
P151 |EzCOM poloha 4 registru Vi v 0000
P152 |EzCOM zdroj 4 registru Vi v 0000
P153 |EzCOM poloha 5 adresy V| v 5.
P154 |EzCOM poloha 5 registru V| v 0000
P155 [EzCOM zdroj 5 registru vi| v 0000
P160 v
~ | Volitelny I/F registr k zapisu 1 ~ 10 v 0000
P169
P170 v
~ | Volitelny I/F registr ke ¢teni 1 ~ 10 v 0000
P179
P180 | Profibus node address 0.
P181 |Profibus clear node address 00
* O clear * 1 not clear
P182 |Profibus map selection 00
P185 | CAN open node address (0 ~ 127) 0
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Zména za

4 125kbps

A Tovarni
'fg: Nazev / popis Choct hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P186 [CAN open - komunika&ni rychlost x| x 06
+ 0 automaticky *+ 5 250kbps
* 1 10kbps + 6 500kbps
* 2 20kbps * 7 800kbps
* 3 50kbps *8 1Mbps

Komunikace ModBus

Méni¢e MX2 maji standardné zabudovanu komunikaci Modbus na

rozhrani RS485

POZOR konektor RJ485 slouzi pouze pro pfipojeni vnéjsiho
operatorského panelu a je na ném rozhrani RS422.

Zapojeni komunikaéniho retézce

DIP pfepinac¢

ukonéovaciho odporu

| E1NAKHE2 KNS

1 |L P;ij|P}

(CHTTToT T

iJ

-.In:w] 12 I "

g

External device
iMaster)

|ERET|

MX2 No.2)

MX2 (Ned)
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Zakladni specifikace rozhrani

Pojem Specifikace Ir):erfr- l‘llioil\iloaa-
telem
pfenosova rychlost | 2400/4800/9600/19,2k/38,4k/ co71 v
57,6k/76,8k/115,2k bps
komunikaéni rezim asynchronni - X
maod binarni - X
umisténi LSB prenos LSB jako prvni - X
elektrické rozhrani RS485 diferenéni pfenos - X
datové bity 8-bitd (Modbus RTU) - X
parita zadna/sudal/licha C074 v
stop bity 1 nebo 2 C075 v
pocatecni konvence | jednosmérny start z nadfazeného _ X
zafizeni
gz; gcgg’levy pro 0 az 1000ms co78 v
velikost sité od 1 do 247 stanic C072 v
indikace chyb preteceni, kéd formovani bloka, C076
CRC-16, horizontalni parita co77
délka kabelu max. 500m - X

Ukongeni sité

Sbérnice RS485 vyzaduje ukonéeni na kazdém fyzickém konci,
aby nedochazelo k elektrickému odrazu a zvySenému vyskytu
prenosovych chyb. Méni¢ MX2 ma zabudovan ukoncovaci odpor
200Q2 , ktery Ize pfipojit ke sbérnici pfepnutim DIP spinace (viz
obrazek vy$e. Je-li potfeba zvolte jiny rezistor odpovidajici charak-
teristické impedanci sité.
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Dimenzovani vodi¢a a pojistek

Zapojeni
Vykon | Typ ménice jisténi pojistky
motoru MX2 silové | signalové gG 600V
vodice vodice
1f tfida 200V
0,1 |-AB001 ©
::‘GC)
02 |-AB002 1,3mm> g)aca 10A/200kA/1f
04 |-AB004 <%
o=
0,7 |-AB007 33mm?| &8 15A/200kA/1f
0.2
15 |-AB015 3a
£ >
2,2 |-AB022 €S
€9
n ©
~ C
53mm2| S g 30A/200kA/1f
)ga
Eg
§5
g
3f trida 200V
0,1 |-A001
02 |-A002 5 10A/200kA/3f
04 |-A004 1.3mm
0,7 |-A007 @0
5 A0t pp— gi“s’ 15A/200kA/3f
50
2,2 |-A022 3,3mm2 a‘&,_; 20A/200kA/3f
c C
3,7 |-A037 53mm2| 82 30A/200kA/3f
=)
55 |-A0SS 2 £3 40A/200kA/3f
13mm =R
7,5 |-A075 S
AL
11,0 |[-A110 21mm ﬁg
150 |[-A150 g &
E)g
£3
) s 80A/200KA/3f
34mm
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Zapojeni
Vykon | Typ ménice jisténi pojistky
motoru MX2 silové | signalové gG 600V
vodice vodice
3f, trida 400V
0,4 [-A4004 10A/200kA/3f
0,7 |[-A4007 1,3mm?2 % i
15 [-A4015 g
o
2,2 |-A4022 = &2
2,1 0T
30 |-A4030 ATl EE2 [ 15A200kA30
n rn
~.8
4,0 [-A4040 33mm?| 8 ;;
N O
55 |-A4055 885 20A/200kA/3f
53mm2| £
75 |-A4075 EG
I3
11,0 |[-A4110 SE 40A/200kA/3f
13mm? Q
15,0 |-A4150

PFi zapojovani musi byt pouzito schvalenych kabelovych kon-
covek.
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Nékteré praktické poznamky k nastaveni a provozu

1. Nastaveni ménice:

PFi kazdém nastaveni ménice je tfeba urcit odkud budeme
zadavat frekvenci (A001) a odkud budeme davat vykonny povel k
chodu (A002). Tovarni nastaveni je povel ze vstupnich svorek me-
ni¢e ([P24]-[1])a zadavani frekvence z napét ového vstupu [O].

Dale je nutno v kazdém pfipadé nastavit tepelnou ochranu
motoru dle Stitku motoru v parametru b012. Je také vhodné nas-
tavit rozsah otacek, zejména omezit jej smérem dolu, nebot™ moto-
ry s vlastni ventilaci se pfi nizkych otackach prehfivaji. Obvykle by
se pfi plném zatiZzeni nemél motor provozovat pod 15 Hz, delSi
chod pod 10 Hz neni bez ciziho chlazeni mozny. Napf. pro vstup
[O] je vhodné nastavit dolni frekvenci v A0O11 a horni frekvenci v
A012.

2. Nastaveni vektorového rezimu

Ve vétsiné pfipadu staci nastavit vykon motoru v HO03 a pocet
péll v HO04. Pokud je provoz pohonu neuspokojivy (zvySeny prou-
dovy odbér, zejména pfi frekvencich do 15 Hz, nepravidelny chod
pfi velmi nizkych otackach a dalsi), je mozné provést autmatické
nastaveni HO01. V pfipadé auto-nastaveni bez rotace nezapomeri-
te nastavit ruéné setrvaény moment zatéze. V parametru H002
zvolte pouziti parametrd z auto-nastaveni. Hodlate-li korigovat pa-
rametry z auto-nastaveni ru¢né, prosim prostudujte si pozorné
uzivatelskou pfirucku.

3. Chybova hlaseni

Pokud dochazi opakované k nadprouddm (E1 - E4), je nutno v
kazdém pfipadé odstranit pficinu (odstranit mechanickou zavadu,
prodlouzit rozb&hovou rampu). PFi €astém opakovani této chyby
muze dojit k poSkozeni méni¢e. Pokud dochazi k této chybé pfi
kazdém spusténi i pfi odpojeném motoru, je méni¢ vadny.

V pfipadé pretizeni motoru E5 je nutno prohlédout zafizeni,
zda neni mechanicky zablokovano, popf. zkontrolovat stav motoru.
Chyba E5 muze byt také zpUsobena nespravnym nastavenim mé-
nice (obvykle je chybné nastavena zakladni frekvence A003).

Prepéti E07 je typickou chybou u brzdénych z&tézi. Resenim
je prodouzeni dobéhové rampy F003, pokud to z technologickych
ddvodu neni mozné, je nutno pouzit brzdny odpor.

Chyba podpéti E9 je béZnou chybou pfi vypadku a kolisani
sité, neni nijak nebezpecna.
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