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Frekvencni ménice série RX
Rychly pravodce

+ Trifazové napajeni tfida 200V
+ Trifazové napajeni tfida 400V
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Blahoptejeme k ziskani ménice fady RX. Prosim méjte na paméti, Ze tento
“Rychly prehled” nemuize v zadném pfipadé nahradit uzivatelskou
priruc¢ku, kde naleznete podrobna a dikladna vysvétleni. VVénujte pozor-
nost nasledujicim pokynim:

UPOZORNENI: Pfed praci s ménicem RX je nezbytné si si
ddkladné prostudovat uzivatelskou pfiruc¢ku a dodrzovat
vS8echna bezpecnosti upozornéni a doporuceni. Rychly prehled
je ur€en pro zkuSené uzivatele pouze k osvézeni paméti a
nahlédnuti.

Bezpecénost

VYSOKE NAPETI: Zafizeni pro fizeni motoru a elektronicky
regulator jsou pfipojeny na nebezpecné sit’ové napéti.
Provadime-li servis pohonu nebo elektronického regulatoru pra-
cujeme se soucastkami a jejich kryty, které mohou mit potencial
sité nebo vysSi. Vénujte zvySenou pozornost ochrané proti
urazu elektrickym proudem.
P¥i kontrole soucasti stlijte na izolované podloZce a pracujte jen jednou
rukou. Vzdy pracujte s dalSi osobou pro pfipad nouzového stavu. Pfed kon-
trolou zafizeni nebo provadénim udrzby vzdy odpojte napéti. Vase vybaveni
musi byt fadné uzeméno. Pouzivejte bezpecnostni bryle kdykoliv, kdyz pra-
cujete s elektrickym regulatorem nebo elektrickym zafizenim pro rotaéni
pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by

meélo byt provadéno kvalifikovanym personalem seznamenym s
konstrukei, pfislusenstvim, provozem a s moznymi komplika-
® cemi. NedodrZeni prevence muZze zplsobit Graz.

VYSTRAHA: Otagejici se hfidele a elektrické potencialy

mohou byt nebezpe¢né. Proto je velmi nutné, aby vSechny

elektrické prace odpovidaly narodnim elektotechnickym

normam a predpisim. Instalace, zapojeni a udrzba by mély byt

provadény vyhradné kvalifikovanym personalem.Vyrobce
doporucuje dodrzovat testovaci procedury, které jsou obsazené v této
priruce. Pfed praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napéti.

VYSTRAHA: Pockejte minimalné 10 minut po vypnuti
napdjeni pfed provadéni udrzby nebo revizi. Jinak hrozi nebez-
peci elektrického Soku.




Instrukce, varovani a upozornéni dle uL®

» Pouzivejte vodi¢e Cu 75°C nebo ekvivalentni.

» ménice tfidy 200V jsou uréené do obvodu, kde efektivni symet-
ricka hodnota zkratového proudu neprekro¢i 100.000 A pfi
240V.

* meénice tfidy 400V jsou ur¢ené do obvodu, kde efektivni symet-
rickd hodnota zkratového proudu neprekroci 100.000 A pfi
480V.

« stupen znecisténi okoli méni¢e nesmi prekrocit hodnotu 2 nebo
ekvivalentni

» Teplota okoli méni¢e nesmi prekrocit 50°C

» Doba vybijeni kondenzatord ménice je 10 minut a vice (PFi praci
na ménici musi byt vénovana pozornost zabranéni elektrickému
Soku

« Kazdy model méniCe obsahuje polovodi¢ovy ochranny obvod
proti pfetizeni motoru.
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Konvence znac¢eni modelu:

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite¢né zakladni informace a charak-
teristicka data jednotlivych pristroji. NiZe je uvedeno vysvétleni typového
kodu:

[Type name : RX—A4004—EF |

Model  SJ700-004HFEF 2 INVERTER

KW/ (HP) - 0.4/ (1/2) =,
Input/Entree: SO0Hz, 60Hz ____ V IPh
= 50Hz, 60Hz 3B0-480 V 3Ph
Output/Sortie 0 -400Hz 380 480 V 3Ph
S, N u:uuazouuoum DATE Lmu

| Hitac |..1 ..'I Fauipment . oc w0 sapay NE18001-021

iz

Oznaceni serie L zabudovanyEMC filtr

Oblast uréeni:
E = Evropa

Vykon pfipojitelného motoru:

« 002 = 0,2kW * 004 = 0,4kW
« 007 =0,75kW  « 015=1,5kW
» 022 = 2,2kW + 030 = 3,0kW
* 040 = 4,0kW * 055 = 5,5kW
« 075 =7,5kW * 110 = 11kW

* 150 = 15kW » 185 = 18,5kW

e 220 = 22kW » 300 = 30kW
« 370 = 37kW » 450 = 45kW
» 550 = 55kW » 750 = 75kW
* 900 = 90kW * 11k = 110kW
* 13K = 132kW

L Vstupni napéti:
2 = tfifazové, trida 200V
4 = trifazové, fida 400V

Provedeni:
A = ur¢eno k montazi do rozvédéce,
(min kryti IP10), nebo uzaviené
modely k montazi na sténu



Utahovaci momenty svorek a sily vodicu

Doporucené priifezy vodi¢t a utahovaci momenty svorek jsou uvedeny v
nasledujici tabulce

svorka a utahovaci

;%It(gpu odel sila vodiét (mm?) mor?ne:;;.r;om. jisténi
ménice
kW (F’S:I"IL,"P\,IF"IV)V zem A
0,4 A2004 1,25 1,25 M4 1,2 (1,8) 5
0,75 A2007 1,25 1,25 M4 1,2 (1,8) 10
1,5 A2015 2 2 M4 1,2 (1,8) 15
2,2 A2022 2 2 M4 1,2 (1,8) 20
4,0 A2040 3,5 3,5 M4 1,2 (1,8) 30
55 A2055 55 55 M5 2,4 (4,0) 50
7,5 A2075 8 8 M5 2,4 (4,0) 60
1 A2110 14 14 M6 4,0 (4,4) 75
15 A2150 22 22 M6 4,5 (4,9) 100
18,5 A2185 30 22 M6 4,5 (4,9) 100
22 A2220 38 30 | M8 | 81(88) | 150
30 A2300 | 60(2x22) | 30 | M8 | 81(88) | 200
37 A2370 100 (2x38) 38 M8 8,1(8,8) 225
45 A2450 100 (2x38) 38 M8 8,1(8,8) 225
55 A2550 150 (2x60) 60 M10 | 20,0 (22,0) 350
400V tfida ménica
vykon sila vodicu (mm?) S romant nom-C! jisteni
model (max.)
ménice
KW CBLeR) | zem Nm A
0,4 A4004 1,25 1,25 M4 1,2 (1,8) 5
0,75 A4007 1,25 1,25 M4 1,2 (1,8) 5
1,5 A4015 2 2 M4 1,2 (1,8) 10
2,2 A4022 2 2 M4 1,2 (1,8) 10




400V tiida ménic¢a

vykon sila vodiéa (mm?) B jisteni

model (max.)

menice
kW Bibn | zem Nm A
40 | A4040 2 2 | ™M& | 12018 | 15
55 | A4055 35 35 | M5 | 24(40) | 30
75 | A4075 35 35 | M5 | 24(40) | 30
T A4110 55 55 | M6 | 4044 | 50
15 | A4150 8 8 | M6 | 45(49) | 60
185 | A4185 14 4 | M6 | 45(49) | 60
22 | A4220 14 4 | M6 | 459 | 75
30 | A4300 22 22 | M6 | 45(49) | 100
37 | A4370 38 22 | M8 | 81(88) | 100
45 | A4450 38 22 | M8 | 81(88) | 150
55 | A4550 60 30 | M8 | 81(88) | 175
75 | A4750 | 100 (2x38) | 38 | M10 | 20,0 (22,0) | 225
90 | A4900 | 100 (2x38) | 38 | M10 | 20,0 (22,0) | 225
110 | B411K | 150 (2x60) | 60 | M10 | 20,0 (35,0) | 350
132 | B413K 2x80 80 | M10 | 20,0 (35,0) | 350

Kabelové koncovky

VYSTRAHA: Ptipojeni kabelu musi
macokaney | DYE Provedeno v souladu s pozadavky

' . standardti UL® a CSA. Kabelova
.ll koncovka musi byt aplikovana pomoci
/ naradi doporu¢eného vyrobcem.

kabelové oke

Ochrana motoru proti pretizeni

Ménice RX jsou vybaveny funkci ochrany motoru proti pfetizeni. Funkce
ochrany zavisi na nasledujicich parametrech:

* b012 droveri termoelektrické ochrany v Amperech

* b212 Jdrover termoelektrické ochrany pro druhy motor

* b312 drover termoelektrické ochrany pro tfeti motor

Ve vySe uvedenych parametrech je potfeba nastavit nominalni proud
motoru. Rozsah mozného nastaveni je 20 az 100% Iy, ménice.
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funkce termoelektrické ochrany pracovat spravné, proto je
potfeba kazdému motoru pfedradit samostatnou termoele-
ktrickou ochranu.

f VAROVANI: Je-li pfipojeno dva a vice motort, nemize

Svorky silového obvodu

ménice tridy 200V: A2004 az A2037
ménice tridy 400V: A4004 az A4040

T R/ ST U VW
Eﬂ (L1 (L2 [(L3)y (T |(T2) |(T3)
PD|P | N |RB| <+ |+
(+1) | (+) | (=) |(RB)| (G) | (G)

o000 Q00

ooa| volba EMC
filtru

J62(odpojen) J6lizapojen)

ménice tridy 200V: A2055 az A2110
ménice tridy 400V: A4055 az A4110

volba EMC

filtru RB||Ro|To
(RB)
[ 1| [RTS[TPPO[PINJU[VW
zapojen (LML L3 D | () | (=) [TH T2 [(T3)
4> B “ propojka L
I ” (G) (G)
odpojen




Svorky silového obvodu - pokra€ovani

ménice tridy 200V: A2150 azA2220
ménice tridy 400V: A4150 az A4220

volba EMC
filtru |RB|
(RB)
[ o R[S[TPD|P[NJU[V W
— (L L) (L3 f+1) | i+ | (=) [(THT2) (T3
zapojen p— —
e ] e [F
I l (G) (G)
odpojen

ménice tiidy 200V: A2300, A2370
ménice tridy 400V:  A4300, A4370

[Ro[To
RISTTPD[PIN[UTV W]+

(LY L3 i+D ] () | (=) THT2) (T3] 1G)

volba EMC filtru

zapojen l odpojen l




Svorky silového obvodu - pokra€ovani

ménic tridy 200V: A2450

ménice tfidy 400V: A4450, A4550

Ro[ To

R|S|TIPD[P|N|U|V|W|Z+
(LD ) (L3 |+ ] (0 [ (= [(TH T2 (T3 || (G
(G) (G)
volba EMC filtru
zapojen odpojen

ménic tridy 200V: A2550

volba EMC filtru

2
E
i |

<5

LG zapojen
S|TIPD[P|N|U|V|W
(L) JL2) [(L3) (10 | () | (=) [(T1)[(T2)
.

odpojen

|:~
—

=

3

=]

2
l]]—‘ >

=)

Pozn.:Je-li méni¢ napajen z nezavislé sité - generatoru, mize dochazet k
deformaci vystupniho napéti generatoru, prehfivani a dal$im

nezadoucim jeviim. Obecné plati, Ze vykon generatoru by mél byt
minimalné 5 x vétsi nez vykon ménice (kVA)




Svorky Fidicich obvodu

propojka

kom. port RS485

EEGEE > |

IEIEHIP24 2 Ilm
1L |

analog. analog. napajeci Ioglcke logické chybove
vstupy  vystupy zdrojlogiky  vstupy vystupy relé

Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky

P24 [+24V pro logické vstupy 24VDC napajenl pro logické vstupy,

max. 100 mA

(kazdy DI - ca 5mA)

Pozn.: Nelze pouzit k napajeni
vnéjsich objektd, nezkratujte se
svorkou [L]

CM1 [spole¢na svorka zdroje druha svorka napajeciho zdroje
24V logiky 24V, spole¢na svorka pro
zapojeni termistoru [TH]

PLC |spolecna svorka inteligent- | v zakladnim nastaveni je upfed-
nich digitalnich vstupt nostnéna zdrojova logika (napéti
[P24] je pfipojeno pres akcni Elen
na vstupni svorky [1] az [8], [FW]).
Mezi [PLC] a [CM1] je propojka.
Zménu na spotfebicovou logiku Ize
provést pfesunutim propojky mezi
[P24] a [PLC] (zapnuti vstupu [1] az
[8], [FW] pak odpovida jeho spojeni
se svorkou [CM1]).

CM2 |[GND pro logické vystupy |soucet proudt pro vSechny
vystupy [11] az [15]

1, 2, 3, |Inteligentni programo- Napéti sepnuti : min. 18VDC
4, 5, 6, |vatelné dvoustavove napéti rozepnuti : max. 3VDC
7 8 |logické vstupy zatézovaci proud 5,6mA, max.
. dovolené napéti 27VDC, vstupni
FW |chod vpied / stop odpor 4.7kQ
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Nazev
svorky

Popis

Rozsah a poznamky

11,12,
13, 14,
15

Logické programovatelné
dvoustavové vystupy

otevreny kolektor,

Imax 50 mA pfi sepnuti
Umax 27 Vg pfi rozepnuti
spoleéna svorka [CM2]

TH vstup termistoru v motoru | termistor se pfipoji mezi svorky
[TH] a [CM1].

Indikovano pfehrati motoru , pokud
odpor prekro¢i 3kQ. Zatizitelnost
vstupu 100mW.

FM Digitalni napét ovy vystup, | modulace stfidy signalu - veli€inu

signal s modulovanou pro zobrazeni Ize zvolit.

stfidou (PWM), FM signal - pouze zobrazeni

frekvencné modulovany frekvence a proudu

signal Amplituda signalu 10Vpc, max.
3,6kHz, dovoleny zatéZovaci proud
1,2mA,
spolecna svorka [CM1].

AM |analogovy napét ovy analogovy napét ovy signal -

vystup veli€inu pro zobrazeni Ize zvolit,
rozsah signéalu 0 az 10Vp¢, 2 mA
max.

AMI |analogovy proudovy vystup|analogovy proudovy signal -
veli¢inu pro zobrazeni Ize zvolit,
rozsah signalu 4 az 20mA,
zatéZovaci odpor max. 250Q.

L spole¢na svorka pro soucet proudud vstupl a vystupl
analogové signaly [O], [02], [Ol], [AM], a [AMI]
(neuzemnuje se)

Ol analogovy proudovy vstup |[povel frekvence 4 az 20mA
(19,6mA),vstupni impedance 100Q,
max. proud 24mA

(0] analogovy napét ovy vstup | povel frekvence 0 az 10V (9,6V)
dovoleny rozsah signalu -0,3 az
12Vpc, vstupni odpor 10kQ

02 analogovy obousmérny povel frekvence 0 az +10V

napét’ovy vstup dovoleny rozsah signalu
Oazz 12VDCY
vstupni odpor 10kQ

H Referen¢ni napéti +10V jmenovité 10Vpg, max. 20 mA
slouzi k napajeni vstupt O, 02, Ol

ALO |Prepinaci kontakt relé Zatizitelnost kontaktt

- - - AL1-ALOQ: 250V5c/2A (odporova z.);

ALT [Spinaci kontakt relé (ve | o 9" (induktivni =.) (ocp )

stavu “ready” sepnut) AL2-ALO: 250V /1A (odporova z.);
AL2 |Rozpinaci kontakt relé (ve |0,2A (induktivni z.)

stavu “ready” rozepnut)

Minimalni zatéz
100Vac/10mA, 5Vpc/100mA
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Zakladni schema zapojeni
Nasledujici schema zapojeni znazornuje zapojeni motoru a napajeni pro
zakladni provoz. Signalové zapojeni umoziiuje chod vpfed, vzad a nas-

taveni frekvence externim potenciometrem.

L1

L2
L3

silové napajeni
3-faze

dvouvodigova J51
propojka

Feritovy filtr

tovarni poloha pro-
pojky pro modely —
xFU/-xFF (spotre-

Fidici
obvody [

bicové vstupy) L

brzdny
brzdna
(volltelne )1 JEdHOtka |
volltelne)
N

(modely do vykonu 22kwW
obsahuji brzdnou jednotku)

inteligentni reléovy

| T )
(tovarné funkce
tovarni poloha 1 porucha)
propojky pro 1 vystupni obv.
modely —xFE 1 S
(zdrojové vstupy) |, 4 E T_
] .
fﬁ }ﬁ 5)
vpied $—0-C T {
vzad 0 C | 1)
| vstupnil ‘K: 5 vystupnich
| obvodyj . inteligentnich svorek -
) | | ' B otevieny kolektor
8 vstupnich X _K:
inteligentnich &
svorek 0" 4
+—0-"C ‘E:
U
—0"C
rozsitujici
volitelnd 41—
jednotka #1
termistor rozsifeni 1/0 a komuni-
» rozsifujici kaci DeviceNet
frekvenéni volitelna L 1
vystup FM jednotka #2
reference +10V]
POZN.: K pfipojeni
é: 0-10Vpe ):O inteligentnich 1/0 svorek
10kQ reference pouzijte parované krou-
0+10 V, + cené stinéné vodice.
< bC /02 tovbe Stinéni kazdého signlu
pfipojte k jeho spole¢né
0 svorce, pouze na strané
ménice
SP
vysilani
Iptijem iova
. 100Q seriova
a'?atIOQOA",% komunikace
vystup ukonéovaci| RS-485
) propojka
analogovy
vystup AMI

_T_ zemnéni typ D (modely tfidy 200V);

— zemnéni typ C (modely tfidy 400V)
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Ovladani ménice z panelu

LED programovani Zobrazeni parametri
LED “Run/Stop” /
LED Napéjeni
HITACHI erower |
RX INVERTER @®ALARM ——— LED porucha
7 Signalizace jednotk
RUNO orz__| g jednotky
oy N {{/elrtz
kw | ] olt
PRGO OA e I= Amper
® % procenta

| LED “Tla¢. RUN aktivni”
— Tla¢. STOP/RESET

o
STOP
RESET
[SENEAIE s

Tlag. chod Tla¢. funkce Tlag. nahoru/dold

LED Run/Stop - Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi,
nesviti pokud méni¢ neni v chodu, vystup je zablokovan.

LED Programovani - Sviti, pokud je ménic pfipraven k Upravé
parametr( (stav programovani). Nesviti pokud méni¢ zobrazuje
aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

LED tlac. chod (RUN) aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven
reagovat na tlacitko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.
Tlaé. chod (RUN) — Stiskem tohoto tlagitka uvedete méni¢ do
chodu (motor se otaci). Parametr FO04 uréuje smér otaceni
vpred nebo vzad.

Tla¢. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlaitka zastavite bézici
pohon (dobiha po dob&hové rampe), nebo odstranite zablo-
kovani ménice vzniklou chybou.

Zobrazeni parametrii — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej
zobrazujici parametry a funkéni kody.

Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
prislusi zobrazenému parametru.

LED napajeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno
napajeci napéti.

LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

13




* Funkeéni tlaéitko — slouzi k pohybu v nabidce parametrq,
nastaveni a zobrazeni.

* Tlaé. nahoru/dolt — umoznuje pohyb v nabidce
parametrd a zménu hodnoty parametrd.

» Tlac¢itko uloz — Stiskem této klavesy ukladate upravené
hodnoty parametrti do paméti EEPROM (zakongite-li Upravu
parametru bez stisku tlagitka [J], z(istane zapsana jeho
puvodni hodnota).

POZN.: Po odejmuti operatorského panelu je pfistupny
konektor RJ45, ke kterému je mozné pripojit PC a provadét
parametrizaci a ovladani ménice. K tomuto Ucelu je uréen
softwarovy prostfedek CX-drive. BlizSi informace o dostupno-
sti a pouziti software naleznete v uzivatelské pfirucce,
pfipadné kontaktujte Vaseho dodavatele.
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Programovani

Jak se pohybovat v nabidce
Zobrazeni

15
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Testovaci chod
Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrG pro ovéfeni
chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpUsoby ovladani ménice:
ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo oviadani
pomoci logickych vstupnich svorek.
» Provéfte zapojeni napajeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 12)
» Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([P24],[FW], [H],
[O], a[L]) a provéfte jejich spravné zapojeni podle schematu na
strané 12.

« Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [1]) je volitelné.

Krok Popis Z 0P Ze svorek
1 |Zvolte zdroj povelu  [A001 = 02 A001 =01,
rychlosti parametr FOO1 na  |vstupni svorky
OP (zména tlacitky |[H-O-L]
na OP)
2 |Zvolte zdroj povelu  |A002 = 02 A002 = 01,
chod vpfed (FW) (Tla¢. Run) svorka [FW]
3 | Zvolte zdroj povelu Parametr FO04 C008 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 |Zvolte zakladni A003 = 50
frekvenci motoru
5 |Zvolte pocet pdll HO004 = 4 (tovarné), mérite pouze pokud je
(2/41/618) vas motor odlisny
6 |Nastavie displei 12 | nastavte d001, stisknéte taditko
zobrazi se 0.00
Provéfte bezpecnost |odpojte motor od zatéze
7 nastavte v FOO1 provéfte zda napéti
mezi
tlacitky [O]—IL] je OV
hodnotu 0.00
8 |Zadani povelu chod |stisknéte tlacitko sepnéte svorku [FW]
vpfed RUN (chod)
9 [ZvySeni rychlosti zvySte napéti na
y v tlacitkem zvyste sv(y)r(;e [Oﬁ)
hodnotu v F001
10 [Snizeni rychlosti snizte napéti na
y tlacitkem snizte svorce [Ori
hodnotu v FO01
11 | Zastaveni motoru Stisknéte tlacitko rozepnéte svorku
STOP [FW]
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Krok

Popis

Z OP Ze svorek

12 |Zadani povelu chod
vzad (volba)

v parametru FO04
nastavte hodnotu 01

sepnéte svorku [RV]

13 |Zastaveni motoru

Stisknéte tlacitko
STOP

rozepnéte svorku [RV]

Chybové kody
Ochrany méni¢e RX zablokuji chod pfi nadproudu, prepéti a pod-
péti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free run
stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic a
odstranite chybovy stav (nikoliv pfi¢inu chyby!!).

Zakladni chybové kody

Kédy

chyb Nazev Mozna pfic¢ina(y)
EO 1- Nadproud pfi konstantni [+ zkrat na vystupu ménice
rychlosti + zablokovani hridele motoru
— = « prilis velka zatéz
EQ2- |Nadproud pfi dob&hu « motor s dvojim napét ovym
- _ rozsahem neni spravné zapojen
E(03- |Nadproud pfi rozbéhu Pozn.: Mé&ni¢ RX700 hlasi chybu
nadproudu pfi 200% nominalni
hodnoty proudu ménice
EO4_ Nadproud z jinych pfi¢in |+ Je nastavena pfrili$ velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)
» Chyba proudového transformatoru/
zarus$enf fidicich obvodu
EOS_ Ochrana proti pfetizeni |+ Je zjiSténo pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)
- fetizeni brzdného * Vyuziti brzdného odporu prekro€i
E PretiZzeni brzdnéh Vyuziti brzdného od fekroGi
odporu dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni
_ yba prepéti * napéti na stejnosmeérné sbérnici
E07- |Chyba prepst — - Smé Sbemici
(DC bus) pfekrogilo chybovou
hranici (regenerativni energie z
motoru pfi brzdéni)
_ a + Komunikace paméti e
E Chyba EEPROM Ki ik paméti EEPROM j
ru$ena, prehrati paméti apod.
_ | Chyba podpéti * napéti na DC sbérnici pokleslo pod
E
Uroveri potfebnou pro spravnou
funkci Fidicich obvodu
E 1 O_ Chyba proudového * zdroj silného ruseni v blizkosti
transformatoru (CT) ménice
* nespravna funkce CT uvnitf ménice
E11- |ChybaCPU + chyba vnitfni jednotky CPU
_ | Vnéjsi chyba * signal externi chyby na svorce
E

[EXT] je aktivni
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Kody

chyb Nazev Mozna pric¢ina(y)
E13- USP (Ochrana proti « Je-li zvolena funkce USP, dojde k
nechténému rozbéhu) chybé pokud je pfi jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napajeni

E14- Zemni chyba « Je zjiSténo zemni spojeni na
vystupu ménice. Tato funkce neni
uréena k ochrané osob.

E1l 5- Vstupni prepéti * Vstupni napéti se drzi nad povole-
nou hranici déle nez 60s (ménic je
ve stavu klidu - stop)

E 1 6_ Mzikové pferuseni « chyba sité > 15ms nebo > nez

napajeni hodnota b002

E20- Teplotni chyba ménice v |+ Vnitfni teplota ménice prekrogila

dusledku ztraty otacek povolenou hranici v dobé, kdy mél
ventilatoru ventilator nizké otacky

E2 1 _ | Teplotni chyba ménice « Vnitfni teplota ménice prekrocila
povolenou hranici

E23- Chyba propojovaciho « chyba komunikace mezi CPU a

pole propojovacim polem spinaci

E24_ Chyba faze « chybi néktera z napéjecich fazi

E30_ Chyba IGBT » Mzikové prekroceni proudu na
nékterém z tranzistord IGBT

E3 5- Chyba termistoru » Hodnota na vstupu termistoru [TH] a
[CM1], je mimo pFipustny rozsah

E3 6_ Chyba ovladani externi |+ Je-li zvoleno ovladani externi brzdy

brzdy (b120=01) dojde k chybé&, pokud
méni¢ neobdrzi potvrzeni o
zabrzdéni v uréeném case (b124)

E37 Bezpecnostni stop « Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpeéného zastaveni

E3& |Pretizeni pfi malé rychlo- [+ Méni¢ hlasi chybu dojde-li k

sti pretiZeni pfi chodu na velmi nizké
rychlosti 0,2Hz a méné

E41 Chyba komunikace * Méni¢ vyhlasi chybu, pokud dojde k

Modbus poruse komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00

_ _ _ _ | Vypadek napajeni  Nizké vstupni napéti, ménic
zablokuje vystup. Pfi obnoveni
napajeni nasleduje restart, nebo,
pokud se nezdafi, chyba.

E43 EzSQ neplatna instrukce |* Program ulozeny v paméti je
porusen, nebo byla v pribéhu
nacitani programu do ménice
sepnuta svorka PRG

E44 EzSQ prekroceni « Bylo pouzito vice vnofenych pod-

hloubky vnofeni
programu

program(, podminkovych pfikazi (if

a for-next) nez dovolenych 8
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Nazev

Mozna pfric¢ina(y)

EzSQ chyba instrukce

» Ménic nalezl pfikaz, ktery nemuze
byt proveden

EzSQ uzivatelska chyba
(0az9)

+ Doslo k chybé definované
uzivatelem

Chyba volitelné jednotky
#1 (vyznam zavisi na
pfipojené jednotce)

Chyba volitelné jednotky
#2 (vyznam zavisi na
pfipojené jednotce)

+ Tato chybova hlaseni jsou rezer-
vovana pro volitelné jednotky. Kazda
volitelna jednotka muze vykazovat
specifické chyby. Blize viz uzivatel-
ska prirucka pouzité volitelné
jednotky

Ostatni zobrazeni displeje

Kody
chyb

Nazev

Mozna pficina(y)

Inicializace paméti chyb

» Probiha inicializace (vymaz) paméti
chyb

Automatické nastaveni
ukonéeno

* Automatické nastaveni probéhlo v
poradku

Chyba komunikace

¢ Chyba v komunikaci mezi méni¢em a
OP (displej blika)

Zadana data
(monitor chyby)

* Nejsou zaznamenana zadna data chyby
nebo varovani

Nedovoleny pfikaz chodu

* Zvoleny smér chodu je zakazan (b035)

Cekani na restart

¢ Zobrazeni displeje po chybé pred
restartem (prodleva)

Reset

« Je sepnuta svorka RS nebo stisknuto
tlacitko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

Chyba automatického
nastaveni

* Automatické nastaveni motorovych
konstant neprobéhlo spravné

Podpéti (je zablokovan
vystup ménice)

« Nizké vstupni napéti zpUsobilo vypnuti
chodu a ménic se po opétovném
zvysSeni napéti pokusi o restart. V
piipadé neuspésného pokusu vyhlasi
chybu.
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Stav pfi chybé

Cislo za desetinnou tedkou v kédu chyby zobrazuje stav ménie v
okamziku vzniku chyby. Pomoci klaves Ize listovat pod-
minkami pfi vzniku chyby.

stav ménice S't(g“,ju stav ménice podminky pfi chybé
---.0 |zapinaninapajeni, [ ---.5 chod, zadani
proces inicializace frekvence OHz T pFicina chyby
---.1 |zastaveno ---.6 | zahajeni provozu vystupni frekvence
-=-=-.2 |dobéh -7 stejnosmémé proud motoru
brzdéni napéti meziobvodu
- - -.3 | konstantni rychlost | - - - .8 omezovani celkova doba
pretizeni provozu
---.4 |rozbéh ---9 zapnuta funkce l celkova doba chodu
SON nebo FOC

Pozn: skute¢ny stav ménice muze byt odlisny od zdénlivého, napf pokud je funkéni PID
regulace neexistuje stav konstantni rychlosti, méni¢ neustéale zrychluje a zpomaluje.
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Zobrazeni Funkce/parametr
stiskni @ @™ D ——_ | Volba skupiny funkel "’
dle potfeby.
stiskni @ b001 “FE)r’yni parametr ze skupiny
s 22 () dou.. OB (S Eene o
stiskni Jedi 01 8; = Egrope

nastaveni spravné prejdi
k dal$imu kroku

proved zménu pomoci @

a @ hodnotu a zapi$ @ .

. Volba kédu zemé pro
stiskni @ b085 inicializaci
stiskni @ b 0 8 4 | Volba zpusobu inicializace

. 00 = pouze vymaz obsahu
St'Sk”'@- 00 paméti chyb (bez inicial-

zace)

L 1 |01 = inicializace
stiskni @ 0 tovarnich hodnot

i . Inicializace nyni zméni
stiskni . b084 v8echny parametry na

vychozi hodnoty

. . . Prvni €ast inicializacni
stiskni a drz @’ @! b084 sekvence, zacne blikat
stiskni jesté adrz pismeno “b
po 3 s, pak uvolni
objevi-li se na displeji EU V prubéhu inicializace je
prednastaveny kéd zobrazen kéd zemé
zemé, uvolnéte USA uréeny pro inicializaci.
v§echna tlacitka
inicializace je ukon¢ena | d () () 1 |zobrazi se funkeni kod zobra-

zeni vystupni frekvence
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Tabulky parametrt

Skupina parametra “d” funkce zobrazeni

Kod
Funkce

Nazev / popis

doo1

Zobrazeni vystupni frekvence

d0o02

Zobrazeni vystupniho proudu

doo3

Zobrazeni sméru otaéeni motoru

o o B

Vpred Stop Vzad

Smér

doo4

Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny (PV) PID
regulace

%

doos

Stav vstupnich inteligentnich svorek

T
I]%[Il] IZHWP

FW
Cislo svorky

doo6

Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek

o0

AL15 14 1312 11
" Cislosvorky svorky

doo7

Zobrazeni prepoctené hodnoty frekvence
(vystupni frekvence x b086 nasobitel)

dle
uzivatele

doos

Zobrazeni aktualni frekvence (-400 az +400 Hz)

Hz

doo9

Zobrazeni povelu momentu (0 az 200 %)

%

do10

Zobrazeni hodnoty posunu momentu (-150 az +150%)

%

do12

Zobrazeni vystupniho momentu (-200 az +200%)

%

do13

Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 600V

\

do14

Zobrazeni vstupniho pfikonu 0 az 999,9kW

kW

do15

Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 az 999MW (b079)

d016

Celkovy pocet provoznich hodin 0 az 999khod

hodina
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Koéd
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

do17

Celkovy poéet hodin pripojeni k siti 0 az 999khod

hodina

do18

Zobrazeni teploty chladi€e (-20 az +200)

°C

do19

Teplota motoru (-20 az +200), nutny termistor v motoru

°C

d022

Zobrazeni zivotnosti komponent
—, — ~e v ~
|:|E|] I |:||:||:| ] Zivotnost pekrocena

normalni stav
0_[ I]:,U/ U\ t

Chladici elektrolytické.
ventilator kondenzatory

d023

Zobrazeni ¢itae programu [EzSQ], 0 az 1024

do24

Zobrazeni ¢isla programu [EzSQ], 0 az 9999

d025

Uzivatelské zobrazeni 0 [EzSQ]

d026

UzZivatelské zobrazeni 1 [EzSQ]

do27

Uzivatelské zobrazeni 2 [EzSQ]

d028

Citag pulst

d029

Zobrazeni povelu polohy

do30

Zobrazeni aktualni polohy

d102

Zobrazeni napéti DC sbérnice (0,0 az 999,9)

d103

Mira vyuziti brzdného odporu 0,0 az 100,0%

%

d104

Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické
ochrany 0,0 az 100,0%

%

Historie chyb a stav ménice

Nazev / popis Jedn.

doso

Cita¢ chyb pocet

dos1

Zobrazeni posledni (n-té) chyby —

dos2

Zobrazeni chyby n-1 —

doa3

Zobrazeni chyby n-2 —

dos4

Zobrazeni chyby n-3 —

d085

Zobrazeni chyby n-4 —

d086

Zobrazeni chyby n-5 —

d09o0

Zobrazeni varovani (viz str. 59) —
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Zobrazeni parametri chyby

Zadna chyba
Zobrazeni Je zapsana™, Ne Q
chyba?

Ano
hodnota
( ] ( ) Podminky
A chyby
19 ~ ,
Kod chyby

U
—_
)
N

W

J
ol
@5@

Frekvence pfi
chybé

o
e
o
Qe

L9
4_@7 Proud motoru
pfi chybé

o0

H@i@
|
BIAe

Napéti ss. sbér-
nice pfi chybé

RORORE

S
—_

@
©E®

2

Celkovy ¢as pro-
vozu pfi vzniku
chyby

—
|9,

O,

E1S

Celkovy ¢as pfi-
pojeni k siti pfi
vzniku chyby

9,

|



Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v nahodné zméné
parmetrd v paméti ménice. Uzijte b031 k nastaveni rdznych drovni
zabezpeceni.

Tabulka nize udava vSechny kombinace voleb

b031 a stavu vstupu [SFT] Kazdy znak ¥ (povo- Zmﬁ"g za
leni) nebo x (zakaz) indikuje, zda Ize editovat l'fro?,etlv,
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni editace
parametry uvadi nizkou (LO) a vysokou (HIGH) = HISH
uroven editace pro riizné hodnoty softwarového

zamku. To odpovida tabulkam parametrti v

tomto €lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda
vubec) je mozné dany parametr ménit za chodu. Pfi nékterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize pouze ménit Zadanou
hodnotu FOO01, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.

q F001 a
Standardni 2
imel. | parametry | (Pewné | B0
svorka
sz Stop a
Stop | Chod chod Stop | Chod
OFF v LO v v X
00 ON X X X v X
OFF v LO v v X
01
ON X X v v X
02 X X X v X
03 | bez vlivu X X v v X
10 v HIGH v v v

Pozn: ProtoZe je mozné vzdy ménit parametr b031, pokud
je ménic ve stopu, neni funkce “softwarovy zamek” totoZna
s ochranou heslem, jak ji zname z jinych zafizeni.
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Tabulky uzivatelskych parametru

Nasledujici tabulky uzivatelsky nastavitelnych parametra se fidi
nasledujicimi pravidly:

Nékteré parametry Ize nastavit i pro druhy, pfipadné tfeti motor,
kody ekvivalentnich parametr( jsou oznaceny x2xx a x3xx.

V mnoha parametrech Ize volit z nékolika moznosti pomoci
Ciselného kédu. VSechny moznosti jsou v tabulkach uvedeny
pod odrazkami ve sloupci “nazev/popis”.

Ve sloupci tovarni hodnoty jsou uvedeny hodnoty pro Evropskou
verzi / US verzi ménice (pokud neni uvedeno jinak). V pfipadé,
Ze vlastnite jinou verzi pfistroje, prosim kontaktujte dodavatele.

Radu parametr(i nelze ménit pfi chodu méni¢e a v pfipadé
nékterych nastaveni softwarového zamku (b031) nelze ménit
parametry viibec. Pokud mate pochybnosti o aktualnim
nastaveni, zastavte méni¢ a nahlédnéte do uzivatelské prirucky.

Skupina parametrt “F”

2l Tovarni
Nazev / popis Zalcicce hodnota | Jedn
LO | HIGH EU/USA
FO01 [Nastaveni vystupni frekvence v v 0.0 Hz
F002 |Nastaveni rozbéhového €asu (1) v v 30.0 s
F202 |Nastaveni rozb&hového €asu (1) motor 2 | ¥ v 30.0 s
F302 |Nastaveni rozb&hového €asu (1) motor 3 | ¥ v 30.0 s
FO03 |Nastaveni dobé&hového ¢asu (1) v v 30.0 s
F203 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 2 | ¥ v 30.0 s
F303 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 3 | ¥ v 30.0 s
F004 |Nastaveni sméru otaceni z panelu: X X 00 —
» 00 vpred * 01 zpét
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Skupina parametra “A” standardni funkce

Kaéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn

A0OT

Nastaveni zdroje povelu

* 00 Potenciometr na OP (pokud jej Vas
OP obsahuje)

» 01 Ovladaci svorkovnice

+ 02 Nastaveni v F001

03 Vstup z komunikace ModBus

04 Volitelna jednotka #1

05 Volitelna jednotka #2

06 Vstup posloupnosti pulst

07 program EzSQ

10 Vypoctena hodnota

X

X

01701

A002

Nastaveni zdroje frekvence

+ 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
+ 02 Tlacitko na OP

» 03 Ovladani komunikaci ModBus
» 04 Volitelna jednotka #1

+ 05 Volitelna jednotka #2

01/01

A003/
A203/
A303

Nastaveni zakladni frekvence

50.0/
60.0

A004/
A204/
A303

Nastaveni maximalni frekvence

50.0/
60.0

A005

Volba [AT]

+ 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a [Ol]

» 01 Svorka [AT] voli mezi [O] a [02]

» 02 [AT] voli mezi [O] a potenc. na OP
» 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP

+ 04 [AT] voli mezi [O2] a pot. na OP
Pozn.: volby 2 az 4 pouzitelné pouze
pokud mate OP s potenciometrem

00

A006

Volba [02]

» 00 Signaly [02] a [O] se nescitaji

» 01 Signaly [02] a [O] se scitaji,
negativni hodnota (opacny chod)
je nepfipustna

+ 02 Signaly [02] a [O] se séitaji,
negativni hodnota (opacny chod)
je mozna

* 03 Vstup [02] neni aktivni

03

A0

O-L pocatecni frekvence.

0.00

A012

O-L konec¢na frekvence

0.00

A013

O-L pocatecni napéti

A014

O-L koncové napéti

X| X| X| X

100.
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Kaod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn

AO0T5

O-L urleni pocatecni frekvence
* 00 PouZije se hodnota A011
* 01 Pouzije se 0 Hz

01

A016

Casova konstanta vstupniho filtru.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms), 31- pevna
hodnota 500ms)

31../8.

A017

Volba zpracovani programu EzSQ
* 00 nezvolen * 01 zvolen

00

A019

Zpusob volby pevnych rychlosti:

* 00 binarni volba 16 rychlosti se voli 4
vstupy

» 01 bitova volba 8 rychlosti se voli 7
vstupy

00

A020/
A220/
A320

Nastaveni pevnych frekvenci

6.00/
0.00

A021
az
A035

Nastaveni pevnych frekvenci
(pro druhy i tfeti motor)

A038

Nastaveni frekvence tipovani

6.0/1.0

A039

ZpUsob zastaveni pfi tipovani

* 00 Volny dob&h motoru (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)

* 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovo-
leno pfi béhu motoru)

+ 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani nepovoleno pfi béhu motoru)

* 03 Volny dob&h motoru (tipovani
povoleno pfi béhu motoru)

* 04 Rizeny dobéh (tipovani povoleno
pfi béhu motoru)

+ 05 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani povoleno pfi béhu motoru)

04

A041/
A241

Volba momentového boostu
* 00 manualni momentovy boost
* 01 automaticky momentovy boost

00

A042/
A242/
A342

Hodnota manuainiho momentového
boostu

1,0

%

A043/
A243/
A343

Nastaveni frekvence manualniho
momentového boostu (0~50%)

5,0

%
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Zména

. Tovarni
Kod Nazev / popis zachodu | 1o inota | Jecn
EU/USA
LO | HIGH
A044/ [Volba tvaru charakteristiky U/f x| x 00 —
A244/ |+ 00 U/f pro konstantni moment
A344 |+ 01 U/f pro redukovany moment (1,7)
+ 02 Volna U/f
» 03 Inteligentni vektorové Fizeni bez
zpétné vazby (SLV)
+ 04 SLV v okoli OHz
» 05 Vektorové fizeni proudu se
zpétnou vazbou (V2)
A045 |Nastaveni napét'ového zesileni U/f Vi v 100.. %
A046/ | Zesileni automatické napét'ové Vi v 100. —
A246 |kompenzace (0~255, pro A041=01)
A047/ | Zesileni automatické kompenzace v v 100. —
A247 |skluzu (0~255, pro A041=01)
A051 |Volba stejnosmérné brzdy x| v 01 —
» 00 mimo provoz
» 01 v provozu pfi zastaveni
A052 |Frekvence stejnosmérmé brzdy x| v 0.5 Hz
(rozsah b082~400Hz)
A053 |Doba prodlevy stejnosmérné brzdy (0~5s) v 0.0 s
A054 |Sila stejnosmérné brzdy pfi dobéhu v %
0~100% (0,4 - 55kW) 50./0.
0~80% (75 - 132kW) 40./0.
A055 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pri x| v 0.5/0. s
dobéhu (0~60s)
A056 |Reakce brzdy na externi vstup [DB] - x| v 01 —
* 00 na hranu « 01 na uroven
A057 |Sila stejnosmérné brzdy pfi rozb&hu x| v 0.0 %
0~100% (0,4 - 55kW)
0~150% (75 - 132kW)
A058 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi x| v 0.0 s
rozb&hu (0~60s)
A059 |Nosna frekvence pfi stejnosmérném x| v kHz
brzdéni 0.5 ~ 15.0 (0,4 - 55kW) 5.0/3.0
0,5~ 10.0 (75 - 132kW) 3.0
A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence x| v 0.0 Hz
A261 |(rozsah A062~A004)
A062/ | Nastaveni dolniho limitu frekvence x| v 0.0 Hz
A262 |(rozsah b082~A061)
A063 |Nastaveni frekvencniho skoku (stfed) x| v 0.0 Hz
A065 |(rozsah 0~400Hz)
A067
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Zména

. Tovarni
'fg:' Nazev / popis zachodu| o inota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
A064 |Frekvenéni skok (Sitka) x| Vv 05 HZ
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni x| v 0.00 Hz
frekvence (0,0~400.0Hz)
A070 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni doby x| v 0.0 s
(rozsah 0,0~60,0s)
A071 |Aktivace PID regulatoru x| v 00 —
+ 00 regulator PID vyfazen
» 01 regulator PID ve funkci
A072 |PID proporcionalni zesileni (0,0~25,0) v v 1.0 —
A073 |PID integraéni konstanta (0,0~3600s) v v 1.0 s
A074 |PID derivaéni konstanta (0,0~100s) v v 0.00 s
A075 |PV méfitko pfepoctu skute¢né hodnoty | x | ¥ 1.00 —
(rozsah 0,01~99,99)
A076 |Nastaveni vstupu skute¢né hodnoty x| v 00 —
+ 00 svorka [Ol] (proudovy vstup)
» 01 svorka [O] (napét ovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
+ 03 vstup posloupnosti pulsu
* 10 vstup z vypoctové funkce
A077 |Obracené funkce PID x| v 00 —
» 00 PID vstup = SP — PV
* 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 |PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) v 0.0 %
A079 |PID zdroj zadani zesileni pfimé vétve v 00 —
+ 00 nefunkéni + 02 svorka [Ol]
» 01 svorka [O] » 03 svorka [02]
A081 |Volba funkce AVR x| x 02 —
» 00 AVR vzdy aktivni
» 01 AVR neaktivni
* 02 AVR aktivni kromé dobéhu
A082 |Volba napéti pro AVR x | x |200/230( V
tfida 200V: 200/215/220/230/240 400/460
tfida 400V: 380/400/415/440/460/480
A085 |Rezim Setfeni energii x| x 00 —
+ 00 normalni + 01 Setfici
* 02 optimalni rozbéh / dobéh
A086 |Nastaveni Setficiho rezimu (0~100) vi v 50.0 s
A092/ | Nastaveni rozbéhového Easu (2) v v 10.0 s
A292/ |rozsah 0,01~3600s
A392
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Zména

. Tovarni
'?ged Nazev / popis zachodu| o inota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH

A093/ [Nastaveni dobéhového Casu (2) ViV 10.0 s
A293/ |rozsah 0,01~3600s
A393
A094/ | Volba pfechodu mezi prvni a druhou x| x 00 —
A294 |rampou

» 00 sepnutim svorky 2CH

» 01 prekroenim stanovené frekvence

* 02 zména sméru - vpred / vzad
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu Acc1 na X | x 0.0 Hz
A295 |Acc2 (0~400Hz)
A096/ | Frekvence zmény dobé&hu Dec1 na X | x 0.0 Hz
A296 |Dec2 (0~400Hz)
A097 |Volba rozbéhové kfivky x| x 01 —

+ 00 linearni

+ 01 S-kiivka

+ 02 U-kfivka

» 03 inverzni U-kfivka

+ 04 vytahova S-kfivka (EL-S)
A098 |Volba dobéhové kfivky (stejné jako v A097) | x | x 01 —
A101 |[OI]-[L] aktivni rozsah - po¢atecni frekv. | x v 0.0 Hz
A102 |[Ol]-[L] aktivni rozsah - kone€na frekv. | x | ¥ 0.0 Hz
A103 |[Ol]-[L] aktivni rozsah po¢ate¢ni proud | x | ¥ 20 %
A104 |[Ol]-[L] aktivni rozsah koncovy proud x| v 100. %
A105 |[Ol]-[L] ur€eni pocatecni frekvence x| v 00/01

* 00 Pouzije se hodnota A101

* 01 Pouzije se 0 Hz
A111 |[O2]-[L] aktivni rozsah - po¢ate¢ni frekv. | x | ¥ 0.0 Hz
A112 |[O2]-[L] aktivni rozsah - koneéna frekv. | x | V¥ 0.0 Hz
A113 |[O2]-[L] aktivni rozsah pocate¢ni napéti | x | ¥ -100 %
A114 |[O2]-[L] aktivni rozsah koncové napéti | x | ¥ 100. %
A131 |Volba konstanty rozb&hové kfivky 01~10 | x | ¥ 02 —
A132 |Volba konstanty dobéhové kfivky 01~10 | x | ¥ 02 —
A141 |Volba vstupu A pro vypoctovou funkci x| v 02 —

+ 00 Operatorsky panel

» 01 Potenciometr na OP

» 02 Vstup [O]

* 03 Vstup [OI]

* 04 Proménna z komunikace RS485

+ 05 Volitelna jednotka #1

+ 06 Volitelna jednotka #2

+ 07 Vstup posloupnosti pulst
A142 |Volba vstupu B pro vypoctovou funkci x| v 03 —

stejna volba jako pro A141
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Zména

. Tovarni
'fg:' Nazev / popis zachodu| o inota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
A143 | Operator x| Vv 00 —
+ 00 ADD (vstup A + vstup B)
» 01 SUB (vstup A - vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)
A145 |Pfidavna frekvence (0~400Hz) v v 0.00 Hz
A146 |Volba znaménka pfidani frekvence x| v 00 —
» 00Pricte (A145 k vystupni frekvenci)
* 010decte (A145 od vystupni frekvence)
A150 |Hloubka kfivky EL-S na pocatku x| x 10. %
rozbéhu (0~50%)
A151 Hloubka kfivky EL-S na konci rozb&hu x| x 10. %
(0~50%)
A152 Hloubka kfivky EL-S na po¢atku dobéhu | x | x 10. %
(0~50%)
A153 Hloubka kfivky EL-S na konci dobé&hu x| x 10. %
(0~50%)
Skupina “B” funkce jemného nastaveni
Kéd zgrg:ggu Tovarni
fge Nazev / popis hodnota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b001 [Volba zpUsobu automatického restartu: | x 4 00 —
* 00po chybé porucha, bez restartu
* O1restart od OHz
+ 02restart s ur€éenim okamzitych
otacek a zachycenim motoru
» 03zachyceni motoru, nasledné dobéh
a zastaveni, hlaSeni chyby
* 04 restart s aktivnim zachycenim motoru
b002 |Povoleny ¢as chyby napajeni (0,3~25s) v 1.0 s
b003 |Prodleva po odeznéni chyby pred v 1.0
restartem (0,3~100s)
b004 |Mzikovy vypadek napdjeni / podpéti x| v 00 —
béhem stopu ménice
* 00neni indikovano jako chyba
* 01je indikovano jako chyba
+ 02pfi stopu a dobéhu neni indikovana
chyba
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Zména

. Tovarni
'?g: Nazev / popis zachodu |\ oinota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b005 [Poéet pokusul o restart po mzikovém x| Vv 00
vypadku napdjeni / podpéti
» 00 16 x pokus o restart
* 01 neomezeno
b006 |Detekce ztraty faze x| v 01
* 00 neni indikovano jako chyba
* 01 je indikovano jako chyba
b007 |Restart motoru z OHz, pokud je aktualni | x | ¥ 0.00 Hz
frekvence niz$i nez hodnota uréena
timto parametrem (0~400Hz)
b008 |Rezim restartu po chybé: x| v 00 —
+ 00 indikace chyby, bez restartu
» 01 restart od OHz
» 02 restart s uréenim okamzitych
otacek a zachycenim motoru
+ 03 aktivni zachyceni motoru, pak
dobéh a hlaseni chyby
+ 04 pokracovani provozu po aktivnim
zachyceni motoru
b009 |Pocet pokusl o restart po chybé podpéti| x | v 00 —
» 00 16 x pokus o restart
* 01 neomezeno
b010 |Pocet pokusl restartu pfi chybé prepéti/ | x | ¥ 3 —
nadproudu, 1 az 3 pokusy
b011 |Prodleva pred restartem pfi chybé x| v 1.0 s
prepéti / nadproud (rozsah 0.3 ~100s]
b012/ | Nastaveni urovné termoelektrické x| v lim A
b212/ | ochrany (20~100%) ménice
b312
b013/ | Charakteristika termoel. ochrany x| v 00 —
b213/ |« 00 snizeny moment
b313 |+ 01 konstantni moment
+ 02 volna charakteristika
b015 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 1 (0~400Hz)
b016 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 1 (0~ly,)
b017 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 2 (0~400Hz)
b018 |Volna termoelektrickéa charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 2 (0~ly,)
b019 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 3 (0~400Hz)
b020 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 3 (0~l,)
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Kaod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn.

b021

Ochrana omezeni pretizeni

* 00 mimo funkci

+ 01 funkéni pfi rozbéhu a konst. rychlo-
sti

» 02 funkéni pouze pfi konstantni
rychlosti

* 03 funkéni pfi rozbéhu a konstantni
rychlosti, zvySeni rychlosti pfi
regeneraci

01

b022

Uroveh omezeni pretizeni
rozsah 20 az 200% l, ménice

1,5xljm

b023

dobéhova rampa pfi omezeni pretizeni
(rozsah 0,1~30,00s)

1.0

b024

Ochrana omezeni pretiZeni rezim 2
(volby shodné jako pro b021)

01

b025

Urover omezeni pietizeni pro rezim 2

1.5 % Ijm

b026

dobéhova rampa pfi omezeni pretizeni
pro rezim 2

1.0/

b027

Potlaéeni nadproudu:
* 00 mimo funkci + 01 funkéni

00

b028

Uroven proudu pfi aktivnim zachyceni
motoru (rozsah 0,1~2x lj,, ménice)

b029

Rampa snizovani frekvence pfi aktivnim
zachyceni (rozsah 0.1 az 30.00s)

b030

Pocatecni frekvence pro aktivni
zachyceni motoru

00 frekvence pfed vypadkem

01 pocatek od max. frekvence

00 pocatek od nastavené frekvence

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana

* 01 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana (kromé
FO001 a pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

* 03 zména blokovana kromé F001 a
pevnych rychlosti

» 10 vysoky stupen pfistupu véetné
b031 (HIGH)

01

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
pripojeni k siti (0~655.350 hodin)

hod.
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Kaod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn.

b035

Omezeni sméru otaceni

+ 00 bez omezeni

» 01 povolen pouze chod vpred
» 02 povolen pouze chod vzad

X

X

00

b036

Rozbéh s redukovanym napétim
+ 0 mimo funkci
» 1 az 255 ve funkci (6ms az 1,53s)

b037

Omezeni displeje

* 00 bez omezeni

+ 01 pouze specifické funkce

+ 02 uzivatelem ur¢ené funkce a b037

* 03 pouze parametry odliSné od
tovarnich a vSechna dxxx

* 04 zakladni zobrazeni

00/00

b038

Volba zobrazeni pfi zapnuti

+ 00 Posledni ulozena hodnota
+ 01 d0O1 « 02 d002
+ 03 d003 * 04 d007
+ 05 F0O1

01

b039

Automaticka registrace zmén
+ 00 nefunkeéni * 01 funkéni

00

b040

Volba omezeni momentu

* 00 volba omezeni po kvadrantech

» 01 volba pomoci svorek

+ 02 zadavani omezeni analogovym
signalem napéti [02]

» 03 volitelna jednotka #1

* 04 volitelna jednotka #2

00

b041

Omezeni momentu v 1.Q
(motoricky vpfed, 0~200%/no)

150

%

b042

Omezeni momentu v 11.Q
(regenerace vzad, 0~200%/no)

150

%

b043

Omezeni momentu v 111.Q
(motoricky vzad, 0~200%/no)

150

%

b044

Omezeni momentu v IV.Q
(regenerace vpred, 0~200%/no)

150

%

b045

Volba funkce LAD STOP
* 00 mimo funkci * 01 ve funkci

00

b046

Zakaz chodu vzad
* 00 bez omezeni
* 01 chod vzad zakazan

00

35




Zména

. Tovarni
Ked Nazev / popis zachodu | 1\ odnota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b050 [Rizeny dobéh pfi ztraté napajeni x| x 00 —
* 00 chyba
» 01 dobéh a zastaveni
* 02 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC sbérnice
* 03 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC sbérnice, nasledné restart
b051 [Urovéh napéti DC sbérnice pro Fizeny x| x |4400 /| V
dobéh (0.0~1000.0V) 0.
b052 [Urovéh prepéti DC sbérnice profizeny | x [ x [ 7200/ V
dobéh(0.0~1000.0V) 0.
b053 |Dobéhovy €as pro Ffizeny dobéh x| x 1.0 s
(0,01~3600.0s)
b054 |Poc&atecni frekvenéni propad pro fizeny | x | x 0.0 Hz
dobéh (0,0~10.0Hz)
b055 |Proporcionalni zesileni regulace pfi x| x 0.20
fizeném dobéhu (0,00~2,55
b056 |Integraéni konstanta regulace pfi x| x 0.10 s
fizeném dobéhu (0,000~65,53)
b060 |Pasmovy komparator napéti [O], x| v 100 %
maximalni hodnota pasma
b061 |Pasmovy komparator napéti [O], x| v 0 %
minimalni hodnota pasma
b062 |Pasmovy komparator napéti [O], x| v 0 %
hystereze
b063 |Pasmovy komparator proudu [Ol], x| v 100 %
maximalni hodnota pasma
b064 |Pasmovy komparator proudu [Ol], x| v 0 %
minimalni hodnota pasma
b065 |Pasmovy komparator proudu [Ol], x| v 0 %
hystereze
b066 |Pasmovy komparator napéti [02], x| v 100 %
maximalni hodnota pasma
b067 |Pasmovy komparator napéti [02], x| v -100 %
minimalni hodnota pasma
b068 |Pasmovy komparator napéti [02], x| v 0 %
hystereze
b070 [Zadana hodnota pfi ztraté analogového x| v no %
signalu [O] (rozsah 0~100% / no) (255)
b071 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového x| v no %
signalu [Ol] (rozsah 0~100% / no) (255)
b072 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového x| ¥ |no/127| %
signalu [02] (rozsah -100 ~ +100% / no)
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Kaod
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn.

b078

Vymazani poéitadla kWh

+ 00 vypnuto

+ 01 zapnuto (k vymazani Udaje dojte
pfi stisku tlacitka STOP/RESET)

00

b079

Délitel udaje spotfebované energie
(1.~1000.)

b082

Nastaveni poc¢atecni frekvence
(rozsah 0,1~9,99Hz)

0.5

b083

Nastaveni nosné frekvence
0,5~15,0kHz (0,4 - 55kW)

5.0

0,5~10,0kHz (75 - 132kW)

3,0

b084

Zpusob inicializace (navrat k tovarnim

parametrim nebo vymaz historie chyb)

» 00 vymaz historie chyb

+ 01 navrat k tovarnim parametrim

+ 02 vymaz historie chyb a navrat k
tovarnim parametrim

00

b085

Volba kédu zemé pro inicializaci
» 01 EU (Evropa)
+ 02 US (USA)

01/02

b086

Nasobitel frekvence (0,01~99,99)

1.0

b087

Funkénost tlacitka STOP/RESET na OP:
+ 00 vzdy funkéni

* 01 vzdy nefunkéni

* 02 stop nefunkéni, reset funkéni

00

b088

RezZim restartu po FRS

+ 00 restart od OHz

* 01 restart se zachycenim motoru

+ 02 restart s aktivnim zachycenim
motoru

00

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:
* 00 nefunkéni
* 01 funkéni

00

b090

Pomér vyuziti dynamického brzdéni
(0.0~100.0%)

0.0

%

b091

Volba chovani po povelu Stop
* 00 DEC (dobéh po rampé zastaveni)
» 01 FRS (zastaveni volnym dob&hem)

00

b092

Zpusob fizeni chladiciho ventilatoru

+ 00 ventilator vzdy v chodu

* 01 zapnut béhem chodu, vypnut pfi
stopu (5 min. dochlazeni)

01700
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Zména

X Tovarni
'fg:' Nazev / popis zachodu| o inota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH

b095 [Rizeni dynamického brzdéni x| v 00 —
+ 00 vypnuto
» 01 povoleno pouze pfi chodu
» 02 povoleno vzdy

b096 |Uroveri aktivace dynamického brzdéni x| v 720 \Y
330~380V (tfida 200V)
660~760V (tfida 400V)

b098 |Termistorova ochrana x| v 00 —
+ 00 vypnuto
» 01 aktivni - char. termistoru PTC
» 02 aktivni - char. termistoru NTC

b99 | Termistorova ochrana- nastavenidrovné | x | ¥ 3000. Q
(0. ~9999. Q)

b100 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 1 (0~b102)

b101 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 1 (0~800V)

b102 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 2 (b100~b104)

b103 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 2 (0~800V)

b104 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 3 (b102~b106)

b105 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 3 (0~800V)

b106 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 4 (b104~b108)

b107 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 4 (0~800V)

b108 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 5 (b106~b110)

b109 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 5 (0~800V)

b110 |Volna charakteristika U/f x| x 0. Hz
frekvence 6 (b108~b112)

b111 [Volna charakteristika U/f X X 0.0 \%
napéti 6 (0~800V)

b112 |Volna charakteristika U/f X X 0. Hz
frekvence 7 (b110~400)

b113 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0 \%
napéti 7 (0~800V)
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Zména

. Tovarni
'?ged Nazev / popis zachodu |\ oinota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH

b120 [Rizeni brzdy x| Vv 00 —
+ 00 vypnuto * 01 zapnuto

b121 [Cas prodlevy pii odbrzd&nim x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b122 [Cas prodlevy pted rozb&hem x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b123 [Cas prodlevy pred zastavenim x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b124 [Cas prodlevy pro potvrzeni x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b125 |Uvolfovaci frekvence odbrzdéni x| v 0.00 Hz
(0~400Hz)

b126 |Uvolfovaci proud odbrzdéni x| v lim A
0~200% ljy, pro ménice 0,4 ~55kW
0~180% ljm pro ménice 75~132kW

b127 |Frekvence zabrzdéni (0~400Hz) v 0.00 Hz

b130 |Rizené potladeni prepéti pfi dob&hu X 00 —
» 00 nepovoleno
+ 01 povoleno - fizeny dobéh
+ 02 povoleno i se zvySovanim

frekvence

b131 |Rizené potlaceni prepéti pfi dobéhu - x| v 760 \
uroveri napéti DC sbérnice
200V tfida: 330~395
400V tfida: 660~790

b132 |Rozbé&hova konstanta pfi potlaceni x| v 1.00 s
pfepéti pfi dobéhu (b130=02)
rozsah 0,10~30,00

b133 [Rizené potladeni prepéti x| x 0.50 —
proporcionalni zesileni (0,00~2,55)

b134 |Rizené potlaceni prepéti x| x 0.060 s
integraéni konstanta (0,000~65,53)
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

Kéd zzrgﬁggu Tovarni
fon Nazev / popis hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
C001 [Funkce svorky [1] svorky mohou v 01718 —
mit 70
€002 | Funkce svorky [2] ml)inych . v 12716 | —
C003 [Funkce svorky [3] vyznamu (viz | x | v [18/06 | —
(mozno pfifadit [EMR])  |strana 51)
C004 |Funkce svorky [4] x| v |02/11| —
C005 |Funkce svorky [5] x| ¥ |03/09| —
C006 |Funkce svorky [6] x| ¥ |06/13| —
C007 |Funkce svorky [7] x| v |08/02| —
C008 |Funkce svorky [8] x| ¥ |no/01| —
C011 | Aktivni stav svorky [1] * 00 zakldu | x| ¥ 00 —
o rozep-
C012 |Aktivni stav svorky [2] nuta [NOJ x| v 00 —
C013 | Aktivni stav svorky [3] * 01 zaklidu | x| v 00 —
— sepnuta
C014 | Aktivni stav svorky [4] NC] x| v 00 —
C015 |Aktivni stav svorky [5] x| v 00 —
C016 |Aktivni stav svorky [6] x| v 00 —
C017 |Aktivni stav svorky [7] x| Vv 00 —
C018 |Aktivni stav svorky [8] x| v 00 —
C019 |Aktivni stav svorky [FW] x| v 00 —
C021 |Funkce svorky [11] mozno zvoljt x| ¥ |00/01| —
C022 |Funkce svorky [12] f’ﬁz"gtzrgﬁg““ x| v [21700 —
C023 [Funkce svorky [13] 53) x| v 03 —
C024 |Funkce svorky [14] X v 07 —
C025 |Funkce svorky [15] x| ¥ |01/08| —
C026 |Funkce chybového relé x| v 05 —
€027 | Volba funkce svorky [FM] |12 moin)’/ch x| v 00 —
€028 [Volba funkce signalu ‘s’%’éﬁ"‘g‘})" PIx| v 0 | —
[AM]
C029 | Volba funkce signalu x| v 00 —
[AMI]
C030 |Referenéni hodnota digitalniho zobrazeni | v v lim A

proudu
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. Tovarni
Kod Nazev / popis za chodu | o nota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
C031 | Aktivni stav svorky [11] « 00 zakldu [ x| ¥ 00 —
C032 [AKtivni stav svorky [12] nuta oy X[ Y | 00 [ —
C033 |Aktivni stav svorky [13] |+ 01 zaklidu | x | v 00 —
— sepnuta
C034 | Aktivni stav svorky [14] (NC) x| v 00 —
C035 |Aktivni stav svorky [15] x| v 00 —
C036 |Aktivni stav chybového x| v 01 —
relé
C038 |Rezim detekce nizkého zatizeni x| v 01 —
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
» 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C039 |Urover nizkého zatizeni x| ¥ lim A
(rozsah 0.0~2.0 Iy, ) ménice
C040 |Rezim varovani pfi pretizeni x| v 01 —
+ 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C041 |Nastaveni Urovné pro hlaseni pretizeni x| v lim A
(rozsah 0~200% I, ) ménice
C042 |Dosazeni frekvence pfi rozbéhu (0~400Hz) v 0.0 Hz
C043 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu (0~400Hz) v 0.0 Hz
C044 |Urover odchylky skute¢né hodnoty od v 3.0 %
z&dané hodnoty pfi regulaci PID (0~100%)
C045 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu 2 nastaveni v 0,00 Hz
C046 |Dosazeni frekvence pfi dobéhu 2 nastaveni v 0,00 Hz
C052 |PID FBV horni mez skute¢né hodnoty v 1100.0/| %
(rozsah 0~100%) 0.0
C053 |PID FBV dolni mez skute¢né hodnoty x| v 0.0/ %
(rozsah 0~100%) 100.0
C055 | motoricky chod vpred Varovani x| v 200. %
C056 |regenerace vzad vysoky/ nizky [ x | v 200. [ %
aa— moment
C057 | motoricky chod vzad rozsah x| v 200. %
CO058 |regenerace vpied 0~200% x| v 200. %
C061 |Varovani termoelektrické ochrany x| v 80 %
(rozsah 0~100%)
C062 |Vystup chybového kédu x| v 00 —
« 00 nepovoleno « 01 aktivni 3 bity
« 02 aktivni 4 bity
C063 |Detekce nulové rychlosti (0~100Hz) x| v 0.00 Hz
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Zména

. Tovarni
'fg:' Nazev / popis zachodu | o inota | Jedn
L0 | HIGH EU/USA
C064 |Varovani prehrati chladice (0~200°C) v 120. C
CO071 |Volba komunikaéni rychlosti v 05 —
» 03 2400bps + 07 38400 bps
» 04 4800 bps + 08 57600 bps
+ 05 9600 bps + 09 76800 bps
+ 06 19200 bps + 10 115200 bps
C072 |Nastaveni adresy ménice v siti (1 - 247) v 1. —
C073 |Délka komunikaéniho fetézce v 08 —
+ 07 7 bitd + 08 8 bitl
C074 |Volba parity (komunikace) x| v 00 —
* 00 zadna parita
* 01 suda parita
* 02 licha parita
CO075 |Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit v 1 bit
CO076 |Volba chovani po chybé komunikace v 02 —
+ 00 chyba (kéd E60)
* 01 fizeny dobéh, zastaveni, hlaseni
chyby (E60)
* 02 nepodstatna
+ 03 volny dobéh
* 04 fizeny dobéh a zastaveni
CO077 |Povolena doba pferuseni komunikace x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~99.99s)
C078 |Prodleva pfi komunikaci (0.~1000.ms) v 0. ms
CO079 |Volba protokolu v 01 —
+ 00 ASCI * 01 ModBus RTU
C081 |Kalibrace napét ového vstupu (O) v v —%
(0.~9999., 1000~6553)
C082 |Kalibrace proudového vstupu (Ol) v v %
(0.~9999., 1000~6553) tova{ne
C083 |Kalibrace napét'ového vstupu (02) v v nve:asng- —%
(0.~9999., 1000~6553)
C085 |Nastaveni termistorového vstupu v v —%
(rozsah 0.~999.9)
C091 |Uvolnéni Debug médu Neméiite vi| v 00 —
* 00 vypnuto * 01 zapnuto
C101 |Pamét’ pfi ovladani signaly “nahoru/dold” | x | ¥ 00 —
* 00 pocatek vzdy z frekvence v F001
* 01 uchovani posledni nastavené
frekvence
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Zména

. Tovarni
'?g:' Nazev / popis zachodu | oinota | Jedn
Lo | HIGH EU/USA
C102 |Volba resetu vV 00 —
* 00 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, zastavi chod ménice
» 01 kvituje chybu na sestupnou hranu
signalu, zastavi chod ménice
* 02 kvituje chybu na nabé&znou hranu
signalu, nema vliv na chod ménice
+ 03 vymazani paméti stavu chyby
C103 |Rezim restartu po resetu x| v 00 —
» 00 start od OHz
» 01 start se zachycenim motoru
» 02 start s aktivnim zachycenim
C105 |Zesileni signalu [FM] (50~200%) x| v 100. %
C106 |Zesileni signalu [AM] (50~200%) x| v 100. %
C107 |Zesileni signalu [AMI] (50~200%) x| v 100. %
C109 |Posun signalu [AM] (0~100%) x| v 0. %
C110 |Posun signalu [AMI] (0~100%) x| v 20. %
C111 [Nastaveni urovné 2 pro hlaseni pfetizeni | x | ¥ lim A
(rozsah 0~200% ljry )
C121 |Kalibrace nuly napét ového vstupu (O) vi| v —
(0.~9999., 1000~6553)
C122 [Kalibrace nuly proudového vstupu (OI) [ v | ¥ tg\;g{g_e —
(0.~9999., 1000~6553) veno
C123 |Kalibrace nuly napét’ového vstupu (02) | ¥ | ¥ —
(0.~9999., 1000~6553)
C130 |Prodleva sepnuti vystupu x| v 0,0 s
[11]
C131 |Prodleva rozepnuti x| v 0,0 s
vystupu [11]
C132 |Prodleva sepnuti vystupu x| v 0,0 s
[12]
C133 Prodleva rozepnuti x| v 0,0 s
vystupu [12] rozsah
C134 |Prodleva sepnuti vystupu 0.0~100.0s x| v 0,0 s
[13]
C135 |Prodleva rozepnuti x| v 0,0 s
vystupu [13]
C136 |Prodleva sepnuti vystupu x| v 0,0 s
[14]
C137 |Prodleva rozepnuti x| v 0,0 s
vystupu [14]
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Zména

X Tovarni
Ked Nazev / popis za chodu | o nota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH

C138 |Prodleva sepnuti vystupu x| Vv 0,0 S
[15]

C139 P’rodleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [15] rozsah

C140 |Prodleva sepnuti 0.0~100.0s x| v 0,0 s
reléového vystupu

C141 |Prodleva rozepnuti X v 0,0 s
reléového vystupu

C142 |Operand A pro logickou |v8echny x| v 00 —
operaci na vystupu 1 vystupni ;

C143 |Operand B pro logickou If_ug(léaeillfg)gg x| v 00 —
operaci na vystupu 1 viz strana 51

C144 |Volba logického operatoru pro operacina | x | ¥ 00 —
vystupu1
+ 00 [LOG] =A AND B
+ 01 [LOG]=AORB
+ 02 [LOG]=AXORB

C145 |Operand A pro logickou |v8echny x| v 00 —
operaci na vystupu 2 vystupni ;

C146 |Operand B pro logickou [ugéﬁe;tggg x| v 00 —
operaci na vystupu 2 viz strana 51

C147 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupu 2 (stejna volba jako pro C144)

C148 |Operand A pro logickou |vS8echny x| v 00 —
operaci na vystupu 3 vystupni

C149 |Operand B pro logickou Luggﬁe IL(S)(?(? x| v 00 —
operaci na vystupu 3 viz strana 51

C150 |Volba logického operatoru pro operacina | x | Vv 00 —
vystupu 4 (stejna volba jako pro C144)

C151 |Operand A pro logickou |v8echny x| v 00 —
operaci na vystupu 4 vystupni ;

C152 |Operand B pro logickou [ugéﬁe;tggg x| v 01 —
operaci na vystupu 4 viz strana 51

C153 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupu 5 (stejna volba jako pro C144)

C154 |Operand A pro logickou |vS8echny x| v 00 —
operaci na vystupu 5 vystupni ;

C155 |Operand B pro logickou If_uggﬁeilcggng x| v 00 —
operaci na vystupu 5 viz strana 51

C156 |Volba logického operatoru pro operacina | x | Vv 00 —
vystupu 6 (stejna volba jako pro C144)
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Zména

. Tovarni
'?g: Nazev / popis zachodu | oinota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
C157 |Operand A pro logickou [vSechny x| v 00 —
operaci na vystupu 6 vystupni ;
C158 |Operand B pro logickou [ngéﬁeitgaén; x| v 00 —
operaci na vystupu 6 viz strana 51
C159 | Volba logického operatoru pro operacina | x | ¥ 00 —
vystupu 6 (stejna volba jako pro C144)
C160 |Doba odezvy vstupu [1] x| v 1./0.0 | ms
C161 |Doba odezvy vstupu [2] x| ¥ |1./0.0| ms
C162 | Doba odezvy vstupu [3] rozsah x| ¥ |1./0.0| ms
C163 |Doba odezvy vstupu [4] Of200(x2ms) x| ¥ |1./0.0| ms
C164 |Doba odezvy vstupu 5] | (1 07400ms) 5™~ T7 700 [ ms
C165 | Doba odezvy vstupu [6] x| ¥ |1./0.0| ms
C166 |Doba odezvy vstupu [7] x| v 1./0.0 | ms
C167 |Doba odezvy vstupu [8] x| ¥ |1./0.0| ms
C168 | Doba odezvy vstupu [FW] x| ¥ |1./0.0| ms
C169 |Potlageni pfechodového déje pfi zméné | x | Vv 0. ms
kombinace pevnych rychlosti / poloh
rozsah 0 ~200 (x10ms)
Skupina funkci “H” motorové konstanty
Zudaze Tovarni
'fg: Nazev / popis chodu | | dnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HOO01 [Volba funkce automatického nastaveni | x | x 00 —
+ 00 nezvoleno
» 01 zvoleno se zastavenym motorem
+ 02 zvoleno s rotujicim motorem
H002/ | Volba motorvych konstant X | X 00 —
H202 |+ 00 data standardniho motoru
* 01 data z automatického nastaveni
* 02 data s autotunningu s doladénim
H003/ | Vykon motoru x| x dle kW
H203 Stitku
ménice
H004/ | Pocet polti motoru X | X 4 palu
H204 (2/4/6/8/10
H005/ | Rychlostni konstanta motoru v v 1.590 —
H205 | rozsah 0.001~9.999/10.00~80.00
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Zména za

. Tovérni
'}:ed Nazev / popis chodu | | sdnota | Jedn.
Lo | HIGH JPN/EU
HOO06/ | Stabilizaéni konstanta motoru vV 100 —
H206/ |rozsah 0~255
H306
H020/ | motorova konstanta R1 (odpor statoru) | x | x Q
H220 |rozsah 0.001~65.5350)
H021/ | motorova konstanta R2 (pfepocteny X | x Q
H221 | odpor rotoru) rozsah 0.01~65.535Q
HO022/ | motorova konstanta L (induk&nost) x| x |tovamé ["mp
H222 |rozsah 0.001~655.35mH nvzsr:g-
HO023/ | motorova konstanta |y (proud X | x A
H223 | naprazdno) rozsah 0.01~655.35A
HO024/ | motorova konstanta J (moment x| x kgm?
H224 | sertvagnosti) rozsah 0.001~9999kgm?
HO030/ | motorova konstanta R1 - data z auto- X | x pred Q
H230 | nastaveni (rozsah 0.001~65.535Q) provede-
HO031/ | motorovéa konstanta R2 - data z auto- x| x au?cma- Q
H231 | nastaveni (rozsah 0.01~65.535Q) staveni
HO032/ | motorové konstanta L - data z auto- x| x stan- | mH
H232 [nastaveni (rozsah 0.001~655.35mH) tdardnL
HO033/ | motorovéa konstanta | - data z auto- x| x d:t\z;,ag;k A
H233 | nastaveni (rozsah 0.01~655.35A) data z
H034/ | motorové konstanta J - data z auto- X | x aslg?,-g;- kgm?
H234 | nastaveni (rozsah 0.001~9999kgm?)
HO50/ | Proporcionalni zesileni Pl regulace U/fv | ¥ | ¥ 100 —
H250 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO051/ | Integraéni konstanta Pl regulace U/f v ViV 1000 | —s
H251 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO052/ | Proporcionalni zesileni P regulace U/fv | ¥ v 1.0 —s
H252 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.01~10.00)
H060/ | OHz SLV omezeni proudu v v 100.0 %
H260 |(rozsah 0.0~100.0)
H061/ |OHz SLV pocate¢ni proudovy boost v v 50. %
H261 | (rozsah 0.~50.)
HO070 | Volba konstant regulace svorkou v v 100 —

Proporcionalni zesileni Pl regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
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Zména za

. Tovarni
'fg: Nazev / popis chodu | dnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HO71 [Volba konstant regulace svorkou v v 100 —
Integracni konstanta Pl regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO072 | Volba konstant regulace svorkou v v 1.0 —
Proporcionalni zesileni P regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.01~10.00)
H073 | Cas potfebny k prepnuti konstant v v 100. ms
regulatoru (rozsah 0.~999. ms)
Skupina funkci “P” ostatni parametry
AL Tovarni
'g’g Nazev / popis dlieEl hodnota | Jedn.
10| HIGH JPN/EU
PO0T [Reakce na chybu volitelné karty #1: x| Vv 00 —
* 00 chyba ménice
* 01 chyba ignorovana
P002 |Reakce na chybu volitelné karty #2: x| v 00 —
* 00 chyba ménice
* 01 chyba ignorovana
P011 |Podet pulsu ¢idla (rozsah 128~65000) X 1024 | puls
P012 |Volba rezimu fizeni V2 X 00 —
+ 00 ASR (regulace rychlosti)
* 01 APR (regulace polohy)
» 02 APR2 (regulace absolutni polohy)
* 03 HAPR (regulace absolutni polohy
s vysokym rozli§enim)
P013 |Volba vstupni posloupnosti pulst X | x 00 —
* 00 signaly A a B v posunem 90°
* 01 signal po¢tu pulst a sméru pohybu
* 02 samostatna posloupnost pulst pro
kazdy smér
P014 |Poloha zastaveni pfi orientaci x| v 0. puls
(rozsah 0.~ 4095.)
P015 |Rychlost pfi orientovaném zastaveni x| v 5.00 Hz
(rozsah b082 ~10.00Hz)
P016 |Smeér otaceni pfi orientaci x| x 00 —
* 00 vlevo « 01 vpravo
P017 |Rozsah ukonéeni orientace (0.~9999.) | x | ¥ 5. puls
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Zména za

. Tovarni
'fg:' Nazev / popis chodu | | dnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH

P018 [Prodleva hiaSeni ukonéeni orientace x| v 0.00 S
(rozsah 0.00~9.99s)

P019 |Volba pozice elektronické prfevodovky x| v 00 —
+ 00 na strané zpétné vazby
* 01 na strané povelu Zadané hodnoty

P020 | Citatel elektronického pfevodu x| v 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P021 | Jmenovatel elektronického prevodu x| v 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P022 | Zesileni pfimé vétve polohové regulace | x | ¥ 0.00 —
(rozsah 0.00~655.3)

P023 | Zesileni smycky polohové regulace x| v 0.50 —
(rozsah 0.00~100.0)

P024 |Posun polohy (rozsah -2048.~2048.) v 0. puls

P025 | Teplotni kompenzace konstant motoru v 00 —
dle termistoru ve vinuti
* 00 nepovolena <« 01 aktivni

P026 |Uroven chyby piekro€eni rychlosti x| v 135.0 %
(rozsah 0.0~150.0%)

P027 |Dovolena odchylka rychlosti (0~120Hz) v 7.50 Hz

P028 | Citatel mechanického ptevodu v 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P029 | Jmenovatel mechanického prevodu x| v 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P031 |Volba zdroje ¢asl rozbéhu a dobéhu x| x 00 —
* 00 méni¢ * 01 volitelna jedn. #1
» 02 volitelna jedn. #2
+ 03 EzSQ

P032 |Volba zdroje povelu polohy x| v 00 —
* 00 méni¢ + 01 volitelna jedn. #1
+ 02 volitelna jedn. #2

P033 |Volba povelu momentu x| x 00 —
* 00 analog. napét ovy signal [O]
* 01 analog. proudovy signal [Ol]
* 02 analog. napét ovy signal [02]
* 03 klavesnice ménice (OP - P034)

P034 |Rozsah povelu momentu (0~200%) 0. %

P035 | Volba sméru momentu 00 —
* 00 v zavislosti na znaménku analog.

signalu [02]

* 01 v zavislosti na sméru otaceni
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Kaod
fce

Nazev / popis

Zména za
chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

P036

Volba rezimu posunu momentu
* 00 zadny posun

» 01 klavesnice OP (P037)

» 02 analog. signal [02]

X

X

00

P037

Hodnota posunu momentu (-200~200%)

%

P038

Volba polarity posunu momentu

* 00 v zavislosti na znaménku analog.
signalu [02]

* 01 v zavislosti na sméru otaceni

P039

Omezeni rychlosti pfi momentovém fizeni
chod vpfed (rozsah 0.00~120.00Hz)

P040

Omezeni rychlosti pfi momentovém fizeni
chod vzad (rozsah 0.00~120.00Hz)

P044

Nastaveni ¢asovace hlidani pferuseni
komunikace DeviceNet

P045

Chovani ménice po chybé komunikace
DeviceNet

+ 00 Porucha E70

+ 01 zastaveni po rampé a chyba E70
* 02 Zadna odezva

+ 03 volny dobéh

+ 04 zastaveni po rampé

P046

Cislo vyzyvaného vystupniho zafizeni
DeviceNet (20, 21, 100)

21

P047

Cislo vyzyvaného vstupniho zafizeni
DeviceNet (70, 71, 101)

7

P048

Cinnost ménice, je-li detekovan
“idle mod” (DeviceNet)

*+ 00 porucha

+ 01 zastaveni po rampé a chyba
» 02 Zadna odezva

+ 03 volny dobéh

» 04 zastaveni po rampé

01

P049

Nastaveni polu pro otacky za minutu
(DeviceNet)

P055

Pocet pulsu pii maximalni frekvenci
rozsah 1.0~32.0kHz

kHz

P056

Casova konstanta filtru zadavani pulsy
rozsah 0.01~2.00s

P057

Posun zadavani povelovymi pulsy
rozsah -100~100%

%

P058

Omezeni zadavani povelovymi pulsy
rozsah 0~100%

%
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Zména za

. Tovarni
Ked Nazev / popis chodu | hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P060 [Nastaveni pevné polohy 0~7 vV 0 —
~ rozsah P073~P072
P067 |(zobrazi se pouze 4 nejvy$Si mista)
P068 |Volba rezimu najezdu na VP v v 00 —
» 00 najezd na VP nizkou rychlosti
* 01 ndjezd na VP vysokou rychlosti 1
* 01 najezd na VP vysokou rychlosti 2
P069 | Smér najezdu na vychozi polohu (VP) v v 00 —
* 00 vpred * 01 vzad
P070 [Hodnota nizké rychlosti ndjezdu na VP | ¥ v 0.00 Hz
(rozsah 0~10Hz)
P071 |Hodnota vysoké rychlosti ndjezduna VP | ¥ v 0.00 Hz
(rozsah 0~A004)
P072 |Rozsah polohy vpfed 0~+268435455 v v max. | puls
P073 |Rozsah polohy vzad -268435455~0 v v min. puls
P074 |“Uceni” polohy volba (P060~P067): vV 00 —
+ 00 X00 + 01 X01
+ 02 X02 + 03 X03
+ 04 X04 » 05 X05
» 06 X06 + 07 X07
P100 |UzZivatelské patametry programu EzSQ | ¥ v 0.0 —
~ |U(00) ~ U(31)
P131
Skupina funkci “U” uzivatelem volitelné funkce
Zména za o
. Tovérni
'}é’ed Nazev / popis chodu | | sdnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
U001 [UZivatelska funkce dO0T az P131 x| Vv neni
U002 |Uzivatelska funkce d001 az P131 x| Vv neni
U003 |Uzivatelska funkce d001 az P131 x| Vv neni
U004 | Uzivatelska funkce d001 az P131 x| ¥ neni —
U005 |Uzivatelska funkce d001 az P131 x| ¥ neni —
U006 |Uzivatelska funkce d001 az P131 x| v neni —
U007 | Uzivatelska funkce d001 az P131 x| v neni —
U008 | Uzivatelska funkce d001 az P131 x| v neni —
U009 | Uzivatelskéa funkce d001 az P131 x| v neni —
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A Tovarni
'fg: Nazev / popis chodu | dnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
U010 [Uzivatelska funkce d001 az P131 X v neni —
U011 | Uzivatelska funkce d001 az P131 x| v neni —
U012 |Uzivatelska funkce d001 az P131 x| v neni —

Mozné funkce vstupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfiradit
vstupnim svorkam [01]~[08], pouzitim funkci C001~C008

Symbol Koéd Nazev vstupni svorky
RV 01 Vzad chod/stop
CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani
DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru
2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové ¢asy
FRS 1 Vony dobéh (FRS)
EXT 12 Vnéjsi porucha
USP 13 Ochrana proti neoekavanému rozbéhu
CS 14 Spinani pohonu siti
SFT 15 Softwarovy zamek
AT 16 Volba analogového vstupu U / |
SET3 17 Volba tfetiho motoru
RS 18 Reset ménice
STA 20 Start (3-vodi¢ové ovladani)
STP 21 Stop (3-vodicové ovladani)
F/IR 22 FWD, REV (3-voditové ovladani)
PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
CAS 26 Ptepinani konstant zesileni regulace
UP 27 Dalkové ovladani zvysovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubcC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny pfenos ovladani na OP
SF1 - 32 - 38 | Volba pevné rychlosti bitova, Bit 1 - Bit 7
SF7
OLR 39 Omezovani pretizeni (zména zdroje povelu)
TL 40 Volba omezeni momentu
TRQ1 41 Omezeni momentu 1
TRQ2 42 Omezeni momentu 2
PPI 43 PFepinani regulace PI/P
BOK 44 Potvrzeni odbrzdéni mechanické brzdy
ORT 45 Orientace (vyhledani polohy)
LAC 46 Blokovani funkce LAC
PCLR 47 Vymaz &itace pulst
STAT 48 Povoleni vstupu povelovych pulst polohy
ADD 50 Povoleni pfi¢teni frekvence
F-T™M 51 Nuceny pfenos ovladani na svorkovnici
ATR 52 Povoleni povelu omezeni momentu
KHC 53 Vymaz udaje o spotfebované energii
SON 54 Rychlosti servo ON (zapnout)
FOC 55 Povoleni budiciho proudu
Mi1 56 Obecny vstup 1
Mi2 57 Obecny vstup 2
MI3 58 Obecny vstup 3
Mi4 59 Obecny vstup 4
MI5 60 Obecny vstup 5
Mi6 61 Obecny vstup 6
MI7 62 Obecny vstup 7
MI8 63 Obecny vstup 8
EMR 64 Funkce bezpeéného zastaveni (viz strana
AHD 65 PodrZzeni hodnoty analogového signalu
CP1 66 Binarni volba polohy (1)
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
CP2 67 Binarni volba polohy (2)
CP3 68 Binarni volba polohy (3)
ORL 69 Najezdu na vychozi polohu (konc. spina¢)
ORG 70 Povel pro najezd na vychozi polohu
FOT 71 Koncovy spinac¢ drahy vpred
ROT 72 Koncovy spina¢ drahy vzad
SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
PCNT 74 Vstup citace pulsu
PCC 75 Vymazani hodnoty &itace pulst
no 255 Nezvoleno

Mozné funkce vystupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit
vystupnim svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pouzitim funkci C021, C022

a C026
Symbol Koéd Nazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosazeni frekv. typ 2 (pfi pfekro¢eni nastavené hodnoty)
oL 03 Predbézné hlaseni pretizeni (hranice 1)
oD 04 Prekro&eni odchylky regulace PID
AL 05 Poruchovy signal
FA3 06 Dosazeni frekvence typ 3
oTQ 07 PFekro¢eni momentu
IP 08 Signal o mzikovém vypadku napajeni
uv 09 Podpéti
TRQ 10 Signal funkce omezeni momentu
RNT 1 Prekrogeni nastavené doby chodu
ONT 12 Prekrogeni nastavené doby pfipojeni k siti
THM 13 termoelektricka ochrana - varovna urover
BRK 19 Povel k odbrzdéni mechanické brzdy
BER 20 Chyba mechanické brzdy
zS 21 Indikace nulové rychlosti
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Symbol Kéd Nazev vystupni svorky
DSE 22 Ptekro€eni odchylky rychlosti (P027)
POK 23 Dosazeni polohy
FA4 24 Dosazeni frekvence typ 4
FA5 25 Dosazeni frekvence typ 5
oL2 26 Ptedbézné hlaseni pretizeni (hranice 2)
ODc 27 [Dde]tekce pferuseni analogového napét'ového signalu
OIDc 28 E)eﬁekce preruSeni analogového proudového signalu
02Dc 28 [DOGZt?kce preruSeni analogového napét’ového signalu
FBV 31 Vystup zpétnovazebniho signalu
NDc 32 PferuSeni komunikace
LOG1 33 Logicky vystup 1
LOG2 34 Logicky vystup 2
LOG3 35 Logicky vystup 3
LOG4 36 Logicky vystup 4
LOG5 37 Logicky vystup 5
LOG6 38 Logicky vystup 6
WAC 39 Varovani - prekroceni Zivotnosti kondenzatoru
WAF 40 Varovani - pfekroceni Zivotnosti ventilatoru
FR 41 Monitor povelu chodu (FW nebo RV)
OHF 42 Varovani - pfehrati chladic¢e (C064)
LOC 43 Detekce nizkého zatizeni (C039)
MO1 44 Obecny vystup 1
MO2 45 Obecny vystup 2
MO3 46 Obecny vystup 3
MO4 47 Obecny vystup 4
MO5 48 Obecny vystup 5
MO6 49 Obecny vystup 6
IRDY 50 Signal “ménic pfipraven”
FWR 51 Detekce chodu vpred
RVR 52 Detekce chodu vzad
MJA 53 Vyznamna chyba
WCO 54 Pasmovy komparator napét’ového signalu [O]
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Symbol Kéd Nazev vystupni svorky
WCOI 55 Pasmovy komparator proudového signalu [Ol]
WCO02 56 Pasmovy komparator napét’ového signalu [02]
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Volba analogovych vstupti
Nasledujici tabulka znazorfiuje nastaveni parametr(i potfebné pro
pouziti analogovych vstupl

moznost
.,z | pridavny zmény
A005 [AT] Vs?:g;fg:::m vstup sméru
frekvence | (bipolarni
vstup)
00 00 OFF [O] - [L] X X
nebo ON [Oon-1L] X %
01 OFF [O] - [L] X X
ON [02] - [L] X v
01 00 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON [Ol]- 1] [02] - [L] X
01 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON [02] - [L] X v
02 00 OFF [O] - [L] [02] - [L] v
ON [O]-[L] [02] - [L] v
01 OFF [0]-[L] [02] - [L] v
ON [02] - [L] X v
- 02 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON potenciometrna | [02] - [L] X
OoP
03 OFF [O1] - [L] [02] - [L] X
ON potenciometrna | [02] - [L] X
OoP
04 OFF [02] - [L] X v
ON potenciometrna | [02] - [L] X
OP
Dale je znazorneno pouziti analogovych vstupu, pokud neni pfifazena
svorka [AT]
00 [02] - [L] X v
01 - soucet signald [02] - [L] X
- [O]-[L]a
nepfifa- [on-1.]
zeno
02 zadné- | soucet signall [02] - [L] v
mu [O]-[L]a
vstupu [O1]-1L]
03 --- soucet signall X X
[O]-[L]a
[O1]- [L]
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Mozné funkce analogovych vystupt
Nasledujici tabulky znazornuji mozné funkce, které Ize pfiradit
analogovym vystupdm [FM], [AM] a [AMI]

. . A prislusny
Kod | nazev funkce popis rozsah signalu
00 [ Vystupni aktualni otacky motoru 0 az max.
frekvence (PWM signal) frekvence v Hz
01 | Vystupni proud | aktudlni \_/ystlupnl’ proud 0 az 200% lim
(PWM signal) ménice
02 | Vystupni aktualni vystupni moment 0 az 200%
moment (PWM signal)
03 | Digitalni vystup | aktualni frekvence (pouze na | 0 az max.
frekvence vystupu [FM]) frekvence v Hz
04 | Vystupni napéti | vystupni népéti na svorkach 0az133% (0,75

motoru (PWM signal)

x plny rozsah =
100% napéti)

05 | Vstupni pfikon | vstupni pfikon energie 0 az 200%
(PWM signal)
06 | Uroveri termo- | procento dosazené 0az 100%
elektrického termoelektrické zatéze
zatizeni (PWM signal)
07 | Frekvence interni generovana frekvence | 0 az max.
funkce LAD (PWM signal) frekvence v Hz
08 | Digitalni vystup | aktualni vystupni proud 0,2az2,0 lj,
proudu (velikosti proudu C030 ménice v A
odpovida frekvence 1,440kHz)
09 | Teplota motoru | teplota indikovana termistorem | 0 az 200°C
ve vinuti motoru (PWM signal)
10 | Teplota chladiCe | aktudlini teplota chladice 0 az 200°C
ménic¢e (PWM signal)
11 | Obecny interni analogova hodnota z 0 az 100%
analogovy EzSQ (PWM signal)
vystup YA(O)
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prislusny

Kéd | nazev funkce popis rozsah signalu

00 | Vystupni aktualni otacky motoru 0 az max.
frekvence (analogovy signal) frekvence v Hz

01 | Vystupni proud | aktualni vystupni proud 0az200% I,

ménice

02 | Vystupni aktualni vystupni moment 0 az 200%
moment

04 | Vystupni napéti | vystupni népéti na svorkach 0az133% (0,75

motoru x plny rozsah =
100% napéti)

05 | Vstupni pfikon | vstupni pfikon energie 0 az 200%

06 | Uroveri termo- | dosaZené procento 0az 100%
elektrického termoelektrické zatéze
zatizeni

07 | Frekvence interni generovana frekvence | 0 az max.
funkce LAD rampy frekvence v Hz

09 | Teplota motoru | teplota indikovana termistorem | 0 az 200°C

ve vinuti motoru

10 | Teplota chladiCe | aktualni teplota chladice 0az200°C

ménice

11 | Vystupni vystupni moment ménice 0 az 200%
moment (pouze AM)

13 | Obecny interni analogova hodnota z 0az 100%
analogovy EzSQ (pouze AM)
vystup YA(1)

14 | Obecny interni analogova hodnota z 0 az 100%
analogovy EzSQ (pouze AMI)
vystup YA(2)
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Kédy a podminky varovani

Na operatorském panelu méni¢e RX jsou zobrazovany specialni
koédy zaéinajici pismenem W, které upozoriiuji na kolizi parametr(
pfi programovani. Ke kolizi parametri dochazi, pokud se néktery
parametr octne mimo hranice udavané jinym parametrem. Ke kon-

fliktu parametrd muze dojit i v relaci s okamzitou zadavanou

frekvenci ménice.

Dojde-li ke konfliktu, zobrazi se varovani na displeji, nebo je Ize
najit v parametru zobrazeni d090. LED indikator “programovani”
na OP blika. Varovani se automaticky odstrani korekci kolizniho
parametru na spravnou hodnotu.

Podmink ik vztah definovank ...
kod varovani o arovant
<,> zakladni parametr
WO001, W201 A061/7A261 >
W002, W202 A062 / A262 >
W004, W204, W304 [ A0O03 / A203 / A303 >
WO005, W205, W305 [F001, A020 / A220 / >
A320 A004 / A204 / A304
WO006, W206, W306 [A021 az A035 / >
A221 az A235/
A321 az A335
W009 P015 >
W012, W212 A062 / A262
WO015, W215 F001, A020 / A220/
A320 A061 / A261
WO016, W216 A021 az A035 / >
A221 az A235/
A321 az A335
W019 P015
A061 / A261
W021, W221 A062 / A262
W025, W225 F001, A020 / A220/ <
A320
WO031, W231 A061 / A261 <
W032, W232 A062 / A262 B082
WO035, W235, W335 [F001, A020 / A220 /
A320
WO036 A021 az A035
W037 038 <
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kod varovani

Podminky vzniku
varovani

vztah definovank ...

<,> zakladni parametr
WO085, W285, W385 |F001, A020/A2207 | >fx |A063 * A064
A320 <f+x |A0B5 + A066
W086 A021 az A035 >fx |/A067 £ A068
<f+x
W091, W291 A061 / A261 >
W092, W292  |A062/ A262 >
W095, W295 F001, A020 / A220 / > |b112
A320
W096 A021 az A035 >
w110 b100, b102, b104, > o112
b106, b108, b110
b102, b104, b106, <
b108, b110 b100
b100
b104, b106, b108, < |b102
b110
b100, b102 >
b104
b106, b108, b110 <
b100, b102, b104 >
b106
b108, b110 <
b100, b102, b104, >
b106 b108
b110
b100, b102, b104,
b106, b108 b110
W120 b017, b019 < |bo15
b015 >
b017
b019 <
b015, b017 > |b019

hranici zakazaného pasma.

POZN.: Nastavené hodnoty frekvence by nemély byt uvnit¥
nastavenych frekvencnich skokU (jsou-li definovany). Pokud
se nastavena frekvence z vnéjSiho zdroje (analogovy signal,
potenciometr) dostane do pasma frekvenéniho skoku, pak je
automaticky upravena vystupni frekvence ménice na dolni
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Proces automatického nastaveni

Proces automatického nastaveni slouzi k optimalizaci motorovych konstant
vypoétového modelu méniée pro provoz SLV, OHz-SLV a V2. Pro spravné
chovani ménice v téchto reZimech provozu je nezbytné provést automatické
nastaveni pfi poate¢nim uvedeni zafizeni do provozu a pfi kazdé vyméné
ménic¢e nebo motoru.

Pro pouziti dat z automatického nastaveni musi uzivatel nasledné zvolit
prisludny regulaéniho rezimu (A044= 03, 04 nebo 05). Déle je nutno pfed-
volit zméfena data (H02=02).

Priprava pro provedeni automatického nastaveni:
prostudujte prosim jednotlivé body pfFipravy a provedte nezbytna nastaveni
souvisejicich parametrd ménice nez prejdete k realizaci.

1. Provedte spravné nastaveni parametrd A003 (zakladni frekvence) a
A082 (napéti motoru) dle specifikace motoru.

2. Presvédcete se, Ze vykon motoru neni o vice nez jeden stupern mensi
nez je vykon ménice. V opa¢ném pfipadé je mozné, Ze méfeni charak-
teristik motoru nemusi byt spravna.

3. Presvédcete se, Ze v pribéhu auto-nastaveni nebude na pohon pusobit
zadna vnéjsi sila (brzda, setrvacnost zatéze apod).

4. Je-li povoleno stejnosmérné brzdéni (A051=01), nemohou byt
konstanty motoru spravné ur¢eny, proto pfed provedenim auto-
nastaveni zakazte DC brzdu (A051=00).

5. Je-li zvoleno auto-nastaveni s rotaci (H001=02), prosim nezapomerite
na nasledujici skuteénosti:

a. Motor se bude otacet az 80% zakladni frekvence. Pfesvédcete se,
Ze tato skutecnost nezpusobi Zadné problémy.

b. Neprerusujte provadéni auto-nastaveni (nepouzivejte stop) pokud
to nevyzaduji bezpe¢nostni diivody. Pokud doslo k preru$eni auto-
nastaveni, provedte navrat k tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k
tovarnimu nastaveni” na strané 21). Potom znovu nastavte para-
metry Vasi aplikace a provedte znovu proceduru auto-nastaveni.

c. Uvolnéte veSkeré mechanické brzdy, které mohou ovlivnit prabéh
rotace motoru.

d. Odpojte od motoru veskerou mechanickou zatéz. Moment vyvozo-
vany pohonem pfi auto-nastaveni neni dostateény k pohanéni
jakékoliv zatéze.

e. Je-li pohon soucasti zafizeni s omezenou drahou pohybu (napf.
zdvihaci mechanismy, kulickové Srouby apod.) zvolte provedeni
auto-nastaveni bez rotace (H001=01).

6. Nezapomerite, Ze i kdyz je zvoleno autonastaveni bez rotace, miize ve
vyjimec€nych pfipadech dojit k ota€eni motoru.

7. Je-li pouzity motoru o jeden vykonovy stuper mensi, nez vykon ménice,
povolte funkci omezovani pretizeni a nastavte Uroveri omezovani na
1,5 nasobek jmenovitého proudu motoru.
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Provedeni automatického nastaveni
Po provedeni pfipravy uvedené vysSe, pfistupte k vlastni procedure auto-
nastaveni dle nasledjicich krokud:

1.

2.

Nastavte H001=01 (auto-nastaveni bez rotace motoru) nebo H001=02

(auto-nastaveni s rotaci motoru).

Sepnéte povel chod. Méni¢ automaticky provede nasledujici akce:

a. prvni stfidavé vybuzeni (motor se netoci)

b. druhé stfidavé vybuzeni (motor se netoci)

c. prvni stejnosmérné vybuzeni (motor se neto¢i)

d. U/F chod - tento krok bude proveden pouze pokud je H001=02
(motor se rozb&hne az na 80% zéakladni frekvence)

e. SLV chod - tento krok bude proveden pouze pokud je HO01=02
(motor se rozbéhne az na x% zakladni frekvence, kde “x” zavisi na
del§im z ¢asli rozbéhu nebo dobéhu T tohoto kroku:
x=40% kdyz T < 50s
x=20% kdyZz 50s < T < 100s
x=10% kdyz T => 100s

f.  druhé stejnosmérné vybuzeni (motor se netoci)

g. zobrazeni vysledku (Uspésné/chyba) na displeji ménice (viz dalsi
odstavec)

POZN.: V priibéhu stfidavého i stejnosmérného vybuzeni
zaznamenate, Ze motor lehce piska. Tento zvuk svédéi o
normalnim prabéhu.

Probéhne-li autonastaveni Uspésné, ménic
upravi parametry obsahujici charakteristické

Udaje motoru a zobrazi normaini tspésné -
ukonéeni procedury. Stiskem jakéhokoliv T’ %o’ o '_’
tlacitka se vratite k normalnimu zobrazeni. Normalni
« chyba pfi auto-nastaveni — jakakoliv zakon&eni

chyba zplsobi ukon&eni procedury. Na
displeji se zobrazi pfiznak chyby nebo

nespravného ukonceni auto-nastaveni. Po

odstranéni pfi€iny chyby provedte auto- - e e -'
nastaveni znovu. Abnormalni
Ztrata napajeni, nebo pfikaz stop v zakondeni

pribéhu auto-nastaveni — Je-li procedura

preruSena vypadkem napajeni, pfikazem stop, nebo vypnutim povelu
chod, konstanty motoru mohou, ale nemusi byt jiz uloZeny. V tomto
pripadé je nutné provést navrat k tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k
tovarnimu nastaveni” na strané 21). Po inicializaci ménice provedte
auto-nastaveni znovu.

Volna charakteristika U/F — procedura auto-nastaveni je ukonéena
nespravné, pokud je zvolen rezim fizeni dle volné nastavitelné charak-
teristiky.

Dalsi dulezité informace nejen k automatickému nastaveni
najdete v uzivatelské prirucce.
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Funkce bezpeéného zastaveni

Méni¢ RX je schopen realizovat “nekontrolované zastaveni pohonu
odpojenim napajeni motoru”, které odpovida poZzadavkam kategorie
zastaveni 0 dle normy EN60204-1. Prvotni pro rozhodnuti o pouziti funkce
“bezpecnostni stop” ménice RX, musi byt analyza rizik zafizeni (aplikace), z
niz musi vyplynout, zda vyse uvedena funkce a deklarovana bezpecnostni
kategorie je vhodna a dostacujici.

Tato funkce je také navrzena dle poZadavkd na bezpec¢nostni stop kategorie
3 dle EN954-1, coz pfedstavuje ochranu proti opétovnému rozbéhu zvanou
“bezpecny stop”.

POZN.: Funkce “nekontrolované zastaveni pohonu odpojenim
napajeni motoru” nemlze v zadném pfipadé nahrazovat
“elektrické odpojeni” (nedochazi k preruseni spojeni). V
pripadé takovéhoto pozadavku je nutné instalovat stykac.

Funkce “nekontrolované zastaveni pohonu odpojenim
napajeni motoru” neni navrZzena jako béZna reakce na
provozni rezimy regulace pohonu a aplikace.

VAROVANI: Digitalni vystupni signaly ménice (reléovy +
tranzistorovy) nelze povazovat z hlediska uvedenych norem za
“bezpecné signaly”. Pokud maji tyto vstupy byt za€lenény do
bezpecnostnich Fidicich a povelovych systéma, je nutné je
doplnit o bezpecnostni relé.

Funkci “bezpeény stop” na ménici RX aktivujete sepnutim hardwarového
spinac¢e SW1 na desce PC, pfistupného vyfezem v krytu ménice (viz
obrazek nize.

.- iR
Joie o

=0 O ——

-~ -~
posuvny spinac SW1 -
/ Y I—— \

/ 4 { deeIF T =
[ I —— " —_—
! \/-’.f | i) piihd
A\ L=
7 - /.
tovami nastaveni OFF /_/
\OFF {acyon i
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Aktivaci spina¢e SW1 dojde k pfestaveni funkci svorek [1] a [3] dle

nasleduijici tabulky.

C001 | Co11 C003 | C013
SW1:OFF zUstava stavajici zUstava stavajici
nastaveni nastaveni
SW1:0ON 18 (RS) 00 (NO) 64 (EMR) 01 (NC)
Prepnuiti SW1 | 18 (RS) 00 (NC) | no (nepfifa- | 01 (NC)
ON a nasledné zeno)
OFF
zUstava zustava

Svorka [3] (EMR) slouzi k aktivaci funkce bezpecnostniho stopu.

Svorka [1] (RS) slouzi k resetovani chyby E37, ktera vznikne aktivaci funkce

bezpecnostni stop.

UPOZORNENI: Dalsi dileZité informace nejen k funkci bez-
pecnostni stop najdete v uzivatelské pfirucce.

VAROVANI: Tento “rychly ptehled” v zadném pfipadé

nenahrazuje uzivatelskou pfiru¢ku ménic¢t RX

64




AEF, s.r.o.

Pekarska 86
602 00 Brno

www.aef-hitachi.cz
info@aefbrno.cz

tel. +420 543 421 201
fax. +420 543 421 200






	Bezpečnost
	Instrukce, varování a upozornění dle UL
	Obsah
	Konvence značení modelů
	Utahovací momenty svorek a síly vodičů
	Svorky silového obvodu
	Svorky řídících obvodů
	Základní schema zapojení
	Ovládání měniče z panelu
	Jak se pohybovat v nabídce
	Testovací chod
	Chybové kódy
	Základní chybové kódy
	Ostatní zobrazení displeje
	Stav při chybě

	Návrat k továrnímu nastavení
	Tabulky parametrů
	Skupina parametrů “d” funkce zobrazení
	Skupina parametrů “F”
	Skupina parametrů “A” standardní funkce
	Skupina “B” funkce jemného nastavení
	Skupina “C” nastavení funkce svorek
	Skupina funkcí “H” motorové konstanty
	Skupina funkcí “P” ostatní parametry

	Možné funkce vstupních inteligentních svorek
	Možné funkce výstupních inteligentních svorek
	Volba analogových vstupů
	Možné funkce analogových výstupů
	Kódy a podmínky varování
	Proces automatického nastavení
	Příprava pro provedení automatického nastavení
	Provedení automatického nastavení

	Funkce bezpečného zastavení

