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Frekvencné rizené pohony HITACHI rady SJ300.
Pohony s rysy dokonalého chovani v disledku
vysokého pocate¢niho momentu a funkéni

variability.

Provozu s velkym momentem bylo dosaZeno pouZzitim
zdokonaleného vektorového Fizeni bez zpétné vazby

o Vysoky pocdatecni moment 200 % Mn nebo vétsi pii 0,5 Hz
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Ptiklad: SJ300-055LFU napéjejici 4-polovy uzavieny motor. < Zakladni frekvence 60Hz > (Poz.: Momentové charakteristiky se mohou ménit s vykonem.)

o Zvinéni otacek p¥i nizkych rychlostech bylo drasticky sniZeno, ¢imZ bylo
dosaZeno zvySeni stability a piesnosti provozu.

Srovnani zvlnéni otacek

i SJ300 — 055LFU

ZvInéni otacek
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¥ J300 — 055LFU (predchazejici fada)

ZvInéni otacek




1. YYKONNY PROVOZ SE ZDOKONALENYM VEKTOROVYM

RIZENIM BEZ ZPETNE VAZBY
OBSAH STRANA
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Periferni zapojeni

¢ Velky moment 150 % Mn

v okoli 0 Hz
Vysoky moment 150 % Mn v okoli 0 Hz je
vytvaren, kdyz SJ300 napaji motor o jednu typovou
velikost mensi.
ZAP/VYP brzdné sekvence muze byt snadno
realizovano touto vlastnosti.

¢ Velky moment pfi provozu s vice
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Momentové charakteristiky

Pro spravné provozovani 25-26

motory
V}'/konn}'/ provoz je Velky moment pfi vicemotorovém provozu SJ300.
mozny se dvéma
Y v v P E SJ300 Motor1
motory soucasne. Pfi 2 o
konvencnim 5
r ~r r 9
vektorovém fizeni E Molor2
v r 2>
bez zpétné vazby >
muzeme regulOVat Vektorové fizeni bez zpétné vazby. L

jen jeden motor.
(Pozn.: Oba motory musi byt stejného typu a vykonu.)

54300

* On-lllle/'off-lme automatické o E”ﬁ o

naladéni e et
Automatické naladéni pro vektorové fizeni bez B .,
zpétné vazby muize byt nyni snadno provedeno =
jak on-line, tak off-line. Automatické naladéni e

. e . T i
on-line umoziuje, aby charakteristiky motoru o a8 e A B
byly upfesnény automaticky v redlném case dle [l

podminek okoli (napft.: odpor statoru se méni se
zvySovanim teploty).



2. RUZNORODOST FUNKCI 0DPOVIDAJICI VICE APLIKACIM

¢ Vstupni/vystupni funkce
e Soustava inteligentnich svorek je pouzita jak pro
vstupni, tak vystupni svorky

¢ Decelerace a stop pri ztraté napajeni
SJ300 brzdi a zastavuje motor vyuzitim regenerované
energie z motoru, i kdyz neni napajen. Je to kritické
u nékterych textilnich procesi.

e  Monitorovaci pulzni vystup,
analogové (proudové a
napét'ové) vystupni svorky-AM
a AMI jsou doplnény jako
standard.

Ptiklad (vpravo) ukazuje jak
podiizeny méni¢ muze piimo
byt pfipojen na analogovy
vystup Fidiciho ménice svou
zadanou frekvenci.

SJ300
(Ridici)

¢ Funkce vice/méné
Funkce '"vice/méné" pro jemné nastaveni
frekvence. Vhodné pro testovaci chod.

vystupni

¢ Nasobeni frekvence méritkem
Zobrazi vystupni frekvenci vynasobenou vhodnym
koeficientem pro zobrazeni napt. rychlosti linky.

(Nasledovnik)

ol1(0)

e Pomocny rychlostni vstup nebo trimr mohou byt Funkce 3-dratového ZaPOjeni

realizovany dodate¢nym analogovym signalem. Zapamatuje si startovaci signal bez vnéjsiho zafizeni.

Vystupni — [ (Vystup ménice)
Q frekvence | SJ300
—so——FW Motor Motor
o Fw To—9STA
0-10V 02 oL e STR sta R [ (stan)
-10-+10V i <Pomocny vstup> s ::1 3-wire s1P[ (Stop)
- 02-L s

¢ Volba P nebo PI Fizeni
Zajistuje stabilni fizeni pro dopravni nebo trolejova
zafizeni pro manipulaci s materidlem.

¢ Nastaveni konstant tfi motoru
Mohou byt zadany konstanty az 3 motorti. Tato funkce je
uzitend pii fizeni vice motort (které se postupné

prepinaji).

¢ Volba zapinani a vypinani Moment P e
ventilatoru P-izeni -J\ r’ j nebo P e, K nekersuie sz,

Chladici ventildtor je v provozu, kdyz méni¢ je \

v chodu. Chl. vent. stoji, kdyz ménic¢ je ve stopu. Oblova rychlost

Tato vlastnost prodluzuje zivotnost chladiciho T:='_'_.:” vt =

ventilatoru a eliminuje hluk, kdyz ménic je v klidu.

¢ Provozs PID

Pomaha zjednodusit systém bez zvySeni ptivodni ceny
pfi nutnosti pouziti Pl-reguldtoru. Je uzite¢ny pro
takové aplikace jako je fizeni ubytku apod.

3. SNADNA UDRZBA

¢ Odnimatelna svorkovnice rizeni

—
H — b tizeni
M
___.—-—~| P- fizeni

5300/

¢ Snadno odnimatelny ventilator a

baterie kondenzatoru
Nahrada bloku ventilatoru a baterie ss - kondenzatora

vvvvvv

muze byt provedena béhem zlomku diivejsi doby.

Odpojitelna svorkovnice umoziuje snadnou montaz
kabelaze.
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4, PRATELSKY K OKOLI

¢ EMI filtr ¢ SniZeni ruseni od napajeni Fidicich

EMI filtry odpovidajici evropské EMC (EN61800-3) obvodu

a smérnici pro nizkonap€t'ova zafizeni (EN50171) Ruseni na svorkach napéti napajeni fidicich obvodi bylo
jsou volitelnym piislusenstvim. sniZzeno o 20 dB (uwV) v dasledku sniZeni interference

ruSeni od Cidel a ostatnich perifernich zatizeni.

7,
5. SNADNY PROVOZ
¢ Digitalni panel ¢ Uzivatelsky vybér instrukci ("'rychlé
Standardni digitalni panel (OPE-S) je odpojitelny pro menu")
moznost dalkoveho ovladani, ma snadno Citelny Casto pouzivané instrukce mohou byt vybrany a ulozeny
4-mistny displej a LED pro indikaci rezimt pro rychlé pouziti.

monitorované jednotky.

L, , , _ ¢ Zabudovany RS-485
¢ Vicejazyény modul s kopirovaci funkci  RS-485 je k dispozici jako standard pro ASCII sériovou

a digitalni panel s potenciometrem komunikaci.
Vicejazy¢ny modul (SRW-OEX) s displejem v
6-jazycich - anglicky, francouzsky, némecky, italsky, ¢ Programovaci software ®
Spanélsky a portugalsky a digitalni panel Konfigura¢ni software bézici na PC pod Windows
s potenciometrem (OPE-SR) jsou k dispozici jako opera¢nim systémem je k dispozici jako volitelné
volitelna piislusenstvi. pfisluSenstvi.

0 [4 7. 0 V.

6. RUZNE KRYTI PRO RUZNE APLIKACE

Standardni kryti SJ300 je IP20 (NEMAL1).
1P54 (NEMA12) bude také k dispozici pouzitim zvlastni skiing.

2 [2 [2
7. GLOBALNI PROVEDENI
¢ Konformita se svétovymi normami ¢ Konfigurace modeli
CE, UL, cUL, C-Tick approvals Pouzitelny motor 3-fazovi 3-fazova
vykon v [ kW] (HP) +t#ida 200 V trida 400 V
( E l&‘l. c gl_ [ 0.4(1/2)  —— SJ300-004LFU |
[ 075(1) — SJ300-007LFU |—— SJ300-007HFU/E |
o o7 VI AL r e riM_ e [ 1.5(2) —{ SJ300-015LFU |—— SJ300-015HFU/E |
M Kompatlblllta S I‘ldlc.lml sitemi [ 22(8) }— SJ300-022LFU |——SJ300-022HFU/E |
SJ300 mﬁie kOmunlkOVat S "DCVICGNC'L", "PROFIBUS", | 3_7(5) '_' SJ300-037LFU |_| SJ300-040HFU/E |
"LONWORK", Modbus RTU" a "Ethernet", pomoci [ 55(7.5) |}—{ SJ300-055LFU |—]SJ300-055HFU/E |
komunikac¢nich volitelnych jednotek (k dispozici brzy). [ 75010)  — SJ300-075LFU |— SJ300-075HFU/E |
[ 11(15)  — SJ300-110LFU |——SJ300-110HFU/E |
¢ STRUKTURA NAZVU MODELU [ 15(20) ——{ SJ300-150LFU |—— SJ300-150HFU/E |
[ 18.5(25) |—— SJ300-185LFU |— SJ300-185HFU/E |
SJ 300 - 004 L F U [ 22300 |— SJ300-220LFU |—{SJ300-220HFU/E |
I [ 30(40) }—— SJ300-300LFU |—— SJ300-300HFU/E |
Nizev fady ‘ [ 37(50) }— SJ300-370LFU }—— SJ300-370HFU/E |
Vykon pouzitelného motoru —
004: 0.4KW(1/2HP) E’:ug‘iufngézoow"du | 45(60) '—' SJ300-450LFU |—| SJ300-450HFU/E |
o H: 3-Fizové 400 V tiida [ 55(75) }—— SJ300-550LFU |—— SJ300-550HFU/E |
4000:400kW(550HP) o m (@
Fe S digitdinim panclenn 50 (120) [SJ300-900HFU/E
IEII: UL vcr?c pro severni Ameriku 110 (150) [SJ300-1100HFUJ/E |
: CE verse pro Evropu
132 (180) SJ300-1320HFU/E




STANDARDNI SPECIFIKACE

da 400

Model ST300:x Verze UL 007HFU | 015 HFU | 022 HFU [ 040 HFU | 055 HFU | 075 HFU | 110HFU | 150HFU | 185 HFU | 220 HFU | 300 HFU | 370 HFU [ 450 HFU | 550 HFU | 750 HFU [ 900 HFU [ 1100 HFU| 1320 HFU
Verze CE 007HFE [ 015 HFE [ 022 HFE | 040 HFE | 055 HFE [ 075 HFE | 110HFE [ 150 HFE | 185 HFE | 220 HFE [ 300 HFE [ 370 HFE | 450 HFE | 550 HFE | 750 HFE [ 900 HFE | 1100 HFE| 1320 HFE
Kryti (*1) P20 (NEMA 1) 1P00
Pouzitelny motor (4-polovy, [kW] 0,75 1,5 22 40 55 75 11 15 185 22 30 37 45 55 75 % 110 132
(HP)(*2) OO |1 QG [@)[A) | dH) | 20 | 25 | GO | (40 | (O | 60 | 75
Zdénlive vikon KVA | 400V 1,7 2,6 36 59 83 11 159 | 22,1 263 | 332 | 40,1 519 | 623 | 762 | 1032 | 121,9 | 1503 | 180,1
vy vikon [KVA] g0 20 | 301 | 44 [ 70 | 99 [ 133 | 190 | 266 | 315 | 399 | 482 | 623 | 748 | 914 | 1238 | 1463 | 1804 | 216,
Tmenovité vstupni napeti 3-fazové (3-vodicové), 380 + 480 V(& 10%), 50/60 Hz
Jmenovité vystupni napéti (*3) 3-fazové (3-vodicové), 380 + 480 V (Podle vstupniho napéti.)
Jmenovity vystupni proud (rvaly) [A] 25 [ 38 [ 53 [ 86 [ 12 [ 16 [ 23 [ 32 [ 38 [ 48 [ 58 [ 75 ] 90 [ 110 [ 149 [ 176 [ 217 [ 260
Metoda fizeni PWM tvorba sinusové viny
Rozsah vystupni frekvence (*4) 0,1 -400Hz
Presnost frekvence Digitalng: 0,01 % z maximalni frekvence, Analogové: 0,2 % (+25 -10)°C
Rozliseni frekvence Digitalni nastaveni: 0,01 Hz; Analogové nastaveni: (Max. frekvence)/4000 (Svorka O: 12 bit 0+ 10 V, Svorka O2: 12bit-10 V++10V)
Charakteristiky U/f U/f- volng nastavitelna (zakl. frekv. 30 - 400 Hz), Konstantni moment a snizeny moment pf. U/f fizeni, vektorové fizeni bez zpétné vazby.
Odchylky rychlosti 0,5 % (pii vektorovém fizeni bez zpétné vazby)
PretiZitelnost 150 % po dobu 60 sek, 200 % po dobu 05 sck ‘ 130%po dobu goss;i 180%po
Doba rozbéhu a dobéhu 0,01 +3.600 sek (Lineam&/Kiivkove, rozbéh /dobéh volitelny), Dvoji nastaveni rozbéhu/dobehu.
o 200 % pfi 0,5 Hz (Vektorové fizeni bez zp. vazby), 150 % v okoli 0 Hz (Vektorové fizeni bez zpétné vazby, s motorem o jednu 180 %/ 0,5 Hz (Vektorové
Pocétetni moment . o . v
typovou velikost niz§im.) fizeni bez zpétné vazby)
G&i‘g{;ﬁﬁfg‘iﬁ“ Vestavény spinat (volitelng odpor) Vin jednotka generdtorického brzdeni (opee)
Brzdéni | Minimélni hodnota 100‘100‘100‘100 1oo|50‘50 ‘| |‘|‘|“
odporu [Q]
Stejnosmémeé brzdéni Provadi se pii startu po zadané frekvenci pii deceleraci nebo externim vstupem (Nastavitelnd sila, doba a frekvence brzdéni.)
Vsnfyni Zdigi. panclu Nastavitelnd tlatitky (&)%)
SVOI ran vy
e yngim (0+10) V=; (-10++ 10) V (vstupni impedance 10k€); (4+ 20)mA (vstupni impedance 100 ©2)
Pes vni port Nastavitelné pres RS485
Z digit. panelu Tlacitky Run/Stop (zména sméru funkci)
Vpred/vzad | Vn&im Chod vpred/ stop (zapinaci kontakt) /
Sar/sop | signdlem Chod vzad (inteligentni svorka, zap. nebo rozp. kontakt); 3-dratové zapojeni
Pres vngjsi port Nastavitelné pies RS485

Inteligentni vstupni

Volba 8 funkci z:

RV (Zpét), CF1 + CF4 (Pfednastavena rychlost), JG (Tipovani), DB (Start ss-brzdéni), SET (2. nastaveni motoru), 2CH (2. rozbéh/dobéh), FRS (volny dobéh),
EXT (vngjsi porucha), USP (ochrana proti neo¢ekavanému startu), CS (prepinani z bypassu), SFT (Softwarovy zamek), AT (volba analogového vstupu), SET3 (3.
nastaveni motoru), RS (Reset), STA (3-dratové ovladani start), STP (3-dratové ovl.-stop), F/R (3dratové ovladani vpred/vzad), PID (Zap/Vyp PID regulatoru),

svorky PIDC (Reset PID), CAS (Pepinani zesileného regultoru), UP/DWN (Vice-Méné-motorpotenciometr), UDC (Mazini dilkové ovl. dat), OPE (Ovlidani
operatorem z panelu), SF1-SF7(Prednastaveni rychlosti 1-7), OLR (Zmeéna omezeni pretizeni), TL (Zapnuti momentového omezeni), TRQ1, TRQ2 (Volba
momentového omezeni), PPI (Volba P nebo PI regulace rychlosti), BOK (ovéfeni polohovani), STAT (piipustna 90-stupiiova odchylka, NO (Nezvoleno)
Vstup od termistortt Jedna svorka (Charakteristiky PTC)
Pét svorek s vyvedenym otevienym kolektorem a jeden prepinaci kontakt.Volba z: RUN (Signal chodu), FA1 (Signal dosaZeni zadané frekvence), FA2 (Signal
dosazeni nastavené frekvence nebo vyssi), OL (upozoriiovaci signal pretizeni), OD (zvysena odchylka pii PID regulaci), AL (signal poruchy), FA3 (dosazeni
Inteligentni vystupni nastavené frekvence), OTQ (momentové pretizeni), IP (signl kratkodobé ztraty napéjent), UV (signal podpéti), TRQ (Omezeni), ONT (po dobu zapnuti), THM
Vystupn | svorky (tepelna ochrana), BRK (uvolnéni brzdy), BER (porucha brzdy), ZS (nulova rychlost), DSE (nadméma odchylka rychlosti), POK (polohovani zkompletovano),
isignaly OL2 (druhy upozoriiovaci signal pretizeni). Svorky 11-13 nebo 11-14 jsou automaticky konfigurované jako momentové ACO-AC2 nebo ACO-AC3, kdyz je v
C62 zvolena funkce kodu poruchy.
in;:iie;}tsrsér&o;nomvacl Analogové napéti, analogové proud, pulzni vystup

Monitorovaci displej

Vystupni frekvence, vystupni proud, moment motoru, vynasobena vystupni frekvence, historie poruchy, stav vstupnich/vystupnich svorek, vstupni vykon, vystupni napéti.

Volitelna U/f (5 bodli), horni a dolni limita frekvence, fiekvence piieskoku, volba kiivky rozbéhu a dobéhu, ruéni momentovy boost a jeho frekvence, nastaveni
analogového piistroje, startovaci frekvence, nosna frekvence, volné nastavitelné elektronické tepelné relé, externi referencni rozpéti vystupni frekvence (nula-

Jiné funkce rozpéti), externi zadani frekvence (piedpéti, pocatek, konec).
Volba analogového vstupu, restart po poruse, restart po ztraté napajent, riizné vystupni signaly, start snizenym nap&tim, omezeni pfetiZeni, tovarni nastaven, brzdéni
a stop po poruse, automaticka regulace napéti, fuzzy rozb&h a dobeh, automatické naladéni (on-line, off-line). Vysoky moment pii vice pohonech.
Rozsah nosné frekvence 0,5+ 15kHz 0,5+ 10kHz
Nadproud, pretizeni, pietizeni brzdného odporu, prepéti, chyba EEPROM, podpéti,CT (proudové trafo), chyba CPU, externi porucha, chyba UPS (neocekavany
Ochranné funkce start), zemni spojeni, vstupni prepéti, kratkodobad ztrata napajeni, chyba zapojeni volitelné desky 1, desky 2; prehfati menice, ztrata faze, porucha IGBT, porucha od
termistoru
Pracoun Fracomisidadovacieploa (- 102 +50) °C/ (20 a2+ 65) °C / 25 - 90 % relativni vihkosti (Bez kondenzace)
podminky | Vibrace (*7) 59m/s* (0,6 2),(10-55) Hz [ 294 m/s* (03 G), (10-55)Hz
Unmisténi Do 1000 m nad mofem, vnitini prostiedi (bez koroznich plynti a prach).
Barva Seda (Odstin 8.5YR6,2/0,2)
Volitelné PCB zpétnovazebni Vektorové fizeni se zpétnou rychlostni vazbou
jednotiy PCB digitalnich vstupti 4-digity BCD, 16-biti
Jiné Komunikace DeviceNet, EMIfiltry, vstupni a vystupni thumivky, ss-tumivky, filtry radiového odruseni, brzdné odpory, LCR-filtry, komunikacni kabely
Ovladaci panely OPE-S, OPE-SR, SRW-OEX (vicejazyény ovladag s kopirovaci funkci)
Hmotnost [kg] 35 [ 35 [ 35 [ 35 [ 35 5 [ s [ 2] 2] 122 [3 ]3] s5 [ 6 [ 6 [ 6 [ 6
*1  Kryti odpovidajici JEM1030/NEMA(U.S.) *4  Pfi provozu motoru nad 50/60 Hz konzultujte s vyrobcem motoru

*2  Pouzitelné motory se jako piiklad uvadi Hitachi standardni maximalni pfipustnou rychlost.
3-fazové motory (4-polové). Pti pouziti jinych motort *5  Odpor pro generatorické brzdéni neni zabudovan do ménice.
zkontrolujte, zda jmenovity proud motoru pti 50 Hz neni Zvolte vhodny odpor a zapojte ho, kdyz je tieba Siroky rozsah
vetsi neZ jmenovity proud ménice. regulace momentu.

*3  Vystupni napéti se snizi, kdyz se snizi napéti napajeci site, *6  Skladovaci teplota je stejna jako piipustna teplota pii doprave.

s vyjimkou pouziti funkce AVR (automaticka regulace

vystupniho napéti).

*7  Odpovida testovaci metods specifikované v JIS C0911(1984)
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SJ300 - 150 - 220LFU, HFE, HFU
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SJ300 - 370, 450LFU, HFE, HFU, 550HFE, HFU
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PROVOZ A PROGRAMOVANI

SJ300 mize byt snadno provozovéna s digitdlnim panelem (OPE-S) doddvanym jako
standard. Digitalni operator mize byt vyjmut a pouzit pro dalkové ovladani. Vicejazyény
(anglicky, francouzsky, némecky, italsky, Span€lsky a portugalsky) panel s kopirovaci funkci
(SRW-OEX) a digitalni panel s potenciometrem (OPE-SR) jsou také k dispozici jako

volitelné pfislusenstvi.

Displej parametri

LED napajeni

Zobrazuje frekvence,
proud motoru, otacky
motoru a kéd poruchy

LED-Monitoru

Ukazuje stav pohonu

Sviti, kdyz je
zapnuto napajeni

Urcuje jednotky
zobrazovanych

Tlacitko START

Stla¢ pfi startu

parametri

Tlacitko paméti
Stlacenim se zapiSe nova

hodnota do EEPROM

Tlacitko STOP/RESET
Stla¢ pii zastaveni pohonu
nebo pro reset poruchy

Funk¢éni tladitko

Stlacte pro nastaveni nebo pro
monitorovani hodnot parametrti

BN 11 itk ViCE/MENE |

Stlacuji se pii pohybu v
posloupnosti parametrti a pii
zvySovani / snizovani hodnot.

1. Nastaveni maximalni vystupni frekvence

(1) 0,00 nebo dfive monitorované
hodnoty jsou zobrazeny

(4) AO001 nebo kod naposled

(2) Objevi se kod funkce. (3) Objevise A---. nastavovany.

Zapnuti q

napajeni

' -

sioe ()

az se objevi A004.

(5) Objevi se A004

ey

(6) Je zobrazena zddana hodnota.

Stla¢ @tlaéitko.

pro nastaveni zadané
hodnoty.

2. Monitorovani hodnoty vystupniho proudu

(1) 0,00 nebo hodnota dfive

Zapnuti

napajeni 4

monitorovana.

(2) Objevi se kod funkcee.

(7) Nova zadana hodnota

(3) Objevi se d002.

ﬁ - B ﬁ ﬁ SMAD0IES *
Stla¢ @tlaéitko 8@0@@ il:ogg@ Stlag @nlaénko. 8@0@@

(8) Navrat do A004
nastaveni je ukonceno.

Stla¢ tlacitko

pro uloZeni hodnoty.

(4) Je zobrazena hodnota
vystupniho proudu.

— | EETE
Stlag @tlaéitko. 'oNe
CE®E




SEZNAM FUNKCI

e MONITOROVACI MODUS a MODUS ZAKLADNIHO NASTAVENI

[O=Dovoleno
X=Zakazano]
Nastavitelnost
za chodu p¥i
b031=10

Tovarni nastaveni  Nastaveni

-FE(CE) FU(UL) | 2 chodu

d001 | Monitorovani vystupni frekvence 0,00 - 99,99/100,0 - 400,0 Hz - - - -
d002 | Monitorovani vystupniho proudu 0,00 - 99,99/100,0 - 400,0 Hz - - - -
d003 | Monitorovani sméru ota¢eni motoru F (vpted) / O (stop) / r (vzad) - - - -
. PV . 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-9999,/1000-9999/
d004 | Monitorovani zpétné vazby PID regulace 100- 999 (10,000-99,900) - - - -
. . o . . e e e s 2 (Piiklad) FW, 7, 2, 1, : ZAP
d005 | Monitorovani stavu inteligentnich vstupnich svorek i . 8.6.5.4,3 - VYP - - - -
é d006 | Monitorovani stavu inteligentnich vystupnich svorek II::I:J‘I:JI:I?:; (Priklad) 12\Ll SiA3P . VYP - - - -
g . . - P 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-9999,/1000-3996
5 d007 | Monitor vynasobené vystupni frekvence (10,000-39,960) - - - -
2 | d012 | Monitorovani momentu -300, - +300, - - - -
2| d013 | Monitorovani vystupniho napéti 0,0 - 600,0V - - - -
£ | d014 | Monitorovéani vykonu 0,0 - 999,9 kW - - - -
= . L , 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-9999,/1000-9999/
d016 | Monitorovani celkové doby provozu 100-{999 (10,000-99,900)hr - - - -
. L R . 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-9999,/1000-9999/
d017 | Monitorovani celkové doby zapnuti 1700-1999 (10,000-99,900)hr - - -
d080 | Monitorovani po¢tu poruch 0,-999,/1000-6553(10,000-65,530) - - - -
‘31%216 Monitorovani poruch viz str. 19 - - - -
d090 | Monitor vystrahy Kéd vystrahy - - - -
| F001 | Zadani vystupni frekvence 0,0 + Startovaci frelcvence a maximilni frekvence 0,00Hz | 0,00Hz o o
5 (maximalni frekvence pro tfeti motor)
‘2 F002 | Nastaveni doby rozbé&hu (1) 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s O [e]
< | F202 | Nastaveni doby rozbéhu pro 2. motor 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s [©) O
e F302 | Nastaveni doby rozbéhu pro 3. motor 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s O O
E: F003 | Nastaveni doby dobg&hu (1) 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s O [®)
8 F203 | Nastaveni doby dobéhu pro 2. motor 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s O O
s F303 | Nastaveni doby dobéhu pro 3. motor 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, sec. 30,00s 30,00s O O
F004 | Zadani sméru otadeni 00 (VRED); 01 (VZAD) 00 00 X X
A--- | Pfechod na rozsifené funkce A (Zakladni funkce)
;;)’ b--- | Pfechod na rozsifené funkce b (Ochranné funkce a funkce jemného naladéni)
& C--- | Pfechod na rozsitené funkce C (Zadani funkce svorek)
5 | H--- | Prechod na rozsifené funkce H (Funkce zadani konstant motoru)
s P--- Pfechod na rozsifené funkce skupiny P (nastaveni volitelnych jednotek)
= U--- | Pfechod na rozsifené funkce skupiny U (Volba uzivatelskych funkei)

e ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY A

[O=Dovoleno
X=Zakéazano]

Nastavitelnost

Tovarni nastaveni  Nastaveni o
zachodu = %2 chodu pfi
-FE(CE) | FU(UL) | b031=10
00(Potenciometr na panelu)/01(Svorky)/02(Tla¢itka na
Zpusob zadavani frekvence panelu)/03(RS485) /04(Volitelna jednotka(1))/ 01 01 X X
g 05(Volitelna jednotka(2))
2 , 01(Svorkovnice)/02(Digitalni panel)/03(RS485)/
>
E A002 Misto povelu ke startu 04(opee(1))/05(opee(2)) 01 01 X X
2| A003 Zadani zékladni frekvence 30Hz - Max. frekvence 50, 50, X X
:E A203 Zadani zakladni frekvence pro 2. motor 30Hz - Max. frekvence pro 2. motor 50, 50, X X
ﬁ A303 Zadani zdkladni frekvence pro 3. motor 30Hz - Max. frekvence pro 3. motor 50, 50, X X
S | A004 Zadani maximalni frekvence 30Hz-400Hz 50, 50, X X
A204 Zadéani maximalni frekvence pro 2. motor 30Hz-400Hz 50, 50, X X
A304 Zadani maximalni frekvence pro 3. motor 30Hz-400Hz 50, 50, X X
A005 Volba funkce svorky AT 00 (Pfepind O a OI) / 01 (Piepind O a O2) 00 00 X X
i A006 Volba funkce O2 g? (sarmostatrna)/O} (jen kladné hodnoty)/ 02 (jak 01 o1 X X
2 adné tak zaporné hodnoty)
go A011 Zadana vystupni po¢ate¢ni frekvence pii nule signalu 0-400 Hz 0,00 0,00 X [e]
§ 2 A012 Z4dana vystupni frekvence pii koncové hodnoté 0 - 400 Hz 0,00 0,00 X ]
< o v . NN r
g 7 A013 Predpéti pocatecni vystupni frekvence 0-100 % 0 0 X (o]
z [ A014 | Predpéti koncové vystupni frekvence 0-100 % 100 100 X @)
é A015 Volba ofsetu pocatecni frekvence 8(1) Eg‘;f;;)n d frekvence pfi 0 signalu) 01 01 X o
A016 Casové konstanta filtru (1-30) (Perioda vzorkovani 2 msek) 8 8 X o
. P , , 00 (Binarné 16 na 4 svorkach) /
5 A019 | Volba zapnuti pevnych frekvenci 01 (Bitové - 8 rychlostni na 7 svorkiich) 00 00 X X
2 | A020 Zadani prednastavené frekvence (0) 00, startovaci frekvence a z max. frekvence 0,00 0,00 O [e]
; A220 Zadani prednastavené frekvence (0) pro 2. motor 2?(; ts(,)t;irtovam frekvence a 2 max. frekvence pro 2. 0,00 0,00 O (o]
=
o
2 - 2
% | A320 | Zadani prednastavené frekvence (0) pro 3. motor ?no(; tf)tra”""ac‘ frekvence a Z max. frekvence pro 3. 0,00 0,00 o} o)
S [ A2l
§ : Nastaveni piednastavenych frekvence (1 - 15) 00, Startovaci frekvence az maximalni frekvence 0,00 0,00 O O
3| A03s
§ A038 | Nastaveni tipovaci frekvence 00, Startovaci frekvence az 9,99 Hz 1,00 1,00 O
:?.3 00-(Volny dobgh - netginné pii chodu)/01-(Regul.
; decelerace - neucinna pii chodu)02-(ss-Brzdéni - net¢inna
5 | A039 Volba médu stopu pfi tipovani pti chodu)03-(Volny dobéh - plati pti chodu)04-(Regul. 00 00 X O
N decelerace - plati pfi chodu)05-(ss-Brzdéni - plati pfi
chodu)
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[O=Dovoleno
X=Zakazano]

A041 Volba metody momentového boostu 00 - (Rucni boost) / 01 - (Automaticky boost) 00 00 X X
A241 Metoda moment boostu pro 2. motor 00 - (Ruéni boost) / 01 - (Automaticky boost) 00 00 X X
A042 Hodnota ruéniho momentového boostu 0,0 - 20,0 % 1,0 1,0 O O
A242 Hodnota boostu pro 2. motor 0,0 - 20,0 % 1,0 1,0 O O
é‘ A342 Hodnota boostu pro 3. motor 0,0 -20,0 % 1,0 1,0 O O
g A043 Frekvence ruéniho moment. boostu 0,0 - 50 % 5,0 5,0 O O
g A243 Frekvence boostu pro 2. motor 0,0 - 50 % 5,0 5,0 O O
g A343 Frekvence boostu pro 3. motor 0,0 - 50 % 5,0 5,0 O O
5 00 - Konst. moment / 01 - Snizeny moment / 02 - Volné
— P nastavitelna / 03 - Vektorové fizeni bez vazby / 04 -
=} A044 Volba charakterlstlky U/t Vektorové Fizeni v okoli 0 Hz / 05 - Vektorové tizeni se 00 00 X X
zpétnou vazbou
A244 Volba charakteristiky U/f pro 2. motor 00/01/02/03/04/05 00 00 X X
A344 Volba charakteristiky U/f pro 3. motor 00/01 00 00 X X
A045 Nastaveni zisku U/f 20,0 - 100,0 100,0 100,0 O [¢]
_ [LA051 Uvolnéni ss - brzdéni 00 - (zablokovéano) / 01 - (uvolnéno) 000 000 X O
5 | A0S2 Frekvence ss - brzdéni 0,00 - 60,00 Hz 0,50 0,50 X O
@ A053 Doba ¢ekani na ss - brzdéni 0,00 - 5.00 sek 0,0 0,0 X O
o | A054 Sila ss - brzdéni 0,0 - 100 % 0,0 0,0 X O
,E A055 Doba ss - brzdéni 0,0 - 60,0 sek 0,0 0,0 X O
£ [ A056 Volba ss - brzdéni 00 (hrana) / 01 (Aroveti) 01 01 X o
Agﬁ A057 Sila ss - brzdéni pfi startu 0,0 - 100 % 0,0 0,0 X O
% A058 Doba ss - brzdéni pfi startu 0,0 - 60,0 sek 0,0 0,0 X O
A059 | Nosna ss - brzdéni 0,5 - 15 kHz (kdyZ je snizeny jmen. proud.) 5,0 5,0 X X
A061 Horni limita frekvence 0,0, Startovaci frekvence az max. frekvence 0,00 0,00 X O
E | A261 Horni limit frekvence pro 2. motor gig,tosrtartovam frekvence az max. frekvence pro 2. 0,00 0,00 X (o]
>
% A062 Dolni limit frekvence 0,0, Startovaci frekvence az max. frekvence 0,00 0,00 X O
E - "
E A262 Dolni limit frekvence pro 2. motor 2;2;()Srtartovam frekvence az max. frekvence pro 2. 0,00 0,00 X (o]
|
é :E: A063 Pieskakovana frekvence (1) 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
§ % A064 Siika skoku (1) 0,00 - 10,0 Hz 0,50 0,50 X O
f‘j <[ A065 Preskakovana frekvence (2) 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
f‘é A066 Sitka skoku (2) 0,00 - 10,0 Hz 0,50 0,50 X O
§ A067 Pieskakovana frekvence (3) 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
E | A068 Sitka skoku (3) 0,00 - 10,0 Hz 0,50 0,50 X O
© A069 Frekvence postaveni rozb&éhu 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
A070 Doba pozastaveni rozbéhu 0,0 - 60,0 sek 0,0 0,0 X [¢]
A071 Uvolnéni PID - regulator 00-(zablokovani) / 01-(uvolnén) 00 00 X o
5 [ A072 Proporcionalni zisk PID 0,2+5,0 1,0 1,0 [©) O
% A073 | Integraéni zisk PID 0,1 +3600,0 sek 1,0 1,0 o ®)
%04 A074 | Deriva¢ni zisk PID 00 - 100,0 sek 0,0 0,0 O ]
~ [A075 Mg¢titko PID 0,01 - 99,99 % 1,0 1,0 X O
A076 Volba zpétné vazby 00 (vstup OI) / 01 (vstup 0) 00 00 X O
.o A081 | Volba regulace napsti 00 (vzdy zap) /01 (vzdy vyp) / 02 (VYP behem 02 02 X X
5hg) decelerace)
~ g A082 | Nastaveni vystupniho napéti 200/215/220/230/240/380/400/415/40/460/480 V 230/400 | 230/400 X X
A085 | Volba provozniho rezimu 00 - (Normélni provoz) / 01 - (vzdy vyp) /02 (vyp | - 00 X X
z beéhem decelerace)
0 | A086 Rychlost odezvy pifi modu Setieni energie 0,0-100,0sec. 50,0 50,0 O O
S | A092 Doba rozb&hu (2) 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O O
; A292 Doba rozbéhu (2) pro 2. motor 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O O
§ A392 Doba rozbéhu (2) pro 3. motor 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O O
N | A093 Doba dobé&hu (2) 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O O
~ [ A293 Doba dobéhu (2) pro 2. motor 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O O
A393 Doba dob¢hu (2) pro 3. motor 0,01-3600,sec 15,00 15,00 O [¢]
A09%4 Volba metody pouziti 2. rozb&hu /2. dob&hu 00(svorka 2CH), 01 (frekvence zmény) 00 00 X X
Volba metody pouziti 2. rozb&hu /2. dobéhu pro 2. N
A294 motor 00(svorka 2CH), 01 (frekvence zmény) 00 00 X X
é A095 Frekvence zmény z ACC1 na ACC2 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X X
E A295 Frekvence zmény z ACC1 na ACC2 u 2. motoru 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X X
‘E [A096 | Frekvence zmény z DEC1 na DEC2 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X X
S | A296 Frekvence zmény z DEC1 na DEC2 u 2. motoru 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X X
2 00 (Linearni), 01 (S-ktivka), 02 (U- ktivka), 03
£ T X 5 s
A097 Volba rozb&hové kiivky (Obr. U- kfivka) 00 00 X X
i 00 (Linearni), 01 (S-ktivka), 02 (U- ktivka), 03
A098 Volba dob&hové kiivky (Obr. U- kfivka) 00 00 X X
A101 Zadavani z OI (pocatek) 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X X
= A102 Zadavani z OI (konec) 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
§ A103 Zadavani z Ol (ptepéti startu) 0, - 100, % 20 20 X o
E g| A104 Zadavani z OI (ptedpéti konce) 0, - 100, % 100 100 X (@]
T:Ag A105 Zadavani z OI (volba startu) 00 (frekvenci pocatku) / 01 (0 Hz) 01 01 X (o]
§ E[ A111 Zadavani z 02 (pocatek) -400,0 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
5 | Al12 | Zad4véni z 02 (konec) -400,0 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
<
= | Al13 Zadavani z 02 (pfedpéti startu) -100 - 100 % -100 -100 X O
All14 | Zadavani z 02 (pfedpéti konce) -100 - 100 % 100 100 X O
. § Al131 Konstanta rozbéhové kiivky 01 (mala kiivost) / 02 (velka kiivost) 02 02 X o
S| A132 Konstanta dob&hové kiivky 01 (mala kiivost) / 02 (velka kiivost) 02 02 X (o]

13




ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY b

00(Porucha)/01(Restart z 0Hz)/02(Restart po

Tovarni nastaveni

Nastaveni

-FE(CE) FU(UL) | % chodu

[O=Dovoleno
X=Zakézano]
Nastavitelnost

za chodu pii
b031=10

b001 | Volba modu restartu vyrovnani frekvenci)/03(Porucha po vyrovnani 00 00 X O
g 5 frekvenci a deceleraénim stopu)
::: é b002 | Pripustna kratkodoba ztrata napajeni 0,3 + 1,0 sek 1,0 1,0 X O
§ ] b003 | Pauza vnucena pied restartem 0,3 + 1,0 sek . 1,0 1,0 X O
£ | b004 | Ztrata napajeni a podpéti 00(Neucinné) / 01(Uginné) 00 00 X ]
E 2 | b005 | Poget restartli po ztraté napajeni a po podpéti 00(16-krat) / Ol(Nekoneéné) 00 00 X O
b006 | Ztrata faze 00(Neucinné) / 01(Uginné) 00 00 X O
b007 | Nastaveni frekvence pro restart 0,00 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
b012 | Nastav. urovné elektron. tepelné ochrany 0,20 jmen. proud - 1,20 jmen. proudu Jn;];(:gty Jn;err(l:;gly X o
b212 | Uroveii elektron. tep. ochrany pro 2. motor 0,20 jmen. proud - 1,20 jmen. proudu "";Cr:')?;:;ty Jmp‘;':;;‘é'ty X (@]
g b312 | Urovei elektron. tep. ochrany pro 3. motor 0,20 jmen. proud - 1,20 jmen. proudu Jn;‘xgly Jn;e:;?l‘gly X (@]
§ b013 | Charakteristickd tepelna ochrana 00 (CT) /01 (VT) /02 (V/f volné nastaveni) 01 01 X [e]
€ | b213 | Charakteristické tepelnd ochrana pro 2. motor 00 (CT) /01 (VT) /02 (V/f volné nastaveni) 01 01 X ]
T‘;’,_ b313 | Charakteristicka tepelnd ochrana pro 3. motor 00 (CT) /01 (VT) /02 (V/f volné nastaveni) 01 01 X O
2 [015 | Volné nastav. charakter tepelné ochrany frekv. (1) 0,0 +400,0 Hz 0,0 0,0 X O
% b016 | Voln¢ nastav. charakter tepelné ochrany proud (1) 0,0 +999.9 A 0,0 0,0 X )
@ | b017 | Volng nastav. charakter tepelné ochrany frekv. (2) 0,0 +400,0 Hz 0,0 0,0 X O
b018 | Volné nastav. charakter tepelné ochrany proud (2) 0,0 +999,9 A 0,0 0,0 X O
b019 | Volné nastav. charakter tepelné ochrany frekv. (3) 0,0 +400,0 Hz 0,0 0,0 X O
b020 | Volné nastav. charakter tepelné ochrany proud (3) 0,0 +999,9 A 0,0 0,0 X O
00(Nefunkéni)/01(Funkéni béhem rozbéhu a
b021 | Modus omezovani pietizeni dob&hu)/02(Funkéni pfi konstantni 01 01 X O
‘g rychlosti)/03(Nefunkéni béhem regenerace) _ _
i% b022 | Nastaveni urovné pietizeni 0,50 x jmen. proud - 1,5 x jmen. proud ;f;z]:lo: ;t)sl ;?;:;0: ;1)5/ X O
Z+ | b023 | Konstanta omezovéni pietizeni (0,10 + 30,0) sek 1,00 1,00 O
~§ 00(Nefunkéni)/01(Funkéni béhem rozb&hu a
2 b024 | Modus omezovani pietizeni (2) dobé&hu)/02(Funkéni pfi konstantni 01 01 O
g rychlosti)/03(Nefunkéni béhem regenerace) _ _
O | b025 | Nastaveni trovn& omezeni pretizeni (2) 0,50 x jmen. proud - 1,5 x jmen. proud ;;?j:io: it)sl ;2301 ig X O
b026 | Casova konstanta omezovani pietizeni (2) (0,10 + 30,0) sek 1,00 1,00 X O
00(Vsechny parametry kromé b031 jsou zablok. svorkou
8 SFT)/01(Vsechny parametry kromé b031 a vyst. frekvence
3 \g b031 | Volba mddu softwarového zamku jsou zablok SFT)/OZ(\&echny par. kromé b031 01 01 X (@)
N zablok.)/03(v8echny parametry b031 a vyst. frekvence
blok.)/10(mozno ménit data pfi chodu)
" ; ; Kdyz doba chodu nebo doba zapnuti piekro¢i
b034 | Prednastavend doba chodu / zapnuti nas}tlavenou hodnotu muize sepnsut zvrc))leny vystup 0 0 X o
5035 | Omezeni sméru otaceni 00—(p0v01§ny oba sméry)/01-(povoleno jen vpied)/02- 00 00 X X
(povoleno jen vzad)
b036 | Volba startu snizenym napétim 00(Kratsi dobu)-06(Delsi dobu) 06 06 X O
5037 | Volba displeje O(V).(Véechnry)/Ol(Funk(‘:ni displej)/02(Vsechny véetné 00 00 X o
uzivatelskych)
00(4-kvadrantovy modus)/01(ovladani ze
b040 | Volba momentového omezeni svorkovnice)/02(analogovy 00 00 X O
vstup02)/03(opcel)/04(opce2)
b041 Smezem momentu (1) (Chod vpied, motoricky, 4 (0-200)%/Nen 150, 150, X o
vadranty)
b042 Smezem momentu (2) (Chod zpét, regenerace, 4 (0-200)%/Nent 150, 150, e o
vadranty)
b043 | Omezeni momentu (3) (Zpét, motoricky, 4 kvadranty) (0-200)%/Neni 150, 150, X [e]
b044 | Omezeni momentu (4) (Vpied, regenerace, 4 kvadranty) | (0-200)%/Neni 150, 150, X ]
b045 | Povoleni LAD-STOP 00(Zablokované)/01(uvolnéné) 00 00 X [e]
b046 | Ochrana proti reverzaci 00(nefunk¢ni)/01 (funkéni) 00 00 X ]
b050 | Decelerace a stop po ztraté napajeni 00(nefunkéni)/01(funkéni) 00 00 X X
b051 | Pocate¢ni napéti pro deceleraci a stop po ztraté napgjeni | 0,0 - 999,9V 0,0 0,0 X X
5052 ge]\];;;eAnlD STOP urovei pro deceleraci a stop po ztraté 0,0 - 999,9V 0,0 0,0 X X
"2 | b053 | Decelera¢ni doba pro deceleraci a stop po ztrat€ napajeni | 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600sec, 1,00 1,00 X X
= b054 ROZ§_ah fioby decelerace s normalni strmosti (pfi ztraté 0,00-10,0(s) 0,00 0,00 X X
napajeni)
b080 | Nastaveni analogového piistroje na AM svorce 0-255 180 180 [©) o
b081 | Nastaveni analogového pfistroje na svorce FM 0-255 60 60 O [e]
b082 | Nastaveni startovaci frekvence (0,10 + 9,99)Hz 0,50 0,50 X O
b083 | Nastaveni nosné frekvence (0,5 +12,0)kHz 5,0 5,0 X X
00(Mazani historie poruchy)/01(Inicializace parametri-
b084 | Volba mddu inicializace tovarni nastaveni)/02(Inicializace parametri a mazani 00 00 X X
historie poruch)
b08S | Zeme pro inicializaci o0 apanskh verzc)01(Evropaic verzc)/ 01 02 X X
(Severoamericka verze)
b086 | Koeficient métitka nastaveni frekvence 0,1 +99,9 1,0 1,0 O O
b087 | Tlagitko stop na digitalnim panelu 00(funk¢ni)/0 1 (nefunkéni) 00 00 X ]
b088 | Rezim po zruseni volného dobéhu 00-(Restart z 0Hz)/01-(Restart po vyrovnani frekvenci) 00 00 X (@)
b090 | Vyuziti odporu generatorického brzdéni 000,00 + 100,0 % 0,0 0,0 X [¢)
b091 | Volba mddu stopu 00 (decelerace a stop) / 01 (volny dob&h) 00 00 X X
092 | Ovladéni chladiciho ventildtoru 00(ventildtor vzdy zap) Ol (ventilitor vzdy zap™behem | 00 X X
chodu a stoji béhem stopu)
b095 | Rizeni generatorického brzdéni 00(nefunkéni)/01(funkéni béhem chodu)/02(funkéni) 00 00 X O
b096 | Aktivacni napéti generatorického brzdéni (330-380)V/(660-760)V 360/720 | 360/720 X O
b098 | Termistorova ochrana - funk¢énost 00(Nefunkéni)/01(PTC funkéni)/02(NTC-funkéni) 00 00 X O
b099 | Nastaveni Girovné termistorové ochrany 0,0 - 9999, 3000 3000 X O
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[O=Dovoleno

X=Zakéazano
Tovarni nastaveni N Pr— Nastavitelnost
za chodu pfi

-FE(CE) FU(UL) za chodu b031=10

b100 | Volné nastav. U/f - frekvence (1) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
b101 | Volng nastav. U/f - napéti (1) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
b102 | Volné nastav. U/f - frekvence (2) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
b103 | Volné nastav. U/f - napéti (2) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
- b104 | Volné nastav. U/f - frekvence (3) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
:; b105 | Volné nastav. U/f - napéti (3) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
A~ | bl06 | Volng nastav. U/f - frekvence (4) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
é b107 | Volné nastav. U/f - napéti (4) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
ﬁo b108 | Volné nastav. U/f - frekvence (5) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
£ [ 5109 | VoIn& nastav. U/f - napéti (5) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
S [ b110 | Volné nastav. U/f - frekvence (6) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
E bl11 | Volné nastav. U/f - napéti (6) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
»g bl12 | Volné nastav. U/f - frekvence (7) 0,0 - 400,0 Hz 0, 0, X X
£ | bll3 | VoIn¢ nastav. U/f - napéti (7) 0,0 - 800,0 V 0,0 0,0 X X
& | bl120 | Aktivace fizeni brzdy 00 (Funkéni) / 01(Nefunkéni) 00 00 X O
E b121 | Doba zpozdéni pro uvolnéni brzdy 0,00 - 5,00 sek 0,00 0,00 X O
>° b122 | Doba zpozdéni rozb&hu 0,00 - 5,00 sek 0,00 0,00 X O
b123 | Doba zpozdéni zastavovani 0,00 - 5,00 sek 0,00 0,00 X O
b124 | Doba zpozdéni pro ovéteni sepnuti brzdy 0,00 - 5,00 sek 0,00 0,00 X O
b125 | Uvolnéni zadavani frekvence 0,00 - 99,9 /100 - 400 Hz 0,00 0,00 X O
b126 | Uvolnéni zadavani proudu 0,50 * jmenovity proud az 2,00 * jmen. proud gﬁ?d ;Jrr':)e:d X (¢]
XE4% L [O=Dovoleno
e ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY C X=Zakazino]

Nastaven

FU(UL) 722 chodu

01(RV:Reverzace (zpétny chod))/02(CF1:Pevné rych-losti(1)/03
C001 Funkce svorky 1 (CF2: Pevné rychlosti(2)/04(CF3:Pevné rychlosti (3)/05(CF4: 18 18 X (@)
Pevné rychlosti(4)/06(JG: Tipo-vani) /07(DB:start ss-brzdéni)/
fé 08(SET:2.nastaveni konstant)/09(2CH:
2 | €002 Funkce svorky 2 2.akcelerace/decelerace)/11 (FRS: volny dobéh)/12 (EXT:vnéjsi 16 16 X O
e porucha)/13 (USP: Ochrana proti neoge-kavanému startu)/14
‘E’ (CS:pfep. ze sité¢ na meénic)/ 15(SFT: softwareovy
2| C003 Funkce svorky 3 zamek)/16(AT: Volba analog. proud. zadavani)/17 06 06 X o]
E (SET3:3.nastaveni konstant)/ 18(RS: reset)/20 (STA:3-dratové
S ovladani vpied(vzad) /21(STP: 3-dratové ovladani)/22(Vpied/
E | Coo4 Funkce svorky 4 vzad: 3-dratové ovladani)/23(PID: PID Zap/Vyp)/24 (PIDC: PID 11 11 X O
g:)b Reset) /26(CAS: nastav. zisku fizeni) /27(UP: Vice)/28 y
= (DWN:Mén¢)/29(UDC: Dalkové mazani dat)/31(OPE: Ridici
= | Coos Funkce svorky 5 panel) /32(SF1: Pevné rychlosti bitoveé(1)/ 33(SF2: Pevné 09 09 X o)
g rychlosti bitové (2)/34(SF3:Pevné rychlosti bitové(3)/35(SF4:
5] Pevné rychlosti bitové(4)/ 36(SF5: Pevné rychlosti bitove (5)/
E, C006 Funkce svorky 6 37(SF6: Pevné rychlosti bitové(6)/38 (SF7:Pevné rychlosti 03 03 X le)
Z bitové(7) /39 (OLR: zména omezeni pietizeni)/40(TL:Uvolnéni
§ momentového omezeni)/41 (TRQ1: Volba moment. pietizeni
£ 1 coo7 Funkce svorky 7 (1)/42(TRQ2: Volba moment. pfetizeni (2)/ 43(PPI: Volba fizeni 02 02 X le)
‘Z“ rychlosti P, resp. PI)/44(BOK: verifikace brzdéni)/45(ORT:
Orientace)/46(LAC: zruseni LAD)/47(PCLR:Reset odchylky
€008 Funkee svorky 8 regulatoru polohy)/48(STAT:90° rozdil-povoleni)/255(NO: 01 01 X fe)
Nezvoleno)
.. |cotl Aktivni stav svorky 1 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X O
‘&6 C012 Aktivni stav svorky 2 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X [e]
= [ Co13 Aktivni stav svorky 3 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 01 X O
‘é - C014 Aktivni stav svorky 4 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X O
2 7 Co15 Aktivni stav svorky 5 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X O
;f ' Co16 Aktivni stav svorky 6 00 (ZAP) / 01(ROZP) 01 00 X O
.2 [ Co17 Aktivni stav svorky 7 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X [e]
2 [cois Aktivni stav svorky 8 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X o
— [co19 Aktivni stav svorky FW 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 00 X O
00(RUN:signal chodu)/01(FA1:dosazeni nastav. frek-
= | €021 Aktivni stav svorky (11) vence)/02(FA2:dosaZeni nastav. frekv. nebo vyssi)/03 01 01 X o
8 (OL:signal pfedbézného hlaseni pretizeni)/04(OD: vel-ka
S o odchylka pii PID-regulaci)/05 (AL:signal poruchy)/
%5‘ €022 Aktivni stav svorky (12) 06(FA3:dosazeni jen nastaveni frekvence)/ 07(0OTQ: 00 00 X 9
> momentové pietizeni)/ 08(IP:kratkodoba ztrata napaje-ni)/09
= . (UV:podpéti)/10(TRQ:dosazeni momentového omezeni) /11
) €023 | Aktivni stav svorky (13) (RNT:prekrodeni nastaveni doby provo-zu) /12 03 03 X o
2 (ONT:piekroceni nastavené doby zapnuti)/13 (THM: Tepelna
= - porucha)/19(BRK: Uvolnéni brzdy)/20 (BER: Porucha
T €024 | Aktivni stav svorky (14) brzdy)/21 (ZS: Nulovi rychlost)/22 (DSE: Maximélni 07 07 X o
= odchylka rychlosti)/ 23(POK: Ukonceni polohovani)/24(FA4:
z - dosazeni frekvence pii zadané nebo vyssi frekvenci (2)/25
5 | €025 | Aktivni stav svorky (15) (FAS5:dosazent zadané frekvence (2)/26(0L2: signdl pretizeni 08 08 X ©
2 ?2)
? o (Svorky 11-13 nebo 11-14 jsou automaticky konfigurovatelné
£.| €026 | Funkee relé hlaSeni poruchy jako AC0-AC2 nebo ACO-AC3, kdyZ kéd poruchy je zvolen v 05 05 X o
b C62.)
T; C027 Volba signilu FM 00(Vystupni frekvence)/01(Vystupni proud)/02 (Vystupni 00 00 X [e]
= [C028 Volba signalu AM moment)/03(digitalni frekvence jen na C27)/4(Vystup 00 00 X O
C029 Volba signalu AMI napéti)/05(Vykon)/06(Tepelné zatizeni)/07(Frekvence LAD) 00 00 X [}
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Tovarni nastaveni

-FE(CE)

FU(UL)

[O=Dovoleno
X=Zakéazano
Nastavitelnost

Nastaveni za chodu pFi

za chodu

b031=10

C031 Aktivni stav svorky (11) 00 (ZAP)/ 01 (ROZP) 00 00 X [e]
_ | €032 Aktivni stav svorky (12) 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 00 X O
E C033 Aktivni stav svorky (13) 00 (ZAP)/ 01 (ROZP) 00 00 X ]
7 [ co34 Aktivni stav svorky (14) 00 (ZAP)/ 01 (ROZP) 00 00 X o
%‘ C035 Aktivni stav svorky (15) 00 (ZAP)/ 01 (ROZP) 00 00 X O
2 | C036 Aktivni relé poruchy 00 (ZAP)/ 01 (ROZP) 01 01 X ]
; C040 Modus vyst. signalu pietizeni 00(B&hem rozb&hu a dob&hu) / 01(Pti konstantni rychlosti) 01 01 X O
=3 f PRI . . j . j .
g C041 Nastaveni trovné pietizeni 0,00 * jmen. proud + 2,00 * jmen. proud Jr:::)c:d Lr;:)c:d X O
o | €042 Nastav. dosaz. frekv. pii rozbéhu 0,00 + 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
@ | C043 Nastaveni dosaz frekv. pii dob&hu 0,00 + 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
= [C044 | Nastaveni odchylky pii PID 0,0 - 100 % 3,0 3,0 X @
%‘ C045 Dosaz. frekvence pii rozb&hu (2) 0,00 - 99,99 /100,0 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X ]
2 | C046 Dosaz. frekvence pii dobéhu (2) 0,00 - 99,99 /100,0 - 400,0 Hz 0,00 0,00 X O
2 C055 Moment. pfetiZeni (vpied-motoricky) 0+200 % 100, 100, X O
2 [ Co56 Moment. pretizeni (vzad - generatoricky) 0-+200 % 100, 100, X O
i‘ C057 Moment. pfetiZeni (vzad -motoricky) 0+200% 100, 100, X O
20 C058 Moment. pietizeni (vpfed - generatoricky) 0+200 % 100, 100, X O
“;’ C061 Uroveii hlageni tepelného pretizeni 0-100 % 80 80 X o
C062 Vstup kodu poruchy 00 (Nefunk¢ni) /01 (3. bit) / 02 (4. bit) 00 00 X ]
C063 Uroveii signalu nulové rychlosti 0,00 - 99,99 /100,0 Hz 0,00 0,00 X O
C070 Zpisob zadavani dat 02(Panel)/03(RS485)/04(opcel)/05(opce2) 02 02 X X
4 C071 Volba komunikaéni rychlosti 02(Test)/03(2400bps)/04(4800bps)/05(9600bps)/06(19200bps) 04 04 X ]
S § C072 Pfifazené adresy 1+32 1, 1, X O
8 g C073 Volba poctu bitt 7(7-bith)/8(8-bitl) 7 7 X O
2 g Co74 Volba parity 00(Bez parity) / 01(Suda)/ 02(licha) 00 00 X ]
-~ C075 Volba poctu stop bitl 1 (1 bit) /2 (2 bity) 1 1 X O
C078 Cekaci doba na komunikaci 0,0 + 1000 ms 0,0 0,0 X O
C081 | Jemné naladéni svorky O 0- 6553 (65,530) Tovami -\ Tovimi 1} g o
b nastaveni nastaveni
X — —
= | co82 | Jemné naladeni svorky OI 0 - 6553 (65,530) Tovdmi |~ Tovdmi, o o
g '2 nastaveni | nastaveni
= 5 C083 | Jemné naladéni svorky 02 0- 6553 (65,530) Tovami |- Tovami | ¢ o
S 4 nastaveni nastaveni
§ g C085 Naladéni vstupu termistoru 0,0 - 1000, 105 105 O O
3 C086 Naladéni offsetu AM 0,0-10,0 V 0,0 0,0 o O
74 C087 Naladéni offsetu AMI 0,0 - 250, % 80, 80, o [e)
C088 Naladéni offsetu AMI 0-20,0 mA 0,0 0,0 O O
C091 Uvolnéni debug. modu 00 (Zobrazeni) / 01 (Bez zobrazeni) 00 00 X ]
clol Volba médu "VICE" - "MENE" ?r(ilEVMezrti(i:)chdchézcjici frekvenci)/01(Zachovava piedchéazejici 00 00 X 0o
00(Zrusi se poruchovy stav, kdyz je reset zapinan)/01(Zrusi se
C102 Volba médu resetu poruchovy stav, kdyz je reset vypinan)/02(Zrusi se poruchovy 00 00 X O
stav, kdyZ je reset zapnuty)(Neucinné pii trvani poruchy)
© C103 Restart frekvence po resetu 00(Reset z 0 Hz)/01(Obnoveni provozu po vyrovnani frekvenci) 00 00 X O
"E Cll1 Nastaveni Grovné pietizeni (2) 0,00 * jmen. proud + 2,00 * jmen. proud Jprrn;?d g:l:l?d X (@]
C121 | Nastaveni nuly na svorce O 0+ 6553 (65.530) Tovémni | Tovimi o o
nastaveni nastaveni
C122 | Nastaveni nuly na svorce OL 0+ 6553 (65.530) Tovami |~ Tovami o o
nastaveni | nastaveni
C123 | Nastaveni nuly na svorce 02 0+ 6553 (65.530) Tovimi | - Tovimi o o
nastaveni nastaveni
ST - [O=Dovoleno
e ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY H X=Zakizino]
Tovarni nastaveni =y, . Vastavitelnost
2z chod za chodu p¥i
-FE(CE) FU(UL) | Z%achodu b031=10
HO001 Volba automatického naladéni 00(Nefunkéni)/01(Bez rotace)/02(S rotaci) 00 00 X X
00(Standardni motory Hitachi)/01(Data z automat.
H002 Volba konstant 1. motoru naladéni)/02(Data z aut. naladéni a on-line dolad’ovani) 00 00 X X
; . 00(Standardni motory Hitachi)/01(Data z automat.
H202 Volba konstant 2. motoru naladéni)/02(Data z aut. naladéni a on-line dolad’ovani) 00 00 X X
HO003 | Volba vykonu 1. motoru 0,20 - 132 kW Tovimi | Tovdri X X
'i nasta}/er?l nasta?/en'l
-& | H203 | Volba vykonu 2. motoru 0,20 - 132 kW Tovimi Tovami X X
N nastaveni nastaveni
5 [ H004 Volba pocétu péli 1. motoru 2/4/6/8 4 4 X X
2 | H204 Volba poétu poli 2. motoru 2/4/6/8 4 4 X X
‘% H005 Rychlost odezvy pro 1. motor 0,01 -99,99 1,59 1,59 o O
< | H205 Rychlost odezvy pro 2. motor 0,01 - 99,99 1,59 1,59 O O
= [ Ho06 Stabiliza¢ni konstanta pro 1. motor 0-255 100 100 o [e)
g H206 Stabiliza¢ni konstanta pro 2. motor 0-255 100 100 O O
g H306 Stabiliza¢ni konstanta pro 3. motor 0-255 100 100 O O
> | H020 | Odpor R1 pro 1. motor 0,000 - 9,999/10,00-65,53 Zdvisina | Zévisina X X
E nylo'toyru nrlo.to’ru
£ | H220 | Odpor RI pro 2. motor 0,000 - 9,999/10,00-65,53 Zivisina | Zdvisina X X
=] motoru motoru
5 — ——
» [ H021 | Odpor R2 pro 1. motor 0,000 - 9,999/10,00-65,53 Zivisina | Zévisina X X
motoru motoru
H221 | Odpor R2 pro 2. motor 0,000 - 9,999/10,00-65,53 Zdvisina | Zévisina X X
motoru motoru
H022 | Indukénost L pro 1. motor 0,00 - 9,99/100,00-655,53 Zivisina | Zévisina X X
motoru motoru
H222 | Induk&nost L pro 2. motor 0,00 - 9,99/100,00-655,53 Zdvisina | Zévisina X X
motoru motoru
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Tovarni nastaveni

-FE(CE)

FU(UL)

[O=Dovoleno
X=Zakéazano]
Nastavitelnost
za chodu p¥i
b031=10

Nastaveni
za chodu

Zavisi na

Zavisi na

H023 Io pro 1. motor 0,00 - 9,99 /100,00 - 655,53 X X
motoru motoru
H223 | To pro 2. motor 0,00 - 9,99 / 100,00 - 655,53 Zivisina | Zévisina X X
motoru motoru
H024 | Jpro 1. motor 1,0 - 999,9 / 1000, - 9999, Zdvisina | Zévisina X X
motoru motoru
H224 | J pro 2. motor 1,0 - 999,9 / 1000, - 9999, Zivisina | Zdvisina X X
motoru motoru
H030 | Auto R1 pro 1. motor 0,000 - 9,999 / 10,00 - 65,53 Zdvisina | Zévisina X X
motoru motoru
H230 | Auto R1 pro 2. motor 0,000 - 9,999 / 10,00 - 65,53 Zdvisina | Zavisina X X
motoru motoru
HO031 | Auto R1 pro 1. motor 0,000 - 9,999 /10,00 - 65,53 Zivisina | Zévisina X X
motoru motoru
_ | H231 | Auto R1 pro 2. motor 0,000 - 9,999 /10,00 - 65,53 Zvisina | ZAvisi na X X
1> motory motory
'] | H032 | Auto L pro 1. motor 0,00 - 9,99 / 100,00 - 655,53 Zivisina | Zévisina X X
;E n'm.lo'ru n'l().l()'ru
2 | H232 | Auto L pro 2. motor 0,00 - 9,99 /100,00 - 655,53 Zivisina | Zdvisi na X X
= motoru motoru
€ | H033 | Auto Io pro 1. motor 0,00 - 9,99 / 100,00 - 655,53 Zivisina | Zdvisina X X
< motoru motoru
£ | H233 | Auto Io pro 2. motor 0,00 - 9,99 / 100,00 - 655,53 Zdvisina | Zévisina X X
£ n'w»to'ru nylo.toyru
£ | HO34 | AutoJ pro 1. motor 1,0 -999.9 / 1000, Zvisina | ZAvisi na X X
2z motoru motoru
S | H234 | AutoJ pro 2. motor 1,0 - 999,9 / 1000, Zivisina | Zévisina X X
a motoru motoru
Q HO050 PI proporcionalni zisk pro 1. motor 0,0-99,9/100,0 - 999,9 /1000, % 100,0 100,0 O O
H250 PI proporcionalni zisk pro 2. motor 0,0 -99,9/100,0 - 999,9 / 1000, % 100,0 100,0 O O
HO51 | PI integralni zisk pro 1. motor 0,0 - 99,9 /100,0 - 999,9 / 1000, % 100,0 100,0 ¢ [©
H251 | Pl integralni zisk pro 2. motor 0,0 - 99,9 /100,0 - 999,9 / 1000, % 100,0 100,0 O o
H052 P proporcionalni zisk pro 1. motor 0,00 - 10,00 1,00 1,00 O O
H252 | P proporcionalni zisk pro 2. motor 0,00 - 10,00 1,00 1,00 O @)
H060 | Nulovy LV-limit pro 1. motor 0,0 - 100,0 % 100,0 100,0 o o
H260 Nulovy LV-limit pro 2. motor 0,0 - 100,0 % 100,0 100,0 O O
HO70 Nastaven% PI proporcionalniho zisku pii volbé ze 0.0-99.9/100,0 - 999.9 / 100, % 100,0 100,0 o o
svorkovnice
HO71 NastavemA PI integra¢niho zisku pii volbé ze 0.0-99.9/100,0 - 999.9 / 100, % 100,0 100,0 o o
svorkovnice
HO72 Nastaven% PI proporcionalniho zisku pii volbé ze 0,00 - 10,00 1,00 100 o o
svorkovnice

e ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY P

Tovarni nastaveni

-FE(CE)

FU(UL)

[O=Dovoleno
X=Zakéazano]
Nastavitelnost
za chodu pii
b031=10

Nastaveni
za chodu

P001 Volba médu pfi poruse opce 1 00(Porucha)/01(pokradovani provozu) 00 00 X O
P020 Volba méddu pti poruse opce 2 00(Porucha)/01(pokrac¢ovani provozu) 00 00 X ]
P0O10 Uvolnéni opce zpétné vazby 00(Nefunkéni)/01(01(pokradovani provozu) 00 00 X X
PO11 Nastaveni po¢tu pulzi IRC 128 + 65000 pulzi 1024 1024 X X
P012 Volba médu fizeni 00(ASR modus)/01(APR modus) 00 00 X X
N P0O13 Nastaveni modu posloupnosti pulzi 00/01/02/03 00 00 X X
% PO14 Orientace - nastav. stop polohy 0 - 4095 pulzi 0, 0, X [e]
£ | POIS Orientace - nastav. rychlosti 0,0-99,99/100,0 - 120,0 Hz 5,00 5,00 X O
-2 | PO16 Orientace - nastav. sméru 00(vpted)/01(zpét) 00 00 X X
:§\ PO17 Orientace - nastav. intervalu splnéni 0-9999,/10000 pulzi S, 5, X O
T:) P0O18 Orientace - data zpozdéni po splnéni 0,00 + 9,99 sek 0,00 0,00 X O
Té PO19 Volba zafazeni el. pfevodovky 00 (Vve 2péné vazb€)/01(v Zidané hodnoté 00 00 X O
z polozky)
a§ P020 Citatel pfevodu pievodovky 1-9999 1, 1, X O
& | P021 Jmenovatel pfevodu pievodovky 1-9999 1, 1, X @)
2 [ P022 Nastaveni doptedné vazby 0,00 - 99,99 /100,0 - 655,3 0,00 0,00 X O
P023 Nastav. zisku polohové smycky 0,00 - 99,99/100,0 0,50 0,50 X O
P025 Korekce chyby rotorového odporu - uvolnéni 00(nefunk¢éni)/01 (funkéni) 00 00 X O
P026 Porucha piekrocené rychlosti - nastaveni 0,0 - 150,0 % 135 135 X O
P027 Nastaveni poruchy pfi velké odchylce rychlosti 0,00 - 99,99 /120,0 Hz 7,5 7,5 X O
P030 Volba vstupu doby rozb&hu a dob&hu 00(SJ300)/01(opcel)/02(opce2) 00 00 X X
P031 Volba vstupu povelu pro polohovani 00(SJ300)/01(opcel)/02(opce2) 00 00 X o

e ROZSIRENE FUNKCE SKUPINY U

U001

U020

Uzivatelska
volba

Uzivatelem vybranych 12 funkeci

ne /d01 - P02

Tovarni nastaveni

-FE(CE)

ne

FU(UL)

ne

[O=Dovoleno
X=Zakazano]
Nastavitelnost
za chodu p¥i
b031=10

Nastaveni
za chodu
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SVORKY
SVORKY HLAVNICH OBVODU

e Popis svorek

Symboly svorek Néazev svorky
R(L1), S(L2), T(L3) Svorky vykonového napéjeni
U(T1), V(T2), W(T3) Vystupni svorky ménice
PD(+1), P(+) Svorky pfipojeni stejnosmérné tlumivky
P(+), RB(RB) Svorky pfipojeni brzdného odporu
P(+), N(-) Svorky pfipojeni brzdné jednotky
2 (G) Zemni svorka
Ry(Ry), To(Ty) Svorky pro napéjeni fidicich obvodi

e Rozmisténi svorek

EO04LFU, 007-005LFU /HFE, HFU W075-110LFU/MFE, HFU
R S T U v w R b1 T u v W
wiy | e | ws | oy | o | o wiy |z | owa | o | orm | T
Ro | To PD P N REB | & | & PD P N RB | & f2e) Ro | To
Ro) | (To) i+t |+ | (=} | (RB) | {B) | (G} ) | | (=) | (RBY | (B) | (&) tRo} | (Te)
W 150-185, 300-370LFU W220, 450, 550LFU
150-550HFE, HFU Ro | To Ro | To
iR} | (T} iRl | (T}
E|R|(S|T|PD|P|N|U|V | W| & R|S|TI|PD| P|{N|U|[V W
i) [ |z | wa | x| oo | o= | om [ ore | orm | e it) [z [ | e | 00 | =) | oro | om | o7
& &
{6) (@)
e  Priméry Sroubii a Sifka svorek
Model Primér $roubu  Sifka svorky [mm]
007-037HFE,HFU M4 13
oW 1 055HFE,HFU M5 13
P 07SHFE,HFU M5 17,5
110HFE,HFU M6 17,5
150-370HFE . HFU M6 18
220-550HFE.HFU M8 23
W Sifka svork 450LFU M10 35
- Slrka svorky 550LFU M10 40
Svorky RyT, (VSechny modely) M4 9

SVORKOVNICE RiZENi

e Rozmisténi svorek

| 3 | 1 [ 1a ]| 13| 11 [au]
A & | ¢ e = ALy W

| H | oz | am
T
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e Popis vyznamu svorek

Spolec¢na svorka

Vysvétlen vyznamu svorky

Spole¢na svorka pro H, O, 02, OI, AM a AMIL.

Piipustné hodnoty

Vykonové napajeni L pro 223(1)_?50‘]6 Neuzemiiuite! -
Zdroj pro signal L L, .
H zadévani frekvence Napéjeni pro vstupy zadavani frekvence 10V—; 20 mAmax.
Svorka zadavani Maximalni frekvyvence ,0 dpovida 10V=z rozsah}l oo, . | Vstupni odpor 10 kQ. Ptipustné
(6] frekvence 0+10V—. Pro pfifazeni max. frekvence hodnoté nizsi nez vstupni nandti- 03 V= + 12 V
. 10V pozijte funkci A014. pni napeti= 1,5 v =
4 Zadavani frekvence ZvlAtini zadavéni 02 signal je pficitan k stgnalu zadavani z 0 nebo OI Vstupni odpor 10 k€. Pipustné
2 02 frekvence v rozsahu 0+10V—. Zménou konfigurace frekvence upni SH-03V =+ 12V
E miZe byt zadavéna také z 02. vstupni napei- 1,5 ¥ =
Z P PR _ N
Svorka zadavani Maximélni t_‘r‘e kve_nce J¢ prirazena 20mA-z rozsahu4r " | Vstupni odpor 100 Q. Ptipustny
Ol frekvence 20 mA. Je-li inteligentni vstupni svorka konfigurovana tupni ho=12V_
jako AT zapnuta, Ol signdl je platny. vstupni rozsah © = )
Analogovy
AM Vl?ls(;l?lt(()lr\?;’aéctli) Volba jedné z funkei: vystupni frekvence, vystupni 0-10V,2 mAmax
Monitorovaci vystup b Anzlogosy proud, moment, vystupni napéti, vystup pomérného
AMI monitorovaci tepelného zatizeni vykonové elektroniky. 4-20mA., 250 mAmax
vystup (Proud)
0-10V vystup (PWM vystup). Volba jedné z funkei:
. L Vystupni frekvence, Vystupni proud, Moment, Vystupni e )
Monitorovaci vystup FM dilvfgll:io(r;\;mélﬁ) napéti, Pomérné tepelné zatizeni vykonové elektroniky. Dlgltallr;;{V}'/sltuzp, r/(izsah 0+36
£ P Digitalni pulzni vstup (Napéti pulzu 10 V=) V{stup % 1,4 MAMAX.
hodnoty vystupni frekvence, stfida 50 %
.. . | Vnitini napajeci zdroj pro vstupni svorky, ptipadné pro
P24 Svorkﬁ napajent zdrojovy typ logiky. Spolecné svorka pro kontaktni 24 V—; 100 mAmax.
pro vnéjsi obvody
Napéijeni Fizeni vstupy na svorky.
" Spole¢na svorka pro P24, TH a FM v piipadé
Spoleéna svorka S . .,
CM1 o zdrojového typu logiky. Spole¢na svorka pro vstupy.
pro vnéjsi obvody .
Neuzemiiujte!
Povel k Vstupni povel .
chodu FW "WPRED" Vstup povelu vpied
Volba 8 funkei:
RV(Zpétny chod), CF1-CF4(Pevné rychlosti), JG
Tipovani), DB(ss-brzdéni), SET(Nastaveni pro 2.
| (Tip p
) motor), ZVCVH (2. rozb¢h a dob¢h), FRS (vo_lny dobéh), (PHi ZAP stavu) Napéti mezi
EXT (vnéjsi porucha), USP (Ochrana proti N .
3 PR fox i kazdou svorkou a PLC: 18V—
= . , , | neocekavanému startu), CS (ze sité na ménic), SFT .
£ 4 Inteligentni vstupni " X min
= Funkce (softwareovy zamek), AT (volba analogového vstupu), - o .
= . 5 svorky o S (Pfi stavu VYP) Napéti mezi
.20 Kontaktni 6 RS(Reset), STA (3-dratové-start), STP(3-dratovy-stop), Kazd K PLC: 3V
Al vstupy ] F/R(3-dratové vpied/vzad), PID (PID ZAP/VYP), PIDC az 3“:““, ou a dance meri
; (PID reset), UP/DWN (dalkové ovladani vice - méng), 1:“?(’1‘ s “P“li ‘mp‘;)fgcj ;“l‘(’g
UPC (mazani dalkove nastavenych dat), SF1 + SF7 Pf,iz otu S vor pu fal A "t' C.
(Pevné rychlosti bitové 1 + 7), OLR (zména limitu np}xs ne maximaini napet mezi
Yy L kazdou svorkou a PLC: 27V—
pretizeni) a NO (nezvoleno)
Zvolte spotiebi¢ovy nebo zdrojovy typ logiky propojeni
Spo- Spolecna svorka | se zdrojem pro fizeni. SpotfebiCovy typ: Zkracujte P24 a
le¢na PLC pro inteligentni | PLC. Zdrojovy typ.: Zkratujte CM1 PLC. Kdyz
svorka vstupni svorky pouzijete vnéjsi zdroj, odpojte spojku mezi PLC a
jinymi svorkami a pfipojte PLC na vnéjsi zafizeni.
1 Volba 5 funkei o stavu ménice a jejich konfigurace na PHipustné snizeni i .
svorky 11 - 15. KdyZ je zvolen kéd poruchy v C062, Tipustne snizeni napeti mezi
12 . . . ? . kazdou svorkou a CM2:
Inteligentni svorky 11 + 13 nebo 11 + 14 jsou rezervovany pro kod N
. 13 , - iy 4V nbéhem ZAP.
Vystup - 14 vystupni svorky poruchy ménice.
otevieny Stav 15 Jak spotiebicovy tak zdrojovy typ logiky jsou vzdy Piipusiné maximalni nandti 27 V
kolektor pouzitelné mezi kazdou svorkou a CM2. p P
Spolec¢na svorka . . A . " . 1
M2 pro inteligentni Spolec¢na svorka pro inteligentni vystupni svorky Pfipustny maximalni proud
, . 11+15 S0mA.
vystupni svorky
Méni¢ piejde do rezimu poruchy, kdyz vnéjsi termistor Pripustny I'OZSéi,h' .Vystupmch
detekuje abnormalni teplotu. Spolecna svorka je CM1. napeti: (0+5) Vss
2 [Doporucena termistorova charakteristika termistoru.] ) SVss
o o ;o cr v, [Vstupni obvod]
& Analogo- Cidlo TH Svorka vstupu od | Pfipustny jmenovity vykon 100 mW, zvySena 10kQ2
Té vy vstup termistoru impedance v piipadé abnormalni teploty 3 kQ. TH
< Pozn.: ﬁ Thermistor 1kQ
Uroven tepelné ochrany miize byt nastavena od 0 do CM1
9999,

Maximalni vykon relé: AL1-
= ALO AL0 250 V~ 2A (R-z4t&%) 0,2A
S| Releovy Stav / ALL Vystupni svorky | Pfi tovarnim nastaveni je porucha aktivovana, kdyz je (L-zatéz) AL2-ALO 250V~ 1A
B Vystup Porucha AL2 | PO hlaSeni poruchy | vystup ménice vypnut ochranou funkei. (R-zatéz) 0,2A(L-zatéz)

/A Minimélni vykon relé: AL1-ALO
100V~; 10mA / 5V—; 100 mA
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OCHRANNE FUNKCE

Ochrana proti
nadproudu

Vystup ménice byl zkratovan nebo hiidel motoru je pFi konstantni rychlosti

zablokovan nebo méni¢ ma velkou zatéz. Tyto podminky

zpusobi nadmérny proud ménice tak, Ze vystup ménice je béhem decelerace

vypnut. beéhem akcelerace

() [y W) Py

jinak

O (o () (] o
CICIICICAE

l re) [e] [e)
lls]lells] B
) b (elle] BN
8<'D:. * 8
S E

Ochrana proti
pretizeni (*1)

Kdyz je motor pietizen, je to detekovano funkci elektrické tepelné ochrany, ménic¢
ptejde do poruchového rezimu a vystup je odpojen.

O
<
@
o
—

Ochrana odporu
pro brzdéni

Kdyz se piekroci pfipustna doba vyuziti brzdného odporu nebo piepéti zpisobi stop
brzdné funkce, méni¢ piejde do poruchového rezimu a vypne sviij vystup.

Ochrana proti

Kdyz stejnosmérné napéti meziobvodu piekro¢i ur¢ity prah v disledku regenerace

s 588

OL. BRD
piepéti energie z motoru, méni¢ piejde do poruchového rezimu a vypne sviij vystup.
Porucha Kdyz zabudovana pamét EEPROM ma problémy v disledku ruseni nebo zvysené
EEPROM (*2) teploty, méni¢ piejde do poruchového rezimu a vypne své vystupy. EEPROM
Porucha podpéti Snizeni stejnosmérného napéti meziobvodu pod urcity prah ma za nasledek chyby v
fidicich obvodech. Za téchto podminek mize dojit k prehtati motoru nebo snizeni
momentu. Méni¢ piejde do poruchového rezimu a odpoji vystupy.

Porucha CT Je-li v blizkosti ménice silny zdroj ruseni nebo nastala abnormalita ve funkci CT,

(proudového trafa) | méni¢ piejde do poruchového rezimu a odpoji své vystupy.

Porucha CPU Kdyz nastane nespravna funkce v zabudovaném CPU, ménic piejde do rezimu E ' ' CPU
poruchy a odpoji své vystupy.

Externi porucha Kdyz signal na vstupni inteligentni svorce, konfigurované jako EXT, je aktivovan, |E ’ e| |E XTERN AL|

menic piejde do rezimu poruchy a odpoji své vystupy.

Porucha USP

Porucha nastane, kdyZ je spinano napajeni ve stavu CHOD a je navolena ochrana
proti neocekavanému startu (USP). Méni¢ piejde do rezimu poruchy a do stavu
CHOD se dostane az po resetovani této poruchy.

i
w
)

Zemni spojeni

Ménic¢ je chranén detekci zemniho spojeni mezi vystupem ménice a motorem v
okamziku spusténi. Tato schopnost chrani jen ménic.

M
£

@
z
o
T

Ochrana proti
vstupnimu piepéti

Kdyz vstupni napéti vyssi nez specifikovana hodnota je detekovano 60 sekund po
zapnuti napajeni, méni¢ ptejde do rezimu poruchy a odpoji své vystupy.

Kratkodoba ztrata
napajeni

Kdyz napajeni je pferuseno na vice nez 15 ms, meénic pfejde do rezimu poruchy a
odpoji své vystupy. Jestlize napajime bude obnoveno, porucha bude vymazana.
M¢nic restartuje, byl-li pfi této poruse v rezimu CHOD.

Porucha piehiati
ménice

Kdyz vnitini teplota ménice je vyssi nez specifikovana hodnota, tepelné ¢idlo v
modulu ménice detekuje vysokou teplotu vykonovych prvki, méni¢ ptejde do
rezimu poruchy a odpoji své vystupy.

Porucha progra-
movatelného pole

Nastala komunikacni porucha v CPU a v programovatelném poli.

Detekce ztraty
faze

Doslo ke ztraté jedné ze 3 fazi vykonového napéjeni.

Porucha IGBT

Kdyz nastal kratkodoby nadproud, méni¢ piejde do rezimu poruchy a vypne své
vystupy pro ochranu hlavnich obvodovych prvki.

Porucha hlasena
termistory

Kdyz termistory zabudované v motoru detekuji zvysenou teplotu, ménic piejde do
stanu poruchy a odpoji své vystupy.

—|5.:—'ga).g ‘zg
EE'I‘IE‘I‘I ol ||
) z | 4 |8

Porucha brzdéni

Méni¢ vypne své vystupy, kdyz nemize detekovat, zda brzdéni je zapnuto nebo
vypnuto b&hem ¢ekaci doby nastavené v b024, po které se uvoliiuje brzdéni. (Kdyz
brzdéni je aktivovano v b120).

©
b3
=
X
m

Mimo provoz v
dusledku podpéti

V disledku nedostate¢ného napéti, méni¢ vypne své vystupy a pokousi se o restart.
Jestlize se restart nepodafi, ptejde do poruchy podpéti.

(i () (aa] (an
(N mJ my -
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Porucha zapojeni
volitelné jednotky 1

Porucha zapojeni
volitelné jednotky 2

Byla detekovana porucha ve volitelné jednotce nebo na konektoru pro jeji pfipojeni.
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Displej stava

Kod Popis Kod Popis
0 Reset 5 0 Stop
1 Stop 6 Startovani
2 Decelerace 7 Stejnosmérné brzdeéni
3 Konstantni rychlost 8 Omezovani pietizeni
4 Acelerace 9 Automatické naladéni

Jak se dostat k podrobnostem o zjisténé poruse:

]
i Kaéd poruchy

e

Stav pfi poruse * pfi poruse

Proud motoru
pfi poruse

Vystupni frekvence Napéti mezi P(+) a

[ ]
H N(-) pfi poruse

LT

Celkova doba chodu
do okamziku poruchy

Celkovéa doba zapnuti
do okamziku poruchy
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SCHEMA ZAPOJENI

3-fazovy napajeci zdroj

200-240V+-10% (50,60Hz+-5%)

380-480V+-10%(50,60Hz+

-5%)

O POWER

Vpred f

Vzad

Inteligentni vstupy

—0o O
| o

Zkratovaci
propojka (pro
zdrojovy typ)

S g

oglle

(8 vstupl)

o o

Monitor vystupu FM r
(PWM) -

=

%‘ Thermistor

_(

TH|
DC 0~10V [@Co- 10V (12t§it} i
iy :
T [k DC-10/0/+10V (12bit)| 02 !

T_ DC 4 - 20mA (1‘2b i 100

S 0
'y : ........ P SR S
Monitor AM vystup F !
(Analogovy vystup) e ' —CAM [
Monitor AMI vystupu §_
(Analogovy vystup) | O - 10V (8 blt) E
i [AM

4 - 20mA (8 bit) !

BRD obvod
do 11kwW

Brzdny odpor
(Volitelna jednotka)

Odnimatelna svorkovnice fizeni

Zapojeni inteligentniho
reléového vystupu
(pavodné hlaseni poruchy)

N

Pro ukoncovaci odpor

)
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.- i Inteligentni vystupy
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" CM2
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i SN/,
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Volitelna
jednotka 1

Volitelna
jednotka 2
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ZAPOJENI S PLC

ZAPOJENI VSTUPNICH SVOREK

1. POUZITI VNITRNIHO NAPAJECIHO ZDROJE MENICE

I
T
pLC

(1) Spottebitelsky typ e 5
logiky I

| leom |
1 -
—_—— e — — S
Hitachi H saries FLC 21300
Output Meduls
Y TRAS

2. POUZITI EXTERNIHO NAPAJECIHO ZDROJE

Doy
(1) Spotiebitelsky r'_'_'_'_sl Ak '_qu___'_'_'_"'
e l | | pLC

. + i
| ! IE
—K: W [:%‘_‘ DC2ay |

]
!
-y

<

| HEs Ch1
R | Lo
Hitachl H zenes PLC i 54300

Mo we: Resowe shl-cineul b
?—I#E'ré - Destveery P24 and PLC) :

(2) Zdrojovy typ logiky r-_-_-_-_j_l::}M ﬁzr':_ B _"i
! iPLC
I |
. I —_— _..: I
—C(— R ok ooy
| -
i sl |
! {—F DS EXs i
3 | i
i
|
i ! !
| — I
{—H_ Ll *
| !
i SJ: \\40'-.11 I
—————e .
Hitachl H senes PLC S.1300
Qutput Meodule [Pozn.: Propojte PLC a
¥T543 5
CMI misto P24 a PLC].
(2) Zdrojovy typ logiky [ _-_:LEDM . '_F'I;ﬂ_-__ -
in:x.'_'l'_ PLL,

s

| 3] i
—— e — . L
Hitachi H series FLC 5300 :
Cutput Module [Pozn.: Odstraiite propojku
YTS4E mezi P24 aPLC. ]

(Pozn.: Zajistéte zapnuti ménice po zapnuti PLC a vnéjsiho zdroje, abychom zabranili zmén¢ parametrti v ménici.)

ZAPOJENI VYSTUPNICH SVOREK

A , - 1
) Spo_trebnelsky typ I | I
logiky '

Hitachl H serles FLC
Input Module
AOC24DZH

22

T T |
(2) Zdrojovy typ logiky EME |
i i
i = OC'y
| |
1 3 GO
ki

Hitachi H serles PLE
Input Module
XOCzd02H



ZAPOJENI A VOLITELNE PRVKY

Vstupni | Vykon motoru Model Kabeléiv Pojistky (char. gG)
napéti [kW] Vykonové obvody Ridici obvody na 600 V
Dapdient 0,4 SJ300-004LFU 0,5 mm 5A
0,75 SJ300-007LFU 0,75 mm’ 10A
1,5 SJ300-015LFU 2,5 mm’ 15A
- | e 22 SJ300-022LFU 2,5 mm’ 20 A
3,7 SJ300-037LFU 6 mm’ 30A
5,5 SJ300-055LFU 10 mm’ 40 A
7,5 SJ300-075LFU 16 mm’ 2 qrx 2 60 A
ojistky 4| 200 V 11 ST300-110LFU 25 mm’ 0,75 mn:i.ftme“e 80 A
15 S1300-150LFU 35 mm’ vodiee 100 A
18,5 SJ300-185LFU 50 mm’ 120 A
22 SJ300-220LFU 50 mm 150 A
30 SJ300-300LFU 70 mm 200 A
_____ - 37 SJ300-370LFU 2 x 50 mm” 225 A
e * 45 SJ300-450LFU 2 x 50 mm” 300 A
i 55 SJ300-550LFU 2 x 50 mm” 350 A
E 0,75 SJ300-007HFE 0,5 mm’ 6A
5 1,5 SI300-015HFE 0,75 mm’ 0A
; 22 SI300-022HFE 1,5 mm
i 3,7 SI300-037HFE 2,5 mm 15A
E . = 5,5 SJ300-055HFE 4 mm’ 20 A
; % % c] . 75 SJ300-075HFE 6 mm’ 25 A
i 11 SJ300-110HFE 10 mm 40 A
i 15 SJ300-150HFE 16 mm 50 A
i 400 V 18,5 SJ300-185HFE 16 mm 0,75 mm’ stinéné 63 A
. 22 SJ300-220HFE 25 mm vodice 80 A
i 30 SJ300-300HFE 35 mm 100 A
i S T— 37 SJ300-370HFE 50 mm 125 A
i 45 SJ300-450HFE 50 mm 160 A
: 55 SJ300-550HFE 70 mm 160 A
; 75 SJ300-750HFE 70 mm 200 A
i 90 SJ300-900HFE 95 mm 250 A
5 (( D e 110 SJ300-1100HFE 120 mm” 315A
i 132 SJ300-1320HFE 150 mm’ 350 A
! Pozn 1: Svorkovani musi byt udélano dle UL a C-UL pro svorky zpétnovazebnich obvodii. Kontakty musi byt fixovany nastroji.
i ¢ Pozn.2: Pouzijte siln&jSich vodi¢l pro vykonové obvody, jestlize vzdalenost je vétsi nez 20 m.
i Nazev Funkce
i | R s TP L Uziteéné pro snizeni obsahu harmonickych v napajeci siti nebo, kdyz
Pen @2 @3 b e Sifova tlumivka nevyvazenost napéjeci sité napéti prekro¢i 3% (a vykon zdroje je vétsi nez
; Ménié 500 kVA) nebo pro vyhlazeni odchylek. Také zlepSuje faktor vykonu.
i frekvence () L EMI filtr Snvii_uvje ruseni po napajeci siti generované méni¢em. Zapojte na vstupu
Ll meénice.
b jz Pro snizeni ruSeni takovych zafizeni jako jsou rozhlasové piejimace.
L | Filtr radiového odruseni Magneticky obvod snizuje vyzafovany Sum. Mize byt i na vystupu. EMI
""" filtr je vyzadovéan evropskou EMC smérnici a australskou C-Tick.
Radiovy kapacitni filtr Kapacitni filtr snizuje vyzafované ruSeni z vodicl na vstupu.
—— — Stejnosmérna tlumivka Pro snizeni harmonickych generovanych méni¢em.
m < Brzdny odpor Je uziteCny pro zvySeni méni¢em fizeného momentu pii velkém poctu
. kratkych cyklu a zlepSuje brzdné schopnosti.
L | Brzdna jednotka
= = B A . M . v A A < <
% = — Vystupni filtr Snizuje vyzafovany Sum z vodi¢i na vystupni strané ménice.
Filtr radiového odrugent Ruseni napt. radiovych pfijimaci se snizi magnetickym obvodem. (Muize

byt pouzit také na vstupu.)

Tlumivka snizuje vibrace motoru zpiisobené spinanim ménice vyhlazenim
proudu na tvar blizky sinusovému. Je také uzitecna, kdyz kabel mezi
ménicem a motorem je delSi nez 10 metri pro snizeni obsahu
harmonickych. Nutno vzdy pouzit, pokud délka presahuje 50m.

Motorova tlumivka

LCR filtr Tvarovaci filtr pro sinusové pribéhy na vystupni strané.

— Pozn. 3: Pri pouZiti externiho nap4jeni ridici ¢asti (svorky Ry,Ty) je bezpodminecné nutné demontovat
na ménici spojku J51 — RoTo, Pii tomto zpisobu zapojeni je nutné zaradit do silového
napajeni ménice stykac, jehoZ sepnuti musi byt podminéno normalnim (neporuchovym)
stavem hlaSenim poruchy ménice (ALO —AL1). Nedodrzeni této zasady mtize vést ke zniceni
ménice.
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PERIFERNI ZARIZENI

e OVLADACI PANELY

Model Potenciometr ~ Dalkové ovlad. Instalace v SJ300 Kopirovaci funkce ~ Vicejazycny text
OPE-S O Q(Standardné v SJ300)
OPE-SR O ©) O
SRW-0EX ©) ®) O O
e KABEL PRO PANEL e Modul dilkového ovladani
Model Délka kabelu SRW-0EX (Once)

ICS-1 1m (3,3ft) HITACHI
ICS-3 3m (9,8ft) MM FRG RN
e VOLITELNE DESKY PCB (a7 2 desky mohou byt instalovany do SJ300) o
Model Popis Funkce i, (T
SJ-DG* Dig. vstupy Externi vstupni data v BCD nebo binarni @

SJ-FB* Deska zp. vazby Zpétna vazba od rychlosti motoru umoziujici
vysokou piesnost provozu a snadné polohovani.
SJ-DN* Deska pro Device Net Komunikace se siti Device Net.

SJ300-PB  Deska pro ProfiBus ~ Komunikace v siti ProfiBusu

X Jednotka [mm] ([palce])
ROZMERY Palce jen pro informaci
@®0OPE-5(R) ®SRW-0EX ®ICS-1,3
gj_l_] aj_ﬁ Kabel pro OPE-S a
= : SRW-00EX
3 St o J N 1= N
: El:ll:31.5:| s - mlﬂ15? o 255(10‘) i
| —1 — ——t — 5 g‘
HITACHE  »— HTACH =T &
il 1) | : 1
SN ICECNe) g g
0000 F |loem|:

* Potenciometr jen v OPE-SR {ﬁ] @] {Ej
izl 2-B4{B 016! :

W
[
e CE)e) S
— -—-—g—?—_: | 2-M3, hloubka 5, Montazni otvory

i - i (obracena strana) ?E
= & I w
I ™ I

o4
! ! f ! Model  Délka kabelu
1 2—440.16) | i 1G5 Am (3.5
! ‘% ] ! 105-% 3m (BB

Montazni otvory
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Vystupni moment [%]

MOMENTOVE CHARAKTERISTIKY

Vysoky startovaci moment je dosazen i s motory pro vSeobecné pouziti softwarem pro vypocet momentu, ktery
HITACHI unikatné vyvinula pro primysl jako prvni.

vvvvv

Trvaly pracovni moment 100 % Mn v rozsahu rychlosti 1 : 10. (Do 3,7 kW)

Typické momentové chovani, dle charakteristiky U/f nahofe, je zobrazeno na obrazku.
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Kratkodoby moment pfi
vektorovém fizeni bez zp. vazby

\

Kratkodoby moment pfi fizeni U/f

/

F

Z r'd

/ j/.Trvaly moment pii vektorov
fizeni bez zp. vazby

DN

; A

T 'f' TTTTTTTT (tI'VaI}” mome_nt) -

/ Trvaly moment pfi fizeni U/f

Priklad SJ300-015LFU napajeci motor HITACHI

1,5 kW, 4 poly, zavien

y (jmenovita frekvence 60 Hz)

(Pozn.: Momentové charakteristiky se mohou ménit podle modelu.)
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PRO SPRAVNE PROVOZOVANI

e PouZitelné motory
[Aplikace motort pro v§eobecné pouZiti. ]

Odolnost proti zvySené rychlosti motorti pro vSeobecné pouziti je 120 % jmenovité rychlosti po dobu 2 minut (JIS
Pracovni frekvence | C4.004). Provoz vyse nez 60 Hz vyzaduje provéfit ptipustny moment motoru, zivotnost lozisek, hluk, vibrace, atd.
V takovém ptipadé konzultujte s vyrobcem motoru, jak maximalni pfipustné otacky zavisi na vykonu motoru, atd.

Momentové charakteristiky pohanéciho motoru pro vSeobecné pouziti s ménicem frekvence se 1isi od charakteristik
pfi napajeni z vefejné sité (zejména zabérovy moment klesd). Peclivé provéite zatéZzovaci momentové charakteristiky
pohanéného stroje a momentové charakteristiky motoru s méni¢em.

Momentové
charakteristiky

Motor vS§eobecného pouziti napajeny z ménice frekvence se rychle ohfiva pfi nizkych rychlostech. Proto trvala Groven
vystupniho momentu se snizuje pii nizkych rychlostech. Peclivé provéite pozadavky na momentové charakteristiky
pfi nizkych rychlostech.

Ztraty v motoru a
zvySena teplota

Hluk Kdyz napajime motor pro v§eobecné pouziti z ménice frekvence, jeho hluk je pon€kud vyssi nez pfi zapojeni ze sité.

Kdyz pracuje méni¢ pti riznych rychlostech, motor miize generovat vibrace, zv1asté

(a) pfinevyvazenosti rotoru a piipojeného stroje nebo

(b) v dusledku rezonance s vlastni frekvenci mechanického systému.

Zvlaste bud’te opatrni v piipadé (b), kdyz byl stroj provozovan dfive jen pii pevné rychlosti. Vibrace mohou byt

Vibrace Lo T

minimalizovany:

(1) vyhnutim se rezonan¢nim frekvencim pouzitim frekvenci pfeskoku v ménici frekvence

(2) pouzitim tlumicich spojek

(3) pouzitim gumovych tlumict pod zdkladovou desku motoru
Pievodové Pti provozu na nizlfych rychlogtech se mﬁievzhorécr)vat u pfe\v/,odovek s olejem ne'bo u pfevoc?ovgch motort (,)}ejovev't
mechanizmy mazani v prevodovych mechanizmech. Provéite s vyrobcem ptipustny rozsah trvalych rychlosti. Pfi provozu vyse nez

60 Hz, provéite odolnost stroje vzhledem proti vznikajicim odstiedivym silam.

[Pouziti specialnich motort.]

Pripustny rozsah trvalé rychlosti se méni v zavislosti na zptisobu mazani a na vyrobci motoru. (Zvlasté pfi olejovém

Prevodové motory mazani bud'te pozorni pii nizkych rychlostech.)

Brzdné motory Pfi pouziti brzdnych motorti napajeni brzdy pfipojujte na primarni stranu ménice.

Existuji riizné druhy motorii s pomérnym poctem polt (s konstantnimi vystupnimi charakteristikami, s konstantnimi

Motory s . . . P . . R X :
romgln 'm poctem momentovymi charakteristikami, atd.), s riznymi jmenovitymi proudovymi hodnotami. Pfi volbé motoru zkontrolujte
II: sl ymp maximalni pfipustny proud pro kazdy motor s riznym poctem polt. Pfi zméné poctu polii musi motor stat. Provéite

téz aplikaci motorti 400 V tiidy.

Jmenovity proud ponornych motorti je podstatné vétsi nez u motorti pro v§eobecné pouziti. Pfi volbé ménice

Ponomné motory vychézejte z jmenovitého proudu motoru.

Pohon s méni¢em neni vhodny pro motor s bezpecnostné zvysenou odolnosti proti vybuchu. Méni¢ mtize byt pouzit

Nevjbuiné motory v kombinaci s motorem s pietlakovym uzavérem proti vybuchu. Rada SJ300 nebyla zkougena na nevybugnost.

Synchronni motory (MS) | Ve vét§iné pfipadi, synchronni motory (MS) a vysoce rychlostni motory (HFM) jsou navrZeny a vyrabény, aby mély

(\I{Iy;;z/l[()orychlosmi motory | ylastnosti vhodné pro pohanéné stroje. Proto spravnou volbu ménige konzultujte s vyrobcem stroje.

Jednofdzové motory | Jednofdzové motory nejsou vhodné pro regulacni pohony s ménicem frekvence. PouZijte proto motory tfifizové.

[Pouziti motord 400 V - tfidy.]

Systém pouzivajici napétovy typ PWM ménice s IGBT mtize zpisobovat ptepéti na svorkadch motoru v disledku konstant kabelu
véetné vlivu délky kabelu a zptisobu jeho ulozeni. V disledku zvySeni nabijecich proudii se mize zhorSovat izolace vinuti. Zejména pii
pouziti motorti 400 V tfidy a pouziti dlouhého kabelu, mohou nastat kritické ztraty, a proto udélejte nasledujici protiopatieni:

(1) instalujte LCR filtr mezi méni¢ a motor

(2) instalujte stfidavou tlumivku mezi méni¢ a motor

(3) Zvyste izolaci civek motoru

e Poznamky pro pouZivani
[Pohon]

Start nebo stop ménic¢e musi byt dan tlacitky na digitalnim panelu nebo pies svorkovnici fizeni. Neovladejte pohon stykacem

Start / stop zapojenym do obvodu napéjeni ménice.

Kdyz je aktivovana ochranna funkce nebo dojde ke ztraté napajeni, motor volné dobiha. Je-li vyzadovan stop v nouzi nebo

Stop v nouzi motor by mél byt drzen v klidu uvazujte o pouziti mechanické brzdy.

U fady SJ300 miize byt zvolena maximélni frekvence 400 Hz. Dvoupolovy motor mize tedy dosahnout 24.000 min™, coz je
Chod pfi vysokych velmi nebezpeéné. Proto peclivé proved'te volbu a nastaveni se zvazenim mechanické odolnosti motoru a pfipojeného stroje.
frekvencich Konzultujte s vyrobcem motoru moznosti provozu motoru pro vieobecné pouziti nad 60 Hz. Uplna fada vysoce rychlostnich
motoru je k dispozici od HITACHI.

[Misto instalace a pracovni prostiedi.]

Vyhnéte se instalaci v mistech s vysokou teplotou, nadmérnou vlhkosti nebo, kde se vlhkost miize snadno shromazd’ovat, jakoz
i mistim prasnym, vystavenym korozivnim plynim, mlze z chladicich kapalin nebo solim. Instalujte méni¢ v mistech bez pfimého
slune¢niho svétla, v dobfe vétranych mistnostech, které nejsou vystaveny vibracim. Méni¢ mize pracovat pii teplot& okoli - 10 °C az
+ 50 °C (Nosna frekvence a vystupni proud musi byt snizeny v rozsahu od 40 °C do 50 °C.).
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[Vykonova napdjeci sit’.]

Instalace stifidavé
tlumivky na vstupni
stran¢

V nasledujicich piikladech vyvola méni¢ frekvence pro vSeobecné pouziti velké proudové Spicky tekouci v napdjeci siti,
schopné znic¢it vykonovy modul. Kde 1ze takovou situaci pfedvidat nebo, kdyz pfipojené zafizeni musi byt vysoce spolehlivé,
instalujte stfidavou tlumivku mezi vykonové napajeni a méni¢ frekvence. Také, kdyz je nebezpeci nepfimého uderu blesku,
instalujte bleskojistky.
(A) Faktor nevyvazenosti sité je 3 % nebo vétsi (Pozn.)
(B) Vykon napajeni je nejméné 10-krat vétsi nez vykon meénice (vykon napajeni 500 kVA nebo vétsi)
(C) Jsou ocekavany nahlé zmény v napéjeni
Priklady:
(1) Neékolik meéni¢l je spojeno kratkymi spojkami
(2) Tyristorovy usmérnova¢ a méni¢ frekvence jsou spojeny kratkymi spojkami
(3) Jsou spinany a rozpinany kompenzac¢ni kondenzatory
V piipadech (A), (B) a (C) je doporuéeno instalovat stfidavé tlumivky na strané vykonového napajeni.
Poznamka:
Priklad vypoctu pii URS=205V; UST=201U; UTR=200V.
URS~R-S sdruzené napéti; UST~S-T sdruzené napéti; UTR~T-R sdruzené napéti
Faktor nevyvazenosti:

Max. sdruzené napéti (min) - Stfedni sdruzené napéti
= x 100

Stredni sdruzené napéti

URS — (URS + UST + UTR )/3
(URS + UST + UTR )/3

x100 =

2052202 60— 1,5(%)
202

Pouziti autonomniho
generatoru

M¢ni¢ napajeny z autonomniho generatoru mize prehtat generator nebo podstatné deformovat kiivku vystupniho napéti
generatoru. Obecné vykon generatoru by mél byt 5x vétsi nez vykon ménice [kVA] pti PWM fizeni nebo 6 x vétsi pii PAM
fizeni.

e PoznamKky o volbé periferniho zarizeni

Zapojeni (1) Presvédcete se, ze napajeni je pfipojeno na vstupni svorky R(L1), S(L2) a T(L3) a kabel k motoru na vystupni svorky
U(T1), V(T2), a W(T3). (Nespravné zapojeni zplsobi okamzitou nevratnou poruchu.)
(2) Zkontrolujte uzemnéni zemni svorky ( @ ).
Kabelaz | Stykac Kdyz je zapojen styka¢ mezi méni¢em a motorem nespinejte ho béhem chodu.
mezi Tepelné Kdyz pouzijeme ménic se standardnim motorem (standardni 3-fazovy, 4-pélovy, asynchronni motor nakratko), fada SJ300

méni¢em | relé
a
motorem.

nepotiebuje tepelné relé pro ochranu motoru, protoze ma vnitini elektronické ochranné obvody. Tepelné relé by vSak mélo
byt pouzito, kdyz:
- pfi trvalém chodu vné rozsahu od 30 Hz do 60 Hz
- pro motory mimo rozsah nastavitelnosti tepelného elektronického relé (jmenovity proud)
- kdyz je n€kolik motorti napajeno z jednoho ménice, instalujte tepelné relé pro kazdy motor
- RC-hodnota tepelného relé by méla byt 1,1-krat jmenovity proud motoru. Kdyz je délka kabelu k motoru vétsi nez
10 metrd, tepelné relé snadno vypina. V takovém piipadé instalujte tlumivku na vystupni strané nebo pouzijte ¢idla proudu.

Instalace jistice

Instalujte jisti¢ do napéajeciho obvodu na vstupni stran¢ ménice pro ochranu ménice a zajisténi ochrany osob. Zvolte jistic
pouzitelny s méni¢em. Bézné typy jisti¢i mohou nespravné pusobit v disledku vyssich harmonickych z ménice. Pro dalsi
informace se spojte s vyrobcem jisti¢i.

Vzdalenost kabelaze

Vzdalenost mezi méni¢em a panelem dalkového ovladani by neméla byt vétsi nez 20 m. Je-li tato vzdalenost vétsi pouzijte
CVD-E (ptevodnik proud -napéti) nebo RCD-E (zafizeni dalkového ovladani). Pro kabelaz pouzijte stinéné kabely. Zvazte
Ubytky napéti v hlavnich obvodech. (Velky ubytek snizuje moment.)

Zemni relé Je-li pouzito proudové zemni relé (nebo chranic¢), mélo by mit citlivost 15 mA nebo vétsi (na meénic).
Kompenzaéni Nepouzivejte kompenzaéni kondenzatory pro zleps$eni G¢iniku mezi méni¢em a motorem, protoze vysokofrekvencni slozky
kondenzatory vystupniho napéti mohou piehiat nebo poskodit kondenzatory.

e Vysokofrekvenc¢ni Sum a tinikové proudy

(1) Vysokofrekvencni slozky jsou ve vstupnich a vystupnich hlavnich obvodech a mohou zptisobit ruseni prevodnikil, radia nebo cidel, jestlize jsou
blizko ménice. Ruseni miize byt minimalizovano pouzitim filtri v obvodech ménice.

(2) Spinani v méni¢ich zplsobuje zvyseni inikovych proudi zkontrolujte uzemnéni ménice a motoru

e  Zivotnost dilleZitych &asti

Ponévadz kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ztraceji kapacitu v disledku vnitinich chemickych

reakci, mély by byt nahrazeny kazdych pét rokd. Tato ocekavana zivotnost se podstatné zkrati, kdyz il 50

méni¢ je vystaven takovym faktorim jako je vysoka teplota nebo tézka zatéz prekracujici jmenovité E

hodnoty proudu ménice. Aproximovana doba zivotnosti kondenzatori je zobrazena na diagramu vpravo, ° 40

pfi 12-hodinovém provozu denné (dle instrukei pro periodickou inspekci ménici frekvence pro vSeobecné 2 30

pouziti (JEMA)). Také, pohyblivé asti jako je chladici ventilator by mély byt nahrazeny. Udrzba, E‘ : ]
inspekce a nahrada ¢asti musi byt provadéna jen ur¢enym Skolenym personalem. 25 & 10

Zivotnost kondenzatorii [roky]

PredbéZna opatieni pro spravné pouZziti

. Pted pouzitim si pfectéte prirucku pro uzivatele, abyste zajistili spravné pouziti menice.

Meénic je elektrické zatizeni jehoz zapojeni by mél provadét Sskoleny specialista.
Ménice v tomto katalogu jsou pro v§eobecné primyslové pouziti.
Pro specialni aplikace v oblastech jako je letectvi, jaderné elektrarny, elektrarny, dopravni zafizeni, kliniky, podvodni zafizeni, prosime, pouziti

konzultujte nejprve s nami.
. Pro pouziti v zafizenich, kde je ohrozen lidsky zivot nebo, kde mohou nastat vazné ztraty, zajistéte bezpe¢nostni pomticky, aby jste se vyhnuli

vaznym nehodam.

e M¢énic frekvence je uréen pro pouziti s 3-fazovymi stfidavymi motory. Prosime, konzultujte s nami pouziti s jinou zatézi nez touto.

Informace v této brozufe je mozné zmeénit bez dalsiho upozornéni.
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