Frekvenéni ménic
. HITACHI
serie WJ200 Inspire the Next

Kompaktni volba s vektorovym fizenim pro narocné aplikace

Inteligentni frekvenéni ménic¢ s plnym
vektorovym fizenim bez zpétné vazby

s~

a s moznosti Fizeni polohy

Vektorové Fizeni vystupniho proudu
bez zpétné vazby

e Pocatecni moment 200% pfi 0,5Hz

e Moznost dvojiho typovani pro
konstantni a kvadraticky moment

e Rozsah frekvence az do 1000Hz

e Vektorové momentoveé fizeni
s otevienou smyc¢kou

e Funkce polohovani

e Bezpecnostni stop splfujici
1ISO13849-1

e USB vstup pro komunikaci s PC
e Moznost oddéleného napajeni fizeni
e Standardni komunikace Modbus,

e Komunikace DeviceNet, Profibus,
Componet, Ehtercat, ML-II
a CanOpen volitelné

e Funkce vnitfniho PLC

e Softwarovy konfigura¢ni nastroj:
CX-Drive

e CE, cUL, RoHS
¢ \/lykonovy rozsah od 0,2 do 15kW

Provedeni dle napajeni

e THda 200V (1f) rozsah vykondi Dodavatel:
0,2 az 2,2kW AEF, s.r.o.

e Trida 200V (3f) rozsah vykon( Tel.: +420 543 421 201
0,2 az 15kW . .

e Trida 400V (3f) rozsah vykon( http://www.aef-hitachi.cz
0,4 az 15kW mailto:info@aef-hitachi.cz




Frekvencni ménic

serie WJ200

Kompaktni volba s vektorovym fizenim pro naroCné aplikace

HITACHI

Inspire the Next

Specifikace
Trida 200V
Modsl Jednofazové 001SFE ~ 002SFE  004SFE  007SFE  015SFE  022SFE
Trifazové 001LFU  002LFU  004LFU  007LFU  O015LFU  022LFU  037LFU  055LFU  075LFU 110LFU 150LFU
Vkon motoru (kW) Kvadraticky moment VT (ND) 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5
Konstantni moment CT (HD) 0,1 0,2 0,4 0,7 15 2,2 3,7 55 75 11,0 15,0
200V (VT) 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4,1 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9
2 Kapacita 200V (CT) 0,2 15 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
ki ménice kVA 240V (VT) 0,4 0,7 1,4 2,4 39 4,9 8,1 12,4 16,6 232 28,6
g 240V (CT) 0,3 0,6 1,2 2,0 33 45 72 10,3 13,7 19,5 24,9
g Jmenovity vystupni proud pfi VT (A) 1,2 1,9 35 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
§ Jmenovity vystupni proud pfi CT (A) 1,0 16 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
s Lo Normalni zatizeni (ND) 120% po dobu 60s
g Pretizitelnost Tézké zatizeni (HD) 150% po dobu 60s
; Vystupni napéti 0 +240V, tmérné vstupnimu napéti
= Vystupni frekvence 0 + 1000 Hz (s omezenim nad 400Hz)
g’ Napajeci napéti 3x200 ...240V -15/+10%, 50/60Hz + 5%,
2 Brzdéni do odporu vnitfni brzdny obvod, externi brzdny odpor
Kryti IP20
Trida 400V
Model 004HFE 007HFE 015HFE 022HFE 030HFE 040HFE 055HFE 075HFE 110HFE 150HFE
, Kvadraticky moment VT (ND) 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 59 7,5 11,0 15,0 18,5
L I e R ) 04 0,75 15 22 3,0 40 55 75 11,0 15,0
380V (VT) 1,3 2,6 3,5 4,5 5,7 7,3 11,5 15,1 20,4 25,0
Kapacita 380V (CT) 1,1 2,2 3,1 3,6 4,7 6,0 9,7 11,8 15,7 20,4
ménice kVA 480V (VT) 1,7 34 44 57 73 9,2 14,5 19,1 25,7 315
480V (CT) 1,4 2,8 3,9 45 5,9 7,6 12,3 14,9 19,9 25,7
Jmenovity vystupni proud pfi VT (A) 2,1 41 54 6,9 8,8 11,0 17,5 23,0 31,0 38,0
Jmenovity vystupni proud pfi CT (A) 1,8 34 4,8 615 72 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0

Pretizitelnost

Vstupni a vystupni charakteristiky

metoda fizeni
presnost frekvence

Normalni zatizeni (ND)
Tézké zatizeni (HD)
Vystupni napéti
Vystupni frekvence

E rozliSeni nastavené hodnoty
E rozliSeni vystupni frekvence
pocatecni moment
nastaveni frekvence
vstupni signaly
>
a
=]
@
>
>
©
>
o
3
k7
>
vystupni signaly
standardni funkce
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analogové vstupy a vystupy
pulsni vstup
displej
ochranné funkce
vyska (H) mm
Sitka (W) mm
hloubka (D) mm 109
Model 001SFE
002SFE
001LFU
002LFU

WJ200

120% po dobu 60s
150% po dobu 60s
0 + 480V, Umérné vstupnimu napéti
0 + 1000 Hz (s omezenim nad 400Hz)

Napajeci napéti 3x400 ...480V -15/+10%, 50/60Hz + 5%,
Brzdéni do odporu vnitfni brzdny obvod, externi brzdny odpor
Kryti IP20

Spoleéna specifikace

pulsné-$itkoveé modulovana sinusova kfivka (PWM), vektorové fizeni bez zpétné vazby, vektorové fizeni se zpétnou vazbou, fizeni U/f
digitalni zadavani: +0,01% z max. frekvence, analogové zadavani +0,2% z max. frekvence (25+10°C)
digitalni zadavani: 0,01Hz, analogové zadavani : 1/1000 z maximalini frekvence
0,01Hz
200% pfi 0,5Hz
0+10VDC (10kQ), 4+20mA (1009), RS485 Modbus, volitelnd komunikace
7 svorek, moznost volby logiky NO/NC, zdrojovy nebo spotrebicovy typ, 67 moznych prifaditelnych funkci
FW (chod vpred/stop) RV (chod vzad/stop) CF1~CF4 (volba pevnych rychlosti- kéd BCD), JG (tipovani), DB (externi DC brzda), SET (volba druhé-ho motoru),
2CH (volba druhych ¢asti rozbéhu/dobéhu), FRS (volny dobéh), EXT (vnéjsi porucha), USP (ochrana proti neocekdvanému startu), CS (spinani siti), SFT (softwa-
rovy zamek), AT (volba analog. vstupu napéti / proud), RS (reset poruchy), PTC (tepelné ochrana motoru), STA, STP, F/R (3-vodicové oviadani), PID (PID ON/

OFF), PIDC (reset PID), UP / DWN (zvySovani/snizovani frekvence - motor pot.), UDC (vymazani nastavené hod- noty) OPE (ovladam na OP)  SF1-SF7 (pevné
nejvyssi), BOK (uvolnovaCI signdl brzdy), LAC (LAC: vyrazenl fce LAD), PCLR (reset odchylky polohy), ADD (pficteni pevné hodnoty frekvence k vystupu), F-TM
(ovladani ze svorkovnice), ATR (uvolnéni povelu momentu), KHC (nulovéani kumu-lovaného prikonu), MI1+MI7 (obecny vstup 1+8 pro EzSQ), AHD (podrzeni
hodnoty analogového signalu), CP1+CP3 (povel polohy 1 az 3), ORL (do-sazeni vychozi polohy), ORG (povel ndjezdu na vychozi polohu), SPD (volba rezimu
regulace rychlosti/polohy), GS1-GS2 (signaly bezpe¢nostniho vstupu), 485 (uvolnéni komunikace), PRG (Program EzSQ), HLD (pfidrzeni hodnoty frekvence),
ROK (povoleni povelu chod), EB (detekce sméru otaceni — faze B), DISP (omezeni zobrazeni), OPI (vstup volitelné jednotky), NO (nepfifazeno)
2 tranzistorové vystupy s otevienym kolektorem, 1x plny reléovy vystup, zdrojovy nebo spotiebicovy typ, volitelna logika NO/NC
RUN (signdl chod), FA1+FA5 (dosaZeni frekvence typ 1az 5) OL, OL2 (pfedbézné hldSeni pretizeni sign.1 a 2), OD (prekroceni odchylky PID regula-ce), AL (poru-
chovy signl), OTQ (prekroceni momentu), UV (signal podpéti), TRQ (moment na omezeni), RNT (prekrogeni ¢asu chodu), ONT (prekro-ceni ¢asu na siti), THM
(chyba termistoru, BRK (signal uvolnéni brzdy), BER (chyba brzdy), ZS (detekce nulové rychlosti), DSE (maximaini odchylka rychlosti), POK (ukonéeni polohova-
ni), ODC (preruseni analog. signalu napéti), OIDc (preruseni ananlog. signalu proudu), FBV (porovnani velikosti zpétné vazby PID), NDc (preruseni komunika&ni
linky), LOG1+LOG3 (vysledek logické operace 1az 6), WAC (upozornéni na Zivotnost kondenzatord), WAF (upozornéni na pokles rychlosti chladiciho ventilétoru),
FR (signél povel k chodu), OHF (signél prehrati chladice), LOC (indikace nizkého prou-du), MO1+MO3 (obecny vystup 1 az 6), IRDY (ménic pripraven), FWR
(chod vpred), RVR (chod vzad), MJA (specificka chyba), WCO (komparaéni okno analog. signélu napéti), WCOI (komparaéni okno analog signalu proudu), FREF
(zdroj povelu frekvence), REF (zdroj povelu chodu), SETM (zvo-len druhy motor), EDM (monitor povelu bezpegného zastaveni), OPO (vystup z volitelné jednotky),
AC0+AC3 (vystup kédu poruchy),
Volitelna charakteristika U/f, manudlni/automatické zvy$eni momentu, sefizeni zisku vystupniho napéti, funkce AVR, start se snizenym napétim, vybér dat
motoru, automatické naladéni, fizeni stabilizace motoru, ochrana zpétného chodu, jednoduché polohovani, zakladni fizeni momentu, omezeni mo-mentu,
automaticka redukce nosné frekvence, provoz Setfici energii, PID funkce, preklenuti kratkodobého vypadku napéjenti, fizeni brzdy, stejno-smérna brzda,
dynamicka brda, (BRD), omezeni horni a dolni frekvence, preskoky rezonanénich frekvenci, kfivky rozbéhu a dobéhu (S, U, inverzni U, EL-S), 16 pevnych
rychlosti, vypocet frekvence, pridani frekvence, 2 Grovné zrychleni/zpomaleni, vybér rezimu zastaveni, po¢atecni/koneéna frekvence, analogovy vstupni filtr,
komparace analogovych signall, ¢as odezvy vstupnich svorek, prodleva vystupniho signélu/funkce pridrzeni, omezeni sméru otagent, vybér stop tlacitka,
softwarovy zdmek, funkce bezpec¢nostniho zastaveni, volba méfitka zobrazeni, omezeni zobrazeni, funkce hesla, uZivatel-ské parametry, inicializace, vybeér
pocatecniho zobrazeni, fizeni chladiciho ventilatoru, restart zastavené frekvence, souhlas frekvence, omezeni pretize-ni, omezeni nadproudu, fizeni napéti
DC sbérnice, nastaveni analogovych vystupt, pocatecni frekvence, nosna frekvence, roveri termoelektrické ochrany (volna charakteristika), nastaveni
parametrli zadavaciho analogového signalu (pocatek, konec, prifazeni frekvence), volba analogového vstupu, zachyceni motoru po chybé a dalsi
napétové 010V, a -10+10V (10kQ), proudovy 4+20mA (100Q)
napétovy a proudovy vystup, vystup posloupnosti pulst
napétovy pulsni vstup 0-10V (max 24V) do 32kHz
4 mistny LED displej, stavové LED indikétory
vystupni frekvence, vystupni proud, moment motoru, pfepoétend hodnota frekvence, historie poruch, stav I/O svorek, elektricky vykon a dalsi parametry
Nadproud, prepéti, podpéti, pfetizeni, pretizeni brzdného odporu, chyba EEPROM, chyba CT(proudovy transformator), vysoka teplota chladice, chyba
CPU, externi chyba, chyba USP, detekce zemni chyby pfi startu, vstupni prepéti, mzikovy vypadek napajeni, chyba rozsitujici jednotky 1, chyba rozsirujict
jednotky 2, tepelna ochrana motoru,chyba faze, chyba IGBT, chyba termistoru

128 260 296 350
68 108 140 180 220
113 123 146 144 171 171 155 175 175
004LFU 004SFE 007LFU 004HFE 007SFE 015HFE 037LFU 055LFU 110LFU 150LFU
007HFE 015SFE 022HFE 040HFE 075LFU 110HFE
022SFE 030HFE 055HFE 150HFE
015LFU 075HFE

022LFU



