@ HITACHI AC SERVO DRIVES

AD3 Series

Uzivatelska prirucka

Blahopfejeme Vam k pofizeni HITACHI stfidavého servopohonu..

Tato pfirucka popisuje uzivani, udrzbu a ostatni stfidavého servopohonu HITACHI fady
ADj;. Prosim prostudujte pozorné tuto pfirucku, aby jste instalaci a provoz pohonu
provadéli spravné.

Vyzivate-li pfidavna zafizeni k servopohonu, prosim preCtéte pozorné i uzivatelskeé
prirucky dodané k témto zafizenim.

HITACHI

NB257X




BEZPECNOST

BEZPECNOST

Pro dosazeni nejlepSich vysledku se servopohony fady AD si pfed instalaci a provozem pozorné
prectéte tento manual se vSemi upozornénimi a pfesné jej dodrzujte. Manual si ponechejte
k rychlému nahlédnuti.

Definice a Symboly

Bezpec€nostni instrukce (hlaSeni) jsou oznaeny symbolem ostrazitosti a signalnim slovem;
VAROVANI nebo UPOZORNENI. Obé tato signalni slova maji v tomto manualu nasledujici vy-
znam:

4\ Tento symbol znamena nebezpedi vysokého napéti je pouzit k zvySeni vasi po-
zornosti k polozkam a ukon(im, které mohou byt nebezpecéné pro vas a dalSi osoby
pracujici s timto pfistrojem. Pfecététe prosim toto doporuceni a dodrzujte je.

v

-

A\ Toto je symbol ostrazitosti a bezpecnosti. Tento symbol je pouzit k zvySeni vasi

/ ' ~ pozornosti k poloZzkdm a ukonim, které mohou byt nebezpeéné pro vas a dalsi
" osoby pracuijici s timto pfistrojem. Piectéte prosim toto doporuéeni a dodrZuijte je.

s VAROVANI
/ ' ~ VAROVANI Indikuje potencialni nebezpeénou situaci, ktera pokud se ji ne-
) vyvarujete mdze zplsobit vaZnou ujmu na zdravi, nebo smrt.
N UPOZORNENI
/ ' \ Tento symbol znamena potencialné nebezpecnou situaci, ktera

pokud se ji nevyvarujete mize znamenat malé nebo stfedni po-
. . Skozenizdravi nebo vazné poskozeni pfistroje.
UPOZORNENI  pfipady oznagené symbolem UPOZORNENI mohou vést k zavaz-
nym dasledkdm . Vyznamné pfipady jsou popsany v odstavcich
UPOZORNENI (i v odstavcich VAROVANI), proto je pozorné
proctéte.

POZNAMKA: Poznamka upozorfiuje na oblast nebo subjekt
POZNAMKA zvlastniho vyznamu, zdiraziujici vlastnosti pfistroje nebo ob-
vyklé chyby pfi provozu a udrzbé.

/é_\ NEBEZPECi VYSOKEHO NAPETI

Pristroje pro Fizeni motoru a elektronické kontrolery jsou napojeny na sitové napéti. Pfi udrzbé a
servisu pohonl a elektronickych kontrolerd muzete pfijit do styku se soucastkami na kterych je
potencial sité nebo i vy$Si. Maximalni péce je potfeba vénovat zabranéni urazu el. proudem. Stljte
na izolaéni podlozce a zvyknéte si pouzivat pfi praci pouze jednu ruku. VZzdy pracujte minimalné ve
dvou pro pfipad vzniku nebezpeci. Odpojte napajeni pred testovanim a udrzbou pfistroje. Pfe-
svédClete se, Ze pfistroj je spolehlivé uzemnén. PFi praci na elektronickych kontrolerech a rota¢nich
elektronickych zafizenich noste bezpecnostni bryle.



SAFETY

UPOZORNENI

N\ VAROVANI: Tento pfistroj smi byt instalovan, nastavovan a servisovan kvalifiko-
/ ! vanou osobou seznamenou s konstrukci a funkci pfistroje a znalou moznych ne-
" 2 bezpeéi. NedodrZeni tohoto pfedpokladu maze zpUsobit ohroZeni zdravi.

VAROVANI: Uzivatel je zodpovédny za to, Ze veskeré pohanéné stroje, vlaky a

N dalsi mechanismy, které nejsou dodavkou HITACHI Ltd. a ostatni pouzité materialy

/’ ' jsou bezpeéné provozovatelné na maximalnich rychlostech dosazitelnych servo-

L < pohony fady AD. Nedodrzeni tohoto pfedpokladu mize mit za nasledek destrukci
zarfizeni a nebezpedi pro zdravi osob.

~ VAROVANI: Jako ochranu instalujte chranig, ktery je necitlivy na vysoké frekvence,
/’ | aby jste zabranili jeho eventuelné nevhodné reakci. Obvod zemni ochrany neni
" = uzplsoben pro ochranu osob.

4\ VAROVANI: NEBEZPECi URAZU EL. PROUDEM. PRED PRACI NA TOMTO
¢\ OBVODU ODPOJTE VSTUPNi NAPAJENI.

~ VAROVANI: JE DOPORUCOVANA ODDELENA OCHRANA MOTORU PROTI
/’ ! NADPROUDU, PRETIZENi A PREHRATI ZHLEDISKA DODRZENI
¢ % - BEZPECNOSTNICH PREDPISU POZADOVANYCH PRAVNIMI AUTORITAMI.

/. UPOZORNENI: Pfed praci se servopohony fady AD pozorné preététe tuto uZiva-

as . telskou prirucku, tak aby jste ji dobfe porozuméli a pochopili ji.

L

N\ UPOZORNENI: Vlastni zemnéni, odpojovaci pfistroje a ostatni bezpe&nostni pfi-
/ ! stroje a jejich umisténi jsou vylu€nou odpovédnosti uZivatele a HITACHI Ltd., za né
&7 2 neodpovida.

4\ UPOZORNENIi: NEBEZPECNE NAPETI JE PRITOMNO POKUD SVITI
¢\ SIGNALIZACE ,CHARGE" (nabito).

UPOZORNENI: Rotujici ¢asti a elektrické zemni potencidly mohou byt nebez-
pecné. Proto dodrzujte pfi veSkerych pracech narodni normy pro bezpecnou praci

\ s elektrickymi a rota&nimi pfistroji. Instalaci a udrzbu smi provadét pouze kvalifi-
/ ' , kovana osoba. Vyrobcem doporucene testy a postupy obsazené v tomto manualu
je nutné dodrzet. Pfed praci na zafizeni vZdy odpojte jednotku od sitového napa-

jeni.

POZNAMKA: STUPEN ZNECISTENI 2

Méni¢ ma byt pouzivan v prostiedi stupen 2.

Typické konstrukce které zabrariuji vodivému znecisténi jsou:

1. PouZiti uzavieného rozvadéce

2. Pouziti rozvadéce s nucenou ventilaci pfes odpovidajici filtry. Ventilace je za-
jistovana jednim nebo vice ventilatory s pfimym filtrovanym sanim a vyfukem.




BEZPECNOST

Predpoklady pro dodrzeni EMC (Elektromagnetické kompatibility)

Pouzivate-li servopohony fady AD v Evropskych zemich, jste vazan dodrzovanim EMC natizeni
(89/336/EEC). Pro dodrzeni EMC a vyhovéni standardu (EN61800-3) dodrzujte nasledujici pokyny:
/1 VAROVANI Tento pfistroj smi byt instalovan, nastavovan a servisovan kvalifikovanou
osobou seznamenou s konstrukci a funkci pfistroje a znalou moznych nebezpedi. Nedodrzeni
tohoto predpokladu mize zpusobit ohrozeni zdravi.

1. Sitové napajeni pro servopohony fady AD musi spliiovat nasledujici specifikaci

a. Tolerance napéti +10% / -15% nebo méné
b Nesymetrie napéti £ 3 % nebo méné

c. Kolisani frekvence + 4 % nebo méné

d Zkresleni napéti THD = 10 % nebo méné

2. Opatieni pii instalaci

e. Pouzijte odrusovaci filtr navrzeny pro servopohony fady AD
3. Vodice
a. Pro vystupni vodic¢e k motoru je doporucovan stinény kabel, jeho délka vSak nesmi pie-
sahnout 30 m.
b. Napajeci obvod musi byt oddélen mistn€ od signalnich a procesnich obvodi.

4. Vlastnosti prostiedi - pii pouziti filtru dodrzujte nasledujici podminky:
c. Okolni teplota: 0 + + 55 °C
d. Vlhkost: 20 az 90 % RH (bez kondenzace)
e. Vibrace: 5,9 m/s* (0,6G) 10 + 55 Hz
f. Umisténi: do 1000 m.n.m., vnitini umisténi (bez korosivnich plynt a pracht)
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Splnéni pozadavkii ochrany nizkym napétim (LVD)

Ochranna skiin musi spliovat pozadavky LVD (73/23/EEC).
Pohon splni pozadavky LVD (EN50178) pokud jej nainstalujete do rozvadéce splitujiciho nésledujici
predpoklady

1. Skiin a kryty
Pohon musi byt instalovan do skiin€ s minimalnim krytim IP2x (viz.EN60529). Horni a ¢elni kryt
by mél splnovat predpoklady kryti [P4X.

2.0chranné prvky
V blizkosti pohonu musi byt nainstalovan ve vstupnim napajeni dvoupo6lové odpojovaci zafizeni.

Ve stejném misté musi byt nainstalovano pfidavné ochranné zafizeni spliujici IEC947-1 /
IE3C947-3 (parametry ochranného zafizeni jsou na stran€ vii).

Nt

™ IP2X s Zaluzii
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BEZPECNOST

Varovani a vystrahy pri pouziti servopohont rady AD dle normy UL
(USA, Kanada)

| Tato pomocna pFiruéka ma byt predana koncovému uzivateli. |

1. Varovani a doporuceni pro specifikaci vodicu

(1) A\ o
/ !  VAROVANI: Pouzijte Cu vodice pro 60 / 75°C nebo ekvivalentni.

) o

/ !  VAROVANIL: P¥istroj bez kryti

.

(3) /. VAROVANI: Vhodny pro pouZiti v siti se soumé&rnym zkratovym proudem do

/1 10.000A,, 240 V maximaing

2. Utahovaci momenty a pruméry vodicu

™ /. VAROVANI: Utahovaci momenty a priifezy vodicti pro svorky jsou oznageny

( ! ., v blizkosti svorky nebo ve schématu.
Prafez vodice (AWG)
Nazev typu Dotahovaci moment [N.m]

Vstup Vystup
ADA3-01NSE 1,2 18 18
ADA3-02NSE 1,2 18 18
ADA3-04NSE 1,2 18 18
ADA3-08NSE 1,2 16 18
ADA3-15HPE 0,5~0,6 18 18
ADA3-35HPE 0,5~0,6 14 14
ADA3-70HPE 2,0 10 10

vi
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3. Velikost jistice nebo pojistky

1) _ VAROVANI: Piifazeni velikosti pojistek nebo jistici uvedené v pfirucce
\ znamena, Ze jednotka by méla byt pfipojena jisti€em na jmenovité napéti 600
/ ' .V s vypinacim Casem nepfimo umérnym proudu, nebo pojistkami dle UL jak

’ ~ je uvedeno v tabulce nize.

Nazev typu Vstupni faze Pojistky (A)
ADAS3-01NSE 1/3 3/3
ADA3-02NSE 1/3 6/3
ADA3-04NSE 1/3 10/6
ADAS3-08NSE 1/3 15/10
ADA3-15HPE 175 10
ADA3-35HPE 200 20
ADA3-70HPE 250 50

4. Jiné
1) VAROVANI: Zapojeni vodi¢t musi byt provedeno podle norem UL a CSA

N certifikovanymi svorkami pro uzaviené obvody o velikosti odpovidajici pri-
/ * | TFezu vodiCe. UkonCovaci prvky vodi€li musi byt fixovany nastrojem dopo-
ruéenym v pfirucce.

/ |  VAROVANI: PouZijte pfepétovou ochranu dle UL1449

/4" VAROVANI: Pro viechny modely se pfedpoklada pouZiti motorové ochrany
/ ' . proti pretizeni.

/ |  VAROVANI: Maximalni teplota okoli miZe byt 55 °C.

/ |  VAROVANI: Ochrana proti pfekrogeni rychlosti neni sougasti pfistroje.

Vii
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Pfed instalaci a uvedenim do provozu prostudujte pozorné tuto pfiruc¢ku a
v8echna varovani a bezpecnostni doporuceni a prfesné je dodrzujte. Pfirucku
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KAPITOLA 1 BEZPECNOST

1.1 Instalace

/1 UPOZORNENI

Jednotku instalujte na nehoflavou podloZku, napf. plechovy panel.
Nebezpeci pozaru.

NepouZzivejte hoflavé materialy v blizkosti servopohonu.
Nebezpedi pozaru.

Pfi transportu nenoste jednotku za horni kryt, ale vzdy za zakladnu, mohlo by dojit
v dusledku vahy jednotky k odlomeni a urazu.

Zabrante proniknuti odfezkl, $pon, kouskU zeleza, dratd, prachu atd. dovnitf jednotky.
Nebezpedi poZaru, poskozeni jednotky.

PresvédcCete se, Ze podloZka na kterou jednotku upevrujete ma dostateCnou nosnost.
Nebezpedi padu a urazu.

Instalujte jednotku na svislou podloZku, bez vibraci.
Nebezpedi padu a urazu.

Neinstalujte a neprovozujte jednotku, ktera jevi zndmky poskozeni.
Nebezpedi urazu.

Neinstalujte v mistech s vysokou teplotou, vysokou vilhkosti a moznosti kondenzace,
v praSném prostfedi, v prostiedi s korosivnimi a explosivnimi plyny, hoflavymi vypary,
chladici mlhy atd. Instalujte ve vnitinim prostfedi bez pfimého sluneéniho svitu a
s dobrou ventilaci.

Jinak hrozi nebezpedi pozaru.




KAPITOLA 1 BEZPECNOST

1.2 Zapojeni

~

/1 VAROVANi

Uzemnéte pfistroj. Jinak se vystavujete nebezpedi urazu el. proudem a nebezpedi pozaru a
ohroZeni zdravi.

Zapojeni méni¢e mze provést pouze kvalifikovana osoba.
Jinak hrozi nebezpedi Urazu el. proudem.

Doplriujte a opravujte zapojeni az poté, co se pfesvédcite, Ze je odpojeno sitove napajeni.
Jinak hrozi nebezpeci urazu el. proudem.

Provadéjte zapojeni az po mechanické instalaci ménice.
Jinak hrozi nebezpedi urazu el. proudem.

/1 UPOZORNENI

PresvédcCete se, Ze napéti sité odpovida napajecimu napéti jednotky:
Jednofazove 220 sz 230V / Trifazové 200 az 230V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou N)

TFifazové 380 az 480V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou H)

Napéjeni fidicich obvodu 200 az 240V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou H)

Jinak hrozi nebezpeci pozaru

Pfesvédcete se, Ze jste nepfipaojili pouze jednofazovou sit ha model s pfiponou H.
Nebezpedi Urazu a pozZaru.

PfesvédCete se, Ze jste nepfipojili napajeni na vystupni svorky ménice. (U, V, W)
Nebezpedi urazu a pozaru.

PfesvédCete se, Ze jste nepfipojili event. odporovou zatéZz pfimo na svorky
stejnosmérného obvodu (+1,+ a -).
Hrozi nebezpecdi pozaru.

Pouzijte spravné dimenzované vodie, chraniCe a stykade odpovidajici hodnotou a
vykonem (jmenovité)
Hrozi nebezpecdi pozaru.

Utahujte svorky doporu¢ovanym utahovacim momentem aby nemohlo dojit k uvolnéni.
Nebezpedi pozaru.

Kabelaz zapojeni jednotky musi byt vybavena odpovidajicimi upevhovacimi prvky
(minimalné 2 nezavislé body upevnéni). Pouzivejte svorkovnice s fixaci kabell, kabelové
prachodky a prichytky.




KAPITOLA 1 BEZPECNOST

1.3 Rizeni a provoz

/1" VAROVANI

Je-li servopohon napdjen nesahejte na svorky hlavni svorkovnice, neprovéfujte
signaly, neodpojujte Zzadné konektory a vodice.
Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

Sitové napajeni zapinejte az po uzavieni pfedniho krytu ménice.
Pokud je jednotka pod napétim neodnimejte pfedni kryt.
Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

Nesahejte na pfepinace mokryma rukama.
Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

Nesahejte na svorky servopohonu pokud je napajen, i kdyz by byl ve stavu ,zastaveni®.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Po chybé napajeciho napéti mize dojit k restartu pohonu . Nepfiblizujte se ke stroji
(Navrhnéte takova opatfeni aby tato situace nemohla vést k ohrozeni obsluhujicich
osob).

Nebezpedi poranéni.

| pfi kratkodobém vypadku sité mlze dojit k restartu pokud zlstal zachovan povel
chodu, proto udélejte pfi navrhu ovladaciho obvodu takova opatfeni aby k restartu po
vypadku nemohlo dojit, nebo aby pfipadny restart nebyl nebezpecny.

Nebezpedi poranéni.

Pokud je zadan povel chodu a je pouZit reset poruchy, dojde k rozbéhu pohonu ihned
po provedeni resetu. Provadéjte reset poruchy az po odpojeni signalu chodu.
Nebezpedi urazu.

Tlagitko stop je ucinné pouze pokud je jeho funkce navolena. V zapojeni pohonu stroje
nezapomefite na nezavisly havarijni stop.
Nebezpedi urazu.

Nedotykejte se vnitfnich &asti srvopohonu pokud je pod napétim ani nevsouvejte
dovnitf zadné predméty.
Nebezpedi pozaru a urazu elektrickym proudem.
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N

/1 UPOZORNENI

Chladi¢ ménic¢e muze mit vysokou teplotu, proto se jej nedotykejte.
Nebezpedi popaleni.

Pokud je to nutné nainstalujte nezavislou brzdu.
Nebezpedi urazu.

1.4 Udrzba, prohlidky a vyména &asti

/1" VAROVANI

Udrzbu a prohlidky provadéijte nejdfive po 10 minutach po odpojeni jednotkys od napajeci
sité

Udrzbu, prohlidky a vyménu &asti smi provadét pouze osoba s patfiénou jkvalifikaci pro
praci na elektrickych zafizenich (pfed zapocetim prace odlozte kovové preddméty, které
mate na téle, fetizky, naramky apod.) Pouzivejte pouze izolované naradi.

Nebezpedi urazu elektrickym. proudem

1.5 Ostatni

-~

/1 VAROVANi

Nikdy neupravujte a nezasahujte do jednotek.
Nebezpeci urazu elektrickym. proudem




POZNAMKY
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2.1 Prohlidka pred rozbalenim
2.1.1 Ovéreni kompletnosti
Po vybaleni vyjméte komponenty servopohonu a ovéfte nasledujici skute¢nosti

Mate-li jakékoliv pochybnosti o kompletnosti a neporuSenosti produktu, prosim kontaktujte svého
dodavatele.

(1) PresvédcCete se, ze nedoslo k poskozeni pfistroje (poSkozeni padem, praskliny v krytu
apod.).
(2) Presvédcete se Ze baleni obsahuje vSechny Casti dle nasledujici tabulky.

Zbozi ADAS-LILINSE AEL/SS;/DCEZS)E Remarks
(200V class)
1.5, 3.5kW kW
(a) Servozesilova¢ 1 jednotka 1 jednotka 1 jednotka
(b) Napajeci konektor 1 kus neobsahuje | neobsahuje Pfipravek pro pfipojeni

pro napajeni fizeni

(c) Konektor napajeni
silového obvodu / neobsahuje 3 kusy neobsahuje
fidiciho obvodu

Zkratovaci propojka B1-B2

Hlavni silovy obvod: 2
Ridici obvod: 1

(d) Uzivatelska ptirucka 1 kopie 1 kopie 1 kopie Instalaéni pfirucka
UzZivatelska pfiruCka dodavana spolu s pfistrojem obsahuje i pokyny pro instalaci, udrzbu a
prohlidky zafizeni. Specialni instala¢ni pfiru¢ka neni dodavana.

(3) Zkontrolujte dle stitku, zda pfistroj, ktery jste dostal odpovida Vasi objednavce.

@ v (b)
IS Stitek pristroje
(U typu 3f/400V,
3,5+TKW je &ti-
(d)
tale 11imictdn na
EEHIT«CHI AC Servo Drives
(C) Tnstruction Manual
3-f 400V
1'5, 3.5kW T R T e
(bez krytu) HITACHI

Poloha stitku pro typy
(tfida 200V a 400V do 1.5kW)

[servozesilovac ttidy 200V] H lT Ac H l
Typové oznateni ™= | Model : ADA3-02NSE
Jm. vykon I KW 0.2
Jm.vstupni hodnoty === | Qutput: 3Ph 230  Vmax 1.7 A

- MFG No. 212U N12345 20001 Date: 0209
Hitachi Industrial NE17121 -39

\_ SvstemsCo..Ltd. MADE IN JAPAN J

2-2
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[servozesilovac tfidy 400V]

HITACHI

Typové oznaceni | Model : ADA3-35HPE

KW - 3.5

Input(Control): 1Ph 200-240V 0.3 A 50Hz 60Hz

Jm.vstupni hodnoty (fizeni) s Input(Main) : 3Ph 380-480\V 13 A 50Hz 60Hz

Jm.vstupni hodnoty (silové) ==
*

J vk t
m. vykon motoru g

MEG No. 24A N12345 20001  Date: 0209
Hitachi Industrial NE17609 =2
\_ SvstemsCo..Ltd. MADNF IN .IAPAN )

Obsah typoveho Stitku

(4) Je-li servomotor tfidy 200V se seriovym inkrementalnim ¢idlem (17bit / ot.) odliSny od
standardni specifikace, pfipojte Cidlo a provedte proces inicializace. Popis tohoto ukonu
naleznete k Kapitole 5 ,Vymazani historie chyb a navrat k tovarnimu nastaveni®.

(5) Uzivate-li motor se seriovym absolutnim Cidlem (17bit / ot.), nastane pfi pfipojeni zalozni
baterie a zapnuti napajeni chyba (E90). Kvitujte chybu a vymazte data Cidla. Popis tohoto
ukonu naleznete k Kapitole 5 ,Funkce absolutniho €idla polohy, vymazani nactené polohy*

2)

Vysvétleni typoveho kédu

Af - 08 N S E _
. y L Volitelné
Nazev rady , ..... Standard

AD : ADseries DN : DeviceNet

. SC : SERCOS
Nazev pohonu

A3 : Vysoka vykonnost — /O polarita

(Standard) | | | : Spotfebiovy typ

AX3: Zabudované E : Zdrojovy typ

programové funkce — Typ cidla

S: Seriové Cidlo 17bit / ot.
(inkrementalni, absolutni)

P: “Wire-saving” inkrementalni €idlo

— Vstupni napajeni
N: 1f/ 3f 200V tfida
H: 3f 400V tfida

— Vystupni jm. hodnoty

Napéti trida 200V trida 400V
Symbol| 01 | 02 | 04 | 08 | 15 | 35 | 70
kW 10110210410751151351 7
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2.1.2 Uzivatelska prirucka
Tato pfirucka vysvétluje podrobné pouziti servopohont Hitachi AD .
Prosim prostudujte pozorné tento manual, aby jste byli schopni pfistroj spravné obsluhovat.
Pfiru¢ku uchovejte pro pozdéjsi nahlédnuti.
Pouzivate-li spolu s vlastnim servopohonem i dalSi volitelna pFisluSenstvi, prosim prostudujte
pozorné i prirucky k témto produktim.

2.2 Dotazy k produktu a zaruka
2.2.1 Dotazy

Pokud mate jakékoliv dotazy v souvislosti s poskozenimi méni¢e nebo vyskytem neznamych c¢asti,
prosim spojte se s vasim mistnim distributorem HITACHI a nahlaste mu nasledujici informace:

(1) Typ servopohonu a pouzitého motoru

(2) Cislo vyrobku (MFG, NO)

(3) Datum koupé

(4) Pricinu vaseho dotazu
Znicené nebo poskozené ¢asti atd.
Neznamé ¢asti atd.

1.1.1 Zaruka

Doba zaruky je jeden rok od data prodeje.
Zaruka se nevztahuje na vady zpusobené:

(1) Nespravné pouziti v rozporu s touto pfiruckou nebo zasah neopravnéné osoby.

(2) Veskeré vnéjsi poni¢eni, krome toho, které nastalo pfi transportu (ma byt hlaseno ihned pti obdrzeni
zbozi).

(3) Pouziti jednotky v podminkach, které presahuji specifikované podminky pouZiti.

(4) Vnéjsi moc (poniceni zplisobené prirodni katastrofou, druhotnymi nasledky piirodni katastrofy,
zem¢étieseni, ozafeni atd.)

Zaruka se vztahuje pouze na piistroj, nikoliv na nasledné skody zptisobené chybnou funkci ménice.

2.2.3 Pozaruéni opravy

Jakoukoliv opravu nebo ptezkouSeni po uplynuti zaruni doby hradi zakaznik. Pokud pfi opravé a
prezkouseni v zaruéni dobé vyjde najevo, Ze chyba byla zplisobena pric¢inami uvedenymi vyse, zaruka
se na tyto opravy a piezkouseni nevztahuje.

Pokud mate jakékoliv dotazy a piipominky k uvedenym zaruc¢nim podminkam, prosim kontaktujte
vaseho mistniho distributora HITACHI.

Seznam distributortt HITACHI naleznete na zadni strané obalu katalogu.
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2.3 Umisténi a pojmenovani ¢asti

(Nize je popsan servozesiloa¢ tfidy 200V) Kryt prostoru pro baterii
Kryt drzaku baterii

Drzak baterie
Misto pro umisténi baterii
absolutniho &idla polohy Konektor baterie
Uziva se pro pfipojeni baterie
/ absolutniho ¢idla polohy.

Jednotka displeje O
Zobrazuje stav servopohonu, a I
nastavované parametry. Displej _j— ﬂ
tvofi 5 sedmisegmentovych Cislic. \; 7

Indlka'c’e nallJItI. - ] e
Rozsviti se, je-li napajen hlavni UG

silovy obvod. a sviti po dobu, oBA SET
dokud jsou nabity kondenzatory | —
hlavniho obvodu (i po vypnuti —
napajeni). Nedotykejte se
servopohonu pokud indikator
nezhasne.

Ovladaci panel
Uziva se pro nastavovani parametrud

Svorkovnice hlavniho silového obvodu (TM1)
Na svorkovnici pfipojte napéajeci napéti, externi
brzdny odpor a silovy kabel motoru.
Svokrovnice je kryta krytem.

Konektor pro pripojeni PC
Konektor pro komunikaci s PC.

Vétraci

Vstup/vystupni signalovy
konektor (1/0)

Konektror pro pfipojeni vstupnich
povelovych signalu a sekvenénich
signald.

1
q

Typovy stitek
Urcuje typ a jmenovité
hodnoty pfistroje

J Konektor cidla (ENC)
Q Slouzi pro pfipojeni ¢idla zpétné
’/ s > 7
0 LN T vazby umisténého na motoru.
g |

V ENC N

y N Napajeci konektor fidicich
) N obvodtl (TM2)

Pfipojeni napdjeni fidicich

/ obvodi.

Zkratovaci spojka B1-B2
Tato svorka musi byt instalo-
vana pokud pouzivate vnitfni
brzdny odpor

N\

a

Zemnici svorka
zabezpecuje ochranu proti Urazu el.
proudem.

Vétraci otvory
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2.4 Kombinace serzozesilovaci a servomotoru
V nasledujici tabulkce najdete pfifazeni sevozesilovacl a servomotoru.

Poéetrfézi a , , Pouzitelny servomotor
napajeci Jmeno Vystupni Typ
napéti vité vykon servozesilovace S ink talni
hlavnich otagky (kW) Pozn.1) M el |8 absolutnim ¢idlem
obvodu cdiem
ADAS-01NSE
0.1 ADAX3-01NSE || ADMA-01SAO00 | ADMA-01SFOOO
1-faze ADAS-02NSE
220~230V 3000 0.2 ADAX3-02NSE || ADMA-02SA0O00 | ADMA-02SFO0O0O
/3-faze (min™) ADA3-04NSE
200~230V 0.4 ADAX3-04NSE || ADMA-04SA0O00 | ADMA-04SFOOO
ADAS-08NSE
0.75 ADAX3-08NSE || ADMA-08SAO00 | ADMA-08SFOOO
0.5 - ADMG-05HPOOO
Pozn. 2)
1.0 ADAS-15HPE | ADMG-10HPOOO
ADAX3-15HPE
1.5 — ADMG-15HPOOO
3-fize 2000 2.0 Pozn. 2) | 1 ADMG-20HPOOO
380~480V (min™) ADA3-3SHPE
3.5 ADAX3-35HPE || ADMG-35HPOOO
4.5 — ADMG-45HPO0O0
Pozn. 2)
5.5 ADA3-70HPE — ADMG-55HPOOO
ADAX3-70HPE
7.0 — ADMG-70HPOOO

Pozn. 1) ADAS3 predstavuje standardni typ s vysokou vykonnosti a ADAX3 predstavuje typ se
zabudovanymi programovymi funkcemi.

Pozn. 2) Pro napajeni fidicich obvodu je potfeba 1-fazové napajeni 200 ~ 240V. Nepfipojujte
nikdy 3-fazovych 400V



KAPITOLA 3 INSTALACE A ZAPOJENI
I —

Tato kapitola vysvétluje postup instalace a zapojeni hlavniho silového obvodu
a vstup/vystupnich signalovych obvodul. Jsou uvedeny typické pfiklady
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3.1 Instalace

/1 UPOZORNENI

Jednotku instalujte na nehoflavou podlozku, napf. plechovy panel.
Nebezpedi pozaru.

NepouZivejte hoflavé materialy v blizkosti jednotky.
Nebezpedi pozaru.

PFi transportu nenoste jednotku za horni kryt, mohlo by dojit v dusledku vahy jednotky
k odlomeni a urazu. Jednotku berte vZzdy za zakladovou desku.

Zabrante proniknuti odfezkl, Spon, kouskUl zeleza, dratd, prachu atd. dovnitf jednotky.
Nebezpedi pozaru, poSkozeni jednotky.

PresvédCete se, Ze podlozka na kterou jednotku upeviujete ma dostateénou nosnost.
Nebezpeci padu a urazu.

Instalujte jednotku na svislou podloZku, bez vibraci.
Nebezpedi padu a urazu.

Neinstalujte a neprovozuijte jednotku, ktera jevi znamky poskozeni.
Nebezpedi urazu.

Neinstalujte v mistech s vysokou teplotou, vysokou vlihkosti a moznosti kondenzace,
v pradném prostiedi, v prostfedi s korosivnimi a explosivnimi plyny, hoflavymi vypary, chladici
mlhy atd. Instalujte ve vnitfnim prostfedi bez pfimého slune¢niho svitu a s dobrou ventilaci.




CHAPTER 3 INSTALLATION AND WIRING

3.1.1 Predpoklady pro instalaci

1. Transport
Tento ménic€ obsahuje ¢asti z plastickych hmot, proto je pfi transportu nutno postupovat
opatrné, aby nedoslo k jejich odlomeni nebo poskozeni. Nezdvihejte servozesilovac tak, ze
silou plsobite pouze na predni kryt, mize dojit k jeho odlomeni a k padu.
Neprovozujte a neinstalujte jednotku pokud vyhazuje znamky poskozeni, nebo chybi
nékteré &asti.

2. Podklad pro montaz ménice
Teplota chladi¢e vykonovych prvku jednotky mize byt dosti vysoka (az 150 °C). Zakladova
deska pro montaz servozesilovace proto musi byt z nehoflavého materialu aby se zabranilo
nebezpedi pozaru (ocel). Musite také dodrzet pfedepsany volny prostor okolo jednotky,
hlavné pokud v okoli montujete zdroje dalSiho tepla napf. brzdny odpor nebo tlumivku.

proudéni D Kabelové Zlaby ulozte
vzduchu v dostatecné vzdalenosti,
== aby nebranily proudéni
= |Servo-ze vzdzchu servozesilovacem..
e Ve = . v
~ ~~silovac
LN i
h
Montazni
- podlozka
/

3. Pracovni prostfedi — okolni teplota
Teplota prostiedi v okoli jednotky nema pfesahnout dovoleny teplotni rozsah (0 az 55 °C).
uvedeny v standardni specifikaci.
Teplotu musime méfit v bezprostfedni blizkosti jednotky - 50mm od stfedu spodni podstavy.
Pokud teplota okoli pfesahne dovolenou hranici dojde ke zkraceni Zivotnosti sou¢astek
v jednotce, specialné kondenzator(, nebo ke zniceni.

4. Neinstalujte servozesilova¢ do prostfedi s vysokou teplotou a vysokou vihkosti
s kondenzaci.
Vlhkost prostfedi v okoli jednotky nema prekrocit dovoleny rozsah (20 % az 90%) uvedeny
v standardni specifikaci. V zadném pfipadé neumistujte ménic do prostredi, kde muze dojit
ke vniknuti vihkosti dovnitf jednotky (dojde ke zkratu na elektrickych sou€astkach v jednotce
a jejimu zniceni.
Neinstalujte méni¢ na mista kde mize byt vystaven pfimému sluneénimu svitu.

5. Pracovni prostfedi — vzduch
Nemontujte méni¢ do prostfedi s vyskytem prachu, korozivnich, explosivnich a hoflavych
plynd, chladicich mlh a mofskych soli. Vniknuti cizich substanci dovnitf servozesilovace
muze zapficinit chybny provoz nebo zniceni pfistroje. Je-li potfeba umistiti servopohonu do
prasného prostiedi, instalujte servozesilova¢ do rozvadéce s patficnym krytim.
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Provozni pozice

Upevnuijte servozesilova¢ pomoci Sroubll nebo svornikl ve svislé poloze. Podlozka, na
kterou jednotku umistujete musi mit dostate€nou nosnost. Neni-li servozesilova¢ instalovan
ve svislé poloze, snizuje se schopnost chlazeni a mize dojit k chybné funkci nebo zni€eni.

6. Ventilace uvniti uzavieného rozvadéce
Pokud umistite jednu nebo vice jednotek do uzavieného rozvadéce (pouze s vnitini
ventilaci), umistéte vnitfni ventilatory tak, aby vSechny jednotky mély stejnou teplotu okoli
(viz obrazek nize). Zvazte, zda pfi secteni tepelnych ztrat jednotlivych servozesilovacu neni
nutné rozvadéc¢ doplnit o pfidavné chlazeni (pfi zachovani patficného kryti).

N

_ GpuzzzzzzzzzZazz;z;z;:>»4

A

Prostor pro kabelaz
75 mm nebo vice

<>

100 mm
nebo vice

NN

ventilator ventilator

<>

[00] [00] [0 0] [00]

% nnnn| nnnn nnnn nnnn

/ O O O O

200 [ 0| g |
/; | O O (| zesilovad

gl

nMilihinnna

100 mm / <>| |<—>| I | |
/
nebo vice / 40 mm 10 mm 10 mm 10 mm 40 mm
é nebo vice nebo vice nebo vice nebo vice  nebo vice

N

N

Z/zzzzzzzzzzzzzzz:

NIRRT

Je-li v rozvadédi instalovano vice servozesilovacu dodrzujte minimalni odstupy a vzdalenosti
uvedené v obrazku vyse.
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3.2 Zapojeni

/1 VAROVANi

Uzemnéte pfistroj. Jinak se vystavujete nebezpedi urazu el. proudem a nebezpedi poZaru a
ohrozeni zdravi.

Zapojeni méni¢e mulze provést pouze kvalifikovana osoba.
Jinak hrozi nebezpedi urazu el. proudem.

Doplfujte a opravujte zapojeni az poté, co se pfesvédcite, Ze je odpojeno sitové napajeni.
Jinak hrozi nebezpedi Urazu el. proudem.

Provadéjte zapojeni az po mechanické instalaci ménice.
Jinak hrozi nebezpedi urazu el. proudem.

-
! UPOZORNENI

/
C

PresvédCete se, Ze napéti sité odpovida napajecimu napéti jednotky:
Jednofazoveé 220 sz 230V / Trifazové 200 az 230V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou N)

Trifazoveé 380 az 480V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou H)

Napajeni fidicich obvodu 200 az 240V 50/60Hz

(pro modely s pfiponou H)

Jinak hrozi nebezpeci pozaru

Presvédcete se, ze jste nepfipojili pouze jednofazovou sit na model s pfiponou H.
Nebezpedi urazu a poZaru.

PfesvédcCete se, Ze jste nepfipojili napajeni na vystupni svorky ménice. (U, V, W)
Nebezpedi urazu a pozaru.

PfesvédCete se, Ze jste nepfipojili event. odporovou zatéZz pfimo na svorky
stejnosmérného obvodu (+1,+ a -).
Hrozi nebezpeci pozaru.

PouZijte spravné dimenzované vodiCe, chranie a stykae odpovidajici hodnotou a
vykonem (jmenovité)
Hrozi nebezpeci pozaru.

Utahujte svorky doporu¢ovanym utahovacim momentem aby nemohlo dojit k uvolnéni.
Nebezpedi pozaru.

Kabelaz zapojeni jednotky musi byt vybavena odpovidajicimi upevhovacimi prvky
(minimalné 2 nezavislé body upevnéni). Pouzivejte svorkovnice s fixaci kabel(, kabelové
prichodky a pFichytky.
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3.2.1 Svorkovnice a konektory
(1) tfida 200V

( O AC SERVO HITACHI
/ seres  AD*-04NSE
Svorkovnice &
vykonového @
obvodu (TM 1‘)\ G @) SET Konektor pro
D pripojeni PC
\‘k @ A /
@ i
@ I
@ eml Konektor vstupnich
— - ,
— a vystupnich
D ‘// signali (1/0)
Zemnici svorka
® | ||
—_
\ & Lo Konektor pro
pfipojeni Cidla
R || [y EnNoy
Y, —"
L m @ @ Konektor pro pfipojeni
/ napajeni fidicich
obvodu (TM2)




KAPITOLA 3 INSTALACE A ZAPOJENI

(2) t¥ida 400V

AC SERVO HITACHI
series AD*-15HPE

Konektor pro
pfipojeni napajeni
fidicich obvodu
(pozn.1 a 2)

@

Konektor pro

pfipojeni PC

FUNC

aCHARGEO . SET
Konektor pro 200~240V h g

napajeni =

vykonového
obvodu 1

[ e AN

/ / >\§

Konektor pro pfipojeni
vstupnich a vystupnich
signall (1/0)

Konektor pro
napajeni
vykonového
obvodu 2

Konektor pro
pfipojeni Cidla
(ENC)

Zemnici svorka

(1.5to 3.5kW -2
Srouby, AN
7kW - 3 Srouby)

/[ /)

-

RITIT

Pozn.1: Rozdilné umisténi pro servozeslovace 3.5kW a 7kW .
U servozesilovace vykonu 7kW jsou misto konektort pouzity svorkovnice
Pozn.2: Napajeci napéti fidicich obvodu je stfidavé napéti 200 az 240V.
Nepfiipojujte na tento obvod hlavni napajeci napéti (400V)!!!
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3.2.2 Zapojeni vykonového obvodu

(1) Zapojeni svorkovnic
a) tfida 200V

T™1
Zkratovaci propojka (+)1
(Misto pro pfipojeni stejnosmérné
tlumivky) = =0(+)
Brzdny odpor (volitelné Servozesilovag
prislusenstvi) fady ADs
L--0ORB
(-)
Napajeci napéti —
3 faze stfidavé — .—l I L1 ENC

200 to 230 V
/1 faze stfidave ———4 I I
MC

220 to 230 V - “17 bits
--- == seriové ¢idlo

Pozn.1) Pojistky

UzZivate-li vn&jSi brzdny odpor, pferuste
propojku mezi svorkami B1-B2
Pozn.3)

110 Nastaveni a sledovani
provozu na PC

Nadrazené
fizeni

Pozn.1: Pro jednofazoveé napajeni 220 az 230 V zapojte pouze svorky L1 a L2.
(Pro tfifazové napajeni zapojte svorky L1, L2 a L3.)
Pozn.2: Baterie se pouziva pouze s absolutnim Cidlem polohy.
Pozn.3: U typld 200V fady o vykonu 400W a 750W je brzdny odpor soucasti jednotky.
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b) tfida 400V
Zkratovaci propojka (+)1 0]
(Misto pro pfipojeni stejnosmérné
tlumivky) == +) Vv
Brzdny odpor (volitelné Servozesilovag W
prisluSenstvi) fady ADs
Uzivite-li vn&j&i brzdny odpors = =0 RB @
prerusté propojku mezi svorkami B1
RB-B1
Pozn.3) (-)
—1 |
Napajeci — ._l | L1 )
napéti — 11 . A
3 faze stridave —T—1—9$T 1 | L2 Incrementaini
Pozn.1 . I
’ Pojistky MC @
Transformator L —
Pozn.1 (™ -
L1C
L2
1 faze ) C
200 to
240V Pozn.1
/0 Nastaveni a
sledovani provozu na
PC
Nadrazené
fizeni

Pozn.1: Ke svorkam L1, L2 a L3 pfipojte tfifazové stfidavé napajeci napéti 380 az 480 V. Ke
svorkam L1C a L2C pfipojte jednofazové stiidavé napajeci napéti 200 az 240 V.
Nepfipojujte 380 az 480 V na svorky L1C a L2C. Presvédcete se, ze vystupni
napéti pouzitého transformatoru je 200 az 240 V.
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(2) P¥ifazeni svorek

. : Velikost
Nazev - ; Velikost
Typ svorky Pfifazeni svorky roubu svorky
(mm)
(+)1 ——  Svorky pro pfipojeni
Zkrato-ﬁ | stejnosmér-né tlumivky (neni-li
aci (+) —— pouzita zkratovany
propojka RB | Vnéjéi brzdny odpor
Vstup stejnosmérného napajeni
Svorky f__'|)
vykonového
obvodu L2 —1— Vstup vykonového napajeni M4 8.1
(TM1) 13 | —
U
[%)] v . .
E V ——— Pripojeni motoru
O
> W
S
N s
Zemnici @ @ — Zemnéni M4 —
svorka
Zkratovano pfi pouziti vnitfniho
B1 brzdného odporu. Je-li pfipojen
Zkrato- |: %i&i brzdny od . t
Konektor pro | aci B2 \r/gzepj)sc’)ljit redny odpor je hutho
fipojeni propojka o
Eagé}em L1C :'— Vstup napajent fidicich obvodu | Vhodnasila
o vodi¢e: 0.5 mm* az
fidicich L2C 2 0 mm?2
obvodu Pozn.: Obrazek ukazuje pohled na svorkovnice
(TM2) . N . Lo
servozesilovace odspodu (viz.3.2.3 Zapojeni
fidiciho obvodu)
—  Vstupni svorkovnice napajeni
L1C — fidicich obvodu
Konektor L2C Svorky pro pfipojeni
napajeni Zkrato- (+)1 —1__ stejnosmeér-né tlumivky (neni-li
o = vykonového | vaci E __| pouzita zkratovany
x - — —
§ 0 obvodu a EI‘OPOJ- (+) ]| zkratovano pfi pouziti vnitiniho M3
) wi AT a B1 | | brzdného odporu. Je-li pfipojen vné&jsi
> 9 fidicich nebo ° ¢ €
8 ; obvod(i drat [ RB l]_ brzdny odpor je nutno rozpojit
D — VnejSi brzdny odpor
(_) ]— Vstup stejnosmérného napajeni t
L1 |
Zemnici L .
—+— Vstup napajeni vykonového -
svorka tg obvo%u pal y M4
Svorkovnice U .
napajeni
@ vykonového \V —— P¥ipojeni motoru M5 13
% = obvodu a _
S 2| idicich W
S obvodl - i
< Zemnéni (1.5, 3.5kW: 2 Srouby,
Zemni 7kW: 3 Srouby ) M5 :
svorka

3-10



KAPITOLA 3 INSTALACE A ZAPOJENI

/\UPOZORNENI

1. Zapojeni konektor(i provadéjte v rozpojeném stavu, jinak hrozi mechanické poskozeni
servozesilovace

2. Pripojujete-li lankové vodice, dbejte na to, aby nedoslo ke zkratovani sousednich svorek
otfepenymi dratky jadra vodi€e. Hrozi nebezpedi zniceni servozesilovace.

3. Nema-li jadro vodiCe z néjakého dlvodu dostateény kontakt odstfihnéte jej a znovu
odizolujte. Pfi nedokonalém spojeni hrozi nebezpedi zni€eni servozesilovace.

(2-1) Konektory napajeni vykonového a fidicich obvod( - tfida 400V

Celni konektory servozesilovade jsou rozdéleny nasledovné:

Model tfida 200V tfida 400V
AD*3-00CINSE AD*3-000HPE
100 az 750W 1.5kW 3.5kW kW
Typ pfipojeni svorkovnice konektor konektor svorkovnice

Napajeci konektory vykonového a fidiciho obvodu jsou pfipevnény k servozesilovaci.
Specifikace konektorl pro tfidu 400V je uvedena v nasleduijici tabulce.
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Specifikace konektoru

Model AD*3-15HPE(1.5kW) AD*3-35HPE(3.5kW)
Spec.
Nazev Typ konektoru Pfifazeni Typ konektoru Pfifazeni
konektoru
Typ: MSTB2.5/2 Typ: PC4/2
-ST-5.08 -STF-7.62
Konektor Po{:et kontaktu: 2P Poc?et kontaktu: 2P
napéjeni Ve!|l<ost: 5._0vBmm — Vellgost: 7..6vam g
¥idicich obvodi Prarfez \éodlce: 1.25 - o [] Prurezzvodlce: 1.25 - c
(L1C, L2C) 2’.5mm ./AWG16 -12 C;) E flmm /AWG16 -10 S
Vyrobce: Vyrobce:
PHOENIX CONTACT PHOENIX CONTACT
GMBH & CO. GMBH & CO.
Pozn.1
Pozn.1
Typ: MSTB2.5/4 _ Typ: PC4/5
-ST-5.08 .\ [] -STF-7.62 .
Pocet kontakt(: 4P Sl [e— Pocet kontaktl: 5P -
Konektor Velikost: 5.08mm + ._IEI Velikost: 7.62mm +
vykonového Prifez vodice: 1.25 - X .-IEI Prifez vodice: 1.25 - X
obvodu 1 2.5mm%AWG16 - 12 3= 4mm?%AWG16 - 10 .
Vyrobce: e Vyrobce: %
PHOENIX CONTACT PHOENIX CONTACT
GMBH & CO. GMBH & CO. .
Krytka Pozn.2
Z @
Typ: GMSTB2.5/7 r ._|:]I Typ: PC4/6 N
-ST-7.62 -STF-7.62 =
v o = v o, N
Pocet kontaktu: 7P N .@I Pocet kontaktu: 6P
Konektor Velikost: 7.62mm -l Velikost: 7.62mm to
vykonového Priifez vodice: 1.25 - CN—= Priifez vodice: 1.25 -
obvodu 2 2.5mm%AWG16 - 12 ._@l 4mm*AWG16 - 10
Vyrobce: - Vyrobce:
PHOENIX CONTACT .@I PHOENIX CONTACT <
GMBH & CO. S|~ || GMBH & CO. s
O]
il

Pozn.1: Zkratovaci propojky nebo vodice jsou pfipojeny mezi +1 a +, B1 a RB.
Nevyjimejte je pokud nepouzivate odpovidajici pfisluSenstvi.
Pozn.2: Tato krytka zabrariuje chybnému zapojeni. Je-li potfeba pfipojit i svorku (-), vyjméte ji.
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(2-2)  Uprava vodi&t pro pfipojeni do konektord - tfida 400V

Odizolujte a zkrut'te kabelové jadro dle uvedeného obrazku.

(2-3) Postup pripojeni

Vsunte jadro vodiCe do otevieného otvoru konektoru a pfitahnéte Sroub specifikovanym
utahovacim momentem. Nedostateéné utazena svorka muze byt pfiinou zkratu nebo pozaru.
PresvédCete se ze vodi€ nelze vytahnout. U jednotek velikosti 3,5kW pfitahnéte po pfipojeni
oba upevnovaci Srouby konektoru.

U o N
s OAD """" '
Upeviiovaci — E h & A
Srouby B‘L:“L
E’ o F~ \oizqo‘ me ﬁ
@ 120, %
Upeviovaci % o [
Srouby \ [ U -
Ol C)| =
____________ N
TR
/ % s
Upevriovaci % . %
Srouby et —
o U

Postup pfipojeni
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(3) Nez zacnete zapojovat
PresvédCete se, ze kontrolka nabiti jiz uplné zhasla. Davejte pozor na kondenzatory
vykonového obvodu, které mohou byt nabity na vysoké napéti. Zapojovani zacnéte az po 10
minutach po vypnuti sité a provéfte multimetrem, zda mezi svorkami (+) a (-) neni nebezpecny
zbytkovy potencial.

(3-1)Pfipojeni napajeni vykonového obvodu (L1, L2, L3)
- Mezi napajeci sit a vykonovou svorkovnici pristroje (L1, L2, a L3) vlozte odpovidajici
pojistky.
- Do napajeni servozesilovaCe vlozte stykac, ktery pfistroj odpoji v pfipadé chyby nebo
nehody a zabrani rozSifeni Skod mimo obvod servopohonu.
- Servopohon nelze rozbihat a zastavovat spinanim stykace na vystupni vstupni ani strané
servozesilovace.
- K servozesilova¢im tfidy 400V (AD*3-CICOHPE) je nutné pfipojit tfifazové napajeci napéti
vykonového obvodu nepfipojujte jednofazové!
- V nasledujicich pfipadech muze dojit ke zni¢eni usmérfiovace v servozesilovadi:
nesymetrie napajeciho napéti vysSi nez 3%.
vykon sité je 10x vétSi nez vykon servopohonu nebo je vykon 500kVA a vice.
rychlé zmény v napajeci soustavé
(pfiklad) vice servopohon je spojeno kratkymi sbérnicemi
- Zapinani a rozpinani sité nesmi byt ¢astéjsi nez 1 x za 5 minut. Pfi CastéjSim
spinani hrozi zniceni

(3-2)Svorkovnice pro pfipojeni motoru (U, V, W)
- Zapojeni provedte dostate¢né silnym kabelem (pfedepsanym nebo vétSim) aby
nedochazelo k pfilisnym ubytkim napéti na kabelu
(3-3)Svorky pro pfipojeni stejnosmérné tlumivky ((+) 1, (+))
- Tyto svorky se pouzivaji pro pfipojeni stejnosmérné tlumivky (volitelné pfislusenstvi) pro
vylepseni uciniku
Neni-li pfipojena tlumivka, jsou svorky (+) 1 a (+) zkratovany propojkou. Pokud
nepripojujete stejnosmérnou tlumivku, zkratovaci spojku nevyjimejte.

(3-4)Svorky pro pfipojeni externiho brzdného odporu ((+), RB))

- Servozesilova€ obsahuje brzdny obvod a vnitfni brzdny rezistor. Pozadujete-li zvySeni
brzdného ucinku pfipojte k témto svorkam externi brzdny odpor. Pfed pfipojenim vyjméte
zkratovaci propojku nebo vodi¢ mezi svorkami B1 a B2 nebo RB, které pfipojuji vnitfni
brzdny odpor. Vedeni externimu brzdnému odporu nema prekrocit 5 m a ma byt
provedeno bezinduk&énim kroucenym parem vodicu.

- Pouzity vnéjsi brzdny odpor musi mit vétsi ohmickou hodnotu nez je uvedeno

brzdného obvodu.
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. . Y I . Minimalni hodnota
Velikost servozesilovace Vnitfni brzdny odpor Rgr brzdného odporu Regmin

100 W nema 100Q

tFida 200 V/ 200 W nema 100Q
400 W 50 W 50Q (15 W, 0.5%) 50Q

750 W 50 W 50Q (15 W, 0.5%) 40Q

1.5 kW 50 W 100Q (27 W, 0.5%) 100Q2

tfida 400 V 3.5 kW 120 W 50Q (70 W, 0.5%) 50Q
7 kW 180 W 25Q (120 W, 0.5%) 25Q

Pozn.: Uvedena hodnota vykonu brzdného odporu Rgg je nominalni hodnota. Hodnota

v zavorkach udava prameérnou povolenou hodnotu brzdného vykonu vztazenou
k Casovému procentuelnimu vyuziti

(3-5)Svorky pfipojeni stejnosmérného napajeni ((+), (-))

- Tyto svorky slouzi k napajeni servozesilovace stejnosmérnym zdrojem. Stejnosmérné
napéti zdroje musi byt 270 Vpc to 310 Vpe pro 200V tfidu a 510Vpc to 650Vpc pro 400V
tfidu (+10%, —15%). Pouzijte zdroj o dostatecném vykonu.

- Je-li pouzit stejnosmérny napdjeci zdroj, nepfipojujte svorky napajeni vykonového obvodu
(L1, L2, L3).

- Pouzivate-li stejnosmérny napajeci zdroj nastavte ve funkci ,napajeni“ (FA-07) hodnotu
Pn. Neni-li toto nastaveni aktualizovano vyhlasi servozesilova¢ tfidy 200V chybu
napajeni.

(3-6)Svorky napajeni fidicich obvodud (L1C, L2C)

- Servozesliova¢ umoznuje napajeni fidicich obvodl oddélené od napajeni hlavnich
silovych obvodu. Napajeni fidich obvod je jednofazové 220-240Vstx a pFipojuje se na
svorky (L1C, L2C). Opatfete tento obvod vlastni pojistkou.

- Napaijeni Fidicich obvod( servozesilovace tfidy 400V (AD*3-COC0HPE) je také jednofazové
220-240Vstr

- Zapinani a rozpinani napajeni nesmi byt Castéjsi nez 1 x za 5 minut. Pfi ¢astéjSim spinani
hrozi zniCeni

(3-7)Svorka zemni ochrany (& )
- Slouzi k prevenci Urazu elektrickym proudem. PfesvédcCete se, Ze mate provedeno
zemnéni servozesilovace i servomotoru dle doporuceni.
- Zemnéni provedte pfedepsanou silou vodic¢e nebo vétsi. Délka zemnicich vodi¢l ma byt
minimalni.
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Pozn.1: Pfipojeni svorkovnic provadéjte vodiCi opatfenymi mackacimi navleky odpovidajici
velikosti. Jsou-li navleky vétsi nez svorka dovoluje nelze provést spojeni. Obecné je
pfifazeni vodi¢u dle nasledujicich doporuceni:

- vykonovy obvod servozesilovacu tfidy 200V je potfeba pfipojit vodi¢em o prafezu 2 mm
nebo vétsim.

- vykonovy obvod servozesilovacu tfidy 400V 7kW je potfeba pfipojit vodi¢em o prifezu
8mm? nebo v&tsim.

Pozn.2: Kabelaz vykonového obvodu a fidicich obvodu a kabelu Cidla vedte oddélené. Minimalni
vzdalenost mezi svazky je 30cm. Je-li nutné kfizeni silovych a Fidicich kabell, musi se
provést v pravém uhlu. Nedodrzeni vy$e uvedenych zasad mUze vést k chybné funkci
servopohonu.

2

Kabel napéjeni vykonového
obvodu

(L1, L2, L3, U, V, W, (+), (+)1, RB)
Kabel napajeni fidicich obvodu
(L1C, L2C)

fiZzeni v pravém uhlu

|«
\/ Signalové vodice, kabel Cidla
«—>

apod.

30 cm a vice
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(4) Kabely, volitelné pfisluSenstvi

Nazev Typ Funkce
y Eaicavovam software AHF-P01,P02 ll;lgstavem, monitorovani a grafické zobrazeni na
2 | kabel ¢idla ADCE-C---JS,HP -C:standardni typ, -CH:vysoce ohebny typ
Silovy kabel (s nebo . e ,
3 bez brzdy) motorovy kabel (dodava zakaznik)
4 | Povelovy kabel ADCC-03 kabel s I/O konektorem
5 | Kabel pro pipojeni PC | ADCH-AT2 g?gﬁlBss;gnektorem DOS/V, konektor pro PC je
6 | sada konektoru pro /O | ADCC-CON Konektor a kryty
7 Lithiova bater’lei ADABS-BT Data C|dlalj§.ou uchovana i pfi vypnuti napajeni
(pro absolutni &idlo) ( absolutni ¢idlo)
8 | Svorkovnice ADCC-TM svorkovy adapter pro I/O konektor s kabelem
9 | Above adapter cable ADCC-T01,T02 v délkach 1m a 2m
10 | Vstupni sitova tlumivka | ALI-OO0OO Upravuje ucinik, chrani proti vlivim sité
11 | Stejnosmérna tlumivka | DCL-O0O0O Upravuje u€inik
12 | Filtr ruSeni NF-O00 odruSovaci filtr EMC
13 radiovy odruSovaci filtr | ZCL-B40,B75 Snizuie vvzarované rusent
(zero-phase reactor) ZCL-A 1S VY
14 | Vstupni odrusovaci filtr | CFI-L,-H sniZuje vyzarované ruseni
15 | VnéjSi brzdny odpor RBO,JRB---,SRB--- | zvySuje brzdné schopnosti
16 | Filtr ruSeni SUP-E1H-EP odruSovaci filtr EMC pro tfidu 400 V
1.Nastavovaci software
o S loval AHF
Napajeci 11.Stejnosmérna ——yo2oSovac
sit . O] %R 5.kabel k PC
tlumivka _— AD.,;. 05
11 Proudovy 000 LTI |7 Lithiova
------- )— chrani¢ B0 | baterie
:| l:l O (@)ser
! 15.Vngjsi
brzdny B |} __rc
odpor ¢ %
10. Vstupni N
sitova 13 Radiovy g 1B ,E./o 6. Sada ko/réektoru H |
tlumivka __ odruovaci "S> Pt H !
— 7 ® ||u1 :E bomo
O O A H v .
4 Y L2 H Nadfazené
o —telu| [| | D—=—C] ||&d | "
12 Filt @ || = 9.Adapter (L
ruéelm'r 14.Vstupni ® ||v L H
odru$ovaci R 2.Kabel H
filtr — @ o= gidla |
N I= ENC o
. — e e|®
16.Filtr 8. Svorkovnice
ruSeni
l\ | | Servo motor
A SRR [} ¢)
Napajeci zdroj T 13.vRad|o,vy
brzdy Dodéava @ 3'|(S;|t§’g|y @ odrusovaci f||trf
uzivatel
3.Kabel brzdy o o
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5) Doporucované sily vodiCl a ostatni pFistroje

- Sily vodi¢li a dimenzovani jiSténi doporucované pro zapojeni servopohonu naleznente

v nasledujici tabulce.
- Ochranu proti pfetizeni zajistéte pojistkami.
- KabelaZ provedte Cu kabely 75°
- Pfesahne-li délka vodicl 20M zvétSete o stupen jejich prurfez.
- Svorky utahujte specialnim momentovym klic¢em. Nedokonalé dotazeni svorek miize znamenat
nebezpedi zkratu a pozaru.
(Utahovaci momenty)

do 750W (Sroub M4): 1.2 N.m(max.1.35N.m)

pro 1.5kW, 3.5kW (Sroub M3): 0.6 N.m(max.0.66N.m)

pro 7kW (Sroub M5): 2.0 N.m(max.2.2N.m)

. Kabelaz vykonového I .
Velikost typové silového obvodu Kabel k motoru fa’bgl napajenel Pojistky (tfida J) Stykac
motoru oznadent (L1, L2, L3) (U, V, W) fidicich obvodu U 600V (MC)

kwW P zemnici vodi¢ L1C, L2C im Pozn.:1
(+)1, (+). RB, () ( : (Pozn1)
0.1 AD*3-01NSE | AWG 18 (1.25mm?) | AWG 18 (1.25mm?) | AWG 20 (0.5mm?) 3A H10C
) ) 2 6A (1 faze)
0.2 AD*3-02NSE | AWG 18 (1.25mm?) | AWG 18 (1.25mm?) | AWG 20 (0.5mm?) 3 (3 faze) H10C
aze
) ) ) 10A (1 faze)
0.4 AD*3-04NSE [ AWG 18 (1.25mm°) AWG 18 (1.25mm°) AWG 20 (0.5mm°) i H10C
BA (3 faze)
2 ) 2 15A (1 faze)
0.75 | AD*3-08NSE | AWG 16 (2mm?) AWG 18 (1.25mm?) | AWG 20 (0.5mm?) i H10C
10A (3 faze)
~15 | AD*3-15HPE | AWG 18 (1.25mm?) | AWG 18 (1.25mm? | AWG 18 (1.25mm?) 10A H10C
~35 | AD*3-35HPE | AWG 14 (2mm?) AWG 14 (2mm?) AWG 18 (1.25mm?) 20A H20
~7 AD*3-70HPE | AWG 10 (5.5mm?) AWG 10 (5.5mm?) | AWG 18 (1.25mm?) 50A H20

Pozn.1: Pfedepsané stykace jsou vyrobky Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.

Pozn.2: Kabelaz musi byt provedena tak aby splfiovala vSechny pozadavky a nafizeni obsazena
v predpisech UL a CSA. Konektory a kabely musi byt uchyceny prostfedky
predepsanymi jejich vyrobcem.
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(6) Otevreni krytu vykonové svorkovnice (TM1) (tfida 200 V)
1- Uvolnéte upevihovaci Sroub krytu svorkovnice.
2- Opatrné odklorite horni stranu krytu od télesa servozesilovace
3- Vysunte spodni hacek krytu ze zapadky a kryt odejméte.

3

@ 1 Upevriovaci
Sroub

o
U
v
> W
Kryt vykonové svorkovnice I
Hagek 9 Q
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3.2.3 Zapojeni napajeciho konektoru fizeni (TM2) (tfida 200V)

/N\UPOZORNEN;

1. Konektor napajeni fidicich obvodl (TM2) zapojujte az po jeho vyjmuti aby nedoslo
k poskozeni servozesilovace.

2. Do kazdé pfipojovaci svorky konektoru TM2 pfipojte pouze 1 vodi¢. Jinak mize dojit
k nespravné funkci servozesilovace.

3. Pripojujete-li lankové vodice vénujte zvySenou pozornost moznosti zkratu mezi svorkami
odstavajicim pramenem vodiCe ev. pouzijte mackaci SpiCky. (zkrat mize vazné poskodit
servozesilovac).

4. Nema-li jadro vodiCe z néjakého duvodu dostatecny kontakt odstfihnéte jej a znovu
odizolujte. Pfi nedokonalém spojeni hrozi nebezpeci zni¢eni servozesilovace.

(1) Uprava vodite
Vodi¢ odizolujte dle obr.1 a prameny skrutte. Nyni mizete vodi¢ zapoijit. Dale jsou uvedeny
pouzitelné sily vodiCe:

Tvrdy vodi€ ............ sila vodiée 0.5 to 2.0 mm?
Lankovy vodi€......... sila vodiée 0.5 to 2.0 mm?

Obr. 1 |[€«—>
(2) Zpusob pripojeni
Vodi¢ upevnéte ve svorce jednim z nize vyobrazenych zplsobu. (Na obr 2 je vyjmuty konektor
napajeni fizeni (TM2), na obr. 3 a 4 jsou zplasoby fixace vodice. Pfesvédcete se, Ze vodi€ ve
svorce drZi a nejde vytahnout

1- Obr.3 Vlozeni vodi¢e pomoci pfipravku
2- Obr.4. vlozeni vodiCe pomoci Spicky Sroubovaku.
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3.2.4 Pr¥ipojeni zalohové baterie absolutniho ¢idla polohy

Kabel pfilozte

podél baterie Konektor baterie

/ Misto pro kabel

Drzak baterie

\—lﬁc} TR

CHARGE SET [ i
Ruda (+) @\_O\ Misto pro baterii
Obr. 1 Obr. 2

1- Lehkym tlakem do zafezu v horni €asti krytu baterie uvolnéte zapadky a kryt oteviete.

2- Baterii vioZte do prostoru pouzdra kladnym pdlem vpravo dle obrazku 1.

3- Zasunite konektor baterie do zasuvky.

4- Kabel baterie polozte podél baterie a pfebyteCnou ¢ast vlozte do volného prostoru pouzdra tak jak je
znazornéno na obrazku 1.

5- Prostor baterie uzaviete opatrné krytem (lehce zmacknéte horni ¢ast krytu, aby zapadky zapadly do
uloZeni viz obrazek 2)

Pozn.1: Po namontovani baterie zapnéte napajeni fidicich obvodd. Nyni se zobrazi hlaseni E90
(chyba baterie absolutniho €idla). Pomoci postupu uvedeného v kapitole 5 (funkce absolutniho
¢idla, nulovani pozice (2)) provedte nulovani absolutniho Cidla.

Dojde-li v souvislosti s baterii absolutniho €idla polohy k nékteré z nasledujicich chyb prosim postupuijte
dle nasledujiciho popisu.

Oznaceni chyby Postup odstranéni
Chyba baterie E90 | - Vypnéte napajeni vykonovych a fidicich obvodd a vyménte
absolutniho ¢idla baterii.
polohy - Provedte nulovani polohy &idla a nové nastaveni.
Baterie absolutniho E91 | - Vypnéte napajeni vykonovych obvodu (L1, L2, L3) a pockejte
¢idla - chyba v provozu 10 minut, pak pfi zapnutém napajeni fidicich obvod( (L1C,

L2C) vymeérite baterii.

Sepnéte a rozepnéte signal reset poruchy (RS). .

Pozn.2: K poruse E91 dojde pokud je baterie odpojena pfi zapnutém napajeni fidicich obvodu.
V této situaci pouzijte proceduru uvedenou vyse.
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3.2.5 Zapojeni vstupnich a vystupnich signalu
(1) Konektor vstupnich a vystupnich signall
Divame-li se na servozesilovac z Celni strany, pak je pin € 1 vstup-vystupniho signalového
konektoru vlevo nahofe, jak je patrné z obrazku. Osazeni signalt vstupniho a vystupniho
konektoru na strané servozesilovace je v nasledujici tabulce.

Cislo |Oznageni Popis signalu Cislo | Oznageni Popis signalu
pinu pinu
1 P24 Signalové napajeni 26 SON Povel zapnout (ON)
Vstup/vystupni | 2 PLC | Spole&na svorka 27 RS Reset chyby
signalovy inteligentnich vstupd
konektor (1/O) 3 MOD | Zména metody Fizeni 28 FOT Blokovani chodu vpred
4 TL Momentovy limit 29 ROT Blokovani chodu vzad
AC SERVO HITACHI
/O AD 5 881/ | Pevna rychlost 1/ 30 CM1 Spole¢né svorka
i EGR2 | Spinac elektronické zdroje
| | | pifevodovky
w ) 6 SS2/ Pevna rychlost 2/ 31 PPI/GCH | Proporcionalni fizeni I/
ECLR | Nulovani ¢idla polohy Zmeéna zesileni
® F\_ 7 SRZ/ Zpevnéni pfi nulové 32 ORG Névrat do vychozi
® | 2 EOH | rychlosti/ Vngjsi polohy
® E porucha
R 1|1 g 2% 8 ORL Spinac vychozi polohy 33 PEN/FWD | Povoleni vstupni
® posloupnosti pulst /
® Povel vpred
® 9 CER/REV | Nulovani chyby polohy / 34 CM2 Spole¢na svorky
chod vzad vystupu
g 2= (50 10 CM1 Spoleéna svorka zdroje 35 SRD Servo pfipraveno
— 11 ALM Chyba 36 SA Dosazeni rychlosti d
® e — =
M~ 12 INP Ukon¢eni polohovani 37 SZD Detekce nulové
N[& rychlosti
13 BRK Uvolnéni brzdy 38 OoL1 Hlaseni pretizeni
. 14 TLM Omezovani momentu 39 CM2 Spole¢na svorky
Celni pohled na vystupu
servozesilovag 15 PLSP | Polohovy signal (vstup 40 SIGP Polohovy signal
0,4kW pulsti P) (znaménko pulsti P)
16 PLSN Polohovy signal (vstup 41 SIGN Polohovy signal
pulsti N) (znaménko pulsu N)
17 L Spoleéna svorka pro 42 -
analogové /O signaly
18 Al3 Analogovy vstup 3 43 Al4 Analogovy vstup 4
19 Al1 Analogovy vstup 1 44 Al2 Analogovy vstup 2
20 L Spole¢na svorka pro 45 L Spole¢na svorka pro
analogové /O signaly analogové /O signaly
21 OAP Faze A (P) 46 OBP Faze B (P)
22 OAN Faze A (N) 47 OBN Faze B (N)
23 0ozP Faze Z (P) 48 oz Detekce pulsu Z
24 OzZN Faze Z (N) 49 L Detekce pulsu Z
spole¢na svorka
25 AO1 Analogovy vystup 1 50 AO2 Analogovy vystup 2
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Na nasledujicim obrazku je znazornén konektor vstupnich a vystupnich signall ze strany pajecich
ploch (strana pro pfipojeni vodice). Pin Cislo 1 je prvni ve vnitini fadé na levé strané.

Pro pfipojeni vstup-vystupniho signalniho kabelu pouZijte nasledujici typ

Nazev konektoru Model Vyrobce
letovaci koliky 10150-3000VE Sumitomo 3M Ltd.
Souprava nestinéného | 10350-52A0-008 Sumitomo 3M Ltd.
krytu

1 P24 26 SON
2 PLC 27 RS
3 MOD 28 FOT
4 TL . SS1/ 29 ROT " "
6 SS82/ EGR2 31 PPI
ECLR 7 SRz/ /GCH 32 ORG
8 ORL EOH 33 PEN
CER /[FWD
9 IREV 34 CM2
10 CM1 35 SRD
11 ALM 36 SA
12 INP 37 SZD
13 BRK 38 ol
14 TLM 39 CM2
15 PLSP 40 SIGP
16 | PLSN 41 SIGN
17 L 42 -
18 Al3 43 Al4
19 A1 44 Al2
20 L 45 L
21 OAP 46 OBP
22 OAN 47 OBN
23 ozP 48 0oz
24 OZN 49 L
25 AO1 50 AO2

Pozn.: Povelovy kabel spole¢né s konektorem Ize objednat pod oznatenim ADCC-03 jako
volitelné pfislusenstvi
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(2) Schematické znazornéni zapojeni vstupu a vystupu
Nasledujici obrazek znazormiuje standardni zapojeni vstupnich a vystupnich signalt

5V 5v Servozesilovaé

15 pLSP Tk ﬁ”’kﬂ
Zadévani polohovych | \> I
signalli (pulsy) 16 pLsn g °7%
Q

(2]

5V 5v L1k - .
pole&na svorka_| g'db faze
solsicp kel Lhsko )
Zadavani polohovych | 3700
signaltl (znaménko) 41 ISIGN Cidlo faze
N/ 1 B
1kQ
19 A|11OKQ pole¢na svorka
) L A z
Povel rychlosti / Omezeni > Q) ] gldlo faze
rychlosti 20.L
(0to£10 V)

44 A1210K0
Povel momentu / '> 0zl 48 Detekce
Omezeni momentu # 4511 faze Z
(Oto£10V) 18l 310K 49 Detekce faze Z
Omezeni momentu pro ‘> L. spolecna svorka
pohyb vpred (0 a2 +10 V)#! 171 Spolecna svorka

4314 10K0
Omezeni momentu pro _>
pohyb vzad (0 az +10 V) %

Signalové napajeni

—
=
~

01|25 Apalogovy
— ) vystup 1

Spole¢na svorky
(L)
DC24V

Povel zapnout 26 SON 47K T

02|50 Analogovy
) vystup 2

Spolecna svorka

L
) Spolecna svorka
(3 OM2134,39 \ystupnich signald

)35 Pohon pfipraven

—

Reset chyby

Volba metody fizeni

Omezeni momentu

N
=
E'

[®)
AR
I T

|

Blokovani chodu vpfed

L] (‘I RO |ALM 11 Porucha
Blokovani chodu vzad R ®
O @; @, [ 1 (‘I
Pevna rychlost 1 N INP )12 Ukonéeni polohovani

(Nulovani ¢idla)
Pevna rychlost 2
(spinac el. pfevodovky)

Dosazeni rychlosti
Proporcionalni Fizeni 36 Y

(Kéd poruchy 1)

Oy Oy Ovwv Ovy
@
N
(o2} (&)1 (0]
O—O0
U (/)8
SRR
=g i
(o)
AL
[t ]
&g

(Zména zesileni ) O T — (‘I A
Zpevnéni pfi rychlosti 0 5 7. ‘- |
(Vné&jsi porucha) (EOH (‘I SZD,)37 Detekce nulové
Spinaé vychozi polohy 8 loRrL 4.7k A rychlosti
. L 2
gavrellt dp V)t/ch02| ploloohy .' 0 3210 RG49 ‘ N BRK )13 Uvolnéni brzdy
ovoleni vstupu puls(
(Povel vpfed) A 0 .@EI .J
Nulovani chyby polohy ( — Omezeni momentu
(Povel vzad ) .’ 1"!\2/' 14 (Kéd poruchy 2)

M

o
Spoleéna svorka O CRev— (‘I
inteligentnich vstupu 2|PLC ]
O

Spole¢na svorka zdroje

38 Hlaseni pretizeni
(Kéd poruchy 3)

$/F3
[l L
8_\

10,30 \.CM1




(3) Vstupni a vystupni funkce
I/0O funkce jsou shrnuty v nasledujici tabulce .
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Typ Ogcgﬁg/m Nazev svorky Funkce sileegfli'llfak:e
P24 Napajeni vstupni | 24Vpc pro napajeni vstupnich svorek. Nelze pouzit pro
ch svorek jiné ucely.
CM1 Spole¢na svorka | Spole$na svorka napajeciho zdroje vstupl 24V. DC+24 V
zdroje +10%
PLC Spole¢na svorka | Zapojenim této svorky Ize volit typ logiky (zdrojovy, R/I 80 mA
vstupl spotfebicovy) axctlm
Slouzi také k volbé zda bude pouzit vnitfni (P24) nebo
vnéjSi zdroj pro napajeni svorek
SON Povel zapnout Uvede servopohon do stavu zapnuto (motor je napajen a | Input
fizen). impedance
RS Reset chyby Pfivedenim signalu je odstranén stav zablokovani a 4.7 KO
hlaseni poruchy 5 mA (at 24 V)
PFed sepnutim tohoto signalu vypnéte povel zapnuti a .
Zjistéte pricinu poruchy. per input
MOD Volba zplsobu V zavislosti na tomto signalu je nastaveni zpusob Fizeni
fizeni pohonu.
(poloha/rychlost, rychlost/moment, moment/poloha)
TL Omezeni Povoluje provoz s omezenim momentu.
momentu
FOT Blokovani chodu | Je-li tento signal ve stavu OFF, chod pohonu vpfed je
vpred zablokovan.
ROT Blokovani chodu | Je-li tento signal ve stavu OFF, chod pohonu vzad je
vzad zablokovan.
%‘ SS1 Pevna rychlost 1 | Volba provozu s pevnymi rychlostmi. Lze volit 3 stupné
S SS2 Pevna rychlost 2 | kombinaci obou vstupt. Jsou-li oba vstupy ve stavu OFF
® chod je zastaven.
"g_ PPI Proporcionalni Je-li signal ve stavu ON, je fizeni rychlosti proporcionalni
3 fizeni (P).
2 SRZ Zpevnéni pfi Drzi povel rychlosti na hodnoté 0.
rychlosti 0
ORL Spinac¢ vychozi Indikace dosazeni vychozi polohy. Tento signal se
polohy vyuziva pfi nalezeni vychoziho bodu servopohonu pfi
polohovém fizeni.
ORG Navrat do Timto signale se startuje operace navrat do vychozi
vychozi polohy polohy UZiva se pfi provozu polohové regulace pohonu.
PEN Povoleni vstupu | Po dobu sepnuti tohoto signalu je povolen vstup
pulsu polohovacich pulsu.
CER Nulovani chyby Nuluje se ¢ita€ chyby polohy (Stavajici poloha je
polohy povazovana za pfednastavenou polohu)
FWD Povel vpred Provoz pohonu vpfed pfi fizeni pevnymi rychlostmi
(Druha funkce signalu PEN)
REV Povel vzad Provoz pohonu vzad pfi fizeni pevnymi rychlostmi
(Druha funkce signalu CER)
GCH Zmeéna zesileni Zméni se zesileni Fidici smycky
(Druha funkce signalu PPI)
EGR2 Spina¢ Pfepina pfevodovy pomér 1 na pfevodovy pomér 2 a
elektronické nuluje &ita¢ pulst
prevodovky (druha funkce signalu SS1)
ECLR Nulovani ¢idla Pfi sepnuti delSim nez 4s nuluje ¢ita¢ absolutniho ¢idla
polohy (druha funkce signalu SS2)
EOH VnéjSi porucha Pohon vyhlasi chybu a vystup se zablokuje. Chybu Ize
resetovat signalem RS. (Druha funkce signalu SRZ)
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Oznace o
; . Elektricka
Typ ni Néazev svorky Funkce .
svorky specifikace
Al1 Analogovy Signal muze predstavovat povel rychlosti, paAsmo rychlosti, | 0 to +10
vstup 1 omezeni rychlosti v zavislosti na nastaveni zplsobu V Vstupni
regulace a dalSich parametra. impedance: ca.
§ Al2 Analogovy Signal maze predstavovat povel momentu, pasmo 10 k2
b vstup 2 momentu, omezeni momentu v zavislosti na nastaveni
; zplsobu regulace a dal$ich parametru.
3 Al3 Analogovy Omezeni momentu pfi béhu vpfed zavisi na vstupnim
5’ vstup 3 napéti. Signal TL musi byt sepnut (ON).
g Al4 Analogovy Omezeni momentu pfi béhu vzad zavisi na vstupnim
< vstup 4 napéti. Signal TL musi byt sepnut (ON).
L Spole¢na svorka | Spole¢na svorka pro analogové vstupy a vystupy
analog. vstupl
SRD Servo pfipraveno | Tento signal pfedstavuje hlaseni, ze servopohon je
pfipraven k chodu (je zapnuto napajeni hlavniho obvodu a
neni indikovana zadna porucha).
ALM Porucha Signal hlaseni poruchy (signal je v bezporuchovém stavu
sepnut ON pfi vzniku poruchy pfechazi do stavu OFF)
INP Ukonceni Signal hlaseni ukon&eni polohovani, je-li dosazena poloha
polohovani je odpovida poZadované poloze (je v nastaveném
toleranénim pasmu. .
%‘ SA Dosazeni Signal hlaseni dosazeni pozadované rychlosti Vyst”Qy ,
c i s otevienym
=2 rychlost kolektorem
» SzZD Indikace nulové | Signal je aktivni, je-li rychlost v pasmu deklarovaném jako +30 V DC nebo
s rychlosti pasmo nulové rychlosti. méné
% BRK Uvolnéni brzdy Je-li servopohon zapnut je aktivni signal uvolnéni brzdy. 50 mA max.
2 (SOA) Neni li nastavena Zadna prodleva tohoto signalu Ize jej na jeden vstup
pouzit jako hlaseni chodu (SOA).
TLM Omezeni Signal je aktivni, je-li moment pohonu omezovan hodnotou
momentu omezeni momentu (pohon se pohybuje po momentovém
omezeni)
OLA1 Hlaseni pfetizeni | Signal je aktivni, pfesahne-li zatiZzeni pohonu nastavenou
hranici
CM2 Spole¢na svorka | Spole¢na svorka pro vystupy.
vystupu
— AO1 Analogovy Analogovy signal rychlosti nebo momentu (napétovy
8 - vystup 1 signdl) Vyznam signalu Ize volit nastavenim parametru. Oto+3.0V
§ g— AO2 Analogovy Tento signal je uréen ke zobrazeni nikoliv k regulaci. Zaté>ovaci
g 2 vystup 2 impedance:
S z L Spole¢na Spole&na svorka pro analogové zobrazovaci signaly. 3 kQ nebo vice
analog. vystupl
PLSP | Zadavani Vstupy povelovych pulst polohy. Lze volit nasleduijici o
5 2> | PLSN p_olohloovychl zpUsoby zadavani: Signalovy
39 signatd (F,’u sy) 1-Povelové pulsy + signal sméru \(stup .
] SIGP Zadavani . . , linkového
o polohovych 2-Poveloveé pulsy vpred + povelové pulsy vzad zesilovade
SIGN signalt (znam.) | 3-Fézovy rozdil 2-vstup 2 fézi pulsi
OAP Cidlo faze A Vystup signalu faze A ¢idla polohy
% OAN Signalovy
35 OBP X . . C e - vystup
% OBN Cidlo faze B Vystup signalu faze B ¢idla polohy linkového
c OZP R budice
2 OZN Cidlo faze Z Vystup signalu faze Z ¢idla polohy
é (0Y4 Detekce Z pulsu Otevieny
2 L Spolegna svorka | 5 kolektor
S Detekce Z pulsu Signal detekce pulsu Z z ¢idla polohy +30 V DC nebo

méné, 50 mA
max.
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(4) Detailni zapojeni vstupl a vystupl
(4-1) Kontaktni vstupni signaly

* pFipojena zafizeni jsou spinaCe arelé. Nasledujici obrazky znazorfiuji pouziti vnéjSiho (a)
nebo vnitiniho (b) zdroje.

Servozesilovacé

Vnéjsi zdroj P2 P24
Spina¢ 4.7kO DC24V Spinac
(DC|12/24V) g\o VstU|c>C :

Vstup 4.7kQ
— 1 O—=<
T PLC), C]E

¢/

Servozesilovacé

DC24V

propojka

™~

CM1

(a) Pouziti externiho napajeciho zdroje (b) Pouziti vnitfniho napajeciho zdroje

* VyZaduje-li nadfazeny fidici systém napajeni, pouZijte externi zdroj, nikdy nepouZivejte
interni zdroj servozesilovace. Nasledujici obrazky ukazuji pfiklad zapojeni vystup(
nadfazeného PLC a externiho zdroje (c-spotfebicovy typ, d-zdrojovy typ).

Programovatelny = . Programovatelny
automat Vnéjsi

. Vngjsi
zdroj Servozesilovac automat zdroj Servozesilovaé
(DC24V) c (DC24V) DCoay
DC24V P24
onmiiien nis : o) I

yystu; Vstup | 4.7kQ
7 A

4.7kQ
Vstup,
P—Ela O—1{ 1
Ridici
vystup
PLC
[ r\C PLCr\ C

CM1

S —

(d) Zdrojovy vystupni modul

(c) SpotiebiCovy vystupni modul

* Pouzivate-li externi zdroj pro napajeni fidicich vstupl, pak se vnitfni zdroj
servozesilo-vace nepfipojuje. Zlstane-li pfipojen i vnitini zdroj, maze dojit

k samovolnému sepnuti vstupu vlivem proudu, ktery se uzavfe pfi vypnuti externiho
zdroje (viz obrazek e).
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, Servozesilovac
Programovatelny

automat Externi zdroj JREpEpEpRpuy SR
' P24 DC24V
el e - Uzavieni |
S ! obvodu 1+ |PLCL
-.é/ pfivypnuti “—----Yp
|

Ridici
vystup

ST »

(e) Znazornéni prichodu proudu pfi vypnutém externim zdroji

» Pouzivejte spinace a relé, které jsou spolehlivé vodivé i pfi velmi nizkém proudu a napéti,
napf. kfizové zdvojené kontakty apod.

+ Zabrante zkratovani svorek zdroje P24 a CM1, mohlo by dojit k poSkozeni
servozesilovace

 Elektricka specifikace vstupu je v nasledujici tabulce

Pojem Jedn. Minimum Maximum Priblizeni
Vstupni impedance kQ 4.5 5.7
vstupni proud pfi OFF | mA 0 0.3
vstupni proud pfi ON mA 3.0 5.2 Napajeci napéti 24 Vpc

(4-2) Vystupy s otevienym kolektorem
» Na obrazcich (a) a (b) je zapojeni relé a vstupniho modulu programovatelného automatu.
K civce relé je potfeba zapojit paralelné absorpCni diodu dle obrazku (a).

Programovatelny

Servozesilovadé automat

Servozesilovac

Absorp¢ni dioda
CM2

CM2
4&( Externi
Vystup napajeci Vystup Vstup
— T zdroj ) C
< (DC24V) .
Civka Exte'r.nl —
relé napajeci C

zdroj O *
(DC24V)

(a) Zapojeni civky relé

(b) Zapojeni programovatelného automatu
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Pro napajeni vystupu je nutné pouziti externiho zdroje. Nepouzivejte vnitfni zdroj
servozesilovaCe (P24-CM1), mohlo by dojit k poSkozeni pfistroje.
Elektricka specifikace vystupl je uvedena v nasledujici tabulce

Pojem Jedn. Minimum Maximum Priblizeni
napajeci napéti vystupu \Y - 30
vystupni proud pfi ON mA - 50
zbytkovy proud pfi OFF mA - 0.1
saturacni napéti pfi ON \Y 0.5 1.5 vystupni proud 50 mA

(4-3) Analogoveé vstupni signaly
+ Zapojeni zdroje ovladaciho napéti, potenciometru a analogového vystupu

programovatelného automatu je na obrazku (a). Kazdy kabel analogového signalu musi
byt stinény kabel s kroucenym parem vodic(

Stinéni kabelu pfipojte na zemnici svorku (& )na strané servozesilovace (pouzdro 1/O
konektoru je vnitiné spojeno se zemi).

Servozesilovacé

Napajeci .. Al2,
zdr?)jj Proménny Stinény kabel

(DC10V) 0dpor  re---o-oomnoo- I ~ Al ok ——

< ‘I " L O LT
— - Co —> A{D .
b Lo L) pfevodnik
\ ,' \ ;;ouzdro
M e - - Xkonektoru
Spole¢na

logiky

1
L

(a) Pripojeni analogového signalu

» Délka kabelu analogového signalu ma byt maximalné 3 m. Kabelaz analogovych signalu
uloZte co nejdale od kabelu hlavniho silového obvodu.

Elektricka specifikace analogového vystupu je uvedena v nasledujici tabulce.

Pojem Jedn. Specifikace
Vstupni napéti \ 0to +10
Dovolené maximalni napéti V +16
Vstupni impedance kQ ca. 10
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(4-4) Vystupni analogové zobrazovaci signaly

+ Slouzi k pfipojeni analogového zobrazovaciho pfistroje. Lze zobrazit zvolenou veli¢inu
skute€nou rychlost, poZadovany moment (viz obrazek (a)). Signal je uréen ke zobrazeni
nikoliv k regulaci a fizeni naslednych zafizeni (pfesnost vystupnich signall je ca + 10%).
Kazdy kabel analogového zobrazovaciho signalu musi byt stinény kabel s kroucenymi
pary vodicu (spolecny potencial L je na pinech konektoru Cislo 17, 20, 45, 49).
Stinéni kabelu pfipojte na zemnici svorku ( )na strané servozesilovae (pouzdro I/O
konektoru je vnitfné spojeno se zemi). D

Servozesilovacé

1
L

>—| |—‘ Stinény kabel
A/D S q AOT, y Voltmetr

m L1 | 1 T e e e e e e e e e e e e e e =
fevodnik — AO2 "\
P L A A

D /\ L

/ v ©) O

Pouzdro
konektoru

V Spolecna

logiky @

(a) Zapojeni zobrazovaciho vystupniho analogového signalu

* Impedance zatéze musi byt vétsi nez 3 kQ. Dbejte na to aby nedoslo ke spojeni
analogovych vystupt (AO1, AO2) se spolecnou svorkou (L) nebo s napétim z jiného
zdroje, mohlo by dojit k poSkozeni servozesilovace.

+ Elektricka specifikace analogového vystupu je uvedena v nasledujici tabulce

Pojem Jedn. Specifikace
Vystupni napéti V 0to£3.0
Zatézovaci impedance kQ 3.0 a vice
Pfesnost vystupniho napéti % +10 a vice
Zpozdeéni vystupniho signalu ms 1,0 a méné
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(4-5) Polohovy zadavaci signal
* Na nasledujicim obrazku je zapojeni polohového zadavaciho signalu. Zdrojem signalu je

linkovy budi¢ AM26LS31 nebo ekvivalentni. K pfenosu polohového zadavaciho signalu
je nutné pouzit stinény kabel s kroucenymi pary vodic¢ll Stinéni kabelu pfipojte na
zemnici svorku ( @)na strané servozesilovace (pouzdro I/O konektoru je vnitfné spojeno

se zemi).
Linkovy Servozesilova¢
budi¢ 5V 5V
(AM26LS31) Stinény kabel
S . PLSP 1.5kO
L A 7\ SIGP)
. /\ {1 PLSN,
— ' o+ SIGN/
" '/ pouzdro
______________________ E korleéktroru 1kQ
spole¢na
logiky

PFipojeni polohového zadavaciho signalu z linkového budice
» Elektricka specifikace analogoveho vystupu je uvedena v nasledujici tabulce

Elektricka specifikace

Pojem Jedn. Specifikace Priblizeni
Vstupni proud logicka 1 mA 8to 15
Maximalni | FWD/REV puls Pulsv/ oM linkovy budié
frelkvoence pulsy/ smér pohybu sy’ inkovy budic
pulsu P
Fazovy posun 90° pulse
yp P Pulsy/s 500k | Otevieny kolektor
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Casovy diagram

Tvar signalu Casovy diagram posloupnosti pulst
pulsy/smér Nastaveni FA-11=P-S (je-li FA-11=-P-S, SIG logika signalu je opacna )
pohybu “q”
(Obr.1) PLS signal J “0”
% SH<2 <>l 2|
0% < tsz tS4
T “1!!
SIG signal ts1] | t tss| | t 0
signa S S loaik
— FWDsignal —>I|<——— REVsigndl ———> ogika
FWD/REV pulsy | Nastaveni FA-11=F-r (je-li FA-11=r-F, otaCkovy signal bude opacny)
(Obr.2) “q”
PLS signal «n
b el L 0
T
T

“* ”
1
SIG signal /—\_/—\_/—\ ‘0

—— FWD signal %%‘% REV signdl —

Signal fazového | Nastaveni FA-11=A-b (je-li FA-11=b-A, otackovy signal bude opacny

rozdilu ' —/—\—/—\—/—\ rrrrr “q”
(Obr.3) PLS signal — - “0”
A< tosﬁe
< —
ﬂ1l!
SIG S|gnal _\_?/7 t6 uou
e

FWD signal 9‘ ‘% REV signal

Casy uzité v diagramech

Forma signalu Signal linkového budice
obr.1,0br.2 obr.3
Doba nabéhu :t1,t3 < 0.1us < 0.1us
Doba poklesu  :t2,t4 < 01us < 0.1us
spinaci doba: ts0,ts1,ts2,ts3,ts4 3us or more -
Fazovy rozdil: t5,t6 - T/4 +T/8
Sitka pulsu :(to/T) x 100 50 +10% 50 +10%
Max. frekvence pulst (pulsy/s) 2M 500k
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(4-6) Zobrazeni vystupu ¢idla polohy

+ Informaci o poloze vychazejici z idla tvofi signaly faze A, faze B a Z signal. Vystupem je
linkovy budi¢ signalil OAP-OAN, OBP-OBN, OZP-OZN. Na strané zobrazeni je nutné
pouzit linkovy zesilova¢ (vstupni impedance: 220 to 230 Q), jak je znazornéno na
obrazku (a). Signal OZ-L (otevieny kolektor), zapojte dle obrazku (b)

K pfenosu polohového signalu je nutné pouzit stinény kabel s kroucenymi pary vodicu
Stinéni kabelu pfipojte na zemnici svorku (& )na strané servozesilovacée (pouzdro 1/0
konektoru je vnitfné spojeno se zemi).

Servozesilovac

Linkovy budi¢ Linkovy zesilovaé
(AM26LS31 nebo 8@;, Stinény kabel (AM26LS32 nebo podobny)
podobny) ozF R AT

OAN, ! T

SR i

Pouzdro ' /_" _____________________ ! N /; =

konektoru

R=220 ~ 330Q

S

(a) Pfipojeni vystupniho signalu linkového vodice

Servozesilovac

2.2kQ  optoglen na?glé’gl‘\z/‘;rol
Otevieny Stinény kabel B
kolektor oz /STTTTTTTTC [ ~ p—

_

T
Pouzdro \ ‘o
konektoru

Spole¢na
logiky

(b) Pfipojeni vystupu s otevienym kolektorem

+ V zavislosti na rozlieni Cidla mohou mit signaly fazi A a B frekvenci az 1MHz a vySsi.
Pouzity kabel a pfijimaci obvod musi byt schopen zpracovat tento frekvenéni signal.
Takeé pfi zpracovani signalu faze Z z vystupu s otevienym kolektorem pouzijte optoclen
na frekvence 1 MHz a vyssi.

» Délka kabel nesmi pfekroc€it 3m. UloZte tento kabel co nejdale od vSech silovych kabeld.

» Dbejte na to, aby nedoslo ke zkratu vystupt linkového budi¢e mezi sebou a, a aby se na
tyto vystupy nedostalo napéti vnéjSiho zdroje. Mohlo by dojit k poSkozeni
servozesilovace.
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» Pouzijete-li absolutni ¢idlo polohy, pak je informace o poloze na linkovém budici faze Z
(OZP-0OZN) jako seriovy signal. Tato data nelze prenaset pres vystup s otevienym
kolektorem.

 Elektrické vlastnosti signalu z linkového budice jsou dana pouzitym budi¢em (AM26LS31
nebo ekvivalentnim). Elektrické vlastnosti vystupu s otevienym kolektorem detekce
faze Z jsou uvedena v nasledujici tabulce.

Pojem Jedn. Minimum Maximum Priblizeni
Napajeci napéti ext. zdroje Vv 4 30
Vystupni proud ve stavu ON mA 0 50
Zbytkovy proud ve stavu OFF mA 0 0.1
Saturacni napéti ve stavu ON \Y 0 0.4 Vystupni proud 50mA
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3.2.6 Zapojeni signalu ¢idla

(1) Konektor Cidla

Servozesilovac serie AD je uréen pro pouziti ¢idla polohy s rozlisenim 17 bit(/ot., kterym jsou
vybaveny pfislusené servomotory HITACHI. Pfipojeni se provadi zasunutim signalového
konektoru, kterym je servomotor vybaven do patice (ENC) umisténé na servozesilovaci

Pro pfipojeni Cidla pouzivejte konektoru ENC uvedeny v nasledujici tabulce.

Konektor ¢idla polohy, pfipojovaci Cast a kryt

P&. OZ”TaCG”'/ Obrazek Vyrobce
yp
1 Pfipojovaci N Molex-Japan
Gast/ AN Et_j Co., Ltd.
54593-1011 pam=—=r
:
Pin¢. 6
2 Kryt/
54599-1005

(VSechny c&asti
jsou nutné ¢.1
az €.6)

1

T e— T D

€.3 stinici skofepina-kryt

€.4 No.4 stinici skofepina-télo

¢.5

svorka
=19 {( kabelu

¢.6
Sroub 2ks






