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2. BEZPECNOST A VAROVANI

2.1 Bezpecnost

Drfive nez budete se zafizenim pracovat, pfectéte si prosim peclivé tuto
pfiru¢ku, a dodrzujte jeji instrukce

Instalace, provoz a udrzba by mély byt provadény striktné dle pokynu
uvedenych v této pfiru€ce, mistnich predpisl a obecné praxe.

3 Nedodrzeni pfedchozi zasady mize vést ke ztraté zaruky vyrobce.
Pred servisnim zasahem na softstarteru nebo motoru odpojte veSkera
napajeci napéti.

Po instalaci provéfte zda dovnitf softstarteru nenapadaly cizi pfedméty
(Sroubky, podlozky, Spény atd.)

Pfi pfevozu mohlo byt se softstarterem neSetrné zachazeno, proto

6 doporucujeme pred spusténim s motorem provéfit funkci softstarteru
pfipojenim napajeciho napéti.

2.2 Upozornéni

Tento produkt je navrzen ve shodé s normou IEC 947-4-2 pro zafizeni
tridy A

Jednotky RVS-DX 8 aZ 170 jsou testovany dle doporuéeni UL a cUL.
2 Jednotky RVS-DX 210 az 1100 jsou navrzeny ve shodé s UL a cUL.

3 v technické specifikaci.

2.3 Varovani

Vnitfni komponenty a plo$né spoje jsou pfi provozu a pfipojeni sité na

elektrickym proudem s nasledkem smrti.

Je-li jednotka pfipojena na napéti sité, i kdyz je fidici napéti odpojeno a
motor je zastaven, muze se na vystupu starteru a svorkach motoru

2 objevit plné napéti sité.

Proto je nutné starteru pfedfadit pfistroj umoziujici galvanické odpojeni
(pojistkovy odpojovag, vypinac, styka¢ apod.).

Aby byla zabezpecéena spravna funkce zafizeni, bezpecnost obsluhy a
3 nemohlo dojit k poskozeni, musi byt starter spravné uzemnén.

Zajistéte, aby na vystupni strané softstarteru nebyly pfipojeny
4 kompenzaéni kondenzatory.

5 Nezameénte vstupni a vystupni svorky starteru.

Vyrobce si vyhrazuje pravo provedeni jakychkoliv vylepseni a modifikaci produktu
bez predchoziho upozornéni.
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3. TECHNICKA DATA
31 Uvod

Elektronicky softstarter RVS-AX jsou ureny pro fizeni rozb&hu standardnich tfifazovych
indukénich motorl. Softstartery jsou osazeny tfemi dvojicemi vykonovych tyristor( (fizeni ve
vSech fazich), a internim pfeklenovacim obvodem (vnitfni pfeklenovaci relé od velikosti 31A
vyse).

Softstarter RVS-AX napaji motor pfi rozbéhu pomalu se zvySujicim napétim, &imz je zajistén
mékky start, hladky rozb&h a rozbé&hovy proud motoru je minimalizovan.

MoZnost mékkého dobéhu pfi odstaveni pohonu znamena postupné sniZzovani napajeciho
napéti dle Casové rampy uréené nastavenim potenciometru.

Starter RVS-AX zajistuje ochranu motoru vUci pretizeni a ztraté faze.

Starter RVS-AX ma zabudovanu vnitfni ochranu proti pfehfati chladice.

K provozu starteru neni potfeba zadné dalSi fidici napéti.

3.2 Rozsahy a velikosti

modely FLC rozmeéry vaha — o =
RVS-AX A SxVxH k S 3 |° = 3
[A] (mm] [ka] %’§§ _§::‘.§§
= O N > c X
X0 |<£ | >0
35 = o o
RVS-AX 8 8 | 120x232x105 2.6 v v | Neni
RVS-AX 17 17 | 120x232x105 2.6 v v | Neni
RVS-AX 31 31 | 120x232x105 2.6 v v v
RVS-AX 44 44 | 120x232x105 2.6 v v v
RVS-AX 58 58 | 129x275x185 5 v v v
RVS-AX 72 72 | 129x275x185 5 v v v
RVS-AX 85 85 | 120x380x185 8.4 v v v
RVS-AX 105 105 | 120x380x185 8.4 v v v
RVS-AX 145 145 | 172x380x195 11.8 v v v
RVS-AX 170 170 | 172x380x195 11.8 v v v
Pozn.::
o (v') — standardné
° blize viz sekce 5 na strané 11

3.3 Volba starteru

Volte starter s ohledem na nominalni proud motoru (FLA) uvedeny na Stitku motoru (i kdyz v
provozu nebude plné zatizen). Proud motoru musi byt roven nebo mensi nez nominalni proud
starteru (FLC - viz tabulka vySe).

Softstartery RVS-DX jsou navrzeny pro praci za nasledujicich podminek:

Teplota okoli [°C] Rozbéhovy proud [A] Doba rozbéhu [s]
300% In 30
40 350% In 20
400% I, 5

Maximalni pocet rozbéh(l za hodinu je 4 pfi max. zatizeni, a az 10 pfi lehkém zatizeni (konzultujte s
vyrobcem)

Pozn.: Pro aplikace s velkym poc¢tem startt (polohovani) musi byt softstarter dimenzovan tak, ze
rozbéhovy proud motoru je roven nominalnimu proudu softstarteru (napf.:FLC=300% |,=3x
FLA,
- konzultujte s vyrobcem).
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3.4 Popis napijeni a fizeni
34.1 Napadjeci napéti (sdruzené) (svorky / svorniky L1, L2, L3)

Je mozné zvolit az 5 drovni napajeciho napéti: 230V, 400V, 440, 480V, 600V.
Pozn.:

230 220 - 240 Vac +10% -15%
400 380 - 415 Vac +10% -15%
440 440 Vac +10% -15%

480 460 - 500 Vac +10% -15%
600 575 - 600 Vac +10% -15%

34.2 Start (svorky 1, 2)
Povel Start/Stop je zadavan pomoci beznapétového kontaktu pfipojeného ke svorkam A1, A2.
sepnuto: povel start (je proveden mékky rozbéh a chod).

rozepnuto: povel stop (pohon stoji, nebo se provadi mékky dobéh a zastaveni).

VAROVANI! Na svorky A1 a A2 nesmi byt nikdy pfivedeno napéti.

povely Start/Stop Ize zadavat dvoupolohovym spinacim kontaktem (spinaéem),
nikoliv impulsem !

Je-li vstupni stykac ovladan téz dvoupolohovym spinacim kontaktem
(spinac¢em), pak po vypadku sité, pfi obnoveni napajeni dojde k
automatickému rozbéhu pohonu !

3.4.3 Stredni pracovni vodi¢ (Neutral - svorka 3)

Stfedni pracovni vodi€ ( je-li pouZit) je potfeba pouze pro ochranu proti vypadku faze ( vypadek faze
nelze detekovat, pokud neni pfipojen stfedni vodi¢ (N) na svorku 3.
BlizSi popis naleznete v sekci na strané 3.6.2 "ochrana proti vypadku faze" na strané 6 .

344 Nepouzita svorka (svorka 4)

Tato svorka neni vyuZzita, prosim ponechejte ji nepfipojenou.

345 Hlaseni ukonéeni rozbéhu (svorka 5, 6)

Beznapétovy kontakt N.O. (v klidu rozepnuto), 8A, 250Vac, max. 1800VA.

Pro hlaseni ukon&eni rozbéhu je k dispozici u modeld 31A a vétSich beznapétovy kontakt, ktery se
spina po uplynuti ¢asu nastaveného potenciometrem "Ramp-Up" (rozb&hova rampa), a rozpina pfi
povelu stop nebo pfi ztraté napajeni starteru.

Tento kontakt Ize vyuzit pro:

o Otevreni vystupniho ventilu po dosazeni pIné rychlosti pohonu kompresoru
o Otevreni vystupniho ventilu po dosazZeni pIné rychlosti pohonu erpadla.
o Povoleni zatiZeni dopravniku po ukoneni rozb&hu pohonu.

3.4.6 Hlaseni poruchy (svorky 7, 8)

Beznapétovy kontakt N.O. (v klidu rozepnuto), 8A, 250Vc, max. 1800VA.
Kontakt je sepnut v pfipadé vzniku chyby a rozepnut po odstranéni chybového stavu a provedeni
resetu. K rozepnuti dojde také pfi vypnuti sité.

VAROVANI! Nepouzivejte poruchovy kontakt pfimo k rozepnuti predfazeného stykace !
Pokud chybovy kontakt vypne pfedfazeny styka¢ dojde k vypadku napajeni, coz
resetuje chybovy stav a pohon bude opakované restartovan pfi kazdém odpojeni
sité. (blize také sekce 3.6.4 na strané 7).

Provedete-li zruSeni poruchy tlaCitkem reset a povel chod zlstane sepnut,
pohon se nasledné rozbéhne.

Je doporuceno vloZit poruchovy kontakt do pfidrzného obvodu vstupniho
stykace spolu se spinacim kontaktem tohoto stykace.
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3.5 Zabudované preklenuti (RVS-AX-31A a vétsi)

Starter RVS-AX obsahuje tfi interni pfeklenovaci relé, ktera po ukon&eni rozbéhu pfevezmou proud
motoru, tekouci po dobu rozbé&hu tyristory.

Pfi povelu zastaveni, nebo pfi poruse preklenovaci relé odpadaji a pohon se zastavi.

Je-li potenciometrem "Ramp-Down" (¢as dobéhu) zvolen mékky dobéh, pak se pfeklenovaci relé
okamzité pfi povelu stop rozpina a proud opét prebiraji tyristory. Napéti na vystupu se s dobéhovou
¢asovou rampou snizuje k 0.

3.6 Ochrany softstarteru

3.6.1 Elektronicka ochrana proti pretiZzeni (Overload)

Zabudovana elektronicka ochrana proti pfetiZzeni je aktivni po ukon&eni rozbéhu.

Uroven pretiZeni je tovarné nastavena na 115% proudu motoru nastaveném na potenciometru FLC.
Pokud pozZadujete zvySeni urovné hlidani pretizeni je nutné zvysit nastaveni potenciometru FLC na
vypoctenou hodnotu.

1000

o
o
—
—

Seconds =
1

-
o

1

0 1 2 3 4 5 6
I(Load)/In
Krivka elektronické ochrany proti pretizeni

Dojde-li k aktivaci ochrany proti pfetiZzeni, rozsviti se indikaéni LED " Overload" na panelu.

3.6.2 Ztrata faze (Phase loss)

Ochrana bude aktivni, je-li stater napajen a chrani motor pfed provozem na dvé (jednu fazi). Ochrana
je aktivovana, pokud dojde k vypadku nékteré faze na déle nez 1s.
Dojde-li k aktivaci ochrany proti ztraté faze, rozsviti se indikaéni LED "Phase Loss" na panelu .

Poznamky:

o Ochrana je funkéni pouze v pfipadé, Ze je na svorku 3 pfipojen stfedni pracovni vodi¢ (N)
o Dojde-li ke ztraté faze pfi rozb&hu, nebo u nezatizeného pohonu, nemusi byt ztrata faze
zjisténa.

3.6.3 Prehrati chladice (Overtemp.).

Ochrana bude aktivni, pokud je starter napajen a chrani softstarter pfed prehfatim.

Na chladi¢i vykonovych prvk( starteru je namontovano teplotni Cidlo, které odstavi starter, pokud
teplota prekroci 85°C.

Dojde-li k aktivaci ochrany proti pfehrati, rozsviti se indikaéni LED "Over-temp" na panelu.

VAROVANI! Ochrana proti pfehfati je navrzena na normalni provozni podminky starteru a
bude aktivovana v pfipadech:
nespravné volby starteru
pfilis mnoho startd pfi maximalnim zatizeni
opakované chybné rozbéhy
dlouhodobé malé pretizeni
nedostatecna ventilace
e ostatni abnormalni podminky
Pozn.:
V pFipadé ¢astych rozbéhl maze dojit k prehfati tyristort dfive, nez teplota
chladi¢e dosahne sledované hodnoty 85°C a muze dojit k nespravné funkci
nebo poskozeni starteru.
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3.6.4 Logika poruchy a obvod resetovani chyby

Vznikne-li chyba, starter je zablokovan, tyristory se zaviou a starter pfejde do stavu poruchy. Rozsviti
se odpovidajici indika¢ni LED a je sepnut kontakt poruchového relé.
Aby doslo k resetu starteru po chybé, je nutné pouzit tladitko RESET, nebo starter odepnout od

napajeni.

VAROVANI!

Je-li povel rozbéhu zadan trvale sepnutym kontaktem (spinacem) dojde po
resetu okamzité k rozbéhu pohonul!

Nepouzivejte poruchovy kontakt pfimo k rozepnuti pfedfazeného stykace !
Pokud chybovy kontakt vypne pfedifazeny stykac¢ dojde k vypadku napajeni,
coz resetuje chybovy stav a pohon bude opakované restartovan pfi kazdém
odpojeni sité.

3.7 Volba startru s ohledem na napajeci napéti.

Tabulka niZe je uréena pro standardni tfifazové motory 1500 min™' 50Hz

1 5
(4 poly)

Hodnoty uvedené v tabulce jsou pouze orientaéni a mohou se lisit dle
2 vyrobce motoru nebo poctu polu

Je na zékaznikovi aby navrhnul starter tak, Ze FLA motoru nikdy
3 | neprevysil FLC starteru

model starteru proud vykon vykon vykon vykon
starteru motoru motoru motoru motoru
FLC @230V @400V @480V @600V
[A] (kW] (kW] (kW] (kW]
RVS-AX 8 8 1.5 3 4 5.5
RVS-AX 17 17 4 8 9 12.5
RVS-AX 31 31 8 15 18.5 25
RVS-AX 44 44 12.5 22 25 30
RVS-AX 58 58 15 25 37 45
RVS-AX 72 72 20 37 45 59
RVS-AX 85 85 25 45 55 59
RVS-AX 105 105 30 55 59 80
RVS-AX 145 145 40 75 90 110
RVS-AX 170 170 51 90 110 140




8 + « TECHNICKA DATA

3.7.1 Informace pro objednavku
RVS-AX 31- 400- 0- S
nominalni napajeci volitelné Celni
proud napéti prisluSenstvi panel

Nominalni proud (FLC - Full load Current)

specifikace

popis

nominalni proud
starteru FLC [A]

8™ 17M 31, 44, 58, 72, 85, 105, 145, 170

Napajeci napéti

specifikace popis

230 220 - 240 Vac +10% -15%

400 380 - 415 Vac +10% -15%

440 440 Vac ¥10% -15%

480 460 - 500 Vac +10% -15%

600 575 - 600 Vac +10% -15%

volitelné prislusenstvi

specifikace popis

0 Zadna volba

U zkousky dle UL & cUL

8 provedeni do drsného prostfedi
¢elné panel

specifikace popis

S standardni lexan

Poznamky:

) startery RVS-AX 8, 17A nemaiji interni preklenuti (neni nutné)

Priklad:

starter RVS-AX, jm proud 145A, napajeci napéti- 208V, provedeni do drsného prostiedi, zkousky dle
UL a standardni panel:
RVS-AX 145-208-8+U-S
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4. DOPORUCENE SCHEMA ZAPOJENI
4.1 Typické schema zapojeni
Mains
Voltage
50/60Hz
(2) I=1=1>
(3) Start 1kl
Neutral [c’]} : -+ |
(1) Ao
No . |
Connection
< /{ et
4 3 2 1 Li| L2| L3
RVS—AX
x|
| |
\ ) \ ) Gnd
5 6 l7 I8 ul vl oW |
End Fault :
of -
Acceleration
U [V |W
AT
( \’ ,] ||- -
\3~/
Pozn.:
(1) — Pouzijte jisténi pro tfidu 2. Blize viz 4.2.1 na strané 10
(2) — Start pohonu zadejte sepnutim dvoupolohového kontaktu, stop jeho rozepnutim.
Kontakt musi byt sepnut se zpozdénim 1s po ustaleni napéti na pfivodnich fazich L1, L2, L3.
Na svorky 1 a 2 nesmi byt nikdy privedeno napéti
(3) — Svorku 3 pfipojte na stfedni pracovni vodi€. V pfipadég, Ze svorka 3 neni fadné pfipojena,
nefunguje spravné ochrana ztraty faze. Blize viz 3.6.2 na strané 6.
(4) — Svorka 4 zlistava nezapojena
(5) — Pristroje RVS-AX-8A a RVS-AX-17A nemaji vnitini obchvat.
4.2 Poznamky k zapojeni
VAROVANI! | Je-li softstarter RVS-AX pfipojen k siti, mize se na vystupnich svorkach objevit piné

napéti.

Proto je nezbytné z dlivodu galvanického oddéleni pred softstarter zapojit odpojovaci
zarizeni (stykac., jisti¢, odpojovac, vypinac atd.)

Kompenzacéni kondenzatory nesmi byt zapojeny na strané zatéze softstarteru; pokud
jsou nezbytné, pak je zapojte na strané napajeni starteru.

Softstarter RVS-AX nelze pouzit pro zapojeni "uvnitf D" !! (konzultujte s vyrobcem)

Je-li povel rozb&hu zadan trvale sepnutym kontaktem (spinacem) dojde po resetu chyby
okamzité k rozbéhu pohonu!

Je-li vstupni stykac ovladan trvale sepnutym kontaktem (spinaem), pak v pfipadé
vypadku sitoveho napajeni dojde po jeho obnoveni okamZité k rozb&hu pohonu.

Nepouzivejte poruchovy kontakt pfimo k rozepnuti pfedfazeného stykace !
Pokud chybovy kontakt vypne pfedfazeny styka¢ dojde k vypadku napajeni, coz
resetuje chybovy stav a pohon bude opakované restartovan pfi kazdém odpojeni sité.




10 « » DOPORUCENE SCHEMA ZAPOJENi

4.2.1 Ochrana proti zkratu

Pro tfidu 2 ochrany starteru proti zkratu pouZijte pojistky pro jisténi vykonové elektroniky s

prislusnym It dle nasledujici tabulky:

typ starteru 1%t (A2S) pojistky Ferraz
RVS-AX 8 400 6,6 URS 35
RVS-AX 17 2,000 6,6 URS 45
RVS-AX 31 3,000 6,6 URS 63
RVS-AX 44 6,000 6,6 URB 100
RVS-AX 58 12,000 6,6 URB 150
RVS-AX 72 18,000 6,6 URB 160
RVS-AX 85 40,000 6,6 URD 200
RVS-AX 105 60,000 6,6 URD 250
RVS-AX 145 100,000 6,6 URD 355
RVS-AX 170 140,000 6,6 URD 400

4.2.2 Ochrana proti prepéti

Pfechodné zvySeni napéti mize zpUsobit nespravnou funkci softstarteru a znieni tyristoru.
VSechny jednotky RVS-AX jsou vybaveny metal-oxidovymi varistory (MOV), které je maji chranit

proti eventuelnim napé&tovym Spickam na siti.

Lze-li pfedpokladat vyskyt vysokého kolisani napéti (napétoveé Spicky) je dobré instalovat
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5. ROZMERY

93

232
220

L 120 J
RVS-AX 8, 17, 31, 44

Pozn.: velikost napajecich svorek: 16mm?

il

172

275

80

99

185

RVS-AX 58, 72
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Raduoed Voltage Btarter
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113 4
113 |'| 4
185

RVS-AX 145, 170
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6. INSTALACE

VAROVANI! Nepfipustte zaménu vstupnich a vystupnich silovych pfivodu !
Nepfipustte zapojeni starteru RVS-AX do “uvnitf D”

6.1 Nez prikrocite k instalaci

Provéfte, Ze proud motoru pfi plném zatiZzeni (Full Load Ampere — FLA) je stejny, nebo mensi nez
proud softstarteru (Full Load Current — FLC), a Ze napajeci napéti pro fizeni odpovida udaji na Stitku
softstarteru.

RVS-AX 44 400 -8.SS
STARTERFLC #4A ‘:-%— —piesvédCete se, ze FLC> FLA!

MAINS VOLTAG /80 Hz < — presvédcete se, Ze napéti sité je spravné!
CONTROEB ONTACT Lpresvéddete se, Ze ovladate beznapétovym kontaktem!
SERIAL LV16615001 t E

Stitek RVS-AX [- pfiklad

6.2 Montaz

Starter musi byt namontovan svisle. Nad a pod pfistrojem musi z(istat minimalni volny prostor
100mm, aby bylo zabezpe&en dostatecny priichod chladiciho vzduchu. Lepsi rozptyl tepla
zabezpedite pfimou montazi pfistroje na kovovou montazni desku.

Nemontujte pfistroj do blizkosti tepelnych zdroju.

Teplota okoli a teplota v rozvadéci by neméla prekrocit 40°C

Chranite pfistroj pfed korosivnimi plyny a prachem

Pozn.: V pfipadé instalace pfistroje ve ztizenych podminkach (jako jsou CistiCky odpadnich vod)
doporucujeme objednat pfistroj se specialnim ochrannym natérem desek ploSnych spojl. Blize v sekci
3.7.1 na strané 8 informace pro objednavku.

6.3 Teplotni rozsah a odvod tepla

Starter je navrzen pro provoz v teplotnim rozsahu od -10°C do 40°C, uvnitf rozvadéce, v prostfedi s
relativni vihkosti do 95%, bez kondenzace.

POZOR! Provozem v prostfedi, kde teplota uvnitf rozvadéce pfesahuje dovolenou mez
40°C muze dojit k poSkozeni pfistroje

Tepelné ztraty softstarteru ve fazi chodu pohonu (po rozbéhu a preklenuti — pro RVS-AX31 a vétsi)
jsou nizsi nez 0,4xIn(W). V dobé rozbé&hu a dobéhu, je tepelna ztrata rovna zhruba 2x hodnoté
okamzitého proudu (W).

Napf.: Tepelna ztrata pro 100A motor je za chodu pohonu niZ8i nez 40W.

Dulezita poznamka: Je-li pohon €asto rozbihan a zastavovan, je potfeba dimenzovat rozvadéc
starteru s dostateénym odvodem tepla (pfidavna externi ventilace)

6.3.1 Odvod tepla pfi chodu RVS-AX8A a RVS-AX17A (bez interniho pfeklenuti)

Neni-li pfitomen vnitini obchvat (RVS-AX-8A a RVS-AX17A), pak se pocita vnitfni otepleni dle
nasledujiciho vzorce
Ploss=3x1.3xI
Kde:
| — proud motoru
Napfiklad:
Pfi chodu jednotky RVS-AX17A, kdy proud motoru je 17A Ize spocitat otepleni na:
Ploss=3x1.3x17=66.3Watt
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6.3.2 Vypocet velikosti rozvadéce (kovova skfin bez ventilace)

plocha (m?) = 0.12 x celkové otepleni [Watt]
60 — vnéjsi teplota okoli. [°C]

Kde: plocha [m?] — celkova plocha sk¥ing&, ktera miZe uvolfiovat teplo (&elni strana, bo&ni stény,
horni kryt).

celkové otepleni [Watt] — celkovy generovany tepelny vykon vSemi pfistroji v rozvadédi. Je-li
pohon &asto rozbihan, je nutné pouzit primérnou hodnotu

6.3.3 Pridavna ventilace
Je-li pouzito pfidavné chlazeni skfiné se starterem RVS-AX, instalujte ventilator dle obrazku nize:

skfif pro obecné pouziti,
opatfena filtrem na
vstupu chladiciho
vzduchu a ventilatorem
na vystupu.
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7.  CELNIi PANEL

Celni panel stareru RVS-AX obsahuje:
(1) 5 potenciometrli pro nastaveni: proudu motoru FLC, po¢atecniho napéti, proudového
omezeni, ¢asu rozbéhu, éasu dobéhu.
(2) 6 indikac¢nich LED: zapnuto (On), rozbéh / dobéh (Ramp Up/Down), chod (Run),
pretizeni (Overload), ztrata faze (Phase loss), pfehfati (Over temperature)
(3) tlacitko Reset

7.1 Nastaveni potenciometrt

Potenciometr Rozsah Popis
proud motoru | 50-100% Tento ovladaci prvek RVS-AX umoznuje velmi jednoduché nastaveni
FLC% velikosti proudu, ¢imz jsou nastaveny i funkce zavisejici na proudu

(ochrana pretizeni, omezeni proudu a dalsi).
Nastavte potenciometrem hodnotu dle nasledujiciho vztahu:

FLCop o MOWOrFLA 05
FLC
Kde:

proud motoru FLA je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém
Stitku.

FLC je nominalni proud starteru uvedeny na Stitku starteru RVS-AX.
Priklad:

Pokud rozbihame starterem RVS-AX motor s |;, = 27A, pak:

FLC% =% x100=87%

Proto nastavime potenciometrem FLC% hodnotu 87% (viz obr.)
o oa— 87 %
0@0( FLC %

50%  100%
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Potenciometr

Rozsah

Popis

pocatecni
napéti

10-50%

uréuje pocate¢ni napéti na motoru (moment motoru je pfimo umérny
Ctverci napéti). Rozsah nastaveni 10=50% Ujm.

Toto nastaveni také pfimo ur€uje poc&atecni proud a mechanicky raz na
pocatku rozbéhu.

Je-li nastaveno pfilis vysoké pocateéni napéti, dochazi k velkému
mechanickému razu a poc¢atecni proud je velmi vysoky (i kdyz je
nastaveno nizké proudové omezeni, protoZze nastaveni pocatecniho
napéti ma prednost pfed proudovym omezenim) .

Je-li nastaveno pfili§ nizké pocateéni napéti, prodlouzi se ¢as mezi
povelem rozbéhu a poatkem otaceni motoru. Motor by se mél zacit
otacet ihned po zadani povelu start.

U%
100%

80%

10%

Sec.

omezeni
proudu

100-400%

uréuje maximalni proud motoru pfi rozbéhu.

Rozsah je 100-400% FLC% (hodnoty nastavené potenciometrem FLC
motoru).

Vy8&Si proudové omezeni znamena pfi rozb&hu vysoky proud ze sité a
rychly rozbéh.

Nizké nastaveni mlze mit za nasledek nedokonéeni rozbéhu (motor
nedosahne nominalni rychlosti) Obecné je vhodné nastavit nejvyssi
moznou pfijatelnou Uroven, aby nedoSlo k zastaveni pohonu.

1%

600%
400%

100%

Sec.

Upozornéni
Rozbé&hovy proud a €as nesmi pfesahnout dovolené hodnoty uvedené

v sekci 3.3 na strané 4.

¢as rozbéhu

2-30s

Urcuje dobu postupného zvySovani napéti na motoru od poc¢atecniho
napéti do dosazeni plného napéti.
Doporucujeme nastaveni minimalniho rozbéhového Casu, ktery splfiuje
pozadavky kladené na plynulost rozbéhu (ca 5s).
Pozn.:
1. nastaveni niz8iho proudového omezeni prodlouzi dobu rozbéhu.
2. Dosahne-li motor plIné rychlosti dfive, nez napéti dosahne
nominalni hodnoty, neni na ¢as rozbéhu bran zietel a napéti se rychle
zvySi na jmenoviteé.
lOOOL/i ’ —
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Potenciometr Rozsah Popis
Cas dobéhu 0.2-30 s Vyuziva se pro fizené zastaveni zatézi s vysokym tfenim. Je-li

nastaven €as dobéhu, pak po povelu stop je napéti na motoru plynule

shizovano.

Je-li potenciometr Casu dobéhu na minimu, napéti na motoru klesa

okamzité po povelu stop na 0.

U%
100%
0.5 5 sec
7.2 Signalizaéni LED a tla¢itko RESET
® | zelena On rozsviti se po pfipojeni napajeciho napéti
zapnuto
Ol suta Ramp Up/Down | sviti pfi rozbéhu a dob&hu, signalizuje zvySovani nebo snizovani
rozbéh / dobéh | napéti motoru
@ | zelena 57%'; rozsviti se po ukon€eni rozb&hu, kdy motor obdrzi plné napéti
® | zervena OY eflvoac{ rozsviti se, pokud dochazi k pfetézovani a ochrana je aktivni
pretizeni
® | cervena Pha,se L,O ss rozsviti se pokud dojde k vypadku faze
ztrata faze
® | zervena Over-temp rozsviti se, pokud dojde k pfehrati chladi€¢e vykonovych prvkl
prehrati starteru
tlacitko Reset umoziuje reset starteru po odstranéni pficin chyby
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8.

PROCES ROZBEHU

1

Je-li k starteru RVS-AX pfipojeno napajeci napéti, mize se na
vystupnich svorkach objevit plné napéti, i kdyz neni zadan povel chodu,
proto je nezbytné pfedradit starteru pfistroj umoznujici odpojeni
(pojistkovy odpojovac, stykag, jisti€ apod.).

Zajistéte, aby na vystupni strané softstarteru nebyly pfipojeny
kompenzaéni kondenzatory.

Pfed spusténi pohonu zjistéte smér jeho otaceni. Odpojte motor od
zatéZe a provéfte spravnost sméru otaceni, pokud je to nutné.

Pred spusténi provéite, ze napéti sité odpovida specifikaci na Stitku
starteru

Nesmi dojit k zaméné vstupnich a vystupnich svorek !

oun| Al WIN

Nepouzivejte RVS-AX v zapojeni " uvnitf trojuhelnika" (konzultujte s
vyrobcem.
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8.1 Standardni pribéh rozbéhu

1. nastavte FLC motoru (Motor Full Load Current) — dle vypoctu:
Motor FLA <100
Starter FLC
2. nastavte ostatni potenciometry dle pozZadavkl systému
(pfiklady na dalSi strané)
3. pfipojte napajeci napéti, rozsviti se LED On.
4. zadejte povel k rozbéhu

FLC%=

A

Ne

rozbiha se motor
kratce po povelu ? zvysté nastaveni pocatecniho napéti a
opakujte rozbéh

Ano

Ano
je rozbéhovy proud a
mechanicky raz pfili§ shizte po¢atecni napéti a opakujte
velky? rozbéh
Ne
Ne Ne
zvySuje se rychlost je proud pfi rozbéhu dosahne motoru
rovnomérné na pfili§ vysoky ? nominalni rychlosti?
jmenovitou ?
Ano
shizte omezeni proudu zvysté omezeni proudu

A

A A

A 4

vypnéte pohon a vyCkejte az se motor zastavi

lehce zvysté nastaveni pocate€niho napéti a
proudového omezeni pro pfipad zmén v zatézi

A viz dalSi strana ...
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A

v

zadejte povel start

je-li €as rozbéhu prilis kratky, zménte nataveni
potenciometru ¢as rozbéhu a (nebo) snizte
nastaveni proudového omezeni (pokud snizite
omezeni proudu, presvédcete se, Zze motor se
rozbiha plynule a nedochazi ke zpomaleni nebo

rozbiha se pohon tak,
jak je pozadovano?

zastaveni).
ukonc&eni procesu
8.2 Priklady rozbéhovych kfivek
Lehké zatizeni - Cerpadla a pod.
(V téchto pfipadech je aktualni proud vzdy niz$i nez proudové omezeni)
omezeni proudu - nastavte 300-350%
pocatecni napéti - nastavte na 30%
Cas rozbéhu - nastavte na 10 s
U% 1%
100% 600%
400%
50% 350%
30%
100%
10%

t t

Pfi startu se napéti prudce zvysi na hodnotu pocatecniho napéti (30% Uj,) a pak se linearné zvySuje
dle nastavené doby rozbé&hu na plnou hodnotu

Proud se bude soucasné zvySovat az k vrcholové hodnoté (niz§i nez proudové omezeni) a pak
hladce klesne na provozni hodnotu.

zatéz s velkym momentem setrvaénosti — drtice, odstrediva éerpadla, michadla a pod.
(v t&chto pfipadech rozbé&hovy proud po ¢ast rozbéhu dosahne proudového omezeni)
omezeni proudu - nastavte 400%

pocatecni napéti - nastavte 40%
¢as rozbéhu - nastavte 3 s
U% 1%
100% 600%
40% 400%
10% 100%

Pfi startu se napéti prudce zvysi na poCatecni napéti (40% U;,) a proud dosahne proudového
omezeni. ZvySovani napéti se zastavi na dobu, nez se rychlost pfiblizi jmenovité a proud se zacne
sniZzovat. Nasledné se napéti zvySi na jmenovité.
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9. NESNAZE A JEJICH RESENI

Pfi chybé se pohon zastavi, rozsviti se LED chyba (Fault) a sepne chybovy kontakt.

Chybové hlaseni Cause and trouble shooting

sviti LED pretizené K chybé starteru dojde, pokud je pfekroCena hranice pfetizeni a integraéni
(Overload) registr se naplni.

Provérite FLA, FLC a nastaveni pretiZzeni,provéfte proud motoru, pockejte
nejméné 15s, aby starter a motor pfed novym rozbéhem vychladnul.

sviti LED ztrata Je aktivovana ochrana proti ztraté faze.
faze
provéfte zda vSechna 3 fazova napéti jsou pfitomna a v uréenych mezich.

sviti LED prehfati Teplota chladie vykonovych prvku starteru presahla dovolenych 85°C.
(Over temp)
provérte, zda nedochazi k prilis ¢astym rozbéhiim, provérte chlazeni
starteru a teplotu okoli.




22 + « NESNAZE A JEJICH RESENI

9.1 Zaruka a oznameni chyby

Nazev spolecnosti

Zemé

Faxové ¢islo

¢islo modelu a zabudované
volitelné pfislusenstvi:

Napft.:

RVS-AX-170-400-8-S

seriové ¢islo

datum nakupu

datum instalace

datum chyby

jednopodloveé schema silového obvodu:

schema fidiciho obvodu:

Detailni popis chyby:

definice stavu pfi vzniku chyby:
(pFi rozbéhu, po rozbé&hu, pfi

mékkém zastaveni, konec mékkého
zastaveni, pfi preklenuti, pfi chodu

atd.)

informace o nastaveni starteru

FLC starter

FLC motoru

pocatecni napéti

doba rozbéhu

proudové omezeni
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10. TECHNICKA SPECIFIKACE

Prostredi

napajeci napéti

230 220 - 240 Vac +10% -15%
400 380-415Vac +10% -15%
440 440 Vac +10% -15%

480 460 - 500 Vac +10% -15%
600 575-600 Vac +10% -15%

frekvence

50 /60 Hz

zatéz

tfifazovy, tfivodiCovy indukéni
motor s kotvou nakratko

stupen kryti

RVS-AX 8-44A: IP 20
RVS-AX 58-170A: IP 00

umisténi do 1000 m nad mofem (pfipadna omezeni konzultujte s vyrobcem)
nastaveni

FLC (Full Load Current) 50% - 100%

pocateCni napéti (rozbéhovy 10-50 % z pIného napéti sité

moment)

omezeni proudu

100 % - 400% jm. proudu

¢as rozbéhu (mékky rozbéh) 2-30s

Cas dobéhu (mékky dobéh) 0.2-30s

ochrany

elektronicka ochrana
proti pretizeni

&asové integraéni (I°t), tovarni nastaveni 115% z FLC motoru, aktivni
pouze v reZimu chodu

ztrata faze

chyba, pokud néktera z fazi vypadne (je-li pfipojen stfedni pracovni vodi¢)

prehrati chladi¢e

chyba, pokud teplota chladi¢e pfesahne 85°C.

tladitko Reset

reset starteru po odstranéni pfi€iny chyby

Signalizace

signaliza¢ni LED

zapnuto (ON) - zelena rozsviti se pfi pfivedeni tfifazového
napajeciho napéti

rozbéh / dobéh sviti v dobé rozb&hu nebo dobéhu

(Ramp Up / Ramp Down) —

Zluta

chod (RUN) — zelena sviti po ukonceni rozbéhu a v dobé chodu

pohonu (relé obchvatu je sepnuto).
jednotky RVS-AX8A & RVS-AX17A
neobsahuji pfeklenovaci relé

pretizeni (Overload) — aktivni po dokonceni rozbéhu , v dobé
céervena chodu, signalizuje, Ze dochazi k
pretézovani pohonu

ztrata faze (Phase loss) — rozsviti se, pokud jedna nebo vice fazi
Cervena napajeciho napéti chybi déle nez 1 s
prehfati (Over temperature) — | sviti pokud doslo k pfekroeni dovolené
Cervena teploty chladi¢e 85°C a starter je v poruse

teploty

provozni -10° az 40°C

skladovaci -20° az 70°C

relativni vihkost

93 % - bez kondenzace a korosivnich plyn(

EMC (elektromakneticka kompatibilita)

odolnost proti radiovému EN 1000-4-3 uroven 3 vyhovuje EN 60947-4-2
ruSeni

elektrostaticky vyboj EN 1000-4-2 uroven 3 vyhovuje EN 60947-4-2
odolnost proti pfechodovym EN 1000-4-4 droven 4 vyhovuje EN 60947-4-2
jevum v siti

Spicky napéti / proudu EN 1000-4-5 uroven | 3 vyhovuje EN 60947-4-2
vyzarovani po vedeni EN 1000-4-6 uroven 3

radiové vyzarovani ve shodé s EN 55011 tfida A vyhovuje EN 60947-4-2
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mechanicka odolnost

odolnost proti narazu 8¢ vyhovuje EN 60947-4-2
vibrace 249 vyhovuje EN 60947-4-2
vystupni relé
kontakt ukon&eni rozbéhu N.O.8 A, 250 V
kontakt porucha N.O.8 A, 250V
Poznamky:

Dodavatel:

AEF, s.r.0.  http://www.aef-hitachi.cz

Vyrobce:

Solcon Industries Ltd.

www.solcon.com; Technical support: office@solcon.com

mailto:info@aef-hitachi.cz
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