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BEZPECNOST

Pro dosazeni co nejlepsich vysledkid s ménicem frekvence fady L 100 pfectéte pozorné tuto prirucku a
vSechny vystrahy tykajici se ménice predtim nez ho budete instalovat a provozovat. Dodrzujte pec¢live
pokyny. Udrzujte piirucku po ruce pro piipadné rychlé nahlédnuti.

Definice a symboly

Bezpecnostni pokyny (upozornéni) jsou uvedeny varovnymi symboly pii nebezpe€i a signalnimi slovy
VYSTRAHA a VAROVANI. Kazdé¢ signalni slovo ma nasledujici vyznam v celé této piirucce.

/;\ Tento symbol oznacuje nebezpecné vysoké napéti. Je pouzit pro vyvolani
¢ Vas$i pozornosti na okolnost nebo druh provozu, ktery miize byt
- nebezpecny pro Vas nebo jiné osoby provozujici toto zafizeni.

\ To je ,, bezpeCnostni varovny symbol®“. Tento symbol je pouzit k
/ ' N vyvolani Vasi pozornosti na detaily nebo zplsoby provozu, které mohou
' ” byt nebezpecné pro Vas nebo jinym osobadm pracujicim s timto

zafizenim. Ctéte tyto zpravy a peclivé dodrzujte jejich pokyny.

m VYSTRAHA VYSTRAHA
Indikuje potencidlné nebezpecnou situaci, kterd, jestlize se ji nevyhnete,
muze zpusobit vazné zranéni nebo smrt.

/LVAROVANi VAROVANI
Indikuje potencidlné nebezpecnou situaci, kterd, jestlize se ji nevyhnete,
muize zplsobit minimalné mirné zranéni nebo vazné poskozeni vyrobku.
Jevy, takto oznacené, pokud se jim nevyhneme, mohou vést k vaznym
nasledkim zavisejicim na situaci. Dulezité véci jsou oznaceny
VAROVANI (popt. VYSTRAHA), proto si jich vimnéte.

POZNAMKA POZNAMKA:
Poznamka indikuje oblast nebo subjekt zvlastniho vyznamu, zdaraziujici
bud’ vlastnosti vyrobku nebo obvyklé omyly pii provozu nebo udrzbe.

i\ NEBEZPECNE VYSOKE NAPETI

Zatizeni pro fizeni motoru a elektrické regulatory jsou pfipojeny na nebezpecné sitové napéti.
Kdyz opravujete pohon a elektrické zatizeni, soucastky s pouzdry nebo vystupky mohou byt na
potencidlu stejném nebo vysSim nez je sitové napéti. Zvlastni pozornost musi byt vénovéna
ochrané proti urazu elektrickym proudem. Stljte na izolované podlozce a zvyknéte si pracovat
jen jednou rukou, kdyz kontrolujete komponenty. Vzdy spolupracujte s jinymi osobami v piipadé
nebezpeci. Odpojte napajeni ptred kontrolou zafizeni nebo provadénim udrzby. Ujistéte se, Ze je
zafizeni dobfe uzemnéno. Pouzivejte ochranné bryle, kdykoliv pracujete na elektronickém
zafizeni nebo toCicim se elektrickém zafizeni.
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PREDBEZNE VYSTRAHY

VYSTRAHA: Zafizeni by mélo byt instalovano, nastavovano a opravovano
kvalifikovanym elektrotechnickym udrzbaiskym personalem seznadmenym s
konstrukci a provozem zafizeni a moznym nebezpecim. NedodrZeni této predbézné
vystrahy muze vést k télesnému zranéni.

VYSTRAHA: Uzivatel je zodpovédny, Ze vSechny pohanéné stroje, pohyblivé
mechanizmy nedoddvané Hitachi, Ltd. a vyrobni linky jsou schopny bezpe¢ného
provozu pii frekvenci 150 % ze zvolené maximalni frekvence stfidavého motoru.
Zanedbani této zasady muze vést k destrukci zafizeni a zranéni obsluhy.

VYSTRAHA: NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. ODPOJTE
NAPAJECI NAPETI NEZ ZACNETE PRACOVAT NA TOMTO ZARIZENI.

VYSTRAHA SAMOSTATNA OCHRANA MOTORU PROTI NADPROUDU,
PRETIZENI A PREHRATI MUSI BYT PROVEDENA V SOULADU
S BEZPECNOSTNIMI PREDPISY VYDANYMI ZAKONODARCEM.

VYSTRAHA: Tyto pokyny by mély byt pieéteny a zcela pochopeny piedtim, nez
zacneme pracovat na zafizeni fady L 100.

VYSTRAHA: Spravné uzemnéni, odpinaci zafizeni a jind bezpecnostni zafizeni,
jejich umisténi, je na zodpovédnosti uzivatele a nejsou zajistovany Hitachi, Ltd.

VYSTRAHA: Pokud je motor vybaven vlastni tepelnou, ochranou, zajistéte
pripojeni tepelné ochrany motoru nebo ochrany proti pietizeni k ménici fady L
100, aby byl méni¢ zablokovan v ptipad¢ ptetiZzeni nebo piehiati motoru.

VYSTRAHA: NEBEZPECNE NAPETI JE NA ZARIZENI PRITOMNO,
DOKUD LED DIODA MENICE ZCELA NEZHASNE

VYSTRAHA: Rotujici hiidele a elektrické potencialy vii¢i zemi mohou byt
nebezpecné. Proto je ptfisné doporuceno, aby vSechny prace na elektrickych
obvodech odpovidaly narodnim elektrickym piedpisim a mistnim pravidlim.
Instalace, pfipojeni a udrzba by méla byt provddéna jen kvalifikovanym
persondlem. Vyrobcem doporucené testovaci procedury uvedené v uZzivatelské
ptirucce by mély byt provedeny. Vzdy odpojte elektrické napéjeni pted praci na
zatizeni.
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/ ‘\ VYSTRAHA: Toto zatizeni méa vysoké unikové proudy a musi byt trvale (pevng)
C > uzemnéno dvéma nezavislymi kabely.

/\ MOTORY:

C =~  Motory tfidy I musi byt spojeny s ochrannou zemi nizkoimpedancni cestou (< 0,10 Ohm)
Kazdy pouzity motor musi mit vhodné jmenovité hodnoty.
Motory mohou mit nebezpecné tocivé ¢asti, v takovém piipadé musi byt zajiSténa vhodna
ochrana.

4\ VYSTRAHA

(¥ N Obvody hlaseni poruchy méni¢e mohou byt pod napétim i pfi odpojeni napajeni
meénice. Po odklopeni ¢elniho krytu pii drzbé nebo prohlidce, se piesveédcte, ze
nap¢ti pro hldseni poruchy ménice je bezpecné odpojeno.

4\ VYSTRAHA
y Nebezpecné (vykonové) svorky pro pfipojeni motoru, stykace, filtru atd., musi byt
po instalaci nepiistupné.

ﬁ\ VYSTRAHA
) Toto zatizeni by mélo byt instalovano v rozvadéci kryti IP54 nebo ekvivalentnim
(viz CSN EN60529). Koneéna aplikace musi byt v souladu s CSN EN 60204-1
(s doporu€enimi v piirucce strana 4 — 1 a 4 — 2), doporucené miry a vzdalenosti
mohou byt v ptipad¢ nutnosti vhodnym zplisobem upraveny.

) VYSTRAHA

¢~ Zapojeni do svorkovnice musi byt spolehlivé upevnéno dvéma nezéavislymi
upevnénimi. Pouzijte ukonceni s oporou kabelu (obrazek nize) nebo kabel s
ucpavkou, kabelovou svérkou atd.

Svorka Upevnéni kabel

T el

m VYSTRAHA

Na vstupu napdjeci sit€¢ do méni¢e musi byt nainstalovano zafizeni k odpojeni
napajeci sit¢.Kromé toho zde musi byt umisténa ochranna zatizeni dle IEC947 - 1 /
IEC947 - 3 (hodnoty ochrannych zatfizeni jsou uvedeny na strané 5 - 8).

Vvse uvedené pokyny spolu s dalSimi pozadavky vysvétlenymi v této
prirucce musi byt splnény pro naplnéni pozadavku normy pro
nizkonapét’ova zarizeni.
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Piedbézné pozadavky pro EMC

(Elektromagnetickou kompatibilitu). Je poZadovano vyhovét smérnici EMC (89/336/EEC)
kdyz méni¢ L100 je pouzit v zemich Evropské unie. Pro uzemi CR je nutno vyhovét nafizeni
vlady €. 169. Pro splnéni musi byt provedeno nasledujici:

A VYSTRAHA: Tato zafizeni by mé&la myt instalovana, nastavovéna a opravovana

—* > kvalifikovanym persondlem seznamenym s konstrukci a provozem zafizeni a
moznymi nebezpecimi. Nedodrzeni tohoto pfedbézného upozornéni mize vést k
télesnému zranéni.

1. Vykonové napajeni ménice L100
1) Odchylky napéti £ 10 % nebo méné
2) Nevyvazenost napéti = 3 % nebo méné
3) Odchylky frekvence + 4 % nebo mén¢
4) Zkresleni napéti THD = 10 % nebo méné

2. Instalace
1) Pouzijte filtr navrzeny pro L100

3. Zapojeni
1) Je pozadovan stinény kabel pro pfipojeni motoru o délce mensi nez 50 m
2) Nosna frekvence musi byt nastavena mensSi nez 5 kHz, abychom vyhovéli EMC

pozadavkiim
3) Oddéleni kabelaZe vykonového napajeni od kabelaZe signalovych a ovladacich obvodi

4. Pracovni prostiedi
Kdyz pouzijete filtr udrzujte nasledujici podminky:
1) Teplota okoli : - 10 az 40 °C
2) Vlhkost : 20 - 90 % relativni vlhkosti (bez kondenzace)
3) Vibrace:5,9 m/s* (0,6 g) 10-55Hz
4) Umisténi: 1.000 m nad mofem nebo méné, vnitini prostiedi, bez korozivnich plyni a
pracht.
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1. BEZPECNOSTNIi PREDBEZNA VAROVANI

1. Instalace

/4\\VYSTRAHA

i'i Ujistéte se, Ze instalujete jednotku na nehoflavy material ......... str. 4 — 1
: jako je kov. Jinak existuje nebezpeci pozaru.
i'i Ujistéte se, ze neni nic hotlavého v blizkosti, jinak existuje .......... str. 4 - 1
: nebezpeci pozaru.
i‘i Ujistéte se, ze zadné cizorodé materialy, jako jsou kousky ......... str. 4 - 1
: dratu, okuje ze svatrovani, zbytky Zeleza, prach atd. nespadly
dovnitf ménice. Jinak je nebezpeci pozaru.
i'i Ujistéte se, Ze meénic instalujete na misto, které miize unést ......... str. 4 — 1
: vahu dle specifikace v textu (4. Instalace). Jinak muze
spadnout a poSkodit se.
i'i Ujistéte se, Ze instalujete na kolmou sténu, kterd neni pod ......... str. 4 — 1
: vlivem vibraci. Jinak se mize méni¢ uvolnit a poskodit.
m Ujistéte se, Ze neinstalujete a provozujete meénic, ktery ......... str. 4 — 1
(%Y poSkozen nebo mu chybi ¢asti.
Jinak vznikd nebezpeci zranéni.
i‘i Ujistéte se, ze instalujete v mistnosti, kterd neni vystavena ......... str. 4 — 1
d pfimému slunecnimu zafeni a je dobfe vétrana. Vyhybejte se
prostiedi, které vedou k vysoké teploté, vysoké vlhkosti nebo
kde dochazi ke kondenzaci, jakoz prostorim s prachem,
korozivnimi plyny, vybuSnymi plyny, hoflavymi plyny,
s chladici kapalinou od obrébéni, s chemikaliemi atd.
Jinak vznikne nebezpeci pozaru.
i'i Ujistéte se, ze povrch stény je z nehoflavého materidlu jako ......... str. 4 - 2
: je ocelovy plech.
2. ZAPOJENI
/1 VYSTRAHA
/'\ Piesvédcete se, Ze jednotka je uzemnéna. .. str. 5 -1
~* > Jinak je nebezpeci urazu elektrickym proudem, popi. pozaru.
i'i Zapojovaci prace by mély byt provadény elektrotechnickymi ......... str. 5 -1
: specialisty.
Jinak vznika nebezpec¢i trazu elektrickym proudem, popft.
pozaru
i'i Pted zapojovanim se ujistéte, zda je vykonové napajeni ... str. 5 - 1
: vypnuto. Jinak hrozi nebezpeci trazu el. proudem nebo
poZaru.
Neprovadéjte zapojovani na zafizeni, které je pfipojeno ... str. 5 -1

E>

k siti. Jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem
nebo poZaru.

1-1




Presvédcete se, Zze napajeci napétije: ..

Jednofazové i trojfazové napdjeni 200 az 240 V 50
/60 Hz (do 2,2 kW).

Trojfazové napéjeni 200 az 240 V 50 / 60 Hz (3,7 kW).
Trojfazové napajeni 380 az 460 V 50 / 60 Hz

Presvédcete se, ze nenapajite jednofazoveé typ pro ...

trojfazové napdjeni. Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Presvédcete se, Ze neptipojujete stiidavé napajeni na
vystupni svorky (U, V, W).
Jinak vznikne nebezpeci poSkozeni nebo pozaru.

VSTUP weeTUE e

Pomn.
(Lly (M)
L1 L2 L3 T W W

|
ST Pomu L1W  Jednofimové 200 a3 240 ¥, 5060 Hz
L N L1,L2.L53 Tiifizové 380 a3 460 V, 5060 Hz

VTEONOVE NAPATENT
Dotahujte Srouby pfedepsanym utahovacim momentem.
Provéftte, ze jsou svorky fadné dotazené, jinak vznika
nebezpeci pozaru.

Pozndmka k pouziti proudovych chrénict
v_napéjecim obvodu:
M¢énice frekvence s CE - filtry a stinénymi kabely
k motoru maji velké tinikové proudy tekouci ptes zem.
Zvlasté v okamziku zapnuti napdajeci sit¢ mize dojit k
nezadouci aktivaci proudovych chranict. Protoze je
usmeérnovac na vstupni strané ménice je mozna aktivace
chranic¢e stejnosmérnym proudem. Proto bychom m¢li
respektovat nasledujici:
M¢l by se uzit typ, ktery neni citlivy na kratkodobé
pulsni vybavovaci proudy, tzn. s casovym zpozdénim
a velkym vybavovacim proudem. Jiné obvody by mély
byt chranény jinymi proudovymi chraniéi.
Proudovy chrani¢ pfed ménicem frekvence neni
absolutni ochranou proti pfimému dotyku.

Piesvédcete se o hodnoté pojistek v sitovém napéajeni  .........

meénice. V pfipad€ pfedimenzovani pfivoda
vznikéa nebezpeci pozaru.

Presvédcete se, ze pfivody k motoru, stykace ...

odpovidaji, proudové jmenovitym hodnotdm ménice,
jinak vznika nebezpeci pozaru.
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3. RIZENI A OVLADANI

m UPOZORNENI

o
A
n

{>

PresvédcCete se, ze pred zapnutim napajeni ménice jsou zaviena
¢elni dvirka.

Béhem napdjeni meénice nesmi byt oteviena Celni dvirka. Jinak
vznikd nebezpeci urazu elektrickym proudem.

PresvédcCete se, ze neovladate spinace vlhkyma rukama. Jinak
vznikne nebezpeci urazu el. proudem.

Kdyz je méni¢ napajen nedotykejte se svorek ani béhem stopu.
Jinak vznika nebezpeci urazu el. proudem.

Je-1i zvolen rezim automatického restartu

muze dojit k nahlému startu pohonu po zastaveni poruchou.
Neptiblizujte se ke stroji. (Pfesvédcete se, Ze navrh stroje je tak
bezpecny, ze bezpecnost osob bude zajisténa i pti automatickém
startu.) Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Tlacitko stop je u¢inné jen kdyz je na tuto funkci nastaveno. Pro
stop v nouzi piipravte zvlastni tlacitko.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Kdyz je dan povel k chodu v dobé resetu poruchy dojde k
nahlému rozbéhu. Nedévejte povel reset pied provéienim, ze
povel k chodu je vypnut.

Jinak vznikne nebezpeci zranéni.

Dokonce i kdyz je napajeni na kratkou dobu pieruseno, po
obnoveni napajeciho napéti mtize dojit ke spusténi, pokud je dan
povel k chodu. To miize znamenat nebezpeci zranéni obsluhy.

Nedotykejte se vnittku napajeného ménice a nestrkejte dovnitt
vodiCe. Jinak vznika nebezpec¢i urazu elektrickym proudem
anebo pozaru.

Je-1i zapnuto napajeni v dobé¢, kdy je aktivni signdl start, motor se
zacne otacet, coz je nebezpecné. Pied zapnutim napajeni se
presvédcete, ze neni sepnut povel k chodu.

Kdyz tlacitko stop neni G¢inné, neni funk¢ni ani jeho resetovaci,
ani jeho zastavovaci funkce.

Presvédcete se, Ze stop v nouzi je proveden zvlast. Kdyz jako
zdroj ovladani je navolen digitalni panel, tato volba neni u¢inna.

str. 6 - 1
str. 6 - 1
str. 6 - 1
str. 6 - 1
str. 8 —11
str. 6 - 1
str. 6 — 1
str. 7-12
str. 6 - 1
str. 7-4
str. 8 - 27
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/1 VAROVANI

/'\ Chladi¢ bude mit vysokou teplotu Nedotykejte se ho.
—~ > Jinak vznika nebezpeci popéleni.

& M¢ni¢ muze byt snadno nastaven na vysokou frekvenci.
: Nastaveni proved’te az po zkontrolovani rozsahu otacek
motoru a stroje.
Jinak je nebezpeci zranéni.

/'\ Pokud je motor provozovan na frekvenci vys$si nez je

~ = standardni nastaveni (50 / 60 Hz), zkontrolujte otacky
motoru a zdroje u vyrobce a teprve po jejich souhlasu je
takto provozujte.
Jinak vznikd nebezpeci posSkozeni stroje.

/'\ Zkontrolujte nasledujici pfed a béhem zkuSebniho
—~ > provozu. Jinak vznika nebezpeci poSkozeni stroje.
e Je propojka mezi + 1 a+
e Je smér otaceni motoru spravny?
e Nenastavad porucha ménice pii rozbcéhu a dobéhu
motoru?
e Ukazuji méfice otacek a meéfice frekvence
spravné?
e Nedochazi k abnormalnim vibracim nebo velkému
hluku motoru?

4. UDRZBA, PROHLIDKA, VYMENA SOUCASTI

KE>UPOZORNENi

Udrzbu a prohlidku provadéjte az po uplynuti vice nez 5
minut po vypnuti napajeni ménice.
Jinak vznika nebezpedi trazu elektrickym proudem.

& Zajistéte, aby udrzbu, prohlidku a ndhradu soucasti
: provadély jen kvalifikované osoby. (Pfed zahajenim
prace musi pracovnici sundat kovové predméty
(naramkové hodinky, naramky apod.)).
(Zajistéte pouzivani izolovanych nastroju.)
Jinak vznika nebezpeci Grazu elektrickym proudem
nebo zranéni.

zixUPOZORNENi

& Kdyz rozpojujes konektory, nikdy netahej za vodice

: (vodice pro chladici ventilator nebo desku logiky).
Jinak vznika nebezpeci pozaru v dusledku preruseni
nebo poskozeni vodici.
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5. JINA UPOZORNENI

ZB;UPOZORNENi

7N

Nikdy nemodifikuj jednotku.
Jinak vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo zranéni.

(4\ VAROVANI

ZkouS$ka priloZzenym napétim a méreni izolaéniho odporu jsou provadény
pred expedici jednotky, proto neni potifeba provadét tyto zkousky pred
uvedenim do provozu.

Nedotykejte se nebo neodpojujte draty nebo konektory p¥i zapnutém
napajeni.Také nemérte signaly pri chodu.

Nezastavujte pohon vypinianim stykace na vstupu nebo vystupu ménice.
Nikdy nemanipulujte stykaci, kdyzZ je pohon v chodu. Pokud je to moZné,
vyhnéte se pouziti vystupniho stykace.

LN\

ELPMTP

EMI O, W, W
Vikonowe . L1 L2 L3 | Ménid
— W

napajeni frekvence
.‘-\ Lo = zapmryE

ZAPMNTP

WY pzq o KAl

Spravné

Kdyz doslo ke kratkodobé ztraté napéjeni, a jestlize byl ponechdn povel
start, méni¢ muze restartovat po znovuobnoveni napdjeni. Je-li mozné, ze
takova situace muze zranit lidi, potom instalujte styka¢ na stran¢ napdajeni
tak, ze obvody nedovoli restart po obnoveni napéti. Je-li pouzit modul
dalkového ovladani a byla zvolena funkce restartu, mize to zpusobit
automaticky restart, byl-li dan povel start; proto bud’te opatrni.
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Nepripojujte kompenzac¢ni kondenzatory nebo bleskojistky mezi vystupni
svorky ménice a motoru.

Eleskonstka
Vikonowé Ménis
napajent frekvence !
Eompenzadni
kondenzatory

Zkontrolujte, zda je uzemnéna zemnici svorka, @ .

Pii kontrole jednotky, po vypnuti napajeni, vyckejte 5 minut nez odstranite kryt.

VYSTUPNI FILTR PRO POTLACENI PREPETI NA MOTORU (PRO 400
V TRIDU).

V soustaveé vyuzivajici napétovy meéni¢ frekvence s pulzné sitkovou modulaci vznika
prepéti na svorkach motoru zplisobené parametry kabelu, jeho délkou, (zvlasté, kdyz
vzdélenost mezi motorem a ménic¢em je 10 m nebo vice).

Potom je vhodné pouzit vystupni motorovou tlumivku, popft. filtr tfidy 400 V na
potlaceni ptepéti. Pti délce vystupniho kabelu vétsi nez 50 m je pouziti vystupni
tlumivky nutné.

OCHRANA PROTI INTERFERENCNIMU RUSENI Z MENICE.

Me¢éni¢ vyuziva hodné polovodi¢ovych spinacich prvki jako jsou tranzistory a
tranzistory IGBT. Proto rozhlasovy piijima¢ nebo métici pfistroje umisténé blizko
ménice jsou pod vlivem zna¢ného ruseni.

K ochrané pfistrojii pied chybnou funkci v diisledku rusSeni by mély byt instalovany
spravné vzhledem k méni¢i. Uginné je stinéni celé struktury instalace ménice.
Pfidanim sitové tlumivky, popf. filtru radiového odruseni na vstup ménice také snizi
vliv ruseni po napajeci siti na jina zafizeni.

Zaznamenejte, ze ruSeni z napajeni sité, pronikajici smérem do méni¢e miize byt
minimalizovdna zapojenim sitové tlumivky, popt. filtru radiového odruSeni na
primarni stranu ménice.
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kahel

/5\ VLIV NAPAJECI SITE NA MENIC

V ptipadech uvadénych nize, ménic frekvence obecného pouziti v disledku
velkych proudovych Spicek z napajeci sit€¢ nékdy zni¢i vykonovy modul. Kde se
predpoklada takova situace nebo musi byt blizko sebe dv¢ zatizeni, instalujte
stfidavou sitovou tlumivku mezi napajeci sit’ a ménic. Pro spolehlivou ¢innost
ménicl je vhodné vstupni sitové tlumivky instalovat, i kdyZ nenastavaji nize
uvedené okolnosti.

(A)  Faktor nevyvazenosti napajeci sit€ je 3 % nebo vice
(B)  Vykon napdjeci sité je nejméné 10 - krat vétsi nez vykon ménice (a vykon
napajeci sit¢ je 500 kVA nebo vice).
(C)  Jsou ocekavany nahlé zmény v napéject siti.
Priklady:
(1)  Neékolik ménicii je propojeno kratkou sbérnici.
(2) Tyristorové usmériiovace a ménice frekvence jsou propojeny
kratkou sbérnici.
3) Jsou instalovany spinané kompenzacni kapacitni stanice.

V ptipadech (A), (B) nebo (C) doporucujeme instalaci stfidavé tlumivky o 3 %
(Gbytek napéti pii jmenovitém proudu) s respektovanim napajeciho napéti na strané
sité.

/‘\\ KdyZ nastane porucha EEPROM ( E ,,08%), provérte opét nastavené hodnoty.

/?\ KdyzZ je zvolen rozpinaci kontakt pro povel vpied nebo zpét ((FW], [RV]

¢~ svorky), ménic startuje automaticky. Nevolte rozpinaci kontakt bezdiivodné.
VSEOBECNE

Na vSech obrazcich v této pfirucce, kryty a bezpecnostni prvky jsou
prilezitostné odmontovany, aby bylo mozné popsat detaily. Kdyz je vyrobek
v provozu, piesvédcete se, ze kryty a bezpecnostni prvky jsou na miste, pro
které jsou urCeny a provozujte vyrobek podle uzivatelské ptirucky.
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2. Kontrola po vybaleni

Pted instalaci a zapojenim zkontrolujte nasledujici:
e Piesvédcete se, ze nedoslo k zadnému poskozeni béhem dopravy jednotky.

e Po vybaleni jednotky se presvédcete, ze balicek obsahuje jeden ménic
frekvence a jednu pfirucku uzivatele.

e Piesvédcete se, ze vyrobek je ten, ktery jste objednali, kontrolou tdajii na
Stitku na boku jednotky.

Jestlize objevite néjaké problémy, kontaktujte ihned prodavajiciho dealera.

Oznadeni typu (Ptiklad pro L100-004HFE) HITACHI
- - » | Model : L100-004NFE
PouZitelny vykon motord o | HPAW /04 Vstupni proud pii 1 faz. napajeni
Vstupni jmenovité 5 | npuEntrec: 50.60Hz 200-240 V 1Ph Vstupni proud pii 3 faz. napajeni
) B N 50,60Hz 200-240 V 3Ph <« -
Vstupni jmenovité hodnoty > | Output/Sortie: 1-360Hz 200-240 V 3Ph A | (YYstupni proud
Vvrobni ¢islo datum. » | MFGNo. 788 T1128270005 Datte: 9706 | _ Rok vyroby / mésic
Hitachi. Ltd. MADE IN JAPAN NE16452-2 h

Obsah udaju na Stitku

. r v ’ Vs |
| Popis kédu oznafeni modelu ménice |

L100 - 004 H F E 5
I— ¢islo verze (-, 1,2 ...)
oblast distribuce
Sériové jméno (E: Evropa, U: USA)

Typ struktury
(F: s digitdlnim panelem)

Vstupni napajeci napéti

gN: Jednofazové nebo trojfazové tiidy 200 V)
H: Trojfazove tiidy 400 V)

(L: Trojfazové ttidy 200 V)

Vykon pouzitelného motoru (4 - pélového, [kW])

001 :0,1 kW 007 :0,75 kW 022:2,2 kW
002:0,2 kW 011 :1,1 kW 030 :3,0 kW
004 :0,4 kW 015:1,5kW 037 :3,7kW
005: 0,55 kW 040 : 4,0 kW
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3. Vzhled a nazvy casti

Kryt tlacitek

Panel ovladani

Seriové rozhrani RS422
(Pripojeni dalkového

Plast’
Ptipojeni ochranného

/Vndi(‘,e PFE (Sronhv M4)
g Tlacitka pro programovani
méni¢e a svorkovnice fizeni
D jsou pod krytem tladitek. Pfi

programovani, jakoz 1 pfi
zapojovani svorkovnice fizeni,
musi se kryt tlacitek odklopit.

Chladi¢

Sroub

Svorkovnice
fizeni

Pii zapojeni svorkovnice
vykonovych obvodi a relé
hlaseni poruchy je tieba
uvolnit Sroub a odklopit
panel ovladani.

Kryt svorek

Svorkovnice vykonovych
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Panel ovladani

Sroub

Plast

Chladi¢

Pfipojeni ochranného
vodi¢e PE (Srouby M4)

P

3-2

Kryt tlacitek

Sériové rozhrani RS422

| (Pfipojeni dalkového

ovladani)

/ Ventilator

Tlacitka pro programovani
méni¢e a svorkovnice fizeni
jsou pod krytem tlacitek. Pti
programovani,  jakoz  pfi
zapojovani svorkovnice fizeni,
musi se kryt tlacitek odklopit.

Svorkovnice
fizeni

Pti zapojeni svorkovnice

vykonovych obvodi a relé
hlaSeni poruchy je tfeba uvolnit
Sroub a odklopit panel ovladani.

Relé hlaseni

Sériové rozhrani RS422
(Ptipojeni dalkového
ovladani)

Kryt

svorkovnice

Svorkovnice vykonovych
obvadn



4. Instalace

@ VAROVANI
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Presvédcete se, Ze instalujete jednotku na nehoflavy material jako je kov.
Jinak vznika nebezpeci poZaru.

Presvédcete se, Ze nevnikly do ménice cizi latky, jako jsou kousky dratu,
okuje ze svafovani, zbytky kouskt zeleza, draty, prach atd.
Jinak vznikne nebezpeci pozaru.

Presvédcete se, Ze instalujete méni¢ na misto, které je schopno nést vahu
ménice dle specifikace v textu (4. Instalace).
Jinak mtze spadnout a poSkodit.

Presvédcete se, Ze instalujete méni¢ na kolmou sténu, kterd nepodléha
vibracim.
Jinak mtze spadnout a poskodit se.

Piesvédcete se, Ze instalujete ménic pii otevieném celnim krytu, a Ze jste
dotahli montazni Srouby.
Jinak mize spadnout a vznika nebezpeéi poSkozeni.

Presvédcete se, Ze neinstalujete a neprovozujete ménic, ktery je poskozen
nebo kterému chybi ¢asti.
Jinak vznika nebezpec¢i zranéni.

PiesvédcCete se, ze instalujete v mistnosti, ktera neni vystavena pfimému
slune¢nimu zafeni a je dobfe vétrand. Vyhybejte se prostfedi, které ma
vysokou teplotu, vysokou vlhkost nebo kde dochazi ke kondenzaci par,
jakoz 1 mistim s prachem, s korozivnimi plyny, vybuSnymi plyny,
zapalnymi plyny, zneciSténym chladici kapalinou pro obrabéni,
chemikaliemi, atd.

Jinak vznikne nebezpeci pozaru.
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Meéni¢ by mél byt namontovan svisle na nehotlavou sténu, abychom piedesli prehiati nebo
pozaru.

Zajistéte dale znazornény volny prostor kolem ménice pro umoznéni proudéni chladiciho
vzduchu.

Toto zatizeni by mélo byt montovano v rozvadéci kryti IP54 nebo ekvivalentnim.

Cizi predméty by nemély padat do zafizeni, zejména vodivé kousky, které mohou zpisobit
nejen Spatnou funkci a poskozeni, ale také nebezpeci pozaru v disledku zkrata.

A
min. 10 cm Proud R
J | L100 [ -
min. min.
8 cm 12 cm

Imin. 10 cm —/

Zakryjte vSechny ventilacni otvory v méni¢i béhem instalace, abyste zabrénili padani
cizich predméti do zafizeni.
Zkontrolujte, Ze tyto kryty byly odstranény pred zahdjenim provozu.

Horni krvt

Ventila¢ni
otvory

Zkontrolujte, Ze okolni teplota je v rozmezi - 10 °C az + 40 °C.

V piipadé 50 °C nastavte nosnou frekvenci na 2 kHz nebo méné a snizte jmenovity
vystupni proud na 80 % nebo méné a odstrainite horni kryt. Z hlediska dosazeni vyssi
zivotnosti a spolehlivosti doporucujeme po ukonceni instalace horni kryt sundat.

Vysoka teplota okoli zkracuje zivotnost zatizeni.

Jestli jsou néjaka horka zatizeni v blizkosti ménice, snazte se dat méni¢ od nich co nejdéle.
Kdyz je ménic¢ instalovan do rozvadéce anebo skiin€, teplota v okoli ménice by méla byt
na jmenovitych hodnotach.

Uvazujte s vétranim a volnym prostorem kolem ménice.

Z bezpecnostnich divodu, celni kryt by mél byt uzavien a neotviran béhem provozu. Podle
bezpecénostnich pozadavki koneéna aplikace musi byt v souladu s CSN EN 60204 - 1.
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5. Zapojeni

@ VYSTRAHA

i'i Presvédcete se, Ze je méni¢ uzemneén.
: Jinak vznikd nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo poZaru.

/'\ Zapojovaci prace by mély byt provadény lidmi kvalifikovanymi pro praci
= selektrickym zafizenim.
Jinak vznikne nebezpec¢i Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

/'\ Zacnéte zapojovat, az se piesvédcite, ze vykonové napdjeni je vypnuto. Mohlo by to
~ > mit za nasledek uraz el. proudem nebo pozar.

i'i Zacnéte se zapojovanim teprve az po fadném upevnéni ménice.
: Jinak vznikd nebezpeci razu elektrickym proudem nebo zranéni.
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Presvédcete se, Ze napajeci napéti jsou:

Jedno / ti1 fazové 200 az 240 V 50 / 60 Hz (az do 2,2 kW).
Ttifazoveé 200 az 240 V 50 / 60 Hz (3,7 kW)

Ttifdzoveé 380 az 460 V 50 / 60 Hz.

PresvédcCete se, ze nepiipojujete stitidavé napajeni na vystupni svorky (U, V, W).
Jinak vznika nebezpeci poSkozeni a nebo pozaru.

VETUR VESTUOR
Pomn.
(L1} (M)
L1 L2 L3 o w
|
T Tr——- Pomn: L1H  Jednofisowd 200 az 240 ¥, 50060 He
£ o ———— L1,L2 L3 Tiifizowe 320 az 460 ¥, 50060 H=
IIII — — — —
-
TTEAHOVE HAPLTENT

Dotahujte Srouby piedepsanym utahovacim momentem. Zkontrolujte, Ze Zadné Srouby
nebyly povolené
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Poznédmky k pouziti proudovych chranicii v obvodech hlavniho napdjeni. Ménice
frekvence s CE - filtry (vstupnimi filtry radiovych frekvenci) a stinénym kabelem

k motoru maji velké unikové zemni proudy. Zejména v okamziku zapnuti miize nastat
nezadouci vybaveni proudového chranice. ProtoZze na vstupu meénice je usmérnovac,
muze byt sniZzena vypinaci schopnost mnozstvim stejnosmérného proudu.

Meélo by byt zvaZeno nasledujici:

M¢l by se pouzivat proudovy chrani¢ s vysokym vybavovacim proudem

nereagujicim na jednordzové Spicky a pulzni proud.

Jiné komponenty by mély byt chranény samostatnymi chranici.

Chrani¢ na vstupu ménice neni absolutni ochranou proti dotyku zivé ¢asti.
Presvédcete se, ze jste zaradili pojistku(ky) do obvodl ovladani (do stejné faze jako
vykonové napajeni).

Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Ptivody k motoru a stykace musi odpovidat jmenovitému vykonu ménice.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Do napajeciho obvodu ménice musi byt zafazeno odpojujici zafizeni. Dale zde musi
byt zapojeno ochranné zatfizeni dle CSN-EN60947-1/ CSN-EN947-3.

Zapojeni dratd do svorek musi byt spolehlive zajisténo dvéma upeviovacimi body.
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5.1 Zapojeni napajeni a motoru

Svorky vykonovych obvodii a svorky hlaSeni poruchy budou piistupné po otevieni ¢elniho krytu.

Viz strana 3 - | VZHLED A NAZVY CASTI.
Ovladaci jednotka

upevnéna zaklapnutim

[ ) —H° \

=l
B

14

Rel¢ hlaSeni poruchy

e S S—

Svorkovnice

v§konovych obvodi \ Sériové rozhrani RS422

Pfipojeni PE (Ptipojeni pro dalkové ovladani)

Fi.: L100-004HF_

Propojka

olo.o)o

LOAL]jALZ
Hl
7ol
Tikonowé
napijeni
Tepelné Tepelns
relé relé
Nepftipojujte napajeni na jiné svorky nez L1 ,L2 L3/ N.
e Nepfipojujte zadné draty na neoznacené svorky na
horni strané. Tyto svorky jsou pouzity pro vnitini |: — |:
obvody.

e Rozméry svorek jsou na strané 5 - 10

e Je - li pozadovano paralelni zapojeni motord, zafad’te tepelné relé do obvodu kazdého motoru
(pokud je délka vedeni k motorim vétsi nez 10 m, je nutno do vystupu ménice zatadit vystupni
tlumivku).

e  Zkontrolujte pfifazeni vykonovych svorek nasledovné.

Typ sttidavého napéajeni Pouzitelné svorky
Jednofazové, 50 / 60 Hz Svorky L1, L3 /N
Trifazové, 50 / 60 Hz Svorky L1, L2, L3 /N

e Neodstranujte propojku mezi svorkami (+ 1) a (+).
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Svorky tidicich obvodu

Ovladaci jednotka

—

Svorkovnice Fidicich obrodi

L

5

4

3

2

1 | P24

H

0

Ol

FIV

ChvZ| 12

11

R
/Iﬁ

Sroub Svorkovnice fizeni

Schéma zapojeni fidicich obvodu (piiklad).

=~

Piistroj
meéfeni
frekvence

= _ g
g § £ % g
E;)\ Q“mm = Fg >8 ~<<S>‘
£ 52 2 § & o gE
5 §§: % = < g 2%
| L s T4 ]33 [2]1 [Pa]
LH]|[O IJI ol Ill L IlIFMIIICMZI [ 12 f{[11]
o FAl
—d
Zadavani frekvence T +
potenciometrem (1k-2kOhm)
RUN
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Zapojeni L100 - ...NFE

Napéjeni 1~ 200 - 240 V

U TP
7
2
g || |

N g -——0ON

Pfipojeni
*—— brzdné
jednotky

Zapojeni L100 - ...HFE

Napdjeni 3 ~ 380 - 460 V

RN I DA Y
8

LZE—/*gﬁ L2
= | |

L3+ T /0 L3
£

Pro  pfipojeni
brzdné
jednotky

ID@
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Poznamka 1: KdyZ pfepindme napajeni motoru mezi méni¢em a siti pouzijte mechanicky
vzajemné blokované stykace KM1, KM2. Prepinani stykac¢a Mgl, Mg2
I1ze provést jen za klidu pohonu (motoru i ménice).

EM1

Firkanaws M3 L1(LI) (T10 .
nfp_;:;f’e & e L2 Mgt (T2)V [—o
L3(H) (T3TW

Poznamka 2: Kdyz kabel mezi motorem a ménicem je delSi nez 10 m, tepelné relé¢ mize
chybn¢ vypnout v dasledku vysokych frekvenci. Zabraiite tomu
instalovdnim motorové tlumivky na vystupni stran€é meéni¢e nebo 1épe
pouzijte proudovy snima¢ misto tepelného relé.

Poznamka 3: Presvédcete se, ze je provedeno doporucené uzemnéni. Zkontrolujte, ze
kazda jednotka je zemnéna samostatné a vyhnéte se spolecnym zemnicim

bodlm s jinymi tézkymi elektrickymi stroji.

Je - i pouzito vice ménicu, presvédcete se, ze zapojeni zemnéni nevytvari smycky.

—TF
—ATF

Poznamka 4: Kdyz je vyuzivan signal dosazeni frekvence, pouzijte nulovou diodu
paraleln€ s civkou relé. Jinak pfepéti pii zapinani a vypinadni mize poskodit
vystupni obvod ménice.

5-6



Poznamka 5: Pouzivejte kroucené a stinéné draty pro propojeni signalli a odstrarite izolaci
stinéni dle obrazku nize. PiesvédcCete se, ze délka signalnich vodic¢t je 20 m
nebo méné. Jestlize délka vodicu signalti musi byt del$i neZ 20 m pouZijte
oddélovaci prvky (napi. oddélovaci relé a nebo pievodniky pro galvanické
oddéleni analogovych signall).

Izolace

........

@ -4—— Piipojte na uzemnénou kostru Neni tieba
zadné zemnéni

Poznamka 6: Kdyz signal zadavani frekvence je zapinan a vypinan kontakty, pouzijte relé,
jejichz kontakty nezplisobi nespravnou funkci i pfi extrémné malych

v

proudech a napétich, jako jsou kiizové dvojité kontakty a podobné.

Poznamka 7: Pro ostatni svorky pouzijte relé, které ma dobry kontakt pii 24 Vss, 3 mA,
pro kazdou svorku.

Poznamka 8: Oddélte vedeni vykonovych obvodi od vedeni ovladdacich reléovych

obvodi. Jestlize se musi kitizit, mélo to byt pod pravym thlem.
/ Vykonové obvody
{L1, L2, L3(N), U(T1) a W(T3), + 1, +, -, atd.}

P — Pravy

«—Signalové obvody
(H,0,0LL,FM, 1,2,3,4,5, 11, 12, CM2, P24)

oddélit vzdalenosti 10 cm nebo vice

Poznamka 9: Nezkratujte omylem svorku P24 se svorkami L, H, OI, FM. Muze se
poskodit zdroj pro napajeni fidicich obvodi.

Poznamka 10: Nezkratujte svorky H a L. Mze dojit k poruSe napdjeni fidicich obvodu.

Spojeni s programovatelnym automatem
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(1) Pt1 vyuziti vnitiniho zdroje

MEnic frelovence

L1iL1} (T1) I

— L2 (T W @

oML

—

L3{H (T3 W
24 V- (Pozm.)
P24 T 1

—

Brzdnd jednotka

2]

[m]

L

[m]

[m]

Ln

Fontakt hlasend

)

[m]

poplachu

iy

L]

[m]

O ———(

Typ ¥YTS 45
tranmstorowy wystupnd modul

=
Spolednd v mAridl

o e
0

Poznamka 1: Nezkratujte omylem P24 a L. Muze dojit k poSkozeni napdjeni fidicich

obvodu.
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5.2 Zapojeni zarizeni, volitelné prisluSenstvi

/!\ VYSTRAHA: Provadgjte zapojeni zafizeni v souladu s bezpe&nostnimi pravnimi

ptedpisy.
Je - li zapojeni ur€eno normami nebo zakony a pravidly, dodrzujte
jejich instrukce.

Vykon del ménic Kabeldz Pouzitelné zatizeni
n(ll((){;,r)u Model ménice Vykonové spoje | Signalni spoje |  Pojistky ( char. aM) 600 V
0.2 L100-002NFE
’ L100-002NFU
04 L100-004NFE 1,0 mm? 10A
’ L100-044NFU
0,55 L100-005NFE
0.75 L100-007NFE
’ L100-007NFU 1,5 mm? 16A
1,1 L100-011NFE
L100-015NFE ) ,
1,5 L100-015NEU 2,5 mm 20 A (1 faz.)
L100-022NFE 5 ,
2,2 L100-022NFU 4,0 mm 35 A (1 faz.)
3,7 L100-037LFU 2,5 mm’ (*) 35A
L100-004HFE 0,15
0.4 L100-004HFU az 0,75 mm> 4A
L100-007HFE stinéné vodice
0.75 | 1 100-007HFU 0 6 A
Ls L100-015HFE ’
’ L100-015HFU 10 A
25 L100-022HFE
> L100-022HFU
3,0 L100-030HFE
40 L100-040HFE 1,5 mm? 16 A
’ L100-040HFU
L100-055HFE
3 | L100-055HFU Vs 20 A
75 L100-075HFE ’ 25 A
> L100-075HFU

Poznamka 1: Zapojeni musi byt provedeno dle UL a CSA certifikovanymi koncovkami
odpovidajicimi prifezu vodice.

Poznamka 2: Pouzijte siln€js$i vodi¢e pro vykonové obvody, jestlize vzdalenost je veEtsi

(*) Pouzijte vodi¢ 0,75 mm? pro zapojeni obvodi hlageni poruchy.

nez 20 m..
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Popis Casti

Funkce

Stiidava tlumivka
pro zlepSeni
uciniku (ALI - [0
H)

Tento prvek se pouziva, kdyz nevyvazenost
napéti je 3 % nebo vice a vykon napéjeni je
500 kVA nebo vice a jestlize jsou rychlé
zmény ve vykonovém napajeni. Také
zlepSuje ucinik.

EMI - filtr pro
meénice
(FFL100 - [17)

Tato soucast snizuje celkové ruseni
generované mezi vykonovym napéjenim a
zemi, jakoz 1 bézné rusent.
Instalujte ji na vstupu ménice.

Poznamka 1.

Stejnosmérna Tahle soucast zlepsuje tcinik.

tlumivka

(DCL -1 - [)

Filtr radiového Tahle souc¢ést snizuje ruseni generované na

odruSeni (nulovy
reaktor)
(ZCL - A)

vystupu ménice. (Je mozné ji pouzit jak pro
vstup tak pro vystup).

Stridava tlumivka
pro prevenci
nespravné funkce
tepelného relé a
snizeni vibraci
(ACL-L -110)
(ACL -H - [0)

Tocici se motor napajeny z méniCe generuje
vEtsi vibrace nez pii napdjeni ze sité.
Instalaci této soucasti mezi ménic¢ a motor
se zmensuje momentové zvinéni.

Kdyz kabel mezi méni¢em a motorem je
ptilis dlouhy, tato soucést brani nespravné
funkci tepelného relé.

Poznamka 1: FFL100 tada filtrt je vyzadovdana EMC smérnici (Evropa), C - T / / CK
(Australie), ostatni prvky k tomuto ucelu neslouzi.

Tlumivky a jiné prvky vySe v tabulce uvedené, kromé EMI - filtri, jsou
pro obecné pouziti na snizeni ruSeni.
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5.3 Svorky
(1) Rozmeéry svorek
Svorky vykonovych obvodi

Svorky vykonovych obvodt (007NF_~022NF , Svorky vykonovych obvodt (002NF- ~,004NF )

037LF ,

004HF ~040HF )

0/(0/0/6

LB

9(0/0(0/0|®
LB

Zemnici svorka

_ﬁi?_

Svorka vykonovych obvoda
Pozn: hodnoty v zavorkach pro 002 a 004NF .

Svorky Fidicich obvodia Druh §r0ubu Sﬁz_ka v [mm]
Gl Torl Clmia i Vykon. obvody | M4(M3,5) 9 (7.1)
Ridici obvody M2 -
Svorky hlageni ObVOdy pomChy M3 -
poruchy Zemnéni M4 -
(2) Funkce svorek vykonovych obvodi
Oznaceni .
svorky Popis svorky Funkce
L1,L2,L3 |Vykonové Ptipojuje vykonové napéjeni: L1, LmfR2|B|u|v|w
(L1), (N) napéjeni L2,13...3 - fazové Ly M | @) (2] (13
L1, N.....1 - fazové
U, VvV, W Vystup Ptipojeni motoru
T1,T2, T3 |ménice T I T
+1,+ Externi Obvykle je zkratovaci propojka mezi
stejnosmérna |+ 1 a +. KdyZ pouzijeme ss - tlumivku :
tlumivka propojku odstranime. Vykonové napajeni
+, - Brzdna Zapojte volitelnou brzdnou jednotku | PFesvédcete se, ze propojka mezi + 1
jednotka (kdyZ je Zadan brzdny moment) a + nebyla odstranéna (s vyjimkou
Ochranna Ochranné svorka (pfipojeni zemnéni pouziti stejnosmérné tlumivky)
@ svorka jako ochrana proti urazu elektrickym
proudem).

Utahovaci moment

Sroub Utahovaci moment
M?2 0,2 N-m (max. 0,25 N-m)
M3 0,5 N-m (max. 0,6 N-m)

M3,5 0,8 N-m (max. 0,9 N-m)
M4 1,2 N-m (max. 1,3 N-m)




(3) Funkce svorek tidicich obvodi

(Tovérni nastaveni)

Ozna- . Tovarni nastaveni ,
. sgﬁiy Popis a funkce svorky (-FE/-FU) Poznamky
Vstupni 5 Inteligentni vstupni svorky 1 az 5. Reset (pozn. 2)
Signaly 4 Pevné rychl. 2 / Beznapét'ovy kontakt
(logické) Povel chod Povel chod Externi USP Zap: ON (Chod)
3 |vpted vzad porucha Pevné rychl. 1/ Rozp: OFF (stop)
Anal. vstup
2 |Pevné Tipovani funkce USP VZAD Minimalni  zapinaci
rychlosti (pozn. 1) doba
1 |(1. stupen) VPRED 12 ms nebo vice
Pevné 2.akcelerace Soft zamek
rychlosti / decelerace ptes svorku
(2. stupen)
Pevné Volny dobéh PTC
rychlosti (3. (Pozn. 3)
stupeit)
Pevné rychlosti  Piikaz Reset
(4. stupen) analogového
vstupu
P24 | Spole¢na vstupnich signall 24 Vss max. 30 mA
Monito- FM [ Analogové frekvence / Digitalné frekvence / Analogové
rovaci Analogove proud monitorovani monitorovani
signal frekvence
L | Spole¢nd pro monitorovani
Vstupni H | Napajeni pro zadavani frekvence 10 Vss max. 10 mA
zadani O |Napétovy zadavaci signal 0 - 10 Vss (jmenovite)
frekvence Vstupni impedance
10kQ
OI |Proudovy zadéavaci signal ss 4 - 20 mA
(jmenovité) Vstupni
impedance 250Q
L | Spole¢né pro zadavani frekvence
Vystupni 11 |Inteligentni vystupni svorky: Signal dosazeni |27 Vss (jmenovité) 50
signaly Dosazeni frekvence pii konstantni rychlosti. | pfi konstantni mA max.
DosaZeni nastavené frekvence frekvenci
12 | CHOD - signal, signal pfetizeni, signal odchylky | Signal chodu
PID, signal poruchy
CM2 | Spolecna pro vystupni signaly
Vystup ALO Parametry kontaktu: (Min. 100 Vstt.)
hlaseni ALOAL1 AL2 250 Vstf; 2,5 A (odporovaci zatéz) (10 mA)
poruchy ] 0,2 A (cos @ =0.,4) (5 Vss)
ALl 30 Vss; 3,0 A (odporova zateéz) (100 mA)
0,7 A (cos p=0,4)
Normalné: ALO - AL1 spojeno
AL2 | Abnormalng, Vypnuto napajeni: ALO - AL1 rozpojeno

Poznamka 1:
Poznamka 2:
Poznamka 3:

USP: Prevence funkce restartu po ztrat¢ napajeni
Resetovaci svorka miize byt zménéna z kontaktu typu a (NO) na kontakt typu b (NC).
Viz strana 7 - 14
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6. Provoz

6.1 Pfed zahajenim provozu

Pted zkouSenim chodu zkontrolujte nésledujici:

& VYSTRAHA

A\
A\
N

Zapinejte napajeni po uzavieni ¢elniho krytu. Po dobu napajeni neotvirejte celni
kryt.
Jinak vznikd nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Neovladejte spinace vlhkyma rukama.
Jinak vznika nebezpeci trazu elektrickym proudem.

Kdyz je méni¢ napéjen, nedotykejte se svorek ménice ani béhem stopu.
Jinak vznika nebezpeci Grazu elektrickym proudem.

Je - li zvolen reZim restartu, méni¢ miiZe nahle restartovat po stopu poruchou.
Nepriblizujte se ke stroji. (Pfesvédéete se, ze navrh stroje je bezpecny pro osoby i
v piipad¢ restartu).

Jinak vznika nebezpeci tirazu.

I kdyz napdjeni je preruseno na kratkou dobu mtize nastat restart po obnoveni
napéjeciho napéti, pokud je dan povel startu. To miize byt nebezpecné pro osoby,
proto zapojte obvody tak, aby méni¢ nerestartoval po obnoveni napajeni.

Jinak vznika nebezpeci trazu.

Tlacitko stop je t¢inné jen kdyz je na tuto funkci nastavené. Toto tlacitko nemize
plnit funkci stopu v nouzi.
Jinak vznika nebezpeci Grazu.

Byl - 1i dan povel k chodu a byla resetovana porucha, méni¢ bude nahle
restartovat. Davejte proto signal restart po zruseni povelu start.
Jinak vznika nebezpeci Grazu.

Nedotykejte se vnitiku napajeného ménice nebo nestrkejte vodice dovnitf.
Jinak vznika nebezpeci trazu elektrickym proudem a nebo pozaru.
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/‘\ VYSTRAHA

i'} Chladi¢ bude mit vysokou teplotu. Nedotykejte se ho.
'\ Jinak vznik4 nebezpeci popaleni.

/'\ Pomoci méni¢e mohou byt snadno nastavené vysoké otaCky motoru a celého
—~ > stroje. Ujistéte se dotazem u jednotlivych vyrobcli o piipustnych tolerancich
otacek.
Jinak vznika nebezpeci posSkozeni.

i'i\ Je - li motor provozovan na frekvenci vyssi nez je standardni hodnota (50 Hz / 60
: Hz), ovéite rychlost motoru i stroje u vyrobce a po odsouhlaseni ho provozuje.
Jinak vznika nebezpeci zniceni stroje.

Poznamka:

(1)  Zkontrolujte, Ze ptivody napajeni L1 (L1), L2, L3 (N) a vystupni svorky U (T1),
V (T2, W (T3) jsou spravné zapojeny.

(2)  Zkontrolujte, ze neni zadna chyba v zapojeni signalovych vodict.

(3) Zkontrolujte, Ze zemnici svorka ( @ ) je uzemnéna.
(4)  Zkontrolujte, Ze jiné svorky nez specifikované nejsou uzemnéné .

(5) Zkontrolujte, Ze ménic je instalovan vertikalné na stén¢ z nehotlavého materialu
jako je ocelovy plech.

(6) Zkontrolujte, ze nejsou zadné zkraty zptsobené kousky dratii, nepdjené svorky
nebo jiné predméty zapomenuté pii zapojovacich pracech. Také zkontrolujte, ze
zadné naradi neztistalo uvnitf.

(7)  Zkontrolujte, ze vystupni svorky nejsou zkratovany nebo uzemnény.

(8)  Zkontrolujte, ze se neztratili zadné Srouby nebo svorky.

(9) Zkontrolujte, ze maximalni nastavitelna frekvence odpovida specifikaci stroje.

(10) Neprovozujte méni¢ s otevienym celnim krytem. Zkontrolujte, ze ¢elni kryt je
zcela uzavien a upevnén Sroubem, nez zaéne ménic provozovat.

Nikdy neprovadéjte meéfeni izola¢niho odporu a zkousku ptfilozenym napétim nebot meénic
ma piepétovou ochranu mezi svorkami sitovych obvodil a zemi.
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6.2 Zkouska chodu
Ptiklad schématu obecného zapojeni je znazornén nize.

Ovladani z digitalniho panelu.

Nastaveni frekvence, chod a stop z digitalniho panelu.
Nastaveni frekvence z potenciometru na digitalnim panelu.
Chod a stop: tlacitko na digitdlnim panelu.

Pojistky Mérd
. . LI(L1)
Vykonowve
L2
napjeni Lo Motor
400 ¥ tHida: SDoo
3fim 200 22240 %, 71 Sooo
50460 Hz i Digitalni
o 4 panel Signal pormchy
W0V tids M (Hormélng ALD-ALL: TAP
3-fiz. ZSDD':I'r;DZ 1?14':' W, L Abnonmilng abez napijent
= ALO-AL] rozpojanc
1-fiz 200 a3 240 v 7 P24
50460 Hz H
0
ol

El"

i)

Postup (ovladani z digitalniho panelu)

(1) Zapnéte napdjeni ménice. Zkontrolujte, ze LED POWER na digitdlnim panelu
sviti

(2) Nastavte 4 02 na 02

(3) Nastavte 4 01 na 00

(4) Zkontrolujte zapnuti signalu nad potenciometrem a oto¢te potenciometrem.
(5) Odstartujte pohon stlacenim tlacitka , ¢imz se rozsviti signalka RUN.

(6) Zkontrolujte vystupni frekvenci v monitorovacim modu d 01.

(7) Stisknéte tlacitko a pohon dobiha k nule.
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A VYSTRAHA

Zkontrolujte nasledujici po skonceni testu.
Jinak vznikd nebezpeci poskozeni stroje.

Byl smér ota¢eni motoru spravny?

Doslo k poruse pti rozbéhu nebo dob&hu?
Ukazoval mé&fi¢ frekvence spravné?

Vznikaly abnormalni vibrace motoru nebo hluk?

Kdyz dojde k poruSe nadproud nebo piepéti béhem testu prodluzte dobu rozbéhu
nebo dobu dobéhu.

Tovarni nastaveni
(-FE / -FU)

Maximalni frekvence: 50 Hz / 60 Hz.
Chod vpfted.




7. Funkce svorek ridicich obvodu

7.1 Prehled svorek Fidicich obvodu

Oznaceni Funkce Obsah
svorky
FW | Chod vpied / | SWF kontakt rokvence
(00) |stop (ZAP): chod vpied > = /N VPRED
(VYP): stop [4]3T2]1]rs | N Y v
[} )
RV [Chod vzad/ |SWR kontakt b b P |
(01) |stop (ZAP): chod vzad (VYP): i‘/_i/_ fW | ON | OFF ) OFF
RV , OFF | ON ,; OFF
stop Zapnuti obou kontaktli SWF a SWR znamena stop.
CF1 | — e ™™
(03) = =/
Q i [ ! Analog set value
crs| 2, INRRRRRE g
(04) \g CF1 ON ] i?i i ON | ON I
> | ] : Navoleni svorek
CF5 | & S s e oty
2 4 A —— e
N (05) Ry Svorka 5: RS
1 IG | L L
_g (06) Tipovani Chod tipovani
% | PTC | Termistorova | Je - li termistor (motoru) p¥ipojen na tuto svorku, miize byt pouZit pro tepelnou ochranu.
g (19) tepelna ochrana | Spole¢nou svorkou je svorka L.
g" Pozn.: Pro podrobnosti viz stranu 7 - 14.
2 | AT |Volba Piepinani analogovych vstupii napét'ovy / proudovy. (Kdyz svorka je zapnuta
- 16 proudového . ., , ;o .
£ | (16) | nalogoveho | Jj€ aktivni proudovy vstupni signal mezi [OI - L]).
8 vstupu
an T N . o - Py X
A | 2CH aDkrél:err::eZZOSt Kdyz svorka [2CH] je zapnuta, rozbéh a dobéh se provadi dle druhého
Fa’ (09) | decelerace nastaveni akcelerace a decelerace.
~ | FRS Volny dobéh | Kdyz svorka [FRS] je zapnuta, vystup ménie je zablokovan a motor piejde do stavu
volného dob¢hu.
EXT | Vnéjsi Kdyz svorka [EXT] je zapnuta, méni¢ se dostane do poruchového stavu, zablokuje
(12) |porucha vystup a zobrazi E12.
UPS Oc?r:tna proti Kdyz svorka [UPS] je zapnuta, je zabranéno restartu po obnoveni napéjeciho napéti
restartu po L
(13) obnoveni a trvani povelu start.
napajeciho napéti
RS [Reset Kdyz svorka [RS] je zapnuta, mize byt zruSen poruchovy stav. Béhem trvani signalu vystup
(18) je zablokovan.
Pozn.: Tato funkce nemiize byt pouzita s aktivaci na rozpinaci kontakt.
SFT |Softwarovy | Kdyz svorka [SFT] je zapnuta, data vSech funkci jsou uzamknuta.
(15) |zamek
P24 |24 Vss Spole¢na svorka pro inteligentni vstupni svorky.
spolec¢né pro
vstupy
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Oznaceni Funkce Obsah
svorky
H Svorka napéjeni v s s . Lo . o
pro zadévani e Vnéjsi napetovy signal je 0 az 9,6 V (10 V nominaln¢).
frek
§ revenee H|[o o] L] (H]o]or|L|[ [H]o]ol| L]
g 9) Svorka zadavani
M frekvence
o (napétovy signal)
3= =
— Ol Svorka zadavani
~§ frekvence . . o 5 .
S (proudovy signal) (1kQ az 2kQ) 0 af/9,6 Vss (nor;maln(:(ii Vss) 4 az 19,6 mAss (nominalné 20 mA)
:-8 L Spoleéna svorka stupni impedance Q Vstupni impedance 250Q
[3 zadavani frekvence | Pozn.: Neni - 1i navolena funkce [AT] na vstupni inteligentni svorkovnici, oba analogové
signaly se s¢itaji. Kdyz chcete zvolit jeden ze vstupnich analogovych signalti (napétovy nebo
proudovy, nastavte volbu [AT] na vstupni inteligentni svorce.
FM , . .
& o Monitorovéni * Analogové monitorovani frekvence,
Qg =< o e,y , . r 7
285 onttorovant Digitalni monitorovani frekvence,
5§~z frekvence . ] T >
= Analogové monitorovani vystupniho proudu.
FA1 |Signal e Kdyz [FA1/FA2] jsou navoleny na svorku, vystupni |Specifikace
(01) |dosaZeni signal je aktivovan bud’ po dosazeni konstantni vystupnich svorek
= | FA2 |frekvence rychlosti nebo po dosazeni a nad zvolenymi
,§ (02) rychlostmi. Vystup otevieny
\(:l/ Frekvence Frekvence kOlektor
‘_‘“ fs"" . ﬂ—:'\
:\ : : cas
'M"" :Béhem Le’lo: ! Behem této :
g FAL svorka'Wl FA2 svorka 'Tl
2 | RUN Signal chodu | * KdyZ vyznam [RUN] je navolen na svorku, svorka je
£ | (00) aktivovana po dobu napajeni motoru. 27 Vss max.
jS igna ignal je aktivovan, 7 proud motoru je vEtsi nez mA max.
2 | OL |[Signal * Signal je akt kdyZ proud motoru je vét 50 mA
§ (03) [pretizeni nastavena hodnota.
5 | OD |Odchylka * Tento signal je aktivovan, kdyZz rozdil mezi zddanou
) (04) |signalu pfi hodnotou a zpétnou vazbou je vétsi nez nastavena hodnota
= PID - regulaci (pti PID regulaci).
AL | Signal * Signal je aktivovan, kdyz nastane porucha
(05) |poruchy
stupni signal - polecna svorka pro inteligentni vystupni signaly (Vystupni svorky, jsou vystupy s
CM2 Vystupni signal - | * Spol k teligent t ly (Vyst k t
spolecnd svorka otevienym kolektorem izolované od spole¢né svorky L.)
Svorky hlaSeni |V normalnim stavu: ALO a AL1 spojeno. V abnormalnim stavu nebo bez napajeni
ALO poruchy ménice: ALO a AL2 spojeno.
Nominalni hodnoty kontakta:
AL1 250 V sttt 2,5 A (odporova zatéz)
0,2 A (cosp=04)
30 Vss 3,0 A (odporova zatéz)
AL2 0,7 A (cos ¢ =0,4)

[Minimaln¢ 100 Vstf, 10 mA; 5 Vss, 100 mA]

Poznamka: Pii inicializaci je nastaven zapinaci kontakt pro funkci svorek 11, 12. Muze
byt funkcemi C 37, C 32 pfepnut na funkci rozpinaciho kontaktu.
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7.2 Vyznam funkci monitorovaci svorky

Nazev svorky: Monitorovaci svorka [FM]
(Analogova, digitalni)

Cislo funkce C 23, b 81
Nastavovani b 86

Vyznam funkce

Monitorovani vystupni frekvence nebo vystupniho
proudu ménice je na svorce fidicich obvodi.

(1) Analogovy monitorovaci signal frekvence
Meéni se stiida frekvencniho signalu imérné
vystupni frekvenci. Maximalni hodnota

odpovid4a maximalni frekvenci.
t

[4a]3]2]1][rd] 10V
L |FM|CM2| ¢
- =proménné
O ® T=4ms (constant)
0az 10V
ImA

Pozn.: Je to odvozeny signal, proto nemiize byt
pouzit jako signdl o rychlosti linky.
Presnost indikace okolo 5 %.
(Ptesnost ne¢kterych piistrojti miize
pirekrocit tyto hodnoty.)

(2) Signal digitalniho monitorovani frekvence.
Posloupnost pulzt o frekven-ci, kterd je
vynasobenou vystupni frekvenci ménice.
(Koeficient nasobeni se nastavuje v b 86 .)
Stiida je pfiblizné 50 %.

Lal3l2]1 ey 10V
L [rv]emy T

(3) Signal analogového monitorovani proudu.
Stiida je imérnd vystupnimu proudu, pti
¢emz plny signal odpovida 200 %
jmenovitého proudu ménice analogovy métici
ptistroj se je stejny jako pii monitoru
frekvence.

T = 1/(vystupni frekvence)

© ®

Nastaveni

1. Zvolte monitorovani frekvence (analogové,
digitalni) nebo monitorovani proudu C 23.

2. Kdyz je pouzit analogovy métici pristroj
nastavte funkci b 81 tak, aby rucicka
ukazovala maximum pii maximalni frekvenci.

3. Pii digitalni monitorovani frekvence je mozné
meénit mefitko pomoci b 86

Pozn.: Vynasobena frekvence pfi digitdlnim
monitorovani je omezena do cca 3,6 kHz.

Pfesnost monitorovani vystupniho proudu.

Presnost: £ 20 %
(na poloviné zdkladni (zlomov¢é)
frekvence nebo vyse.)
Zobrazovani mize prekrocit tuto presnost dle
zatézovacich podminek. Pouzijte
elektromagneticky ampérmetr pro pfesné meieni
proudu.
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7.3 Funkéni obsah inteligentnich vstupnich svorek

Nazev svorky: chod vpred / stop
svorka [FW]

Cisla funkei  C 012a%C 05
pro nastavovani A 02

Funk¢ni obsah

e KdyZ je davan povel chod ptes svorku [FW],
méni¢ vykona chod vpied nebo stop.

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu 00 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 05 .

/! VYSTRAHA

Kdyz je zapnuto napéjeni v dob¢, kdy je davan
povel k chodu, motor se za¢ne otacet, coz je
nebezpecné. Pred zapnutim napéajeni proveéite,
ze neni zadan povel chodu.

Predbézna vystraha

e KdyzZ povel chod vpied je davan pies svorku
[FW] a povel chod vzad ptfes svorku [RV]
soucasné, stav bude takovy jako pfi povelu
stop.

Uvédomte si, ze kdyz svorka [FW] je
nastavena na funkci rozpinaciho kontaktu NC,
chod automaticky odstartuje:

Nastavte hodnotu 0/ v 4 02 , kdyz svorka je
aktivni.

Nazev svorky: Chod vzad / stop
svorka [RV]

Cisla funkei C 01 az C 05
pro nastaveni 4 02

Funk¢ni obsah

e Kdyz je davan povel k chodu pies svorku
[RV], méni¢ vykona chod vzad a stop.

Metoda nastavovani svorky.

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu 0/ na jedné ze vstupnich
svorek C 01 az C 05 .

/1 VYSTRAHA

Kdyz je zapnuto napajeni v dobé, kdy je davan
povel k chodu, motor se zacne otacet, coz je
nebezpecné. Pied zapnutim napajeni potvrd'te,
ze povel chodu neni.

Piedbézna vystraha

e Kdyz povel chod vpted je davan pres svorku
[FW] a povel chod vzad ptfes svorku [RV]
soucasn¢é, stav bude takovy jako pfi povelu
stop.

Zaznamenejte, ze kdyz svorka [RV] je
nastavena na funkci rozpinaciho kontaktu NC,
chod automaticky odstartuje.

Nastavte hodnotu 07 v 4 02 , kdyz svorka je
aktivni.
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Nazev svorky: Pevné rychlosti
[CF1], [CF2], [CF3], [CF4]

Cisla funkei C 01 azC 05,F 01
pro nastaveni 4 20 az A 35

Obsah funkce

e Kdyz [CF1], [CF2], [CF3] a [CF4] jsou
zvoleny na inteligentnich vstupnich
svorkach, pevné rychlosti 1 az 15 mohou
byt nastaveny. Pfi kombinaci zadavani
frekvence z ovladaciho panelu nebo ze
svorkovnice je s nimi  k dispozici az 16
pevnych frekvenci.

e Kdyz na fidici svorkovnici je navolena
nékterd z pevnych frekvenci, ¢iselnd hodnota
d 01 zobrazuje vystupni frekvenci pii kazdé
pevné frekvenci.

(1) Vypnéte povel chod

(2) Zapnéte spinac pro n-tou pevnou
rychlost zobrazte data funkce FO1.

(3) Nastavte zvolenou pevnou rychlost

stlatenim tlaéitka@ a.

(4) Stlacte tlaéitko pro ulozeni
nastavené frekvence F' 0/ indikuje
vystupni frekvenci pfi n-té pevné
rychlosti.

(5) Stlacte tlaéitko . (Potvrzeni, ze
indikace je stejnd jako nastavena
frekvence).

(6) Kdyz operace 1 az 4 se opakuji mize
byt nastaveno n-pevnych frekvenci. Ty
mohou byt také nastaveny v 4 20 az
A 35.

Ptiklad zapojeni vstupnich svorek:

< N AN —

R SR SO S

O U O O
|s5]4]3]2]1]|r24|

sw4l swslswz sw1l

Nastaveni pevnych frekvenci:

Pevné Svorky obvodii fizeni

rychlosti SW4 | SW3 | SW2 | SW1
Rychlost 0 VYP | VYP | VYP | VYP
Rychlost 1 VYP | VYP | VYP | ZAP
Rychlost 2 VYP | VYP | ZAP | VYP
Rychlost 3 VYP | VYP | ZAP | ZAP
Rychlost 4 VYP | ZAP | VYP | VYP
Rychlost 5 VYP | ZAP | VYP | ZAP
Rychlost 6 VYP | ZAP | ZAP | VYP
Rychlost 7 VYP | ZAP | ZAP | ZAP
Rychlost 8 ZAP | VYP | VYP | VYP
Rychlost 9 ZAP | VYP | VYP | ZAP
Rychlost 10 ZAP | VYP | ZAP | VYP
Rychlost 11 ZAP | VYP | ZAP | ZAP
Rychlost 12 ZAP | ZAP | VYP | VYP
Rychlost 13 ZAP | ZAP | VYP | ZAP
Rychlost 14 ZAP | ZAP | ZAP | VYP
Rychlost 15 ZAP | ZAP | ZAP | ZAP

Ptredbézna vystraha

Metoda nastaveni svorek:

Digitalni panel

Nastavte hodnoty
svorkach C 01 az C 05.

02 az 05 na vstupnich

e Po jakékoliv zméné dat stisknéte tlacitka

a  potom  nastavuje dalsi.
Poznamenejme, ze kdyz tlacitko
nebude stisknuto, Zadna data

nebudou nastavena.

e Kdyz frekvence vyssi nez 50 (60) Hz ma
byt nastaveno, je nutnd piepnout
maximalni frekvenci 4 04 .
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3. rychlost

S.rychlost 7. rychlost
2. rychlost

1. rychlost

6

rychiost 4. rychlost

0-t4 rychlost

SW1 E
SW2 !

I
SW3 | i
wr I
SWR

[Ptiklad pro 8 pevnych rychlosti.]
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Nazev svorky: Ovladani analogového vstupu
[AT]

Cisla funkei C 01 az C 05
pro nastaveni: 4 01

Obsah funkce

e Je - li zapnuta svorka [AT] je mozné zadat
vystupni frekvenci vstupnim proudovym
signalem (ss 4 + 20 mA) mezi [OI] - [L].

Aktivace funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [AT] a [P24] je
zapnut, je mozné zadavat vystupni frekvenci
proudem na svorkdch [OI] - [L]. Kdyz tato
svorka je vypnuta, aktivnim je napétovy vstupni
signal na [O] - [L].

>
<
s ]4a]3]2]1[pa4

%/

Metoda nastaveni svorek

Digitalni panel

Nastavte hodnotu
svorek C 0] az C 05

16 na jednu ze vstupnich

Upozornéni

e Jestlize neni nastaveno [AT] na zadné
vstupni svorce, frekvence odpovidajici
souctu obou analogovych hodnot je na
vstupu. Kdyz zvolime na nékteré vstupni
svorce [AT], je zvolena jen jedna
(proudova nebo napétovd) zadana
hodnota; zkontrolujte, Ze na inteligentnich
svorkéach byla navolena [AT].

e  Zkontrolujte nastaveni hodnoty 0/ na 4 01
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Nazev svorky: 2. nastaveni akcelerace a

Cisla funkei C 01 a7z C 05

decelerace pro nastavenid 92,4 93,4 94
Obsah funkce Metoda 2. nastaveni ¢asu akcelerace a
decelerace

e Kdyz svorka [2CH] je zapnuta, zatfizeni mize
byt zrychlovdno nebo zpomalo-vano (2. ¢as
akcelerace, 2. ¢as decele-race) podle 2. ¢asu
nastaveni akcelerace a decelerace.

Metoda spinani funkce

e Kdyz spina¢ mezi nastavenymi svorkami
[2CH] a [P24] je zapnut, zafizeni je ovladano
podle druhého nastaveni akcelerace a
decelerace (Cas akcelerace 2, Cas decelerace
2).

e Kdyz svorka je vypnuta, zafizeni se vrati
k ptiivodnimu ¢asu akcelerace a decelerace
(Cas akcelerace 1, Cas decelerace 1).

2CH

=
23

[sTal3]2]1]r4

‘1

Kdyz [2CH] je navoleno na svorku 3.

Metoda nastaveni svorek

Digitalni panel

Nastavte hodnotu 09 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 05.

Pouzijte 4 92 (2. ¢as akcelerace) a 4 93 (2. Cas
decelerace) pro nastaveni 2. stupné akcelerace
a decelerace. (Cas akcelerace 2, ¢as decelerace
2).

Cas akcelerace a
decelerace pfi
fizeni
Cas akcelerace 1
Cas decelerace 1
stav ZAP Cas akcelerace 2
Cas decelerace 2

Mezi svorkami
[2CH] a [P24]

stav VYP

Pozor

Povel chodu
[FW, RV]

Svorka [2CH]

1. akceleracen

Vystupni
frekvence

~ 2. akcelerace

Nastaveni 4 94 na (00 nastavuje piepinani
touto svorkou.
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Nazev svorky: Volny dobéh [FRS]

Cisla funkei C 01 a7C 05
pro nastaveni b 03,b 88,C 11azC 15

Obsah funkce

e Kdyz svorka [FRS] je zapnuta, vystup
meénie je zablokovan a motor piejde do
stavu volného dobéhu.

Metoda spinani funkce

e Kdyz spina¢ mezi nastavenou svorkou
[FRS] a [P24] je zapnut, zafizeni pracuje ve
stavu volného dob¢hu

[ 2 [ 1 [p24]

_Is]

R+ |FW
—e_o— = |FRS

Kdyz [FRS] je ptifazeno svorce 3.

Poznamka:

Kdyz ,b - kontakt* (rozpinaci) je pouzit,
nastavte tento kontakt v C /7 az C 15. Nastaveni
kontaktu nemutze byt jen volbou FRS v C 01 az
C 05.

Metoda nastaveni svorek

Digitalni panel

Nastavte hodnotu /7 na n¢kterou ze vstupnich
svorek C 01 az C 05.

Kdyz b 88 je nastavena na 00, start od 0 Hz je
po zruSeni [FRS].
Povel chodu
[FW, RV ]
Svorka [FRS]

[ 1 []

Motor runs free

Vystupni frekvence

Start z 0OHz

Kdyz b 88 je nastaveno 01, restart z frekvence,
ktera je zjisténa u volné se otacejiciho motoru.

Povel chodu
[FW, RV]

Svorka
[FRS]

Synchronization with
current motor speed

Doba zpozdéni

~{Nastaveno b 03)




Nazev svorky: Vnéjsi porucha [EXT]

Cisla funkei
pro nastaveni

CO01azC 05

Obsah funkce

e Kdyz svorka [EXT] je zapnuta, ménic
vstoupi do poruchového stavu zobrazenim
E 12 a zablokovanim vystupu.

Metoda nastaveni svorky

Digitalni panel

Nastavte hodnotu 12 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 05.

Metoda spinani funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [EXT] a [P24] je
zapnut, zafizeni ptejde do poruchového stavu.
I kdyZ spina¢ vypne, poruchovy stav nebude
zrusen. Reset zafizeni nebo vypnuti a zapnuti
napajeni zrusi poruchovy stav.

Povel
chodu

[FW, RV]

svorka

[EXT] |

Rychlost
otaceni motoru

Svorka [RS]

Svorka vystupu
poruchy




Nazev svorky: Prevence r

estartu po znovu Cislo funkce C 01 az C 05

zapnuti napajeni [USP] pro nastaveni

e Je - li zapnut povel k
zapnuto napajeni, me

chodu v dobg, kdy je Metoda spinani funkce
ni¢ startuje okamzité

po aktivaci. Funkce USP tomu brani tim, Kdyz spina¢ mezi navolenou svorkou [USP] a
ze ménic neprovede nahly rozbéh. [P24] je sepnut, zafizeni provede USP operaci.

e Pro resetovani poruchy a restart chodu, Je - li napdjeni zapnuto, kdyZ je zadan povel
vypnéte povel chodu (Pozn. 1) nebo chodu, zafizeni se dostane do poruchového
proved’te resetovaci operaci svorkou [RS] stavu USP (E 13).

nebo tlac¢itkem

Viz ¢asovy diagram zobrazeny nize.

Kdyz [USP] je pfifazeno svorce 3.

Ptedbézna vystraha
e Poznamenejme, Ze kdyZ nastane porucha
USP a je zruSena resetovanim stavu, pfi
¢emz povel k chodu trva, méni¢ ihned

Metoda nastaveni svorky

restartuje.

e [ kdyz poruchovy stav je zrusen
zapnutim svorky [RS] a jejim vypnutim
po poruse podpéti ( £ 9 ), tato funkce

Digitalni panel bude provedena.
‘ e KdyZ povel k chodu je zadan ihned po
Nastavte hodnotu /3 na jednu ze vstupnich zapnuti napajeni, miZe nastat porucha

svorek C 01 az C 05 .

UPS. Je - 1li tato funkce pouzita,

zadavejte povel k chodu po 3 sek. od
zapnuti napajeni.

Napdajeni ménice
Povel chodu
[FW, RV]

Svorka USP

Vystup poruchy

Vystupni frekvence
ménice

|

|

Zobrazeni poruchy Zruseni povelu k chodu Start chodu
E 13 Zru$eni hlaseni poruchy




Nazev svorky: Reset [RS]

Cislo funkce C 01azCo05

Pro nastaveni

Obsah funkce

e Muze byt zrusen poruchovy stav.

Metoda nastaveni svorky

Digitalni panel
Nastavte hodnotu /8 na jednu za vstupnich
svorek C 01 az C 05 .

Metoda zapnuti funkce

e Kdyz spina¢ mezi nastavenou svorkou [RS] a
[P24] je zapnut a vypnut, zafizeni vykona
operaci resetu.

P24

—o\o—hg

/1 VYSTRAHA

Je - 1i dan povel k chodu a poté resetovana
porucha, pohon bude nahle startovat.
Zkontrolujte, ze davame povel reset po
zruseni povelu k chodu. Jinak vznika
nebezpeci zranéni.

Piedbézna vystraha

e Kdyz je svorka fizeni [RS] drzena zapnuta
trvale vice nez 4 sekundy, nez bude vyuzita,
zobrazi se na dalkovém ovladani R-ERROR
COMM<2> (displej na digitadlnim panelu
budel_| |, i kdyz méni¢ je v potradku.
Pro navrat k pivodnimu displeji rozpojte
svorku RS a stisknéte nékteré z tlacitek na
digitalnim panelu.

e Povel [RS] je platny pii pfechodu ze stavu
ZAP do stayu VYP.

e Tlacitko na digitalnim panelu je

ucinné jen kdyZ nastala porucha.

e Pro svorku [RS] mize byt navolen jen
zapinaci kontakt NO. Svorka ve funkci
rozpinaciho kontaktu nemiiZze byt pouzita.

e Zapnuti a vypnuti napijeni ma stejnou
funkci jako svorka reset.

min. 12 ms
Svorka [RS] o
Vystup hlaSeni : : ca. 30 ms
poruchy |

o Tlaéitkc na ménici je ucinné po neékolika
sekundach od resetovacitho povelu z
modulu délkového ovladani DOP.

e Kdyz je stlaceno [RS] za chodu motoru,
motor piejde do stavu volného dob¢hu.
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Nazev svorky: Tipovani [JG]

Cislo funkce C 01 az C 05
pro nastaveni 4 38,4 39

Obsah funkce

e KdyZ je zapnuta svorka [JG] a je dan povel
k chodu, méni¢ vykona operaci tipovani.

Metoda spinani funkce

e Kdyz spina¢ mezi nastavenou svorkou [JG]
a [P24] je zapnut, zafizeni je pfepnuté na
funkeci tipovani. Frekvence tipovani se
nastavujv4 38.

e Nastavte hodnotu 01 (svorkovnicovy
modus) ve funkci 4 02 (Povel chod).

e Ponévadz tipovani je pfiméa zadana hodnota,
nastavte frekvenci tipovani v 4 38 na 5 Hz
nebo méné¢, aby nedoslo k poruse.

JG FW
L5432

-

Kdyz [JG] je pfifazen svorce 3.

P24

Metoda nastaveni svorky

Digitalni panel svorky

Nastavte hodnotu 06 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 05.

Svorka [JG] \

\
Povel k chodu i
[FW, RV] ;

Rychlost
otaceni motoru

Dle nastaveni 4 39 :
00: volny dob¢h

01: decelerace a stop

02: ss - brzdéni a stop

Poznamka: Operace tipovani se nepro-vede,
kdyz hodnota tipovaci
frekvence 4 38 je menSi nez
startovaci frekvence b 82 nebo
je nastavena na 0 Hz.

Predbéznd vystraha:

e Zkontrolujte, ze motor zastavuje pii operaci
tipovani.
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Nazev svorky: PTC [PTC]

Cislo funkce: C 05

Obsah funkce

e Kdyz hodnota odporu termistoru pfipojena
na tuto svorku je vétsi nez 3 kohmy + 10 %.
zatizeni ptejde do poruchového stavu.
(Zablokuje vystup a indikuje poruchovy
stav [E35]). Pouzijte tuto funkci k ochrané
pohanéného motoru prostiednictvim
ménice.

(Tepelna ochrana)

Tenmistor

Metoda nastaveni svorky

Digitélni panel

Nastavte hodnotu /9 na vstupni svorku
C 05.

Poznamka: Tato funkce je pfifazena jen
vstupni svorce 5. Je - 1i funkce
piifazena bez piipojeni
termistoru, zafizeni ptejde do
poruchového stavu. Zkontrolujte,
ze termistor je pfipojen na svorku
5 a potom restartujte.
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Nazev svorky: Svorka softwarového zamku
[SFT]

Cislo funkce C 01 az C 05
pro nastaveni: b 31

Obsah funkce

e Kdyz svorka [SFT] je zapnuta, data vsSech
funkci s vyjimkou vystupni frekvence jsou
zamknuta. Kdyz jsou data zamknuta, Zadna
data nemohou byt zménéna.

Metoda nastaveni svorky

Metoda spinani funkce

Digitalni panel

Nastavte hodnotu /5 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 05.

Kdyz spina¢ mezi nastavenou svorkou [SFT] a
[P24] je zapnut, zafizeni piejde do stavu
softwarového zamku.

s T FW
L5432 |1 P4

3

Kdyz [SFT] je pfifazeno svorce 3.

Ptredbézné vystrahy

e Kdyz je svorka [SFT] zapnuta, jen vystupni
frekvence miize byt zménéna.

e Softwarovy zdmek miize byt udélan také
pro vystupni frekvenciv b 317 .

e Softwarovy zamek z digitdlniho panelu je
také mozny bez svorky [SFT] vyuzitim
funkce b 31.
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7.4. Funkéni obsah inteligentnich vystupnich svorek
(Pivodni tovarni nastaveni ,,NO“ - zapinaci kontakt.

Nazev svorky: Signal dosaZeni frekvence [FA1] Cislo funkce C 21,C 22,

/ [FA2] pro nastaveni: C 42, C 43
Obsah funkce Metoda nastaveni svorky
e Podle toho, zda je [FA1] /[FA2] navoleno Digitalni panel
na inteligentni vystupni svorku dvéma
zpusoby (viz graf nize). Zvolte funkci Nastavte volitelnou hodnotu 07/ 02 na
vystupni svorky v C 21 , C 22. Nastavte vystupni svorky C 21/ C 22.
volitelnou frekvenci v C 42 (nastaveni pfi

akceleraci) nebo v C 43 (nastaveni pii

deceleraci). Upozornéni
Ptiklad zapojeni vystupnich svorek. Y ‘dobe akcelerace vystupni signal je zapnut
pfi nastavené frekvenci - 00,5 Hz az + 1,5
Verstup - otevteny kolektor Hz.
e V dob¢ decelerace, vystupni signal je
FallFaz zapnut pii nastavené frekvenci + 0,5 Hz az -
1,5 Hz.
ChIZ[ 12 | 11
&Y 3
50 b
gz 27 1i'.'irrt,q.n';,,u:
Verstupnd Vystupni
frelovence Hodnota nastavens w [F[01] L 15Hz frekvence
(Hz) [ < [F[0] (Hz)
0.5Hz _i_;_l * Hodmota nﬂft:ﬁ-j’enH.azv Hodnota nastavernd v
b i ’ Hodnota nastavend v [C]43]
| » Pl i i Ca
Fal 5 55 5 FA2 | :
signel ﬂr ZAP ﬂ zar [ signal ﬂ ZAP B
Al ms A0 s 60 mz
V dob¢ dosazeni konstantni frekvence Vice nez volitelné nastavitelna frekvence

Pozn.: Kdyz je vydan signal dosazeni frekvence ma zpozdéni cca 60 ms.
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Nazev svorky: Signal chodu [RUN] Cislo funkce C 21, C 22
pro nastaveni:

Obsah funkce Digitalni panel
e Kdyz [RUN] je zvoleno jako inteligentni Nastavena hodnota 00 na vystupni svorku
vystupni svorka. c21/cC 22.

Piiklad zapojeni vystupni svorky.

Ptedbéznd vystraha
Wistup - otevieny kolektor e Signal RUN je vydavan soucasné
s frekvenci na vystupu.
R

Ch2( 12 | 11
v |91
sz 27 vmp,,u:

FW (RV)
Vystup ménice / Hodnota nastavena b 82 k
RUN ] ZAP —
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Nazev svorky: Signal prednastavené hodnoty Cislo funkce C 21,C 22,
pretiZeni [OL] pro nastaveni: C 41

Obsah funkce

Metoda nastaveni svorky.

e Kdyz vystupni proud je vétsi nez nastavena
hodnota, na svorce je vystupni signal.

Digitalni panel

Nastavte volitelnou hodnotu 03 na vystupni
svorkuC 21 / C 22.

Ptiklad zapojeni vystupni svorky

Upozornéni

Standardné je hodnota nastavena 100 %. Pro

zménu urovné zméite C 4/ (Groven pretiZzeni).
OL Pfesnost této Urovné je stejnd jako funkce

C monitorovani proudu.

M2(12 | 11
(Viz. 7 - 3).
50 mé @l

55 2? ‘i\'rm.o.,:

Vistup - otevieny kolektor

N Proud

Motoricky chod

Hodnota
nastavena

/v(c 41)\

Generatoricky chod




Nazev svorky: Odchylka signalu pri PID Cislo funkece C 21, C 22,
regulaci [OD] pro nastaveni: C 44

Zpusob nastaveni svorky.

Obsah funkce
e Tento signal je na vystupu, kdyz rozdil mezi
7adanou hodnotou a zpétnou vazbou je v&tsi Digitalni panel
nez nastavend hodnota pii PID regulaci.
Nastavte hodnotu (04 na vystupni svorku
C21/C 22.

Ptiklad zapojeni vystupni svorky.

Ptedbézna vystraha

Wirstup - otevieny kolektor
Rozdilové hodnota je nastavena v tovarné na 3
%. Pro zménu této hodnoty nastavte C 44

oD
(aroven odchylky).

C

L2 12 | 11
@ o Uroveit Zpétna vazba
a0 ma -
) / Zadana hodnota

88 47 Winx
/,_

Hodnota
nastavena
v (C 44)

— ZAP —-\




Nazev svorky: Svorka poruchy [AL]

Cislo funkce
pro nastaveni: C 21, C 22

Obsah funkce

e KdyZ nastane porucha, funkce vyda signal
poruchy z vystupni svorky, kterd je na tuto
funkci pfifazena. (Vystup - otevieny
kolektor).

Metoda nastaveni svorky.

Digitalni panel

e Nastavte hodnotu
C 21/C 22

05 na vystupni svorku

Wirstup - otevieny koleltor

AL

C

K212 | 11
v | 53

2z 27 vmgg

Ptedbézna vystraha

e Kdyz poruchovy vystup je nastaven na
N. C. (rozpinaci kontakt), dochézi
k Casovému zpozdéni po zapnuti napdjeni.
Proto, kdyZ tento kontakt ma byt pouzit,
nastavte zpozdéni jeho funkce cca 2 sek po
zapnuti.

e Tato svorka je vystup s s otevienym
kolektorem a je rozdilny od kontaktnich
vystupti [AL1], [AL2], [ALO].

e Sekvence téchto svorek je stejna jako
[ALO], [AL1].

e Vizpopis [AL1], [AL2], [ALO].
e Kdyz je zapnuto napdjeni, signal poruchy je

platny pokud napéjeni fidicich obvodl je
Z1ve.
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7.5. Funkce svorek hlaseni poruchy

ALO]

Nazev svorky: Svorky poruchy [AL1, AL2,

Cislo funkce C 33

pro nastaveni:

Obsah funkce

e Kdyz nastane porucha,

zobrazi typ poruchy.

dojde k aktivaci
signalu poruchy ze svorek [ALO], [AL1] a
[AL2] ptes prepinaci — kontakt. Jestlize
k tomu dojde, displej digitdlniho panelu

Metoda nastaveni svorek.

zvolenv C 33.

rozpinaci kontakt ,NC*“ miZe byt

e Standardné¢ je nastaven ,NC*

Pamét’ signalu poruchy.

Kdyz je vydan signal poruchy, typ
poruchy bude wulozen, 1 kdyz bude
napajeni vypnuto. Proto mtize byt zjistén
opétovnym zapnutim napéjeni. AvSak
vypnutim napdjeni a opétnym zapnutim
bude porucha resetovéna (zruSena). Proto
zajistéte udrzeni blokovani po poruse
vnéjsi sekvenci.

—Digitalni panel KdyZz hlaSeni poruchy je nastaveno na
rozpinaci kontakt (NC), je mezi zapnutim
e Zapinaci  kontakt ,NO*“ nebo napdjeni a sepnutim kontaktu casové

zpozdéni. Proto pii pouziti kontaktu
poruchy, nastavte jeho Uc¢inek zpozdény 2
sekundy po zapnuti napajeni.

kontakt
Specifikace kontaktl:
Maximum Minimum
stf. 250 V; 2,5 A; (R - zabéz), 0,2 A (cos 9 =0,4) stf. 100 V, 10 mA
ss 30 Vm; 3,0 A (R - zabéz), 0,7 A (cos ¢ =0,4) ss 5V, 100 mA

Svorky vystupu poruchy jsou na obr. (a) pfi tovarnim nastaveni. Mohou byt zménény, jak je to na obr. b,

nastavenim C 33 .

(a) NC kontakt

(b) NO kontakt

Pfi normalnim chodu.

Kdyz nastala porucha

nebo je vypnuto napajeni. |nebo bez napajeni.

Pfi normalnim chodu | Kdyz nastala porucha.

| ALo [ ALl | AL2 |

[(aLo [ aL1 [ a2 ] [ Ao [ ALt [ a2 ]

| ALo [ ALl | AL2 |

Kontakt Nap4j. Chod ALO-AL1 | ALO-AL2 Kontakt Napaj. Chod ALO-AL1 | ALO-AL2
NC ZAP Normal ZAP VYP ZAP Normal VYP ZAP
Tovarni ZAP Porucha VYP ZAP NO ZAP Porucha ZAP VYP
nastaveni VYP - VYP ZAP VYP - VYP ZAP
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RiZENI MENICE Z PROGRAMOVATELNEHO AUTOMATU

Rizeni s vyuzitim vnitfniho napéti 24 V
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8. Ovladani z digitalniho panelu

LED-POWER vas upozoriiuje,
ze na sitovych a vystupnich
svorkach je nebezpecné napéti a
rovnéz ss-meziobvod je nabity
(LED naboje).

4-mistny LED-Displej pro
zobrazovani parametrii \a
provoznich dat.

Tlac¢itko STOP/RESET.
Funkce kvitovani poruchy
je u¢innd jak pifi fizeni
z panelu, tak pfi fizeni ze
svorkovnice.

LED-RUN  sviti, kdyz
méni¢ je v provozu, t. j.
dostal povel start.

LED-PRG  sviti, kdyz

menic bude programovan.

Tlac¢itko RUN startuje provoz
ve sméru nastaveném ve funkci
FO4.

Neni aktivni, kdyz je zvoleno
ovladani ze svorkovnice.

frekvence

LED Hz a A informuji, zda
je zobrazovéna vystupni
nebo vystupni

Pfi tovarnim nastaveni mize
oyt otacivym
potenciometrem zadana
zadana frekvence.

Tlacitko STR slouzi
k uloZzeni zadanych dat do
paméti.

Tlagitka ,,VICE®, ,MENE*
pro volbu funkce a zadani
dat.

Tlacitko FUNC pro volbu a
opusténi vstupniho médu.

8.1 Ovladaci procedura (priklad ovladani z digitalniho panelu)

d o1 A 01
A 98

v A'--

e Ulozeni do

- /

c o]

8-1
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8.2 Ovladaci procedura (priklad ovladani z digitalniho panelu)

A --I—@—M 01]

Stlacte (3 X)
Zapnuti jednou Rozsitené
napajeni funkce
skupiny A
Zména zadavani frekvence @

ze svorkovnice na digitalni

LR 7]
Starting command via RUN key

(instead of terminal FW/RV) Data jsou

\ uloZena
[ 02 - 071He9{A 02HB)HA o7]

| Zadani frekvence 60 Hz |

[0600H®H 00 HWH{F 01 HW){A -]

% Monitorovani
. tlact - ,
Data is Strv:lee (4%) skute¢né vystupni
stored frekvence

(9%)

pracuje (RUN F 01-W)-[d 01H{500]°

8.3 Popis tlacitek

[Funk¢ni tlacitko] ... Toto tlacitko umoziuje prechod z oblasti parametri do oblasti
dat a alternativni vstup do rozsifenych funkci.
Pokazdé¢, kdyz je tlacitko stisknuto, displej se méni nasledovné:

Poznamka: Po zméné dat

stisknéte tlacitko
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@ [Tlacitko vice, tlacitko ,,méné*] ... Tato tlacitka méni hodnoty dat a parametrQ

Monitorovani
vystupni frekvence

Monitorovani
vystupniho proudu

Monitorovani sméru
otaceni
Monitorovani dat
zpétné vazby pii PID
regulaci

Monitorovani vstupni
svorkovnice

Monitorovani
vystupni svorkovnice

Monitorovani
prepocitané hodnoty
frekvence

® ®

®
@

Nastavovani dat rozSifenych funkei

Kdyz se vyuZzivaji

rozSifené funkce,

Monitorovani
historie poruchy

Nastaveni Zzadané
frekvence

Nastaveni doby
akcelerace 1

Vstup do A skupiny
roz§itenych funkci

Vstup do C skupiny
roz§itenych funkci

zvolte

Monitorovani
poruchy

@

[Tla¢itko RUN] ... Toto tlac¢itko
startuje chod.

Nastaveni hodnoty F 04 urcuje
chod vpied nebo chod vzad.

Nastaveni doby
decelerace 1

Nastaveni sméru
otaceni motoru

&

[Tla¢itko STOP/RESET] Toto
tla¢itko stopuje chod.

Vstup do B skupiny
rozsitenych funkci

Kdyz nastala porucha, toto
tladitko se stava tlacitkem
resetovacim.

skupinu roz§ifenych funkci

zA -- b -- C -- pouzitim kléve:@ a tak, ze vstoupite do modu rozsifenych

funkei.

Extended functions are

entered from A -- using

the FUNC key. Follow-
ing this, the function
parameter number is
displayed for which
data had been entered
last.

After changes to data
have been made, the
FUNC key or STR key
must be pressed. When
the FUNC key is being
pressed once more,
control is returned back
toA--.

Navrat do parametri
roz§ifenych funkci a
uloZeni do paméti.

Extended function

When an extended function is to be used, select

the extended function group from ,
,or by using the two keys @

and @ so as to enter the extended function mode.

Data rozsifené funkce

Navrat do parametrt
g rozsitenych funkci bez
ulozeni do paméti.

Vysvétleni displeje po zapnuti napajeni

Kdyz méni¢ je zapnut, je zobrazen parametr, ktery byl zobrazovan pied vypnutim

napdjeni. (S vyjimkou modu rozsitenych funkci).
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8.4 Inicializa¢ni piehled moZnosti digitalniho panelu

(1) Monitorovaci modus

Je uvedeno tovarni nastaveni a nastavitelny rozsah u kazdého médu.

(1.1) Monitorovaci modus

Potadi Nazev funkce Typ Zobrazovany | Nastaveni Rozsah nastaveni Tovarni
displeje parametr béhem nastaveni
chodu

1 Monitorovani vystupni Monitor do1l - Zobrazuje od 0,5 Hz do 360,0 Hz. -
frekvence Sviti LED, Hz*

2 Monitorovani vystupniho | Monitor do2 - Zobrazuje od 0,01 do 999,9 A. -
proudu Sviti LED ,,A*.

3 Monitorovani sméru Monitor do3 - »F“ —vpred, ,[—3,, - stop, ,,r* -
otaceni - vzad

4 Data zpétné vazby pii Monitor do4 - Zobrazuje vynasobenou -
monitorovani PID zpétnovazebni hodnotu normou v
regulace A75.

5 | Monitorovani stavu Monitor dos - Zobrazuje stav vstupni -
vstupni inteligentni inteligentni svorkovnice
svorkovnice % 8 8 (ZAP)

(VYP)
Svorka ¢.: 54 321

6 | Monitorovani stavu Monitor do6 - Zobrazuje stav vystupni -
vystupni inteligentni inteligentni svorkovnice a
svorkovnice hlaSeni poruchy.

5088 twr
(VYP)
Svorka €. AL2 1
7 | Monitorovani Monitor do7 - Zobrazuje vystupni frekvenci -

vynasobené hodnoty
vystupni frekvence

vynasobenou ,,b86%.
Zobrazeni = (vystupni
frekvence)

* hodnota ,,b86)

(1) 0,01 - 99,9

11.1 1 laui
(2) 100,0 - 999,9

111.1 [(ILD

(3) 1000 — 9999

1111, auy

(4) 10000 — 99990

1111 Jaio

| Ptesnost monitorovani vystupniho proudu

Presnost: + 20 %

(Pti poloving zakladni frekvence nebo vyse)
Zobrazena hodnota mtize piekrocit tuto piesnost podle podminek zatéze.
Pouzijte elektromagneticky ampérmetr na presné zmeéteni proudu.
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Monitorovani
poruchy

Monitor

dos8

Zobrazuje posledni poruchu
Zobrazuje poradi a operaci
Pfi¢ina poruchy

\ stla¢ FUNC tlacitko
vystupni frekvence pfi
poruse

\ stiskni tlagitko FUNC
Proud motoru pfti poruse

\ stiskni tlagitko FUNC ss
napéti pii poruse
,,d08 - zobrazeni
Neni posledni porucha.

Monitorovani
historie poruchy

Monitor

do9

Zobrazuje posledni dvé
poruchy s vyjimkou
nejposlednéjsi. Zobrazuje jen
pti¢inu poruchy
,,d09* - zobrazeni

\ stiskni tlagitko FUNC
Pti¢ina ptedposledni poruchy

\V stiskni tlagitko FUNC
Ptic¢ina pfedptedposledni
poruchy

\ stiskni tlagitko FUNC
,,d09° - zobrazeni
Neni - li zddané zobrazeni
poruchy:
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(1 - 2)Zakladni funkéni modus.

Pi1 tomto modu muzete nastavit zakladni funkce.

Potadi Nazev Parametr Nastaveni . Tovarni
L Typ . béhem Rozsah nastavitelnych hodnot a obsah .
displeje funkce displeje nastaveni
chodu
1 Nastaveni | Nastavena FO1 [Mozné |0,5-360,0 Hz/po+ 0,1 Hz 0,0 Hz
zadané hodnota (1) Digitalni panel na ¢elnim krytu. Frekvence
frekvence miZe byt nastavena tlacitky. Nutno v§ak nastavit
misto zadavani frekvence na digitalni panel
»A01 = 02).
(2) Pevné hodnoty zadané frekvence pti médu
pevnych frekvenci mohou byt nastaveny
nasledovné:
Propojte svorkovnici pro zadani nékteré z 15
vstupnich frekvenci a nastavte ji.
(3) Modul dalkového ovladani, svorkovnice,
potenciometr. Pii zadavani frekvence z DOPu, ze
svorkovnice (O - L, OI - L) nebo z potencio-
metru na ¢elnim krytu, data této funkce
monitoruji zddanou frekvenci z té€chto zafizeni.
2 |Akcelerace 1 [ Nastavend | FO02 |Mozné |0,1 sek az 3000 sek 10 sek
hodnota [Rozliseni nastaveni]
0,1-999,9 ...0,1 sek
1000 - 3000 ... 1 sek
3 Decelerace 1 | Nastavend | F03 |Mozné |0,1 sek az 3000 sek 10 sek
hodnota [Rozliseni nastaveni]
0,1-999,9 ...0,1 sek
1000 - 3000 ... 1 sek
4  |Nastaveni | Nastavena | FO4 |Neni Nastavuje smér otaceni motoru 00
Zrtgziii hodnota mozne | Nastavuje smér otac¢eni motoru, pfi chodu po
stlaCeni tlaCitka
00...chod vpted
01...chod vzad
5 |Nastaveni |Nastavena | A-- |Mozné |Do skupiny A rozsifenych funkci miizeme
skupiny 'Ah hodnota vstoupit z funkce ,,A--.
;ﬁiiléfnyc V A skupiné Provédime nastaveni fizeni
nebo nastavujeme funkce.
6  |Nastaveni | Nastavena b-- |Mozné |Do skupiny b rozsifenych funkci mizeme
skupiny b | hodnota vstoupit z funkce ,,b--“.
;OZSH?HYCh b - skupina obsahuje ochranné a jiné
unkci .
nastavitelné funkce
7  |Nastaveni | Nastavend C-- |Mozné |Do skupiny Cisla funkci pro nastaveni:
skupiny Cisla | hodnota rozsifenych funkci mizeme vstoupit
funkci pro w
nastaveni: z funkee ,,C --*.
rozsifenych C - skupina obsahuje nastaveni inteligentnich
funkeci svorek.
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(2) Modus rozsitenych funkci skupiny A

Nastaveni zakladnich parametrli

1 Misto zadavani Nastavena | AO1 Neni Touto funkei je voleno misto zadavani zadné frekvence: 01
frekvence hodnota morné 00 - Potenciometr na ¢elnim krytu
01 - Svorkovnice fizeni na desce logiky
02 - Digitalni panel
2 Misto pro zadavani Nastavena | A02 Neni Touto funkei se voli misto zadavani povelu k chodu 01
povelu k chodu hodnota morné 01 - Svorkovnice fizeni na desce logiky
02 - Digitalni panel
3 Nastaveni Nastavena | A03 Neni 50 az maximalni frekvence, rozliSeni 1 Hz 50/60 Hz
zakladni hodnota mozné 1 00:;
frekvence
0 f
Zakladni Maximdlni
frekvence frekvence
4 Nastaveni Nastavena | A04 Neni Zékladni frekvence az 360 Hz rozliSeni 1 Hz 50/60 Hz
maximalni hodnota mozné (Poznamka 1)
frekvence
Nastaveni analogovych vstupti
5 Nastaveni Nastavena | A1l Neni 0 az 360 Hz / rozliSeni 0,1 Hz 0 Hz
pocatecni zadané | hodnota morné Tato funkce nastavuje poc¢atecni frekvenci, kdyz méni¢
frekvence dostava na analogovém vstupu signal 0 V nebo 4 mA.
zadavané z vnéjsku F:E’m
. vam v wstup
4 20k
6 Nastaveni koncové | Nastaveni | A12 Neni 0 az 360 Hz / rozliSeni 0,1 Hz Tato funkce nastavuje 0 Hz
zadané frekvence | hodnota morné koncovou frekvenci, kdyz méni¢ dostavéa na analogovém
zaddvané z vnéjsku vstupu signal 10 V nebo 20 mA.
Nastaveni analogovych vstupti
7 Nastaveni poméru Nastavena | A13 Neni 0 az 100 % / rozliSeni 1 %. Tato funkce nastavuje pomér 0%
pocateéni zadané hodnota mozné pocatecniho bodu analogového vstupu z celé stupnice (10 V
frekvence zadavané nebo 20 mA). Jinymi slovy muze byt nastaveno piedpéti
z vnéjsku analogového vstupu.
8 Nastaveni poméru Nastavena | A14 Neni 0 az 100 % / rozliseni 1 %. Tato funkce nastavuje pomér 100 %
koncové zadané hodnota mozné koncového bodu, analogového signalu z celé stupnice (10 V
frekvence zadavané nebo 20 mA). Jinymi slovy muze byt nastaveno piedpéti
z vnéjsku analogového vstupu.
9 Nastaveni vzoru | Nastavena [ A15 Neni Tato funkce by méla nastavovat vzor, jestlize pocate¢ni 01
pocate¢ni zadané | hodnota morné frekvence a poc¢atecniho poméru analogovych vstupt
frekvence jsou nastaveny na néjaké hodnoty dle nasledujiciho:
’ f
zadgvane z A 12
vnéjsku A 15=00
ATl /A 15=01 Analogovy
H vstup
oV A13 A4 10V
4mA 20mA
00...Pocatecni frekvence
01...Start z 0 Hz
10 [Nastaveni Casové | Nastavena | A16 Neni laz8 8
konstanty filtru v | hodnota mozné Tato hodnota je uvadéna ve stfedni dob& vypodtu
analogovém vstupu filtru. Napf. 8 je 8-krat stiedni ¢as vypodtu filtru.
Nastaveni pevnych frekvenci
11  [Nastaveni pevnych | Nastavena | A20 az Mozné 0,5 Hz a7 360.0 Hz / rozliSeni nastaveni 0,1 Hz Vsechny pa-
frekvenci hodnota | A35 rametry 0 Hz
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Poradi , Zobrazeni Nagtaveni . , Tovérni'
displeje Nazev funkce Typ parametru b&éhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
chodu (-FE/FU)
12 Nastaveni tipovaci Nastavena A38 Mozné 0,5 az 9,99 Hz / rozliSeni nastaveni 0,01 Hz. Tipovani je 1,0 Hz
frekvence hodnota operace provadéna externim signalem na svorkovnici
Nastaveni pevnych frekvenci
13 Modus stopu pii Nastavena A39 Neni mozné | 00... Volny dobé&h po povelu stop 00
tipovani hodnota 01...Stop po deceleracni rampé po povelu stop
02...Stejnosmérné brzdéni po povelu stop
Charakteristiky U / f
14 Volba metody Nastavena A41 Neni mozné | Volba ruéniho momentového boostu nebo automatického 00
momentového boostu | hodnota momentového boostu
00...Ruéni momentovy boost
01..Automaticky momentovy boost
15 Nastaveni hodnoty Nastavena A42 Mozné Nastavuje napéti runiho momentového boostu. 11
ruéniho hodnota MiiZe byt nastaven na vy$si hodnotu moment motoru zvySenim napéti,
momentového boostu kdyz startovaci moment je pti U / f fizeni ne-dostacujici. Davejte pozor,
aby to nebylo pfi¢inou spéaleni motoru a poruchového hlageni ménice.
v
100%
[Aa2=11]—>11.8%].-,
frekvence
0 X H v Hz
6.0 Hz 30.0 Hz 60.0Hz
16 Nastaveni frekvence Nastavena A43 Mozné Nastavte bod A na vySe znazornéném grafu v rozsahu 0 % az 10,0 %
ru¢niho momentového hodnota 50 % zékladni frekvence
boostu
17 Nastaveni U/ f Nastavena Ad4 Neni mozné | Nastavte U/ f charakteristiku 00
charakteristik hodnota 00...charakteristika pro konstantni moment. 01...charakteristika pro
snizeny moment
v quadratic
100%
constant ~
0 f
Charakteristiky U / f
18 Nastaveni Nastavena A45 Neni mozné v 100
nap&tového zisku hodnota Nastavte napétovy 100% t
zisk U/t 50%
charakteristiky
0 rekvence
Nastaveni stejnosmérného brzdéni
19 Volba ss - brzdéni Nastavena A5l Neni mozné | Volba pouziti ss - brzdéni 00
hodnota 00...neni pouzito
01...pouzito
20 Nastaveni frekvence | Nastavena A52 Neni mozné | 0,5 az 10,0 Hz / rozliSeni nastaveni 0,1 Hz 0,5
ss - brzdéni hodnota Frekvence, na kterou je ss - brz-déni nastaveno
21 Nastaveni doby Nastavena A53 Neni mozné | 0,1 az 5,0 sekund / rozliSeni nastaveni 0,1 sek. Tato doba je interval 0,0
&ekani ss - brzdéni hodnota od konce chodu do zah4jeni ss brzdéni v tomto intervalu motor
volné dobih4: 55 - bradéni
Chod b33 | 555
22 Nastaveni sily ss Nastavena A54 Neni mozné | 0 az 100 % / rozliSeni nastaveni 1 %. Nastavte silu ss - brzdéni 0
brzdéni hodnota
23 Nastaveni doby ss Nastavena AS5 Neni mozné | 0,1 az 60 sek / rozliSeni nastaveni 0,1 sek. Nastavte dobu trvani 0,0
brzdéni hodnota provozu ss - brzdy.
Funkce vztahujici se ke frekvenci
24 Nastaveni horni Nastavena A61 Neni mozné | 0,5 az 100 % / rozliSeni nastaveni 1 %. Nastavte limitu 0,0 Hz
limity frekvence hodnota frekvence do maximalni frekvence. Je - li nastaveno 0,0 Hz,
Horni limita neni u¢inna.
Vystupni frekvence
s A 67
Dol | o
i Zadana
) 10V frekvence
Funkce vztahujici se frekvenci
25 Nastaveni dolni Nastavena A62 Neni mozné | 0,5 az 360.0 Hz / rozliSeni nastaveni 0,1 Hz. Nastavte limitu 0,0 Hz
limity frekvence hodnota frekvence pod uroven horni limity. Pfi nastaveni 0,0 Hz dolni limita
je neudinna.
26 Nastaveni frekvence | Nastavena A63 Neni mozné | 0,0 az 360.0 Hz / rozlideni nastaveni 0,1 Hz; pii 0,0 Hz je funkce 0,0 Hz
skoku hodnota A65 neucinna. Abychom se vyhnuli rezonanci se zatézi, az 3 frekvence
A67 muzeme preskocit. Frekvence ekvivalentni frekvenci skoku nemtize byt
nastavena.
27 Sitka skoku Nastavena A64 Neni mozna | 0,0 az 10,0 Hz / rozliSeni 0,5 Hz
frekvence hodnota A66 nastaveni 0,1 Hz
A68 Je nastavena $itka frekvenci,

které jsou preskakovany:

8-8




Potadi Zobrazeni Nastaveni . Tovdrni
displeje Néazev funkce Typ parametru béhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
chodu (-FE/FU)
PID regulace
28 Volba PID Nastavena |A71 Neni Tento parametr voli PID regulaci nebo ne, 00
regulace hodnota mozné 00...PID regulace nepouzita
01...PID regulace funk¢ni
29 Nastaveni P Nastavena | A72 Mozné 0,2 az 5 / rozliseni 0,1. Tato funkce je pro nastaveni 1,0
(proporcidlniho) zisku | hodnota proporcionalniho zisku PID regulatoru
30 Nastaveni [ Nastavena | A73 Mozné 0,0 az 150,0 sek / rozliSeni 0,1 sek. Tato funkce je pro 1,0
(integracniho) zisku | hodnota nastaveni integra¢niho zisku PID regulatoru
31 Nastaveni D Nastavena | A74 Mozné 0,0 az 100,0 sek / rozliSeni 0,1 sek. Tato funkce je pro 0,0
(derivaéniho) zisku | hodnota nastaveni deriva¢niho zisku PID regulatoru
32 Normovani PID Nastavena | A75 Neni 0,01 az 99,99 / rozliseni 0,01. Tato funkce je pouzito k 1,0
regulace hodnota mozné upravé zadané hodnoty pro zvolenou zp&tnou vazbou
33 [ Volba zpétné Nastavena | A76 Neni Nastavuje volbu mista odkud bereme zpétnou 00
vazby hodnota mozné vazbu
00..svorka OI (proudovy vstup)
01..svorka O (napétovy vstupu)
(Pozn. 2: Schéma PID regulace)
Funkce AVR (Automaticka regulace vystupniho napéti)
34 Volba funkce AVR | Nastavena | A81 Neni Volba provozu funkce AVR 02
hodnota mozné 00...funkce AVR aktivni v celém rozsahu provozu
01...funkce AVR neni aktivni v celém rozsahu provozu
02...funkce AVR neni aktivni pfi brzdéni
Tato funkce AVR udrzuje vystupni napéti ménice na
spravné hodnoté, i kdyZ se vstupni napéti méni
35 Volba jmenovitého | Nastavena | AS82 Neni 200/220/230/240 V pro 200 V - téidu ménict 230/230
napéti motoru pro | hodnota mozna 380/400/415/440/460 V pro 400 V - tfidu ménica.
funkci AVR Tato funkce je pouzita k volbé vystupniho napéti
pfivadéného na motor. Méni¢ v§ak nemize dodat napéti
vy$8i nez je napajeci napéti.
Funkce 2. akcelerace a decelerace
36 Nastaveni doby 2. | Nastavena |A92 Mozné 0,1 az 999,9 sek / rozliSeni 0,1 sek 1000 az 3000 sek / 15,0
akcelerace hodnota rozliSeni 1 sek. Akcelerace 2 je Gi€¢inna pii zapnuti
vstupni svorky 2CH nebo nastaveni zmény pii zvolené
frekvenci
37 Nastaveni doby Nastavena | A93 Mozné 0,1 az 999,9 sek / rozliseni 0,1 sek 1000 az 3000 sek / 15,0
2. decelerace hodnota rozliseni 1 sek. Decelerace 2 je u€inna pfi zapnuti
vstupni svorky 2CH nebo nastaveni zmény pfi zvolené
frekvenci
38 Volba metody Nastavna | A9%4 Neni 00...zapnutim svorky 2CH 00
pouziti 2. hodnota mozné 01...Zména na zvolené frekvenci z acc / dec 1 na acc /
akcelerace/decelera dec 2
ce (acc2/dec2) f
Accel. 1 Accel. 2
A 95
0 t
2CH nebo
A95
39 Nastaveni frekvence | Nastavena | A95 Neni 0,0 az 360,0 Hz / rozliSeni 0,1 Hz. Kdyz vystupni 0,0
prozménu zacc 1 na | hodnota mozné frekvence dosahne této hodnoty, doba rozb&éhu se zméni
ace 2 z acc 1 na acc 2 (Pozn. 3)
40 Nastaveni frekvence | Nastavena | A96 Neni 0,0 az 360,0 Hz / rozliseni 0,1 Hz. Kdyz vystupni 0,0
pro zménu z dec 1 hodnota mozné frekvence dosahne této hodnoty, doba decelerace se

na dec 2

zméni z dec 1 na dec 2 (Pozn. 3)
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Pofadi Zobrazeni Nastaveni Tovarni
di;);ilejle Néazev funkce Typ arametry béhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
P chodu (-FE/FU)
41 | Nastaveni kfivky |Nastavena | A97 Neni Nastaveni kiivky akcelerace 1 a akcelerace 2
akcelerace hodnota mozné 00...pfimka
01...S-kfivka
f
Nastavena
frekvence primki
S-kiivka
0 cas
Rozb&h
42 | Nastaveni kiivky | Nastavena | A98 Neni Nastaveni kiivky decelerace 1 a decelerace 2
decelerace hodnota mozné 00...ptfimka
02..S-kfivka
Poznamka 1: Pro udrZeni stability motoru vystupni frekvence mtze piekrocit maximalni
frekvenci nastavenou v [A04]. (Maximaln¢ o 1,5 Hz).
Poznamka 2: Schéma PID regulace
AT5 » FOI
7Aadana hodnota P
-Digitalni panel ATD
-Pevné rychlosti AO1 A757 O N Ll
| S
Obsah A76 AR »(O—> Zadana
-Analogovy napétovy i + frekvence
vstup >O D
-Analogovy proudovy A74
vstup
Zpétna vazba
-Analogovy napétovy . ; .
vstu govy hap y_’Nastavenl analogovych Monitor
P [ vstupi A1l - Al4 " ATS 404
-Analogovy proudovy
vstup

Poznamka 3: Kdyz doba akcelerace a decelerace je nastavena na malou hodnotu (mensi
nez 1,0 sek) skutecnd zména frekvence se bude zpozd'ovat za touto

hodnotou.
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(3) Modus rozsitenych funkci skupiny B

Poradi Zobrazeni Nastaveni Tovarni
o Néazev funkce T béhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
displeje yp parametru 4
chodu (-FE/FU)
Modus restartu
1 Volba modu Nastavena | b01 Neni Zvolte metodu restartu ménice 00
restartu hodnota morné 00...po zavade hlaseni poruchy a zablokovani ménice
01...restart z 0 Hz v dobé restartu
02...restart s frekvenci volné se otacejiciho motoru v dobé
(Pozn. 1) restartu
03...vyhledani rychlosti voln¢ se otacejiciho motoru a poté
deceleraéni stop a zobrazeni hlaseni poruchy.
Poruchy, po kterych mtize nasledovat restart jsou: nadproud,
prepéti a podpéti. Pocet restarti je 3-krat pfi nadproudu a
prepéti, 16-krat pii podpéti.
2 Nastaveni Nastavena | b02 Neni 0,3 az 25 sekund / rozliSeni nastaveni 0,1 sek. Kdyz 1.0
y >
piipustné doby hodnota morné nasta-ne porucha podpéti, je nastaven pfipustny ¢as pro
podpéti napéjeni obnoveni napéti. Je-li doba podpéti delsi nez tento
parametr, meni¢ vyhlasi poruchu, i kdyz je zvolen
modus restartu.
3 Nastaveni doby | Nastavena | b03 Neni 0,3 az 100 sek / rozliSeni 0,1 sek. Je nastavena doba 1,0
Sekani pii hodnota mozné Cekani restartu po podpéti.
restartu Hapdjeni . ipadek ————
Bchlost
motom
Elektronicka tepelna ochrana
5 Nastaveni tirovné Nastavena | b12 Neni Nastavuje troveii elektronické tepelné ochrany v rozsahu 50 | Jmenovity
elektronické tepelné | hodnota morné % az 120 % jmenovitého proudu ménice. Muze byt proud pro
ochrany nastaven v ampérech rozlieni nastaveni 0,01 A. kazdy méni¢
Elektronicka tepelnd ochrana
6 Volba Nastavena | bl13 Neni Volba charakteristiky elektronické-ho tepelného relé 01
y P
charakteristiky hodnota morné bud’ CTR (charakteristiku pro konstantni moment) nebo
elektronického SUB (charakteristika pro snizujici se moment). Tepelna
. A harakteristika dle zatéze pro ochranu motoru
tepelného relé ¢
P 00...SUB
01..CRT
Output
current Constant motor
protection (07)
100% I '
Zgz/: | T Increased motor
protection ( 00)
5 20 50 Hz I(‘)()
Omezeni pretizeni
7 Volba Nastavena | b21 Neni Tato funkce se pouziva pro volbu modu provozu pro 01
provozniho modu | hodnota mozné omezeni pretizent
pFi omezeni 00...Neucinné
v ogry o 01...U¢inné pii zrychlovani a konstantni rychlosti
pretizent e r , .
02...U¢inné pii konstantni rychlosti
Pii decelerace omezeni pietizeni neni nikdy uéinné.
8 Nastaveni urovné¢ | Nastavena | b22 Neni Nastavuje uroveit omezeni pietizeni mezi 50 % a 150 % Jmenovity
*
omezeni petizeni | hodnota mosné jmenovitého proudu méni¢e. MiiZe byt nastaven v pri‘;‘; déﬁ(’)zs
ampérech rozliSeni nastaveni 1 % z jmenovitého proudu. ménice
9 Deceleracni Nastavena | b23 Neni Nastavuje decelera¢ni rampu pii funkci omezeni 1,0
rampa pri hodnota mozné pietizeni.
omezovani overtond | ™
pretizeni .
]
~
t
5 o

Pozn.: I v ptipad¢ restart modu [b01] je nastaveného [00] méni¢ je restartovan dlouhou ztratou napajeni, pii zachovani

povelu k chodu a ménic restartuje okamzité po obnoveni napajeni. Viz dal$i upozornéni na strané 1 - 3.




Pofadi Zob , | Nastaveni Tovarni
di;);r)zllejle Nézev funkce Typ p;)rar;i?& beéhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
chodu (-FE/FU)
10 Volba modu Nastavena b31 Neni Softwarovy zadmek je funkce, kterd zajiSt'uje, aby nemohl byt 01
softwarového hodnota mo¥né zménén zadny parametr kromé této funkce. Tuto funkci
, nastavuje uvadgjici do provozu, aby koneény uzivatel nemohl
zamku zménit parametry a narusit provoz.
00...Neni mozné zménit vSechny parametry vyjimkou této
funkce, kdyz svorka SFT je zapnuta
01...Neni mozné zménit vSechny parametry s vyjimkou této
funkce a funkce zadavani zadané frekvence, kdyz je
zapnuta svorka SFT.
02...Neni mozné zménit zadny parametr s vyjimkou této
funkce, kdyZ je nastaveno 02.
03...neni mozné zménit zadny parametr s vyjimkou této funkce
a funkce pro zadavani zadané frekvence, jakmile je
nastaveno 03.
11 Nastaveni proudu | Nastavena b32 Neni Nastavte na 50 % nebo méné¢ jmenovitého proudu 0,58 x
naprazdno hodnota mozné motoru. I,ménice
Jiné
13 Nastaveni Nastavena | b81 Mozné Tato funkce je pouzita k adjustaci analogového méficiho 80
analogového hodnota pfistroje na méfeni frekvence, pfipojeného na svorku FM.
méficiho pfistroje 0 az 255 / rozliSeni 1.
14 Nastaveni startovaci | Nastavena |b82 Neni 0,5 az 9,9 Hz / rozliseni 0,1 Hz Nastavte startovaci vystupni 0,5
frekvence hodnota mozné frekvenci ménice
15 Nastaveni nosné Nastavena | b83 Neni 0,5az 16,0 kHz/ rozliSeni 0,1 Hz Nastavte nosnou frekvenci 5
frekvence hodnota morné pulzné §1’fkpvé modulace na vystupu méni_ée. Kdy_i nosna
(Pozn. 1) frczkxff:nce je narstavievna vyssi nez 12 kHz, jmenovity proud
ménie musi byt snizen.
16 Volba dat Nastavena | b84 Neni Volte bud’ inicializaci tovarniho nastaveni nebo mazani 00
tovarniho hodnota moZné historie poruchy
nastaveni nebo 00...Mazani historie poruchy
mazani historie 0 1...In1c1ahzva‘c,e Eovarmch d'c%t.
h Metoda vyuziti téchto funkeci je tato:
poruchy 1) nastavte funkci 00 nebo 01
2) Tlagitka & (&) &) na digitalniho panelu jsou
soucasn¢ stlacena
3) a za téchto podminek stlacte tlaéitko
4) Udrzujte 2 sekundy stisknuta tlaéitka & ,
(Pozn. 2) displej za¢ne blikat ,,d00*. Potom uvolnéte v§echna
tlacitka
5) Tim operace inicializace zaCala
17 | Volba dat Nastavena | b85 Neni Zvolte data inicializace 01/02
tovarniho hodnota mozné 00...Japonska verze
, 01...Evropska verze
nastaveni 02...US verze
03...Vyjime¢na verze (nenastavujte)
18 Koeficient nasobeni | Nastavena | bhR6 Mozné Nastavte koeficient nasobeni frekvence pro udaj 1,0
frekvence hodnota zobrazovany v d07 monitoru 0,1 az 99,9 / rozliSeni 0,1
19 Volba u¢innosti | Nastavena | b87 Neni Rozhoduje o ucinnosti tlacitka STOP, kdyz ovladani je zvoleno 00
7 ¥ ze svorkovnice
tlaitka STOP | hodnota mozne 00...STOP je Ginny i pti ovladéni ze svorkovnice
01...STOP neni t¢inny pfi ovladani ze svorkovnice.
20 Volba provozu po | Nastavena | b88 Neni Volba provozu po zruseni volného dobéhu FRS 00
zrudeni signalu hodnota mozné 00...Restart z 0 Hz . .
FRS 01...Restart ze zmétené rychlosti volné se otacejiciho motoru
21 Volba obsahu pro Nastavena | b89 Mozné Zvolte monitorovana data pii pouziti vnéjsiho digitalniho 01
Vné_]§i dlgltélni hodnota panelu

panel (OPE -J)

01...Monitorovani vystupni frekvence (d01)

02...Monitorovani vystupniho proudu (d02)

03...Monitorovani sméru otaceni (d03)

04...Monitorovani dat zpétné vazby piti PID regulaci (d04)
05...Monitorovani stavu inteligentni vstupni svorkovnice (d05)
06...Monitorovani stavu vystupni inteligentni svorkovnice (d06)
07...Monitorovani vynasobené vystupni frekvence (d07)

Poznamka 1: Po dobu stejnosmérného brzdéni je nosna frekvence automaticky udrzovana na 1 kHz.
Poznamka 2: Tato funkce se neprovede, kdyz je ptipojen DOP.
Odpojte modul DOP a ovladejte tlacitky z digitdlniho panelu na ménici.
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(4) Rozsifeni funkce skupiny C

Tyto funkce maji vztah ke svorkam.

Poradi . Zobrazeni Nagtaveni . , Tovémi’
displeje Néazev funkce Typ parametru béhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
chodu (-FE/FU)
Vstupni svorky (funkce)
1 Nastaveni funkce | Nastavena | CO1 Neni Nastavte funkei vstupni  svorky 1 00/ 00
svorky 1 hodnota mozna (kody) 5
00...FW (povel vpred)
01...RV (povel vzad)
02...CF1 (pevné rychlosti 1)
03...CF2 (pevné rychlosti 2)
04...CF3 (pevné rychlosti 3)
05...CF4 (pevné rychlosti 4)
06...JG (povel tipovani)
09...2CH (2. akcelerace a decelerace)
11...FRS (volny dobéh)
12...EXT (vngjsi porucha)
13....USP (funkce USP)
15...SFT (softwarovy zamek)
16...AT (pfepinani analogovych vstupt napéti proud)
18...RS(Reset)
2 Nastaveni funkce | Nastavena | C02 Neni Nastavte funkei vstupni svorky 2 01/01
svorky 2 hodnota mozna (kddy) ... stejné jako CO1
3 Nastaveni funkce | Nastavena | C03 Neni Nastavte funkei vstupni svorky 3 02/16
svorky 3 hodnota mozna (kody) ... stejné jako CO1
4 Nastaveni funkce | Nastavena | C04 Neni Nastavte funkci vstupni svorky 4 03/13
svorky 4 hodnota mozné (kédy) ... stejné jako CO1
5 Nastaveni funkce | Nastavend [C05 Neni Nastavte funkci vstupni svorky 5 18/18
svorky 5 hodnota mozna (k(')dy) stejné jako Co01
19...PTC (vstup od termistoru motoru)
Vstupni svorky (druh kontaktu)
6 Volba kontaktu Nastavena | Cl11 Neni Nastavte druh kontaktu vstupni svorky 1, ZAP nebo ROZP 00/00
svorky 1 hodnota mozna 00...Zapinaci kontakt [NO]
01...rozpinaci kontakt [NC]
7 Volba kontaktu Nastavena | C12 Neni Nastavte druh kontaktu vstupni svorky 2, ZAP nebo 00/00
svorky 2 hodnota mozna ROZP
8 Volba kontaktu Nastavena | C13 Neni Nastavte druh kontaktu vstupni svorky 3, ZAP nebo 00/00
svorky 3 hodnota mozna ROZP
9 Volba kontaktu Nastavena | C14 Neni Nastavte druh kontaktu vstupni svorky 4, ZAP nebo 00/01
svorky 4 hodnota mozné ROZP
10 Volba kontaktu Nastavena | C15 Neni Nastavte druh kontaktu vstupni svorky 5, ZAP nebo 00/00
svorky 5 hodnota mozna ROZP
Vystupni svorky (funkce)
11 Nastaveni funkce | Nastavena | C21 Neni Nastavte funkci vystupni svorky 11 (kod) 01
svorky 11 hodnota mozna 00...RUN (signal béhem chodu)
01...FA1 (signal dosazeni frekvence: v dobé dosazeni
konstantni rychlosti)
02...FA2 (signal dosazZeni frekvence: v dobé nastavené
frekvence nebo vice)
03...0OL (signal pietizeni)
04...0D (signal prekroceni nastavené odchylky pii PID
regulaci)
05...AL (signal poruchy)
12 Nastaveni funkce | Nastavena | (C22 Neni Nastavte funkci vystupni svorky 12 00
svorky 12 hodnota mozna (kéd) ... stejné jako C21
13 Nastaveni funkce | Nastavena |(C23 Neni Nastavte funkci svorky monitorovani FM (kéod) 00
svorky FM hodnota mozZna 00...A-F (monitorovani vystupni frekvence analogovym
signalem)
01...A (monitorovani vystupniho proudu analogovym
signalem)
02...D-F (monitorovani vystupni frekvence frekvenénim
signalem
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Poradi . Zobrazeni Nagtaveni o, Tovémi’
displeje Néazev funkce Typ parametru béhem Rozsah nastavitelnych hodnot nastaveni
chodu (-FE/FU)
Vystupni svorky (druh kontaktu)
14 | Volba kontaktu | Nastavena | C31 Neni Nastavte druh kontaktu inteligentni vstupni svorky 01
svorky 11 hodnota mozna 11, ZAP nebo ROZP
00...Zapinaci kontakt
01...Rozpinaci kontakt
15 | Volba kontaktu | Nastavena | C32 Neni Nastavte druh kontaktu inteligentni vstupni svorky 01
svorky 12 hodnota mozna 12, ZAP nebo ROZP
00...Zapinaci kontakt
01...Rozpinaci kontakt
16 [ Volba kontaktu | Nastavena | C33 Neni Nastavte druh kontaktu poruchového relé, ZAP 01
svorky AL hodnota mozna nebo ROZP
00...Zapinaci kontakt
01...Rozpinaci kontakt
Funkce souvisejici s vystupnimi svorkami
17 [ Nastaveni rovné | Nastavena | C41 Neni Nastavte uroveii pro signal pretizeni v rozmezi 0 % | Jmen.
signal pretizeni | hodnota mozna az 200 % jmenovitého proudu ménice. proud
Rozsah nastaveni: kazdého
0,0 (jmenovity proud ménice) ménice
az
2,0 (jmenovity proud ménice) / rozliSeni 0,01 A
frokvence
Signal
pretizeni
18 [ Nastaveni Nastavena | C42 Neni Nastavte frekvenci, po jejiz dosazeni pii rozbéhu 0,0
dosazeni hodnota mozna by mél byt aktivovan signal dosazeni frekvence.
frekvence pri 0az 360 Hz
akceleraci Dosazend
Dosazena
frekvence |
Funkce souvisejici s vystupnimi svorkami
19 | Nastaveni Nastavena [ C43 Neni Nastavte frekvenci, po jejiz dosazeni pti deceleraci 0,0
dosazeni hodnota mozna by mél byt deaktivovan signal dosazeni frekvence
frekvence pii 0,0 az 360 Hz
deceleraci
20 [ Nastaveni rovné | Nastavena | C44 Neni Tato funkce nastavuje troven odchylky mezi 3,0
signdlu odchylky |hodnota mozna zadanou a skutecnou hodnotou pfti PID regulaci,

kdy je aktivovan signal piekroceni odchylky 0,0 az
100 % / rozliseni 0,1 %. 100% se rozumi plna
stupnice

Skute¢na
hodnota
adana
hodnota /\/ C44

PID control C 44
Sjgnélv . OD signal
prekroceni
odchylky
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9. Ochranné funkce

Meénice fady L100 blokuji méni¢ ochrannymi funkcemi proti nadproudu, pfepéti, podpéti, a tim chrani ménic.
Je - 1i ochrannd funkce aktivovédna, vystup ménie je zablokovan, motor voln¢ dobiha a tento stav je
udrzovan az do signalu reset.

Porucha Obsah Displej
Ochrana proti | Kdyz vystup ménice je zkratovan, motor je zablokovan nebo pohon je - pti konstantni
nadproudu nahle téZzce zatizen, vystupni proud ménice prekroc¢i urCitou troven, rychlosti

vystup ménice je zablokovan.

- pii

we
d

_jin |

E 0l

deceleraci

E 02

E 03

1
]
|

E 04

Ochrana proti
pietiZzeni

Kdyz je zaznamenano elektronickou tepelnou ochranou pietizeni motoru,
vystup ménice je zablokovan.

0

9]

Ochrana proti

Kdyz napéti ve stejnosmérném meziobvodu ménice piekroci uréitou

prepeti uroven v diisledku regenerace energie z motoru, tato ochrana je 07
aktivovana a vystup ménice je odpojen.

Porucha Kdyz vnitini vestavéna pamét’ ma problémy v disledku ruseni nebo

EEPROM nadmérné teploty, tato ochrana je aktivovana a vystup ménice je odpojen. 8

(Pozn. 1)

Ochrana proti | Snizeni stejnosmérného napéti meénice zpiisobuje nespravnou funkci

podpéti fidicich obvodi. Ma téZ za nasledek prehiivani motoru a zptisobuje 09
snizeny moment. Vystup ménice bude odpojen, kdyz stejnosmérné napeti
meziobvodu ménice poklesne pod urcitou tiroven.

Porucha 1 Spatna funkce nebo abnormalita v zabudovaném CPU, vystup ménide je E 11

CPU odpojen.

E 22

Vnéjsi porucha

Signal o abnormalité z vnéj$iho zatizeni odpoji vystup ménice. Je nutné
prifadit vnéjsi poruchu inteligentni vstupni svorce.

—_

2

Porucha USP

. Indikuje poruchu, kdyz napéajeni je zapnuto v dobé kdy méni¢ ma povel
k chodu. (Jen, kdyz funkce USP je zvolena).

Ochrana proti

Me¢énic¢ je chranén detekci zemniho spojeni mezi vystupem ménice a

— — =)
W E°N w2

zemnimu motorem po zapnuti napajeni nez meéni¢ zacne pracovat. Tato ochrana

spojeni chrani ménic, ne ¢loveka

Prepéti na Kdyz vstupni napéti vyssi nez specifikovana hodnota je naméieno 100

vstupu sekund po zapnuti napajeni, vystup ménice je odpojen. 1

Tepelna Kdyz teplota ménicového modulu je vysoka, tepelné ¢idlo v ménicovém

ochrana modulu zaznamena vysokou teplotu vykonového Cipu a vystup ménice 21
bude odpojen.

PTC chyba KdyZ ohmicka hodnota externiho termistoru je pfili§ velka, zatizeni

detekuje abnormalni podminky termistoru, vystup ménice je odpojen
(Kdyz funkce PTC je zvolena.).

™
W
W

Poznamka 1: Jestlize nastane porucha EEPROM zkontrolujte znovu nastavené hodnoty.
Je - 1i vypnuto napdjeni, kdyz [RS] je drzeno zapnuto, miize nastat porucha

EEPROM pfi nasledném zapnuti napajeni.
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Jiné displeje:

Obsah

Pti zapnuti napajeni. V dob¢ aktivace signalu RESET.

|

J o
2]
=X
@,

L [ra
Sy | ) el

Je zobrazeno pfi podpéti nebo pii vypnuti napajeni.

Zobrazuje zbytkovy ¢as z ¢ekaciho Casu na retart po obnoveni napéti po podpéti,
kdyz zvolime modus restartu.

Béhem inicializace parametrii
[EU]: Evropska verze

[USA]: Americka verze

[JP]: Japonska verze

Béhem vymazani historie poruchy

Béhem kopirovaci operace z kopirovaci jednotky

Z4dné data (Historie poruchy, data zpétné vazby pii PID regulaci)

=
( [l | | | [Ny |
@) L—l
eyl
c

Obsah displejt, kdyz je pouzit modul dalkového ovladani DOP, viz str. 13 - 1 a nasledné

podstranky.
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10. Nesnaze

Symptom Pravdépodobna pfi¢ina Protiopatient
Motor | Na vystupu meénice Je nastaveni parametru zadavani Zkontrolujte nastaveni parametru
nebézi | U, V, W neni napéti z4dané frekvence [A01] spravné? [AOT].

Je nastaveni parametru uréené Zkontrolujte nastaveni parametru

misto ovladani [A02] spravné? [A02].

Jsou napéjeny svorky L1,L2 alL3 Zkontrolujte svorky L1, L2 a L3

(N)? Jestlize ano, signalka N),U, V, W.

POWER by m¢la svitit. Zapnéte napajeni.

Je na displeji E O 1? Stisknéte tlacitko a zkontrolujte
obsah. Potom stisknéte tlacitko
reset.

Je ptitazeni svorek inteligentnich Zkontrolujte pfifazeni svorek [CO1]

vstupll spravné? - [C05]

Je zapnut povel chod? Nastavte ZAP

Je svorka FW (nebo RV) spojena Propojte svorku P24 se svorkou FW

se svorkou P24? (nebo RV). (Po zvoleni médu
ovladani ze svorkovnice).

Byla nastavena zadana frekvence Stisknéte tlacitka a nastavte

stlagenim @) @) tlagitek pro volbu Je - 1i zvolen modus svorkovnice,

[FO1] a pak @ tlacitky. zapojte potenciometr ke svorkam H,

Jsou svorky tizeni H, O, L O a L a pak nastavte.

piipojeny na potenciometr?

Bylo RS / FRS ponechéano zapnuto Uvolnéte reset

Na vystupu meénice Je zatizeni motoru piilis velké? Snizte zatizeni

U, V, W je napéti Provéite zvlast motor

Je pouzita volitelna Je ovladani mezi jednotkou DOP a Zkontrolujte nastaveni pfepinact na

jednotka meéni¢em spravné navoleno? jednotce DOP.

dalkového ovladani ZAP L2 3 4 :

DOP (kopirovaci VYP ﬁ H ﬁ ﬁ ON é ;]le:

jednotka DRW) OFF (7ako u 1300.)

Smer Je zapojeni vystupnich svorek U, |e Proved'te zapojeni dle sledu fazi na
otaceni V a W spravné? motoru. (Obecné pro smér vpied
motoru je Odpovida sled fazi na motoru pro mél by byt sled: U, VaW.)

opacny chod vpied nebo vzad dle svorek

U,VaWw?

Jsou tidici svorky zapojeny e Svorka FW je pro smér vpred a RV

spravne? pro smér vzad.

Je parametr [F04] nastaven

spravne?
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Symptom Pravdépodobna piicina Protiopatieni
Otacky e Po zkontrolovani zapojeni e Nahrad'te zadavac frekvence
motoru zadavani frekvence otacky se stale
se nezvysuji, kdyz zadavac je
nezvysuji vytoceny.
e Je zatiZeni ptili§ velké? e Snizte zatizeni.

e Je - li zatizeni pftilis velké bude
aktivovano omezeni pfetizeni tak, ze
uhlova rychlost bude nizsi nez
nastavena.

Rotace je e Je zména zatéze prilis velka? e Zvyste vykon
nestabilni e Mzéni se napajeci napéti? e Snizte zmény
e Je vlastni rezonan¢ni frekvence e Meéiite vystupni frekvenci pomaleji
pric¢inou problému? e Zmeénte nosnou frekvenci (b83, str. 8
-12)
Otacky e Je nastaveni maximalni frekvence |e Zkontrolujte zvoleny vzorek U/ f
motoru spravné? charakteristiky s parametry motoru
nesouhlasi
s méniCem
Data jsou | Data nebyla ¢ Bylo vypnuto napajeni bez e Zadejte data a stisknéte
nespravna |zménéna

stisknuti tlacitka po

zméng dat tlacitky @ .

tlacitko jeste jednou.

e Data jsou ukladana po vypnuti

napajeni. Je doba mezi vypnutim a
znovu-zapnutim napajeni kratsi
nez 6 sekund?

Cekejte 6 sekund nebo vice mezi
vypnutim a znovu-zapnutim
napajeni po zméné dat.

Data kopirovana
kopirovaci
jednotkou nebyla
zadéna

¢ Bylo napijeni vypnuta do 6 sekund

po zméng¢ displeje z REMT na
INV

Kopirujeme znovu a ponechte
napajeni béhem 6 sekund nebo vice
po zkopirovani
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Symptom

Pravdépodobna pficina

Protiopatieni

Data | Zadani frekvence
nejsou |nemize byt
zménéna | zménéno. Povel
chod a stop nelze

Zména ze svorkovnicového modu
na digitalni operator byla
provedena spravng?

Potvrd'te v [AO1], [AO2] nastaveni
modu
(Vizstr. 8-7)

volbou softwarového zamku
[b31]?

Je prepinac 4 na zadni stran¢
modulu dalkového ovladani
(kopirovaci jednotky) zapnut?
(Vizstr. 13 -2)

zadat
Data nemohou byt Je zapnut softwarovy zamek? Rozpojte svorku SFT a PV24
zmeénéna Je zapnut softwarovy zamek s Zméte data [b31]

Vypnéte spinac

PiedbéZna vystraha pro nastavovani dat.

Kdyz zménite jakdkoliv data jednou z nasledujicich metod, ponechte zatizeni bez funkce
po dobu 6 sekund nebo vice po provedeni zvolené metody. Kdyz je stlaceno tlacitko nebo
proveden reset nebo vypnuto napajeni do 6 sekund, spravna data nemohou byt nastavena.

1) Zméite data a stlacte tlacitko pro ulozenim dat.

2) Pouzivejte LCOPY | tlacitko, kdyz kopirujete data z jiného ménice pouzitim kopirovaci
jednotky (DRW) (Viz str. 13 - 12).
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11. Udrzba a inspekce

11. 1 UdrZba a inspekce - piedbéZné vystrahy

m VYSTRAHA

A\
A\

AZ po uplynuti vice nezZ 5 minut po vypnuti napajeni provadéjte udrzbu a
inspekci.
Jinak vznikd nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Zajistéte, aby jen kvalifikované osoby provadély udrzbu, inspekci a vyménu
soucasti. (Nez za¢nete praci, odstrante kovové predméty z Vasich pracovnikd,
naramkové hodinky, naramky, atd.)

(Zajistéte pouzivani nastrojii s ochrannou izolaci.)

Jinak vznika nebezpeci Grazu elektrickym proudem a nebo zranéni.

m VYSTRAHA

Kdyz rozpojujete konektor, nikdy netahejte za draty. (Draty pro chladici
ventilator a pro desku logiky).
Jinak vznika nebezpeci pozaru v disledku pietrzeni dratu anebo zranéni.

Obecna piedbézna vystraha

Udrzujte vzdy jednotku cistou tak, aby prach a jiné cizorodé latky se
nedostaly do ménice. Zvlastni pozornost vénujte preruseni drath a chybam
v zapojeni. Pevné spojte svorky a konektory.

Elektrické zatizeni udrzujte mimo vlhkost a oleje. Prach, ocelové piliny a jiné
cizorodé latky mohou poskodit izolaci, zapfi€init neocekavanou poruchu,
takZe jim vénujte zvlastni pozornost.

11. 2 Polozky inspekce

(1)
2

Denni inspekce
Periodicka inspekce (pfiblizné jednou za rok).

Nikdy neméite izola¢ni odpor a nezkousejte izolaci prilozenym napétim, protoze
méni¢ ma bleskojistku mezi svorkou hlavnich obvodi a zemi.




Doporucujeme, aby nasledujici soucastky byly ve skladu kviili zkraceni doby opravy:

Doporucené nahradni soucasti

Soucast Symbol Mnozstvi Poznémka

Chladici ventilator FAN 1 1 022NF*
037NF*

015HF*
az
040HF*

Kryt 1 1 Celni kryt
Kryt tlacitek
Plast

Zadni kryt




Denni inspekce a periodicka inspekce (1 /3)

inlzgciliie ilr)l(s)llaoeikci Obsah inspekce De(;l}rfll;lus g:esrli)sl;f:ky Metoda inspekce Kritéria Stanj:;?;é;oba Piistroje
Celkové | Okolni |Zkontrolujte teplotu okoli, vlhkost, v Teplota okoli Teplomér
prostfedi | prach, korozivni plyny, olejova -10az+40°C
mlha, atd. bez ledu.
Vlhkost okoli 20 az 90 %, MEéric
bez stékajici kondenzace. vlhkosti
Zatizeni | Zkontrolujte zda neni abnormalné v Inspekce vizualné a
celkové |hluk a vibrace poslechem.
Napajeci | Zkontrolujte napéti site v Megfte napéti mezi Bez abnormalit:
napéti svorkami L1, L2 a (200 V ttida) 200 az
L3 (N). 240V, 50/ 60 Hz
(400 V trida) 380 az
460 V, 50 / 60 Hz
Hlavni | Celkové | (1) Zkontrolujte komplexnost v Utahovaci moment
obvod instalace (s vyjimkou
svorkovnic)
(2) Zkontrolujte pro evidenci v M3:0,3-0,6 Nm
prehrati riznych soucastek M4:0,98 - 1,3 Nm
(3) Ocistéte v (1) Dotahnuti
(2) Vizualni inspekce




Denni inspekce a periodicka inspekce (2 / 3)

inl\s/lpl;t;e ill)lZ}l)(Z(lzaé Obsah inspekce D;i/llglus glesrlijzl(;icceky Metoda inspekce Kritéria Stanf:}rlcri;é;loba Ptistroje
Hlavni Svorkovnice | Zadné poskozeni v Vizualni inspekce Z4dné abnormality
obvod Vyhlazovaci | (1)Provérte svody v Vizualni inspekce | Zadné abnormality (1)
kondenzatory (1) a(2). ani (2).
(2) Provéite nadouvani v
Relé (1) Zkontrolujte kmitani relé v (1) Inspekce (1) Zadna abnormalita
pfi provozu poslechem
Odpory (1) Provéite zda nemaji velké v (1) Vizualni (1) Zadani abnormalita Tester
praskliny nebo zménily inspekce
barvu
Ventilator (1) Zkontrolujte, zda nema v (1) Otacejte rucné (1) Plavné otaceni 2 - 3 roky
chlazeni abnormalni vibrace nebo pii vypnutém
hluk napajeni
(2) Zlepsete teésneni
(2)Zkontrolujte zda neni v (2) Zadna abnormalita
zapraseny




Denni inspekce a periodicka inspekce (3 / 3)

inlz/g:li(;e Polozka inspekce Obsah inspekce Dgr}l/rll(e}:us ;’r;ili)sl(;f:ky Metoda inspekce Kritéria Stang:ﬁf:é;()ba Pristroje
Ridici Zkouska provozu (1) Zkontrolujte vyvazenost v (1) Méfeni napéti (1H)Do 2 % - -
obvody vystupnich napéti mezi fAizemi na napétového
jednotlivych fazi, kdyz v vystupu ménice rozdilu mezi
provozuje meéni¢ U, V,W. fazemi
nezavisle.
o = (2) Simulujte provoz | (2) Provoz probiha
(2) Testovani sekvence pti pii vyskytu bez abnormalit
vyskytu poruchy. poruchy.
Provéieni, ze neni Zadna
chyba v obvodech hlaseni
a blokovani poruchou.
Kontrola | Celkové |(1) Zadny zapach nebo v -
komponent zmény v barvé v
vcetné desek
plosnych (2) Z4dna podstatna koroze
spoju Kondenz | Zadny unik tekutiny nebo v Vizualni inspekce -
atory | deformace
Displej |Ovladani z digitalniho | (1) Zadny nespravny displej v Vizualni inspekce | Normalni provoz -
panelu v Displej musi byt
(2) Zadny nedostatek u v Citelny
znakll
(3) Z4adna vypoukla LED

Poznamka: 1. Zivotnost kondenzatori bude ovlivnéna okolni teplotou. Viz dodatek 4, zivotnost kondenzatord.
2. Meéni¢ musi byt ¢isteén periodicky. Jestlize bude prach nashromazdény na ventilatoru a chladici, mize to zptisobit prehiati ménice.



11. 3 Mérici metoda pro vstupni a vystupni napéti, proud a vykon.

Obecné pouzitelné piistroje pro méteni vstupniho a vystupniho napéti, proudu a vykonu
jsou nakresleny nize. U napéti se mé&ii efektivni hodnota zékladni harmonické a u vykonu

je mefena celkova ¢inna hodnota.
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Tabulka 3 Pristroje pro méreni

Polozka | Cast, ktera bude Mg¢fici ptistroj Poznamka Referencni hodnota

méieni méfena

Napéjeci |Mezi svorkami L1, Elektromagneticky |Efektivni  hodnota [ Napajeci sitt (200 V
napéti E; L2 a L3 (Egr) (Es) jé voltmetr nebo zékladni ttida) 200 - 240 V, 50 /

(Et) —#— voltmetr s harmonické 60 Hz
usmeérnovacem (400 V trida) 380 - 460
V 50/60 Hz

Napgjeci |L1,L2, L3 % Elektromagneticky |Celkova  efektivni

proud I; |(IR) (IS) (IT) ampérmetr hodnota

Napdjeci [Mezi L1 a L2, L2 = Elektrodynamicky |Celkova  efektivni
vykon Wi |a L3 (W) (W) wattmetr hodnota

Faktor | Vypocet faktoru vykonu napajeni ze zméfenych hodnot E;, I;, W;.

vykonu Wi

v napa- |Pf; = x 100 (%)

jeni Pfy V3IxE x]

Vystupni [Mezi U a V, V a Voltmetr s Celkova  efektivni

napéti Eo (W, W a U (Ey) R usmérnovacem hodnota

(Ev) (Ew)

Vystupni (U, V, W jE Elektromagneticky |Celkova  efektivni| { EQ }

proud Iy |(Iy) (Iv) (Ew) ampérmetr hodnota

Vystupni [Mezi U a V, V a = Elektronicky Celkova  efektivni
vykon Wy [W (Wo1) (Wo2) wattmetr hodnota

Faktor | Vypocet vystupniho faktoru vykonu ze zmétenych hodnot Eo, Iy, Wy

vykonu Wo

Pfy Pf0 = x 100 (%)
\/3 X E() X I()

Poznamka 1: Pouzijte pfistroj, ktery méti efektivni hodnotu zdkladni harmonické pro
napéti a pristroj metici celkovou efektivni hodnotu pro proud a vykon.

Poznamka 2:

Poznamka 3:

wrwe

chybu. AvSak méfici pfistroje a metody uvedené vySe zaznamenavaji
pomérné presné hodnoty.

sinusovky.

Tester (pro obecné pouziti) casto neni vhodny pro méieni zborcené




12. Standardni specifikace

Nézev tvpu L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-
Tiida 2 O}(I)pV 002NFE | 004NFE | 00SNFE | 007NFE | O11NFE | O15NFE | 022NFE
[Trida ] 002NFU | 004NFU 007NFU 0I5NFU | 022NFU | 037LFU
Kryti (Pozn. 1) 1P20
Kategorie ptepéti I
Maximalni vykon
motoru 4p [kW] 0,2 0,4 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,7
(Pozn. 2)
Maximalni 230V 0,5 1,0 1,1 1,5 1,9 2,8 3,9 6,3
zdanlivy vykon
[kVA] 240V | 05 1,0 1,2 1,6 2,0 2,9 4,1 6,6
Pocet fazi napdjeni | Jednofazovée (s vyjimkou - 0,37 LFU) / Trifazové
Jmenovite napaject | 54 v _ 1095+ 240 V +5 %, 50/ 60 Hz + 5 %
sttidavé napéti [V]
Jmenovité vystupni ipr . s o o
napéti [V] (Pozn. 3) Ttifazové 200 + 240 V (odpovidajici napajecimu napéti)
Jmenovity napéjeci
proud (Jednofazovy / | 3,1/1,8 | 5,8/3,4 | 6,7/3,9 | 9,0/52 | 11,2/6,5 | 16,0/9,3 | 22,5/13,0 -/20,0
Ttifazovy)
Jmenovity vystupni 1,4 2,6 3,0 4,0 5,0 7,1 10,0 15,9
proud [A]

Rozsah vystupni
frekvence (Pozn. 4)

0,5az360 Hz

Presnost frekvence (pfi
25°C+£10°C)

Digitalni zadéani : + 0,01 % z Maximalni frekvence
Analogové zadavani : = 0,2 % z Maximalni frekvence

Rozliseni zadani
frekvence

Digitalni zadavani : 0,1 Hz
Analogové zadavani : Maximalni frekvence délena 1000

Charakteristiky napéti /
frekvence

Konstantni nebo snizeny moment pii jakémkoliv poméru napéti / frekvence

Pretizitelnost

150 %, 60 sekund

Doba akcelerace a
decelerace

0,1 az 3000 sekund, v linearnim nebo nelinearnim modu, k dispozici 2. nastaveni

akcelerace / decelerace

Pocate¢ni moment

100 % nebo vice (kdyZ je nastaven momentovy boost)

Regenerativni brzdéni

5 | do kondenzitori Asi 100 % Asi 70 % Asi 20 %

S| (Pozn. 5)

g

>

s

N | Stejnosmérné Brzdéni je zapnuto pfi minimalni frekvenci nebo nize. Brzdéni mtze byt navoleno na
A brzdéni digitdlnim panelu. (MtZe byt nastavena minimalni frekvence, doba brzdéni a sila brzdéni).
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Nazev typu [Ttida 200 V]

L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-
002NFE | 004NFE | OOSNFE | O07NFE | O1INFE | 015NFE | 022NFE

002NFU | 004NFU 007NFU| — | 015NFU | 022NFU | 037LFU

Na digital-
nim panelu

Zadani potenciometrem nebo tlacitky @ .

Zadavani
frekvence Vnéjsimi
signaly

0 - 10 Vss (Vstupni impedance 10 kQ)
4 - 20 mA (Vstupni impedance 250 Q)
Potenciometrem 1 kQ az 2 kQ (1 W)

. - VT '
S POY cly: | Digitalni Tlacitky [RUN | / [STOP| (Smérem vpied pfi tovarnim nastaveni.).

g, | vpred, panel

z vzad, YneJ’51 Inteligentni vstupni svorky (FW / RV).

g stop. signdly

= FW: chod vpied / stop RV: chod vzad / stop CF 1-4: Pevné rychlosti JG: Tipovani AT:
2, | Inteligentni vstupni Volba analogového proudového vstupu 2CH: Zména na 2. akceleraci / deceleraci FRS:
> svorky Volny dobéh EXT: Vnéjsi porucha USP: Funkce USP RS: Reset SFT: Softzamek PTC:

Termistorova ochrana

Inteligentni vystupni

FA1/FA2: Signal dosazeni frekvence RUN: Chod OL: Predb¢zny signal pretizeni

svorky OD: Odchylka pti PID regulaci AL: Signal poruchy
Monitorovani Analogovy pfistroj (0 - 10 Vss, 1 mA plna stupnice). Volba digitalniho signalu
frekvence frekvence, analogové frekvence, analogove proud

Kontakty hlaseni poruchy

ZAP, kdyZ méni¢ ma poruchu (kontakt 1c)

Dalsi funkce

Automaticka regulace napéti, restart, nastaveni zisku a predpéti analogovych
vystuptl, pieskakované frekvence, horni a dolni limita, zobrazeni vystupni frekvence,
monitorovani historie poruchy, nosna frekvence (0,5 - 16 kHz), PID regulator,
automaticky momentovy boost, atd.

Ochranné funkce

Nadproud, prepéti, podpéti, elektricka tepelna ochrana, tepelna abnormalita, zemni
ochrana do startu, omezeni pfetizeni.

Misto instalace

Nadmoiska vyska 1000 m nebo méné. Vnitini prostiedi, [P54 nebo ekvivalent

Vnéjsi barva

8 | Teplota okoli (Pozn. 6) |- 10 az 50 °C

<

é Teplota skladovani / - 25 a7 70 °C (Kratkou dobu béhem dopravy)

g | vlhkost 20 az 90 % relativni vlhkosti (bez oroseni kondenzaci)
% Vibrace 59m/s* (0,6 g) 10 +55 Hz

2

o)

o

Modra

Volby

Modul dalkového ovladani, kopirovaci jednotka, kabel pro digitalni panel, tltumivka
pro zlepSeni faktoru vykonu, filtr radiového odruseni, OPE-J

Odhadnutad hmotnost [kg]

085 | 1,3 | 2,2 | 2,8

Poznamka 1: Kryti je dle EN60529

Poznamka 2: Udaje jsou pro standardni 4 - pélovy motor HITACHI. KdyZ pouzijete jiny motor,
zkontrolujte, zda jeho jmenovity proud nepievysSuje jmenovity proud ménice.

Poznamka 3: Vystupni napéti se bude sniZzovat pii snizovani napajeciho napéti.

Poznamka 4: Nechte si potvrdit maximalni otdcky motoru vyrobcem motoru, kdyz pouzivate chod
motoru pii frekvencich vyssich nez 50 / 60 Hz.

Poznamka 5: Kdyz frekvence ptekroc¢i 50 Hz, moment motoru se bude snizovat.

Poznamka 6: V rozsah od 40 do 50 °C snizZte nosnou frekvenci na 2 kHz a sniZte jmenovity proud na
80 %, odstrante horni kryt.
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L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-
Nazev typu [Ttida 400 V] 004HFE | 007HFE | 015HFE | 022HFE | 030 HFE | 040 HFE | 0S5HFE | 075HFE
004 HFU | 007 HFU | 015 HFU | 022 HFU 040 HFU | 055HFU | 075HFU
Kryti (Pozn. 1) 1P20
Kategorie ptepéti I
Max. vykon motoru (4p,
(KW]) (Pozn. 2) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5
Maximalni zdanlivy
vikon [KVA] 460 V 1,1 1,9 3,0 4,3 6,2 6,8 10,3 12,7
Pocet fazi napajeni Ttifazové
" iect stifdave
Imenovité napdject stridave | o, 10 04+ 460 V + 10 %, 50 / 60 Hz £ 5 %
napéti [V]
'(Ig:) ezr;ov;;e vystupni napeti [V] Trifazové 380 V az 460 V (odpovidajici vstupnimu napéti)
Jmenovity napajeci proud [A] 2,0 3,3 5,0 7,0 10,0 11,0 16,5 20,0
Jmenovity vystupni proud [A] 1,5 2,5 3,8 5,5 7,8 8,6 13,0 16,0
Rozsah vystupni frekvence 0.5 a7 360 Hz
(Pozn. 4)
Ptesnost frekvence Digitalni zadavani: + 0,01 % z Maximalni frekvence
(pti 25+ 10 °C) Analogové zadavani: = 0,2 % z Maximalni frekvence
Rozliseni zadavani Digitalné: 0,1 Hz
frekvence Analogové: Maximalni frekvence délena 1000.
Charakteristiky napéti / Konstantni nebo snizeny moment pii jakémkoliv poméru napéti / frekvence
frekvence
Pretizitelnost 150 %, 60 sekund
Doba akcelerace a 0,1 az 3000 sekund, volitelny linearni nebo nelinearni modus, k dispozici 2.
decelerace nastaveni akcelerace / decelerace
Pocatecni moment 100 % nebo vice (Kdyz byl nastaven momentovy boost.).
Regenerativni
brzdéni do Asi 100 % Asi 70 % Asi 20 %
ondenzatoru
Brzdny |(Pozn.5)
moment
. _ Brzdéni se zapind na minimalni frekvenci nebo nize. Brzdéni mtize byt navoleno na
Stejnosmérné P oy o, e, “r o
. digitdlnim panelu (MiZze byt nastavena minimalni frekvence, doba brzdéni, sila
brzdéni brzdéni.)
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Inteligentni vstupni
svorky

FW: chod vpied / stop RV: Chod vzad / stop CF1-4: Pevné rychlosti JG: Tipovani AT:
Volba analogového proudového vstupu 2CH: Zména na 2. akceleraci / deceleraci FRS:
Volny dobéh EXT: Vng&jsi porucha RS: Reset SFT: Soft-zamek PTC: Tepelna ochrana

Nézev tvou L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-
THda 4 0%p v 004HFE |007HFE |015HFE |022HFE |030 HFE | 040 HFE | 0S5HFE [075HFE
[Trida ] 004HFU |007HFU | 015 HFU | 022 HFU 040 HFU | 055HFU | 075HFU
N,a digital- Zadavani potenciometrem nebo tlacitky @
., |nim panelu
Zadavani & — )
frekvence vovr .| 0-10 Vss (Vstupni impedance
;;nfl];llml 4 - 20 mA (Vstupni impedance 250 Q)
ENAY | potenciometrem 1 kQ a7 2 kQ (1W)
2z POVVQIY: Digitalni Tlacitky [RUN] / [sTOP] (Smérem vpred pfi tovarnim nastaveni)
g, | vpfed,  |panel
@ | vzad, Vngjsi . , ,
§ stop signly Inteligentni vstupni svorky (FW / RV)
=

Inteligentni vystupni
svorky

FA1/FA2: Signal dosazeni frekvence RUN: Signal chodu OL: Piedbézny signal
pretizeni OD: Odchylka pti PID regulaci AL: signal poruchy.

Monitorovani
frekvence

Analogovy pfistroj (0 - 10 Vss, 1 mA plna stupnice) Volba digitalniho signalu
frekvence, analogové frekvence, analogové proud.

Kontakty hlaseni poruchy

ZAP, kdyz méni¢ ma poruchu (kontakt 1¢)

Dalsi funkce

Automaticka regulace napéti, restart, nastaveni analogového zisku a predpéti, preskakové
frekvence, horni a dolni limita, zobrazeni vystupni frekvence, monitorovani historie
poruchy, nosné frekvence (0,5 - 16 kHz), PID regulace, automaticky boost, atd.

Ochranné funkce

Nadproud, prepéti, podpéti, elektronicka tepelna ochrana, tepelna abnormalita, zemni
ochrana do startu, omezeni pfetiZeni.

Obecné specifikace

Teplota okoli (Pozn. 6)

-10az50°C

Teplota skladovani /
vlhkost

-25°C az 70 °C (kratkou dobu béhem dopravy)
20 az 90 % relativni vlhkosti (bez oroseni kondenzaci)

Vibrace

59m/s* (0,6 g) 10 az 55 Hz

Misto instalace

Nadmoiska vyska do 1000 m,
vnitini prostiedi (IP54 nebo ekvivalentni)

Vn¢jsi barva

Modra

Volby

Modul dalkového ovladani, kopirovaci jednotka, kabel pro digitalni panel, tlumivka
pro zlep$eni faktoru vykonu, filtr radiového odruseni, OPE-J

Odhadnuta hmotnost [kg]

1,3 1,7 2,8 5,5 5,7

Poznamka 1: Kryti je dle EN60529

Poznamka 2: Udaje jsou pro standardni 4 - polovy motor HITACHI. KdyZ pouZijete jiny motor,
zkontrolujte, zda jeho jmenovity proud nepievySuje jmenovity proud ménice.

Poznamka 3:

Poznamka 4:

Vystupni napéti se bude snizovat,jestlize snizite napajeci napéti.

Kdyz vyuzivate chod motoru pfti frekvencich vyssich nez 50 / 60 Hz, nechte si

schvalit maximalni ota€ky motoru vyrobcem motoru.

Poznamka 5:

Poznamka 6:

Kdyz frekvence piekro¢i 50 Hz, moment motoru bude snizovan.

V rozsahu od 40 °C do 50 °C snizte nosnou frekvenci na 2 kHz a sniZte jmenovity

proud na 80 %, odstraiite horni kryt.
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Se zatézi

Me¢éfici metoda pro vystupni napéti.

Bez zat€ze

@ay o
Ivlotor Q °
Dinda 600V 0,01 & it @ »

Efeldived hodnota zaldadrd hatmnonicke:

Ui = 1,1 2 Uss

(200 V tfida)
1000% 0,1 A min,
(400 V tfida) P davry
odpor
] 1 5 kG 30 W
E x 220 kS 'ﬂ
W VDC
LI
300 % (200 V tfday
600 W (400 V ti{day
Creprezsky typ

Diada 600 ¥ 0,01 A min,
(200 V tfida)

1000 0,1 A min,

(400 V tida)

: noke Lr K
T YD

300°% (200 WV tfida)
G00 W (400 V tfida)
Dreprézslay typ
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Schéma zapojeni svorek

Pojistky
T1(U
THfizové Q LL(LD G
napdjeni O L2 T2(V)
50/60 H:
’ O L3(N) T3 (W)
+1 Pozn: Pokud pouzijete
O P24 Ménié fady i ss-tlumivku, odstrante vnitini
L100 + zkratovou propojku
2 Brzdna jednotka
3 (volitelné prislusenstvi)
Ukazatel 4
frekvence 5
Signal hlaseni
FM e

poruchy

24VDC

Potenciometr zadavani
frekvence (1k — 2k Ohm) | |

Proudovy vstup-—====-f-—-

4-20mA ———————|-—-
Zemnéni
Poznamka: Napéajeni
Urceni spole¢né svorky pro >2s
D yp Povel k chodu

jednotlivé signalové svorky:

Nazev svorky Ss\(/)(l)fﬁga Vystupni frekvence
1,2,3,4,5 P24 Pokud povel chodu je sepnut v dobé zapnuti sitového napajeni dojde
FM, H, O, Ol L k chybé. Sitové napajeni nema byt spinano spolecné s povelem
112 M2 chodu. Mezi zapnutim sité a povelem chod ma byt minimalné
> 2 s odstup (viz obr.). Ani k vypnuti sité¢ by nemélo dojit pti aktivnim

signalu chod (bézici motor).

Poznamka 1: Spolecné svorky jsou rozdilné

Poznamka 2: Kdyz je dan povel chod nejdiive, a potom je zapnuto napajeni, dojde piimo ke
startu

Poznamka 3: Nedavejte povel k chodu soucasné se zapnutim

Poznamka 4: Nevypinejte napajeni béhem chodu
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13. Funkce, kdyz se pouzije volitelny modul dalkového
ovladani DOP (DRW)

13. 1 Pripojeni modulu dalkového ovladani

Nez ptipojite volitelny modul dalkového ovladani (DOP, DRW, OPE-J) vypnéte napajeni.

ovladani

(1) Pfipojte modul dalkového ovladani kabelem k ménici.
(2) Zapnéte napajeni.

(3) Zkontrolujte, zda displej z tekutych krystalti (LCD) na modulu dalkového ovladani
sviti.

Kdyz je zapnuto napéjeni ménice, displej bude v monitorovém modu a bude zobrazeno
FS000.0... . Jestlize vsak, libovolny nasledny displej je zobrazovan v okamziku vypnuti
napéjeni ménice, pak bude zobrazen opét po zapnuti napajeni priste.

e Jen kopirovaci jednotka DRW - OA2 je schopna kopirovat data ménici fady L100.
Stary typ (DRW - OA) neni pouzitelny pro fadu L100. NepouZzivejte kopirovaci
jednotku (DRW - OA) pro tuto funkei.

Poznamka: Nepfipojujte nebo neodpojujte modul dalkového ovladani béhem napéajeni
meénice.

Poznamka: Kdyz je pfipojen modul dalkového ovladani, tlacitka digitdlniho panelu na
ménici nejsou funkéni.

Poznamka: Kdyz je pfipojen OPE - J, tlac¢itka OPE — J jsou nefunk¢ni s vyjimkou .
(Viz str. 8 - 12 ,,b89%).
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Kdyz je ON funkce ¢teni je nefunkéni.
Je-li stlacenoREAD pii ON, bude zobrazeno ,,RD LOCK*.

Bez vyznamu

Nastavte jak je nakresleno nize (Kdyz nastaveny
stav neodpovida typu ménice, nemiiZe se
dosahnout nastavenych funkci.)

Spinac
1 2
Model
Rada L100 OFF ON
(Stejné jako J300)
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Monitorovaci modus

Displeje monitorovaciho modu
(kdyz je pouzit modul dalkového ovladani DOP)

Nastaveni a
zmény jsou
mozné?

chodu

béhem chodu

Y: Nastaveni miize byt zménéno béhem

N: Nastaveni nemuze byt zménéno

~_

: Jen displej
oo . Funkce
Borad} Nazev displeje Obsah displeje Standardrfl Rozsah . Y/N/- Poznamky z digitalniho
displeje nastaveni nastaveni panelu
1. '—( 1 )—‘ '—( 2 )—‘ 000,0 az Y (1) displej zadané Monitor
Misto, zadana 000.0 360.0 hodnoty frekvence do1
frekvence, smér, FS000.0 F 000.0Hz ’ ’ (2) displej sku-tecné
vystupni frekvence. ™ 0.0 F 000.0Hz vystupni frekvence.
Je zobrazovano kdyz
Pevné rychlosti, VR000.0 £ 000.0Hz 000,0 je zapnut chod:
smér, vystupni JG000.0 F 000.0Hz 000,0 F: chod vpted
skutetna frekvence  |[15000.0 F_ 000.0Hz | 000,0 R: chod vzad
5
TM: zadéni ze Nastaveni
[155000.0 F__ 000.0Hz ] svorkovnice F ol
a1 VR: Potenciometr
Nastaveni zadané RN
hodnoty PID regulace ||FSP000'0 0.0Hz || 000 JG: Tipovani
TMP000.0 0.0Hz
[VRP000.0 0.0Hz |
[1P000.0 0.0Hz |
|15P000.0 0.0Hz |
2. Nastaveni doby |ACCEL-1 0010.0S | 10,0 (15,0) 0,1 az Y FO02
akcelerace 3000,0
 |acccerme  |[DECEL-] woos]l 45 | o | Fos
Nast: { mist VR: Potenciome-tr na ménici
4. Z;isaiﬁ?ékril;:e |F_SET_SELECT VR | TRM VRI/Q’I}‘EI;\I/}/I/ N TRM: Svorkov-nice ménice ﬁ 8;
REM:Modul DOP
Misto ovlidéni |F/R-SELECT TRM || TRM TRW/REM | N A 02
6. Piepocitaci koeficient 01,0 0.1 az99,9 Y Je zobrazena d07
frekvence nastaveni, |/ Hz01.0 0.00 | aritmeticky upravena b 86
monitorova-ni hodnota vystupni
prepocitané hodnoty. frekvence
7. Zobrazeni vystupniho 2 - - Y 1. Zobrazuje jmenovity d02
proudu p proud ménice
m00A  Im000.0%] 2. Zobrazuje vystupni
proud
B | momenosihoboosu | Y-BOOSt__ Code<ii> J| 11 wem Y A®
\ u
9. Nastaveni frekvence ° 10 % 0,0 az Y Nastavuje se v procen- A 43
boostu |V-BOOSt F 10.0 % | 50,0 % tech zakladni frekvence
10. | Volbamédu |V-BOOSt Mode 0 | 0/1 N 0 - Ruéni boost A 41
momentového boostu 1 - Automaticky boost
11. \I:T;Ssttsr\)/sl{lhiozils:;éﬁ |V—Gain 100% | 100 50 az 100 Y A 45
12. I;:Etva!;él; tipovaci |J0gging 1.00Hz | 1,0 Hz 0az9,99 Y A 38
13. Volba médu tipovani |J0g Mode 0 | 0 0az?2 N (l)u.po stopu z]/oln{/ dobgh A 39
...po stopu ccelerace
2...po stopu ss brzdéni
Adjust: 7
14. an;;:)ig?)f/eého pristroje |ADJ 80 | 50 007255 Y b 81
15. Xolba displeje pro |P ANEL do01 | do1 do1 az do7 Y gg;gzgzi lfjrreolilvdence b 89
PE -J -
d03-smér otadeni
d04-zpéné vazba PID
d05-vstupni svorkovnice
d06-vystupni svorkovnice
d07-piepocitana frekvence
16. Monitorovani - - - d 05
svorkovnice TERM LLL LLLLL 406
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Poradi

displeje Nazev displeje Obsah displeje Pfi¢ina poruchy Poznamky
17. | Zobrazeni Nenastala
coruchy [ERR1 4|
Monitorovani <pfi¢ina 1. poruchy> Zprava je zobrazena prioritné,
poruchy [ERR! OVER.V_| pfi¢ina poruchy kdyZ nastane porucha. Pfi¢inou
ERR1 31.0Hz | | Vystupni frekvence pfi poruse poruchy bylo piepéti.
ERR1 12.5A || Vystupni proud pii poruse
ERR1 787.0VDC Napéti ss mezi P a N pfi poruse
ERR1 RUN 000002H ||Hodiny trvani poruchy
18. | Celkovy pocet ERROR COUNT O Nenastala
poruch ERROR COUNT 25 Celkovy poet poruch
19. | Monitorovani Nenastala
historie poruchy |ERR2 # |
Obsah |ERR2 OC.Accel | <pficina 2. poruchy> Pti¢ina poruchy
predposledni pfi¢ina poruchy Nadproud pii akceleraci
poruchy ERR?2 5 0Hz || V¥stupni frekvence pfi poruse
ERR2 20.1 A || Vystupni proud pii poruse
ERR2 560.0Vdc | | ss napéti mezi P a N pii poruse
ERR2 RUN  000002H || Hodiny trvani poruchy
Obsah ERR3 # Nenastala
predpﬁslednl ERR3 EXTERNA || <pfi¢ina 3. poruchy> Pricina poruchy
poruchy pfi¢ina poruchy Vnéjsi porucha
ERR3 5.0Hz || Vystupni frekvence pfi poruse
ERR3 20.1 A || Vystupni proud pfi poruse
ERR3 560.0 Vdc | | ss napéti P a N pfi poruse
ERR3 RUN__ 000001H || Hodiny trvani poruchy
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Poznamka: KdyZ jsou data zménéna stlacte tlacitko . (Jinak zmé&néna data nemohou
byt ulozena do paméti.)

Nasledujici funkce mizeme provadét po pripojeni na meéni¢ fady L.100 modulu dalkového
ovladani (DOP) nebo kopirovaci jednotky (DRW). Jsou vSak omezené volby funkci

svorek.

Funk¢éni modus

Poiadi . ' Obsah displeje Standardni nastaveni ) F_u.nl'«:e, z
displeje Cislo | Néazev funkce (Funkéni modus 2) _FE “FU Rozsah nastaveni dliﬁgiho
1 F-00 | Nastaveni zakladni F-BASE 060 Hz 50 Hz 60 Hz 50,0 az MAX A03
frekvence frekvence

2 F-01 [Nastaveni F-MAX. 060 Hz 50 Hz 60 Hz 50,0 az 360,0 A04
maximalni frekvence

3 F-02 | Adjustace startovaci Fmin. 0.5 Hz 0,5 0,5 0,5az9,9 (Hz) b82
frekvence

4 F-03 [ Nastaveni AVR AC 200V | 230V /400 | 230V /400 | 200,220,230, A82
napajeciho napéti A% \Y 240V
motoru 380, 400, 415,

440, 460

Funkce AVR pii AVR MODE  DOFF DOFF DOFF ON / OFF/ A81
deceleraci DOFF

5 F-04 | Nastaveni metody CONTROL VC VC VC VC, VPI A44
fizeni

6 F-06 | Nastaveni doby ACC 1 0010.0s 10,0 s 10,0 s 00,1 az 3000,0 F02
akcelerace 1
Volba 2. akcelerace ACC CHG ™ ™ ™ TM / FRE A94
Nastaveni doby ACC2 0015.0 s 15,00 s 15,00 s 0,1 az 3000,0 A92
akcelerace 2
Nastaveni frekvence | ACC CHFr  000.0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 az 360,0 A95
zmény akcelerace
Volba vzorku pro ACC LINE L L L L/S A97
akceleraci

7 F-07 |[Nastaveni doby DEC 1 0010.0 s 10,0 s 10,0 s 0,1 az 3000,0 F03
decelerace 1
Nastaveni doby DEC 2 0015.0s 015,0s 015,0s 0,1 az 3000,0 A93
decelerace 2
Nastaveni frekvence | DEC CHFr  000.0 Hz 0,0 Hz 00,0 Hz 0,0 az 360,0 A96
zmény decelerace
Volba vzorku pro DEC LINE L L L L/S A 98
deceleraci

8 F-10 | Volba restartu po RUN FRS ZST ZST ZST fST / ZST b 88
FRS

9 F-11 | Nastaveni pevné SPD 1 005.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360,0 A21
rychlosti 1
Nastaveni pevné SPD 2 005.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360,0 A 22
rychlosti 2
Nastaveni pevné SPD 15 005.0 Hz 0Hz 0Hz 0,0 az 360,0 A 35
rychlosti 15
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Potadi . ' Obsah displeje Standardni nastaveni , Fuplfcg z
displeje Cislo [ Nazev funkce (Funkéni modus 2) _FE _FU Rozsah nastaveni dliﬁgaho
10 F-20 | Volba ss - brzdéni DCB SW OFF OFF OFF ON / OFF A 51

Nastaveni DCBF 00.5 Hz 0,5 Hz 0,5 Hz 0,0 az 10,0 A 52
frekvence ss - Hz
brzdéni
Nastaveni doby DCB WAIT 0.0s 0,0s 0,0s 0,0az5,0s A 53
zpozdeéni ss -
brzdéni
Nastaveni sily ss - DCB YV 000 0 0 0az 100 A 54
brzdéni
Nastaveni doby ss DCBT 00.0s 0,0s 0,0s 0 az 60 A 55
- brzdéni
11 F-22 | Ptipustna IPSUVTIME 01.0s 1,0s 1,0s 0,3 az25,0 b 02
kratkodoba ztrata
napéjeni
Nastaveni doby IPS WAIT 010.0s 1,0s 1,0s 0,3 az 100,0 b 03
¢ekani po
kratkodobé ztraté
napéjeni
Volba restartu po IPSPOWR  ALM ALM ALM ALM /FTP/ b 01
kratkodobé ztrate RST /ZST
napajeni
12 F-23 [ Volba E-THM CHAR SUB CRT CRT CRT/SUB b 13
charakteristiky
elektronické
tepelné ochrany.
Nastaveni urovné¢ |E-THM LVL 16.50 A | Jmenovity | Jmenovity 50 az 120 % b 12
elektronického vystupni vystupni Jmenovitého
tepelného relé proud proud vystupni
proudu
13 F-24 | Nastaveni trovné | OLOAD LVL 20.63 A | Jmenovity Jmenovity 50 az 150 % b 22
omezeni pietizeni vystupni vystupni Jmenovitého
proud proud vystupni
*125(A) | *1,25(A) proudu
Nastaveni ¢asové | OLOAD CONST 01.0 1,0 1,0 0,1 az30,0 b23
konstanty omezeni
pretizeni
Volba modu OLOAD MODE ON ON ON OFF /ON/ b21
omezeni pretiZzeni CRT
14 F-25 [Volba S-LOCK MD1 MDI1 MD1 MD1/MD2/ b 31
softwarového MD3 / MD4
zamku
15 F-26 | Nastaveni dolni LIMITL  000.0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 az 360,0 A 62
limity frekvence
Nastaveni horni LIMITH 000.0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 az 360,0 A 61

limity frekvence
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Poadi 3 Obsah displeje Standardni nastaveni Funkce z
displeje Cislo | Nazev funkce (Funkéni modus 2) _FE -FU Rozsah nastaveni | digitalniho
panelu

Nastaveni
preskakované JUMP F1 000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 A 63
frekvence 1
Nastaveni
preskakované JUMP F2 000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 A 65
frekvence 2

16 F-27 I'Nastaveni
pteskakované JUMP F3 000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 A 67
frekvence 3
Nastavent $iiky skoku 1 JUMP W1 00.5 Hz 0,5 Hz 0,5 Hz 0,0 az 360 A 64
Nastaveni §ifky skoku 2 JUMP W2 00.5 Hz 0,5 Hz 0,5 Hz 0,0 az 360 A 66
Nastaveni §itky skoku 3 JUMP W3 00.5 Hz 0,5 Hz 0,5 Hz 0,0 az 360 A 68
Volba funkénosti

17 | pog |UacitkaSTOPna STOP-SW  ON ON ON ON / OFF b 87
ménici pti ovladani ze
svorkovnice
Nastaveni poca-tecni

18 F-31 | frekvence pti zadavani IN EXS 000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 All
vné
Nastaveni kone¢-né
frekvence pfi zadavani IN EXE 000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 Al2
vné
Nastaveni pied-péti
pocateéni frekvence pii IN EX%S 000 % 0% 0% 0az 100 A3
zadavani vné
Nastaveni pfed-péti
koncové frekvence pfi IN EX %E 100 % 100 % 100 % 0az 100 A 14
zaddvéni vné
Nastaveni bodu
pocateéni frekvence pii IN LEVEL 0 Hz 0 Hz 0 Hz 0 Hz / EXS A 15
zadavani vné
Nastaveni vzorkovni | -\ p.gamp 8 8 8 1278 Al6
zadavani frekvence
Nastaveni frekvence pro
signdl dosazeni frekvence | ARV ACC  000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 Cc42

19 F-32 pti akceleraci

B Nastaveni frekvence pro

signal dosazeni frekvence | ARV DEC  000.0 Hz 0 Hz 0 Hz 0,0 az 360 C43
pri deceleraci
Nastaveni Grovné . . Jmenovity
predb&zného hlagen OVLoad  1650A Jmeno‘é“y {‘,nenovg proud C 41
petizeni prou y prou %0 -200 %

20 F-33 Nastaveni urovné
ptipustné odchylky pro .
signal prekrogeni OV PID 003.0 % 3% 3% 0,0 az 100,0 % C44
odchylky pii PID regulaci
Nastaveni §Vorky 1 . IN-TM 1 FW FW FW FWal3 Jl}lych col
inteligentnich vstupt funkci
Nastaveni §Vorky 2 ] IN-TM 2 RV RV RV RvVal3 ]lpych Cco2
inteligentnich vstupti funkci

21 | F-34 |Nastavenisvorky3 IN-TM 3 CFI CFI aT | CFlald o
inteligentnich vstupt jinych funkci
Nastaveni svorky 4 IN TM 4 CF2 CF2 usp |  CF2ald Co4
inteligentnich vstupt jinych funkci
Nastaveni §Vorky 4 ] IN-TM 5 RS RS RS RSal3 Jl%lych C 05
inteligentnich vstupt funkci
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Standardni nastaveni

Funkce z

it e e

21 F-34 | Vstupni svorka 1 IN-TM 0/C-1 NO NO NO NO/NC Cl11
nastaveni NO / NC
Vstupni svorka 2 IN-TM 0/C-2 NO NO NO NO/NC Cc12
nastaveni NO / NC
Vstupni svorka 3 IN-TM 0/C-3 NO NO NO NO /NC C13
nastaveni NO / NC
Vstupni svorka 4 IN-TM 0/C-4 NO NO NC NO /NC C 14
nastaveni NO / NC
Vstupni svorka 5 IN-TM 0/C-5 NO NO NO NO /NC C1s5
nastaveni NO / NC

22 F-35 | Nastaveni vystupni OUT-TM 1 FA1 FA1 FAl RUN/FAL/FA2/ C21
svorky 11 OL/OD/AL
Nastaveni vystupni OUT-TM 2 RUN RUN RUN RUN/FAI/FA2/ c22
svorky 12 OL/OD /AL
Nastaveni vystupni OUT-TM O/C-A NC NC NC NO/NC C33
svorky hlaseni
poruchy NO /NC
Vystupni svorka 11 OUT-TM O/C-1 NO NO NO NO /NC C3l1
nastaveni NO / NC
Vystupni svorka 12 | OUTR-TM O/C-2 NO NO NO NO /NC C32
nastaveni NO/NC

23 F-36 | Nastaveni nosné CARRIER 12,0 kHz 5,0 kHz 5,0 kHz 0,5 az 16,0 kHz b 83
frekvence

24 F-37 | Volba monitoro- MONITOR A-F A-F A-F A-F/A/D-F C23
vaného signalu

25 F-38 [ Volba tovarniho INIT SEL EUR EUR USA JPN/EUR/ b 85
inicializa¢niho USA /(SP1)
nastaveni
Volba displeje debug | INIT DEBG OFF OFF OFF ON / OFF Ccoal
mode
Volba sméru otaceni INIT DOPE FWD FWD FWD FWD /REV F 04
z digitalniho panelu
na ménici
Volba mazani INIT MODE TRP TRP TRP TRP / DATA b 84
historie poruchy
nebo inicializace dat

26 F-43 | Volba funkce PID - PID SW OFF OFF OFF OFF / ON A7l
regulatoru
Nastaveni P - zisku PID P 1.0 1,0 1,0 0,2az5,0 AT2
Nastaveni I - zisku PID I 001.0s 1,0 1,0 0,0 az 150 AT73
Nastaveni D - zisku PID D 000.0 0,0 0,0 0,0 az 100,0 A 74
Nastaveni méfitka PID CONV 01.00 1,00 1,00 0,01 az 99,9 A75
zadané hodnoty pfi
PID regulaci
Volba zpétné vazby PID INPT CUR CUR CUR CUR/VOL A 76
pfi PID regulaci
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HlaSeni poruch

Druh poruchy Obsah Displej
Ochrana proti | Je méfen vystupni proud ménice. Kdyz piekroci Konstantni rychlost OC. Drive | |
nadproudu uréenou velikost, vystup ménice je zablokovan. Decelerace OC. Decel

Akcelerace OC. Accel
Stop Over. C

Ochrana proti
pretizeni

Kdyz je zaznamenano ptetizeni motoru funkci elektronické tepelné ochrany,
vystup ménice je zablokovan

Over. L

Ochrana proti

Kdyz napéti ve stejnosmérném meziobvodu piekroci uréenou hodnotu v

Ochrana proti

Snizeni napajeciho napéti ménice ma za nasledek nespravnou funkei fidicich

prepéti dasledku regenerace energie z motoru, tato ochrana bude aktivovana a vystup
ménice bude odpojen.
Tato porucha je zobrazena, kdyz vstupni napéjeci napéti ménice piekroci [ OV.SRC |
. ’ _OV. SRC
specifikovanou hodnotu.
Porucha Kdyz zabudovana pamét’ ma problémy s rusenim a nadmérnym zvysenim EEPROM
EEPROM teploty, ochranna funkce se aktivuje a odpoji vystup meénice.

Under. V
podpéti obvodu. Zptsobuje to také prehiivani motoru a zapfti¢inuje nizky moment.
Porucha CPU | Nespravna funkce nebo abnormalita ve vestavéném CPU, vystup ménice CPU1
bude odpojen. CPU2

Vn¢jsi porucha

Signal abnormality z externiho zafizeni odpoji vystup ménice. (Kdyz funkce
vnéjsi poruchy je navolena.)

EXTERNAL

Porucha USP

Zaznamena poruchu, kdyZ napdjeni je zapnuto v dobé, kdy méni¢ mé povel k
chodu.
(Kdyz funkce USP je zvolena.)

c

S

la]

Ochrana proti

Meénic¢ je chranén detekei zemniho spojeni mezi vystupem ménice a motorem

GND. FIt

zemnimu pfi zapnuti napajeni. Mohlo by to zpisobit poruchu vykonového modulu.
spojeni
Porucha PTC | Kdyz hodnota odporu externiho termistoru je prili$ velkd, zatizeni detekuje PT
abnormalni podminky termistoru a vystup ménice je zablokovan. (Kdyz
funkce PTC je zvolena.)
Tepelna Kdyz teplota stfidacového modulu v ménici piekroci stanovenou troven, OH FIN
ochrana vystup ménice je odpojen.
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Modul délkového ovladani / Kopirovaci jednotka

Rozméry (jednotka: mm)

Modul dilkového ovladiani SRW-0EX

w|Ww
-
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o 5
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Vytez z panelu

145

‘°[
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Ll Cable for L100/J100/J300

B

26

¥ :

3

1

[}
el
N
[

13,

M e
I

Digitalni panel (OPE - J)

ICL(J)-1, ICL(J)-3
ICA-1L(J), ICA-3L(J)

5 23 gil§]|
==

N

Digitalni panel (OPE - J) je pouzitelny jen pro monitorovani, kdyz je propojen s ménic¢e na
fady L 100. (Viz. str. 8 - 12 [b&89]).

Jen tlacitko [STOP] na digitadlnim panelu OPE - J je funk¢ni, ostatni tlacitka jsou
nefunkéni.
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Pied zapojenim konektoru dalkového ovladani musi byt vypnuto napajeni a displej
nesmi svitit.

Popis dalkového ovladani DOP / DRW

Displej
(Jen DRW)
LED spravné HITACHI
instalace
Pohyb
kurzoru
Zména
hodnot P
Vyvolani vnitinich
fuynzl(ci vV roving (Jen DRW) Data se ¢tou tlacitkem
funkce READ. Data se zapisi do jiného ménice
tlac¢itkem COPY.
Vyvolani monitoru
Vyvolani funkéniho médu a vstup do rovin funkéniho modu.
Vsechny zmény ve funkénim modu musi byt timto tlac¢itkem uloZeny.
RON Start vpied
RON Start vzad
STOR Stop

M¢ni¢ mize odstartovat jen v monitorovacim modu.

Kazda zména ve funkénim moédu musi byt uloZena tlac¢itkem STR.

Zmény ve funkénim mddu jsou mozné jen za klidu pohonu.

Ve stavu poruchy nejsou mozné zadné zmény.
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Funkce kopirovaci jednotky

Poradi Operace Tlacitko Vysledek operace
1 NasEaY?né data jsou p?eétena m Readout || Cegd
z ménice A. (Jsou uloZena do READ | data SEEE
. EIEIE)
paméti.) —> R
Méni¢ A Kopirovaci jednotka
2 Vypnéte napajeni meéni¢e A - -
a odpoijte kabel.
3 Ptipojte kabel do ménice B a - -
zapnéte napajeni.
4 Zkopirujte data ulozena v
kopirovaci jednotce a zapiste je | |[COPY | (* 1) Copy data
do ménice B Iyl Iyl ll
5 };ypnéte napajeni ménice B. (* - Kopirovact jeduotka | =
6 Proved’te vyse uvedeny proces -
od bOdu 3 do bodu 5 pro Méni¢ B Meéni¢ C Meéni¢ D
meénice C, D. Je to stejny proces
jako s ménicem B.
Priklad funkce (Proces zmény a pienosu dat do ménicu B, C, D)
PrlgOJte kabel a stlaC}ljte ’ = Copy e
1 tlagitka na modelu dalkového [ MON]| FUN || STR |
ovladani. g=oi :
Zmeénte data v ménici Kopirovaci jednotka Meéni¢ A
pomoci kopirovaci jednotky.
Prectéte data z ménice A. READ
2az 6 |(Budou ulozeny do paméti Read out
X 1 data

kopirovaci jednotky).
Nasledujici procedury jsou
stejné jako pii prvni operaci.
Nejprve zméiite nastavena

data.

g

M¢éni¢ A

Kopirovaci jednotka

* 1 Kdyz stladujete libovolné tla¢itko nebo resetujte jednotku po stladeni tla¢itka|COPY |

pockejte nejméné¢ 6 sekund. (Kdyz libovolné tladitko je stlaceno, jednotka je
resetovana nebo napdjeni je vypnuto do 6 sekund, data nemohou byt zkopirovana.)

Poznamka:

fady L 100.

Stary typ (DRW - OA) neni pouzitelny pro ménice fady L 100.
Nepouzivejte kopirovaci jednotku (DRW - OA) pro tuto funkci.
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Poznamka 1: Nasledujici nastaveni nemohou byt zkopirovany kopirovaci jednotkou.
Poznamenejme, Ze data soucasného nastaveni zlistanou tak, jak jsou.

e  Monitorovaci modus
Monitorovaci historie poruchy
(Pocet poslednich tii poruch.)

e  Funk¢éni modus
F-25 Nastaveni softwarového zamku

Poznamka 2: Nekopirujte nastaveni z 200 V tfidy do 400 V tiidy nebo ze 400 V ttidy do 200
V tiidy. (Kdyz nastaveni je zkopirovano do jiné napétové tfidy omylem,
resetuje F - 03 (nastaveni napéjeciho napéti motoru).)

Poznamka 3: Nekopirujte nastaveni z Japonské verze do Evropské nebo Americké verze
nebo z Evropské nebo Americké verze do Japonské verze.

Poznamka 4: Kdyz data U/f fizeni jsou kopirovana z riznych vykont (napt. kopiruje se
z L100 - 004 NFE do L100 - 022 NFE), zméinte F-23, F-24 a F-33 ve vztahu
se souCasnymi hodnotami pouzitého motoru.
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14. Servis

Kdyz mate problémy s ménicem, informujte se u firmy, kde jste Vasi jednotku koupili
nebo na adrese servisniho pracovisté:

AEF, s. r. o.
Pekatska 86
602 00 Brno
Tel. / Fax.: +420 - 543 23 47 84
+420 - 5432420 67
E-mail: aef@aefbrno.cz
www.aetbrno.cz

Uvedte:

DAl

Typ

Datum koupé¢

Vyrobni ¢islo (MFG. No.)
Skladové ¢islo

Ptiznaky nedostatka

Jestlize udaje jsou nejasné, kvili starému Stitku, uved'te jen jasné polozky. Pro
zkraceni doby odstaveni je doporu€ovano mit na skladu ndhradni ménic.

Zaruka

Doba zaruky pii normalni instalaci a podminkach uzivani je jeden (1) rok od data dodani.
Zaruka kryje opravu jen toho ménice, ktery byl dodan.

1.

2.

3.

Servis v nasledujicich ptipadech, 1 kdyz v dob¢ zaruky, by mél hradit kupujici:

(a)Vadna funkce nebo poSkozeni zplsobené nespravnym provozovanim, pouzitim
nespravného typu nebo nespravnou opravou.

(b)Vadna funkce nebo poskozeni zplisobené padem po koupi a pii doprave.

(c)Vadnd funkce nebo poskozeni zplsobené pozirem, zemétifesenim, povodni,
bleskem nebo jinym ptirodnimi kalamitami, politim nebo abnormalnim napétim.

KdyzZ servis vyrobku je pozadovan ve VaSem zavod¢, vSechny néklady svdzané s

opravou bude hradit kupujici.

Pfirucku udrzujte vzdy po ruce. Neztrat'te ji. Litujeme, ale tato piirucka nemlze byt

znovu vydana. Lze ji vS§ak zakoupit u Vaseho prodejce.
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Dodatek 1
Nastavené hodnoty dat ménice Fady L100.
Meénice fady L100 maji mnoho funkcei a jejich parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.

Doporucuje se zaznamenat parametry, které byly nastaveny uZzivatelem, kvili rychlému
vySetfeni a opravé v ptipadé poruchy.

Model ménice L100 | | Tato informace je napsana
} na zvla3tnim $titku

MFG. No. | umisténém na

pravé strané ménice.

P¥i nastavovani z digitalniho panelu na ménici.

Portadi Nazev funkce Standardni nastaveni Nastavena
displeje - FE - FU hodnota
FO1 Nastaveni zadané vystupni frekvence 0,0 0,0
FO02 Akcelerace 1 10,0 10,0
F03 Decelerace 1 10,0 10,0
F04 Nastaveni sméru otaceni 00 00




2)

Modus rozsitenych funkci

(1) Rozsitené funkce skupiny A

Parametr Nézev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
A01 Misto zadavani frekvence 01 01
A02 Misto ovladani 01 01
A03 Nastaveni zakladni frekvence 50,0 60,0
A04 Nastaveni maximalni frekvence 50,0 60,0
All Nastaveni pocatecni vnéjsi frekvence 0 0
Al2 Nastaveni koncové vnéjsi frekvence 0 0
Al3 Nastaveni predpéti pocatecni vnéjsi 0 0
frekvence
Ald Nastaveni piedpéti koncové vnéjsi 100 100
frekvence
Al Nastaveni vzorku poc¢ate¢ni vnéjsi 01 01
frekvence
Al6 Casova konstanta filtru analogového ] ?
vstupu
Vsechna Vsechna
A20-A35 |Nastaveni pevné frekvence data jsou 0,0 | data jsou 0,0
Hz Hz
A38 Nastaveni tipovaci frekvence 1,0 1,0
A39 Stop modus pfi tipovani 00 00
A41 Volba metody momentového boostu 0 0
AdD Nastaveni l}odnot ru¢niho 1 1
momentového boostu
A43 Adjustace t:rekvence ruéniho 10,0 10,0
momentového boostu
A44 Nastaveni U/f charakteristik 00 00
A45 Nastaveni U - zisku 100 100
A5l Volba ss brzdéni 00 00
AS2 Nastaveni frekvence ss brzdéni 0,5 0,5
A53 Nastaveni ss brzdéni - doba ¢ekani 0,0 0,0
A54 Nastaveni sily ss brzdéni 0 0
A55 Nastaveni doby ss-brzdéni 0,0 0,0
A61 Nastaveni horni limity frekvence 0,0 0,0




Parametr Nézev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
A62 Nastaveni dolni limity frekvence 0,0 0,0
A6i: 6A765’ Nastaveni preskakovanych frekvenci 0,0 0,0
Ab4, A66, Nastaveni Sifek skoku 0,5 0,5
A68
AT1 Volba PID regulace 00 00
AT2 P (proporcionalni) zisk - nastaveni 1,0 1,0
A73 I (integralni) zisk - nastaveni 1,0 1,0
A74 D ( derivacni) zisk - nastaveni 0,0 0,0
A75 Nastaveni métitka zddané hodnoty 1,00 1,00
PID regulace
A76 Nastaveni mista zpétné vazby 00 00
A8l Volba AVR funkce 02 02
A82 Volba napéti AVR funkce pro motor 230 /400 230 /460
A92 Nastaveni doby 2. akcelerace 15,0 15,0
A93 Nastaveni doby 2. decelerace 15,0 15,0
AO4 Volba metody uziti 2. akcelerace / 00 00
decelerace
A95 Frekvence zmény z akthlerace I na 0.0 0.0
akcelerace 2 - nastaveni
A96 Nastaveni frekvence zmény 0.0 0.0
z decelerace 1 na decelerace 2
A97 Nastaveni vzorku akcelerace 00 00
A98 Nastaveni vzorku decelerace 00 00




(2) Modus rozsitfenych funkci skupiny b

Parametr Nazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota

b01 Volba médu restartu 00 00

b02 Na§taven1 ’prlprustne doby kratkodobé 1.0 1.0
ztraty napajeni

03 Nastavervnrcekam po obnoveni napéti 1.0 1.0
po podpéti

Jmenovity Jmenovity

b12 Nastaveni trovné elektronické tepelné proud proud

ochrany kazdého kazdého
meénice meénice

b13 Volba ’charakterlstlky elektronické 01 01
tepelné ochrany

b21 Volba médu omezeni pietizeni 01 01

Jmenovity Jmenovity
proud x 1,25 | proud x 1,25
b22 Nastaveni trovné omezeni pietizeni pro kazdy pro kazdy
ménic menic

b3 Dvecilere’tcm rampa pii omezeni 1.0 1.0
pretizeni

b31 Volba mddu softwarového zamku 01 01

b81 Adjustace analogového pfistroje 80 80

b82 Nastaveni startovaci frekvence 0,5 0,5

b&3 Nastaveni nosné frekvence (kHz) 5,0 5,0

b34 Yolbq inicializace dat nebo mazani 00 00
historie poruchy

b85 Volba inicializace dat 01 02

b36 Nastaveni koeficientu prepocitavani 1.0 1.0
frekvence

bs7 Volba funkce STOP tlac¢itka ON / 00 00
OFF

b38 Volba provozu po zruseni signalu 00 00
FRS

b89 Volba monitoru pro OPE - J 01 01




(3) Rozsitené funkce skupiny C

Tyto funkce maji vztah ke svorkovnici

Parametr Nazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
Co1 Nastaveni funkce svorky 1 00 00
C02 Nastaveni funkce svorky 2 01 01
Co3 Nastaveni funkce svorky 3 01 16
Co04 Nastaveni funkce svorky 4 03 13
Co05 Nastaveni funkce svorky 5 18 18
Cll1 Nastaveni podminky svorky 1 00 00
C12 Nastaveni podminky svorky 2 00 00
CI13 Nastaveni podminky svorky 3 00 00
Cl4 Nastaveni podminky svorky 4 00 01
CI15 Nastaveni podminky svorky 5 00 00
C21 Nastaveni funkce svorky 11 01 01
C22 Nastaveni funkce svorky 12 00 00
C23 Nastaveni funkce svorky FM 00 00
C31 Nastaveni podminky svorky 11 00 00
C32 Nastaveni podminky svorky 12 00 00
C33 Nastaveni podminky svorky AL 01 01
Jmenovity Jmenovity
proud proud
C41 Nastaveni trovné signalu pretizeni kaidc.éflo ka%df%lo
ménice ménice
4o Nastaveni' frekvence dosazeni pii 0.0 0.0
akceleraci
a3 Nastaveni' frekvence dosaZeni pfi 0.0 0.0
deceleraci
Caa Nastaveni ptipustné odchylky pti PID 3.0 3.0

regulaci




Dodatek 2
(PFi pouziti modulu dalkového ovladani.)

Nastavené hodnoty dat ménice Fady L100.
Meénice fady L100 maji mnoho funkci a jejich parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.

Doporucuje se zaznamenat parametry, které byly nastaveny uzivatelem, kvili rychlému
vySetfeni a opravé v ptipadé poruchy.

Model ménice L100 | | Tato informace je napséna
} na zvlastnim $titku

MFG. No. | umisténém na

pravé stran¢ menice.

Monitorovaci modus

P.orad.l Nazev monitory Obsah displeje Nastavena hodnota
displeje
1 Z4adana frekvence - nastaveni a |FSO0.0 Y 000.0Hz |
skute¢na vystupni frekvence.
l1S005. i 0.0Hz |
Nastaveni pevnych frekvenci a
skutecna vystupni frekvence.
1158040.0 7% 0.0Hz |
2 Nastaveni doby akcelerace | ACC1 0010.0S |
3 Nastaveni doby decelerace |DEC1 0010.0S |
4 Misto zadavani frekvence |[F-SET-SELECT TRM |
5 Misto ovladani |F/R-SELECT TRM |
6 Nastaveni koeficientu pfepocitavani [/ Hz01.0 0.00 |
frekvence a monitorovani
prepocitané frekvence
7 Zobrazeni vystupniho proudu |Im 00A 0.0% |
8 Adjustace ru¢niho momentového |V-Boost Code<11> |
boostu
9 Nastaveni frekvence boostu |V—Boost F 10.0% |
10 Volba médu momentového boostu V-Boost Mode 0
11 Adjustace vystupniho napétového V-Gain 100%
zisku
12 Adjustace frekvence tipovani Jogging 1.00Hz
13 Volba médu tipovani Jog Mode 00
14 Adjustace analogového pfistroje ADJ 80
15 Volba displeje digitalniho panelu PANEL do1
OPE -J
16 Monitorovani svorkovnice [TERM LLL LLLLL|




17 Displej poruchy ERR1 #
Obsah posledni poruchy ERR1 OVER.V
ERRI1 31.0Hz
ERRI1 12.5A
ERR1 787.0Vdc
ERR1 RUN 000002H
18 Celkovy pocet poruch ERROR COUNT 0
ERROR COUNT 25
19 Monitorovani historie poruchy ERR2 #
Obsah ptedposledni poruchy ERR2 OC.Accel
ERR2 5.0Hz
ERR2 20.1A
ERR2 . 560.0 Vdc
ERR2 RUN 000002H
Obsah predptedposledni poruchy ERR3 #
ERR3 EXTERNAL
ERR3 5.0Hz
ERR3 20.1 A

ERR3 560.0 Vdc
ERR3 RUN 000001H




Funkéni modus

Poradi | Cislo Nazev funkce Obsah displeje Standardni Nastavena
nastaveni hodnota
displeje (Funk¢ni modus 2) -FE -FU

1 F-00 |Nastaveni zakladni F-BASE 0060 Hz| 50 Hz 60 Hz
frekvence

2 F-01 [Nastaveni maximalni F-max. 0060 Hz| 50 Hz 60 Hz
frekvence

3 F-02 | Adjustace starto-vaci | Fmin. 00.5 Hz 0,5 0,5
frekvence

4 F-03 |Nastaveni vstupniho |AVR AC 200V | 230V/ | 230V/
napcti motoru 400 V 460 V
AVR funkce pii AVRMODE  DOFF| DOFF DOFF
deceleraci

5 F-04 | Nastaveni metody CONTROL VC VC VC
fizeni

6 F-06 |Nastaveni doby ACC 1 0010.0s| 10,0s 10,0 s
akcelerace 1
Volba akcelerace 2 ACC CHG ™ ™ ™
Nastaveni doby ACC2 0015.0s| 15,00s 15,00 s
akcelerace 2
Nastaveni frekvence |ACC 000.0 Hz| 0,0 Hz 0,0 Hz
zmény akcelerace CHFr
Volba vzorku pro ACCC LINE L L L
akceleraci

7 F-07 | Nastaveni doby DEC 1 0010.0s| 10,0s 10,0 s
decelerace 1
Nastaveni doby DEC 2 0015.0s| 015,0s 015,0s
decelerace 2
Nastaveni frekvence |DEC 000.0 Hz| 0,0 Hz 0,0 Hz
zmeény decelerace CHFr
Volba vzorku pro DEC L L L
deceleraci LINE

8 F-10 | Volba restartu po RUN FRS ZST| ZST ZST
zruSeni signalu FRS

9 F-11 |Pevna rychlost 1 SPD 1 005.0 Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 2 SPD 2 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 3 SPD 3 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 4 SPD 4 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 5 SPD 5 005.0 Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 6 SPD 6 005.0Hz| OHz 0 Hz




Pevna rychlost 7 SPD 7 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 8 SPD 8 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 9 SPD 9 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 10 SPD 10 005.0Hz| OHz 0 Hz
Pevna rychlost 11 SPD 11  005.0 Hz 0 Hz 0 Hz
Potadi | Cislo Nazev funkce Obsah displeje Standardni Nastavena
nastaveni hodnota
displeje (Funk¢ni modus 2) -FE -FU
9 F-11 |Pevna rychlost 12 SPD 12 005.0 Hz 0 Hz 0 Hz
Pevné rychlost 13 SPD 13 005.0 Hz 0 Hz 0 Hz
Pevna rychlost 14 SPD 14  005.0 Hz 0 Hz 0 Hz
Pevnd rychlost 15 SPD 15  005.0 Hz 0 Hz 0 Hz
10 F-20 | Volba ss-brzdéni DCB SW OFF| OFF OFF
Nastaveni frekvence |DCB F 00.5Hz| 0,5Hz 0,5 Hz
ss brzdéni
Nastaveni zpozdéni | DCB WAIT 0.0s 0,0s 0,0s
ss-brzdéni
Nastaveni sily ss- DCB V 000 0 0
brzdéni
Nastaveni doby ss- DCBT 00.0s 0,0s 0,0s
brzdéni
11 F-22 | Ptipustna kratkodoba |IPS UVTIME 1.0s 1,0s 1,0s
ztrata napajeni
Cekani po obnoveni |IPS WAIT 010.0s 1,0 s 1,0s
nap¢ti po kratkodobé
ztraté napajeni
Volba restartu po IPSPOWER ALM| ALM ALM
kratkodobé ztraté
napajeni
12 F-23 | Volba charakteristiky | E-THM CHAR| CRT CRT
elektronické tepelné SUB
ochrany
Nastaveni urovné, E-THM LVL 16.50 | Jmenovity | Jmenovity
elektronické tepelné A| vystupni | vystupni
ochrany proud proud
13 F-24 |Nastaveni urovné OLOAD 20,63 A | Jmenovit |Jmenovit
omezeni pretizeni LVL v y
vystupni | vystupni
proud proud
* 1,25 (A)[* 1,25 (A)
Nastaveni rampy OLOAD 01.0 1,0 1,0
omezovani pietizeni | CONST
Volba médu OLOAD ON ON ON
omezovani pretizeni | MODE
14 F-25 | Volba softwarového |S-LOCK MD1| MDI1 MDI1
zamku
15 F-26 |Nastaveni dolni LIMITL  000.0Hz| 0,0 Hz 0,0 Hz

II




limity frekvence

Nastaveni horni
limity frekvence

LIMITH 000.0 Hz

0,0 Hz 0,0 Hz

Poradi

displeje

Cislo

Nazev funkce

Obsah displeje

(Funkéni modus 2)

Standardni
nastaveni

-FE -FU

Nastavena
hodnota

16

F-27

Nastaveni
preskakované
frekvence (1)

JUMP F1  000.0 Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni
preskakované
frekvence (2)

JUMP F2  000.0 Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni
preskakované
frekvence (3)

JUMP F3  000.0 Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni Sitky
skoku (1)

JUMP W1  00.5 Hz

0,5 Hz 0,5 Hz

Nastaveni Sitky
skoku (2)

JUMP W2  00.5 Hz

0,5 Hz 0,5 Hz

Nastaveni Sitky
skoku (3)

JUMP W3 00.5 Hz

0,5 Hz 0,5 Hz

17

F-28

Volba u¢innosti
tlacitka STOP na
meénici pti ovladani
ze svorkovnice

STOP-SW ON

ON ON

18

F-31

Nastaveni poc¢atecni
frekvence zadavané
vné

IN EXS 000.0 Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni koncové
frekvence zadavané
vné

IN EXE 000.0 Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni piedpéti
pocateéni frekvence

IN EX%S 000 %

0% 0%

Nastaveni predpéti
koncové frekvence

IN EX%E 100 %

100 % 100 %

Nastaveni pocatecni
bodu frekvence
zadavané vné

IN LEVEL 0Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni vzorkovani
zadavané vné
frekvence

IN F SAMP 8

19

F-32

Nastaveni frekvence
dosazen¢ pii
akceleraci

ARV ACC 000.0

Hz

0 Hz 0 Hz

Nastaveni frekvence
dosazeni pii
deceleraci

ARV 000.0 Hz

DEC

I

0 Hz 0 Hz




Potadi | Cislo Nazev funkce Obsah displeje Standardni Nastavena
nastaveni hodnota
displeje (Funk¢ni modus 2) -FE -FU

20 F-33 | Nastaveni tirovné OV Load 16.50 A | Jmenovi- | Jmenovi-
predbézného hlaseni ty proud | ty proud
pretizeni
Nastaveni pfipustné |OV PID 3.0% 3% 3%
odchylky pfti PID -
regulaci

21 F-34 | Nastaveni inteligentni | IN-TM 1 FWwW FWwW FW
vstupni svorky 1
Nastaveni inteligentni | IN-TM 2 RV RV RV
vstupni svorky 2
Nastaveni inteligentni | IN-TM 3 CF1 CF1 AT
vstupni svorky 3
Nastaveni inteligentni | IN-TM 4 CF2 CF2 USP
vstupni svorky 4
Nastaveni inteligentni | IN-TM 5 RS RS RS
vstupni svorky 5
Nastaveni NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NO
vstupni svorkyl
Nastaveni NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NO
vstupni svorky?2
Nastaveni NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NO
vstupni svorky3
Nastaveni NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NC
vstupni svorky4
Nastaveni NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NO
vstupni svorky5

22 F-35 |Nastaveni vystupni |OUT-TM 1 FA1 FA1 FA1
svorky 11
Nastaveni vystupni  |OUT-TM 2 RUN| RUN RUN
svorky 12
Nastaveni NO/NC |OUT-TM O/C- NC NC NC
vystupni svorky A
hlaSeni poruchy
Nastaveni NO/NC |OUT-TM O/C- NO NO NO
vystupni svorky 11 1
Nastaveni NO/NC |OUT-TM O/C- NO NO NO
vystupni svorky 12 2

23 F-36 |Nastaveni nosné CARRIER 12.0| 5,0Hz 5,0 Hz
frekvence kHz

24 F-37 | Volba monitorova-ného | MONITOR A-F| A-F A-F
signalu

v




Poradi | Cislo Nazev funkce Obsah displeje Standardni Nastavena
nastaveni hodnota
displeje (Funk¢ni modus 2) -FE -FU

25 F-38 | Volba nastaveni INIT SEL EUR| EUR USA
inicializace
Volba displeje debug [INIT DEBUG OFF OFF OFF
modu
Volba sméru otaceni |INIT DOPE FWD| FWD FWD
pfi ovladani z
digitalniho panelu na
ménici
Volba inicializa¢niho |INIT MODE TRP TRP TRP
modu

26 F-43 | Volba funkce PID PID SW OFF OFF OFF
regulatoru
Nastaveni P-zisku PID P 1.0 1,0 1,0
Nastaveni I-zisku PID I 001.0s 1,0 1,0
Nastaveni D-zisku PID D 000.0 0,0 0,0
Nastaveni méftitka PID CONV 01.00 1,00 1,00
zadané hodnoty
Volba zpétné vazby |PID INPT CUR| CUR CUR
pro PID regulaci




Dodatek 3
INICIALIZACE

Je - li nutné inicializovat ménic fady L100, tj. uvést jej do ptivodniho tovarniho nastaveni,
z n&jakych diivodi, postupujte nasledovné:

Nejprve zkontrolujte ndzev modulu na Stitku.

L100 - # # # # FE — Evropska verze
L100 - ## ## FU — Americka verze

Zvolte inicializaci dat v [b85]

Evropska verze nastavte[01]
Americka verze nastavte [02]
Inicializace pomoci [b84]

1. Bud’ jsou inicializovana data na tovarni nastaveni nebo je vymazdna historie
poruchy. Zvolte inicializaci dat [01] o>

2. Tlacitka @@ @ﬁgitélnim panelu ménice stisknéte soucasné

3. A za téchto podminek stlacte tlacitko ST
RESE

4. Pockejte 2 sekundy piidrzenim tlacitek FU@ @e@pleji zacCne blikat

,,d00.
5. Pii blikajicim displeji uvolnéte vSechna tlacitka.

6. Potom zafizeni zahdji operaci inicializace.

VI



Dodatek 4

Kiivka Zivotnosti kondenzatora

Teplota okoli [°C]

Provoz 12 hodin / den

Zivotnost kondenzatoru [roky]

* Kdyz ménic je umistén v rozvadéci, teplota okoli je teplotou uvniti rozvadéce.

vl
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