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L200 Ménic _

Bezpecnost

Nez budete instalovat a provozovat ménic, pfectéte si pozorné tuto pfiru¢ku a vdechna upozo-
rnéni vztahujici se k ménici frekvence fady SJ200 a nasledujici pokyny dodrzujte.

Definice a symboly

Bezpecénostni pokyny (zpravy) zahrnuji “Bezpeénostni symboly ostrazitosti” a signalni
slova nebo fraze jako napf. VYSTRAHA nebo VAROVANI . Kazdé signalni slovo ma
nasledujici vyznam:

VYSOKE NAPETI: Tento symbol znamena vysoké napéti. Je pouzit, aby vyvolal Vasi
pozornost na polozky nebo operace, které by mohly byt nebezpecné Vam nebo jinym
osobam pracujicim s timto zafizenim. Pozorné prectéte zpravu a pfesné se fidte
instrukcemi.

VYSTRAHA: Upozorriuje na potencialné nebezpecénou situaci, kterda miize mit za
nasledek zranéni nebo umrti, pokud se ji nevyhnete.

nasledek mensi zranéni nebo vazné poskozeni vyrobku. Situace oznatené VAROVANI
mohou, pokud se jim nevyhnete, vést k zavaznym nasledkim. Dulezité bezpecnostni
opatfeni jsou popsany ve VAROVANI (stejné jako ve VYSTRAHA), a je dllezité je
dodrzovat.

ﬁ VAROVANI: Upozoriiuje na potencialné nebezpecnou situaci, ktera mize mit za

G@ Krok1: Upozortiuje na krok v sérii operaci nutnych k dokonéeni zaméru. Cislo kroku je
vloZzeno v symbolu stopy.

‘ POZNAMKA: Poznamky upozorfiuji na oblasti nebo predméty zvlaétniho vyznamu,
zduraznujici bud uzitnost produktu nebo bézné chyby pfi chodu nebo obsluze.

Y TIP: Tipy nabizeji specialni instrukce, které mohou uspofit as nebo poskytnou dalsi
vyhody pfi instalaci nebo uzivani produktu. TIP upozorfiuje na moznosti produktu, které
nemusi byt na prvni pohled zfejmé.

Nebezpecné vysoké napéti

VYSOKE NAPETI: Zatizeni pro Fizeni motoru a elektronicky regulator jsou pripojeny
na nebezpecné sitové napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického regulitoru
pracujeme se soucastkami a jejich kryty, které mohou mit potencial sité nebo vyssi.
Vénujte zvySenou pozornost ochrané proti urazu elektrickym proudem.

Pti kontrole soucasti stiijte na izolované podloZce a pracujte jen jednou rukou. Vidy pra-
cujte s dal§i osobou pro piipad nouzového stavu. Pfed kontrolou zafizeni nebo provadénim
udrzby vidy odpojte napéti. Vase vybaveni musi byt Fadné uzeméno. PouZivejte bezpec-
nostni bryle kdykoliv, kdyZ pracujete s elektrickym regulatorem nebo elektrickym zari-
zenim pro rotacni pohony.




Pfedbézna varovani - Ctéte jako prvni!

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence mlze zpusobit Uraz.

VYSTRAHA: Uzivatel je odpovédny za to, Ze vSechny pohanéneé stroje a pohyblivé
mechanizmy nedodavané HITACHI, Ltd., a zpracovatelské linky, jsou schopny
bezpeéného provozu pfi frekvenci o velikosti maximalné 150 % zvolené frekvence AC
motoru. Opomenuti mize mit za nasledek zniceni zafizeni nebo zranéni personalu v
pfipadé, Ze by nastala porucha.

VYSTRAHA: Pro ochranu zafizeni nainstalujte proudovy chrani¢ s velkymi
pripustnymi vysokofrekvencnimi proudy. Ochrana proti zemnimu spojeni neni navrzena
pro ochranu osob.

VYSTRAHA: NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. ODPOJTE
NAPAJENI DRIVE NEZ ZACNETE PRACOVAT S RIiZENIM.

VYSTRAHA: Pockejte minimalné 5 minut po vypnuti napajeni pfed provadéni udrzby
nebo revizi. Jinak hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Tyto pokyny by mély byt pfecteny a spravné pochopeny pied praci se
zafizenim fady L200.

VAROVANI: Dobré uzeméni, odpojovaci pfistroje a jina bezpec€nostni zafizeni a jejich
umisténi jsou na odpovédnosti uzivatele a nejsou zajis'ovany HITACHI, Ltd.

VAROVANI: Zapojte termoelektrickou ochranu motoru a zafizeni pro ochranu proti
pretizeni tak, aby v pfipadé pfehrati nebo pretizeni motoru doslo k vypnuti ménice
L200.

VYSOKE NAPETI: Dokud sviti signalka napajeni je pfitomno nebezpeéné napéti.
Pockejte minimalné 5 minut po odpojeni sité, nez zaénete s udrzbou.
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VYSTRAHA: Toto zafizeni ma velké tinikové proudy a proto musi byt trvale (pevné)
spojeno se zemi dvéma nezavislymi kabely.
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VY STRAHA: Otagejici se hfidele a elektrické potencialy mohou byt nebezpeéné.
Proto je velmi nutné, aby vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elektotech-
nickym normam a predpistim. Instalace, zapojeni a udrzba by mély byt provadény
vyhradné kvalifikovanym personalem.

Vyrobce doporuéuje dodrzovat testovaci procedury, které jsou obsazené v této
pfiru¢ce. Pfed praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napéti.

VAROVANI:

a) Motory tfidy | musi byt spojeny s ochrannou zemi vedenim s nizkym odporem (< 0.1

Q)

b) Kazdy pouzity motor musi byt vhodné nadimenzovany.

c) Motory mohou mit nebezpecné pohyblivé &asti. Pro tento pfipad musi byt zajisténa
vhodna ochana.

VAROVANI: V Obvodech signalizace poruchy miize byt nebezpe&né napéti, i kdy je
ménic¢ odpojen. PfesvédCete se, nez odstranite predni kryt kvuli udrzbé nebo prohlidce,
Ze napdjeni signalizace je odpojeno.

VAROVANI: Nebezpeéné (hlavni) svorky propojeni (motor, stykag, filtr atd.) musi byt
pfi konec¢né instalaci nepfistupné.

VAROVANI: Toto zafizeni by mélo byt instalovano v rozvadééi s krytim IP54 nebo v
ekvivalentnim (viz. EN60529). Konec¢na aplikace musi byt v souladu s BS EN60204-1
(viz. odkaz v sekci “Volba a umisténi” na strané 2-9). Schéma rozméru je znazornéno
dale.

VAROVANI: Ukong&eni kabelaZze musi byt spolehlivé upevnéno ve dvou nezavislych
bodech. Pouzijte koncovky k upevnéni kabelu (viz. obrazek dole) nebo kabelové
ucpavky, kabelové koncovky atd

Svorka (oko)\ / Podpora kabelu
~
Q ” ™ Kabel

VAROVANI: Vstupni napajeci sit” méniée musi byt vybavena odpojovacim zafizenim,
které odpoji vdechny Zivé vodi¢e. Navic musi byt vybavena, na vstupu do ménice,
ochrannym zafizenim dle smérnice IEC947-1/IEC947-3 (data ochrannych zafizeni v
kapitole “Dimenzovani vodi¢l a pojistek na strané 2-16).
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POZNAMKA: Vyse uvedené instrukce spolu s dal$imi pozadavky zdGraznénymi v
této pfiru€ce musi byt dodrZzeny, aby byly splnény pozadavky na nizkonapétova
zafizeni (Evropska LVD).




Seznam vystrah a varovani v této prirucce

Varovani a vystrahy pro orientaci a montazni postup

VAROVANI: Nebezpeéi elektrického $oku. Odpojte napajeni pred ... 2-3
zapocetim kontroly. Pockejte min. 5 minut pfed odstranénim pfedniho

krytu.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze jsou souéasti instalovany na nehoflavych ... 2-9

materialech, jako napf. ocelové desce. Hrozi nebezpeci pozaru.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze v blizkosti méniée neni umistén hoflavy ... 2-9
material. Hrozi nebezpedi pozaru.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze neni mozné, aby se do ménice dostal cizi ... 2-9
predmét, jako napf. kousky dratu, kapky pfi svafovani, kovové piliny,
prach atd. Hrozi nebezpedi pozaru.

VAROVANI: Ujistéte se, ze je méni¢ nainstalovan na misté, které ... 2-9
unese jeho vahu viz. specifikace v textu (Kapitola 1, Tabulka specifikaci).
Hrozi pad méniCe a zranéni personalu.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze je méni& umistén na kolmé podloZce, ktera —....... 2-9
neni vystavena chvéni. Hrozi pad ménice a zranéni personalu.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze neni instalovan a obsluhovan ménig, ktery ... 2-9
je poskozeny nebo neuplny. Hrozi nebezpedi poranéni personalu.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze je méni¢ umistén v mistnosti s dobrou  ....... 2-9
ventilaci, kde neni pfimé slunecni zafeni, vysoka teplota, vysoka vihkost

nebo kondenzace, vysoka prasnost, korozni, vybusny nebo hoflavy plyn,

prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

VAROVANI: Ujistéte se, Ze volny prostor okolo ménige odpovida ... 2-10
pozadavkim a je vybaven adekvatni ventilaci. Jinak hrozi nebezpeci
prehrati méni¢e a pozaru.
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Zapojeni - varovani pro elektrotechnickou praxi a specifikace zapojeni

ﬁ VAROVANI: Pouzivejte m&déné vodice 60/75 °C nebo ekvivalentni. ... 2-15

ﬁ VAROVANI: zafizeni s nizkym krytm. . 2-15
VAROVANI: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne ... 2-15
vice nez 5 000 A, 240 V maximalné (u modeld N nebo L).
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VY STRAHA: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne .. 215
vice nez 5 000 A, 480 V maximalné (u modelu H).

VYSOKE NAPETI: Presvédéete se o dobrém uzeméni jednotky. Jinak ... 2-15
hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovaci prace by méla provadét kvalifikovana ... 2-15
osoba. Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovani provadéjte aZ se presvédiite, Ze je ... 2-15
vykonové napéti vypnuto. Hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem
nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Mé&ni¢ zapojte a zadnéte s nim pracovat az po ... 2-15
mechanické instalaci jednotky dle instrukci v tomto manualu. Hrozi
nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo zranéni personalu.

VY STRAHA: Ujistéte se, Ze je vypnuté napajeni. Pokud je pohon v 221
napajen, vypnéte jej a vyCkejte 5 minut, nez zahajite dalsi instalacni
prace.

> >

Zapojeni - vystrahy pro elektrotechnickou praxi

VAROVANI: Dotahuijte rouby pfedepsanym utahovacim momentem. ... 2-17
Zkontrolujte, Ze nebyly ztraceny Zadne Srouby. Jinak vznika nebezpeci

poZzaru.

VAROVANI: Piresvédéete se, ze napajeci napéti je: ... 2-18

1-fazové/3-fazové 200 az 240 V, 50/60 Hz (do 2,2 kW)
3-fazoveé 200 az 240 V, 50/60 Hz, (Nad 2,2 kW) pro NFE/NFU
3-fazové 380 az 460 V, 50/60 Hz pro HFEF modely

> >

VAROVANI: Presvédéete se, Ze nenapajite jednofazové trifazovy typ. ... 2-18
Vznika nebezpedi poSkozeni ménice a pozaru.
VAROVANI: Piresvédéete se, ze jste nepfipojili stfidavé napajeni na o 2-19
vystupni svorky. Jinak hrozi nebezpeci zni€eni ménice, zranéni a nebez-
peCi pozaru.
L200 Méni¢
Vstupy Vystupy do motoru
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VAROVANI: Pouziti hlida¢t zemniho spojeni v napajecim obvodu
meénice:

Ménice opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodi¢i k motoru mohou
mit vy8Si unikajici proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti
napajeci sité mize tato skute€nost mit za nasledek nechténé odepnuti
hlidate zemniho spojeni. ProtoZe na vstupu ménice je usmérfiovac,
muze dojit k aktivaci hlidac¢e zemniho spojeni vznikem malého
stejnosmérného proudu. Prosim provéfte nasledujici:

*pouzijte pouze hlidate zemniho spojeni s Casovym zpozdénim a citlivé
na proudovypuls s vy$si prahovou hladinou proudu.

costatni komponenty systému je potfeba chranit viastnimi hlidaci
zemniho spojeni.

*Hlida¢ zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice nepfedstavuje
absolutni ochranu proti Urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: V&echny vstupni faze ménice musi byt jistény pojistkou
nebo jistiCem, jinak hrozi nebezpedi pozaru.

VAROVANI: Presvédgete se, ze privody k motoru, proudové chranice a
stykaCe maji jmenovité hodnoty odpovidajici motoru. Vznika nebezpedi
pozaru.

Vystrazné zpravy pri testu startu
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VAROVANI: Chladi¢ mé&niée ma za provozu vysokou teplotu. Budte
opatrni a nedotykejte se ho, hrozi nebezpeci popaleni.

VAROVANI: Za provozu méniée je velmi jednoduché provést rychlou
zmeénu otacek z nizkych na vysoké, provéite zda pfipojeny motor a stroj
snasi takovéto zmény, jinak hrozi nebezpedi urazu a poniceni stroje.

VAROVANI: Pokud provozujete pohon nad standardni frekvenci
motoru (50Hz/60Hz, nejedna-li se o specialni motor), provéfte u vyrobce
motoru a stroje mezni dovolené otacky zafizeni. Provozujte zafizeni
pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi nebezpeci zni€eni
stroje a Urazu osob

VAROVANI: Pred a v priib&hu zkousky pfipojeni napajeni sledujte
nasledujici skuteCnosti, jinak hrozi nebezpeci zni¢eni pfistroje.

+Je instalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+] ? Nepfipinejte si’
pokud je propojka vyjmuta.

*Je smér otaceni motoru spravny?

*Nevyhlasil méni¢ chybu pfi rozbéhu nebo dob&hu?

*Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skutecnosti?
*Nenastaly na motoru nenormaini vibrace a hluk?
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Varovani pri konfiguraci fidicich prvku

nastaven na jmenovity proud motoru (FLA), pak ochrana proti pfetizeni
motoru reaguje pfi 115% proudu motoru. Pokud je parametr b012
nastaven vySe nez je proud motoru FLA, mize dojit k pfehfati motoru a
k jeho zni¢eni.

Parametr b012, uroven termoelektrické ochrany je volné nastavitelny

é VY STRAHA: Je-li parametr b012, termoelektricka ochrana motoru

Vystraha pfi konfiguraci ridicich prvk

VAROVANI: Budte opatrni pfi nastavnovani ¢asu stejnosmeérné brzdy,
aby nemohlo dojit k pfehfati motoru. Doporucujeme pouzit motor s
termistorem ve vinuti. Termistor pfipojte k ménici na urceny vstup (viz
kapitola “Termistorova teplotni ochrana” na strané 4-25). Konzultujte s
vyrobcem motoru cyklus zatéZzovani motoru pfi stéjnosmétném brzdéni.

Varovani pfi provozu a kontrole

VY STRAHA: Zapinejte napajeci napéti az po uzavieni &elniho krytu.
Po dobu napajeni neotvirejte elni kryt. Vznika nebezpedi urazu
elektrickym proudem.

urazu elektrickym proudem.

VY STRAHA: Kdyz je méni¢ napajeny, nedotykejte se svorek ménice i
kdyz pohon stoji. Vznika nebezpedéi Urazu elektrickym proudem.

VY STRAHA: Je-li zvolen rezim restartu, mize dojit k nahodnému
startu po zastaveni nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji.
Zajistéte, aby stroj byl navrzen tak, ze bezpecnost obsluhy bude
zajisténa i pfi restartu. Vznika nebezpedi zranéni.

po obnoveni napajeni, pokud trva povel k chodu. Mize-li byt tento stav
nebezpecny pro obsluhu, zapojte obvody tak, aby nedochazelo k
restartu po obnoveni napajeni. Jinak vznika nebezpeci zranéni

VY STRAHA: Tlagitko STOP na méniéi je aktivni pouze pokud tato
funkce byla nastavena. Tlac¢itko nouzového stopu musi byt realizovano
oddélené. Jinak vznika nebezpedi zranéni.

VY STRAHA: Pokud byl dan povel k chodu, po restartu poruchy dojde
nahle k restartu. Provéfte, Ze resetujete poruchu az po zruseni povelu
chodu. Vznika nebezpedi zranéni.

> B ek

VY STRAHA: Neovladejte spinade mokryma rukama. Vznika nebezpeéi

VY STRAHA: | kdyZ je napajeni kratkodobé vypnuto miiZe nastat restart

. 333

. 3-20
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VY STRAHA: Nedotykejte se vnitiku napajeného ménice a nestrkejte
do néj zadné vodivé predméty. Vznika nebezpecdi urazu elektrickym
proudem a pozaru..

VY STRAHA: Je-li zapnuto napajeni pfi aktivnim povelu chodu, motor
se zaCne okamzité tocit, coz je nebezpecéné. Pfed zapnutim napajeni se
pfesvédcCete, Ze neni aktivovan povel k chodu.

VY STRAHA: Je-li tlagitko STOP nastaveno jako netg&inné, pak jeho
stlaeni nezrusi chod ani poruchu.

VYSTRAHA: Pouzijte nezavislé bezpecénostni stop tlagitko, pokud to
technologie vyzZaduje.

VY STRAHA: Pokud je vypnuto a znovu zapnuto napajeni ménice a
povel chodu zUstava aktivni, pak muze dojit k nezadoucimu rozbéhu
pohonu, coz muze byt nebezpeéné pro zafizeni a osoby. Pfed kazdym
zapnutim sité se pfesvédcCete, Ze povel chodu neni aktivni.

VY STRAHA: Po provedeni sekvence RESET dojde, pokud zUstal
aktivni povel chod, k rozbéhnuti pohonu, coz mlze byt nebezpeéné pro
zafizeni a osoby. Pfed kazdym provedenim RESETu se pfesvédcete, Zze
povel chod byl deaktivovan.

ystrahy pfi provozu a kontrole

VAROVANI: Chladi¢ méni¢e mize mit vysokou teplotu. Nedotykejte se
ho, vznika nebezpeci popalenin.

VAROVANI: Mé&nigem muze by velmi snadno realizovan provoz pfi
vysoké nebo nizké rychlosti. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v
pracovnim rozsahu motoru a stroje. Jinak vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Je-li motor provozovan na frekvenci vy$si nez je
standardni nastaveni (50 Hz/60 Hz), zkontrolujte rychlost motoru a stroje
s jejich vyrobcem a teprve poté ho provozujte. Jinak vznika nebezpedi
poskozeni stroje.

VAROVANI: Pokud vase aplikace prekro&i maximalni proud nebo
napéti dovolené v misté pripojeni, hrozi nebezpeci poskozeni ménice
nebo zafizeni.

VAROVANI: Pfed zmé&nou polohy spinage SR/SK vypnéte napajeni
meénice, jinak by mohlo dojit ke zni¢eni nékterych obvodi meénice.

VAROVANI: Prosim neprovadéjte nulovani integraéni slozky PID
regulatoru za chodu ménice. Mlze dojit k okamzitému snizeni rychlosti
ménice, které zpUsobi chybu.
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Varovani a vystrahy pfi problémech a udrzbé

VYSTRAHA: Udrzbu a inspekci provadéjte az po uplynuti minimalné 5 ...... 62
minut po vypnuti napajeni. Jinak vznika nebezpeci urazu elektrickym

proudem.

VYSTRAHA: Udrzbu, prohlidky a nadhradu souc¢asti smi provadét ... 62

pouze kvalifikovany personal. Pfed zahajenim prace si sundejte veSkeré
kovové predméty (naramkové hodinky, naramky atd.) PouzZivejte
nastroje chranéné izolaci. Jinak vznika nebezpedi urazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

VYSTRAHA: Nikdy nerozpinejte konektory tahem za pfipojené vodiée. ... 62
( vodicée k chladicimu ventilatoru a k vstupni logické karté). Hrozi nebez-
peci pozaru, pfetrzeni vodi€l a ohrozeni osob.

VAROVANI: Nepfipojujte méfi€ izolacniho odporu k Zadnym Fidicim .. 6-10
svorkam jako inteligentnim 1/0 apod. Mlze dojit ke zni¢eni ménice.

VAROVANI: Nikdy neprovadéjte na ménici test pfilozenym napétim .. 6-10
(HIPOT). Méni¢ ma na vstupu pfepé ovou ochranu zapojenou mezi
svorky hlavniho obvodu a kostru pfistroje.

VYSOKE NAPETI: Nedotykejte se za provozu, ani pfi méfeni, holych ... 6-14
kabell a svorkovnic. Méfici pfistroje umistéte pfed méfenim na izolo-
vanou podlozku.
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Obecné vystrahy a varovani

VY STRAHA: Nikdy nemodifikujte jednotku. Hrozi nebezpedi trazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

VAROVANI: Zkouska pfiloZzenym napétimi a méfeni izolaéniho odporu jsou provéreny
pfed expedici jednotky. Neni jiz potfeba provadét tento test pfed zapojenim.

VAROVANI: Nepfipojujte ani nerozpojujte vodie a konektory pokud je zafizeni
napajeno. Nemérte signaly v pribéhu provozu.

VAROVANI: Prekontrolujte zda je uzemriovaci svorka méniée propojena se zemi
zafizeni.

> > B> >

VAROVANI: Kdyz provadite prohlidku jednotky, vypnéte napajeni a dekejte minimalné
5 minut nez oteviete kryt.

>




VAROVANI: Nezastavuijte chod vypnutim stykaée na primarni nebo sekundarni
strané ménice

Proudovy chrani¢

, —
Vykonov
naijen.'f\W O\O L1, L2, L3 uvw £(° a

Ménié

FW

T

Pokud doSlo ke kratkodobé ztraté napajeni, a jestlize byl zachovan povel k chodu,
potom muze jednotka po odeznéni poruchy napajeni restartovat. Muze-li tato situace
vést k ohroZeni obsluhy, instalujte styka€ na napajeci strané tak, aby obvody nepfipus-
tily restart po obnoveni napajeni. Jestlize pouzivate modul dalkového ovladani a byla
zvolena funkce restartu, zpUsobi to téz automaticky restart, pokud zlstal aktivni povel
chodu. Proto budte pozorni.

VAROVANI: Nezapojujte kompenzaéni kondenzatory nebo bleskojistky mezi vystupni
svorky ménice a motoru.

Proudovy chrani¢

Bleskojistka
— — 1L
Vykonovém
TIOVE L1,L2,L
napajen O\N , L2, L3 - uvVv,w Motor
J Kompenzacni
GND lug T kondenzéatory
00

VAROVANI: FILTR PREPETi NA SVORKACH MOTORU

(pro 400 V - tfidu)

V systémech pouzivajicich méni€e s Fizenim napéti impulzné - Sitkovou modulaci
(PWM) mohou nastat na svorkach motoru prepéti, zplsobena konstantami kabelu, jako
je délka kabelu (zejména, kdyz vzdalenost mezi méni¢em a motorem je vice nez 10 m)
a zpusob ulozeni kabelu. Je k dispozici filtr tfidy 400 V, potladujici tato prepéti. Ujistéte
se, ze jste filtr za této situace nainstalovali




L200 Ménic

VAROVANI: VLIVY ROZVODNE SIiTE NA MENIC

V nasledujicich pfipadech muze dojit v distribuéni siti, ke které je pfipojen ménic, k
velké proudové Spicce, které je chopna znicit vstupni usmérfiova¢ ménice:
1. Faktor nevyvazenosti sité je vétsSi nez 3 %.
2. Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vétSi nez vykon ménice, nebo

(je kapacita sité vétsi nez 500 kVA).

3. Lze predpokladat nahlé zmény parametru sité v pfipadech jako:

a. vice meénicul je spojeno na jednu spole¢nou kratkou napajeci sbérnici.

b. tyristorovy usmérfiova¢ a ménic¢ jsou spojeny kratkou napajeci sbérnici.

C. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzacni kapacitni kondenzatory.
Pokud je pfedpoklad, ze mize nastat néktera z vySe uvedenych situaci, a pokud
vyzadujete maximalni spolehlivost zafizeni, je velmi nutné instalovat vstupni sitovou
tlumivku (s 3% ubytkem napéti na jmenovitém proudu) pfizplsobenou napajecimu
napéti sité. Pokud v misté instalace maze dojit k nepfimému uderu blesku, instalujte

patfiCnou prepétovou ochranu.

VAROVANI: OCHRANA PROTI RUSENI INTERFERENCIi Z MENICE
Méni¢ pouziva mnoho polovodi¢ovych spinacich prvki jako jsou tranzistory IGBT. Proto
jsou rozhlasove pfijimace a méfici pristroje umisténé blizko ménice vystaveny ruseni

interferenci.

Aby byly tyto pfistroje chranény pfed ruSenim interferenci, mély by byt instalovany
dostatecné daleko od ménice. UCinné je téz stinit celou strukturu ménice.
Pfidani EMI filtru na vstupni strané ménice také snizuje ruseni jinych zafizeni po

napajecich vodicich.

Vnéjsi vyzafované ruseni z napajeci sité muze byt minimalizovano zapojenim EMI filtru

na primarni stranu ménice.

EMI Filtr

/| EMIFilter

///

Kompletni stinéni realizo-
vané kovovym rozvadécem,
uzavienym pultem atd. s co

nejkratSimi spoii. ~

/4

/74
77

Dalkovy
ovladac¢

/Z/ @
Aéné kostra

Uzeména trubka nebo
stinény vodic
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VAROVANI: KdyZ nastane porucha EEPROM (E8), znovu zkontrolujte nastavené
hodnoty.

VAROVANI: Pouzijete-li pro nékteré vstupni inteligentni svorky (C011 to C016) logiky
“ v klidu sepnuto” (NC) a jsou-li na téchto svorkach zvoleny povely k chodu [FW] nebo
[RV], maze dojit k samovolnému rozbéhu pohonu pfi vypadku sité nebo odpojeni
nadrazeného systému. Proto pokud Vas systém neni zajistén proti neoCekavanému
rozbéhnuti pohonu nepouzivejte pro povely chodu[FW] a [RV] logiku “v klidu sepnuto”.

VAROVANI: Na obrazcich v této knize jsou kryty a bezpe&nostni prvky nékdy otevie-
ny, aby bylo mozné popsat detaily. V provozu musi byt kryty a bezpecnostni prvky
vraceny na své puavodni misto. Provozujte méni¢ v souladu s touto pfiruckou..

UL® Varovani, vystrahy a instrukce

Vystrahy pro zapojeni a pouzité sily vodicu

> B ik

Nasledujici vystrahy zahrnuji nezbytné pokyny, které je nutno dodrzet pfi provadéni ins-
talace a zapojeni ménice pro splnéni pfedpisli a doporuceni Underwriters Laborato-

i e®

ries

VYSTRAHA: “Pouzivejte poze médéné vodice 60/75 °C nebo ekvivalentni.”

VYSTRAHA: “Zafizeni s nizkym krytim.”

VYSTRAHA: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vétSim nez
5000 A, 240 V maximalné (u modeltd N nebo L)”

VYSTRAHA: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vét§Sim nez
5000 A, 480 V maximalné (u modeld H).”

VYSTRAHA: “Horky povrch - nebezpeci pozaru”

VYSTRAHA: “Pfistroj instalujte v prostiedi se stupném znagiéténi 2.”

VYSTRAHA: “Nebezpeci urazu elektrickym proudem — trva min 5 minut po vypnuti.”

VYSTRAHA: “V kazdém modelu je obsazena ochrana proti pfetizeni motoru.”
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Utahovaci momenty svorek a pruiezy vodicu

V nize obsazené tabulce jsou uvedeny prufezy vodi€l a utahovaci momenty jednot-
livych svorek.

Vstupni Vystup motoru oo .Prur'ez vodic¢u Moment
sti Typ ménice silovych svorek-
nape kW HP rozsah(AWG) ft-lbs | (N-m)
0.2 1/4 L200-002NFEF/NFU
04 1/2 L200-004NFEF/NFU 1,0 0.6 0.8
0.55 3/4 L200-005NFEF
0.75 1 L200-007NFEF/NFU 15
1.1 11/2 L200-011NFEF ’
200V
1.5 2 L200-015NFEF/NFU 2,5 0.9 1.2
2.2 3 L200-022NFEF/NFU 4
3.7 5 L200-037LFU 2,5
5.5 71/2 L200-055LFU 4
1.5 2.0
7.5 10 L200-075LFU 6
04 1/2 L200-004HFEF/HFU
0.75 1 L200-007HFEF/HFU )
1.5 2 L200-015HFEF/HFU
0.9 1.2
2.2 3 L200-022HFEF/HFU
400V
3.0 4 L200-030HFEF 15
4.0 5 L200-040HFEF/HFU ’
5.5 71/2 L200-055HFEF/HFU
2,5 1.5 2.0
7.5 10 L200-075HFEF/HFU
Rozsah Moment
Svorkovnice prirezu
vodicli (AWG) ft-lbs (N-m)
logicka a analogova 0,35—0,75 0.16—0.19 | 0.22—0.25
svorkovnice
releova svorkovnice 0,35—0,75 0.37—0.44 | 0.5—0.6

Kabelova ukonceni

A

nafizenim UL a CSA. Musi byt pouZito
schvalenych kabelovych koncovek (ok, Spicek).
Konektory a svorkovnice musi byt uchyceny
originalnimi uchycovacimi prostfedky
doporu¢enymi dodavatelem.

N\

VYSTRAHA: Spoje provedené pfi zapojovani  Svorka (oko)
méniCe musi byt provedeny v souladu s

Podpora kabelu

e

\
Kabel




Xiv

Velikost jisti¢u a pojistek

Pfipojeni ménice k distribucni siti musi obsahovat jistici prvky (jistiCe a pojistky) o na-
pé ové odolnosti min 600V a musi splfiovat predpisy UL. Velikosti téchto prvkl jsou
uvedeny nize.

Vstupni Vystup motoru o PO}}Stky (A)
ati Typ ménice (tfida J dle
nape kW HP UL, 600V)
0.2 1/4 L200-002NFEF/NFU 10
04 1/2 L200-004NFEF/NFU 10
0.55 3/4 L200-005NFEF 10
0.75 1 L200-007NFEF/NFU 15
1.1 11/2 L200-011NFEF 15
200V 15 2 L200-015NFEF/NFU 20 (1f.)
- 15 (3f.)
292 3 L200-022NFEF/NFU 30 (1f.)
: 20 (3f.)
3.7 5 L200-037LFU 30
55 71/2 L200-055LFU 40
7.5 10 L200-075LFU 50
04 1/2 L200-004HFEF/HFU 3
0.75 1 L200-007HFEF/HFU 6
1.5 2 L200-015HFEF/HFU 10
2.2 3 L200-022HFEF/HFU 10
400V
3.0 4 L200-030HFEF 15
4.0 5 L200-040HFEF/HFU 15
55 71/2 L200-055HFEF/HFU 20
7.5 10 L200-075HFEF/HFU 25

Tepelna ochrana motoru

A

Ménic¢e HITACHI SJ200 obsahuji pevnou ochranu proti pfetizeni, ktera je nastavitelna
nasledujicimi parametry:

+ B012 “elektronicka ochrana pfetizeni”
» B212 “elektronicka ochrana pfetizeni pro druhy motor”

Do téchto parametr(i nastavte jmenovité proudy pouzitych motord. Rozsah nastavveni
obou parametrt je 0.2 * az 1.2 * nasobek jmenovitého proudu ménice.

VYSTRAHA: Pokud jsou s méni€em propojeny dva a nebo vice motory, nejsou
chranény elektronickou ochranou pfetizeni. Nainstalujte externi termalni relé na kazdy
z motoru.
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Kontakty

Hitachi America, Ltd.

Power and Industrial Division
50 Prospect Avenue
Tarrytown, NY 10591

U.S.A.

Telefon: +1-914-631-0600
Fax: +1-914-631-3672

Hitachi Australia Ltd.
Level 3, 82 Waterloo Road
North Ryde, N.S.W. 2113
Australia

Telefon: +61-2-9888-4100
Fax: +61-2-9888-4188

Hitachi Europe GmbH
Am Seestern 18
D-40547 Duisseldorf
Germany

Telefon: +49-211-5283-0

Hitachi Industrial Equipment Systems Co,
Ltd.

International Sales Department

WBG MARIVE WEST 16F

6, Nakase 2-chome

Fax: +49-211-5283-649 Mihama-ku, Chiba-shi,
Chiba 261-7116 Japan
Telefon: +81-43-390-3516

Fax: +81-43-390-3810

Hitachi Asia Ltd.

16 Collyer Quay

#20-00 Hitachi Tower, Singapore
049318

Singapore

Telefon: +65-538-6511

Fax: +65-538-9011

Hitachi Industrial Equipment Systems Co,
Ltd.

Narashino Division

1-1, Higashi-Narashino 7-chome
Narashino-shi, Chiba 275-8611

Japan

Telefon: +81-47-474-9921

Fax: +81-47-476-9517
Hitachi Asia (Hong Kong) Ltd. AEF, s.r. 0.
7th Floor, North Tower Pekarska 86
World Finance Centre, Harbour City 602 00 Brno

Ceska republika
Telefon: + 420 543 421 201
Fax: + 420 543 421 200

Canton Road, Tsimshatsui, Kowloon
Hong Kong

Telefon: +852-2735-9218

Fax: +852-2735-6793

POZNAMKA: Technickou pomoc pro ménice Hitachi obdrzite u dealer(i Hitachi
primyslové elektroniky, od kterych jste zbozi nakoupili, a nebo na vy$e uvedenych
adresach kancelafi a vyrobcu. Pfi kontaktu s nimi si prosim pfipravte nasledujici infor-
mace:

1. Model

2. Datum nakupu

3. Vyrobni ¢islo (MFG No.)

4. Popis problému
Pokud jsou nékteré popisky necitelné, pouzijte pfi kontaktu s Hitachi zastupcem jiné,
Citelné informace z ménice.
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Uvod

Hlavni vlastnosti

Blahopfejeme Vam k ziskani Hitachi
ménice fady L200. Svou konstrukci a
obsazenymi komponenty zajiStuje vynika-
jici chovani pohonu. Vyrobek je vyjimecné
maly, velikost je dana vykonem odpovida-
jiciho motoru. Rada L200 zahrnuje vice nez
12 typu které pokryvaji motory od 200 W do
7,5 KW jak v napajeni 240V, tak v 480V.
Hlavni charakteristiky jsou:

200V a 400V ménice

dostupnost US nebo EU verze (mistni
specificky rozsah napéti a standardni
nastaveni hodnot)

Zabudovany RS-485 MODBUS RTU jako
standard

Sestnact programovatelnych pevnych
frekvenci

PID regulator nastavuje automaticky
otaCky motoru aby udrzel nastavené
hodnoty technologického procesu

aTe
T 8538 0 000

Konstrukce ménicu Hitachi pfekracuje fadu L200-004NFU
obvyklych dogmat mezi otackami,
momentem a ucinnosti. Vlastnosti jsou nasledujici:

Vysoky zabérovy moment 100% pfi 6Hz

Trvaly chod 100% momentem v rozsahu otaéek 1:10 (6/60 Hz / 5/50 Hz) bez
shizovani zatizitelnosti motoru

Pro vase aplikace je mozné pouzit celou fadu pfisluSenstvi Hitachi :

Digitalni panel

Digitalni panel k montazi do panelu rozvadéce a adaptér k montazi na DIN (35mm
velikost)

Jednotku dynamického brzdéni s odpory
Radiovy odruSovaci filtr
filtr vyhovujici CE
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Volitelné digitalni panely
Méni¢ L200 obsahuje odnimatelny panel viz
obr. vpravo (€.dilu. OPE-SRmini). Tento
umoziuje dalkové ovladani ménice - obr. dole
vlevo. Kabel (€. dilu. ICS—1 nebo ICS-3, 1m or
3m) spojuje konektor panelu a ménice.

Hitachi dodava soupravu pro montaz do

4X-KITmini

panelu (dole vpravo). Obsahuje montazni pfirubu, t€snéni, panel, a dal§i komponenty.
Panel s potenciometrem muzete namontovat pro kryti NEMA 1. Pro panel bez
potenciometru vyhovuje NEMA 4X, viz (€. dilu 4X—KITmini)

Digitalni panel-kopirovaci jednotka - Volitelny
panel /kopirovaci jednotka (€. dilu. SRW-0EX) je S

na obr. vpravo. Ma dvouradkovy displej, coz HITACHI
umoznuje zobrazeni parametrd funkénim kédem OWER
i jménem. Navic umoziuje ¢teni nastaveni b R
ménice a zapisovani do své paméti. Potom
muzete pfipojit kopirovaci jednotku k dalSimu
ménici a zapisovat do ného nastaveni. Tato
jednotka je vhodna k pfenosu nastaveni ménice
do mnoha dalSich.

U vasich distributord mohou byt k dispozici dalSi
panely pro urcita prGmyslova odvétvi nebo
mezinarodni trhy. Kontaktujte vaseho Hitachi
distributora pro dalSi detaily.
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Typovy Stitek ménice
Ménice Hitachi L200 maiji typovy Stitek na pravé strané plasté viz obr. dole. Ujistéte se,

ze specifikace na stitku odpovida vasemu napajeni, motoru a bezpe€nostnim
pozadavkim.

Stitek se specifikaci

Schvalovaci Stitek

(odvracena strana)

Oznadeni ménice

Maximalni vykon motoru
HITACHI
Model: L200-004NFU
kW/(HP): 0.4/(1/2)
Input/Entree: 50Hz, 60Hz 200-240V 1Ph 5.8A
_50Hz, 60Hz 200-240V 3Ph 3.4A
Qutput/Sortie-0_5-400H; 200-240V 3Ph_2_6A
MFG No. &47A T 9538 A 001 Date: 0407
Hitachi lnduﬂg;!. Equipment | \oE N Japan NE17708 -202

Vstupni jmenovité data:

Frekvence, napéti, proud

Vystupni jmenovita data:

Frekvence, napéti, proud
Vyrobni &islo: /

Gislo série, datum, atd.

Oznaceni ménice

Oznaceni ménice obsahuje uzite€¢né informace o jeho pouziti. Dle legendy dole::
L200 | — | 037 H F E F
L EMC filtr

Uzemi dodavek:
E=Evropa, U=USA, R=Japonsko

1 L Konfigurace
Oznaceni typu F = s digitalnim panelem

Vstupni napéti:
N = jednol/tiifazova 200V tfida
H = tfifazova 400V tfida
L = pouze tfifazova 200V tfida

PouZitelny vykon motoru

002 = 0.2 kW 022 =2.2 kW
004 = 0.4 kW 030 = 3.0 kW
005 = 0.55 kW 037 = 3.7 kW
007 = 0.75 kW 040 = 4.0 kW
011 =1.1 kW 055 =5.5 kW

015=1.5kW 075 =75 kW
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Specifikace ménicu L200
Specifikace 200V a 400V tridy ménicu

Nasledujici tabulky plati pro 200V nebo 400V tfidu ménica. “VSeobecna specifikace” na

strané 1-10 plati pro obé skupiny. Poznamky ke specifikacim jsou pod pfislusnymi

tabulkami
Polozka Specifikace 200 V tridy

Ménice L200 EU verze 002NFEF | O0O4NFEF | OO5NFEF | O07NFEF 011NFEF

verze 200V USA verze 002NFU | 004NFU 007NFU

Max. vykon motoru *2 kW 0.2 0.4 0.55 0.75 1.1
HP 1/4 1/2 3/4 1 1.5

Zdanlivy vykon 230V 0.5 1.0 1.1 1.5 1.9

(kVA) 240V 0.5 1.0 1.2 1.6 2.0

Jmenovité vstupni napéti

1-fazové: 200 to 240V +10%, 50/60 Hz +5%,
3-fazové: 200 to 240V +£10%, 50/60 Hz +5%,
(037LFU, 055LFU, and 075LFU jen 3-fazové )

(A)

\(estavény EMC | EU verze Jednofazovy filtr, Kategorie C3 *5

filtr USA verze —

Jmenovity 1-fazovy 3.1 5.8 6.7 9.0 11.2
vstupni proud 737700y 18 3.4 3.9 5.2 6.5

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazovy: 200 to 240V (Umérné vstupnimu napéti)

Jmenovity vystupni proud (A) 1.4 26 3.0 4.0 5.0
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz
Brzdéni Dynamické 100%: < 50Hz
brzdéni pfiblizné | 50%: < 60Hz
% momentu, — - — -
rychlé zastaveni | Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
50/ 60 Hz) *8 |Prislusenstvi, individuané instalovana
Stejnosmérné | Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Hmotnost EU verze | kg 0.8 0.95 0.95 1.4 1.4
(NFEF 1 175 2.09 2.09 3.09 3.09
US verze | kg 0.7 0.85 1.8
(NFU) o[ 154 1.87 3.97
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Poznamky k pfedchozi a nasledujici tabulce:

Poznamkal:Zplsob ochrany odpovida JEM 1030.

Poznamka 2:Pouzitelny motor odpovida Hitachi standardnimu tfifazovému motoru (4
pol). Pfi pouziti jiného motoru musime brat v Gvahu, Ze jmenovity proud
motoru (50/60 Hz) nesmi prekracovat jmenovity proud ménice.

Poznamka 3:Vystupni napéti pfi poklesu vstupniho napéti rovnéz klesa (pokud
nevyuzijeme funkci AVR). V zadném pfipadé nemuze vystupni napéti
prekro it vstupni napéti.

Poznamka 4:P¥i praci nad 50/60 Hz je nutno ovéfit u vyrobce motoru maximalni otacky.

Poznamka 5:P¥i pouziti tfifazového napajeni (u NFE verze) odpojte prosim jednofa-
zovy filtr a nainstalujte tfifazovy filtr s pfislusnou zatiZitelnosti.

Poznamka 6: Pro dosazZeni schvalenych napétovych kategorii :

* 460 to 480 VAC — Prepétova kategorie 2

+ 380 to 460 VAC- Prepétova kategorie 3

Ke splnéni Pfepétové kategorie 3, pouZijte EN nebo IEC standardu
odpovidajici izolovany transformator s uzemnénou zemi zapojeny do
hvézdy.

Poznamka 7:P¥i jmenovitém napéti, jestlize pouzijeme standardni tfifazovy asynchron-
ni 4 pélovy motor.

Poznamka 8:Brzdny moment pres kapacitni zpétnou vazbu je priimérny brzdny
moment pfi nejkratSi deceleraci (zastaveni z 50/60 Hz) . Neni to trvaly
brzdny moment. Primérny brzdny moment se méni se ztratami v motoru.
Tato hodnota klesa pfi chodu nad 50 Hz. Jestlize je vyZadovan velky
brzdny moment, méla by byt pouZzita externi brzdna jednotka s brzdnym
odporem.

Poznamka 9:Frekvence je maximalni pfi vstupnim napéti 9,8 V pro vstupni napéti O -
10V, nebo pfi 19.6 mA pro proud 4 - 20 mA. Jestlize tyto charakteristiky
nevyhovuji pro vasi aplikaci, kontaktujte vase zastoupeni Hitachi.

Poznamka 10:Pokud méni¢ pracuje mimo oblast na grafu dole, mlZze byt poskozen
nebo zkracena jeho Zivotnost. Nastavte B083 nastaveni nosné frekvence
v souladu s jeho vystupnim proudem..
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Redukéni kiivka

Jmenovity  100% KFivka pfi 40°C
proud
70%
Pracovni oblant
0 : kHz
5.0 14.0
Nolna frekvence

Poznamka 11:Skladovaci teplota odpovida kratkodobé teploté pfi pfepraveé.

Poznamka 12:0dpovida zkuSebni metodé, specifikované v JIS C0040 (1999). Pro
modely mimo standardni specifikaci kontaktujte prodejni zastoupeni
Hitachi.
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Specifikace méni¢i L200 pokracovani .

Polozka Specifikace 200V tridy
Ménice L200 EU verze 015NFEF 022NFEF
verze 200V USA verze 015NFU | 022NFU | 037LFU | 055LFU | 075LFU
Max. vykon motoru *2 kW 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5
HP 2 3 5 7.5 10
Jmenovity 230V 2.8 3.9 6.3 9.5 12.7
Esszi)vy vkon T sov 2.9 4.1 6.6 9.9 13.3
Jmenovité vstupni napéti 1-fazovy: 200 to 240V +10%, 50/60 Hz £5%,
3-fazovy: 200 to 240V £10%, 50/60 Hz +5%,
(037LFU, 055LFU, 075LFU jen tfifazové)
Vestavény EMC | EU verze Jednofazovy filtr, —
filtr Kategorie C3  *5
USA verze —
Jmenovity 1-fazovy 16.0 22.5
vstupniproud (A) 1o ovy 9.3 13.0 20.0 30.0 40.0
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 200 to 240V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 7.1 10.0 15.9 24 32
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz
Brzdéni Dynamické 50%: < 60Hz 20%: < 60Hz
E:,Zb?,i% % Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
monentu, rychlé pfislusenstvi, individualné instalovana
zastaveni 50 /
60 Hz) *8
Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Hmotnost EU verze kg 1.9 1.9
(-NFEF Ib 4.2 4.2
US verze(- | kg 1.8 1.8 1.9 5.5 5.7
NFU) Ib 3.97 3.97 4.2 12.13 12.57
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Polozka Specifikace 400V tridy
‘.‘—S \'\/AeégiaéeJC_)g?/O EU verze 004HFEF 007HFEF 015HFEF 022HFEF
a USA verze 004HFU 007HFU 015HFU 022HFU
—(‘CU Max. vykon motoru *2 kW 0.4 0.75 1.5 2.2
:§ HP 1/2 1 2 3
> Jmenovity zdanlivy vykon (460V) 1.1 1.9 29 4.2
= kVA
Jmenovité vstupni napéti *6 3-fazové: 380 to 480V £10%, 50/60 Hz +5%
\(estavény EMC | EU verze Trifazovy filtr, Kategorie C3  *5
fllr USA verze —
Jmenovity vstupni proud (A) 20 3.3 5.0 7.0
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 380 to 480V (Umeérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1.5 25 3.8 5.5
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz
Brzdéni Dynamické 50%: < 60Hz 20%: < 60Hz
E:,Zb?;% % Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
monentu, rychlé pfislusenstvi, individualné instalovana
zastaveni 50 /
60 Hz) *8
Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Hmotnost EU verze kg 1.4 1.8 1.9 1.9
(-HFEF) Ib 3.09 3.97 4.19 4.19
US verze kg 1.3 1.7 1.8 1.8
(-HFU) Ib 2.87 3.75 3.97 3.97
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PolozZka Specifikace 400V tfidy, pokracovani

Ménice L200 EU verze 030HFEF 040HFEF 055HFEF 075HFEF
verze 400V

USA verze 040HFU 055HFU 075HFU
Max. vykon motoru *2 kW 3.0 4.0 5.5 7.5

HP 4 5 7.5 10

Jmenovity zdanlivy vykon (460V) 6.2 6.6 10.3 12.7
kVA
Jmenovité vstupni napéti *6 3-fazové: 380 to 480V (Umérné vstupnimu napéti)
Vestavény EMC | EU verze TFifazovy EMC filtr, Kategorie —
filtr C3

USA verze

Jmenovity vstupni proud (A)

10.0

11.0

16.5

20.0

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 380 to 480V (u

mérné vstupnimu napéti)

Jmenovity vstupni proud (A)

7.8

8.6

13

16

Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz

Brzdéni Dynamické 20%: < 60Hz
brzdéni L . . -
priblizné. % Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
monentu, rychlé pfislusenstvi, individualné instalovana
zastaveni 50 /
60 Hz) *8
Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni

Hmotnost EU verze kg 1.9 1.9 55 5.7
(-HFEF o] 4.19 4.19 12.13 12.57
US verze kg 1.8 5.4 5.6
(-HFU) Ib 3.97 11.91 12.35
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VsSeobecna specifikace
Nasledujici tabulka plati pro vdechny modely L200.

Polozka

Vseobecna specifikace

Stupen kryti *1

1P20

Metoda fizeni

Sinusova pulzné Sifkova modulace (PWM)

N
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Nosna frekvence

Sinusova pulzné Sifkova modulace (PWM)

Rozsah vystupni frekvence *4

0.5 az 400 Hz

Presnost nastaveni frekvence

Zadani z panelu: 0.01% z maximalni frekvence
Analogovy vstup: 0.1% z maximalni frekvence (25°C + 10°C)

RozliSeni nastaveni frekvence

Digitélné: 0.1 Hz; Analogové: max. frekvence/1000

Napéti/frekvence charakteristika

U/f omezené volitelna, U/f fizeni (konstantni moment, redukovany
moment).

Pretizitelnost

150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty

Doba rozbéhu/dobéhu

0.01 do 3000 s, linearni a S-kfivka rozbéhu/dobéhu, druhé
nastaveni rozbéhu/dobéhu

Vstupni
signaly

Nasta- | Digitalni panel | Klavesy nahoru/dolti/ Nastaveni hodnot

veni

frek- Potenciometr | Analogové nastaveni

vence | vngjsi 0 to 10 Vss (vstupni impedance 10k Ohm), 4 az 20 mA (vstupni
(analogovy) impedance 250 Ohm), Potenciometr (1k az 2k Ohm/2W)
signal *9

FWD/ | Digitalni panel | Run/Stop (zména chodu Forward/Reverse (dopredu/zpét) prikazem)

EEX External signal | Forward run/stop, Reverse run/stop

Inteligentni vstupni

svorky

FW (vpfed), RV (zpét), CF1~CF4 (pevné rychlosti), JG (jogging ),
DB (externi stejnosmérna brzda), SET (nastaveni druhého motoru),
2CH (2. rozbéh./dobéh), FRS (volny dobéh), EXT (externi chyba),
USP (ochrana proti neo¢ekavanému startu), SFT (softwarovy
zamek), AT (volba proudového zadavani), RS (reset), TH (termistor-
ova ochrana), STA (start), STP (stop), F/R (vpfed/zpét), PID ( zakaz
PID), PIDC (reset integracni slozky), UP (funkce vice motor potenci-
ometru), DWN (funkce méné motor potenciometru), UDC (reset
Z4dané hodnoty), OPE (fizeni z digitalniho panelu), ADD (pficteni
ofsetu frekvence), F-TM (ovladani ze svorek)

Vystup.
signaly

Inteligentni vystupni

svorky

RUN (chod), FA1,2 (dosazeni frekvence), OL (hlaSeni pfetizeni),
OD (prekroceni odchylky PID), AL (signal poruchy), Dc (pferuseni
obvodu analogového signalu), FBV (PID zapnuti druhého stupné
PID regulace), NDc (pferuseni komunikace), LOG (vysledek logické
operace)

Monitor frekvence

Analogovy napétovy vystup; zvolte zobrazeni vystupni frekvence
nebo vystupniho proudu

Releovy vystup poruchy

Sepnuty pfi poruSe (je mozné nastavit sepnuti/rozepnuti pfi poruse)

Jiné funkce

AVR funkce (regulace vystupniho napéti), volba zakfiveni
rozbéhové/dobéhoveé kfivky, horni a dolni omezeni, 16 pevnych
otacek, jemné nastaveni startovaci frekvence, nastavitelna nosna
frekvence (2 to 14 kHz), frekvenéni skoky, nastaveni zesileni a
ofsetu anal. vstupu, jogging, elektronicka tepelna ochrana, restarty,
monitor poruch, 2. nastaveni, ON/OFF Fizeni ventilatoru
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Polozka VsSeobecna specifikace

Ochranné funkce Nadproud, pfepéti, podpéti, pretizeni, vysoka/nizka teplota, CPU -
chyba, chyba paméti, detekce zemni chyby pfi startu, chyba komuni- <
kace, tepelna ochrana motoru 8_

>

Pracov- | Teplota Provozni (okoli): -10 to 40°C (*10) / Skladovaci: -25 to 70°C (*11) 5

ni

podmin- | VIhkost 20 aZ 90% vlhkost (nekondenzujici) %{

ky Vibrace *12 5.9 m/s? (0.6G), 10 to 55 Hz ®

Umisténi Nadmorska vyska do1,000 m , vnitfni prostfedi (nekorozivni atmos-

féra a prach)

Barva krytu Modra (DIC 14 Verze ¢&. 436)

Volitelné pfislusenstvi Digitalni panel, kopirka, kabely k jednotkam, brzdna jednotka,

brzdny odpor, vstupni stfidava tlumivka, stejnposmérna tlumivka,
radiovy odruSovaci filtr, montaz na DIN listu

Parametry signalt
Podrobné parametry jsou ve “Specifikace logickych fidicich signall” na strané 4—6

Signal / Svorka Parametry

Vestavény zdroj pro vstupy 24VDC, 30 mA maximalné

Diskrétni logické vstupy 27VDC maximum

Diskrétni logické vystupy proud pfi sepnuti 50mA maximalné , maximalni napéti v rozepnutém
stavu 27 VDC

Analogovy vystup 0 az 10VDC, 1 mA

Analogovy vstup, proud 4 az 19.6 mA rozsah, 20 mA jmenovité

Analogovy vstup, napéti 0 az 9.6 VDC rozsah, 10VDC jmenovité, vstupni impedance 10 kQ

+10V analogova reference 10VDC jmenovité, 10 mA maximum

Kontakty poruchového relé 250 VAC, 2.5A (R zatéz) max., 0.2A (L zatéz, ucinik=0.4) max.
100 VAC, 10mA min.
30 VDC, 3.0A (R zatéz) max., 0.7A (L zatéz, ucinik.=0.4) max.
5VDC, 100mA min..
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Uvod k frekvenéné fizenym pohoniim

Vyuziti regulace otacek motort v primyslu
Ménice Hitachi Vam umoznuji lehce a pfesné Fidit otacky tfifazového indukéniho
motoru. Méni¢ frekvence viadite mezi napdjeci sit a motor. Ziskate mnoho rtznych
uzivatelskych vyhod:
« Uspora energie - HVAC
» Potfeba koordinovat otacky se souvisejicimi procesy —textilni a tiskafské lisy
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» Potfeba Fidit rozbéh a dobéh (moment)

N

» Specialni aplikace - vytahy, zpracovani potravin, |éCiv

Co je frekvenéni ménicé?
Pojmy frekvenéni méni¢ a pohon s proménnou frekvenci jsou spfiznéné a nékdy
zaménné. Elektronicky pohon se stfidavm motorem umi Fidit otacky motoru zménou
frekvence napajeciho vykonu motoru.

Ménic€ obecné je zafizeni, které méni stejnosmérny vykon na stfidavy. Obrazek dole
nam znazornuje pouZziti ménice pro frekvenéné fizeny pohon. Zafizeni nejdfive méni
vstupni stfidavy vykon na stejnosmérny pomoci usmérfiovaciho mustku, tvoficiho
vnitfni stejnosmeérné napéti. Potom stfidacovy obvod méni stejnosmérné napéti znovu
na stfidavé pro napajeni motoru. Specialni meéni¢ (stfidac) dokaze ménit svou vystupni
frekvenci a napéti dle pozadovanych otacek motoru.

Vyko- oL
novy Frekvenéné fizeny pohon
vitup . —
Usmérnéni  Vnitini Stfidac Motor
L1 SS. nap. ¥
L2 Usmér- Lt CLQ 0/

3 fiovad Q % IV/TZ

Q Q| Lwrs
- 7

ZjednoduSeny nakres stfidaCe znazornuje tfi pfepinace. V ménicich Hitachi jsou ve
skutecnosti IGBT spinace. K vytvofeni pozadovaného vystupniho priibéhu se pouziva
prepinaciho algoritmu, IGBT se pfepinaji vysokou rychlosti pomoci mikroprocesoru.
Indukénost motoru pomaha vyhlazeni pulzu.
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Moment a provoz na konstantni pomér napéti/frekvence (U/F)
IV minulosti uzivaly frekvencné fizené pohony  vystupni
pro fizeni otacek fizeni bez zpétné vazby napéti
(skalarni). Provoz U/f konstantni udrzuje
konstantni pomér napéti a frekvence. Za téchto Vi
podminek stfidavy motor dodava konstantni Konstantni moment
moment v pracovnim rozsahu otaéek. Pro
nékteré aplikace je skalarni fizeni technicky \
postacujici.
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Dnes, vzhledem k pfichodu diimyslnych mikro- 0
procesorl a digitalnich signalovych procesord,

je mozné Fidit otacky a moment stfidavého Vystupni frekvence
induk&niho motoru s nebyvalou presnosti.

Rada L200 vyuziva tato zafizeni aby pomoci komplexu matematickych vypoé&til dosahla
prvotfidniho chovani systému. MiZzete vybrat rizné momentové kfivky pro pfizptsobeni
protfebam vasi aplikace. Rizeni Konstantni moment dava stejnou Groveri momentu v
celém rozsahu frekvence (otaéek). Rizeni Proménny moment, nékdy nazyvany reduko-
vany moment snizuje dodavany moment v pasmu stfednich frekvenci. Nastaveni
momentového boostu pfida dodate€ny moment v dolni poloviné frekvenéniho pasma
jak pro konstantni tak pro proménny moment.

Vstup meénice a trifazovy vykon
Série Hitachi L200 zahrnuje dvé podskupiny: 200V a 400V tfidu méni¢d. Pohony
popsané v tomto manuale mohou byt pouzity bud v USA nebo v Evropé, ackoliv
napé&’ové urovné se stat od statu mirné lisi. Ménice 200V tfidy vyZaduji jmenovité
napéti 200 az 240Vsti., a ménice 400V tfidy vyzaduji od 380 do 480Vstf.. Nékteré
200V ménice dovoluji jednofazové nebo tfifazové napajeni, ale cela 400V tfida ménicl
vyzaduje tfifazové napajeni.

TIP: Jestlize je ve vasi aplikaci dostupné pouze jednofazové napajeni, pouzijte ménice
L200 do vykonu 2,2 kW; umoziiuji jednofazoveé napajeni.

\:\/ %
N

Bézné oznaceni pro jednofazové napajeni je faze (L) a stfedni vodi¢ (N). Pfipojeni tFifa-
zoveého vykonu je obvykle oznaceno faze 1 [R/L1], faze 2 [S/L2] a faze 3 [T/L3]. V
kazdém pfipadé by mél napajeci zdroj obsahovat propojeni se zemi. Tuto zem je tfeba
propojit na Sasi méni¢e a na zem motoru (viz “Pfipojeni vystupu ménice k motoru” na
strané 2-20.
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Vystup ménice

© Stfidavy motqr musi byt pfipojen pouze k vystupnim 3fazovy stfidavy motor
re) svorkam ménice. Vystupni svorky jsou jednoznacné

.*5_ oznaceny (aby se odlisily od vstupnich svorek) U/T1, VI j/11 V/T2

@© T2 a W/T3. To odpovida typickému oznaceni svorek

= motoru T1, T2 a T3. Casto neni nutné dodrzet sled fazi

% ménice a motoru. Dlsledek pfehozeni dvou nebo ffi

o spoju je vSak zména sméru otaceni motoru. V Zem
5 aplikacich, ve kterych mize zména sméru otaceni GND

zpusobit Skodu nebo zranéni osob, se ujistéte o sméru W/T3
rotace nez pfipustite chod plnymi ota¢kami. K zajisténi

bezpec€nosti personalu musite spojit zem Sasi motoru

na spodni ¢ast plasté meénice.

PovSimnéte si, Ze tfi vodi¢e k motoru neobsahuiji stfedni nebo navratovy vodi¢. Motor
pfedstavuje pro méni¢ vyvazenou “Y” impedanci, proto neni vyzadovan zvlastni stfedni
vyvod. Jinymi slovy vzhledem k vztahu mezi jednotlivymi fazemi kazdy ze tfi spojl
slouZzi zaroven jako navrat pro ostatni.

Ménic¢ Hitachi je robustni a spolehlivé zafizeni. Je uren k regulaci vykonu motoru za
normalnich provoznich stavi. Proto tento manual nafizuje nevypinat napajeni ménice
béhem chodu motoru (pokud nedojde k nouzovému stopu). Tedy neinstalujte rozpinaci
spina¢ mezi motor a méni¢. Samozfejmé& musi byt instalovana bezpe&nostni zafizeni
jako pojistky pro pferuSeni napajeni pfi poruse, jak je pozadovano NEC a mistnimi
predpisy.
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Inteligentni funkce a parametry

Znacna Cast tohoto manualu je vénovana popisu
funkci a konfiguraci parametrd ménice. Ménic je
fizen mikroprocesorem a obsahuje mnoho HITACHI
nezavislych funkci. Microprocessor obsahuje
pro uchovavani parametrii pamé’ EEPROM.
Digitalni panel méni¢e umoznuje pfistup ke
v§em funkcim a parametriim (pfistup je pravé
tak mozny i z jinych zafizeni). VSeobecny nazev
pro v8echna tato zafizeni je digitalni panel. V
kapitole 2 se dozvite, jak dosahnout chodu
motoru pouzitim minimalniho poctu pfikazl a
parametrd.

Cteni a zapis dat paméti EEPROM ménice &
umoziuje kopirovaci jednotka, kterou Ize

objednat jako pfislusenstvi. Tato funkce je

zvlasté uzite€na tam, kde je nutno kopirovat

nastaveni méni¢e do mnoha dalSich.

ejondey Jupoan

Brzdéni
VSeobecné je brzdéni sila, ktera se pokousi o zpomaleni popfipadé zastaveni otaceni
motoru. Souvisi tedy s dobéhem motoru, ale mlze nastat i v pfipadé, Ze se zatéz snazi
hnat motor vysSimi otaCkami, nez jsou pozadované. Pokud potfebujete zpomalovat
motor se zatézi rychleji, nez je jeho volny dobéh, doporucujeme instalovat brzdnou
jednotku (vice informaci v “Obecné poznatky” na strané 5-2 a “Dynamické brzdéni” na
strané 5-5) nebo v navodu k pouZiti brzdnych jednotek BRD-E2 a BRD-EZ2. Dynam-
icka brzda prenasi nadbyte€nou energii do brzdného odporu aby zpomalila motor a
zatéz . L200 neni vhodny pro zatéze, které spoijité po dlouhou dobu nebo trvale
pohanéji motor (kontaktujte vaseho distributora Hitachi).

Parametry ménice zahrnuji rozbéh i dobéh, ktery mizete nastavit dle potfeb aplikace.
Pro dany méni¢, motor a zatéz je mozné nastavit mnozstvi prakticky dosazitelnych
rozbéhu i dobéha.
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Otackové profily

Méni¢ 1200 umoznuje diimysiné fizeni otacek.

Grafické znazornéni této schopnosti vam Otack Nastavené
pomuUze porozumét skupinovym para-metriim y
a naucit se je konfigurovat. Tato pfiru¢ka

znazorniuje rychlostni profily, pouzivané v

pramyslu (obrazek napravo). V tomto pfipadé 0
rozbéh je Casoveé zavislé zvySeni otaéek z 0

na Zzadané a dobéh je ¢asové zavisly pokles z
Zadanych otacek na nulové.

Nastaveni rozbéhu a dobé&hu specifikuji Cas

potiebny k pfechodu z klidu na maximalni ~ Otacky Maximalni otacky
frekvenci a naopak. Vysledny sklon (zména f-------------
otacek délena ¢asem) pfedstavuje rychlost

rozb&hu nebo dobé&hu. Narust vystupni

frekvence uziva rozbéhovy sklon, zatimco

pokles uziva dobé&hovy sklon. Cas rozbéhu 0
nebo dobé&hu dané zmény rychlosti zalezi na .
vychozi a kone¢né frekvenci. AvSak sklon je |‘_ Nastaveni —»
konstantni, dany celkovym ¢asem rozbéhu a
dobéhu. Napfiklad, celkovy €as rozbéhu muze byt 10 s(doba rozbéhu z 0 na 60 Hz), ale
prechod z 10Hz na 40Hz bude trvat 5s.

Méni¢ L200 dokaze ulozit do paméti 16

Rozbéh Dobéh

Otackove profily

¢asu rozbéhu

prednastavenych frekvenci. A umi pouZit Otacky

zvlastni rozb&hovy a dob&hovy piechod z Rychlost
jakékoliv pfednastavené rychosti k jiné. Rychlost
Viceotackovy profil (viz napravo) uziva dvé 0

nebo vice pevnych otacek, které mizeme
predvolit pomoci inteligentnich vstupnich
svorek. Externi fizeni miZe zadat jakékoliv Vicerychlostni profil
otacky v libovolné dobé.

t

Alternativné je mozné nastavené otacky ménit spojité v celém otackovém rozsahu. Pro
ruéni fizeni je mozné pouzit potenciometr na pfednim panelu. Pohon akceptuje fidici
signal 0-10V nebo rovnéz 4-20 mA .

Méni¢ maze pohanét motor obéma sméry. Otacky
Oddélené povely FW a RV urcuji smér rotace.

Pfiklad obousmérného profilu znazorfiuje

pohyb vpfed nasledovany pohybem vzad 0
kratSiho trvani. Pfedvolby otacek a analogové \/ t
signaly fidi velikost otacek, zatimco pfikazy Y
FWD a REV urcuji smér rotace pred zaCatkem Pohyb zpét
pohybu.

Pohyb dopfedu

Obousmérny profil

Poznamka: L200 umi pohybovat zatézi v obou smérech. AvSak neni navrzen pro
pouZiti v servo-aplikacich, které pouzivaji bipolarni signal, ktery uréuje smér rotace.
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Frekvencéni méni¢ L200

Casto kladené otazky

Q.

Jaka je hlavni pfednost uziti frekvenéniho ménice ve srovnani s jinymi feSenimi?

A. Méni¢ dokaze regulovat motor s velmi vysokou ucinnosti na rozdil od
mechanického nebo hydraulického fedeni. Uspory energie obvykle zaplati
ménic v kratké dobé.

Termin ménic je trochu zavadéjici, jelikoz také uzivame “pohon” a “zesilovac¢”

abychom popsali elektronickou jednotku, ktera fidi motor. Co znamena

“frekvencni ménic ”?
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A. Terminy frekvencni ménic, pohon, a zesilovac jsou v primyslu ponékud
zaménovany. Nyni jsou vSeobecné pouzivany k popisu elektronické
jednotky regulatoru otacek na bazi mikroprocesoru. V minulosti pohony s
proménnou rychlosti odkazovaly na riizné mechanické prostfedky k regulaci
otacek. Zesilovac je termin exkluzivné pouzivany pro serva a krokové
motory.

Mohu pouzit L200 v aplikaci s pevnymi ota&kymi, i kdyZ je uréen pro pohon s
proménnymi otackami?

A. Ano, nékdy muze byt frekvenéni ménic byt jednoduse pouzit pro mékky
start, poskytuje fizeny rozbéh a zastaveni z pevnych otacek. Také mohou
byt v téchto aplikacich vyuzity jiné funkce L200. AvSak uziti pohonu s
proménnou rychlosti mize prospét mnoha typum pramyslovych i komer-
¢nich aplikaci, poskytuje Fizeny rozbéh a dobéh, velky zabérovy moment pfi
nizkych otackach a Uspory energie pfekonavajici alternativni fedeni.

Je mozné pouzit frekvenéni ménic a stfidavy asynchronni motor pro polohovani?

A. ZaleZi na pozadované pfesnosti, nejnizSich otackach kterymi se jesté musi
tocit motor pfi dostateCném momentu. L200 bude dodavat plny moment
jesté pfi 0,5 Hz (15 ot/min). Nepouzivejte ménic pro zastaveni a drzeni
zatéze bez pomoci mechanické brzdy (pouzijte servo nebo pohonny systém
s krokovym motorem).

Muze byt ménic¢ fizen a monitorovan prostfednicvim komunikacéni sité?

A. Ano. Ménic¢e L200 maji zabudovanou ModBus komunikaci. Pro vice infor-
maci o komunikaci nahlédnéte do Dodatku B.

Pro€ pouziva manual a ostatni dokumentace terminologii jako “tfida 200V” misto
aktualniho napéti jako 230VAC?

A. Konkrétni model frekvenéniho ménice je nastaven ve vyrobnim zavodé, aby
pracoval v napétovém rozsahu pfislusejicim cilové zemi tohoto modelu.
Modelova specifikace je na Stitku na boku ménice. Evropska 200V tfida ma
jiné nastaveni parametrt nez USA 200V tfidy. Inicializa¢ni procedura (viz
“Navrat k tovarnimu nastaveni” na strané 6—8) umi pfestavit ménic¢ pro
Evropské nebo US komeréni rozsahy napéti.
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Casto kladené otazky

Q. Pro¢ nema motor stfedni vyvod pro navrat do ménice?

A. Motor teoreticky pfedstavuje vyvazenou zatéz (hvézda) jestlize maiji
statorova vinuti stejnou impedanci. Hvézda umoziuje kazdému ze tfi
vodicu stfidavé slouzit jako vstup i navrat ve stfidavé pulperiodé.

Q. Vyzaduje motor pfipojeni ochranného vodice?

A. Ano, z nékolika divodl. Nejdulezitéjsi je, ze poskytuje ochranu v pfipadé
zkratu na motoru, ktery pfivede nebezpecné napéti na kryt motoru. Dale se
motor vyznacuje svodovym proudem, ktery se béhem starnuti zvysuje.
Koneéné uzemnéné Sasi obecné vyzafuje méné rusivého napéti nez
neuzemnéne.
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Q. Jaky typ motoru je kompatibilni s frekvenénimi ménici Hitachi?

A. Druh motoru — Musi to byt tfifazovy asynchronni motor. Uzijte provedeni
pro frekvenéni ménic, tj. 800V izolaci pro 200V tfidu, nebo 1600V izolaci pro
400V ftfidu.

Vykon motoru — V praxi je vyhodnéjsi zjistit vykon motoru pro vasi aplikaci
a pak vyhledat ménic podle motoru.

‘ """" Poznamka: Vybér motoru mohou ovlivnit i jiné okolnosti jako rozptyl tepla, otackovy
profil aplikace, kryti a zpUsob chlazeni.

Q. Kolik pélt by mél mit motor?

A.  Frekven&ni ménice Hitachvi jsou mohou byt nastaveny pro chod s 2,4, 6
nebo 8 pdlovymi motory. Cim je vétsi pocet polu, tim jsou mensi maximalni
otacky, ale bude vét§i moment pfi jmenovitych otackach.

Q. Je mozné dodate¢né doplnit dynamické (odporové) brzdéni k pohonu s L200?

A. Ano.L200 ale neobsahuje vestavény brzdny obvod. Pouze je mozné pfipojit

brzdnou jednotku i s odporem. Financné je levnéjsi pouzit méni¢ fady
SJ200, ktery obsahuje brzdny spina€. Pro vice informaci kontaktujte
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Frekvencéni méni¢ L200

Jak zjistime, Ze nase aplikace bude vyzadovat odporové brzdéni?

A. Pronové aplikace to mlze byt obtizné dokud skute¢né nevyzkousime nasi
konkrétni aplikaci. VSeobecné néktera pouziti se mohou spolehnout na
ztraty v systému jako tfeni, které poslouzi jako sila pro dobéh, jina toleruji
dlouhy dobéh. Tyto aplikace nebudou potfebovat dynamické brzdéni.
AvSak pouZiti s kombinaci velkého momentu setrvacnosti a poZzadavkem na
kratkou dobu dobé&hu budou vyzadovat dynamické brzdéni. To je fyzikalni
otazka, ktera mize byt zodpovézena bud empiricky, nebo komplikovanym
vypoctem.
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Pro ménice kmito€tu Hitachi jsou k dispozici jako dodateéné pfisludenstvi nékteré
komponenty pro potlaceni ruseni. Jak mam védét, zda moje aplikace vyZaduje
toto pfisluSenstvi?

A.  Ugelem t&chto filtrd je redukovat elektrické ruseni ménice aby nebyla
ovlivnéna €innost okolnich zafizeni. Nékteré aplikace jsou pod dohledem
mistnich dozorcich organu a potlaceni ruseni je povinné. V téchto pfipa-
dech musi mit méni€ nainstalovan odpovidajici filtr radiového odruseni. Jiné
aplikace nepotfebuji filtr, dokud nezaznamenate vliv na €innost ostanich
zarizeni.

L200 nabizi moznost vyuziti PID regulatoru. PID regulaéni smycky jsou obvykle

spojeny s chemickymi procesy, topenim nebo obecné primyslovymi procesy. Jak

by mohl PID regulator prospét mé aplikaci?

A. Budete potifebovat udrzovat urcitou veli¢inu v aplikaci, kterou ovliviuje
motor. To je veli¢ina procesu, fizena motorem. Casem vét$i otacky motoru
zpusobi rychlejsi zménu regulované veliiny, nez malé otacky. PFi pouziti
zpétné vazby frekvencni ménic fidi motor optimalni rychlosti vyzadovanou k
udrzeni regulované veli€iny na poZzadované hodnoté pfi aktualnich
podminkach. PouZiti PID regulace vyZzaduje pfidavny snimac a dalSi
zapojovani kabel(, tyka se modernich aplikaci.
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m Orientace v pojmech

Orientace v pojmech
Vybaleni a prohlidka

Prosim vénujte pozornost pfi vybaleni Vaseho L200 a provedte nasledujici kroky:
1. Provéfte zda pfistroj nevykazuje néjaka poskozeni vznikla pfepravou.
2. Provéite, ze baleni obsahuje véechny nalezitosti:
a. Jeden méni¢ L200
b. Jednu uzivatelskou pfiruc¢ku L200 (CD)
c. Jeden rychly pfehled L200
3. Prekontrolujte Udaje na stitku ménice (zvlasté typové oznaceni, vykon, typ napajeni)
zda souhlasi s Va$i objednavkou.

Hlavni fyzikalni viastnosti

v

v

ménice

Ménice serie L200 se lisi svou velikosti v za-
vislosti na typu napajeni a vykonu. VSechny
meéni¢e maji na Celni strané odnimatelny opera-
torsky panel (OP). Konstrukce ménice sestava
z plastového télesa, které skryva veSkeré
elektronické fizeni, silové elektronické prvky,
silové a fidici svorkovnice, operatorsky panel, a
chladi¢e na zadni strané. Modely vétSich
vykonu jsou opatfeny chladicim ventilatorem.
Na télese chladiCe jsou predvrtany montazni
otvory. Malé modely maji pouze dva montazni
otvory, vétsi maiji otvory Ctyfi. Pro uchyceni
pouzijte vSechny otvory. Vodivé spojeny s
chladi¢em jsou dvé zemnici svorky kostry
pfistroje na dolni strané. Nikdy nesahejte na
chladi¢ za provozu, nebo kratce po ukonc&eni
provozu, chladi¢ maze byt velmi horky.
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Ovladaci klavesnice ménice -- Ménic je ~N
osazen operatorskym panelem vybavenym JJ HITACHI P%W®
&tyfmistnym sedmisegmentovym displejem i o
(zobrazuje hodnoty a oznaceni parametr() a 5 OO A E
klavesnici. Klavesnice sestava z Sesti membra- RCSN
novych tlaCitek (RUN - chod, STOP, FUNC, © PRG 5
A\, & aSTR), kterda vdm umozni nastavovat @ o

funkce ménice. Vedle tlaCitek je zabudovan —
potenciometr zadavani frekvence. LED umis- Q Q
téné na OP indikuji jednotky pravé zobrazova-

né veliiny (Hz, A), zapnuti napajeni (power), N
vyskyt chyby (alarm), chod ménice (run). Sviti-

li LED nad tlagitkem RUN a nad potenciome-

trem znadi to, Ze chod ménice Ize spustit timto
tlaCitkem a vystupni frekvenci Ize zadat potenciometrem na OP.
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Celni kryt

VYSOKE NAPETIi: Nebezpedi zasazeni elektrickym proudem! Pfed praci prosim vyp-
5 néte sitovy pfivod. PoCkejte alespon 5 minut nez odejmete Celni kryt.

Odejmuti éelniho krytu -Celni kryt je zaji$tén na svém misté dvéma pary zapadek.
Protoze jejich umisténi neni zvnéjSku ziejmé, je dulezité se s jejich polohou seznamit
drive, nez pfistoupime k odejmuti krytu. Nasledujici obrazek niZze ukazuje pozici
zapadek na typickém €elnim krytu L200 (kryt je vzhidru nohama). Dvé zajistujici
zapadky jsou ty, které musite zmacknout aby jste kryt mohli odejmout. Druhé dvé
zapadky jsou vodici a jejich vysunuti je mozné az po uvolnéni spodni ¢asti krytu
(zajiStujicich zapadek).

stiskni

X

vodici zapadky

Zejuow e aoe|ejsy|
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.. stiskni
zajistovaci zapadky

Nasledujici obrazky ukazuji odejmuti ¢elniho krytu. Stlacte kryt na obou stranach v
mistech zajistujicich zapadek a lehkym kyvanim je uvolnéte. Nepouzivejte nasili,
mohlo by dojit k odlomeni zapadek.

1. stisknéte na obou stranach ménice 2. Po uvolnéni zajistovacich
zapadek lehce vyhnéte
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ménice

Seznameni s ridicim konektorem

Po odejmuti €elniho krytu vénuijte chvili seznameni s Fidicim konektorem, jak je
znazornéno na dalSim obrazku.

HITACHI

kontakty svorkovnice pro

§ 7w = =] v e C 1
vystupniho Z ; et B [EE ptipojeni logickych a
relé f memmmammanl
: STa 512 RStz

analogovych signali




L200 Inverter

)

DIP prepinaée na komunikacéni desce

Vpravo od ovladacich svorkovnic jsou umistény tfi DIP pfepinace (1 maly, 2 vétsi viz.
obrazek nize). Obsahem této kapitoly je pouze seznameni se se véemi prvky ménice a
hlubsi popis DIP pfepinacl je obsazen na jiném misté..

k3 - ; CTIpLC-3""
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1382110£9-2 31|
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PRG

[SR] [485] [TM |

A

Pfepina¢ SR/SK (Source/Sink) slouzi k volbé typu inteligentnich vstupnich
svorek. Je mozné zvolit spotiebiCovy typ (SK) nebo zdrojovy typ (SR). Pro
instalaci a prvni pfipojeni sité neni nutné pfipojovat Zadnou z ovladacich
svorek. BliZ§8i popis pfepinate SR/SK je uveden v kapitole “PouZiti
inteligentnich vstupnich svorek” na strané 4-9

Pfepina¢ 485/0OPE (RS-485/0P) slouZi k volbé vyuZiti konektoru RJ45
jako seriového rozhrani RS-485. Ke konektoru Ize pfipojit OP (OPE-
SRmini, standardné dodavan s méni¢em) nebo kabel seriové komunikacni
linky RS485. Pokud je pfipojen OPE-SRmini, neni poloha pfepinace
vyznamna (pracuje pfi obou polohach). Pokud v§ak pfipojite jiny ovladaci
panel (OPE-SR nebo OPE-0EX), musi byt poloha pfepinae spravné nas-
tavena v poloze “OPE”. Rizeni méniée po siti s protokolem ModBus vy-
Zaduje nastaveni “485”.Blize viz kapitola “Pfipojeni méni¢e k ModBus” na
strané B-3.

Pfepina¢ TM/PRG (Terminal/Program) slouzi k “harwaroveé” volbé zdroje
ovladani ménice. Standardné se zdroj zadavani frekvence nastavuje
parametrem A001 a zdroj povelu chod (FW nebo RV) parametrem A002.
Témito parametry |ze nezavisle nastavit jako zdroj vstupni svorky,
klavesnici OP a potenciometr na OP, vnitini registry nebo komunikacni
rozhrani ModBus.

Je-li pfepinac v poloze PRG, je nastaveni parametrl AO0O1 a A002 urcujici.
Pokud je v8ak pfepinal v poloze TM (svorkovnice), je urCen pro zadavani
frekvence analogovy vstup a pro zadani povelu chod svorky [FW] a [REV].
Vice informaci naleznete v odstavci “Nastaveni zdroje fizeni” na strané 3—
10.
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>
N

N
©
—
-
o)
S
@©
®
&)
©
©
——
[72]
£

v

v

ménice

Silova svorkonice - nejdfive zabezpecte
beznapétovy stav vSech privodi k ménici.
Pokud bylo zapnuto sitové napajeni, pockejte
nejméné 5 minut a pfesvédCete se, Ze
indukaéni LED dioda - power nesviti. Po
odejmuti Celniho krytu vysunte kabelovou
prepazku v dolni ¢asti ménice (viz. obrazek
vpravo).

Pro silové vodi€e jsou urCeny Ctyfi vétsi
vyfezy v kabelové pfepazce, pro ovladaci
vodiCe je uren vyfez vpravo. UloZenim
vodi¢u do uréenych vyfezu je zajisténo jejich
mistni oddéleni.

V prabéhu zapojovani prfepazku odlozte na
bezpecné misto. Po zapojeni vSech vodicl
nezapomefite pfepazku vratit na jeji misto a
uzavfit €elni kryt. Nikdy neprovozujte ménic
bez kabelové pfepazky a s odejmutym Celnim
krytem.

Napajeci sit’ a 3 fazové vedeni k motoru je

pfipojeno na spodni fadu silovych svorek.
Horni fada svorek je uréena k pfipojeni
volitelného vnéjsiho brzdného odporu nebo
brzdné jednotky.

Nasledujici ¢ast této kapitoly Vas seznami s
provedenim systému a povede Vas krok za
korkem instalaci méniCe. Po &asti zabyvajici
se zapojenim a doporu¢enymi vodiCi
nasleduje sekce pfiblizujici pouziti
operacniho panelu, orintaci v nabidce
parametr(l a funkci ménice a nastavovani
parametrq.

HITACHI

s
@ 6

B AL AL

napajeci a motorova
svorkovnice
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Zakladni popis systému

Systém pohonu vzdy obsahuje zakladni prvky (motor a ménic) a zabezpeovaci prvky (jisti¢
nebo pojistky). Pokud hodlate provést pouze zkousku zapnuti napajeni ménice, budou Vam tyto
prvky plné postacovat. Ale skuteCny systém muize mit jesté fadu dalSich komponent v zavislosti
na pozadavcich aplikace. V systému by nemély chybét prvky pro potlaceni ruseni, ev. prvky pro
regenerativni brzdéni. Obrazek a tabulka ukazuje systém pohonu se v§emi pfidavnymi
zafizenimi, které mohou byt potfeba pro Vasi aplikaci

napéjeci sit

Nazev Funkce

| 4——— | Odpinaci ajistici| Jisti¢, proudovy chrani¢, nebo pojistkovy odpinac =
| ' Odpinad prvek Pozn.: Instalace musi byt provedena dle bezpec€nostnich (,9..
| - Japinac, predpist platnych zemi. Q
I I jistic, )
Dl I EE 4 c¢hrani¢ Vstupni sitova | Slouzi k potlaceni vy$Sich harmonickych generovanych 3 o
tlumivka méni¢em do vstupnich sitovych vodicl, upravuje u€innik, @<« @
< chrani méni¢ proti vlivim sité.. S o
VYSTRAHA: v nékterych pfipadech je pouziti sitové )«
vstupni tlumivky nutné, jinak hrozi zni¢eni ménice (viz © 3
vystraha na dalSi strané). g
‘\ —t
Radiovy Elektrické ruSeni generované méni¢em se muze projevit i Q-
odrusovaci filtr | vyzafovanim do blizkého okoli v radiové oblasti (ruseni N«
radii, telefon(, zesilovacu apod.). Tato magneticka civka
'\ snhizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na vystupu).
EMI filtr (pro Snizuje ruSeni generované méni¢em a Sifici se po napa-
spinéni jecich vodicich. Je pfipojen na vstupni strané meénice.
pozadavka CE
viz. dodatek D)

Lt L2 L3
Filtr radiového | Tento kapacitni odruSovaci filtr snizuje radiové ruseni

+1 odru$eni (pouziti| pfivodnich napajecich vodi¢u ménice.
tam, kde neni
vyzadovano CE)
+ '\ . .y o w: . ,
Stejnosmérna | Snizuje obsah vyS$Sich harmonickych generovanych
—_

Ménié tlumivka v ménicem, nechrani vSak vstup (usmérfiova¢) ménice pred
meziobvodu vlivy sité.

RB Brzdny odpor Pouziva se ke zvySeni brzdného momentu ménice pfi
dynamickych pracovnich cyklech. ZvySuje moznost
zkraceni dobéhu.

GND Radiovy Elektrické ruSeni generované méni¢em se muze projevit i
odru$ovaci filtr | vyzafovanim do blizkého okoli v radiové oblasti (ruseni
T1 T2 T3 radii, telefonu, zesilovaéli apod.). Tato magneticka civka
shizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na vystupu).

7 Vystupni Napomaha snizeni vibraci motoru zapfic¢inénych nesinu-

( ) stfidava tlumivkal sovym tvarem napéti. Slouzi k vyhlazeni napéti, snizuje
velikost a poc¢et vy$Sich harmonickych na vystupu ménice.
Pouziti vystupni tlumivky se doporuéuje pfi délkach

vystupniho kabelu nad 10m

/ LCR filtr Sinusovy filtr - ma za ukol pfiblizit tvar vystupniho napéti
€O mMoZna nejvice sinusovému tvar

teplotni
¢idlo

‘ POZN.: Nékteré komponenty jsou nutné z hlediska dodrzeni obecné& zavaznych
narizeni (viz. kapitola 5 a dodatek D).




m Zakladni instalace krok za krokem

VY STRAHA: V nasledujicich pfipadech muze dojit v distribuéni siti, ke které je
pripojen ménic, k velké proudové Spicce, které je chopna znicit vstupni usmérfiovaé
ménice:
1. Faktor nevyvazenosti sité je vétsi nez 3 %.
2. Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vétSi nez vykon ménice, nebo
je kapacita sité vetSi nez 500 kVA.
3. Lze predpokladat nahlé zmény parametrd sité v pfipadech jako:
a. vice ménicl je spojeno na jednu spoleénou kratkou napajeci sbérnici.
b. tyristorovy usmérfiova¢ a ménic jsou spojeny kratkou napajeci sbérnici.
C. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzacni kapacitni kondenzatory.

Pokud je pfedpoklad, ze mlize nastat néktera z vySe uvedenych situaci, a pokud
vyzadujete maximalni spolehlivost zafizeni, je velmi nutné instalovat vstupni si"ovou
tlumivku (s 3% ubytkem napéti na jmenovitém proudu) pfizpisobenou napajecimu
napéti sité. Pokud v misté instalace maze dojit k nepfimému Uderu blesku, instalujte
patfiCnou pfep& ovou ochranu.

H
N

v

v

ménice

Zakladni instalace krok za krokem

Nasledujici odstavec Vas provede jednotlivymi kroky zakladni instalace:

N
©
-
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Q
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Krok Cinnost Strana
1 Zvolte misto pro instalaci s ohledem na vSechna varovani a vystrahy (nepfe- 2-9
hlédnéte poznamku nize).
2 Provérte dostate¢né proudéni vzduchu v misté instalace. 2-10
3 Pfed montazi uzavrete ventilacni otvory ménice, aby dovnitf nemohly 2-10

vniknout necistoty (kovové Spony, odstfizky dratd apod.).

4 Pfistupte k montazi ménice, vyvrtejte montazni otvory a ménic instalujte na 2-11

podlozku.
5 Pfed provedenim zapojeni prostudujte zpusoby jisténi, velikosti vodica a 2-15
utahovaci momenty svorek.
6 Pfipojte napajeci kabely ménice. 2-17
7 Pfipojte vystupni kabel k motoru. 2-20
8 Uvolnéte ventilacni otvory (viz. krok 3). 2-21
9 Provedte zkouSku pfilozeni napajeni (spociva v nékolika krokcich) 2-21
10 | Prekontrolujte vasi montaz a zapojeni. 2-32

""" | POZN.: Pokud je ménic¢ urcen pro Evropské zemé prostudujte doporuceni pro splnéni
EMC obsazena v dodatku D.




L200 Inverter

2—9

Volba mista pro montaz

a
|

Krok 1: Prostudujte tato upozornéni vztahujici se k montazi ménice. Pfipadné chyby

Vv

montazi mohou mit za nasledek opakovani prace, zni¢eni zafizeni nebo ohrozeni osob.

Varovani: Ujistéte se, Ze jsou soudasti instalovany na nehoflavych materialech, jako napf.
ocelové desce. Jinak hrozi nebezpedi pozaru.

Varovani: Ujistéte se, Ze v blizkosti méniée neni umistén hoflavy material. Jinak hrozi nebez-

peci pozaru.

Varovani: Ujistéte se, Ze neni mozné, aby se do ménice dostal cizi pfedmét, jako napf.
kousek dratu, kapka pfi svafovani, kovové piliny, prach atd. Jinak hrozi nebezpec¢i pozaru.

Varovani: Ujistéte se, Ze je méni¢ nainstalovan na mistg, které unese jeho vahu viz. speci-
fikace v textu (Kapitola 1, Tabulka specifikaci). Jinak hrozi pad ménice a zranéni obsluhy.

Varovani: Ujistéte se, Ze je méni¢ umistén na kolmé zdi, ktera se nechvéje. Jinak hrozi pad
ménice a zranéni obsluhy.

Varovani: Ujistéte se, Ze neni instalovan a obsluhovan ménig, ktery je poskozeny nebo
neuplny. Jinak hrozi nebezpeci poranéni obsluhy.

o

Varovani: Ujistéte se, Ze je méni¢ umistén v mistnosti s dobrou ventilaci, kde neni pfimé
slunecni zafeni, vysoka teplota, vysoka vihkost a kondenzace, vysoka prasnost, korozni,
vybusny nebo hoflavy plyn, prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

=
@
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o)
o

~
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Zakladni instalace krok za krokem

Zajistéte dostate€nou ventilaci

Krok2: Vysledkem pfedchozich varovani je, Ze musite najit vhodnou pevnou nehofla-

G@ vou vertikalné upevnénou podlozku, umisténou v relativné €istém a suchém prostiedi.
Aby bylo zajisténo dostateéné chlazeni ménice je nutné dodrzet pfedepsany volny
prostor okolo ménice (na obrazku nize).

proudéni
volny prostor minimalné 10cm vzduchu
(3.94")
>N
E l:l —D
O —DD
£ >8 - P L.200 ———>> — =
8 = minimalné minimalné ==
S ’GEJ 5cm (1.977) 5cm (1.977) ==
®©
L
n
£ minimalné
10cm (3.94”)

' VAROVANI: Ujistéte se, Ze v okoli ménice neni zadna zabrana a Ze je vybaven adekvatni
® ventilaci. Jinak hrozi pfehrati méni¢e nebo poskozeni pozarem.

Zabrante vniknuti necistot do ventilacnich otvori ménice.

Krok3: Pred provadénim zapojeni ménice (a Ventilation holes
G@ ostatnich pfistroju v rozadéci) je dobré docasné (top)
uzavfit veskeré ventilaCni otvory ménice. VSe co
budete potfebovat je vhodny papir a lepici pasku.
Zabranite tim vniknuti kovovych Spon (z vrtani) a
ustfizk(l dratu (ze zapojovani) dovnitf ménice pfi
instalaci a zapojovani.
Prosim provéfte jesté pfed montazi nasledujici
skutecnosti:

\
.

\
i
\

AN

1. Teplota prostiedi musi byt po celou dobu v
provozu v rozmezi —10 az 40°C.

Ventilation holes
(both sides)
2. Jakékoliv dalsi zafizeni produkuijici teplo

montujte co nejdale od ménice.

3. Pokud montujete méni¢ do uzavieného rozvadéce, dodrzte pfi instalaci pfedepsané
volné misto okolo jednotky a pfesvédcCete se, Ze teplota uvniti rozvadéce nepiekrodi
pfipustnou mez.

4. V zadném pfipadé neodnimejte za provozu &elni kryt svorkovnic.
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Seznamte se s pfesnymi rozméry ménice

Step 4: Mezi nize uvedenymi nacrty vyhledejte rozméry Vasi jednotky.
G@ Rozméry jsou udany v milimetrech (palcich).

L200-002NFEF, -002NFU, -004NFEF, ~004NFU, ~005NFEF

5(0.20)
T, : -
N f HIFACHI o A
o N A
= ([[GEadyr ™y e 5
@J\ SToR) & _o0q, —— 2
&N) w\Es@ /WOD [c— Y e— Y c—) —
) @o % I | G ¥ G—) QO
) (A () (o ™ o F — ¥ a—) -
| FeveT ) g e IS== 3 3
EI; S‘/ — c—Y c—1 g‘ o
S S (oY= Fam Yo R =
3 S 3 3
1 : / 3
_ S (O]
s N¢
: T g J[ %
5(0.20)
67(2.64)
80(3.15) =
S
| N
f 1] ™~
I |
| |
KWW 93(3.66), -002xxx models

R 107(4.21), -004xxx models

JNNON) 130(5.12), 00540 moddl

|
T
t

2.6(0.10)

‘ POZN.: Nékteré malé jednotky jsou pfipevnény dvéma Srouby, ostatni jsou pfipenény
Ctyfmi Srouby. Prosim pouzijte pérové nebo vé&jifové podlozky k zajisténi Sroubu proti
uvolnéni.
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Zakladni instalace krok za krokem

Rozméroveé nacrty - pokraCovani ..

L200-007NFEF, -007NFU, -011NFEF, -015NFEF, -015NFU, -022NFEF, —-022NFU,
-037LFU, -015HFEF, -015HFU, 022HFEF, 022HFU, 030HFEF, -040HFEF, ~040HFU

2-05(0.20)
: T
o ==8 Syl ‘
< 8y g == =
g o I 90 == =
o 3@ ==
(ORET()) Ococ—>0 o
E £
: 2 S
k= S —
F P
98(3.86) 5(0.20)
110(4.33)
u — A
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000000000000
| AL -
\ ) Lo
000000000000 N

6(0.24) -~
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L200 Inverter

Rozméroveé nacrty - pokraCovani ..

L200-004HFEF, ~004HFU

2-05(0.20)
S e o € n T
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ménice

v

Rozméroveé nacrty - pokraCovani ..

L200-007HFEF, -007HFU
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L200 Inverter

Priprava zapojeni

KrokS5: Prosim postupuijte pfi provadéni kabelaze peclivé a obezfetné. Pred vlastni
G@ praci prosim prostudujte nasledujici upozornéni:

VYSTRAHA: “Pouzivejte vodiCe materialu 60/75°C Cu nebo ekvivalentni.

VYSTRAHA: “Zafizeni s nizkym krytim”

VYSTRAHA: “Pouzitelné pro obvody schopné pfenosu ne vice nez 5000 A efektivni,
symetrické zatéze na max. 240V. Pro jednotky s oznaCenim N nebo L (jednofazové).

Zejuow e aoe|e)su|

VYSTRAHA: “Pouzitelné pro obvody schopné pfenosu ne vice nez 5000 A efektivni,
symetrické zatéZe na max. 480V. Pro jednotky s oznaenim H (tfifazové).

A
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VYSOKE NAPETI: Nezapoméiite jednotku uzemnit. Jinak hrozi nebezpedi urazu el.
proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni smi provadét pouze kvalifikovana osoba, jinak hrozi
nebezpedi Urazu el. proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni provadéjte pfi vypnutém napajeni, jinak hrozi nebezpedi
urazu el. proudem a poZzaru.

VYSOKE NAPETI: Nezapojujte a neprovozujte méni¢, ktery neni namontovan v sou-
ladu s instrukcemi v této pfirucce. Jinak hrozi nebezpedi Urazu el. proudem a pozaru.

>k
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Zakladni instalace krok za krokem

Dimenzovani vodicl a pojistek

Poijistky a vodice se dimenzuji dle maximalniho proudu motoru. Nasledujici tabulka
udava predepsanou silu vodi¢l v jednotkach AWG. Sloupec “silové vodice” se tyka
pFivodnich sitovych vodic¢t k ménici a vodi€u spojujicich méni¢ s motorem, zemnich
vodi¢l a pfipojeni vSech ostatnich komponent uvedenych v odstavci “Zakladni popis

systému” na strané 2—7. Sloupec “signalové vodi¢e” se vztahuje ke vSem vodi€im
pfipojenym k fidicim zelenym konektorim na komunikaéni desce ménice.

Motor Output . . Applicable
(kW/HP) Wiring equipment
Inverter Model
N Fuse (UL-rated
\m . . 0 9
= kW HP Power Lines Signal Lines class J, 600V)
(@]
= RS 0.2 1/4 | L200-002NFEF/NFU
8 >CIEJ 0.4 1/2 | L200-004NFEF/NFU | AWG16/ 1.3 mm?> 10A
S E 0.55 3/4 | L200-005NFEF
Lu‘j 0.75 1 | L200-007NFEF/NFU
c AWGI14 /2.1 mm? 15A
— 1.1 11/2 |L200-011NFEF
1.5 2 L200-015NFEE/NFU | AWG12 /3.3 mm> 20A (1f)
15A (3f)
2.2 3 L200-022NFEF/NFU | AWG10 /5.3 mm?> 30A (1f)
20A (3f)
18 to 28 AWG /
3.7 5 L200-037LFU 2 30A
AWGI2 /3.3 mm” | 1 4400.75 mm?
5.5 71/2 | L200-055LFU AWGI10/5.3 mm2 | stinény vodic 40A
(kabel)
7.5 10 | L200-075LFU AWGS /8.4 mm? | (viz Pozn. 4) S0A
0.4 1/2 | L200-004HFEF/HFU 3A
0.75 1 L200-007HFEF/HFU 6A
AWG16/ 1.3 mm?
1.5 2 L200-015HFEF/HFU 10A
2.2 3 L200-022HFEF/HFU
3.0 4 L200-030HFEF
AWGI14 /2.1 mm? 15A
4.0 5 L200-040HFEF/HFU
5.5 7 1/2 | L200-055HFEF/HFU 20A
AWGI12 /3.3 mm?
7.5 10 |L200-075HFEF/HFU 25A

Pozn.1: Spoje provedené pfi zapojovani ménic¢e musi byt provedeny v souladu s
nafizenim UL a CSA. Musi byt pouZzito schvalenych kabelovych koncovek
(ok, Spicek). Konektory a svorkovnice musi byt uchyceny originalnimi
uchycovacimi prostfedky doporu¢enymi dodavatelem.

Pozn.2: Pouzijte jistici prvek odpovidajici velikosti.

Pozn.3: Pokud délka vystupniho kabelu pfesahne 20m (66 ft) pouzijte vétsi prirez.

Pozn.4: Pro pfipojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2] pouzijte prafez vodice 18 AWG / 0.75

mm2 .
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Rozmeéry svorek a specifikace Sroubt, utahovaci momenty

Nize jsou uvedeny velikosti svorek a Sroubu vSech modelt L200. Tato specifikace
slouzi k vytypovani kabelovych ok a kabelovych $picek.

' VAROVANI: Srouby svorek utahujte momentem uvedenym nize. Dbejte, aby nedoslo
® k vypadeni nékterého ze Sroubd, jinak hrozi nebezpéci pozaru.

Modely 002NF, 022":'1‘;“32(,3?:73'0':“': Modely 055LF,
Pocet 004NF, 005NF ’ ’ 075LF, 055HF, 075HF

Konektor - “ e - 040HF —
. Sroubovych 5
svorkovnice k — — — 7
svore Velikost | Sitka | Velikost | Sitka | Velikost | Sitka N
Sroubu (mm) Sroubu (mm) Sroubu (mm) 3 o
o
silové svorky 12 M3.5 7.1 M4 9 M5 13 Cg o
2.

U 3
Fidici svorky 16 M2 M2 M2 CD< =
poruchové relé 3 M3 M3 M3 g
zemni svorky 2 M4 M4 M5 EJ:

Dodrzujte nasledujici pfedepsané utahovaci momenty.

Utahovaci moment Utahovaci moment Utahovaci moment

M2 0.2 Nem (max. 0.25 Nem) ||M3.5 | 0.8 Nem (max. 0.9 Nem) ||M5 2.0 Nem (max. 2.2 N°m)
M3 0.5 Nem (max. 0.6 Nm) ||M4 1.2 Nem (max. 1.3 N°m) — —

Pripojeni sitového napajeni
Krok6: V tomto kroce pfistoupime k pfipojeni

G@ sitového napajeni k ménici. Nejdfive pfekon-
trolujeme, jaky typ méni€e mame k dispozici, zda
jednofazovy nebo tfifazovy. VSechny modely maji
stejnou silovou svorkovnici [R/L1], [S/L2], a [T/
L3]. Typ ménice a specifikaci napajeni nalez-
nete na vyrobnim stitku na boku ménice. U
jednofazovych ménicl zastava svorka [S/L2]
nezapojena..
Priklad zapojeni na obrazku vpravo pfedstavuje
tfifazové napajeny ménic L200. Spolehlivost
spojeni Ize posilit pouzitim kabelovych ok.
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Zakladni instalace krok za krokem

Step 7: Na nize uvedeném obrazku vyberte konfiguraci silové svorkovnice Vaseho
modelu.

platné pro modely L200—-002NFEF/NFU, -004NFEF/NFU, -00SNFEF

propojka

-----

L2 |N/L3|U/M1 VT2 |\WIT3

zemnéni

RPR

v

platné pro modely L200—007NFEF az —022NFEF,
—037LFU, -004HFEF/HFU to -040HFEF/HFU

v

ménice

propojka

—

NPEF, TP »| L1 | L2 |[N/L3|U/M1 VT2 |WIT3
FURPERAR 0 L1 | L2 | L3 | UM | VT2 |\W/T3

°’N
*@©
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c
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N
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RO®

platné pro modely L200—055LFU, -075LFU, -0SSHFEF/HFU,
—07SHFEF/HFU

L2 | L3 [U/M1 VT2 |WIT3

-----

propojka zemnéni

POZN.: Pokud je méni¢ napajen z generatoru, mize dojit k deformaci tvaru napajeciho
napéti a tim i nadmérnému otepleni generatoru. Obecné plati, Ze napajeci generator by
mé&l mit vykon alespon 5x vétsi nez pfipojeny méni¢ (kVA).

ménice:

» Jednol/tfi fazové, 200 az 240 V 50/60 Hz (az do 2.2kW) pro modely NFEF/NFU
» Trifazové 200 az 240V 50/60Hz (nad 2.2kW) pro modely LFU

» Trifazové 380 az 480 V 50/60Hz pro modely HFEF

ﬁ VAROVANI: Pfesvédiete se, ze napajeci napéti odpovida specifikaci pro dany typ

' VAROVANI: Nezapojujte ménic uréeny pro tfifazovou sit na sit’ jednofazovou, hrozi
® nebezpeci zniCeni a pozaru.
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A

VAROVANI: Nezapojujte stfidavou napajeci sit na vystupni svorky méniée, hrozi
zni¢eni ménice, zranéni a pozar.

ménic¢ L200
napajeci sit’ vystup pro motor

000 [0

~
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VAROVANI: Pouziti hlidadti zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice:

MéniCe opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodici k motoru mohou mit vySsi

unikajici proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti napajeci sité mize tato

skuteénost mit za nasledek nechténé odepnuti hlidace zemniho spojeni. ProtoZe na

vstupu ménice je usmérfiova¢, mlze dojit k aktivaci hlidace zemniho spojeni vznikem

malého stejnosmérného proudu. Prosim provéfte nasledujici:

* pouzijte pouze hlidace zemniho spojeni s Easovym zpozdénim a citlivé na proudovy
puls s vy&Si prahovou hladinou proudu.

» ostatni komponenty systému je potfeba chranit vlastnimi hlida¢i zemniho spojeni.

* Hlida€ zemniho spojeni v napajecim obvodu méni¢e nepfedstavuje absolutni
ochranu proti urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: VSechny vstupni faze ménice musi byt jisté€ny pojistkou nebo jistiCem,
jinak hrozi nebezpedi pozaru.

> >

VAROVANI: Veskeré pristroje v silovych obvodech (jisti¢e, hlidace zemniho spojeni,
stykaCe apod.) musi byt spravné nadimenzovany na jmenovité napéti a proud ménice,
jinak hrozi nebezpedi pozaru.
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ménice

Pripojeni vystupu ménic¢e k motoru

a

Krok8: Vytypovani vhodného motoru pfekracuje ramec této pfirucky, obecné musi byt
pouzit indukéni stfidavy tfifazovy motor. Motor také musi mit zemnici svorku na kostre.
Pokud Vas motor nema tfi napjeci faze, pferuste zapojovani a provéfte spravnost typu
motoru. Dal$i pokyny pro pfipojeni motoru:

* pouzijte motor uréeny pro praci s méni¢em kmito&tu (se zesilenou izolaci vinuti na
1600V).

» PouZivate-li standardni motor, a je-li délka kabelu vétsi nez 10m, zapojte na vystup
ménice vystupni stfidavou tlumivku.

Jednotlivé faze motoru pfipojte k vystupnim pfiklad zapojeni L200-004LFU
svorkam ménige [U/T1], [V/T2], a [W/T3] tak, (napdjen 3x230V)

jak je zobrazeno na obrazku vpravo. PFipojte SeEAR

také zemnici svorku méni¢e a motoru k
zemnimu potencialu. Zemnéni provedte
paprskovité k jedinému bodu. Nikdy zemé
nesmyckuijte (od pfistroje k pristroji)!

Na vystupu ménice pouzijte stejny nebo vétsi
prufez vodiCe jako na jeho vstupu.

Po dokonceni zapojeni :

* Provéfte mechanickou pevnost viech
kabelovych 3Spicek, ok a utazeni vSech
svorek.

» Vratte na misto spodni kryt silové svor-
kovnice.

* Vratte na misto Celni kryt ménice. Napfed
zasunte do vyfez( vodici zapadky a
nasledné lehkym stlatenim po stranach
zaklapnéte zajiStovaci zapadky.

k napéjeni zemnéni k motoru

Zapojeni fidicich obvodu

Po ukonceni zapojeni silovych obvodu a po provedeni zkousky zapnuti napajeni dle
této kapitoly, je potieba zapojit logické ovladaci signaly dle Vasi aplikace. Pokud jesté
nemate zkusenosti s ménici kmito¢tu, nebo realizujete novou aplikaci, doporu¢ujeme
napred provést zkousku zapnuti napajeciho napéti bez zapojeni jakychkoliv Fidicich
signald. Pak budete pfipraveni k zadani pozadovanych parametrd pro logické signaly
tak, jak je uvedeno v kapitole 4, Provoz a sledovani.
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Uvolnéni vétracich otvori ménice

Krok9: Po montazi a provedeni zapojeni uvolnéte vétraci otvoryv horni

G v8echny vétraci otvory ménice, které jste pfed
montazi a zapojenim zakryli.

casti

VYSTRAHA: Presvédéete se, Ze napajeni
ménice je vypnuto. Pokud byl méni¢ zapnut
poCkejte alespori 5 minut po vypnuti napajeni.

vétraci otvory po
obou stranach

Zkouska zapnuti napajeni

Krok10: Po pfipojeni napajeci sité a motoru jste pfipraveni k provedeni zkousky
G@ zapnuti napdjeni. Nasledujici postup je uréen pro prvni zapnuti pohonu. Prosim
provéite pfed zkouskou zapnuti napajeni splnéni nasledujicich podminek:

V8echny vyse uvedené kroky popsané v této kapitole byly provedeny.

Ménic je novy, a je bezpe€né namontovan na pevne, vertikalné umisténé, nehoflavé
podlozce

Ménic je pfipojen k siti a k motoru
Nebylo provadéno zadné dalsi pfipojeni

Sitové napajeni odpovida pozadavkim meéni¢e a motor je provozuschopny. Jmeno-
vité udaje Stitku motoru odpovidaji parametriim ménice.

Motor je bezpe€né& namontovan a neni dosud zatiZen.

Vysledky zkousky zapnuti napajeni

Neni-li néktera z vySe uvedenych podminek splnéna, prosim provédte vSe nezbytné
pro jeji splnéni. Specifickymi vysledky provedeni zkousky zapnuti napajeni je:

1. Jistota, Ze zapojeni napajeni a vystupu k motoru je spravné.

2. Zjisténi, ze motor a ménic jsou schopny spoluprace.

3. Seznameni se s operacnim panelem.

Zku$ka pfipojeni napajeni pfedstavuje poCateéni bod pro zajisténi bezpecného a
uspésného nasazeni ménic¢e HITACHI. Velmi doporu€ujeme provedeni této zkousky
dfive, nez pfikroCite k dalSim kapitolam této pfirucky.

=
@
=3
Q
o
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Nez pristoupime ke zkousce a k provozu

Nasledujici doporuceni provedte pred zkouskou pfivedeni napajeni a pred kazdym

zapnutim napajeni ménice. Prosim prostudujte nasledujici doporuceni nez provedete

zkousku zapnuti napajeni.

1. Sitovy pfivod k ménici je jiStény odpovidajicimi pojistkami nebo jistiCem. V pfipadé
nutnosti pfekontrolujte hodnotu pojistek dle kroku 5.

2. Presvédcete se, ze Ize v kazdém okamziku vypnout napajeni pohonu, pokud to

bude nutné. Nepierusujte viak napajeni za chodu, pouze v pfipadé havarie a
ohrozeni.

3. Potenciometr na opera¢nim panelu (OP) nastavte do minimalni polohy (na konec
rozsahu ve sméru proti pohybu hodinovych rucicek).

Varovani: Chladi¢ méni¢e mize mit za provozu vysokou teplotu. Nedotykejte se ho,
jinak se muzete spalit.

Varovani: Za provozu meénice je velmi jednoduché provést rychlou zménu otacek z
nizkych na vysoké, provéfte zda pfipojeny motor a stroj snasi takovéto zmény, jinak
hrozi nebezpedi urazu a poniceni stroje.

Varovani: Pokud provozujete pohon nad standardni frekvenci motoru (50Hz/60Hz,
nejedna-li se o specialni motor), provéfte u vyrobce motoru a stroje mezni dovolené
otacky zafizeni. Provozujte zafizeni pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi
nebezpedi zniceni stroje a urazu osob.

Varovani: Pfed a v pribéhu zkou$ky pfipojeni napajeni sledujte nasledujici

skute€nosti, jinak hrozi nebezpeci zniCeni pfistroje.

» Jeinstalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+] ? Nepfipinejte sit pokud je
propojka vyjmuta.

* Je smér otaceni motoru spravny?

* Nevyhlasil méni¢ chybu pfi rozbéhu nebo dobéhu?

* Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skute¢nosti?

* Nenastaly na motoru nenormalni vibrace a hluk?

Pfipojeni sité na ménié

Pokud jste prosli veSkeré kroky, upozornéni a varovani az k tomuto mistu, pak jste
pfipraveni k zapnuti sité ménice. Po zapnuti sité by mély nastat nasledujici skuteC¢nosti:

* LED POWER se rozsviti.
* Numericky displej zobrazi testovaci prubéh a zastavi se na hodnoté 0.0.
* Rozsviti se LED Hz.

Pokud se neoCekavané rozbéhne motor, nebo nastane jakykoliv jiny problém stisknéte
tlacitko STOP. Pouze v pfipadé nebezpedi vypnéte napajeni.

Poznamka: Pokud byl jizZ méni¢ pfipojen k siti a byl naprogramovan, mohou svitit jiné
LED signalky a jiny udaj na displeji.V pfipadé potfeby provedte “Navrat k tovarnimu
nastaveni” na strané 6-8.
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Ovladani ménice z operatorského panelu

Prosim, seznamte se s rozlozenim jednotlivych ovladacich a zobrazovacich prvkl na
operatorském panelu. Displej slouzi k programovani jednotlivych parametr(i a k zobra-
zeni provoznich hodnot za chodu ménice.

Signalizace jednotky (Hz, A)\ LED napéj/enl'

Zobrazeni parametrl —_ |

Tla¢. RUN aktivni (LEDy]

// HITACHI |
~ 0.

\ f—wo.wgpf
AR
ke

/

Tlag. stop/reset

Vyznam tlacitek a indikatoru

* LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bé&zi. Nesviti, pokud méni¢

neni v chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program/Monitor LED — Sviti, pokud je ménic¢ pfipraven k editaci parametr(
(stav programovani). Nesviti, pokud méni¢ zobrazuje aktualni indikované hodnoty

(parametry d xxx).

Tlaé. nahoru/dolt

[ Potenciometrna

L FDD@
\ 4 N/ J

Tlaé. funkce

LED porucha
Run/Stop LED

e

A I
0 R(UDN ’—H_lj/ | Programovani aktivni
o) = I
./ @%} A_
— [

Tla&. chod /

panelu aktivni
Potenciometr

~

Zejuow e aoe|e)su|

Tlagitko uloz

A

=
@
=3
Q
o

* LED - tla€. chod aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven reagovat na tlacitko.
Nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

 Tlaé€. chod (RUN) — Stiskem tohoto tlacitka uvedete méni¢ do chodu (motor se otaci).
Parametr FOO4 ur€uje smér ota€eni vpied nebo vzad.

» Tlaé. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlacitka zastavite bézici pohon (dobiha po
dobéhové rampé), nebo odstranite zablokovani ménice zpusobené chybou.

* Potenciometr — Umozriuje pfimé nastaveni otacek motoru (musi byt zvolen jako

aktivni).

* LED - potenciometr aktivni — sviti, pokud je potenciometr na panelu aktivni.
» Zobrazeni parametri — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej zobrazujici parametry a

funkéni kody.

» Jednotky zobrazeni: Herz/Amper —Sviti LED jednotka, ktera pfislusi zobrazenému

parametru.

* LED napajeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno napajeci napéti.
* LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.
* Funkéni tlacitko (FUNC) — slouzi k pohybu v nabidce parametr(i, nastaveni a zobra-

zeni.

* Tla€. nahoru/dolli — umoznuje pohyb v nabidce parametri a zménu hodnoty

parametrd.

* Tlacitko uloz (Store) — Stiskem této klavesy ukladate upravené hodnoty parametru
do paméti EEPROM (zakon¢ite-li Upravu parametru bez stisku tlacitka STORE,
zUstane zapsana jeho plvodni hodnota)
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Tlacitka, rezimy a patrametry

Klavesnice OP umoznuje provadét volbu rezim( a zménu

parametram. Termin funkce oznaduje jak rezimy zobra- < wiack " ’—Zﬁvﬁ
zeni, tak i rezimy zmény parametr(. V8echny funkce jsou d001 g ’—"_”—‘ °
pristupné pomoci funkcnich kodd, které predstavuji o RV
&tyfmistna oznadeni. Veskeré funkce jsou rozdéleny na @Pg’ e
nékolik skupin souvisejicich parametrt. Skupiny jsou C
oznaCeny spoleénym symbolem na prvnim misté vievo. QQ
Oznaceni jednotlivych skupin je v nasledujici tabulce. ~

Ozna('_:eni Typ funkci Pracovni reZzim plavictikSc
skupiny LED PRG

“‘d” zobrazovaci funkce zobrazeni O

“F” parametry hlavniho profilu programovani .

“A” standardni funkce programovani .

“b” funkce jemného doladéni programovani ‘

“C” funkce inteligentnich svorek programovani '

“‘H” funkce motorovych konstant programovani ‘

“E” kody chyb —

Napfiklad funkce “A003” je nastaveni zakladni frekvence motoru, to je 50 Hz, nebo
60 Hz. Abychom mohli upravit tento parametr, musi byt méni¢ v rezimu programovani
(sviti LED PRG). Napfed tlacitky na panelu zvolime funkéni kéd “A003” a nasledné
provedeme tlac¢itky nahoru/dolli ( A\ a \& ) Upravu hodnoty funkce..

> HITACHI ") J HITACHI ) > HITACHI

He ALARM ALARM
o @)

A--- i~ A004 &~ 50.0 %[

RUN

& 5|5 08 5|5 o8 ¢
oo )| |eeee ) |eeee

N

POWER)

ALARM
(@]

Pozn.. Sedmisegmentovy displej na OP zobrazuje pismena “b” a “d,” namisto velkych
pismen “B” a “D” uzitych na nékterych mistech této pFirucky.

Jakmile zvolite skupinu funkci “d” prejde méniC ~ MONITOR PROGRAM
automaticky do rezimu zobrazovani. Zvolite-li

jakokoliv jinou skupinu, pfejde méni¢ do rezimu “A” Group
programovani, protoZe v8echny funkce ostatnich  “D” Group < » B”Group
skupin je mozné upravovat. Kédy chyb “E” se "C” Group
zobrazi automaticky v pfipadé vzniku chyby. F” Group

BliZe viz. “Zobrazeni poruch, jejich historie a “H” Group

podminek” na strané 6-5.
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Jak se pohybovat v menu OP

Frekven&ni ménic¢ serie L200 ma mnoho programovatelnych funkci, které jsou detailné
popsany v kapitole 3. Pro provedeni zkou$ky pfipojeni napéti potfebujete pouze nékolik
malo z nich. Struktura nabidky ovladani funkci dovoluje jejich pohodiné ovladani
pomoci nékolika tlacitek, ¢tyfmistného displeje a signalizacnich LED na OP. Je proto
dilezité se seznamit s zakladnimi moznostmi pohybu v nabidce parametrl a funkci.
Napomuze Vam v tom obrazek uvedeny nize.

Zobrazeni Programovani
Q LED PRG nesviti ‘ LED PRG sviti
Zobrazena data Volba parametru Zmeéna hodnoty 7
)
vypnuti nap. Q
000.0 3 8
2.0
: O zobrazi se 8‘ 3
Q ' volba [ pfizapnuti o
skupiny napajeni =)
4083]) funkei HO007 N
Q zvySeni/
shizeni
OO 3 hodnoty

Booz®
S@
®
@

@
ep
Q=@

;QE
(- )
»—OO

OFG) =
Al46
A
@, ®
navrat do
seznamu

©
b@

AN

Schema pohybu uvedené na obrazku vySe nazorné predstavuje pfechody mezi skupi-
nami funkci a upravou jejich hodnot. Pohyb vpravo/vlevo (v obrazku) umoznuje tlacitko
FUNC., pohyb nahoru a dold umoznuji Sipky A\ e/ (zvySeni/snizeni).
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Volba funkci a nastavovani parametru

Pred provedenim zkousky napajeni je nezbytné nastavit nékolik malo parametru:
Provérte nastaveni DIP spinace TM/PRG DIP.

Jako zdroj povelu rychlosti zvolte potenciometr na OP (nastaveni funkce A001)
Jako zdroj povelu chodu zvolte tlagitka na OP (nastaveni parametru A002)

V parametru A004 nastavte maximalni dovolenou frekvenci.

V parametru b012 nastavte jmenovity proud motoru

V parametru A082 nastavte automatickou regulaci napéti motoru (AVR)

A G o o

V parametru HO04 nastavte pocet poli motoru

Nasledujici serie programovacich tabulek je ur€ena k postupnému provedeni. Znamena
to, Ze nasledujici tabulka zacina tam kde pfedchozi konci. Proto zaCnéte programovani
prvni tabulkou a pokraéujte az k posledni. Pokud ztratite souvislost, nebo zjistite, Ze
néktery parametr neni nastaven spravné, provedte “Navrat k tovarnimu nastaveni” na
strané 6-8.

Nastaveni DIP pirepinace TM/PRG - Pokud ma byt platné nastaveni
parametrl AOO1 a A002, pak musi byt tento pfepinac v poloze “PRG”
(trovarné nastaven). V poloze TRM nepujde ovladat frekvenci ménice
potenciometrem na OP a spoustét chod ménice tlacitkem RUN na OP.

PRG BliZe viz. “DIP pfepinae na komunika¢ni desce” na strané 2—5

Priprava na zménu parametra - Postup zacina zapnutim napajeni ménice a nasledné
ukazuje jak se dostat ke skupiné parametri “A”. Mlzete také postupovat dle odstavce
“Jak se pohybovat v menu OP” na strané 2—-25.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr

zapnéte napajeni ménice

stisknéte tlacitko

stisknéte tlacitko () 4x.

je zobrazena vystupni frekvence
ménice (zastaveno - OHz).

zvolena skupina “d”

zvolena skupina “A”

Q
all=
| ()

| [

Zdroj zadavani frekvence potenciometr na OP - indikace zvoleni potenciometru
frekvenci ménice Ize zadavat z nékolika rlznych

zdrojl jako analogovy vstup, pevné frekvence, ] —)
komunika&ni rozhrani, atd. Pfi zkouSce pouzijeme HITACHI o
jako zdroj frekvence potenciometr na OP. Na 50.02 ’—“_”—‘ °
obrazku vpravo je znazornéna indika¢ni LED nad o i
potenciometrem. Pokud tato LED sviti je potenci- @Pg 2
ometr zvolen a nasledujici programovaci krok neni C

nutné provadét (tovarni nastaveni se liSi dle oblasti, Q Q

pro kterou je ménic urcen). ~
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Nesviti-li LED indikator nad potenciometrem na OP postupujte nasledovné.

Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

zvolena skupina “A”

stisknéte tlagitko

A00

nastaveni zdroje povelu rychlosti

stisknéte znovu tlacditko @

00 =potenciometr na OP
01 = fidici svorkovnice
02 = funkce F0O01

03 = sit ModBus

10 = vypoctena hodnota

stisknéte tlacitko (7)

00 = potenciometr (vybrano)

stisknéte tlagitko

> >
(' |
(- o I
[ —_— —_ |

volba je ulozena, navrat do
skupiny funkci “A”

=
@
=3
Q
o

~

A

Volba zadavani povelu chodu tladitkem z OP - Povel indikace zvoleni tla¢. RUN
chod uvoliuje provoz ménice. Povel chod Ize zadat z \
nékolika riznych zdrojl jako Fidici svorkovnice, OP,

Zejuow e aoe|e)su|

N
) PONER

HITACHI
komunikace atd. Na obrazku vpravo je znazorn&na 500 8 g
indikacni LED nad tlacitkem RUN . Pokud tato LED X o

sviti, je jiz tlaCitko RUN zvoleno a neni potieba @pn@ o

provadét nasledujici krok (tovarni nastaveni se lisi dle ([
OO

oblasti, pro kterou je ménic urcen).

Pokud LED nad tla¢itkem RUN nesviti, provedte
nasledujici postup.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr

(pocatek)

volba zdroje zadavani frekvence

stisknéte jedenkrat tlacitko (4

volba zdoje povelu chod

stisknéte tlagitko

01 = fidici svorkovnice
02 = tla¢itko RUN na OP
03 = sit ModBus

stisknéte tlagitko (A

02 = tlacitko na OP (vybrano)

stisknéte tlagitko

> > || >
-} || IO
OO OO ||

volba je ulozena, navrat do
skupiny funkci “A”

Poznamka: Po dokonéeni pfedchozich krokl se LED nad tlagitkem RUN rozsviti.
Znamena to, Ze tlaCitko RUN je zvoleno jako zdroj povelu chod, motor vSak jesté

nebézi.

Pred stiskutim tlacitka RUN dokondete napfed nastaveni parametru.




2-28

Ovladani ménice z operatorského panelu

°’N
*@©
-
c
©)
S
Q)
O]
&
Q
©
-
(7))
£

ménice

v

Nastaveni zakladni frekvence motoru - Kazdy motor je uréen pro provoz na speci-
fické frekvenci. VétSina standardnich motort je uréena pro frekvence 50/60 Hz. Nejprve
zjistéte, dle Stitku motoru, pro kterou frekvenci je motor uréen. Nyni, v nasledujicich
krocich, nastavte spravnou zakladni frekvenci. Pokud nemate k dispozici specialni
motor a nekonzultovali jste zvySeni zakladni frekvence s vyrobcem nenastavujte
zakladni frekvenci vyssi nez 50/60 Hz.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
(pocatek) AOO 2 volba zdroje povelu chod
stisknéte jednou tlagitko Q AOO 3 nastaveni zakladni frekvence
. Y - tovarni nastaveni zakladni
stisknéte tlacitko @ frekvence US = 60 Hz, Europe =

C o« . nastavte potfebnou hodnotu
stisknéte dle potreby O nebo Q (vase zobrazeni mlze byt jiné)

S L. volba je uloZena, navrat do
stisknéte tlacitko A003 skupiny funkci “A”

Varovani: Budete-li provozovat zafizeni na vy$sich frekvencich nez standardnich (50Hz/
60Hz), ubezpecete se, ze motor a zafizeni je schopno takového provozu (konzultujte s vyrobcem
motoru a zafizeni). Jinak by mohlo dojit ke zniCeni zafizeni a urazu osob.

Nastaveni regulace napéti - Ménic je vybaven funkci automatické regulace vystupniho
napéti (AVR). Tato funkce udrzuje napéti na motoru na jmenovité hodnoté pfedepsané
vyrobcem na Stitku. Funkce AVR vyhlazuje pfipadné vykyvy napéti v siti (pouze smé-
rem dol(, funkce AVR nemuze zvysSit napéti, pokud neni dostatecna rezerva v siti).

motoru.
 tfida 200V: 200/ 215/220/ 230/ 240 VAC
 tfida 400V: 380/400/415/440 /460 /480 VAC

TIP: Potfebujete-li listovat mezi funkcemi nebo zvySovat nebo snizovat hodnotu

parametru vice nez o jednu jednotku stisknéte a drzte tlacitka A\ nebo &/ dokud
nedosahnete pozadované hodnoty.

Nastaveni napéti motoru je popsano v krocich na dalSi strané.
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Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

A00

nastaveni zakladni frekvence

stisknéte a drzte tladitko O azsena
displeji zobrazi A082

nastaveni napéti AVR

stisknéte tlacitko

|| B
W[ | |o©
S| N ||

tovarni hodnoty funkce ARV:
tfida 200V = 230VAC

tfida 400V = 400VAC (—xxxFEF)
tfida 400V = 460VAC (—xxxFU)

stisknéte dle potieby O nebo Q

(NN
_ O
D ||1O

nastavte dle specifikace motoru
(vaSe zobrazeni muze byt jiné)

stisknéte tiagitko

AO08

(\O)

volba je uloZena, navrat do
skupiny funkci “A”

Nastaveni proudu motoru - Méni¢ obsahuje termoelektrickou ochrannou funkci
navrzenou pro ochranu motoru a ménice pred prehfatim zplsobenym pretizenim.
Méni¢ vyuziva jmenovitého proudu motoru k vypoctu otepleni v ¢ase. U&innost této

Zejuow e aoe|e)su|

=
@
=3
Q
o

ochrany je zavisla na nastaveni spravné hodnoty jmenovitého proudu motoru. Hodnota
jmenovitého proudu motoru se zadava do parametru b012 v Ampérech (rozsah 20% az
120% jmenovitého proudu ménice). Spravné nastaveni zabrani také vzniku zbyteénych
chyb ménice.

Odectéte ze stitku motoru jeho jmenovity proud a dle nasledujiho postupu nastavte tuto

hodnotu do parametru termoelektrické ochrany.

Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

AO08

nastaveni funkce AVR

stisknéte tlacitko

zvolena skupina “A”

stisknéte tlacitko (4)

|8

zvolena skupina “b”

stisknéte tlagitko

S~
-
-
[

prvni z parametrd skupiny "b”

stisknéte a drzte tlacitko O azsena
displeji zobrazi b012

S
S
[E—
(N

nastaveni urovné termoelektrické
ochrany

stisknéte tlagitko (U .

[a—
N
)

tovarni nastaveni je 100% jmeno-
vitého proudu ménice

stisknéte dle potieby O nebo O

[a—
o0
-

nastavte jmenovity proud motoru
(vase zobrazeni muze byt jiné)

stisknéte tlagitko

UA
-
e
(\)

volba je uloZena, navrat do
skupiny funkci “b”
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Nastaveni poctu polti motoru - vinuti motoru je uspofadano tak, ze motor mé,urc":ity
pocet pdll a tim je i specifikovana jeho rychlost otaceni pfi zakladni frekvenci. Udaj o
poctu pdlt motoru najdete na Stitku motoru, nebo jej odvodite z jmenovitého poctu

otacky) (tovarni hodnota nastavena v parametru H004).
V nasledujicim kroku je popsan postup zadani poctu poli motoru.

Zasah zobrazeni Funkce/Parametr

(pocatek) O 1 2 uroven termoelektrické ochrany

stisknéte tiagitko () zvolena skupina "o

stisknéte dvakrat tlagitko ()

prvni parametr skupiny “H”

zvolena skupina “H”
HO003

stisknéte tiagitko (U

stisknéte jednou tladitko O HOO4 parametr pocet polu motoru
S L 2 =2 poly
stisknéte tlacitko @ 4 = 4 pdly (tovarni nastaveni)
6 = 6 polu
8 = 8 pdlu
S . nastavte dle pouzitého motoru
stisknéte dle potrebyQ nebo Q (vase zobrazeni mlze byt jiné)
C " volba je ulozena, navrat do
stisknéte tlacitko HOO 4 skupiny funkci “H”

Timto krokem jste zavrsSili pfipravu k prvnimu rozbéhnuti pohonul!

TIP: Pokud jste se v nékterém z pfedchozich kroku ztratili, zkontrolujte napfed zda sviti
indika¢ni LED PRG a potom prostudujte odstavec “Jak se pohybovat v menu OP” na
strané 2-25, abyste zjistili, ve které ¢asti menu se nachazite. Dokud nepotvrdite Vasi
zménu parametru stisknutim klavesy STR neni tato hodnota zapsana.

Pozn.: Pfi vypnuti a zapnuti sité se displej ménice vrati na posledni parametr, jehoz
zména byla potvrzena tlacitkem STR nebo do skupiny tohoto parametru. Pouze pokud
nebyla provedena Zadna zména, nebo po provedeni “navratu do tovarniho nastaveni”
je zobrazen parametr d001 (vystupni frekvence).

Nasledujici stat vam osvétli, jak odecitat z displeje provozni parametry. Pak jiz budete
opravdu pfipraveni k prvnimu rozb&hnuti pohonu.




L200 Inverter m

Sledovani provoznich parametrd na displeji OP

Po ukoné&eni nastaveni paremetrt je vhodné

prepnout OP do rezimu zobrazovani provoz- Jj HITACHI —T
nich parametrd (skupina “d”). Indikaéni LED 50 Oé ol
PRG zhasne a LED indikator “Hz” nebo “A” - o ’J_L|
sviti a udava jednotky zobrazované veliginy. 2 &0

Pfi prvni zkousce kontrolujte nepfimo otacky @ —
motoru tim, Ze budete sledovat vystupni @OO
frekvenci ménice. Neple'te si vystupni \

frekvenci se zékladni frekvenci (50/60 Hz)
motoru, nebo s taktovaci frekvenci ménice (spinaci frekvence vystupnich tranzistord

ménice v fadu kHz). g
Zobrazovaci funkce jsou obsazeny ve skupiné “d” viz “Jak se pohybovat v menu OP” 5_5
na strané 2-25. = 8
Zobrazeni vystupni frekvence (rychlosti) - NiZe je popsan prechod k zobrazovaci %‘ g
funkci d001 z posledni nastavované funkce H004. gi 5
(@)
Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr g-:
| kupina “H’ Ne
stisknéte tlagitko H——_ [?/oenaswpina
stisknéte tladitko O d O O 1 zvoleno zobrazeni frekvence
stisknéte tladitko zobrazeni vystupni frekvence

Kdyz méni¢ zobrazuje nékterou z provoznich veli€in, je indikacni LED PRG zhasnuta,

znamena to, Ze ménic€ neni ve stavu programovani. Na displeji je zobrazena aktudlni

frekvence generovana méni¢em (v tomto okamzZiku je 0). Indikacni LED Hz sviti.
Béh s motorem

Nyni mate naprogramovany vSechny patrametry a mizeme provést zkousku s
motorem. Postupujte dle nasledujicich bodu:

Zkontrolujte, zda sviti LED “napajeni”. Jinak provérte zapojeni pfivodu sité.
Zkontrolujte, zda sviti LED na potenciometru. Jinak provéfte nastaveni A001.
Zkontrolujte, zda sviti LED nad tlacitkem RUN. Jinak provéfte nastaveni A002.
Provéite, Ze nesviti LED PRG. Jinak se vra’te k odstavci vySe.

Zkontrolujte, zda je motor odpojen od zatéze. Jinak provedte mechanické odpojeni.
Potenciometr na OP otocte do levé krajni polohy (minimum).

Stisknéte tlacitko RUN. Na OP se rozsviti LED indikator “chod”.

Pomalu otacejte potenciometrem na OP ve sméru hodinovych ruci¢ek. Motor by se
mél zacit otacet.

9. Stisknéte tlacitko STOP. Motor se zastavi a LED indikator “chod” zhasne.

O N gk~ owDdPE
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ménice

Vysledky zkousky chodu a shrnuti

d

Krok11: Nasledujici odstavec obsahuje poznatky z prvniho spusténi pohonu:

Poruchové kédy - Zobrazi-li méni¢ néktery z poruchovych kodu (format “E X X”),
vyhledejte podrobny popis chyby ve stati “Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek”
na strané 6-5.

Rozbéhovy a dobéhovy ¢as - Méni¢e L200 umoznuji naprogramovani rozbéhu a do-
béhu. Pro zkuSebni béh jsme zachovali hodnotu nastavenou tovarné (10s). Dodrzeni
¢asl rozbéhu a dobéhu si mizeme odzkousSet tak, ze pred spusténim chodu
nastavime potenciometr frekvence asi do poloviny rozsahu pak spustime chod pohonu.
Cas k dosazZeni ustalené rychlosti bude ca 5s. Stiskneme-li tlagitko stop, pak se pohon
za 5s zastavi.

Chovani ménice pfi zastaveni (nulové rychlosti) - nastavite-li pozadovanou rychlost
0, pohon dobiha a v blizkosti nulové rychlosti se zastavi (vystup ménice je zavien).
Ménice frekvence fady L200 umozniuji dosahnout i pfi velmi malych frekvencich
vysokého momentu, nejsou vSak schopny vyvozovat moment pfi nulovych ota¢kach
(pro takovouto aplikaci je nutné pouzit servopohon se zpétnou vazbou polohy).
Vyzadujete-li ve Vasi aplikaci moment pfi nulové rychlosti, je potfeba pouzit mecha-
nickou brzdu.
Jak €ist hodnoty na displeji - Nejprve se blize zastavime u zobrazeni frekvence.
Maximalni frekvence parametrd A004 je tovarné nastavena na hodnoty 50 Hz nebo
60 Hz (Evropa nebo United States).
Priklad: Pfedpokladejme, ze 4-polovy motor je navrzen pro frekvenci 60 Hz. Pak pfi
chodu ménice na frekvenci 60 Hz Ize podle nasledujiciho vzorce urcit otacky motoru:
Frekvencex 60 _ Frekvencex 120 _ 60 x 120

taCky = = = 18000t/mi
oty pocet pélovych part pocet poli 4 ovmin

Teoreticka rychlost motoru je tedy 1800 ot/min. (rychlost otaceni vektoru elmag. pole).
Asynchronni motor v§ak nemUze generovat moment na hfideli dokud neni mezi otace-
nim pole a ota¢enim rotoru motoru rozdil. Tento rozdil se nazyva skluz. Proto je ob-
vykla rychlost 4-polového motoru pfi 60 Hz 1750 ot/min. Zméfite-li vhodnym méfi¢em
otacky motoru a porovnate-li je s frekvenci ménice zjistite rozdil mezi rychlosti otaceni
elektromagnetického pole generovaného ménic¢em a rychlosti otaceni motoru. Skluz
motoru je zavisly na jeho zatizeni (s vy$8im zatizenim se zvySuje). Proto je vystupni
hodnota méni¢e nazyvana frekvenci a neodpovida pfesné otackam motoru. Lze napro-
gramovat vystup ménice tak aby odpovidal synchronnim otackam. Provedeme to tak,
Ze frekvenci ménice vynasobime urcitou konstantou (hloubgji na strané 3-37).

Indikace Chod/Stop a Zobrazeni/Programova-

ni — LED Indikator “chod” sviti za chodu ménice a @

nesviti, je-li méni¢ zastaven. LED indikator “pro- @ @
gramovani” sviti, je-li OP v rezimi programovani a

nesviti, je-li OP v rezimu zobrazeni. VSechny ¢tyfi

vzajemné kombinace jsou mozné, jak znazorriuje @ orogra
4 zobrazeni '
obrazek vpravo. -

Poznamka: Nékteré automatizacni prostredky

jako programovatelné automaty (PLC) maji dva neslucitelné rezimy ¢innosti - chod
nebo programovani. U méni¢a HITACHI neni toto rozdéleni takto pfisné. Znamena to,
Ze lze i za chodu pohonu provadét Upravy nékterych paramer(. Vzdy je vSak potfeba
brat v ivahu bezpec¢nost obsluhy.




Konfigurace
parametru
pohonu
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Vybér programovaciho zarizeni

Vybér programovaciho zarizeni

Uvod
Frekvenéné fizené pohony Hitachi (frekvenéni ménice) vyuzivaji pro ziskani
nalezitych vystupnich pribéhd pro motor nejnovéjsi elektronické technologie.
Vyhod je mnoho, v€etné uspor energie a produktivity. Flexibilita, poZadovana k
zvladnuti obsahlého rozsahu pouziti vyzaduje stale vice konfigurovatelnych
pfidavnych zafizeni a parametrd - méni€e jsou nyni komplexni komponenty pro
prumyslovou automatizaci. Proto se muze zdat, ze produkt je pro uziti pfilis
komplikovany, ale cilem tohoto ¢lanku je vam to ulehcit.

Jak bylo demonstrovano ve spusténi ménice v kapitole 2, pro béh motoru
nemusite programovat mnoho parametr. Ve skute€nosti vétSina aplikaci
vyuzije pro programovani pouze nékolik specifickych parametr(i. Tato kapitola
vam vysvétli u€el kazdého nastaveni parametri a pom(ze vam vybrat ty
dilezité pro vasi aplikaci.

Jestlize vytvafime novou aplikaci méni¢e a motoru, hledani spravnych
parametru je vétSinou cvi¢eni v optimalizaci. Proto je v pofadku, kdyz zatneme
pohanét motor se zhruba nastavenym systémem. Provedenim urcitych
individualnich zmén a pozorovanim jejich vlivu mizeme dosahnout optimalné
nastaveného systému.

Uvod k programovani méniéa
Prvnim a nejlepSim zpusobem jak se naucit schopnostem ménice je pouzit
pfedni panel. Kazda funkce a programovatelny parametr je dosazitelny z
panelu. Ostatni zafizeni prosté imituji rozvrzeni panelu a jeho pfistup k ménici,
zatimco pfidavaji k systému dalSi hodnotné aspekty. Napfiklad digitalni panel -
kopirovaci jednotka umi pfenaset nastaveni parametrtl z jednoho ménic¢e do
jinych ménica, pficemz poskytuje funkce standardniho displeje.
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Timto zpadsobem muizeme pouzit celou Skalu programovacich zafizeni, ktera
maji v zasadé stejné schopnosti jako panel. Nasledujici tabulka zobrazuje rizna
programovaci zafizeni, charakteristiky a pozadované kabely.

Pamét Kabely (vyberte jeden)
Zarineni CPATEIES FILETD 1S nastavenych
dilu parametrim dat Ozn?cem Délka
dilu
Panel ménice OPE—-SRmini | Monitorovani a | EEPROM v ICS-1 1 metr
nimatelny programovani | ménigi

odnimatelny enic 1CS-3 3 metry
Digitalni panel/ SRW-0EX Monitorovani a | EEPROM v ICS-1 1 metr

kopirovaci jednotka rogramovan 1
prog panett ICS-3 3 metry

‘ Poznamka: Pokud je k méniéi pfipojen externi digitaini panel jako OPE-SRmini
nebo SRV-OEX, tlaCitka ménicCe jsou vyfazena kromé tlaCitka Stop.
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Ménic¢ L200

Pouziti klavesnice

Panel SJ200 obsahuje vSechny prvky jak pro monitorovani, tak pro programovani
parametrll. Usporadani panelu je znazornéno nize. V$echna jina programovaci zarizeni
pro méni¢ maji podobné rozmisténi a funkci..

LED jednotek zobrazeni (Hz, A) \

% HITACHI“\\‘Z —\_:;o;{f/ LED Porucha
~ 50.0%

| —LED Chod/Stop

(e}
LED predvolby RUN 1+ 4 @%G |

sériovy port LED Zapnuti
\

Displej parametru \

| ——— LED Programovani/monitor
-~

T - ™~ LED predvolby potenciometru
Run Ke /’@ ~
’ / \_ OO J \ Potenciometr

/

Tlacitko Funkce Tlacitka Nahoru/dolU Tlacitko “Uloz”

Tlacgitko Stop/

Popis tlacitek a indikator(

LED Run/Stop - sviti pokud je v chodu vystup ménice a motor vyviji moment (Chod
mod) a je zhasnuta pokud je vystup ménice vypnut.

LED Program/Monitor - Tato LED sviti, kdyz je ménic pfipraven k editaci parametrt
(programovaci mod). Je vypnuta, pokud displej monitoruje data (Monitor mod).

LED predvolby tladitka RUN - sviti, kdyZ je meni€ pfipraven reagovat na tlacitko
RUN, je vypnuta pokud je zakazano.

Tlacitko Run - Stisknéte aby motor bézel (musi svitit LED predvolba tlacitka RUN).
Parametr FO04, smér RUN tlacitka, uréuje zda tla¢itko RUN zplsobi chod dopfedu
nebo chod zpét.

Tlacitko Stop/Reset - Stisknéte toto tlaCitko pro zastaveni béziciho motoru (pouziva
naprogramovanou dob&hovou rampu). Toto tlaCitko dokaze také resetovat nastalou
poruchu.

Potenciometr - Umozriuje obsluze pfimo zadavat ota¢ky motoru, kdyz je potenci-
ometr pfedvolen pro fizeni vystupni frekvence.
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LED predvolby potenciometru - sviti, kdyz je pfedvolen potenciometr pro vstup
Zadané hodnoty.

Zobrazovaci displej - 4 Cislicovy, 7 segmentovy displej pro parametry a funkéni
kody.

LED jednotek zobrazeni, Hertz/Ampéra - Jedna z téchto LED bude indikovat
jednotky s pfisludejicim zobrazenim parametru.

LED Zapnuto - Tato LED sviti, kdyz je pfipojeno napajeni ménice.

LED Porucha - Sviti, kdyz je ménic v poruSe (sepnuty kontakty relé hlaseni
poruchy).

Tlacitko FUNC - Toto tlagitko je pouzito k pfepinani mezi vypisem parametrud a funkci
pro nastavovani a monitorovani hodnot parametra.

Tlacitka Nahoru/Dolua ( A\, &/ ) - Pouzijte tato tlaCitka pro pohyb nahoru a dold
seznamem parametrd a funkci zobrazenych na displeji a zvySovani/snizovani
hodnot.

Tlacitko Store ( ) - Pokud je méni¢ v programovém modu a provedli jste editaci,
stisknéte tlacitko STR, aby jste provedli zapsani nové hodnoty do EEPROM.
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Pouziti klavesnice

Schéma pristupu k parametrim pomoci panelu

Pro pfistup ke kterémukoliv parametru nebo funkci mizeme vyuzit panel ménice. Nize
uvedeny diagram znazorfiuje zakladni schema pfistupu k dosazeni téchto polozek.

Monitor Mod Program Mod
(O PRG LED=Vyp @ PRG LED=Zap
Data displeje Vyber parametr Zmén hodnotu
O O O O vypnuti
; Vyber Uloz jako
Q 4 @ funkce /Q‘ﬁ » nastaveni
e nebo pfi zapnuti
d083J | skupiny h006
O : Q O : Q Zvyév_
v ’ zmensi
dOOl h003 hodnotu

®

eleljeld
®
®
@

d

>
I

>
C
Q 2
© 5
© s
3’
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TETIENE

‘—3 O 4 O ZapiS data
BT A146 EEPROM
FO04 @,® ,
@@ Seznams
FOVO 1 @ O 7 parametru
N —

A

T

Qw

‘ """ | Poznamka: Sedmisegmentovy displej ménie ukazuje mala pismena “b” a “d”,
odpovidaji velkym pismeniim “B” a “D” pouzitym v tomto manualu.

‘ """ Poznamka: Tladitko STR zapisuje editované parametry do EEPROM ménice. Zapis
nebo stazeni parametr(l z/do externiho zafizeni je uskute¢hovani jinymi pfikazy-
nezameénujte Store s Download nebo Upload.




Ménic¢ L200 m

Provozni rezimy
LED RUN a Stop vypovidaji pouze ¢astec¢né. Run

Mod a Program Mod jsou nezavislé mody, nikoliv @
opacné. Ve stavovém diagramu napravo se RUN @
(chod) stfida se Stopem, a Programovy mod se

stfida s Monitor modem (zobrazovaci mod) . To je

velmi dllezita chopnost, znazornuje Ze technik

muze pfijit k bézicimu stroji a ménit nékteré @
parametry bez odstaveni.

<
o

Program

Vyskyt chyby béhem chodu zplsobi pfechod
ménice do Poruchového modu, jak je znazornéno
vpravo. Pfihoda jako pretizeni vystupu zpUsobi, ze
ménic ukonc&i chod a vypne svj vystup k motoru.
V poruchovém modu je jakakoliv Zadost k chodu
motoru ignorovana. Musite zrusit poruchu stisk-
nutim tlaCitka Stop/Reset. Viz “Monitorovani
poruch, historie a podminky” na str. 6-5.

Chyba

Zména parametru za chodu

Méni¢ muze byt v chodu (vystup ménice fidi motor) a pfesto umoznuje editaci urcitych
parametrl. To je uziteéné v aplikacich, které musi bézZet nepretrzité, ale presto vyzaduiji

néjaké prestaveni parametrd ménice.
Tabulka parametri ma sloupec nazvany “Zména za chodu”. RGN
Znacka x znamena ze parametr nemuze byt zménén, znacka M:de

vV znamena Ze parametr miZe byt editovan. Nastaveni Edit
softwarového zamku (parametr B031) uréuje, zda Run mode
umozni pfistup a umozni pfistup také za dalSich podminek.
Je na zodpovédnosti uzivatele a personalu, aby vybrali za
danych provoznich podminek vhodné nastaveni
softwarového zamku. Pro vice informaci si prosim prohléd-
néte “Rezimy softwarového zamku” na strané 3-40.
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Ridici algoritmy
Ridici program v méni¢ich SJ200 ma tfi Ridici algoritmy ménice
algoritmy pro Sitkové-pulzni modulaci.
Zameérem je, aby jste mohli vybrat nejlepsi

algoritmus pro chovani motoru ve vasi Frekvenéni Fizeni

aplikaci. Oba algoritmy generuji frekvenci konstantni moment )
specifickym zptsobem. Pokud jednou 10 Vystup
zvolime, algoritmus je také zaklad pro >
ostatni nastaveni parametra (viz “Algoritmy Frekvené&ni Fizeni

fizeni momentu” na str. 3-20). Z tohoto redukovany moment

dlvodu zvolte nejlepsi algoritmus na
pocatku vaseho projektu.
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“D” Skupina: Monitorovaci Funkce
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“D” Skupina: Monitorovaci Funkce

Pomoci “D”skupiny ziskate dllezity komplex hodnot parametrd, jak za chodu i za klidu
ménice. Po vybéru funkéniho kddu parametru, ktery chceme zobrazovat, stisknéte
tlaCitko Function, aby byla hodnoty zobrazena na displeji. Ve funkcich D005 a D006
inteligentni svorky vyuZivaji jednotlivé segmenty k zobrazeni stavu Zap/Vyp.Pokud
pozadujeme, aby se zvoleny monitor urcéitého parametru po vypnuti a zapnuti
napajeni znovu zobrazil, musime pfi zobrazeni zadat STR. Pfi znovuobnové
napajeni se displej vraci tam, kde bylo naposledy zapisovano tlacitkem STR..

“D” fFunkce
Run
Kod Nazev/ Mod | Jednotky
funk- Zobrazeni SRW Popis Edit
ce
D001 | Monitor vystupni Okamzité zobrazeni vystupni — Hz
frekvence frekvence motoru
EM 0000.00Hz od 0.0 to 400.0 Hz
D002 | Monitorovani Filtrované zobrazeni — A
vystupniho proudu vystupniho proudu motoru
(Casova konstanta filtru 100
lout  0000.0A ms), rozsah je 0 az 200%
jmenovitého proudu ménice
D003 | Monitor sméru TFi razné indikace: — —
otaceni “F”..... Dopfedu
X “0” .. Stop
Dir STOP ‘o Zpét
D004 | Monitor zpétné vazby Zoptra;uje gfe(p:g;tgnouvhodrl(t)tu, — | %times
zpétné vazby je pfepoctovy
FB  00000.00% koeficient), constant
0.00 az 99.99, 100.0 az 999.9,
1000. az 9999., 1000 az 999,
a 10000 az 99900
D005 | Stav inteligentnich Zobrazuje stav inteligentnich — —
vstupnich svorek vstupnich svorek:
IN-TM  LLLLL L] zop
LI ] vve
54 32 1
Cisla svorek
D006 | Stav inteligentnich Zobrazuje stav inteligentnich — —
vystupnich svorek vystupnich svorek:
OUT-TM LLL |:|'_||:| |:|'_||:| |:|'_|I |:|:II ZAP
L0000 ] vve
AL 12 11
Cisla svorek
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Méni¢ L200
“D” fFunkce
Run
Kod Nazev/ Mod | Jednotky
funk- Zobrazeni SRW Popis Edit
ce
D007 | Monitor pfepocitané | Zobrazuje vystupni frekvenci — Hz
vystupni frekvence vynasobenou hodnotou v B086.
Desetinna tecka vyjadiuje fad:
F-Cnv 00000.00 XX. XX 0.00 az 99.99
XXX.X 100.0 az 999.9
XXXX. 1000. az 9999.
XXXX 1000 az 9999 (x10=
10000 az 99999)
D013 | Monitor vystupniho Napéti vystupu na motor, — Vv
napéti rozsah je 0.0 az 600.0V
Vout 00000V
D016 | Celkova doba chodu | Zobrazuje celkovou dobu ménice — hodiny
ve stavu RUN
RUN 0000000hr Rozsah je 0 az 9999 /
1000 az 9999 /
G100 az G999 (10,000 to 99,900)
D017 | Celkovy Gas zapnuti | Zobrazuje dobu zapnuti ménice v | — hodiny
hodinach
ON  0000000hr Rozsah je 0 az 9999 /
1000 az 9999 /
G100 az G999 (10,000 az 99,900)

Monitorovani poruch a jejich historie

Monitor poruch a jejich historie nam umoznuje prochazet pomoci panelu informacemi, které se k
tomu vztahuji. Viz “monitorovani poruch, historie a podminky” na str. 6-5.

“D” Funkce R
Fun. Nazev/Zobrazeni Popis qu Jednotky
Kod SRW P Edit
D080 | Cita& poruch Pocet poruch, poruchy
ERR CNT 00000 rozsah je 0. az 9999
D081 | Monitor poruchy 1 Informace o poruse: —
ERR 1 st | fod poruchy
- * Vystupni frekvence
D082 | Monitor poruchy 2 « Proud motoru —
ERR 2 #ittinHt * Ss. napéti pfi poruse
D083 | Monitor poruchy 3 * Celkova doba chodu —
ERR 3 #iiis ménice pfi poruse
* Celkova doba pfipojeni
ménice na napajeni
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- “D” Skupina: Monitorovaci Funkce

Mistni monitorovani béhem frizeni pomoci komunikace

Sériovy port ménice L200 mlze byt pfipojen do komunikacni sité nebo k digital-
nimu panelu. B&€hem této doby klavesnice ménie nefunguje (kromé tlacitka
Stop). Avsak Ctyfdigitovy displej pfesto poskytuje monitorovani, zobrazujici
kterykoliv z parametrd D001 az D007. Funkce B089, volba zobrazeni displeje
pro si‘ovou komunikaci, urCuje konktétni parametr DOOx pro zobrazeni. Prohléd-
néte si tabulku dole.

B089 Volba zobrazeni displeje pfri fizeni komunikaci

v;(bc’:;u Mg:;t:r Monitor Function Name

01 D001 Monitor vystupni frekvence

02 D002 Monitor vystupniho proudu

03 D003 Monitor sméru otaceni

04 D004 Monitor zpétné vazby

05 D005 Stav vstupnich svorek

06 D006 Stav vystupnich svorek

07 D007 Monitor pfepocitané vystupni frekvence

PFi monitorovani béhem Fizeni komunikaci zaznamenejte nasledujici:
 Displej ménic¢e bude monitorovat funkci DOOx podle nastaveni B089 pokud:
* PrepinaC OPE/485 DIP je nastaven do polohy “485”
» komunikujici zafizeni je pfipojeno k sériovému portu ménice jiz pfed
zapnutim ménice.
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» Béhem komunikace bude panel méniCe také zobrazovat chybové kody pro
chyby ménice. K resetu poruch pouzijte tladitko Stop. Vysvétleni chybovych
kodu najdete v €l. “Chybové kody” na str. 6-5.

» Pokud tomu date prednost, muzete zakazat tlacitko Stop pouzitim funkce
B087.




Ménic¢ L200 m

“F” skupina: Parametry hlavniho profilu

Zakladni frekvencni (otackovy) profil je
definovan parametry obsazenymi v “F”
skupiné (viz tabulka dole). Nastavena
frekvence je v Hz, ale rozbéh a dobéh je
specifikovan dobou trvani rampy (od nuly
do maximalni frekvence nebo z maximailni
frekvence do nuly). Parametr smér
otaceni motoru uréuje, zda tladitko Run 0

Vystupni
frekvence

. |[FO03| ,
——

zpusobi chod vpfed nebo vzad. Tento
parametr nema vliv na inteligentni svorky
(FWD) a (REV), které jsou konfigurovany zvlas'.

Rozbéh 1 a dobéh 1 jsou standardni poCateéni hodnoty pro hlavni profil. Rozbéhové a
dobéhové hodnoty pro alternativni profily Ize specifikovat v parametrech Ax92 a Ax93.
Pfedvolba sméru otaceni motoru (FO04) urCuje smér chodu ktery je zadavan pouze z

panelu. Toto nastaveni pouziva kazdy otackovy profil ve svém pfislusném Case.

“F” Funkce Run Predvolba
Fun. Jméno Ponic "’I'E‘(’;_‘te —FEF | —FU | Jedno
Kéd /Zobrazeni SRW P T (EU) | (UsA) | tky
FO01 | Nastaveni vystupni Standardni predvolena zadana v 0.0 0.0 Hz
frekvence frekvence, ktera ur€uje otacky
motoru, rozsah je 0.0 / starto-
VR  0000.0Hz vaci frekvence
do 400 Hz
F002 | Nastaveni doby Standardni pfedvoleny rozbéh, v 10.0 10.0 sec.
rozbéhu (1) rozsah 0.01 az 3000 sec.
ACC 1 010.00s
F202 | Nastaveni doby Standardni pfedvoleny rozbéh, v 10.0 10.0 sec.
rozbéhu (1), 2. motor 2. motor,
rozsah 0.01 az 3000 sec.
2ACC1 010.00s
FO03 | Nastaveni doby dobéhu | Standardni pfedvoleny dobéh, v 10.0 10.0 sec.
1 rozsah 0.01 az 3000 sec.
DEC1 010.00s
F203 | Nastaveni doby dob&hu | Standardni pfedvoleny dobéh, v 10.0 10.0 sec.
(1), 2. motor 2. motor, rozsah 0.01 az 3000
sec.
2DEC1 010.00s
FO004 | Nastaveni sméru Dvé alternativy: X 00 00
tlacitka Run 00...Vpred
01...Zpét
DIG-RUN  FWD
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“A” skupina: Standardni funkce

“A” skupina: Standardni funkce

Nastaveni zdroje fizeni

Ménic je flexibilni co se tyCe ovladani Chod/Stop a nastavovani vystupni frekvence
(otacky motoru). Obsahuje dalSi prvky, které mouhou pfepsat nastaveni AO01/A002.
Parametr AOO1 nastavuje zdroj pro nastaveni vystupni frekvence. Parametr A002
nastavuje zdroj pro volbu povelu k chodu (pro FW (chod dopfedu) a RV (chod zpét).
Pfedvolba nastaveni pouZziva vstupni svorky pro -FEF (Evropskou) verzi a panel pro -
FU (USA) verze.

“A” Funkce Run Predvolby
Fun. Nazev/ Ponic Nlls?ﬁf —FEF | -FU | Jedno
Kéd Zobrazeni SRW P T (EU) | (USA) | tka
A001 | Nastaveni zdroje Pét voleb; vyber kody: X 01 00
frekvence 00... Potenciometr panelu
01...Ridici svorky
F-COM VR 02...Nastaveni funkci FOO1
03...Komunikace ModBus
10...Vypocteny vystup
A002 | Nastaveni zdroje pro TFi valby; vyber kody: X 01 02
povel k chodu 01...Ridici svorkovnicel
02...Tlagitko Run panelu, nebo
2 OPE-Mode REM digitalniho operatoru
o © 03...Komunikace ModBus
oS
Ca
2
= % Nastaveni zdroje frekvence - Nasledujici tabulka poskytuje pro parametr AO01
o € popis kazdé volby a odkaz na pfisluSnou stranu pro detaily.
<5
o Kod Zdroj frekvence Strana
00 Potenciometr panelu - Rozsah otaceni knofliku odpovida 2-23

rozsahu definovaném od B082 (nastaveni startovaci
frekvence) do A004 (nastaveni maximalni frekvence)

01 Ridici svorky - Aktivni analogovy vstupni signal na 4-51, 3-14, 3-52
analogovych svorkach (O) nebo (Ol) nastavuje vystuni
frekvenci.

02 Nastaveni pomoci FO01 - Hodnota v FOO1 je konstanta, uzita 3-9

jako vystupni frekvence.

03 Vstup sité ModBus - Komunikace ma vyhrazeny registr pro B-19
vystupni frekvenci ménice.

10 Vypocteny vystup - Vypocetni funkce ma uzivatelsky nastav- 3-29
itelné vstupni zdroje (A a B). Vysledek mlze byt soucet,
rozdil nebo soucin téchto dvou vstupu.




Ménic¢ L200

Nastaveni zdroje povelu k chodu - Nasledujici tabulka poskytuje dal$i popis
vSech moznosti nastaveni A0O02 s odkazy na dal&i strany pro vice informaci.

koéd Zdroj povelu k chodu Viz str....

01 Ridici svorky - [FW] nebo [RV] vstupni svorka ovlada chod 4-12, 3-43
ménice

02 Tlagitko Run panelu - Tlacitka Run a Stop ovladaji chod/stop 2-23

03 Komunikace ModBus - Komunikace ma vyhrazeny registr B-19
pro pfikaz Chod/Stop a registr pro FW/RV

Prvky zruseni nastaveni A001/A002 - Méni¢ umozriuje aby nékteré prvky zrusily
nastaveni zdroje frekvence a povelu k chodu A001 a A002. Tim je umoznéna variabilita
pro aplikace, které prilezitostné vyuzivaji jiné zdroje, opustit nastaveni v A001/A002.
Konkrétné je to spina¢ TM/PRG (svorky/program) za krytem ménice viz obr. dole. Je to
spinac napravo.

o
QL
Qo X
3 O
o
= Q
c c
8 o
Spina¢ TM/PRG vnucuje fizeni ze svorek dle nasledujici tabulky: 8‘ 8
=)
TM/PRG c
L Polozka Zdroj fizeni
Poloha prepinace
PRG (Program) Zdroj vystupni frekvence Dle nastaveni A0O1
Zdroj povelu k chodu Dle nastaveni A0O02
TM (Svorky) Zdroj vystupni frekvence [O] nebo [Ol] vstupni svorky
Zdroj povelu k chodu [FW] a [RV] vstupni svorky

Pokud je A0O01 =01 a A002 = 01, zdrojem fizeni méni€e jsou svorky, nezavisle na
poloze spinace TM/PRG. Pokud nejsou A001 a A002 nastaveny 01, pak muze spinac
TM/PRG vnutit fizeni ze svorek.
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Méni¢ ma dalsi fidici zdroje, které mohou do€asné zménit nastaveni parametru A001,
vnucenim jiného zdroje frekvence. Nasledujici tabulka zahrnuje vSechny zpusoby
nastaveni zdroje frekvence a jejich priority (“1” je nejvy$Si priorita) .

Priorita Zpusob zadavani frekvence Strana
1 [CF1] to [CF4] Svorky pevnych frekvenci 4-13
2 [OPE] vstupni svorka vnuceni ovladani z panelu 4-31
3 [F-TM] vstupni svorka vnuceni ovladani ze svorek 4-33
4 [AT] vstupni svorka 4-23
5 TM/PRG DIP Spinac¢ - (pokud je v poloze “TM”) 3-11
6 A001 nastaveni zdroje frekvence 3-10

Méni¢ ma také dalsi fidici zdroje, které mohou doCasné zmeénit nastaveni parametru
A002, vnucenim jiného zdroje pfikazu k chodu. Nasledujici tabulka zahrnuje vdechny
zpusoby zadani povelu k chodu a jejich priority (“1” je nejvySSi priorita)..

Priorita Zpuisob nastaveni povelu k chodu Strana
1 [OPE] vstupni svorka vnuceni OPE 4-31
2 [F-TM] vstupni svorka vnuceni svorek 4-33
3 TM/PRG DIP Spinac¢ - (pokud je v poloze “TM”) 3-11
4 A002 Nastaveni zdroje povelu k chodu 3-10




Méni¢ L200 -
Nastaveni zakladnich parametrt

Tato nastaveni ovliviiuji zakladni chovani ménice - vystup k motoru. Frekvence
stfidavého vystupu ménice urcuje otacky motoru. Mlzete si vybrat ze tfi rozdilnych
zdrojli pro zadanou frekvenci. BEhem tvorby aplikace mozna budete preferovat potenci-
ometr, ale pak mozna nakonec zvolite napfiklad externi zdroj (svorky).

Nastaveni zakladni a maximalni frekvence spolu souvisi podle grafu dole (vlevo). Ménic
sleduje kfivku konstantniho poméru U/f dokud nedosahne plného vystupniho napéti pfi
zakladni frekvenci. Tato pfimka je ¢ast charakteristiky, ve které motor pracuje na
konstantni moment. Vodorovna ¢ast nad zakladni frekvenci umoznuje tocit motor
rychleji, ale se snizenym momentem. To je oblast provozu na konstantni napéti. Jetlize
chcete provozovat motor tak, aby pracoval v celém rozsahu s konstatnim momentem
(limitovano stitkovym napétim a frekvenci), nastavte zakladni a maximaini frekvenci
stejnou (viz dole vpravo).

A003
u AOIO3 A(.)04 u A004
100% | ------ 0 100% | - - - ______C '
I I Konstantni moment ,
1 | 1
| | N |
I I 1
I I 1
] | I
0 f ! f 0 ! f
Zakladni Maximalni Zakladni frekvence 8
frekvence frekvence =maximalni frekvence 3 o
3 S
Poznamka: Nastaveni “2. motor” v tabulkach této kapitoly uchovava alternativni sadu -(—_3- (Sh
parametr( pro dal$i motor. Méni¢ miize pouzit prvni nebo druhou sadu parametr(i pro - c
generaci vystupni frekvence motoru. Viz “Konfigurace méni€ pro vice motord” na strané -8 Q
4-56 > 3
. (@]
-
c
“A” Funkce Run Predvolba
Fun. Nazev / Popis "’I'E‘:j‘?'te —FEF | —FU | Jedno
Kéd Zobrazeni SRW P | (EV) | (USA)| tka
A003 | Nastaveni zakladni Nastavitelné od 30 Hz do X 50.0 60.0 Hz
frekvence maximalni frekvence
F-BASE 00060Hz
A203 | Nastaveni zakladni Nastavitelné od 30 Hz do 2. X 50.0 60.0 Hz
frekvence, 2. motor maximalni frekvence
2F-BASE 00060Hz
A004 | Nastaveni maximalni Nastavitelné od zakladni X 50.0 60.0 Hz
frekvence frekvence do 400 Hz
F-MAX 00060Hz
A204 | Nastaveni maximalni Nastavitelné od 2. zakladni X 50.0 60.0 Hz
frekvence, 2. motor frekvence do 400 Hz
2F-MAX 00060Hz
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Nastaveni analogového vstupu

Méni¢ ma shopnost pfijimat externi analogovy signal, ktery maze fidit vystupni
frekvenci motoru. Napé ovy vstup (0 —10V) a proudovy vstup (4—20mA) jsou umistény
na zvlastnich svorkach ([O] a [Ol]). Svorka [L] slouzi jako signalova zem pro oba
analogoveé vstupy. Nastaveni analogového vstupu nam definuji pfevodni charakteristiku
mezi analogovym vstupem a vystupni frekvenci.

Nastaveni [O-L] charakteristiky —

V grafu napravo A013 a A014 definuji f
aktivni ¢ast vstupniho napé ového | max.frekvence .
rozsahu. Parametry AO11 a A012 urcuji L7
pocatecCni a koncovy bod konverto- ==&t G |
vaného vystupniho frekvenéniho g " |
pasma. Spolecné tyto Ctyfi parametry 28 |
definuji hlavni useky kFivky (viz obr.). / L7 ! !
Kdyz kfivka nezacina v po¢atku (A011 . - |
a A013 > 0), pak A015 urcuje, zda bude e |
na vystupu méni¢e OHz nebo hodnota ol f A
definovana v A011, pokud je vstupni 0% 100%
analogova hodnota mensi nez hodnota ov ] . 10V
nastavena v A13. Kdyz je vstupni napéti Vstupni stupnice
E’ vétsi nez koncova hodnota A014, je
o © vystupni frekvence uréena hodnotou
3 <
G 9 v A012.
c QO
22 Nastaveni charakteristiky [Ol-L] -
c o V grafu napravo A103 a A104 urcuji aktivni f
Q % ¢ast vstupniho proudového rozsahu. max. frekvence
& Parametry A101 a A102 urcuji po¢atecni - T T T
o a koncovou frekvenci konvertovaného  |A102ff---------- — . !
frekvencniho rozsahu. Spole¢né tyto Ctyfi s . |
parametryvd%finuji hlaer!' L’J,seky ISF’ivky (viz. / - :
obr.). Kdyz kfivka nezacina v pocatku B ! |
(A103 a A104 > 0), pak A105 uréuje, zda / .7 ' !
bude na vystupu méni¢e OHz, nebo . :
hodnota definovana v A101, pokud je v ‘ | | %
vstupni analogova hodnota mensi nez 0 . .
hodnota nastavena v A103. KdyzZ je vstupni 0% 100%

04mA 20mA

napéti vétsi nez koncova hodnota A104, je , )
Vstupni stupnice

vystupni frekvence ur¢ena hodnotou
v A102.
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“A” Funkce Run Predvolba
Fun. Nazev / PobisPobis 'VI'E:I‘?':" —FEF | -FU | Jedno
Kod Zobrazeni SRW pisFop T (Ev) | (USA) | tka
A005 | [AT] pfedvolba Ctyfi volby, volitelné kady: X 00 00 Hz
00... Pfepina mezi [O] a [Ol]
AT-Slct O/Ol (pfi [AT])
01...[O] + [OI] ([AT] vstup je
ignorovan)
02...Pfepina mezi [O] a poten-
ciometrem panelu
03... Pfepina mezi [Ol] a poten-
ciometrem panelu
AO011 | Pot./O-L pocatecni Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici pocate¢nimu bodu
analogového vstupu
O-EXS 0000.0Hz rozsah 0.0 az 400.0
A012 | Pot./O-L koncova Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici koncovému bodu
analogového vstupu
O-EXE 0000.0Hz rozsah 0.0 az 400.0
A013 | Pot./O-L pocatecni Pocatecni bod (offset) X 0. 0. %
napéti vstupu aktivniho vstupniho pasma,
rozsah 0. az 100.
O-EX%S 00000%
AO014 | Pot./O-L koncové Koncovy bod aktivniho vstup- X 100. 100. % 8
napéti vstupu niho pasma, =
rozsah 0. az 100. Qo X
O-EX%E 00100% CBD e,
A015 | Pot./O-L predvolba Dvé volby; volitelné kody: X 01 01 S 6
pocatecni frekvence 00.UzZij ofset (hodnota A011) Cc
01...Pouzij 0 Hz T o
O-LVL OHz g_ o
(¢
A016 | Konstanta vstupniho Rozsahn=1az8, kden = X 2. 8. Vzor- 8
filtru pocet vzorkl pro vypocet ky c
F-SAMP 00008

Nastaveni pevnych frekvenci a tipovani

Ménic¢ L200 umoznuje zadat az 16 predvolenych frekvenci (A020 az A035). Jako v
tradi¢ni pohonarské terminologii tomu fikdme funkce multiotackového profilu. Tyto
prednastavené frekvence jsou voleny prostfednictvim digitalnich vstuptd ménice. Pfi

zmeéné ze soucasné na novou frekvenci vyuziva ménic¢ aktualniho nastaveni rozbéhu
(dobéhu). Prvni rychlost je duplikovana pro nastaveni druhého motoru (zbyvajicich 15
Ize pouzit pouze pro oba motory).
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Nastaveni tipovaci frekvence je pouzito pfi aktivaci povelu tipovani. Rozsah tipovani je
omezen do 10 Hz k zajisténi bezpec€nosti pfi ru¢nim chodu. Rozbéh na tipovaci
frekvenci je okamzity, ale pro nejlepsi zplsob zastaveni mlzete zvolit ze tfi modu.

“A” Funkce Run Predvolby
Mode
Fun. . . . . -FEF | -FU | Jedno
Kod Nazev/zobrazeni SRW Popis Edit (EU) | (USA) | tka
A020 | Nastaveni pevné Definuje prvni frekvenci vice v 0.0 0.0 Hz
frekvenci otackoveého profilu, rozsah je
0.0 / startovaci frekvence az
SPD 00s 0000.0Hz 400 Hz
A020 = Frekvence 0 (1. motor)
A220 | Nastaveni pevné Definuje prvni frekvenci vice v 0.0 0.0 Hz
frekvenci, 2. motor otackového profilu, rozsah je
0.0 / startovaci frekvence az
2SPD00s 0000.0Hz 400 Hz
A020 = Frekvence 0 (2. motor)
A021 | Nastaveni pevnych Definuje 15 dalSich frekvenci, v viz viz Hz
to | frekvenci rozsah je 0.0/ startovaci dalsi dal
A035 | (pro oba motory) frekvence az 400 Hz. fadek | fadek
A021= Frekvence 1...
A035 = Frekvence 15
SPD 01s 000.0Hz A021 0.0 0.0
SPD 02s 000.0Hz A022 0.0 0.0
SPD 03s 000.0Hz A023 0.0 0.0
SPD 04s 000.0Hz A024 0.0 0.0
SPD 05s 000.0Hz A025 0.0 0.0
SPD 06s 000.0Hz A026 0.0 0.0
SPD 07s 000.0Hz A027 0.0 0.0
SPD 08s 000.0Hz A028 0.0 0.0
SPD 09s 000.0Hz A029 0.0 0.0
SPD 10s 000.0Hz A030 0.0 0.0
SPD 11s 000.0Hz A031 0.0 0.0
SPD 12s 000.0Hz A032 0.0 0.0
SPD 13s 000.0Hz A033 0.0 0.0
SPD 14s 000.0Hz A034 0.0 0.0
SPD 15s 000.0Hz A035 0.0 0.0
A038 | Nastaveni tipovaci Urcuje limitovanou frekvenci v 1.00 1.00 Hz
frekvence pro tipovani, rozsah je 0.00/
startovaci frekvence az 9.99
Jog-F 001.00Hz Hz.
A039 | Mod stopu tipovani Urcuje jak probiha stop motoru X 00 00

Jog-Mode FRS

po tipovani; tfi volby:
00...Volny dobéh
01...Rizena decelerace
02...Stejnosmérné brzdéni




Ménic¢ L200

Algoritmus fizeni momentu

Ménic vytvafi vystup pro motor dle U/f Algoritmus Ffizeni momentu ménice
algoritmu. Parametr A044 vybira algoritmus

pro generaci frekvencniho vystupu, jak je S
ukazano na diagramu vpravo (A244 pro 2. Vi fizeni, 00 |

motor). Pedvolba z vyroby je 00 (konstantni | <onstantni moment L sty
moment). 1 VYSip
Prostuduijte si nasledujici popis, abyste byl VIf Fizent, 01 T

schopni vybrat nejlepsi algoritmus pro vasi redukovany moment

aplikaci.

Zabudované kfivky U/f jsou uréeny k dosazeni charakteristik konstantniho a reduko-
vaného momentu (viz graf dole).

Konstantni a Proménny (redukovany) moment — Obrazek dole (vlevo)
znazorfiuje charakteristiku konstantniho momentu od OHz do zakladni frekvence AQ03.
P¥i frekvencich vy$Sich nez zakladni napéti zGstava stejné. Graf dole vpravo
znazorfiuje obecnou kfivku proménného (redukovaného) momentu. V rozsahu od OHz
do zakladni frekvence je to kfivka proménného momentu.

U, [A044 = 00| Konstantni moment U, |A044 = 01| Proménny moment

100%} - - ------ - - 100%
: : | : o
| 1 | | Q
: : | ! o X
I I I : 3 O
l I : . o 3
0 : : Hz 0 ' : Hz c (8
Zakladni  Maximalni Zakladni  Maximalni T o
frekvence frekvence frekvence frekvence 8- 8
S
Ruéni Momentovy Boost — Konstantni c
a proménny moment umoznuje nastaveni U
kifivky momentového boostu. Pokud je 100%t-A£--------------
motor pfi rozbéhu zatizen velkym Momentovy boost :
momentem setrvacnosti nebo tfenim, je / A |
tfeba zvysit momentovou charakteristiku 5% | - - . !
pfi nizkych frekvencich zvysenim napéti | L7 :
nad urover normalni pomér U/f (viz I ! ;
vpravo). Funkce se pokousi kompenzovat ol ! ! Hz
pokles napéti ve statorovém vinuti pfi 1.5Hz 25.0Hz fzakl. =
nizkych frekvencich. Boost se pouziva od 4 50Hz
nuly do poloviny zakladni frekvence. (%)

Nastavite bod zlomu boostu (bod A na
grafu) prostfednictvim A042 a A043. Ru¢ni boost je pocitan jako pfidavek ke standadni
U/f kfivce.
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Budte si védomi, Ze dlouhodoby provoz motoru pfi nizké frekvenci muze zpusobit
prehrati motoru. To plati zejména, kdyz je zapnut ru¢ni momentovy boost nebo kdyz se
spoléhame na vlastni ventilaci motoru.

Poznamka: Ruéni momentovy boost se pouziva jen pfi konstantnim momentu
(A044=00) a proménném momentu (A044=01) Fizeni V/f.

Napétové zesileni — Parametrem A045

muzete ménit napétové zesileni ménice (viz

graf vpravo). To je specifikovano procentem z 100%
plného vystupniho napéti. Zesileni maze byt

Napé'ové zesileni

I
I
nastavovano od 20% do 100%. Mélo by byt \ |[A045
nastavovano ve shodé se specifikaci motoru. :
Nasleduijici tabulka znazorfiuje zplisoby 20% - - - o2 LY .
fizenimomentu !
0 — Hz
“A” Funkce Predvolbys
Run
7 Mode
f':z:_ Kod Pois Edit | —FEF | -FU |Jedno
p funkce P (EU) | (USA) | tka
A041 | Volba momentového Dvé volby: v 00 00 %
boostu 00... Ruéni momentovy boost
01... Automaticky momentovy
V-Bst Slct MN boost
A241 | Volba momentového Dvé volby: v 00 00 %
boostu, 2. motor 00... Ruéni momentovy boost
01... Automaticky momentovy
2VBst Slct  MN boost
A042 | Hodnota ru¢niho Umozniuje zvyseni 0 az 20% v 5.0 5.0 %
momentového boostu nad normalni kfivku U/f ,
rozsah je 0.0 az 20.0%
V-Bst V 0005.0%
A242 | Hodnota ru¢niho Umozniuje zvySeni 0 az 20% v 0.0 0.0 %
momentového boostu, | nad normalni kfivku U/f ,
2. motor rozsah je 0.0 az 20.0%
2VBst V 0000.0%
A043 | Nastaveni frekvence Nastavi frekvenci bodu zlomu v 3.0 3.0 %
ruéniho momentového | U/f charakteristiky
boostu ('bod A) v grafu (nahofe na
predchozi strané), rozsah je
M-Bst F 0003.0% 0.0 a2 50.0%
A243 | Nastaveni frekvence Nastavi frekvenci bodu zlomu v 0.0 0.0 %
ruéniho momentového | U/f charakteristiky
boostu, (bod A) v grafu (nahofe na
2. motor pfedchozi strané), rozsah je
0.0 az 50.0%
2MBst F 0000.0%
A044 | Volba U/f Dvé U/f kFivky; X 00 00 —
charakteristiky dva volitelné kody:
00...Konstantni momen
CTRL  C-TRQ 01...Redukovany moment
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«A” Funkce Predvolbys
Run
. Mode
od Kéd Pobis Edit | -FEF | -FU | Jedno
. funkce P (EU) | (USA) | tka
A244 | Volba U/f Dvé UIf kfivky; v 00 00 —
charakteristiky, tfi volitelné kody:
2. motor 00...Konstantni moment
01...Redukovany moment
2CTRL C-TRQ
A045 | Nastaveni zesileni U/f | Nastavuje napé ové zesileni X 100. 100. %
- ménice, rozsah 20 az 100.%
V-Gain  00100%
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Nastaveni stejnosmérné brzdy

Stejnosmérna brzda poskytuje oproti
normalnimu zastaveni dodatecny
moment pfi zastaveni motoru. Ss.
brzdéni je zvlasté uzitecné pfi nizkych
otackach, kde je normalni moment pfi
dobéhu minimalni. Pokud vyuzijete ss.
brzdéni, méni¢ napaji motor béhem -

Chod

Volny

Ss. brzdéni

dobéhu stejnosmérnym napétim pfi
poklesu pod hodnotu frekvence
nastavitelné v A052. Vykon brzdy (A054) a doba trvani (A055) jsou nastavitelné. Navic
Ize nastavit zpozdéni pred ss. brzdénim (A053), béhem které bude motor volné

dobihat.

——>
|A055)|

AN
U/

|A053|

VAROVANI: Vyhnéte se nastaveni ptili§ dlouhé doby brzdéni, ktera zplisobuije
prehiati motoru. Pokud vyuzivate ss. brzdéni, doporu€ujeme pouzit motor s
vestavénym termistorem, ktery zapojte do pfislusného vstupu ménice (viz “Termistor-
ova tepelna ochrana” na str. 4-25). Tedy pro doporuceni pracovniho cyklu béhem ss.

brzdéni vezméte v uvahu specifikaci vyrobce motoru.

“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponic Mode | FEF | —FU | Jedno
- Zobrazeni SRW P t | (Ev) | (USA)| tka
A051 | Pfedvolba ss. brzdy Dvé volby; volitelné kody: X 00 00
00...Vypnuto
DCB Mode  OFF 01...Zapnuto
A052 | Nastaveni frekvence ss. | Frekvence od které zacina ss. X 0.5 0.5 Hz
brzdéni brzdéni je nastavitelna v
rozsahu od startovaci
DCB F 0000.5Hz frekvence (B082) do 60 Hz
AO053 | Zpozdéni ss. brzdéni Zpozdéni od konce fizeného X 0.0 0.0 sec.
- dobéhu k zadatku ss. brzdéni
DCB Wait 0000.0s (motor volné dobiha dokud
nedojde k ss. brzdéni),
rozsah je 0.0 az 5.0 sec.
A054 | Sila ss. brzdéni pfi Uroven ss. brzdéni, X 0. 0. %
dobéhu nastavitelna od 0 do 100%
DCBV 00000%
A055 | Doba ss. brzdéni pfi Nastavuje dobu ss. brzdéni, X 0.0 0.0 sec.
dobéhu rozsah je 0.0az60 s
DCBT 0000.0s
A056 | Ss. brzdéni/ hrana nebo | Dvé volby; volitelné kody: X 01 01
urovén pro [DB] vstup 00...Detekce hrany
01...Detekce urovné
DCB KIND LEVEL
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Frekvencni funkce

Limity frekvence — Vystupni frekvenci
ménic¢e muzeme omezit hornim a dolnim
limitem. Tyto limity budou

aplikovany nezavisle na zdroji zadavani A061 Horni { _ _ _ _ _ __________
frekvence. Muzete nastavit dolni limit vétsi [A061 limit
nez nula, jak je znazornéno na grafu.

Horni limit nesmi pfekrocit pfipustné Nastavitelny
hodnoty motoru nebo stroje. Nastaveni Dolni rozsah
maximalni frekvence ma prednost pred A062 limt "~ ~"~"~"~"~""""=°=°-
hornim limitem (A061/A261). 0

Vystupni
frekvence

Zadana frekvence

“A” Funkce Predvolby
Run

Kod . Mode
Nazev / . i
f“c';k' Zobrazeni SRW HERE Edit

—-FEF | —=FU | Jedno
(EU) | (USA) | tka

A061 | Horni limit frekvence Urcuje horni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
- frekvence. Rozsah je od

Lim H 0000.0Hz dolniho limitu frekvence (A062)
do maximalni frekvence
(A004).

Nastaveni 0.0 se nebere v
uvahu, nastaveni >0.1 plati

A261 | Horni limit frekvence, 2. | Ur€uje horni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
motor frekvence. Rozsah je od

- dolniho limitu frekvence (A262)
2Lim H 0000.0Hz do maximalni frekvence
(A004).

Nastaveni 0.0 se nebere v
Uvahu, nastaveni >0.1 plati
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A062 | Dolni limit frekvence Urcuje dolni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
- frekvence. Rozsah je od starto-
LimL 0000.0Hz vaci frekvence (B082) do
horniho limitu frekvence
(A0B1).

Nastaveni 0.0 se nebere v
Uvahu, nastaveni >0.1 plati

A262 | Dolni limit frekvence Urcuje dolni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
2. motor frekvence. Rozsah je od starto-
- vaci frekvence (B082) do
2Lim L 0000.0Hz horniho limitu frekvence
(A261).

Nastaveni 0.0 se nebere v
Uvahu, nastaveni >0.1 plati
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Frekvenéni skoky — nékteré motory nebo stroje vykazuji pfi urcitych otackach
rezonance, pfi nichz maze po delSi dobé chodu dojit k posSkozeni stroje. Méni€¢ ma az tfi
skokoveé frekvence (viz graf dole). Hystereze kolem skokovych frekvenci zpUsobi, Zze
vystup ménice skace kolem nezadoucich hodnot frekvence.

Vystupni
frekvence
~_-"1 % [A068
ATl oY __ gzl | yI|A06Y
-7 1 % A068
Skokové frekvence P __ > -7
NP A
AOBS|f----------"--V----@&---t- -
AR A066| Hodnota hystereze
~_-"] 3} [A064
] B SN i CYCE
N “_%_A064
0
Zadana frekvence
“A” Funkce Predvolbys
S - Run
o O od Nézev / Ponic Mode | _FEF | —FU | Jedno
O 5 Zobrazeni SRW P t | (Ev) | (USA)| tka
@© ce
c O
8) ) A063, | Skokova (stfedni) Mouhou byt nastaveny az ffi X 0.0 0.0 Hz
=2t A065, | frekvence vystupni frekvence pro 0.0 0.0
S = A067 zamezeni provozu na 0.0 0.0
Y © JUMP F1 0000.0Hz rezonanénich otackach
= JUMP F2 0000.0Hz (stfedni frekvence).
9 JUMP F3 0000.0Hz Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
A064, | Sitka (hystereze) UrCuje vzdalenost od stfedni X 0.5 0.5 Hz
A066, | frekvencniho skoku frekvence, pfi které nastane 0.5 0.5
A068 skok. 0.5 0.5
JUMP W1 0000.5Hz Rozsah je 0.0to 10.0 Hz
JUMP W2 0000.5Hz
JUMP W3 0000.5Hz
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PID regulace

Pokud je zvolena, vestavéna PID regulaéni smycka pocita idealni vystupni hodnotu,

ktera zpuUsobi takovou zménu regulované veli€iny (PV), aby se té&snéji pfiblizila k

zadané hodnoté (SP). PID algoritmus ¢te skute¢nou hodnotu z analogového vstupu

(PV) pro regulovanou veli¢inu (PV) (zvolite proudovy nebo napé’ovy vstup) a pocita

vystup.

+ Meéfitko AO75 nam umozhuje nasobit regulovanou veli€inu koeficientem, ktery ji
konvertuje na hodnotu v jednotkach regulované veliciny.

» Proporcionalni, integra¢ni i derivacni zesileni Ize nastavovat.
* Viz “Funkce PID regulaéni smy¢ky” na strané 4-54.

Poznamka: Nastaveni A073 integratoru je Gasova konstanta Ti, ne zesileni. Zesileni
integratoru Ki = 1/Ti. Pokud nastavime A073 = 0, integrator je nefunkéni.

“A” Funkce Predvolby
Run
od Nazev / Ponic Node | FEF | -FU |Jedno
. Zobrazeni SRW P T (Ev) | (USA) | tka
A071 | Volba PID Zapina PID funkci, X 00 00
dveé volby:
PID Mode  OFF 00...PID Vypnuto
01...PID Zapnuto
AQ072 | PID proporcionalni Proporcionalni zesileni ma v 1.0 1.0
zesileni rozsah od 0.2 do 5.0 -
PIDP  0001.0 2
Qo X
AQ073 | PID integraéni €asova | Integracni €asova konstanta v 1.0 1.0 sec. 3 9
konstanta ma rozsah 0.0 az 150 s @ 2...
c.Q
PIDI 0001.0s c
3 3
A074 | PID derivacni Casova Deriva¢ni ¢asova konstanta v 0.0 0.0 sec. O 5
konstanta ma rozsah 0.0 az 100 s g ®
PID D 000.00s 6::s
A075 | Méfitko regulované Méfitko regulované veli€iny, v 1.00 1.00
veli€iny rozsah
0.01 t0 99.99
PID Cnv 001.00%
AQ76 | Volba zdroje regulované | Ur€uje zdroj regulované X 00 00
veli¢iny veli€iny, kody voleb:
00...[Ol] proudovy vstup
PIDINP Ol 01...[0] napé& ovy vstup
02...komunikace ModBus
03... kalkulovany vystup
AQ77 | Inverzni funkce PID Dvé volby: X 00 00
00...PID vstup = SP - PV
PID MINUS  OFF 01...PID input = —(SP — PV)
A078 | PID vystupni limit Urcuje limit vystupu PID X 0.0 0.0 %
- regulatoru jako % pIné
PID Vari 0000.0% vychylky.
Rozsah je 0.0 az 100.0%
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Funkce automaticka regulace napéti (AVR)

Automaticka regulace napéti udrzuje vystupni pribéhy ménice na relativné konstantni
hodnoté napéti béhem kolisani napajeci sité. To mlze byt uzite€né pfi znacném
kolisani napajeci sité. Avsak méni¢ nemuze zvysit napéti nad droveni vstupniho
napajeciho napéti. Jestlize zvolite tuto funkci, ujistéte se, ze jste zvolili pro motor
spravnou napé’ovou tfidu.

“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / Ponic Mode | —FEF | —FU | Jedno
ce Zobrazeni SRW P ! (EU) | (USA) | tka
A081 | Nastaveni AVR Automaticka regulace napéti, X 00 00
vybér ze tfi moznosti. Tfi
AVR Mode  ON vystupni kody:
00...AVR funkéni
01...AVR nefunkéni
02...AVR funkéni kromé
dobéhu (decelerace)
A082 | Nastaveni napéti AVR | Nastaveni 200V tfidy: X 230/ 230/ \Y,
....... 200/215/220/230/240 400 460
AVRAC 00230V Nastaveni 400V tFidy:
....... 380/400/415/440/460/480
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Druhé nastaveni rozbéhové a dobéhové rampy

Ménic¢ L200 umoznuje nastavit dva stupné rozbéhové a dobé&hové rampy. To umoziuje
pfizpUsobivost tvaru profilu. Mizeme urcit frekvenci bodu zlomu, ve kterém se
standardni rozbéh (F002) nebo dobéh (FO03) méni na druhy rozbéh (A092) nebo
dobéh (A093). Nebo muzete pouzit k pfepinani inteligentni vstup [2CH]. Tato volba
profilu je také mozna pro nastaveni druhého motoru. Vyberte metodu pfechodu
prostfednicvim A094 jak je znazornéno nize. Prosim nezaménujte nastaveni druhého
rozbéhu/dobéhu s nastavenim pro druhy motor.

A094 = 00| Zména vstupem (2CH) A094 = 01|Zména hodnotou
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence Rozb&h 2

Rozbéh 2

----- - -4— Bod frekvence
Rozbéh zmeény
X Rozbéh 1
0 ! 0
2CH 1 | t :
vstup 0 _l
t
“A” Funkce Predvolbys
Run 8
od Nazev / Ponic Node | FEF | -FU |Jedno 3 =
o Zobrazeni SRW P T (Ev) | (USA) | tka =)
o 3
A092 | Nastaveni doby Doba trvani 2. rozb&hu, v 15.00 | 15.00 | sec. c (8
rozbéhu (2) Rozsah je: o o
0.01 aZ 3000 sec. o9
ACC 2 0015.00s = 8
A292 | Nastaveni doby Doba trvani 2. rozbéhu, v 15.00 | 15.00 sec. g
rozbéhu (2), (2. motor) | 2.motor,
Rozsah je: 0.01 az 3000 sec.
2ACC2 015.00s
A093 | Nastaveni doby dobéhu | Doba trvani 2. dobéhu, , v 15.00 | 15.00 sec.
2) Rozsah je:
0.01 az 3000 sec.
DEC2 015.00s
A293 | Nastaveni doby dobéhu | Doba trvani 2. dobéhu, v 15.00 | 15.00 sec.
(2), (2. motor) 2. motor,
Rozsah je: 0.01 az 3000 sec.
2DEC2 015.00s
A094 | Nastaveni zpUsobu Dvé volby pro pfepinani z X 00 00
pfepinani na rozbéh 2/ | prvniho na druhy rozbéh/
dobéh 2 dobéh:
00...2CH vstupni svorka
ACCCHG TM 01... pfechodova frekvence
A294 | Nastaveni zpUsobu Dvé volby pro pfepinani z X 00 00
pfepinani na rozbéh 2/ | prvniho na druhy rozbéh/
dobéh 2, 2. motor dobéh:
00...2CH vstupni svorka
2ACCCHG ™ 01... pfechodové frekvence
(2. motor)
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“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
p Zobrazeni SRW P | (EV) | (USA)| tka
A095 | Pfechodova frekvence z | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
rozbéhu 1 prepina z rozbéhu 1 na rozbéh
na rozbéh 2

Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
ACC CHfr0000.0Hz

A295 | Pfechodova frekvence z | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
rozbéhu 1 prepina z rozbéhu 1 na rozbéh
na rozbéh 2, 2. motor

2ACCCHfr0000.0Hz

Rozsah je 0.0 a2 400.0 Hz

A096 | Pfechodova frekvence z | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
dobéhu 1 pfepina z dobéhu 1 na dobéh
na dobéh 2 2,
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
DEC CHfr0000.0Hz
A296 | Pfechodova frekvence z | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
dobéhu 1 prepina z dobéhu 1 na dobéh
na dobéh 2, 2. motor 2

Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz

2DECCHfr0000.0Hz

Poznamka: Pro A095 a A096 (a 2. nastaveni motoru), jestlize nastavite velmi rychly
rozbéhovy nebo dobéhovy ¢as (méné nez 1s), méni¢ mozna nedosahne zmeény
strmosti rampy na 2. hodnoty pfed dosazenim cilové frekvence. V tomto pfipadé ménic
snizi strmost rozbéhu 1 nebo dobéhu 1 aby dosahl druhych ramp pfi cilové frekvenci.
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Rozbéh/Dobéh
Standardni rozbéh/dobéh je linearni. CPU

iy h Xitat Vystupni
ménice je schopna vypocitat frekvence o o
S-kfivku rozbéhu a dobéhu viz obr. Tento Vybér rozbeéhove kfivky
profil je uzite€ny pro podporu vystupnich Cilovd }—-oco oo __
charakteristik v urgitych aplikacich. frekvence !
1
Tvary kfivky jsou nastavovany nezavisle -
pro rozbé&h i dobé&h. Pro aktivaci S-kfivky Linearni [AQ97 = 00
pouzijte funkci A097 (rozbéh) a A098 !
(dobéh). S-kiivka  |A097 = 01
° < >: t
Doba rozbéhu
“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / Ponic Node | —FEF | —FU | Jedno
o Zobrazeni SRW P T (EV) | (USA) | tka
AQ097 | Vybér kfivky pro rozbéh | Nastavuje kfivku X 00 00
pro rozbéh 1 arozbéh 2,
00...linearni 0
01... S-kfivka —
Qo X
AQ098 | Vybér kiivky pro dobéh | Nastavuje kfivku X 00 00 3 g
pro rozbéh 1 a rozbéh 2, Q=
DECLINE L dvé volby: 2@
00...linearni E
01... S-kfivka 8o
33
o
S
c
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Doplnkova nastaveni analogového vstupu

Nastaveni vstupniho rozsahu — Parametry v nasledujici tabulce slouzi k nastaveni
vstupnich chatakteristik analogového proudového vstupu. Jestlize pouZijeme vstup pro
fizeni vystupni frekvence ménice, tyto parametry nastavuji pocatek a konec rozsahu
proudu a pravé tak vystupni frekvenéni rozsah. Souvisejici charakteristiky jsou v ¢l.
“Nastaveni analogového vstupu”

na str. 3-13.
“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponic Node | —FEF | —FU | Jedno
p Zobrazeni SRW P it (Ev) | (USA) | tka
A101 | [Ol]-[L] pocatecni Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici po&atku rozsahu
proudového vstupu.
OI-EXS 0000.0Hz Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A102 | [Ol]-[L] koncova Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici koncovému bodu rozsahu
proudového vstupu.
OI-EXE 0000.0Hz Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A103 | [Ol]-[L] pocatek Pocatecni bod aktivniho X 0.0 0.0 %
aktivniho rozsahu rozsahu proudového vstupu
proudového vstupu Rozsah je 0. az 100.%
OI-EX%S 00000%
A104 | [Ol]-[L] konec aktivhiho | Koncovy bod aktivniho X 100. 100. %
rozsahu proudového rozsahu proudového vstupu
vstupu Rozsah je 0. az 100.%
OI-EX%E 00100%
A105 | [Ol]-[L] pfedvolba Dvé volby: X 01 01
pocatecni frekvence 00...Hodnota A101
01...Hodnota OHz
Ol-LVL O0OHz
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Vypocétova funkce pro analogové vstupy — Méni¢ umi vytvorit matematickou
kombinaci obou vstupu jednu vyslednou hodnotu. Vypoctova funkce umi scitat, odcitat
nebo nasobit dva vybrané zdroje. To umozriuje pfizpusobeni pro rizné aplikace.
Vysledek mizete pouzit pro nastaveni vystupni frekvence (nastavenim A001=10) nebo
jako zpétnou vazbu pro PID regulaci (PV) (nastavenim A075=03).

Volba vstupu A

Volba vstupu B

Digitalni panel
Potenciometr
[O] vstup

[Ol] vstup

Komunikace

Digitalni panel
Potenciometr
[O] vstup

[OI] vstup

Komunikace

-~

A143

*00A+B
B *01A-B
*02AxB

“CAL”

(vysledek) |

“A” Funkce

Run

Predvolbys

Koéd
funk-
ce

Nazev /

Zobrazeni SRW

Popis

Mode

Edit | o

(EV)

-FU
(USA)

Jedno
tka

A141

vypocetni funkci

Vybér vstupu A pro

Pét voleb:

CALC Slct1 O

00... Digitalni panel

01... Potenciometr panelu
02...[O] vstup

03...[Ol] vstup

04... Komunikace

X 02

02
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A142

vypocetni funkci

Vybér vstupu B pro

Pét voleb:

CALC Sict2 Ol

00... Digitalni panel

01... Potenciometr panelu
02...[O] vstup

03...[Ol] vstup
04...Komunikace

03

A143

Vypoctovy operator

CALC SMBL ADD

Vypocitava hodnotu vychaze-
jici ze vstupu A (volba A142) a
vstupu B (volba A142). Tfi
moznosti:

00...ADD (A vstup + B vstup)
01...SUB (A vstup — B vstup)
02...MUL (A vstup x B vstup)

00
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Pridavna frekvence — Méni¢ muze pficist nebo odecist pridavnou hodnotu frekvence
k hodnoté vystupni frekvence, ktera je nastavena pomoci A001 (bude fungovat se
vSemi péti zdroji). Pfidavna (ADD) frekvence je hodnota, kterou Ize zadat v parametru
A145. Tato frekvence je pfictena nebo odectena od vystupni frekvence pouze kdyz je
sepnuta vstupni svorka [ADD]. Funkce A146 urluje, zda se pfitte nebo odecte. Jestlize
nakonfigurujeme jednu vstupni svorku jako [ADD], mizete selektivné pouzit pevnou
hodnotu v A145 k posunu (kladnému nebo zapornému) vystupni frekvence.

Potenciometr panelu —E / Nastaveni zdroje frekvence

Ridici svorkovnice /

Nastaveni pomoci F001 ﬁoad/ + ¥ Nastaveni vystupni frekvence >
Komunikace Modbus — 0 +/—

Vystup vypoctené hodnoty J \

*+ITA146] Nastaveni polarity ADD

A145| ADD frekvence 'e)

Inteligentni vstup Y [ADD]

“A” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P t | (Ev) | (USA)| tka
A145 | Pfidavna frekvence Hodnota pfidavné frekvence, v 0.0 0.0 Hz
ktera maze byt pfictena/
ST-PNT 0000.0Hz odeétena k vystupni frekvenci,
pokud je aktivni svorka [ADD].
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
A146 | Volba polarity ADD Dvé volby: X 00 00
00...Plus (pfi¢ita hodnotu
ADD DIR  PLUS A145 k nastavené vystupni
frekvenci)
01...Minus (odecte hodnotu
A145 od nastavené vystupni
frekvence)
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“B” Skupina: Specialni funkce

Skupina “B” funkci a parametr( nastavuje nékteré specialni, ale uzite¢né aspekty Fizeni
motoru a konfigurace systému.

ZpUusob automatického restartu

Zpusob restartu uréuje chovani ménice po vyskytu chyby. Ctyfi volby poskytuji vyhody
pro ruzné situace. Funkce zachyceni béziciho motoru umozniuje meénici zjistit otacky

motoru na zakladé zbytkového magnetického roku a restartovat vystup pfi odpovidajici
frekvenci. Méni¢ muze zkusit restartovat nékolikrat, pfesny pocet restartl zalezi na typu

konkrétni poruchy:

» Nadproud, restartuje tfikrat
» Prepéti, restartuje tfikrat

* Podpéti, restartuje 16krat

Pokud méni¢ dosahne maximalniho poctu restartl (3 nebo16), je nutno pro reset

poruchy vypnout a znovu zapnout napajeni.

DalSi parametry specifikuji pfipustnou dobu vypadku napajeni a dobu zpozdéni pred
restartem. Spravné nastaveni zavisi na typickych podminkach poruchy pro vasi
aplikaci, nezbytnosti restartu procesu v bezobsluzném provozu a zda je restart vzdy

bezpecny.

Vypadek napajeni < dovolena doba
vypadku (B002), méni¢ zachycuje

Vstupni

vykon
0

Vystup I
ménice

0

Otacky | volny dobéh

motoru —:\/\l/
I
[}
}

0 |

—p

Dovolena doba, ' | !
vypadku — BOPZ —» :
napajeni ' :
Zpozdéni

:4— Vypadek nalpéjenl' t

I
«—[B003]—

o
. ., Q
Vypadek napajeni > dovolena doba o =
vypadku (B002), méni¢ hlasi poruchu 30
o 3
~ —
Vstupni c. (8
vykon o =
0 | S 3
| I 1 o @
Vystup | [ ! g
ménice ; |
0 L
| ! [
Otacky I i V(.)Iny dobéh
motoru : 1
0 | I
—vapadelk — t

\napajeni
| |
I ! Dovolena doba
—»(B002 |«—  vypadku
napajeni
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“B” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
i Zobrazeni SRW P 't | (EU) | (USA) | tka
B001 | Volba zplsobu restartu | Ur€uje zpusob restartu ménice, X 00 00
Ctyfi volby:
IPS POWR ALM 00... Hiageni poruchy
po jejim vyskytu,
bez automatického
restartu
01...Restart OHz
02...Po zachyceni motoru
pokracuje v chodu
03...Po zachyceni motoru
nasleduje fizené zastaveni po
rampé a hlaSeni chyby.
B002 | Dovolena doba podpéti | Doba podpéti vstupniho X 1.0 1.0 sec.
- napajeni, ktera nezpusobi
IPS Time 0001.0s hlageni chyby podpéti. Rozsah
je 0.3 az 25 sec. Jestlize
podpéti trva déle nez tato
doba, ménic prejde do stavu
porucha (hlasi chybu podpéti, i
kdyz je nastaven restart.
B003 | Zpozdéni Casové zpozdéni po znovuob- X 1.0 1.0 sec.
pred restartem noveni napajeni, nez se znovu
- rozbéhne motor.
IPS Wait 0001.0s Rozsah je 0.3 az 100 sec.
B004 | Nastaveni okamzitého | Dvé volby: X 00 00 sec.
hlaseni chyby pfi 00...Vypnuto
vypadku sité nebo 01...Zapnuto
podpéti
IPS TRIP OFF
B005 | Pocet restartt po Dvé volby: X 00 00 sec.
vypadku sité/podpéti 00...Restart 16krat
01...Restartuje neustale
IPS RETRY 16

Nastaveni tepelné ochrany

Detekce tepelného pfetizeni chrani méni¢

Moment

a motor pred prehfatim, zplisobenym

nadmérnou zatézi. Ke stanoveni bodu
hladeni poruchy pouziva zavislost proudu a

pfipustného Casu.

100%
80%
60%

Nejdfive vyberte pomoci B013 momento-

vou charakteristiku, ktera odpovida vasi

zatézi. To umozniuje ménici pouzit nejvhod- 0
né&jsi charakteristiku pro vasi aplikaci.

I
J -- Redulkovany

Konstantni moment |B013 = 01

moment
B013 =00

Moment, vyvijeny motorem je pfimo
umeérny proudu ve vinuti, ném také zavisi
generované teplo (a po néjaké dobé teplota). Proto musite nastavit mez tepelného
pretizeni prostfednictvim proudu v parametru B012. Rozsah je 20% az 120% jmeno-
vitého proudu ménice. Kdyz proud prekroCi vami specifikovanou uroveri, ménic prejde

Hz

—_
NF---"-"=-=-=-=--
o

60
Vystupni frekvence
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do poruchového stavu a zaznamena poruchu (chyba E05) do tabulky historie poruch.
Ménic pfi chybé odpoji vystupy k motoru. Pro druhy motor je mozné nastavit jinou
hodnotu (viz tabulka dole).

“B” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / Ponic Node | —FEF | —FU | Jedno
o Zobrazeni SRW P T (EV) | (USA) | tka
B012 | Nastaveni urovné Nastavuje uroven mezi 20% a X Jmenovity A
elektronické tepelné 120% jmenovitého proudu proud daného
ochrany ménice ménice*1
E-THM LVL001.60A
B212 | Nastaveni urovné Nastavuje urovef mezi 20% a X Jmenovity A
elektronické tepelné 120% jmenovitého proudu proud daného
ochrany, 2. motor meénice meénice*1
2ETHM LVL 01.60A
B013 | Charakteristika tepelné | Vybér ze dvou kfivek, kddy X 01 01
elektronické ochrany voleb:
00...Redukovany moment 1
E-THM CHAR CRT 01... Konstantni moment
02...Redukovany moment 2
B213 | Charakteristika tepelné | Vybér ze dvou kfivek, kody X 01 01
elektronické ochrany voleb:
2. motor 00...Redukovany moment 1
01... Konstantni moment
2ETHM CHAR CRT 02...Redukovany moment 2

Poznamkal:Pro méni¢e 005NFEF, 011NFEF, a 030HFEF, je jmenovita hodnota proudu
meénice jina nez prfednastavena hodnota v B012 (B212) (je stejna jako u
meénicl 004NFEF, 007NFEF, a 040HFEF). Proto nastavte
elektronickou ochranu jak dle aktualniho motoru, tak dle konkrétniho typu
ménice.
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VY STRAHA: Jestlize je parametr BO12, troveii elektronické tepelné ochrany
nastavena na hodnotu jmenovitého proudu motoru (Stitkova hodnota), dojde k vybaveni
ochrany pfi 115% nastavené hodnoty. Jestlize parametr BO12 prekroci Stitkovou
hodnotu motoru, motor se mlize prehrat a poSkodit. Parametr B012, aroven elektron-
ické tepelné ochrany je nastavitelny parametr.
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Omezovani pretizeni

Pokud vystupni proud ménice prekroCi

pfednastavenou hodnotu, pfi rozbéhu nebo rzgzggj
konstantnich otackach, funkce omezovani Oblast omezovani
pretizeni snizi vystupni frekvenci, aby byl B022 = - - T — — -

omezen vystupni proud. Tato funkce

nezpusobuje poruchu ménice. Mlzete 0
nastavit méni¢ pro omezovani pfetizeni

pouze pfi konstantnich otackach, tudiz

dovolime vy$si proud pfi rozb&hu. Nebo Vystupni
mUzeme pouzit stejnou prahovou Urovern frekvence | |
pro rozbéh i konstantni rychlost. '

Pokud ménic¢ detekuje pretizeni, musi 0L .
zpomalovat motor, dokud proud nepok-
lesne pod prahovou hodnotu. Mlzete zvolit
strmost dobéhu, kterou méni¢ vyuziva ke
snizeni vystupniho proudu.

“B” Funkce Predvolbys
Run
> od Nézev / Ponic Node | —FEF | —FU | Jedno
o o p Zobrazeni SRW P it (Ev) | (USA) | tka
<
(&)
o
© a8 B021 | Zplisob omezovani Voli zpusob &innosti béhem X 01 01
S 5 pretizeni omezovani, tfi volby:
o= 00...Nefunkéni
c @ OL Mode ~ ON 01...Funkéni pfi rozbéhu a
o & konstantnich otackach
X © 02...Funké&ni pouze pfi
8 konstantnich otackach
B022 | Nastaveni hodnoty Nastavuje uroven proudu pro X Jmenovity A
omezeni pretizeni omezovani pretizeni,rozsah je proud x 1.5
od 20% do 150% jmenovitého
OL LVL 002.40A proudu méniée, rozliseni je
1% jmenovitého proudu
ménice
B023 | Doba dobéhu pfi Nastavuje dobu dobéhu pfi X 1.0 30.0 sec.
omezovani pretizeni detekci pretizeni, rozsah je 0.1
az 30.0, rozliseni je 0.1.
OL Cnst 0001.0s
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Mod softwarového zamku

Funkce softwarového zamku zabraruje obsluze v ndahodné zméné parametr( v paméti
ménice. K vybéru riznych ochrannych urovni pouzijte B031.

Tabulka dole zahrnuje vSechny kombinace voleb B031 a stavu

vstupni svorky [SFT]. Kazdé zatrzeni 4 nebo kfizek 8 indikuje , MR:;e
zda mohou byt editovany pfislusné parametry. Sloupec Edit
standardni parametry znazorfiuje povoleni pfistupu v rliznych

modech zamku. Odkazuje na tabulky parametru v této kapitole, [
z nichz kazda obsahuje sloupec Run Mode Edit (zména 0
parametrll za chodu), jak je znazornéno vpravo. Znacky

(zatrzeni 4 nebo kfizek 8) ve sloupci “Run Mode Edit” indikuiji,

zda je pfistup ke kazdému parametru jak je definovano v tabulce dole. V nékterych
modech zamku mizet ménit pouze FO01 a skupinu parametry pevnych frekvenci ktera
zahrnuje A020, A220, A021-A035, a A038 (tipovani). Moznost zmény samotného
B031 je specificky, a je specifikovan ve dvou sloupcich vpravo.

B031 [SFT] Standardni parametry F(:01ka pevne B031
Mod Inteligentni rekvence
T U Stop Chod | Stop&Chod | Stop | Chod
00 VYP v Dle v v X
parametru L o]
Q
ZAP X X X v X g g
01 VYP v Dle v v x o 3
parametru é" Q
ZAP X x v v X 5 3
o
@]
02 ignorovana X X X v X g (0}
>
03 ignorovana P X v v X c

‘ Poznamka: Vzhledem k tomu, Ze funkce softwarového zamku B031 je vzdy pfistupna,
tato funkce neni totéz jako ochrana heslem, uzivana v jinych prdmyslovych fidicich
zafizenich.
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“B” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
p Zobrazeni SRW P | (EV) | (USA)| tka

B031 | Volba softwarového Zabranuje zménam parametrd, X 01 01

zamku Ctyfi moznosti:

00...v8echny parametry kromé
S-Lock  MD1 B031 jsou zamknuty kdy? je

svorka [SFT] ZAP
01...zamknuty v8echny param-
etry kromé B031 a nastaveni
vystupni frekvence FO01 kdyz
je svorka [SFT] ZAP
02...vSechny parametry kromé
B031 jsou zamknuty
03...v8echny parametry kromé
B031 a nastaveni vystupni
frekvence FO01 jsou zamknuty

‘ Poznamka: Pro zamezeni zmény parametr( pfi B031 00 a 01, pfifadte funkci [SFT] na
jednu z inteligentnich vstupnich svorek.
Viz “Softwarovy zamek” na str. 4-22.
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Nezarazena nastaveni

Nezafazend nastaveni zahrnuji konverzni koeficienty, inicializacni médy a jiné. Tato

bovat. .

B032: Nastaveni reaktivniho proudu motoru — Kazdy ménic¢ L200 je navrzen
pro konkrétni vykon motoru. Ménic pfi vypoctu proudu motoru prfedpoklada, ze
motor je pfifazen dle vykonu ménice. Pokud pouZijeme motor jiného vykonu
(nebo vice motoru paralelné), méni¢ musi byt prestaven dle této zmény motoru.
Nastavenim parametru B032, nastaveni reaktivniho proudu, zkorigujeme
vypocet proudu motoru. Méni¢ vyuziva vypocteny proud v nasledujicich
funkcich:

* D002 — monitor vystupniho proudu

* B012 — nastaveni tepelné ochrany motoru

* B212 — nastaveni tepelné ochrany motoru, 2. motor
+ B022 — nastaveni omezovani pfetizeni

Pfesnost vypoc¢teného proudu je normalné +20% za nasledujicich podminek:
» Je pfipojen jeden motor se standardni velikosti a charakteristikami

» Vystupni frekvence ménice je vysSi nez 50% maximalni vystupni frekvence
» Vystupni proud ménice se pohybuje pobliz jmenovité hodnoty

Avsak je nutné nastavit vystupni proud prostfednictvim B032, nastaveni
reaktivniho proudu, pokud nastane kterakoliv z nasledujicich podminek:

* Motor je ménSi nez standardni doporuc¢eny k ménici
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* Motor je dvoupodlovy

« K ménici jsou pfipojeny dva nebo vice motoru paralelné (ujistéte se, zda jste
pfi nastaveni B32 nasobili proud po¢tem motoru)

Pokud neznate reaktivni proud nebo proud nezatizeného motoru, muzete
nastavit L200 nasledujicim zpisobem:

1. PFipojte motor bez pfisludné zatéze na hfideli pfimo k siti.

ménic¢ pfimo k zivym vodi€am. Jinak hrozi nebezpedi Urazu elektrickym
proudem.

ﬁ VYSTRAHA: Pouzijte vypina¢ nebo jisti¢, abyste nepfipojovali motor popf.

2. Zméite proud motoru bez zatéze kle§'ovym ampérmetrem, zaznamenejte
hodnotu.

3. Odpojte motor od sité a pfipojte ho k vystupdm méni¢e L200 (zatim bez
prislusné zatéze).

4. Rozbéhnéte motor na jmenovitou frekvenci (hodnota parametru A003), a
monitorujte proud motoru pomoci funkce D002.

5. Pokud hodnota D002 neodpovida hodnoté zmérené v bodé 2, snizte nebo
zvyste parametr B032 dokud nedosahnete lepSi shody.
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Poznamka: Nastaveni parametru B032 ovlivriuje elektronickou tepelnou ochranu
(nastaveni B012) a funkci omezovani pfetizeni (nastaveni B022).

NOTE: Pfi nizké hodnoté B032 nebude spravné fungovat tepelna ochrana a
omezovani pretizeni.

B080: [AM] zesileni analogového signalu — Tento parametr umoznuje ménit méfitko
analogového vystupu [AM] vzhledem k zobrazované veli€iné.

B082: Nastaveni startovaci frekvence — Pfi poCatku chodu ménice se vystupni
frekvence postupné nezvySuje od OHz. Misto toho zacina pfimo na startovaci frekvenci
(B082), a odtud se postupné zvysuje.

B083: Nastaveni nosné frekvence — vnitfni spinaci frekvence obvodd ménice. Rika se
ji nosna frekvence protozZe se jejim prostfednictvim generuje vystupni nizsi frekvence
ménicCe. Slaby, vysoky zvuk, ktery slySite kdyz je ménic v chodu, je obecné charakteri-
sticky pro spinani vykonu. Nosna frekvence je nastavitelna od 2.0 kHz do 14 kHz.
Slysitelny zvuk pfi vySSich frekvencich klesa, ale radiové ruseni a svodovy proud muze
rust. Pro vas konkrétni méni¢ berte pro stanoveni maximalni dosazitelné nosné
frekvence v uvahu redukéni kfivku v kapitole 1 a vase konkrétni podminky.

Poznamka: Nosna frekvence musi zUstat v rozmezi stanovenych limitt pro pouziti
méni¢e s motorem, ktera musi odpovidat konkrétnimu doporuc€eni schvalovaciho
organu. Napfiklad, evropské CE schvaleni pozaduje nosnou frekvenci méné nez 5
kHz.

B084, B085: Inicializaéni kédy — Tyto funkce umoziiuji obnoveni hodnot,
nastavenych ve vyrobnim zavodé. Podrobny popis je v “Navrat k nastavenim ve
vyrobnim zavodé” na str. 6-8.

B086: Konverze vystupni frekvence — MuZzete konvertovat hodnotu vystupni
frekvence v D001na konvertovanou hodnotu (ve fyzikalnich jednotkach), zobrazenou ve
funkci DOO7. Napfiklad motor mize pohanét dopravnik, zobrazovana je rychlost v
metrech za minutu. Pouzijte nasledujici vzorec:

(Konvertovana frekvence)(D_07) = Vystupni frekvence (D_01) x Koeficient (B_86))
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“B” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / bopi Node | _FEF | —FU | Jedno
oo Zobrazeni SRW opIS | (Ev) | (UsA)| tka
B032 | Nastaveni reaktivniho | Kalibruje snimani reaktivniho X 100. | 100. %
proudu (bez zatéze) proudu motoru
pro monitorovani proudu,
10-SET 00100% elektronickou tepelnou
ochranu a omezovnani
pretizeni
Rozsah je 50 az 200%
B080 | Zesileni analogového | Nastaveni analogového X 100. 100. —
signalu [AM] signalu na svorky [AM],
- rozsah je 0 az 255
AM-Adj 00100%
B082 | Nastaveni startovaci Nastavuje startovaci frekvenci X 0.5 0.5 Hz
frekvence vystupu ménice, rozsah je 0.5
- az9.9 Hz
fmin 0000.5Hz
B083 | Nastaveni nosné Nastavuje nosnou frekvenci X 5.0 5.0 kHz
frekvence Sifkové pulzni modulace
- meénice (vnitfni spinaci
Carrier 0005.0 frekvenci), rozsah je 2.0 az
14.0 kHz
B084 | Inicializa¢ni mod Voli druh inicializace, ktera ma X 00 00 —
(parametri nebo nastat, tfi volby:
historie poruch) 00...Mazani historie poruch
01... Inicializace parametr(i
INIT Mode TRP 02...Mazani historie poruch a
inicializace parametrt
B085 | Kéd zemé Vybira inicializaci parametrt X 01 02 —
pro inicializaci pro danou zemi, tfi volby:
00... Japonska verze
INIT Slet - USA 01... Evropska verze
02...US verze
B086 | Koeficient konverze Specifikuje konstantu pro v 1.0 10 —
zobrazeni frekvence méfitko zobrazené frekvence
- pro monitor D007, rozsah je
Cnv Gain 0001.0 0.1 do 99.9
B087 | Volba funkénostitlacitka | Voli, zda je funkéni tladitko X 00 00 —
STOP STOP na panelu ménice, dvé
volby:
STPKey ON 00...funkéni
01... nefunkéni
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B091/B088: Stop mod / Konfigurace modu restartu — MuZzete nakonfigurovat
chovani ménice pfi standardnim stopu (kazdé vypnuti signalu FWD a REV). Nastaveni
B091 urc€uje, zda ménic¢ bude fidit motor po dobé&hové rampé nebo pouzije volny dobéh
(zastaveni setrvacnosti). Pfi pouziti volného dobéhu je tedy nutno nakonfigurovat
zplsob dal$iho pokraovani fizeni motoru méni¢em. Nastaveni B088 urcuje, zda ménic
bude zaji§ ovat rozbéh motoru vzdy z 0 Hz, nebo pfevezme motor z jeho aktualnich
otacek pfi volném dobéhu (tak zvané zachyceni frekvence). Povel k chodu se mlze
vypnout pouze kratce, pfitom umozni motoru zpomalit na mensi ota¢ky nez provozni.

Ve vétsiné aplikaci je pozadovan fizeny dobéh, odpovidajici B091=00. AvSak takové
aplikace jako Fizeni ventilator( ¢asto vyuzivaji volny dobéh (B091=01). Tento zplsob
snizuje mechanické namahani komponentt, prodluzuje zivotnost systému. V tomto
pripadé, budete nastavovat BO88=01 aby méni€ pokracoval od aktualnich otacek pro
volném dobéhu (viz obr. dole vpravo). PovSimnéte si, Ze pfednastavena hodnota
B088=00 mUiZe zplsobit poruchu pokud se méni¢ pokusi pfinutit zatéz k prudkému
poklesu otacek na nulu.

Poznamka: Volny dobéh miize byt vyvolan jinym zplsobem, jako ztratou napajeni (viz
“Zplsob automatického restartu” na strané 3-30) nebo inteligentni vstupni svorkou
[FRS]. Jestlize je pro vasi aplikaci obecné chovani po volném dobéhu dulezité (napf.
fizeni ventilatoru), ujistéte se, Ze jste nastavili spravné chovani pro vSechny alternativy.

V3echny pfipady volného dobéhu dale konfiguruje jeden dodateény parametr. Parametr
B003, zpozdéni pred restartem motoru, nastavuje minimalni dobu volného dobé&hu.
Napfiklad pokud B0O03 = 4 sec. (a B091=01) a pfi¢ina volného dobéhu trva 10 sec.,
meéni¢ bude ve stavu volného dobéhu celkem 14 sec. dokud nezacne znovu pohanét
motor.

B091 = 01| Stop Mod = volny dobéh B091 = 01| Stop Mod = volny dobé&h
B088 = 00| Rozbéh z OHz B088 = 01|Zachyceni a rozbéh

Start z nulové frekvence _’: . BOOVB -
| : Zpozdéni
Otacky [ . Otacky !
motoru : : motoru !
! L |
[FW, RV] [FW, RV]
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“B” Funkce

Run

Predvolbys

Koéd
funk-
ce

Nazev /
Zobrazeni SRW

Popis

Mode
Edit

~FEF
(EV)

-FU
(USA)

Jedno
tka

B088

Zpusob restartu po
volném dobéhu

RUN FRS  ZST

Urcuje chovani ménice po
zru$eni volného dobéhu,
dvé volby:
00...Restart z OHz
01...Restart z frequence
detekované
ze skute€né rychlosti
motoru
(zachyceni frekvence)

00

00

B089

Vybér zobrazeni pfi
fizeni ménice komuni-
kaci

PANEL d001

Ur€uje zobrazovany parametr,

pfi fizeni méni¢e komunikaci, 7

voleb:

01... Vystupni frekvence

02...Vystupni proud

03... Smér otaceni

04...Zpétna vazbar

05... Stav inteligentnich
vstupnich svorek

06... Stav inteligentnich
vystupnich svorek

07...Monitor pfepocitané
frekvencer

01

01

B091

Vybér zplsobu stopu

STP Sict DEC

Urcuje, jak ménic¢ zastavuje
motor, dvé volby:

00...DEC (fizené zastaveni)
01...FRS (volny dobéh)

00

00

B130

Volba LADSTOP
pfi prepéti

OVLADSTOP OFF

Zastavi dobéh, kdyz
stejnosmérné napéti
meziobvodu prekrodi
prahovou uroven
aby nedoSlo

k poruSe prepéti.
Dvé volby:

00... Vypnuto
01...Zapnuto

00

00

B150

Redukce nosné
frekvence

Cr-DEC OFF

Automaticky snizuje nosnou
frekvenci pfi zvySeni teploty
okoli.

Dvé volby:

00...Vypnuto

01...Zapnuto

00

00
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B089: Vybér zobrazeni pfi Fizeni méni¢e komunikaci — KdyzZ je méni¢ L200
fizen komunikaéni siti, displej méni¢e umoznuje monitorovani. Parametr DOOx
navoleny pomoci funkce B089 bude zobrazovan na panelu. Viz Mistni monitor-
ovani béhem Fizeni komunikaci na str. 3-8 pro vice informaci.
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“C” Skupina: Funkce inteligentnich svorek

Sest vstupnich inteligentnich svorek [1], [2], [3], [4] a [5] mohou byt konfigurovany pro
kazdou z riznych funkci (viz Pozn.). Nasledujici tabulky znazornuji, jak svorky konfig-
urovat. Vstupy jsou logické, mohou mit dva stavy, bud zapnuto nebo vypnuto.
Definujeme tyto stavy jako VYP=0, a ZAP=1.

Po dodavce ma ménic standardné nastavené volby pro pét svorek. Tyto pocatecni
nastaveni jsou specificka, kazda svorka ma své vlastni nastaveni. Zaznamenejte, ze
Evropska a US verze maiji rozdilné pfednastavené hodnoty. Mlzete pouzit jakoukoliv
volbu na kterékoliv svorce, a dokonce pouzit stejnou volbu dvakrat k vytvoreni logické
OR (i kdyz to neni obvykle pozadovano).

Poznamka: Pouze svorka [5] ma schopnost byt logickym vstupem a analogovym
vstupem pro termistor, kdyZz je pfifazena této svorce funkce PTC (kéd volby 19).

Konfigurace vstupnich svorek

Funkce a volby —Funkéni kédy v nasledujici tabulce vam umozni pfifadit ke kazdé z
Sesti logickych vstupnich svorek jednu z voleb. Funkce C001 az C005 konfiguruji
svorky [1] az [5]. Hodnota téchto jednotlivych parametru je Cislo, které urCuje jednu z
mnoha volitelnych moznosti.

Napfiklad jestlize nastavite funkci C001=00, pfifadili jste volbu 00 (chod vpfed) svorce
[1]. Volitelné kédy a specifikace jejich funkci jsou v Kapitole 4.

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P t | (Ev) | (USA)| tka
CO001 | Funkce svorky [1] Urcuje funkci svorky [1], X 00 00
24 voleb (viz dalsi ¢ast) [FW] | [FW]
IN-TM 1 FW
C002 | Funkce svorky [2] Urcuje funkci svorky [2] , X 01 01
24 voleb (viz dalsi ¢ast) [RV] [RV]
IN-TM 2 RV
CO003 | Funkce svorky [3] Urcuje funkci svorky [3], X 02 16
24 voleb (viz dalsi ¢ast) [CF1] | [AT]
IN-TM 3 AT
C004 | Funkce svorky [4] Urcuje funkci svorky [4] , X 03 13
24 voleb (viz dalsi ¢ast) [CF2] | [USP]
IN-TM 4 USP
CO005 | Funkce svorky [5] Urcuje funkci svorky [5] , X 18 09
24 voleb (viz dalSi Cast) [RS] | [2CH]
IN-TM 5 2CH
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Kazdy ze skupiny péti logickych vstupl je programovatelny. Vétsina vstuput je
standardné nastavena na normalné rozpojeno (aktivni logicka 1), ale k obraceni logiky
muzete zvolit normalné sepnuto (aktivni 0).

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / Ponic Node | —FEF | —FU | Jedno
ce Zobrazeni SRW P ! (EU) | (USA) | tka
CO011 | Aktivni stav svorky [1] Nastavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
0/C-1 NO 00... aktivni pFi sepnuti [NO]
01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C012 | Aktivni stav svorky [2] Nastavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
0/C-2 NO 00... aktivni pFi sepnuti [NO]
01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C013 | Aktivni stav svorky [3] Nastavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
O/C-3 NO 00... aktivni pFi sepnuti [NO]
01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C014 | Aktivni stav svorky [4] Nastavuje druh logiky, dvé X 00 01
volby:
O/C-4 NC 00... aktivni pFi sepnuti [NO]
01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C015 | Aktivni stav svorky [5] Nastavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
O/C-5 NO 00...aktivni pFi sepnuti [NO]
01 aktivni pfi rozepnuti [NC]

Poznamka: Svorka nakonfigurovana pro volbu 18 ([RS] povel Reset) nemlze vyt
konfigurovana jako aktivni pfi rozepnuti.

Prehled inteligentnich vstupnich svorek

Kazdé ze Sesti inteligentnich svorek muze byt pfifazena kterakoliv z voleb v nasledujici

tabulce. Kdyz programujete jednu z voleb pro pfifazeni k C001 az C005, pfislusna
svorka prebira funkci kddu volby. Funkce svorek maji symbol nebo zkratku, kterou
uzivame k oznaceni funkce svorky. Napfiklad pfikaz “Forward Run (chod vpred)” je
[FW]. Skute¢né oznaceni na konektoru
svorkovnice je jednoduSe 1, 2, 3, 4 nebo 5. AvSak schematické pfiklady v tomto
manualu také pouzivaji symboly svorek (jako [FW]) aby oznadily pfifazenou funkci.

Kody voleb pro C011 az C015 urcuji aktivni stav logickych vstup( (aktivni jedni¢ka nebo

nula).
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Souhrnna tabulka vstupnich funkci- tato tabulka stru¢né znazorriuje vSechny
inteligentni vstupni funkce. Detailni popis téchto funkci, souvisejicich parametr(i a
nastaveni a pfiklady zapojeni jsou v “UZiti inteligentnich vstupnich svorek na str. 4-9.

Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba Svorka . .
Kkéd Symbol Nazev funkce Popis
00 FW Chod vpfed/Stop ZAP | Ménic je v chodu, motor se toci vpred
VYP | Méni¢ je ve stopu, motor stoji
01 RV Chod vzad/Stop ZAP | Ménic je v chodu, motor se toc¢i vzad
VYP | Méni¢ je ve stopu, motor stoji
02 CF1*1 Vybér pevné ZAP | Volba binarné kédované frekvence, bit 0, log. 1
frekvence, bit 0 -
(LSB) VYP | Volba binarné kédované frekvence, bit 0, log. O
03 CF2 Vybér pevné ZAP | Volba binarné koédované frekvence, bit 1, log. 1
frekvence, Bit 1 -
VYP | Volba binarné koédované frekvence, bit 1, log. 0
04 CF3 Vybér pevné ZAP | Volba binarné kodované frekvence, bit 2, log. 1
frekvence, Bit 2 -
VYP | Volba binarné koédované frekvence, bit 2, log. 0
05 CF4 Vybér pevné ZAP | Volba binarné kodované frekvence, bit 3, log. 1
frekvence, Bit 3 -
(MSB) VYP | Volba binarné kédované frekvence, bit 3, log. 0
06 JG Tipovani ZAP | Ménic€ je v chodu, vystup napaji motor tipovaci
frekvenci
VYP | Ménic je ve stopu
07 DB VnéjSi stejnosmérna ZAP | Bude aplikovano stejnosmérné brzdéni
brzda
VYP | Nebude pouzito stejnosmérné brzdéni
08 SET Nastaveni dat ZAP | Pro generaci vystupu frekvence pro motor budou
2. motoru pouzita data 2. motoru
VYP | Méni¢ pouziva data 1. motoru
09 2CH 2. rozbéhova a ZAP | Vystup méni€e pouziva hodnoty pro druhy
dobéhova rampa rozbéh a dobéh
VYP | Vystup méniCe pouziva standardni hodnoty
rozbéh a dobéh
11 FRS Volny dobé&h ZAP | Zpusobi vypnuti vystupu ménice, umoznujici
volny dobéh motoru
VYP | Vystup pracuje normalné&, motor se zastavuje
fizenym dobé&hem.
12 EXT Externi chyba ZAP | Po sepnuti vstupu ménic prejde do stavu
porucha a zobrazi E12
VYP | Normalni funkce, ale pokud doslo k pfechodu

ZAP - VYP, ménic zUstane v poruSe E12, dokud
neprovedeme Reset
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Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba Svorka . .
Kkéd Symbol Nazev funkce Popis
13 USP Ochrana proti ZAP | Po znovuobnoveni napajeciho napéti ménic
neoCekavanému nerespektuje pfikaz k chodu, ktery byl aktivni uz
rozb&hu pred vypadkem napdjeni. (vétSinou pouzivano v
us)

VYP | Pfi znovuzapnuti napajeciho napéti ménic
reaguje na povel k chodu, ktery byl aktivni pred
ztratou napajeciho napéti.

15 SFT Softwarovy zamek ZAP | Panel a vnéjSi programovaci zafizeni jsou
chranény proti zméné parametrd.

VYP | Parametry mohou byt ménény a ukladany do
paméti.

16 AT Volba analogového ZAP | Svorka [Ol] je navolena pro zadavani (jako druhy
vstupniho napéti/ pol se uziva [L])
proudu . N -

VYP | Svorka [O] je navolena pro zadavani (jako druhy
pdl se uziva [L])

18 RS Reset ménice ZAP | Je resetovan stav porucha, vystup k motoru je
vypnut
(reset Ize provést také vypnutim a opétovnym
zapnutim napajeni meénice)

VYP | Normalni funkce

19 PTC PTC Termistorova ANLG | Pokud je mezi svorky [6] a [L] pfipojen termistor,
tepelna ochrana a ménic zjisti prehfati, nastane porucha a
vypnuti vystupd k motoru
OPEN | Odpojeni termistoru zplsobi poruchu a odpojeni
vystupu k motoru.
20 STA Start ZAP | Spusti chod motoru
(3 dratové ovladani)
VYP | Nezméni stav ménice
21 STP Stop ZAP | Nezméni stav ménice
(3 dratové ovladani)
VYP | Zastavi chod ménie a motoru
22 F/R Vpred, Zpét ZAP | UrCuje smér rotace motoru:
(3 dratove ovladani) ZAP = Vpred.
Pokud je motor v chodu, zména F/R spusti
dobéh nasledovany rozbéhem opaénym
smérem.

VYP | Ur€uje smér rotace motoru:

VYP = Vzad.
Pokud je motor v chodu, zména F/R zpUsobi
dobéh nasledovany rozbéhem opacnym
smérem.

23 PID ZruSeni PID regulace | ZAP | Do¢asné zrusi PID regulaci.
Ménic¢ se chova standardnim zplsobem
jako pfi frekvenénim fizeni.

VYP | Nema vliv na PID regulaci, ktera normainé

funguje pokud je zapnuto PID (A071=01).
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Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba Svorka . .
Kkéd Symbol Nazev funkce Popis
24 PIDC Nulovani PID regula- | ZAP | Resetuje PID regulator. Hlavni disledek je
toru vynulovani integracni slozky.
VYP | Nema vliv na chovani PID regulatoru
27 uUpP Dalkové ovladani ZAP | Rozbiha motor (zvySuje vystupni frekvenci)
funkce “Nahoru” z aktualni frekvence
(motorizovany poten- - —
ciometr) VYP | Pracuje normalné
28 DWN Dalkové ovladani ZAP | Snizuje otaCky motoru po dob&hové rampé
funkce “Dol0” - —
(motorizovany poten- | VYP | Pracuje normainé
ciometr)
29 ubDC Dalkové ovladanil ZAP | Nuluje UP/DWN pamé’ frekvence prosfed-
Reset hodnoty nictvim nulovani FO01. C101 musi byt pro tuto
funkci nastaveno na 00.
VYP | UP/DWN pamé’ frekvence neni ménéna
31 OPE Vnucené Fizeni ZAP | Nastavi zdroj vystupni frekvence a zdroj povelu
z panelu k chodu na digitalni panel
VYP | Zachova nastaveni zdroje frekvence (A001) a
povelu k chodu (A002)
50 ADD Zapnuti pfidavné ZAP | Pfida hodnotu v A145 (Pfidavna frekvence)
frekvence k vystupni frekvenci
VYP | Nepfida hodnotu v A145 (Pfidavna frekvence)
k vystupni frekvenci
51 F-TM Vnucené ovladani ZAP | Nastavi méni¢ na zadavani frekvence a povelu k
ze svorek chodu ze vstupnich svorek.
VYP | Zachova nastaveni zdroje frekvence (A001) a
povelu k chodu (A002)
255 - Nepfifazeno ZAP | (Vstup ignorovan)
VYP | (Vstup ignorovan)

Poznamkal.:Pri vyuziti pevnych frekvenci CF1 az CF4, nezobrazuijte na displeji FO01 a

nemérite FO01 za béhu motoru. Pokud je nutné kontrolovat hodnotu F001 za
chodu, prosim zobrazte D001 misto FOO01.




Konfigurace vystupnich svorek

Méni¢ umozniuje konfigurovani logickych (diskrétnich) a analogovych vystup(, viz

tabulka dole.
“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponie Mode | _FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P T | (EU) | (USA) | tka
C021 | Funkce svorky [11] X 01 01
[FA1] | [FA1]
OUT-TM 11 FA1
C022 | Funkce svorky [12] Pro logické (diskrétni) vystupy X 00 00
je k dispozici 10 programo- [RUN] | [RUN]
OUT-TM 12 RUN vatelnych funkci (viz
C026 | Funkce relé hlageni nasledujici cast) x | 05 | 05
poruchy [AL] [AL]
OUT-TMRY AL
C028 | Vybér signalu [AM] Dvé dosazitelné funkce: X 00 00
00... Aktualni frekvence vyst. | vyst.
AM-KIND F motoru frekv. | frekv.
01...Proud motoru
(viz nasleduijici ¢ast)
S
Logika vystupl je programovatelna u svorek [11], [12], a relé hlaSeni poruchy. Svorky s o X
otevienym kolektorem [11] a [12] maji pfednastaveno normalné rozpojeno (aktivni 3 g
sepnuti), ale pro obraceni logiky mlzete navolit normalné sepnuto (aktivni rozepnuti). g.- 6
Pravé tak mlzete otocit logicky smysl relé hlaseni poruchy. Cc
S8
“C” Funkce Pfedvolbys 3 ®
Run g
od Nazev / Ponis Node | FEF | —FU |Jedno
. Zobrazeni SRW P | (EU) | (USA) | tka
C031 | Aktivni stav Urcuje logiku vystupu, X 00 00
svorky [11] dvé volby:
00 normalné rozepnuto (NO)
O/C-11 NO 01 normélné sepnuto (NC)
C032 | Aktivni stav Urcuje logiku vystupu, X 00 00
svorky [12] dveé volby:
00 normalné rozepnuto (NO)
0/C-12 NO 01 normélné sepnuto (NC)
C036 | Aktivni stav relé hlaseni | Ur€uje logiku vystupu, X 01 01
poruchy dvé volby:
00 normalné rozepnuto (NO)
O/C-RY NC 01 normalné sepnuto (NC)




- “C” Skupina: Funkce inteligentnich svorek

>
C
Q 2
© 5
© s
3’

232
= o
o €
¥ ®©
—
©
o

Souhrnna tabulka vystupnich funkci — tato tabulka struéné znazorriuje vSech
deset funkci logickych vystupt (svorky [11], [12]). Detailni popis téchto funkci, souvise-
jici parametry, nastaveni a pfiklad zapojeni jsou v “Uziti inteligentnich vystupnich
svorek” na str. 4-34.

Souhrnna tabulka vystupnich funkci

Volba

Symbol

Kkéd svorky Nazev funkce Popis
00 RUN Signal Chod ON | pokud je méni¢ v chodu
OFF | pokud je ménic ve Stopu
01 FA1 Dosazeni frekvence ON | kdyz je vystup na pozadované frekvenci
Typ 1 — Konstantni — - — -
frekvence OFF | kdyzZ je vystup vypnuty nebo se rozbihd, popf.
dobiha po rampé
02 FA2 Dosazeni frekvencl ON kdyZ je vystup na nebo nad nastavenou
Typ 2 — PfekroCeni frekvenci, i kdyz se motor rozbiha nebo zpoma-
frekvence luje

OFF | kdyz je vystup vypnuty, nebo pod urovni
nastavené frekvence

03 oL Signal pfedbézného ON pokud je vystupni proud vétsSi nez nastavena
hlaseni pretizeni prahova uroven signalu pretizeni

OFF | pokud je vystupni proud menSi nez nastavena
prahova uroven signalu pretizeni

04 oD Prekroceni odchylky ON | kdyz je odchylka PID regulace vétsi nez
PID regulace nastavena prahova uroven pro signal piekroceni
odchylky

OFF | kdyz je odchylka PID regulace vétsi nez
nastavena prahova uroven pro signal prekroCeni
odchylky

05 AL Hlaseni poruchy ON kdyz nastane porucha a nebyla zatim
zresetovana

OFF | kdyz nenastane porucha (posledni porucha byla
uz zresetovana)

06 Dc Ztrata vstupniho ON kdyz je napéti vstupu [O] <B082 (hlasena
analogového signalu ztrata analog. signalu), nebo vstupni proud [Ol]
<4mA

OFF | kdyz neni detekovana ztrata vstupniho signalu

07 FBV Zapnuti druhého ON Sepne kdyz je méni€ v chodu a regulovana
regulaéniho stupné veli€ina je pod svym dolnim limitem, nastavenym
v (C053)

OFF | Vypne pokud regulovana veli¢ina prekroci sv(j
horni limit, definovany v (C052). Vypne také pfi
zastaveni chodu ménice.

08 NDc Preruseni ON kdyz je prekroCena perioda hlidaciho ¢asovace
komunikace (perioda je nastavena v C077)

OFF | kdyz je hlidaci ¢asovac sité spokojen pravidel-

nou komunikaéni aktivitou
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Souhrnna tabulka vystupnich funkci

Volba Symbol

Kkéd svorky Nazev funkce Popis
09 LOG Vystup logické ON kdyZ je vysledek logické operace specifikované
funkce v C143 logicka “1”

OFF | kdyz je vysledek logické operace specifikované
v C143 logicka “0”

Souhrnna tabulka funkci analogového vystupu — tato tabulka znazorriuje obé
funkce analogového napé‘ového vystupu [AM], konfigurovaného v C028. Vice infor-
maci o pouziti a kalibraci vystupni svorky [AM] je v “Analogové vystupni svorky” on
page 4-53.

Souhrnna tabulka analogovych funkci

Kéd

Nazev funkce Popis Rozsah
volby

00 Analogovy monitor Aktualni frekvence motoru 0 az max.
vystupni frekvence frekvence v Hz

01 Analogovy monitor Proud motoru (% z maximalniho 0 az 200%
vystupniho proudu vystupniho proudu)

Nastaveni parametra vystupnich funkci

Nasledujici parametry (pokud jsou konfig-
urovany) pracuji spole¢né s inteligentnimi
vystupnimi funkcemi. Uroveri pretizeni | !
(C041) urcuje hodnotu proudu motoru, pfi [ [
které spina signal pretizeni [OL]. 0 : :
Nastavovaci rozsah je 0% az 200% Signal : :
jmenovitého proudu ménice. Tato funkce pretizeni 1 ' '

slouzi ke generovani logického vystupu 0

pro pfedCasné varovani, pfitom jesté t
nedochazi k poruSe nebo omezovani

proudu motorem (tyto jevy jsou nastav-

itelné v jinych funkcich).

Proud motoru
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Signal dosazeni frekvence [FA1] nebo Vystupni

[FA2], je uren k indikaci, zda vystup frekvence

ménic¢e dosahl pozadované frekvence. C042)} - - - A~ -

MUzete nastavit naCasovani nabézné a : |

sestupné hrany signalu pomoci dvou 0 : : n

parametrd, pfisluSejicim rozbéhu a Signal ! !

dobéhu, C042 a C043. dos.aéeni1 4|—|—
0
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Regulacni odchylka PID regulace je

Mez regulacni odchylky

hodnota rozdilu mezi zadanou a o Regulovana
Y T . . Zadana _ / veli¢ina
skuteCnou hodnotou. Signal prekroceni Vystup  |hodnota ~F>\¢
regulacni odchylky [OD] (kod funkce 04) /_3:
indikuje, Ze velikost odchylky prekrocila 0 ! C044
vami definovanou hodnotu. 7
| 1
Signal ; !
odchylky1 ' )
0 I_‘ |
“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponic Mode | FEF | —FU | Jedno
- Zobrazeni SRW P t | (Ev) | (USA)| tka
C041 | Nastaveni urovné Nastavuje uroven signalu X Jmenovity A
signalu pretizeni pretizeni mezi 0% az 200% (od proud daného
0 do dvojnasobku meénice
OLLVL 001.60A jmenovitého proudu ménice)
C042 | Nastaveni dosazeni Nastavuje uroven dosazeni X 0.0 0.0 Hz
frekvence pfi rozbéhu frekvence pro vystupni
frekvenci pfirozbéhu, rozsah je
ARV ACC 0000.0Hz 0.0 az 400.0 Hz
C043 | Nastaveni dosazeni Nastavuje uroven dosazeni X 0.0 0.0 Hz
frekvence pfi dobéhu frekvence pro vystupni
frekvenci pfi dobéhu, rozsah je
ARV DEC 0000.0Hz 0.0 az 400.0 Hz
CO044 | Nastaveni regulacni Nastavuje velikost pfipustné X 3.0 3.0 %
odchylky PID odchylky (absolutni hodnotu)
5 PID regulaéni smycky, rozsah
ARV PID 003.0% je 0.0 az 100%, rozlideni 0.1%
C052 | Horni limit Pokud regulovana veli¢ina X 100.0 | 100.0 %
regulované veli€iny prekroci tuto hodnotu, odpoji
5 se vystup druhého
PID LtU 0100.0% regulaéniho stupné FBV,
rozsah je 0.0 az 100.0%
C053 | Dolni limit Pokud regulovana veli¢ina X 0.0 0.0 %
regulované veli¢iny poklesne pod tuto hodnotu,
5 zapne se vystup druhého
PID LtL 0000.0% stupné regulatoru FBV, rozsah
je 0.0 az 100.0%
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Nastaveni komunikacni sité

Nasledujici tabulka obsahuje parametry, které konfiguruji vlastnosti sériového komuni-
kac¢niho portu ménice. Nastaveni maji vliv na zpusob komunikace. Aby byla zajisténa
spolehliva funkce sité, tato nastaveni nemohou byt ménéna jejim prostfednictvim. Pro
vice informaci o fizeni a monitorovani najdete v “Komunikace ModBus” na str. B-1.

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nazev / Pois Node | —FEF | —FU | Jedno
ce Zobrazeni SRW P ! (EU) | (USA) | tka
C071 | Volba komunikacni Tfi volby: X 06 04 baud
rychlosti 04...4800 b/s
05...9600 b/s
COM BAU 4800 06...19200 b/s
C072 | Pridéleni adresy Ur€uje adresu ménice v siti. X 1. A
Rozsah je 1 az 32.
COM ADR 00001
CO074 | Nastaveni parity Tfi volitelné kody: X 00 00
komunikace 00...Zadna parita
01...Suda parita
COM PRTY  NON 02...Licha parita
CO075 | Nastaveni Nastaveni je 1 nebo 2 X 1 1
komunikaéniho bitu 8
COMSTP 1BIT g =
C076 | Chovani pfi chybé Urcuje chovani ménice po X 02 02 o =,
komunikace chybé komunikace. S a
P&t voleb: C e
COM ESict None 00... Porucha (kéd E60) T 3
o . : @)
01...Rizené zastaveni 5 O
a porucha o @
(koéd chyby E60) =)
02...Zakazéna c
03... Volny dobéh
04...Rizené zastaveni
CO077 | Povolena doba Nastavuje periodu hlidaciho X 0.00 0.00 sec.
preruseni komunikace | Casovace.
Rozsah je 0.00 az 99.99 sec.
COM ETIM 000.00s
CQ078 | Prodleva Doba, po kterou ménic¢ ¢eka po X 0. 0. msec.
pfi komunikaci po obdrzeni zpravy, nez ji
- prenese.
COM Wait 00000ms Rozsah je 0. az 1000. ms
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Nastaveni analogovych signalt

Funkce v nasledujici tabulce konfiguruji signaly analogovych svorek. Zaznameneijte, Ze
tato nastaveni neméni napé ovou/proudovou nebo spotfebi¢ovou/zdrojovou charakter-

istiku - pouze nulu a rozsah (zobrazeni) signalu.

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / bonic Mode | _FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P | (EV) | (USA)| tka
C081 | Kalibrace napé&'ového | Zobrazovaci koeficient mezi v 100.0 | 100.0 %
vstupu (O) zadavacim signalem na
5 svorkach O — L (napé&’ovy
O-ADJ  0100.0% vstup) a vystupni frekvenci
ménice, rozsah je 0.0 az
200.0%
C082 | Kalibrace proudového | Zobrazovaci koeficient mezi v 100.0 | 100.0 %
vstupu (Ol) zadavacim signalem na
5 svorkach Ol — L (proudovy
OI-ADJ 0100.0% vstup) a vystupni frekvenci
ménice, rozsah je 0.0 az
200.0%
C085 | Dostaveni termisto- Rozsah je 0.0 az 200.0% v 100.0 | 100.0 %
rového vstupu
PTC Adj 0100.0%
C086 | Nastaveni nuly [AM] Rozsah je 0.0 az 10.0V v 0.0 0.0 \%
vystupu
AM-OFFST 0000.0V

Poznamka: Pokud obnovite pfednastavené hodnoty z vyrobniho zavodu, hodnoty se
zmeéni na puvodni (viz tabulka nahote). Pokud je to potfebné, po navratu k pocate€nim
hodnotam nastavte hodnoty vasi aplikace.
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Ménic¢ L200
Nezarazené funkce

Nasledujici tabulka obsahuje rizné funkce, které nebyly zafazeny do ostatnich
funk&nich skupin.

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponie Mode | _FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P T | (EU) | (USA) | tka
C091 | Zapnuti Debug modu Zobrazi parametry debug v 00 00
modu.
DBG Silct OFF Dvé Vo|by
00... Vypnuto
01...Zapnuto
C101 | Nastaveni paméti Urcuje frekvenci ménice po X 00 00
funkce Nahoru/Dol( vypnuti a opétovném zapnuti
napajeni. Dvé volby:
UP/DWN  NO-STR 00... Maze posledni frekvenci
01...Uchovava posledni
frekvenci, nastavenou pomoci
Nahoru/Dold
C102 | Nastaveni resetu Urcuje chovani po resetu [RS]. X 00 00
Tfi volby:
RS Slct  ON 00... Vymaz chyby nabé&znou

hranou, pokud je ménic¢ v
chodu, zastavi se
01...Vymaz chyby sestupnou
hranou, pokud je méni¢ v
chodu, zastavi se
02...Vymaz chyby nabéznou
hranou, pokud je ménic¢ v
chodu, nema vliv
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Vystupni logika a €asovani

Vystupni logické funkce — méni¢ umozriuje logické vystupni funkce. Muzete
vybrat kterékoliv dvé z deviti inteligentnich vystupnich funkci jako vnitfni vstupy.
Potom pro né nakonfigurujte logickou funkci jako AND, OR nebo XOR. Symbol
svorky pro novy vystup je [LOG]. Pouzijte C021, C022, nebo C026 k
nasmeérovani vysledku logické operace na svorky [11], [12], nebo vystupni relé.

Inteligentni co21;- _1!
vystupy pouzité 11
jako interni
vstu
Py L C141 C022r - '1!
RUN, FA1, : 12
FA2, OL, p{ Vstup A C143
OD, AL, Dc, X -
FBV, NDc ! f
— » Logicka funkce [LOG] AL1
- C142 AND, OR, XOR f ;
RUN, FA1, ! ALO
FA2, OL :
1 L »| Vstup B .
oD, AL, Dc, sHP I
FBV, NDc AL2
E’ Nasledujici tabulka znazorfiuje vSechny ¢tyfi kombinace logickych vstupl s
Q 2 vysledky vSech tfi logickych operaci.
© 8
33 2 Stav vstupu Stav vystupu[LOG]
= =
()
5 € A B AND OR XOR
¥ ©
g 0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
“C” Funkce Predvolbys
Run
Kéd . Mode
Nazev / . ; —-FEF -FU | Jedno
f”c':ak' Zobrazeni SRW Popis Edit | Eu) | (USA) | tka
C141 | Volba vstupu A vystupni | Nastaveni volbou z 9 program- X 00 00
logické funkce ovatelnych vystupnich funkci
- pro vystupni logickou funkci
LogicOut1 RUN
C142 | Volba vstupu B vystupni X 01 01
logické funkce
LogicOut2 FA1
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Poznamka: Jestlize vyuzivate zpozdéni vypnuti vystupni svorky (kterykoliv z C145,

“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponie Mode | FEF | —FU | Jedno
. Zobrazeni SRW P | (EU) | (USA) | tka
C143 | Vybér logické funkce Aplikuje jednu z logickych X 00 00
- funkci k vypoctu vystupu
LogicOPE  AND [LOG], fii volby:
00... [LOG] = A AND B
01..[LOG]=AORB
02...[LOG] = A XOR B
Funkce zpozdéni sepnuti/rozepnuti vystupniho signalu - inteligentni vystupy [11],
[12], a vystupni relé maji nastavitelné zpozdéni zmény signalu. Kazdy vystup muze
zpozdit bud’ pfechod Zap-Vyp nebo Vyp-Zap nebo oboji. Zpozdéni zmény signalu je
nastavitelné od 0.1 do 100.0 sec. Tato funkce je uzite€na v aplikacich, kde musite
upravovat vystupni signal, aby bylo vyhovéno ¢asovym pozadavkum nékterych
externich zafizeni.
“C” Funkce Predvolbys
Run
od Nézev / Ponie Mode | _FEF | —FU | Jedno
Zobrazeni SRW P T | (EU) | (USA) | tka
ce -
C144 | Zpozdéni zapnuti svorky | Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec. 3 =
(111
=e)
DLAY 11 0000.0s @ 3
-
C145 | Zpozdéni vypnuti svorky | Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec. < (8
[11] T I
o 9L
HOLD 11 0000.0s > 8
o
C146 | Zpozdéni zapnuti svorky | Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec. g
[12]
DLAY 12 0000.0s
C147 | Zpozdéni vypnuti svorky Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec.
[12]
HOLD 12 0000.0s
C148 | Zpozdéni zapnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec.
vystupniho relé
DLAY RY 0000.0s
C149 | Zpozdéni vypnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 sec.
vystupniho relé
HOLD RY 0000.0s

C147, C149 > 0.0 sec.), svorka [RS] (Reset) bude mit mirné vliv na pfechod Zap-Vyp.
Normalné (bez pouziti zpozdéni vypnuti), vstup [RS] zpUsobi okamzité sou¢asné
vypnuti vystupl k motoru a logickych vystupl. AvSak, pokud néktery z vystupu pouziva
zpozdéni vypnut, po aktivaci vstupu [RS] tento vystup zlistane pfed vypnutim zapnuty
po dodate¢nou dobu cca 1 sec.
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“H” Skupina: Motorové konstanty

“H” Skupina: Motorové konstanty

Skupina “H” parametr(l konfiguruje parametry Algoritmus fizeni momentu
motoru ménice. Pro pfizpusobeni motoru

musite ruéné nastavit hodnoty H0O03 a HO04.
Parametry H006 a H007 jsou pfednastaveny Wit ez 00

, , ) . konstantni moment :
z vyrobniho zavodu. Pokud chcete obnovit ' Vystup
paramery na prednastavené z vyroby, ,
o1 |

pouzijte proceduru popsanou v “Obnoveni

hodnot, pfednastavenych z vyrobniho U/ Fizeni, 0
redukovany moment

zavodu” na strané 6-8.. Pouzijte A044 k
vybéru algoritmu fizeni momentu, jak je
ukazano na diagramu.

“H” Funkce Predvolbys
Run
Kéd ” Mode
Nazev / . . . -FEF | -FU | Jedno
f”c’;"' Zobrazeni SRW ZehiacetSRIERE Edit | £y) | (USA)| tka
H003 | Vykon motoru Devét voleb: X Specifiovano kW
0.2/04/075/15/22/3.7 dle vykonu
AUXK 0.4 kw 55/75/11 konkrétniho
> H203 | Vykon motoru, Devét voleb: X typu menice kW
c 2. nastaveni 02/04/0.75/15/22/3.7
o 2 5.5/7.5/11
8 6] 2AUXK 0.4 kW
S — HO004 | Nastaveni poétu polt Ctyfi volby: X 4 4 poly
o2 2/4/61/8
=l AUX P 4p
C
o £ H204 | Nastaveni poctu pold, 2. | Ctyfi volby: X 4 4 poly
X © motor 2/4/6/8
8 2AUXP  4p
HOO06 | Stabiliza¢ni konstanta Motorova konstanta (pfednas- v 100 100
motoru tavena hodnota), rozsah je 0 az
255
AUXKCD 100
H206 | Stabiliza¢ni konstanta Motorova konstanta (pfednas- v 100 100
motoru, 2. motor tavena hodnota), rozsah je 0 az
255
2AUXKCD 100
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m Na zacatek

Na zacatek

Pfedchozi kapitola 3 Vam umoznila ziskat obecné znalosti ohledné programovatelnych
funkci ménice. Doporucujeme napfed prohlédnout kapitolu funkci ménice abyste se s
nimi seznamili. Tato kapitola stavi na Vasich ziskanych znalostech a prohlubuje je v
nasledujicich smérech:

1. Pribuzné funkce — Nékteré parametry souviseji s ostatnimi funkcemi, nebo
podmiriuji jejich nastaveni. Tato ¢ast vas seznami s témito souvislostmi a osvétli
nékteré interakce.

2. Inteligentni svorky — Nékteré vstupni - vystupni vazby ménice jsou reailozovany
pomoci logickych fidicich svorek.

3. Elektrické propojeni — Tato kapitola ukazuje jak provést pfipojeni ménice k jinym
pristrojum.

4. Provoz PID regulatoru — Méni¢e L200 maiji zabudovany technologicky PID regula-
tor. tato kapitola vysvétluje parametry tohoto regulatoru a jeho vstupni a vystupni
vazby.

5. Vicemotorovy pohon — Jeden méni¢ L200 Ize vyuzit k napajeni pohonu s vice
motory. Tato kapitola obsahuje popis zapojeni a nastaveni patrametrd pro takovéto
provozy.

Obsah této kapitoly Vam napomze pfi vyhledani parametrd dulezitych pro Vasi aplikaci
a ukaze Vam jejich pouziti. Zakladni instalace a testovaci chod je popsan v kapitole 2.
Kapitola 4 zacina v bodé kdy je potfeba zaélenit méni¢ do rozsahlejSiho automatiza-
¢niho celku.

Bezpecnostni upozornéni pro provoz

Pfred pokraCovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni.

VAROVANI: Chladi¢ méni¢e muze mit vysokou teplotu. Nedotykejte se ho, vznika
nebezpeci popalenin.

VAROVANI: Provoz pfi vysoké nebo nizké rychlosti mtize byt v méni&i snadno
nastaven. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v pracovnim rozsahu motoru a
stroju. Vznika nebezpedéi zranéni.

VAROVANI: Je-li motor provozovan na frekvenci vy$$i nez je standardni nastaveni
(50 Hz/60 Hz), zkontrolujte rychlost motoru a stroje s jejich vyrobcem a teprve poté ho
provozujte. Jinak vznika nebezpeci poskozeni stroje.
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L200 Ménic

Varovna upozornéni pro provoz

Pfed pokracovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni.

VY STRAHA: Zapinejte napajeci napéti az po uzavieni ¢elniho krytu. Po dobu
napajeni neotvirejte Celni kryt. Vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem.

VY STRAHA: Neovladejte spinade mokryma rukama. Vznika nebezpeéi Grazu
elektrickym proudem.

VY STRAHA: Kdyz je méni¢ napajeny, nedotykejte se svorek ménice i kdyz pohon
stoji. Vznika nebezpedi urazu elektrickym proudem.

VY STRAHA: Je-li zvolen rezim restartu, muze dojit k nahodnému startu po zastaveni
nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji. Zajistéte, aby stroj byl navrzen tak,
Ze bezpelnost obsluhy bude zajisténa i pfi restartu. Vznika nebezpedi zranéni.

VYSTRAHA: | kdyZ napajeni je kratkodobé vypnuto mliZze nastat restart po obnoveni
napajeni, kdyz povel k chodu trva. Je-li to nebezpeéné pro personal, zapojte obvody
tak, aby nedochazelo k re+startu po obnoveni napajeni. Vznika nebezpedi zranéni.

VY STRAHA: Tlagitko STOP na méni¢i je aktivni pouze kdyZ na tuto funkci bylo
nastaveno. Tlagitko nouzového stopu musi byt zvlast. Jinak vznika nebezpedi zranéni.

VY STRAHA: Pokud byl dan povel k chodu, po restartu poruchy dojde nahle k restartu.

Provérte, Ze resetujete poruchu az po zrueni povelu chodu. Vznika nebezpedi zranéni.

VY STRAHA: Nedotykejte se vnittku napajeného méniée nebo nestrkejte do néj draty.
Vznika nebezpedi Urazu elektrickym proudem a poZzar.

VY STRAHA: Je-li zapnuto napajeni pfi signalu k chodu, motor se zaéne toéit, coz je

nebezpecné. Pfed zapnutim napajeni se presvédCete, ze neni nastaven povel k chodu.

VYSTRAHA: Je-li tlagitko STOP neuéinné, stlateni stop nezrusi chod ani poruchu.

S>>k b bbbk

VY STRAHA: Pouzijte nezavislé bezpeénostni stop tlagitko, pokud to aplikace
vyZaduje.
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Pripojeni k PLC a jinym pfistrojum
Méni¢e HITACHI jsou uréeny pro mnoho druht rozdilné naro¢nych aplikaci. Pfi instalaci
Vam klavesnice méniCe (nebo jiny programovaci nastroj) ulehli po€atecni nastaveni
pro danou aplikaci. Pfi b&Zném provozu je ménic fizen povely pfichdzejicimi z fidiciho
konektoru, nebo seriovou sbérnici z jiného fidiciho pfistroje. V jednoduchych
aplikacich, jako regulace rychlosti dopravniku, je mozné vyuzit i spinace chod/stop a
vatelny automat (PLC) jako Fidici prvek systému. Proto je nutné realizovat vazby mezi
PLC a frekvenénim ménic¢em.

Neni mozné v této pfiru€ce obsahnout vSechny mozné varianty aplikaci. Je proto
nezbytné znat elektrické specifikace pristojl, které hodlate k ménici pfipojit. Nasledujici
odstavce Vam usnadni volbu bezpeé&ného pfipojeni Vasich pfistroji k ménigi.

VAROVANI: Piekrogi-li maximalni napéti a proudy charakteristické hodnoty jednot-
livych pfistroju maze dojit k jejich poskozeni nebo zniceni.

Spojeni mezi méni¢em a ostatnimi

N . ., Y. , Jiny pfistroj L200 Ménic
pristroji zavisi na vstupné/vystupnich ol
hodnotach obou pfipojnych mist (viz Vstupni )« S'Sl’”f‘ : Vst
diagram na pravé stran&). K nastavitel- el Sporecnd obvod
nymlvst’upﬂm mépiégvlze’pfi’pojit jak , ' signal o
zdrojové tak spotfebicové vystupy Vystupni spoletna >|. ound I
protistrany (PLC). Nasledujici kapitola <
ukazuje vntini zapojeni jednotlivych
vstupné/vystupnich svorek (v nékterych

PLC Ménic

pfipadech zapojeni bude potfeba externi
zdroj).

24V
Pcs—@f

1 |

Abychom piedesli pfipadnému poskozeni
a zajistili spravnou funkci Vasi aplikace,
doporucujeme sestavit schema vSech
vnéjsich pfipojeni ménice véetné vstupné/
vystupnich obvodu téchto pfistroja.
Nasledné:

Vstupni
| | obvody

e

ol ]|lw]|ln
|

1. Provérte napétova a proudova
omezeni obou pfipojenych stran

2. Provéite spravnost logiky (aktivni H
nebo aktivni L) pfi spinani ON/OFF pro
kazdou vazbu GND

3. Provérte pocatec¢ni a kone¢nou
hodnotu analogovych signall a jejich
nasobici faktor (zda neprekraluji meze
protistrany).

§
N>
S O
O ©
-~ O
QO »
©

4. Analyzujte k ¢emu muze dojit pokud néktera z pfipojenych stran ztrati napajeni,
nebo je pfipojena k napajeni pozdéji nez ostatni.
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Priklad zapojeni
Nasledujici schema predstavuje obecny pfiklad zapojenillogickych ovladacich obvodl
ve spojeni se silovym zapojenim popsanym v kapitole 2. U¢elem této kapitoly je pomoci
Vam zvolit spravné zapojeni jednotlivych svorek pro Vasi specifickou aplikaci.

Stykag, jistic,

chranic [ I
0 T~O— R SJ200 U |
! | I (L1) (T1)
napdjeci sit ! L [ |
3f nebo 1f I O\\C 1 S V |
dle modelu : | : (L2) (T2)
I I | [ |
1 1 1 [ —\
l o\'\c 1 T W |
A ; N(L3) (T3)
Inteligentni stejnosmérna
vstupy (6 svorek) PDI*1 (t\I/L:)rlrilgll:\ae’
PCS gooiene
Pozn.: Pro pfipojeni Vpfed | 24V PDl/ pfisluSenstvi)
inteligentnich vstup- + + l
nich svorek pouzijte 00— 1 1 Vstupni | \_— |
stinéné kabely s Vzad [ obvod Brzdna
kroucenymi pary jenotka
vodicd. Stinéni +—O07 00— 2 (volitelna)
kabeld pfipojte na |
spoleCnou svorkul, ¢ ~ " 3
pouze na strané | N/
ménice. -
+o—0—]4} Ielinteligentni
I svorka nebo vstup
- E 5 pro termistor
I | AL
Termistor GND pro logické vstupy L f [ Rel . vontakt
eleovy konta
ALO o
28
= -
MP AL2 Vystupy s otevienym 8—
Vystupni kolektorem é
>5\ AM Obﬂ vody Signal chodu =)
I « 12
Analogova reference H
| V. Dosazeni|frekvence
< 0-10VDC 0O I T !
| —+-
4-20mA Ol - GND pro logické|vystupy
L { . jcmz —( - —( A
GND pro analogové signaly I T—B&—

Spotfebicova
logika

Zdrojova
logika
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Specifikace logickych Fidicich signali

Svorkovnice logickych Fidicich obvodu jsou
umistény pod €elnim odnimatelnym kry-tem.
Svorkovnice kontaktu relé je umisténa vlevo.
Oznaceni konektoru je znazornéno nize

Releové kontakty

///

AL2 ALT ALO a
Analog. Analogovy Logicky
vystup vstup Logicky vstup vystup

1l I I
AM(H|O|OI|L|L|5[4|3]|2]1|PCS|CM2[12|11

Elektricka specifikace logickych Fidicich svorek je v nasledujici tabulce:

Nazev svorky Popis Specifikace
[PCS] +24V pro logické vstupy 24VDC, 30 mA max. (nezkratujte se svorkou L)
[11, 121, [3], [4], [5], | diskretni logické vstupy 27VDC max. (pouzijte svorku PCS nebo externi
6 zdroj spojeny se svorkou L)
[L] (horni fada) *1 | GND pro logické vstupy soucet proudd vstupt [11—[6]
[11], [12] diskretni logické vystupy 50mA maximalni proud ve stavu ON
27 VDC maximalni napéti ve stavu OFF
[CM2] GND pro logické vystupy 100 mA: soucet proudll vystupt 11 a 12
[AM] Analog voltage output 0 az 10VDC, 1mA maximalné
[L] (dolni fada) *2 | GND pro analogové signdly | soucet proudl svorek Ol, O, H, a AM
% [Ol] analogovy proudovy vstup rozsah 4 az 19.6 mA, nominalné 20 mA,
S vstupni impedance 250 W
(@)
© [O] analogovy napétovy vstup rozsah 0 az 9.8 VDC, 10VDC nominal,
% input impedance 10 kW
] [H] +10V referenéni napéti 10VDC nominalné, 10 mA max
[ALO] pfepinaci kontakt relé 250 VAC, 2.5A (R zatéz) max.,
— - 250 VAC, 0.2A (I zatéz, P.F.=0.4) max.
[AL1]*3 spinaci kontakt relé 100 VAC, 10mA min.
- — - 30 VDC, 3.0A (R zatéZ) max.
[AL2] *3 rozpinaci kontakt relé 30 VDC, 0.7A (I zatéz, P.F.=0.4) max.

5VDC, 100mA min.

Poznamkal:Obé svorky [L] jsou uvniti ménice elektricky spojeny.

Poznamka2: Doporuéujeme pouzit svorku [L] v horni fadé jako GND pro logické I/O a v
dolni fadé pro analogove I/O.

Poznamka3: Tovarni konfigurace N.O./N.C. kontakt( relé viz strana 4-35.
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L200 Ménic

Seznam funkci inteligentnich svorek

Inteligentni vstupy

V nasledujici tabulce naleznete odpovidajici stranky této pfirucky, kde jsou uvedeny
popisy jednotlivych funkci.

Inteligentni vstupy
Symbol Kéd Nazev Strana
FW 00 chod vpred / stop 4-12
RV 01 chod vzad / stop 4-12
CF1 02 nastaveni pevné rychlosti, Bit 0 (LSB) 4-13
CF2 03 nastaveni pevné rychlosti, Bit 1 4-13
CF3 04 nastaveni pevné rychlosti, Bit 2 4-13
CF4 05 nastaveni pevné trychlosti, Bit 3 4-13
JG 06 tipovani 4-15
DB 07 vnéjSi ovladani stejnosmérné brzdy 4-16
SET 08 nastaveni pro druhy motor 4-17
2CH 09 druhé nastaveni rozbéhu a dobéhu 4-18
FRS 11 volny dobéh 4-19
EXT 12 vnéjSi chyba 4-20
USP 13 ochrana proti neoCekavanému startu 4-21
SFT 15 softwarovy zamek 4-22
AT 16 volba analogového vstupu (napéti/proud) 4-23
RS 18 reset ménice 4-24
TH 19 termistorova ochrana motoru 4-25
STA 20 chod (tfivodiCové ovladani) 4-26
STP 21 stop (tfivodicové ovladani) 4-26 3
F/R 22 vpred/vzad (tfivodiCové ovladani) 4-26 g
PID 23 blokovani PID regulace 4-28 C<D
PIDC 24 reset PID regulace 4-28 %
UP 27 dalkové ovladani povel “nahoru” 4-29
DWN 28 dalkové ovladani povel “dold” 4-29
ubC 29 dalkové ovladani vymazani zadané hodnoty 4-29
OPE 31 preneseni ovladani na operatorsky panel 4-31
ADD 50 povoleni pficteni frekvence 4-32
F-TM 51 preneseni ovladani na svorkovnici 4-33




m Seznam funkci inteligentnich svorek

Inteligentni vystupy

V nasledujici tabulce naleznete odpovidajici stranky této pfiru¢ky, kde jsou uvedeny
popisy jednotlivych funkci.

Inteligentni vystupy

Symbol Kod Nazev Strana
RUN 00 signal “chod” 4-37
FA1 01 dosazeni frekvence - aktivni pfi konstantni 4-38

rychlosti (typ 1)
FA2 02 dosazeni frekvence - aktivni nad nastavenou 4-38
rychlost (typ 2)
oL 03 predbézné hlaseni pfetizeni 4-40
oD 04 hlaseni prekroCeni odchylky regulace PID 4-41
AL 05 signal poplach 4-42
Dc 06 detekce pFeruseni spojeni analogového vstupu 4-44
FBV 07 dosazeni Urovné zpétné vazby 4-45
NDc 08 detekce sitového pfipojeni 4-48
LOG 09 logicky vystup 4-49
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Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Svorky [1], [2], [3], [4], [5], a [6] jsou v8echny stejné, programovatelné vstupy pro
obecné pouziti. K napajeni vstupnich obvodu Ize vyuzit vnitfni (izolovany) zdroj +24V,
nebo externi zdroj. Tato sekce popisuje pouziti vstupnich obvodu a jejich spravné
pfipojeni ke spinaclim nebo tranzistorovym vystuplm jinych pfistroja.

Ménice L200 dovoluji pouziti tzv. zdrojového nebo spotfebiCového typu logiky vstupt.
Tyto nazvy nam oznacuji zpusob pfipojeni k vnéjSimu pfistroji - “spotfebicovy typ”
znamena, ze proud te€e z pouzitého vstupu do spole¢né svorky GND, nebo “zrojovy
typ” kdy proud te€e z kladné svorky zdroje do pouzitého vstupu. Je mozné ze oznaceni
spotfebi¢ovy/zdrojovy je odliSné ve Vasi zemi nebo ve Vasem prlimyslovém odvétvi. V
kazdém pfipadé dodrzujte pro Vasi aplikaci nasledujici principy zapojeni.
Méni¢ ma DIP pfepinac, kterym lIze volit o

typ zapojeni svorek spotiebiovy, nebo Logicke vstupy ,
zdrojovy. Po odejmuti dolni ¢asti ¢elniho | '
krytu méni€e naleznete na desce PS na LIsl4al3][2]1]pPcS
pravé strané logické svorkovnice pFepi-
nac s oznacenim poloh SR/SK (source-
zdrojovy/ sink - spotfebiovy).
Nezaméiite prepinac s dal$imi dvéma Legenda:
umisténymi dale od svorkovnice.

Oznaceni SR/SK je napsano na desce

»
PS (viz obrazek vpravo). @ l Spotfebitovy @ TZdrOJOVy
[SK] [SK]

e o 7

(vychozi)

VAROVANI: Pfed prepnutim tohoto spinade vypnéte napajeni ménide, jinak hrozi
zni¢eni vnitfniho vstupniho obvodu ménice.

Svorka [PCS] svorka pro pripojeni 7200
programovatelného automatu - pod |
pojmem programovatelny automat si Ize PCS M ¢
predstavit jakykoliv programovatelny SK o
fidici systém, jehoz logické vystupy Ize _O/o— 24V »n
pfipoji k logickym vstuptim ménice. Na L ooR | <+> 0}
obrazku vpravo je znazornén vstupni : SK - 8‘
obvod méniCe. Horni Cast spinace SR/ 5
SK voli, zda bude svorka PCS pfipojena o— =
k internim +24V, nebo zda bude pouzit .. \

vivs . . v s v we Spolecna vstupl
vnéjSi zdroj. Dolni ¢ast spinace pfipojuje
spoleény vodi¢ vstupnich obvodd bud k

logické zemi nebo k +24V vnitfniho
zdroje.

Vstupni

Ovody na nasledujicich stranach obvody

znazorfiuji 4 mozné kombinace pouziti
spotfebiCové nebo zdrojove logiky a
vnitfniho nebo vnéjSiho zdroje.

T

Logicka GND

—
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Nasledujici dvé schemata znazoriuji pouziti +24V vnitfniho zdroje ménice. V kazdém
obrazku je znazornéno pouziti jednoduchych spinacul i vystupu s tranzistory. V niz§im
obrazku je propojeni svorky [L] nutné pouze, pokud jsou pouzity vystupy s tranzistory.
Presvédcete se pro kazdé zapojeni o spravné poloze prepinate SR/SK..

Spotiebi¢ové vstupy, vnitini zdroj | L200
spina¢ SR/SK = poloha SK
PCSi— M ¢

(0D
N

()]
~

vystupy s otevienym kolek-

torem, tranzistory NPN OSR
vstupni
spinace
fidici automat
1
—> ’—o/ o 1 [
1 1 vstupni
1 I 1
. . . obvody
1 ! 1
I
: 5—> »—o/o 5 DJ
| { GND Logicka GND
73 > L
Zdrojové vstupy, vnitini zdroj | L200
spina€ SR/SK = poloha SR
PCSi— M ¢
tranzistory PNP SK 24\
- zdrojové vystupy OER +
5 ; @
<>D fidici automat spoll_e(";né (pfi- : CSK
S pojit k PCS) SR
Q@ ’ > -
7)) vstupni
© spinace
: 1, o0 1
I

r;-"
;l\
Ql====
[|]_§§
OC
g3

druhy pol
zdroje GND Logickda GND

N
—
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Nasledujici dvé schemata znazorriuji zapojeni vstupnich obvodu s pouzitim externiho
zdroje. pouzijete-li horni zapojeni, nezapomerite instalovat nazna¢enou diodu znemoz-
fujici opacnou polaritu proudu. Tato dioda pfedstavuje ochranu pro pfipad nespravné
polohy pfepinaCe SR/SK. PfesvédCete se pro kazdé zapojeni o spravné poloze
prepinate SR/SK.

Spotiebicové vstupy, vnitini zdroj

spina¢ SR/SK = poloha SK | L200
— PCS+—M ¢
vystupy s otevienym kole- I* I* . SK 24V
ktorem, tranzistory NPN 1 oﬁ <+>
— 24V ' -
Fidici automat <+ 5 SK
— SR
vstupni O [
spinace
+ +V 1
_ > t+—o" o 1 .
! ! 1 vstupni
' | ' obvody
1 1
5 L o5 5 DJ

—’ r
{ |
I

GND Logicka GND

* Pozn.: Je-li zem externiho zdroje spojena se svorkou L,
pak instalujte tuto diodu

Zdrojové vstupy, vnitini zdroj | L200
spina¢ SR/SK = poloha SR
PCS—=+—M ¢
)
SK
tranzistory PNP OER 24V+ @
zdrojové vystupy | ] (_) §
fidici automat 24V e s.
+ SR | S
- vstupni |
! spinace
' 1, +—o0"o0— 1 )
] : : ! vstupni
1 I : obvody
1 ! 1
<+> 3 5 o005 DJ

—/ 24V

GND Logicka GND

v
—
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Povely chod vpred/stop a chod vzad/stop:

Pfivedete-li povel k chodu na svorku [FW], méni¢ se rozb&éhne smérem “vpfed” (Uroven
H) a zastavi (Uroven L). Pfivedete-li povel k chodu na svorku [RV], méni¢ se rozbéhne
smérem “vzad” (Uroven H) a zastavi (Urover L).

Kod oznacenl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
00 FW chod vpred/stop ON méni¢ v chodu, motor se to€i ve smyslu “vpfed”
OFF meénic¢ zastaven, motor zastaven
01 RV chod vzad/stop ON méni¢ v chodu, motor se to€i ve smyslu “vzad”
OFF meéni¢ zastaven, motor zastaven
Platné pro vstupy: 888; 888(25 €003, C004, PFiklad (tovarni nastveni vstupl viz str 3—42):
Nutné nastaveni: | A002 =01 RV FW
Poznamky: L{5|4(3]|2]|1]|PC
» Jsou-li oba vstupy FW a RV aktivni ve stejném J) J)
¢ase, ménic se zastavi.
* Je-li nastavena opacni logika svorek FW nebo
RV, (aktivni pfi rozepnuti) motor se rozebéhne
pfi rozepnuti svorky, nebo pfi pferuseni
obvodu. viz specifikace I/O strana 4-6.

‘ Poznamka: Parametr F004, nastaveni sméru pfi ovladani z operatorského panelu (dale
jen OP) voli, kterym smérem se bude motor otacet pfi povelu chodu z OP. Nastaveni
této funkce nema vliv na ovladani ze svorek FW a RV.

Poznamka: Je-li povel chodu aktivni jiz pfi zapnuti sité, pohon se okamzZité rozbiha.
Tato situace mize byt nebezpeéna jak pro zafizeni tak pro osoby! Pfed zapnutim sité
se vzdy presvédclete, Ze povel k chodu neni aktivni.
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Volba pevnych rychlosti

Pamét ménic¢e mlze obsahovat az 16 pevnych ry-
chlosti, které Ize pouzit pro ustalené provozni

stavy. Volba pFisluné pevné rychlsti se provadi EeTne Vstupni funkce
binarni kombinaci ¢tyF vstupnich signaltd CF1 az rychlosti | ~c. | cr3 | cF2 | CF1
CF4 (viz tabulka vpravo). Funkce CF1 az CF4 Ize
libovolné piitadit svorkam 1 az 6. Pouziti véech rychlost1 j0 ]0 0 |0
Ctyf signald neni podminkou. rychlost2 |0 0 0 1
llllll rychlost3 |0 0 1 0
‘ Povz,namka. Pri vollbe P,evnych rychlostl_ vzdy rychlostd |0 0 1 1
zacinejte od horniho rfadku tabulky nejnizSim
. . : rychlost5 |0 1 0 0
vyznamovym bitem CF1, CF2, atd.
rychlost6 |0 1 0 1
P|:|kladvpou2|t| losmlo ryvchlostl na obraqu nize rychlost7 | 0 1 1 0
nazorné ukazuje prabéhy zmén rychlosti v zavis-
losti na stavu funkci CF1 az CF3. rychlost8 10 |1 ! !
3 rychlost rychlost9 |1 0 0 0
7 rychlost 10 | 1 0 0 1
5 rychlost 11 | 1 0 1 0
2 rychlost 12 | 1 0 1 1
1
6 rychlost 13 | 1 1 0 0
4 rychlost 14 | 1 1 0 1
0 rychlost15 |1 |1 |1 |0
1 rychlost 16 | 1 1 1 1
crl o | || |
1
[CF2] 0 | | | | ; .
1 Poznamka: rychlost 0 se nastavuje
[CF3] 0 | parametrem A020
1
[FWD] 0 | |
t
)
%)
A (I Nazev funkce Stav Popis 5}
volby svorky P 8.
02 CF1 Volba pevné rychlosti bit | ON binarni kéd pevné rychlosti, bit 0, logicka 1 é
0(LSB
( ) OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 0, logicka 0 2~
03 CF2 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kéd pevné rychlosti, bit 1, logicka 1
1
OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 1, logicka 0
04 CF3 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kéd pevné rychlosti, bit 2, logicka 1
2
OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 2 logicka 0
05 CF4 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kdéd pevné rychlosti, bit 3, logicka 1
3 (MSB
( ) OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 3, logicka 0
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ied (CEIELEN] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
Platné pro vstupy: G001, C002, C003, C004, CO05, Priklad (nékteré ze vstupl CF vyZaduji nastavit,
€006 nékteré jsou nastaveny tovarné - viz strana 3—
_ 42):
. . F001, A001 = 02 ==
Nutné nastaveni: ' ’
A020 to A035 (MSB) (LSB)
Poznamky: cra 73 g, CF1
* P¥i programovani pevnych rychlosti
nezapomerfite pro kazdé nastaveni ulozit tlagit- L5 PCS

kem STORE, nez piejdete k dalSi rychlosti.
pokud nepotvrdite nastaveni tlaCitkem STORE
nejsou data ulozena.

* Je-li nutné nastavit rychlost vyssi nez
50Hz(60Hz) je nutné napfed zvysit maximalni
frekvenci v parame-tru A0O04 na maximalni
potfebnou hodnotu.

i

* V dobé pouziti pevnych rychlosti se Vam v parametru d001 zobrazuje pravé aktualni
rychlost v kazdém okamZiku provozu.

—O\O—.h
—O\O—oo
_O\O_I\)3

viz specifikace 1/O strana 4-6.

‘ """ | Poznamka: P¥i pouziti pevnych rychlosti nezobrazujte parametr FO01 a neménte
hodnotu v parametru FO01 za chodu (zménili byste si hodnotu pravé uzivané rychlosti).
Je-li zapotiebi monitorovat okamzitou rychlost , prosim pouzijte zobrazeni d001.

Jsou mozné dva zpUsoby pro naprogramovani registrii pevnych rychlosti A020 az
A035:

1. Standardni programovani za pouziti OP:
a. Zvolte parametr A020 az A035.
b. Stisknéte tlacitko @) , ¢imZ se zobrazi hodnota parametru.
c. Pouzijte tlacgitka A\ a \&/ ke zméne hodnoty parametru.
d. Tlacitkem G uloZte nastavenou hodnotu do paméti.

2. Programovani za pomoci CF spinacu. Postupujte v nasledujicich krocich:
a. Vypnéte povel chodu (ménic v klidu).

b. Zvolte pomoci vstupt CF pozadovanou pevnou rychlost. Na OP nastavte funkci
FOO1.

c. Nastavte pozadovanou hodnotu pevné trychlosti tlacitky A\ a \&/ .

§
N>
S O
O ©
-~ O
QO »
©

d. Stisknéte tlacitko (s®) aby doslo k zapisu navolené hodnoty. funkce FO01 nyni
zobrazuje pevnou rychlost n.

€. Pfesvédcete se stiskem tlacitka @) , Ze nastaveni je v poradku.
f. Pro nastaveni dal$i pevné rychlosti opakujte kroky 2.a)az 2. e) .
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Povel tipovani

Tipovaci vstup [JG] se pouziva k manual-

1
nimu pootaceni pohonu nizkou rychlosti o [JG] 0 |
malé useky (napf. k pfesnému polohovani [FW], 1
nastroje pfi nastavovani zafizeni). Rychlost [RV]
je omezena na 10 Hz a nastavuje se : : :
parametrem A038. Tipovani nepouziva Jog I ! !
v , [ speed |1 _ Lo L -
rozbéhové rampy, proto doporucujeme i ] i
nastavit rychlost tipovani pod 5 Hz, aby jste A038 V/ '\ p

zabranili pfipadné chybé nadproudu. X i
Je-li sepnuta svorka [JG] a je-li zadan povel Tvo dob&hu Fiﬁ?%?/éni
chodu, pohon provadi operaci tipovani. Aby yp pritip

bylo mozné pouZzit k povelu chod tipovani

tlaitka RUN na OP je nutné nastavit v para-

metru A002 (zdroj povelu chod) hodnotu 02.

Funkci A039 Ize zvolit zplsob dobéhu pfi tipovani. Moznosti jsou nasledujici:

* 00 zastaveni volnym dobéhem (bez dobéhové rampy)

* 01 decelerace a zastaveni (stantardni chovani)

* 02 stejnosmeérné brzdéni a zastaveni

o (I Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
06 JG Tipovani ON méni¢ bézi, motor se otaci na frekvenci zadané v
parametru tipovaci frekvence
OFF | méni€ je zastaven
Platné pro vstupy: 888‘15 €002, C003, C004, CO05, Priklad: (potfebné nastaveni viz strana 3—42):
. - A002= 01, A038 > B082,
Nutné nastaveni: A038 > 0, A039
p JG
Poznamky:

2|1 |PC§

* tipovani neni provedeno, pokud je frekvence
tipovani A038 nastavena niz§i nez pocatecni

frekvence b082, nebo je jeji honota 0 Hz.
* pfesvédcete se Ze motor je pfi zadani povelu
chodu pro funkci [JG] zastaven.

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Vnéjsi signal ovladani stejnosmérné brzdy (DB)

Je-li sepnuta svorka s vyznamem DB, méni¢
prejde do reZzimu stejnosmérného brzdéni,
pokud jsou spinény i dalSi pfedpoklady

Pfipad 1

uvedené nize: [FW, RV]

* A053 — prodleva stejnosmérné brzdy,
rozsah nastaveni od 0.1 to 5.0 s. [DB]

O - O

|
* A054 — nastaveni sily stejnosmérné brzdy, Vystupni !
rozsah nastaveni 0 az 100%. M

frekvence
Z obrazk( na pravé strané je patrné jak bude
pracovat stejnosmérné brzdéni v jednotlivych

pfipadech. PFipad 2
1. Pripad 1 — svorka [FW] nebo [RV] je 1| ——
aktivni. PFi aktivaci svorky [DB] ménic " oveSh0dZ g
prejde do stavu ss brzdéni. Po deaktivaci 1 ‘
svorky [DB] pohon opét najede po [DB] 0
rozbéhové rampé na zadanou frekvenci. | |
, , |
2. Pfipad 2 — povel chodu byl zadan z OP. nykStupnI \ '
PFi aktivaci svorky [DB] méni¢ piejde do rexvence N\

stavu ss brzdéni. Po deaktivaci svorky

[DB] pohon zustane ve vypnutém stavu.

3. Pripad 3 — povel chodu byl zadan z OP. Povel chod 1
PFi aktivaci svorky [DB] ménic prejde po ove OCPO uz

0
odeznéni prodlevy nastavené v A053 do 1
stavu ss brzdéni.Po dobu prodlevy je mo- [DB] 0

tor ve stavu volného dobéhu. PO deakti-
vaci svorky [DB] z(istava pohon zastaven.

Vystupni | |
frekvence | LI |
AL SR Nazev funkce Stav Popis
— volby svorky
c
N ‘© 07 DB vnéjsi ovladani ON v prubéhu dobéhu je aktivni stejnosmérné brzdéni
o] (>D stejnosmémé brzdy
8 S OFF | dobéh probiha bez stejnosmérného brzdéni
~- O
0 » Platné pro vstupy: 888& C002, C003, C004, C005, Priklad (potfebné nastaveni vstupl viz str. 3—42):
@©
Nutné nastaveni: AD33, ADS4
Poznamk PS
Y4 y:
S L{5(4|3|2]|1|PCS
* Pokud je sila ss brzdéni (A054) nastavena
vysoka neni mozno nechat svorku [DB] trvale (l)
sepnutou po delSi ¢as (zalezi na aplikaci).
» Stejnosmérna brzda neni uréena k pouziti jako
pfidrzna brzda ale slouzi pouze k bezpecnému
zastaveni. Jako pfidrznou brzdu pouzijte brzdu
mechanickou. Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Volba druhého motoru

Prifadite-li nékteré inteligentni svorce vyznam [SET] muzete jeji aktivaci volit mezi
dvéma soubory nastavenych parametrl motoru. Druhé nastaveni mize obsahovat
alternativni sadu parametrl motoru. PFi aktivni svorkce [SET] se bude provoz ménice
fidit druhou sadou parametrd. Je-li ménic v dobé aktivace svorky [SET] ve stavu chodu,
nastane zména parametru az po zastaveni chodu ménice.

PFi aktivaci svorky [SET] pracuje méni¢ s druhou sadou parametrd, pfi deaktivaci svorky
[SET] se ménic vrati k pdvodnimu nastaveni (prvni sadé parametr(). blize viz
“nastaveni ménice pro provoz s vice motory” na strané 4-56.

o (I Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
08 SET Volba druhé sady ON je provedena zména na druhou sadu parametr(i
parametrt motoru motoru.
OFF | je proveden navrat k prvni sadé parametr( motoru
Platné pro vstupy: 888‘15 €002, C003, C004, CO05, Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: (2adne)
P amk SET
0Znamky:
* Je-li zména provedena za chodu ménice, L]5[4]3]2]1|PCS
projevi se az po zastaveni a opétném spusténi J)
Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Druhé nastaveni rozbéhu a dobéhu

Pfi aktivaci inteligentni svorky které je
pfifazen vyznam [2CH] ménic prejde za frekvence
provozu na vyuziti druhého nastaveni

rozbéhoveého a dobéhoveého ¢asu (A092 a

A093). Je-li svorka [2CH] deaktivovana vrati

se méni¢ k plvodim rozbéhovym a :

Vystupni Zvolena
frekvence

- L, , 1 ‘
- 2CH
dobéhovym Casim nastaveny’m % pgrame [2CH] ol
trech FO02 a FO03. Nastaveni druhého Wl 1
rozbéhu a dobéhu se provadi v parame- [[RV%‘ 0
trech A092 (rozbéh 2) a A0093 (dobéh 2). t
Na obrazku vpravo je znazornéna aktivace
svorky [2CH] v dobé rozbéhu a reakce
vystupni frekvence ménice.
AL SR Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
09 2CH Volba druhého ON Frekvence se méni podle druhého rozbéhového
rozbéhového a a dobéhového Casu
dobéhového ¢asu — - -
OFF | Frekvence se méni podle prvniho (standardné
zvoleného) rozbéhového a dobéhového Casu
Platné pro vstupy: 888; 888% €003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupud na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: A092, A093, A094=00
Poznamky: 2CH
* Parametr A094 voli, jakym zptsobem ma dojit L|5[4|3|2|1]|PCS
k pfechodu na druhé rozbéhové a dobéhové
Casy. Pokud ma zména probihat na zakladé J>
aktivaci svor-ky [2CH], musi byt hodnota —FU modely
parameru A094 = 00.
Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Voiny dobéh

Aktivaci inteligentni svorky s pfifazenym vyznamem [FRS] dojde k zablokovani vystupu
ménice a motor volné dobiha setrvacnosti. Pokud v prabéhu tohoto dobéhu je svorka
[FRS] deaktivovana a je stale pfitomen povel chodu, vystup ménice se opét aktivuje a
napaji opét motor. Jak ma vypadat prechod ze stavu FRS do stavu opétného chodu
pohonu urcuje parametr bO88.

Na obrazku nize je znazornéno chovani ménice v zavislosti na hodnoté parametru b088
(vlevo je zvoleno b088=00 - rozbé&h pohonu od 0 Hz, vpravo je volba b088=01 rozbéh z
okamzité frekvence motoru. Méni¢ se pokusi zachytit motor v aktualnich otackach a
rozbéhnout jej opét na pozadované otacky). Zalezi na aplikaci, které nastaveni Vam
bude vice vyhovovat.

Parametr b003 predstavuje €as prodlevy po odeznéni signalu FRS a opétovnym
rozbéhem pohonu (je-li hodnota b003=0 je reakce méniCe okamzita).

B088 = 00 Rozbéh se zachycenim motoru [|BO88 = 01

" ] Cas
Rozbéh z nulové frekvence — B003 prodievy
| |
Rychlost ! ! ‘/ Rychlost N4
motoru | : motoru | |
| ! | T T
FRS 1 : FRS !
0 : 0
[FW], 1 ' | [Fw], 1 ' |
[RVI o f [RV] O
t t
el TR Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
11 FRS volny dobéh ON | zablokovani vystupu ménice, volny dobéh
motoru
OFF | standardni chod a dobéh po dobé&hové rampé
Platné pro vstupy: 888; 888625 C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupd na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: B003, B088, C011 to C016 o
FRS %
Poznamky: L|5]|4]3]2]1]pcS Q
* Pokud pozadujete, aby svorka [FRS] byla 2
aktivni ve stavu rozepnuto (logika NC), J> %‘
nastavte pro pfisluSnou svorku (C001 az =
C006) logiku spinani (parametr C011 az
C016).
Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Vnéjsi porucha
Aktivaci signélu [EXT] pfifazeného nékteré z logickych svorek dojde k zablokovani
vystupu meénice a na displeji se objevi hlaseni vnéjSi chyby E012. Tato funkce predsta-
vuje obecny zpusob pferuseni a vyznam této chyby zavisi na vné pfipojeném zafizeni
na vstupu [EXT]. | kdyZ vstup [EXT] pfestane byt aktivni, nedojte k rozbéhu ménice ani

odstranéni chybového hlaseni. Aby byly nastoleny normalni provozni podminky je
potfeba provést reset ménice.

Nasledujici grafické znazornéni vysvétluje mechanizmus odezvy na aktivaci signalu
[EXT]. Pfi standardnim chodu je aktivovan signal [EXT]. Ménic je okamZité zablokovan
a motor volné dobiha, zarovén je aktivovano relé poplachu. Pfi resetu je nulovano
hlaseni chyby a poplachovy vystup a pokud je pfitomen povel chod, pak se méni¢ na
sestupnou hranu signalu RST zacne rozbihat.

1
svorka [EXT] 0
1| | . .
otaéky motoru 0 _"\(/_ volny dobéh .
1 l_
svorka[RS] O
1| '
vystup poplachu ol |
1
povel chodu [FW, RV] |
t
AL Sl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
12 EXT VnéjSi porucha ON | Pfi aktivaci je zablokovan vystup ménice a
hlaSena porucha E12
OFF | Zadna zména, pfi prechodu z ON do OFF,
hlaseni poruchy zUstava az do resetu
— : ) C001, C002, C003, C004, o ¢ : . 40\
% Platné pro vstupy: C005. C006 Priklad (potfebné nastaveni vstupu na str. 3-42 ):
> = .
o Nutné nastaveni: (none)
S i EXT
Lol | Poznamky: L|5]|4[3]2]1]rcs
© * Je-li pfifazena a aktivovana funkce USP
(ochrana proti neoCekavanému staru), ménic J>
se po resetu nerozbéhne a je potifeba vypnout
a zapnout povel rychlosti, nebo zadat jesté
jedou reset a to z OP nebo ze svorkovnice
inteligentni vstupni svorkou s vyznamem [RS].
Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Ochrana proti neo¢ekavanému startu

Je-li povel chodu aktivni v okamziku zapnuti napajeni, pohon se okamzité rozbiha.
Ochrana proti neo¢ekavanému startu (USP) zabrani tomuto automatickému rozbéhu,
takze se pohon nerozbéhne bez vnéjsiho zasahu. Je-li ochrana USP aktivni a je
potfeba provést reset vzniklé chyby je vZdy potfeba napfed deaktivovat povel chodu,
nebo provést reset pomoci inteligentni svorky [RS] na svorkovnici nebo tlacitkem Stop/
Reset na OP.

Na obrazku nizZe je vysvétlena funkce svorky [UPS]. Pfi zapnuti sité v dobé kdy je jiz
aktivni povel chod nedojde k rozb&éhu ménice ale k jeho zablokovani chybou E13
(chyba USP) a k aktivaci alarmového vystupu. Aby byl opét mozny standardni provoz je
potfeba vnéjSim zasahem vypnout a zapnout povel chodu, nebo provést reset.

1
povel chod [FW, RV] 0 | | |
o ‘ ]
svorka [USP] 0 C | :
1 N ' |
poplachovy vystup 0 | ; | '
1 | ! !
vystupni frekvence ménice B f : |
napajeni menice (1) | |
nastane chyba—T povel cheelj t
chyba nulovéana
o (CPIELEIT] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
13 USP Ochrana proti ON PFi zapnuti sité a pfi aktivnim povelu chod se
neoCekavanému méni¢ nerozbéhne, hlaseni chyby E13
rozbéhu = — — -
OFF | pfi zapnuti sité a aktivnim povelu chod dojde k
rozb&hu ménie bez omezeni.

Platné pro vstupy: 8882_) 888% C003, C004, Priklad: standardni nastaveni modell -FU, -FE a -

FR a potfebné nastaveni viz strana 3-42 ):

Nutné nastaveni: (zadne)

)
128
)

o

Poznamky:

* nezapomerite, Zze pokud je nastavena chyba U
E13 a provedete jeji reset bez deaktivace
povelu chod, ménic¢ se na sestupnou hranu LI5|4
povelu reset zatne okamzité rozbihat. J)

* Ochranna funkce USP se projevi i v pfipadg, {

SP

IUBAO

1

3|21 |PCS

Ze nastala chyba podpéti EQ9 zustal aktivni
povel chod a byl proveden reset.

* Je-li povel chod aktivovan bezprostiedné po
zapnuti sité dojde i v tomto pfipadé k aktivaci Specifikace vstupt je na strané 4-6.
ochrany USP. Proto je-li svorka [UPS] aktivni
vyCkejte alespor 3 sec. po zapnuti sité, nez
aktivujete povel chod.
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Softwarovy zamek

Aktivaci inteligentni vstupni svorky s pfifazenym vyznamem [SFT] je mozno uzavfit
pristup (zménu) k veSkerym nastavenym parametram a funkcim meénice. Paremetrem
b031 Ize nastavit zda bude mozné pfi aktivnim softwarovém zamku ménit zadavanou
frekvenci nebo nebude. Je-li softwarovy zamek aktivni, neni mozné ménit z OP
nastavené parametry ménice. Parametry je mozné ménit az po deaktivaci vstupu [SFT].

Parametrem b031 nastavte, zda pozadujete ve stavu softwarového zamku moznost
zmeény frekvence nebo nikoli.

AL SR Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
15 SFT Softwarovy zamek ON parametry ménice neni mozné ménit z klaves-
nice OP ani ostatnimi programovacimi pfistroji
OFF | parametry Ize ménit a ukladat bez omezeni
platné pro vstupy: 888; 888% €003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-42 ):
nutné nastaveni: BO31 (vyjimka z uzamceni)
” SFT
Poznamky:
* Je-li aktivni svorka [SFT] je mozné ménit L|S5]4]3]2] 1]
pouze zadavanou frekvenci. (L
* Mize byt uzaméena i zména zadavané
frekvence (zavisi na nastaveni parametru
B031).
» Softwarovy zamek je mozné nastavit i pomoci
OP bez pouziti svorky [SFT] (viz nastaveni Specifikace vstupU je na strané 4-6.
parametru b031).
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Volba analogového vstupu napéti/proud

Inteligentni vstupni svorkou s pfifazenym vyznamem [AT] Ize volit zda ma byt Zzadana
vystupni frekvence zadavana analogovym vstupem napétovym [O] nebo proudovym
[Ol]. Je-li svorka [AT] aktivni, pak je zadavana frekvence umérna vstupnimu proudoveé-
mu signalu na analogovém vstupu [OI]-[L], Je-li svorka [AT] neaktivni, pak je zadavana
frekvence umérna vstupnimu napétovému signalu na analogovém vstupu [O]-[L].
nezapomerite, Zze pokud chcete pouzit analogové zadavani frekvence je potieba
nastavit parametr AO0O1 = 01.

Kod Oznaceni

volby svorky Nazev funkce Stav Popis
16 AT Volba napétového ON | pro zadavanou frekvenci je urcujici proudovy
nebo proudového signal na svorce Ol (spole¢na svorka je L)

zadavani frekvence

OFF | pro zadavanou frekvenci je urCujici napétovy
signal na svorce O (spole¢na svorka je L)

C001, C002, C003, C004,

Platné pro vstupy: G005, G006 Priklad: standardni nastaveni modeld -FU, -FE a -

FR a potfebné nastaveni viz strana 3-42 )

Nutné nastaveni: A001 = 01
Poznamky:
* Neni-li vyznam [AT] pfifazen zadné svorce pak AT
je pfi nastaveni analogového zadavani L|5|4(|3|2]1|PCS
fekvence (A0O01=01) vysledna frekvence
umérna algebraic-kému souctu obou signall J)
(napétového a proudového).
* Hodlate-li vyuzivat oba analogové vstupy pro
zadavani z raznych pfistroji, nezapomerite

pfifadit vyznam [AT] nékteré z inteligentnich
vstupnich svorek a tuto svorku viadit do
Va$eho zapojeni. AMH|O|OI| L
* Je-li pozadovano analogové zadavani
nezapomerfite nastavit v parametru A001

hodnotu 01. | E ) | 4-20 mA je-li AT= ON

0-10 V je-li AT= OFF

)
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Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Funkce RESET ménice

Svorka s pfifazenym vyznamem [RS] slouzi

. ) —> <« 12ms

k provedeni operace reset ménice. Je-li 1 ' minimalné
méni¢ ve stavu chyby provedenim reset [RS] O |
dojde k od-stranéni chybového hlaseni . asi30ms
(nikoliv pficiny!). Operace reset se provadi o ¢ p!

, , signal 1
sepnutim a rozepnutim svorky [RS]. porucha ()
Minimalni délka pulsu je 12 ms (je-li svorka t

reset sepnuta déle nez 4s ménic vyhlasi
chyby komunikace). K vymazani hlaseni chyby dojde za ca 30 ms po sepnuti povelu
reset.

k rozbéhnuti pohonu. Pfed zadanim povelu reset se presvédCete, ze povel chod byl

ﬁ VY STRAHA: Je-li pfi povelu reset aktivni povel chod dojde okamzit& po resetu chyby
deaktivovan, jinak maze dojit k poSkozeni zazizeni a zranéni osob.

AL Sl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
18 RS Reset ménice ON | vystup motoru je zablokovan, chyba (pokud byla
indikovana) je vymazana, pohon je pripraven k
chodu
OFF | standardni stav
Platné pro vstupy: 888; 888% €003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupu na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: (zadné)
Poznamky: RS
« Je-li svorka [RS] sepnuta pfi zapnuti sité déle L{5[4|3|2]|1]|PCS
nez 4s objevi se na displeji OP — — —
(pouzvate-li dalkovy ovlada¢ DOP pak bude J> _FE
hlaseni “R-ERROR COMM<2>"), i kdyz v model
Y v v . v . y
ménici nenastala zadna chyba. Odstranéni
provedeme tak, zZe rozepneme povel reset a
stiskneme jakékoliv tlacitko na OP (DOP). Specifikace vstupti je na strané 4-6.

» Stiskem tlacitka Stop/Reset na OP provadite reset pouze tehdy, vyskytla-li se v pribéhu
provozu chyba. Jinak se toto tlaCitko chova pouze jako povel stop.

* Inteligentni svorka, ktera ma pfifazen vyznam [RS] muze byt pouze typu logiky NO (aktivni
pfi sepnuti). Nelze pouzit logiku NC (aktivni pfi vypnuti).

* P¥i vypnuti a zapnuti sité probéhne v ménici stejny proces jako pfi aplikaci povelu reset.

* Je-li svorka s vyznamem [RS] sepnuta za chodu pohonu, je zablokovan vystup ménice a
motor je ve stavu volného dobéhu.

* Jestli jsou pouzity pro nékteré vystupy funkce zpozdeéni pfi vypnuti(nékteré z parametru
C145, C147, C149 > 0.0 s.), sepnuti povelu reset zpUsobi, Ze zpozdéni bude zanedbano.
Vystupy, které nemaji nastaveno zpozdéni a jsou sepnuty) pfechazeji do stavu vypnuto spolu
s zablokovanim vystupu ménice, to jest okamzité se sepnutim povelu reset. Pokud néktery
vystup mé nastaveno zpozdéni pfi vypnuti a je sepnut, dojde k jeho rozepnuti ca do 1s po
aktivovani povelu reset
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L200 Méni¢ m
Termistorova teplotni ochrana

Mé&ni¢ umoziuje chranit motory, které jsou vybaveny termistorem ve vinuti, proti
prehfati. Inteligentni vstupni svorka [5] je pfizplisobena k pFipojeni termistoru, je-li na ni
pfifazen vyznam [TH]. Piekroci-li hodnota odporu termistoru pfipojeného mezi vstupu
[TH] (6) a svorku [L] hodnotu 3 kOhm £10%, méni¢ vyhlasi chybu E35 a vystup je
zablokovan.Tuto funkci pouzivejte pro ochranu motoru pred piehfatim.

g (TR Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
19 TH Termistorova teplotni | pfipoje- | je-li mezi svorky [6] a [L] pfipojen termistor, pak
ochrana né pfi pfehfati motoru méni¢ vyhlasi chybu E35 a
Cidlo | zablokuje vystup.
nepfi- | Otevieny obvod zapfi€ini vznik chyby E35 a
pojeno | zablokovani ménice
Platné pro vstupy: C006 pouze Priklad (potfebné nastaveni vstupt na str. 3-42
):
Nutné nastaveni: C085
Poznamky:

» Termistor je mozné pfipojit pouze mezi svorky 2|1 |PCS
[6] a [L]. Pfekroci-li odpor prahovou hodnotu
dojde k zablokovani k ménice a hlySeni chyby.
AZ motor dostate€¢né zchladne a hodnota
odporu termistoru se vrati do normalu je
mozné provést reset chyby a pokraCovat v .
provozu. termistor

MOTOR

)
128
)

o

IUBAO

1
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Trivodi¢ové ovladani
Trivodi€ové ovladani je standardni pramyslové ovladani pohonu. Tato funkce vyuziva
dva vstupy pro impulsni zadavani povell start a stop a tfeti pro Urovriové zadavani
sméru pohybu. Pro aplikaci tfivodi€ového ovladani je nutné pfiradit tfem inteligentnim
vstupnim svorkam vyznamy [STA] (Start), [STP] (Stop) a [F/R] (vpfad/vzad). Pro
ovladani povell start/stop Ize pouzit napf. tlaCitka (jako u ovladani stykace s pfidrzi) a
pro zadavani sméru dvoupolohovy pfepinac (0/1). Volba zadavani povell musi byt
nastavena na svorkovnici (A002=01).

Pouzivate-li fidici jednotku, ktera generuje ovladaci uroviové signaly, a ne ovladaci
impulsy, pak je lépe pouzit svorek [FW]a [RV] misto tfivodiCového ovladani.

vlf)?:y osz\?gflfyni Nazev funkce Stav Popis
20 STA Start motoru ON | povel chodu pohonu impulsem
OFF | Zadna zména stavu pohonu
21 STP Stop motoru ON | zadna zména stavu pohonu
OFF | zastaveni pohonu impulsem
22 F/R vpred/vzad ON | zvolen smér otaceni vzad
OFF | zvolen smér otaceni vpred

Platné pro vstupy: 888;’ 888% C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: A002 =01
STP
Poznamky: F/R__ STA
* Logika povelu stop je opacna (aktivni pfi LI514|13|2!|1]|PCS
rozepnuti). V normalnim stavu je sepnut. Povel
stop se provadi rozepnutim (z bezpe€nostniho (L (L
hlediska v pfipadé preruseni vodiCe dojde k
zastaveni pohonu).
* Provedete-li pfifazeni tfivodi¢ového ovladani

svorky [FW] a [RV] automaticky pozbydou
vyznamu. Aby tfivodi€ové ovladani fungovalo | Specifikace vstupl je na strané 4-6.
je nutné osadit vSechny tfi svorky (STA,STP a
F/R).
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L200 Ménic

Diagram nize nazorné ukazuje pouziti tfivodiCového ovladani. Vstup STA (start) reaguje
na vzestupnou hranu impulsu. Vstup F/R (volba sméru otaceni) reaguje na urover (0-
vpred / 1-vzad). Vstup STP (stop) reaguje také na uroven.

svorka [STA]

L_I

1
0
1
svorka [STP]
1
0

svorka [F/R]

|

|

|

|

:

|
priib&h otacek /

motoru
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Vypnuti PID regulace a nulovani PID regulatoru

Regulace PID slouzi k fizeni pohonu tak aby pohanéné zafizeni vyvozovalo konstantni
pritok, teplotu, tlak a pod. v riznych aplikacich. Funkce “vypnuti PID” umozniuje
docasné vypnuti PID regulace pomoci aktivace inteligentniho vstupu. Sepnuti vstupu s
vyznamem “vypnuti PID” ma vétsi vahu nez parametr A071. PFi aktivaci vstupu
“vypnuti PID” dojde k vypnuti PID regulace a pohon se vrati ke standardnimu provozu
dle zadane frekvence. Prifazeni funkce “vypnuti PID” neni podminkou pro fungovani
PID regulace. Bez nataveni parametru A0O71=01 vSak PID regulace neni mozna.

Funkce nulovani PID regulatoru vynuluje integracni slozku PID regulatoru. Znamena to
Ze pfi aktivaci svorky [PIDC] je integracni slozka PID regulace nulova. Tuto funkci Ize s
vyhodou vyuzit pfi pfepinani z ru¢niho fizeni na automatické, kdyz je pohon zastaven a
v podobnych pfipadech.

VAROVANI: Neprovadéjte nulovani regulatoru PID pokud pohon bézi. Muze to
zapricinit velmi rychlou deceleraci a z toho vyplyvajici chybu.

* Nepouzivejte funkci [PIDC] pokud pohon bézi.

AL SN Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
23 PID vypnuti PID ON | vypne regulaci PID
OFF | povoli provoz regulace PID (pokud je nastaveno
A71=01)
24 PIDC nulovani PID ON nasilna zména hodnoty integracni slozky na 0
OFF | Zzadna zména PID regulace
Platné pro vstupy: 888;’ 888% €003, C004, Pfiklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: AQ71 PIDC
5 P PID
oznamky:
* Pouziti svorek s vyznamy [PID] a [PIDC] neni L|5]4]3]2] T]PC
podminkou fungovani PID regulace. Pokud je 4) J)
nastaven parametr AO71=01 a uvedené
vyzamy nejsou pfifazeny funguje PID regulace
trvale.
* Navypinejte PID regulaci svorkou [PID] pokud ”
pohon bézi. Specifikace vstupu je na strané 4-6.




L200 Ménic¢ m
Dalkové ovladani - funkce “nahoru a “dold”

Pfifadite-li nékterym z vstupnich inteligentnich svorek vyznamy [UP] a [DWN] mate
moznost nastavovat pozadovanou vystupni frekvenci dvéma dvoustavovymi signaly s
vyzamem “pfidej” a “uber”. Korekce Zadané hodnoty je mozna i za chodu ménice.
Rozbéhovy a dobéhovy Cas zadavaiji stejné parametry jako pfi ostatnich druzich
provozu (ACC1 a DEC1 ev 2ACC1 a 2DEC1), timto nastavenim se taktéz fidi i zména

zadané hodnoty. Svorky [UP] a [DWN] pracuji nasledovné:

» Pfidavani - Je-li svorka [UP] aktivni, pak se Zadana hodnota zvétSuje od stavajici
hodnoty s rychlosti zadanou rozb&éhovou rampou. Jakmile je svorka deaktivovana
zUstava zadana hodnota na momentalné dosazené urovni.

+ Ubirani - Je-li svorka [DOWN] aktivni, pak se zadana hodnota snizuje od stavajici
hodnoty s rychlosti zadanou dobéhovou rampou. Jakmile je svorka deaktivovana
zUstava zadana hodnota na momentalné dosazené urovni.

Z nize uvedeného grafického zobrazeni je zfejmy vliv aktivity svorek [UP] a [DWN] na

vstupni frekvenci ménice.

Vystupni .
frekvence |

1

[UP]

[DWN]
[FW], [RV]
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Ménic je schopen uchovat frekvenci nastavenou svorkami [UP] a [DWN] i po ztraté
napajeni (vypnuti). Parametr C101 povoluje/zakazuje pouziti paméti. Neni-li pamét
uvolnéna, nezapisuje se nastavena hodnota a pfi opétovném zapnuti bude ménic
pracovat na frekvenci, ktera byla zadana pfed zménou provedenou svorkami UP/
DOWN. Je-li pamét uvolnéna, pak je hodnota nastavené frekvence pfi vypnuti zapsana
a pfi opétovném zapnuti ménic pracuje na posledni nastavené frekvenci pred vypnutim.
Svorka s vyznamem [UDC] umoziiuje vymazani Zzadané hodnoty nastavené tlacitky UP/
DOWN a navrat k Zzadané hodnoté zadané pred Upravou.

AL CEIELEI Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
27 upP dalkove ovladani - ON | zvySuje Zadanou hodnotu frekvence
motor potenciometru — - —
- zvy$ovani - UP OFF | zadana frekvence se neméni
28 DWN dalkoveé ovladani - ON | snizuje zadanou hodnotu frekvence
motor potenciometru — - —
- snizovani - DOWN OFF | zadana frekvence se nemeéni
29 ubC vymazani nastavené ON | Vymaze hodnotu nastavenou vstupy UP/DOWN
Zadané hotnoty — - -
OFF | nema zadny vliv na pamét nastavené hodnoty
Platné pro vstupy: 888; 888% €003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstup( na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: A001 =02
DWN UP
Poznamky: _ S L|5|4|3|2]|1]PCS
* Funkce motor potenciometru je aktivovana pfi
nastaveni zadavani zadané hodnoty z OP, to J) (L
znamena, ze parametr AOO1 ma hodnotu 02.
* Tato funkce neni pfipustna v rezimu tipovani
[JG].
. Roz’sah nastave,nl' zadane hodnoty je od 0 Hz | gpecifikace vstupd je na strané 4-6.
do udaje zadaného v parameru A004
(maximalni frekvence).

* Minimalni ¢as sepnuti vstupt [UP] a [DWN] je 50 ms.

* Pii modifikaci Zzadané hodnoty se vychazi z hodnoty nastavené v parametru F001 jako
pocate¢niho bodu.




L200 Méni¢ m
Nuceny prenos ovladani na operatorsky panel

Tato funkce umoznuje doCasny pfenos ovladani na operatorsky panel. Funkce rusi
docasné nastaveni nasledujicich parametr(:

* A001 - Volba zdroje zadané hodnoty
» A002 - Volba zdroje signall start/stop
Pfifadite-li nékteré z inteligentnich vstupnich svorek vyznam [OPE], jste schopni

sepnutim tohoto vstupu ziskat okamzitou kontrou nad pohonem (start/stop, Zadana
hodnota), i kdyz parametry A001 a A002 jsou nastaveny pro jiny druh ovladani.

ied (AL Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
31 OPE Nuceny pfenos ON | Pfenasi ovladani chodu a zadavani zadané hod-
ovladani na OP noty na OP (bez ohledu na nastaveni AOO1a
A002
OFF | Zdroj ovladani chodu a zadavani frekvence je
uréen nastavenim parametrd A001 a A002
Platné pro vstupy: 888; 888625 C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstup(i na str. 3-42 ):
. - A001 (rozdilné od 00 nebo 02)
Nutné nastaveni: A002 (rozdilné od 02) OPE
Poznamky: L{5(4|3]|2]|1]|PCS
* Aktivujete-li vstup [OPE] za chodu pohon, (L
motor se naprfed zastavi a pak teprve je
aktivovano ovladani z OP.
* Je-li povel [OPE] zadan za chodu pohonu a
vzapéti je zadan povel chod z OP, dojde i tak k
zastaveni motoru a az potom je mozné B o ]
ovladani z OP. Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Povoleni pridavné frekvence (ADD)

Méni¢ umoznuje modifikovat nastavenou Zadanou hodnotu (napf. ovladanou
analogovym vstupem) pfidanim nebo ubranim pevné nastavené hodnoty dané parame-
trem A145 (pracuje ve vSech péti moznych pfipadech nastaveni A001 - zdroj zadavani
zadané hodnoty). Hodnota zadana parametrem A145 je pfic¢tena nebo odectena od
zadané hodnoty pouze pokud je vstup [ADD] aktivni. Hodnota parametru A146 urcuje
zda se pficita nebo odecita. Pfifazemim funkce [ADD] nékteré inteligentnich vstupnich
svorek Ize jednoduse provadét modifikaci zadané frekvence konstantni hodnotou v
realném Case.

potenciometr na OP A001 nastavem zdroje Zadané hodnoty

fidici svorky E
nastaveni vystupni frekvence
funkce F001 na OP ﬁOKG Z ystup
_ 7

komunikace ModBus

vypoctova vystupni funkce
A1 46 znaménko operace

A145| modifikujici hodnota 0({.\0

inteligentni vstup [ADD]
g
AL SHIELL Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
50 ADD povoleni modifikace ON pri¢ita nebo odecita hodnotu v A145 k zadané

hodnoté

OFF | zadana hodnota se neméni

Platné pro vstupy: 888; 888% C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-42 ):
Nutné nastaveni: A001, A145, A146
——, ADD
0znamky:
* V parametru A001 Ize zvolit jakykoliv zdroj L|S5]4]3]2] 1]
zadané hodnoty. Pfidavna frekvence bude k (L
této zdrojové hodnoté pfic¢tena nebo od ni
odectena

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Nuceny prenos ovladani na svorkovnici

Tato funkce umozriuje doCasny prenos ovladani ménice na svorkovnici. Funkce
provede nastaveni nasledujicich parametr(:

* AO001 - Zdroj zadané frekvnence (01 = fidici svorky [FW] a [RV]
* A002 - Zdroj povelu chodu (01 = Fidici svorky [O] a [Ol]

Nékteré aplikace vyZaduji do¢asnou zménu zdroje ovladani na svorkovnici, eventuelné
vice zUsobU ovladani. Je-li napf. pohon ovladan z OP pfipadné po komunika¢nim
rozhrani Modbus, je mozné aktivaci vstupu [F-TM] pfenést doCasné zadavani
frekvence a povel chodu na svorkovnici. Po deaktivaci vstupu [F-TM] se ovladani vrati k
pGvodnimu nastavenému zdroji dle A001 a A002.

LG CLOLT ) nazev funkce stav opis
volby svorky pop
51 F-TM rezim nuceného ON | zméni zdroj zadané frekvence na A001=01 a
pfenosu ovladani na zdroj povelu chodu A002=01
svorkovnici . - -
OFF | provoz dle pivodné nastavenych hodnot A0O1 a
A002
platné pro vstupy: 888; 888625 C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupt na str. 3-42 ):
nutné nastaveni: A001, A002

Poznamky:
» Aktivujete-li svorku [F-TM] za chodu pohonu,
dojde napfed k zastaveni chodu a pak teprve

bude provedena zména nastaveni zdrojl

ovladani

L15|14|13|2|1|PCS

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Pouziti inteligentnich vystupnich svorek

Inteligentni vystupni svorky Ize programovat obdobnym zpUsobem jako inteligentni
vstupni svorky. Méni¢ umoZznuje nékolik vystupnich funkci, které je mozné pfifadit
jednotlivé ke tfem inteligentnim vystupim. Dva z vystup( jsou tranzistory s otevienym
kolektorem a tfeti je tvofen pfepinacim kontaktem relé. Relé je standardné pfifazena
funkce hlaseni poruchy, ale Ize mu pfifadit jakoukoliv z vystupnich funkci.

Spotiebic¢ové i zdrojové, —
vystupy otevieny kolektor Méni¢ L200

Vystupy s otevienym kolektorem

Vystupni tranzistory jsou {
schopny pfenést kazdy proud

maximalné 50mA. Dopo-
rucujeme pouziti externiho v & v A&
zdroje o vykonu minimalné
100mA, aby bylo mozné piné ¢—
zatizit oba tranzistory. Pokud _ Logicke
Vase aplikace pozaduije spinat | VYstupni svorky M2 12 11
vy8Si zatéz nez 50mA, po-
uzijte externi reléovy obvod
dle obrazku.

Zatés Zatéz

'

t Cj f Spotrebitova logika
t < > f Zdrojova logika

Vystupy s otevienym kolektorem

Spotiebi¢ové i zdrojové
vystupy, tranzistory s
otevienym kolektorem,

pfidavné posilovaci relé {

Méni¢ L200

Potfebujete-li spinat vétsi v & ¥ &
zatéz nez 50mA, pouzijte

pomocné relé. nezapomerite
pfipojit ochrannou diodu L
piipojenou v zavérném sméru | Logickeé
paralelné k civce, nebo vystupni svorky s 12 11
pouzijte polovodicové relé

SSR. ,
Spotrebitova Relé Relé
logika v A4
o Relé Relé
Zdrojova A i
logika
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L200 Ménic m

Interni reléovy vystup

Ménic obsahuje jeden vnitfni reléovy vystup s et -
prepinacim kontaktem. Reléovému vystupu lze logicka deska —o—
pfifadit nékterou z vystupnich funkci. Tovarné je

reléovému vystupu pfifazena funce poruchy.
Jednotlivé svorky jsou oznaceny [ALO], [AL1],
[AL2], pfifazeni je zndzornéno na obrazu vpravo:

—»

* [ALO] — pfepinaci kontakt

* [AL1] - spinaci kontakt (NO)

* [AL2] - rozpinaci kontakt (NC)
Logiku relé Ize volit v parametru C036 (ve stavu bez napajeni ménice je relé v klidovéem

stavu - viz vySe). Parametr C036 urCuje zda je civka relé napajena ve logickém stavu
OFF.

+ C036=00 — “Normally open” (civka relé neni pfi stavu OFF napajena)
+ C036=01 — “Normally closed” (civka relé je pfi stavu OFF napajena)

Protoze relé ma oba kontakty [AL1] rozpinaci a R -
[AL2] spinaci neni zcela zfejmy smysl zmény ﬁg'ﬁiiéi deska
logiky spinani. Dovoli Vam to vSak urcit, zda relé AL
ma zménit stav nebo ne pokud dojde k vypadku C026=05 }/

|
I
|
|
I
sioni ménice. Tovarni nast C VStuoni furn- =
napéjeni menice. Tovarni nastaveni vystupni fun- 1 [G036=01
|
I
|
I
|

kce je signal “ALARM” (C026=05), viz obrazek
vpravo. Parametr C036=01 znamena zmeénu logiky

na “v klidu sepnuto” (civka pod napétim). Ddvodem ALO ALT AL2
takovéto konfigurace je pozadavek signalizace @~ +- - - oo _.
ztraty napajeni dal$im pfistrojam. Relé je znazornéno ve stavu kdy
Jje ménic pod napétim a neni ve

stavu chyby
Relé Ize pouzit i pro dal$i vystupni funkce napf.  r---- - - oo,

logicka deska

jako signal chodu pohonu (nastaveni C026=00). manice RUN

Pro tento typ vystupu neni zména stavu pfi vypnuti

_h Q

sité nutna (nastaveni C036=00). Na obrazku C026=00 N %
~ A

Q

chodu. o

§.

Prifadite-li reléovému vystupu jinou funkci nez je ALO AL1 AL
funce poplachu, neznamena to, ze ménic jiz

nemuze mit chybovy (poplachovy) vystup. Tuto T T T T T T e
funkci Ize naprogtramovat na néktery ze Relé znazornéno ve stavu kdy

zbyzajicich vystupt s otevienym kolektorem [11] a Je méni¢ pod napétim a ve
[12], ev. i na oba. stavu zastaveno

I 1

] 1

I 1

] 1

I 1

] 1

vpravo je nastaveni pro pouziti relé jako signalu I = M A
P j pro p j g ' [C036=00 A
I 1

] 1

I 1

] 1

I 1
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Funkce prodlevy aktivace vystupu

VSem tfem inteligentnim vystupum jak tranzistorovym [11] a [12], tak i reléovému vy-
stupu Ize nastavit funkci prodlevy. Nastavuje se zpozdéni pfechodu vystupl jak ze
stavu OFF do ON tak i ze stavu ON do OFF nebo oboji. Zpozdéni Ize nastavit v rozsahu
od 0,1 do 100,0 s. Tato funkce je velmi uziteCna pro rtzné aplikace a pfi Fizeni dalSich
zafizeni.

Casovy diagram uvedeny na obrazku niZe ukazuije jak originalni (nezpozdény) vystupni

signal, tak i signaly se zpozdénim vystupu.

+ Originalni signal - Signal obsahuje tfi oddélené pulsy oznacené “A,” “B,” a “C”.

* ...se zpozdéni zapnuti - u pulsu A je zpozdén pfechod ze stavu OFF do stavu ON
(zpozdéné sepnuti), pulsy B a C se neprojevi, protoze jejich trvani je kratSi nez
nastavend prodleva pfi zapnuti.

+ ...se zpozdénim vypnuti - puls A je prodlouzen o ¢as prodlevy prechodu ze stavu
ON do stavu OFF. Stav vypnuti mezi pulsy B a C se neprojevi, protoze je kratSi nez
prodlevy vypnuti.

* ...se zpozdénim zapnuti a vypnuti - puls A je zpozdén jak pfi pfechodu z OFF do
ON, tak pfi pfechodu ze stavu ON do stavu OFF. Pulsy B a C se na vystupu
neprojevi, protoze jsou kratSi nez zpozdéni pfi zapnuti.

zpozdéné zpozdéné  zpozdéna
zapnuti vypnuti zapnuti
vystupni signaly: | I I | I i
I A [ [ 1B IGI:  zpozdéna
Il | ! e
originalni signaly ! : f vypnuti
o ie s s , | I : | ;4_;" 1
zpozdéni pri zapnuti | I >
T — +

zpozdéni pri vypnuti

O~ 0O _~0 0O~

zpozdéni pri zap-
nuti a vypnuti

Parametry, kteymi se nastavuji zpozdéni jednotlivych vystupl jsou v nasledujici

c
N ‘® tabulce.
©3
8 O - Tovarni
< O Funkce Popis Rozsah .
o - nastaveni
)
@© C144 prodleva pfi zapnuti svorky [11] 0.0t0 100.0 s 0.0
C145 prodleva pfi vypnuti svorky [11] 0.0t0 100.0 s 0.0
C146 prodleva pfi zapnuti svorky [12] 0.0t0 100.0 s 0.0
C147 | prodleva pfi vypnuti svorky [12] 0.0t0 100.0 s 0.0
C148 prodleva zapnuti vystupniho relé 0.0t0 100.0 s 0.0
C149 prodleva vypnuti vystupniho relé 0.0t0 100.0 s 0.0

Prodlevy vystupll Ize kombinovat se vSemi funkcemi pfifaditelnymi inteligentnim
vystupnim svorkam.
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Signal chodu

Pfifadime-li nékterému z vystupl vyznam

[RUN], bude tento signal aktivni v pfipadé [gﬂ’1
chodu ménice. Logika vystupu je takova, 0 ,
Ze v pfipadé “sepnuti” je tranzistor ve !
vodivém stavu a spoji nam zatéz se zemi . . |
. vystupni |
zdroje. frekvence |
]
1 I |
signal 1 s T .
chod | ON
t
i) AT Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
00 RUN signal chodl ON ménic je v chodu
OFF | ménic je zastaven

Platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2

Nutné nastaveni:

(24dné)

Poznamky:

» Signal chod je aktivni, jakmile frekvence
prekro&i hodnotu pocatec¢ni frekvence
nastavenou v prarametru B082. Po&atecni
frekvence je hodnota od které se ménic
rozbiha.

* Na pfikladu zapojeni se svorkou [12] je jako
zatéz pfipojena civka relé. nezapomernite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

* Vystupy umozniuji obé dvé varianty zapojeni
zatézi (zdrojova i spotfebiova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4-34

Priklad zapojeni svorek [11] a 12 (tovarni nas-
taveni viz strana 3-47 ):

Lo e e e 1
I

vnitfni obvod

1
i ménice |
I I
1 I

O®Rz

Pfikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):

: logicky obvod RUN
| 14
: ALO ALT AL2

napajeci
Specifikace vstupt [zdroj

je na strané 4-6.

)
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Signal dosazeni ferkvence

Skupina signall oznacenych jako dosazZeni frekvence umoziiuje koordinovat akce
ostatnich €lenl systému v zavislosti na okamzité rychlosti pohonu. Dosazeni frekvence
ozna-Cené [FA1] je aktivni ktyz vystupni frekvence ménice dosahne zadané hodnoty
(para-metr FOO1). Dosazeni frekvence [FA2] je nezavisle nastavitelné pro rozbéh a
dobéh. Je mozné sepnout vystup dosazeni pfi urcité frekvenci pfi rozbéhu a vypnout
tento vystup pfi odliSné frekvenci pfi dobéhu. VSechny urovné maiji urcitou hysterezi,
aby nedochazelo k zakmitim pokud se vystupni frekvence pohybuje v blizkosti nékteré

prahové hodnoty.

e CHIELE] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
01 FA1 dosazeni frekvence ON Je-li pohon na nastavené frekvenci
typ 1- aktivni pfi - . .
konstantni frekvenci OFF | Je-li pohon ve stavu rozbéhu nebo dobéhu, nebo
zastaven
02 FA2 dosazeni frekvence ON Je-li pohon na nebo nad nastavenou prahovou
typ 2 - aktivni nad hodnotou frekvence (rdiznou pro rozbéh a
nastavenou dobéh) i v dobé rozbéhu a dobé&hu
frekvenci —
OFF | je-li pohon pod nastavenou prahovou hodnotou
(rdznou pro rozbéh a dobéh) v dobé rozbéhu a
dobéhu, nebo je zastaven
Platné pro vstupy: 11,12, ALO — AL2 Ptiklad (tovarni hodnota vystuptl viz strana 3-47 ):
Nutné nastaveni: (zadne)

Poznamky:

* Pro vétSinu aplikaci vystacite pouze s jednim
typem vystupu dosaZzeni frekvence (viz
pfiklady). Je vS8ak mozné pfifadit oba typy
vystupl dosazeni frekvence [FA1] a [FA2].

* P¥i jakémkoliv nastaveni prahové hodnody
pfedchazi sepnuti vystupu zadanou hodnotu o
1,5Hz.

* P¥i jakémkoliv nastaveni prahové hodnody
zaostava vypnuti vystupu za zadanou hodnotu
0 0,5Hz.

* Zpozdéni sepnuti a rozepnuti vystupu signald
je nominalné 60 ms.

* Na pfikladu zapojeni se svorkou [12] je jako
zatéz pfipojena civka relé. nezapomente
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

¢ Vystupy umoznuji obé dveé varianty zapojeni
zatézi (zdrojova i spotiebicova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4-34

F=—= = - = === = == = == = 1
I

vnitfni obvod FA1
: ménice

§

Pfikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz. strana 4-35 and 3-47

):

' logicky obvod FA1
ménice

[ U U R U —_— - -

napaje
Specifikace vstupt E:)I' J

je na strané 4-6
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Funkce dosazeni frekvence [FA1] vystupni

povazuje standardni vystupni frekvenci  frekvence 15 Hy
(parametr FO01) za prahovou hodnotu il 0.5Hz  [F0O1 '{ F001
pro sepnuti vystupu. Pfi volbé dosazeni R N 15 Hz
frekvence [FA1]je vystupni svorka £ Nt

sepnuta 0.5 Hz pod nebo 1.5 Hz nad

prahovou hodnotou frekvence. Tato

hystereze brani zakmitavani vystupu v 0
blizkosti prahové hodnoty. Hystereze o
zpUsobi sepnuti vystupu o malo dfive signa |
nez skute¢na hodnota dosahne prahové FAT : . o ’:_‘ N n
hodnoty a vypnuti vystupu o malo > -

pozdéji po tom co skute€na hodnota

opusti prahovou hodnotu. Reakce

vystupu je jesté zpozdéna o malou

prodlevu 60 ms. nezapomernte, ze

aktivni urovni vystupu s otevienym kolektorem je “nula” (vodivy stav).

o
()]
T
N
&

Funkce dosazeni frekvence [FA2] vystupni

funguje obobné jako v pfedchozim pfi- frekvence

padé, pouze vyuziva dvou prahovych prahové hodnota

hodnot, jak je znazornéno na vedlejsi rozbsh b = = - ‘v 0.5 Hz 1.5 Hz
obrazku. Jedna hodnota je platna pro dobah - K _______2 i
rozbéh a druha pro dobéh. Po ! G
prekonani prahové hodnoty pro rozbéh 0 ! f
nastavené v parametru C042 dojde k - : ! t
sepnuti vystupu, a jeho sepnuti trva az signa ! |

do okamziku, kdy se skute¢na hodnota FA2 — on , r
pfi dob&hu snizi pod hodnotu e ‘6’0 m:‘

nastavenou v parametru C043. Tento

signal je také aktivni pfi urovni “low” a

ma prodlevu 60 ms. Existence dvou

rozdilnych prahovych hodnot je pfi€inou

asymetrické vystupni funkce. Funkci Ize pfevést na symetrickou nastavenim stejnych
hodnot v obou parametrech C042 a C043.

Q
@
D
o
o
<
o8
=)
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Predbézné hlaseni pretizeni
Prekroci-li vystupni proud hodnotu
nastavenou v parametru C041, sepne se
vystup na kterém je pfifazena funce [OL].
Parametr C041 pfedstavuje prahovou
hodnotu pretizeni pohonu, které ma byt
indikovano. Obvod pfedbézného hlaseni
pretizeni pracuje v rezimech chodu a
regenerativniho brzdéni. Vystup je
osazen tranzistorem s otevienym kolek-
torem, tak Ze aktivni napétova uroven je
“low”.

Proud

coa1 |

(

I
[Co41] I o rege”e\ge/
1 N prahova N/,

Signal 1
OL o

Kod
volby

Oznaceni

svorky £V

Nazev funkce

Popis

03 oL signal pfedbézného ON

hlaseni pretizeni

je-li skute€ny vystupni proud vySsi nez
nastavena prahova hodnota

OFF

je-li skute€ny vystupni proud pod nastavenou
prahovou hodnotou

Platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2

Nutné nastaveni: Co41

Poznamky:

e Tovarné nastavena hodnota parametru C041
je 100%. (100% jmenovité hodnoty proudu
ménice).

* Pfesnost této funkce je obdobna jako pfesnost
zobrazeni vystupniho proudu na svorce [AM]
(blize viz. analogové vystupni rezimy na
strané 4-53).

* Na pfikladu zapojeni se svorkou [12] je jako
zatéz pfipojena civka relé. nezapomerite
zapoijit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

* Vystupy umoZznuji obé dveé varianty zapojeni
zatézi (zdrojova i spotfebiCova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4-34

PrFiklad (tovarni hodnota vystupu viz strana 3-47 ):

antfﬁj?;t?v?;d _________ oL ]
T ovd12011]

Prikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):

' logicky obvod
ménice

Specifikace vstupu
je na strané 4-6
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Indikace prekro€eni odchylky pfi PID regulacil
Chyba regulace smycky PID regulatoru je

definovana jako absolutni hodnota rozdilu SP, PV »— regulacni promenna
mezi Zadanou hodnotou (nastavenou I """""""
hodnotou) a regulacni proménnou 044 —

(okamzitou hodnotou PV). Jestlize tento Co44I
rozdil pfekroCi hodnotu nastavenou v v

I
1
l
I
parametru C044 dojde k sepnuti vystupu, ;

kteremu byla pfifazena funkce [OD]. Blize  signal 1

viz. rezim PID regulace na strané 4-54. ob ¢ |
t
g (P Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
04 oD prekro€eni odchylky ON | je-li chyba regulace PID vetSi nez nastavena
PID regulace pfipustna hodnota
OFF | pohybuje-li se chyba regulace PID pod
nastavenou pfipustnou hodnotou.

Platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2 Piiklad (tovarni hodnota vystupt viz strana 3-47 ):
Nutné nastaveni: co44
- ) i vnitfni obvod oD~
Poznamky: | ménice [
* Tovarné nastavena hodnota pfipustné ! !
odchylky regulace PID je 3% (zména o .
nastavenim parametru C044). CM2 1211

* Na pfikladu zapojeni se svorkou [12] je jako
z4téz pfipojena civka relé. nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru c @
paralelné k civce relé.

* Vystupy umozriuji obé dvé varianty zapojeni

zatézi (zdrojova i spotfebicova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4-34 PFiklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):

)
128
)

o

llogicky obvod
ménice

IUBAO

1

Specifikace vstupt
je na strané 4-6
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Signal porucha

Signal porucha je méni€em generovan dojde-li k
chybé a ménic prejde do rezimu porucha (viz.
diagram vpravo). Je-li chyba odstranéna (reset)
signal je deaktivovan.

Musime si uvédomit rozdil mezi signalem AL a
poruchovymi kontakty [ALO], [AL1] a [AL2]. Signal
AL je logicka funkce, které miize byt pfifazena i
vstupim [11] a [12] nebo vystupnimu relé.
Nejbéznéjsi (a tovarni) pfifazeni funkce AL je na
vystupni relé, proto jsou svorky tohoto relé
oznaceny tak jak jsou. Tranzistorové vystupy s otevienym kolektorem (svorky [11] a
[12]) je mozné pouzit pro spinani nizkoodbérovych vstuptl, nebo k napajeni pomocného
nizkoodbérového relé (maximalné 50mA). Vystupni relé Ize pouzit ke spinani vysSich
napéti a proudd (minimalné 10mA).

Chyba

Signal porucha aktivni

e SRR Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
05 AL signal porucha ON nastane-li chyba a je-li ménic¢ ve stavu poruchy

OFF | neni-li ménic¢ ve stavu poruchy

Platné pro vstupy: | 11,12, ALO - AL2 Priklad pro svorky [11] a [12] (nutné konfigu-

Nutné nastaveni: C026, C036 race vystupu - viz strana 3-47 ):
Poznamky: [vnitini obvod AL
: | ménice 1
* Tovarné je relé nastaveno tak, Ze je v klidovém : ‘i :
stavu civka napajena (NC, C036=01). blizeviz |  .___________
nasledujici strana. CMZ 12 11

* Vtovarnim nastaveni relé hlasi poruchu pokud

je ménic ve stavu “porucha”, nebo doslo k

vypadku napajeni ménice. 0 @
* Sepnuti poruchového relé do “klidového” stavu

pfi zapnuti napajeni (a pfi zachovani tovarniho

nastaveni logiky relé NC) je zatizeno Pfiklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]

prodlevou mensi nez 2s. (tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):
» Svorky [11] a [12] jsou tranzistorové vystupy s

otevienym kolektorem, proto je jejich elektricka

specifikace pro signal [AL] rozdilna od speci- ' logicky obvod AL

fikace reléového vystupu na svorkach [ALO], menice © l

I

I

I

[AL1], [ALZ2]. |
poloha kontaktd pfi * :

chodu (neni porucha) ,

I

I

I

I

* Vystupy umozriuji obé dvé varianty zapojeni

§
N>
S O
O ©
-~ O
QO »
©

zatézi (zdrojova i spotfebicova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4-34

* Tento signal ma jmenovitou prodlevu 300 ms
oproti hlaSeni chyby.

» Specifikace kontaktu relé je ve specifikaci 3
logickych fidicich signalu na strané 4-6. Na Specifikace vstupd
nasledujic strané jsou uvedena schémata je na strané 4-6
zapojeni pro rdzné podminky.
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Vystupni poruchové relé Ize nakofigurovat dvéma zp(soby:

Chyba/Ztrata napajeni — Relé je nastaveno jako v klidu sepnuto (C036=1) (tovarni
nastaveni, viz obrazek nize vlevo). Vnéjsi poruchovy obvod nyni detekuje jak
poruchu ménice, tak i pferuSeni obvodu (svorky [ALO] and [AL1]). Relé se sepne s
prodlevou do 2s po zapnuti napajeni sité (hlaSeni poruchy je vypnuto). V pfipadé
vzniku chyby méni€e, nebo vypadku napajeni relé ztrati napajeni a relé aktivuje
poruchovy obvod.

Chyba - Pokud je relé nastaveno jako v klidu rozepnuté (C036=0, na obrazku vpravo
dole). Pokud ma poruchovy obvod detekovat i pfipadné pferuSeni obvodu, pak je

nutné jej pfipojit na svorky [ALO] a [AL2]. Po zapnuti sité je relé sepnuto pouze v
pfipadé vzniku chyby ménice (dojde k rozpojeni obvodu). V této konfiguraci vdak
poruchovy obvod nereaguje na vypadek napajeni ménice.

Vyberte z moznych zapojeni to, které nejlépe vyhovuje vasi aplikaci. Obvykle se

poruchovy obvod navrhuje tak aby jeho pfipadné pferuSeni vyvolalo poruchovou reakci

a zastaveni zafizeni. Je vSak mozné, ze nékteré systémy vyzaduji pfi vzniku poruchy
uzavreni obvodu, v tomto pfipadé zaménte v pfedchozich odstavcich svorku [AL1] za

[AL2] a opacné.

Kontakt aktivni pfi rozepnuti (NC), (C036=01)

Kontakt aktivni pfi sepnuti (NO), (C036=00)

v priibéhu normalniho
provozu

B

o—u

ﬁj

v pribéhu normalniho

pfi vzniku chyby nebo
vypadku sité

]

provozu

pfi vzniku chyby

]

T

O
~ A

C

.

o— s

—>

ALO ALT AL2 ALO AL1 AL2 ALO AL1 AL2 ALO AL1 AL2
. akéni - akéni . akéni . akéni
N zdro " " v o
zdroj Clen ) Clen zdroj Clen zdroj Clen »
L L L L o
o
(@)
<
Q-
=
Napajeni Stav ALO-AL1 | ALO-AL2 Napajeni Stav ALO-AL1 | ALO-AL2
ON normalni sepnuto rozepnuto ON normalni | rozepnuto sepnuto
chod chod
ON chyba rozepnuto sepnuto ON chyba sepnuto rozepnuto
OFF rozepnuto | rozepnuto OFF rozepnuto sepnuto
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Detekce preruseni analogového vstupu

Tato funkce je uzite€na, pokud je zadana hodnota frekvence zadavana analogovym
signalem z jiného zafizeni. Pokud dojde ke ztraté signalu na svorkach [O] nebo [Ol],
méni¢ standardnim zpusobem dobiha a zastavi motor. Vyuzitim vystupu s pfifazenou
funkci [Dc] mize byt pferuSeni analogového signalu hlaseno nadfazenému systému.

Ztrata napéti na svorce [O] - Parametr b082 pfedstavuje nastaveni pocatecni frek-
vence. PocCate¢ni frekvence je (minimalni) hodnota vystupni frekvence generované mé-
niCem, pokud analogovy vstup zadané hodnoty je vétsi nez 0. Je-li signal na svorce [O]
nizsi nez pocateéni frekvence, ménic indikuje ztratu zadavaciho signalu a aktivuje
svorku [Dc].

Ztrata proudového signalu na svorce [OI] - Pfipustny rozsah signalu na svorce [Ol]
je 4mA az 20mA. Hodnota 4mA predstavuje pocatek rozsahu. Pokud vstupni signal
poklesne pod 4mA, ménic¢ indikuje ztratu signalu a aktivuje vystup [Dc].

Ztrata analogového signalu neni méni¢em hodnocena jako chyba. Pokud se hodnota
analogového signalu opét zvysi nad hodnotu b082, vystup [Dc] je deaktivovan.

g o] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
06 Dc detekce preruseni ON je-li hodnota vstupu [O] < b082 (po€. frekvence)
vstupniho anal- nebo hodnota vstupu [Ol] < 4mA
2ho Sianl
ogoveno signall OFF | neni-li detekovana ztrata analogového signalu
platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2
nutné nastaveni: A001=01, B082 P e el .
- 1 vnitfni obvod Dc |
Poznamky: I ménice .
* Vystup [Dc] mize indikovat ztratu : |
analogového signalu jak ve stavu chodu fm e e e — o - ‘
ménice, tak i pfi stojicim pohonu. M2 1211

» Na pfikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
zatéz pfipojena civka relé. nezapomernte

zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru o @ 7aN
paralelné k civce relé.

Ve

* Vystupy umoznuji obé dvé varianty zapojeni

C

\© zatézi (zdrojova i spotiebicova logika). Detailni P¥iklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]

8 zapojem' jenastr.4-5a4-34 (tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):
©

o

(/)] P = - = - - - - - - - - - - - =
© I logicky obvod

ménice

Specifikace vstupl
je na strané 4-6




PID vystup pro druhy stupen

Méni¢ ma zabudovanu funkci reguilace PID, ktera umoZziuje dvoustupriové ovladani.
Tato funkce je zvlasté vhodna pro systémy ovladani domovni ventilace, vytapéni a chla-
zeni (HVAC). V idealnim pfipadé by postacovala jednoducha PID regulace. Mohou se
vyskytnou pfipady regulace ve kterych je regulac¢ni rozsah pozadované veliiny (napf.
prutok, tlak) pfilis veliky, aby jej vykonové pokryl jeden zdroj (veltilator, Cerpadlo). V tom
pfipadé jde s vyhodou pouzit dvoustavovou regulaci, kdy pfi urcité minimalni hodnoté
skute¢né veli€iny (tlaku, pratoku) a pfi saturaci prvého zdroje (ventilatoru, Cerpadia)
dojde k sepnuti dalSiho zdroje, aby bylo mozné dosahnout pozadované hodnoty sku-
te¢né veliCiny. Pokud skute¢na veli€ina pfesahne nastavenou maximalni mez (oba
zdroje jsou v chodu) dojde k odpojeni druhého zdroje a v chodou zlstava pouze prvni
zdroj.

Metoda dvoustupriové regulace ma nékteré praktické vyhody.

* Druhy stupén (zdroj) je v chodu pouze v extrémnich podminkach. Pfi normalnich
podminkach je Setfena energie.

» Jednoducha dvoustupriova regulace je levnéjSi nez pouziti dvou plnohodnotnych
regulacnich pohond.

+ P¥i zapnuti napajeni dojde vlivem druhého zdroje k narlstu skute¢né veli¢iny (PV) na
Zadanou hodnotu dfive, nez by byl schopen osamoceny prvy zdroj.

* | kdyz druhy zdroj je regulovan pouze dvoustavové (zap/vyp) je mozné, pokud se
také jedna o pohon s ménic¢em, nastavovat rychlost narlstu skutec¢né veli€iny dle
potfeby.

Na obrazku nize jsou zdroje definovany takto:

e Zdroj 1 - Ménic¢ #1 pracuijici v PID regulaci, motor s ventilatorem.

+ Zdroj 2 - Méni¢ #2 pracuje v regulaci ZAP/VYP, motor s ventilatorem

Zdroj #1 pokryva prevaznou dobu provozu za normalnich podminek. V extrémnich
podminkach (napf. pfi otevieni velkych nakladnich vrat) se kratkodobé zapoji i druhy
zdroj. Ménic #1 indikuje nizkou hodnotu PV a aktivuje vystup pro druhy stupen - svorku
[FBV]. Méni¢ #2 dostane povel k chodu.

Ventilator #1

smér proudéni ¢idlo o

28

) 2

o

(@)

5

Zdroj #1 Zdroj #2 =3
ménic #1 ménic #2

[U, V, W] [U, V, W] []_,_

PID ovladani dru-
hého stupné

PV_,[] [0 or [O1]]

[FBV] [FW]

Skute¢na hodnota
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Vyuzivame-li funkce vystupu pro druhy stuper je potfeba nastavit horni a dolni prepina-
ci stavy pro skutec¢nou hodnotu PV, které predstavuji parametry C053 a C052. na ¢aso-
vém diagramu nize je priibéh regulace a spinani vystupu [FBV]. Na vertikalni ose je vy-
nesena hodnota velikost skute¢né hodnoty v % a horni a dolni prahové hodnoty. V dia-
gramu je rovnéz zanesen pribéh vystupni frekvence v Hz.

Popis sledu jednotlivych udalnosti dle diagramu:

1.
2.

3.

Zdroj #1 s ménicem je spustén povelem chod [FW].

Ménic€ zdroje #1 sepne vystup [FBV], protoze hodnota PV je nize nez dolni limit PV
nastaveny v C053. Zdroj #2 je spustén, aby bylo dfive dosazené zadané hodnoty.

Hodnota PV dosahne (pfesahne) horni meze PV nastavenou v parametru C052.
Ménic zdroje #1 vypne vystup [FBV], chod zdroje #2 jiz neni nadale nutny.

Pokud se hodnota PV snizuje, zdroj #1 zvySuje svUj vykon (pracuje PID regilator). V
této oblasti by se mél systém nachazet v pfipadé normalnich pracovnich podminek.

Hodnota PV se i nadale sniZuje vlivem vykonové nedostatecnosti zdroje #1 (frekven-
ce naplno) az dosahne dolni meze PV. Vystup [FBV] ménice zdroje #1 je opét
sepnut a zdroj #2 je v chodu.

Hodnota PV se zvySila nad dolni mez PV. Nasleduje povel k vypnuti zdroje #1
(vstup [FW] je vypnut) a tim i celého sytému.
Ménic€ zdroje #1 dobiha po dob&hové rampé a se zastavenim zaroven vypina vystup

[FBV]. Méni¢ zdroje #2 dobiha po rampé a také se zastavi. Ventilace je vypnuta.

zpétna vazba PID -

skuteéna hodnota PV
zadana hodnota

%/Hz PID regulace

horni mez PV (C052|

vystupni frekvence

dolnimez PV |C053

1
signal [FW] pro zdroj #1 0 I I
1 \ 4 A 4 \ 4 A 4
vystup [FBV] pro sepnuti
vstupu [FW] zdroje #2 0
t
udalosti: 1,2 3 4 5 6 7

Nastaveni svorky [FBV] je na nasledujici strance.
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Kod o nazev funkce stav opis
volby svorky pop
07 FBV vystup dle zpétné ON aktivuje se, pokud je ménic€ v chodu a zpétna
vazby vazba (skutecna hodnota) PID regulace (PV) je
nize nez dolni mez nastavena v C053.

OFF | deaktivuje se, pokud skute¢na hodnota (PV)
prekro&i horni mez nastavenou v C052.
deaktivuje se, pokud ménic prejde ze stavu chod
do stavu zastaveno.

platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2 Ptiklad pro svorky [11] a [12] (nutna konfigu-

race vystupu - viz strana 3-47 ):

nutné nastaveni: | AO76, C052, C053 ystupu - viz strana 347 e

P amky: 1 vnitini obvod FBV :
oznamky: I ménice [

* Vystupni signal [FBV] je ur€en k pouziti pro ! [
dvoustupriovou regulaci. Parametry C052 . '
dolni mez a C053 horni mez nejsou navrzeny CM212 11

k pouziti jako prahové hodnoty poruchy.
Vystup [FBV] neni ur€en k funkci “porucha

PID”.

* Na pfikladu zapojeni se svorkou [12] je jako c @ AN
z4téz pfipojena civka relé. nezapomernite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru

paralelné k civce relé. . .
. . . Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
* Vystupy umoznuji obé dvé varianty zapojeni (tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):
zatézi (zdrojova i spotiebiCova logika). Detailni
zapojenijenastr.4-5a4 - 34.

' logicky obvod
ménice

Specifikace vstupt
je na strané 4-6

pajs e

IUBAO

1
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Signal hlidani komunikace

Vystupni signal hlidani komunikace indikuje obecné stav komunikacni linky. Ménic
obsahuje programovatelny “watchdog” hlidajici aktivitu komunikacni linky. Parametr
CO077 nastavuje délku periody. Je-li pomlka komunikace delSi nez specifikovana
perioda, je vystup Ndc aktivovan.

AL SHIIECE Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
08 NDc signal hlidani ON | je-li pomlka komunikace delSi nez dovolena
komunikace (parametr CO77 nasatveni periody C077
OFF | Je-li aktivita komunkace v pofadku
Platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2 Priklad pro svorky [11] a [12] (nutna konfigu-
race vystupl - viz strana 3-47 ):
Nutné nastaveni: core, cO77
- ! vnitfni obvod NDc |
Poznamky: I ménide !
* Chcete-li vyfadit hlidani komunikace nastavte ! !
v parametru C077=00.00 s. o __ :
* | kdyZ pfifadite chybu komunikace na M2 12 11

nevyznamnou (C076=02), stale mate moznost
hlidani aktivity komunikace prostfednictvim

této funkce tim, Ze nastavite periodu C077. O @
* Vystupy umozriuji obé dvé varianty zapojeni ZAN

zatézi (zdrojova i spotfebicova logika). Detailni

zapojenijenastr.4-5a4 - 34.

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):

I logicky obvod
ménice

Ve
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Specifikace vstupl
je na strané 4-6

Méni¢ mize na vypadek v komunikaci reagovat riznymi zpUsoby, které jsou
znazornény v diagramu na nasledujici strance. Odpovidajici reakci mlizete zvolit
nastavenim v parametru C076 “volba chyby komunikace”. Lze nastavit zda ma byt
chyba komunikace vyznamna (hladeni E60) nebo nevyznamna (bez vlivu na provoz) a
zda pfi chyb& ma byt motor zastaven fizenym nebo volnym dob&éhem. Parametry C076
a C077 spole€né nastavuji reakci ménice na poruchy v komunikaci.
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Master

Slave

Watchdog timer
CO77|=xx.xx sec. "—"’ N—r’ ﬂ—h

[NDc]

__—vypadek

Porucha
C076|=00 or 01 t

Funkce logicky vystup [LOG]
Funkce logicky vystup vyuziva logické prostfedky implementované v ménici. Lze zvolit
kterékoliv dvé vystupni funkce a pfifadit je internim vstupim C141 a C142. Pak v
parametru C143 zvolime néktery z logickych operatord AND, OR, nebo XOR (exclusive
OR) a na vystupu LOG bude vysledek této logické operace.

funkce inteligentnich vystupu C141

pouzité jako vnitini vstupy

RUN, FA1, FA2, OL, OD, | vstup A C143

AL, Dc, FBV, NDc I

A

logicka funkce [LOG]
>

C142 o/ AND, OR, XOR
RUN, FA1, FA2, OL, OD, vstuo B
AL, Dc, FBV, NDc P
o)
28
D
Stav vstupt [LOG] stav vystupu 8.
Vstup A VstupB AND OR XOR é
(volba C141) (volba C142) (C143=00) (C143=01) (C143=02) =
0 0 0 0 0

0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
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AL SN Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
09 LOG funce logicky vystup ON | ma-li vysledek Booleovské operace specifiko-
vané v C143 hodnotu “logicka 1”
OFF | ma-li vysledek Booleovské operace specifiko-
vané v C143 hodnotu “logicka 0”
Platné pro vstupy: 11,12, ALO - AL2 Ptiklad pro svorky [11] a [12] (nutn& konfigu-
race vystupl - viz strana 3-47 ):
Nutné nastaveni: C141, C142, C143 y _Fi _________ )_ _______
P Aamkyv: I vnitini obvod LOG
0Zznamky: I ménice !
 Vystupy umoziuji obé dvé varianty zapojeni | |
z4téZi (zdrojova i spotiebicova logika). Detailni b e e e m o — -
zapojenije nastr. 4 -5a4 - 34. M2 12| 11

PFiklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovéarni nastaveni viz strana 4-35 and 3-47 ):

I logicky obvod
ménice

Specifikace vstupu
je na strané 4-6.
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Analogové vstupni svorky

Méni¢ L200 ma pro zadavani povelu
frekvence analogovy vstup. Skupinu
svorek analogového zadavani tvofi
svorky [L], [Ol], [O], a [H] na Fidici svor-
kovnici. Pro napétové zadavani slouzi
vstupni svorka [O] a pro proudové svorka
[Ol]. Jako spole¢ni slouzi svorka [L].

K volbé napétového nebo proudového
zadavani slouzi funkce [AT]. Vyznam [AT]
musite pfifadit nékteré z inteligentnich
vstupnich svorek. Je-li svorka [AT]
neaktivni, je zvolen napétovy vstup [O],
je-li svorka [AT] aktivni, je zvolen vstup

referenéni

napéti +10V
napétovy vstup

proudovy vstup

volba vstupu O/
(0]

AM

4_

Ol

—»—

>
A GND

' nastaveni
- =

! Q : frekvence
%—O

[Ol]. Funkce svorky [AT] je popsana v
kapitole volba analogového vstupu

AM

napéti/proud na strané 4-23.
Nezapomerite spravné nastavit hodnotu
funkce A001 = 01 (volba zadavani povelu
frekvence ze svokovnice).

i

) 4-20 mA, AT= ON

0-10 V, AT= OFF

Poznamka: Neni-li pfitazena funkce [AT] nékteré z inteligentnich vstupnich svorek, pak
méni¢ povazuje za povel frekvence soucet obou signalt (napétového a proudoveho).

Opecny zplsob zadavani frekvence je vyuziti vnéjsiho

potenciometru (jednoduse se naucite vyuzivat

analogovy vstup). Potenciometr je zapojen mezi vnitini
referencni napéti 10V na svorce [H] a spole€nou svorku
[L]. Jezdec potenciometru je pak zapojen na svorce [O].
V tovarnim nastaveni je svorka [AT] pfifazena, a je
neaktivni, je tedy zvolen napétovy vstup. Potenciometr

by mél mit hodnotu mezi 1 az 2 k Ohmy/ 2W.

Napétovy vstup — Napétovy signal je
pfipojen mezi svorky [O] a [L]. Stinéni kabelu
pfipojte pouze na svorku [L] ménice.
Zadavaci napéti musi mit pfedepsanou
hodnotu (nelze pfipojit zaporné napéti).

Proudovy vstup — Proudovy signal je
pfipojen mezi svorky [Ol] a [L]. Signal musi
byt gerenovym proudovym zdrojem.
Znamena to, ze proud musi téci ze zdroje
signalu do svorky [Ol], a svorkou [L] se vraci
do vysilace. Vstupni impedance mezi
svorkami [Ol] a [L] je 250 Ohm{. Stinéni
kabelu pfipojte pouze na svorku [L] na
ménici.

o
228
®

AM 3

<

-

0t0 9.6 VDC, =4

0 to 10V nominalné

AM

4t0 19.6 mA DC,
4 to 20 mA nominalné

AM L

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Nasledujici tabulka ukazuje mozna nastaveni analogovych vstupt. Parametr A005 a
vstupni svorka [AT] urCuji charakter povelu frekvence a jeho pouziti. Spole€¢nou svorkou
obou vstupl analogového zadavani [O] a [Ol] je svorka [L].

A005 Vstup [AT] K onfigurace analogového vstupu

OFF [O]

00
ON [O1]

01 (ignorovano) soucet ([O] + [OI])
OFF [O]

02
ON potenciometr na OP
OFF [Ol]

03
ON potenciometr na OP

Ostatni pojmy souvisejici s analogovym vstupem:

* “nastaveni analogového vstupu” na strané 3—-14

» “pfidavné nastaveni analogového vstupu” na strané 3-28
+ “nastaveni kalibrace analogoveého signalu” na strané 3-52
+ “volba proud/napéti” na strané 4-23

» “povoleni pfidavné frekvence” na strané 4—-32

» “detekce preruseni analogového vstupu” na strané 4—44

§
N>
S O
O ©
-~ O
QO »
©




L200 Ménic

Analogové vystupni svorky

V aplikacich s ménici kmitoc€tu je uzZiteCné znat
aktualni hodnotu frekvence, na které méni¢
pracuje. Zobrazeni frekvence je mozné pfimo
na ¢elnim panelu ménice, nebo dalkoveé. V
nékterych pfipadech dostacuje pouze pfipojeni
panelového pfistroje, jindy zvlasté ve spojeni s
programovatelnym automatem (PLC) je
potfeba zpétna vazba napétovym signalem. K
témto ucellm slouzi analogovy vystup na

svorce [AM].

Méni¢ generuje analogovy vystupni signal na
svorce [AM] a spolecné svorce [L]. Analogovému vystupu lze pfifadit zobrazeni

frekvence nebo proudu ménice. Vystupni signal je pouze jednosmérny 0 az +10V, bez
ohledu na smér otaceni pohonu. K nastaveni funkce svorky [AM] slouzi parametr C028
(dle nasledujici tabulky).

AM H|O|OIf L
Anal y |’+t | N
nalogovy vystup
napéti A GND
plny rozsah \\\ | ///
10VDC,
1mA max

Specifikace vstupu je na strané 4-6.

Funkce Kod Popis Rozsah
Co28 00 vystupni frekvence 0 — max. frekvence (Hz)
01 vystupni proud 0 —200%

Nasledujicimi parametry Ize nastavit posuniti a zesileni signalu [AM] (viz nize).

Funkce Popis Rozsah Tovarni hodnota
B0O80 [AM] zesileni analogového signalu 0 to 255 100
C086 | [AM] posunuti signalu 0—10V 0.0

Graf v pravo ukazuje vliv nastaveni zesileni [AM]
signalu [AM]. P¥i pfizptisobeni signalu [AM] Ve 1oy | - - - - — - B080=200%"%

Vasi aplikaci postupujte dle nasledujicich bodu:

1. Presvédcete se, Ze ménic je v modu

zastaven.
2. Parametrem C086 nastavte posunuti signalu.

Tovarni nastaveni (0V) vyhovi pro vétsSinu
aplikaci. Muzete vSak nastavit kladné
predpéti pro nulovou frekvenci nebo proud

ménice.

3. Rozbéhnéte motor na pIné otacky.

a. Ma-li signal [AM] obsahnout cely rozsah
vystupni frekvence, nastavte parametrem
B080 napéti pro plnou hodnotu vystupu (az do +10V).

B080=100%

B080=50%

Q
@
D
o
o
<
o8
=)

12

plného

rozsahu

vystupni nebo

piny Hz

rozsah A

b. Ma-li signal [AM] obsahnout proud motoru, nastavte parametrem B080 napéti
pro plnou hodnotu proudu. Nezapomerite nechat dostateénou ¢ast rozsahu pro
pfipad vysSiho zatizeni pohonu.
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Provoz s regulaci PID

Pfi standardnim provozu vyuziva ménic, pro zadavani frekvence, zdroj zadani defino-
vany parametrem A001 (pevna hodnota dané funkci FOO1, potenciometr na panelu OP,
vnéjsi potenciometr, analogovy signal napétovy nebo proudovy). Zapnete-li PID
regulaci (parametr AO71=01), znamena to, Ze ménic, pracovni bod a tim i pozadovanou
frekvenci pfizpusobuje momentalnimu stavu regulatoru PID.

Vyuziti PID regulace muze mit fadu pfednosti. PfedevSim Ize na zakladé signalu o aktu-
alnim stavu sledované veli€iny automaticky upravovat rychlost pohonu tak aby tato veli-
¢ina zUstavala konstantni napf. tlak v potrubi, hladina v nadrzi, podtlak v prostoru apod.
Optimalnim fizenim pohonu zafizeni Ize dosahnout kromé presné regulace i energetic-
kych uspor. Pfedpokladem pouziti PID regulace je instalace snimace sledované veli€iny
a zavedeni signalu o této velic¢iné do ménice na vstupni analogové svorky [O] nebo [Ol].

. odchvlka zadani
pr?)c;%vnl Y frekvence
PID vnéjsi
2> regulator [P |“ o IL - stiidac (— zafizeni >
sP [A61][A62] F002|F00
APV limity frekvence rampy
A 4

skute¢na hodnota (PV) Sidlo

PID regulator se snazi zménou rychlosti pohonu minimalizovat odchylku sledované
veli¢iny (pracuje v uzaviené smycce). Uzivatel nezadava jiz konkretni frekvenci pohonu,
ale pouze pracovni bod, ktery pfedstavuje pozadovanou hodnotu regulované veliciny.
Tuto zadanou hodnotu Ize zadavat v jednotkach pfisluSnych regulované veli¢iné (I/s,
m3/hod, apod.). Parametr A075 predstavuje faktor, ktery pfevadi takto nastavenou
jednotku na frekvenci motoru. Nize je podrobny diagram PID regulatoru.

nastaveni pracovniho bodu o zobrazeni
regulace (Zzadana hodnota) ADD [A145 nasobitel #adané hodnoty
Panel i\e{)(()jletl)r?é 1 A075 —} F001
hodnot =
FOOT konverze y A075 o O 52
nastaveni pev- A001| +/-y[A146lS 2 SZ
g ’ - (&}
nych rychlosti | 71 —O 1 ﬁ E ?’8 zesileni P o)
- O
A020|27A035]| | |AO75 Oo— ‘7’<+ (2 AO72 §5
Potenciometr AO77 /+A g E’
na OP - — =
nastaveni vsfupu nastaveni_vstupu > zesileni |
xti ©
napéti |[A012 / "ot Jlaot2 0 o% 2078
o g Ao O H—{pon ™ 8§ —
0-10V [[A015][A013]/A014] 0-10V l[a015]a013]A014]  ©w N zesileni D
nastaveni vstupu ! nastaveni” vstupu 3D AQ74 monitor
proud I proud =N zpétné
A102 , A102 0 & o vazby
Ol M |at01 ' Ol a1 o] nasobitel
4-20mA 4-20mA
A1 A1 A104 !
05]At03]At04] D A105]A103]A104] N ' sv—>|[A075] —»{[D004
A GND i L Komunikace Modbus— :
L .q7 [AT] ;7 Vypodtova funkce _83 :
volba A141]|A142]A143 volba typu zpétné
| | ! | AQ76 vazby U/l

vstupu U/l vstup zpétné vazby
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Konfigurace smyc¢ky regulace PID

Algoritmus regulatoru PID Ize pfizpUsobit riznym aplikacim.

Vystupni limit PID - regulator PID ma zabudovanu funkci omezeni. Tato funkce sleduje
rozdil mezi pracovnim bodem regulatoru a vystupem regulaéni smycky (vystupni
frekvence ménice), méfeny v procentech plného rozsahu obou. Omezeni je nastaveno
parametrem AQ78.

* je-li rozdil (pracovni bod - vystup smy¢ky) mensi nebo roven hodnoté parametru
AQ78, regulator pracuje v normalnim linearnim rezimu.

* je-li rozdil (pracovni bod - vystup smycky) vétsi nez hodnota parametru A078, regula-
tor snizi vystupni frekvenci tak aby rozdil nepfekracoval nastavenou hodnotu.

VySe uvedené skute€nosti jsou znazornény na obrazku nize.

% e —— -

vystupni omezeni L — - — - - vliv omezeni na

pracovni bod
PID regulatoru + 4 — — — — —

vystupni frekvence

vystupni omezeni - — - vliv omezeni na
vystup

Inverze odchylky - v typickych pfipadech jako ventilace, topeni apod. znamena
zvySeni energie v procesu i zvySeni skute¢né hodnoty PV (mnozstvi vzduchu, teploty).
V tomto pfipadé je odchylka regulace = (SP — PV). V chladicich systémech vede
zvySeni energie ke snizeni skuteéné hodnoty (teploty). Odchylka regulace = —(SP —
PV). Spravné znaménko regulace nastavuje parametr A077.

o)
A077 =00 A077 =01 @
1 ! (‘D
1 1 o
I odchyl- I odchyl- o
SP + ka zpracovani | frekv. SP - ka zpracovani | frekv. é
) »  PD > P >  PD S
pv 4~ pv
pfima uméra zavislosti nepfima uméra zavislosti
skute¢né hodnoty skutecné hodnoty
<« <«

DalSi souvislosti:

* “regulace PID” na strané 3-23

+ “zapnuti/vypnuti PID, nulovani PID” na strané 4-28
+ “vystupni odchylka PID regulace” na strané 4—41

+ “PID vystup pro druhy stupen” na strané 4—45




m Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon

Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon

Soucasné pripojeni

Nékteré aplikace vyzaduji paralelni pfipojeni dvou a

vice motord k jednomu ménici. Pfikladem mize byt —
provoz dvou transportnich pasu, které maji mit ®
stejnou rychlost. VVyuziti dvou motord maze byt méné L200

nakladné nez mechanické napojeni dopravnik( na
jeden motor.

Nékteré ze zasad, které je nutné dodrzet pro vicemo- L
torové pohony:

* Pouzivejte pouze Fizeni U/f, nepouzivejte regulaci
vektorovou (iSLV).

* Vystupni proud méni¢e musi byt dimenzovan na
soucet proud(ll vSech pfipojenych motor(i za

+ Kazdy motor musi mit vlastni termoelektrickou

s 4w R o vVVvy
ochranu. Umistéte ochrany co nejblize k motoram.

S . e dalSim motordim
* Motory musi byt za vSech okolnosti pfipojeny

paralelné (neodpojujte Zadny z motort z obvodu
b&hem chodu).

zpusobi rozdilny skluz i kdyZ budou motory stejné. Proto tento zplsob pohonu neni
vhodny pro zafizeni, kde obé& pohanéné ¢asti musi dodrzovat pevnou vzajemnou pozici.

‘% Poznamka: Rychlost motoru je stejna pouze teoreticky. Rozdily v zatiZzeni motort

Nastaveni ménice pro dva rozdilné typy motort

V nékterych aplikacich je potfeba z ménite napajet zafizeni se dvéma motory, které
vS8ak nepracuji sou€asné. Kazdy motor mlze byt jiného typu(velikosti). Napfiklad
vyrobce, ktery dodava stejny stroj pro Evropsky i Americky trh potfebuje dva motory z
nasledujicich divodu:

* Napajeci napéti pro ménic je na téchto trzich rozdilné.

» PoZadovany motor je rozdilny pro kazdou z oblasti urceni.

§
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| v jinych pfipadech je potfeba nastavit dva provozni profily:

* Vjednom rezimu provozu je zatiZeni motoru velmi nizké a je nutné vysoka rychlost. V
jiném reZimu je zatiZzeni vysoké a stroj se provozuje na nizké rychlosti. VyuZziti dvou
profild nastaveni umozni optimalizaci chodu v obou rezimech a zabrani moznym
vypadkim ménice.

* V nékterych pfipadech je standardni stroj vybaven jinym motorem, nez stroj s vy$8im
vykonem a uzitnymi vlastnostmi.




L200 Ménic

Méni¢ Vam umozni ulozit do paméti dva profily motord. Jednoduchou volbu mezi
obé&ma nastavenimi Vam umozni funkce [SET], nastavitelna na nékterou z inteligent-
nich vstupnich svorek.

Parametry pro druhy motor maji funkéni kédy ve tvaru x2xx. Nésleduji v menu bezpros-
tfedné po parametrech prvniho motoru. V nasledujici tabulce jsou uvedeny viechny
parametry, které Ize nastavit i pro druhy motor.

Kod parametru
Nazev funkce
Motor 1 Motor 2
nastaveni pevnych rychlosti A020 A220
nastaveni ¢asu rozbéhu 1 F002 F202
nastaveni doby dobéhu 1 F003 F203
nastaveni rozbéhu 2 A092 A292
nastaveni dobéhu 2 A093 A293
volba metody pfechodu na druhé rampy A094 A294
frekvence pfechodu z rozbéhu 1 na rozbéh 2 A095 A295
frekvence prechodu z dobéhu 1 na dobéh 2 A096 A296
uroven termoelektrické ochrany B012 B212
charteristika termoelektrického relé B013 B213
hodnota manualniho momentového boostu A042 A242
frekvence manualniho momentového boostu A043 A243
volba charakteristiky U/f A044 A244
napétové zesileni iSLV A046 A246
kompenzace skluzu iSLV A047 A247
nastaveni zakladni frekvence A003 A203
nastaveni maximaini frekvence A004 A204
horni omezeni frekvence A061 A261 "
dolni omezeni frekvence A062 A262 3
velikost motoru H003 H203 2
pocet pdlu motoru HOO04 H204 g
stabilizacni konstanta motoru HO06 H206 =4
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Obecné poznatky

Systém pohonu obvykle obsahuje jako hlavni komponenty motor, méni¢ a pojistky..
Pokud provadite pouze prvni pokus o pfipojeni motoru k ménici a jeho regulaci, tyto tfi
komponenty Vam postaci. Ale pIné rozvinuty systém pohonu muze obsahovat jesté
mnoho dalSich doplfujicich pfistrojll, jako odruSovaci filtry, brzdné odpory a brzdné
jednotky, stykace, chraniCe apod. Nasledujici obrazek znazorfiuje systém pohonu s
nékolika moznymi komponenty a tabulka Vam o nich poskytne zakladni informace.

Z napdjeci sité

Cislo serie

S R . i viz.
. o JIsuc, Nazev stra
o " pojistky, JE‘"°|°T(’ USA na
, chranic aponsko
’ vstupni stfidava vstupni stfidava ALI-xxx2 HRL—x 5-3
. tlumivka
tlumivka
. . odrusovaci toroid na | ZCL—xxx ZCL—xxx 5-4
odrusovaci vstupu
toroid " T
odrusovaci filtr EMI FFL100—xxx | FFL100— 54
) (pro CE) XXX
EMI filtr
Kapacitni filtr CFl—x CFl—x 54
Kapacitni filtry stajnosmérna tlumivka | DCL—x—xx HDC—xxx 5-4
& & & brzdny odpor JRB—xxx—x | JRB—xxx—x | 5-5
L1 L2 L3 SRB—xxx—x | SRB—xxx—
X
+1 stejnosmérna
tlumivka brzdny odpor dle HRB-x, 5-5
normy NEMA NSRBx00-
+ X
Ménié NJRB—xxx
brzdna brzdna jednotka BRD—xxx BRD—xxx 5-5
jednotka | odrusovaci toroid na | ZCL—xxx ZCL—xxx 54
- vystupu
stfidava vystupni ALI—x2—xxx | HRL—xxx 5-3
GND tlumivka
filtr LCR kombinace: | HRL—xxC 5-3
T1 T2 T3 ALI—x2—xxx
— LPF—xxx
( ) odruSovaci R—2-xxx
toroid
% stfidava ‘ Poznamka: Hitachi vyrabi rizné velikosti
vystupni pfidavnych zafizeni pro rlizné vykony ménicu.
tlumivka Pfesnou specifikaci je nutné provést dle
nebo filtr vyrobnich katalog(, tak aby jste pouzili spravny
Motor typ prislusenstvi ke spravnému ménici.
= teplotni Kazdé zaFizeni ma svoji vlastni uZivatelskou pfirucku,
spinac ve které naleznete pfesné informace o jeho instalaci a

provozu. Tato kapitola Vam ma poskytnout pouze

zakladni pfehled.
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Popis komponentu

Vstupni tlumivka

Tlumivka je uziteCna k potlaceni harmonickych indukovanych v napdjeci siti, k ochrané
meénice v pfipadé vysSi nevyvazenosti sité nez 3% (a je-li kapacita pfedfazené soustavy

Dale jsou uvedeny pfipady, kdy mohou si’ovym napajenim téci vysoké Spickové
proudu, které jsou schopny znicit invertorovy modul standardniho ménice:
+ Je-li nevyvazenost sité 3% a vice

» Je-li kapacita pfipojné soustavy 10x vétSi nez kapacita ménice (nebo je kapacita sité
500kVA)

» Lze-li oCekavat nahlé zmény v siti

PFiklady mozZnych situaci:

1. Vice ménicu je pfipojeno paralelné na jednu kratkou napajeci sbérnici

2. Na spole¢nou kratkou napajeci sbérnici jsou pfipojeny tyristorovy usmérfiovac a
ménic.

3. Dochazi k pfipojovani a odpojovani kondenzatorové kompenzaéni jednotky

Pokud Ize oCekavat vznik takovychto podminek a v pfipadech kde ma byt zafizeni
maximalné spolehlivé je nutné instalovat vstupni si’ovou tlumivku s napé& ovym
ubytkem 3% na jmenovitém proudu (s ohledem na napdjeci napéti). V pfipadech kde
hrozi nasledky nepfimého uderu blesku je nutné instalovat pfislusné ochrany.

Priklad vypoctu
VRS = 205V, VST = 203V, VTR = 197V,
kde Vrg je napéti fazi R-S, Vg7 je napéti fazi S-T, V1r je napéti fazi T-R

max.napéti faze — stfedni napéti fézex 100
sttedni napéti faze

~ Vrs—(Vrgt Vgr +Vig)/3 ~205-202
= x 100 = ————x

(Vas* Vo * VoR)/3 202

faktor nevyvazenosti sité¢ =

100 = 1.5%

Prosim seznamte se pfed instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.

Stridava vystupni tlumivka
Tato tlumivka snizuje vibrace motoru zapfi¢inéné spinaci frekvenci ménice. Tlumivka
vyhladi vystupni napéti ménice na tvar odpovidajici kvalité napajeci sité. Vystupni
tlumivka také vyrazné snizuje efekt odrazu viny na vedeni, ktery mize nastat pokud je
kabel k motoru del8i nez 10m.

Prosim seznamte se pfed instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.
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Odrusovaci toroid (feritové jadro)

OdruSovaci toroid napomaha redukci
ruSeni vyzarovaného z vodicu. Lze jej
pouzit jak na vstupni, tak na vystupni
strané. Priklad radiového odruSovaciho
filtru (s montazni podlozkou) je na
obrazku vpravo. Vodi¢e musi prochazet
vnitfnim otvorem jadra. K dosazeni
optimalniho vysledku je nutné proveést 3
zavity vSech vodi¢l okolo jadra. Pokud je
vystupni kabel extrémné dlouhy a pro
zvySeni odruSovacich vlastnosti Ize
pouzit vice filtr( (az Etyfi) za sebou.

ZCL—XXX

Odrusovaci filtr EMI

Tento filtr ma za ukol snizovat ruSeni generované vysokymi spinacimi frekvencemi v
meénici a pfenasejici se po vodi€ich. Filtr se zapojuje na primarni strané ménice, mezi
vstupni stfidavou tlumivku a vstupni svorky ménice. Filtry typtl FFL100 jsou
konstruovany tak, aby pohony jimi vybavené splfiovaly doporuéeni EMC tfidy A (pro
Evropu) a C-TICK (pro Australii). Pfedpokladem uspokojivych vysledkl a spinéni
uvedenych norem je dodrzovani vSech pozadavkl uvedenych v navodu k instalaci viz
“CE-EMC prlvodce instalaci” na strané D-2

mechanickou konstrukci. Proto napfed fadné uzemnéte mechanickou konstrukci (kryt),
nez pfistoupite k silovému pfipojeni. Zabranite tim moznému drazu el. proudem.

ﬁ VY STRAHA: Filtr EMI ma vysoky vnitini unikajici proud mezi silovymi vodigi a

3]

T "

FFL100—xxx

Kapacitni odrusovaci filtr

Tento kapacitni filtr snizuje rusivy vykon vyzareny vstupnimi napajecimi kabely. Tento
filtr nepfispiva k dosazeni CE a je pouzitelny pouze na vstupni strané ménice. Je
dodavan ve dvou verzich, pro tfidu 200V a pro tfidu 400V. Pfed instalaci prosim
prostuduijte pfiloZzenou dokumentaci.

énicem

v

Stejnosmeérna tlumivka

Stejnosmérna tlumivka slouZzi k potlaeni vy8Sich harmonickych generovanych
méni¢em. Tlumi vysokofrekvenéni kmity v meziobvodu ménice. Stejnosmérna tlumivka
v meziobvodu nechrani vstupni usmérfiovac pred vlivy pfichazejicimi ze sité.
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Dynamické brzdéni
Obecné

Ugelem dynamického brzdéni je zvysit schopnost ménice zastavit béZici motor se
zatézi v urcité stanovené dobé. Byva to nutné v aplikacich vyznacujicich se
nasledujicimi znaky:

* Velmi vysoky moment setrvacnosti v porovnani s dosazitelnym momentem motoru.
» Aplikace vyZzaduje vysokou dynamiku, nahlé zmeény rychlosti

* Mechanické ztraty systému nejsou schopny motor zavrzdit tak rychle, jak je
pozZzadovano.

V dobé, kdy ménic¢ snizuje vystupni frekvenci s cilem zastavit nebo zpomalit pohon,
stava se motor doCasné generatorem. To nastane, pokud frekvence otaeni motoru je
vy$Si nez frekvence generovana ménicem. Za téchto podminek dojde ke zvyseni napéti
na stejnosmérné sbérnici ménice, coz mlze vést az k vypadku ménice na chybu
prepéti. V. mnoha aplikacich funguje dosazeni pfepéti jako varovani, Ze jsme jiZ dosahli
mozné minimalni doby potfebné k zastaveni pohonu a Ze tuto dobu bez dalSich
pfidavnych prostfedku nelze jiz snizovat. Méni¢e L200 neobsahuji vnitini brzdny obvod,
a proto je nutné v pfipadé potfeby pouzit externi brzdnou jednotku, pfipojenou pfimo na
stejnosmérny meziobvod ménice (z ekonomického hlediska je vyhodnéjsi pouzit vektor-
ové ménice fady SJ200, které obsahuiji vnifni brzdny spinac). Brzdné odpory slouzi jako
zatéz a pfeméniu;ji elektrickou elergii na teplo (pozor pfi jejich umis ovani v rozvadédi).
Brzdny odpor je vedle brzdné jednotky hlavnim komponentem brzdného obvodu.
Brzdny odpor by mél mit instalovanu tepelnou pojistku zabrafiujici jeho pfehfati a
zni¢eni. V normalnim provozu by k takto extrémnim pfipadim, kdy zareaguje tepelna
pojistka brzdného odporu nemélo dochazet a ménic¢ s brzdnym odporem by mél vzdy
pracovat s dostateénou rezervou.

Pomeér vyuziti dynamického brzdéni

Udava se v % z doby T,, (obycejné 100s).

Dynamické brzdé&ni se musi Fidit Vystupni . L.
moznostmi brzdné jednotky a brzdného  frekvence dynamické brzdéni
odporu, aby nedoslo k jejich pretizeni , /
resp.pfehfati. Na ¢asovém diagramu | /
vpravo je znazornén prubéh vystupni ! :
frekvence v Case. Dynamické brzdéni '

probiha v dobéhové ¢asti (t.j. pfi snizovani ! »> Tp :
frekvence) a mélo by se Fidit nasledujicimi .< Te >
vztahy:

* Maximalni pracovni cyklus dynamickeého brzdéni = 10%, je T,/T,=0.1.

Maximalni délka dynamického brzdéni vychazi T,= 10 s.
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m Naprava chyb

Naprava chyb

Bezpecnostni sdéleni

Prosim precéténe si pozorné nasledujici upozornéni nez pfistoupite k napravé chyb a k
udrzbé ménice a motoru.
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' VYSTRAHA: Pockejte minimalné 5 minut po vypnuti napajeni pfed provadénim
X udrzby nebo prohlidek. Jinak hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence muze zpUsobit Uraz.

VYSTRAHA: Nikdy nerozpojujte konektory tahem za vodice (voli€e pro ventilator ,
' spojeni logické desky, fidici svorkovnice atd.).Hrozi nebezpeci ohné, zniCeni zafizeni a
e \ Urazu osob.

Obecné predpoklady

* Vzdy udrzujte jednotku v Cistoté, aby se dovnitf nemohl dostavat prach a jiné
znécis ujici substance.

» Vénujte velkou péci zapojeni, aby nemohlo dojit k ev. chybé v zapojeni nebo
preruseni vodice.

» Dotahnéte spravné vSechny svorky a konektory.

+ Elektronické pfistroje musi byt chranény proti vihkosti a olejum. Prach a kovové piliny
mohou vést ke zhor8eni izolanich vlastnosti a k nepfedvidanym udalostem.

Prohlidky

Tato kapitola dava navod a vyCet k provadéni prohlidek zafizeni:
+ denni prohlidky

» periodické prohlidky (zhruba jedenkrat ro¢né)

* meéfeni izolacniho odporui
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Typy pro odstranovani chyb

Tabulka niZe uvadi typické pfiznaky chyb a jejich odstrafovani.

Pfriznak/podminky Pravdépodobna pri€ina Odstranéni
Je pfivedeno napajeni na svorky Provéfte svorky [L1], [L2], a
[L1], [L2], a [L3/N]? Pokud ano, [L3/N], a nasledné [U/T1],
musi svitit LED dioda POWER. [V/IT2], a [W/T3].
Zapnéte napajeni nebo
provéite pojistky..
Je nastaven spravné zdroj PresvédcCete se Zze parametr
Zadané frekvence (parametr A002 je nastaven spravné
AQ01)? PresvédcCete se Zze parametr
Je nastaven spravné zdroj povelu A001 je nastaven spravné.
chodu (parametr A002)
. Je zobrazen chybovy kéd E X X ? Stisknéte tla¢. Func. a zjistéte
Monitor

frekvence D001
ukazuje nulovou
frekvenci
(Na vystupech
ménice [U], [V],
[W] neni Zzadné

podminky chyby. odstrarite
pfi€inu chyby a provedte reset.

Jsou signaly na inteligentnich
vstupnich svorkach spravné?

Je povel chodu aktivovan?

Provéfte spravnost pfifazeni
svorek - nastaveni parametru
C001 - CO006.

napéti) Je svorka [FW] (nebo [RV]) Privedte povel chodu
motor. pfipojena k [PCS] (pfes spinag, PFivedte 24V na svorku [FW]
nebeézi apod.) nebo [RV] pokud jsou pfifa-
zeny.
Je nastavena frekvence ve funkci Nastavte parametr FO01 na
FO01 vétsi nez nula? nenulovou hodnotu.
Je ke svorkam [H], [O], a [L] Je-li zdrojem frekvence poten-
pfipojen potenciometr ? ciometr, zajistéte aby na
svorce [O] bylo napéti vétsi
nez OV.
Je aktivni svorka RS (reset), nebo Deaktivujte tyto pfikazy
funkce FRS (volny dobéh)?
Vystupni neni zatizeni motoru pfili§ velké? SniZte zatizeni a vyzkousSejte

frekvence kolisa
(Na vystupech

ménice [U], [V],
[W] je napéti.)

motor nezavisle.

Je pouzit
dalkovy ovladag
(SRW).

Je provozni nastaveni mezi
méni¢em a dalkovym ovladaem
spravné?

Provérte nastaveni dalkového
ovladace

Smér ota€eni motoru je
opacny

Je motor spravné pfipojen ke
svorkam ménice [U/T1], [V/T2], a
[WIT3]7?

Respektuje sled fazi motoru smér
otaCeni vpfed nebo vzad dle
svorek [U/T1], [VIT2], a [W/T3]?

Upravte zapojeni s ohledem na
sled fazi motoru.

Obecné plati:

FWD = U-V-W, a REV=U-W-V.

Jsou spravné pfipojeny svorky
[FW]a[RV]?

Je spravné nastavena hodnota
parametru F0047?

Pouzijte svorku [FW] pro povel
vpFed a [RV] pro povel vzad.
Nastavte smér otaceni
parametrem FO04.
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Pfriznak/podminky

Pravdépodobna pri¢ina

Odstranéni

Rychlost otaceni motoru
nedosahuje nastavené
hodnoty frekvence

Pouzivate-li analogovy vstup je
spravné pfivedeno na svorky [O]
a [Ol] napéti a proud?

Provéfte zapojeni.

Provéfte potenciometr, nebo
zdroj zadavani.

Neni zatizeni pohonu pfilis velké?

Snizte zatizeni.

PriliSné zatiZeni aktivuje
ochranu pretizeni, ktera snizi
vystupni otacky.

Neni v méniéi nastaveno omezeni
vystupni frekvence?

Provéfte nastaveni parametru
(A004) max. frekvence
Provéfte nastaveni horniho
omezeni frekvence (A061)

Otacky motoru jsou
nestabilni.

Nejsou zmény v zatiZzeni pfili§
velké?

Neni napajenci napéti nestabilni?
Vznika problém pfi urcité
frekvenci?

ZvétSete vykon pohonu
(motoru i ménice).

Vyfeste problém stabilniho
napajeni.

Zménte lehce vystupni

frekvenci, nebo pouzijte k
vyfedeni frekvenéni skok.

Otacky motoru neodpovidaji
vystupni frekvenci ménice

Je spravné nastaven parametr
A004 maximalni frekvence?

Je v parametru d001 zobrazena
pozadovana frekvence?

Provérte nastaveni U/f a speci-
fikaci motoru.

Provéfte zda vSechna méfitka
(jako A011 az A014) jsou
nastavena spravné.

Nedoslo po zméné parametru k
vypnuti sité dfive nez byl
provedeno potvrzeni tladitkem
STRORE?

Zménte hodnotu parametru a
zmacknéte tlacitko potvrzeni
(STORE)

Nedoslo k
Data v zapisu dat K zapisu zménénych a Pockejte nejméné 6 s mezi
menici potvrzenych dat do paméti vypnutim a znovu zapnutim
nejsou dochazi pfi vypnuti sité. Byl ¢as sité.
nastavena mezi vypnutim a zapnutim sité
spravné kratSi nez 6s?
Byla vypnuta sit dfive nez po 6 s Prekopirujte data do ménice
Zapis dat nebyl od pfechodu displeje z REMT do Znovu a s vypnutim sité
dokoncen. INV? pockejte alespon 6 s po
kopirovani.
Plati pro pouze neni ménic¢ v chodu? Nékteré Zastavte chod ménice a potom
Paramevtr' pro urcity parametry nelze za chodu ménit. provedte zménu parametru
senezméni parametr
(vrati k
puvod- Pouzivate inteligentni svorku s Zmeénte stav vstupu SFT,
nimu Plati pro vSech- vyznamem [SFT] (softwarovy provéite nastaveni parametru
nastaveni) ny parametry zamek)? Neni svorka [SFT] b031 (rezim softwarového

aktivni?

zamku).
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Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Zjisténi chyby a odstranéni

Mikroprocesor ménic¢e detekuje mnoho riizné
chybovych stavl a chybovou udalost zapiSe do
tabulky historie poruch. Vystup ménice je ihned
zablokovan, obdobné jako reaguije jisti€ v pfipadé
nadproudu. VétSina chyb nastava za chodu
ménice (viz obrazek vpravo). K interni chybé
meénice vSak mlze dojit i ve stavu zastaveni. V
kazdém pfipadé se pro odstranéni chybového
stavu pouziva tlacitko (nebo svorka) Stop/Reset.
Lze téZ provést odstranéni historie chyb provedenim postupu “Navrat k tovarnimu
nastaveni” na strané 6—8 (pokud je nastaven parametr b084=00 je vymazana pouze
pamét chyb a nastaveni méniCe zUstane zachovano).

Kédy chyb

Kod chyb se zobrazi automaticky na displeji OP pokud méni¢ pfejde do stavu poruchy.
Nasledujici tabulka obsahuje popis pfic¢in chyb a pfifazeni jejich koda.

eqzipn e
gAyo eaeldeN

chyba

Kadd

chyby Nazev Priciny
EO 1 ¢ Nadproud v pfi ¢ HFidel motoru je zablokovana nebo je zatiZzeni pfilis
konstantni rychlosti vysoké. Tyto okolnosti zapfi€ini nadmeérny proud a

. . vystup ménice je zablokovan

EQ2 |* Nadproud pfidobéhu |4 priginou maze byt i nespravné zapojeni motoru (
za-ména D zaY)

EO3 |* Nadproud pfirozb&hu | e Vystup ménice je zkratovan

EQ4 |* Nadproud za jinych
okolnosti

EO 5 ¢ QOchrana proti pretizeni | ® Je-li zjiSté€no pretizeni motoru a aktivuje se funkce
termoelektrické ochrany motoru, je vystup ménice
zablokovan a hlasena chyba

EOQG |* Pretizeni brzdného » Je-li pfekroena doba vyuziti brzdného odporu
odporu méni¢ zablokuje vystup a vyhlasi chybu

EQ7 |* Ochrana proti pfepéti | * Pokud napéti na meziobvodu piekroci prahovou
uroven ochrany (pfi regenerativni brzdéni, vlivem
vracené energie z motoru)

EO8 | chyba EEPROM * Pokud dojde k problémim na paméti EEPROM
vlivem ruseni nebo vysokeé teploty, je vystup zablo-
kovan a ménic hlasi chybu

EOQQ9 |+ Chybapodpéti * Snizeni napéti v meziobvodu pod prahovou
hodnotu vyusti v chybu v Fidicich obvodech. Za
téchto podminek maze také dochazet k
nadmérnému otepleni motoru a ke snizeni
momentu. Méni¢ zablokuje vystup a hlasi chybu.

E11 |* ChybaCPU * Nespravna funkce CPU, méni¢ zablokuje vystup a

hlasi chybu
E22
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Kéd
chyby

Nazev

Piiciny

E12

Vnéjsi porucha

Snignal vnéjsi poruchy na inteligentni vstupni
svorce, které je pfifazena funkce EXT je aktivovan.
Méni¢ zablokuje vystup a vyhlasi chybu.

E13

o)
=
c 3
@ °N
> 5
=
umm
pd

UsP

Je-li na nékteré z inteligentnich vstupnich svorek
navolena funkce USP (ochrana proti neoceka-
vanému startu) a dojde k sepnuti sité v dobé kdy je
aktivni signal chod, je zablokovan vystup a hlasena
chyba USP.

E14

Zemni spojeni

Je indikovano zemni spojeni na vystupu ménice v
pribéhu testu, pfi zapnuti sité. Tato funkce je
uréena k ochrané zafizeni, nikoliv osob. Tuto
chybu neresetujte aniz by jste zjistili jeji
pri¢inu. Pfi rozbéhu ménice do zkratovaného
vystupu hrozi jeho znic€eni.

E15

Pfepéti na vstupu

K testovani vstupniho napéti dochazi pfi
zastaveném ménici po 100s. Pokud je napéti na
vystupu zvySené ménic pfeje do stavu chyby.

E21

Prekroceni vnitini
teploty

Pokud vnitfni teplota prekro¢i prahovou hodnotu,
teplotni €idlo v modulu méni¢e zablokuje vystup a
vyhlasi chybu pfehfati vykonové ¢asti.

E23

Chyba gate array

Vnitfni chyba komunikace mezi CPU a gate array
IC.

E35

Termistor

Je-li na vstupni inteligentni svorce 6 pfipojen
termistor v motoru a navolena funkce TH a dojde-li
k prfehrati motoru méni¢ zablokuje vystup a vyhlasi
chybu.

E6O

Chyba komunikace

Pokud obvod hlidani prodlevy komunikace zjisti
prekro&eni ¢asu

Podpéti - ztrata
napajeni Fidicich
obvodu

Vlivem ztraty napajeni ménic zablokuje vystup. Pfi
obnoveni napajeni se méni¢ snazi o restart, pokud
se restart nezdafi, ménic vyhlasi chybu.

‘ Poznamka: Pokud dojde k chyb& EPROM (E08), pfesvédCete se, Ze viechna data
zustala zachovana a vporadku. Jestlize dojde k vypnuti sit€ v dobé kdy je aktivni
svorka reset [RS], pak pfi znovuzapnuti sité je hlaSena chyba EEPROM.
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Historie chyb a stav ménice

Je velmi dulezité pfed vymazanim chyby (reset) zjistit jeji pfic¢inu. Dojde-li k chybé,
ménic zapise dulezité provozni hodnoty v okamziku chyby do paméti. Tato data najdete
ve funkcich dxxx. Ve funkci d081 najdete zaznam posledni chyby (E,,). Pfedchozi chyby
jsou zaznamenana ve funkci d082 a d083 (E,,_4 a E_»). Kazda dalSi chyba posouva
zédznamy chyb z d081do d082 a z d082 do d083, a zapisuje aktualni chybu do d081.

Nasledujici schema nabidky ukazuje jak zobrazit kody chyby a podminky jejich vzniku.
Pokud jiz byly zaznamenany chyby, pak v d081 najdete nejCerstvéjSi zaznam a v d083
nejstarsi.

5
QJ'O‘
c
a 2
Ne QO
O

oS
<
(o

Monitor Menu

<© d083 ©>
9 5578 B @
A

Zadna chyba

d
»

podminky A
chyby

kéd chyby

vystupni frekvence
pfi chybé

proud motoru
pfi chybé

napéti DC sbér-
nice pfi chybé

celkova doba chodu
ménice pfi chybé

celkova doba pfi-
pojeni ménice k siti

@9
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Provedenim nasledujici procedury mlzete vratit vSechny parametry k hodnotam
tovarné nastavenym podle pfisludné zemé uziti. Po inicializaci ménice provedte test
chodu dle kapitoly 2. Nasleduje popis procedury inicializace.

®
0
°’N
o
©
S
@®©

P.c.

Akce

Zobrazeni

Funkce/Parametr

el
>
<
&)
©
>
©
—
Q
\@©
Z

1

pouzifte tiagitka 19, (), a (), a

zvolte skupinu funkci “b”.

skupina “b” zvolena

stisknéte tlac. .

o
o
o
=

zvolen prvni “b” parametr

stisknéte tlac. O azdo ->

O
o
(00)
Ul

nastaven parametr volby zemé
inicializace

stisknéte tlac. .

o
N

00 = Japan, 01 = Europe,
02 = USA

Provéfte Ze kéd zemé je spravny, nemérite jej, pokud si nejste absolutné jisti, Ze

napétovy a frekvenéni rozsah odpovidaji zvolené zemi.

Kod zemé Ize zménit stiskem tlacitek Q nebo O a potvrzeni provedte .

stisknéte tlagitko () .

kod zemé je nastaven

stisknéte tlacitko (%) .

volba funkce inicializace

stisknéte tlacitko () .

00 = inicializace se neprovadi,
pouze vymaz chyb

stisknéte tlagitko (2)) .

01 = provedeni inicializace

10

stisknéte tlacitko (STR) .

nyni dojde k inicializaci
parametrd

11

stisknéte soucasné tlacitka @,

Q, Q, a @ a pfidrzte je.

Prvni ¢ast specialni tlaCitkové
sekvence

12

Jakmile se objevi zvoleny kod zemé
pus’te vSechna tlagitka.

o |||T o | ||T
- ol|lo ol||o
aliml| || ||| || |||
NS INIG)

v prubéhu inicialize je zobrazen
zvoleny kéd zemé a levy digit
rotuje

13

inicializace je kompletni.

Q
o
o
=

na displeji je kod zobrazeni
frekvence - inicializace byla
uspésné dokoncena

Poznamka: Inicializaci nelze provést s pomoci dalkového ovladace. Odpojte DOP a
pfipojte operacni panel ménice.
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Udrzba a prohlidky

Obsah mési€énich a roénich prohlidek

Cyklus
Provadény ukon Zjis uje se... Metoda zjiS ovani Kritérium
Mésicéni| Roéni
okolni extrémni teplota 4 teplomérem, okolni teplote mezi-10 az
prostfedi a vlhkost vhlkomérem 40°C, bez kondenzace
hlavni nenormailni hluk 4 vizualné a sluchové |obyc&ejné prostredi pro
VSeobecpfistroje a vibrace elektronicka zafizeni
né
napajeci tolerance napéti 4 digitalnim voltmet- |tfida 200V:
napéti rem mezi svorkami (200 az 240V 50/60 Hz
[L1], [L2], [L3] tfida 400V:
380 az 460V 50/60 Hz
zemni izolace|odpovidajici 4 |digitalnim voltmet- |5 MOhms nebo vice
odpor rem mezi ostatnimi
svorkamia GND
uchyceni zadné vypadené 4 momentovy M3:0.5-0.6 Nm
Srouby Sroubovak M4: 0.98 — 1.3 Nm
M5:1.5-2.0 Nm
komponenty |pfehfati teplotni chyby Zadné teplotni chyby
skFin prach a Spina vizualné bez parchu a Spiny
svorkovnice |bezpeéné vizualné Z2&dné abnormality
hlavni spojeni
obvody - o I S ,
vyhlazovaci |vytékani, vybou- 4 vizualné Zadné abnormality
kondenzatory|leni
relé odskakovani 4  |sluchové pouze jedno cvaknuti pfi
zapnuti
odpory rozpadeni, 4  |vizualné proméfte brzdné odpory
zména barvy
chladici hluk 4 vypnéte a zkuste lehké a hladké otaceni
ventilatory otacet ruéné
prach 4 vizualné oCisténe vyssatim
vSeobecné |zadny zapach, 4  |vizudlné Zadné abnormality
zmény barvy,
fidici koroze
obvody
kondenzatory|zadné vytékania 4 vizualné neporuseny vzhled
deformace
: . |LEDs Citelnost 4 vizualné pracuji vSechny
Displej segmenty LED
Pozn. 1: Zivotnost kondenzator( je ovlivnéna teplotou okoli, viz “Kfivka Zivotnosti

kondenzatorl

R

na strané 6-11

Pozn. 2: Cisténi ménice je nuté provadét pravidelné. Nahromadény prach na ventila-
torech a chladi¢i mize zpUsobit pfehfati ménice.
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Méreni izolaéniho odporu
Test izolaniho odporu vyuZiva pfiloZzeni vysokého napéti k zjisténi degradace
izola¢nich schonosti. U ménice je dulezité, aby silové ¢asti byly dostateéne izolovany
od zemniho potencialu.

Obrazek nize znazomuje zapojeni pro provedeni testu izolacnich vlastnosti. PFi
provadéni Testu izolace postupujte v nasledujicich krocich:

®
0
°’N
o
©
S
@®©

1. Odpojte ménic¢ od sité a vyCkejte nejméné 5 minut pfed nasledujicim krokem.

el
>
<
&)
©
>
©
—
Q
\@©
Z

2. Odejméte Celni kryt silové svorkovnice.
3. Odpojte vSechny vodice ze svorek [R, S, T, RB, PD/+1, PD/+, N/—, U, V, a W]. Je
velmi dulezité, aby byly odpojeny si‘ové pfivody a pfivod k motoru.

4. Vhodnym vodi¢em propojte vSechny svorky [R, S, T, RB, PD/+1, PD/+, N/-, U, V, a
W] dohromady dle obrazku.

5. P¥ipojte méfi¢ izolaniho odporu k zemnici svorce méni¢e a druhym pdolem ke
zkratovanym silovym svorkam dle obrazku. Nyni provedte méfeni izolacniho odporu
pfilozenym stejnosmérnym napétim 500V. naméfeny izolaéni odpor musi byt

5MOhm a vice.
propojte vodivym muistkem
odpojte vstupni odpojte vodice
vodice k motoru

méri¢ izolacéniho
odporu, 500VDC
PD/+1
QD 1y py
PD/+
N/—
Earth GND B
T
L

6. Po provedeni testu izolace odpojte méfi¢ od ménice.

7. Odstrarite vodivé mUstky a pfipojte pivodni silové vodiCe sité a motoru [R, S, T, RB,
PD/+1, PD/+, N/-,U, V, a W].

VAROVANI: Nepfipojujte méfic izolaéniho odporu k zadnym fidicim svorkam (inteli-
gentni vstupni svorky, analogové svorky atd.) doslo by ke zni€eni fidici Casti ménice.

VAROVANI: Nikdy nepfikladejte na méni¢ zkusSebni napéti (zkouska elektrické
pevnosti). Mezi silovymi obvody ménie a zemi je viazen svodiC piepéti.

> [>
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Nahradni dily

DoporuCujeme drzet skladem nasledujici ND dily aby se minimalizoval ¢as odstavky: >
—p © 5
Mnozstvi =
Popis casti Symbol Poznamky o <z
Pouzito | Skladem Ne O
o O
chladici ventilator | FAN 1 1 015NF, 022NF, 030LF, o 3
015HF to 075HF o

kryty Ccv 1 1 predni kryt

kryt s panelem OP
télo ménice
spodni kryt

Kfivka zivotnosti kondenzatoru

Stejnosmérna sbérnice ménice je osazena kondenzatory o velké kapacité (viz obr. nize)
slouzicimi k vyhlazeni usmérnéného napéti. Kondenzatory pracuji s vysokym napétim a
proudy. Casem dochazi k postupné ztraté jejich kapacity coz ovliviiuje funkci ménice.

Frekvenéné fizeny pohon

napéje
ni
usmériiovaé¢  vnitini ss stfida¢ Motor
L1 sbérnice T
+
L2 Rectifier g &kO U

L3 % I V/T2

/‘ % W/T3

kondenzatory - (P

Zivotnost kondenzatoru ovliviiuje kromé zatiZeni také vysoka teplota okoli. Tuto zavis-
lost ukazuje nasledujici obrazek. Je nutné zabezpedit teplotu okolniho prostfedi ménice
v dovolenych mezich a provadét pravidelné prohlidky ventilator(i a chladice. Je-li méni¢
instalovan v rozvadécdi je nutné sledovat teplotu uvnitf rozvadéce..

5 |—-- kirivka zivotnosti kondenza-

I koli °
teplota okoli °C 40 |—- - ol provoz 12 hod denné

30 f--d--m - Ao TTTs

] |t J

10 —

0

-10 |

roky
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Obecna elektricka méreni ménice

Nasledujici tabulka naznacuje jak se méfi zakladni systémoveé elektrické parametry.

O . . v P Lo P foev e v s
E‘ Obrazek na nasledujici strané znazorfuje pohon (méni¢ motor) a rozmisténi méficich
c 3 bodd.
© N
> 5 ; -~
®© S Obvod, ve kterém se e e . Referenéni
ol Parametr o Mérici pristroj Poznamka
b @ méreni hodnota
Z Napajeci napéti | Er —mezi L1 a L2 stfidavy voltmetr, | efektivni si‘ové napéti (tfida
1 Eg—-mezilL2al3 nebo voltmetr s | hodnota prvni | 200V) 200-240V,
_ ; usmérnénim harmonické 50/60 Hz
Er-mezil3alt (tfida 400V) 380-
460V, 50/60 Hz
vstupni proud |1, —-L1,1g—-L2, ;-L3 celkova —
l4 efektivni
hodnota
vstupni pfikon | Wq1 —mezilL1al2 celkova —
Wy Wqp —meziL2a L3 efektivni
hodnota
ucinnik napajeni W -
Pf Pf, = ————— x 100%
ﬁ x Eqx 1y
vystupni napéti | Ey—meziUaV voltmetr s celkova —
Eg Ey—meziVaW usmeérnénim efektivni
Ew—-meziwWaU hodnota
vystupni proud | Iy—-U stfidavy amper- | celkova —
o -V metr efektivni
hy — W hodnota
vystupni vykon | Wgq —meziUaV elektronicky celkova —
o Wgo —mezi Va W wattmetr efektivni
hodnota

vystupni ucinik

Spoctéte vystupni ucinnik z vystupniho napéti E, vystupniho

Pf, proudu | a vystupniho vykonu W..
Plp = ——0__ 100%
0 Jé x Egx g

Pozn. 1: Pro méfeni napéti pouzivejte pfistroje, které zobrazuji efektivni hodnotu
prvni harmonické napéti a pro méfeni proudu a vykonu pfistroje, které zobra-
zuji celkovou efektivni hodnotu.

Pozn 2: Na nizkych frekvencich maze vznikat chyba méfeni diky deformaci vystupni
viny ménice. Pfi dodrZzeni vyse zminéného postupu a pouZiti uvedenych
pfistroj, by mély namérené vysledky odpovidat skutecnosti.

Pozn. 3: Digitalni voltmetr pro vSeobecné pouziti (DVM) neni vzdy nejvhodnéjsi,

zvlasté pfi méreni deformovaného (nesinusového) pribéhu muze vznikat
nezanedbatelna chyba.
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Nasledujici obrazek znazorfiuje méfici mista napéti, proudu a vykonu pro méfeni
zminéna na pfedchozi strance. Ma byt méfeno efektivni napéti prvni harmonické a
celkovy efektivni proud a vykon.

Schema méreni v jednofazové napajeci siti

L3 |

Ménié
L1@ L1 U @ ' 1
CED <W1 \ @ i T2( Motor
I @ : T3
Schema méreni v tfifazové siti
Ménié
Osal s
LZ@ S \ —@ T2 Motor
(s )| (1)
—@ T w @
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Méreni napéti se zatézi

Technika méreni vystupniho napéti ménice

Provadéni méfeni napéti na regulovanych pohonech vyzaduje spravne vybaveni a
dodrZovani bezpec&nosti. Pfi tomto méfeni pracujete s vysokym napétim o vysoké
frekvenci a nesinosovém pribéhu. Digitalni voltmetr nebude poskytovat spolehlivé
vysledky a pfipojeni vysokonapé ového signalu ke vstupu osciloskopu nemusi byt
bezpecné. PolovodiCe v ménici maji vlastni ztraty a rozptyl a méfeni bez zatizeni také
nepovede ke spravnym vysledkim, proto velmi doporucujeme pouzit pro méfeni obvod
dle nasledujiciho obrazku.

Méreni napéti bez zatéze

pfidavny odpor

Inverter

5kQ
30w

VANRVAN \\ Ty \\ 1y
AN / AN /
VANRVAN T -
napé'ova ti.| diodovy most napé'ova tf.| diodovy most | voltmetr
200V Class 600V 0.01A min. |rozsah 300V 200V Class 600V 0.01A min. |rozsah 300V
400V Class 100V 0.1A min. rozsah 600V 400V Class 100V 0.1A min. rozsah 600V

é VYSOKE NAPETI: Nedotykejte se za provozu a pfi méFeni holych kabelt a svorkov-

nic. Mé&fici pfistroje umistéte pfed méfenim na izolovanou podloZku.
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Zpusob testovani prvka IGBT

Nasledujici procedura slouzi ke zji§'ovani stavu tranzistort (IGBT) a diod:

1. odpojte vstupni a vystupni vodi¢ od svorek [R, S,aT]a[U, V,a W]. 5
2. Odpojte veskeré vodice od svorek [+] a [RB]. 2‘ g
3. Pouzijte digitalni voltmetr (DVM) a nastavte rozsah odporu 10hm. MizZeme testovat %: é
vodivy stav jednotlivych polovodi¢t na svorkach [R, S, T, U, V, W, RB, +, a —]. 8‘ g_
[+1] [+] [RB] 5
D1 D2 D3 (P O O TR1 TR2 TR3
[R1O—t + | ol
[S]1O T O[V]
LIS +—OMW]
DA D5 D6 & TR7 TRA  TR5  TR6

[-]

legenda k tabulce — téméf nekonecny odpor: = o« QQ témérF nulovy odpor: =0 Q

- DVM méiena | ., DVM méfena | ., DVM méiena
cast + _ hodnota cast + _ hodnota cast + _ | hoodnota
D1 | [R] | +1 =0 Q D5 | []] | [N] =0Q TR3 | [W] | [+] =0 Q
+1 | [R] =0Q [N] | [S] =0 Q [+] | [W] =0Q
D2 | [§] | +1 =0 Q D6 | [T] | [N] =0Q TR4A | [U] | [ =0Q
+1 | [§] =0Q [N] | [T] =0 Q -1 | [U] =0 Q)
D3 | [T] | +1 =0 Q) TR1 | [U] | [+] =0 Q TR5 | [V] | =0Q
+1 | [T] =0Q [+] | [U] =0Q [ | [VI] =R X9)
D4 | [R] | [N] =0Q TR2 | [V] | [+] =0 Q TR6 | [W] | [H =0Q
IN] | [Rl | =00 4] | [VI | =0Q H | W | =0Q

Poznamka: Odpor diod a tranzistori nebude UplIné stejny, ale bude hodné podobny.
Pokud zjistite fadovy rozdil, mize to znamenat existenci zavady.

Poznamka: Pfed méfenim zajistéte, aby kondenzatory pfipojené mezi svorkami [+] a
[-] byly upiné vybity.
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Zaruéni doba je za normalnich podminek 18 mésict od okamziku
prodeje nebo 12 mésicl od uvedeni do provozu, podle toho ktera udalost
nastane dfive. Zaruka pokryva opravy nebo vyménu dle zvazeni
HITACHI, a tyka se pouze instalovaného ménice.
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1. Oprava v nasledujicich pfipadech i v zaru¢ni dobé jde k tizi
kupuijiciho:

provozem nebo nedovolenym a neodbornym zasahem do struk-
tury produktu.

. Nespravna funkce nebo zni¢eni zavinéna padem po prodeji a
transportu.

senim, povodni, uderem blesku, nespravného napajeciho napéti,
znecisténim nebo jinou pfirodni katastrofou.

2. Je-li pozadovana oprava pfimo v misté nasazeni, veskeré naklady na
spojené se zasahem v misté jdou k tizi kupujiciho.

3. Tuto pfiru¢ku peclivé uschovejte k pfipadnému dalSimu nahlédnuti,
neztra"te ji. V pfipadé potfeby prosim kontaktujte Vaseho lokalniho
distributora HITACHI a pozadejte jej o dalSi pfirucku.




Nazvoslovi a
literatura

V tomto dodatku.... strana
— NAZVOSIOVI oo 2

— Literatura ... 8




A-2

Nazvoslovi

<
4
Q
-
@®©
©
]
o

Nazvoslovi
Teplota okoli

Frekvence dosazeni

Auto-tuning

Zakladni frekvence

Brzdny odpor

Zabérovy moment

Nosna frekvence

CE

Tlumivka

Teplota vzduchu v prostoru, obsahujicim pohonnou
elektronickou jednotku. Odvod tepla z jednotky je podminén
nizsi teplotou okoli, aby bylo mozné odvést teplo od citlivé
elektroniky.

Frekvence dosazeni odpovida pfi konstantnich otackach
nastavené vystupni frekvenci. Funkce dosazeni frekvence
zapne vystup kdyZ méni¢ dosahne nastavené konstantni
otacky. Méni¢ ma rlizné frekvence dosazeni a rizné logické
volby.

Schopnost procesoru provést proceduru, ktera pomoci
vzajemného plasobeni se zatézi stanovi spravné koeficienty
pro uziti v fidicim algoritmu. Auto-tuning je bézné
pFislusenstvni regulatort. Nékteré Hitachi ménice pouzivaji
autotuning ke stanoveni parametri motoru pro optimalni
fizeni. Pro méniCe L200 se jiz nepouziva..

Vstupni napajeci frekvence, na kterou je navrzen motor.
VétSina motoru je navrzena na jednu hodnotu 50 az 60 Hz.
Ménice Hitachi maji programovatelnou zakladni frekvenci,
musite se presveédcit, Ze tento parametr odpovida
pfipojenému motoru.

Energii absorbuijici odpor, ktery rozptyluje energii z dobihajici
zatéze. Moment setrvacnosti zpusobuje, ze motor funguje
b&hem dobé&hu jako generator. Viz Ctyrkvadrantovy provoz a
Dynamické brzdéni.

Moment, ktery musi motor vyvinout k pfekonani statického
tfeni zatéze, aby se zatéz zacCala otacet.

Konstantni frekvence periodické, spinaci kfivky, kterou ménic
moduluje pro generaci stfidavych vystupl k motoru (spinaci
frekvence modulace). Viz také PWM (pulzni Sifkova
modulace).

Schvalovaci organ pro fizeni standardd elektronickych
produktl v Evropé&. Pohony, navrzené pro schvaleni CE musi
obsahovat pfislusny odrusovaci filtr (filtry), instalovany v
aplikaci.

Civka, ktera je navrzena aby potlacovala radiové frekvence
se nazyva “tlumivka”, protoze zeslabuje (tlumi) frekvence nad
pFislusnym prahem. Naladéni je ¢asto dosazeno pouzitim
nastavitelného magnetického jadra. V pohonech s promén-
nou frekvenci pomaha tlumivka umisténa ve vykonovych
vodicich zeslabovat Skodlivé harmonické a chranit zafizeni.
Viz také Harmonické.




L200 Ménic

Stejnosmérné
brzdéni

Pasmo necitlivosti

Digitalni panel

Dioda

Pracovni cyklus
(zatézovatel)

Dynamické brzdéni

Odchylka

EMI

Ctyrkvadrantovy
chod

Stejnosmérné brzdéni zastavuje stfidavé napajeni momotoru
a dodava do vinuti motoru stejnosmérny proud za ucelem
zastaveni motoru. Tak zvané “Stejnosmérné brzdéni” ma
maly vliv pfi velkych otackach a uziva se az motor témér stoji.

V fidicim systému je to pasmo vstupu, které nema patrny vliv
na chovani vystupu. V PID regulanich smyckach je k
pasmem necitlivosti pfidruzen termin chyba. Pasmo necitli-
vosti mize nebo nemusi byt Zadouci, zalezi na aplikaci.

U ménicl Hitachi, “digitalni panel” (DOP) odkazuje obvykle
na klavesnici na pfednim panelu ménice. Ale zahrnuje také
ovladaci panel, ktery je spojen s méniCem pomoci kabelu.
Nakonec software Pro-drive je PC softwarova simulace
panelového zafrizeni.

PolovodiCové zfizeni, které ma voltampérovou charakteris-
tiku, ktera umoznuje proudu prichod pouze jednim smérem,
s nepatrnym zbytkovym proudem ve druhém sméru. Viz
také Usmeérniovac.

1. Procento doby sepnuti k dobé periody pravouhlého
pribéhu pevné frekvence. 2. Pomér doby béhu motoru,
brzdného odporu, atd. k celkové dobé (tj. souctu doby béhu k
dobé prestavky). Tento parametr je obvykle specifikovan v
souvislosti s pfipustnym narlistem teploty zafizeni.

LR D O A R I

specialniho brzdného odporu. Pfidavny rozptyl (brzdny
moment) je efektivni pfi vy§Sich rychlostech, pokud se motor
zastavuje, ma snizeny vliv.

P¥i regulaci je odchylka rozdil mezi skuteCnou a nastavenou
(zadanou) hodnotou regulované veli€iny. Viz regulovana
veliCina a PID regulacni smycka.

Elektromagneticka interference - v pohonném systému s
motorem spinani proudu a napéti vytvari moznost vyzafovani
elektrického ruseni, které muze ovlivnit funkci blizkych
citlivych elektrickych pfistroju a zafizeni. Urcité aspekty insta-
lace, jako délka kabell k motoru, vedou ke snizeni moznosti
EMI. Hitachi dodava pridavné filtry, které muzete instalovat
pro snizeni urovné EMI.

Pokud si prohlédneme graf zavislosti moment - otacky, Ctyrk-
vadrantovy pohon muze toc€it motor bud’ dopfedu nebo zpét,
pravé tak jako snizovat otacky v kterémkoliv sméru (viz také
zaporny moment). Zatéz, ktera ma relativné velky moment
setrvacnosti, musi byt pohanéna v obou smérech a rychle
ménit smér otaceni vyZaduje od svého pohonu ¢tyrkvadran-
tovy provoz.
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Volny dobéh

Nastaveni frekvence

Harmonické

Konska sila

IGBT

Setrvaénost
Inteligentni svorka

Ménic

Oddélovaci
transformator

Zpusob zastaveni motoru, vznikne kdyz ménic¢ jednoduse
vypne svoje vystupy. To dovoli motoru a zatézi volné dobéh-
nout, nebo mlize zapusobit mechanicka brzda a zkratit dobu
dobéhu.

Zatimco v elektronice ma frekvence vSeobecny vyznam,
typicky odkazuje na otaCky motoru pohonu s proménnou
frekvenci (ménice). To je zplisobeno tim, ze vystupni
frekvence ménicCe je proménna a je umérna dosazenym
otackam motoru. Napfiklad motor s jmenovitou frekvenci

60 Hz maze byt fizen méniCem s vystupni frekvenci promén-
nou od 0 do 60 Hz. Viz také Zakladni frekvence, Nosna
frekvence a Skluz..

Harmonické pfedstavuji celé mnozstvi nasobkl zakladni
frekvence. Pravouhlé pribéhy, pouzivané v ménicich
vytvareji vysokofrekvencni harmonické, ackoliv hlavnim
cilem je poskytovat sinusové prubéhy nizkych frekvenci. Tyto
harmonické mohou Skodit elektronice (v€etné vinuti motoru)
a vyzarovat energii, ktera ovliviuje blizka elektronicka
zarizeni. Tlumivky, sit'ové tlumivky a filtry jsou nékdy
pouzivany k potlaceni pfenosu harmonickych do elektrického
systému. Viz také Tlumivka..

Fyzikalni jednotka méfeni prace vykonané za jednotku ¢asu.
Muzete pfimo prevadét mezi koriskymi silami a Watty jako
jednotkou vykonu.

Insulated Gate Bipolar Transistor (IGBT) — polovodicovy
tranzistorovy prvek schopny vést velmi velky proud v
sepnutém stavu a snasejici velmi vysoka napéti ve vypnutém
stavu. Tento vykonovy prvek na bazi bipolarniho tranzistoru
je pouzit v ménicich Hitachi.

Pfirozeny odpor nehybného objektu k uvedeni do pohybu
externi silou. Viz také Hybnost.

Konfigurovatelny vstup nebo vystup ménice Hitachi. Kazdé
svorce muze byt pfifazena jedna z vice logickych funkci.

Zafizeni, které elektronicky méni stejnosmérny proud na
stfidavy pomoci proménného spinani vstupu k vystupum,
pfimo a invertované. Pohon s proménnymi otaCkami se také
nazyva stfidac¢, nebot’ obsahuje tfi pfepinaci obvody ke
generaci tfifazového vystupu pro motor.

Transformator s napét’'ovym pfevodem 1:1, ktery poskytuje
elektrické oddéleni mézi primarnim a sekundarnim vinutim.
To se typicky pouziva na vstupni strané chranéného zafizeni.
Oddélovaci transformator umi ochranit zafizeni pred zemni
chybou nebo jinou zavadou na sousednich zafizenich,
soucasné zeslabuje Skodlivé harmonické na napajeci strané.
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L200 Ménic

Tipovani Obycejné se provadi ru¢né, tipovaci povel z ovladaciho
panelu pozaduje, aby pohonny systém neustale bézel
uréitym smérem, dokud obsluha stroje neukonci tipovani.

Frekvence skoku Frekvence skoku je bod ve vystupnim frekvenénim rozsahu
meéniCe, ktery chcete preskocit. Tato funkce se muze vyuzit,
jestlize se chceme vyhnout rezonanénim frekvencim,
muzeme naprogramovat az tfi skokové frekvence.
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Sit’ova tlumivka Trifazova civka, ktera je obvykle instalovana na vstupni
strané ménice pro snizeni harmonickych a pro omezeni
zkratoveého proudu.

Hybnost Fyzikalni vlastnost pohybujiciho se télesa, ktera zpusobuje
jeho setrvavani v pohybu. V pfipadé motoru se rotor a
pfipojena zatéz toci a ma uhlovou hybnost.

Viceotackovy provoz Schopnost pohonu uchovat pfednastavené urovné otacek
motoru a Fidit motor dle aktualné zvolené predvolby. Hitachi
ménice maji 16 pfedvoleb.

Zatéz motoru V motorovém nazvoslovi, zatéZ motoru se sklada ze
setrvacnosti fyzickych hmot a souvisejiciho tfeni
mechanismu, které ovlivnuji hfidel motoru. Viz také

Setrvacnost.

NEC The National Electric Code je schvalovaci dokument, ktery
spravuje elektrickou energii, zafizeni a instalaci ve Spojenych
statech.

NEMA The National Electric Manufacturer’s Association. NEMA

klasifikace jsou publikované soubory hodnoticich standardd
zafizeni. Primysl je vyuziva k hodnoceni nebo srovnavani
zafizeni, vyrabénych rdznymi vyrobci se znamymi standardy.

Vystupy s otevienym Bé&zny logicky diskrétni vystup, ktery vyuziva NPN tranzistor,

kolektorem ktery je zapojen jako spina¢ ke spole€nému napajecimu
vodi€i, obvykle zemi. Kolektor tranzistoru je pfistupny pro
externi pfipojeni (neni pfipojen k vnitfnim obvoddm). Tedy
vystup pfipojuje proud externi zatéze k zemi.

Ucinik Koeficient, ktery vyjadiuje fazovy posun (Gasovy offset) mezi
proudem a napétim dodavanym ze zdroje do zatéze.
Dokonaly Gginik = 1.0 (bez fazového posunu). Uginik mensi
nez jedna zpusobuje pfidavné ztraty pfi pfenosu vykonu
(napajeni zatéze).

PID regulacéni Proporcionalni - Integraéni - Derivaéni - matematicky model,

smyéka uzivany pro regulaci. Regulator udrzuje regulovanou veli¢inu (PV)
na nastavené (zadané) hodnoté (SP) s vyuzitim PID algoritmu aby
vykompenzoval dynamické podminky a ménil vystup smérem k
pozadované hodnoté. Pro frekvencné fizené pohony jsou vystupni
veli¢inou pro ovliviiovani regulovaneé veli€iny otacky motoru. Viz
také Odchylka.
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Regulovana veli€ina

PWM

Reaktance

Usmeérnovac

Regenerativni
brzdéni

Regulace

Brzdny Moment

Rotor

Saturacéni napéti

Vektorové rizeni bez
zpétné vazbyl

Veli€ina procesu (PV), ktera primarné ovlivnuje kvalitu
provadéného procesu. Pro primyslovou pec, je teplota
regulovanou veli€inou. Viz také PID regulaéni smycka a
Odchylka.

Pulzni Sifkova modulace: zpusob fizeni vystupu frekvenéniho
pohonu, ktery uskutecnuje frekvencni i napé ové fizeni
vystupni ¢asti. Kfivka vystupniho napéti ma konstantni ampli-
tudu, a spinanim (pulzni Sitkovou modulaci) je fizena stfedni
hodnota napéti. Spinaci frekvenci se nékdy fika Nosna
frekvence.

Impedance civek a kondenzatorli ma dveé slozky. Odporova
Cast je konstantni, zatimco reaktivni ¢ast se méni s
pfiloZzenou frekvenci. Tato zafizeni maji komplexni impedanci
(komlexni Cislo), kde odpor je realna ¢ast a reaktance je
imaginarni ¢ast.

Elektronickeé zafizeni, vyrobené z jedné nebo vice diod, které
méni stfidavy vykon na stejnosmérny. Usmérnovace jsou
obvykle uzivany v kombinaci s kondenzatory pro filtraci
(vyhlazeni) usmérnéného prabé&hu na témér idealni
stejnosmérné napéti.

Specialni zplsob generace zaporného momentu motoru,
meéni¢ umozni motoru stat se generatorem a energii bude
bud zadrzovat v kapacité, nebo spotfebovavat pomoci
vnéjSiho brzdného odporu.

Kvalita fizeni pouzita pro udrZzeni vybraného parametru v
pozadované hodnoté. Obvykle vyjadiené jak procento (t) ze
jmenovité hodnoty, napfiklad pfi regulaci motoru jsou to
obvykle otacky motoru.

ToCivy moment pusobici ve sméru opacném nez je rotace
hfidele motoru. Pfedstavuje ho deceleracni sila na motoru a
jeho externi zatézi. ToCivy moment plsobi brzdnou silou na
motor a pfedstavuje vnéjsi zatéz.

Vinuti motoru které se toci, vinuti je mechanicky spojené s
hfideli motoru. Viz také Stator.

Tranzistorovy polovodicovy prvek je v saturaci, kdyz zvySeni
proudu na vstupu nema za nasledek dalSi zvySeni
vystupniho proudu. Saturacni napéti predstavuje ubytek
napéti na polovodi€ové soucastce. V idealnim pfipadé by
saturacni napéti bylo nulové.

Technika pouzivana pro fizeni rotace silového vektoru v
motoru (uvadéno v nékterych konstrukénich fadach meénicud
Hitachi) bez pouziti snimace polohy hfidele. Vyhody zahrnuji

v v

nakladll na snimac polohy hridele.
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Zadana hodnota (SP) Zadana hodnota (setpoint SP) je pozadovana hodnota
regulované veliCiny technolologického procesu. Viz také
Regulovana velic¢ina (PV) a PID regulacni smycka.

téméf na potencialu zemé, zatimco fazovy vodi€ se sinusové méni
kolem zemniho potencialu. Tento zdroj napajeni nazyvame
jednofazovy pro odliseni od tfifazovych elektrickych zdroja.
Nékteré Hitachi méni¢e mohou mit jednofazové nebo tfifazové
vstupni napajeni, ale kazdy méni¢ ma tfifazovy elektricky vystup k
motoru. Viz také TFifazové napajeni.

O
Jednofazové Sttidavy napajeci zdroj tvofi fazovy a stfedni vodic, obvykle v S
napajeni kombinaci se zemnicim vodi¢em. Teoreticky zlstava nulovy vodi¢ o
@
=
>

Skluz Je rozdil mezi teoretickou rychlosti otaéeni motoru bez zatéze (uréeny
¢asovym prubéhem napéti na vystupu ménice) a skutec¢nou rychlosti.
U asynchronniho motoru je skluz podstatny pro vyvolani tocivého
momentu pro mechanickou zatéz, velka hodnota skluzu zplsobi
nadmeérné otepleni vinuti motoru nebo zastaveni motoru.

Klecové vinuti Nazev pro typ vinuti u AC asynchronnich motort s kotvou na
kratko.
Stator Vinuti v motoru ktera jsou nehybna a je k nim pfivedeno napajeci

sit'ové napéti pro motor. Viz také Rotor.

Otackomeér 1. generator signalu obvykle pfipojeny ke hfideli motoru tvorici
zpétnou vazbu k regulatoru rychlosti motoru.
2. pfistroj pro méfeni a zobrazeni rychlosti otaceni, mize snimat
hfidel motoru opticky.

Tepelny spinac Elektromechanické bezpecnostni zafizeni, které rozpoji obvod
za ucelem preruseni proudu do motoru, pokud teplota v zafizeni
dosahne prahové hodnoty. Tepelné spinace jsou nékdy
nainstalované v motoru za ucelem ochrany vinuti pred tepelnym
poskozenim. Méni¢ muze pouzit tento signal k vyvolani poruchy
a tim zastaveni motoru, jestlize je motor pfehfaty. Viz také
Porucha.

Termistor Typ snimace teploty, ktery méni svUj odpor v zavislosti na
teploté. Snimany rozsah termistort a strma zména
charakteristiky je idealnim pro detekci prehfati motoru. Ménice
Hitachi maji zabudovany vstupni obvod pro termistor, které
mohou detekovat prehrati motoru a zpusobit poruchu a tim
vypnuti vystupt ménice.

Trifazové napajeni  Stfidavy zdroj energie se tiemi fazovymi vodici, které maji napéti
fazové posunuté o 120 stupnu tvofi 3 - fazovy zdroj energie.
Obvykle s fazovymi vodici se pouziva nulovy a zemnici vodic.
Zatéz mlze byt zapojena do trojuhelniku nebo do hvézdy. Pro
zatéz zapojenou do hvézdy jako je stfidavy asynchronni motor,
tvoficici vyvazenou zatéz; budou proudy ve vSech fazich stejné.
Proto je proud uzlu teoreticky nulovy. To je didvod pro€ ménic
ktery generuje 3 - fazovy vykon pro motory obecné nema
spojenou nulovaci svorku s motorem. Nicméng, spojeni
zemnicich svorek je dllezité z bezpe€nostnich ddvodud, a musi
se proveést.
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Tocivy moment

Tranzistor

Porucha

Vykonové ztraty

Literatura

Rotacni sila pouzitelna na hfideli motoru. Jednotky méfeni se
skladaji ze vzdalenosti (polomér od osy hfidele) a sily (vahy)
pusobici v této vzdalenosti. Obvykle se pouzivaji jednotky,
Newtonmetr (v anglii libra-stopa, unce-palec).

PolovodiCovéa soucastka v pevném skupenstvi, se tfemi vyvody.
Umoziije zesileni signalu a muze byt pouzita pro spinani a fizeni.
Zatimco bézné tranzistory se pouzivaji v linearni pracovni oblasti, v
ménicich jsou pouzity jako vysoce vykonné spinace (nelinearni
rezim). Soucasny rozvoj v oblasti vykonovych polovodi¢l vytvofil
tranzistor, ktery je schopny spinat velké proudy pfi vysokych
napétich a vysoké spolehlivosti. Saturacni napéti bylo snizeno, a
to mélo za nasledek snizeni ztrat a mensi odvod tepla. Hitachi
meénice pouzivaji nejmoderngjsi polovodite v kompaktnim
pouzdfe, poskytujici vysoky vykon a spolehlivost. Viz také IGBT a
Saturacni napéti.

Udalost, ktera zpUsobi, Ze méni¢ zastavi chod se nazyva
porucha (podobny vypnuti stykace). Méni€ udrzuje zaznam
poruchovych udalosti (historii poruch). K vymazani je nutna akce
uzivatele.

Vnitfni elektrické ztraty na sou€astech, jsou rozdil mezi vykonem
odebranym a vykonem dodanym. Vykonové ztraty ménice jsou
pfikon minus vykon dodaného do motoru. Vykonové ztraty jsou
typicky nejvysSi, kdyZz méni€ pracuje s maximalnim vykonem.
Proto jsou vykonové ztraty obvykle specifikovany pro jednotlivou
vystupni troveri. Udaje vykonovych ztrat jsou dileZité pfi navrhu
rozvadécl (kvuli odvodu tepla).
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The Fairmont Press, Inc. / Prentice-Hall, Inc. 1997
ISBN 0-13-636390-3

Electronic Variable Speed Drives Brumbach, Michael E.

Delmar Publishers 1997
ISBN 0-8273-6937-9

Hitachi Inverter Technical Guide Book Published by Hitachi, Ltd. Japan 1995

Publication SIG-E002
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Uvod

Rada méni¢t L200 ma vestavénou sériovou komunikaci RS-485, s rysy sbérnice ModBus RTU
protokolu. Méni¢e mizeme zapoijit pfimo do existujicich siti nebo mohou pracovat s novou
aplikaci pod siti, bez specielnich interfejsovych zafizeni. Specifikace seriové komunikace pro
L200 jsou v nésledujici tabulce.

Konektor

standardni konektor RJ45

Polozka Specifikace Volitelné uzivatelem
PFenosova rychlost 4800 /9600 / 19200 bps 4
Druh komunikace Asynchronni 1
Druh kédu Binarni 1
Usporadani LSB Pfenos LSB na prvni pozici 8
Elektrické rozhrani RS-485 diferencialni pfijimac-vysilac 8
Datové bity 8-bit (ModBus RTU mod) (ASCII mode
nepfristupny)
Parita Z4dna / sudé / licha 1
Stop bity 1 nebo 2 bity 1
Metoda zahajeni Jednostrannym povelem fidiciho 1
komunikace pocitaCe
Doba ¢ekani na odpovéd |0 az 1000 ms. —1
Tvar spojeni Adresa stanice €Cisla od 1 do 32 —1

Kontrola chyb

Pretec€eni, Fleminglv kontrolni kéd

bloku, CRC-16, nebo horizontalni parita

Sit'ovy diagram nize ukazuje fadu méni¢a komunikujici s hlavnim pocitacem. Kazdy méni¢ musi
mit v siti jednozna&nou adresu, od 1 do 32. V typické aplikaci, je hlavni po€ita¢ nebo automat
master a vSechny ostatni ménice &i jina zafizeni jsou slave.

Hlavni pocitac

Sit ModBus

1 2

HITACHI .
50.08
o B
@&

HITACHI ’gf\“l
50.08F°
° 3

& °
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HITACHI
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Pripojeni ménice k ModBus

V této €asti, pfipojeni ménice k siti ModBus, postupujte krok za krokem.

1. Odkryti krytu seriového portu - Klavesnice méni¢e ma sklapéci proti prachovou krytku
chranici konektor seriového portu. Nadzvednéte dolni hranu krytky, a vyklonte ji vzhuru, jak je
ukazano (vlevo dole).

2. Pfipojeni komunikaéniho kabelu - Pfi vyklopené krytce seriového portu, si viiméte
standardniho konektoru RJ45. Pfipojte seriovy kabel a zajistéte krytku t€snéni konektorem
jak je ukazano (v pravo dole).

RJ45 standardni
komunikaéni
konektor

Sériovy kabel s koncovkou

HITACHI

RJ45

g 9jepod

3. Zapojeni kabelu - Mé&ni¢ pouziva pro komunikaci
diferencialni obousmérny port. Jednotlivé vyvody
konektoru jsou oznageny z prava a jejich vyznam je
vypsan nize.Ujistéte se, Ze vade zapojeni kabelu

odpovida schématu.

Pin | Symbol Popis
1 — Nevyuzito. Nezapojovat
2 — NevyuZzito. Nezapojovat
3 — NevyuZito.Nezapojovat
4 — Nevyuzito. Nezapojovat
5 SP Poslat/Prijmout data
+ strana
6 SN Poslat/Pfijmout data
- strana
7 — Nevyuzito. Nezapojovat
8 — NevyuZito. Nezapojovat

Nevyuzito

/|

76
L] S
N

(o]
T oOV———_]

M

321

[

Nevyuzito
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4. Ukonéeni vedeni sité - Zapojeni RS-485 musi byt ukon&eno na kazdém fyzickém konci

kvuli potlageni elektrickych odrazi a snizeni chyb pfenosu. Komunikaéni port L200
neobsahuje zakon€ovaci rezistor. Proto, je tfeba pfidat tento rezistor na konce vedeni sité k
poslednimu ménici. Hodnotu rezistoru zvolime rovnou jmenovité impedanci vedeni sité.
Schéma uvedené nize znazornuje sit’ s potfebnym zakon€ovacim rezistorem na obou
koncich sité .

ModBus
Sit’
SP SN
Hlavni
pocitac

5. Nastaveni piepinaée OPE/485 v Méniéi - Sériovy port ménite umoziiuje pfipojit klavesnici

ménice nebo sit’. Po odstranéni krytu, musite nastavit Pfepinac DIP na ménici pro nastaveni
portu komunikace ModBus. Aby jste nastavili pfepinag, musite odstranit pfedni viko krytu.
Vzdy nejdfive vypnéte napajeni ménice, nez sundate kryt nebo budete ménit nastaveni DIP
pfepinace. Pro podrobné&jsi pfehled je mozné pouzit strany 2-4 az 2-5, o demontazi krytu.
Prepina¢ OPE/485 DIP naleznete podle obrazku nize. Opatrné nastavte pfepina¢ do horni
polohy oznacéené “485” (tahnutim ve sméru Sipky). Pak vrat'te pfedni kryt na pavodni misto.

: 3 ETIRLC-3"% 0.

IA-L2B ()

13B3110£9-2 RS
R e st ae o
: c A

Timto bodem je zapojeni sité kompletni . V dalSim kroku bude ukazano, jak nastavit
pfislusné parametry komunikace pro ModBus.
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6. Nastaveni parametri méniée - Méni¢ ma nékolik hodnot nastaveni souvisejici s komunikaci

ModBus. Tabulka dole obsahuje jejich vypis. Sloupec Pozadavek oznacuje, ktery parametr

musi byt spravné nastaven, aby byla umoznéna komunikace. Je nutné vzajemné pfizpUsobit

nastaveni hodnot parametrd v hlavnim pocitaci a ménici.

Koéd
fun.

Nazev

Pozada-
vek

Nastaveni

A001

Nastaveni zdroje zadavani
frekvence

L1

00... Potenciometrem na klavesnici
01 .. Ridici svorkovnici
02...Nastavenim funkce FOO1

03.. Vstupem sité ModBus

10 .. Vypoétenou hodnotou

A002

Nastaveni zdroje povelu chodu

01 .. Ridici svorkovnici

02 .. Tla¢itkem na klavesnici, nebo
digitalnim panelem

03.. Vstupem sité ModBus

B089

Monitor vybraného parametru
ménice zapojeného v siti

01... Vystupni frekvence

02... Vystupni proud

03 .. Smér otaceni

04 .. Hodnota regulované veli¢iny (PV), PID
regulaci

05... Stav inteligentnich vstupnich svorek
06... Stav inteligentnich vystupnich svorek
07 .. Pfepoétena hodnota frekvence

C071

Volba komunikacéni rychlosti

04...4800 bps
05...9600 bps
06...19200 bps

C072

Pfidéleni adresy

Adresa v siti, v rozsahu od 1 to 32

C074

Nastaveni parity komunikace

1/

00 .. bez parity
01 .. suda parita
02 .. licha parita

CO075

Nastaveni
komunikaéniho bitu

i

V rozsahu 1(bit) az 2(bity)

C076

Chovani pfi chybé komunikace

00 .. Chyba (chybovy kod E60)

01 .. Chyba po dobéhu a zastaveni (chybovy
kod E60)

02 .. Neucinné

03 .. Volny dobéh

04 .. Dobéh a stop

kace

Povolena doba pferuseni komuni-

Rozsah period hlidaciho ¢asovace,
je vrozsahu 0.00 to 99.99 s.

Prodleva pfi komunikaci

Doba €ekani po pfijeti zpravy méni¢em, nez
je odeslana dalSi zpava.
v rozsahu od 0. do 1000. ms

Poznamka: Jestlize upravite a ulozite néktery z parametrti uvedenych vyse, zmény se na
ménici projevi okamzité. Pfenos pfes ModBus nastane po té, co nastavite prepinac¢ DIP OPE/

485 do polohy “485” a zapnete méni¢. VSimnéte si, ze parametery C071 az C078 nemohou byt

zmeéneény pres sit’. Jejich nastaveni musite provést pres klavesnici ménice (nebo fidici panel).

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W
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Komunikacni protokol

Proces prenosu

Pfenos mezi vnéjSim fidici jednotkou a méni¢em zobrazuje procedura nize.
e Dotaz
Vnéjsi Fidici
zarizeni

Odpoveéd

Ménic

& »
Wl »

Doba ¢ekani
(interval ticha plus nastaveni v C078)

* Dotaz - Data poslana z vnég;jsi Fidici jednotky ménici

m
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* Odpoveéd - Data poslana méni¢em pro vnéjsi fidici jednotku

Ménic vraci odpovéd jestlize obdrzel dotaz od vnéjsi Fidici jednotky a aktivuje vystup az po
kladné odpovédi. Kazdy datovy blok je (s pfikazy) v nasledujicim formatu:

Format dat

Zacatek (interval ticha)

Adresa zafizeni slave
Kaéd funkce
Data

Kontrola chyb

Konec (interval ticha)

Usporadani zpravy: Dotaz
Adresa zarizeni slave:

» Kazdému ménici pracujicimu jako slave Ize pfifadit €islo od 1 do 32. (Dotaz s adresou pro
dané zafizeni slave, mlze pfijmout pouze méni¢ majici pfifazenou pfislusnou adresu slave.)

+ Kdyz je specifikovana adresa zafizeni slave “0”, dotaz mlze byt poslan vS§em ménic¢im
soucCasné. (Broadcasting)

+ Pri Broadcastingu, nemuizeme pracovat s daty portu.
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Data:
* Programovy pfikaz je uveden zde.
- Format dat série L200 odpovida formatu dat ModBus uvedeného nize.

Nazev Dat Popis
Bitovy registr Binarni data mizeme zobrazovat i je ménit (délka 1 bit)
pameé”ovych registr 16-bitova data muzeme zobrazovat i je ménit
:Kéd funkce:

Specfiikujte funkci kterou chcete, aby ménic vykonal. Funkéni kédy pro fadu L200 jsou
uvedeny v tabulce nize.

)
Maximalni velikost o
Kéd dat Maximalni pocet dat )
Funkce . : . , . -
funkce (bajty pouzitelné na platnych na zpravu o
zpravu) ~
= w
01h Cteni bitového registru 4 32 bitovych registra
(v bitech)
03h | Cteni pamé&”ového- 4 4 registry (v bajtech)
pamé”ovehoho registru
05h Zapis do bitového registru 1 1 bitovy registr (v bitech)
06h Zapis do pamé&”ového 1 1registr (v bajtech)
registru

08h Test smycky portl — —

OFh Zapis do bitovych registra 4 32 bitovych registra
(v bitech)
10h Zapis do registrd 4 4 registry (v bajtech)

Kontrola chyb:

Modbus-RTU pouziva CRC (kontrolni soucet) pro kontrolu chyb.

* CRC kod obsahuje 16-bitt dat, slozenych z 8-bitu bloku libovolné délky.

* CRC kdd je vytvoien polynomickym generatorem CRC-16 (X16+ X15+ X2+ 1).

Zacatek a konec (tichy interval):

Zpozdéni je doba mezi pfijetim dotazu od zafizeni master a odevzdani odpovédi z

ménice.

» 3.5 znaku (24 bitd) vzdy tvofi potfebnou ¢ekaci dobu. Jestlize je Eekaci doba kratsi
nez 3.5 znaku, méni¢ nevraci odpovéd (24 bitu).

» Skute¢na doba zpozdéni pfenosu je soucet tichého intervalu (3.5 délky znaku) +
C078 (doba prodlevy pfenosu)
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Usporadani zpravy: Odpovéd’
Pozadovana doba prenosu:

» Doba mezi pfijetim dotazu od zafizeni master a pfenosem odpovédi z invertoru je
soucet tichého intervalu (3.5 délka znaku) + C078 (doba prodlevy).

» Master musi zajistit dobu tichého intervalu (3.5 znaku dlouhou nebo delSi) pied
poslanim daldiho dotazu k ménici, poté co pfijal odpovéd z meénice.

Bézna odpovéd:

» Kdyz byl pfijat dotaz ktery obsahuje operacni znak smycky portd (08h), ménic¢ vraci
odpoveéd stejného obsahu jako byl dotaz.

+ P¥i pfijeti dotazu ktery obsahuje operacni znak zapi$ do registru nebo bitu (05h, 06h,
OFh, nebo 10h), méni¢ ihned vraci dotaz jako odpovéd.

+ Kdyz byl pfijat dotaz ktery obsahuje operacni znak ¢ti z registru nebo bitu (01h nebo
03h), ménic vraci jako odpovéd, pfectena data spolecné se stejnou adresou slave a
funk&im kdédem jako v dotazu.

Odpoveéd pfi vzniku chyby:
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+ Jestlize je nalezena né&jaka chyba v dotazu (s vyjimkou pfenosové chyby), ménic
vraci zapornou odpovéd aniz by cokoliv proved!.

+ Kontrolovat chybu mizete kddem funkce v odpovédi. Kéd funkce zaporné odpovédi
je soucet kédu funkce dotazu a 80h.

« Obsah chyby je znamy z k6du namitky.

Usporadani oblasti

Adresa slave

Koéd funkce

Kéd namitky
CRC-16

Kéd

namitky Popis

0O1lh Zadana funkce neni podporovana.

02h Zadana adresa nebyla nelezena.

03h Format zadanych dat je nepfijatelny.

21h Data pro zapis do pamé&”oveho registru jsou mimo ménic.

22h Uvedené funkce v ménici nejsou k dispozici.
* Funkce zmény obsahu registru, ktery nelze ménit jestlize je méni¢ v provozu

* Funkce provedeni zadavanych pfikazi béhem chodu (UV)
* Funkce pro zapis do registru b&éhem zapinani/vypinani (UV)

* Funkce pro zapis do nepiepisovatelného registru (nebo bitu)
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Bez odpovédi:

V pFipadech uvedenych niZze, ménic¢ ignoruje dotaz a nevraci Zzadnou odpovéd.

Pfi pfijeti Broadcastingového dotazu
Pfi detekci pfenosové chyby v pfichozim dotazu
Jestlize adresa slave v dotazu neni shodna s adresou slave ménice

Jestlize je Casovy interval mezi jednotlivymi daty, slozené zpravy, kratSi nez 3.5
znaku

Kdyz je délka dat dotazu neplatna

Poznamka: Nastavte ¢asovac v zafizeni master, aby vytvofil opakované stejny dotaz,

jestlize nevznikla odpovéd na predchazejici dotaz.

O
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Vysvétleni funkénich kédu
Cteni stavu bitového registru [01h]:
Tato funkce ¢te stav (ZAP/VYP) vybranych bitovych registrli. Pfiklad je uveden nize.
- Cti inteligentni vstupni svorky [1] aZ [6] m&niée majiciho adresu slave "8".

- Tento pfiklad pfevezme stav inteligentnich vstupnich svorek které mély stavy
uvedené nize.

Polozka Data
inteligentni [1] [2] [3] [4] [5]
vstupni svorka
Stav bitového ZAP ZAP ZAP VYP ZAP
m registru
X
O
—
3 Dotaz: Odpovéd:
o
- Pfiklad Cisl Pfiklad
Sislo Nazev oblasti riia 19 1 Nazev oblasti rixia
(Hex) (Hex)
1 Adresa slave *1 08 1 Adresa slave 08
2 Kod funkce 01 2 Kod funkce 01
3 Zacatek Cislovani 00 3 Velikost dat 01
bitovych registrd i
(horni oblast) (v bajtech)
4 Zacatek Cislovani 07 4 Dat_a bItO*VGhO 17
bitovych registr( registru *3
(dolni oblast) -
5 CRC-16 (horni oblast) 12
5 Pocet bitovych registri 00
(horni (horni oblast) *2 6 CRC-16 (dolni oblast) 1A
6 Pocet bitovych registrd 06 i
(dolni oblast) *2 Poznadmka3:Data jsou pfenesena predep-
7 | CRC-16 (horni oblast) 0D sanym poctem bajtd (datovou
velikosti)
8 CRC-16 (dolni oblast) 50

Poznamkal:Broadcasting je vyfazen.

Poznamka2: Pfi hodnoté& 0 nebo vétsi nez
32 pro urCeni bitového registru, je
nastavena hodnota chybového
kédu “03h".

» Soubor dat v odpovédi ukazuje stav svorek bitovych registra 7 az 14.
- Udaj “17h = 00010111b” znamen4, Ze na pozici LSB je bitovy registr & 7.

Polozka Data

Bitovy registr 14 13 12 11 10 9 8 7

Stav bitového VYP | VYP | VYP ZAP VYP ZAP ZAP ZAP
registru
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+ P¥i nac¢teni hodnoty bitového registru mimo stanoveny rozsah, jsou data registrd
prfenasena jako "0".

+ Jestlize neni standardné pfectena pfikazem hodnota stavu bitového registru,
podivejte se na kdd vyjimky v odpovédi.

Cteni pamé”ového registru [03h]:

Tato funkce ¢te obsah uréenych, za sebou jdoucich registri (podle zadanych adres).
Priklad nasleduje nize.

« Cteni ptedchozich udaji z paméti po tfech po sobé nasledujicich stavii ménice s
adresou slave "5"

* Tento pfiklad pfedpoklada nasledné tyto tfi stavy:

L 200 prikaz D081 (N) D082 (N-1) D083 (N-2)
= O
Cislo bitového 001%h 001Ah 0018h 8_
registru )
Porucha Prepéti (EQ7) Podpéti (EQ9) Bez poruchy c;\D—
o
Dotaz: Odpovéd:
C. Nazev oblasti Priklad C. Nazev oblasti Priklad
(Hex) (Hex)
1 |Adresa slave *1 05 1 | Adresa slave 05
2 | Kod funkce 03 2 | Koéd funkce 03
3 | Zacatek Cislovani 00 3 | Velikost dat (v bajtech) *2 06
registru (horni oblast) . VT
4 | ZaCéatek Eislovani registru 00
4 | Zacdatek Cislovani 19 (horni oblast)
registru (dolni oblast) e T
_ 5 | Zacatek Cislovani registru 07
5 | Cislo pamét’ového 00 (dolni oblast)
registru (horni oblast) = = VI
_ 6 | Zacatek Cislovani regis- 00
6 | Cislo pamét’ového 03 tru+1 (horni oblast)
registru (dolni oblast) = = VI
7 | Zacatek Cislovani regis- 09
7 | CRC-16 (horni oblast) D5 tru+1 (dolni oblast)
8 | CRC-16 (dolni oblast) 88 8 | Zacatek Cislovani regis- 00
tru+2 (horni oblast)
Poznamkal:Broadcasting je zakazan. 9 | Zagatek &islovani regis- FF
tru+2 (dolni oblast)
10 | CRC-16 (horni oblast) 36
11 | CRC-16 (dolni oblast) 37

Poznamka2: Data jsou ptenesena
predepsanym nozstvim bajt
(datovou velikosti). V tomto
pfipadé, 6 bajty uzivané pro
pifenos odpovédi, obsahu tfi
pamé&”ovych registru.
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Soubor dat v odpovédi je nasledujici:

Odezva s 4 5 6 v 8 9
bufferem
Cislo bitového + 0 (horni + 0 (dolIni + 1 (horni + 1 (doIni + 2 (horni + 2 (dolni
registru oblast) oblast) oblas) oblast) oblas) oblast)
Stav bitového 00h 07h 00h 09h 00h FFh
registru
Porucha Prepéti Podpéti Bez poruchy

Kdyz nemuze byt pfikazem fadné vykonano ¢teni stavu bitového registru, podivejte se
na vyjimku v odpovédi.

Zapis do Bitového registru [05h]:

m
-q!J Tato funkce zapiSe data do jednotlivych bitovych registri nasledovné:
©
3 Stav bitového registru
o Data
z VYP. na ZAP. ze ZAP. na VYP.
Zména dat (horni oblast) FFh 00h
Zména dat (dolni oblast) 00h 00h

V nasledujicim pfikladu (vS8imnéte si, ze pfikaz v ménici nastavil A002=03):
* Poslani pfikazu béh ménici s adresou slave "10"

+ Tento pfiklad zapiSe do bitového registru hodnotu "1".

Dotaz: Odpovéd:
C. Nazev oblasti iLdEL C. Nazev oblasti il dEL
(Hex) (Hex)

1 Adresa Slave *1 0A Adresa Slave *1 0A

2 Kaod funkce 05 2 Kaod funkce 05

3 Zacatek znaceni 00 3 Zacatek znaceni 00
bitovych registri (horni bitovych registr (horni
oblast) oblast)

4 Zackatek znaceni 01 4 Zacatek znaceni 01
bitovych registr (dolni bitovych registr (dolni
oblast) oblast)

5 Zména dat FF 5 Zména dat FF
(horni oblast) (horni oblast)

6 Zména dat 00 6 Zména dat 00
(dolni oblast) (dolni oblast)

7 CRC-16 DC 7 CRC-16 DC
(horni oblast) (horni oblast)

8 CRC-16 81 8 CRC-16 81
(dolni oblast) (dolni oblast)

Poznamkal:Bez odezvy pro
broadcastingovy dotaz.
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Kdyz selze zapis do vybraného registru, podivejte se na odezvu vyjimky.
Zapis do pamé”ového registru [06h]:

Tato funkce zapiSe data do specifikovaného pamét’ového registru. V nasledujicim
pfikladu:

» Zapis “50HZz" prvni pevna rychlost 0 (A020) v ménici s adresou slave "5".

* Tento pfiklad provadi zménu dat "500" (1F4h) pro “60Hz" s datovym rozlisenim 0.1Hz
v registru "003Ah" uloZeni prvni pevné rychlosti 0 (A020).

Dotaz: Odpoveéd:
C Nazev oblasti Priklad C Nazev oblasti Priklad
(Hex) (Hex)
O
1 Adresa Slave *1 05 1 Adresa Slave *1 05 8_
Kod funkce 06 2 Kod funkce 06 o)
)
3 Zacatek znaceni 00 3 Zactatek znaceni 00 ~
registrd (horni oblast) registrd (horni w
— — oblast)
4 Zacatek znaceni 3A
registrd (dolni oblast) 4 Zacatek znaceni 3A
— registra (dolni
5 Zména dat 01 oblast)
(horni oblast)
- 5 Zména dat 01
6 Zména dat F4 (horni oblast)
(dolni oblast)
6 Zména dat F4
7 CRC-16 A8 (dolni oblast)
(horni oblast)
7 CRC-16 A8
8 CRC-16 54 (horni oblast)
(dolni oblast)
8 CRC-16 54

(dolni oblast)

Poznamkal:Bez odezvy pro broadcastin-
govy dotaz

Pfi selhani zapisu do vybraného pamét’ového registru, se podivejte na odezvu vyjimky.
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Testovaci smycka portti [08h]:

Tato funkce kontroluje pfenos mezi mastrem a slavem pomoci zkusebnich dat. V
nasledujicim pfikladu:

* Odeslani zkuSebnich dat k ménici s adresou slave "1" a pfijeti testovacich dat z
ménice (testovaci smycka portl).

Dotaz: Odpovéd’:
C. Nazev oblasti Priklad C. Nazev oblasti Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresa slave *1 01 1 Adresa slave 01

2 Kaod funkce 08 2 Kaod funkce 08

3 Testovaci subkod 00 3 Testovaci subkaéd 00
(horni oblast) (high order)

4 Testovaci subkod 00 4 Testovaci subkoéd 00
(dolni oblast) (dolni oblast)

5 Data Any 5 Data Any
(horni oblast) (horni oblast)

6 Data Any 6 Data Any
(dolni oblast) (dolni oblast)

7 CRC-16 (horni oblast) CRC 7 CRC-16 (horni oblast) CRC

8 CRC-16 (dolni oblast) CRC 8 CRC-16 (dolni oblast) CRC

Poznamkal:Broadcasting je zakazan.

Pouze pro testovaci subkdd existuje odezva (00h,00h) u ostatnich pfikaz neni k
dispozici.
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Zapis do bitovych registri [OFh]:

Tato funkce zapiSe data do bitovych registrt jdoucich tésné za sebou. V pfikladu nize:
+ Zména stavu, inteligentnich vstupnich svorek [1] aZ [6] ménife s adresou slave "5."
* P¥iklad predpoklada stav inteligentnich vstupnich svorky uvedeny nize.

Polozka Data
Inteligentni vstupni [1] [2] [3] [4] [5]
svorka
Cislo bitového registru 7 8 9 10 11
Stav svorky ZAP. ZAP. ZAP. VYP. ZAP.
O
. o
Dotaz: Odpovéd: 8.
5
X . . Priklad x . . Priklad
C. Nazev oblasti (Hex) C. Nazev oblasti (Hex) w
1 Adresa slave *1 05 1 Adresa slave 05
2 Kaéd funkce OF 2 Kod funkce OF
3 Zacatek Cislovani 00 3 Velikost dat 00
bitovych registrt (v bajtech)
(horni oblast) —
4 Data bitovych 07
4 Zacatek Cislovani 07 registri *3
bitovych registra
(dolni oblast) 5 Pocet bitovych 00
registrd
5 Pocet bitovych registr( 00 (horni oblast)
(horni oblast)
T . 6 Pocet bitovych 06
6 Pocet bitovych registr 06 registra
(dolIni oblast) (dolni oblast)
7 Pocet Bajti 2 02 7 CRC-16 65
§ | Zména dat 17 (horni oblast)
(horni oblast) *2 8 CRC-16 8C
- (dolni oblast)
9 Zména dat 00
(dolni oblast) *2
10 CRC-16 (horni oblast) DA
11 CRC-16 (dolni oblast) EF

Poznamkal:Broadcasting je zakazan.
Poznamka2:Zména dat je soubor fadu

Jestlize velikost dat (v bajtech) je
po zméné liché Cislo, je pfidanim
"1" k datové velikosti (v bajtech)
vytvofeno sudé Cislo.
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Zapisovani do pamétového registru [10h]:

Tato funkce zapiSe data do pamét'ovych registr jdoucich tésné za sebou. V

nasledujicim pfikladu:

» Zapis "3000 sekund" jako doba rozbéhu (1. nastaveni v F002) v ménici s adresou
slave "1"

* Tento pfiklad pouziva pro zménu dat "300000 hodnot (493E0Oh)" k nastaveni "3000
sekund" pfi datovém rozliseni 0.01s pro oba pamét'ové registry "0024h" a "0025h" na
nastaveni doby rozbéhu (1. nastaveni v F002).

Dotaz: Odpovéd:
g. Nazev oblasti Priklad &. Nézev oblasti | ' kad
(Hex) (Hex)
1 Adresa slave *1 01 1 Adresa slave 01
2 Kod funkce 10 2 Kaod funkce 10
3 Poc¢atecni adresa 00 3 Pocatecni adresa 00
(high order) (high order)
4 PocateCni adresa 24 4 PocateCni adresa 24
(dolni oblast) (dolni oblast)
5 Pocet pamé”ovych 00 5 Pocet pamé"ovych 00
registrd (horni oblast) registru
(horni oblast)
6 Pocet pamé”ovych 02 - —
registrt (dolni oblast) 6 Pocet pamé&”ovych 02
registru
7 Pocet Bajti *2 04 (dolni oblast)
8 Zména dat 1 00 7 CRC-16 01
(horni oblast) (horni oblast)
9 Zména dat 1 04 8 CRC-16 C3
(dolni oblast) (dolni oblast)
10 Zména dat 2 93
(horni oblast)
11 Zména dat 2 EO
(dolni oblast)
12 CRC-16 DC
(horni oblast)
13 CRC-16 FD
(dolni oblast)

Poznamkal:Broadcasting je zakazan.

Poznamka2: Toto neni po&et pamét'ovych

registrd. Specifikuje pocet dat
bajtu ktera byla zménéna.

PFi selhani zapisu do vybranych pamét'ovych registri se podivejte na vyjimku v

odpovédi.
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Odpovéd namitkou:

Pfi poslani dotazu (mimo broadcastingovy dotaz) k ménici, master vzdy pozaduje
odpovéd z ménice. Obvykle, ménic vraci odpovéd podle dotazu. Pfi nalezeni chyby v
dotazu, ménic vraci v odpovéd namitkui. namitka v odpovédi se sklada z nize
uvedenych skupin.

Usporadani skupin

Adresa slave

Kdéd funkce
Kaéd vyjimky
CRC-16
)
Obsah kazdé skupiny je vysvétleny nize. Funkce kddu namitky v odezvé je soucet 8_
funkce kédu dotazu a 80h. Kod vyjimky vyjadfuje okolnosti vyjimky v odpovédi. %..
=
Kéd funkce w0
Dotaz Namitka v odpovédi
0Olh 81h
03h 83h
05h 85h
06h 86h
OFh 8Fh
10h 90h
Namitka v odpovédi
Kaod Popis
0O1lh Specifikovana funkce neni podporovana.
02h Specifikovana adresa nebyla nenalezena.
03h Format stanovenych dat neni pfijatelny.
21h Data pro uloZeni do pamét’ového registru jsou mimo rozsah ménice
22h Tyto specifikované funkce nejsou v ménici k dispozici:
* Funkce zména obsahu registru, ktery nemuze byt zménén zatimco ménic je v
provozu
* Funkce provedeni vlozeného pfikazu béhem chodu (UV)
* Funkce pro zapis do registru b&éhem pfepinani (UV)
* Funkce pro zapis do nepfepisovatelného registru (nebo bitového registru)




Komunikacni protokol

m
4
Q
]
©
©
o
O

Ulozeni novych dat do registru (zadanim prikazu)

Potom, co bylo zapsano do vybraného pamét'ového registru pfikazem (06h) zapis do
pamét'ového registru nebo do vybranych pamét'ovych registra pfikazem (10h), nova
data jsou do¢asné mimo pamét’ ménice. Jestlize je napajeni ménice vypnuto, tato nova
data jsou ztracena a pfedchozi data jsou obnovena. Zadani pfikazu se uziva pro
uloZeni novych dat do pamét’ové buriky ménice. Dole je nasleduje instrukce pro zadani
pfikazu.

Zadani prikazu:
» Zapi$ data do paméti (pamét'ového registru na 0900h) zapis do pamét’'ového registru
pfikazem [06h].

Poznamka: Zadany pfikaz probiha pomérné dlouho. MizZete kontrolovat jeho
provadéni monitorovanim signalu Zapis Dat (v bitovém registru 001Ah).

Poznamka: Zivotnost pamét'ového prvku méniée je omezena (na asi 100 000 operaci
zapisu). Casté pouzivani zadavani pfikaz muze zkratit dobu Zivota jeho pamét'ové
jednotky.
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ModBus seznam parametru

ModBus seznam bitovych registru

Nasledujici tabulkovy seznam zakladnich bitovych registrd pro sit'ové rozhrani ménice.
Tabulka legendy je uvedena nize.

Cislo bitového registru - Sit'ova adresa bitového registru, ktery osahuje jeden bit,
(binarni) hodnotu

Jméno - Jméno funkce Bitového registru

R/W - Data pouze pro &teni (R) nebo ¢teni/zapis (R/W) pfFistup povolen pro praci s
daty ménice

Popis - Vyznam stavu kazdého bitového registru

Seznam bitovych registru g
o
%0 ()
Cislo Nazev RIW Popis o
b. reg. =
w
0000h | (Vyhrazeno) R —
0001h | Pfikaz Run (chod) R/W | 0.... Stop
1.... Run (povoleno pfi A002=03)
0002h | Pfikaz FW/REV (vpfed, vzad) | R/'W |0.... REV
1.... FW (povoleno pfi A002=03)
0003h | Vnéjsi chyba (EXT) R/W | 0.... bez poruchy
1.... vyskyt poruchy
0004h | Reset chyby (RS) R/W | 0.... bez Resetu
1.... Reset
0005h | (Vyhrazeno) R —
0006h | (Vyhrazeno) R —
0007h | Intelligentni vstupni svorka1 | R/W |0....ZAP *1
1....VYP
0008h | Intelligentni vstupni svorka 2 | R/'W
0009h | Intelligentni vstupni svorka 3 | R/W
000Ah | Intelligentni vstupni svorka 4 | R/W
000Bh | Intelligentni vstupni svorka 5 | R/'W
000Dh | (Nevyuzito) — —
000Eh | Run/Stop stav R |0.... Stop (stav DO03 monitoru)
1....Run
000Fh | FW/REV stav R |0....FW
1...REV
0010h | Méni¢ pfipraven R | 0.... Neni pfipraven
1.... Pfipraven
0011h | (Vyhrazeno) R —
0012h | (Vyhrazeno) R —

0013h | (Vyhrazeno) R —
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Seznam bitovych registru
Cislo Nazev R/W Popis
b. reg.
0014h | Hlaseni poruchy R |0...VYP
(alarm signal) 1....ZAP
0015h | Odchylka PID signalu R 10.....OFF
0016h | Signal pretizeni R L....ON
0017h | Signal dosazeni frekvence R
(pfi pfekroc€eni rychlosti)
0018h | Signal dosazeni frekvence R
(pfi dosazeni rychlosti)
m
v 001%h | Signal rezimu Run R
)
© 001Ah | Zapis dat R |0.... Normalni stav
'8 1.... Zapis
O 001Bh | CRC (kontrola chyb) R |0...Bezchyb *2
- — 1....Chyba
001Ch | Chyba pteplnéni R
001Dh | Chyba Ramce R
001Eh | Chyba parity R
001Fh | Kontrolni soucet chyb R

Poznamka3:ZAP obvykle je svorkovnice fidici obvodové desky nebo bitovy registr ve
stavu ZAP. Spole¢né& maji inteligentnimi vstupnimi svorky fidiciho elektrick-
ého obvodu svorkovnice velkou prioritou vstupl. Jestli nemize mastr
resetovat stav "zapnuto " bitového registru kv(li pferuSeni pfenosové linky,
zapne a vypne fidici elektronicky obvod desky svorkovnice, aby dosahnul

stavu VYP bitového registru.

Poznamkad4: Obsah prenosové chyby je drzen dokud neni chyba resetovana. (Chyba
muze byt resetovana i kdyz je méni¢ v chodu.)
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ModBus uchovavaci registry

Nasledujici tabulky uvadi seznam pamétovych registril pro pfipojeni ménice Kk siti.
Tabulka s legendou je uvedena nize.

+ Kéd Funkce - Odkaz na kdd méni¢e na parametr nebo funkci (stejny jako zobrazeny
na klavesnici)

* Jméno - Zavedeného parametru funkce nebo funkce pro ménic

* R/W - Pristup dovolen pouze ke ¢&teni nebo &teni/zapis dat v ménici

* Popis - Jak nastavit parametr nebo zafizeni (viz. kapitola 3 popis).

* Reg. - Sit'ova Adresa registru s hodnotou (nékteré adresy maji hodnotu bajtu vysoké
a jiné nizké)

+ Rozsah - Cislicovy rozsah pro hodnotu ktera je poslana a nebo pfijata po siti

;\\ ' TIP: Sitoveé hodnoty jsou binarni cela ¢isla. Protoze tyto hodnoty nemohou mit

: zaclenénou desetinnou ¢arku, reprezentuje to pro mnoho parametrd skuteénou
hodnotu (v technickych jednotkach) krat faktor 10 nebo 100. Sit'ova komunikace musi
uzivat uvedeny rozsah pro sit'ova data. Méni¢ automaticky rozdéluje obdrZzené hodnoty
vhodnym faktorem, za u€elem zavedeni desetinné ¢arky pro vnitini pouziti. Podobné,
sitovy hlavni pocita¢ musi pouzit stejny faktor, kdyz potfebuje pracovat v technickych
jednotkach. Nicméné, pfi posilani dat k ménici, sit'ovy hlavni pocita¢ musi ménit
velikost hodnoty vzhledem k celoCiselnému rozsahu uvedeného pro sit'ovou
komunikaci.

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W

* RozliSeni - Je to kvantita pfedstavovana LSB (least significant bit) sit'ové hodnoty, v
technickych jednotkach. Kdyz je sit'ovy datovy rozsah vétsi nez vnitfni datovy rozsah

ménicCe, rozliSeni jednoho bitu bude vyjadfeno zlomkem.

Seznam pamétovych registri

. Sit'ova data
Kod Nazev R/W Popis

fun. Reg. | Rozsah | Rozlis.

— Nastaveni frekvence Vystupni frekvence ménice 001h | 0to 400 | 0.1 Hz
(nastaveni A001=03 povoli
sit'ové registry),

rozsah 0.0 to 400.0 Hz

— Stav ménice R/W | 00... Po¢atecni stav 002h 0to9 —
01...(Vyhrazeno)
02...Stop Rezim
03...Run Rezim
04...Volny dobéh (FRS)
05... Tipovani

06...DC brzdéni
07...Restart
08...Hladeni poruchy
09...Pod napétim

— Zpétna vazba PID Hodnota regulované veli¢iny 003h | 0to 100 | 0.1%
(Regulovana veli¢ina ) PV ze sité (povoleni nastaveni
AQ076=02), v rozsahu od 0.0 do
100.0%
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Seznam pamét'ovych registri

Kéd

Sit’ova data

fun Nazev R/W Popis
) Reg. | Rozsah | Rozlis.
D001 | Monitor vystupni R | Okamzité zobrazeni vystupni 00Ah | 0to400 | 0.1 Hz
frekvence frekvence
0.0 t0 400.0 Hz
D002 | Monitorovani R Zobrazeni filtrovaného 00Bh 0to 200 0.1%
vystupniho proudu *1 , ;
vystupniho proudu motoru
(100 ms, vnitfni Casova
konstanta filtru),
rozsah je 0 az 200% ze jmeno-
vitého proudu ménice
D003 | Monitor sméru otaceni R | Tfi rozdilna zobrazeni: 00Ch 0,1,2 —
motoru 00...Stop
01...Vpred
02...Vzad
D004 | Monitor zpétné vazby R | Zobrazuje pfepocitanou 00Dh 0to 0.00%
(horni) | pfi /PID regulaci hodnoty zpétné vazby pfi /PID 9999(0( | ¢asova
regulaci (A075 méfitko regulo- konst.
D004 R | vané hodnoty), 00Eh
(dolni) v rozsahu je 0.00 az 99900
D005 | Stav inteligentnich R | Zobrazeni stavu inteligentnich 00Fh 0 to 63 —
vstupnich svorek vstupnich svorek [x],
Bit 0 = [1] to Bit 7 = [6]
D006 | Stav inteligentnich R | Zobrazeni stavu inteligentnich 0010h 0to7 —
vystupnich svorek vystupnich svorek [x],
Bit 0 = [11], Bit 1 =[12],
Bit 2 = [AL]
D007 | Monitor prepocitané R | Zobrazeni pfepocitané hodnoty 0011h 0 to 0.01 Hz
(horni) | hodnoty frekvence frekvence v méfitku nastaveném 999999 Gasova
konstantou konst.
D007 R v B086. Desetinna ¢arka uréuje 0012h
(dolni) rozsah:
0.00 to 99999
D013 | Monitor vystupniho R | Vystupni napéti na motoru, 0013h | 0to 200 | 0.01%
napéti rozsah 0.00 az 200.00%
D016 | Celkova doba chodu R | Zobrazeni celkové doby, 0014h 0to 1
(horni) v hodinach, ménice 999000 | hodina
v rezimu RUN .
D016 R |rozsah je 0.0 az 999000 0015h
(dolni)
D017 | Celkovy ¢as zapnuti R | Zobrazeni celkové doby, 0016h 0to 1
(horni) v hodinach, provozu ménice 999999 | hodina
v rezimu RUN .
D017 R | rozsah je 0 to 999000 0017h
(dolni)
D080 | Cita& poruch R Pocet chybovych udalosti, 0018h | 0to 65535 1
rozsah je 0 to 65535 porucha
D081 | Zobrazeni poruchy €. 1 R | Zobrazeni dat poruchy 001%9h — —
D082 | Zobrazeni poruchy ¢. 2 R | Zobrazeni dat poruchy 001Ah — —
D083 | Zobrazeni poruchy €. 3 R | Zobrazeni dat poruchy 001Bh — —
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Poznamkab: Predpokladejte, Ze jmenovity proud ménice je 100.0% (pro D002).
Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamétovych registri skupiny "D" pro
Zobrazovaci Funkce.

Skupina "D" Zobrazovaci Funkce
Ftl(nék?:e Nazev R/W Popis Sttova Dati
Reg. Rozlis.
R | Zobrazerni poruchy €. 1: 0100h —
kédem poruchy
R | Frekvence 0101h 0.1 Hz
R | Proud 0102h 0.1% o
D081 Monitor poruchy &. 1 R | Napéti 0103h 0.1V 8_
R | Doba chodu (horni) 0104h 1.h o
R | Doba chodu (dolni) 0105h c7~D'
R | Doba ZAPNUTO (horni) 0106h 1.h W
R | Doba ZAPNUTO (dolni) 0107h
R | Zobrazerni poruchy €. 2: 0108h —
kédem poruchy
R | Frekvence 0109h 0.1 Hz
R | Proud 010Ah 0.1 %
D082 Monitor poruchy &. 2 R | Napéti 010Bh 0.1V
R | Doba chodu (horni) 010Ch 1.h
R | Doba chodu (dolni) 010Dh
R | Doba ZAPNUTO (horni) 010Eh 1.h
R | Doba ZAPNUTO (dolni) 010Fh
R | Zobrazerni poruchy ¢&. 3: 0110h —
kédem poruchy
R | Frekvence 0111h 0.1 Hz
R | Proud 0112h 0.1 %
D083 | Monitor poruchy &. 3 R | Napéti 0113h 0.1V
R | Doba chodu (horni) 0114h 1.h
R | Doba chodu (dolni) 0115h
R | Doba ZAPNUTO (horni) 0116h 1.h
R | Doba ZAPNUTO (dolni) 0117h
— Zapis vSe do paméti W | Nekonecné *1 0900h —

Poznamka6: Ulozi nova data ziskana prenosem (zéapis do celé paméti). Vice informaci,
je obsazeno v ¢asti Ukladani Dat do Registri (zadanim pfikazu).
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Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamétovych registrd skupiny "F" profil Hlavnich

Parametr(.
Skupina "F" profil hlavnich parametri
. Sit’ova data
od Nazev RIW Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis.
FOO01 Nastaveni V)'/Stupnl' R/W Standardni p‘fedvo'ba cilové 0023h 0 ‘/’ 0.1 Hz
frekvence frekvence, konstanta ktera (vra(?zf:)eekhi-
ur€uje otacky motoru, 10) az
rozsah je 0.0 / rozb&hova 400
frekvence az 400 Hz,
FO002 | Nastaveni doby R/W | Standardni pfedvolba rozb&hu, | 0024h 1az 0.01s
(high) | rozbéhu (1) *1 rozsah je 0.01 az 3000 s 3000
F002 R/W 0025h
(low)
F202 | Nastaveni doby R/W | Standardni pfedvolba rozbéhu, | 0026h 1az 0.01s
(high) | rozb&hu (1), 2. motor *1 (2. motor), 3000
rozsah je 0.01 az 3000 s
F202 R/W 0027h
(low)
FO03 | Nastaveni doby R/W | Standardni pfedvolba dobéhu, | 0028h 1az 0.01s
(high) | dobéhu (1) *1 rozsah je 3000
0.01to 3000 s
F003 R/W 0029h
(low)
F203 | Nastaveni doby R/W | Standardni pfedvolba dobé&hu, | 002Ah 1az 0.01s
(high) | dobéhu (1), 2. motor *1 ( 2. motor), 3000
rozsah je 0.01 to 3000 s
F203 R/W 002Bh
(low)
F004 | Nastaveni sméru R/W | Dvé volby; volbou kédu: 002Ch 0,1 —
tlacditka Run 00...FW vpred
01...RV vzad

Poznamka7:Kdyz je hodnota 10000 (100.0 sekund), hodnota na druhém desetinném
misté je ignorovana.
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Tabulka obsahuje seznam pamétovych registrd skupiny “A” Standardni funkce

Skupina“A” Standardni funkce

K 6d Sit’ova data
funk Nazev R/W Popis
unkee Reg. | Rozsah | Rozlis
A001 | Nastaveni zdroje zadavani | R/W | Pét voleb; volbou kodu: 002Dh | 0az3,10 —
frekvence 00... Potenciometr na OP

01 ... Ridici svorky

02 ... Nastaveni funkce FOO1
03 ... Komunikace ModBus
10... Vypocteny vystup

A002 | Nastaveni zdroje R/W | Tti volby; volbou kodu: 002Eh 1,2,3 —
pro povel chodu 01 ... Ridici svorkovnice »,
02 ... Klavesa Run na, o
panelu nebo digitalniho opera- o
toru g)r
03 ... Komunikace ModBus c%
A003 | Nastaveni zakladni R/W | Nastavitelné od 30Hz do 002Fh | 30 az max. 1 Hz w
frekvence maximalni frekvence freq.
A203 | Nastaveni R/W | Nastavitelné od 30Hz do 2. 0030h | 30 az max. 1 Hz
zékladni frekvence, maximalni frekvence freq. 2
2. motor 2. motor
A004 | Nastaveni maximalni R/W | Nastavitelné od zakladni 0031h | 30 az 400 1 Hz
frekvence frekvence do 400 Hz
A204 | Nastaveni maximalni R/W | Nastavitelné od 2. zakladni 0032h | 30 az400 1 Hz
frekvence, frekvence do 400 Hz
2. motor 2. motor
A005 | [AT] ptedvolba R/W | Ctyii volby, volbou kodu: 0033h 0,1,2,3 —
00... Volba mezi [O] a [OI]
pii [AT]
01...[O] +[OI1] ([AT] je
ignorovano)

02 ... Volba mezi [O] a

potenciometrem na OP
03 ... Volba mezi [OI] a
potenciometrem na OP

AO011 | Pot. O-L (potenciometr) R/W | Frekvence na vystupu odpovida 0034h 0 az 400 0.1 Hz

pocatecni frekvence pocatecnimu bodu analogového
vstupu,
rozsah je 0.0 to 400.0
A012 | Pot. O-L (potenciometr) R/W | Frekvence na vystupu odpovida 0035h 0 az 400 0.1 Hz
koncova frekvence koncovému bodu analogového
vstupu,
rozsah je 0.0 to 400.0
A013 | Pot. O-L (potenciometr) R/W | Pocate¢ni bod aktivniho vstupniho | 0036h 0to 100 1%
pocatecni napéti vstupu pasma

rozsah je 0. to 100

A014 | Pot. O-L (potenciometr) R/W | Koncovy bod aktivniho vstupniho | 0037h 0to 100 1%

koncové napéti vstupu pasma
rozsah je 0. to 100.
A015 | Pot. O-L (potenciometr) | R/W | Dvé volby: 0038h 0,1 —
predvolba pocatecni 00 ... Pouzij nastavenou hodnotu
frekvence (hodnota v AO11)

01...Pouzij 0 Hz
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Skupina“A” Standar dni funkce

Sit’ova data

f X ?<d Nézev RIW Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis.
A016 | Konstanta vstupniho filtru | R/'W | Rozsahn =1 az §, kde 003%h laz8 1 vzorek
n = pramérny pocet vzorka.
A020 | Nastaveni pevné R/W | Definuje prvni frekvenci vice 003Ah 0/ start 0.1 Hz
frekvence otackového profilu, rozsah je 0.0/ frek. az
pocatecni frekvence az 400 Hz 400
A020 = Frekvence 0 (1. nastaveni)
A220 | Nastaveni pevné R/W | Definuje prvni rychlost profilu 003Bh 0/ 0.1 Hz
frekvence, pevnych rychlosti,rozsah je 0.0 / pocatecni
2. motor pocatecni frekvence az 400 Hz frek. az
A220 = Rychlost 0 (2. nastaveni) 400
A021 | Nastaveni pevné frekvence 1 | R/W 003Ch 0/ 0.1 Hz
pocatecni
A022 | Nastaveni pevné frekvence 2 | R/W 003Dh frek. az
A023 | Nastaveni pevné frekvence 3 | R/W 003Eh 400
A024 | Nastaveni pevné frekvence 4 | R/W 003Fh
A025 | Nastaveni pevné frekvence 5 | R/W 0040h
A026 | Nastaveni pevné frekvence 6 | R/W 0041h
A027 | Nastaveni pevné frekvence 7 | R/W 0042h
A028 | Nastaveni pevné frekvence 8 | R/W Definuje dalsich 15 rychlosti, 0043h
rozsah je
A029 | Nastaveni pevné frekvence 9 | R/W 0.0 / pocateéni frekvence az 0044h
400 Hz.
A030 II\I(?staveni pevné frekvence R/W AOZl:(igycIflost 1. 0045h
A035 = Rychlost 15
A031 | Nastaveni pevné frekvence R/W 0046h
11
A032 | Nastaveni pevné frekvence R/W 0047h
12
A033 | Nastaveni pevné frekvence R/W 0048h
13
A034 | Nastaveni pevné frekvence R/W 0049h
14
A035 | Nastaveni pevné frekvence R/W 004Ah
15
A038 | Nastaveni tipovaci R/W | Definuje limitovanou frekvenci 004Bh 0/ 0.01 Hz
frekvence pro tipovani, rozsah je 0.00 / pocatecni
pocatecni frekvence az 9.99 Hz frek. az
9.99
A039 | Mdd stopu tipovani R/W | Definuje jak probiha stop motoru | 004Ch 0,1,2 —
po tipovani;
tfi volby:
00....Volny dob¢h
01....Rizeny dob¢h
02....Stejnosmérna brzda
A041 | Volba momentového R/W | Dvé volby: 004Dh 0,1 —
boostu 00....Ru¢ni momentovy boost
01....Automaticky momentovy
A241 | Volba momentového R/W | boost 004Eh
boostu, 2. motor
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Skupina“A” Standardni funkce

K éd

Sit’ova data

funk Nazev R/W Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis
A042 | Hodnota ru¢niho boostu | R/W | Umoziuje zvyseni zabérného 004Fh | 0az20 0.1 %
momentu mezi 0 az 20% oproti
A242 | Hodnota R/W | normalni char. U/, 0050h
rucniho boostu, rozsah je 0.0 to 20.0%
2. motor
A043 | Nastaveni frekvence R/W | Nastavi frekvenci bodu zlomu | 0051h | 0az50 0.1 %
rucniho boostu U/f charakter. (bod A) v grafu
- pro momentovy boost,
A243 | Nastaveni frekvence R/W | tozsah je 0.0 to 50.0% 0052h
rucniho boostu
2. motor
A044 | Volba charakteristiky R/W | Dvé¢ ktivky U/f; 0053h 0,1,2 —
u/t Tii volby:
— 00... Konstantni moment
A244 | Volba charakteristiky R/W |01 ... Redukovany moment 0054h
U/f 2. motor 02... Inteligentni fizeni bez
zpétné vazby
A045 | Nastaveni zesileni U/f | R/W | Nastaveni napét’ového zesileni | 0055h | 20az 100 | 1%
menice,
rozsah je 20. az 100.%
A051 | Pfedvolba DC brzdy R/W | Dv¢ volby: 005Ch 0,1 —
00... Zakazano
01... Povoleno
A052 | Nastaveni frekvence R/W | Frekvence u které zacina DC 005Dh | (B082x | 0.1 Hz
pro DC brzdéni brzdéni, 10) az 60
rozsah je od pocatecni
frekvence (B082) do 60 Hz
A053 | Zpozdéni DC brzdéni R/W | Zpozdéni od konce fizeného 005Eh 0,1 —
dobéhu k zacatku DC brzdéni
(motor volné dobiha dokud
nezacne DC brzdéni),
rozsah je 0.0 az 5.0 s
A054 | Sila DC brzdéni pii R/W | Uroven sily DC brzdéni, 005Fh | 0az 100 1%
dobéhu nastavitelné od 0 do 100%
A055 | Doba DC brzdéni pti R/W | Nastavi dobu DC brzdéni, rozsah | 0060h 0az 60 0.1 sec
dob&hu je 0.0 az 60.0 sekund
A056 | DC brzdéni R/W | Dv¢ volby: 0061h 0,1 —
hrana / urovei pro [DB] 00 ... Detekce hrany
vstup 01 ... Detekce urovné
A061 | Horni limit frekvence R/W | Nastavi horni limit vystupni 0062h (A062 x 0.1 Hz
— frekvence. Rozsah je od dolniho 10) az
A261 | Horni limit frekvence, R/W | limit frekvence v (A062/ A262) 0063h | (A004 x
2. motor do maximalni frekvence v (A004) 10),
nastaveni 0.0 se nebere zakézano
v uvahu >1=
nastaveni >0.1 plati povoleno

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W
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Skupina“A” Standar dni funkce

Kdéd
funkce

Nazev

R/W

Popis

Sit’ova data

Reg.

Rozsah

Rozlis.

A062

Dolni limit frekvence

R/W

A262

Dolni limit frekvence,
2. motor

R/W

Nastavi dolni limit vystupni
frekvence. Rozsah je od startovaci
frekvence v (B082) do horniho
limitu frekvence v (A061/ A261).
nastaveni 0.0 se nebere

v uvahu

nastaveni >0.1 plati

0064h

(B082 x

0065h

10) az
(A061 x x
10), 0=
zakazano
>]=
povoleno

0.1 Hz

A063,
A065,
A067

Skokova (stfedni)
frekvence

R/W

Mohou byt stanoveny az 3
vystupni frekvence pro pieskoceni
rezonanci motoru (stfedni
frekvence)

Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz

0066h,
0068h
006Ah

0 az 400

0.1 Hz

A064,
A066,
A068

Siika frekvenéniho skoku
(hystereze)

R/W

Definuje vzdalenost od stiedové
frekvence pii které nastane skok
Rozsah je 0.0 to 10.0 Hz

0067h
006%h
006Bh

0az 100

0.1 Hz

A071

Volba PID

R/W

Povoleni funke PID,
dvée volby:
00....PID Zakazéano
01....PID Povoleno

006Ch

0,1

A072

PID proporcialni zesileni

R/W

Proporcionalni zesileni ma rozsah
0d 0.2 do 5.0

006Dh

2 az 50

0.1

AQ73

PID integracni Casova
konstanta

R/W

Integracni ¢asova konstanta ma
rozsah od 0.0 do 150 sekund

006Eh

0 az 1500

0.1 sec

A074

PID derivacni ¢asova
konstanta

R/W

Deriva¢ni ¢asova konstanta ma
rozsah od 0.0 to 100 sekund

006Fh

0az 1000

0.1 sec

A075

Metitko regulované
veli¢iny

R/W

Mg¢titko regulované veliciny,
v rozsahu
0.01 t0 99.99

0070h

1 a2 99.99

0.01

A076

Volba zdroje
regulované veli¢iny

R/W

Urcuje zdroj zadavané
veli¢iny, volbou kodu:
00...[OI] svorka
(proudovy vstup)
01...[O] svorka
(napét’ovy vstup)
02...Sit’

03... Vypoctena hodnota

0071h

0,1,2,3

A077

Inverzni funkce PID

R/W

Dv¢ volby:

00...PID vstup = SP - PV
prima regulace

01...PID vstup =—(SP — PV)
nepiima regulace

00E1h

0,1

A078

PID
vystupni limit

R/W

Urcuje limit PID vystupu jako
procento z plného rozsahu,
rozsah je 0.0 to 100.0%

00E2h

0az 100

0.1 %

A081

Nastaveni AVR

R/W

Automaticka regulace napéti
(vystupu), tii volby:

00 ..AVR povoleno

01 ..AVR zakazano

02 ..AVR povoleno kromé
dobéhu

0072h

0,1,2
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Skupina“A” Standardni funkce
. Sit’ova data
¢ X ?(d Nazev R/W Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis
A082 | Volba napéti AVR R/W | Nastaveni tfidy ménica 0073h | Oto5 —
200V :
00.. 200
01..215
02..220
03..230
04..240
Nastaveni tfidy ménica
400V : g
00.. 380 o
01..400 >
02..415 ®
03.. 440 ol
04.. 460
05..480
A092 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. rozb¢hu, 0074h 1 az 0.1s
(horni) | rozbéhu 2 rozsah je: 3000
> %
A092 W 0.01 az 3000 s 00750 1
(dolni)
A292 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. rozb¢hu, 2. 0076h 1l az 0.1s
(horni) | rozb&hu 2, motor , 3000
2. hje: 0.01 az *1
A290 motor W rozsah je: 0.01 az 3000 s 0077h
(dolni)
A093 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. dob¢hu, 0078h laz 0.1s
(horni) | dobéhu 2 rozsah je: 3000
.01 az *1
A093 rw | 001 423000 007%h
(dolni)
A293 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. dob¢hu, 2. 007Ah laz 0.1s
(horni) | dob¢hu 2, motor 3000
2. mot h je: *1
s |20 | 0
(dolni)
A094 | Nastaveni zptisobu R/W | Dvé volby pro piepnuti mezi | 007Ch 0,1 —
prepindni na rozb¢h 2/ rozb¢h 2/ dobéh 2 doboul:
dob¢h 2 00.. vstupni svorka 2CH
01.. ptechodova frek
A294 | Nastaveni zptsobu R/W preciiodova frekvenice 007Dh
pfepinani na rozb&h 2/
dobé¢h 2,
2. motor
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Skupina“A” Standar dni funkce

Sit’ova data

¢ X ?(d Nazev R/W Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis.
A095 | Pfechodova frekvence z | R/'W | Vystupni frekvence, pti které 007Eh | 0az400 | 0.1 Hz
rozb&hu 1 na rozb¢h 2 se prepina z rozb¢hu 1. na 2.
. - rozsah je 0.0 to 400.0 Hz
A295 | Ptechodova frekvencez | R/‘'W 007Fh
rozb&hu 1 na rozb¢h 2
2. motor
A096 | Pfechodova frekvence z | R/W | Vystupni frekvence, pii které 0080h | 0az400 | 0.1 Hz
dobéhu 1 na dobéh 2 se prepina z dobéhu 1. na 2.
A296 | Prechodova frekvence z | R/'W rozsah je 0.0 to 400.0 Hz 0081h
dobéhu 1 na dobéh 2
2. motor
A097 | Vybér kiivky pro R/W | Nastavevi characteristické 0082h 0,1 —
rozb¢h ktivky 1. a 2. rozbéhové rampy
dvé volby:
00...linearni
01...S-kfivka
A098 | Vybér kiivky pro dobéh | R/W | Nastavevi characteristické 0083h 0,1 —
kiivky 1. a 2. dob&hové rampy
dvé volby:
00...linearni
01...S-kiivka
A101 |[OI}-L] pocate¢ni R/W | Vystupni frekvence odpovidd | 0084h | 0az400 | 0.1 Hz
frekvence pocatku rozsahu proudového
vstupu.
Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A102 | [OI]-L] R/W | Vystupni frekvence odpovida 0085h | 0az400 | 0.1 Hz
koncova frekvence konci rozsahu proudového
vstupu.
Rozsah je 0.00 to 400.0 Hz
A103 | [OI]-[L] pocatek R/W | Pocatecni bod rozsahu 0086h | 0az 100 1%
aktivniho rozsahu proudového vstupu.
proudového vstupu Rozsah je 0. to 100.%
A104 |[OI]-L] konec R/W | Kone¢ny bod rozsahu 0087h | 0az100 1%
aktivniho rozsahu proudového vstupu.
proudového vstupu Rozsah je 0. to 100.%
A105 | [OI]-[L] piedvolba R/W | Dvé volby: 0088h 0,1 —
pocate¢ni frekvence 00... Pouzij nastavenou
hodnotu v A101
01...Pouzij O0Hz
Al41 | Vybér vstupu A pro R/W | Pét voleb: 00E3h 0az4 —
vypocetni funkci 00... Digitalni panel
01... Potenciometr na OP
02...[O] vstup
03...[OI] vstup
04... Komunikace RS485
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Skupina“A” Standardni funkce

K 6d Sit’ova data
funk Nazev R/W Popis
unkce Reg. | Rozsah | Rozlis
A142 | Vybér vstupu B pro | R/W | Pét voleb: 00OE4h | Oaz4 —
vypocetni funkci 00.. Operacni panel

01.. Potenciometr na OP
02..[O] vstup
03.. [OI] vstup
04.. Komunikace RS485

jici ze vstupu A (Al41) a
vstupu

B (A142). Tti volby:
00.. ADD (A vstup + B
vstup)

01.. SUB (A vstup—B
vstup)

02.. MUL (A vstup x B
vstup)

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W

A145 | Ptidavna frekvence R/W | Hodnota piidavné 00E6h | 0 az400 | 0.1 Hz
frekvence, ktera mize byt
prictena/odectena k vystupni
frekvenci pti zapnuté svorce
[ADD].

Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz

A146 | Volba polarity ADD | R/W | Dvé volby: 00E7h 0,1 —
00.. Plus (pfic¢istt hodnotu
A145 k nastavené vystupni
frekvenci)

01.. Minus (odecidst
hodnotu A145 od nastavené
vystupni frekvence)

Poznamkal:Kdyz je hodnota 10000 (100.0 sekund), hodnota na druhém desetinném
misté je ignorovana (pro A092/A292 a A093/A293).
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Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamétovych registri skupiny "B" Specialni Funkce.

Skupina“B” Specialni Funkce

Sit’ova data

fK Oi Nazev R/W Popis
un Reg. | Rozsah | Rozlis.
B0OO1 | Volba zpiisobu restartu | R/'W | Vybér metody restartovani 008%h [0,1,2,3 —
meénice. Ctyfi volby:
00...Hlaseni poruchy,
bez automatického restartu
01...Restart od 0Hz
02... Po zachyceni motoru
pokracuje v chodu
03... Po zachyceni motoru,
nasleduje zastaveni po ramp¢ a
hlaseni chyby.
B002 | Dovolena doba podpéti | R/W | Doba po kterou se miize 008Ah | 3az25 0.1s
podpéti vyskytovat bez reakce
ochrany na poruchy v siti.
Rozsah je 0.3 az 25 s. Jestlize
podpéti existuje déle nez je tato
doba, ménic piejde do poruchy
(podpéti), i kdyZ je nastaven
restart.
B003 | Zpozdéni R/W | Zpozdéni po odeznélém 008Bh |3az100| O.1s
pred restartem podpét’ovém stavu ménice, po
kterém je méni¢ opétovné
spustén.
Rozsah je 0.3 to 100 seconds.
B004 | Nastaveni okamzit¢tho | R/W | Dvé volby 008Ch 0,1 —
hlaseni chyby pfi 00... Zakazano
vypadku sité nebo 01...Povoleno
podpéti
B005 | Pocet restartli po R/W | Dvé¢ volby: 008Dh 0,1 —
vypadku sité 00...restartovat 16x
01...Opakovat neomezené
B012 | Nastaveni urovné R/W | Nastavte troveit mezi 20% az | 008Eh | 20 az 0.01%
termoelektrické 120% jmenovitého proudu 120
ochrany menice.
B212 | Nastaveni Girovné R/W 008Fh
termoelektrické
ochrany
2. motor
B013 | Charakteristika R/W | Vybér mezi dvéma kiivkami: 0090h | 0,1,2 —
termoelektrické *1
ochrany 00...Redukovany moment 1
. 01...Konstantni moment
B213 | Charakteristika R/W |02 Redukovany moment 2 0091h
termoelektrické
ochrany

2. motor
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Skupina“B” Specialni Funkce

Kaéd
funk

Nazev

R/W

Popis

Sit’ ova data

Reg.

Rozsah

Rozlis.

B021

Zpisob omezovani
pietiZzeni

R/W

Vybér ¢innosti béhem
omezovani pretizeni ,

Tii volby:

00... Zakazano

01... Povoleno pfi rozbé¢hu a
konstantni rychlosti

02... Povoleno pouze pii
konstantni rychlosti

0092h

0,1,2 | —

B022

Nastaveni hodnoty
omezeni pretizeni

R/W

Nastavi uroven proudu pro
omezeni pretizeni, mezi 20%
az 150% ze jmenovitého
proudu meénice, rozliseni
nastaveni je 1% jmenovitého
proudu

0093h

20 az
150

0.01%

B023

Doba dob¢hu pii
omezovani pretizeni

R/W

Nastaveni doby dobéhu pii
detekci pretizeni ménice,
rozsah je 0.1 az 30.0, rozliseni
je 0.1s.

0094h

1 az 30 0.1s

B031

Volba softwarového
zamku

R/W

Zabranéni zm&nam parametri,
Ctyii volby:

00... vS§echny parametry krome
B031 jsou zamceny kdyz je
[SFT] svorka ve stavu ZAP
01... vSechny parametry krome
B031 a vystupni frekvence
F001 jsou zam¢eny kdyz je
[SFT] svorka ve stavu ZAP
02... vSechny parametry krome
B031 jsou zamceny

03... vSechny parametry krome
B031 a nastaveni vystupni
frekvence FOO1 jsou zamceny

0095h

0,1,2,3| —

B032

Nastaveni jalového
proudu

R/W

Nastaveni velikosti jalového
proudu motoru (bez zatéze) v

monitoru proudu pro omezeni
elektrického a tepelného
pietiZeni.

00E8h

50 az 1%
200

B080

[AM] zesileni
analogovaho signalu

R/W

Nastaveni analogového signalu
na svorky [AM],
rozsah je 0 az 255

0096h

0 az 255 —

B082

Nastaveni startovaci
frekvence

R/W

Nastavi rozbéhovou frekvenci
vystupu meénice,
rozsah je 0.5 az 9.9 Hz

0098h

0.5az | 0.1 Hz

B08&3

Nastaveni nosné
frekvence

R/W

Nastavi nosny kmitocet pulsni
Sitkové modulace PWM
ménice (vnitini frekvence
modulace PWM),

rozsah je 2.0 az 14.0 kHz

009%h

2 az 0.1 Hz
14kHz

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W
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Skupina“B” Specialni Funkce

Kaéd
funk

Nazev

R/W Popis

Sit’ ova data

Reg.

Rozsah

Rozlis.

B084

Inicializacni mod
(parametrti nebo
historie poruch)

R/W | Vybér typu inicializace

Tti volby:

00... Nulovani paméti chyb
01...Navrat k tovarnimu
nastaveni

02...Nulovani pamé¢ti chyb a
navrat k tovarnimu nastaveni

009Ah

0,1,2

B08&5

Kod zemée

pro inicializaci
(nedostupné pro
ModBus)

— | Vybér inicializaci pro danou
zemi. Poznamka: Zapis neni
povolen pres sit’

009Bh

B086

Koeficient konverze
zobrazeni frekvence

R/W | Specifikujte konstantu pro
mefitko zobrazené frekvence
pro monitor v D007,
rozsah je 0.1 az 99.9

009Ch

~

1 az
99.9

0.1

B087

Volba funkénosti
tlacitka STOP

R/W | Volba, zda STOP tlacitko na
kl&vesnici je povoleno,

Dv¢ volby:

00...povoleno
01...zakazano

009Dh

0,1

B08&8

Zpisob restartu po
volném dobéhu FRS

R/W | Urcuje jak se méni¢ bude
chovat po zruseni volného
dobéhu (FRS),

Dvé volby:

00... Novy start od OHz
01...Novy start od zachyceni
motoru

009Eh

0,1

B08&9

Volba monitoru pro

méni¢ pfipojeny k siti

R/W | Vybér parametru zobrazo-
vaného na panelu ménice, kdyz
menic¢ pracuje Vv siti,

Sedm moznosti:

01... monitor vystupni
frekvence

02... monitor vystupniho
proudu

03...monitor sméru otaceni
04...PID monitor zpétné vazby
05... Stav inteligentnich
vstupnich svorek

06... Stav inteligentnich
vystupnich svorek
07...monitor piepocitané
vystupni frekvence

00ESh

laz7

B091

Volba zptisobu stop

R/W | Volba zplisobu zastaveni
motoru méni¢em,

Dvé volby:

00...DEC (dob¢h po rampé a
stop)

01...FRS (volny dob¢h)

00AOh

0,1
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Skupina“B” Specialni Funkce

. Sit’ova data
Xz Néazev R/W Popis
funk

Reg. | Rozsah | Rozlis.

B130 | LADSTOP pti ptepéti R/W | Zastavi dobéh pii narustu napéti | 00A4h 0,1 —
ve DC meziobvodu nad
prahovou hodnotu, aby nedoslo
k poruse prepéti.

Dvé volby:

00 ... Vytazeno

01...Povoleno

B150 | Redukce nosné — | Automatické snizeni nosného 00A6h 0,1 —
frekvence (nedostupné kmitocetu pri zvyseni okolni
pres ModBus) teploty.
Dve volby:

00... Vytazeno
01... Povoleno

O
o
Q
Q
~
(0)
=
W

Poznamkal:Predpokladejme, Ze méni¢ ma jmenovity proud 100.0% (pro B013/B213).
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Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamétovych registrli skupiny "C" Inteligentnich funkci

vstupl‘].|

Skupina “C” funkce inteligentnich svorek

Sit’ ova data

fK OE Nazev R/W Popis
unk. Reg. | Rozsah | Rozlis.
C001 | Nastaveni funkce svorky | R/W 00A7h | 0,1,2,3, —
[1] 4,5,6,7,
C002 | Nastaveni funkce svorky | R/W 00A8h 9, 11,
(2] 12, 13,
. Podivejte se na “Funkce 15, 16,
€003 I[\;z]stavenl funkee svorky | R/W inteligentnich svorek” 00A%h 18, 19,
strana 3-41. (“Konfigurace vstup- 20, 21,
C004 | Nastaveni funkce svorky | R/W nich svorek™ on page 3-42) 00AAh | 22,23,
[4] 24,27,
C005 | Nastaveni funkce svorky | R/W 00ABh | 28,29,
[5] 31, 50,
51,255
CO11 | Aktivni stav svorky [1] R/W | Nastaveni logiky svorek 1-6, 00ADA 0,1 —
dvé volby:
C012 | Aktivni stav svorky [2] R/W | 00....aktivni pfi sepnuti [NO] 00AEh 0,1 —
- 01....aktivni pfi rozepnuti [NC]
CO013 | Aktivni stav svorky [3] R/W 00AFh 0,1 —
C014 | Aktivni stav svorky [4] R/W 00BOh 0,1 —
CO015 | Aktivni stav svorky [5] R/W 00B1h 0,1 —
C021 | Nastaveni funkce svorky | R/W 00B3h _
11
1] Podivejte se na “Konfigurace 0.1.2.3
C022 | Nastaveni funkce svorky | R/W vystupnich svorek™ 00B4h 4’ 5’ 6’ 7’
[12] strana 3-46. (“Konfigurace 2o
vystupnich svorek” on page 3-47) 8,9
C026 | Funkce relé hlageni R/W 00B5h
poruchy
C028 | Volba signalu [AM] R/W | Dvé& dostupné funkce: 00B7h 0,1 —
00.... Aktualni frekvence motoru
01....Vystupni proud motoru
C031 | Aktivni stav svorky [11] R/W | Nastaveni logiky, 00B8&h 0,1 —
dv¢ volby:
00....aktivni pfi sepnuti [NO]
01....aktivni pfi rozepnuti [NC]
C032 | Aktivni stav svorky [12] | R/W | Nastaveni logiky, 00B%h 0,1 —
dvé volby:
00....aktivni pfi sepnuti [NO]
01....aktivni pfi rozepnuti [NC]
C036 | Aktivni stav relé hlaseni R/W | Nastaveni logiky vystupu, 00BAh 0,1 —
poruchy dvé volby:
00....aktivni pfi sepnuti [NO]
01....aktivni pfi rozepnuti [NC]
C041 | Nastaveni trovné signalu | R/W | Nastaveni urovné hlaseni pietizeni | 00BBh | 0 az200 | 0.01 %
pretizeni mezi 0% a 200% (od 0 do 2
nasobku jmenovitého proudu
ménice)




L200 Ménic¢ .

Skupina“C” funkceinteligentnich svorek

K éd

Sit’ ova data

funk Nazev R/W Popis
unk. Reg. | Rozsah | Rozlis.
C042 | Nastaveni dosazeni R/W | Nastavi uroven dosazeni 00BCh | 0az400 | 0.1 Hz
frekvence pfti rozb&hu zadané vystupni frekvence pii *1
rozb¢hu, rozsah je 0.0 az 400.0
Hz
C043 | Nastaveni dosazeni R/W | Nastavi uroven dosazeni 00BDh | 0az400 | 0.1 Hz
frekvence pii dobéhu zadané vystupni frekvence pii
dobéhu, rozsah je 0.0 az 400.0
Hz
C044 | Nastaveni regulacni R/W | Nastavi pfistupnou velikost O00OBEh | 0az100 | 0.1 %
odchylky PID odchylky PID regula¢ni
smycky (absolutni hodnota),
SP - PV, rozsah je 0.0 az 100%,
rozliseni je 0.1%
C052 | Horni limit regulované | R/W | Kdyz je regulovana veli¢ina 00EAh | 0az 100 | 0.1 %
veli¢iny PV vétsi, nez nez tato hodnota,
PID smycka zapne druhy
stupen FBV vystupu regulatoru
PID, rozsah je 0.0 az 100.0%
C053 | Dolni limit R/W | Kdyz je regulovana veli¢ina O00OEBh | 0az100 | 0.1 %
regulované veliCiny PV mensi, nez nez tato
hodnota, PID smycka zapne
druhy stupen FBV vystupu
regulatoru PID, rozsah je 0.0
az 100.0%
C071 | Volba komunika¢ni — 00COh — —
rychlosti
C072 | Ptid¢€leni adresy — 00C1h — —
C074 | Nastaveni parity — | Poznamka: Toto nastavent sits | 00C3h — —
komunikace neni piistupne pfes Modbus.
C075 | Nastaveni — | Pro editaci pouzijte Klesnici g p, —
komunika&niho bitu meénice nebo digitalni panel.
Nahlédnéte na stranu 3-50
C076 | Chovani pfi chybg — | “Nastaveni komunikacni sit€”. | 00ECh _ —
komunikace (“Nastaveni komunikacni site”
on page 3-51.)
C077 | Povolena doba — 00EDh — —
preruseni komunikace
C078 | Prodleva — 00C5h — —
pfi komunukaci
C081 |Kalibrace napét’ového | R/W | Koeficient mezi povelem na 00C7h | 0az200 | 0.1 %
vstupu (O) svorkach L — O (napét’ovy
vstup) a vystupni frekvenci,
v rozsahu 0.0 az 200.0%
C082 | Kalibrace proudového | R/W | Koeficient mezi povelem na 00C8h | 0az200 | 0.1 %
vstupu (OI) svorkach L — OI (proudovy
vstup) a vystupni frekvenci,
v rozsahu 0.0 az 200.0%

O
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Skupina“C” funkceinteligentnich svorek

Sit’ ova data

fK OE Nazev R/W Popis
LS Reg. | Rozsah | Rozlis.
CO085 | Dostaveni R/W | Rozsah je 0.0 to 200.0% 00OEEh | 0az200 | 0.1 %
termistorového vstupu
C086 | Nastaveni nuly [AM] R/W | Rozsah je 0.0 to 10.0V 00C%h | 0az 100 | 0.1V
vystupu
C091 | Zapnuti debug modu — | Zobrazi parametry debug. — — —
Dvé volby:
00....Vyrazeno
01....Povoleno
C101 | Nastaveni paméti R/W | Urcuje frekvenci po vypnuti a 00CFh 0, 1 —
funkce Nahoru / Dolil opétovném zapnuti napajeni Dvé
volby:
00....Vymazani posledni
frekvence (navrat k
pfednastavenému kmitoctu
F001)
01....Uchovava posledni
frekvenci, nastavenou pomoci
Nahoru/Dolt
C102 | Nastaveni resetu R/W | Uréuje chovani po resetu 00DOh 0,1,2 —
[RST].
Tti moznosti:
00....Vymazani chyby nabéznou
hranou, pokud je méni¢ v chodu,
zastavi se
01....Vymazani chyby
sestupnou hranou, pokud je
ménic¢ v chodu, zastavi se
02....Vymazani chyby nabéznou
hranou, pokud je ménic¢ v chodu,
nema vliv
C141 | Volba vstupu A R/W 00EFh | 0,1,2,3, —
vystupni logické 4,5,6,7,
funkce Nahlédnéte na stranu 3-53 8,9
“Vystupni logika
C142 | Volba vstupu B R/W a dasovani’na str. 3-54) 00FOh
vystupni logické
funkce
C143 | Vybér logické funkce R/W | Aplikujte jednu z logickych 00F1h 0,1,2 —
funkci k vypoctu vystupu
[LOG], ti volby:
00.... [LOG]=A AND B
01...[LOG]=AORB
02...[LOG]=A XOR B
Cl144 | Zpozdéni zapnuti svorky [11] | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F2h | 0az 100 0.1s
C145 | Zpozdéni vypnuti svorky [11] | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F3h | 0az100 0.1s
C146 | Zpozdéni zapnuti svorky [12] | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F4h | 0az 100 0.1s
C147 [Zl%t)]idéni vypnuti svorky R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F5h | 0az100 0.1s
Cl148 ergidéni zapnuti vystupniho | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F6h | 0az 100 0.1s
Ircic




L200 Ménic m

Skupina“C” funkceinteligentnich svorek

. Sit’ ova data
Kot Nazev R/W Popis
funk.

Reg. | Rozsah | Rozlis.

C149 | Zpozdéni vypnuti R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 00F7h | 0az 100 0.1s
vystupniho relé

Poznamkal:Piedpokladejme, Ze méni¢ ma jmenovity proud 100.0% (pro C041).

Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamétovych registr( skupiny “H* Motorové Konstanty.

O
o
Skupina“H” motorové konstanty 8-
K 6d ) _ Sit’ova data c;\D—
funk Nazev R/IW Popis w
LS Reg. | Rozsah | Rozlis.
HO003 | Vykon motoru R/W | Ttinact moznosti: 00D%h | 0az 12 —
0...020kW
H203 | Vykon motoru, R/W [1...037kW 00DAh | Oaz 12 —
2. motor 2.....0.40 kW
3. 0.55 kW
4. 0.75 kW
5. 1.10 kW
6...1.50 kW
7...22kW
8...3.0kW
9...37kW
10... 4.0 kW
11...5.5kW
12...7.5kW
HO004 | Nastaveni poctu pola R/W | Ctyti moznosti: 00DBh | 2,4, 6, 1 pol
2/4/6/8 8
H204 | Nastaveni poctu polu, R/W 00DCh | 2,4, 6, 1 pol
2. motor 8
HO006 | Stabiliza¢ni konstanta R/W | Konstanta motoru (tovarni 00DDh | 0 az 255 1
nastaveni), rozsah je 0 az 255
H206 | Stabiliza¢ni konstanta R/W 00DEh | 0 az 255 1
2. motor
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Navod

Dodatek obsahuje uzivatelsky nastavitelné parametry pro fadu méni¢a L200 a standardni
hodnoty pro nastaveni model(i v Evropé a U.S.. Sloupec tabulky umistény nejvice vpravo je
prazdny, zde si muzete zapsat hodnoty, které jste pfenastavili. Zde je uvedeno jen malo
parametru pro vétSinu aplikaci. Dodatek uvadi parametry ve formatu orientovaném na klavesnici
ménice.

Nastaveni parametrti pres klavesnici

Rada ménicd L200 poskytuje mnoho funkci a parametrd které mohou byt nastaveny uzivatelem.
Doporucujeme zaznamenat vSechny parametry, které byly upravovany, pro pfipad vzniku
problému nebo ztraty idaje parametru.

Model ménice L200 Tyto informace jsou vytistény
na Stitku ménice,
umisténého na pravé strané
Vyrobni.g. ménice.

Parametry hlavniho profilu

@)
X Parametry skupiny “F” Doporucené nastaveni
% Uzivatelské
Kéd . -FE -FU nastaveni
©
8 funkce Razey (Evropa) (USA)
FO01 | Nastaveni vystupni frekvence 0.0 0.0
FO02 | Nastaveni doby rozb&hu (1) 10.0 10.0
F202 | Nastaveni doby 10.0 10.0
rozbéhu (1), 2. motor
FOO3 | Nastaveni doby 10.0 10.0
dobéhu (1)
F203 | Nastaveni doby 10.0 10.0

dobéhu (1), 2. motor

FO04 | Nastaveni sméru tlagitka Run 00 00
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L200 Méni¢
Standardni Funkce
Parametry skupiny “A” Doporucené nastaveni
Uzivatelské
Kéd . -FEF -FU Nastaveni
funkce Dlazey (EV) (USA)
A001 Nastaveni zdroje zadavani 01 00
frekvence
A002 | Nastaveni zdroje 01 02
pro povel chodu
A003 | Nastaveni zakladni frekvence 50.0 60.0
A203 | Nastaveni 50.0 60.0
zakladni frekvence,
2. motor
A004 | Nastaveni maximalni frekvence 50.0 60.0
A204 | Nastaveni maximalni frekvence, 50.0 60.0
2. motor
A005 | [AT] pfedvolba 00 00
AO011 Pot. O—L (potenciometr) pocatecni 0.0 0.0
frekvence
A012 | Pot. O-L (potenciometr) koncova 0.0 0.0
frekvence O
o
A013 | Pot. O-L (potenciometr) po&atecni 0.0 0.0 8.
napéti vstupu =
A014 | Pot. O-L (potenciometr) koncové 100. 100. ~
napéti vstupu O
A015 | Pot. O—L (potenciometr) 01 01
predvolba pocatecni frekvence
A016 | Konstanta vstupniho filtru 2. 8.
A020 | Nastaveni pevné frekvence 0.0 0.0
A220 | Nastaveni pevné frekvence, 0.0 0.0
2. motor
A021 | Nastaveni pevné frekvence 1 0.0 0.0
A022 | Nastaveni pevné frekvence 2 0.0 0.0
A023 | Nastaveni pevné frekvence 3 0.0 0.0
A024 | Nastaveni pevné frekvence 4 0.0 0.0
A025 | Nastaveni pevné frekvence 5 0.0 0.0
A026 | Nastaveni pevné frekvence 6 0.0 0.0
A027 | Nastaveni pevné frekvence 7 0.0 0.0
A028 | Nastaveni pevné frekvence 8 0.0 0.0
A029 | Nastaveni pevné frekvence 9 0.0 0.0

AO030 | Nastaveni pevné frekvence 10 0.0 0.0
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Nastaveni parametru pfes klavesnici

Parametry skupiny “A” Doporucéené nastaveni
Uzivatelské
Kéd , -FEF -FU Nastaveni
funkce Rases (EV) (USA)
AO031 Nastaveni pevné frekvence 11 0.0 0.0
A032 | Nastaveni pevné frekvence 12 0.0 0.0
AO033 | Nastaveni pevné frekvence 13 0.0 0.0
A034 | Nastaveni pevné frekvence 14 0.0 0.0
AO035 | Nastaveni pevné frekvence 15 0.0 0.0
A038 | Nastaveni tipovaci 1.00 1.00
frekvence
A039 | Md&d stopu tipovani 00 00
A041 Volba momentového boostu 00 00
A241 Volba momentového boostu, 00 00
2. motor
A042 Hodnota ru¢niho boostu 5.0 5.0
A242 Hodnota ru¢niho boostu 0.0 0.0
2. motor
A043 | Nastaveni frekvence ruéniho boostu 3.0 3.0
A243 | Nastaveni frekvence ruéniho boostu 0.0 0.0
2. motor
@)
X A044 | Volba charakteristiky 00 00
2 U/t
©
© A244 | Volba charakteristiky 00 00
o U/f 2. motor
(@)
A045 | Nastaveni zesileni U/f 100. 100.
A051 Pfedvolba DC brzdy 00 00
A052 | Nastaveni frekvence pro DC brzdéni 0.5 0.5
A053 | Zpozdéni DC brzdéni 0.0 0.0
A054 | Sila DC brzdéni pfi dobéhu 0 0
A055 | Doba DC brzdéni pfi dobéhu 0.0 0.0
A056 | DC brzdéni 01 01
hrana / aroven pro [DB] vstup
A061 Horni limit frekvence 0.0 0.0
A261 Horni limit frekvence, 0.0 0.0
2. motor
A062 Dolni limit frekvence 0.0 0.0
A262 | Dolni limit frekvence, 2. motor 0.0 0.0
A063, | Skokova (stfedni) frekvence 0.0 0.0
A065,
A067
A064, Sitka frekvenéniho skoku 0.5 0.5
A066, | (hystereze)
A068
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L200 Ménic
Parametry skupiny “A” Doporucéené nastaveni
Uzivatelské
Kaéd . -FEF -FU Nastaveni
funkce Dlazey (EV) (USA)
A071 | Volba PID 00 00
A072 | PID proporcialni zesileni 1.0 1.0
A073 | PID integraéni ¢asova konstanta 1.0 1.0
A074 | PID derivaéni ¢asova konstanta 0.0 0.0
A075 | Méfitko regulované veliginy 1.00 1.00
A076 | Volba zdroje regulované veliginy 00 00
AQ77 | Inverzni funkce PID 00 00
A078 | PID vystupni limit 0.0 0.0
A081 | Nastaveni AVR 00 00
A082 | Volba napéti AVR 230/400 230/460
A092 | Nastaveni doby rozb&hu 2 15.00 15.00
A292 | Nastaveni doby 15.00 15.00
rozbéhu 2, 2. motor
A093 | Nastaveni doby dob&hu 2 15.00 15.00
O
A293 | Nastaveni doby 15.00 15.00 o)
dobéhu 2, 2. motor 8—
A094 | Nastaveni zplUsobu prepinani na 00 00 @
N . Y
rozbéh 2/ dobéh 2
O
A294 | Nastaveni zpUsobu prepinani na 00 00
rozbéh 2/ dobéh 2, 2. motor
A095 | Pfechodova frekvence z rozbéhu 1 0.0 0.0
na rozbéh 2
A295 | Pfechodova frekvence z rozbéhu 1 0.0 0.0
na rozbéh 2, 2. motor
A096 | Pfechodova frekvence z dobéhu 1 0.0 0.0
na dobéh 2
A296 | Pfechodova frekvence z dobéhu 1 0.0 0.0
na dobéh 2, 2. motor
A097 | Vybér kFivky pro rozbéh 00 00
A098 | Vybér kfivky pro dobéh 00 00
A101 | [OI]-][L] po&ateéni frekvence 0.0 0.0
A102 | [OIl]-L] koncova frekvence 0.0 0.0
A103 | [OIl]-[L] pocatek aktivniho rozsahu 0.0 0.0
proudového vstupu
A104 | [Ol]-[L] konec aktivniho rozsahu 100. 100.

proudového vstupu
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Nastaveni parametru pfes klavesnici

Parametry skupiny “A” Doporucéené nastaveni
: Uiivatelsk’é
fu}:l‘l)((ti:e dlazel -(II:EIl-:JI; (l:lFSli) Nastaven
A105 | [Ol]-[L] pfedvolba pocatedni 01 01
frekvence
A141 | Vybér vstupu A pro vypocetni funkci 02 02
A142 | Vybér vstupu B pro vypocetni funkci 03 03
A143 | Vypodtovy operator 00 00
A145 | Pfidavna frekvence 0.0 0.0
A146 | Volba polarity ADD 00 00

®)
4
Q
]
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©
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L200 Ménic

Specialni Funkce

Parametry skupiny “B”

Doporucené nastaveni

Uzivatelské

Kéd . -FEF -FU nastaveni
funkce Nazev (EU) (USA)
B001 | Volba zpUsobu restartu 00 00
B002 | Dovolena doba podpéti 1.0 1.0
B003 | Zpozdéni pfed restartem 1.0 1.0
B004 | Nastaveni okamzitého hlaseni chyby 00 00
pfi vypadku sité nebo podpéti
B005 | Pocet restartl po vypadku sité 00 00
B012 | Nastaveni Urovné Jmenovity | Jmenovity
termoelektrické ochrany proud pro proud pro
kazdy kazdy
ménic ménic
B212 | Nastaveni Urovné termoelektrické Jmenovity | Jmenovity
ochrany, 2. motor proud pro proud pro
kazdy kazdy
ménic ménic
B013 | Charakteristika 01 01
termoelektrické ochrany
B213 | Charakteristika 01 01
termoelektrické ochrany, 2. motor
B021 Zpusob omezovani pretizeni 01 01
B022 | Nastaveni hodnoty omezeni Jmenovity Rated
pretizeni proud x 1.5 current x
1.5
B023 | Doba dobé&hu pfi omezovani 1.0 30.0
pretizeni
B031 Volba softwarového zamku 01 01
B032 | Nastaveni jalového proudu 100 100
B080 | [AM] zesileni analogovaho signalu 100. 100.
B082 | Nastaveni startovaci frekvence 0.5 0.5
B083 | Nastaveni nosné frekvence 5.0 5.0
B084 | Inicializaéni mdd (parametr( nebo 00 00
historie poruch)
B085 | Kéd zemé pro inicializaci 01 02
(nedostupné pro ModBus)
B086 | Koeficient konverze zobrazeni 1.0 1.0
frekvence
B087 | Volba funk&nosti tladitka STOP 00 00
B088 | Zpusob restartu po volném dobéhu 00 00
FRS
B089 | Volba monitoru pro méni¢ pfipojeny 01 01
k siti
B091 | Volba zpusobu stop 00 00

O
o}
Q
o)
—
@
D
@)
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Nastaveni parametru pfes klavesnici

Parametry skupiny “B” Doporucéené nastaveni
Uzivatelské
Kod . -FEF -FU nastaveni
funkce Nazev (EU) (USA)
B130 | LADSTOP pfi pFepéti 00 00
B150 | Redukce nosné frekvence 00 00
(nedostupné pres ModBus)

®)
4
Q
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L200 Méni¢
Funkce inteligentnich svorek
Parametry skupiny “C” Doporucené nastaveni
- Uiivatelsk'é
Funkee Nazev € | wsa |
C001 | Nastaveni funkce svorky [1] 00 00
C002 | Nastaveni funkce svorky [2] 01 01
C003 | Nastaveni funkce svorky [3] 02 16
C004 | Nastaveni funkce svorky [4] 03 13
C005 | Nastaveni funkce svorky [5] 18 09
CO011 | Aktivni stav svorky [1] 00 00
C012 | Aktivni stav svorky [2] 00 00
CO013 | Aktivni stav svorky [3] 00 00
C014 | Aktivni stav svorky [4] 00 01
C015 | Aktivni stav svorky [5] 00 00
C021 | Nastaveni funkce svorky [11] 01 01
C022 | Nastaveni funkce svorky [12] 00 00
C026 | Funkce relé hlageni poruchy 05 05 g
C028 | Volba signalu [AM] 00 00 &
CO031 | Aktivni stav svorky [11] 00 00 2
C032 | Aktivni stav svorky [12] 00 00 O
C036 | Aktivni stav relé hlaseni poruchy 01 01
C041 | Nastaveni drovné signalu pretizeni | Jmenovity | Jmenovity
proud proud
ménice ménice

C042 | Nastaveni dosazeni frekvence pfi 0.0 0.0

rozbé&hu
C043 | Nastaveni dosazeni frekvence pfi 0.0 0.0

dobéhu
C044 | Nastaveni regulagni odchylky PID 3.0 3.0
C052 | Horni limit regulované veli¢iny 100.0 100.0
C053 | Dolni limit regulované veliciny 0.0 0.0
C071 | Volba komunikaéni rychlosti 06 04
CO072 | Pfidéleni adresy 1. 1.
C074 | Nastaveni parity komunikace 00 00
C075 | Nastaveni komunika¢niho bitu 1 1
C076 | Chovani pfi chyb& komunikace 02 02




- Nastaveni parametru pfes klavesnici
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Parametry skupiny “C”

Doporucené nastaveni

- Uzivatelské
= [ & | ==
C077 | Povolena doba pferuSeni 0.00 0.00
komunikace
C078 | Prodleva pfi komunukaci 0. 0.
C081 | Kalibrace napét'ového vstupu (O) 100.0 100.0
C082 | Kalibrace proudového vstupu (Ol) 100.0 100.0
C085 | Dostaveni termistorového vstupu 100.0 100.0
C086 | Nastaveni nuly [AM] vystupu 0.0 0.0
C091 | Zapnuti debug modu 00 00
C101 | Nastaveni paméti 00 00
funkce Nahoru / Dold
C102 | Nastaveni resetu 00 00
C141 | Volba vstupu A vystupni logické 00 00
funkce
C142 | Volba vstupu B vystupni logické 01 01
funkce
C143 | Vybér logické funkce 00 00
C144 | Zpozdéni zapnuti svorky [11] 0.0 0.0
C145 | Zpozdéni vypnuti svorky [11] 0.0 0.0
C146 | Zpozdéni zapnuti svorky [12] 0.0 0.0
C147 | Zpozdéni vypnuti svorky [12] 0.0 0.0
C148 | Zpozdéni zapnuti vystupniho relé 0.0 0.0
C149 | Zpozdéni vypnuti vystupniho relé 0.0 0.0
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Funkce Motorovych konstant

Parametry skupiny “H”

Doporucené nastaveni

Uzivatelské
Kéd . -FEF -FU nastaveni
Funkce 2L (EU) (USA)
HO03 | Vykon motoru Podle Podle
jmeno- jmeno-
vitého vitého
vykonu vykonu
ménice ménice
H203 | Vykon motoru, 2. motor Podle Podle
jmeno- jmeno-
vitého vitého
vykonu vykonu
ménice ménice
H004 | Nastaveni poctu poll 4 4
H204 | Nastaveni poctu pdlu, 4 4
2. motor
HO006 | Stabiliza¢ni konstanta 100 100
H206 | Stabiliza¢ni konstanta, 2. motor 100 100
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m CE-EMC prlvodce instalaci

CE-EMC pruiivodce instalaci

Pokud nasazujete frekvenéni méni¢ HITACHI L200 v zemich Evropské unie, jste
povinni dodrzovat smérnici elektromagenické kompatibility (EMC) 89/336/EEC. Aby
nasazeni ménice splfiovalo pozadavky této smérnice, je potfeba splnit podminky
obsazené v tomto dodatku.

1. Jako uzivatel musite zajistit, aby vysokofrekvenéni impedance (HF) mezi
frekvenénim méni¢em, filtrem a zemi byla co nejmensi.

» PresvédCete se, Ze veSkeré spoje jsou “kov na kov” s co nejvétsi plochou
spojeni, (nejlépe splfiuje pouziti pozinkované montazni desky).

2. Zabrante vzniku vodivych smycek, které by mohly slouzit jako HF anténa (zejména
smycky o velké plose).

» Zkra'te nepotiebné délky vodicu.

» Zabrarite soubéznému vedeni nizkourovnovych signall s vykonovymi vodici,
nebo s vodici, u kterych Ize pfedpokladat ruseni.

3. Pro vykonové vodi¢e k motoru a veSkeré digitalni a analogové ovladaci vodice
pouzivejte stinéné kabely.

+ zajistéte co nejvétsi moznou plochu stinéni , t.j. neodstrafujte stinéni na koncich
kabell nad nezbytné potfebnou délku.

+ Pfi spojeni vice systému (napf. je-li ménic frekvence fizen, nebo komunikuje-li s
nadfazenym programovatelnym automatem (dale jen PLC), nebo pocitatem ve
stejné rozvadé&coveé skfini, a jsou-li tyto zafizeni pfipojena ke stejnému potencialu
+PE) pfipojte stinéni Fidicich nebo komunikaénich kabeld na obou koncich k
zemnimu potencialu +PE. Jedna-li se o vzdaleny systém (PLC nebo pocitac jsou
umistény v jiné rozvadécové skfini v urcité nezanedbatelné vzdalenosti) doporu-
cujeme pfipoijit stinéni pouze na strané frekvenéniho ménice. Dle moznosti vedte
kabely co nejkratSi cestou. Stinény vykonovy kabel mezi motorem a frekvenénim
méni¢em musi byt pfipojen k +PE na obou stranach.

+ K dosazeni co nejvétsi styéné plohy mezi stinénim a potencialem +PE vyuZijte
Srouby PG s kovovou velkoplodnou podloZzkou nebo pouZijte kabelova oka.

» Pouzivejte pouze kabely se splétanym cinovanym médénym stinénim (typ “CY”)
s pokrytim alespor 85%.

* Pokud je nezbytné prerusit vystupni kabel viazenim tlumivky, termoelektrické

ochrany, stykage, svorkovnice apod., je nutné dbat na to, aby nestinéna ¢ast byla
co nejkratsi.
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* Nékeré motory maji mezi svorkovnici a kostrou motoru gumové tésnéni. Velmi
Casto byvaiji sty¢né plochy a zavity Sroubu zatfeny barvou, takze neposkytuji
zaruku dobfe vodivého spojeni. PfesvédCete se, ze mezi stinénim kabelu
motoru, svorkovnici a kostrou motoru je dobré vodive spojeni. Pokud je to
nezbytné odstrarite ze styCnych ploch natér.
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4. Zmérte, zda se instalované kabely vzajemné neovliviuiji.

+ Oddélte kabely, u kterych Ize pfedpokladat vzajemné ovlivhovani, mezerou
minimalné 0,25m. Velmi kritickym mistem z hlediska pfenosu ruseni mohou byt
kabely, které jsou uloZeny spole¢né ve velké délce. Pokud je nezbytné dva
kabely kFizit, provedte toto kfizeni v uhlu 90° (nejmensi mozné ovlivnéni). Kabely
citlivé k ruseni proto mohou kfizit vodi¢e k motoru, vodi¢e meziobvodu nebo dalsi
vykonové vodiCe pouze v pravém Uhlu a nesmi s nimi byt vedeny spole¢né.

5. Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruSeni a odrusovacim prostfedkem (filtr), aby
byla co nejvice snizena moznost vyzafovani rusSivého signalu do okoli.
* Pouzivejte pouze pristroje, které nejsou zdrojem ruseni a dodrzujte minimalni
vzdalenost od ménice frekvence 0,25m.

6. Pfiinstalaci filtri dodrzujte bezpecnostni doporudeni.

+ Presvédcete se, Zze zemni svorka PE filtru je spravné pfipojena k zemni svorce
méniCe frekvence a zemnimu potencialu rozvadéce. Vysokofrekvencni spojeni
realizované stykem kovovych ¢asti, nebo spojenim stinéni kabell neni mozné
povazovat za bezpe&né spojeni se zemi. Filtr musi byt pevné trvale spojen se
zemi, aby nemohlo dojit v pfipadé dotyku k urazu elektrickym proudem.

K dosazZeni bezpecného spojeni filtru se zemi je potfeba:

* spoijit filtr se zemnim potencialem vodi¢em o minimalnim priafezu 10 mm?Z.

 pfipojit dalsi zemnici vodi¢ paralelné k ochranému zemnicimu vodici na jinou
zemnici svorku (prafez obou vodi€l musi byt dimenzovan na jmenovitou zatéz).
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m CE-EMC prlvodce instalaci

Ménice fady L200 uréené podle smérnic Evropské unie (modely —xxxLFEF/xxxHFEF)
maji jiz zabudovany filtr tfidy A (pro prGmyslové prostredi). V pfipadé, kdy je vyZzadovan
vySSi stupén odruseni Ize pouzit dodatecného filtru pod ménic (pro tfidu odruseni B),
jehoz zapojeni je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Meénic¢ L200 s filtrem pod pristroj (footprint)
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Zapojeni s odlisnym pfidavnym si’ovym filtrem

Méni¢ L1200 s filtrem vedle pristroje (book-type)
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Hitachi EMC doporuceni

A

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence muze zpUsobit ohrozeni osob.

Nasledujici vy&et Vam poslouzi k provéfeni spravnych pracovnich podminek ménice.
1. Napajeci napéti méni¢e L200 musi odpovidat jeho specifikaci:
» Tolerance napdjeciho napéti £10% nebo nizsi
* Nevyvazenost napdjeciho napéti +3% nebo nizsi
+ Tolerance frekvence napajeciho napéti +4% nebo nizsi
» Zkresleni napajeciho napéti THD = 10% nebo nizsi
2. OdruSovaci prostredky:
» Pouzijte filtry uréené k méni¢im frekvence L200.
3. Zapojeni:

+ Spojeni méni¢e s motorem musi byt provedeno stinénym vykonovym kabelem a
délka musi byt ménsi nez 50m.

* Aby byly dodrzeny pozadavky EMC musi byt pouzita spinaci frekvence nizsi nez
5 kHz.

+ Oddélte mistné vykonové vodice (napajeni, motor) od fidicich a signalovych
vodicu.
4. Vlastnosti prostfedi—nutné dodrzet pfi pouziti odrusovaciho filtru:
* Okolni teplota: —10 az 40 °C
* Vlhkost: 20 az 90% RH (bez kondenzace)

- Vibrace: 5.9 m/sec? (0.6 G) 10 ~ 55Hz

* Umisténi: do 1000 metrii nad mofem, prostfedi vnitini, bez korozivnich plynu a
necistot.




Rejstrik

A

A skupina funkci 3—-10
Algoritmy fizeni momentu
3-5, 3-17, 3-56

Analogové vstupy

detekce rozpojeni 4-44

funkce 4-51

nastaveni 3—13, 3-28, 3-52

pfiklady zapojeni 4-51

volba proudu/napéti 4-23
Analogové vystupy

funkce 4-53

konfigurace 348
Automaticky restart 3—-31
Automaticka regulace napéti 2-28, 3-24
Auto-tuning A-2
AVR 2-28, 3-24

B

B skupina funkci 3-31
Bezpecnost i
Béh s motorem 2-31
Brzdny moment A-6
Brzdéni 1-15
dynamické 5-5
odporové 1-18
Brzdny odpor A-2
Brzdna jednotka 5-5

C

C skupina funkci 3-42
CE-EMC instrukce D-2
CE schvaleni A-2

w

C

Casto kladené otazky ~ 1-17
Ctyrkvadrantovy chod A-3

D

D skupina parametrd 3-6
Dalkové ovladani 4-29
Definice pojmu A-2
Definice symbolu i
Derivacni ¢asova konstanta 3-22
Detekce pferuseni analog. vstupu 4-44
Digitalni panel 1-3, 2-25, 3-3, A-3
Dioda A-3
DIP prepinace, nastaveni 2-5
Dobéh 1-16, 3-9, 4-15
dva stupné 4-18
druhé nastaveni 3-24
tvar kfivky 3-26
Druhé nastaveni rozbéhu a dobéhu 3-24
Dvoustupriovy rozbéh/dobéh 4-18
Dynamické brzdéni 1-15, 5-5, A-3
pomér vyuziti 5-5




E

Elektromagneticka kompatibilita D-2
EMC instalace
direktivy D-2
doporuceni D-6
EMI A-3
EMI filtr xi, 5—4

F

F skupina parametrd 3-9

Filtry, potlaceni ruseni 5-2
Frekvence dosazeni A-2

Frekvence skoku 3-22, A-5
Frekvencéni funkce 3-22
Funkce 1-15, 2-26

Funkce Nahoru/Dolt 4-29

Funkce zpozdéni vystupl 3-54, 4-36

H

H skupina parametrd 3-56
Harmonické A—4

Historie poruch 3-7
Hodnoty pojistek xiv, 2—16
Hybnost A-5

CH

Chod 2-31, 3-5
Chyba nadproudu 3-31
Chyba podpéti 3-31
kod chyby 6-5, 6-6
Chyba prepéti 3-31
kdd chyby 6-5, 6-6

IGBT 1-12, A4

zpusob testovani 6-15
Informace o kontaktech xviii
Inicializace 6-8

kédy 3-39
Integracni zesileni 3-23
Inteligentni svorky

definice A—4

funkce 3-42

seznam koda 4-7

Intelligentni vstupni svorky 3-42, 4-9
Intelligentni vystupni svorky 3-47, 4-34

J

Jednofazové napajeni A-7

K

Klecova kotva A-7
Kody chyb, poruchy 6-5
Kody funkci svorek 4-7
Kody chyb, poruchy 6-5
Komunikace 1-17, 2-5, B-2
chybovy kéd 6-6
komunikacni protokol B—6
nastaveni parametrd B-5
seznam dat ModBus B-19
signal hlidani komunikace 4—48
zakonCovaci odpor B—4
Konektory a svorky
logickeé svorky 2-5
sériovy port 2-2, B-3
Konfigurace DIP spinace
2-5, 2-26, 3-11, 4-9, B4
Konfigurace sériového portu OPE/485
2-5,B4
Konfigurace zpUsobu restartu 3—40
Konstantni moment 3-17
Konverze vystupni frekvence 3-39
Koriska sila A—4
Kopirovaci jednotka 1-3, 3-2
KFivka Zivotnosti kondenzatord 6-11

L

LED diody 2-2, 2-24, 2-25, 2-31, 3-3
Limity frekvence 3-21

Linearni rozbéh/dobéh 3-26

Literatura A-8

Logické vystupni funkce 3-54, 4-49
Logické svorky 2-5, 3—42, 3-47, 46




Maximalni frekvence - nastaveni 3-12
Méni¢ 1-17, A4

rozméry 2-12

specifikace 1-5
Méfeni izolacniho odporu 6-10
ModBus

seznam registri B—19

uvod ke komunikaci B-2
Moment 1-13, A-8
Momentovy boost 3—-16
Monitor mod

2-27,2-33, 2-34, 34, 3-5, 6-5

Monitorovaci funkce 3-6
Montaz

prostor pro chlazeni 2—11

rozméry 2-12

umisténi 2-10
Motor

konstanty 3-55

otacky 2-34

poly 1-18, 2-32, 3-55

volba napéti 3-55

zapojeni 2-22

zatéz motoru A-5

N

Nahradni dily 6—11

Napé ovy vstup 3-13

Napé'ové zesileni 3—17

Nastaveni frekvence A—4

Nastaveni parametra 1-15, 2-26
seznam C-2

Nastaveni parametrd vystupnich funkci

3-48
Nastaveni parametrt 2. motoru

4-17, 4-56

Nastaveni reaktivniho proudu
3-37
Nastaveni zdroje frekvence

3-10, 4-31, 4-33

Nastaveni zdroje povelu k chodu
2-27, 3-10, 4-31, 4-33
Nastaveni zdroje regulované veliCiny
3-23
Nastaveni zdroju svorky/program
2-5, 2-26, 3—-11
Nazvoslovi A-2

NEC A-5
NEMA

definice A-5

kryti 1-3
Nosna frekvence 3-38, A-2
Nucené fizeni z digitalniho panelu

4-31

Nucené fizeni ze svorek 4-33
Nulovy reaktor 5—4

O

Oddélovaci transformator A-5
Odchylka, PID regulace 4-41, A-3
OdrusSovaci filtry 5-2
si‘ova tlumivka 2-8
Ochrana proti neo¢ekavanému startu
4-21
kod chyby 6-6
Ochrana proti pretizeni xiv
konfigurace 3-33
chybovy kéd 6-5
Omezovani pretizeni 3—-34
Orientace v pojmech 2-2
Otacky 2-32
Otackomér A-7
Otackoveé profily 1-16
Oznaceni typu
oznacovani ménicu 1-4
Stitek 14
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P Proménny moment 3-17
Proporcionalni zesileni 3-23
Panel 1-3, 2-2, 3-2 Prostor pro ventilaci méni¢e 2—-10, 2—21
vlastnosti 2-25, 3-3 Proudové pretizeni 2—29, 3-33
pohyb v menu 2-27, 3-4 Proudovy vstup 3-14
pohyb v menu, poruchy 6-7 Provoz na konstantni U/f 1-13
Parametry hlavniho profilu 3-9 Provozni rezimy 3-5
Pasmo necitlivosti A-3 Predbé&zné hlaseni pretizeni 4—40
Pevné frekvence (rychlosti) Pfedvolby z vyrobniho zavodu 3-38
pouziti 4-13, A-5 navrat k vychozim hodnotam 6-8
PID regulacni smycka 1-19 Predvolené hodnoty (tovarni nastaveni)
definice A-6 navrat k vychozim hodnotam 6-8
inverze odchylky 4-55 vypis C—2-11
konfigurace 4-55 Pretizeni vystupu 3-33
nastaveni 3-23 P¥idavna frekvence 3-30
nulovaci vstup 4-28 modifikaéni vstup 4-30
odchylka 4-41, A-3 P¥ikaz stop 4-12
pouziti 4-54 PFipojeni vice motorti 4-56
regulovana veli¢ina, definice A—6 nastaveni 3—15
vstup vypnuti PID 4-28 profily 1-16
vystupni limity odchylky 4-55 PFipojeni ochranného vodige 1-18, 2-22
vystup druhého stupné 4-45 kod chyby 6-6
PLC, pfipojeni 4-4 PFipojeni si'ového napajeni 2—-19
Pocet polli motoru 1-18, 2-32, 3-56 PFislusenstvi 5—2
Pohony s proménnou frekvenci PWM (pulzni $itkova modulace) A—6
uvod 1-12 kontrola aZ sem
Pohyb v menu 2-27, 34
chyby 6-7 R
Pokyny pro instalaci 2-9
Poruchy 3-7,4-24 Radiovy odruSovaci filtr 54
mazani 6-5 Reaktance A—6
definice A-8 Redukovany moment 3-16
chybové kody 6-5 Regenerativni brzdéni A-6
vnéjsi porucha 4-20 Regulace A-6
historie 6-7 Regulace otacek 1-12, 1-16, 4-13
zobrazeni 6-5 Regulovana veli¢ina A-6
Potenciometr 2—-26, 3—10, 4-51 Relé
Povel k chodu 4-12 jako inteligentni vystup 4-35
Povel k chodu zpét 4-12 kontakty signalu poruchy 4-42
Povel chod vpred 4-12 Resetovaci funkce 3-52, 4-24
Pracovni cyklus (zatézovatel) A-3 RJ-45 modularni konektor 2-3,
Preventivni udrzba 6-9 Rotor A-6
Programovani 2-27, 2-30, 3—4, 3-5 Rozbéh 1-16, 3-8
Programovaci zafizeni 3-2 kfivky 3—26
Prohlidky druhé nastaveni 3-24
elektricka méfeni 6-12 dva stupné 4-18
provadéné ukony 6-9 Rozmeéry
vybaleni 2-2 méni¢ 2-12
zpusob méfeni 6-14 svorky 2-19

zpusob testovani IGBT 6-15 Ruéni momentovy boost 3-16
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R

Ridici algoritmy 3—16

S

S-kfivka rozbéhu/dobéhu 3-26
Saturacni napéti A—6
Sejmuti krytu 2—4
Sériovy port - zapojeni B-3
Servis, zaruky 6-16
Setrvacnost A—4
Schvalovaci Stitek 1-4
Signal chodu 4-37
Signal porucha 4-35, 442
Signaly dosazeni frekvence 4-38
Si‘ova tlumivka A-5
Skluz

definice A-7
Specialni funkce 3-30
Specifikace prostfedi 1-10
Stridavé tlumivky 5-3
Softwarovy zamek 3-5, 3-34, 4-22
Specifikace

logicke fidici signaly 1-11, 46

obecné 1-10

meénic¢ 1-5

Stitek ménice 1-4
Spinaci frekvence 3-36
Standardni funkce 3-9
Startovaci frekvence 3-36
Stator A-7
Stejnosmeérné brzdéni

3-19, 4-15, 4-16, A-3

Svorky

usporadani 2-20

seznam funkci 4-7

utahovaci momenty xiii, 2—19

)4

S

Stitek 1-4

T

Tabulka historie oprav xvii
Technicka podpora xviii
Tepelna ochrana motoru xiv
chybovy kéd 6-5
konfigurace 3-31
Tepelna ochrana
ménice, kdd chyby 6-6
motoru 4-25
Teplota okoli 2—-11, A-2
Teplotni spina¢ A-7
Termistor
definice A-7
dostaveni vstupu 3-51
kod chyby 6-6
vstupni svorka 4-25
Tipovani A-5
Tipovaci frekvence - nastaveni 3-14
Tipovaci pfikaz 4-15
Tipy pro odstrafiovani chyb 6-3
Tlumivka 2-8, 54, A-2
Tranzistor A-8
Trifazové napajeni
definice A-8
prevence pred pfipojenim 2-20
pfipojeni motoru 2-22
Tfivodi€ové ovladani 4-26
Typovy &titek 1-4

U
Uginik A-5
Udrzba 6-9
U/f fizeni 3-16
UL pokyny xii
Urovné pfistupu 3-5, 3—-34, 4-22
Usmérnovaé A—6
Utahovaci momenty svorek xiii, 2—19
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\' Z
Varovani Zabérovy moment A-2
obecné ix Zachyceni frekvence 3-38
seznam... iv Zachyceni béziciho motoru 3-38
montaz ménice 2-10 Zajisténi ventilace 2-11
zpusoby provozu 4-2 Zakladni frekvence 2-30, A-2
Varovani nastaveni 3-12
obecné ix Zakladni popis systému 2-8
seznam iv ZakoncCovaci odpor B—4
naprava chyb 6-2 Zapnuti napéjeni, neoCekavany rozbéh
pfi provozu 4-3 4-21
Vektorové fizeni bez zpétné vazby A-7 Zapojeni
Ventilace 2-11, 2-23 pristup 2—7
Velikosti vstupnich jisti€l xiv analogové vstupy 4-51
Vlastnosti 1-2, 2-2 prafezy xiii, 2—-18
Vnéjsi porucha 4-20 vystup ménite 2-22
kod chyby 6-6 konektory logiky 2-22, 46
Volba druhého motoru 4-17 vykonovy vstup 2-19
Volitelné digitalni panely 1-3 priprava 2-17
Volitelné pfislusenstvi 1-2, 2-8 kontakty relé 4-6
Volny dobéh 3-38, 4-15, 4-19, A-3 obecny pfiklad zapojeni 4-5
Vybaleni 2-2 Zapojeni vstupu 4-4, 4-9
Vybér proudového/napé ového Zaruka 6-16
analogoveého vstupu 4-23 Zdroj/spotfebi¢ nastaveni vstupl
Vybér zpusobu stopu 3-38 4-9, 2-6
Vystup druhého stupné PID 4-45 Zkouska zapnutim napajeni 2-23
Vykonové ztraty A-8 vyhodnoceni 2-34
Vypoctova funkce 3-28 kod chyby 6-6
Vypocet proudu 3-37 Zména nastaveni, nastaveni zdroji 3-11
Vymazani poruchy 4-24 Zména parametri 2-25, 2-28
Vystupni obvody 4-4, 4-34 Zména parametra 2-25, 2-28
funkce zpozdéni 3-54, 4-36 za chodu 3-5, 3-34, 4-22
Vystup prekroCeni odchylky Zmeéna parametrd za chodu
pfi PID regulaci 4-41 3-5, 3-34, 4-22
Vystupni frekvence 2-33 Zadana hodnota A-7

nastaveni 3-8
Vystupni svorky 2-22
Vystupy s otevienym kolektorem
4-34, A-5
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