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Bezpecnostni piredbéZné vystrahy

BEZPECNOST

Abyste dosahli co nejlepsi vysledky s méni¢em tady SJ300, ¢téte peclivé tuto piirucku a vSechny
vystrazna oznaceni tykajici se méniCe, pied tim, nez ho budete instalovat a provozovat a dodrzujte
presné nasledujici instrukce. Uschovejte tuto prirucku pro piipadné rychlé nahlédnuti.

Definice a Symboly

Bezpecnostni instrukce (zpravy) jsou uvadény se symboly upozoriujicimi na nebezpeli a se
signalnimi slovy: VYSTRAHA nebo VAROVANI. Kazdé signalni slovo ma v této piirucce
nasledujici vyznam:

pozornosti na polozku nebo operaci, ktera miize byt nebezpecna Vam nebo jinym osobam
ovladajici toto zafizeni.
Ctéte peclive tyto zpravy a nasledujici instrukce.

/é\ Tento symbol predstavuje nebezpecné vysoké napéti. Je pouzit pro vyvolani Vasi

N Toto je ,,Bezpecnostni vystrazny symbol. Tento symbol je pouzit k vyvolani Vasi

/ / ' pozornosti na polozku nebo operaci, ktera by mohla byt nebezpe¢na Vam nebo jinym
N ° osobam ovladajici toto zafizeni. Ctéte peclivé tyto zpravy a nasledujici instrukce.

. VAROVANI VAROVANI
/ ' N Indikuje potencidlné nebezpecnou situaci, ktera , jestlize se ji
) N nevyhneme, mize mit za nasledek zranéni nebo smrt.

. VYSTRAHA VYSTRAHA
/ ' N Indikuje potencialn€ nebezpecnou situaci, ktera, jestlize se ji
- - nevyhneme, mtize mit za nasledek mensi zranéni nebo vazné poskozeni
vyrobku.
Zalezitost oznatena /! VYSTRAHA miiZe, jestlize se ji nevyhneme,
vést k vaznym dasledkim zavisejicim na situaci. Diilezité zalezitosti
jsou oznaéené VYSTRAHA (jakoz i VAROVANI), takze se jim vénujte.

POZNAMKA POZNAMKA: Poznamky indikuji oblast nebo subjekt zvlastni

pozornosti, zdlraziuji bud’ schopnosti vyrobku nebo vSeobecné chyby
pti ovladani nebo udrzbé.

/ é\ NEBEZPECNE VYSOKE NAPETI

Zartizeni pro regulaci motort a elektronické automaty jsou spojeny s nebezpe¢nym sitovym
napétim. KdyZ opravujete pohony a elektronické automaty, soucastky, konstrukéni dily nebo
vyénélky mohou byt vystaveny sitovému napéti. ZvIlastni pozornost by méla byt vénovana
ochrang proti elektrickému Soku.

Stljte na izolované podlozce a dodrzujte zvyk pouzivat jen jednu ruku, kdyz kontrolujete
jednotlivé komponenty. VZdy pracujte s jinou osobou, pro pifipad nouze. Odpojte napéjeni
pfed kontrolou méni¢e nebo provadéni udrzby. Provéite, ze zafizeni je dobfe uzemnéno.
Oblecte si bezpe€nostni rukavice, kdykoliv pracujete na elektronickém zafizeni nebo
elektrickém zafizeni s rotujicimi ¢astmi.



Bezpecnostni piredbéZné vystrahy

PREDBEZNA VYSTRAHA

VAROVANI: Toto zaiizeni by mélo byt instalovano, nastaveno a udrzovano

, kvalifikovanym elektrotechnickym personalem, dobie seznamenym s konstrukci a

/ ' . provozem zafizeni a vznikajicimi nebezpecimi. Nerespektovani této predbézné
~ vystrahy miiZe mit za nasledek t&lesné zranéni.

VAROVANI: Uzivatel je odpovédny za zajisténi, Ze viechna pohanéna zafizeni,

ay pohanéné mechanizmy, nedodavané HITACHI, Ltd. a vyrobni linky, jsou schopné

/ |  bezpecného provozu pfi frekvenci 150 % maximalni zvolené frekvence pro

% = stfidavy motor. Nerespektovani miize mit za nasledek destrukci zafizeni a zranéni
personalu.

VAROVANI: Pro dokonalejsi ochranu ménige doporudujeme instalovat chranié
S s vysokofrekvencénim obvodem se schopnosti vést velké proudy aby nedochazelo

/ ' _ knezadoucimu vybaveni (konzultovat s vyrobcem chrénice). Ochrana proti zemnimu
) ~  spojeni ménice neni navrzena pro ochranu osob!!!

/f\ VAROVANI: NEBEZPECI ELEKTRICKEHO SOKU. ODPOJTE NAPAJECI

NAPETI PRED PRACI NA TOMTO REGULACNIM ZARIZENI.

o~ VAROVANI: Je pozadovano, aby oddélené ochrany motoru, nadproudova
/ | ochrana, ochrana proti pfetizeni a tepelnad ochrana byly v souladu s bezpe¢nostnimi
. < ptedpisy vyzadovanymi pravnickymi autoritami.

y VYSTRAHA: Tyto instrukce by mély byt pied praci na zafizeni fady
/ ' . SJ300.ptecteny a zcela pochopen
\ p y p peny

A\ VYSTRAHA: Spravné uzemnéni, odpinaci zafizeni a jiné bezpetnostni
/ !  prostfedky a jejich umisténi jsou na odpovédnosti uZivatele a nejsou zajiStovany
¢ " 2 Hitachi, Ltd..

o~ VYSTRAHA: Pii pouziti tepelného spinaée zabudovaného v motoru nebo jiné
/ !  ochrany proti pfetizeni proved’te pfipojeni na méni¢ fady SJ300 takovym

¢ 2 zpusobem, aby byl méni¢ zablokovan v piipad¢ pietizeni nebo piehiati motoru.

f\ VS,'(STRAHA: NEBEZPECNE NAPETI EXISTUJE, POKUD SVITI LED
\  NABOIJE (CHARGE).

VYSTRAHA: Otadejici se &asti a elektrické potencialy nad trovni potencialu

zem¢, mohou byt nebezpecné. Proto se ptisné doporucuje, aby vSechny prace na

) elektrickém zafizeni byly provadény v souladu s ndrodnimi bezpecnostnimi

/ ' . piedpisy. Instalace, pfipojeni a udrzba by méla byt provadéna jen kvalifikovanym

~ personilem. Vyrobce doporucuje testovaci proceduru uvedenou v této piirucce.
Vzdy odpojte elektrické napéjeni, nez budete pracovat na zafizeni.

POZNAMKA: STUPEN ZNECISTENI 2

M¢ni¢ musi byt pouzit v prostiedi o stupni zneciSténi 2. Typicka konstrukéni

opatieni pro snizeni moznosti vodivého znecisténi jsou:

1. PouZzijte nevétrany uzavieny rozvadéc.

2. Pouzijte ptes filtry ventilovany rozvadé¢, pokud je ventilace nutnd; ventilace je
tvofena jednim nebo néckolika ventilatory uvnitf rozvadéce, které zajiStuji
ptivod i vyfuk vzduchu.
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Bezpecnostni predbézné vystrahy

Opatieni pro EMC (Elektromagnetickou kompatibilitu).

Kdyz pouzivate méni¢ tfady SJ300 v evropskych zemich vyzaduje se splnéni bezpecnostni
EMC direktivy (89/336/EEC). Pro splnéni této direktivy dodrzujte nasledujici pokyny:

. VYSTRAHA:
/ ' ‘ ~ Toto zafizeni by mélo byt instalovano, nastavovano a udrzovano kvalifikovanym
: ~  personalem seznamenym s konstrukci a ovladanim zafizeni a nebezpe¢im jim
vyvolanym. Nedodrzeni této predbézné vystrahy by mohlo mit za nasledek télesné
zranéni.

1. Vykonové napdjeni ménict SJ300 musi spliiovat nasledujici specifikace
a. Odchylky napéti = 10 % nebo méné
b. Vyvazenost napéti + 3 % nebo méné
c. Odchylky frekvence + 4 % nebo méné
d. Deformace napéti THD = 10 % nebo méné

2. Instalacni opatieni

a. Pouzijte filtr pro vysokofrekvencni odruSeni navrzeny pro ménice fady SJ300
3. Zapojovani

a. Pro zapojeni motoru je vyzadovano stinéné vedeni (kabel uloZeny v kovové

trubce resp. Zlabu, popf. stinény kabel), délka stinéné¢ho kabelu by méla byt
vEtsi nez 20 m.

b. Abyste vyhovéli EMC pozadavkim, zadand nosna frekvence musi byt nizsi
nez 5 kHz.
c. Odd¢lte vykonové obvody od vedeni fidicich obvodii.
4. Kdyz pouzijete filtr, dodrzujte nasledujici podminky:

a. Teplota okoli: (- 10 az + 50) °C
b. Vlhkost: (20 + 90) % relativni vlhkosti (bez kondenzace)
C. Vibrace: 5,9 m/s* (0,6 G) 10 + 55 Hz SJ300-007L/HF-220L/HF
2,94m/sec” (0,3 G) 10 + 55 Hz. /SI300-300L/HF-1320L/HF)
d. Umisténi: do1000 m nad motem, vnitini prostiedi (bez korozivnich plyni a
prachu).
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Bezpecnostni predbézné vystrahy

Tabulka historie revizi

Cislo Obsah revize Dau,m% Pvr }rucka
vydani uzivatele
1 Puvodni vydani ptirucky NB611X Sep. 1999 NB611X

2 | Doplnéna hodnota 02 parametru b004
Doplnéna carrier frekvence vykonii od 30 kW vyse.
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Bezpecnostni predbézné vystrahy

1. Instalace a Zapojeni

/1" VAROVANI

Neodstranujte gumové priichodky kviili moznosti poskozeni vodict. Mize

dojit ke zkratovani nebo zemnimu spojeni hranami otvort pro vodice. 77 str. 2-1
Zkontrolujte uzemnéni jednotky. Jinak vznikne nebezpeci elektrického Soku

nebo pozar. str. 2-5
Zapojovani by mé¢l provadét jen kvalifikovany personal. Jinak vznika

nebezpedi elektrického Soku nebo pozérn. . str. 2-5
Provadeéjte zapojovani az po kontrole, ze napajeni je vypnuto. Jinak vznika

nebezpedi elektrického Soku a nebo zran¢ni. . str.2-5
Zahajte zapojovani az po montazi ménice. Jinak vznika nebezpeci elektrického

Soku nebo zranéni. vevew St 2-5
Pouzivejte jen médéné vodice 60/75 Cu. nebo ekvivalentni. ... str. 2-5
Obvody 2. tfidy zapojujte jako 1. tfidu nebo ekvivalentn¢. ... str. 2-5
Vhodny pro pouziti v siti se soumérnym zkratovym proudem do 5000 Ay,

240 V maximalné (pro modely typu N neboL). . str. 2-5
Vhodny pro pouziti v siti se soumeérnym zkratovym proudem 5000 A.g;

480 V maximalné (pro modely typuH). . str. 2-5
Pouzijte vhodny jisti¢, uvedeny v této ptirucce, podle poZzadavku normy UL.

Jinak vznika nebezpe¢i pozdru. str. 2-12




Bezpecnostni predbézné vystrahy

N

/1 VYSTRAHA

Instalujte méni¢ na nehotlavy material (kov apod).
Jinak je nebezpeci pozaru.

Neinstalujte blizko hoflavé materialy.
Jinak je nebezpeti pozarn. str. 2-1

Neptenasejte meénic za horni kryt, vzdy pievazejte meénic na nosné zékladné.
Jinak je nebezpeci padu a poskozeni. . str. 2-1

Nedovolte latkdm jako jsou piliny po fezani, odpad po svafovani, kovovy
odpad, vodice, prach, atd., aby se dostaly do kontaktu s jednotkou. Jinak
vznikd nebezpeci pozaru.

Zkontrolujte, ze povrch, na kterém je ménic¢ instalovan, snadno unese vahu
meénice. Jinak je nebezpeci padu a poskozeni. veeen. Str. 2-1

Neinstalujte nebo neprovozujte jednotku, kterd se zda poskozena. Jinak je
nebezpedi zranéni. str. 2-1

Vyhybejte se mistim s vysokou teplotou, vysokou vlhkosti, rosnou

kondenzaci, prachem, korosivnimi plyny, zapalnymi plyny, chladici mlhou,

motskymi vlivy, atd. Instalujte méni¢ ve vnitinim prostiedi bez pfimého

slune¢niho svitu, jednotka by méla byt dobte ventilovana. ... str. 2-1

Zkontrolujte, ze jmenovité napéti ménice odpovida stiidavému napajecimu
napéti. Jinak je nebezpeci poSkozeni anebo pozéru. . str. 2-5

Neptipojujte stiidavé napajeni na vystupni svorky. Jinak vznika nebezpeci
poskozeni anebo poz4ru. str. 2-5

Neptipojujte odpor ptimo na svorky ss-meziobvodu (PD, P a N). Jinak vznika
nebezpe¢i pozaru. str. 2-5

vi



Bezpecnostni predbézné vystrahy

N

/1 VYSTRAHA

Zkontrolujte, ze byl na vstupni strané instalovan chrani¢ (pokud je instalovan,
je to nejlepsi ochrana ménice). Jinak vznika nebezpeci pozaru. ... str. 2-5

Muze byt pouzit i jiny zptisob ochrany nezivych ¢asti pred nebezpecnym
dotykem nezivych ¢asti. Zkontrolujte pouzité kabely, chranice a stykace, Ze
jsou spravné nadimenzovany. Jinak vznika nebezpeci pozaru. ... str. 2-5

Nepouzivejte stykac pro zastaveni béziciho motoru, vzdy pouzijte fidici
vstupy ménice. Jinak vznika nebezpeci zranéni anebo pozdru. ... str. 2-5

2. Provoz

N

/1 VYSTRAHA

Presvédcete se, ze smér otaceni motoru je spravny. Jinak vznikne nebezpeci
zranéni nebo poskozeni stroje. str. 3-4

Zkontrolujte, ze nevznikd zadny abnormalni hluk nebo vibrace. =~ ... str. 3-4

vil
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Kapitola 1 - Celkovy popis

1.1 Prohlidka po vybaleni

1.1.1 Prohlidka jednotky

Otevfete krabici a vyjméte ménic, zkontrolujte, prosim, nasledujici polozky:
Jestlize objevite jakoukoliv ¢ast nebo jednotku ve Spatném stavu, kontaktujte Vaseho
dodavatele nebo mistniho distributora Hitachi.

(1) Zkontrolujte, Ze nedoslo k zadnym Skodam (praskliny, deformace, Skrabance a jina
poskozeni) béhem dopravy.
(2) Po vybaleni jednotky zkontrolujte, zda krabice obsahuje uzivatelskou ptirucku pro
meénice.
(3) Zkontrolujte podle tdaji na Stitku, Ze jste obdrzeli prave ten typ, ktery jste si objednali,.
Stitky se specifikaci
>
Obr. 1-1 Umisténi Stitkd
HITACH!
Model ménice ——p| lodel:  3U300-055KF
Maximalni vykon motoru ——» | Li/HD:  5.5/40.5)
Vstupni jmenovita data—> lnput/Entrée: 5001, 600z 400-480 Vv 1 Ph A
50Kz, 60 400-480 V 3 Ph 13 4
Vystupni jmenovita data ——Jp| Output/Soriio: 0. 1-400Hs V 3 Ph 12 A
Vyrobniéislo—> MFG No, 94AT1234590001 Date: 9904
Hitachi, Ltd, wapg wn Japan NE16988-27
Obr. 1-2 Obsah Stitku se specifikaci
1.1.2  Uzivatelska prirucka

Tato uzivatelskd piirucka je urCena pro meénice frekvence HITACHI tady SJ300. Pred
provozovanim ménice, piectéte pozorné tuto piiruCku. Po pfeCteni piirucky, ji ulozte
pristupné, abyste do ni pozd¢€ji mohli nahlédnout.

Kdyz pouzijete volitelné¢ jednotky ktomuto ménici, ptfeCtéte si uzivatelskou piirucku
zabalenou k volitelné jednotce.

Tato uzivatelska ptirucka je platnd v dobé jejiho dodani do tisku.



Kapitola 1 - Celkovy popis

1.2 Dotazy a zaru¢ni podminky ménice

1.2.1 Dotazy

Jestlize mate jakékoliv dotazy, tykajici se poskozeni ménice, nebo nejasnosti, popf.
vSeobecnych otazek, prosime, kontaktujte dodavatele nebo mistniho distributora HITACHI
s nasledujicimi informacemi:

(1) Model ménice

(2) Vyrobni ¢islo (MFG.NO)

(3) Datum koupé

(4) Duvod volani
Poskozena ¢ast a jeji stav, atd.
Problém a jeho popis apod.

1.2.2  Zaruka pro jednotku
Zarucni doba jednotky je 1 rok po datu prodeje.
Avsak zaruka nebude platnd, kdyZz béhem zaru¢ni doby nastane porucha zptisobena:

(1)  Nespravnym pouzitim neodpovidajicim této ptirucce nebo opravou
neopravnénou osobou.

(2)  Jakékoliv utrpéné poskozeni, jina nez pti doprave (kterd musi byt ihned hlasena).

(3)  Pouziti jednotky za limity specifikace.

(4)  Nepredvidatelné udalosti (Pfirodni katastrofy, zemétieseni, blesk, atd.)

Tato zéaruka se tyké jen ménice, jakdkoliv poskozeni ostatnich zatizeni Spatnou funkci ménice
nejsou predmétem zaruky.

Jakékoliv kontroly nebo opravy po zaruéni dobé (1 rok) nejsou hrazeny dodavatelem ménici.
Pokud se béhem zaru¢ni doby vyskytne zavada, a vySetfovanim se zjisti, ze pfiinou byl
n¢ktery z vys zminénych diivodi, nejsou opravy a dalsi ndklady hrazeny zarukou.

Jestlize mate jakékoliv otazky tykajici se zaruky, kontaktujte, prosim, Vaseho dodavatele
nebo mistniho distributora Hitachi. Podivejte se na zadni stranu obélky se seznamem mistnich
distributorti Hitachi.



Kapitola 1 - Celkovy popis

1.3 Vzhled

1.3.1 Vzhled a nazvy ¢asti

Celni pohled Odmontovany &elni kryt

Kontrolka Konektor

NAPAJEN]

ignalk
osc:?uncahva \" Misto pro instalaci
Digitalni panel\; | volitelnych jednotek
Kryt prostoru T .

|__— Svorkovnice pro fizeni

Celni kryt e i

Hlavni svorkovnice
. /
Kryt svorkovnice

] Zaslepovaci kryt vodict
Stitek specifikace 4
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Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

2.1 Instalace

/1 VAROVANI

Neodstraiujte gumové prichodky, protoze vodic¢e se mohou poskodit, zkratovat nebo spojit se
zemi hranami otvort.

/1 VYSTRAHA

Instalujte méni¢ na nehotlavy material (kov napf..)
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Neinstalujte ménic¢ blizko hotflavych materiala.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Neptenasejte jednotku za horni kryt, vzdy piendsejte jednotku za zdkladnu.
Jinak je nebezpeci padu a poskozeni.

Nedovolte, aby do styku s méni¢em se nedostaly, piliny po fezani, kovové ¢astice po
svafovani, kovovy odpad, zbytky dratt, prach atd.. Vznika nebezpeci pozaru.

Zkontrolujte, Ze ménic je instalovan na podlozku, ktera unese jeho vahu.
Jinak je nebezpeci padu a poskozeni.

Neinstalujte nebo neprovozujte jednotku, ktera se jevi poskozena.
Vznika nebezpeci zranéni.

Vyhybejte se mistiim o vysoké teploté, vysoké vlhkosti, s kondenzaci vlhkosti, prasnym,
s korozivnimi plyny, s vybusnymi plyny, zapalnymi plyny, chladici mlhou, motskymi
nepiiznivymi vlivy, atd. Instalujte do vnitinich prostort, abyste se vyhnuli pfimému
slunecnimu svitu, jednotka by méla byt dobte ventilovana.
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2.1.1 Instalace

1. Doprava
Tento méni¢ obsahuje dily z umélych hmot. Nakladejte s ohledem na to.
Nepretahujte upeviiovaci Srouby, jinak se mize upevnéni ulomit a méni¢ spadnout.
Neinstalujte nebo neprovozujte meénic, je-1i nebezpeci poskozeni nebo ztraty ¢asti.

2. Plocha pro mont4dz ménice
Teplota chladi¢e méni¢e mizZe byt velmi vysoka (nejvySe kolem 150 °C). Plocha, na
kterou je méni¢ montovan, musi byt z nehoflavého materidlu (napt. ocel) kviili nebezpeci
pozaru. Pozornost by méla byt vénovana prostoru okolo ménice. Zejména, kdyz se jedna
o zdroje tepla jako jsou brzdné odpory a tlumivky.

J UdrZzujte dostatecny prostor, aby
________ T_____________________ nebranilo chlazeni Zlaby pro vodice.

: Pritok vzduchu
i

i

| !

: /]\ | .
! t

N Ménic @ , & p
5cm nebo vicé i 5cm nebo vice Ménié

: |

5 |

i % ! Ij

: Lo —_  J

i 10cm nebo vice !

T N ! 2

/

3. Pracovni prostfedi — okolni teplota
Okolni teplota kolem ménice by neméla piekrocit pfipustny tepelny rozsah. (Obvykle
(-10 ++50)°C).
Meéla by byt métena jako teplota vzduchu v mezerach kolem ménice, znazornénych na
obrazku vyse. Jestlize teplota piekroci ptipustnou teplotu, Zivotnost soucasti se bude
zkracovat zejména u kondenzatort.

4. Pracovni prostiedi — vlhkost
Vlhkost méni¢e by méla byt v pfipustném rozsahu (obvykle 5 % + 90 %). Za kazdych
podminek by mél méni¢ byt v prostiedi, kde neni moznost vstupu vlhkosti do ménice.
Také se vyhnéte montazi méni¢e na mista, kterd jsou vystavena pfimému slune¢nimu
zateni

se



Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

5. Pracovni prosttedi — vzduch

Pro instalaci ménie vyhybejte se mistim prasnym, s korozivnimi plyny, vybuSnymi
plyny, zapalnymi plyny, chladici mlhou a vlivem mofe.

6. Montazni plocha

Montujte méni¢ vzdy vertikalné pomoci Sroubti. Plocha, na kterou montujete ménic by
nem¢éla byt vystavena vlivu vibraci a musi byt schopna snadno udrzet vahu ménice.

7. Ventilace uvniti rozvadéce
Jestlize instalujete jeden nebo vice ménicli do rozvadéce, mél by byt instalovan chladici
ventilator. Nize je navod pro umisténi ventilatoru pro spravny pratok vzduchu. Umisténi
meénice, chladiciho ventilatoru a vstupu vzduchu, je velmi dilezité. Pti Spatné poloze
vzduch proudi kolem méni¢e méné, teplota okoli meénic¢e bude vzristat. Zkontrolujte, ze

teplota okoli je v piipustném rozsahu.

Chladici Chladici
*K ventilator *K ventilator
Ménic
|__

(Dobry priklad) (Spatny priklad)

8. Vngjsi chlazeni ménice

Je moZné instalovat ménic tak, ze chladi¢ je mimo rozvadé¢. Tato metoda ma dvé
ptednosti: Chlazeni ménice je znané zvyseno a velikost rozvadéce mize byt mensi.

Pro instalaci chladice vné rozvadéce je nutno pouzit specialni ptichytky pro zajisténi
spravného prenosu tepla.

Neinstalujte na misto, kde se mohou dostat do kontaktu s méni¢em voda, olejova mlha,

mouka, prach, atd., ponévadz chladi¢ je vybaven chladicim ventilatorem.

9. Ptiblizné ztraty kazdého vykonu

Vykon ménice [kW] 04 1075] 15] 2237155 75 11 | 15 ]185] 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132

70 % jmen. vykonu [W] | 64 | 76 | 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975 | 2675 | 3375 | 3900 | 4670

100 % jmen. vykonu [W] | 70 | 88 | 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650
0, 3 z; -

100 % jmen. vikonu 85,1189,5(92,3(93,2]94,0|94,4|94,6|94,8|94,9]950] 950 | 951 | 95,1 | 95,1 | 95,1 | 952 | 95,2 | 95,2 | 95,2

ucinnost [%]
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2.1.2  Zaslepovaci kryt pro pripojeni vodicu

(1) Vstup kabelii pfes gumoveé prichodky.
Zapojovani by se mélo provadét po profiznuti gumy nebo jejiho prorazeni nastrojem.

Lista pro
kabelaz

o

prichodka

(2) Vstup kabelt ptes vodici priichodky.
Po odstranéni gumové prichodky, namontujte vodici prichodky.

Pozn: Pokud neuzivame vodicich prichodek neodstranujte gumové pruchodky. Izolace
vodict by se mohla poskodit a vzniknout tak zemni spojeni.



Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

2.2 Zapojeni

/1 VAROVANI

Presvédcete se, Ze jednotka je uzemnéna, jinak vznikd nebezpeci elektrického Soku nebo
poZzaru.

Zapojeni by mél provadeét jen kvalifikovany personal. Jinak vznika nebezpeci elektrického
Soku nebo pozaru.

Provadeéjte zapojeni po zkontrolovani, ze napajeni je vypnuto. Jinak vznika nebezpeci
elektrického Soku nebo pozaru.

Zapojovani zacnéte, az je méni¢ nainstalovan. Jinak vznika nebezpeci elektrického Soku nebo
poZaru.

Pouzivejte jen médeéné draty 60 / 75 Cu. nebo ekvivalent.
Obvody ttidy 2 zapojujte vodici tfidy 1 nebo ekvivalentnimi.

Vhodné je pouzit obvod schopny dodavky ne vice nez 5000 A symetrickych, 240 V
maximalné, pro modely typu N a L.

Vhodné je pouzit napajeci obvod schopny dodat ne vice nez 5000 A symetrickych, 480 V
maximalné, pro modely typu H.

N

/1 VYSTRAHA

Zkontrolujte, ze jmenovité napé€ti napajeci sité odpovida stiidavému napajecimu napéti
jednotky. Jinak vznika nebezpeci poSkozeni nebo pozaru.

Zkontrolujte, ze nepfipojujete stiidavé napajeni na vystupni svorky. Jinak vznikéd nebezpeci
poskozeni nebo pozaru.

Zkontrolujte, Ze nepiipojujete odpor ptimo na svorky ss-obvodu (PD, P a N). Jinak vznika
nebezpeci pozaru.

Zkontrolujte, ze mate nainstalovano proudové jisténi na vstupu ménice. Jinak vznika
nebezpeci pozaru.

Zkontrolujte, ze pouzivate kabely, jistice, stykace spravnych jmenovitych hodnot. Jinak vznika
nebezpeci pozaru.

Nepouzivejte stykace pro zastaveni béziciho motoru, vzdy pouzijte fidicich obvodi ménice.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.
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2.2.1 Vnéjsi schéma zapojeni (spotiebi¢ovy typ digitalnich vstupiu)

3-fazovy napajeci zdroj

200-240V+-10% (50.60Hz+-5%)

380-480V+-10%(50,60Hz+-5%)

Vpred

Vzad

Inteligentni vstupy '—O/O

L

(8 vstupl)

Zkratovaci
propojka

(pro spotiebitovy

typ)

O POWER
HITACHI © 2

RUN 0 [
ov

oo | AGGE. |31
X0

O

Monitor vystup =V
(PWM) _

)

)

gThermistor

ss | SS0-10v(12bi)
[
} P SS—1O/O/+10V5(12bit
] SS4-20mA (12 bit) I
Monitor AM vystup /
(Analogovy vystup) %Q (
Monitor AMI vystupu|  0-10V (8 bit)
(Analogovy vystup) %x:; .
4-20mA (8 bit)

u
\"
W
P [ BRD obvod ]
do 11kW
] Brzdny odpor

(Volitelné. prislusenstvi)

Odnimatelna
svorkovnice fizeni

Zapojeni inteligentniho
reléového vystupu
(pivodné hlaseni poruchy)

)15 \

Inteligentni vystupy
(5 vystup()

RS485
ol
Pro ukondovaci od

>

Volitelna
iednotka 1

Volitena
jednotka 2

zem
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2.2.1

Vnéjsi schéma zapojeni (zdrojovy typ digitalnich vstupi)

3 #4z0W napdieci zcioj

200-240V+-10% (50,60Hz+-5%)

i

380-480V+-10%(50,60Hz+-5%)

O POWER U
wme HITACHI © s
oo | BOAH |11 v
o 0O % W
RUN STOPRESET P J
BRD obvod do
A ¥ (= 1K
Brzdny odpor

. P (Volitelné pfislusenstvi)
Zkratovaci ('] e
propojka i [
(pro zdrojovy typ) [i :
o [Rey po--mmmom--e- Odnimatelna svorkovnice
! fizeni
= ' Zapojeni inteligentniho
. § FW ! reléového vystupu
Vpred O/O O : E O (pavodné hlaseni poruchy)
| |
|
8 C S| | H
Vzad o o oO—=F—— Q15
| !
Inteligen:[nivstupy Q/ O 06 | T i Inteligentni vystupy
(8 vstupt) = |bcw vl (5 vystupl)
oo o — "
\& | :
M | I J
I 1 ) ! C
Monitor vystupu FM r = ) | ' P CM2
(PWM) “ i e
T 1 O)
g Thermistor w i T
QOTH | | N5
i | RS485
A AH | RP 0
Y | i
DC L DCO-10v(12by |0 ! ! Pro ukondovaci odpor
1 — g )
T [ DC—10/0/+10V(12 |02 ! L0130 I S
Rl A ] H
| o |pciov
T DC4-20mA(12bl) |ol | 100 [Jom ==
i~ iohm Volteha
?J L o |:| jednotka 1
Monitor AM vystup '/;«7%”7 i
(Analogovy vystup) A= O 5
Monitor AMI vystupu i \olitelna
(Analogovy vystup) 0-10V (8 bit) i iednoﬂn<za32
[}
= O—@' = TN
AMI /! N
4-20mA @b ! / @ \
! i |
e W
_\_I’_ Zem
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(1) Vysvétleni vyznamu svorek hlavnich obvodii

Oznaceni Nézev svorky Vysvétleni vyznamu
R,S, T Napdicci sit Pripojte stfidavé vykonové napajeni. Kdyz pouzijete regenerativni
(L1,L2,L3) PY usmernovac fady RG-neptipojujte tyto svorky.
%1V’T\2V 3) Vystup ménice Ptipojte 3-fazovy motor
PD, P ss-tlumivka Odstrante zkratovaci propojku mezi PD a P a zapojte pripadnou ss-
1,4 tlumivku. Jinak propojka ziistava.
fjr RI?B) Vnéjsi brzdny odpor Ptipojte volitelny vnéjsi brzdny odpor.
fjr I\_I) Vnéjsi brzdna jednotka Ptipojte volitelnou brzdnou jednotku (od 11 kW).

¢ &

Zemnici svorka ménice

Je to zemnici svorka kostry ménice.

(2) Vysvétleni vyznamu svorek fidicich obvodl

Oznaceni Nazev svorky Vysvétleni vyznamu
. s Je to spole¢na svorka signalu zadavani frekvence (O, O2. OI a analogovych vystupt
=X L Analogova spoletnd AM, AMI. Neuzemiiujte!
< PRV P
N H Referenéni zdroj Je to referencni nap&ti 10 V- pro zaddvani Pfipustné proudové zatizeni 20 mA
frekvence.
o0 P Kdyz zadavate (0 + 10) Vss, max. frekvence | Vstupni impedance 10 k€2; max. napéti
ol | O | NapEtovézadivini | "'y hostavitelné s AO14 2V
SER 7z . T .
gﬂ§ g R T deyz zadavarm'e (0= £10) Vss, s1gn,alje Vstupni impedance 10 kQ; pfipustné
Sl g 02 Napét'ové zadavani pfidan k zadani frekvence na svorkach O R i
SR 4 maximalni proudové zatizeni 20 mA
é N & nebo Ol
ol Proudové zadavani Kdyz je zadano (4 + 20) mA; 20 mA odpovida Vstupni impedance 100 Ohmt;
max. frekvenci (kdyz je svorka AT je zapnuta). ptipustny max. proud 20 mA
‘" AM AnalngV}'/ napétovy V,}'/stup j'edné zvolené Vmonit(r)rované polozky: Pfipustny maximalni proud 2 mA
s monitor vystupni frekvence, vystupni proud, moment,
g AMI Analogovy proudovy | vystupni napéti, vstupni piikon, elektrické Pfipustna vystupni impedance musi byt
| | = monitor tepelné zatiZeni men§i nez 250 Q
§ M Digitalni monitor Kromé vyse uvedenych monitorti vystupni Ptipustny maximalni proud 1,2 mA.
(napéti) frekvence digitalné Max. frekvence 3,6 kHz
P24 Vnitini zdroj 24 VSS pro dlgl??lm vstupy (pfi spotfebicovém Pfipustny maximalni proud 100 mA.
ovladani se spoji s PLC).
gl CMl Spolec¢na svorka Spolecna svorka pro signaly na svorkach FW; 1 + 8; TH; FM. Neuzemiujte!
E] Snoletna svorka Zdrojovy a spotiebicovy typ ovladani se méni zapojenim zkratovaci propojky:
PLC . li licent. vstund CMI1-PLC: Zdrojovy typ. (takto jsou zapojené menice, dodané pro Evropu)
nteligent. vstupu P24-PLC: SpotiebiCovy typ. (verze USA)
Z Signal k chodu, kdyz je ZAP je chod vpied,
% | FW | Povel vpied kdyz je VYP ménic dostava povel k
ENIRE zastaveni
NS
o ]
% S 2 Pfipustné maximalni napéti 27 V.
eS| 3 . e Vstupni impedance 4,7 kQ
=1 =22 4 . , Zvolte 8 funkei z 33 funkci a ptifad’te je
Al &|as 5 Inteligentni vstupy , .
>| s & svorkam 1 + 8.
= 6
> 7
8
| n . .
%; E 12 ' o Zvoltff 5 funkei ze 13 funkci a pifad'te je PHipustné max. napéti 27 V; proud
£l = 13 | Inteligentni vystupy svorkam 50 mA
2 a | 14 11+15.
g > |15
al < A TV . v . P’ -
5| & |aLl Vystup. svorky Pflra,d te }fystupnl funkci. Vystupem je Piipustné max. napéti 250 V ~; 0,2 A;
2| E [AL2 | poplachu prepinaci kontakt (c). ., SN
28 Pouriva se | = | Pfipustné minimalni zatiZeni 100 V ~,
" ouziva se jako spolecna svorka pro hlaseni
A~ | ALO | Spole¢na svorka 10 mA
poplachu.
\% Kdyz termistor je zapojen mezi svorkami TH
& % TH Svorka vstupu od a CM1, ménic¢ kontroluje zvysenou teplotu Pfipustny minimalni vykon termistoru
=0 termistoru motoru a vyhlasi poruchu pii piekroceni 100mW.
é nastavené hodnoty.




Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

2.2.2  Zapoijeni silovvch obvoda

(1) Varovani pro zapojovani
Kdyz zacinate pracovat na zapojeni ménice ujistéte se, ze jste ¢ekali alespoil 10 minut po
vypnuti, nez odstranite kryt. Zkontrolujte, Ze LED néboje nesviti.
Konec¢nou kontrolu proved'te vzdy voltmetrem.
Po odpojeni napajeni je tfeba Cas, aby kondenzatory meziobvodu vybily sviij naboj.

1. Svorky sitového napajeni (R, S, T)
Zapojte svorky pro vykonové napéjeni (R, S, T) na napdjeci sit’ ptes stykac, pojistky nebo
jistic.
Doporucujeme zapojit styka¢ do obvodu napéjeni, protoze kdyz je aktivovdna ochranna
funkce ménice (napajeni fizeni vyvedeno pred stykacem a kontakt poruchy blokuje
vstupni stykac), izoluje vykonové napdjeni a zabrani rozsdhlejSimu poskozeni ménice.
Tato jednotka je urena pro 3-fazové napajeni, neni pro napajeni jednofazové. Jestlize
vyzadujete 1-fazové napdjeni, kontaktujte nas.

2. Vystupni svorky ménice (U, V, W)
Prifez vodice volte vEtsi nez je prifez zpisobujici dovoleny ubytek napéti pro fizeni
motoru. Zejména, kdyZ pracujete na nizkych frekvencich, moment motoru bude snizen
ubytkem napéti na vodicich.
Neinstalujte kompenza¢ni kondenzatory nebo piepétové ochrany na vystup ménice!
Me¢nic¢ bude hlésit poruchu nebo dojde k poskozeni kondenzatoru nebo prepétovych
ochran.
V ptipad¢ délky kabelu vétsiho nez 20 m, je mozné, ze dojde ke vzniku prepéti a
poskozeni motoru zpiisobené plovoucimi kapacitami a indukénostmi vodicl (zejména u
400 V tridy).
EMC sitové filtry jsou k dispozici, prosime, kontaktujte nas.
V ptipadé dvou nebo vice motorti, instalujte tepelné relé pro kazdy motor.

3. Stejnosmérna tlumivka zapojena mezi (PD, P)
Jsou to svorky pfipojeni ss-tlumivky (volitelné) pro zlepSeni G€iniku. Zkratovaci propojka
je mezi témito svorkami pii dodavce z vyrobniho zavodu, chcete-li pouzit ss. tlumivku
musite odstranit tuto propojku.
Kdyz nepouzivate ss. tlumivku, neodstranujte propojku.

4. Svorky pro ptipojeni vnéjsiho brzdného odporu (P, RB)
Obvody regenerativniho brzdéni (BRD) jsou zabudovany jako standard do vykonu ménice
11 kW. Je-li brzdéni vyzadovéano, instalujte vnéjsi brzdny odpor na tyto svorky. Délka
kabelu by neméla byt vétsi nez 5 m, zkrat'te oba vodice pro snizeni induk¢nosti.
Nepftipojujte na tyto svorky jina zafizeni nez brzdny odpor. Kdyz instalujete vnéjsi brzdny
odpor, pfesvédcete se, Ze jeho hodnota je spravné nadimenzovana pro omezeni proudu
tekouciho ptes BRD.
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5. Zapojeni svorek pro pfipojeni brzdné jednotky
Me¢nice od 15 kW jmenovitych nemaji obvody pro BRD. Je-li vyzadovano regenerativni
brzdéni, je k dispozici vnéjsi brzdna jednotka (volitelnd) spolu s brzdnym odporem
(volitelnym). Zapojte externi jednotku regenerativniho brzdéni na svorky (P, N) ménice.
Doporucujeme zapojit do obou obvodu pojistky pro jisténi polovodicii. Brzdny odpor je
spojeny s brzdnou jednotkou a ne s ménicem.
D¢élka kabelu by neméla byt delsi nez 5 m a dva vodice by mély byt zkrouceny pro snizeni
induk¢nosti.

6. Uzeméni (G =)
Presvédcete se, Ze je méni¢ a motor bezpecné¢ uzemnén kvili prevenci elektrického Soku.
M¢ni¢ a motor musi byt spojen s vhodnou bezpecnostni zemi podle mistnich predpist.
Chyba v tomto vytvoii nebezpeci trazu elektrickym proudem.
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(2) Zapojeni svorkovnice hlavnich obvodi
Zapojeni svorkovnice hlavnich obvodii ménice je na nasledujicim obrazku.

Zapojeni svorkovnice

Odpovidajici typ

(L1) (T1) | (T2) | (T3)

RolTo PD| P | N | RB|GO|G
=N B 6 ©|¢©

Zkratovaci

spojka N 0. Signalka naboje

SJ300 — 004-037LF/HF

Ro-To: M4
Ostatni: M4

SJ300 — 055LF/HF

Ro-To: M4
Ostatni: M5

To

(L1) (L3) | (T1) | (T2)

PD P N RB

G
N & 6 ©

Zkratovaci

spojka \H 0. signalka naboje

SJ300 — 075LF/HF

Ro-To: M4
Ostatni: M5

SJ300 — 110LF/HF

Ro-To: M4
Ostatni: M6

Ro|To

Signalka naboje :O:

R S T PD P N U \ w

SJ300 — 150, 185LF
SJ300 — 150-370HF

Ro-To: M4
Ostatni: M6

Signalka naboje O,
R S T PD P N U V W

L1 | L2) | 3) | +1) | ) () | (M) | (T2) | (T3)
Zkratovaci &)
spojka N\

CO| (L) | 2 | W3) | +1) | +) () | M) | (T2)]| (T3) | GO SJ300 — 300 - 370LF
SJ300 — 450, 550HF
Zkratovaci spojka
\H Ro-To: M4
Ostatni: M8
SJ300 — 220LF
Ro|To

Ro-To: M4
Zemnici svorka: M6
Ostatni: M8

SJ300 — 450-550LF

SJ300 - 750-1320HF
Ro-To: M4

Zemnici svorka: M8
Ostatni: M10

2-10
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(3) Pouzitelné prostredky

MM

e

Viz [(4) vSeobecné pouzivané prostiedky] v této kapitole.
Pozn: 1: PouZzivané prostiedky se zde uvadi pro standadni 4-pdlové

motory nakratko HITACHI .

Pozn. 2: Zvolte ochranné prvky vhodného vykonu a typu vhodného pro

ménide.

Pozn. 3: Je-li vzdalenost vétsi nez 20 m, je tfeba pro vykonové spoje

silnéjsi vodice.

Pozn. 4: Pouzivejte specidlni proudovy chranic pro zajisténi bezpecnosti.

Pro obvody hl4seni poruchy pouzijte vodige 0,75 mm”.

Pro urcent citlivost chrani¢e (ELB je nutno stanovit celkovou délku
fivodl (od ménice po piipojeni na sit’, od ménice po motor),).

Délka kabelu

Proudova
citlivost [mA]

100 m a méné 50

A

O
----f---- Electric
contactor

<—

S

Power supply

Motor

300 m a méné 100

Pozn. 5: KdyZ pouzijeme piipojnicové zapouzdiené rozvody CV
(zapojené holymi vodici), budou téci zminéné tinikové proudy .

Pozn. 6: Kabelové rozvody maji velkou dielektrickou konstantu, takze
unikové proudy se zvysuji 8 x nez je uvedeno v tabulce. Kdyz je
vzdalenost vétsi nez 100 m pouzijte ptipojnicové rozvody.

Nazev Funkce

Vstupni sitova tlumivka (omezeni
harmonickych, elektrické ptizpsobeni a
vzajemné impedanéni oddéleni sité a
ménice, zlepseni uciniku)

Tlumivka se pouziva, kdyz nevyvazenost napéti je vétsi jak
3 % nebo vice a vykonové napajeni ma vykon 500 kVA a
vice, kdyZ nastavaji rychlé zmény ve vykonovém napéjeni.
Zlepsuje také ucinik, chrani ménic proti ruSeni ze site.

Filtr radiového odruseni (nulovy reaktor)

Pouziti méni¢e muze zplsobit ruseni radiovych ptijimact
v okoli pfes napajeci vodice. Tento prvek snizuje jeho
uroven.

Odrusovaci filtr pro ménice

Tento prvek sniZuje ruSeni generované mezi vykonovym
napajenim a zemi, jakoz i b&zné ruseni. Zapojte ho do
primarniho obvodu ménice.

Vstupni radiovy filtr (kapacitni filtr)

Snizuje vyzarované rusivé napéti z vodict na vstupu.

Stejnosmérna tlumivka

Tento prvek ma vliv na harmonické z ménice.

Brzdny odpor
Regenerativni brzdna jednotka

Pouzivaji se pro aplikace, které vyzaduji zvyseni brzdného
momentu ménice, pii rychlych zménach frekvence a pfi
praci s velkymi setrva¢nymi hmotami.

Vystupni odrusovaci filtr

Snizuje Sum vyzafovany z vodi¢i na vystupu ménice mezi
méni¢em a motorem. Snizuje ruseni vin radia a TV, je
pouzivan pro prevenci nespravné funkce ¢idel a méficich
pfistroju.

Filtr radiového rusivého napéti - nulovy
reaktor.

Tento prvek snizuje rusivé napéti, generované na vystupu
ménice (Je mozné ho pouzit jak na vstupu tak na vystupu.

Ptipadna vystupni tlumivka snizuje
vibrace, zabranuje nespravné funkci
tepelného relé.

Motor napéjeny z ménice generuje vibrace veétsi nez pii
napajeni ze sité. Tento prvek instalovany mezi ménic a
motor snizuje momentové razy. Kdyz délka kabelu mezi
méni¢em a motorem je vétsi nez 10 m a vice, je tieba délat
protiopatieni kvili §patné funkci tepelného relé zpisobené
harmonickymi v disledku spinanim meénice, coz se déje
vloZenim tlumivky. Cestou je téz pouzit proudové ¢idlo
misto tepelného relé.

LCR filtr

Filtr pro sinusovy tvar viny na vystupu.
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(4) Vseobecné pouzivané prostredky

Vykon Vykonové Vnéjsi odpor

motoru Pouzitelny model spoje mezi P a RB \;:iilll(l‘))lslt D:It:chio Pousity prostfedek
(kW] méng,ée mm’ | AWG 2 svorky Svorka moment e e .
nebo | nebo | mm- | AWG Chrani¢ Jistic¢ Styka¢
vice vice #6 (Nm]
0,4 | SI300-004LF | 1,5 | 20 | 1,5 | 20 | M4 1,5 EX30(5A) H10C
0,75 | SJ300-007LF | 1,5 | 18 | 1,5 | 18 | M4 1,5 EX30(10A) H10C
1,5 | SJ300-015LF | 2,5 | 14 | 25| 14 | M4 | 244 | 15 EX30(15A) 10A | HI0C
2,2 | SJ300-022LF | 25 | 14 |25 | 14 | M4 | 244 | 15 EX30(20A) 15A | H20
3,7 | SI300037LF | 4 | 10 | 4 | 10 | M4 | 354 | 15 EX30(30A) | 20A | H20
55 | SI300055LF | 6 | 8 | 6 | 8 | M5 | 555 | 25 | EXS50B(50A) | 30A | H25
> 7,5 [ SI300-075LF | 10 | 6 | 6 | 8 | M5 | 85 | 2,5 | EX60B(60A) | 40A | H35
S| 11 [ SI300-110LF | 16 | 4 | 6 | 8 | M6 | 146 | 49 | RXI00(75A) | 60A | H50
Q15 [ SI300-150LF | 25 | 2 | - - | M6 | 226 | 49 | RXI00(100A) | 80A | H65
2| 18,5 | SI300-185LF | 35 | 1 - - | M6 | 306 | 49 | RXI00(100A) | 100A | HS0
= 22 [S1300-220LF | 50 | 1/0 | - - | M8 | 388 | 88 | RX225B(I50A) | 125A | H100
30 | SI300-300LF | 70 | 2/0 | - - | M8 | 60-8 | 88 | RX225B(200A) | 150A | HI125
37 | SI300-370LF | oo | ¥ | - | - | M8 | 100-8 | 88 | RX225B(225A) | 175A | HI50
451 S1300-450LF | o8| (#2) | - | - | MI0 |100-10| - | RX225B(225A) | 225A | H200
55 | S1300-550LF (215500) #) | - - | MI0 |150-10| - | RX400B(350A) | 250A | H250
0,75 | SJ300-007HF | 1,25 | 20 | 125 | 20 | M4 1,5 EX30(10A)
1,5 [ SI300-015HF | 2 | 18 | 2 | 18 | M4 | 24 | 15 EX30(10A) 10A | HI0C
22 [ SI300-022HF | 2 | 16 | 2 | 16 | M4 | 24 | 15 EX30(10A) 10A | HI0C
37 [ SI300-037HF | 2 | 14 | 2 | 14 | M4 | 24 | 15 EX30(15A) 15A | H20
55 | SJ300-055HF | 2 | 12 | 2 | 12 | M5 | 25 | 1,5 | EX50C(30A) | 15A | H20
7,5 | SI300-075HF | 3,5 | 10 | 3,5 | 10 | M5 | 355 | 1,5 | EX50C(30A) | 20A | H20
11 [ SI300-110HF | 55 | 8 | 55| 8 | M6 | 556 | 15 | EXS0C(50A) | 30A | H25
~| 15 [ SI300-150HF | 8 | 6 | - - | M6 | 86 | 49 | EXG60B(60A) | 40A | H35
S| 18,5 | SJ300-185HF | 14 | 6 | - - | M6 | 146 | 49 | EXG60B(60A) | 50A | HS50
I 22 [ SJ300-220HF | 14 | 4 | - - | M6 | 146 | 49 | RXI00(75A) | 60A | H50
2| 30 [ SJ300-300HF | 22 | 3 | - | — | M6 | 226 | 49 | RX100(100A) | 70A | H6S
=l 37 [ S1300-370HF | 38 | 1 - - | M6 | 386 | 49 | RRXI100(100A) | 90A | HS0
45 | SI300-450HF | 38 | 1 - - | M8 | 388 | 88 | RX225B(150A) | 125A | H100
55 | SJ300-550HF | 60 | 1/0 | - - | M8 | 60-8 | 88 | RX225B(175A) | 125A | HI125
| S1300-7S0HF | g0 | G | - | - | M8 | R0N0 88 | RX225B (225A) | 1756 | HISO
90 | SJ300-900HF |38x2| (#2) | - — | M10 [100-10] 13,7 | RX225B (225B) | 200¢#5) | H200
110 | SJ300-1100HF | 60x2 | (#3) | - -~ | M10 [150-10] 13,7 | RX400B(350A) |250(5)| H250
132 | SI300-1320HF | 80x2 | (#4) | - - | M10 | '80-10 | 13,7 | RX400B (350A) | 300(5) | H300
#1 3/0 nebo 2 paralelné¢ 1 AWG
#2 250 kemil nebo 2 paralelné 1 AWG (75 deg.)
#3 350kcmil nebo 2 paralelné 1/0 AWG
#4 2 paralelné 2/0 AWG
#5 Pouzijte vhodné pojistky povolené UL pro zemé, kde plati normy UL
#6 Vyhovuje UL

Pozn: Zapojovaci pole musi byt provedeno dle UL a CSA norem pro velikost svorek zpétnovazebnich obvodi.

Spojeni musi byt fixovano nastrojem uréenym vyrobcem ukoncovacich prvku.

/1 VAROVANI

Pouzijte vhodny jisti¢ uvedeny v tomto manudlu, pro splnéni pozadavkid norem UL.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.
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5) Zapojeni napajeni fidicich obvodl oddélené od hlavnich obvodi
K ochran¢ ménice je nejlepsi, kdyz se pii vybaveni ochran odpoji vykonové napéjeni
pomoci stykace, ovladaného pomoci relé hlaseni poruchy (ALO,ALT).
Svorky napajeni fizeni Ro a To jsou uréeny k tomu, aby bylo mozné ptimo napéjet fidici
obvody, a tak udrzet vystup signalu hldseni poruchy i pii rozpojeném stykaci.
V takovém piipad¢ prosime, zapojte svorky Ro, To na primarni stranu stykace.
(Za sitovou tlumivku a EMI-filtr, jsou-li pouzity.)

(Zapojeni) [1] Odpojte pipojené vodide.

[3] Pripojte napajeni tidicich obvodi na

svorky napéjeni ST———— [2] Odpojte J51.

2-13
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2.2.3 Schéma zapojeni svorkovnice rizeni

(1) Zapojeni

1. Jak CM1, tak L svorka jsou izolovany od spole¢né svorky vystupnich signali CM2.
Nepropojujte navzajem tyto spolecné svorky.
Neuzemiiujte tyto spolec¢né svorky.

2. Pouzivejte kroucené stinéné kabely pro zapojovani svorek tidicich obvodu.
Stinéni spojte se spolecnou svorkou.

3. Maximalni délka fidicich kabell je 20 m. Kdyz je kabel del$i nez 20 m, pouzijte
oddélovani pomoci relé nebo prevodnikem analogovych signélii s galvanickym
oddélenim PGU/I, PGI/I.

4. Odd¢lte obvody fizeni od vykonovych a reléovych ovladacich obvoda.

5. Musi-li vodice fizeni k¥izit vykonové vodice, proved'te to pod tthlem 90°.

6. Kdyz zapojujeme termistor na svorky TH a CM 1, pouzijte samostatny krouceny kabel
k termistoru, oddéleny od ostatnich.

|TH |FW| 8 |CM1| Sequence

LC§M1 7 |6
A—

OO

7.  KdyzZ pouzijete relé pro spinani svorky FW nebo inteligentnich vstupnich svorek,
pouzivejte relé navrZena pro praci s 24 Vss.

8. Kdyz je pouZito relé na inteligentnim vystupu, zapojte nulovou diodu k jeho civce.

9. Nezkratujte svorky analogového napéti H a L nebo vnitini zdroj PV24 a CM1.
Vznikne nebezpeci poskozeni ménice.

(2) Rozmisténi svorkovnice fizeni

H (67 AV AV ™ W 8 awl 5 3 1 %4 13 1 A

‘L‘O‘ONVIP24H.C‘O\m‘7‘6‘4|2|15‘0\/|2|12|ﬁl_0|ﬁl.2|

Srouby svorkovnice jsou M3.

(3) Zména typu vstupni logiky

Typ logiky inteligentnich vstupnich svorek je zdrojového typu (tovarni nastaveni evropské
verze — SJ300-xxxHFE). Abychom zménili vstupni logiku na spotiebi¢ovy typ (verze —
SJ300-xxxLFU,HFU,LF,HF), vyjméte propojku mezi PLC a CM1 na svorkovnici fizeni a
propojte P24 a PLC.

2-14
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(4) Spojeni vstupli s programovatelnym automatem

. e C ey Pouziti vnéjsiho napajeni (odstrante spojku na
Vyuziti napajeni z ménice e
svorkovnici fizeni)
P24
s P24 s
y Zkrat. DC24v A PLC DC24V
spojka PLC o]
'< q M
o 4:.-13‘_1: [ —EI{;_K
2;. CM1
> FW
> FW
@] —
S X > x —
S ﬁ 3]
= —El-lf‘ i / -|:|-|£I x )—I_ 8
o 8
[N — 1 |_|:|_
n -+ bcosv
COM J coM
YTRA48 type
YTRA8 type | Menis Vystup | I Meni¢
Vystup
COM P24 COM P24
DC24V
i DC24V yy T DC24v PLC
1 oS- PLC - 1 oM J
Zkrat. Ménit
o, spojkar CM1
>
-
> FW FW
> X . r'y G
8 -
o i x
N
8 8
oS @ 1
S YTS48 type S
YTs48type =~ ——Q————— Vystup T Ménic
Vystupni modul
] Ménig ]

(5) Spojeni vystupti s programovatelnym automatem

wl @ %‘m

—

Spotiebi

typ

iCovy

Zdrojovy typ

Méni¢

DC24v
XDC24D2H

Méni¢ XDC24D2H
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3.1 Provoz
Tento méni¢ vyzaduje pro spravny provoz jak ovladdani chodu, tak zadavani frekvence.
Dale jsou uvedeny detaily a nutné instrukce pro provoz.

(1) Ovladani a zadavani frekvence ze svorkovnice fizeni.

Tato metoda piipojuje signaly z vnéjsku (zadani frekvence, spinac pro start, atd.) pomoci

svorkovnice fizeni.

Provoz je zah4jen, kdyz jsou zapnuty svorky (FW nebo RV) pii zapnutém napdjeni.

Pozn: Metodou zadani frekvence ze svorkovnice rozumime napétové zadani a proudové
zadani. Je to individualni pro kazdy systém. Piehled svorek fizeni udava
podrobnosti.

(Nutna opatfeni pro provoz)
[1] Ovladéni: spinacem, relé, atd.
[2] Zadani frekvence: signadlem z potenciometru nebo vné (0 + 10) Vss; (- 10 + + 10)Vss;
(4 +20) mA, atd.

1l == |
OO0
0BOO

L] Svorkovnice

Zadani provozu (spinac) Zadani frekvence (potenciometr)

(2) Ovladani a zadavani frekvence z digitalniho panelu
Je to metoda pro ovladani z digitalniho panelu, kterym je méni¢ vybaven jako standard
nebo z jednotky dalkového ovladani.
Kdyz digitalni panel je zvolen pro ovladani, svorky (FW, RV) nemusi byt pfipojeny. Je
mozn¢é zvolit zadavani frekvence z digitalniho panelu.
(Nutnd opatieni pro provoz)
[1] Jednotka déalkového ovladani (Neni nutné v piipadé¢ digitdlniho panelu.)

— :S\\\i
cJol ~ o

70090 ¢ Signalka napajeni

Digitaini panel Potenciometr

= -
(3) Ovladani a zadavani frekvence jak z digitalniho panelu, tak ze svorkovnice.
Je to stejna metoda jako ve vyse uvedenych piipadech.
Je mozné, aby bylo zvoleno ovladani a frekvence zadana jak z digitalniho panelu, tak ze
svorkovnice, kazdé zvlast’.
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3.2 Zkouska chodu

Je to priklad zapojeni. Viz odstavec 4.1 pro detaily o digitalnim panelu (OPE-SR).
(1) Ovladani a zadavani frekvence ze svorkovnice.

3-fazové P Vi
napajeni .: W
0Q i
[o]2]v]e) [515) I ss-tlumivka

Digitalni panel
Brzdna jednotka

} Kontakt hlaseni poruchy

°®
J__ D zem (200V)
~ Czem (400V)

(Postup)

[1] Zkontrolujte, Ze je zapojeni v potfadku..

[2] Zapnéte vykonové napdjeni ménice.
(Cervena LED ,,POWER® na digitdlnim operatoru sviti.)

[3] Zvolte svorkovnici pro zadévani frekvence.
Nastavte A001, stisknéte tlacitko @ jednou. (Dva znaky jsou zobrazeny.)
Nastavte 01 @) tlacitkem nebo ®) tla¢itkem, stisknéte tlacitko E™®)jednou pro zadavani
ze svorkovnice.

[4] Zvolte ovladani ze svorkovnice
Nastavte A002, stisknéte tlacitko @ jedenkrét. (Dva znaky jsou zobrazeny.)
Nastavte 01 tlatitkem@ nebo tlagitkem®) , stisknéte tlaéitko jednou pro volbu
ovladani ze svorkovnice.
(Zobrazeni kodu se vrati na A002.)

[5] Nastaveni monitorovaciho modu.
Kdyz monitorujete frekvenci na vystupu, nastavte zobrazeni d001, stisknéte tlacitko @

jednou.

Nebo, kdyZ monitorujete smér otaceni, nastavte kod na d003, stlacte tlacitko @ jednou.
[6] Zadani povelu ke startu.

Nastavte napéti mezi svorky [O] a [L] pro start provozu

Zapnéte kontakt mezi svorkami [FW] a [P24].
[7] Vstup ukonceni provozu

Vypnéte kontakt mezi svorkami [FW] a [P24].
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(2) Ovladani a zadavani frekvence z digitalniho panelu.
(Kopirovaci jednotka SRW ma stejné pouziti.)

R S A\ b R _ U
3-fazové napijeni S S S :mi \
T T T o : w
—O! 00O
Fw [o]v]e) PDL ________ ss-tlumivka

8  Digital operator

Brzdna jednotka

(Nastavent)

[1] Zkontrolujte zapojeni.

[2] Zapnéte vykonové napédjeni ménice.
(Cervena LED ,,POWER® na digitalnim panelu sviti.

[3] Nastaveni digitalniho panelu pro zadavani frekvence.
Nastavte kod A001, stisknéte tlacitko @ jednou.
(Jsou zobrazeny dva znaky.)
Nastavte 02 tla¢itkem @) nebo tlacitkem &), stisknéte tla¢itko #T8) jednou pro nastaveni
frekvence z digitalniho panelu.
(Zobrazeni kodu se vrati na A001.)

[4] Nastaveni digitalniho panelu pro ovladani ménice.
Nastavte kod zobrazeni A002, stisknéte tlacitko @ jednou.
(Dva znaky jsou zobrazeny.)
Nastavte 02 tla¢itkem @) nebo tlagitkem &, stisknéte tlaéitko jednou pro
nastaveni ovladani na digitalni panel.
(Zobrazeni kodu se vrati zpét na A002.)
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[5] Zadani vystupni frekvence
Nastavte FOO1 jako zobrazeny kod a stisknéte tlacitko @ jednou.
(Jsou zobrazeny 4 znaky.)

Nastavte zadanou vystupni frekvenci s tladitky @) nebo @), stisknéte tlagitko jednou
pro jeji ulozeni.
(Zobrazeni se vrati zpet na FOO1.)

[6] Nastaveni sméru otaceni.
Nastavte F004 jako zobrazovany kéd, stisknéte tlacitko @ jednou.
(Je zobrazeno 00 nebo 01.)

Nastavte smér na 00 pro chod vpied nebo 01 pro chod vzad tlagitky @) nebo &) .Stisknéte
tlacitko 57r) jednou pro potvrzeni.
(Zobrazeni se vrati zpét na F004.)

[7] Nastavte monitorovaci modus
KdyZ monitorujeme vystupni frekvenci, zadejte kod d001, stisknéte @ jednou. Nebo,
kdyZ monitorujeme smér otaceni, nastavte kod na d003, stisknéte @ jednou.

(Zobrazeni kodu jsou B vpred 8 vzad nebo@ stop.)

[8] Stisknéte tlacitko & pro zahajeni chodu.
(Zelena LED ,,RUN* sviti a indikuje chod ménice.

[9] Stlacte tlacitko pro deceleraci a stop.
(Kdyz frekvence se vrati do 0, zelena LED ,,RUN* zhasne.)

/1 VYSTRAHA

PresvédcCete se, ze smér otaceni je spravny. Je nebezpeci zranéni nebo poskozeni stroje.
Presvédcete se, Ze neexistuje zadny abnormalni hluk nebo vibrace. Je nebezpeci zranéni nebo
poskozeni stroje.

Zkontrolujte, ze nedochazi k zddnym porucham pfti rozbéhu a dob&hu, provéite, ze otacky za
minutu a zmétend frekvence jsou spravné.

Kdyz dojde k poruse nadproud béhem rozbéhu, prodluzte dobu rozbéhu, pokud dojde

k prepéti pti dobehu, prodluzte dobu dob&hu.
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4.1 O digitalnim panelu (OPE-S)

Vysvétleni ovladani digitalniho panelu (OPE-S)
Rada SJ300 se ovlada pouzitim digitalniho panelu, ktery je dodavan jako standard.

1. Nazev a obsah jednotlivych ¢asti digitdlniho panelu

Monitor (LED displej, 4 znaky)

Indikace RUN

Program indikace\

Indikace ovladani z digitalniho—|

panelu

Tlagitko FUNC

—

Tladitko //>

\s@ @ @ <,_/Tlaé|'tko Ulozit (STR)
g \

Indikace napajeni

~ O%WER
HITACHI CM Indikace
\ OHz . poruchy
O
- RUN? [EH EH EH EH] X JkW | L indikace
PRG ) o zvoleného
© % monitoru

Tlacitko
Viee — | f ——— Tlagitko
STOP / RESET tlacitko Méné
Nazev Obsah

Monitor Zobrazuje frekvenci, vystupni proud a nastavené hodnoty
Signalka chodu Sviti, kdyz méni€ je v chodu.
(RUN) (provoz)
Signalka Sviti, kdyz zobrazuje nastavenou hodnotu kazdé funkce
programovani (PRG) | v monitorovaci sekci. Blika jako varovani (kdyz je nastavena hodnota

nespravna).

Signalka napajeni
POWER

Sviti pokud je méni¢ napajen.

Signalka poruchy —
ALARM

Sviti, kdyZ je méni€ ve stavu porucha.

Monitorovaci signalky

Signalky oznacuji jednotku monitorované veli¢iny + Hz: frekvence;
V: Napéti; A: Proud; kW: Vykon; %:Pomér

Signalka ovladani
z panelu

Sviti jen, kdyz se zadavaji ovladaci povely (RUN/STOP)
z digitalniho panelu.

Tlacitko chod — RUN

Déava se jim povel ke startu motoru. Je vSak u¢inné jen tehdy, kdyz je
zvoleno ovladani ménice z digitalniho panelu. (Pfesvédcete se, ze
sviti signadlka ovladani z panelu).

Tlacitko STOP

Tlacitko se pouziva pro zastaveni motoru nebo reset poruchy.

(stop/reset)
Tlac¢itko FUNC Tlacitko zpfistupiiuje monitorovaci modus, modus zakladniho
(funkce) nastaveni, modus rozsifenych funkci.

Tlaéitko ulozeni do
paméti STR

Tlacitkem se ukladaji do paméti nastavend data (Po zméné hodnoty
musi byt stlaeno, jinak se nové hodnota ztréci.)

Tl,aéitko se §i13kami
VICE / MENE (1/2)

Tlacitko pro zménu mddu rozsitenych funkci, funkéniho médu a
nastavenych hodnot.
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2. Zpusob ovladani

(1) Metoda zobrazeni monitorovaciho médu, modu zakladniho nastaveni, rozsifovaciho modu

Zapnuti napajeni

[1] Zobrazeni nastaveného monitorovaného obsahu

(Displej 0.00 pfti tovarnim nastaventi)

OPOWER

HITACHI ..

o

O
eekE)

KdyzZ je napajeni vypnuto v rezimu zakladniho
nastaveni nebo v médu rozsifeného nastaveni je
tento displej zobrazen. Zobrazeni se bude lisit od
zobrazeni po obnoveni napajeni.

Stlacte tlacitko ©.,

[2] Zobrazeni monitorovaciho kodu.
(Zobrazeni d001)

POWER

HITACHI ¢
. o
o
-~ ETI -
0

O O
BO@®

Monitorovaci modus je zobrazen stlagenim
tlacitka FUNC (Funkce), kdyZ je zobrazeno cislo

[5] Zobrazeni ¢isla kodu monitoru
(Zobrazeni d001)

POWER

HITACHI ¢
. o
o
-~ ETI -
0

O O
OO0

Navrat do stavu [2].

Stlacte tlaéitko.
(6 krat)

Stlacte tlaéitko@.
(6 krat)

[4] Zobrazeni modu rozsitenych funkci.
(Zobrazeni A---)

PO

HITACHI i

2

-]
om
OH;
AUN © o
.
o

®O@®
Modus rozsifenych funkci ‘
Zobrazeni v nasledujici posloupnosti.

monitorovaciho modu. Ab—CoHPU.
Stlacte tlacitko @I 1 Stlacte tlacitko .
N . I 1 N . (8 krat) (8 krat)
Stlacte tlaitko = Stlatte tladitko @ [3] Zobrazeni ¢isla kodu médu zakladniho
nastaveni.
(Zobrazeni d002) (Zobrazeni FO01)
) Stlacte tlaéitkc®. )
HITACHI 3 (19 krat) HITACHI 3

O O < O O
Stlact tlwtk

(19 krat) *1 (3) Viz metoda nastaveni funk¢niho kodu
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(2) Zptusob nastaveni funkce

Zména mista ovladani (Panel - Svorkovnice fizeni)

[1] Zobrazeni moédu rozsirenych funkei [5] Zobrazeni modu rozsitenych funkci
(zobrazeni A---)

POWER n|
FrE)

HITACHI o

HITACHI ...

o
on
o
AN O o/, 5 o
w | e :
— on o’]..v
on an
on

O O O
BOQO ®O@®

Nastavte monitorovaci displej ,,A---,, podle (1).  Je mozné se posunout z tohoto stavu na mod
Nyni zptisob ovladani z panelu bude svitit. jinych rozsifenych funkci, monitorovaci mod

nebo modus zakladnich funkci.
1 Stlaéte tlacitko &

t Stlatte tlagitko ©5

[2] Zobrazeni ¢isla kodu rozsitené funkce. [4] Zobrazeni ¢isla kodu rozsiteného funkéniho
modu. (Zobrazeni A002)

En
"

- GI :- - G 3
O O

HITACHI

Stlacte tladitko @ Zménénou nastavenou hodnotu potvrd'te
(Zobrazeni A002) stlaCenim tlacitka STR.
1 ) Signalka ovladani z panelu zkuste, takze
HITACHI o ovladani je nyni zménéno na svorkovnici Fizeni.

O O tStlaéte tlacitko .

QPOWER

g H'TACHI OALARM
F A AN O 0:1
IStlaéte tlacitko 5 . oo “ onJuw
o
[3] Zobrazeni obsahu funkéniho médu

o O O
HITACHI o Stlacte tlaéitko ~* .

one e i
. or ] =2 =
Gl

| Misto ovladani je
O O zobrazeno 02 (panel). . , et urar
: Signdlka (PRG) sviti pfi Zména mista ovladani na fidici

™ s - e
zobrazovani obsahu svorkovnici O1.

funkéniho médu.
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(3) Metoda nastaveni funk¢éniho kodu

Cislo kodu monitorovaciho modu, modu zakladniho nastaveni a kédu rozsitenych funkci mize byt

snadno nastaveno.

Predstavime metodu pro snadnou zménu kodu cisla d001 monitoru na funkéni kod ¢islo A029.

[1] Zobrazeni Cisla kodu monitoru
(Displej d001)

(Displej A029)

[6] Ukonceni nastaveni
¢isla funkéniho kodu.

O O
®O@E

- 4 % A R :
O O
BO@®

oPowin
AL

Stlacte tlaéitko

HITACHI HITACHI .

CEER) -

LT

oo

-]

| )

(Potvrdte ,,9°)

O O
OO

l Stlacte soucasné tlaéitka® . t Stlatte tlacitko @ nebo @),

Ukonceni nastaveni A029.

(2-krat) (9-krat) (Pozn.) Kdyz zadate Cislo

O
®O@E

.jHﬂE:?»
O O
BO@®

kodu, které neni v seznamu
kodu ,,A* na levém konci
op¢t blika. Zkontrolujte
Cislo kodu a zadejte ho
ZNovu.

HITACHI

TR
L A

Blika ,,d*.

1 Stlacte tlacitko @

(2-krat)
_(Displej A001)

HITACHI

o
o
N o ovy
W
] o
o

O O
®O@E

,»A“ blika.
Blikajici znak je potvrzen stisknutim
tlacitka STR.

1 Stlacte tlaéitko.
(Potvrzeni ,,A*)

[3] Zména 3. znaku ¢isla funkéniho
koédu

HITACHI

orown
OALA
[."
N O
ov
my m 24 ]'W
o

Stlacte tlacitko .

60 | =
@ (Potvrzeni ,,0%)

Prvni “0” blika.
Neméiite 3. znak a stlacte tlacitko STR a
tim potvrdite 0.

Prvni znak ,,1° blika.

'Stlaéte tlacitko .

(Zobrazeni A021)

Stlacte tlaéitko® .
(2-krat)

[4] Zména druhého znaku cisla
fun}(éniho kodu

HITACHI

wis
yrm

= I -
O O
®O@®

Druhy znak ,,0° blika.
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4.2 Prehled kodu

MONITOROVACI MODUS
Displej

(Pozn.1)

Zmeéna
moédu za
chodu

Pavodni
tovarni
data

Monitor SJ300 nebo rozsah dat (digitalni
panel)

Nastaveni

Strana
za chodu

. Nazev funkce
kodu ‘

d001 | Monitor vystupni frekvence 0,00 - 99,99/100,0 - 400,0 (Hz) - - - 4-13
d002 | Monitor vystupniho proudu 0,0 —999,9 (A) - - - 4-13
d003 | Monitor sméru otaceni motoru | F (vpied) / O (stop) / r (vzad) - - - 4-13
. v s 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-
d004 ?:":l‘l‘;‘;z zpétné vazby PID 9999,/1000-9999/ {100- {999 (10000- - - - 4-13
g 99900)
(Priklad) svorky FW, 7,2,1: ZAR
o . FW ~_  svorky8,6,54,3:VYP
d005 MOIlltO’I‘ inteligentnich HYEREEE ZAP ) ) ) 4-14
VStlllelCh svorek I | I I I I | |
L PE v TVvYp
8 76 54 32 1
(Priklad) svorky 12,11:ZAP
- ﬂ, 15,14,13:VYP
4006 Mronltor, inteligentnich RN |_|ZAP ) ) ) 4-14
vystupnich svorek RN lvyp
T AL151413 1211
. . . 0,00-99,99/100,0-999,9/1000,-
d007 | Monitor vynasobené frekvence 9999./1000-3996 - - - 4-15
d012 | Monitor momentu -300, - +300, % - - - 4-15
d013 | Monitor vystupniho napéti 0,0 - 600,0 V - - - 4-15
d014 | Monitor vstupniho vykonu 0,0 - 999,9 kW - - - 4-15
d016 | Monitor celkové doby chodu 0,-9999,/1000-9999/ {100- {999 hod - - - 4-16
d017 | Monitor doby napajeni 0,-9999,/1000-9999/ {100- {999 hod - - - 4-16
d080 | Monitor po¢tu poruch - - - 4-16
d081 | Monitor poruchy 1 - - - 4-16
d082 | Monitor poruchy 2 Kdd poruchy, frekvence (Hz), proud - - - 4-16
d083 | Monitor poruchy 3 (A), napéti (V), doba chodu (hod), - - - 4-16
d084 | Monitor poruchy 4 doba napajeni (hod) - - - 4-16
d085 | Monitor poruchy 5 - - - 4-16
d086 | Monitor poruchy 6 - - - 4-16
d090 | Monitor varovani Kéd varovani - - - 4-99
0,0; Startovaci frekvence -
F001 | Vystupni frekvence maximalni frekvence (2 maximalni 0,00 + + 4-17
frekvence) (Hz)
F002 | 1. doba rozbéhu 0,01-99,99/100,0-999,9/1000, 30,00 + + 4-19
-3600, (s)
F202 | 2. doba rozbéhu 0,01-99,99/100,0-999,9/1000, 30,00 + + 4-19
-3600 (s)
F302 |3. doba rozbéhu 0:01-99.99/100,0-939,5/1000, 30,00 + + 4-19
-3600, (s)
F003 | 1. doba dob&hu 0:01.99.99/100,0-939,5/1000, 30,00 + + 4-19
-3600, (s)
F203 | 2. doba dobéhu 0,01-99,99/100,0-599,9/1000, 30,00 + + 4-19
-3600, (s)
F303 | 3. doba dobéhu 0,01-99,99/100,0-999,9/1000, 30,00 + + 4-19
-3600, (s)
F004 | Volba sméru otaceni 00 (VRED); 01 (VZAD) 00 - - 4-17

(Pozn.1) Zména mdédu béhem chodu volbou b031 (Volba softwarového zamku.).

(Pozn. 2) Nezapomeiite stlacit tlacitko ,,STR®, kdyz ménite hodnotu .
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Rozsah nastaveni

00(VR)/01(svorkovnice)/02(panel)/03(RS485)

Nastaveni za
chodu

Zména

médu za

chodu

Strana

g A001 Volba mista zadavani frekvence /04(v01ile1névjednolka 1)/ 05(v01i1elnéjednolk§1 2) 01 - B 4-17
22002 [ Volba mis ovldn e T I B BT
z A003 | Zéakladni frekvence 30 = Max. frekvence [Hz] 50./60. - - 4-20
‘E A203 | Zakladni frekvence pro 2. motor 30 + Max. frekvence 2. motoru [Hz] 50./60. - - 4-20
-5 A303 | Zakladni frekvence pro 3. motor 30 + Max. frekvence 3. motoru [Hz] 50./60. - - 4-21
ﬁ A004 | Maximalni frekvence 30 Hz + 400 [Hz] 50./60. - - 4-21
E{]“ A204 | Maximalni frekvence pro 2. motor 30 Hz + 400 [Hz] 50./60. - - 4-21
A304 | Maximalni frekvence pro 3. motor 30 Hz + 400 [Hz] 50./60. - - 4-22
A005 | Volba funkee svorky AT oy ¢ Sverky AT 01 (zméma 0| g9 - - 422
ﬁ 00 (samostatn&)/01 (pomocna rychlost k O, OI)
g A006 | Volba funkce O2 gl:\l;z;’f;::lz;le)/ 02 (pomocna rychlost k O, OI) 00 - - 4-23
%D .o AO11 | Zadana vystupni pocateni frekvence pti nule signalu 0,00-99,99/100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-23
S 3 A012 | Zadana vystupni frekvence pii koncové hodnoté 0,00-99,99/100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-23
g " A013 | Posun signdlu pocate¢ni vystupni frekvence 0+ 100 % 0. - + 423
é A014 | Hodnota signalu koncové vystupni frekvence | 0+ 100 % 100. - + 4-24
| AO15 | Pocatetni frekvence pfi nulovém signalu 01 o fpaynee dand AOLD 01 . + 4-46
A016 | Casova konstanta filtru 1+ 30 krat 8. - + 4-46
A019 | Volba zadavani pevnych rychlosti 8(1) giﬁ?xe Sljuss::ﬁlgcrﬁlc (ESS;'SPV‘::}:;;:‘ svorek/ 00 - - 4-46
A020 | Pevna rychlost 0 00, startovaci frekvence + max. frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
A220 Pevna rychlost 0 pro 2. motor 00, startovaci frekvence + max. frekvence pro 2. motor [Hz] 0’00 + + 4-46
8 A320 | Pevna rychlost 0 pro 3. motor 00, startovaci frekvence + max. frekvence pro 3. motor [Hz] 0,00 + + 4-46
§ A021 | Pevna rychlost 1 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
5 | A022 | Pevnd rychlost 2 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
f A023 | Pevna I‘yCthSt 3 00, Startovaci frekvence + maximélni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
§ A024 | Pevna rychlost 4 00, Startovaci frekvence + maximélni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
a A025 | Pevna rychlost 5 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
*? A026 | Pevna rychlost 6 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
‘a A027 | Pevna rychlost7 00, Startovaci frekvence + maximélni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
Eo A028 | Pevna rychlost 8 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
% A029 | Pevna rychlost 9 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
= | A030 | Pevna rychlost 10 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
2\ A031 | Pevna rychlost 11 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
% A032 | Pevna rychlost 12 00, Startovaci frekvence + maximélni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
8 A033 | Pevna rychlost 13 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
§ A034 | Pevna rychlost 14 00, Startovaci frekvence + maximalni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
‘2 A035 | Pevna rychlost 15 00, Startovaci frekvence + maximélni frekvence [Hz] 0,00 + + 4-46
:‘2 A038 | Nastaveni tipovaci frekvence 00, Startovaci frekvence + 9,99 [Hz] 1,00 + + 4-48
00-(Volny dobéh po stopu tipovani)/01-(stop deceleraci po
stopu tipovéni)/QZ»(ss:brzdéni po svt(vpu'ti['\ovzini/rnsiiéinné pri
A039 | Volba tipovini B e AT L e I [ [
;]Iﬁ,\:;nplr/, E:n(:gz)pﬁ chodu)/05-(ss-brzdéni po stopu tipovani /
A041 | Volba momentového boostu fif’&éiﬁﬁ;'ggg;mw boost) /01 - (Automaticky 00 - - 4-27
A241 | Metoda momentového boostu pro 2. motor &Oom(;l:g:'ytg:;f)" tovy boost) /01 - (Automaticky 00 - - 4-27
o A042 | Ruéni momentovy boost 0,0 + 20,0 % [%] max. vystupni napéti 1,0 + + 4-27
=% | A242 | Ru¢ni momentovy boost pro 2. motor 0,0 + 20,0 % [%] max. vystupni napéti 1,0 + + 4-27
§ A342 | Ru¢ni momentovy boost pro 3. motor 0,0 + 20,0 % [%] max. vystupni napéti 1,0 + + 4-27
£ | A043 | Bod ruéniho momentového boostu 0,0 + 50,0 % [%] z4kladni frekvence 5,0 + + 4-27
% A243 | Bod ruéniho momentového boostu pro 2. motor | 0,0 + 50,0 % [%)] zakladni frekvence pro 2. motor 5,0 + + 4-27
S A343 | Bod ruéniho momentového boostu pro 3. motor | 0,0 + 50,0 % [%)] zakladni frekvence pro 3. motor 5,0 + + 4-27
S [hoda | Rizeni 1. motoru WO (ren L7702 tomUNTB | g A R e
A244 | Rizeni 2. motoru 00-(VC) /01 - (VP exp. 1,7)/ 02 - (volna U/f) / 03 - 00 _ _ 425
V SLV) / 04 - (0 Hz-SLV) / 05 - (V2)
A344 | Rizeni 3. motoru 00 - (VC)/01 - (VP exp. 1,7) / 02 - (volna U/f) 00 - - 4-25
A045 | Vystupni napétovy zisk 20 + 100 [%] 100. + + 4-24
A051 | Volba ss. brzdéni 00 - (nefunkéni )/ 01 - (funkéni) 00 - + 4-28
£ [ A052 | Frekvence ss. brzdéni 0,00 - 60,00 [Hz] 0,50 - + 4-28
E A053 | Doba ¢ekani na ss - brzdéni 0,0 + 5.0 [sek] 0,0 - + 4-28
o | A054 | Sila ss.brzdéni 0+ 100 [%] 0. - + 4-28
£ | A055 | Doba ss. brzdéni 0,0 + 60,0 [sek] 0,0 R + 428
% A056 | Volba reakce ss - brzdéni 00 (reakce na hranu) / 01 (reakce na Grover) 01 - + 4-28
% A057 | Sila ss. brzdéni (pfi startu) 0+ 100 [%] 0. . + 4-28
o | A058 | Doba ss. brzdéni (pii startu) 0,00 + 60,0 [sek] 0,0 - + 4-28
A059 | Nosna frekvence ss. brzdéni 0,5 + 15 [kHz] (sniZeni jmen. hodnot) 5,0 - - 4-28

4-6
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Rozsah nastaveni

as
-FE/- FU

Nastaveni

za chodu

Zména
médu
za
chodu

Strana

1. horni limit frekvence 0,0; 1. dolni limit + max. frekvence [Hz] 0,00 +
% | A261 | 2. horni limit frekvence 0,0; 2. dolni limit + 25. max. frekvence [Hz] 0,00 - + 4-31
i: A062 | 1. dolni limit frekvence 0,0; start. frekvence + max. frekvence [Hz] 0,00 - + 4-31
g A262 | 2. dolni limit frekvence 0,0; start.frekvence + 2. max. frekvence [Hz] 0,00 - + 4-31
g A063 | Preskakovana frekvence 1 0,00 +99.99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-32
—«‘: % A064 | Sitka skoku 1 0,00 + 10,0 [Hz] 0,50 - + 4-32
E ’f: A065 | Preskakovand frekvence 2 0,00 +99.99/100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-32
% “["A066 | Sitka skoku 2 0,00 + 10,0 [Hz] 0,50 - + 4-32
é A067 | Pieskakovana frekvence 3 0,00 +99.99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-32
£ [ A068 Sitka skoku 3 0,00 + 10,0 [Hz] 0,50 - + 4-32
E A069 | Frekvence postaveni rozbéhu 0,00 +99.99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-32
A070 | Doba pozastaveni rozb&hu 0,00 + 60,0 [Hz] 0,0 - + 4-33
A071 | Volba PID 00-(nefunk¢éni) / 01-(funkéni) 00 - + 4-33
S [ A072 | PID - P zesileni 02+5,0 1,0 + + 433
?o A073 | PID - I zisk 0,0 +3600,0 [ sek] 1,0 + + 4-33
21A074 | PID- D zisk 0,00 + 100,0 [ sek] 0,00 + + 4-33
% A075 | Méfitko PID 0,01 + 99,99 [%] 1,00 - + 4-33
A076 | Volba zpétné vazby PID 00 (Zp. vazba: OI)/ 01 (Zp. vazba: O) 00 - + 4-20
.4 A081 | Volba AVR (regulace napéti) 00 (vzdy zapnuto) / 01 (vzdy vypnuto) / 02 02 ] ] 4-20
BES (vypnuto pfi deceleraci)
ik A082 | Volba jmenovitého napéti motoru ?f;)(;/25175;/262(;)(§2[3\7()]/240/380/400/415/440/460 (2233(2)/2106%))/( 4-34
A085 | Volba médu provozu E)O: (N ormal_m provoz) / 01 - (provoz 00 ) ) 434
Setfeni energie) / 02 (Fuzzy)
A086 | Nastav. odezvy Setieni energie / piesnosti 0,0 + 100,0 [sek] 50,0 + + 4-35
. | A092_[2. doba rozbehu 0,01 = 99,99/ 100,0 = 999,9 / 1000 < 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
2| A292 | 2. doba rozb&hu pro 2. motor 0,01 + 99,99 /100,0 + 999,9 / 1000 + 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
é A392 | 2. doba rozbéhu pro 3. motor 0,01 + 99,99 /100,0 + 999,9 / 1000 + 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
:g A093 | 2. doba dobéhu 0,01 +99,99/100,0 +999,9 / 1000 + 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
rq-';’ A293 | 2. doba dobé&hu pro 2. motor 0,01 +99,99 /100,0 + 999,9 / 1000 + 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
«2 A393 | 2. doba dobéhu pro 3. motor 0,01 + 99,99 /100,0 + 999,9 / 1000 + 3600 [sek] 15,00 + + 4-35
2 [A094 | Volba piechodu na 2. akcel/decel 00(svorka 2CH), 01 (pfi nastaveni frekvence) 00 - B 4-35
E A294 | Volba ptechodu na 2. akcel/decel (2. motor) 00(svorka 2CH), 01 (pfi nastaveni frekvence) 00 - - 4-35
2 | A095 | Frekvence pro zahdjeni 2. akcelerace 0,00 + 99,99/ 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - - 4-35
% A295 | Frekvence pro zahajeni 2. akcelerace (2. 0,00 + 99,99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - - 4-35
2 motor)
2 | A096 | Frekvence pro zahajeni 2. decelerace 0,00 + 99,99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - - 4-35
= A296 | Frekvence pro zahdjeni 2. decelerace (2. motor) 0,00 + 99,99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - - 4-35
A097 | Volba kiivky rozbéhu 00 (ptimka), 01 (S-kiivka), 02 (U- kiivka), 03 00 - - 4-36
(Obracena U- kiivka)
A098 | Volba kiivky decelerace 00 (pfimka), 01 (S-ktivka), 02 (U- kiivka), 03 00 - - 4-36
(Obracena U- kiivka)
A101 | Ol-frekvence pii min. signalu 0,00 + 99,99 /10,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-23
g A102 | Ol-frekvence pii max. signalu 0,00 + 99,99 / 10,0 =+ 400,0 [Hz] 0,00 - + 423
?E g| A103 | Ol-posun pii min. signalu 0, + 100, [%] 20 _ + 223
8 é A104 | OlI-posun pii max. signalu 0, + 100, [%] 100 - + 4-23
_L>’ % A105 | Nastaveni frekvence pfi nulovém vst. signalu | 00 (start pti frekvenci A101) /01 (0 Hz) 01 - + 4-23
“E | A111 | O2-frekvence pfi min. sign. 0,00 + 99,99 / 10,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 423
2 | A112 | O2-frekvence pii max. sign. 0,00 + 99,99 /10,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-23
E A113 | O2-piepéti min. sign. -100 + 100 [%] -100 - + 4-23
All4 | O2-pfepéti max. sign. -100 = 100 [%] 100 - + 4-23
33| Al31 | Konstanta zakiiveni rozbéhové kiivky 01 (malé zakfiveni) + 02 (velké zakfiveni) 02 - + 4-36
<& A132 | Konstanta zakfiveni dob&hové kiivky 01 (malé zakiiveni) + 02 (velké zak¥iveni) 02 - + 4-36
00(hlaseni poruchy)/01(start 0Hz)/02(start po
b001 | Volba reakce na poruchu ménice vyrovnani frekvenci)/03(Porucha po vyrovnani 00 - + 4-37
_qé frekvenci a deceleraénim stopu)
IS °g b002 | Pripustnd doba podpéti napdjeni 0,3 + 1,0 (sek) 1,0 - + 4-37
f‘é’ g b003 | Doba ¢ekani po obnoveni napajeni 0,3 + 1,0 (sek) 1,0 - + 4-37
;_ E 5004 ]Ij;ﬁ;l;r(;(:?:suztréta napajeni / porucha podpéti gg}(}l;l;f:gl;é;l;) (/1 e()Cl éi?;ﬁé,;? 10/0(1]26 lIl\jIeSi;t:Jrl;kéni 00 i . 437
é = b005 Krétkv(zdobé‘z‘tréta napajeni / podpéti - volba poctu 00(16-krat) / 01(Libovolng) 00 ) + 437
8 pokusii o restart
< [b006 | Volba reakce na ztrétu fize 00(nefunkéni) / 01(funkéni) 00 - 4-38
b007 | Zadani frekvence pro vyrovnani frekvenci 0,00 + 99,99 /100,0 - 400,0 [Hz] 0,00 - 4-37

4-7




Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

FUNKCNI MODUS

Zména
Nastaveni moédu
za chodu za

Pivodni
tovarni

Rozsah nastaveni “pastaveni Strana

Nazev funkce

-FE/- FU chodu

pulzni posloupnosti)/zadné(NO: Neptitazeno)

, . Lo Jmenovity
b012 | Uroven elektron. tep. ochrany 0,2*jmen. proud ménice + 1,2*] proud + 4-39
menice
, . " Jmenovity
b212 | Urovern elektron. tep. ochrany (2. motor) | (0,2 + 1,20)*jmen. proud. ménice proud + 4-39
menice
< , . . . Jmenovity
§ b312 | Urover elektron. tep. ochrany (3. motor) | (0,2 + 1,20)*jmen. proud. ménice proud + 4-39
'J: — menice
Q 00 (redukovana charakter) / 01 (konstantni charakteristika)
‘3 b013 | Volba elektron. tep. ochrany /02 (volnd charakteristika) 01 + 4-39
=] 00 (redukovana charakter) / 01 (konstantni charakteristika)
TS. b213 | Volba elektron. tep. ochrany (2. motor) | 5 voln charakieristika) 01 + 4-39
k 4 charak 1 (k i charakteristik
£1b313 | Volba elektron. tep. ochrany (3. motor) ?gz(r(id(ﬁng‘gl‘:;k;ﬁs&%/0 (konstantni charakteristia) | )1 + 4-39
E b015 Frekvence bodu 1 volné tepelné charakteristiky 0,0 +400,0 [Hz] 0, + 4-40
é’ b016 Proud bodu 1 volné tepelné charakteristiky 0,0 + 1000 [A] 0,0 + 4-40
b017 Frekvence bodu 2 volné tepelné charakteristiky 0,0 +400,0 [Hz] 0, + 4-40
b018 Proud bodu 2 volné tepelné charakteristiky 0,0 + 1000 [A] 0,0 + 4-40
b019 Frekvence bodu 3 volné tepelné charakteristiky 0,0 +400,0 [Hz] 0, + 4-40
b020 Proud bodu 3 volné tepelné charakteristiky 0,0 + 1000 [A] 0,0 + 4-40
00(Nefunkéni)/01(Funkéni pfi rozbéhu nebo konstantni
SRS rychlosti)/02(Funkéni pii konstantni rychlosti)/03(funkéni
b021 Volba omezovani pretlzenl pfi rozb&hu nebo konstantni rychlosti (zvySeni rychlosti 01 + 4-41
v regenera¢nim modu))
, . . Jmenovity
b022 | Uroven omezeni pretizeni (0,50 +2,00) * jmen. proud ménice proud mé- + 4-41
nice*1,5
‘QE) b023 | Casova konstanta omezovani pretizeni 0,10 + 30,0 [sek] 1,00 + 4-41
N 00(Nefunkéni)/01(Funkéni pti rozb&hu nebo konstantni
= RN rychlosti)/02(Funkéni pfi konstantni rychlosti)/03(funkéni
% b024 | Volba omezovani ptetizeni 2 pfi rozb&hu nebo konstantni rychlosti (zvy3eni rychlosti 01 + 4-41
= v regenera¢nim modu
E . ~ rw , . . Jmenovity
5| b025 | Uroven omezeni pretizeni 2 0,50 x jmen. proud - 1,5 x jmen. proud | proud mé- + 4-41
nice*1,2
b026 | Casové konstanta omezovani pietizeni 2 (0,10 + 30,0) sek 1,00 + 4-41
00(Vsechny parametry kromé b031 jsou zablok. svorkou
i i i SFT)/O](V§ech11y parametry kromé b031 a vyst. frekvence
b031 | Volba modu softwarového zdmku jsou zablok SFT)/02(viechny par. kromé b031 01 + 4-50
zablok.)/03(vSechny parametry b031 a vyst. frekvence
blok.)/10(mozno ménit data pfi chodu)
« | b100 Frekvence bodu 1 U/f 0 + frekvence bodu 2 [Hz] 0, - 4-26
S [ b101 Napéti bodu 1 U/f 0+ 800,0 [V] 0,0 - 4-26
2 b102 Frekvence bodu 2 U/f 0 + frekvence bodu 3 [Hz] 0, - 4-26
‘é b103 Napéti bodu 2 U/f 0+3800,0[V] 0,0 - 4-26
& [ blo4 Frekvence bodu 3 U/f 0 + frekvence bodu 4 [Hz] 0, - 4-26
:é b105 Napéti bodu 3 U/f 0 +800,0 [V] 0,0 - 4-26
= | blo6 Frekvence bodu 4 U/f 0 + frekvence bodu 5 [Hz] 0, - 4-26
;8 b107 Napéti bodu 4 U/f 0+800,0 [V] 0,0 - 4-26
% b108 Frekvence bodu 5 U/f 0 + frekvence bodu 6 [Hz] 0, - 4-26
Z | b109 Napéti bodu 5 U/f 0+ 800,0 [V] 0,0 - 4-26
§ b110 Frekvence bodu 6 U/f 0 + frekvence bodu 7 [Hz] 0, - 4-26
‘2 bll11 Napéti bodu 6 U/f 0+ 800,0 [V] 0,0 - 4-26
S | bll12 Frekvence bodu 7 U/f 0+ 400 [Hz] 0, - 4-26
“ b113 Napéti bodu 7 U/f 0+ 800,0[V] 0,0 - 4-26
01(RV:zpét)/02(CF1:Pevné rychlosti(1)/03 (CF2: Pevné
‘Té C001 | Nastaveni inteligentniho Vsmpu 1 rychlosl?(z)/04(CF3:Pevné rychlosti (3)/05(CF4: Pevné. 18 + 4-45
) rychlosti(4)/06(JG:Tipovani) /07(DB:Externé ss-brzdéni)/
I 08(SET:2.tizeni)/09(2CH: 2.akcelerace/decelerace)/11
= L. . , (FRS: volny dobéh)/12 (EXT:vn&j&i porucha)/13 (USP:
é €002 | Nastaveni lntehgentnlho Vstupu 2 Ochrana proti neo¢ekavanému startu)/14 (CS:piep. ze 16 + 4-45
a, sit8)/ 15(SFT: softwareovy zamek)/16(AT: Volba analog.
é L. . ; vstupti napéti/proud)/17 (SET3:3.tizeni)/ 18(RS: reset
£ | C003 | Nastaveni inteligentniho vstupu 3 ménice) /20 (STA:3-dratové chod) /21(STP: 3-dritové 06 + 4-45
% s piidrzi)/22(F/R: 3-dratové vpred/vzad)/23(PID: Volba
= PID)/24 (PIDC: reset integraéni slozky) /26(CAS: funkce
= | C004 | Nastaveni inteligentniho vstupu 4 sfunkee prepinani zisku fizen) /27(UP: funkee VICE - 11 + 4-45
gl) elektron. motorpotu)/28 (DWN: funkce MENE -elektron.
:T")‘ motorpotu)/29(UDC: Nulovani dat motorpotu)/31(OPE:
= I . r Volba ovladani 1u) /32(SF1: Pevné rychlosti 1-
£ | C005 | Nastaveni inteligentniho vstupu 5 bi‘t)ov?:)o/v 32(2;11:122: };i?/i: l)'ychl(osti 2-bei‘t/:\?5§3/§4(g?;:Pcvné 09 + 4-45
g rychlosti 3-bitové/35(SF4: Pevné rychlosti 4-bitové/ 36
< L. . , (SF5: Pevné rychlosti 5-bitové)/ 37(SF6: Pevné rychlosti
§ | C006 | Nastaveni inteligentniho vstupu 6 6-bitove/38 (SF7:Pevné rychlosti 7-bitovd) /39 (OLR: 03/13 + 4-45
;‘ zména omezeni pietizeni)/40(TL:Volba momentového
= omezeni)/41 (TRQI: Piepnuti momentového limitu 1) /42
s % . . ..
2| C007 | Nastaveni inteligentniho vstupu 7 (TRQ2Pfepnuti momentového limitu 2)/ 43(PPL: P/PI 02 + 4-45
s prepinani reg. rychlosti)/44(BOK: potvrzeni brzdéni)/45
4 (ORT: Orientace)/46(LAC: zruseni LAD)/47(PCLR:
Z | C008 | Nastaveni inteligentniho vstupu 8 mazini odchylky polohy)/48(STAT: povolent vstupu 01 + 4-45




Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

FUNKCNI MODUS

Pivodni Zména
tovarni Nastaveni moédu
nastaveni  za chodu za
_-FE/-FU _chodu

Rozsah nastaveni Strana

Nazev funkce

CO011 Volba funkce int. vstupu 1 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 - + 4-46
é C012 | Volba funkce int. vstupu 2 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 - + 4-46
g g C013 | Volba funkce int. vstupu 3 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 + 4-46
é Z C014 | Volba funkce int. vstupu 4 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 01/00 + 4-46
g % CO015 | Volba funkce int. vstupu 5 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 + 4-46
> g
; 2 C016 | Volba funkce int. vstupu 6 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00/01 + 4-46
g % C017 | Volba funkce int. vstupu 7 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 - + 4-46
§ C018 | Volba funkce int. vstupu 8 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 - + 4-46
C019 | Volba funkce int. vstupu FW [ZAP/ROZP] | 00 (ZAP) / 01(ROZP) 00 - + 4-46
. , 00(RUN: chod)/01(FA1: dosazeni. frekvence typu
C021 | Nastav. int. vystupu 11 1)/02(FA2:dosazeni frekvence typu 2)/03 (OL: predb&iné 01 - + 4-57
l= hlageni ptetizeni)/04(OD: velka odchylka)/05 (AL: poplach)/
L2 C022 | Nastav. int. V}”Sl’llpu (12) 06(FA3: dosazeni zadané frekvence)/ 07(0TQ: momentové 00 _ + 4-57
g pietizeni)/ 08(IP:okamzity stop)/09 (UV: podpéti) /10 (TRQ:
o . , momentové omezeni) /11 (RNT:piekroceni zadané doby chodu)
10~ C023 | Nastav. int. vystupu (13) /12 (ONT:prekroceni zadané doby zapnuti)/13 (THM: Vystraha 03 - + 4-57
g g od tepla)/19(BRK: Sign. uvolnéni brzdy)/20 (BER: Sign.
= 7 C024 | Nastav. int. V}'/Stupu (14) porucha brzdy)/21 (ZS: Dosazeni nulova rychlosti)/22 (DSE: 07 - + 4-57
g = Sign. zvyseni odchylky rychlosti)/ 23 (POK: Sign. dosazeni
s g . ’ polohy)/24(FA4: Sig. o frekvenci nad 2)/25 (FAS5:Sign. dosazeni
§ g C025 | Nastav. int. vystupu (15) frekvence)/26(0L2: predb&zné hlaseni pretizeni 2) 08 - + 4-57
> (Inteligentni vystupni svorky 11 - 13 nebo 11 - 14 mohou mit
' 9 C026 | Nastav vyst. relé hlaseni poruchy vyznam ACO - AC2 nebo ACO - AC3).(Vystup kédu poplachu, 05 - + 4-57
> je-li zvolen vystup koédu v C62.)
2 [co27 | volba svorky FM 00(Vystupni frekvence)/01 (Vystup proudu)/02 00 B + 4-63
2 (Vystup momentu)/03(digitalni vystup frekvence)
€028 | Volba svorky AM J4(Vistup napéti)/05(elektricky prikon)/06(pomérné 00 - + 4-64
C029 | Volba svorky AMI tepelné zatizeni)/07(Frekvence LAD) 00 - + 4-64
C031 | Int. vystup 11 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 - + 4-58
C032 | Int. vystup 12 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 - + 4-58
C033 | Int. vystup 13 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 - + 4-58
C034 | Int. vystup 14 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 - + 4-58
C035 | Int. vystup 15 [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 00 - + 4-58
C036 | Vystupni relé poplach [ZAP/ROZP] 00 (ZAP) /01 (ROZP) 01 - + 4-58
TR A s 00(Pfi akcel. a decel. a konst. rychlosti) / 01(Pfi
X C040 | Modus signalu predbézného hlaseni pretizeni koﬁs:;r?trfiery:hlsztei) a konst. rychlosti) / 01(Pfi 01 - + 4-42
§ , jmen.
2 C041 | Uroveti predbézného hlaseni pretizeni 0,0 + 2,0 * jmen. proud ménice [A] proud - + 4-42
S ménice
§ C042 | Nastaveni dosazeni frekvence pfi rozbéhu 0,00 + 99,99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-59
2| €043 | Nastaveni dosazeni frekvence pfi deceleraci | 0,00 + 99,99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-59
; C044 | Nastaveni urovné PID odchylky 0,0 + 100 [%] 3,0 - + 4-33
& | C045 | Nastaveni dosazené frekvence pfi akceleraci 2 | 0,00 + 99,99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-59
‘£ | €046 | Nastaveni dosaZené frekvence pfi deceleraci2 | 0,00 +99,99 / 100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-59
2 Nastaveni irovné¢ momentového pretizeni
< .
Z CO055 (motoricky vpred) 0 +200 [%] 100, - + 4-59
Z Nastaveni irovné momentového pretizeni .
Cos6 (generétoricky vzad) 0+200 [%] 100, - + 4-59
Nastavni arovné momentového pietizeni i
C057 (motoricky vzad) 0+200 [%] 100, - + 4-59
Nastaveni irovné momentového pretizeni X
CO058 (generitoricky vpred) 0 +200 [%] 100, - + 4-59
C061 | Nastaveni urovné tepelného varovani 0+ 100 [%] 80, - + 4-59
C062 | Volba kodu hlaseni poruchy 00 (Nefunkéni) / 01 (3. bit) / 02 (4. bit) 00 + 4-59
C063 | Nastaveni rovné detekce nulové rychlosti 0,00 + 99,99 / 100,0 [Hz] 0,00 + 4-59
C070 | Misto nastavovani dat 02(zpétnovazebni test)/03(RS485)/04(vol. jedn. 1)/05(vol. jedn. 2) 02 + 4-82
E . CO71 Pfenosova komunikacéni rychlost 02(Test)/03(2400bps)/04(4800bps)/05(9600bps)/06(19200bps) 04 + 4-82
é g C072 | Komunikaéni kéd (&islo stanice) 1+32 1, + 4-82
|§ '§ C073 | Pocet komunikacnich bitii 7(7-bittr)/8(8-bitir) 7 + 4-82
é g C074 | Parita 00(zadna) / 01(Suda)/ 02(licha) 00 + 4-82
>
‘£ C075 | Pocet stop bitl 1 (1 bit) /2 (2 bity) 1 + 4-82
C078 | Doba cekani na komunikaci 0,0 + 1000 [msek] 0, + 4-82
€081 | Adjustace O 0, +9999/1000 + 6553 (10000 -+ 65530) Predbézné + y
o nastaveni
k<] = T
o : X i X Predbézné
§D C082 | Adjustace OI 0, +9999/1000 + 6553 (10000 + 65530) nastaveni + -
) . Predbézné
§ g C083 | Adjustace O2 0, +9999/1000 + 6553 (10000 + 65530) nastaveni -
= 54 C085 | Adjustace termistoru 0,0 + 1000, 105,0 4-64
:% C086 | Adjustace offsetu AM 0,0-10,0 [V] 0,0 4-64
§ C087 | Adjustace AMI 0,0 - 250, 50 4-64
- Predbézné
C088 | Adjustace offsetu AMI 0-20,0 [mA] nastaveni 4-64




Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

FUNKCNI MODUS
Pivodni Zména
Nazev funkce Rozsah nastaveni %%% Strana
-FE/- FU chodu
b034 | Urovei doby chodu / iroveii doby napéjeni 0,-9999./1000 + 6553/10000 + 65530hod 0, - + 4-61
b035 | Omezeni sméru otaceni 00-(vzad je funkéni)/01-( jen vpied)/02-(jen vzad) 00 - - 4-17
b036 Start snizenym nap&tim 00’(Vstar’t malo §qiienym napéti) + 06(start hodné 06 _ . 4-43
snizenym napé&tim)
00(Vsechny displeje)/01(Kazdy funkéni
b037 | Volba udaji displej)/02(Uzivatelské nastaveni/hlavni 00 - + 4-66
nastaveni)
b040 | Volba médu momentového omezeni 00(4-kvadrantovy mOdus)/,O L(ovladani ze 00 - + 4-80
svorkovnice)/02(analogovy vstup)
Nastaveni trovné moment. limitu 1 (Vpred X ‘o
b041 motoricky - 4 kvadr. modus) 0+ 200 [%] / No (nefunkéni) 150, - + 4-80
Nastaveni urovné moment. limitu 2 (Vzad X o
b042 genertoricky - 4 kvadr. modus) 0+ 200 [%] / No (nefunkéni) 150, - + 4-80
Nastaveni tirovné moment. limitu 3 (Vzad motorick .,
b043 |~ 4 kvadr. modus) ( Y10=+200 [%] / No (nefunk¢ni) 150, - + 4-80
Nastaveni urovné moment. limitu 4 (Vpred . "
b044 generdtoricky - 4 kvadr. modus) 0+ 200 [%] / No (nefunkéni) 150, - + 4-80
b045 | Volba momentového LAD-STOP 00(nefunk¢ni)/01(funkéni) 00 - + 4-81
b046 | Volba prevence chodu vzad 00(nefunk¢ni)/01(funkéni) 00 - + -
b050 Volba non-stop funkce pfi kratkodobé ztraté napajeni 00(nefunkéni)/01(funkéni) 00 - + 4-71
b051 | Nastaveni pocatecniho napéti non-stop funkce | 0,0 + 999,9 [V] 0,0 - + 4-71
b052 OV-LAD STOP troveti - nastaveni pfi non-stop funkei 0,0 +999,9 [V] 0,0 - + 4-71
b053 | Nastaveni doby decelerace non-stop funkce 0,01-99,99/100,0-999,9/1000,-3600, s 1,00 + 4-71
b054 | Nastaveni sitky decelera¢ni frekvence non-stop funkce 0,00 + 10,0 [sek] 0,00 - + 4-71
b080 | Adjustace AM 0+ 255 150 + + 4-64
b081 | Adjustace FM 0+255 60 + + 4-63
b082 | Nastaveni startovaci frekvence 0,10 + 9,99 [Hz] 0,50 - + 4-43
b083 | Nastaveni nosné frekvence 0,5 + 12,0 [kHz] (sniZeni jmen. hodnot mozné) 3,0 + 4-21
PP 00(Mazani historie poruchy)/01(Inicializace tovarnich
b084 Modus inicializace dat)/02(Mazani historie poruch inicializace) 00 - - 4-65
b085 | Zem¢ inicializace 00(Japonsko)/01(Evropa)/02(USA) 01/02 - - 4-65
b086 | Koeficient nasobeni frekvence 0,1 +99,9 1,0 + + 4-15
= | b087 | Aktivace tlacitka stop na panelu 00(funk¢ni)/01(nefunkéni) 00 - + 4-18
£ | b088 | Modus reakce na zruseni FRS 00-(0Hz start)/01-(Start po vyrovnani frekvenci) 00 - + 4-51
© [ b090 | Pomer vyuziti brzdného odporu 0,0 + 100,0 [%] 0,0 - + 4-44
b091 | Volba mbddu stopu 00 (deceleracni stop) / 01 (volny dob&h) 00 - - 4-18
b092 | Rizeni chladiciho ventilatoru OOV(V.Z,dX ZVAVP)/OIA(Z"IP behem chodu, pfi napdjeni 00 - - 4-44
ménice jesté 5 minut po stopu)
00(nefunkéni)/01(funkéni<nefunkéni béhem
b095 | Volba brzdy stopu)/02(funkéni)(funkeni behem stopu) 00 - + 4-44
b096 | Uroven ZAP regen. brzdéni 330 +380/660 + 760 [V] 360/720 - + 4-44
b098 | Volba ochrany od termistort ?gggfﬁ:ggggg)(})ozmor funkéni)/02(Reg. 00 - + 4-64
b099 | Urovei poruchy od termistort 0,0 + 9999, [Ohm] 3000, - + 4-64
b120 | Volba fizeni brzdy motoru 00 (Nefunkéni) / 01 (Funk¢ni) 00 - + 4-69
b121 | Cekaci doba pro sepnuti brzdy 0,00 + 5,00 [sek] 0,00 - + 4-69
b122 | Cekaci doba pro rozb&h 0,00 + 5,00 [sek] 0,00 - + 4-69
b123 | Cekaci doba pro stop 0,00 + 5,00 [sek] 0,00 - + 4-69
bl124 | Cekaci doba na potvrzeni sepnuti brzdy 0,00 + 5,00 [sek] 0,00 - + 4-69
b125 | Uvolhovaci frekvence 0,00 - 99,9 /100,0 - 400,0 [Hz] 0,00 - + 4-69
jmen.
b126 | Uvolnovaci proud (0,00 + 2,00)* jmen. proud [A] proud - + 4-69
ménice
C091 | Volba debug modu 00 (Nezobrazen) / 01 (zobrazen) 00 - -
C101 | Volba funkce el. motorpotenciometru 00 (bez paméti udaje)/01(s paméti idaje) 00 - 4-54
00(Mazani poruchy pii ZAP)/01(Mazani poruchy pii
C102 | Volba resetu VYP)/02(Funkéni jen pfi poruse<reset pii ZAP>) 00 + + 4-53
C103 | Volba vyrovnavani frekvenci pfi resetu ?r(l(li)vlglnz(:is)tan)/OI(Start po vyrovnant 00 - + 4-53
i jmen.
C111 | Uroven piedbézného hlaseni pietizeni (0,0 +2,0) * jmen. proud [A] proud - + 4-42
ménife
Cl21 | Adjustace nuly O 0+ 9999/1000 + 6553/10000 + 65530 Predoczne + + -
C122 | Adjustace nuly OL 0+ 9999/1000 + 6553/10000 + 63530 Predbene + + -
C123 | Adjustace nuly 02 0+ 9999/1000 + 6553/10000 + 65530 Predbezne + + -




Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

FUNKCNI MODUS

Ostatni

Nazev funkce

Rozsah nastaveni

00(Nefunkéni)/01(Funkéni motor se

i Nastaveni

za chodu

Zména

moédu

za

chodu

Strana

HO001 | Volba automatického naladéni . Y o 00 - + 4-72

netoci)/02(Funkéni motor se toci)

00(Data motoru Hitachi)/01(Data z automat.
HO002 | Volba konstant 1. motoru naladéni)/02(Data z aut. naladéni s pribéznym 00 - - 4-72

dolad’ovanim)

00(Data motoru Hitachi)/01(Data z automat.
H202 | Volba konstant 2. motoru naladéni)/02(Data z aut. naladéni s prib&znym 00 - - 4-72

dolad’ovanim)

, Prednas-
HO003 | Volba vykonu 1. motoru 0,20 + 75,0 [kW] {aveno - - 4-72
H203 | Volba vykonu 2. motoru 0,20 + 75,0 [kW] Plodnas-| - 4-72
HO004 | Volba poctu pdla 1. motoru 2/4/6/8 polu 4 - - 4-72
H204 | Volba poctu péli 2. motoru 2/4/6/8 polu 4 - - 4-72
HO05 Nastaveni odezvy regulace rychlosti 1. 0.001 + 9.999/10,00 - 65,53 1,590 ) . 477
motoru

H205 giig‘rfl eni odezvy regulace rychlosti 2.1 141 . 9.999/10,00 - 65,53 1,590 - ¥ 4-77
HO006 | Stabiliza¢ni faktor 1. motoru 0, + 255, 100, 4-67
H206 | Stabiliza¢ni faktor 2. motoru 0, + 255, 100, 4-67
H306 | Stabiliza¢ni faktor 3. motoru 0, + 255, 100, 4-67
H020 | R1 - 1. motoru 0,000 - 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- - - 4-49
H220 | RI - 2. motoru 0,000 - 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- - - 4-49
HO021 | R2 - 1. motoru 0,000 - 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- | - 4-49
H221 | R2 - 2. motoru 0,000 - 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- | - 4-49
H022 | L - 1. motoru 0,00 +99,99/10,00 + 65,53 [mH] Prednas-| - 4-49
H222 | L - 2. motoru 0,00 + 99,99/10,00 + 65,53 [mH] Prednas- | - 4-49
H023 | Io - 1. motoru 0,00 = 99,99/100,0 + 655,3 [A] Prednas= | - 4-49
H223 | o - 2. motoru 0,00 + 99,99/100,0 + 6553 [A] Prednas- | - 4-49
H024 | J - 1. motoru 0,00 = 9,999/10,00 + 655,3 [kgm?] Prednas- | - 4-49
H224 | J - 2. motoru 0,00 + 9,999/10,00 + 6553 [kgm”] Prednas- - - 4-49
H030 | R1 - 1. motoru (z automat. naladéni) 0,000 +9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] | et | - 4-49
H230 | R1 - 2. motor u (z automat. naladéni) 0,000 + 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- - - 4-49
HO31 |RI - 1. motor u (z automat. naladéni) | 0,000 +9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] | "ldras | - 4-49
H231 | RI - 2. motor u (z automat. naladéni) 0,000 = 9,999/10,00 + 65,53 [Ohm] Prednas- - - 4-49
HO032 | L - 1. motor u (z automat. naladéni) 0,00 + 99,99/100,0 + 655,3 [mH] Prednas- - - 4-49
H232 | L - 2. motor u (z automat. naladéni) 0,00 + 99,99/100,0 + 655,3 [mH] Plodnas | - 4-49
HO033 | Io - 1. motor u (z automat. naladéni) 0,00 + 99,99/100,0 + 655,3 [A] Prednas- - - 4-49
H233 | Io - 2. motor u (z automat. naladéni) 0,00 +99,99/100,0 + 6553 [A] Plednas-| - 4-49
HO034 | J - 1. motor u (z automat. naladéni) 0,000 + 9,999/10,00 + 99,99/100,0 + 655,3 [kg.m’] P::Vd;na;' - - 4-49
H234 |J - 2. motor u (z automat. naladéni) 0,000 + 9,999/10,00 + 99,99/100,0 + 655,3 [kg.m’] P [r:vd:;; - - 4-49
HO050 | P-zisk PI - 1. motor 0,00 +99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] | 100,0 + + 4-56
H250 | P-zisk PI - 2. motor 0,00 +99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] [ 100,0 + + 4-56
HO51 | I-zisk PI - 1. motor 0,00 + 99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] | 100,0 + + 4-56
H251 | I-zisk PI - 2. motor 0,00 + 99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] | 100,0 + + 4-56
HO052 | P-zisk P-regulatoru - 1. motor 0,00 + 10,0 1,00 + + 4-56
H252 | P-zisk P-regulatoru - 2. motor 0,00 + 10,0 1,00 + + 4-56
HO060 | 0 Hz - SLV omezeni - 1. motor 0, + 100,[%] 100, + + 4-59
H260 | 0 Hz - SLV omezeni - 2. motor 0, + 100,[%] 100, + + 4-49
HO70 | P-zisk PI — prepnuty 0,00 + 99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] | 100,0 + + 4-56
HO71 | I-zisk PI — ptepnuty 0,00 +99,99/100,0 + 999,9/1000 [%] | 100,0 + N 4-56
HO072 | P-zisk P regulatoru — pfepnuty 0,00 =+ 10,00 1,00 + + 4-56
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FUNKCNI MODUS

Nazev funkce

Rozsah nastaveni

Pivodni
tovarni

nastaveni
-FE/- FU

moédu

Zména

7a Strana

chodu

P001 | Volba reakce na poruchu vol. jednotky 1 | 00(Porucha)/01(Chod) 00 + -
P002 | Volba reakce na poruchu vol. jednotky 2 | 00(Porucha)/01(Chod) 00 + -
P0O10 | Volba vol. jednotky zpét. vazby 00(Nefunkéni)/01(01(Funkéni) 00 - -
- o (128. +9999./1000 - 6500/10000 + _ _
P0O11 | Nastaveni po¢tu pulzi IRC 65000 pulz 1024
00(modus aut. regulace
P012 | Volba mddu fizeni rychlosti)/01(modus aut. regulace 00 - -
polohy)
. . . 00(Modus 0)/01(Modus 1)/02(Modus
PO13 | Volba modu pulzni posloupnosti 2)/03(Modus 3) 00 - -
™ P014 | Nastaveni stop polohy pfi orientaci 0=+ 4095 0, - -
g PO15 | Nastaveni rychlosti pfi orientaci 0,00 + 99,99 / 100,0 + 120,0 [Hz] 5,00 - -
= . : »
E P016 | Volba sméru pfi orientaci 00(vpied)/01(vzad) 00 - -
-5 | PO17 | Nastaveni rozsahu ukongeni orientace 0, +9999,/1000(10000) pulzt 5, - -
> ; R TE Ry
T:) POI8 Nastavver}l df)by zpozdéni pfi hlaSeni 0.00 + 9.99 [sek] 0,00 _ _
2 ukondeni orientace
T; P019 | Volba umisténi elektronické pfevodovky | 00 (zp. vazba)/01(zadana hodnota) 00 - -
£ Po20 Nvastavenl citatele pfevodu elektronické 0, + 9999, 1, _ _
> prevodovky
z | poni Nastaverp erne{lovatele prevodu 0, + 9999, 1, _ _
z elektronické pifevodovky
P022 Nastaveni doptedného zisku polohové 0,00 + 99.99 / 100,0 - 655.3 0,00 _ _
regulace
P023 | Nastav. zisku smy¢ky regulace polohy 0,00 +99,99/100,0 0,50 - -
P025 | Volba kompenzace odporu rotoru 00(nefunkéni)/01(funkéni) 00 - -
P026 | Nastaveni Grovné& piekrodeni rychlosti 0,00 +99,99/100,0 + 150,0 [%] 135 - -
poz7 | Nastaveni urovné pro detekei poruchy 1 5 . 99 99/100,0 + 120,0 [Hz] 7,5 - -
piekroceni rychlosti
Volba digitalniho vstupu z volitelné ‘. ‘o
P030 jednotky digitélnich vstup 00(Nefunkéni)/01(Funkéni) 00 - -
Volba mddu digitalniho vstupu
P031 z volitehné jednotky digitalnich vstupl 00(Modus 0)/01(Modus 1)/02(Modus 2) 00 - -
U001 | Uzivatelska volba 1 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
U002 | Uzivatelska volba 2 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
U003 | Uzivatelska volba 3 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
s U004 | Uzivatelska volba 4 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
S| U005 | Uzivatelska volba 5 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
S| U006 | Uzivatelska volba 6 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
2]
g U007 | Uzivatelska volba 7 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
;& | U008 | Uzivatelska volba 8 Zadny/d001 + P0O02 neni + 4-66
= | U009 | Uzivatelska volba 9 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
U010 | Uzivatelska volba 10 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
U011 | Uzivatelska volba 11 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
U012 | Uzivatelska volba 12 Z4dny/d001 + P002 neni + 4-66
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4.3 Vysvétleni funkce

4.3.1 Monitorovaci modus

Monitorovani vystupni frekvence

Vztazné kody
Indikaéni kod d0O1 zobrazuje vystupni frekvenci ménice.
Data jsou zobrazena nasledovné: d001: Monitor vystupni
Kdyz d001 je zobrazeno, signalka ,,Hz* sviti. frekvence
(Zobrazeni)
0,00 + 99,99 : Zobrazeni s ptesnosti 0,01 Hz.

100,0 + 400,0 : Zobrazeni s ptesnosti 0,1 Hz

Monitorovani vystupniho proudu

Vztazné kédy
Indikaéni kod d002 zobrazuje hodnotu vystupniho proudu.
Data jsou zobrazena nasledovné: d002: Monitor vystupniho
V ptipad€ zobrazeni d002, signéalka ,,A* sviti. proudu
(Zobrazeni)
0,0 + 999,9 : Zobrazeni s ptresnosti 0,1 A.

Monitorovani sméru otaceni Vztazné kody
Indikaéni kod d003 zobrazuje smér otaceni, vpied, vzad nebo

stop.

Za provozu ménice (v ptipad¢ vpred nebo vzad), signalka RUN| d003: Monitor sméru

bude svitit. otaceni
(Displej)
F : Vpied
o : Stop
r: Vzad

Monitorovani zpétné vazby PID regulatoru

Kdyz zvolite funkei PID (01) v A071, méni¢ zobrazi zpétnou
vazbu upravenou A075 (méfitko PID):
,Zobrazeni monitoru =, hodnota zp. vazby* x ,,métitko PID*
(Hodnota zpétné vazby) * (A075)
(Nastaveni)
A071 : 01 (PID regulator je aktivovan)
A075:0,01 - 99,99 (Zobrazeni je 0,01 + 99,99)
(Nastaveni s ptesnosti 0,01 jednotky).
(Displej)
0,00 - 99,99 : Zobrazeni s ptesnosti 0,01 jednotky
100,0 - 999,9 : Zobrazeni s piesnosti 0,1 jednotky
1000 - 9999 : Zobrazeni s piesnosti 1 jednotky
1100 - $999 : Zobrazeni s presnosti 10 jednotek

Vztazné kody

d004: Monitor zpétné vazby PID
A071: Volba PID
A075: Meéritko PID
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Monitorovani inteligentnich vstupt Vztazné kody
LED budou monitorovat stav inteligentnich vstupt.

d005: Monitorovani

(Priklad) inteligentnich vstupli

FW, int. vstupni svorky 7, 2, 1: ZAP
Inteligentni vstupni svorky 8, 6, 5, 4, 3: VYP

ZAP
FW . > . .
( > Disple
a ﬁ OCT) ‘C>‘ . plej
‘ O ‘O‘ ‘C>‘ OC>O ‘ (Cerna): Sviti
VYP
- F’:\ < I < O (Bila): Nesviti

Svorky inteligentnich \% pflpadé FW
vstupd Sviti: ZAP

Nesviti: VYP

Monitorovani inteligentnich vystupi Vztazné kody
LED budou monitorovat stav inteligentnich vystupu.

(Priklady — d006: Monitorovéni
S\{orky 1ntehgentmch Vy.stupull 1’, 12: ZAP inteligentnich
Vystup poplachu AL, inteligentni Vystupm svorky 15, 14, 13: VYP vystupti

-

O

ZAP
Digplej
ip (Cerna): Sviti
<

f f O (Bild): Nesviti
1

15 14 13 12
VYP VYP VYP ZAP ZAP
L

1

Inteligentni
(VYP) vystupni svorky
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Monitorovani transformované frekvence

Meénic zobrazuje upravenou hodnotu vystupni frekvence
vynasobenou hodnotou zadanou v b086.

“Zobrazeni monitoru” = “vystupni frekvence (d001)” *
“koeficient vystupni frekvence (b086)”

(Zobrazeni) Displej d007
0,00 - 99,99: Zobrazeni v 0,01 jednotky
100,0 - 999,9 : Zobrazeni s piesnosti 0,1 jednotky
100, - 9999, : Zobrazeni s piesnosti 1 jednotky
1000 - 3996 : Zobrazeni s ptesnosti 10 jednotek

(Rozsah nastaveni) Rozsah nastaveni b086
0,1 = 99,9: Nastaveni s presnosti 0,1

(Priklad) Vystupni frekvence (d001): 50,00 Hz
Kdyz koeficient ndsobeni (b086) je 1,1
displej (d007) vystupni transformované frekvence je
“55,00” jako “50 x 1,1 = 55,00

Monitorovani vystupniho momentu

M¢éni¢ zobrazuje odhadnutou hodnotu vystupniho momentu.

Signalka ,,% bude svitit, kdyz je d012 zobrazeno.

(Displej)
-300,0 - 300,0 : Zobrazeni v procentech

Monitorovani vystupniho napéti

M¢ni¢ zobrazuje vystupni napéti ménice prepocitané na
sttidavé napéti.

Signalka ,,V* bude svitit, kdyZ obsah d013 je zobrazovan.

(Displej)
0,0 - 600,0 : Zobrazeni v jednotkach 0,1 V.

Monitorovani vstupniho elektrického prikonu

Zobrazeni vstupniho piikonu ménice.

Signalka ,,kW* (,,V* a ,,A*) bude svitit, kdyZz je zobrazovan
obsah d014.

(Displej)
0,0 - 999,9 : Displej v jednotkach 0,1 kW.

Vztazné kody ﬂ

d007: Monitorovani
transformované
frekvence

b086: Koeficient nasobeni
frekvence

/

Vztazné kédy

d012: Monitor vystupniho
momentu

Vztazné kody

d013: Monitor vystupniho
napéti

Vztazné kody

d014: Monitorovani
vstupniho

elektrického ptikonu
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Monitorovani celkové doby chodu

: ) Vztazné kody
Celkova doba chodu je sectena a tato hodnota je zobrazena.
(Displej) d016: Monitor celkové doby

0, - 9999, : Zobrazeni v hodinach chodu
1000 - 9999 : Zobrazeni v 10 hodin
1100 - {999 : Zobrazeni ve 100 hodin

Monitorovani doby napajeni

) ) Vztazné kody
Je sectena celkova doba zapnuti ménice a je zobrazena. I
(Zobrazeni) d017: Monitor doby zapnuti
0, - 9999, : Zobrazeniv hodinach napéjeni
1000 - 9999 : Zobrazeni v 10 hodin
4100 - 4999 : Zobrazeni ve 100 hodin
Monitorovani poruch 1 - 6 A Tl
Zobrazuje podrobnosti 6 poslednich poruch / Vatazné kody \
Monitor poruchy 1 zobrazuje podrobnosti posledni poruchy.| d081: Monitor poruchy 1
(Obsahy displejt) d082: Monitor poruchy 2
[1] Kod poruchy (Zobrazeni nékteré z EO1 az E79) (Pozn. 1) d083: Monitor poruchy 3
[2] Vystupni frekvence pii poruse [Hz] d084: Monitor poruchy 4
[3] Vystupni proud pii poruse [A] d085: Mon%tor poruchy 5
[4] ss-napéti (mezi P a N) pfi poruse [V] \d0861 Monitor poruchy 6 Y,

[5] Celkova doba chodu ménice az do poruchy [hod]
[6] Celkova doba napéjeni meénice az do poruchy [hod]
(Pozn: 1) Viz strana 4.4. Seznam ochrannych funkei (2) Monitorovéani okolnosti poruchy.

Metody monitorovani poruch

) G L s (5) Celkova dob (6) Doba zapnuti
™ t(sgzﬁ?g;chy Av(Z)nirf]@Lence pFi AV (3);:3;2 pii Av gé)’\sl)s &?Eﬁtr'uée AVchodu o poruse Avpﬁ porue Av

d08 leHEQ 2 «-»5000 <[ YOOl <->[3980 < 1C | eop 0 :

o ' o . U RN o O i ' 2. 10, &
A T T T T T

* 1 1 1 1 I 1 :

1 1 1 1 1 1 1 1

1 1 1 1 1 1 1 1

! R | e e oo e S - — 1
I | | I I |
b e e e e e e i I R e e e e e - L e e - - 1

(Pozn. 2) V pfipad€ Zadné poruchy je zobrazeno |:| ‘@
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4.3.2 Funk¢éni modus

Vztazné kody

F001: Vystupni frekvence-zadani
A001 : Misto zadavani frekvence
A020/A220/A320: Pevna rychlost

1., 2. a 3. nastaveni
C001-CO08: Inteligentni vstupni
svorky

Zadavani vystupni frekvence

Zadani vystupni frekvence pro motor

Vystupni frekvence je zadavana FOO1, kdyz misto zadavani je
zvoleno (A001) 02.

Viz volba mista zadavané frekvence (A001) o jinych zpiisobech!
zadéavani frekvence.

Kdyz je zadavana frekvence pomoci FOO1, stejnd hodnota se automaticky zadd v 1. pevné
rychlosti 0 (A020). Nastaveni s FOO1 za podminky ZAP svorky SET zadava se 2. pevna
rychlost stejna jako (A220) nebo 3. pevna rychlost 0 (A320).

V ptipad¢ pouziti SET/SET3 musite ptifadit 08(SET) / 17 (SET3) inteligentni vstupni svorce.

Zada\:ana Funk¢ni kod Data Obsah
polozka
Vystupni F001 Jednotka: Hz
frekvence 0,0; Start frekvence + prvni/ ,,F001“ =, A020“
Pevné A020/A220/ | druha max. frekvence 2. nastaveni: ,,FO01“ =, A220*
rychlosti 0 A320 3. nastaveni: ,,F001“ = A320“
Smér otaceni Vztarné kédy
Je to uCinné, jen kdyz povel je zaddvan z digitalniho panelu
Funk¢ni kod Data Obsah F004: Volba sméru otaceni
00 Vpied pti ovladani z panelu
Foo4 01 Vzad
Volba omezeni sméru otaceni Vztazné kody
Smér otdCeni motoru miiZze byt omezen.
Funkéni kod Data Obsah b035: Volba omezeni sméru
00 Vpied/Vzad je mozné otaceni
b035 01 Jen vpied
02 Jen vzad

Volba zadavani frekvence

Volba zptsobu zadavani frekvence.

Kdyz 0 + 10 V- je zadan na svorky 02-L, smér otaceni je zpét.

Pfi monitorovani vystupni frekvence d001, nemate informaci o sméru. Zkontrolujte smér
otac¢eni v monitoru d003.

Funkéni kod | Data Obsah
(00) | (Zadani frekvence potenciometrem na digit. panelu) (Pozn. 1)
01 |Zadavani frekvence ze svorkovnice (svorky: O-L; OI-L; 02-L)
Zadani frekvence z digitalniho panelu (FO01), nebo modulu dalkového
02 s
A001 ovladani.
03 |Zadani frekvence pies RS485 komunikaci.
04 | Zadani frekvence volitelnou jednotkou 1.
05 | Zadani frekvence volitelnou jednotkou 2.
(Pozn. 1): (Zadavani je mozné pii pouziti digitalniho panelu - SR)
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Volba povelu k chodu

Volba povelu CHOD/STOP.

Povel k provozu ze svorkovnice fizeni (Terminal).
Start/Stop pomoci ZAP/VYP z tidici svorkovnice.

Vpted: svorky FW - CM1
Vzad: svorky RV - CM1

Zadejte 01 (RV) na inteligentni vstupni svorku.

/ Vztazné kody N\

A002: Volba povelu k chodu

C001-C008:Inteligentni
vstupni svorky

C019: Volba vstupu FW
(ZAP/ROZP)

0004: Volba sméru otaceni

/

Kdyz pouZijete svorku FW, je mozné zménit kontakt ZAP na ROZP v C019.

Kdyz ovladate z digit. panelu, nastavte smér FO04 a zadavejte Start/Stop pomoci tlacitka
CHOD/STOP na digitalnim panelu.
KdyzZ povel vpied a vzad zadate soucasn€, provoznim povelem je stop.

Nasta\v/ena Indukéni kod | Data Obsah
polozka
01 | Start/Stop ze svorkovnice fizeni (Terminal). (FW, RV)
Volba mista 02 | Start/Stop z digit. panelu, modul dalkového ovlddani.
povelu A002 03 | Start/Stop ze svorkovnice RS485 pro komunikaci.
k provozu 04 | Start/Stop z volitelné desky 1
05 | Start/Stop z volitelné jednotky 2
Vstup FW C019 00 |a kontakt [ZAP]
[ZASROZPT  cor1-co18 | 01 |b kontakt [ROZP]

Volby pfi stopu

Kdyz je zadan stop z digit. panelu nebo z fidici
svorkovnice, (Terminal), zvolte stop po kiivce nebo volny
dob¢h.

Kdyz je zadén pii volném dobé&hu dalsi rozbéh, ménic se
chova podle volby pro volny dobéh b088.

(Funkce vztazené k volnému dobé¢hu.)

Vztazné kody ﬁ

b096: Volby pfi stopu

F003/F203/F303: 1./2./3. doba
decelerace

b003: Cekani na restart

b007:Frekvence pro vyrovnavani
frekvenci

Q088: Volba po volném dobéhu /

Nastavena polozka Funkéni kod Data Obsah
” 00 Normalni stop (Deceleracni stop)

Volby pfi stopu b019 01 Volny dobeh
Volby po ptreruseni volného 033 00 0 Hz Start
dob¢hu 01 Start po vyrovnani frekvenci
Nastavefm, frekvence’: pro 5007 0,00-400,0 Jednotka: [Hz]
vyrovnani frekvenci
Doba ¢ekani na dalsi rozbéh b003 0,3 -100, |Jednotka [sek]

Volba stop tlacitka

I kdyz je zvolena pro povel k provozu fidici svorkovnice, mtize stale byt stop tlacitko na

panelu funkéni nebo nefunkéni.

Funk¢ni kéd | Data Obsah
037 00 Stop tlacitko je funkéni
01 Stop tlacitko neni funkéni

4-18

Vztazné kody

b087: Volba funkce stop
tlacitka
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Doba rozbéhu
Muize byt nastavena doba rozb&hu a dobéhu.
Nastavte dlouhou dobu pro pomaly rozb&éh nebo dobéh nebo kratkou
dobu pro rychly rozbéh nebo dobeh.
Nastaveny cas je doba na zrychleni z nuly na max. frekvenci a pro
deceleraci z maximalni frekvence na nulu.
Kdyz zvolite funkci zruseni LAD (LAC) na inteligentni vstup a zapnete ji, signal akcelerace / decelerace je
zanedbavan a vystupni frekvence podléha zadani frekvence okamzite.

Nastavovana Rozsah

N Funk¢éni kod , Obsah
polozka nastaveni
Jednotka: [sek]

Doba rozb¢hu F002/F202/F302 ) 0,01 - 3600, Nastavuje dobu rozbéhu z nuly do maximalni frekvence
Jednotka: [sek]
Nastavuje dobu dob&éhu z maximalni frekvence na nulu.

C001 - C008 46 Zruseni LAD

Vztazné kody

F002/F202/F302: 1./2./3./ doba rozb¢hu
F003/F203/F303:1./2./3. doba dob&hu
C001-C008: Volba inteligentnich vstupti

Doba dobéhu F003/F203/F303 | 0,01 - 3600,

Volba inteligent.
vstupu

Vystupni frekvence

Maximalini

frekvence / A Nastavena vystupni frekvence
A004/A204/ /

A304 /

Skute¢na Skute¢na

doba doba
rozbéhu dobéhu

F002/F202/F302 F003/F203/F303

I kdyz nastavite velmi kratkou dobu rozbéhu, nastavend doba rozbéhu nemtize byt krat$i nez nejkrat$i mozna.
Nastavenou dobu urcete podle momentu setrvacnosti mechanického systému a momentu motoru. Je-li nastavena
doba kratsi nez nejkratsi nastavitelna doba, miize dojit k poruchdm OC nebo OV.

Doba rozb¢hu tg Ji: J zatéze piepocitana na hiidel motoru [kgm?]
(J+Jm) x Ny Ju: J motoru [kgm?]
tg = Num: Otacky motoru (1/min)
9,55 x (Ms - Myp) Ms: Maximalni rozbéhovy moment motoru pfi napajeni z ménice [Nm]|
Doba dobéhu tg Mg: Maximalni dobéhovy moment motoru pii napdjeni z ménice [Nm]
(Jr+Iv) x Ny M_: Nutny zat€Zovy moment [Nm]
tg =
9,55 X (MB - ML)
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Vztazné kody

Zakladni frekvence
[Zékladni frekvence a napéti motoru
Funkce AVR

A003/A203/A303:1./2./3. zakladni frekvence
A081: Volba AVR
A082: Volba napéti motoru

(1) Zakladni frekvence a napéti motoru
Pti vybéru zakladni frekvence a napéti motoru nastavte vystup ménice (charakteristiky U/f

podle jmenovitych hodnot motoru.
Vystupni napéti

Napéti motoru -]
volba(%)

ZaKladni frekvence Vystupni frekvence [Hz]

Zakladni frekvence je jmenovita frekvence motoru, tato hodnota je na Stitku motoru. Je
dilezité, aby zakladni frekvence (A003) odpovidala této nomindlni hodnoté, nebo vznikne
nebezpeci poskozeni motoru.

Jestlize motor ma zékladni frekvenci vyssi nez 60 Hz, je povazovan za specidlni motor. Pak je
dilezité zkontrolovat, zda max. vystupni proud ménice je vyssi nez proud pii plné zatézi
motoru. Pii volbé napéti motoru vybereme jmenovité napéti motoru, tato hodnota mize byt
prectena ze Stitku motoru. Je dilezité, aby napéti motoru (A082) souhlasilo s nominalni
hodnotou, jinak je nebezpeci poskozeni motoru.

Kdyz ménime 2. zikladni frekvenci (A203) / 3. zakladni frekvenci (A303), inteligentni
vstupni svorka musi byt nastavena 08 (SET) / 17 (SET3) a zapnuta.

Nastav. polozka | Funkéni kéd Rozsah nastaveni Obsah
Zakladni A003/A203/ 30 + 1./ 2./ 3. maximalni Jednotka 1
frekvence A303 frekvence ednotka [Hz]
200/215/220/230240 | 'ednotka: [V] Volba je mozne
Volba napéti u ménicu tridy 200 V
motoru AOSZ 1 380/400/415/440/460/480 | ednotka: [V] volba je mozni
u ménicu tidy 400 V.

(2) Funkce AVR (Automaticka regulace napéti)

I kdyz vstupni napéti se méni, tato funkce udrzuje vystupni napéti na konstantni Grovni.
Vystupni napéti pro motor odpovida napéti zvolenému jako napéti motoru. Vyberte Ano/Ne
pro tuto funkci v AOS1.

Funkéni .
K6d Data Obsah Popis
00 vady ZAP Tato funk‘ce je aktivni pii rozbéhu, konstantni rychlosti i
deceleraci.
A0S1 01 Vidy VYP Tato funkpe je netcinnd pii rozbéhu, konstantni rychlosti i
deceleraci.
Pti deceleraci | Tato funkce zvySuje ztraty motoru a sniZzuje regeneraci
02 o .
VYP energie pfi deceleraci.




Kapitola 4 - Vysvétleni funkce

Maximalni frekvence
Nastavte maximalni frekvenci ménice.
Tato funkce nastavuje maximalni frekvenci, kterou méni¢ dosahne, A004/A204/A304: maximalni
kdyz dosahneme vrchol zadané frekvence ze svorkovnice nebo z I
digitalniho panelu.

Pro zménu 2./3. max. frekvence, nastavte inteligentni vstupni svorky na 08 (SET)/17 (SET3) a zapnéte je.
Vystupni napéti meénice od zakladni frekvence do max. frekvence bude mit stejnou Groven rovnou

Vztazné kody

zvoleném nap¢€ti motoru. Vystupni napéti
Funkénikéd | Rozsah Obsah
nastaveni
Volba napéti
AOO:/}%iM/ 30. - 400. |Jednotka: [kHz] (100%)

Zakladni frekvence Maximalni frekvence

Nosna frekvence
Nosna frekvence PWM tvorby sinusovky na vystupu ménice je nastavitelna
v b083. b083: Nosna frekvence

Vztazné kody

Je-li nosna frekvence vyssi, slySitelny hluk z motoru bude snizen, ale vyzafovany Sum a unikové
proudy mohou vzrust.
Tato funkce mlize pomoci vyhnout se rezonan¢nim frekvencim motoru nebo mechanického systému.

Funkéni kod | R07sah. Obsah
nastaveni
0,5-15,0 )
b083 (Poznl) Jednotka: [kHz]

(Pozn. 1) Maximalni hodnota nosné frekvence, s cilem dosazeni plného vystupniho proudu, zavisi na
vykonu. Kdyz zvySime nosnou frekvenci, jmenovity proud bude snizen.

Napétova trida 200 V tiida 400 V tiida
Vkon Maximalni nosna | SniZeni nosné frekvence Maximalni nosna SniZeni pfi nosné
frekvence =15kHz frekvence frekvenci = 15 kHz
0,4 kW 15 100 % 15 100 %
0,75 kW 15 100 % 15 100 %
1,5 kW 15 100 % 15 100 %
2,2 kW 15 100 % 15 100 %
3,7 kW 15 100 % 15 100 %
5,5 kW 15 100 % 15 100 %
7,5 kW 15 100 % 15 100 %
11 kW 15 100 % 15 100 %
15 kW 12 95 % (pod 60,8 A) 15 100 %
18,5 kW 8 80 % (pod 60,8 A) 15 100 %
22 kW 5 65 % (pod 61,8 A) 6 80 % (pod 38,4 A)
30 kW 5 80% (pod 96,8 A) 10 75 % (pod 43,5 A)
37 kW 10 90% (pod 130,5 A) 10 95 % (pod 71,5 A)
45 kW 7 70% (pod 127,4 A) 10 80 % (pod 72 A)
55 kW 6 70% (pod 154 A) 6 60 % (pod 66 A)
75 kW - - 8 95 % (pod 141,5 A)
90 kW - - 6 80 % (pod 140,8 A)
110 kW - - 6 70 % (pod 151,9 A)
132 kW - - 3 60 % (pod 156 A)

Vystraha: Zkontrolujte dodrzovani vyse uvedenych hodnot, jinak je nebezpe¢i poskozeni ménice.
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Externi analogové vstupy (O, 02, OI)

Tento méni¢ ma 3 druhy externich analogovych vstupnich

svorek.

O-L svorka: 0+ 10 V
OI-L svorka: 4 + 20 mA

Vztazné kody

A005: Volba vyznamu svorky AT
A006: Volba O2
C001-CO008: Inteligentni vstupni

02-L svorka: -10 + 10 V svorky
Vyznam nastaveni téchto funkci je nasledujici:
Nastavovaci Funk¢éni Data VYznam
polozka koéd Y
00 | Zména0/OI [ AT svorka ZAP: OI-L platné ]
Volba vyznamu A005 Svorka AT L AT svorka VYP: O-L platné
svorky AT 01 Zména O/02 AT svorka ZAP: O2-L platné J
Svorka AT AT svorka VYP: O-L platné
Volba v¢ 00 | Samostatné
OSvir\l’(ngzmu A006 01 | Pomocna zadand hodnota frekvence k O, OI (Bez reverzace)
Y 02 | Pomocna zadana hodnota frekvence k O, OI (S reverzaci)

Ptifazeni 16 (AT) inteligentni vstupni svorce.
Zadani frekvence je hodnota ze svorek O, Ol a O2, kdyz 16 (AT) neni pfifazeno.
Nasledujici zptisoby zadani frekvence jsou mozné kombinaci AO05/A006 s inteligentnimi vstupnimi svorkami.

V piipadé, ze se reverzuje a FW svorka je ZAP, méni¢ pracuje reverzacné, kdyz (hlavni zadana frekvence +
pomocna zadana frekvence) < 0.

A006 A005 Svorka | Hlavni Zddana hodnota | Existence pomocné zadané | Existence
AT frekvence hodnoty frekvence (O2/L) | Reverzace
00 OFF O-L Ne
00 ON OI-L Ne Ne
01 OFF O-L Ne
ON 02-L Ne Ano
Inteligentni 00 OFF O-L Ano
vstupni svorky, 01 (Ptiklad 1) ON OI-L Ano Ne
kdyz je 01 OFF O-L Ano
piifazeno AT ON 02-L Ne
00 OFF O-L Ano
0 (Priklad 2) | ON OI-L Ano Ano
01 OFF O-L Ano
ON 02-L Ne
Inteligentni vstup 00 - - 02-L Ne Ano
svorky, kdyZ neni 01 - - Soucet O-L a OI-L Ano Ne
pfifazeno AT 02 - - Soucet O-L a OI-L Ano Ano
(Priklad 1) (Priklad 2)
Bez reverzace gy _ | Reverzace w_] |
AT
AT ! fOI fO . f0| fO
Hlavni 34dans P Hlavni zadana L
avni zadana H hodnota : /
‘ hodnota ! / frekvence svorky O i
rekvence svorka 0 i Ol nebo O ;
Ol nebo O i nebo fo2
; foz T
. [}
Pomocna : / Pomocna 0 ' /
zadana . s4dana i
frekvence ! hodnota i
svorka 02 | : - frekvence — i —
i fo + fo ! for +fo2
fo + fo2 -y | for +fo2 ° 2 Vpred |_ /
Skutecna / Skuecna
ﬁgg:gtz hodnota 0
frekvence 1 ' H [ [ frekvence —
| [} | —

Reverse
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Pocatek/Konec vystupni frekvence

Externi analogovy signal na svorkach fizeni
(Zadana frekvence)
O-Lsvorka:0-10V

OI-L svorka : 4 —

20 mA

02-svorka:-10-10V
Zadava vystupni frekvenci jednou ze svorek

(Pocatek, Konec O-L svorky, OI-L svorky)

QIOZ Ol konec

Vztazné kédy

AO011: O pocatek

A012: O konec

AO013: O predpéti pocatku
AO014: O predpéti konce
A015: O volba startu
A101: OI pocatek

A103: OI pfedpéti pocatku
A104: OI piedpéti konce
A105: Ol volba startu
A111: O2 pocatek

A112: O2 konec

A113: O2 ptedpéti pocatku
A114: O2 ptedpéti konce /

Nastavena polozka | Funkcni kod Data Vyznam
O/0I pocatek A011/A101 | 0,00-400,0 | Jednotka: [Hz] Nastaveni poéate¢ni frekvence
O/0OI konec A012/A102 | 0,00-400,0 | Jednotka: [Hz] Nastaveni koncové frekvence
O/OlI predpéti Jednotka: [%] Zadéava predpéti pocatku vystupni
o A013/A1 ,-100,
pocatku 013/A103 0,-100 frekvence 0 + 10 V, 4 + 20 mA
© 1 Jednotka: [%] Zadava predpéti konce vystupni
I k A014/A104 -1
O/Ol predpéti konce | AOT4/A104 1 0,-100, | o000+ 10V, 4+ 20 mA
Zadana pocatecni frekvence
00 Vystupni frekvence od nulového vstupniho
/01 volba pogitku AOLS/A 105 Slinzaludo A013/A103 mé hodnotu A011/A101
01 Vystupni frekvence od nuly vstupu do A013/A103
ma hodnotu 0 Hz.

Kdyz vstup je 0 + 5 V z O-L svorky, nastavte A014 na 50 %.

(Priklad 1) AO15/A105 : 00

(Priklad 2) AO15/A105: 01

Maximalni Maximalni
frekvence frekvence
A012/A102 A012/A102
A011/A101 | A011/A101"“"*"
, i ,
0 'AO13/A103 AO14/A104  100% 7aqana 0 ' AD13/A103  AO14/A104 100%  Zadana
(OV/4mA) (10V/20mA)  frekvence (OV/4mA) (10V/20mA)  frekvence
(2) Pocatecni, koncova ze svorky O2-L
Nastavena | Funkéni ,
polozka Kéd Data Vyznam Pozn.
02 pocatek Alll -400,-400, |Jednotka: [Hz] poéatecni frekvence
02 konec All12 -400,-400, |Jednotka: [Hz] koncova frekvence
OZVPredpetl Al13 -100.-100, Jednotka: [%] predpéti pocatecni frekvence (Piiklad 3)
pocatku
02 predpéti All4 -100.-100, Jednotka: [%] pfedpéti koncové frekvence
konce
(Pozn.) Predpéti —10 + 10 V je nasledujici: Maximalni
-10 V-0V:-100-0 % (Priklad 3) f,r;‘;";me
OV-10V:0-100%
Naptiklad, v ptipad€ pouziti O2-L svorky nastavte A112
Al13 na—50 %, A114 na 50%. -ov A113
I / A114 +10V
i A111
~ Frekvence
zpét
4-23
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Nastaveni filtrti analogovych vstupti

Nastavte interni filtr signalu zadavani frekvence
napét'ového nebo proudového (na svorkach tizeni). AO016: O, OI, O2 filtr
Je dilezité nejprve odstranit zdroj ruSeni systému.
KdyZ nebylo dosazeno stabilniho provozu kviili elektrickému ruseni, nastavte vétsi hodnotu.
Odezva bude pomalejsi pii nastaveni vétsi hodnoty. Limit nastaveni je kolem (10 + 60) ms
(nastav. Hodnota 1 + 30)

Vztazné kody

Funk¢ni koéd | Rozsah nastaveni Vyznam
A016 1, - 30, MtiZe byt nastaveno s piesnosti 1.

Vystupni napétovy zisk
Vzhledem na napéti zvolené v A082, vybrané napéti motoru se povazuje za 100 %.
Nastavte poméerné napéti, na které vystup ménice je zvolen.

Vztazné kody

Funk¢ni kéd | Rozsah nastaveni Vyznam A045: Vystupni napétovy zisk
A045 20, - 100, Jednotka : [%] A082: Volba napéti motoru
Zvolenénapéti { _
motoru //
A45 "
/
/
/
/
/
7
/
/,
Y/
Zakladni Maximalni
frekvence frekvence
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Ridici systém (U/f charakteristika) Vztazné kody
Nastavuje charakteristiku U/f (Vystupni
napéti/Vystupni frekvence).

Pro zménu 2./3. fidiciho systému (U/f
charakteristiky) nastavte na inteligentni
svorkovnici 08 (SET)/17(SET3) na inteligentni
svorku a zapnéte ji.

A044/A244/A344: 1./2./3. Systém fizeni

b100/b102/b104/b106/b108/b110/b112:
Frekvence volné U/f charakteristiky 1/2/3/4/5/6/7

b101/b103/b105/b107/b109/b111/b113:

Napéti volné U/f charakterisiky1/2/3/4/5/6/7

Kod funkce | Data Charakteristika U/f
00 Charakteristika pro konstantni moment (VC)
01 Charakteristika pro snizeny moment VP, exponent 1, 7
A044/A244/ 02 Voln¢ nastavend charakteristika U/f
A344 03 Vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLV) Jen A044/A244
04 Vektorové tizeni bez zpétné vazby v oblasti 0 Hz. Jen A044/A244
05 Vektorové tizeni se zpétnou vazbou (V2) Jen A044

(1) Charakteristika s konstantnim momentem (VC)
Vystupni napéti je imeérné vystupni frekvenci.
Vystupni napéti je amérné vystupni frekvenci od 0 do zakladni frekvence, ale od zakladni
frekvence do maximalni frekvence je vystupni napéti konstantni bez ohledu na frekvenci.

Vystupni napéti
[100%]

i i Vystupni frekvence [Hz]

0 Zakladni Maximéini
frekvence frekvence
(2) Snizena momentova charakteristika (VP, exponent 1,7).
Tato charakteristika mize byt pouzita, kdyz se nepozaduje velky poc¢ate¢ni moment.
Pii nizkych rychlostech mtize zlepsit ucinnost, snizit hluk a nizkofrekvenc¢ni vibrace, protoze
snizi vystupni napéti. Tato charakteristika je znazornéna nize:

Vystupni napéti
[100%)]
1.7
VP(f
Ve _ve(f')
N/
C i Vystupni frekvence
10 % zakladni Zakladni Maximalni
frekvence frekvence frekvence

B
® ® ©
Usek@: Usek od 0 do 10 % zakladni frekvence je podle charakteristiky s konstantnim momentem.
(Priklad) Jestlize zakladni frekvence je 60 Hz, uisek od 0 do 6 Hz je s konstantnim
mementem.
Usek(b): Usek od 10 % zakladni frekvence do zakladni frekvence je se snizenym momentem.

Vystupni napéti v zavislosti na frekvenci se méni po parabole s exponentem 1,7.
Usek@: Vystupni napéti je konstantni od zékladni frekvence do maximalni frekvence.
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3) Nastaveni volné charakteristiky U/f
Volnou U/f se nastavuje optimalni U/f charakteristika zadavani napéti a frekvence v 7 bodech.
(b100 + b113)
Nastaveni volné U/f délame vzdy tak, aby bylo 1 <2<3<4<5<6<7.

Nastavte, prosim, nejprve 7. bod volné charakteristiky, protoze pocatecni nastaveni je

0 Hz.
Kdyz pouzito nastaveni volitelné U/f je, funkce momentového boostu (A041/A241) a
zékladni frekvence (A003/A203/A303) jsou neplatné!

y Kod ,
Nastav. polozka funkce Data Vyznam
Volna U/f frekvence 7 b112 0, - 400,

Volna U/f frekvence 6 b110 0, + frekvence U/f — 7
Volna U/f frekvence 5 b108 0, + frekvence U/f - 6
Volna U/f frekvence 4 b106 0, + frekvence U/f — 5 Jednotka: [Hz]
Volna U/f frekvence 3 b104 0, + frekvence U/f — 4
Volna U/f frekvence 2 b102 0, + frekvence U/f -3
Volna U/f frekvence 1 b100 0, + frekvence U/f — 2

Volné U/f, napéti 7 bl13
Volné U/f, napéti 6 blll
Volné U/f, napéti 5 b109 _
Volné U/f, nap&ti 4 b107 0,0 — 800,0 I ednlftka' (V]
Volné U/f, napéti 3 b105 (Pozn.)
Volné U/f, napéti 2 b103
Volné U/f, napéti 1 b101
(Priklad) Vystupninapéti (V)

V7

e

V5

V4

Vi -

V2, V3
i i i i i Vystupni frekvence [Hz]

0 1 f2 3 f4 5 f6 f7

(Pozn.) I kdyz nastavite 800 V pro napéti 1 — 7 volné charakteristiky, vystupni napéti nemtize
byt vétsi nez vstupni napéti nebo nastavené napcti AVR.

Vystupni napéti [V]

Vstupni napéti nebo AVR
napéti

P [ R ER

Vystupni frekvence [Hz]
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Vztazné kody
Momentovy boost /

Spravné instalovany motor a pe€liva pozornost A041/A241 : 1./2. Volba momentoveho
napétovému ubytku ve vinuti budou zlepSovat boostu .
moment motoru pfi nizkych rychlostech. Volba | A042/A242/A342: 1./2./3. ItJrO\,/En lr)ucmtho
s o momentového boostu
A041/A241 vybird mezi rucnim boostema | 130743/4343: 1,/2./3. Bod zlomu
automatickym momentovym boostem, Groven - ;
: o o, ru¢niho momentového
momentového boostu odpovida nastaveni vykonu boostu
motom Egggij gggi; a zvolenému poctu poli (003/H203: 1./2. Volba v{konu motoru /
motoru . H004/H204: 1./2. Volba poc¢tu poli motoru
Nastavend polozka | Kod funkce Data Vyznam
, 00 Ruc¢ni momentovy boost
Momentovy boost | A041/A241 01 Automaticky momentovy boost
Y
Ruéni momentovy | A042/A242/ . Jednotka: [%] »
0,0 -20,0 Uroven odpovidajici vystupnimu napéti
boost A342
[100%]
Ifo(iﬂeﬁ%“v‘g‘l’o AO43/A243) | o Jednotka: [%]
boostu A343 ’ ’ Uroven odpovidajici zakladni frekvenci

(1) Ru¢ni momentovy boost

Je zadana hodnota nastavena v A042/A242/A342 a A043/A0243/A343.

A042/A242/A342 nastavuje procentni roven, pri¢emz napéti pti zakladni frekvenci je 100 %.
Nastavena trovei je hodnota momentového boostu vystupniho napéti pii 0 Hz.

Kdyz pouzivame ruc¢ni momentovy boost, mélo by se zvazit, ze jeho velka hodnota bude pti¢inou

nasyceni motoru a mize zpusobit jeho poSkozeni.

Bod zlomu ru¢niho momentového boostu je frekvence, pfi které je napétovy momentovy boost

maximalni. Nad touto frekvenci se boost postupné piestava uplatiiovat a nastavaji normalni podminky

provozu.

Pro zménu A241,A242,A243/ A342, A343 musi byt nastaveny a zapnuty inteligentni vstupni svorky

08 (SET)/17(SET3).

Vystupni napéti (%)

100 A--mmmmmmmmmmmmmmnenee

A042/A242/A342 { /

T . .
A043/A243/A343 Z&kladni frekvence Vystupni frekvence
(100%)

(2) Automaticky momentovy boost

Vystupni napéti je nastavovano automaticky podle podminek zatéze.

Kdyz pouzijeme automaticky boost je dilezité, aby byly nastaveny spravné dva nasledujici
parametry:

Nastavovana polozka Kéd funkce Rozsah nastaveni Vyznam
Volba vykonu motoru HO003/H203 0,20 -75,0 Jednotka: [kW]
Volba poctu poli H004/H204 2/4/6/8 Jednotka: [pol]
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Stejnosmérné brzdéni ' ' Vztazné kody
ss napéti maze byt aplikovano na vinuti A056: Volba ss bradén
motoru, aby zabrzdilo hiidel motoru a A051: Volba ss brzdéni 'hrzna%srs;w; e
zabranilo preb&hu pii nizké rychlosti. A052: Frekvence ss brzdéni 57 g1, o5 brzdeni pi
Jsou 2 zpisoby aktivace ss brzdéni: A053: Doba zpozdéni ss startu
Vnéjsi, ptes inteligentni vstupni svorky, a brzdéni A058:Doba ss brzdéni pfi
vnitini, které je automaticky zahajeno pii - Si éni starfu

. J . Y J p A054: Sila ss brzdéni A059: Nosna frekvence ss
specifikované frekvenci. A055: Doba ss brzdéni brzdéni

QOI—COOS: Inteligentni vstupni svorky /
Nastavitelna polozka | Funkéni kéd Data Vyznam
00 ss brzdéni: nefunkéni
| éni A051

Volba ss brzdéni 05 01 ss brzdéni: funkéni

Jednotka: [Hz]

Frekvence ss brzdéni A052 0,00 — 60,0 | Kdyz vystup dosahne (pfti deceleraci)nastav. frekvenci a
ss brzdéni je funkéni, je zahdjeno ss brzdéni.

Jednotka: [sek]

Kdyz je dosazena frekvence ss brzdéni nebo je

Doba zpozdéni ss A053 0.0 5.0

brzdéni zapnuta svorka ss brzdéni, je zahajena doba
zpozdéni po niZ je ss brzdéni zahajeno.
0 Jednotka: [%]
, e ’ Slabé (Nulovy proud)
Sila ss ‘E)r%devr.n / sila A054/A057 0 3
ss brzdeni pfi startu o )
100 Sllng (Témét 70 % jmen. hodnoty ss proudu
menice)
Jednotka [sek]
Doba ss brzdéni A055 0,0 — 60,0 | ss brzdéni je ukonceno po uplynuti této doby.
Brzdéni je zahajeno po dobé zpozdéni A053.
Volba ss brzdéni, A056 00 Spusténi na hranu (Piiklad 1 — 6 — a)
hrana / Groven 01 Spusténi na uroven (Priklad 1 — 6 — b)

Jednotka: [sek]
A058 0,0 — 60,0 | Poté co je zadan povel k chodu, je zahajent ss.
brzdéni..

Nastaveni nosné » A059 0.5-15 Jednotka: [kHz]
frekvence ss brzdéni

Doba ss brzdéni pti
startu

(1) Nosna frekvence ss brzdéni
Je mozné ménit nosnou frekvenci ss brzdéni. Avsak, kdyz nosna frekvence je zvolena vyssi
nez 5 kHz, hodnota maximalni brzdné sily je automaticky sniZena nasledovné¢:
Nastavte nosnou frekvenci ss brzdéni v A059.
Maximalni brzdny
pomér [%] 100 ]
90 |
80 |
70 |
60 |
50 |
T e
K e e i
20 [~TTTTTTTTToyTToRTToos
10

(10)
Nosna frekvence ss brzdéni [kHz]

1 13 15
Vykonové omezeni ss brzdéni

o
w
[¢;]

4-28
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(2) Externé spousténé ss. brzdéni
Nastavte na inteligentni vstupni svorku 07(DB).
ss brzdéni je zapnuto ZAP/VYP svorky DB bez ohledu na volbu ss brzdéni A051.
Nastavte silu ss brzdéni pomoci A054.
Je-1i nastaveno zpozdéni ss brzdéni v A053, vystup ménice je na tuto dobu odpojen,
motor bude volné dobihat.
Po uplynuti doby zpozdéni je odstartovano ss brzdéni.
Nastavte dobu ss. brzdéni v A055 nebo dobu ss. brzdéni danou zapnutim DB svorky,
dbejte abyste neprehiali motor.
Prosim nastavte kazdé brzdéni, v souladu se systémem, na akci na hranu nebo akci na
uroven pomoci A056.

(a) Akce na hranu (A056:00) (b) Akce na uroven (A056:01)
(Priklad 1 - a) (Priklad 1 -b)
FW FW
DB DB
Vystupni frekvence { Vystupni frekvence
A055
(Priklad 2 - a) (Pfiklad 2 - b)
W | Fwo T
DB DB
N N
Vystupni frekvence m Vystupni frekvence
A055
(Priklad 3 - a) (Priklad 3 - b)
W | Fw ]
DB DB | L
Volny dobéh i Volny dobéh
N\ T\ :
Vystupni frekvence Vystupni frekvence
A053| A055 A053
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(3) Vnitiné spousténé ss brzdéni
KdyZ ménic je odstartovan a svorka DB neni ZAP, méni¢ mize stejnosmérné brzdit.
Kdyz je pouzito vnitini ss brzdéni, volba ss brzdéni A051 musi byt nastavena na 01.
Sila ss brzdéni pii startu je nastavena pomoci A057, doba ss brzdéni pii startu se nastavuje
v A058.
Sila brzdéni se nastavuje (kromé doby startu) pomoci A054.
Je-li nastaveno v A053 zpozdéni ss brzdéni a je dosazeno nastavené frekvence (béhem
zastavovani motoru), povel k chodu (FW) je vypnut, méni¢ odpoji vystup na dobu nastavenou
v A053, motor voln¢ dobiha. Po uplynuti doby v A053, je odstartovano ss brzdéni.
Nastavte frekvenci, pii které ss brzdéni je aktivovano v A052.
Provoz se lisi, zvolime-li akci na hranu nebo akci na uroven pii vniting€ spousténém
ss brzdéni.
Akce na hranu: Dava prioritu dob¢ ss brzdéni zadané v A055, pracuje ss brzdéni podle nastavené
doby.
Po vypnuti povelu k chodu (FW), kdyz vystupni frekvence dosahne nastavenou hodnotu v A052,
b&hem nastaveni A055 ss brzdéni je v chodu. I kdyz povel k chodu je ZAP, béhem doby z A0SS,
ss brzdéni bézi. (Priklad 5-a), (Ptiklad 6-a).
Akce na uroveii: Dava prioritu povelu k provozu, ignoruje dobu ss brzdéni z A055 a provadi
normalni provoz. Kdyz povel k chodu je ZAP béhem ss brzdéni, doba zadana v A055 je
ignorovana a je obnoven normalni provoz. (Ptiklad 5 — b), (Ptiklad 6 — b).

(a) Akce na hranu (b) Akce na tiroven
1) Pii startu (Piiklad 4 — a) 1) Pii startu (Ptiklad 4 — b)

FwW FW |

Vystupni frekvence A058 Vystupni frekvence A058

ii1) Pfi stopu (Ptiklad 6 — a) i11) Pi1 stopu (Ptiklad 6 — b)

FW o | [ FW T ~

Volny dobéh Volny béh
ry A N\ v __
A
Vvstupni frekvence/ Vystupni frekvence /
Agsz [0s3 | noss | nota lpos3 | noss |
i1) Pti stopu (Priklad 5 — a) i1) Pti stopu (Pfiklad 5 —b)
FW  —
FW I

v

Vystupni frekvence W Vystupni frekvence W
[ [
\ A055 \ A055
A052 A052
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Omezeni frekvence
Touto funkci se nastavuje maximalni a minimalni omezeni

Vztazné kody

vystupni frekvence. A061/A261:1./2. Omezeni
I kdyz signal pfekro¢i omezeni maximalni i minimalni frekvence, maximalni frekvence
méni¢ bude ignorovat tuto hodnotu a zastavi se na nastavované A062/A262: 1./2. Omezeni
hodnot¢ omezeni. minimalni frekvence

Nejprve se nastavi omezeni maxima.

Zkontrolujte maximalni omezeni (A061/A261) > omezeni minima
(A062/A262).

Maximalni a minimalni omezeni nefunguje pii nastaveni na 0 Hz.
Tato funkce neni k dispozici pro 3. motor.

Nastavena polozka Funkéni kod Rozsah nastaveni Vyznam
Omezeni maximalni 0,00, Jednotka: [Hz]
A061/A261 omezeni minimalni frekvence + Omezeni maximalni
frekvence S , .
maximdlni frekvence vystupni frekvence.
Omezeni minimalni 0,00, Jednotka: [Hz]
A062/A262 startovaci frekvence + omezeni Omezeni minimalni
frekvence S , :
maximalni frekvence vystupni frekvence.

(1) Pti pouziti svorek O-L, OI-L:

Vystupni frekvence (Hz) Kdyz se zadava frekvence ze svorkovnice,
';/'aﬁimélm' (Terminal), nastavenim omezeni minimalni
rekvence = qr------smosoosmmoeoo-ooo- . . . , v
A004/A204 + frekvence, i kdyz na vstupu je 0 V neni mozné
AO61 . dostat na vystupu mensi frekvenci nez je

nastaveno omezeni minimalni frekvence.

A062

oV 10V Zadavani frekvence

4mA 20mA
(2) Pii pouziti O2-L:

Max.
frekvence

A061 /_
Vzad -0V A062 = Vpred
10V
/ A062
_ A0B1

Max. frekvence
A004/A204
Kdyz pouzijeme omezeni minimalni frekvence a na vstupni svorce O2 je 0 V, A062 povoluje oba sméry,

vpied 1 vzad.
(a) Kdyz ovladani je ze svorkovnice (Terminal) (A002:01)

Svorka Otacky, kdyzna 02 je 0 V
FW (ZAP) A062 vpied
REV (ZAP) A062 vzad

(b) Kdyz ovladani je z fidiciho panelu (A002:02)
F004 Otacky, kdyzna 02 je O V
00 A062 vpied
01 A062 vzad
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Funkce pteskakovani frekvence Vztazné kody
Frekvencni skok mtze byt pouzit, abychom se vyhnuli ( \
rezonan¢nim frekvencim stroje. Frekvenéni skok je skok | A063: Pfeskokova frekvence 1
z4ddané hodnoty a vyhyba se normalnimu provozu uvniti A064: Pasmo preskoku 1

preskakovaného pasma. A065: Preskokova frekvence 2
Vystupni frekvence se méni spojité dle nastavené doby A066: Pasmo preskoku 2
rozb&hu. A067: Preskokova frekvence 3

Je mozné nastavit 3 rizné body pro pieskokova pasma. &068: Pasmo pteskoku 3 /

Nastavitelnd polozka | Koéd funkce | Rozsah nastaveni Vyznam
Preskakovana A063/A065/ 0.00 — 400.0 Jednotka: [Hz]
frekvence 1./2./3. A067 ’ ’ Nastavte frekvenci f; tj. jako stfed preskoku (Pozn.)

A064/A066/ 0.00 — 10.00 Jednotka: [Hz]
A068 ? ’ Zadejte 5 pasma frekvencniho skoku f,(Pozn.)

(Pozn.) Frekvenéni skok je (fj - fw) + (fj + fw) [Hz]

Vystupni frekvence

Siika preskoku

ﬁﬂoes
A067 > J% A0G8
<A TA066
A0B5 :
| Aoss
A TA064
A063 ""'£A064

Zadani frekvence

Vztazné kody

Funkce pozastaveni rozbéhu
KdyZ moment setrvacnosti je velky, tato funkce pocka, az

A069: Frekvence pozastaveni

se skluz motoru pfi startu zmensi. rozb¢hu
Pouzijte, kdyz pfii startu nastane porucha nadproud. A070: Doba pozastaveni
rozb¢hu
Nastavitelnd polozka | Kod funkce Data Vyznam

Frekvence po zastaveni Jednotka: [Hz]

A069 0,00 —400,0

rozb¢hu Nastavte frekvenci, kterd ma byt udrzovan
Doba po zastaveni Jednotka: [sek]
rozb&hu A070 0,0-60,0 Nastavite dobu udrzovani frekvence

Vystupni frekvence

A069

A070

Zadani frekvence
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Funkce PID regulédtoru Vztazné kody
Tato integrovana funkce fizeni procesu mize byt pouzita pro regulacef \
A001

takovych veli¢in jako konstantni pritok pfi fizeni ventilatoru nebo : Volba zadéavani
cerpadla. frekvence
Kdyz ji vyuzivate, nastavte A071 na 01.Pokud pouzivate spinani A055: Volba AT
regulacni funkce pomoci inteligentni vstupni svorky 23 (PID): A071: Volba PID
funk¢ni / nefunkéni) je pti vypnuto funkce platna, pfi sepnuto A072: P-zisk
neplatna. A073: I-zisk
Naslta\vflczna fK(l)(d Data Vyznam A074: D-zisk
polozxa unkee W NS T A075: PID - méftitko
Volba PID A071 o1 ;uﬁrﬁé;?l A076: Volba zp. vazby PID
PID P zisk A072 0,2-5,0 Proporcionlni zisk d004: Monitor zp. vazby PID
X ) C001-C008: Inteligentni
PID I zisk A073 0,0 - 3600, Integracni zisk Jednotka: [sek] ;
: vstupni svorky
PID D zisk A074 0,0 - 100,0 Derizacni zisk Jednotka: [sek] C021-C025: Inteligentni
Meritko PID A075 0,01 - 99,99 Jednotka: [koeficient] vystupni svorky
Volba PID zp. |, 1-¢ 00 OI-L: 4-20 mA C044: Nastaveni trovné
vazby 01 O-L:0-10V odchylky PID
Max. Groven
. dc’;y‘fkyv C044 0,0 - 100,0 Jednotka: [%]

(1) Volba zpétné vazby
Zvolte svorku analogového vstupu, ktera bude urcena pro signal zpétné vazby (A076).
Nastavte volbu zadavani frekvence pomoci A001 (Nesmi byt stejna jako svorka zvolena v A076).
Kdyz tizeni ze svorkovnice 01 je nastaveno v A001, nastaveni AT volbou A005 je neplatné.
Vyznam se zméni, kdyz O2 je vybrano pomoci A006.

(2) Zékladni operace pii PID fizeni. AkEni
ST Odchylka €
Zadana hodnota + /z Kp(1+ 1_ +Tds) veliCina Mé&nié frekvence - gg :> N
0-10v - Tis fs Normaini fizeni Cidlo

4-20mA 5 ]
Zpétna vazba 0-10V Prevodnik
4-20mA

(3) Sloiky PID Kp:Proporcionalni zisk, Ti:Inted. ¢as. konstanta, Td:Deriv. ¢as. konstanta, s:Laplacelv operator, € :Odchvlka

[1] P — slozka pisobi tak, ze akéni veli¢ina je imérna odchylce.

Skokova zména Linearni zména
Zadana hodnota | \/?\étél’
Vatsi i A072
i N
Akeni veli€ina A\(I)/72 : Mensi

[2] I-slozka Tatostozkapuisobi tak, aby K& veligina se zvySovala s Casem trvani odchylky.

Z4dana hodnota | Mensi
;”S' Mensi
A073 T

J
Veétsi

Akeni veli€ina

S<
o

[3] D-slozka Tato slozka ptisobi tak, ze ak¢ni veli¢ina je imérné strmosti zmény.

Z4adana hodnota

Vetsi

v . . /I\
Akeni veli¢ina AO74

Mensi

PI spojuje vlastnosti [1] a [2], PD [1] a [3], PID spojuje [1], [2] a [3].
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(4) Nastaveni zisku
Nastavujte prosim kazdy zisk podle stavu, nasledovné, kdyz odezva regulace PID neni
stabilni.

Pti zmé&néch zadané hodnoty, jsou zmény v regulované soustavé pomalé.—= Zvyste P-zisk.

Zmény v soustave jsou okamzité ale celek je nestabilni. Snizte P-zisk.
Zadana hodnota a zp&tna vazba se nevyrovnavaji dostate¢né rychle————>  Snizte I-zisk.
Regulovana soustava kmita a neni stabilni. Zvyste I-zisk.
Ptes zvySeni P-zisku je odezva pomala. Zvyste D-zisk.

Kdyz P-zisk se zvysi, signal zp&tné vazby osciluje a je nestabilni. —————= Snizte D-zisk.
Obecné¢ zptuisobuje D slozka nestabilitu a doporucujeme pouzit pouze PI.

(5) Vystup piekroceni nastavené urovné regulacni odchylky.
Je mozné stanovit tiroven maximalni odchylky pii PID regulaci v C044. KdyZz odchylka
dosahne troven nastavenou v C044 je mozn¢ aktivovat inteligentni vystup.
C044 miize byt nastaveno 0 + 100 a odpovida zadané hodnoté od 0 do maxima.
Ptitad’te 04 (OD) inteligentni vystupni svorce 11 nebo 12 (C021, C022).

(6) Monitorovani
Miize byt monitorovan signal zpétné vazby.
Monitor mlize byt zobrazen jako soucin zpétné vazby a méfitka A075.
»Zobrazeni Monitoru‘ = ,,zpétna vazba [%]* x ,,nastaveni A075%

(7) Reset integracni slozky PID regulatoru
Je to funkce pro nulovani integra¢ni slozky PID regulétoru.
Prifad’te 24 (PIDC) inteligentni vstupni svorce.
Nulovani nastava, kdykoliv PIDC je ZAP.
Nezapinejte PIDC svorku béhem regulace PID, protoZze by mohlo dojit k poruse
nadproud.
Zapnéte PIDC po vypnuti PID akce.

Funkce pro provoz s au,tomatlrck}'/m §etf?n‘i£n energie Vztazné kody

Tato funkce reguluje vystupni vykon ménic¢e automaticky na

minimum pfi provozu s konstantni rychlosti. A085: Volba médu provozu
V ptipadé pouziti tato funkce nastavte AO85 na ,,01%. A086: Nastaveni odezvy a
A086 miiZe nastavit dobu odezvy pii automatickém provozu. pifesnosti rezimu

Setfeni energie

Nastavitelna funkce | Kod funkce | Data Vyznam
00 |Normaélni provoz
01 |Provoz s Setfenim energie

Volba médu provozu A085

Nastavitelnd polozka Kéd funkce Data Odezva Piesnost
, y : 0 Pomala Velka
Nastaveni odezvy a piesnosti A0%6 $ $ 0
rezimu Setieni energie 100 Rychla Nizka
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Funkce 2. akcelerace a decelerace

Pomoci této funkce je mozné zménit strmost
akcelerace a decelerace.

Jako zptisob pro zménu strmosti akcelerace a

ﬁ Vztazné kody
F002/F202/F302: 1./2./3. akcelerace 1

F003/F203/F303: 1./2./3. decelerace 1
A092/A292/A392: 1./2./3. akcelerace 2

decelerace, miizete zvolit zptisob zmény pomoci | A093/A293/A393: 1./2./3. decelerace 2

inteligentni vstupni svorky anebo zptsob
automatické zmény pii volitelné frekvenci.

V ptipad€ zmény pomoci inteligentni vstupni
svorky, pritad’te 09 (2CH) inteligentni svorce.

A094/A294: Volba akcelerace a decelerace 2

A095/A295: Volba frekvence pro prepnuti
na akceleraci 2

A096/A296: Frekvence pro pfepnuti na
deceleraci 2

QO 1-C008: Inteligentni vstupni svorky /

Nastavend polozka | Kod funkce Data Vyznam
Doba rozbéhu 2 A09i/3A9§92/ 0,01 —3600, | Jednotka: [sek] (Ptiklad 1, 2)
Doba decelerace 2 A09i/315§§93/ 0,01 — 3600, | Jednotka: [sek] (Ptiklad 1, 2)
00 Zména pomoci inteligentni vstupni svorky
09 (2CH) (Priklad 1)
gfeocl(‘:)lae;lzcee;erace &1 A094/A294 01 Zmeéna pii nastavené frekvenci na
akceleraci 2 a deceleraci 2 (A095/A295,
A096/A296) (Priklad 2)
Frekvence pro A095/A292 0,00 —400,0 | Jednotka: [Hz] Je funk¢ni, kdyZ volba
akceleraci 2 (A094/A294) je 01. (Priklad 2)
Frekvencc? pro A096/A296 0,00 —400,0 | Jednotka: [Hz] Je funkvé’ni, kdyZz volba
deceleraci 2 (A094/A294) je 01. (Priklad 2)

(Priklad 1) Pti nastaveni A094/A294 na 00.

FW
2CH
Akcelerate 2 Decelerace 2
Akcele

Decelerace 1

D2/F202/F302 A093/A293/Ail93

Output frequency

F

o

A092/A292/A392 F003/F203/F303

(Priklad 2) Pti nastaveni A094/A294 na 01.

FW

Akcelerace 2 Decelerace 2

AQ95/A295
- A096/A296

Akcelerace 1 Decelerace 1

Output frequency

F002/F202 A093/AR93

A092/A292 F003/F203
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Tvar akcelerace a decelerace

(1) Volba tvaru

Tvar akcelerace a decelerace rychlosti je mozné nastavit,

aby odpovidal kazdému systému.
Zvolte tvar akcelerace a decelerace pomoci A097 a

Vztazné kody

A097: Volba tvaru akcelerace
A098: Volba tvaru decelerace
A131: Konstanta kiivky akcelerace

A098. A132: Konstanta kiivky decelerace
Nastavena
00 01 02 03
hodnota
Kiivka Piimka S - kiivka U - tvar Tvar obraceného U
Vystup frekvence Vystup frekvence Vystup frekvence Vystup frekvence
A097
(Akcelerace)
// s I// Eas
= &= = 4
Vystup frekvence Vystup frekvence Vystup frekvence Vystup frekvence
A098
(Decelerace)
T tas gas
Akcelerace a Hrouceni nakladu pfi | Rizeni napéti fezu, navijena kniha jako
decelerace linearn¢ | rozbéhu a zastavovani | objemovy zésobnik, tento rozb&h pouziva
Vyznam az do vystupni stroje, dopravniku ma jako prevenci.

zadané frekvence

zabranit pouziti ,,S* -

kiivku.

Je mozné nastavit tvar obou akceleraci , deceleraci.

(2) Konstanta kiivky (stupeni kiivosti)
Ptedstavuje hruby nakres prubéhu, rozhodnéte prosim o stupni kiivosti.

Vystupni frekvence [Hz]

Cilova Cilova
frekvence frekvence
[100%] [100%]

96.9——> mp--coooozoooozoooos 99.6 —>

e 10/327': 938 , !

82: Vo 875 SpoooooToooIo ! !

:// | 68.4 e |

A i 646 T~ """ A i

0 i - S0 i

SO | | |

| i i i

| | 35 | |

S | i + o f ! !

~ | | | |

e ! : : :

’ 1 1 1 1 1

el L ) : : : :

< | | | | | |

31 v | | | i | i

- _—— 1 1 1 ! !

Il 'l Il 'l L 'l

25 50 75 N cas *—k * }

Vystupni frekvence [Hz]

Vystupni frekvence [Hz]

Cilova
frekvence
[100%]

Nastavena hodnota
doby rozbéhu [100%]

Nastavena
hodnota doby
rozb&hu [100%]

Nastavena
hodnota doby
rozb&hu [100%]

Existuje rozsah, ve kterém stfedni rychlost je vétsi pii ,,S“-tvaru.
Kdyz inteligentni vstupni svorka je navolena na zruseni LAD (LAC) a svorka je zapnuta,
vystupni frekvence je piimo fizena zadanou hodnotou frekvence.
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Kratkodoba ztrita napdjeni / podpéti Vztazné kody
Kratkodoby stop a start { b001: Volba opakovaného startu |
(1) Muzete zvolit, zda ménic hlasi poruchu nebo restartuje, b002: Piipustna doba podpéti napajeni

kdyZ nastane kratkodoba ztrata napajeni / podpéti. KdyZ je| b003: Doba zpozdéni opakovaného startu
zvolen restart v b001, a nastane ztrata napajeni / podpéti, | b004: Ztrata napajeni pri stopu

zkousi se restart 16-krat a porucha je vyhlasena po 17-t€¢. | 1005: Volba podtu restartli po ztrats napajeni

Kdyz je zvolena funkce restartu a nastane nadproud nebo podpéti
prepéti, restart se zkousi 3-krat, porucha nastane po 4-té. b007: Frekvence pro vyrovnani frekvenci
Kdyz nastane kratkodoba ztrata napajeni / podpéti, miiZete| (021-C022: Inteligentni vystupni svorky
zvolit reakci na poruchu pomoci C026: Vystupni relé poruchy j
b004. Zvolte funkci restartu b001, aby odpovidal vasemu systému.
Nastavitelna polozka flﬁ(li((l:e Data Popis
00 Porucha
01 Restart z 0 Hz pii opakovaném pokusu.
Volba opakovaného Start po vyrovnani frekvenci pti opakovaném pokusu (Piklad
startu b001 02 1).

Start po vyrovnani frekvenci a decelerac¢ni stop. Po stopu

03 porucha (Pozn. 1).

Jednotka: [sek]

Pripustna doba 5002 03— 1.0 Jestlize doba kratkodobé ztraty napajeni je krats$i nez zadana
podpéti napajeni ’ doba, nastane restart. (Ptiklad 1) Jestlize kratkodoba ztrata
napajeni je delsi nez zadana doba — dojde k poruse. (Ptiklad 2)

Doba ¢ekani na dalsi 5003 03— 100, Jednotka: [sek]

start Doba zpozdéni pied restartem motoru.
Krétkodoba ztrata 00 Neplartna, PeZp}JSObl pOI'llC'hl'lr am, 3 ej1’hlasen1.
e s v 01 Platnd, zpuisobi poruchu a jeji hlaseni.
napéjeni / podpéti pfi b004 Neplatnd. Nezotisobi hlagent v D St i decel -
stopu (Pozn. 2) 02 eplatnd. Nezpuisobi hlaseni poruchy pfi stopu a pfi deceleraci
povelem stop.
Kratkodoba ztrata 00 Restart 16-krat po ztraté napajeni, podpéti.
napéjeni / podpéti — 005
volba poctu 01 Libovolny pocet restartd po ztraté napajeni / podpéti.

opakovanych pokust

Jednotka: [Hz]
007 0,00 — 400,0 Kdyz frekvence motoru béhem volného dob&éhu je mensi nez

zadana frekvence, nastane restart z 0 Hz.
(Priklad 3, 4)

Zadani frekvence pro
vyrovnani frekvenci

Pozn. 1: Kdyz nastane pii deceleraci porucha piepéti, nadproud apod., je zobrazena chyba podpéti E16 a méni¢ piejde do
stavu volny dob¢h. V tom piipadé prodluzte dobu decelerace.
Pozn. 2: Kdyz propojime vstupni napajeci svorky Ro, To a ke ss. napéni ménice (P-N), mize byt povypnuti detekovano
podpéti a hlasena porucha. Pokud to miize ve vasem systému puisobit problémy, nastavte 00 nebo 02.
Start vyrovnani frekvenci: Méni¢ ¢te otaCky motoru a smér a restartuje méni¢ pro vyrovnani frekvenci. Funkce opakovaného
pokusu (b001: 02): Casovy pribéh v tomto piipadé je nasledujici.

t0 : Kratkodoba ztrata napéjeni

t1 : Piipustna doba podpéti napajeni

t2 : Doba ¢ekani na novy pokus.

(P¥iklad 1) (P¥iklad 2)

Napajeni Napajeni

Vystup ménice Vystup ménice

L Volny dobéh /Volny dobéh
< &
Otaéky motoru W\/_ Otaéky motoru %
t0 t2 t0
1 ' t1
Po uplynuti 2 [sek] pfi tO < t1 - restart Porucha pfi t0 > t1.
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(Priklad 3) Frekvence motoru (otacky) > b007  (Priklad 4) Frekvence motoru (otacky) < b007

Napajeni Napajeni

Vystup ménice Vystup ménice

Volny dobéh Frekvence motoru !

/_ poo7 (Otacky)

Volny dob&h
\Staﬂ po vyrovnani
frekvenci 0

to | t2 t0 | t2 \
| | OH2 start

(2) Kratkodoba ztrata napajeni béhem stopu, hlaseni poruchy pii podpéti
Zvolte Ano/Ne na hlaseni poruchy, kdyz nastane kratkodoba ztrata napajeni nebo podpéti pomoci b004.
Porucha se hlasi, dokud je ptitomno napéjeni fizeni.
Vystup hlaseni poruchy pti chybé napajeni / podpéti za klidu ménice, standard (Ptiklad 5-7).
Chovani signalu hlaseni poruchy pii propojeni ss. napéti ménice (P-N) s napajecimi svorkami Ro,To
(Ptiklad 8 — 10).

Frekvence motoru !
(Otacky)

b007

(pfiklad 5) b004:00 Ménic v klidu Méni¢ v chodu (Priklad 8) b004:00 Méni¢ v klidu Ménic¢ v chodu
- ON - ON - ON - ON
Napajeni OFF Napéajeni OFF Napajeni OFF Napajeni OFF
Povel k chodu C?SF Povel k chodu C?SF Povel k chodu SN Povel k chodu SFNF
Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice i
ON ON ON ON
AL orr AL orr AL orF AL orr—
ON ON ON ON
P P P L P [
OFF OFF OFF — OFF
(Pfiklad 6) b004:01 Méni¢ v klidu Mgéni¢ v chodu (Priklad 9) b004:01 Méni¢ v klidul Méni¢ v chodu
— ON J— ON - ON i ON
Napajeni OFF Napajeni OFF Napajeni OFF Napéjeni OFF
Povel k chodu C?QF Povel k chodu C?QF Povel k chodu gN Povel k chodu C?F'\‘F
Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice -
ON ON ON — ON
AL G AL e AL R — Podpéti AL R
PG P ore—] T Poge L L P o L
(Pfiklad 7) b004:02 Méni¢ v klidu Menic v chodu (Pfiklad 10) b004:02 Méni¢ v klidu Ménic¢ v chodu
- ON - ON - ON - ON
Napéjeni OFF Napéjeni OFF Napajeni OFF Napajeni OFF
Povel k chodu C?SF Povel k chodu C?SF Povel k chodu gFNF Povel k chodu gFNF
Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice Vystup ménice —
ON ON ON ON
AL ore AL orr AL o AL o
ON ON ON ON —
P ore P ore P oo T L P orF L

(3) Je mozné pouzit vystup ptitazenim (IP: 08) beéhem kratkodobé ztraty napajeni, nastavenim (UV: 09) pro
podpéti, na inteligentni vystupni svorky 11 — 15 (C021 — C025) nebo vystupni rel¢ hlaSeni poruchy (C026).
Pozn.: Béhem vyrovnavani frekvenci zobrazuje displej nasledujici symbol:

Q000

Volba funkce ochrany proti ztraté faze

: - ) . Vztazné kody
Tato funkce varuje, kdyz se odpoji napajeni menice.
b006: Volba pro ztratu faze
Kod funkce | Data Popis
Neplatna
00 |5, 5 . e
Z4dnd porucha pfti odpojeni faze
b006 .
01 Platna
Porucha pii odpojeni faze.

Kdyz dojde ke ztraté faze napajeni, je nebezpeci, Ze ménic se dostane do nasledujicich stavu:

(1) ZvInéni proudu na kondenzatorech ss. meziobvodu se zvysi, zivotnost kondenzatora se podstatné zkrati.
(2) V pripadé¢ zatizeni je nebezpeci, ze se mohou poskodit kondenzatory nebo tyristory v ménici.

(3) Je nebezpeci, ze miize shotet nabijeci odpor pro omezeni nabijeciho proudu uvnitf ménice.
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Funkce elektronické tepelné ochrany

Vztazné kody
Nastavte méni¢ podle jmenovitého b012/b212/b312: 1./2./3. tiroven elektron. tepelné
proudu motoru, aby motor chranil pred PO13/b213/b313. O/Ch;any Iba charakteristik ¢
pretiZenim a poskozenim. 013/b213/b313: l(.) ir.:al.n;o a charakteristiky tepelne

Varovny‘ signdl je vydan pred vypnutim b015/b017/b019: Frekvence volné el. tep. ochrany
elektronickou tepelnou ochranou. 123

b016/b018/b020: Proud volné el. tep. ochrany 1./.2/.3
C021 — C025: Inteligentni vystupni svorky

@26: Svorky vystupniho relé hlaseni poruchy /

(1) Urovet elektronické tepelné ochrany

Kéd funkce Rozsah nastaveni Popis
bOle?/"t;%lZ/ (0,2 + 1,2) * ymenovity proud | Jednotka: [A]
(Priklad) SJ300-110LF Doba hiageni

Proud motoru: 46 A poruchy

’ Nastavitelny rozsah: 9,2 a7z 55,2 A
Urovei el. tep. ochrany b012 =46 A

Charakteristika zavislosti na ¢ase je vpravo % .
0.5 1 Proud motoru [A]
L. 334 69 92 (V poméru ku jmen. proudu ménice)
(2) Charakteristika elektron. tep. ochrany O (116%) (150%)(200%)
Charakteristika je pfifazena podle hodnoty nastaveni v b013.
Kod Charakteristika el. tep.
Data Y o o
funkce ochrany Kdyz se snizi frekvence napajeni motoru pro
00 Charakteristika pro vSeobecné pouziti, chlazeni vlastnim ventilatorem
b013/b213/ sniZzeny moment se zhorsi.
b313 01 Charakteristika pro Snizena momentova charakteristika je spocitdna
konstantni moment pro motory HITACHI v§eobecného pouZiti.
02 Voln¢ nastavitelnd

(a) Charakteristika pro snizeny moment
K charakteristice ¢asového limitu je pfifazen snizovaci pomér ke kazdé¢ frekvenci.

Pomeér snizeni (pfiklad)b012 = 46(A), kdyz vystup je = 20Hz
doby
Doba
X1.0 vybaveni (s)
X0.8
X0.6 [—
i 60
i Vystupni frekvence 05
0 5 20 o~ menice[Hz] ' : Proud motoru
0 55.2 (Pomeér k jmen. proudu ménice)

127 _
(b) Charakteristika pro konstantni moment (92.8%)(120%)(160%)

Pouzijte tuto charakteristiku v piipad¢ konstantniho momentu motoru.

Pomér snizen jmen. (Priklad)b012 = 46(A), kdyz vystup. frekvence=2.5Hz.

hodnoty
Doba vybaveni

X1.0 i poruchy (s)
X0.9 $+--
X0.8
| | Vystupni 0.5
p frekvence [Hz 1
0 25 5 60 (Hz] Proud motoru [A]

i i
47.8° 621 82.8  (Pomérjmen. proudu ménice)
(104%) (135%) (180%)
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(3) Voln¢ nastavitelna tepelna charakteristika
Je moZné nastavit elektronickou tepelnou charakteristiku volné, podle zatéze, abychom
chrénili motor a ménic.
Rozsah nastaveni je nasledujici:

Nastavitelnd polozka Kod funkce Rozsah nastaveni Popis
Frekvence volné el. 5015/b017/b019 0 a7 400, Jednotka: [Hz]
tep. ochrany 1./2./3.
Proud volné el. tep. 0,0..... Nepouzivejte!
ochrany 1./2./3. b016/b018/6020 0,1 a7 999,9 Jednotka: [A]
Pomér snizeni doby Vystupni proud [A]
X1.0 b020
/ b018 4
X0.8 ozsah )
i nastaveni b016
:l Vystup frekvence i i i i

0 5 400 Menice [Hz] 0 po15 bO17 b019 AO04/A204/A304
Max. frekvence [Hz]

(Piiklad) b012 = 44 A, vystupni frekvence =b017

Cas  poruchy,
[sek]

(x): b018 x 116 %
(y): b018 x 120 %

60
05 e (z): bO18 x 150 %
P L Proud motoru [A
0 (Pomér k jmen. proudu ménice)

(4) Varovny signal zvySené teploty
Pted vypnutim elektronickou tepelnou ochranou je vydan varovny signal.
Urovei varovani se nastavuje v C061.
Ptitad’te 13 (THM) inteligentni vystupni svorce (C021 — C025) nebo vystupnimu relé
hlaseni poruchy (C026).

Kod funkce Data Popis
0,..... Nepouzivejte!
ool 1, - 100, Jednotka [%]
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Omezovani pretizeni

(1) Omezovani pretizeni

Me¢ni¢ monitoruje proud motoru pfi rozbéhu a konstantni
rychlosti. Kdyz proud ménice dosahne urovné omezovani
pretizeni, méni¢ bude automaticky snizovat vystupni
frekvenci pro omezeni pietizeni. Tato funkce je prevenci
proti poruse nadproud kviili velkym setrvacnym hmotam
nebo velkym zménam zatéze pii konstantni rychlosti.

Dva druhy funkce omezovani pietizeni jsou nastaveny
pomoci b021, b022, b023 a b024, b025, b026. Zména

z b021, b022, b023 na b024, b025, b026 se provede
inteligentni vstupni svorkou s vyznamem 39 (OLR). Tato
funkce je nastavena Grovni omezovani pretizeni. Konstanta
omezovani pretizeni je doba decelerace z max. frekvence na
0 Hz.

b021, b022, b023 a b024, b025, b026 se prepinaji pomoci
OLR. Kdyz tato funkce pisobi, doba rozb¢hu je delsi nez
zadana hodnota (rozb&h se zpomali).

Vztazné kédy

021: Volba omezovani pietizeni
b022: Urovei omezovani pretizeni
b023: Doba decelerace pfi omezovani

pretizeni
b024: Volba omezeni pietizeni 2
b025: Urovei omezeni pietizeni 2
b026: Doba decelerace omezeni
pretizeni 2
C001-C008: Inteligentni vstupy
C021-C025: Inteligentni vystupy
C026: Nastav. vystupniho relé poplachu
C040: Modus vystupniho signalu
predbézného hlaseni pretizeni
C041: Uroven predb&zného hlaseni

pietizeni

C111: Urovei predb&zného hlaseni
pretizeni 2

Je-1i konstanta omezovani pretizeni nastavena pfili$ kratka zejména pii rozbéhu, miize nastat porucha
prepéti zptisobena regenerovanou energii z motoru pifi automatické deceleraci vyvolané touto funkei.
Kdyz tato funkce bude piisobit po vétsinu rozbéhu, frekvence nedosahne cilové hodnoty, ménic

nastavime nasledujicim zptisobem.
Prodluzujte dobu rozb&hu
Zvysujte momentovy boost.
Zvysujte uroven omezovani pietizeni.

Nastavitelna polozka | Kod funkce Data Popis
00 Nefunkéni
01 Funkéni pii rozbéhu nebo konstantni rychlosti
Vf(;lio;eznezovam 5021/b024 02 Funk¢ni pfi konstantni rychlosti
P Funkéni pfi rozbéhu nebo konstantni rychlosti
03
(Pozn. 1)
’ _ *
Uroven omezovani ((.)’5 2’(.)), Jednotka: [A]

Y b022/b025 jmenovity ” oy e
pretizeni proud Hodnota proudu pti omezovani pretizeni.
Doba def:e}ervac€:vpr1’ 5023/b026 0.1 a7 30,0 Jednotka: [sek] 5 S
omezovani pretizeni Doba decelerace pii omezovani pietizeni

(Pozn. 1): (ZvySuje rychlost pii regeneraci.)

Urovefi omezovani pretizeni
b022/b025 -

Vystupni proud

Nastaveni decelerace pfi
omezovani pretizeni

Maximalni frekvence
A004/A204/A304

Vystupni frekvence ménice

Cilova frekvence
F001

b023/b026 !
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(2) Ptfedbézné hlaseni pretizeni
Kdyz je velka zaté¢z, je mozné nastavit roven zatéze pro predbézné hlaseni pretizeni.

Pouziva se pro prevenci poskozeni stroje kvuli ptili§ velké zatézi, napt. zavazadla na
dopravniku, aby ochrana proti pietizeni ménic¢e nezapusobila.

Ptitad’te 03 (OL) nebo 26 (OL2) inteligentnim vystupnim svorkam 11 + 15 nebo svorkam relé
hlaSeni poruchy. (Je mozné nastavit dva druhy piredbézného hlaseni pretizeni.

Nastavitelna polozka | Kaod funkce Data Popis
Volba méodu 00 Funkéni pfi rozbéhu a konstantni rychlosti
pfed,‘tV)eZI}eho hldseni €040 01 Funkeéni je pii konstantni rychlosti
pretizeni
0.0 Nefunkéni
Uroven predbé&zného C041 (0,1 +2)* |Jednotka: [A]
hlaSeni pfetizeni jmen. proud | Kdyz zatizeni dosahne ptedvol. urovné, signal
OL je hlasen na vystup.
0,0 Nefunk¢éni
Uroven priibézného Cl11 (0,1 =2) * | Jednotka: [A]
hlaseni pfetizeni jmen. proud |Kdyz zatizeni dosahne ptedvol. Grovné, signal

OL2 je hlaSen na vystup.

Urovefi omezeni pretizeni
b022/b025

Uroven predbézného hlageni pretizeni
C040/C111

Vystupni proud

oL/oL2
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Startovaci frekvence Vztazné kody
Tato funkce je hodnota, ze které se méni¢ za¢ind rozbihat.
Hlavné se pouziva, kdyz je tfeba nastavit velky startovaci b082: Startovaci frekvence

moment.

Pti zadani velké startovaci frekvence, ptimy start zptisobi velky proud. Proto dochdzi v této
oblasti k omezovani ptretizeni a mé€ni¢ ma tendenci k poruse nadproud.

Kod funkce

Rozsah nastaveni

Popis

b082

0,10 az 9,99

Jednotka: [Hz]

FW

Vystupni frekvence

Vystupni napéti

Volba startu snizenym napétim

Tato funkce pomalu zvysuje napéti pfi startu motoru.

b082 /
<>
5036

Vztazné kédy

Nizsi hodnota umoziuje vétsi moment, ktery je k dispozici pti | b036: Volba startu snizenym

startu. Avsak, kdyz udélame tuto hodnotu malou, méni¢ ma
tendenci k poruse nadproud, protoze je to témét piimy start.

napétim
b082: Startovaci frekvence

Startovaci frekvence

Vystupni frekvence

Vystupni napéti

Funk¢éni kéd Data Doba startu snizenym napétim
00 Start bez snizeného napéti
1 Kratky (kol
036 0@ atky (kolem 6 ms)
06 Dlouhy (kolem 36 ms)
FW

(T
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BRD - (Funkce regenerativniho brzdéni)

Tato funkce je provozovana s SJ300-11kW a menSimi,
ponévadz tyto maji zabudovany BRD.

Tato funkce je urCena pro spotfebu energie regenerované

z motoru jako teplo uvoliiované v externim odporu.
Regenerace nastava, kdyz motor je rychle brzdén, piejde do
generatorického rezimu a proud tece zpatky do ménice.
Nastavte nasledujici podminky pro vyuziti BRD funkce.

Vztazné kody

b090: Pomér vyuzivani BRD
b095: Volba aktivace BRD
b096: Urovei pro zapnuti
BRD

Nastavend | Kod Data Popis
polozka | funkce P
0,0 BRD nepracuje
Pomér vyuzivani BRD se nastavuje v jednotkach [0,1 %], kdyz
ménic piekroci nat?taveny pomer V}tnzuiivéni, nastava gorucha.
Pomér BRD akce | ZAP | ZAP ZAP
vyuzivani b090 0.1 - 100.0
BRD ’ ’ | 100 sekund |
. o (t1 +t2 +13)
Pomér vyuzivani [%]= —— X100
100 sekund
00 BRD nepracuje
Béhem chodu: funkéni (BRD pracuje)
Volba BRD | 5095 01 Béhem stopu: nefunkéni (BRD nepracuje)
02 Béhem chodu i stopu funkéni (BRD pracuje)
(Pozn.) - . ey "
Urovet 096 330 - 380 Jednotka [V] Nastaveni je pro ménice 200 V tiidy.
BRD ZAP 6(61:)0-2171.6)0 Jednotka [V] Nastaveni je pro ménice 400 V tiidy.
(Pozn.) Uroveit BRD ZAP je stejnosmérné napéti meziobvodu ménice.
Volba provozu chladiciho ventildtoru Vztazné kody
Muzete zvolit, zda ventilator bude pracovat trvale nebo, zda
bude pracovat, jen kdyZ ménic€ je v chodu. b092: Volba provozu
chladiciho ventilatoru

Kod funkce | Data | Popis

00 | Vzdy v chodu

Jen pti chodu ménice

01 | Avsak ventilator pracuje 5 minut po zapnuti napajeni
a 5 minut po skonceni provozu meénice.

b092
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Nastaveni inteligentnich vstupnich svorek

Vztazné kédy

Je mozné pracovat s funkcemi, jejich pfifazeni inteligentnim
vstupnim svorkam (C001 = C008).

Inteligentni vstupni svorky mohou mit zvoleno individualné,

zda funkci aktivuje ZAP kontakt nebo ROZP kontakt.
Dvé nebo vice inteligentnich vstupnich svorek nemuze byt ptifazeno stejné funkci.

Jestlize chceme pfifadit funkci inteligentni svorce funkci, kterd je jiz pfifazena jiné svorce,
bude automaticky obnoveno ptivodni nastaveni.

C001-C008: Inteligentni
vstupni svorky

jako zaddané polohy

flﬁ(l)ie Data Popis Reference o polozce
01 RV: Povel k reverzaci Povel k chodu
02 CF1: Pevna rychlost 1 (binarn¢)
82 gllzg II:Z:EZ zzﬁigzg g EEEZE;; Funkce ovladani pevnych rychlosti
05 CF4: Pevné rychlosti 4 (binarng)
06 |JG: Tipovéni Provoz tipovani
07 DB: Vn¢jsi ss-brzdéni ss-brzdéni (vn¢)
08 SET: 2. nastaveni dat motoru 2. nastaveni dat motoru
09 |2CH: 2. rozb&hy / dob&hy 2. nastaveni rozb&hu a dob&hu
11 FRS: Volny dob¢h Stop volnym dob&hem
12 | EXT: Vngjsi porucha Vnéjsi porucha
13 USP: Ochrana proti nezddoucimu startu Ochrana proti nezadoucimu startu
14 CS: Piepnuti ze sité Ptepnuti pohonu ze sité na meénic
15 SFT: Software zamek (ze svorkovnice) Software zamek
16 | AT: Prepnuti analogového vstupu Externi analogovy vstup
17 SET3: 3. nastaveni dat motoru 3. nastaveni dat motoru
18 RS: Reset ménice Reset menice
20 STA: 3-dratové start
21 STP: 3-dratové stop Funkce 3-dratového ovladani
C001- 22 | F/R: 3-dratové vpred/vzad
C008 23 PID: Volba PID-funkce Funkee PID
24 | PIDC: Nulovani integra¢ni slozky PID
26 | CAS: Prepinani zisku regulatoru Ptepinani zisku regulatoru
27 | UP: Motorpot - VICE
28 | DWN: Motorpot - MENE Funkce VICE/MENE
29 UDC: Dalkové mazani dat fizeni
31 OPE: Vnucené ovladani z panelu Funkce vnuceného ovladani
32-38 | SF1-7: Pevné rychlosti 1 + 7 (bitove) Funkce pevnych frekvenci
39 OLR: Zména omezovani pretizeni Omezovani pretizeni
40 | TL: Zapnuti momentového omezeni
41 TRQ1: Omezeni momentu 1 Funkce omezeni momentu
42 TRQ2: Omezeni momentu 2
43 PPI: Prepinani P/PI regulace rychlosti Funkce ptepinani P/PI
44 | BOK: Potvrzeni brzdy Funkce ovladdani brzdy
45 | ORT: Orientace Funkce volitelné jednotky zp. vazby
46 LAC: ZruSeni LAD Zruseni funkce LAD
47 | PCLR: Mazani odchylky regulace polohy
48 STAT: Povoleni vstupu posloupnosti pulzti | Funkce volitelné jednotky zp. vazby

NO

NO: Nepfitazeno
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Volba vstupnich svorek (ZAP/ROZP) (kontakty typu a/b) Vztazné kody
Na inteligentni vstupni svorky a svorku FW je mozno /

individualn¢ nastavit kontakt a / kontakt b. CO011-CO018: Volba inteligentnich vstupl
Nastavitelna Kéd Data Pobis . a/b (ZAP/ROZP)
polozka funkce P Co19: V&l}ﬁ) ;gg%‘)fw alb
Y(iltg)a\l,ntlzg Z/stt)upy CO11- 00 akontakt (ZAFP) a kontakt: ZAP funkce zapnuti, VYP
(Z'AP’ /R(é) 7P) C018 01 b-kontakt (ROZP) funkce rozpojeni
b kontakt: ZAP funkce rozpojeni, VYP
Vstup FW volba 00 a-kontakt (ZAP) funkce zapnuti
ai (zaPROzP) | <01 01 | b-kontakt (ROZP) \S@tf:ftfzs miZe byt nastavena je na/

Funkce pevné prednastavenych rychlosti

Je mozné nastavit fadu pevnych pracovnich rychlosti a
pfepinat mezi nimi na svorkovnici.

Pevné rychlosti mohou byt zvoleny binarn¢ (max. 16
rychlosti) 4 svorkami nebo bitové (maximaln¢ 8
rychlosti).

Vztazné kody

C019: Volba pevnych rychlosti

A020/A220/A320: 1./2./3. nastaveni
rychlosti 0

A020-A035: Pevné rychlosti 1 + 15

C001-C008: Inteligentni vstupni svorky

Nastavitelna polozka Kod funkce Nastavitelna hodnota Popis
00 Meéni binarn€ 16
Volba pevnych rychlosti A019 rychlosti.
01 Meni bitove 8 frekvenci.

A020/A220/A320- | 0,00; startovaci frekvence +

A035 max. frekvence Jednotka: [Hz]

Pevné rychlosti 0 + 15

(1) (Binarni ovladani)

Je mozné nastavit pevné rychlosti 1 + 15, volbou vyznamu svorek 02 + 05 (CF1 az CF4) na
inteligentnich vstupnich svorkach.

Nastavte frekvence pro pevné rychlosti A021 = A035.

Nastavte nulovou rychlost pomoci (A020/A220/A320) nebo ve funkci FOO01, kdyz je zadani
frekvence z digitalniho panelu nebo, kdyz zadavani frekvence je ze svorkovnice (terminal),
nastavte ji analog. signadlem na O, OI, O2.

Pevné rychlost |CF4 |CF3 |CF2 |CFlI 11 ryehiost

Rychlost 0 VYP [VYP |[VYP |VYP 10 rychlost \_12 s Z:f:ﬁ iiiviﬁii ﬁr‘if“él“ih"
Rychlost 1 VYP |VYP |VYP |ZAP 9 rychlost FF ) snalogového vstupniho vngjsiho
Rychlost 2 VYP |VYP |ZAP |VYP " | -

Rychlost 3 VYP |VYP |ZAP [ZAP |

Rychlost 4 VYP |ZAP |VYP [VYP s AT

Rychlost 5 VYP [ZAP [VYP [ZAP /_/’ N e |

Rychlost 6 VYP |[ZAP |ZAP |VYP e |

Rychlost 7 VYP |[ZAP |ZAP |ZAP ! ?

Rychlost8 __ |ZAP |VYP |vYP |vyp | ' JTU UL e

Rychlost 9 ZAP |VYP |VYP [ZAP | i L

Rychlost 10 |ZAP [VYP [ZAP |VYP Il

Rychlost 11 ZAP |VYP |ZAP |[ZAP | P J -

Rychlost 12 |ZAP |ZAP |VYP |[VYP | crs L

Rychlost 13 ZAP |[ZAP |VYP |ZAP !

Rychlost 14 ZAP |ZAP |ZAP |VYP | *V L

Rychlost 15 ZAP |ZAP |ZAP |ZAP
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(2) Ovladani pevnych rychlosti jednotlivymi bity
Je mozné ovladani pevné rychlosti 0 az 7 pfitazenim inteligentni vstupni svorce 32 + 38 (SF1
+ SF7). Zadejte frekvenci SF1 + SF7 v kodu A021 - A027.

Pevné rychlost SF7 SF6 SF5 SF4 SF3 SF2 SF1
Rychlost 0 VYP VYP VYP VYP VYP VYP VYP
Rychlost 1 - - - - - - ZAP
Rychlost 2 - - - - - ZAP VYP
Rychlost 3 - - - - ZAP VYP VYP
Rychlost 4 - - - ZAP VYP VYP VYP
Rychlost 5 - - ZAP VYP VYP VYP VYP
Rychlost 6 - ZAP VYP VYP VYP VYP VYP
Rychlost 7 ZAP VYP VYP VYP VYP VYP VYP

vvvvvv

Aby méni€ pracoval, je nutno sepnout jak frekvenci, tak
povel k chodu (FW, RV). Povel k chodu je dén

0 rychlo:

St PRSI
/ z digitalniho panelu nebo ze
vstupni svorkovnice.

SF1 - ||
SF2 i M :
SF3 i M

SF4 [l : 1

SFS 1

SF6 .
SF7 | i

FW i
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Tipovani

Tato funkce umoziluje otacet motor malymi kroky kvili
jemnému nastaveni polohy.

Nastavte 06 (JG) na inteligentni vstupni svorky.

Vztazné kody

A038: Frekvence tipovani
A039: Volba tipovani
C001-C008: Inteligentni
vstupni svorky

(1) Frekvence tipovani

G I

FwW

RV | |
Vystupni frekvence | |

A038 /|\ \

Pfi praci tipovani nepouziva zvolenou akceleraci, proto radime nastavit frekvenci tipovani,
kviili omezeni startovaciho proudu, na minimum, jinak mtize dojit k poruse.
Nastavte A038 na zadanou frekvenci tipovani.

Kod funkce |Data Popis
A038 0,0; start. frekvence + 9,99 | Jednotka: [Hz]

(2) Volba provozu pfi tipovani

Funkce tipovani je béhem chodu:

Kéd funkce | Data Popis Funk¢ni / Nefunkéni

Volny dobéh pfti stopu
tipovani
Decelera¢ni stop pfi

00

01 B Nefunkéni (Ptiklad 1), (Pozn.)
stopu tipovani

0 |5 brzdéni pfi stopu

A039 tipovani

03 Volny dobéh pfi stopu
tipovani (ptiklad 2)

04 | Deceleracni stop pii Funk¢éni (Priklad 2), (Pozn.)
tipovani

05 | ss-brzdéni pti tipovani

(Pozn.) Kdyz zvolite funkci tipovani, zapnéte svorku FW nebo RV po zapnuti JG.

(Stejné muzete dat povel k chodu, kdyz ovladani je zvoleno z digitalniho panelu.)
(Piiklad 1) (Piiklad 2)

IG | | IG A |:

FW | FW

Vystupni frekvence i e N\ Vystupni frekvence

‘ Kdyz je nastaveni A039 03/04/05 a svorka
Kdyi nastaveni A039 Jje 00/01/02 a svorka FW FW_]C zapnuta pf'edem’ pohonje zastaven a

je zapnuta prvni, méni¢ neprovede tipovani. pohon provede tipovani.

Volny dob¢h
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Funkce druhého / tietiho tizeni (SET, SET3)

Tato fidici funkce je pouzita, kdyz ménic je pfipojen na 2 rizné motory. Pfifazenim

08 (SET/17(SET3) na inteligentni vstupni svorku a zapindnim svorky SET/SET3 miiZete
prepinat mezi 3 riznymi nastavenimi ménice.

Volte 2./3. tidici funkci, kdyZ ménic je ve stavu STOP.

Funkce, které je mozno zménit pomoci svorky SET:

F002/F202/F302: 1./2./3. doba rozb&hu

F003/F203/F303: 1./2./3. doba decelerace U

A003/A203/A303: 1./2./3. zakl. frekvence \Y o
A004/A204/A304: 1./2./3. max. frekvence W [ ;
A020/A220/A320: 1./2./3. zadani pevné frekvence 0 S
A041/A241: 1./2./3. volba momentového boostu Méni ©,0 @
A042/A242/A342: 1./2./3. momentovy rucni boost |
A043/A243/A373: 1./2./3. bod zlomu ru¢niho moment. boostu SET O\O—‘
A044/A244/A344: 1./2./3. systém fizeni CMI

A061/A261: 1./2. horni limita frekvence
A062/A262: 1./2. dolni limita frekvence
A092/A292/A392: 1./2./3. doba rozbéhu 2
A093/A293/A393: 1./2./3. doba decelerace 2
A094/A294: 1./2. volba 2.-stupiiového rozbehu/decelerace

A095/A295: 1./2. frekvence 2-stupiiového rozbehu

A096/A296: 1./2. frekvence 2-stupiiové decelerace

b012/b212/b312: 1./2./3. Giroven elektronické tepelné ochrany
b013/b213/b313: 1./2./3. volba charakteristiky elektronické tepelné ochrany
H002/H202: volba konstant motoru

HO003/H203: 1./2. volba vykonu motoru

H004/H204: 1./2. volba poc¢tu pdlti motoru

HO005/H205: 1./2. rychlostni odezva

HO006/H206/H306: 1./2./3. stabiliza¢ni konstanta

H020/H220: 1./2. R1 motoru

HO021/H221: 1./2. R2 motoru

H022/H222: 1./2. L motoru

H023/H223: 1./2. Io motoru

H024/H224: 1./2. J motoru

H030/H230: 1./2. R1 motoru (z automatického naladéni)

HO031/H231: 1./2. R2 motoru (z automatického naladéni)

H032/H232: 1./2. L motoru (z automatického naladéni)

HO033/H233: 1./2. Io motoru (z automatického naladéni)

H034/H234: 1./2. ] motoru (z automatického naladéni)

HO050/H250: 1./2. proporcionalni zisk PI regulace rychlosti

HO51/H251: Integraéni zisk PI regulace rychlosti

HO052/H252: 1./2. proporcionalni zisk P regulace rychlosti

HO060/H260: 1./2. omezeni 0 Hz SLV

Displej béhem nastavovani neni rozdilny mezi 1. funkci fizeni nebo 2./3. funkci fizeni, takze
zkontrolujte ho stavem ZAP/VYP svorky SET/SET3.

I kdyz 1./2./3. fizeni je zménéno béhem chodu, nebude aktivovano dokud ménic nezastavi.
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Volba médu softwarového zdmku

Tato funkce je uzivan pro prevenci chybné zmény dat.
Kdyz chcete pouzit inteligentni vstupni svorku,
prifadite ji 15 (SFT). Nize je uvedena volba
softwarového zamku.

Vztazné kody

b031: Volba modu softwarového zamku
C001-C008: Inteligentni vstupni svorky

Koéd funkce | Data | Svorka SFT Popis
00 ON/OFF Zapis nemozny kromé b031 / zdpis mozny
Zapis nemozny kromé b031/ FO01, A020, A220, A320
01 | ON/OFF A021-A035, A038 / Zépis mozny
031 02 - Zapis nemozny kromé b031
03 i Zapis nemozny kromé b031, FOO1, A020, A220, A320
A021-A035, A038
10 i Zapis nemozny kromé zmeény modu béhem chodu
(Referencni piehled kodu.)

Funkce vnuceného ovladani z OPE

Tato funkce je pouzivdna pro ovladani z digitadlniho
panelu vnucené, sepnutim inteligentni vstupni svorky,
kdyz je ovladani zvoleno jinak nez z digitalniho

panelu.

Vztazné kédy

A002: Volba zptisobu ovladani
C001-C008: Inteligentni vstupni
svorky

Je-1i signal na svorce VYP, ovladani je z mista podle

volby A002. Kdyz je ZAP na vstupni svorce navolené pro vnucené ovladani z panelu
(OPE).ovladani je vnuceno z digitalniho panelu.

Kdyz zménime zplisob ovladani za chodu, povel k chodu je zrusen a dochazi nejprve ke
stopu. Pro spusténi z kazdého mista pro povel je nutno nejdiive zastavit a pak dat znovu povel
k chodu.

Nastavena polozka Kod funkce | Nastavena hodnota Vyznam
01 Svorkovnice
02 Panel
Volba mista ovladani A002 03 RS485
04 Vol. jednotka 1
05 Vol. jednotka 2
Volba inteligentnich vstupti | C001-C008 31 OPE: Vnucené ovladani
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Volnvy dobéh (FRS) Vztazné kod

Pti zapnuti funkce volného dob¢hu (FRS) bude odpojen ( Y \
vystup ménice. Motor se bude voln¢ otacet svymi vlastnimi b088: Volba volného dobéhu
otackami. Funkce se pouziva, kdyz ma byt motor zastaven b003: Doba ¢ekani na restart
pouzitim brzdy, napt. elektromagnetické brzdy. b007: Zadani frekvence pro
Jestlize zastavite motor brzdou stroje, kdyz méni¢ napaji vyrovnani frekvenci
motor, mize nastat porucha nadproud. b091: Volba médu stopu

Prifad’te 11(FRS) inteligentni vstupni svorce. Funkce volného { C001-C008: Inteligentni
dobehu bude aktivni, kdyz svorka FRS je ZAP. K vstupni svorky /
Jestlize svorku FRS vypnéte, méni¢ bude restartovat po ¢ekaci dobé nastavené v b003. Avsak,
kdyz je v A002 zvolen povel k chodu ze svorkovnice fizeni (01), ménic restartuje béhem
volného dobéhu.

Tato funkce pracuje, kdyz svorka FW je ZAP.

Pfi restartu je mozné zvolit start z 0 Hz nebo start po vyrovnani frekvenci, dle volby v b088
(Priklad 1, 2).

Kdyz nastavite frekvenci pro vyrovnavani (b007) a detekovanad frekvence je pod timto
nastavenim pii vypnuti FRS, méni¢ bude restartovat z 0 Hz.

Nastaveni této funkce je platné pro volbu b091 pfi stopu a resetu (RS).

. y Kod :
Nastavovana polozka funkce Data Popis
Volba volného 038 00 Start z 0 Hz (Ptiklad 1)
dobchu 01 Start po vyrovnani frekvenci.

Jednotka: [sek]
Doba ¢ekani na restart| b003 | 0,3-100, | Doba ¢ekani na restart po vypnuti signalu FRS
(Je také pouzit pro okamzity restart.)

Jednotka: [Hz] (Okamzity stop v piipad¢é nizsi

Zadani frekvence pro 007 0,00- | frekvence motoru, nez je nastavena frekvence)
vyrovnani frekvenci 400,0 | Nastavuje troven pro vyrovnavani frekvenci
(Viz polozku okamzity stop a restart.)
(Priklad 1) Start 0 Hz (Piiklad 2) Vyrovnani frekvenci
FW FW
FRS FRS
Volny dob&h OHz start Volny dobéh

Rychlost motoru / Rychlost motoru %/ _~
0 0 *ANN

b003 % po vyrovnani

frekvenci

Start z 0 Hz bez ohledu na rychlost motoru. KdyZ signdl FRS je VYP, méni¢ cte frekvenci
Pti startu z 0 Hz, doba ¢ekani na restart se motoru, a kdyz dosdhne hodnoty nastavené
neuvazuje. v b007, méni¢ bude opét v chodu. Jestlize nastala
Kdyz je pouzit start z 0 Hz a rychlost motoru porucha nadproud pifi startu po vyrovnani
je stale velka, mtze dojit k poruse nadproud.  frekvenci, zkuste prodlouzit dobu restartu.
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Piepinéni ze sité¢ na ménic (CS)

Tato funkce se pouziva pro pohony vyzadujici
velky rozbéhovy moment. Motor bude startovat b003: Doba ¢ekani na restart
pfimym pfipojenim na sit’ a po rozb&éhu bude b007: Frekvence pro vyrovnani frekvenci
pfepnut na ménic. Tato funkce je vhodna pro C001-C008: Inteligentni vstupni svorky
snizeni ceny ménice. Systém muze vyzadovat pfi
startu 55 kW, ale jen 15 kW pfi konstantni rychlosti, proto méni¢ 15 kW bude stacit, kdyz
vyuzijeme tuto funkci. Ptitad’te 14 (CS) na inteligentni vstupni svorky. Nize je uveden ptiklad
pouziti. Poté, co byl rozbéhnut motor pfimym pfipojenim na sit’ (Mg2 sepnut), Mg2 je VYP a
Mg3 je ZAP. Povel vpted je jiz sepnut, je zapnuta svorka CS soucasné se stykacem Mg 1.
M¢éni€ potom bude ¢ist rychlost motoru, a kdyz CS je VYP, doba ¢ekani na start (b003) je
odstartovana.

Kdyz doba ¢ekani uplyne, meénic bude startovat pii vyrovnani frekvenci zadanych v b007.
Kdyz chréanic¢ hlési poruchu zemni spojeni, sitové obvody nepracuji. Kdyz je pozadovéano
zélohovani, vezméte napajeni pied chranicem ELBC.

Pro ovladéni pouzijte relée FWY, RVY, CSY. Sekvence jejich spinani je znadzornéna na
obrazku nize.

Vztazné kody

Kdyz nastane porucha nadproud pii vyrovnavani frekvenci, prodluzte ¢as b003.

Ptiklad schématu zapojeni a casového pribéhu prepinani.

Mg2
SHC
5 o0 I ZAP
—(3 O
NEB ELBC Mgl Mg3 THRY : |
e TJ:( \ 4 | :? R U 5 . w&)ba piepinani Mg2 a Mg3
O ZAP | t
—oo ooy T W —
——00 0——0C o—— clo— T Wl o o— [
| ZAP

~—
<> Normalné nastaveno 0,5 =+ 1 sek
7AP VYP

®e 6 ® @

™ )| ! b003 Cekani IPS
E——a
CSY L5 O_H' CS ’ ’ o 20ms
b oMl Vystupni frekvence ménice over _
| H Chod
|
Vyrovnani frekvenci a chod
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Reset (RS)

Tato funkce resetuje méni¢ po poruse. Reset se
provadi bud’ stlaceni tlacitka STOP/RESET na b003: Doba ¢ekani na restart

Vztazné kody

digit. panelu nebo zapnutim svorky RS. b007: Frekvence pro vyrovnani frekvenci
Pro resetovani ménice ze svorkovnice fizeni C102: Volba resetu

prifad’te 18 (RS) inteligentni vstupni svorce. C103: Volba restartu po resetu

Volba C103 rozhoduje, zda méni¢ restartuje C001-C008: Inteligentni vstupni svorky

z 0 Hz nebo po vyrovnani frekvenci, kdyZ operace reset skoncila.
Volba C102 vybira, kdy je porucha zresetovana a je-li reset funk¢éni pii normalnim provozu.
Svorka RS je platna, je kdyZ je nastavena na ZAP.

Nastavovana Kod Data Pobis
polozka funkce P
Jednotka: [sek]
Doba c¢ekani na (Viz odstavec o kratkodobé ztraté napajeni /

restart b003 0,3 - 100,

podpéti.)
Po resetu doba ¢ekdni na pokus o restart.
Jednotka: [Hz]

b007 | 0,00 - 400,0 |(Viz odstavec o kratkodobé ztraté napajeni /

Frekvence pro

vyrovnani .
podpéti.)
Nulovéni poruchy na nabéznou hranu (Ptiklad
00 o s o
1). Pfi normalnim stavu odpoji vystup.
01 Nulovani poruchy na sestupnou hranu,
Volba resetu C102 v normalnim stavu vystup je odpojen.
Nulovéni poruchy na nabéznou hranu (Ptiklad 1)
02 V normdlnim stavu je nefunk¢ni (jen nulovani
poruchy)
Volba restartu po C103 00 Start z 0 Hz.
resetu 01 Start po vyrovnani frekvenci (Piiklad 3)
(Priklad 1) (Priklad 2)

RS 1‘_| RS I_\I,

Porucha Porucha

(Priklad 3) Kdyz je zvoleno 01 (vyrovnani frekvenci) v C103, je mozné provozovat start
frekvence po zapnuti napajeni.

Vykonové napajeni

FW

Volny dobéh Vyrovnani frekvenci

Rychlost motoru %
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Ochrana proti neocekavanému startu (USP)

Funkce USP je navrzena, aby zabranila nebezpe¢nému
startu ménide, kdyz signal k chodu je ZAP a dojde C001-C008: Inteligentni vstupni svorky
k vypadku napajeni a jeho obnoveni. Pokud je
nastavena, je zobrazeno E13.

Tato porucha mtize byt vymazéana bud’ resetovanim ménice nebo vypnutim signalu chodu. Je-
li porucha zresetovana, zatimco signal k chodu je stdle ZAP, méni¢ bude restartovat
automaticky. Pokud je dan povel k chodu po bézném zapnuti napajeni, ménic reaguje
normalnim zptisobem (obr. 3).

Prifad’te 13 (USP) inteligentni svorce. Ochrana proti neocekavanému startu funguje
nasledovné:

Vztazné kody

(Ptiklad 1) (Priklad 2) (Priklad 3)
Vykonové napajeni I— Vykonové napéjeni | Vykonoveé napéjen1
A FW FW
UsP UsP UsP
RS RS RS
Porucha '_ Porucha '7 Porucha
Vystupni frekvence Vystupni frekvence Vystupni frekvence

Volba elektronického motorpotenciometru

Vystupni frekvence ménice miize byt ménéna signaly
,VICE“ (UP) a ,,MENE*“ (DOWN).

Ptitad’te 27 (UP) a 28 (DWN) na dv¢ inteligentni
vstupni svorky 1 + 8.

Tato funkce je platnd jen kdyz zaddvani frekvence v A0O1 je nastaveno 01 nebo 02. AvSak
kdyz je volba 01 (fidici svorkovnice) mize byt pouzita pro pevné rychlosti.

Tato funkce nefunguje, kdyz zadavame frekvenci vnéjSim analogovym signalem nebo pfi
tipovani. Akcelerace pfitom funguje podle F002, FO03/F202/F203/F302/F303.

Zména na 1./2./3. fizeni, se provadi pfifazenim inteligent. vstup. svorce 08 (SET)/17(SET3).
Je mozné si zapamatovat hodnotu nastavenou signaly UP/DWN. Toto se piepind parametrem
C101. Je také mozno vymazat pamét’ a vratit se k pivodnimu zadavani frekvence. Piifad’te 29
(UDC) inteligentni vstupni svorce a zapnéte ji pro vynulovani paméti.

Vztazné kody

C101: Volba paméti motorpotenciometru
C001-C008: Inteligentni vstupni svorky

Kod funkce | Data Popis

Nebude zapamatovana zadand hodnota frekvence nastavend povely
00 |, VICE®, ,MENE“. Kdyz napajeni je opét zapnuto, z4dana hodnota se
vrati na hodnotu pred nastavenim signalky ., VICE“, , MENE*.

1ol Zapamatovava se frekvence nastavena tlacitky L VICE®, ,MENE*, Je-li
01 |napdjeni obnoveno, Zadand hodnota bude drzena na tUrovni dfive
nastavené tlacitky L VICE“, JMENE*,
Povel k chodu |
(FW, REV) !

,VICE* I ]
L, MENE* Méni¢ nezrychluje ani
nezpomaluje, kdyz svorky
,»VICE®, JMENE® jsou zapnuty
soucasng¢.

Vystupni frekvence
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Vnéjsi porucha (EXT) Vztazné kody
Tato funkce miize byt pouzita pro vnuceni stavu poruchy

vnéj$im vstupem ménici. C001-CO008: Inteligentni
Kdyz svorka EXT je ZAP, méni€ hlasi poruchu E12 a vypne vstupni svorky

vystup ménice.
Ptitad’te 12 (EXT) inteligentni vstupni svorce. Porucha nebude zruSena ani po vypnuti svorky.
Pro zruSeni poruchy je tfeba pouzit reset nebo VYP a ZAP napéjeni.

Povel k chodu |
FW, REV

Svorka EXT

Volny dobéh

Rychlost motoru

Svorka RS

Svorka hlaseni poruchy

Funkce 3-dratového ovladani

Tato funkce je pouzita, kdyZ je tfteba pouzit pro ovladani tlacitka bez aretace.

Zvolte misto ovladani v A002 na svorkovnici fizeni (01).

Ptitad’te 20 (STA), 21 (STP), 22 (F/R), 3 inteligentnim vstupnim svorkam.

Jestlize vSechny tfi vstupy nejsou piifazeny, tato funkce nebude provozovana.

Svorky FW a RV se stanou nadbyte¢nymi, kdyZ je pfifazeno inteligentnim vstupnim svorkam
3-dratové ovladani.

Vystupni 3-dratové ovladani je nasledujici: Vztazné kody
C001-CO008: Inteligentni vstupni svorky

STA ZAP VYP
STP ZAP VYP
F/R
Vystupni Vpted \

frekvence
\Vzad /
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Funkce pfepinani konstant regulace (CAS)

Kdyz je zvolena metoda fizeni vektorové tizeni bez zp. vazby,
0 Hz vek. fizeni bez zp. vazby, vektorové fizeni se zp. vazbou,
touto funkci mohou byt pfepnuty 2 druhy hodnot zesileni a ¢as.
konstanty regulace rychlosti (proporcionalni, integra¢ni
slozka). Kdyz je zvoleno ptepinani reg. konstant na inteligentni
vstupni svorce, jsou vybrany hodnoty které jsou nastaveny

v H50, H250, H51, H251, H52, H252 pii VYP a hodnoty
nastaveny v H70, H71, H72 jsou vybrany pii ZAP svorky.

Vztazné kody ﬁ
A044/A244/A344: Metoda tizeni
C001-C008: Volba inteligentnich vstupt
HO005/H205: Odezva rychlosti
HO050/H250: PI-proporcionalni zisk
HO51/H251: PI- integracni zisk
HO052/H252: P-proporcionalni zisk
HO070: PI proporcionalni zisk po piepnuti
HO71: PI integra¢ni zisk po piepnuti
HO072: P-proporcionalni zisk po piepnuti /
Kdyz neni zvolena na inteligentnich vstupech svorka piepindni konstant regulatoru, jsou zvoleny stejné hodnoty jako pfi
signalu VYP.

Nastavovana polozka Kdéd funkce Rozsah nastaveni Vyznam

03 SLV (A344 neni)

Volba metody fizeni AOéféﬁi44/ 04 SLV v oblasti 0 Hz (A344 neni)
05 V2 (Jen A044)

Inteligentni vstupni svorky C001 — C008 26 CAS: piepinani zisku fizeni rychlosti

Odezva rychlosti HO005/H205 0,01 —99,99 Jednotka: bez rozméru

PI proporcionalni zisk HO050/H250 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %

PI integra¢ni zisk HO51/H251 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %

P proporcionalni zisk HO052/H252 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %

PI proporcionalni zisk piepinany HO070 1,0 — 999,9/1000 Jednotka: %

PI integracni zisk pfepinany HO71 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %

P proporciondlni zisk pfepinany HO072 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %

Funkce piepinani P/PI (PPI)

Kdyz zvolena metoda fizeni, vektorové fizeni bez zp.
vazby, 0 Hz vektorové fizeni bez zp. vazby, vektorové
fizeni se zp. vazbou, tato funkce miize zménit pouziti fizeni
systému regulace rychlosti z proporcionalné — integracniho
na proporcionalni. Kdyz je pfifazena funkce P/PI
inteligentni svorce je zvolen PI regulator pfi VYP na svorce
a P regulator je zvolen, kdyz svorka je ZAP.

/ Vztazné kody N

A044/A244/A344: Metoda fizeni

C001-C008: Volba inteligentnich vstupt

HO005/H205: Odezva rychlosti

HO050/H250: PI-proporcionalni zisk

HO051/H251: PI- integracni zisk

HO052/H252: P-proporcionalni zisk

HO070: PI proporcionalni zisk po piepnuti

HO71: PI integracni zisk po piepnuti

HO072: P-proporcionalni zisk po ptepnuti /
Kdyz neni ptifazeno pfepindni inteligentni svorce, je funkéni Pl-regulétor.

Nastavovana polozka Kéd funkce Rozsah nastaveni Vyznam
03 SLV (A344 neni)
Volba metody fizeni A04A4g12§44/ 04 SLV v oblasti 0 Hz (A344 neni)
05 V2 (Jen A044)
Volba inteligentni vstupni svorky C001 — C008 43 PPI: P/PI piepindni
Odezva rychlosti HO005/H205 0,01 — 99,99 Jednotka: bez rozméru
PI proporcionalni zisk H050/H250 1,0 — 999,9/1000 Jednotka: %
PI integraéni zisk HO051/H251 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %
P proporcionalni zisk HO052/H252 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %
PI proporcionalni zisk pfepinany HO070 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %
PI integracni zisk pfepinany HO071 1,0 —999,9/1000 Jednotka: %
P proporcionalni zisk pfepinany H072 1,0 — 999,9/1000 Jednotka: %
Regulace rychlosti je normalné typu PI, coz udrzuje nulovy rozdil mezi zadanou P control  p| control
a skuteénou hodnotou. Dale je mozno uZit P regulaci, coZz umoziiuje provoz Torque v
s poklesem (tj. provoz n€kolika pohonti do spole¢né zatéze). Pro vyuziti této )
funkce nastavte P/PI pfepinani na nékterou inteligentni vstupni svorku 1 — 8
(,43“ do C001-C008). Kdyz je sepnuto, funguje P regulace. Prosim nastavte
proporcionalni zesileni (Kpp, hodnota je rozhodujici pro zménu otacek) S ®
v H052.Vztah mezi Kpp a zménou rychlosti je nasledujici: 100 Yo |---vveemmmmeeeee YT -
Rotation
SEeed
0 >
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10
(Nastavena hodnota Kpp)

(pomérna zména rychlosti) = (%)
Vztah mezi Kpp hodnotou a pomérnou zménou rychlosti

Odchylka otacek pri jmenovitem momentu

(pomérnd zmeéna rychlosti) = —
Synchronni otacky

Vztah mezi pomérnou zménou rychlosti a synchronni rychlosti

Nastaveni vystupnich svorek

Kterakoliv z nasledujicich funkci miize byt ptifazena

svorkdm (11 + 15) nebo relé hlaseni poruchy. C021-C025: Inteligentni
vystupni svorky

Vsechny vystupy mohou byt zvoleny bud’ ZAP nebo ROZP | C026: Svorky vystupniho relé

Vztazné kody

(anebo b). poruchy
Data Popis Reference o polozce
00 | RUN: Signal béhem chodu Signal béhem chodu

01 |FALl: Signal dosaZeni frekvence typu 1
02 |FA2: Signal dosazeni frekvence typu 2
03 | OL: Signal predbézného hldSeni pretizeni | Signal pfedbézného hlaSeni pietizeni

Signal dosazeni frekvence

04 | OD: Odchylka pti PID regulaci Funkce PID

05 | AL: Signal poruchy Ochrannd funkce

06 |FA3: Signal dosazeni jen zadané frekvence | Signdl dosazeni frekvence
07 |OTQ: Momentov¢ pietizeni Momentove pretiZzeni

08 | IP: Signal okamzitého stopu
09 | UV: Signal podpéti

Okam?zity stop/podpéti

10 | TRQ: Omezeni momentu Funkce omezeni momentu

11 |RNT: DosazZeni zadané doby chodu Dosazeni zadané doby chodu

12 |ONT: Dosazeni zadané doby zapnuti Dosazeni zadané doby napajeni
13 | THM: Tepelnd vystraha Funkce elektrické tepelné ochrany

19 | BRK: Uvolnéni brzdy
20 | BEK: Porucha brzdy

Funkce fizeni brzdy

21 | ZS: Signal o nulové rychlosti Signal o nulové rychlosti

22 | DSE: Velka odchylka regulace rychlosti | Velka odchylka regulace rychlosti
23 | POK: DosaZeni polohy Funkce volitelné jednotky

24 FA4: Signal dosazeni nad nastavenou

frekvenci 2
FAS5: Signal dosazeni jen nastavené
frekvence 2
26 | OL2: Predbézné hlaseni pretizeni 2 Omezovani pretiZzeni

Signal dosazeni frekvence
25
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Volba vystupnich svorek a/b (ZAP/ROZP)
Nastavuje inteligentni vystupni svorky 11 + 15
a kontakt vystupniho relé poplachu na ZAP C031-CO035: Inteligentni vystupy 11+ 15 a/b

Vztazné kody

nebo ROZP (a/b). (ZAP/ROZP) — volba
Kazdy vystup je nastavitelny individualné. C036: Volba rel¢ poruchy a/b (ZAP/ROZP)
Nastavovand polozka Kod funkce Data Popis
Inteligentni vystupy 11 — 15 a/b C031-C035 00 a-kontakt (ZAP)
(ZAP/ROZP) — volba 01 b-kontakt (ROZP)
Volba vyst. Relé poruchy a/b C036 00 a-kontakt (ZAP)
(ZAP/ROZP) 01 b-kontakt (ROZP)

Kontakt a: Zapnuty pii signalu ZAP, rozepnuty pfi signalu VYP
Kontakt b: Rozepnuty pii signalu ZAP, zapnuty pfi signalu VYP

(1) Specifikace inteligentnich vystupnich svorek 11 + 15
Specifikace inteligentnich vystupnich svorek 11 + 15 je nasledujici:

] 15 oM ---[---[ 11 o '7
Vnitiek ménice _— o

Ni?aill. fo?igka Napajeni Popis vystupu S?;\;;]e}ll(s‘tlu R Iilg h Elektrické charakteristiky
00 ZAP \Z/fi, \Z}él; Mezi kazdou svorkou a CM2 je
(a kontakt) VYP - VYP pod 4 V. (Ubytek napé&ti pti
7AP VYP zapnuti signalu). Pfipustné max.
01 ZAP VYD AP napéti 27 Vss. Pripustny max.
(b kontakt) proud 50 mA.
VYP - VYP

(2) Specifikace vystupnich svorek relé poruchy
Na vystupnich svorkach je prepinaci kontakt. Jeho funkce je nasledujici.

] ALO a2l '7
Vniffek menice |_______ A(L“ e

C036 Stav vistupnich Odpor. zatéz | Indukéni zatéz
Nastav Napéajeni Stay svorek Maximalné
oloska menice | T AL ALI- AC250V, 2A | AC250V, 0,2A
p ALO DC30V, 8A | DC30V, 0,6A
Nenormalni ZAP VYP Minimalné ACI00V, 10 mA
JAP DC5V, 100mA
00 o .| AC250,IA | AC250V, 0,2A
(a kontakt) Normélni | VYP ZAP Arz- | Maamiln® | hesoviia | DC3ov, 02A
ALO . ACI100V, 10 mA
VYP - VYP ZAP Minimalné DC5V., 100 mA
Nenormalni VYP ZAP
(b k(())rILtak ) ZAP Normalni ZAP VYP
VYP - VYP ZAP
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Signal béhem chodu

_ L Vztazné kody
Tato funkce dava vystupni signal, kdyz ménic je
v chodu. C021-C025: Inteligentni vystupni svorky

Ptirad’te 00 (RUN: signal béhem chodu) nékteré inteligentni vystupni svorce 11 + 15 nebo
relé hlaSeni poruchy. Signal bude davan i pti stejnosmérném brzdéni.
Funkce je nasledujici:

Vystupni frekvence

Chod

Signal dosazeni frekvence (FA1, FA2. FA3. FA4, FAS)

Vztazné kod
Kdyz vystupni frekvence dosahne nastavené / Y \

frekvence, je dan signal dosaZeni. Pfifad’te 01 (FA1: | C021-C025: Inteligentni vystupni
dosaz. konst. frekv.), 02 (FA2: nad nastav. svorky

frekvenci), 06 (FA3: jen nastav. frekvence), 24 C042: Dosazeni frekvence pfi rozb&hu
(FA4: nad nastav. frekvenci 2), nebo 25 (FAS: jen | C043: Dosazeni frekvence pii dob&hu
pii nastv. frekvenci 2) inteligentni vystupni svorce | C045: Dosazeni frekvence 2 pii rozb&hu
11 + 15 nebo relé hlaseni poruchy. C046: Dosazeni frekvence 2 pti dobéhu
Hystereze dosazeni je nasledujici: K

Pii ZAP: ZAP s (-1% max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]

Pii VYP: VYP s (-2 % z max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]
Avsak pii nastaveni 06 (FA3), 25 (FAS), pii rozb¢hu.

Pti ZAP: (-1% max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]

Pti VYP: (2 % z max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]
Kdyz méni¢ deceleruje.

Kdyz ZAP: (1% max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]

Kdyz VYP: (-2 % z max. frekvence + nastav. frekvence) [Hz]

Nastavitelnd polozka |Kod funkce |Data (Hz) Popis

Frekvence dosaz. pt1i | C042/C045 |0,0 Nedava signal dosazeni pii rozb¢hu
rozb&hu 0,01 —400,0 | Dava signal dosazeni pii rozbé¢hu
Frekvence dosaz. pii | C043 / C046 |0,0 Nedava vystupni signal dosaZeni pii
dobéhu dobéhu

0,01 —400,0 | Dava vystupni signal dosazeni
frekvence pii dobéhu
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(1) Vystup po dosazeni konstantni rychlosti (01: FAT)
KdyZ méni¢ dosahne frekvence zadané v (F001, A020) nebo pevnymi rychlostmi (A021 :
A035), vystup je zapnut.

.10,
Zadni rkence | 747 e max. e
VYP: 270 .
Vystupni ZAP vYe
frekvence i (Ptiklad) max. frekvence f max=120 [Hz]

zadana frekvence f z=60 [Hz]
fzap=120 x 0.01=1.2 [Hz]
fvyp=120 x 0.02=2.4 [Hz]

FA1 Pti rozbéhu: ZAP pii 60 - 1.2=58.8 [Hz]
Pti dobéhu: VYP pfi 60 - 2.4=57.6 [Hz]

(2) Vystup nad nastavenou frekvenci (02: FA2, 24: FA4)
Kdyz vystupni frekvence je vétsi nez nastavena frekvence v [C042, C043 (FA2)] [C045,
C046 (FA4)], vystup je zapnut.

Vystupni frekvence

C043/C046
Cc042/C045 ——---- N— o f zap : 1% of max. frekvence
fZAPi? / N\ <> fyve f yyp : 2% of max. frekvence

FA2/FA4

(3) Vystup pii nastavené frekvenci
Signal je vydan jen pfi shodé¢ vystupni frekvence s nastavenou frekvenci [C042, C043
(FA3)], [C045, C046 (FAS)]

£
~ N C043/C046
C042/C045 /i fowe N e
foa fzap : 1% max. frekvence
! fvyp : 2% max. frekvence

Vystupni frekvence

FA3/FA5
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Piekroceni zadané doby chodu / doby zap. ménice b Ld

RNT/ONT ~——— Vztaznékody —~
Kdyz celkova doba provozu doséhne nebo b034: Doba varovani
piekroci ¢as nastaveny v b034, je zapnut vystup C021-C025: Inteligentni vystupni svorky
bud’ ptekro€eni doby chodu RNT nebo piekroceni | C026: Svorky vystupniho relé
doby napajeni méni¢e ONT. d016: Monitorovani celkové doby chodu
d017: Monitorovani doby napajeni

\ ménice

Kod funkce Data Popis
0. NepouZivejte
b034 1.-9999. |Zadani v hodinovych jednotkach
1000 - 6553 | Zadéani v 10 hod. jednotkéach (10000 + 65530) hod

(1) Ptekroceni doby chodu (RNT)
Pritad’te 11 (RNT) jedné z inteligentnich svorek 11 — 15 (C021 — C025) nebo rel¢ hlaSeni
poruchy (C026). Zadejte dobu v b034.

(2) Prekroceni doby napajeni ménice (ONT)
Ptitad’te 12 (ONT) jedné z inteligentnich svorek 11 + 15 (C021 + C025) nebo svorkdm
relé hlaseni poruchy (C026).
Zadejte dobu v b034.

Signal nulové rychlosti (ZS)

Tato funkce detekuje, ze vystupni rychlost motoru
nebo vystup LAD dosahl urovné pro detekci
nulové rychlosti a je funkci téchto vystupti.

Vztazné kody

A044/A244/A344: 1./2./3. volba metody
fizeni
C021-C025: Inteligentni vystupni svorky
C063: Uroven detekce nulové rychlosti
Volbou signalu nulova rychlost na inteligentnim vystupu se tato funkce stdva u¢innou. Tato
funkce plsobi na vystup LAD, kdyz metodou fizeni je VC, VP, SLV, OHz SLV. Tato funkce
pusobi na vystup frekvence ota¢eni motoru, kdyz je fidici metodou vektorové fizeni se
zpétnou vazbou.

Nastavitelnd polozka |Koéd funkce | Rozsah nastaveni | Vyznam

Volba inteligentniho | ) 995 21 ZS: Signal nulové rychlosti
vystupu
Uroveii detekce
nulové rychlosti

C063 0,00 —99,99 |Jednotka: [Hz]
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Momentové pretizeni OTQ

= 5 , Vztazné kody
Tato funkce miize detekovat, Ze odhadnuta hodnota / N
vystupniho momentu motoru je vétsi nez optimalni A44/A244/A344: 1./2. Yoljba metf’dy rizeni
rove. C021-C025: Inteligentni vystupni svorky

C055: Uroveit momentového pretizeni

Kdyz je zvolen signal momentového pfetizeni na (motoricky vpred)

lntehgentnlm Vystup'u? tato fur}kce Je plratna. .| €056: Uroveih momentového petizeni
Tato funkce je platna jen, kdyZ je vybrano metoda fizeni (generatoricky vzad)
SLV, 0 Hz SLV nebo vektorove fizeni se zpétnou vazbou. | c057: Urovet momentového pretizeni

Jinak je tento vystup nestabilni. (motoricky vzad)
C058: Uroveir momentového pretizeni
\ (generatoricky vpied) /
Nastavitelné polozka Kod funkce Rozsah nastaveni Vyznam
Volba inteligentni vistup C021 - C025 07 OTQ: Signal momentoveho
pretizeni
Uroveg momefltoveho pretizeni C055 0. - 200, Jednotka: [%]
(motoricky vpied)
UI‘OVBI”I mgmentoveho pretizeni C056 0. - 200, Jednotka: [%]
(generatoricky vzad)
Uroveil momentového pretizeni C057 0. - 200, Jednotka: [%]
(motoricky vzad)
UI‘OVGI} mgmentoxv/eho pretizeni C058 0. - 200, Jednotka: [%]
(generatoricky vpfed)

Vystup kédu poruchy (ACO + AC3)
Je to funkce, ktera dava jako signal kod poruchy. Kdyz jsou

Vztazné kody —\

zvoleny 01 (3 bity) nebo 02 (4 bity) v kodu poruchy, na C021-C025: Inteligentni vystupni svorky
inteligentnich vystupnich svorkach 11 + 13 nebo 11 + 14 je kéd | C062: Volba kodu relé poplachu
poruchy. )
Kody poruch jsou uvedeny nize:
Inteligentni vystupni svorka Pfi volbé 4-bitového kodu Pfi volbé 3-bitového kodu
14 13 12 11 Faktor Vznam poruchy Faktor Vyznam poruchy
AC3 | AC2 | ACL1 | ACO kodu kodu
0 0 0 0 Normalni Normalni stav Normalni Normalni
0 0 0 1 EO01 — E03 Nadproud EO01 —E03 Nadproud
0 0 1 0 E05 PretiZeni EO05 Pretizeni
Piepéti Prepéti
0 0 ! ! E07,EIS Prepéti v siti E07,EIS Prepéti v siti
0 1 0 0 E09 Podpéti E09 Podpéti
0 1 0 1 E16 Kratkodobi ztréta napajeni plg | Kritkodobd ztrita
napéjeni
0 1 1 0 E30 Porucha IGBT E30 Porucha IGBT
0 1 1 1 E06 Pietizeni brzdného odporu
1 0 0 0 EO08,El1 Porucha EEPROM, porucha CPU
1 0 0 1 E10 Porucha ¢idla proudu CT
| 0 | 0 E12,E13, | Vngjsi porucha, USP porucha, porucha
E35 od termistoru
1 0 1 1 E14 Zemni ochrana
1 1 0 0
1 1 0 1 E21 Teplota vykonového modulu
1 1 1 0 E24 Ztrata faze
1 1 1 1 E50 - E79 RS485; vol. jedn. 1, 2; poruchy 0 + 9
Nastavitelna polozka Kéd funkce Rozsah nastaveni Vyznam
00 Neplatny
Volba kédu poruchy C062 01 3-bitovy kod
02 4-bitovy kod
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Svorka FM . _ Vztazné kody
Svorka FM muize monitorovat vystupni frekvenci a .

vystupni proud. Svorka FM je vystup PWM (Sitkové — C027_' V91ba M
pulzni modulace) b081: Adjustace FM

(1) Volba FM

Vyberte signal pro vystup z nasledujicich voleb:

Kdyz je vybrano 03 (frekvence digitalng) je tteba pouzit digitdlni méfic frekvence.
Pro vSechny ostatni vystupni signaly pouzijte analogové pfistroje.

Kod funkce | Data Popis Hodnota pro plny rozsah
00 | Vystupni frekvence (Piiklad 1) 0 — max. frekvence [Hz]
01 | Vystupni proud (Ptiklad 1) 0-200%
02 | Vystupni moment (Ptiklad 1) 0—200 %
027 03 | Digitaln€ vystupni frekvence (Piiklad 2) 0 — max. frekvence [Hz]
04 | Vystupni napéti (Ptiklad 1) 0—-100 %
05 | Vstupni napéti (Priklad 1) 0-200%
06 | Pomérné tepelné zatizeni (Priklad 1) 0—-100 %
07 |Frekvence LAD (piiklad 1) 0 — max. frekvence [Hz]

(Ptiklad 1) Zadané hodnoty: 00, 01, 02, 04, 05, 06, 07 (Piiklad 2) Zadana hodnota:

t t

T T
Perioda T: konstantni (6.4ms) Perioda T: proménna
Stfida t/T : proménna Stiida t/T : pevna 50 %

(2) Adjustace FM
Tato funkce se pouziva pro kalibraci méticiho pfistroje pfipojen¢ho na FM.
Kod funkce Rozsah nastaveni Popis

b081 0, - 255, Zména po jednotkach

(Kalibra¢ni metoda)
(1) Ptipojte ptistroj na FM-CM1
(2) Adjustace b081 tak, aby méftici ptistroj ukazoval stejné jako je vystupni frekvence.
(Priklad) Kdyz vystupni frekvence je 60 Hz, zméiite hodnotu b081 tak, aby pfistroj ukazoval
60 Hz.



Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

Svorka AM, svorka AMI

Na svorkdch AM a AMI mtizete monitorovat vystupni [ Vatazne kody \
frekvenci nebo vystupni proud. b080: Nastaveni AM
Svorka AM ma analogovy vystup (0 + 10) V C028: Volba AM
Svorka AMI ma analogovy vystup (4 +20) mA C029: Volba AMI

C086: Nastaveni ofsetu AM
(1) Volba AM, AMI C087: Nastaveni AMI

KC088: Nastaveni ofsetu AMy

Vyberte signal pro vystup z nasledujicich moznosti:

Ne;:)?(\gf;na Kod funkce | Data Vyznam Hodnoty pro cely rozsah
00 | Vystupni frekvence 0 + max. frekvence [Hz]
01 | Vystupni proud 0—200 %

Volba AM / 04 | Vystupni napéti 0—100 %

volba AmI | €028/ C029 43 sttugni el.ppﬁkon 0—200 %
06 |Pomérné tepelné zatizeni 0-100 %
07 |Frekvence LAD 0 + max. frekvence [Hz]

(2) Nastaveni AM, nastaveni AMI
Tato funkce je pouzita pro kalibraci pfistroje piipojeného na svorky AM a AMI.

Nastavitelnd polozka | Kéd funkce Data Popis
Nastaveni AM b08&0 0, - 255, |Po nastaveni offsetu pomoci C086,
Adjustace offsetu AM C086 0,0 — 10,0 | Jednotka: [V]

Nastaveni AMI C087 0, - 255, |Po nastaveni offsetu pomoci C088,
Adjustace offsetu AMI C088 0,0 — 20,0 | Jednotka: [mA]

Vn¢éjsi termistor

Je mozné pouzit tepelnou ochranu stroje od termistoru
zabudovaného ve vaSem motoru.

Zapojte termistor mezi svorky fizeni TH a CM1.
Nastavte nasledujici funkce podle specifikace termistoru.

Vztazné kody T\

b098: Volba termistoru

b099: Uroveii pro poruchu od
termistoru

C085: Nastaveni termistoru )

Kod MozZnosti

Nastavovana polozka . Vyznam
funkce | nastaveni
00 Nefunk¢ni (Bez tepelné ochrany od termistoru)
Volba termistoru b098 01 Funkéni (pro PTC)
02 Funk¢ni (pro NTC)

Jednotka: Q2

b099 | 0,-9999, |Nastaveni hodnoty odporu pro hlaseni poruchy
podle typu termistoru.

Nastaveni termistoru C085 | 0,0 —1000, | Pouzijte pro nastaveni zesileni

Uroven pro poruchu
od termistoru
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Nastavendi inicializace

V kazdé dobé¢ je mozné reinicializovat parametry ménice
zpatky na jejich hodnoty nastavené ve vyrobnim zavodg. b084: Volba inicializace
Rovnéz historie poruchy mize byt vymazana kdykoliv, aviak, | b085: Volba inicializacnich dat
jestlize nastal problém, bude nesnadné nalézt poruchu bez
referenci historie poruchy.

Podrobnosti inicializace jsou nasledujici:

Vztazné kody

Nastavovand polozka | Funkéni modus | Data Popis

00 |Maze jen historii poruchy
Inicializuje jen nastavené hodnoty.
01 |Nastavené hodnoty piejdou do stavu

Volba inicializace b084 . .
tovarniho nastaveni.
02 Maze historii poruchy a inicializuje
nastaveni.
00 |Inicializace pro Japonsko
Volba inicializace dat b085 01 |Inicializace pro Evropu

02 |Inicializace pro Ameriku

(Zpusob inicializace)
Po nastaveni vySe uvedenych parametrd, inicializujte nasledovné:

POWER POWER POWER

RUN HITACHI! Oaaru RUN HITACHI ©Oaiaru RUN HITACHI ©aaru
° o o o ° o
PRG Hz PRG Hz PRG Hz
°(B.B.B.B): O JPk
oo o oOA]kW .‘ OA]kW OA]kW
O% O% O%
o o o

@ @ @ @ & @
OB OB S B Q®

(1) Stlacte tlacitka FUNC, UP, (2) Béhem inicializace (3) Kdyz je v monitoru zobrazeno
DOWN a potom tla¢itko Reset. Vyse je displej inicializace pro ,»,d001%, inicializace je ukoncena.
Kdyz displej se zacne otacet a Japonsko, jiné displeje jsou nize.

blikat uvolnéte vSechna tlacitka.

,,B&hem inicializace pro Evropu.*

0

e

U.S.A)
H.O

Béhem inicializace pro Ameriku.

O____l___lao____

Béhem inicializace historie poruchy.

| I T

\Displej se otaci doleva

N Y o TR

\
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Volba displeje

Tato funkce miize byt pouzita k omezeni toho, co digitalni panel mize

zobrazovat.

Vztazné kody

b037: Volba displeje
U001-U012: Uzivatelsky vybér

Nastavovana polozka Kdd funkce Data Popis
00 Zobrazi se v§echny parametry
01 Funkce individualniho displeje (Zobrazuji se polozky dle
Volba displeje b037 nastaveni nasledujici tabulky) (ptiklad 1)
02 Uzivatelské nastaveni. Jsou zobrazeny jen polozky vybrané
uzivatelem do U001 + U012. (Nastavte nejprve U001 + U012.)
. P ne Nepiitazeno
Uzivatelsky vibér U001-U012 d001-P002 | Zvolte kod displeje (Viechny kédy jsou mo7né.)

Kdyz volba displeje (b037) je nastavena na 02, jsou zobrazeny jen naprogramované parametry. Pro nastaveni, vlozte kod skupin, které maji

byt zobrazeny do parametr U001 + U012.

(Priklad 1) Tabulka nize ukazuje, které parametry skupin mohou byt zobrazeny a jaké koédy jsou pouzity v U001 + U012.

Funkce k omezeni
No i Data Kéd k omezeni zobrazeni Pozn.
zobrazeni
1 A001 01 A005,A006,A011-A016,A101-A105, Funkece svorek 0,01,02
Al111-A114,C081-C083,C121-C123
2 A002 01,03,04,05 b087 Funkce klavesy Stop
3 AOIY %0 A028-A035 i
C001-C008 02,03,04,05 i Pevné rychlosti
4 A044,A244 02 b100-b113 Regulacni rezim
5 A051 01 A052-A059 ss. brzdéni
6 A071 01 A072-A076,C044 PID regulace
7 A094 01 A095-A096 Frekvence zmény akcelerace a
8 A294 01 A295-A296 decelerace
9 b013,b213,b313 02 b015-b020 Charakteristika tepelné ochrany
10 b021 01,02 b022,b023 Omezeni pietizeni
11 b024 01,02 b025,b026 Omezeni pietizeni 2
12 b095 01,02 b090,b096 Ochrana brzdného odporu
13 06 A038,A039 jogging
F202,F203,A203,A204,A220,
14 08 A241-A244,A261,A262,A292-A296, nd laéni resi
b212,b213,H202-H206, reguiacni rezim
H220-H224,H230-H234,H250-H252,H260
5 C001-C008 11 1088 Volny dobsh
16 17 F302,F303,A303,A304,A320, 34 reouladni reim
A342-A344,A392,A393,b312,b313,H306 su §
17 18 C102 Reset
18 27,28,29 C101 UP/DWN (motorpotenciometr)
19 AO44 00,01 A041-A043 Momentovy boost
20 04 H060 0Hz SLV omezovac
21 A244 00,01 A241-A243 2. Momentovy boost
22 04 H260 2. 0Hz SLV omezovac
H002,H005,H020-H024,H030-
23 A0 0805 bozi—(l)(-)}())?%, H034,H050-H052,H060 Vektorovy rezim
H202,H205,H220-H224,H230-
A244 03,04 HO070-H072 H234,H250-H252.H260
24 A097 01,02,03 Al31 Tvar rozb&hové kiivky
25 A098 01,02,03 Al132 Tvar dob&hové kiivky
26 b098 01,02 b099,C085 Funkce termistoru
27 b050 01 b051-b054 Stop po ztraté napajeni
28 b120 01 b121-b126 Rizeni externi brzdy pohonu
29 02,06 €042,C043 Signél dosaZeni frekvence
30 03 C040,C041 Piedbé&zné hlaseni pietizeni
31 C021-C025,C026 07 C055-C058 : Pretizeni momentu
32 21 C063 Signal detekce nulovych otacek
33 24,25 C045,C046 Signal dosaZeni frekvence
34 26 Cl11 Predbézné hlaseni pretizeni 2
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Funk tlaeni
No uieee po af:enl Data Potlacené polozky. Poznamka
zobrazeni

35 H002 00 H020-H024 Motorové konstanty
01,02 H030-H034 Konstanty motoru (Auto-tunning)

36 H202 00 H220-H224 Motorové konstanty
01,02 H230-H234 Konstanty motoru (Auto-tunning)

37 P0O10 01 P011-P023,P025-P027 Funkce pfidavnych desek

Stabilizacni faktor Vztazné kody

Kdyz motor kyva nebo je nestabilni, tato funkce mize byt
nastavena pro zlepseni stability motoru. KdyZ je motor HO006/H206/H306: 1./2./3.
nestabilni, zkontrolujte zadany vykon motoru (H003/H203) a Stabilizacni faktor
zadany pocet pola (H004/H204).
Jsou-li tato data rozdilna od dat vaseho pouZitého motoru, nastavte spravna data. KdyZ odpor
R1 pouzitého motoru je mensi nez R1 obvyklého motoru, zvysujte postupné hodnotu
nastavenou v HO06/PH206.
Nasledujici dvé funkce mohou také prispét ke snizeni kyvani a drn¢eni motoru.
(1) Nizsinosna frekvence (b083)

(2) Nizsi napétovy zisk (A045)

Nastavitelnd polozka Kod funkce Data Popis
, . i Jednotka: [%]
Vystupni zisk A04S 20, - 100, Snizte, kdyz nastaly kmity.
, ) Jednotka: [kHz]
Nosna frekvence b083 0,5-15,0 Snizte, kdy? nastaly kmity.
Stabilizatni faktor | HO01/H206/H306 | 0, - 255, igf;e nebo snizte, kdyZ nastaly

Volba provozu pii poruse volitelné jednotky

Kdyz ptidate volitelnou jednotku a nastane jeji porucha, tato
funkce mize byt pouzita pro pfepnuti na ignorovani hlaseni
jeji poruchy a pokra¢ovani v provozu ménice.

Vztazné kody

P001: Volba provozu pfi poruse
volitelné jednotky 1

P002: Volba provozu pfi poruse

volitelné jednotky 2

Nastavitelnd polozka | Kod funkce | Data Popis
00 TRIP: Ménic¢ hlasi poruchu a vystup poplach,
Volba provozu pii kdyZ porucha nastala.
; . P001 / P002 T - - ——
poruse vol. jedn. 01 RUN: Ménic¢ poruchu ignoruje a pokracuje
V provozu
Konstanty rrvlotoru ’ " Vztazné kody
Nastavte kazdou konstantu podle motoru, ktery pouzivate.
V ptipadé pouziti n&kolika motorti paralelng, nastavte HO03/H203: 1./2. volba
konstanty, které ma motor o vykonu nejbliz§imu souctu viech ptipustné¢ho motoru

vykonil pfipojenych motori. SniZzeny moment nebo nestabilita
mohou nastat, kdyz pouzijete automaticky momentovy boost a

toto nastaveni je nespravné.

H004/H204: 1./2. volba poctu
polt motoru
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FUZZY NEJVHODNEJSI AKCELERACE A DECELERACE

Funkce fuzzy akcelerace a decelerace nerespektuje zadani 216 ké —
doby akcelerace a decelerace v pouzitém ménici. ( Vatazne kody
A044/A244/A344:1./2./3.
Me¢ni¢ by mél mit vzdy dobu akcelerace nastavenu piedem, metoda ffzeni

ale tato funkce aplikuje teorii fuzzy, vyuzivajici vykon ménige | A085: Volba médu chodu
na jeho maximum, mize zadat dobu rozb&éhu a dob¢hu b021/b024: Volba omezovani

automatick pfetiifeni 172
. @22%025: Uroven omezovani

pretizeni 1/2 -/

Doba rozbéhu je ¢as pro rozbéh, pii soucasné specifikované platné konstanté¢ omezovani
ptetiZeni, a pii rozb&hu 150 % jmenovitého proudu.

Doba decelerace je ¢as pro deceleraci takovy, aby proud nepiekrocil 150 % jmenovité
hodnoty nebo ss-napéti v meziobvodu ménice nepiekrocilo 358 V (770 V pro 400 V ttidu).

Nastavitelnd polozka | Kéd funkce | Rozsah nastaveni Vyznam
00 Normélni chod
Volba médu chodu A085 01 Chod s Setfenim energie
02 Fuzzy chod

Piedbézné vystrahy:

(1) Tato funkce neni vhodna pro stroje, které vyzaduji konstantni dobu rozb&éhu a dob¢hu.
Doba rozbéhu a dobehu se méni podle velikosti zatéze a setrva¢nych hmot.

(2) Kdyz je moment setrvacnosti stroje vic nez 20-krat vétsi nez motoru, miize nastat porucha.

(3) Doba rozbéhu a dobéhu stejného motoru se vzdy méni se zmeénou proudu.

(4) Fuzzy nejvhodnéjsi rozbeh a dobéh je platny jen pfi fizeni U/L.

(5) Jestlize se provadi tipovani, kdyZ je zvolena funkce fuzzy rozb&hu a dobéhu, normalni
tipovani operace nemuze byt provedena kvuli fuzzy akceleraci.

(6) Kdyz je zatéz vétsi nez jmenovitd, doba decelerace se miize prodlouzit.

(7) Kdyz rozbéh a dobéh se opakuji ¢asto, miiZze nastat porucha.

(8) Je-li pouzit vnitini regenerativni brzdny obvod nebo externi brzdna jednotka, motor
nemuze zastavit béhem doby, ktera je dana velikosti brzdného odporu. V takovém ptipadé
nepouzivejte funkci fuzzy rozbéhu a dobéhu.

Princip
Akceleracni a decelera¢ni rychlost je nastavena podle pravidel fuzzy dle vzdalenosti od

urovné omezovani pietiZzeni a strmosti proudu a napéti.
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FUNKCE OVLADANI VNEJSi BRZDY

Tato funkce pro ovladani externi brzdy méni¢em pouzivané ve Vztazné kody

strojich jako jsou vytahy, jefaby. Volbou funkce b120 - r

ovladani vné&jsi brzdy platné (01), tato funkce se provadi b120: Volba ovladani brzdy

nasledovné: b121: Doba ¢ekani na uvolnéni
brzdy

b122: Doba zpozdéni rozbéhu

b123: Doba zpozdéni stopu

b124: Doba ¢ekani na potvrzeni

(1) Kdyz signal k chodu je ZAP, ménic se rozbiha na
uvolnovaci frekvenci.

(2) Kdyz je dosazena uvoliovaci frekvence, méni¢ ¢ekd po
éekaci.dobu na uvolnéni brzdy, zadanou v (b121), pa}k Sinnosti brzdy
vyda signal (BRK) k uvolnéni brzdy. Avsak, pokud je b125: Uvoliiovaci frekvence
vystupni proud ménice niZzsi, nez uvoliiovaci proud, ktery | p126: Uvolitovaci proud
je nastaven v (b126), uvolilovaci signdl nebude vydan, C001-C008: Inteligentni vstupni
nastane porucha a je hlaSena jako BER-porucha brzdéni. svorky

C021-C025: Inteligentni
K vystupni svorky J

(3) Kdyz je signal potvrzeni brzdéni (BOK) nastaven na inteligentni vstupni svorku
nastavenou na 44 v C001 + C008), méni¢ se nebude rozbihat (bude ¢ekat maximaln¢ po
dobu ¢ekani na potvrzeni b124), dokud neobdrZi signal BOK (potvrzeni sepnuti brzdy).
Jestlize signal potvrzeni neni vydan do skonéeni doby ¢ekani na potvrzeni, méni¢ hlasi
signal (BER) a nastane stav poruchy.

Jestlize signal potvrzeni neni nastaven na inteligentni vstupni svorce, doba ¢ekani na
potvrzeni je neplatnd a ménic¢ bude pokracovat podle bodu (4).

(4) Kdyz byl pftijat signal potvrzeni BOK (po vydani signalu k uvolnéni brzdy, kdyz BOK
neni zvolen), méni¢ ¢eka po dobu zpozdéni rozbchu (b122) a pak se zacne rozbihat na
zadanou frekvenci.

(5) Kdyz signal k chodu je VYP, méni¢ deceleruje na uvoliiovaci frekvenci a vypne signal
uvolnéni brzdy (BRK).

(6) Kdyz je signal potvrzeni (BOK) nastaven na inteligentni vstupni svorce (44 nastaveno
v C001 - C008), po vypnuti signalu k uvolnéni nebude ménic¢ decelerovat a bude ¢ekat (po
dobu cekani na potvrzeni bl24) na vypnuti signilu potvrzeni BOK. Jestlize signal
potvrzeni neni vypnut béhem c¢ekaci doby, méni¢ hlasi poruchu (BER). Jestlize
potvrzovaci signdl neni navolen na inteligentnim vstupu, ¢ekaci ¢as je neplatny a ménic
pokracuje dle bodu (7).

(7) Kdyz je potvrzovaci signdl VYP (po vypnuti uvoliiovaciho signalu), ménic¢ ¢eka po dobu
¢ekani na stop b123, a potom zac¢ne decelerovat do 0 Hz.
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b125 uvolfiovaci frekvence
b125 uvolfiovaci frekvence

® . N

Vystupni frekvence b123 doba zpozdéni stopu

@)
Signal k chodu 4,121 doba cekani na uvolnéni brzdy
Vystup k uvolnéni brzdy @ i b122 doba zpozdéni rozbéhu
<2, ®

b124 dobé ¢ekani na potvrzeni
¢innosti brzdy
(Pozn.) Casovy diagram, kdyZ vstup potvrzeni (BOK) je navolen na inteligentnim vstupu.

b124 doba &ekani na potvrzeni ¢innosti brzdy

Kdyz je pouzita funkce fizeni brzdéni, je-li to nutné, ptifad’te nasledujici funkce inteligentnim
vstupnim a vystupnim svorkam:

Kdyz je priveden do ménice signal vydany externi brzdou béhem uvolnéni, mél byt pfifazen jedné
inteligentni vstupni svorce (C001 + C008) vyznam potvrzeni uvolnéni brzdy: BOK(44).

Jedné z inteligentnich vystupnich svorek (C021 + C025) musi byt pfifazen signal:BRK (19) - uvolnéni
brzdéni.

A kdyzZ je pouzit vystupni signal chyby brzdy, mél by byt piifazen nekteré vystupni svorce BER (20).
Kdyz je pouzita funkce fizeni brzdéni doporucuje se fizeni ménice SLV (A44 = 03) nebo 0 Hz SLV -
04, které generuji vysoky moment pfi startu.

Nastavitelna polozka

Kaod Nazev funkce Rozsah nastaveni Inicial. hodnota
b120 | Volba funkce fizeni brzdéni 00 (nefunk¢ni) / 01 (platny) 00

b121 | Doba ekani na uvolnéni brzdy 0,00 - 5,00 s 0,10

b122 | Doba zpozdéni pti rozbéhu 0,00-5,00s 0,10

b123 | Doba zpozdéni pfi stopu 0,00 - 5,00 s 0,10
b124 | Doba ¢ekani na potvrzeni brzdéni 0,00 - 5,00 s 0,10

b125 | Uvolnovaci frekvence 0,00 - 99,99 /100,0 - 400,0 Hz 2,00

b126 | Uvoliiovaci proud (50 +200) % jmen. proudu 100 %

b121: Nastavuje dobu, kdy vystupni proud ménice dosahne uvoliiovaciho proudu po dosazeni
uvolnovaci frekvence.

b122: Nastavuje dobu mechanického zpozdéni od signalu k uvolnéni brzdy pfi (rozb&hu).

b123: Nastavuje dobu mechanického zpozdéni od uvolnéni signalu ovladani brzdéni (pfi stopu).

b124: Nastavuje nejdelsi dobu od signalu k uvolnéni (BRK) do vstupu signalu potvrzeni BOK).

b125: Zadava frekvenci na vystupu pro vydani uvolfiovaciho signalu.

b126: Vystupni proud dovolujici uvolnéni brzdéni. Presvédcete se, Ze motor nebude klesat, jestlize
nastaveni je nizké.

V nasledujicich ptipadech méni¢ zahlasi poruchu brzdéni - signal (BER). (porucha brzdéni: E36).

V ptipadé, Ze vystupni proud je mensi nez uvoliiovaci proud po potvrzeni. Kdyz je pouZit potvrzovaci

signal, v ptipadé, Ze potvrzeni nebylo zapnuto béhem doby ¢ekani na potvrzeni pii rozbehu. V pfipadé,

ze potvrzovaci signal neni VYP béhem doby ¢ekéni na potvrzeni, nebo potvrzovaci signal je VYP,

ackoliv je davan signal o uvolnéni, béhem decelerace.
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ZASTAVEN{ DECELERACI PRI ZTRATE Vatazne kody N\
NAPAJENTI (non-stop funkce) b050: Volba non-stop funkce pfi

Znamena funkci, ktera zastavuje deceleraci tak, kratkodobé ztraté napajeni

aby se nepiekrocila troven napéti (OV- b051: Startovaci napéti non-stop funkce pii
LADSTOP: b052) pti vypnuti napajeni béhem kratkodobé ztrat¢ napajeni

chodu. KdyZ je platna volba non-stop funkce pii |b052: Non-stop OV-LADSTOP uroven pii
ztraté napajeni (b050), a napéti mensi nez ztraté napajent

startovaci napé€ti non-stop funkce (b051), méni¢ | b053: Non-stop doba decelerace pii ztraté
bude v pocatecnim pasmu (b054) rychle napajenti

zastavovat a potom bude zastavovat po rampé @4: Pocatecni pasmo decelerace pii
(b053). Jestlize nastane prepéti kvili energii ztraté napajeni /
generované béhem decelerace (vys$si napéti v ss. meziobvodu nez uroven non-stop OV-
LADSTOP pii kratkodobé ztraté napédjeni b052) ménic piestane zastavovat dokud se napéti
nesnizi, po poklesu pokracuje v deceleraci.

Nastavovana polozka Kod funkce Rozsah nastaveni, vyznam
vy 00: non-stop funkce pfi ztraté napajenti

XaOIZi IIllion—stop funkce pfi ztraté 050 nefunkéni

P 01: non-stop funkce pfi ztraté napajeni funkcni
Sta’rtf)vamrl.lap’etl non-stop funkce pfi b051 0.0 +999.9 [V]
ztrat€ napajent
Uroveil non-stop OV-LADSTOP 052 0.0 +999.9 [V]
(Pozn. 1)
Doba decelerace pii non-stop funkei b053 0,01 +99,99/ 100’0[;339’9 /1000,0 + 7200,
Pocatecni pasmo decelerace pii _
kratkodobé ztraté napéjeni b034 0,00 + 10,00 [Hz]

(Pozn. 1) Kdyz uroven non-stop OV-LADSTOP pii kratkodobé ztrat¢ napajeni (b052) je mensi nez
startovaci napéti non-stop funkce (b051), zajistéte zvysSeni urovné OV-LADSTOP pii kratkodobé
ztraté napajeni (b052) nad startovaci napéti non-stop funkce (b051) a vyzkousejte. (Neméiite vSak
rozsah nastaveni.)

Aby tato funkce pracovala, je nutné odstranit spojku J51 a pripojit svorky napajeni fidicich
obvodi Ry, Ty na svorky stejnosmérného meziobvodu (+) P, (-) N.

Uss (V)4
b52
b51
Urover podpéti
—»
Cas
A
Vystupni [sek]
frekvence
[Hz] b54 7]
s )
—
C:s
[sek]
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FUNKCE AUTOMATICKEHO NALADENI OFFLINE
Je to funkce pro méteni a automatické nastaveni konstant
motoru nezbytnych pro SLV a pro SLV v oblasti 0 Hz.

Kdyz pouzivame vektorové fizeni bez zpétné vazby a
vektorové fizeni v okoli 0 Hz s pouzitim motoru, jehoz
obvodové konstanty jsou neznamé, zméite, prosim,
konstanty obvodu motoru offline automatickym
naladénim.

Kdyz je zvoleno 00 v H002/H202 (Hitachi motory vSeob.
pouziti), jsou nastaveny konstanty téchto motort, které
jsou téz inicializa¢nimi hodnotami.

Ve vétsing pripadt budou charakteristiky dosazeny bez
problém1, i kdyz offline automaticka naladéni se
neprovadi.

(Kdyz se pozdé¢ji aplikuje online automatické naladéni,
presvédcete se nejprve, Ze bylo provedeno offline
automatické naladéni.)

A051: volba ss brzdéni
082:volba napéti motoru

Vztazné kody

HOO01: Volba naladéni

H002/H202: 1./2. konstanty motoru

H003/H203: 1./2. volba vykonu motoru

HO004/H204: 1./2. volba poctu pola
motoru

H030/H230: 1./2. odpor R1 z aut.
naladéni

HO031/H231: 1./2. odpor R2-z aut.
naladéni

HO032/H232: 1./2. induk¢nost z aut.
naladéni

HO033/H233: 1./2. proud na prazdno
z aut. naladéni

HO034/H234: 1./2. moment setrvac¢nosti
J z aut. naladéni

A003/A203: 1./2. zakladni frekvence

/

Nastavovana polozka Kod funkce | Nastavitelny rozsah Vyznam
L, 00 Nefunk¢ni
X;;%Zz?tomatlckeho HO001 01 Funk¢ni (motor se netoci)
02 Funk¢ni (motor se otaci)
00 Data motord Hitachi pro v§eobecné pouziti
1./2. volba konstant HO02/H202 01 Data z automat;ck§ho naladevzn}
motoru 02 Data z automatického naladéni
(Platné automatické naladéni online)
1./2. volba vykonu motoru | HO03/H203 0,2 -55,0 Jednotka: [kW]
1./2. volba poStu pdli | 1004 p1204 2/4/6/8 Jednotka: [podet péli]
motoru
1/2. odpor R1 z aut. HO30/H230 - Jednotka: [Ohm]
naladéni
1/2. odpor R2 z aut. H031/H231 . Jednotka: [Ohm]
naladéni
1/2. indukénosti Lz aut. | 3549735 . Jednotka: [mH]
naladéni
1/2. proud naprizdno o 115351533 - Jednotka: [A]
z aut. naladéni
1./2. moment setrv. . 2
motoru J z aut. naladeni. HO034/H234 - Jednotka: [kgm?]
1./2. zékladni frekvence A003/A203 30-max. frekvence | Jednotka: [Hz]
o 00 Nefunkéni
Volba ss brzdéni A051 01 Funkéni
200/215/220/230/240 | Mozno zvolit pro 200 V tfidu ménica.
Volba napéti motoru A082 380/400/415/440/460/ | Mozno zvolit pro 400 V tiidu ménict
480
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Ptedbé&zné vystrahy

(1) Nastavte zdkladni frekvenci (A003/A203) a napéti motoru (A082) dle specifikaci
métfené¢ho motoru.

2) Vykon motoru, ktery mé byt méten je stejné velikosti nebo mensi nez maximalné
pouzitelny motor. Neni-li v tom rozsahu, spravné konstanty nejsou méteny.

3) Ve stavu, kdy ss-brzdéni (A051) je funkcni (01), nebudou zméteny piesné hodnoty
konstant. Nastavte ss-brzdéni nefunkéni (02). (Inicializa¢ni hodnota je nefunk¢ni.)

4) V piipadé volby 02, kdy se motor otaci (v HOO1), bud’te obezieli z nésledujicich
divodu:

1) JestliZe je problémové rozbéhnout pohon na 80% zakladni frekvence.

2) Neméite motor, pokud nemate prehled o chovani pohonu.

3) Uvolnéte brzdu.

4) Moment neni béhem automatického naladéni dostatecny. V aplikacich jako
jsou vytahy mohou sjet doli. Motor odpojte od stroje a proved’te automatické
naladéni. (v takovém piipad¢ k momentu setrvacnosti vlastniho motoru pridejte
moment setrvacnosti stroje prepocitany na hiidel motoru).

5) U strojui s omezenym poctem otacek (vytahy, kulickové Srouby apod.)
zvolte modus 01, kdy se provadi automatické naladéni bez rotace.
%) I pies volbu médu (01), motor bez toceni, motor se nékdy otaci.
(6) Kdyz pouzivame motor o jednu tfidu nizsi, pro spravnou funkci proudového

pretizeni nastavte Uroven pietizeni 1,5 nasobek jmenovitého proudu motoru.
Zpisob nastaveni
(1) Nastavte volbu automatického naladéni (HOO1) na 01 nebo 02.
(2) Kdyz je automatické naladéni pouZito pro 2. funkci ménice zapnéte svorku SET.
(3) Dejte povel k chodu.
Po povelu k chodu méteni motoru probihé v nasledujicim potadi (1) az (7).
(1) 1. stfidavé vybuzeni (Motor se netoci)
(2) 2. stridavé vybuzeni (Motor se netoc¢i)
(3) 1. stejnosmérné vybuzeni (Motor se netoci)
(4) Chod U/f (Motor se rozbiha do 80 % zakladni frekvence)
(5) Chod SLV (Motor se rozbiha do x % zakladni frekvence)
(6) 2. stejnosmérné vybuzeni (Motor se netoci)
(7) Zobrazeni vysledku automatického naladéni
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Vystrahy
(1) Kdyz je zvoleno automatické naladéni bez rotace (HOO1 nastaveno 01), polozky (4) a (5)

se neprovadi.
(2) Otacky pii (5) jsou nésledujici:

T<50s x =40 %
50s<T<100s x=20%
100s<=T x=10%

(3) Kdyz je ukon¢eno automatického naladéni, zobrazeni se:

| V poradku | | Abnormaini ukongeni |

-l=l=Q -|=]=]d

Kdyz automatické naladéni skonc¢i abnormalné, prosim, proved’te automatické naladéni
znovu. (Kdyz je stisknuto nékteré z tlacitek, zobrazeni se zrusi.)

(4) Kdyz nastala porucha béhem aut. naladéni automatické naladéni je vnucené ukonceno.
(Abnormalni ukonceni se nehlési, hlaSeni poruchy ma prioritu.) Po eliminaci pti¢iny
poruchy, proved’te automatické naladéni znovu.

(5) Je-li automatické naladéni pteruSeno vypnutim napajeni (stop tlacitkem nebo zrusenim
povelu k chodu) konstanta pro automatické naladéni miize byt uloZena.

Po provedenti inicializace a novém nastaveni, proved’te automatické naladéni znovu.
(V pripad¢ normalniho chodu, to délejte stejnym zpisobem.)

(6) V ptipad¢ 3. nastaveni ménic zahlasi abnormalni ukonceni automatického naladéni.

Offline automatického naladéni je jen pro 1. a 2. nastaveni ménice.
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VOLBA KONSTANT MOTORU

Konstanty motoru se pouzivaji pii vektorovém fizeni bez zpétné vazby a pii 0 Hz vektorovém
fizeni bez zpétné vazby. Mohou byt vybrany z nasledujicich tii skupin:

(1) Konstanty motort Hitachi pro v§eobecné pouziti

(2) Konstanty zmé&fené pii offline automatickém naladéni

(3) Konstanty motoru voln¢ nastavitelné

naladéni J

Nastavitelnd polozka Kéd funkce Rozsah nastaveni Vyznam
00 Charakter. s konst. moment.
01 Char. s redukov. momentem.

v 02 (Pozn. Volné¢ nastavitelné. U/f
1./2./3. metoda tizeni | A044/A244/A344 03 EPozn; Vektor fizeni bez zp. vazby
04 (Pozn.) Vekt. fizeni bez zp. vazby 0 Hz
05 (Pozn.) Vektor fizeni se zp. vazbou

00 Motory Hitachi

1./2. volba konstant 01 Konstanty z aut. naladéni

motoru H002/H202 02 Konstantz z aut. naladéni

(plati online aut. ladéni)

1./2. vykon motoru HO003/H203 0,2 -55,0 Jednotka: [kW]

1./2. pocet poli H004/H204 2/4/6/8 Jednotka: [pol]

1./2. odpor R1 H020/H220 0,000 - 65,53 | Jednotka: [Q]

1./2. odpor R2 HO021/H221 0,000 - 65,53 | Jednotka: [€2]

1./2. induk¢nost L H022/H222 0,00 - 655,35 | Jednotka: [mH]

1./2. proud lo HO023/H223 0,00 - 655,35 |Jednotka: [A]

1./2. moment setr. J H024/H224 1,0 - 1000 Jednotka: [kg.mz]

1/2. odpor R1Zaut. | po30m230 | 0,000- 65,53 |Jednotka: [

naladéni

1/2. odpor R2zaut. | po3y 031 | 0,000- 65,53 |Jednotka: [Q)]

naladéni

1./2. indukenosti - HO32/H232 | 0,00-655,35 |Jednotka: [mH]

z aut. naladéni L

/2. proud o z aut. H033/H233 | 0,00- 655,35 |Jednotka: [A]

naladéni

1./2. moment

setrvacnosti z aut. HO034/H234 1,0-1000  |Jednotka: [kg.m?]

Pozn.) Pro 1. metodu fizeni je mozné zvolit 00 + 05
Pro 2. metodu fizeni je mozné zvolit 00 = 04
Pro 3. metodu fizeni je mozné zvolit 00 = 01
Volitelné nastaveni konstant motoru

Kdyz konstanty motoru jsou nastavovany volitelné, funkéni kod je uveden nize:

1. metoda fizeni je platna a konstanty jsou zvoleny 00 — Vstup H20 - H024 ptimo

1. metoda fizeni je platna a konst. jsou zvoleny 01/02 — Vstup HO30 - H034 pfimo

2. metoda fizeni je platna a konstanty motoru jsou zvoleny 00 — Vstup H220 = H224 ptimo
2. metoda fizeni je platna a konstanty motoru jsou zvoleny 01/02 — Vstup H230 - H234
ptimo
KdyZ neni provedeno automatické naladéni v H030/H230 + H034/H234 jsou nastaveny stejné
konstanty jako pro motory vSeobecného pouziti HITACHI.
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FUNKCE AUTOMATICKEHO NALADENI ONLINE

Online automatické naladéni miZe revidovat konstanty motoru zménéné v dusledku zvyseni
teploty a tim stabilizovat chod.

Nastavitelnd polozka | Kéd funkce | Nastavitelny rozsah Vyznam
Data motorti Hitachi
Volba konstant 00 Data z automat@ckého naladéni
motorn HO002/H202 01 Data.z automatlgkeho naladen%
02 (Online automatické naladéni je
platné.)

Piedbé&Znd upozornéni

(1) Zajistéte provedeni offline aut. naladéni pied provedenim online aut. naladénim.
(2) Zajistéte provedeni aut. naladéni, alespoil jednou, kdyz méte motor pro vseob.
pouziti Hitachi, ponévadz data pro online aut. naladéni jsou pocitana béhem offline
aut. naladéni.
(3) Po zastaveni motoru, on-line aut. naladéni bézi max. 5 sek. Je-1i zadan povel
k chodu béhem této doby, je dana piednost automatickému naladéni. On-line aut.
naladéni, ukoncené v poloviné neni brano v tivahu.
(4) Kdyz je zadano ss-brzdéni pii stopu, online aut. naladéni probéhne po skonceni
operace ss-brzdéni.

Zpusob nastaveni

(1) Nastavte volbu konstant motoru (H002/H202) na data z automatického naladéni, kdy je
platny online automatické naladéni.
(2) Zadejte povel k chodu.
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VEKTOROVE RIZENI BEZ ZPETNE VAZBY

Tato funkce je metodou, kdy ota€ky motoru a

vystupni moment jsou odhadnuty z vystupniho

proudu, napéti ménice a zadanych konstant
motoru. Je mozné pracovat s vysokym

rozbéhovym momentem a vysokou piesnosti pti

nizkych fekvencich (0,5 Hz)
Pti pouziti této funkce, nastavte prosim 03,

v A044.

V ptipad€ pouziti této funkce, prosim, jisté
nastavte vhodné konstanty pouzitého motoru
podle odstavce ,,vybér konstant motoru®.

Vystraha

Jestlize ménic€ pracuje s méné nez 2 krat mensim

vykonem nez max. pouzitelny motor, nelze
doséhnout optiméalnich vlastnosti.
Jestlize nemtzeme dosahnout uspokojivych

vysledk, nastavte konstanty, dle chovani pohonu, \HO051, H251: 1./2. PI-I — zisk

podle nasledujici tabulky:

A001: Zptsob zadavani frekv

A044: Metoda fizeni
FOO1: Vystupni frekvence
b040: Volba momentového

1./2.
1./2.
1./2.
1./2.
1./2.
1./2.
1./2.
1./2.
1./2.

HO002, H202:
HO003, H203:
HO004, H204:
HO005, H205:
H020, H220:
HO021, H221:
HO022, H222:
H023, H223:
H024, H224:

pocet pol
odpor R1
induk¢no

proud lo
moment.

gooouooog

H252: 1./2. P — zisk

Vztazné kody

omezeni

b041-b044: 4-z6nové omezeni
volba konstant motoru
vykon motoru

U motoru

odezva rychlosti

odpor R2

st

setr. J

uogougougogobgonoougo

_/

nizkych frekvencich

vEtsi nez soucasné nastaveni

Stav chodu Jev Obsah nastaveni Nastavovany
parametr
O,dchyllka rychlosti je NasaYthe odporvR2 Yets1 po HO21, H221
Motoricky zaporna 1,2 nasobku soucasné hodnoty
Odchylka rychlosti je |Nastavte odpor R2 mensi po HO21. H221
kladna 0,8 nasobku soucasné hodnoty ’
Nedostatecny moment N’a stavte odpvor R,l vetsi po 1,2 H020, H220
Generatoricky na nizkych nasobku soucasna hodnota
frekvencich N’a stavie Io YetSI po 1,2 H023, H223
nasobku soucasna hodnota
Pii startu Skubnuti pii startu N’astavte ! VevtSI’ po 1,2 HO024, H224
nasobku soucasnéd hodnota
o Nastavte odezvu regulace
P11 deceleraci Ezséizﬂm rotace rychlosti mensi H005, H205
Nastavte konstantu J mensi HO024, H224
Nedostatecny moment Nastavte uroven omezovani
Béhem momentového | béhem momentového fetiveni nizd nez froved b021
omezeni omezeni na nizkych P . b041 + b044
rychlostech omezeni momentu
Pf1 provozu na Nepravideln rotace Nastavte konstantu motoru J H024, H224

Pozn.: 1 Pouzijte carrier frekvenci vétsi nez 2.1 kHz. SLV nepracuje spravné pii mensich

frekvencich.

Pozn. 2 Pokud pouzijeme motor vykonove o jednu tiidu nizsi nez ménic, nastaveni
momentového omezeni (T) je dle nasledujiciho vzorce. Nenastavujte T pies 200%.
(b041 —b044) =T x (vykon motoru)/(vykon ménice)
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VEKTOROVE RIiZEN{ BEZ ZPETNE VAZBY

V OKOLI 0 HZ

Kdyz je pouzita tato funkce, je mozny zvyseny
moment v okoli 0 Hz (0 ~ 2,5 Mn) origindlnim fizenim
momentu Hitachi. Kdyz tato funkce se ma pouzit,
nastavte A044 na 04.

Kdyz tato funkce se méa pouzit, zadejte nejpouzivanégjsi
nastaveni motoru spravné, podle odstavce o volbé

Vztazné kody

F001: Vystupni frekvence

b040: Volba momentového omezeni

/ A001: Zptusob zadavani frekvence \
A044: Metoda fizeni

b041-b044: 4-z6nové momentové omezeni
HO002/H202: 1./2. volba konstant motoru

konstant motoru.

Piedbé&Zzna vystraha

H003/H203: 1./2.
H004/H204: 1./2.
HO005/H205: 1./2.

vykon motoru
pocet polti motoru
odezva rychlosti

(1) Nastavte ménic o jeden typ vySe nez motor. H020/H220: 1./2. odpor R1
(2) Jestlize méni¢ pracuje s méné neZ poloviénim HO021/H221: 1./2. odpor R2
vykonem maximaln¢ vhodného motoru, Gplné H022/H222: 1./2. indukénost L
vlastnosti tohoto fizeni nemohou byt dosazeny. HO023/H223: 1./2. proud lo
(3) Jestlize uspokojivé charakteristiky by nebyly HO024/H224: 1./2. moment. setr. J
obdrzeny pii SLV OHz chodu, prosime, nastavte HO050/H250: 1./2. PI-P — zisk
konstanty motoru dle jevl, podle nasledujici HO51/H251: 1./2. PI-I — zisk
tabulky: @SZ/HZSZ 1./2. P — zisk /
H060/H262: 1./2. 0 Hz SLV omezeni
Stav chodu Jev Obsah nastaveni Nastavovany
parametr
zaporna odchylka Zadejte odpor R2 vétsi po 1,2 HO21/H221
Motoricky rychlosti soucasné hodnoty
kladné odchylka Zadejte odpor R2 mensi po 0,8 HO21/H221
rychlosti soucasné hodnoty
Nastavte odpor R1 po 1,2
1 Nedostatek momentu na | sou¢asné hodnoty HO20/H220
Generatoricky L —
nizkych rychlostech Nastavte Io vétsi po 1,2 H023/H223
soucasné hodnoty
Nastavte moment setrvacnosti
Pti rozbéhu Nastava raz pii rozbéhu | motoru J vétsi, po 1,2 soucasné | H024/H224
hodnoty
Nastavte rychlost odezvy HO005/H205
Pii deceleraci Nestabilni rotace pomalejsi _ .
motoru Nastvarvte vmomvent s’etrvacnostl J H024/H224
mensi nez soucasnd hodnota
Pii nizkych frekvencich | Nepravidelna rotace Nva svt,th? rnorflent’setrvacnosn I H024/H224
vetsi nez soucasna hodnota

Pozn.: 1 Pouzijte carrier frekvenci vétsi nez 2.1 kHz. SLV nepracuje spravné pii mensich frekvencich.

Pozn. 2 Pokud pouzijeme motor vykonové o jednu tfidu nizsi nez ménic, nastaveni momentového
omezeni (T) je dle nasledujiciho vzorce. Nenastavujte T pies 200%.
(b041 — b044) =T x (vykon motoru)/(vykon menice)
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FUNKCE MONITOROVANI MOMENTU [/ Vztazne kody N

Je to funkce odhadnutého vystupniho A044/A244: 1./2. metoda tizeni
momentu, kdyZ je zvolena metoda fizeni, SLV, | C027: Volba FM
0 Hz SLV nebo vektorové fizeni se zpétnou C028: Volba AM

vazbou. C029: Volba AMI
Monitorovanou hodnotu najdete pod kodem HO003/H203: 1./2. volba vykonu motoru
d012 na digitalni panelu. \I;IOO4/H204: 1./2. Volba poétu pold moto

Kdyz ma byt signal na analogovych svorkach, postupujte dle odstavce v kapitole 4 o svorkach
FM, AM, AML

Kdyz je zvoleno tizeni VC, VP1, 7 exp. nebo volné nastavitelna U/f, uvédomte si, Ze tato
funkce je neplatnd a zobrazovany udaj nebo vystupni signal jsou nestabilni.

Hodnota monitorovaného momentu je touto funkci zobrazena v %. 100 % vystupniho
momentu ma motor, kdyZz se ota¢i synchronnimi otackami pii jmenovité frekvenci piiblizné
ekvivalentni jmenovité hodnoté momentu motoru.

Tato funkce odhaduje vystupni moment z proudu motoru, proto chyba je asi 20 %, kdyz je
pouzit motor o stejném vykonu jakou pouzity ménic.

Nastavitelnd polozka | Kod funkce | MozZnosti nastaveni Vyznam

(00) VC

(01) VP exponent 1, 7
Volba metody Fizeni | A044/A244 (8? gﬁg?gﬁﬂfﬁktemuka

04 0 Hz SLV (A344 ne)

05 V2 (A344 ne)

(00) Vystupni frekvence

(01) Vystupni proud

02 Vystupni moment

03 Digitaln¢ vyst. frekvence
Volba FM €27 504; Vygstupni anéti

(05) Vstupni el. piikon

(06) Tepelné zatizeni

(07) LAD frekvence

(00) Vystupni frekvence
Volba AM C028 (01) Vstupni proud

02 Vystupni moment

(04) Vystupni napéti

(05) Vstupni el. ptikon
Volba AMI €029 (06) Tepelné zatizeni

(07) LAD frekvence
Volba vykonu motoru | HO03/H203 0,20 -75,0 Jednotka: [kW]
Xlgltgiu poctu poli H004/H204 2/4/6/8 Jednotka: [2p]
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Vztazné kody

A044/A244: 1./2. metoda tizeni
b040:Volba momentového omezeni
b041-b044: Omezeni momentu 1 —4
C001-C008: Volba inteligentnich vstupt
C021-C025: Volba inteligentnich vystupt
Pro metodu momentového omezeni jsou volitelné v b040 tii zptisoby zadavani:
1) 4-zonové individualni nastaveni
Tento modus zadavani momentové omezeni ve 4 kvadrantech vpred-motoricky a
generatoricky, vzad motoricky a generatoricky, kody b041 + b044, individualng.
2) Modus zmény zadani momentu na svorkovnici fizeni.
Kombinaci svorek ménicich momentové omezeni 1 a 2. Ptfitom se pfepinda momentové
omezeni 1 — 4 zadané z digitalniho panelu (uloZzené v b041-b044). Zvolené momentové
omezeni je platné ve vSech kvadrantech.
3) Modus analogového vstupu
Tento modus zadava hodnotu momentového omezeni napétim na svorce O2. 0 + 10 Vss je
rovno 0 — 200 % momentu. Zadany moment je platny ve vSech kvadrantech.
4) Option 1, option 2
Ptichazi v uvahu pii pouziti ptidavnych karet (SJ-DG)
Kdyz je na svorkovnici navolena svorka zadani momentu platné / neplatné, momentové omezeni je
platné jen pfi ZAP této svorky. Pfi VYP momentové omezeni je na maximu
200 %. Kdyz tato svorka neni pfifazena, momentové omezeni je vzdy platné.
Hodnota momentového omezeni 200 % odpovidd max. proudu ménice. Proto se vystupni moment
mize meénit podle pfipojeného motoru. Uveédomte si, ze absolutni hodnota momentu se nezobrazuje.
Kdyz je prifazena svorka fizeni momentu na inteligentni vystupni svorkovnici/ zapina se tento signal,

FUNKCE MOMENTOVEHO OMEZEN{

Tato funkce omezuje vystupni moment, kdyz je
zvoleno fizeni SLV, 0 Hz SLV nebo vektorové
fizeni se zp&tnou vazbou.

kdyz momentové omezeni je aktivni.
Nastavitelna polozka Kod funkce MOZHOSQ Vyznam
nastaveni
(00) vC
(01) VP exponent 1, 7
Volba metody Fizeni A044/A244/ (02) Volna U/f charakteristika
A344 03 SLV (A344 ne)
04 0 Hz SLV (A344 ne)
05 V2 (A244; A344 ne)
00 Zadani 4-z6ny individualné
. 01 Zmeéna ptes svorkovnici
Volba momen'toveho b040 02 Analog(I))V}'/m vstupem
omezent 03 Optionl
04 Option2
Momentové omezeni 1 b041 0-200 Jednotka: [%%] N S
(motoricky vpied — 4 — zénove)
Momentové omezeni 2 b042 0-200 |Jednotka: [%] L
(generatoricky vzad — 4 — zénove)
Momentové omezeni 3 b043 0-200 Jednotl_<a: (%] .
(motoricky vzad — 4 — zénove)
Momentové omezeni 4 b044 0-200 |Jednotka:[%] o
(generatoricky vpied — 4 — zénove)
40 Zadavani momentu platné/neplatné
Volba inteligentnich vstuptt | C001 - C008 41 Pfepinani momentového omezeni 1
42 Pfepinani momentového omezeni 2
Volba inteligentnich vystupt | C021 — C025 10 Béhem momentového omezeni
Pozn.: Kdyz je zvoleno v b040 01 (pfepindni dvéma vstupy) je prifazeni b041-44 nasledujici:
Inteligentni svorka (zadano 41) Inteligentni svorka (zad. 42) Hodnota momentového limitu
OFF OFF b041
ON OFF b042
OFF ON b044
ON OFF b043
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FUNKCE MOMENTOVEHO LAD-STOP Vztazné kody
A044/A244/A344: Metoda tizeni

Tato funkce doCasné pozastavi zvySovani resp. b040: Volba omezeni

Snizovani frekvence funkce LAD, kdyz je b041 ~ b044: 4-zé6novy limit

dosazen momentovy limit, a kdyz je zvolen rezim\ b045: Volba momentového LAD-STOPu
vektorové fizeni bez zp. vazby nebo vektorové

fizeni bez zp. vazby v oblasti 0 Hz nebo vektorové

fizeni se zpétnou vazbou.

Nastavovand polozka | Funkéni kod | Rozsah nastaveni Obsah
(00) VC-konstantni moment U/f = konst.
(01) VP ventilator. Moment, U = k*f'”’
(02) U/f-volné nastavitelna
Volba metody fizeni /2(3)33/&44/ 03 SLV (A344 nenf)
04 SLV 0 Hz (A344 neni)
05 V2 vektor se zp. Vazbou (A244,
A344 neni)
Volba omezent 00 Volba 4 z6n individuédlné
b040 01 Zmeéna ptes svorkovnici
momentu o ,
02 Zadani analogovym vstupem
Y
Momentovy limit 1 b041 0-200 Jednotka: [%6] o
(motoricky vpied — 4 — zonove)
e . B Jednotka: [%]
Momentovy limit 2 b042 0-200 (generatoricky vzad — 4 — zonove)
S Jednotka: [%]
Momentovy limit 3 b043 0-200 (motoricky vzad — 4 — zonove)
Momentovy limit 4 b044 0-200 Jednotka: [%] o
(generatoricky vpred — 4 — zonove)
Volba momentového 045 00 Aktivovan
LAD STOP 01 Nefunk¢ni
40 Rizeni momentu
Volba inteligentnich funk¢éni/nefunkéni
vstuptl C001-C008 41 Pfepinani moment. limitu 1
42 Piepinani moment. limitu 2
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Komunikaéni funkce

Je mozna sériova komunikace z ménice na
jakékoliv vnéjsi zatizeni pouzivajici RS485. Tato
funkce je zabudovana jako standard a vyuziva

svorkovnici TM2.

(1) Specifikace komunikace

A

C074: Parita

Vztazné kody

001: Volba zadavani frekvence
A002: Volba ovladani
C070: Zadavani dat pienos
C071: Komunikaéni rychlost
C072: Komunikac¢ni kod
CO073:Pocet bita

C075: Stop bity

078: Doba ¢ekani pti komunikaci

/

Polozka

Specifikace

Pozndmky

Ptenosova rychlost
Metoda komunikace

Metoda synchronizace
Ptenosovy kod

Ptenosova metoda
Komunikaéni rozhrani

Pocet bytt dat

Parita

Pocet stop bitl

Metoda zahéjeni komunikace

Doba cekani
Tvar spojeni
Kontrola chyb

2400/4800/9600/19200 bps
Metoda komunikaéniho
poloduplexu

Ptenos ss proudem

ASCII kod

Ptenos od nejnizsiho bytu
RS485

Volba z digitalniho panelu

7/8 byt Volba z panelu
Z4dné/suda/licha Volba z panelu

1/2 bity Volba z panelu
Jednostranné povelem Operator

tfidiciho pocitace

10-1000 [ms] Volba z panelu

1:N (N = maximalng 32) Pocet stanic je zvolen
Pieplnéni/ Ramec/Binarni operatorem

cyklicky koéd/vertikalni a
horizontalni parita

<Specifikace portu RS485 a zapojeni.>
Pouzijte svorkovnici TM2 na desce svorkovnice fizeni pro funkci komunikace RS485.

Svorka

nazev

Zkraceny

Popis

SP

Vysilani / Pfijem + strana

SN

Vysilani / Pfijem — strana

RP

Svorka pro ukonéovaci
odpor

Deska svorkovnice
fizeni

SN

Svorka pro ukoncovaci
odpor
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Zapojte vSechny ménice paralelné, jak je to zobrazeno déle. Je nutné zkratovat svorky RP a
SN u posledniho ménice na lince (kdyz komunikace je pro jeden ménic jen, linka by méla byt
vzdy uzaviena).

Zkratovanim mezi RP a SN zvysi se odpor mezi svorkami a zabrani odraziim signalu.

Externi J J J
fidici \ \ .
nocitac
- I
SP SN RP SN SP SN RP SN SP SN RP SN
(2) Nastaveni
Nasledujici nastaveni je vyzadovano pro provoz komunikace RS485.
Nastavitelnd polozka Funkéni kod Nastav. hodnota Popis
02 Digitalni panel
. o 03 RS485
Misto zadavani dat C070 04 Volitelna jednotka 1
05 Volitelnd jednotka 2
02 Zpétnovazebni test
Pfenosova 03 2400 bps
komunilZaéni chlost 071 04 4800 bps
Yy 05 9600 bps
06 19200 bps

Ptifazuje ¢islo stanice
meénici. Je pouzito

Komunikaéni kod C072 1 az 32 s e y
kdyz tidite vice nez
jeden ménic soucasné

Pocet prenasenych 7 7 bit

byt 073 3 8 bit

00 Z4dna parita

Parita C074 01 Sud4 parita

02 Licha parita
y . 1 1 bit

Pocet stop byth CO075 > bit

Cekaci doba 078 0 az 1000 Jednotka: [ms]

komunikace
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(3) Komunikac¢ni protokol
Protokol komunikaéni metody je zobrazen niZe na ¢asovém diagramu.

Externi fidici (1)
pocitac

(”:As>

Ménic Co78

(2)

Cekaci doba (nastavena z digitalniho panelu).

Zobrazuje nasledujici:

(1) : Ramec ptenaSeny z externiho pocitace do ménice

(2) : Rémec odpovédi z ménice do externiho fidiciho pocitace

Ramec (2) z ménice je odpovedi na rdmec (1) z externiho fidiciho pocitace.
Aktivni vystup neni provozovan.

Instrukce jsou uvedeny nize.

Seznam instrukci

. Pouzitelnost .
Instrukce Popis instrukce kodu viichni« Poznamky
00 Vpied/Vzad/Stop povel Q)
01 Zadani frekvence O
02 Nastaveni stavu inteligentnich X
svorek
03 Spolec¢né ¢teni monitorovanych dat X
04 Cteni stavu ménice X
05 Cteni historie poruchy X
06 Cteni jedné nastavené polozky O
07 Zadani jedné nastavené polozky O
08 Névrat vSech nastavenych hodnot X Tato se neprovede, jen kdyz
na tovarni hodnoty b084 je nastaveno na (01
nebo02)
09 Kontroluje zda zadané hodnota O
muze byt ulozena do EEPROM
nebo ne
0A Uklada zadanou hodnotu do O
EEPROM
0B Prepocet vnitinich konstant O
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Vysvétleni kazdé instrukce je nésledujici:
(i) 00 instrukce: Ridi povely vpied , vzad a stop
Ptenosovy ramec
Format ramce

|STX | Kod | Instrukce |Data |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota

STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)

Kod Cislo stanice ménide 2 byty 01-32, a FF (vSem stanicim)
Instrukce | Instrukce pienosu 2 byty 00

Data PrenédSend data 1 byt (Pozn 1)

BCC Blokovy kontrolni kéd 2 byty Vyjime¢né nebo Kodu, Povel a Dat
CR Kod fizeni (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

(Pozn. 1)

Data |Popis Pozn.

0 Povel stop

1 Povel vpied

2 Povel vzad

(Priklad) kdyz prenasime povel vpred s kodem 1
(STX)/01/00/1/(BCC)/(CR) » 02/3031/3030/31/33 300D
ASCII preklad

Ramec odpovédi
Potvrzovaci odpoved’: viz (4-93) — i
Negativni odpoveéd’: viz (4-93)-ii

(1) 01 instrukce: Je to povel pro zaddvani frekvence
Ramec pienosu

Format prenosu
|STX | Kod | Instrukce |Data |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kéd (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice méni¢e 2 byty 01-32, a FF (K6d komunikace se
vSemi))
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 01
Data Prenéasena data (10 ASCII 6 byti (Pozn 2) Reference
kodu)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecéné nebo Kodu, Instrukce a Dat
CR Ridici kéd (Névrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

(Pozn. 2) Kdyz znate kod 01 pro 5 Hz
(STX)/01/01/000500/(BCC)/(CR)
ASCII konverze, 02/30 31/30 31/30 360 30 35 30 30/30/0D
Pozn.) data jsou 10-krat vétsi nez zaddvand hodnota
Priklad) 5(Hz) 500 000500 303030353030
Ramec odpovédi
Normalni odpovéd’: viz (4) — (1)
Abnormalni odpoved’: viz (4) — (ii)
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(ii1) 02 instrukce: Tato nastavuje stav inteligentnich svorek
Ramec pfenosu
Format pfenosu
| STX | Kod | Instrukce | Data | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32, a FF (vSechny pfepojené stanice)
Instrukce | Pfenosova instrukce 2 byty 02
Data PienaSena data 16 bytl (Pozn 3) Reference
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kddu, Instrukce a Dat Viz.
(%)
CR Ridici kod (Névrat voziku) 1 byt CR (0x0D)
(Pozn. 3) Data(16) inteligentnich svorek a jejich vyznam
(Podrobnosti viz funkce inteligentnich vstupnich svorek.
Data (Hex) Popis Data (Hex) Popis
0000000000000001 | FW: Povel vpted 0000000001000000 | PIDC: Reset integracni slozky PID
0000000000000002 | RV: Povel vzad 0000000002000000
0000000000000004 | CF1: Pevné rychlosti 1 (binarng) | 0000000004000000
0000000000000008 | CF2: Pevné rychl. 2 (binarn¢) 0000000008000000 | UP: Motorpot ,,VICE*
0000000000000010 | CF3: Pevné rychl. 3 (binarn¢) 0000000010000000 | DWN: Motorpot ,, MENE*
0000000000000020 | CF4: Pevné rychl. 4 (binarng) 0000000020000000 | UDC:Mazani hodnoty motorpotu
0000000000000040 |JG: Tipovani 0000000040000000
0000000000000080 | DB: Externé (ss-brzdéni) 0000000080000000
0000000000000100 | SET: 2. tizeni 0000000100000000 | SF1: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000000200 | 2CH: 2. nastaveni rozb&éh/dob&éh | 0000000200000000 | SF2: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000000400 0000000400000000 | SF3: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000000800 | FRS: Volny dob¢h 0000000800000000 | SF4: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000001000 | EXP: Vnéjsi porucha 0000001000000000 | SFS: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000002000 | USP: Ochrana proti 0000002000000000 | SF6: Pevné rychlosti (bitove)
neocekavanému startu
0000000000004000 | CS: Ptepinani ze sité na ménic¢ 0000004000000000 | SF7: Pevné rychlosti (bitove)
0000000000008000 | SFT: Softwareovy zamek (ze 0000008000000000 | OLR: Nastaveni omezovani
svorky) pietiZeni
0000000000010000 | AT: Pfepinani analog. vstupu 0000010000000000 | TL: Omezeni momentu
(napétovy - proudovy)
0000000000020000 | SET3: 3. tizeni 0000020000000000 | TRQI1: Zapinani omezeni
momentu 1
0000000000040000 | RS: Reset 0000040000000000 | TRQ2: Zapinani omezeni
momentu 2
0000000000080000 0000080000000000 | PPI: Piepinani regulace
rychlosti
0000000000100000 | STA: 3-dratove start 0000100000000000 | BOK: Potvrzeni od brzdy
0000000000200000 | STP: 3-dratove stop 0000200000000000 | ORT: Povel orientace
0000000000400000 | F/R: 3-dratové vpred/vzad 0000400000000000 | LAC: Zruseni LAD
0000000000800000 | PID: Volba PID 0000800000000000 | PCLR: Mazani polohové
(aktivovan/neaktivovan) odchylky
0001000000000000 | STAT: Zap. vstupu pulzni
posloupnosti

Ptiklad) Kdyz délate (Vpted), (pevna rychlost 1) a (Pevna rychlost 2) aktivovana na ménici s ¢islem 01,
Vypocet dat je néasledujici.
0x0000000000000001+0x0000000000000004+0x0000000000000008 = 0x000000000000000D
takze prenosovy ramec je:
(STX)/01/02/000000000000000D/(BCC)/(CR)
Réamec odpoveédi
Normalni odpovéd’: viz (4) - (i)
Abnormalni odpovéd: viz (4) - (ii)
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(iv) 03 instrukce: Cte spolecné monitorovana data
Ramec pienosu
Format ptfenosu
| STX | Kod | Instrukce |BCC |[CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Pfenosova instrukce 2 byty 03
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat

Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)
Format ramce odpovédi
[STX | Kod | Data |BCC [CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménide 2 byty 01-32
Data Data 104 byti Viz (Pozn. 4)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a Dat

Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)
(Pozn. 4) Hodnoty kazdého monitoru
Polozka monitoru Jednotka | Porovnavaci | Velikost Vysvétleni
pom¢r dat

Vystupni frekvence Hz x100 8 byttt | Desitkovy ASCII kod
Vystupni proud A x10 8 bytd | Desitkovy ASCII kod 3
Smeér otaceni - - 8 byttt | 0: stop, 1: forward, 2: backward =3
Zp. vazba PID % x100 8 bytl | Desitkovy ASCII kod g
Inteligentni vstupy - - 8 bytd | Pozn. *5) |
Inteligentni vystupy - - 8 bytt | Pozn. *6) i
Vynasobena frekvence - x100 8 byt | Desitkovy ASCII kod i
Vystupni moment % x1 8 bytd | (00000000) Vyplihova data i
Vystupni napéti \% x10 8 byti | Desitkovy ASCII kéd |
El energie kW x10 8 byttt | Desitkovy ASCII kod g

- - - 8 bytd | (00000000) Vypliova data =,
Doba chodu h x1 8 bytd | Desitkovy ASCII kéd %
Doba napajeni h x1 8 byti | Desitkovy ASCII kéd

(Pozn. 5) Monitorovani inteligentnich vstupni svorek

Polozka Data

Svorka vpted 00000001
1. svorka 00000002
2. svorka 00000004
3.svorka 00000008
4. svorka 00000010
5. svorka 00000020
6. svorka 00000040
7. svorka 00000080
8. svorka 00000100

(Pozn. 6) Monitorovani vystupnich inteligentnich svorek

PoloZka Data

AL 00000001
1. svorka 00000002
2. svorka 00000004
3. svorka 00000008
4. svorka 00000010
5. svorka 00000020
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v) 04 instrukce: ¢te stav ménice
Ramec pienosu
Formét pfenosu
[STX | Kod |Instrukce | BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Pfenosova instrukce 2 byty 04
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)
Ramec odpovédi
Formét rdmce
| STX | Kod | Data |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Data Data 8 bytl Viz (Pozn. 7)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)

Data indikuji stav ménie jsou konstruovana z nasledujicich 3 faktori [A), B), C)].

| Status A | Status B | Status C | 00 (rezerva) |

Stav ménice A) Stav ménice C)

Kod Status Kod Status
00 | Pocatecni stav 00 |---

01 Uss v o¢ekavani nastaveni 01 Stop

02 | Pfistopu 02 | Decelerace

03 | Ptichodu 03 | Konstantni rychlost
04 |Pfi volném dob&hu 04 | Akcelerace

05 | Pti tipovani 05 | Vpied

06 |Pfi ss-brzdéni 06 |Vzad

07 | Pti Cteni frekvence 07 |Reverzace z Vpted
08 |Pfi restartu 08 |Reverzace z Vzad
09 | Ptipodpéti 09 | Start Vpred

10 | Pfiporuse 10 | Start Vzad

11 | Pti ¢ekani poresetu

Stav ménice B)

Kod | Status

00 | Pfti stopu
01 |Pfichodu
02 | Ptiporuse
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(vi) 05 instrukce: ¢te data historie poruchy
Ramec pienosu
Format prenosu
|STX [Kod |Instrukce  |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 05
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)
Réamec odpovédi
Format rdmce
|STX [Kod | Data |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Data Data 440 bytt Viz (Pozn. 8)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

(Pozn. 8) Monitorovaci data (historie poruchy) si pamatuje poslednich 6 poruch
s odpovidajicimi daty (8 bytl).

\ Celkovy pocet poruch \ Historie poruchy 1 \ ---- \ Historie poruchy 6 | ---
Polozka monitoru Jednotky | ZvétSeni | Velikost dat Poznamky

Faktor poruchy - - 8 bytl s
Stav ménice A) - - 8 bytl %
Stav ménice B) - - 8 byt =
Stav ménice C) - - 8 bytl i
Vystupni frekvence Hz x10 8 bytl Desitkovy ASCII kéd i
Celkova doba chodu hodiny x1 8 bytl Desitkovy ASCII kod i
Vystupni proud A x10 8 bytl Desitkovy ASCII kéd IU
ss napéti \Y% x10 8 bytl Desitkovy ASCII kod %
Celkova doba napajeni hodiny x1 8 byt Desitkovy ASCII kéd -
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(vii) 06 instrukce: ¢te 1 nastavenou polozku
Ramec pienosu
Format pfenosu
| STX | Kod | Instrukce | Parametr [BCC |CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 06
Parametr | Cislo parametru 4 byty (Pozn. 9)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat

Viz. (5)

CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)

(Pozn. 9) Rozsah parametrt, které mizeme dostat: F001-, A001-, b001-, VOO1-, HO03-, POO1-

Réamec odpovédi Format rdmce Normalni odpovéd’: viz (4) - (i)

| STX | Kod | ACK | Data |BCC |CR
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménige 2 byty 01-32
ACK Ridici kod (ACK - potvrzeni) |1 byt ACK (0x06)
Data Data (desitkova, ASCII kéd) | 8 byt Viz (Pozn. 10)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)

(Pozn. 10) KdyzZ je zvolena polozka dat, jsou pfenaSeny a piejimany z odpovidajiciho ¢isla stanice.

V parametrech H003, H203 (vybér vykonu motoru) jsou nasledujici data.

Code data 00 01 02 03 04 05 | 06 | 07 | 08 | 09
Int. , USA mod (b085 = 00, 02) | 0.2kW - 0.4 - 0.75 - 15 ] 22 - |37
EU mode (b085 = 01) 0.2kW | 0.37 - 055 | 075 |11 |15 |22 |30 - |40
Code data 11 12 13 14 15 16 | 17 | 18 | 19 | 20 | 21
Int, USA mode (b085 =00,02) | 5.5kW | 7.5 11 15 185 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
EU mode (b085 = 01) 5.5kW | 7.5 11 15 185 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75

Viz seznam funkénich kédu.

Pfi abnormalni odpovédi : (4) - (ii) Reference

07 instrukce: Nastavuje jednu polozku Ramec vysilani Format ramce

(viii)
| STX | Kod | Instrukce | Parametr | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32, FF(komunikace se vSemi)
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 07
Parametr | Cisla parametru dat 4 byty (Pozn. 9)
Data Data parametru (Desitkovy 8 bytd (Pozn. 10)
ASCII kod)
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) 1 byt CR (0x0D)

Ramec odpovedi

Normalni odpoved’: viz (4) - (i)
Abnormalni odpovéd’: viz (4) - (ii)
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(ix) 08 instrukce: Tato instrukce vraci kazdou nastavenou hodnotu k ptivodni hodnoté
tovarniho nastaveni

Také pracuje ve spojeni s pivodni volbou (b084). Jestlize b084 je 00, je vymazana historie
poruchy.

Ramec pienosu

Format ramce

|STX | Kod |Instrukce  |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota

STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)

Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32, FF(kod komunikace se vSemi)
Instrukce | Instrukce pienosu 2 byty 08

BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a

Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

Réamec odpovédi
Normalni odpovéd’: viz (4) - (i)
Abnormalni odpovéd’: viz (4) - (i1)

(%) 09 instrukce: Kontroluje, zda je mozné ulozit nastavenou hodnotu do EEPROM nebo
ne.
Ramec pienosu
Format pfenosu
|STX |Kod |Instrukce  |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 09
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Kontrolni kod (Navrat 1 byt CR (0x0D)
voziku)
Ramec pienosu
Format ramce pfenosu
|STX [Kod | ACK | Data |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménide 2 byty 01-32
ACK Ridici kéd (ACK - 1 byt ACK (0x06)
potvrzeni)
Data Data 2 byty Rozpéti 01
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kddu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

Normalni odpovéd’: viz (4) - (i)
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(xi)  OA instrukce: Uklada nastavenou hodnotu do EEPROM.
Ramec pienosu
Format rdmce
|STX [Kod |Instrukce  |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 0A
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)
Ramec odpovédi
Normalni odpovéd’: viz (4) - (i)
Abnormalni odpoved’: viz (4) - (ii)
(xii) OB instrukce: Pfepocitava vnitini konstanty motoru

Tato funkce je pozadovana, kdyz vykon motoru nebo pocet polti motoru je zmeénén

komunikaci RS485.
Ramec pfenosu
Format ramce

|STX |Kod |Instrukce  |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
Instrukce | Instrukce pfenosu 2 byty 0B
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimeéné nebo Kodu, Instrukce a
Dat Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)

Ramec odpovédi

Normalni odpovéd: viz (4) - (1)
Abnormalni odpovéd’: viz (4) - (ii)




Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

(1) Potvrzovaci odpoveéd
Ramec odpovedi
Format odpovédi
|STX | Kod | ACK |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice ménice 2 byty 01-32
ACK Ridici kéd (ACK - 1 byty ACK (0x06)
potvrzeni)
BCC Blokovy kontrolni kéd 2 byty Vyjimec¢né nebo Kddu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kod (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)
(i1) Negativni odpoveéd
Rémec odpovédi
Formét rdmce
|STX | Kod INAK  |Kéd chyby |BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kéd (Start textu) 1 byt STX (0x02)
Kod Cislo stanice méni¢e 2 byty 01-32
NAK Ridici kéd (Negativni 1 byty NAK (0x06)
potvrzeni)
Kod Obsah chyby komunikace 2 byty (Pozn. 11)
chyby
BCC Blokovy kontrolni kod 2 byty Vyjimecné nebo Kodu, Instrukce a Dat
Viz. (5)
CR Ridici kéd (Navrat voziku) |1 byt CR (0x0D)
(Pozn. 11)
Kod chyby Obsah
01H Chyba parity
02H Chyba kontrolniho souctu
03H Chyba ramce
04H Chyba prenosu
05H Chyba protokolu
06H Chyba ASCII kodu
07H Chyba pieplnéni ptijimaciho bufferu
08H Chyba pftijimaciho time outu
11H Chyba kvili abnormalni instrukce
12H -
13H Praxi neodzkou$ena chyba
14H -
15SH -
16H Chyba abnormalniho parametru
17H -

Me¢ni¢ neodpovida na instrukci uréené vsem.
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O zptsobu vypoctu BCC (Binarné¢ cyklického kodu)
(Priklad) 5 Hz je zadano pouzitim instrukce 01 (zadévaci povel frekvence). (Kdyz kod
cilového ménice je ,,01°)

)

/ Struktura tvorby pienosu

STX Kaod

Command| Dgta BCC

CR

N

01
01

000500

ASCII kod

(0x 02)
(0Ox 30 31)
(0Ox 30 31)

~

(Ox 30 30 30 35 30 30)

(Ox 30 35)
(Ox 0D)

/

BCC je vysledkem ptevodu koda dat do ASCII kédu a provedeni vyjimecného nebo s kazdym
bytem. V piipad¢ vyse uvedeného pienosového ramce BCC se pocita nasledovné:

30, 31 30 31 30 30 30 35 30 30
L Xor |
01 Xor
31 Xor
00 Xor
30 Xor
0,0 Xor
30 Xor |
OE Xor |
35 Xor
05 ---—-- BCC ¢&islo
(Dodatek) Tabulka transformace do ASCII koédu
Znak dat ASCII kod Znak dat ASCII kod

STX 02 A 41

CR 0D B 42
0 30 C 43
1 31 D 44
2 32 E 45
3 33 F 46
4 34
5 35
6 36
7 37
8 38
9 39
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(6) Modus testovani komunikace

Modus testovani komunikace kontroluje komunikacni linku s rozhranim RS485. (Procedura

modu testovani komunikace)

1. Odstranujte, prosim, vodice ze svorkovnice TM2 umisténé na desce fizeni, abyste
provedli zpétnovazebni kontrolu.

2. Nastavte, prosim, nasledujici na digitadlnim panelu ménice:
Nastavte, prosim, na C071 (Volba pfenosové komunikaéni rychlosti) na 02
(Zpétnovazebni test).

3. Nejprve vypnéte napadjeni ménice a opét ho zapnéte.
Kontrola je odstartovana.

4. Kdyz kontrola skonéi objevi se néasledujici displeje:

Normalné: |

- -[-]10
Abnormalné: |y

.. - | - .‘

5. Stisknéte resetovaci tlacitko na digitalnim panelu nebo modulu dalkového ovladani a
nastavte C071 na hodnotu dle plivodnich pozadavki.
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4.4 Piehled ochrannvch funkci

4.4.1 Ochranné funkce

Displej | Displej na jednotce
Nazev Popis na digit. | dalkového ovladani s
panelu | paméti | ERR1**™*
Ochrana proti | KdyZ je motor je zablokovan nebo rychle | pfi konstantni EO1 [ OC.Drive |
nadproudu zastavovan, tece pres méni¢ nadmérny rychlosti
proud a je nebezpedi jeho poskozeni. pti deceleraci E02 OC.Decel
Ochrana proti nadproudu zaptisobi a pfi rozb&hu E03 OC.Accel
odpoji vystup ménice. jinak E04 [ Over.C |
Ochrana proti | Kdyz méni¢ indikuje pfetizeni motoru, vnitini elektronicka tepelna Over.L
pietizeni ochrana zaptisobi a vystup ménice je odpojen. EO05
(Pozn.1)
Ochrana proti | KdyZ regenerativni brzdéni piekroci nastaveny Cas za periodu, OL.BRD
pietiZeni brzdny odpor je odpojen, zapisobi ochrana prepéti a odpoji vystup E06
brzdného ménide.
odporu
Ochrana proti | Kdyz regenerativni energie z motoru piekro¢i maximalni aroven, EO7 [E
prepéti obvod proti piepéti zapiisobi a vystup ménice je odpojen.
Porucha Kdyz EEPROM v ménici je vystavena vyzafovanému ruseni nebo EEPROM
EEPROM neobvyklému zvyseni teploty. Vystup ménice je odpojen. EO8
(Pozn.2)
Podpéti Kdyz je nizké napajeci napéti, fidici obvody nemusi pracovat spravng. E09
Obvody podpé&tové ochrany zapiisobi a odpoji vystup ménide. Under.V
Porucha ¢idla | KdyZ nastane abnormalita v proudovém ¢idlu CT v méni¢i, vystup El0 [I
proudu CT meénice je odpojen.
Porucha CPU | Kdyz chybné akce zplisobi poruchu v zabudovaném CPU, vystup El1 CPU1
menice je odpojen.
Chyba USP Kdyz je pfiveden na inteligentni vstupni svorku signal vnéjsi [m
poruchy, kterd ma pfifazenu funkci EXT, vystup ménice bude El12
odpojen.
Porucha USP | Tato porucha je zobrazena, kdyZ je obnoveno napajeci napéti ménice El13
v dobg, kdy trva rezim CHOD. (Plati jen, kdy?Z je zvolena funkce USP.) USP |
Ochrana proti | V okamziku zapnuti napajeni je detekovano zemni spojeni mezi [m
zemnimu vystupem ménice a motorem. El4 —
spojeni
Ochrana proti | Kdyz je vstupni napéti vy$si nez specifikovana hodnota po dobu [E
vstupnimu 60 sek, aktivuje se obvod ochrany proti pfepéti a vystup ménice je El5 )
prepéti odpojen.
Ochrana proti Kdyz krétkodgbé ztrata napajeni je delsi nez 15 ms, vystup ménice je [E
kratkodobé odpojen. Jestlize po kratkodobé ztraté napajeni uplynula ¢ekaci doba a : |
Ztrats napajeni napéu: eni nebylo obnoveno je porucha povazove’ma za I?éinou ztratu El6
napajeni. Avsak, kdyz povel ke startu je stale ZAP, pfi navoleni restartu
ménice, méni¢ bude restartovat. Bud’te proto pii tom opatrni.
Abnormalni Kdyz se zvysi teplota silovych obvodt v dusledku zastaveni
. S , NN E21 OH FIN
teplota chladiciho ventilatoru, vystup ménice je vypnut.
Chyba Indikuje komunika¢ni chybu mezi CPU a vstupnimi hradly. ‘I
komunikace se E23
vstupnimi hradly
gfizaﬁzgéiﬁl Kdyz je odpojena faze sitového napéjeni, vystup ménice je B4 [ﬂ
odpojen.
Porucha IGBT | Kdyz kratkodoby nadproud je detekovan na vystupu ménice, vystup E30 [I
ménice je odpojen, aby chranil silové prvky.
Porucha hlaSend | Kdyz méni¢ zaznamend vysoky odpor na vstupu od termistoru E35

termistorem

zabudovaného v motoru, vystup ménice je odpojen.
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Displej | Displej na jednotce
Néazev Popis na digit. | dalkového ovladani s
panelu |paméti ERR1**™**
Nenormalni | KdyZ méni¢ nezaznamena spinani brzdy (brda motoru)
brzdéni (ZAP/VYP), po uvolnéni brzdy, a po uplynuti ekaci doby B36 BRAKE
na tento signal (b124) je tato porucha indikovana. (Plati,
kdyz je aktivovana volba ovladani brzdy (b120).
Volitelna Indikuje poruchu volitelné jednotky 1. Podrobnosti miiZete E60 - [OP1-0]~ [OP1-9]
jednotka 1 — | najit v uzivatelské ptfirucce ptislusné jednotky.
E69
porucha 0 — 9
Voliteln4 Indikuje poruchu volitelné jednotky 2. Podrobnosti miizete | E70- | [OP2-0]~ [OP2-9]
jednotka 2 — | najit v uzivatelské ptirucce ptislusné jednotky. E79
porucha 0 — 9
Cekani Kdyz napajeci napéti ménice pokleslo, vystup menice je
béhem odpojen a ménic ¢eka. --U
podpéti
Pozn. 1.  Po nastalé poruse a probéhnuti 10 minut restart bude s resetovaci operaci.
Pozn. 2.  KdyZ nastane porucha EEPROM , zkontrolujte znovu nastaveni dat.
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4.4.2 Zobrazeni poruchy

v (1) Pfi¢ina poruchy, vysvétleni
O T T | P O I I
oL - N

i, |1

Pfi¢ina poruchy Displej stavu ménice pfi poruse.
(Viz odstavce 4.4.1.) -

: Béhem resetu.

C
o;
c
c

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I 7 r e v
: (2) Vystupni frekvence pii poruse : - Béhem stopu.
I 4
: : @ @ iy Béhem decelerace
1 | L . .
: * -
' N aXn) :: : Pfi konstantni rychlosti.
' L0 0
! N IS X
! (3) Vystupni proud pii poruse =y : Behem rozbchu.
1
' 4 C . Je nastavovan zpuasob ovladani pomoci zadani
]S, D e
1 1
| -
l v - ae
| — = = ) : Béhem startu.
! S L -
' < |
| ¥ : B&hem ss-brzdéni.
: (4) ss-napéti v meziobvodu pii poruse [V] -
I -
! T Y . Béhem omezovéni pfetiZeni.
1
I v
1
| ' C
1 . .‘o
1
: (5) Celkova doba chodu ménice [hod]
: 4
1 |
0@
1 |
: v
1
! ((]
1 . ...t
1
' (6) Celkova doba napajeni ménice [hod]
! 4
1
1
1
1
1
1

ol
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4.4.3 Varovné kody

Vztazné kody

Varovné zpravy se objevi, kdyz nastavovana data odporuji jinym. LED
programovani (PRG) se rozsviti po dobu varovani (dokud data nejsou
zménéna). Nize je uveden popis varovani.

d090: Varovné monitory

Varovani Kody <, > Zakladni kody
I-1001/1=1 201 Horni limita frekvence A061/A261 >
I-1002/]-} 202 Dolni limita frekvence A062/A262 >
11004/ |-} 204 Zakladni frekvence A003/A203 > | Maximalni frekvence
111005/ 1= 205 i%c;ag}i gf)tupm’ frekvence FOO1, Pevna rychlost O S A004/A204
I=1006/ =1 206 Pevné rychlosti 1 + 15 A021 + A035 >
I-l012/1-1212 Dolni limita frekvence A062/A262 >
11015/1<! 215 Zadana vystupni frekvence FO01, Pevna rychlost S Horni limita frekvence
e A20/A220 A061/A261
I=1016/i1 216 Pevné rychlosti 1 + 15 A021 + A035 >
I-1021/1- 221 Horni limita frekvence A061/A261 <
1_1025/1-1 225 Vystupni zadana frekvence F001, Pevna rychlost 0 Dolni limita frekvence
=P A020/A220 <
I=1031/}=} 231 Horni limita frekvence A061/A261 <
I-1032/1- 232 Dolni limita frekvence A062/A262 <
Z4adana vystupni frek F001, Pevna rychlost 0
I-1035/}-1 235 A?)Z?)I}Zg?) pni frekvence > FEVRa Tycios < | Startovaci frekvence b082
I-1036 Pevné frekvence 1 + 15, A021 + A035 <
1-1037 Tipovaci frekvence A038 <
11085/ -1 285 Zadana vystupni frekvence, Pevna rychlost 0, <> | Pieskakované frekvence 1/2/3 +
-l - A020/A220 sitka skoku A063 + A064 A06S
I-1086 Pevné rychlosti 1 + 15, A021 + A035 <> |*TA066A067+ A068 (Pozn.1)
I-1091/1- 291 Horni limita frekvence A061/A261 >
I-1092/1-1 292 Dolni limita frekvence A062/A262 >
11095/ 1= 295 ie(lgeg}z gf)tupni frekvence FO01, Pevna frekvence 0, S kalvleznce volné U/f char.
7
1=1096 Pevné rychlosti 1 + 15, A021 + A035 >
Frekvence volné U/F 1 ~ 6, b100, b102, b104, b106, b108,
b108, b110 >
Frekvence volné U/f2 ~ 6, b102, b104, b106, b108, b110 < Frekvence volné U/f 1, b100
Frekvence volné U/f 1, b100 > Frekvence volné U/ 2, b 102
Frekvence volné U/f 3 ~ 6, b104, b106, b108, b110 <
Frekvence volné U/f 1, 2, b100, b102 > )
1110 - Frekvence volné U/f 3, b104
- Frekvence volné U/f4 ~ 6, b106, b108, b110 <
Frekvence Volne’ U/f1~3,b100,b102, b104 > Frekvence volné U/f 4, b106
Frekvence volné U/f 5, 6, b108, b110 <
Frekvence volnef U/fl ~4,b100, b102, b104, b106 > | Frekvence volné UIE5. b108
Frekvence volné U/f 6, b110 <
Frekvence volné U/f 1 ~5,b110, b102, b104, b106, b108 > Frekvence volné U/f 6, b110
Frekvence volné elektronické tepelné ochrany 2, 3, b017, Frekvence volné elektronické
b019 < | ochrany 1, b015
11120 Frekvence volné elektronické tepelné ochrany 1, b015 > Frekvence volné elektronické
- Frekvence volné elektronické tepelné ochrany 3, b019 < | ochrany 2,017
Frekvence volné elektronické tepelné ochrany 1, 2, b015, Frekvence volné elektronické
b017 > | ochrany 3, b019

Varovani se vymaze,
do zékladniho kodu.

kdyz nastaveni splni vySe uvedené podminky. Data budou zménéna automaticky

(Pozn.1) Preskakované frekvence budou automaticky piepsany na nejnizsi preskakovanou frekvenci
(= preskakovana frekvence — Sitka skoku).
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5.1 _Uvodni pokyny pro tidr7bu a inspekci

5.1.1 Denni inspekce

Denné pted zahajenim provozu zkontrolujte nasledujici,
[1] Pracuje motor podle nastaveni?
[2] Jsou né&jaké problémy s prostfedim v misté instalace?
[3] Jsou néjaké problémy s chlazenim nebo ventilaci?
[4] Jsou né&jaké abnormalni vibrace nebo zvuky?
[5] Jsou n&jaké znamky pietizeni nebo odbarveni?
[6] Je citit néjaky neobvykly pach?

Zkontrolujte napajeni napéti ménice pti chodu.
[1] Je napajeci napéti konstantni?
[2] Jsou vSechny faze napajeciho napéti vyvazené?

512 Cisténi
Presvédcte se, Ze ménic neni béhem provozu zaspinény. Oc€istéte ho mekkou latkou a
syntetickym detergentem nebo etanolem.

(Poznamky) Nepouzivejte prostfedky obsahujici nékteré z nasledujicich latek: aceton, benzen,
toluen, alkohol atd., nebot’ mohou byt pti¢inou naruSeni povrchu ménice,
vyblednuti barvy. Nikdy necistéte displej digitalniho panelu detergentem nebo
alkoholem.

5.1.3 Pravideln4 inspekce

Inspekce by mély pravidelné kontrolovat ¢asti, které nemohou byt prohlédnuty pti chodu

meénice.

[1] Jsou n&jaké nesnaze s chladicim systémem?--- Vycistéte vzduchové filtry apod.

[2] Zkontrolujte, zda vSechny Sroubované svorky jsou dotazeny, nebot’ se mohou uvolnit
pti vibracich a zménéch teploty.

[3] Je n¢jaka koroze, poSkozeni izolatorti?

[4] Zméite izolacni odpor.

[5] Zkontrolujte chladici ventilator, vyhlazovaci kondenzatory, relé a zaméiite je, je-li to
tieba.
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Inspekéni cyklus

Profl 1 1zect P olozka Provadéné tikony _ | Pravidelné Metoda inspekce Standardni stav l\il,erwl.
Cast inspekce Denné 1 5 pristroj
Cely Okolni Zméite teplotu okoli, Viz. 2.1-Instalace Teplota je od —10 do + | Teplomér,
prostiedi vlhkost, prasnost 0O 40°C. Zadana Hydrometr,
kondenzace, vlhkost Zapisovad
pod 90 %

Celé Jsou abnormalni Prohlidkou, poslechem Bez potizi

zafizeni vibrace, abnormalni O
znaky?

Napajeci Je sitové napéti Meéfeni na svorkach ménie | Odchylky v ramci Tester,

napéti normalni? O R, S, T fazového napéti pripustnych zmén. Digitalni

multimetr

Silové Cely (1) Méfeni izola¢niho O 0O (1) Po odpojeni konektoru J61 | (1) Musi byt v&tsi Megmet tiidy
obvody odporu mezi svorkami uvniti meénice odstrante vng&jsi | nez 5SMOhm 500 V

ménide a zemnici spojeni vstupd a vystupti (2), (3) Zadné

svorkou hlavnich obvodi ménice a abnormality

(2) Jsou viechny O svorkovnice ﬁ'z?m', meéite mezi

Srouby dotaZeny vyzkratovanymi svrorkami R,

(3) Jsou n¢jaké O S, T, ,U’, V,W,P,PD,N,RB a

znimky pepdti? zemnici svo,rkou megmetem.

(4) Cisténi 2) PrldaYne dotazeni

(3) Prohlidka

Propojeni | (1 Jsou zlomy ve O (1), (2) Prohlidka (1), (2) Zadna

vodici vodi€ich? abnormalita
(2) Je porusena barva O
vodice?

Svorky Je n¢jaké poskozeni? O Prohlidkou Z4dn4 abnormalita

Stfidacova Kontrola odporu mezi Odpojte méni¢, méite mezi Viz kontrolni metodu | Analogovy

cast vSemi svorkami O |svorkamiR,S,PaP, N, mezi |v &asti5.5 stfidadové | tester

Menidova U,V,WaP, N testerem a usmérovadové ¢asti

Cast s rozsahem 1 Ohm

Vyhlazova | (1) Vytékaji? @] (1, (2) Prohlidkou (1), (2) Zadna MEfig

ci kapacity | (2) Zmeénil se valcovy ) (3) Zméite kapacitu abnormalita kapacity
otvor? (3) Vice nez 80 %

(3) Méfeni statického O ) ité k it
naboje Jjmenovite kapacity

Relé (1) Je abnormalni zvuk e} (1) Poslechem €8} Zédné abnormalita
pfi provozu? (2) Prohlidkou (2) Zadna abnormalita
(2) Je n&jaké poskozeni O
kontakta?

Odpor (1) Jsou na odporu O (1) Prohlidkou kontrola (1) Zadna Tester
zlomy nebo ztrata propojeni s jimi ¢astmi abnormalita. Digit.
izolace? métenim testerem. Odchylka do 10 % Multimetr
(2) EXiStuje brzdné O Odjmen' hodnoty
zapojeni?

Ridici Kontrola | (1) Zkontrolujte O (1) Mé&feni fazového napéti | (1) Nevyvazenost
obvody provozu vyvézenost vystupnich na vystupnich svorkach U, | fzovych napéti
Ochranné fazi vV, W 200V/400V tridy je do
obvody (2) Provétte test ochran O (2) Sepnuti nebo rozpojeni PGS
, NV (2) Posloupnost
ochrannych obvodt ménice provozu pii abnormalité
Chladici | Chladici (1) Jsou abnormalni @) (1) Odstranite rucné pfi¢inu | (1) Vyméiite
systém ventilator | vibrace, abnormalni (2) Prohlidka ventilator
zvuky? (2) Zadna
(2) Je odpojeno ©) abnormalita
napdjeni ventilatoru?
Displej Displej (1)Sviti LED diody O (1) LED indikuje stav (1) Zkontrolujte
provozu signalizaci
(2) Cisténi O (2) Cisténi latkou
Meric Je uréena hodnota Potvrd’te zobrazenou hodnotu | Odpovida normalni Voltmetr,
normalni? O O na rozvadécovém pfistroji hodnoté méfené Ampérmetr
veli¢iny?
Motor Cely (1) Je abnormalni signal, | O (1) Poslechem, ¢ichem, (1), (2) Zadna
abnormalni zvuk pozorovanim abnormalita
(2) Je ngjaky abnormalni | O (2) Abnormalni pach
pach z ptehtati, poskozeni apod.

Izola¢ni (1) Méfeni izola¢niho O | Odstratite spojeni z U, V, W | (1) Musi byt vétsi Megmet

odpor odporu (mezi svorkami a rozpojte vinut{ motoru nez 5 MOhm $s500V
a zemi)

5-2
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5.3 Meéreni izolaéniho odporu

Kdyz provadime méteni izolaéniho odporu od ménice odpojime vSechny vodice ze svorek R,
S, T, PD, P, N, RB, U, V a W. Nepouzivejte meéni¢ izolacniho odporu na fidici obvody,
pouzivejte zde jen digitalni multimetr.

(Megmet o napéti 500 Vss.)

Provadéjte méfeni izolacniho odporu po odpojeni konektoru J61. Zkontrolujte svorky R, S,
T,PD,P,N,RB,U,VaW.

Po provedeni méteni znovu zapojte konektor J61 jako dfive.

Vykonové napajeni
Nepfipojujte sit

Nepfipojujte motor

Megmet 500 Vss

—®

L= Kj\ PresvédcCete se, ze konektor J61
— Zemnici svorka

= je odpojen, prfed méfenim
izolaéniho odporu.

5.4 Zkouska priloZenvm napétim

Nikdy neprovadéjte zkousku ptiloZzenym napétim na ménici.
Silové obvody ménice obsahuji polovodice. Polovodice mohou byt poskozeny, kdyzZ je
provadéna zkouska piilozenym napétim.
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5.5 Metoda kontroly stridacové a usmérnovacové casti
Test je mozny pro kontrolu.

(Ptiprava)

[1] Odpojte sitove ptivody k ménici (R,S a T), motorové pfivody (U, V a W) a ptivody
k odporu pro regenerativni brzdéni (P a RB).

[2] Pfepravte tester. (Pouzijte rozsah 1 Ohm odporu.)
(Jak kontrolovat)
Je mozné zkontrolovat kvalitu nabitého stavu svorek R, S, T, U, V, W, RB, P, aN
ménice a polu testeru méfenim nabitého stavu.

(Pozn: 1) Nez budete méfit napéti mezi P a N stejnosmérnym proudem, zkontrolujte, ze
vyhlazovaci kapacita je uplné vybita.

(Pozn. 2) Vétsinou nekonecny odpor je indikovan pfi nevodivosti. Plisobenim vyhlazovaci
kapacity, stfidac¢ vede kratkodobé a nekone¢na hodnota neni indikovéana. Asi 10 Ohmu
je indikovano pfi vedeni. Indikované hodnoty nemusi byt pfesné stejné pro kazdou
svorku, av§ak budou velmi blizké jedna druhé. Je-1i podstatny rozdil, mliZe nastat

Os O< Oc

problém.
P61 testeru Méfena
+(Cerveny) | -(Cerny) | hodnota PD P RB
DI R PD Nevede Usmérnovac o0 Stfidac
PD R Vede Co T R TR TTTR2Z T TR3 !
S PD Nevede : ! : *—o * !
D2 PD S Vede (Pl b2) D3 | g !
El D3 T PD | Nevede . N NN VN QN -| i
= ' q [ '
= PD T Vede
2| o4 R N Vede O—1¢
-] N R Nevede S
D5 S N Vede O C+
N S Nevede T Zr
D6 T N Vede O TR7 e
N T Nevede P — \ 4 4 4 1K 7
U P Nevede ! A N AN i i A |
TRI p U Vede 1D4| DS] D61 | ! :
% P Nevede i : \ TR& TR5  TR6 !
TR2 P \ Vede |  ~~°°7TTTTTTTTTTT ' O N -
\\% P Nevede
g™ P W | Vede
= U N Vede
w2
TR4 N U Nevede
\% N Vede
TRS N \ Nevede
W N Vede
TR6 N \\Y Nevede
- RB P Nevede
> =)
Rz P RB Vede
E?g TR7 RB N | Nevede
N RB Nevede
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5.6 Zivotnostni kiivka kondenzatort

Teplota okoli [°C]

50

12 hodinovy provoz

40

30

2 /

10 | 24 hodinovy provoz

0 —
-10 1 1 1 1 1 1 -
1 5} 13 3 A 10 Zivotnost [roky]
(Pozn. 1)

Teplotou okoli se rozumi teplota obklopujici méni€. V piipadé ménice umisténého
v rozvadéci, teplota okoli je teplota vzduchu uvniti rozvadéce.

(Pozn. 2)
Doporucuje se vyhlazovaci ss kondenzatory nahradit kazdych 5 rokii a u ménict
pouzivanych v horSich podminkach, se doporucuje tuto periodu jesté zkratit.
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6.1Prehled standardni specifikace

(1) Tiida 200 V

Typ ménice - SJ300-: O04LF | OO7LF | O15LF | 022LF | 037LF | 055LF | O75LF | 110LF | 150LF | 185LF | 220LF | 300LF | 370LF | 450LF | 550LF | 750LF | 90OLF | 1100LF | 1320LF
NejvySi pouzitelny vykon 4- 04 | 075 | 15 | 22 | 37| 55| 75| 11 | 15 | 185 22 | 30 | 37 | 45| 55 | - - - -
polového motoru [kKW]
Jmenovity zdanlivy | 200V 10 [ 17 125136 [ 57 [ 83 11 [159] 220263329419 ][3502] 63 [762] - - - -
vykon [kVA] [ 240V 12 [ 20 [ 31 ] 43 [ 68 [ 99 [133 ] 191 [ 266 315] 394 [502]602]756]0914] - - - -
Jmenovité vstupni stiidavé nap&ti 3-fazové , 200 + 240 V(£ 10%), 50/60 Hz
Jmenovité vystupni napéti 3-fazové, 200 + 240 V (Odpovida vstupnimu napéti.)
Jmenovity vystupni proud [A] 3 [ 5 [75 J1o5 165 [ 24 [32 [46 [ e4 [76 [95 [121 J145 Jus2 J220 [ - [ - [ - [ -
7 Rizeni regenerace Brzdné obvody zabudovany Je tieba brzdna jednotka

Miniméalni hodnota brzdného
£ o[wfs|sfs|ofofo] [ [-[-[-[-[-[-[-]-]-
(2) Tida 400 V
Typméniée—SBOO—: 004HF | 007HF | O15HF | 022HF | 037HF | 055HF | 075HF | 110HF | 150HF | 185HF | 220HF | 300HF | 370HF | 450HF | 550HF | 750HF | 900HF | 1100HF | 1320HF
NejvyS§i pouzitelny vykon - lors| 15| 22| 37| 55| 75| 11| 15| 185 2| 30 | 37| 45| 55| 75 9 | 110 132
4-pélového motoru [K
Jmenovity zdénlivy | 400V - 17 [ 25136 5783 [ 11 [159] 221263 [329] 419502 63 [ 762 ] 1032 [ 121.9 [ 1503 | 180.1
vikon [kVA] 430V - [ 20310 ] 431 68 ] 99 [ 133] 191 ] 266]315]394] 502 602] 756 [ 914 ] 1238 [ 1463 [ 1804 | 216,
Jmenovité vstupni stiidavé nap&ti 3-fizové , 380 = 480 V(+ 10%), 50/60 Hz
Jmenovité vystupni napéti 3-fazové, 380 + 480 V (Odpovida vstupnimu napéti.)
Jmenovity vystupni proud [A] - [ 25138 [ 53 [ 8 [ 12 [ 16 23 [ 32 [ 38 [ 4 ] 58 [ 75 9 [110] 149 [ 176 [ 217 [ 260
=z Rizeni regenerace Brzdné obvody zabudovéany Je tieba brzdnd jednotka
z Minimalni hodnota brzdného
5 |t Jojwfwlofw]ofo] |- [ ][ ][] -] -] [

(2) Spole¢né specifikace pro 200 V a 400 V tfidu

Typ ménice - SI300-:

JooaL FHAo07LFHFA015LF/HF022L FHA037L FHRS5LFHA075LFMHA1 10LFHF1 50LF/HA185LF/HF220L FHAB0OLFHAB70LFHFU50LFHFB50LFHE 750HF | 900HF [ 1100HF [ 1320HF

Ridici systém Systém sinusové PWM modulace
Rozsah vystupni frekvence 0,1+400Hz
Presnost frekvence Digitalni zadavani + 0,01 % z max. frekv., analogové zadavani frekvence £ 0,2 % pfi 25+ 10 °C.
RozliSeni frekvence Digitalni nastaveni: 0,01 Hz; Analogové nastaveni: max. frekvence/4000
Charakteristiky napéti/frekvence U/t - volitelné, U/ffizeni (konstantni moment, snizeny moment), vektorové fizeni bez zp. vazby (zékladni frekvence 30 -+ 400 Hz)
Odchylky rychlosti +0,5 % (vektorové fizeni bez zpétné vazby)
Poméma proudové pretiZitelnost 150 % po dobu 60 sek, 200 % po dobu 0.5 sek ‘ 150%"03223 g%ﬁf( 180%po
Doba rozb&¢hw/dobshu 0,01 +3.600,0 sek (ptimka nebo s-kiivka pii rozbéhu nebo dobéhu je individualng nastavitelna)
Rozbéhov{ moment 200 % pii 0,5 Hz (Vektorové fizeni bez zp. vazby?, 150 % v okoli 0 Hz (Vektorové fizeni bez zp. vazby, pfi piipojeni ‘ 180%/0,5 H% (vyektorové fizeni
jednoho motoru.) bez zpétné vazby)
. . - Pii rozbchu nebo dobshu povelem stop, méni je takto provozovan od nastavitelné frekvence nebo od povelu z vngjsiho vstupu (Miize byt nastavena sila brzdéni,
Stejnosmémé brzdéni - PR
doba brzdéni a frekvence zahéjeni brzdéni.)
Jadini Digit. pancl Nastavitelné tlagitky na panelu &)¥
Vn&jim analog. sign. ss0+5V;-5++5V;0+10V;-10++ 10 V (vstupni impedance 10 kQ2); 420 mA (vstupni impedance 100 Q)
frekvence - - —— ~
Seriovou komunikaci Nastavenim pes rozhrani RS485
Digitalni panel Chod/ Stop
Chod/Stop | Vn&jim povelem Chod vpied/Stop (kontakt a); Chod Vzad/Stop (kontakt a); 3-vodi¢ové ovladani.
Seriovou komunikaci Nastaveni pies rozhrani RS485.
2 Volba 8 funkci z:
Z RV (Zpét), CF1 + CF4 (prednastavena rychlost), JG (Tipovani), DB (Start ss-brzdéni), SET (2. nastaveni motoru), 2CH (2. rozb&h/dobéh), FRS (volny dobéh), EXT
> (vngjsi porucha), USP (ochrana proti neoekavanému startu), CS (prepinani z bypassu), SFT (Softwarovy zamek), AT (volba analogového vstupu), SET3 (3.
Tnteligentni vstupni svorky nastaveni motoru), RS (Reset), STA (3-dratové ovladani start), STP (3-dratové ovl.-stop), F/R (3dratové ovladani vpied/vzad), PID (Zap/Vyp PID regulatoru), PIDC
(Reset PID), CAS (Pfepinani zesileni regulatoru), UP/DWN (Vice-Méné-motorpotenciometr), UDC (Mazani dalkové ovl. dat), OPE (Ovladani operatorem z panelu),
SF1-SF7(Prednastaveni rychlosti 1-7), OLR (Zména omezeni pietizeni), TL (Zapnuti momentového omezeni), TRQ1, TRQ2 (Volba momentového omezent), PP
(Volba P nebo PI regulace rychlosti), BOK (ovéfeni polohovani), ORT (orientace), LAC (LAD zruseno), PCLR (reset odchylky polohovani), STAT (povoleni vstupu
frekvence s 90 °C posuvem), NO (Nezvoleno)
Vstup od termistortt Jedna svorka
Sl Pét svorek s vyvedenym otevienym kolektorem a jeden piepinaci kontakt.Volba z: RUN (Signél chodu), FA1 (Signal dosazeni zadané frekvence), FA2 (Signal dosazeni nastavené
?ﬂ frekvence nebo vyssi), OL (upozoritovaci signal pretizeni), OD (zvysena odchylka pii PID regulaci), AL (signal poruchy), FA3 (dosaZeni nastavené frekvence), OTQ (momentové
-2 Inteligentni vystupni svorky pretizeni), IP (signal kratkodobé ztréty napajeni), UV (signal podpéti), TRQ (Omezeni momentu), ONT (po dobu zapnuti), THM (tepeln ochrana), BRK (uvolnéni brzdy), BER
g_ (porucha brzdy), ZS (nulova rychlost), DSE (nadméma odchylka rychlosti), POK (polohovani zZkompletovano), OL2 (druhy upozoriovaci signal petizeni). Svorky 11-13 nebo 11-
2 14 jsou automaticky konfigurované jako kddové ACO-AC2 nebo ACO-AC3, kdyz je v C62 zvolena funkce kodu poruchy.
=l mmmhge niniho monitorovacho Analogoveé napéti vystupu, napétovy vystup, analogovy proudovy vystup, pulzni vystup
Monitorovaci displej Vystupni frekvence, vystupni proud, vynasobena vystupni frekvence, historie poruchy, stav vstupnich/vystupnich svorek, vstupni elektricky piikon, vystupni napéti, moment motoru.
Uffvolng nastavitelna (7 bodii), Homi a dolni limita frekvence, Preskokové frekvence, Kiivka zadavéni rychlosti, Uroveii ruéniho boostu, jeho frekvence, Nastaveni analogového
Jiné funkee piistroje, Startovaci frekvence, Nastaveni nosné frekvence, Elektronicka tepelna ochrana volné nastavitelna, Volba pocatecni, Koncové frekvence pii jejich analogovém zadavani a
Jejich predpéti, Omezovani pretizeni, Provoz s Setfenim energie, Restart po kratkodobé ztraté napajeni, Riizné vystupni signaly, Tovami nastaveni, Automaticka decelerace pfi ztraté
napéjeni, Funkce aut. reg. napéti, Fuzzy rozb¢h, Automatické naladéni (s rotaci a bez rotace), Vysoky moment pfi vektorovém fizeni bez zp. vazby a napajeni 2 motortl.
Rozsah nosné frekvence 0,5+ 15kHz 0,5+ 10kHz
. Nadproud, Piepéti, Podpéti, elektronické tepelna ochrana, Zemni spojeni v okamziku startu, Okamyity stop, Chyba USO, Ztrata féze, Pretizeni brzdného odporu,
Ochranné funkce o . .
Porucha proudového ¢idla, Externi porucha, Chyba komunikace.
Pracouni mv‘/“ju‘ffifm - 10a2+50°C/-20 a% +65 °C /20 - 90 % relativni vihkosti (bez kondenzace)
podminky Vibrace 59m/s* (0,6 2), 10-55Hz [ 2m/s* (02 g),10- 55 Hz
Umisténi Do 1000 m nad motem, vnitini prostiedi (bez koroznich plyni a pracht).
Barva Sed (Munseil 8.5YR6,2/02)
Volitelné PCB zpétnovazebni Deska pro vektorové fizeni se zp&tnou vazbou
jednotky PCB digitélnich vstupii Deska pro zadavani frekvence 4 ¢isly BCD kodu nebo bindmé
Jiné Deska komunikace s protokolem DeviceNet
Dalii volitelné doplitky Modul dalkového ovladani s kopirovaci funkei, Kabel pro tentno modul, Brzdy Odp-Olt, .Brzdn'é Jjednotka, Sitova tlumivka, Stejnosméma tlumivka, Filtr pro elektromagnetickou
kompatibilitu, LCR filtr
Hmotnost [kg] 35 135 [ 35 135 [ 35 5 | 5 [ 127 127 1272 J[30 ]33] e [ 6 [ 8 [ 8
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6.2 Rozméry

SJ300-007-055LF
SJ300-007-055HF
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SJ300-150-220LF/HF
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SJ300-370, 450LF/HF
SJ300-550HF
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SJ300-750, 900HF
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