HITACHI
N

Inspire the Next

/
—

Frekvencéni ménice série SJ2002
Rychly privodce

+ Jednofazové napajeni tfida 200V
+ Trifazové napajeni tfida 200V
+ Trifazové napajeni tfida 400V

HITACHI

Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.

Manual No. NB6502XA « fijen 2005







Obecné
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Konvence ozna¢ovani ménicéu

Cislo modelu daného mé&nige obsahuje uZitedné informace o jeho
vlastnostech (viz legenda k ozna¢eni ménice nize):

$J200 | —[004][H] %
TYDOVé Cislo verze
fada EMC filtr
Uzemi distribuce
E - Evropa, U - USA,
R - Japonsko

Provedeni
F - digitaini panel

| Vstupni napéti

N - jednol/tfifazové 200V tfida
H - tfifazové 400V trida

L - pouze tfifazové 200V tfida

Pouzitelny vykon motoru v kW
002 - 0,2 kW 022 - 2,2 kW
004 - 0,4 kW 030 - 3,0 kW
005-0,55kw 037 -3,7 kW
007 -0,75 kW 040 - 4,0 kW
011 -1,1 kW 055 - 5,5 kW
015-1,5kW 075-7,5kW



tudujte pfilozenou uzivatelskou pfiru¢ku a vSechna bez-
pecnostni doporuceni. Tento rychly pfehled je uréen pro
znalé uzivatele v pfipadé servisnich zasah( a Uprav.

f Upozornéni: Pfed instalaci méni¢eSJ200 prosim pros-

Svorky silového obvodu
U Evropskeé verze *FEF jsou na privodni svorky L1-L3/N pfipojeny vyvody filtru.

Typy méni¢t SJ200-002NFEF/NFU, —004NFEF/NFU,—-
005NFEF

Propojka

L1 | L2 |N/L3|U/T1|VIT2 |WIT3

Zemnéni
9D

Typy ménica SJ200-007NFEF/NFU az —022NFEF/NFU,
Propojka

v |+ - B RB

—— L1 | L2 [N3[um]vim2 |wis|
Zemnéni

Typy méni¢ti SJ200-004HFEF/HFU az - 040HFEF/HFU

Propojka
L»l | | L3 [umt|vm2|wiTs

Zemnéni

Typy ménic¢u SJ200-055LFU, —075LFU, —055HFEF/
HFU,-075HFEF/HFU

Lt | L2 | L3 |urmt|vim2|wiTs

RBlO

Propojka Zemnéni

Evropska verze -055-075HFEF mé pro pfipojeni filtru zviastni svorky.
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Svorky fidicich obvodii

logické vstupy

| |
[L]e[5]4]3]2]1]cs]

chybové relé

analog. Ak
analog. d logické
vstupy 'M‘ vystupy

l L1 | |
[H|ofol| L |amjcwe] 1211

g,éoz&‘; Popis Rozsah a poznamky
PCS | +24V pro logické 24V/oc napajeni, max. 30 mA

vstupy

(Pozn.: Nelze pouzit k
napajeni vnéjsich objektu,
nezkratujte se svorkou L)

1,2, 3,4, | Inteligentni programo- | 27Voc max. (pouzijte vnitfni
5,6 vatelné dvostavové zdroj P24 nebo externi
logické vstupy vztazeny k potencialu svorky
L), 4.7kQ vstupni odpor
L GND pro logické spolecna svorka (Soucet-
(horni | vstupy proudu svorek 1 az 6, nesmi
fada) byt uzemnéno)
11,12 | Logické vystupy Imax 50 mA pfi sepnuti
Umax 27 VDC pfi rozepnuti
CM2 GND pro logické soucet proudd max. 100 mA
vystupy pro oba vystupy 11 a 12
AM Analogovy napét’ovy |0 az 10VDC, 1 mA max.
vystup
L GND pro analogovy soucet proudl vystupt Ol,
(dolni | signal O,H,aAM
rada)




Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky
Ol Proudovy analogovy rozsah 4 az 19.6 mA,
vstup jmenovité 20 mA
O Napét ovy analogovy |rozsah 0 az 9.6 Voc, jmeno-
vstup vité 10Voc, max.12Voc,
vstupni impedance 10 kQ
H Referenéni napéti jmenovité 10Voc,
+10V max. 10 mA
ALO Prepinaci kontakt relé | ZatizZitelnost kontaktl
M d A zatéz = 250VAac,
AL1 Spinaci kontakt relé 2,2??38\%%\/%? ez Ae
(ve stavu “ready” Max induktivni zaté = 250VAac,
sepnut) 0.2A; 30Vpc 0.7A
Minimalni zatéz = 5Vpc 100mA,
AL2 Rozpinaci kontakt relé 10'8'\7:\?; qloﬁ: ‘ oe m

(ve stavu “ready”
rozepnut)




Zakladni schema zapojeni

Nasledujici schema zapojeni znazorfiuje zapojeni motoru a
napajeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umozriuje chod
vpred, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

Napajeni z 3f/1f R SJ200

sité (prekon- ] L1

trolujte Stitek ( . ) U
ménice s

NFEF-1faz. 230V | — an
(svorky L1,N/L3) (L2)

HFEF-3faz. 400V ' \%
(svorky L1,L2L3)0—| T (12)

(N/L3)
Vstupy XV}) [\

Externi brzdny odpor

Reléovy kontakt

GND logické vstupy Vystupy s otevienym

Voltmetr  Analog.vystup kolektorem
Signal chod
a K12
L Zatez

T Zatez
) 0
I Externi (-}
potenciometr = (Signal (
| osazenl
| ] 4-20mA <] E frekvence

GND pro logické
vystupy

GND pro analogové
signaly

Pozor: U Evropské verze NFEF/HFEF jsou s vyjimkou vykonu

5,5 a 7,5 kW pripojeny na sitové privody vyvody filtrt, které

castecné zakryvaji znaceni svorek (viz str. 1). Nenechte se tim

zmast, v zadném pripadé nepripojujte stfidavé napajeni

na svorky + a -, doslo by k destrukci ménice.
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Ovladani ménice z panelu

LED “Tla¢. RUN aktivni”  Zobrazeni parametrt

LED “Programovani aktivni”

LED “Run/Stop” LED Napajeni

/ LED porucha

HITA POWER @
A ARMO Signalizace jednotky
Hertz
\ OA\\ Amper
ORUN

OPRG

Potecniometr na

panelu aktivni
i .

Potenciometr

Tla¢. STOP/RESET

Tlag. chod Tlac nahoru/dolt Tlag. uloz

Tlag. funkce

» LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi,
nesviti pokud méni¢ neni v chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program/Monitor — Sviti, pokud je ménic pfipraven k
Upravé parametrl (stav programovani). Nesviti pokud méni¢
zobrazuje aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

« LED tla¢. chod aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven
reagovat na tlagitko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

» Tla€. chod (RUN) - Stiskem tohoto tlacitka uvedete méni¢ do
chodu (motor se otaci). Parametr FO04 urcuje smér otaceni
vpred nebo vzad.

- Tlaé. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlacitka zastavite bézici
pohon (dobiha po dob&hové rampég), nebo odstranite zablo-
kovani ménice vzniklou chybou.

* Potenciometr — UmoZnuje pfimé nastaveni otacek motoru
(musi byt zvolen jako aktivni).

* LED Potenciometr aktivni — sviti, pokud je potenciometr na
panelu aktivni.

(pokracovani na dalsi strané...)




Zobrazeni parametrii — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej
zobrazujici parametry a funkéni kody.

Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
prislusi zobrazenému parametru.

LED napdjeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno
napajeci napéti.

LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

Funkéni tlaéitko (FUNC) — slouzi k pohybu v nabidce
parametr(i, nastaveni a zobrazeni.

Tlaé. nahoru/doli — umozriuje pohyb v nabidce parametrt a
zménu hodnoty parametrd.

Tlaéitko uloz (Store) — Stiskem této klavesy ukladate upravené
hodnoty parametri do paméti EEPROM (zakon¢ite-li Gpravu
parametru bez stisku tlacitka STORE, zlstane zapsana jeho
pavodni hodnota).



Jak se pohybovat v nabidce

Zobrazeni Programovani

Zobrazené data Volba parametru  Zména hodnoty
vypnuti sité

»
L8

!

00

fed | (@ooo) [ ] 2
(M dalsi
4083 O, Ele=
@. @ HO0 3 __
d 0101 C]::9© isﬁ%%%//
T
Ho—— @@ ONG),
| s

N A
C | @ @I 1533
Q‘QA~ 5150)| —»

y . J
o [SvIFE
@@ s s
(A——-) 1@

D) AL46

v
F004 @, o
@i (&0)| &,
FOO1 seznamu
| — parametrd

Pozn.: PFi vypnuti sité je zaznamenana funkce,
ktera byla jako posledni potvrzena tlacitkem
STORE. Tato funkce se zobrazi na OP pfi opét-
novném zapnuti. To znamena, Zze pokud chceme,
aby se zobrazovala napf. frekvence D001, musime po
nastaveni parametri nastavit obsah D001 a dat STR!



Testovaci chod

Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrG pro ovéfeni

chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpUsoby ovladani ménice:

ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo oviadani
pomoci logickych vstupnich svorek.

» Provéfte zapojeni napajeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 4)

« Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([PCS],[FW], [H],
[O], a[L]) a provéfte jejich spravné zapojeni podle schematu na
strané 4.

» Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [2]) je volitelné.

Krok Popis Z 0P Ze svorek

1 Zvolte zdroj povelu A001 =00 A001 =01,

rychlosti (potenciometr vstupni svorky
na OP) [H-O-L]

2 Zvolte zdroj povelu A002 = 02 A002 = 01,
chod vpred (FW) (Tla¢. Run) svorka [FW]

3 Zvolte zdroj povelu — C002 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]

4 Zvolte zakladni A003 = 50
frekvenci motoru

5 Zvolte pocet poll HO04 = 4 (tovarné), ménte pouze
(2/4/6/8) pokud je va$ motor odliSny

6 Nastavte displej na nastavte d001, stisknéte tlac.
zobrazeni frekvence FUNC, zobrazi se 0.0

Provérte bezpecnost odpojte motor od zatéze

7 nastavte poten- | provéite zda
ciometr na OP | napéti mezi
na minimum [O]—][L] je OV
8 Zadani povelu chod stisknéte sepnéte svorku
vpred tlagitko chod [FW]
9 Zvyseni rychlosti otocte pot. na zvySte napétina
OP vpravo svorce [O]
10 | SniZeni rychlosti otocte pot. na snizte napéti na
OP vlevo svorce [O]
11 Zastaveni motoru Stisknéte rozepnéte
tlacitko stop svorku [FW]
12 | Zadani povelu chod — sepnéte svorku
vzad (volba) [RV]
13 | Zastaveni motoru — rozepnéte
svorku [RV]
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Chybové kody
Ochrany méni¢e SJ200 zablokuji chod pfi nadproudu, prepéti a
podpéti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free
run stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic a
odstranite chybovy stav (nikoliv pFi¢inu chyby!!).

Zakladni chybové kédy

Kody
chyb

Nazev

Mozna pfric¢ina(y)

EO1

Nadproud pfi konstantni
rychlosti

E02

Nadproud pfi dobéhu

EO3

Nadproud pfi rozbéhu

zkrat na vystupu ménice

zablokovani hridele motoru

prilis velka zatéz

motor s dvojim napét’ovym rozsahem
neni spravné zapojen

Pozn.: Méni¢ SJ200 hlasi chybu
nadproudu pfi 200% nominalni
hodnoty proudu ménice

E04

Nadproud z jinych pfi¢in

Je nastavena prilis velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)

Chyba proudového transformatoru/
zaruseni fidicich obvodi

E05

Ochrana proti pretizeni

« Je zjiSténo pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

EO06

Pretizeni brzdného odporu

Vyuziti brzdného odporu prekroci
dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni

E07

Chyba prepéti

napéti na stejnosmérné sbérnici (DC
bus) prekroéilo chybovou hranici
(regenerativni energie z motoru pfi
brzdéni)

EO8

Chyba EEPROM

* Komunikace paméti EEPROM je
rusena, prehrati paméti apod.

E09

Chyba podpéti

* napéti na DC sbérnici pokleslo pod
uroven potrebnou pro spravnou
funkci fidicich obvodu

Ell
E22

Chyba CPU

chyba vnitini jednotky CPU

E12

Vnéjsi chyba

signal externi chyby na svorce [EXT]
je aktivni

E13

USP (Ochrana proti
nechténému rozbéhu)

Je-li zvolena funkce USP, dojde k
chybé pokud je pfi jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napajeni

El4

Zemni chyba

Je zjisténo zemni spojeni na vystupu
meénice. Tato funkce neni uréena k
ochrané osob.

EIS

Vstupni prepéti

Vstupni napéti se drzi nad povolenou
hranici déle nez 60s (ménic je ve stavu
klidu - stop)

E21

Teplotni chyba ménice

Vnitini teplota ménice prekrocila
povolenou hranici
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Kody

pfipojené option).

chyb Nazev Mozna pric¢ina(y)

E3O Chyba prenosu * Vnitini chyba ménice - elektrické
zaruseni pfenosu mezi CPU a obvody
interface.

E3 5 Chyba termistoru * Hodnota na vstupu termistoru [THM] a
[L], je mimo pfipustny rozsah

E6O Chyba komunikace * Obvod hlidani sit"ové komunikace
zjistil chybu.

E7O Chyba komunikace (pfi « Hlidaci ¢asovac¢ ménice prekrocil svuj
interval.

Podpéti (je zablokovan
vystup ménice)

« Nizké vstupni napéti zpUsobilo vypnuti
chodu a méni¢ se po opétovném
zvySeni napéti pokusi o restart. V
pfipadé netispéSného pokusu vyhlasi
chybu.

Podminky pfi kterych doslo k chybé
V parametru zobrazeni d081 naleznete zapsany zakladni veliciny
pfi kterych doslo k posledni chybé&. Pohyb mezi jednotlivymi udaji

je mozny pomoci Sipek nahoru a dolU.

Krok

Zobrazeni

1. Vyhledejte d081

dos1

2. Stisknéte tlacitko
FUNC

Neni zaznam chyby:

Je zaznamenana chyba:
Exx
(kdéd chyby)

3. Pohyb tlacitky

Famnamonara chyba) | 10-0
Proud motoru pfi chybé:
1) 2.5
Q Napéti DC sbérnice pfi chybé:
284.0

®@
v

Vystupni frekvence pfi chybé:

Celkovy pocet hodin provozu v
okamziku vzniku chyby:

15

Celkovy pocet hodin zapnuti v
okamziku vzniku chyby:

18
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

@®-@

stiskni ,
dle potfeby.

b———

Volba skupiny funkci “b”

stiskni .

b0O01

Prvni parametr ze skupiny

stiskni a drz () dokud. . b0 85 | Volba kédu zemé pro
stiskni (). Je-li 01|%-= IJEaLprzr;) ]
nastaveni spravné prejdi 02 = USA

k dal$imu kroku

proved zménu pomoci O

a O hodnotu a zapi$ .

stiskni .

b085

Volba k6du zemé pro
inicializaci

stiskni O

b084

Volba zpUsobu inicializace

stiskni.

00

00 = pouze vymaz obsahu
paméti chyb (bez inicial-
zace)

. 01 = inicializace
stiskni O 01 tovarnich hodnot

X X Inicializace nyni zméni
stiskni . b084 vechny parametry na

vychozi hodnoty

stiskni a drz , , O b

- b O 8 4 | Prvni Cast inicializacni
stiskni po 3 sekvence
sekundy, pak uvolni
objevi-li se na displeji EU V prubéhu inicializace je
prednastaveny kéd zobrazen kod zemé
zemé, uvolnéte USA urceny pro inicializaci.
vSechna tlacitka JP
inicializace je ukoncena | () () {1 |zobrazi se funkéni kéd zobra-

zeni vystupni frekvence
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Pozn.: Po ukonceni inicializace ménice provedte opét
zkousku chodu dle postupu na strané 8.

Nastaveni druhého motoru
K nastaveni druhého motoru byly pfidany nasledujici parametry:
A201, A202 , A245, B221, B222, B223, B228,
C201, C202, C203, C204, C205, C206, C241
Dale byla pfidana dalsi funkce inteligentni svorky SPECIAL-SET
pro volbu druhého motoru.
SPECIAL-SET
Vybér motoru muaze byt pfepnut mezi prvnim a druhym pokud je
meénic v klidu (nenapaji motor).
Nasledujici parametry mohou byt pfepinany i za chodu motoru:
A20/A220, FO02/F202, FO03/F203,
A042/A242, A043/A243, A061/A261,
A062/A262, A092/A292, A093/A293,
A094/A294, A095/A295, A096/A296

Jinak se chova stejné jako funkce SET.

Symbol Popis
SET volba motru pouze pfi stopu
SPECIAL-SET volba motoru se provede okamzité

Pozn.: S vyjimkou stavu restartu a béhu pfi 0 Hz.

Pozn.: Pokud je pouzita funkce rychlého startu, vybér motoru se
neprovede. Pro volbu motoru zakaz funkci

Pozn.: Jak SET, tak SPECIAL-SET nemuze byt pfifazeno
soucasné.

Funkce inteligentnich vstupnich svorek (C001-C006)

Pro nasledujici funkce vstupt je pfifazena stejna funkce jak pro
prvni (CO00x) tak pro druhé (C20x) nastaveni motoru:

SET (08), SPECIAL-SET (53), RS(18), PTC(19), FRS(11),
EXT(12), PID(23)

Pfifazenim prvniho (C00x) nebo druhého (C20x) nastaveni se
automaticky zméni i odpovidajici funkce svorky jiného nastaveni.

14



RozsSireni rozsahu nastaveni irovné omezovani
pretizeni
Uroven omezovani pretizeni nastavitelna dle nasledujici tabulky.

Funkce Rozsah nastaveni Tovani hodnota
B022 10 -150% jmenovitého proudu 150 % jmenovitého
B222 proudu

Pridavna metoda nastaveni irovné omezovani
pretizeni

Urovefi omezovani pretiZeni je nastavitelna pomoci analogového
vstupu (O).

Funkce Rozsah nastaveni Tovani hodnota
B022 10 -150% jmenovitého proudu 150 % jmenovitého
B222 proudu

Pozn.: Pokud je svorka (O) navolena jako zdroj frekvence nebo
zdroj regulované veli¢iny v PID smy¢ce, B028 (B228) nemuze byt
nastaveno na hodnotu 01. Pokud je svorka (O) pfepnuta jako zdroj
frekvence, Uroveri omezovani pretizeni bude hodnota z
B022(B222).

Vstup analogového signalu svorky (O)
Nastaveni analogového vstupu svorky (O) zalezi na A13 a A14.

150(%) 150(%)

10(%)
0(V) 2(V) 8(V) 10(V)

Vstup (O)
A013=20(%), A14=80(%)

10(%)
0(V)

Vstup (O)
A013=0(%), A14=100(%)

Uroveri omezovani pretizeni
Urovefi omezovani pretizeni

15



Poznamka k B022/B222

Symbol Stav B022 B222
SET OFF zobrazena
SECIAL-SET nastavena hodnota g [ E’
ON zobrazena
uo | ‘:’ nastavena hodnota

Pozn.: Hodnota mize byt pomoci B022/B222 monitorovana, ale
nelze ji ulozit stisknutim tlacitka STR.

Predélana funkce pocatek/konec pro (O) svorku
Nastaveni po¢atku a konce rozsahu (A011-A015) je zménéna
nasledujicim zpusobem:

Model Popis

SJ200 (O) svorka a potenciometr panelu zavisi na tomto nastaveni

$J200-2 | Na tomto nastaveni zavisi pouze svorka (O)

(TH) svorka pro pripojeni termistoru
PFifazeni svorky pro termistor TH (19) bylo u SJ200-2 zménéno
nasledovné:

Model Svorka Popis
SJ200 6 V parametru C006 nastavte 19
SJ200-2 |5 V parametru C005 nastavte 19

Funkce rychlého startu

Odezva rozbéhu motoru muze byt zlepSena (viz Pozn.).

Tato funkce maze byt aktivovana nastavenim parametru nebo
inteligentni svorkou.

Pozn.: S vyjimkou restartu po vstupu (FRS)

Funkce Popis

b151 00 Vyp
01 Zap

C001-C006 | Nastav RDY (53)
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Vazba mezi B151 s (RDY) svorkou je nasleduijici..

(RDY) svorka

Vyp Zap
00 Vyp Zap
b151
01 Zap Zap

Pozn.: Pokud pouzivame tuto funkci, méni¢ dodava vykon i kdyz
motor stoji, aby zlepsil odezvu. Proto, kdyz je aplikovana funkce
rychlého startu, ménic stale bézi a sviti signalka RUN.

Pozn.: Z toho také dale plyne, Ze pfi pouZiti této funkce nelze edi-
tovat parametry kromé parametri oznacenych jako “Parametry
editovatelné za chodu”. K editovani parametrt je nutno zrusit tuto
funkci.

Detekce preruseni komunikace

(pouze pro pfidavnou komunikaéni desku)

Pokud je pfipojena komunika¢ni deska, ménic hlasi tento signal za
nasledujicich podminek:

Neobdrzi odezvu béhem doby, specifikované nastavenim
Casovace hlidani odezvy komunikace (P44).

Vyhodnoti signal pferuseni komunikace.

Funkce | Symbol | Hodnota Popis

C021 OPDc 10 V parametru C006 nastavte 19
C022

Cc023

Kopirovaci funkce SRW-0EX/0J
Neni mozné kopirovat data mezi SJ200 a SJ200-2. Také neni
mozné kopirovat data mezi fadami SJ200 a L200.
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Tabulky parametrt

Skupina parametra “d” funkce zobrazeni

RRoT Nazev / popis Jedn.
d001 | Zobrazeni vystupni frekvence Hz
d002 | Zobrazeni vystupniho proudu A
d003 | Zobrazeni sméru otaceni motoru —
Vpred Stop Vzad
Smér
d004 | Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli€iny (PV) %
PID regulace
d005 | Stav vstupnich inteligentnich svorek —
ﬂ I E NG
54 3 2
Cislo svorky
d006 | Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek —
— —
0000 00 0_0zr
—
0000 00 ] we
— —_
AL 12 11
Cislo svorky
d007 | Zobrazeni pfepocétené hodnoty frekvence dle
(vystupni frekvence x b086 nasobitel) uzivate
le.
d013 | Zobrazeni vystupniho napéti \%
d016 | Zobrazeni celkového poctu provoznich hodin hodina
d017 | Zobrazeni celkového poctu hodin pfipojeni k siti | hodina
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Historie chyb a stav ménice

fulfl?(‘t’:e Nazev / popis Jedn.
do80 | Cita& chyb poget

d081 | Zobrazeni posledni (n-té) chyby —
d082 | Zobrazeni chyby n-1 —
d083 | Zobrazeni chyby n-2 —

Z&dna chyba
Zobrazeni Je zapsana~, Ne [;]
chyba?

Ano
hodnota
) Po?“m'ianky
4 @ O chyby
r—}[!\ E) 7) || Kod chyby

180, |

U

o
» o
<
o

@@

A\ 4

Frekvence pfi

FUNC) chybé

4>
q

Proud motoru
pfi chybé

® @
.ELQ
5@

¢
@
®

Napéti ss. sbér-
nice pfi chybé

(98]
O

B
@@L

Celkovy ¢as pro-
vozu pri vzniku
chyby

28

&

Celkovy €as pri-
pojeni k siti pfi
vzniku chyby

®

|

19



Tabulky obsahujici uzivatelem nastavitelné funkce se fidi

nasledujicimi pravidly:

* Nékteré parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé
nastaveni). Tuto skute¢nost poznate jiz podle kédu parametru,
ktery je ve tvaru x2xx.

 V nékterych parametrech je mozné volit z nékolika koda. Pokud
tomu tak je, pak jsou moznosti vypsany ve sloupci nazev/popis.

« Tovarni nastaveni platné pro vSechny modely (pokud tomu neni
jinak) jsou uvedeny pro kazdy parametr (... —FEF (Evropa) / —
FU (USA)

Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v nahodné zméné

parmetrd paméti ménice. Uzijte BO31 k nastaveni rdznych Grovni

zabezpeceni.

Tabulka nize udava vdechny kombinace voleb Z"gﬁgg:a
B031 a stavu vstupu [SFT] Kazdy znak v (povo- Uét_Dtveﬁ
leni) nebo x (zakaz) indikuje, zda Ize editovat M:Iél ?,Z?ké
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni X v
parametry uvadi Velkou a Malou urover editace

pro rzné hodnoty softwarového zamku. To

odpovida tabulkam parametrd v tomto ¢lanku, kde je definovano,
za jakych podminek (a zda viibec) je mozné dany parametr ménit
za chodu. Pfi nékterych nastavenich softwarového zamku B031
Ize pouze ménit zadanou hodnotu FO01, pevné rychlosti A020,
A220, A021-A035 a tipovaci frekvenci A38.

. F001 a
Stndardni <
pevné B031
Mog | INtel. parametry | gopvence
B031 5"s°'_£:.‘a
Stop a
Stop | Chod chod Stop | Chod
OFF v Mala v v X
00
ON X X X v X
OFF v Mala v v X
01
ON X X 4 v X
02 X X X v X
03 | bezvlivu X X v v X
10 v Velka v v v
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Pozn: ProtoZe je mozné vzdy ménit parametr B031, pokud je
ménic ve stopu, neni tato funkce totozna s ochranou heslem, jak ji
zname z jinych zafizeni.
Skupina parametra “F”

Zména
Kéd ; ; za chodu Tovarni | Nasta
funkce Nazev / popis hodnota | veni
Velka | Mala
FO01 | Nastaveni vystupni v v 0.0
frekvence
F002 | Nastaveni rozbéhového v v 10.0
Casu (1)
F202 | Nastaveni rozbéhového v v 10.0
¢asu (1) druhy motor
F003 | Nastaveni dobé&hového v v 10.0
Casu (1)
F203 | Nastaveni dobéhového v v 10.0
€asu (1), druhy motor
F004 | Nastaveni sméru otaceni z | x X 00
panelu: 00 vpred, 01 zpét
Skupina parametra “A” standardni funkce
Zména za Tovarni
Kod Nazev / popis chodu hodnota Nasta
funkce —FEF/FU veni
Mala | Velka
A001 | Nastaveni zdroje povelu X X 01/00
* 00 Potenciometr na OP
» 01 Ovladaci svorkovnice
» 02 Nastaveni v FOO1
* 03 Vstup z komunikace
ModBus
* 10 Vypocétena hodnota
A002 | Nastaveni zdroje frekvence X X 01/02
» 01 Ovladaci svorky FW
nebo RV
+ 02 Tlacitko na OP
» 03 Ovladani komunikaci
ModBus
A003/ | Nastaveni zakladni X X 50.0/
A203 | frekvence 60.0
A004/ | Nastaveni maximalni X X 50.0/
A204 | frekvence 60.0
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Zména za

Tovarni

fu'fl?(‘ée Nazev / popis chodu hodnota r\fla;sntia
—FEF/FU
Mala | Velka
A005 | Volba [AT] X v 00
* 00 Svorka [AT] voli mezi
[O] a[Ol]
+ 01 [O]+[O]] (svorka [AT]
bez vlivu)
* 02 [AT] voli mezi[O] a potenc.
na OP
* 03 [AT]voli mezi[Ol] a pot.
na OP
A011 | O-L pocatecni frekvence. X v 0.0
A012 | O-L konecna frekvence X v 0.0
A013 | O-L pocatecni napéti X v 0. %
A014 | O-L koncové napéti X v 100. %
A015 | O-L ur€eni pocatecni X v 01
frekvence
* 00 PouZije se hodnota
AO011
* 01 Pouzije se 0 Hz
A016 | Casova konstanta vstupniho X v 2./8.
filtru
A020/ | Nastaveni pevnych frekvenci v v 0
A220
A021 | Nastaveni pevnych frekvenci X v 0.0/0.0
A022 | (pro oba motory) 0.0/0.0
A023 0.0/0.0
A024 0.0/0.0
A025 0.0/0.0
A026 0.0/0.0
A027 0.0/0.0
A028 0.0/0.0
AO29..( e
A035 0.0/0.0
A038 | Nastaveni frekvence tipovani v v 1.00
A039 | Zpusob zastaveni pfi tipovani | x v 00
* 00 Volny dob&h motoru
(tipovani nepovoleno pfi
béhu motoru)
* 01 Rizeny dobéh (tipovani
nepovoleno pfi béhu
motoru)
» 02 Stejnosmérna brzda
(DC) (tipovani nepovo-
leno pfi béhu motoru)
A042/ | Hodnota manualniho v v A042:5.0
A242 | momentového boostu A242:0.0
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Zména za

Tovarni

fu'f"i’(ie Nazev / popis chodu hodnota Nasta
—FEF/FU | VeM
Mala | Velka
A043/ | Nastaveni frekvence manual- | v v A043:3.0
A243 | niho momentového boostu A243:0.0
A044/ | Volba tvaru charakteristiky U/ X X 02
A244 | f
« 00 U/f pro konstantni
moment
» 01 U/f pro redukovany
moment
« 02 Inteligentni vektorové
fizeni bez ZV
A045 | Nastaveni napét’ového v v 100.
zesileni U/f
A046/ | Zesileni automatické v v 100
A246 | napé’ové kompenzace
A047/ | Zesileni automatické v v 100
A247 | kompenzace skluzu
A051 | Volba stejnosmérné brzdy X v 00
* 00 mimo provoz
01 v provozu
A052 | Frekvence stejnosmérné X v 0.5
brzdy
A053 | Doba prodlevy stejnosmérné X v 0.0
brzdy
A054 | Sila stejnosmérné brzdy pfi X v 0.
dobéhu
A055 | Doba provozu stejnosmérné X v 0.0
brzdy
A056 | Reakce brzdy na externi X v 01
vstup [DB] - na uroven, na
hranu
A061/ | Nastaveni horniho limitu X v 0.0
A261 | frekvence
A062/ | Nastaveni dolniho limitu X v 0.0
A262 | frekvence
A063 | Nastaveni frekvenéniho X v 0.0
A065 | skoku (stfed)
A067
A064 | Frekvenéni skok (Sitka) X v 0.5
A066
A068
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Zména za

Tovarni

fu'fl?(‘ée Nazev / popis chodu hodnota Nasta
-FEF/FU | VeN
Mala | Velka
AQ071 | Aktivace PID regulatoru X v 00
* 00 regulator PID vyfazen
* 01 regulator PID ve funkci
A072 | PID proporcionalni zesileni v v 1.0
A073 | PID integracni konstanta v v 1.0
A074 | PID deriva¢ni konstanta v v 0.0
A075 | PV méfitko prepoctu X v 1.00
skute¢né hodnoty
A076 | Nastaveni vstupu skute¢né X v 00
hodnoty
+ 00 svorka [Ol] (proudovy
vstup)
* 01 svorka [O] (napé ovy
vstup)
* 02 z komunikace ModBus
+ 03 vstup z vypoctové
funkce
A077 | Obracena funkce PID X v 00
* 00 PID vstup = SP — PV
* 01 PID vstup = —(SP — PV)
A078 | PID omezeni vystupu X v 0.0
A081 | Volba funkce AVR X X 00
+ 00 AVRvzdy aktivni
01 AVR neaktivnie
02 AVR aktivni kromé
dobé&hu
A082 | Volba napéti pro AVR X X 230/
230
400/
460
A092/ | Nastaveni rozbéhového Easu v v 15.0
A292 | (2)
A093/ | Nastaveni dobéhového ¢asu v v 15.0
A293 | (2)
A094/ | Volba prfechodu mezi prvni a X X 00
A294 | druhou rampou
* 00 sepnutim svorky 2CH
» 01 prekro¢enim stanovené
frekvence
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu X X 0.0
A295 | Acc1 na Acc2
A096/ | Frekvence zmény dobéhu X X 0.0
A296 | Dec1na Dec2
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Kod
funkce

Nazev / popis

Zména za
chodu

Mala | Velka

Tovarni
hodnota
-FEF/FU

Nasta
veni

A097

Volba rozbéhové kfivky
* 00 linearni .
01 S-kfivka

X X

00

A098

Volba dobé&hové kfivky
+ 00 linearni .
01 S-kfivka

00

A101

[OI]-[L] aktivni rozsah
pocatecni frekvence

0.0

A102

[OI]-[L] aktivni rozsah
konecna frekvence

0.0

A103

[OI]-[L] aktivni rozsah
pocatecni proud

0.0

A104

[Ol]-[L] aktivni rozsah
koncovy proud

100.

A105

[Ol]-[L] ur&eni pocatecni

frekvence

+ 00 Pouzije se hodnota
A101

* 01 Pouzije se 0 Hz

01

A141

Volba vstupu A pro vypocto-

vou funkci

+ 00 Operatorsky panel

+ 01 Potenciometr na OP

« 02 Vstup [O]

+ 03 Vstup [OI]

* 04 Proménna z komuni
kace

02

A142

Volba vstupu B pro vypocto-

vou funkci

» 00 Operatorsky panel

» 01 Potenciometr na OP

» 02 Vstup [O]

* 03 Vstup [OI]

* 04 Proménna z komuni
kace

03

A143

Operator

* 00 ADD (vstup A + vstup B)
* 01 Nepouzivejte

+ 02 MUL (vstup A x vstup B)

00

A145

Pfidavna frekvence

0.0

A146

Volba znaménka pfidani
frekvence
+ 00Pricti (pficte A145

k vystupni frekvenci)
» 01odecte A145

00
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Zména za

Tovarni

. a . h
fu'fl?(‘ée Nazev / popis chodu hodnota Nasta
-FEF/FU | VeN
Mala | Velka
A151 | Potenciometr panelu - X v 0.0
pocatecni frekvence
A152 | Potenciometr panelu - X v 0.0
koncova frekvence
A153 | Potenciometr panelu - X v 0.0
pocatecni hodnota vstupu
A154 | Potenciometr panelu - X v 100
koncova hodnota vstupu
A155 | Potenciometr panelu - volba X v 01
pocatecni frekvence

Konfigurace analogovych vstupl

Nasledujici tabulka znazorriuje volbu analogovych vstupl pfi riznych
stavech svorky [AT].

A005 [AT] Vstup povelu frekvence
00 OFF [O]
ON [on
01 (ignorovan) soucet (O + Ol)
02 OFF [O]
ON potenciometr na OP
03 OFF [on
ON potenciometr na OP
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Skupina “B” funkce jemného nastaveni

Zména za Tovérni
fu'f‘?(ie Nazev / popis choes hodnota I‘flast’a
-FEF/FU | Ve
Mala | Velka
b001 | Volba zpUsobu automatického X v 00
restartu
* 00Po chybé porucha, bez
restartu
* 01Restart od OHz
* 02Restart s ur¢enim
okamzitych otacek a
zachycenim motoru
+ 03Zachyceni motoru,
néasledné dobéh a
zastaveni, hlaSeni chyby
b002 | Povoleny ¢as chyby napajeni v 1.0
b003 | Prodleva po odeznéni chyby v 1.0
pred restartem
b004 | Mzikovy vypadek napajeni / X v 00
podpéti béhem stopu ménice
+ 00je indikovano jako chyba
* 01neni indikovano jako
chyba
b005 | Pocet pokusl o restart po X v 00
mzikovém vypadku napéjeni /
podpéti
» 00 16 x pokus o restart
* 01 neomezeno
b012/ | Nastaveni Urovné termoelek- X v Jm.
b212 | trické ochrany proud
ménice
b013/ | Charakteristika termoel. X v 01
b213 | ochrany
+ 00 snizeny moment 1
» 01 konstantni moment
* 02 snizeny moment 2
b021 | Ochrana omezeni pretizeni X v 01
+ 00 mimo funkci
+ 01 funkeni pfi rozbéhu a
konst. rychlosti
« 02 funkéni pouze pfi
konstantni rychlosti
b022/ | Urovefi omezeni pretizeni X v Jmen.
b222 proud x
1.5
b023 | dobéhova rampa pfi omezeni X v 1.0/
pretizeni 30.0
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Kod
funkce

Nazev / popis

Zména za
chodu

Mala | Velka

Tovarni
hodnota
—FEF/FU

Nasta
veni

b028

ZpUsob nastaveni omezovani
pretizeni

00 pomoci B022/B222

01 nastavenim analogového
vstupu O

X v

00

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena, [SFT]
zména blokovana

* 01 zména povolena, [SFT]
zména blokovana (kromé
F001 a pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

* 03 zména blokovana kromé
F001 a pevnych rychlosti

01

b080

Zesileni analogového vystupu

[AM]

100.

b082

Nastaveni pocatecni frekvence

0.5

b083

Nastaveni nosné frekvence

5.0

b084

ZpUsob inicializace (navrat k

tovarnim parametrdm nebo

vymaz historie chyb)

» 00 vymaz historie chyb

* 01 navrat k tovarnim
parametrim

» 02 vymaz historie chyb a
navrat k tovarnim
parametrim

00

b085

Volba kédu zemé pro inicial-
izaci
* 00 Japonska verze

01 Evropska verze

02 USA verze

01702

b086

Nasobitel frekvence

1.0

b087

Funkénost tlacitka STOP na
OP

* 00 vzdy funkéni
01 nefunkéni mimo volbu
ovladani z panelu

00

b090

Pomér vyuziti dynamického
brzdéni

0.0

b091

Volba chovani po povelu Stop
* 00 DEC (dobéh po rampé a
zastaveni)

* 01 FRS (zastaveni volnym
dobé&hem)

00
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Zména za

Tovarni

fu'fl?(ie Nazev / popis chodu hodnota Nasta
—FEF/FU | V&M
Mala | Velka
b092 | Zpusob Fizeni chladiciho X X 00
ventilatoru
* 00 ventilator vzdy v chodu
* 01 zapnut béhem chodu,
vypnut pfi stopu
» 02 ventilator zapinan dle
teploty
b095 | Rizeni dynamického brzdéni X v 00
» 00 vypnuto
» 01 povoleno pouze pfi chodu
+ 02 povoleno vzdy
b096 | Urovet aktivace dynamického X v 360/
brzdéni 720
b130 | Povoleni prodlouzeni dobéhu v X v 00
zavislosti na zvySeni napéti v
meziobvodu
* 00 nepovoleno
01 povoleno
b131 | Nastaveni hodnoty napéti pro v v 380/760
prodlouzeni dobéhu B130=01
b140 | Potlaceni chyby nadproudu X v 00
« 00 vypnuto
01 zapnuto
b150 | Automatické sniZeni taktovaci X v 00
frekvence pfi zvy$eni teploty
okoli
* 00 nepovoleno
01 povoleno
b151 | Rychly start v, v 00
00 zakazano
01 povoleno
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

Zména za | Tovar
chodu ni
Kéd 5 . hodn | Nasta
e Nazev / popis ota Y]
Mala | Velka | —FEF
I -FU
C001/ | Funkce svorky [1] | svorky mohou X X 00
C201 mit 31
snvch
C002/ | Funkee svorky (2] | wznami (viz | X | x | O
€202 strana 33)
C003/ | Funkce svorky [3] X X 02/
C203 16
C004/ | Funkce svorky [4] X X 03/
C204 13
C005/ | Funkce svorky [5] X X 18/
C205 09
C006/ | Funkce svorky [6] X X 09/18
C206
CO011 | Aktivni stav * 00za klidu X X 00
svorky [1] rozepnuta
— [NO]
C012 | Aktivni stav « 01za klidu X X 00
svorky [2] sepnuta [NC]
C013 | Aktivni stav X X 00
svorky [3]
C014 | Aktivni stav X X 00/
svorky [4] 01
C015 | Aktivni stav X X 00
svorky [5]
C016 | Aktivni stav X X 00
svorky [6]
C021 | Funkce svorky mozno zvolit X X 01
[11] 11 vyznamd
C022 | Funkce svorky gﬁ? strana X X 00
[12]
C026 | Funkce X X 05
chybového relé
C028 | Volba funkce mozno zvolit X v 00
signalu [AM] 2 vyznamy
(viz strana
24)
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Zména za | Tovar
chodu ni
Kéd . . hodn | Nasta
funkce Nazev / popis ota veni
Mala | Velka | -FEF
I -FU
C031 | Aktivni stav * 00 za klidu X X 00
svorky [11] rozepnut
— (NO)
C032 | Aktivni stav « 01 za klidu X X 00
svorky [12] sepnut (NC)
C036 | Aktivni stav X X 01
chybového relé
C041 | Nastaveni urovné pro hlaseni X v Jmen.
pretizeni proud
ménic
e
C042 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu X v 0.0
C043 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu X v 0.0
C044 | Uroveri odchylky skuteéné X v 3.0
hodnoty od Zadané hodnoty pfi
regulaci PID
C052 | PID FBV horni mez skute¢né X v 100.0
hodnoty
C053 | PID FBV dolni mez skute¢né X v 0.0
hodnoty
C071 | Volba komunikaéni rychlosti X v 06/
+ 04 4800 bps 04
+ 05 9600 bps
+ 06 19200 bps
C072 | Nastaveni adresy ménice v siti (1 X v 1.
-32)
C074 | Volba parity (komunikace) X v 00
* 00 zadna parita
* 01 suda parita
* 02 licha parita
C075 | Volma stop-bitu (komunikace) v 1
C076 | Volba chovani po chybé& komuni- v 02
kace
* 00 chyba (k6d E60)
+ 01 dobéh, zastaveni, hlaseni
chyby (E60)
» 02 nepodstatna
» 03 volny dobéh (coasting)
* 04 dobéh a zastaveni
C077 | Povolena doba pferuseni komuni- | x v 0.00
kace
C078 | Prodleva pfi komunikaci X 0.
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Zména za | Tovar
chodu ni
Kod - . hodn | Nasta
funkce Nazev / popis ota veni
Mala | Velka | —FEF
/-FU
C081 | Kalibrace napét’ového vstupu (O) | V¥ v 100.0
C082 | Kalibrace proudového vstupu (Ol) | ¥ v 100.0
C085 | Nastaveni termistorového vstupu v v 100.0
C086 | Nastaveni offsetu signalu [AM] v v 0.0
C091 | Uvolnéni Debug médu Nemérite v v 00
» 00 vypnuto » 01 zapnuto
C101 | Pamét” pfi ovladani signaly X v 00
“nahoru/dol’”
» 00 pocatek vzdy z frekvence v
FOO01
* 01 uchovani posledni
nastavene frekvence
C102 | Volba resetu X v 00
« 00 kvituje chybu na nabéznou
hranu signalu, zastavi chod
ménice
» 01 kvituje chybu na sestupnou
hranu signalu, zastavi chod
ménice
» 02 kvituje chybu na nabéznou
hranu signalu, nema vliv na
chod ménice
C141 | Volba vstupu A devét X X 00
pro logic-kou moznosti pro
operaci na logickou
vystupu operaci (viz
trana 24
C142 | Volbavstupu B | oo x | x 01
pro logic-kou
operaci na
vystupu
C143 | Volba logického operatoru X X 00
+ 00 [LOG]=A AND B
+ 01 [LOG]=AORB
+ 02 [LOG]=AXOR B
C144 | Zpozdéni sepnuti svorky [11] X v 0.0
C145 | Zpozdéni rozepnuti svorky [11] X v 0.0
C146 | Zpozdéni sepnuti svorky [12] X v 0.0
C147 | Zpozdéni rozepnuti svorky [12] X v 0.0
C148 | Zpozdéni sepnuti vystupniho relé X v 0.0
C149 | Zpozdéni rozepnuti vystupniho X v 0.0
relé
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Mozné funkce vstupnich inteligentnich svorek

Symbol Kod Nazev vstupni svorky

FW 00 Vpred chod/stop

RV 01 Vzad chod/stop

CF1 02 Volba pevné rychlosti, Bit 0 (LSB)

CF2 03 Volba pevné rychlosti, Bit 1

CF3 04 Volba pevné rychlosti, Bit 2

CF4 05 Volba pevné rychlosti, Bit 3 (HSB)

JG 06 Tipovani

DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru

2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové ¢asy
FRS 1 Vony dobéh (FRS)

EXT 12 Vnéjsi porucha

USP 13 Ochrana proti neoekavanému rozbéhu
SFT 15 Softwarovy zamek

AT 16 Volba analogového vstupu U / |

RS 18 Reset ménice

PTC 19 Vstup termistoru tepelné ochrany (PTC)
STA 20 Start (3-vodicové ovladani)

STP 21 Stop (3-vodi¢ové ovladani)

F/IR 22 FWD, REV (3-vodiové ovladani)

PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID

UpP 27 Dalkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubcC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny pfenos ovladani na OP
ADD 50 Povoleni pfic¢teni frekvence
F-TM 51 Nuceny pfenos ovladani na svorkovnici
RDY 52 Funkce rychlého startu
SP-SET 53 Specialni volba druhého nastaveni
— 255 Nezvoleno
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Mozné funkce vystupnich inteligentnich svorek

Symbol Kod Nazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosazeni frekvence typ 2 (pfi pfekroceni nastavené
hodnoty)
oL 03 Ptedbézné hlaseni pretizeni
oD 04 Prekroceni odchylky regulace PID
AL 05 Poruchovy signal
Dc 06 Hlaseni pferuseni analogového vstupu
FBV 07 Vystup relace zpétnovazebniho signalu PID
NDc 08 PteruSeni komunikace
LOG 09 Vystup logické funkce
OPDc 10 Odpojeni komunikaéniho optionu

Mozné funkce analogového vystupu
Nasledujici tabulka znazorfiuje mozné funkce, které Ize pfiradit
analogovému vystupu [AM], pouzitim funkce C028

Kéd

Nazev funkce Popis

odpovidajici
rozsah signalu

00 | Zobrazeni frekvence | Aktudlni rychlost motoru | O - max. frekv.

01 | Analogové zobra- | Proud motoru (% z max. | 0 to 200%
zeni proudu motor | jm. proudu méni¢

Skupina funkci “H” motorové konstanty

Zména za Tovérni nasta
fu'f..?(‘ée Nazev / popis chege hodnota ven!
—FEF/-FU
Mala | Velka
HO003/ | Vykon motoru X X tovarni
H203 nastaveni
HO004/ | Pocet polu motoru X X 4
H204 |« 2 poly * 4 poly
* 6 pdlu + 8 pdlu
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Zména za Tovérni nasta
fulf]?::e Nazev / popis chodu hodnota venl
-FEF/-FU
Mala | Velka
HO06/ | Stabilizacni konstanta v v 100
H206 | motoru
HO007/ | Volba napéti motoru X X tovarné
H207 nastaveno
Skupina funkci “P” komunikaéni option
Zména za Tovarni nasta
fu'f“:'(ie Nazev / popis ghocy hodnota venl
-FEF/-FU
Mala | Velka
P044 | Nastaveni ¢asovace hlidani X X 1.00
preruSeni komunikace
P045 | Chovani ménice po chybé X X 01
komunikace
00 Porucha E70
01 zastaveni po rampé
a chyba E70
02 zadna odezva
03 volny dobéh
04 zastaveni po rampé
P046 | Cislo vyzyvaného vystupniho X X 21
zafizeni
P047 | Cislo vyzyvaného vstupniho X X 71
zafizeni
P048 | ¢innost ménice, je li detek- X X 01
ovan idle mod
P049 | Nastaveni pdll pro otacky za X X 0
minutu

Pozn.: P skupina je zobrazena pouze kdyz je pfipojen komunkaéni
option.
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Komunikace ModBus
PFi pouziti komunikace Modbus je
nutno vyjmout panel a propojo-
vaci mezikus.

Zapojeni kabelu -

Méni¢ pouziva pro komunikaci
diferencialni obousmérny port.
Jednotlivé vyvody konektoru

° 9

jsou oznaceny zprava a jejich 87
vyznam je vypsan nize. |_[
Ujistéte se, Ze vase zapojeni Nevyuzito
kabeluodpovidaschématu
Pin | Symbol Popis
1 — Nevyuzito. Nezapojovat
2 — Nevyuzito. Nezapojovat
3 — Nevyuzito.Nezapojovat
4 — Nevyuzito. Nezapojovat
5 SP Poslat/Pfijmout data
+ strana
6 SN Poslat/Pfijmout data
- strana
7 — Nevyuzito. Nezapojovat
8 — Nevyuzito. Nezapojovat

7]

Z0 o

’_I"_"I_‘

N
) E—

Nevyuzito

PFed vlastnim zapoéetim komumikace je nutno pfednastavit zpG-
sob zadavani frekvence a povelu k chodu parametry A001, A002,
dale komunikaéni parametry C071-C078. Pak je nutno nastavit

DIP pfepina¢ napravo od svorek na 485.

Komunikacni bity a registry

Nasledujici tabulky udavaji zakladni bity a registry pro SJ200-2.

Adresa

bitu Nazev / popis

Ctenilzapis
R/W

0001h | Povel k chodu

R/IW




Ag'i'teusa Nazev / popis Cter&i]l‘ﬁla'pis
0002h | Povel Vpred/vzad R/IW
0003h | Externi chyba (EXT) RIW
0004h | Reset poruchy R/W
0005h | Rezervovano R/W
0006h | Rezervovano R/W
0007h | Inteligentni vstupni svorka 1 RIW
0008h | Inteligentni vstupni svorka 2 RIW
0009h | Inteligentni vstupni svorka 3 RIW
000Ah | Inteligentni vstupni svorka 4 RIW
000Bh | Inteligentni vstupni svorka 5 RIW
000Ch | Inteligentni vstupni svorka 6 RIW
000Dh | Nepouzito R
000Eh | Stav Chod (Run)/Stop R
000Fh | Stav Vpfed/Vzad R
0010h | Méni¢ pfipraven R
0011h | Rezervovano R
0012h | Rezervovano R
0013h | Rezervovano R
0014h | Signal porucha R
0015h | Signal prekroceni odchylky PID R
0016h | Signal pretizeni R
0017h | Signal dosazeni frekvence pfi nastavené R
frekvenci a pfekroceni
0018h | Signal dosazeni frekvence pfi konstantni R
rychlosti

0019h | Signal chodu R
001Ah | Zapis dat R
001Bh | Chyba CRC R
001Ch | Chyba prekro¢eni doby béhu R
001Dh | Chyba struktury R
001Eh | Chyba parity R
001Fh | Chyba kontrolniho souctu R
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Pamé”t ové registry Modbus

Regi | P | e
0002h Vstup frekvence 0,1 Hz R/W
0003h Stav ménice - - R
0005h PID zpétna vazba 0,1 % R/IW
0011h | d080 | Cita& po&tu poruch 1 pocet R
0012h | d081 | Porucha 1 - druh - - R
0014h | d081 | Porucha 1 - frekvence 0,1 Hz R
0016h | d081 | Porucha 1 - vystupni proud 0,1 % R
0017h | d081 | Porucha 1 - napéti meziobvodu | 1 \% R
0018h | d081 | Porucha 1 - doba chodu H R
0019h | d081 | Porucha 1 - doba chodu L ! hod R
001Ah | d081 | Porucha 1 - doba zapnuti R
001Bh | d081 | Porucha 1 - doba zapnuti ! hod R
001Ch | d082 | Porucha 2 - druh - - R
001Eh | d082 | Porucha 2 - frekvence 0,1 Hz R
0020h | d082 | Porucha 2 - vystupni proud 0,1 % R
0021h | d082 | Porucha 2 - napéti meziobvodu | 1 \% R
0022h | d082 | Porucha 2- doba chodu R
0023h | d082 | Porucha 2 - doba chodu ! hod R
0024h | d082 | Porucha 2 - doba zapnuti R
0025h | d082 | Porucha 2 - doba zapnuti ! hod R
0026h | d082 | Porucha 3 - druh - - R
0028h | d082 | Porucha 3 - frekvence 0,1 Hz R
002Ah | d082 | Porucha 3 - vystupni proud 0,1 % R
002Bh | d082 | Porucha 3 - napéti meziobvodu | 1 \% R
002Ch | d082 | Porucha 3- doba chodu R
002Dh | d082 | Porucha 3 - doba chodu ! hod R
002Eh | d082 | Porucha 3 - doba zapnuti R
002Fh | d082 | Porucha 3 - doba zapnuti ! hod R
Registry 0030h az 1000h jsou rezervovany

1002h | dOO1 | Monitor vystupni frekvence 0,1 Hz R
1003h | d002 | Monitor vystupniho proudu 0,1 % R
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Registr | Funk Tont [ “ea® | Sho
1004h | dO03 | Monitor sméru otaceni - - R
1005h | d004 | Monitor zpétné vazby PID (H) R
1006h | d004 | Monitor zpétné vazby PID (L) 0.01 - R
1007h | dOO5 | Stav inteligentnich vstupnich - - R
svorek
1008h | d006 | Stav inteligentnich vystupnich | - - R
svorek
1009h | dOO7 | Monitor pfepoctené frekvence R
H 0,01 |-
100Ah | d007 | Monitor pfepoctené frekvence L R
100Ch | d013 | Monitor vystupniho napéti 1 % R
100Eh | d016 | Celkova doba chodu H R
100Fh | d016 | Celkovéa doba chodu L ! hod R
1010h | d017 | Celkova doba zapnuti H R
1011h | d017 | Celkova doba zapnuti L ! hod R
1014h | FOO02 | Doba rozbéhu H R/W
1015h | FOO2 | Doba rozbéhu L 0.01 s R/IW
1016h | FOO3 | Doba dob&hu H R/IW
1017h | FOO3 | Doba dobé&hu L 0.01 s R/IW
1018h | FOO4 | Nastaveni sméru pfi ovladani - - R/W
tlacitkem RUN z panelu
1019h | A0O1 | Zdroj zadavani frekvence - - RIW
101Ah | A002 | Zdroj povelu k chodu - - RIW
101Bh | A003 | Zakladni frekvence 1 Hz RIW
101Ch | A004 | Maximalni frekvence 1 Hz R/W
101Dh | A0O5 | Volba funkce svorky AT - - RIW
1020h | AO11 | Pocatecni frekvence vstupu O | 0,1 Hz R/W
1022h | A012 | Koncova frekvence vstupu O 0,1 Hz R/W
1023h | A013 | Pocatecni napéti vstupu O 1 % R/W
1024h | A014 | Koncové napéti vstupu O 1 % RIW
1025h | A015 | Ur&eni frekvence pfi nulovém - - RIW
napéti vstupu O
1026h | A016 | Casova konstanta filtru vstupu | 1 pocet R/W
O/0l
1029h | A020 | Pevna frekvence 0 0,1 Hz RIW
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Regist | Funk Tont | e | Zeone
102Bh | A021 | Pevna frekvence 1 0,1 Hz RIW
102Dh | A022 | Pevna frekvence 2 0,1 Hz RIW
102Fh | A023 | Pevna frekvence 3 0,1 Hz R/IW
1031h | A024 | Pevna frekvence 4 0,1 Hz RIW
1033h | A025 | Pevna frekvence 5 0,1 Hz RIW
1035h | A026 | Pevna frekvence 6 0,1 Hz R/IW
1037h | A027 | Pevna frekvence 7 0,1 Hz R/IW
1039h | A028 | Pevna frekvence 8 0,1 Hz R/IW
103Bh | A029 | Pevna frekvence 9 0,1 Hz R/IW
103Dh | A030 | Pevna frekvence 10 0,1 Hz R/IW
103Fh | A031 | Pevna frekvence 11 0,1 Hz R/IW
1041h | A032 | Pevna frekvence 12 0,1 Hz R/IW
1043h | A033 | Pevna frekvence 13 0,1 Hz R/IW
1045h | A034 | Pevna frekvence 14 0,1 Hz R/IW
1047h | A035 | Pevna frekvence 15 0,1 Hz R/IW
1048h | A038 | Tipovaci frekvence 0,01 Hz R/IW
1049h | A039 | Zplsob stopu z tipovani - - R/IW
104Bh | A042 | Ruéni momentovy boost 0,1 % R/IW
104Ch | A043 | Nastaveni frekvence manual- 0,1 % R/IW
niho boostu
104Dh | A044 | Volba U/f charakteristiky - - R/IW
104Eh | A045 | Zesileni vystupniho napéti 1 % R/IW
104Fh | A046 | Zesileni napét’ové kompen- 1 % R/W
zace
1050h | A047 | Zesileni kompenzace skluzu 1 % RIW
1051h | A051 | Volba stejnosmeérné brzdy - - R/W
1052h | A052 | Frekvence stejnosmérné brzdy | 0,1 Hz R/W
1053h | A053 | Doba zpozdéni ss. brzdéni 0,1 s R/W
1054h | A054 | Sila ss. brzdéni pfi dob&hu 1 % R/IW
1055h | A055 | Doba ss. brzdéni pfi dobéhu 0,1 s R/IW
1056h | A056 | Reakce brzdy na vstup DB - - R/W
105Ah | A061 | Nastaveni horniho limitu 0,1 Hz R/IW
105Bh | A062 | Nastaveni dolniho limitu 0,1 Hz R/IW
105Dh | A063 | Frekvence skoku 1 0,1 Hz RIW
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Rogistr | Funk Tt | e | Zeone
105Eh | A064 | Sitka frekvenéniho skoku 1 0,1 Hz RIW
1060h | A065 | Frekvence skoku 2 0,1 Hz R/W
1061h | A066 | Sitka frekvenéniho skoku 2 0,1 Hz RIW
1063h | A067 | Frekvence skoku 3 0,1 Hz R/W
1064h | A068 | Sitka frekvenéniho skoku 3 0,1 Hz RIW
1068h | A071 | Volba PID regulace - - RIW
1069h | A072 | PID P zesileni 0,1 - RIW
106Ah | A073 | PID | zesileni 0,1 s RIW
106Bh | A074 | PID D zesileni 0,1 s RIW
106Ch | A075 | Méfitko PID 0,01 |- RIW
106Dh | A076 | Volba zpétné vazby - - RIW
106Eh | A077 | Obracena funkce PID - - RIW
106Fh | A078 | PID omezeni vystupu 0,1 % R/IW
1070h | A081 | Volba regulace napéti AVR 0,1 % R/IW
1071h | A082 | Volba napéti motoru 0 - 5 - - R/W
1074h | A092 | Doba rozbéhu 2 H RIW
1075h | A092 | Doba rozbéhu 2 L 0.01 s RIW
1076h | A093 | Doba dobéhu 2 H RIW
1077h | A093 | Doba dobéhu 2 L 0.01 s RIW
1078h | A094 | Volba zpUsobu pfepinani na - - R/W
rozbéh 2/dobéh 2
107Ah | A095 | Frekvence prfepnuti rozbéh 1/ 0,1 Hz R/W
rozbéh 2
107Ch | A096 | Frekvence pfepnuti dobéhu 1/ | 0,1 Hz R/W
dobéh 2
107Dh | A097 | Volba tvaru rozb&hové kFivky - - R/W
107Eh | A098 | Volba tvaru dob&hové kFivky - - R/W
1080h | A101 | Pocatec¢ni frekvence vstupu Ol | 0,1 Hz RIW
1082h | A102 | Koncova frekvence vstupu Ol 0,1 Hz R/W
1083h | A103 | Pocgateéni proud vstupu Ol 1 % R/W
1084h | A104 | Koncovy proud vstupu Ol 1 % RIW
1085h | A105 | Volba frekvence pfi nulovém - - R/W
signalu Ol
108Eh | A141 | Volba vstupu A vypoctové - - R/W

funkce
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: Funk f Rozli | Jedno | Cteni/
Registr | "o Popis Seni | tka | Zapis
108Fh | A142 | Volba vstupu B vypodtové - - R/IW
funkce

1090h | A143 | Volba vypoctové funkce - - R/W

1091h | A145 | Pridavna frekvence 0,1 Hz R/W

1093h | A146 | Volba znaménka pfidavné - - R/W
frekvence

1095h | A151 | Pocatecni frekvence 0,1 Hz R/W
potenciometru na panelu

1097h | A152 | Koncova frekvence 0,1 Hz R/W
potenciometru na panelu

1098h | A153 | Pocate¢ni hodnota 1 % R/W
potenciometru na panelu

1099h | A154 | Koncova hodnota 1 % R/W
potenciometru na panelu

109Ah | A155 | Volba frekvence pfi nulovém - - R/W
vstupu potenciometru

10A5h | b001 | Volba automatického restartu - - R/IW

10A6h | b002 | Povolena doba podpéti 0,1 s R/W

10A7h | b003 | Zpozdéni restartu 0,1 s R/W

10A8h | b004 | Chyba napajeni/podpéti béhem | - - R/W
stopu ménice

10A%9h | b005 | Pocet restartti po podpéti - - R/W

10ADh | b012 | Tepelna ochrana motoru 0,01 % R/IW

10AEh | b013 | Charakteristika tepelné ochrany | - - R/W

10B5h | b021 | Volba omezovani pretizeni - - R/W

10B6h | b022 | Uroveri omezovani pretizeni 0,01 % R/IW

10B7h | b023 | Doba dobé&hu pfi omezovani 0,1 s R/W
pretizeni

10BBh | b028 | Zdroj hodnoty urovné - - R/W
omezovani pretizeni

10BCh | b031 | Softwarovy zamek - - R/W

10CFh | b080 | Nastaveni zesileni vystupu AM |1 % R/W

10D1h | b082 | Nastaveni startovaci frekvence | 0,1 % R/W

10D2h | b083 | Nastaveni modulaéni frekvence | 0,1 kHz R/W

10D3h | b084 | Inicializa¢ni mod - - R/W

10D4h | b085 | Kéd zemé pro inicializaci - - R/W

10D5h | b086 | Prepocitaci koeficient frekvence | 0,1 - R/IW
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Registr | Funk Tont [ “ea® | Sho
10D6h | b087 | Volba tlacitka Stop panelu - - R/W
10D7h | b088 | Zpusob restartu po FRS - - R/W
10D9%h | b090 | Pomér vyuziti dynamického 0,1 % RIW
brzdéni
10DAh | b091 | Volba zpUsobu zastaveni - - R/W
10DBh | b092 | Rizeni chladiciho ventilatoru - - R/W
10DCh | b095 | Volba dynamického brzdéni - - R/W
10DDh | b096 Urgveﬁ sepnuti brzdného 1 \ R/W
spinace
10F5h | b130 | Zpomaleni dobéhu pfi pfepéti - - R/W
10F6h | b131 | Urovefi pro zpomaleni dob&hu | 1 \ R/W
10F7h | b140 | Potlageni chyby nadproudu - - R/W
10F8h | b150 | Redukce nosné frekvence pfi - - R/W
vysoké teploté
10F9h | b151 | Rychly start - - R/W
1103h | C001 | Nastaveni funkce svorky 1 - - R/W
1104h | C002 | Nastaveni funkce svorky 2 - - R/W
1105h | C003 | Nastaveni funkce svorky 3 - - R/W
1106h | C004 | Nastaveni funkce svorky 4 - - R/W
1107h | C005 | Nastaveni funkce svorky 5 - - R/W
1108h | C006 | Nastaveni funkce svorky 6 - - R/W
110Bh | CO11 | Aktivni stav svorky 1 - - R/W
111Ch | C012 | Aktivni stav svorky 2 - - RIW
110Dh | CO013 | Aktivni stav svorky 3 - - R/W
110Eh | C014 | Aktivni stav svorky 4 - - R/W
110Fh | C015 | Aktivni stav svorky 5 - - R/W
1110h | C016 | Aktivni stav svorky 6 - - RIW
1114h | C021 | Nastaveni vystupni svorky 11 - - R/W
1115h | C022 | Nastaveni vystupni svorky 12 - - R/W
1119h | C026 | Inteligentni reléovy vystup - - RIW
111Bh | C028 | Volba funkce svorky AM - - R/W
111Dh | C031 | Aktivni stav svorky 11 - - R/W
111Eh | C032 | Aktivni stav svorky 12 - - R/W
1122h | C036 | Aktivni stav reléového vystupu | - - R/W
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Registr | Funk ot | Y | Sio
1124h | C041 | Uroven signalu pfetizeni 0,01 |% R/W
1126h | C042 | Nastaveni frekvence dosazeni | 0,1 Hz RIW
pro rozbéh
1128h | C043 | Nastaveni frekvence dosazeni | 0,1 Hz R/W
pro rozbéh
1129h | C044 | Uroveri regulaéni odchylky 0,1 % RIW
112Eh | C052 | Horni limit regulované veli€¢iny | 0,1 % RIW
112Fh | C053 | Dolni limit regulované veliciny 0,1 % RIW
1138h | CO071 | Rychlost komunikace - - R
1139h | C072 | Komunikaéni kod - - R
113Bh | C074 | Komunikaéni parita - - R
113Ch | C075 | Stop bit komunikace - - R
113Dh | C076 | Chovani po chybé& komunikace |- - R/W
113Eh | CO77 | Povolena doba pferuseni 0,1 s R/W
komunikace
113Fh | C078 | Prodleva pfi komunikaci 0,1 s R
1141h | C081 | Kalibrace zesileni vstupu O 0,1 % R/IW
1142h | C082 | Kalibrace zesileni vstupu Ol 0,1 % R/IW
1144h | C085 | Nastaveni termistoru 0,1 % R/W
1145h | C086 | Nastaveni ofsetu AM 0,1 \% R/W
1148h | C091 | Povoleni debug modu - - R
1149h | C101 | Nastaveni paméti Nahoru/Dold | - - R/W
114Ah | C102 | Volba resetu - - R/W
1150h | C141 | Volba vstupu A logické funkce |- - R/W
1151h | C142 | Volba vstupu B logické funkce |- - R/W
1152h | C143 | Volba vystupni logické funkce - - R/W
1153h | C144 | Zpozdéni sepnuti svorky 11 0,1 0,1s R/W
1154h | C145 | Zpozdéni vypnuti svorky 11 0,1 0,1s R/W
1155h | C146 | Zpozdéni sepnuti svorky 12 0,1 0,1s R/W
1156h | C147 | Zpozdéni vypnuti svorky 12 0,1 0,1s RIW
1157h | C148 | Zpozdéni sepnuti vyst. relé 0,1 0,1s R/W
1158h | C149 | Zpozdéni vypnuti vyst. relé 0,1 0,1s R/W
1165h | H003 | Vykon motoru - - R/W
1166h | HOO04 | Pocet polu - - R/W
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Rogistr | Funk Tt | e | Zeone
1168h | HOOG6 | Stabiliza¢ni konstanta motoru 1 % RIW
1169h | HOO7 | Volba napéti motoru - - R/W
Pamét ové registry 1187h az 1500h jsou rezervovany.
1501h | F202 | Druha doba rozbéhu H 0,01 |s RIW
1502h | F202 | Druha doba rozbéhu L 0,01 |s RIW
1503h | F203 | Druh& doba dobéhu H 0,01 |s RIW
1504h | F203 | Druha doba dobéhu L 0,01 |s RIW
150Ah | A201 | Druhy zdroj frekvence - - RIW
150Bh | A202 | Druhé misto povelu - - R/W
150Ch | A203 | Druha zakladni frekvence 1 Hz RIW
150Dh | A204 | Druhéa maximaini frekvence 1 Hz RIW
150Fh | A220 | Pevna frekvence 0 pro druhy 0,1 Hz R/IW
motor
1511h | A242 | Hodnota ru¢niho boostu 0,1 % R/IW
1512h | A243 | Frekvence ruéniho boostu 0,1 % R/IW
1513h | A244 | Volba U/f charakteristiky - - RIW
1514h | A245 | Zesileni vystupniho napéti 1 % R/W
1515h | A246 | Zesileni napét’ové kompen- 1 - R/W
zace
1516h | A247 | Zesileni kompenzace skluzu 1 - R/W
1517h | A261 | Druhy horni limit 0,1 Hz RIW
1518h | A262 | Druhy dolnf limit 0,1 Hz RIW
1518h | A292 | Doba rozbéhu 2 H RIW
1519h | A292 | Doba rozb&hu 2 L 0.01 s RIW
151Ah | A293 | Doba dobéhu 2 H RIW
151Bh | A293 | Doba dobéhu 2 L 0.01 s R/IW
151Ch | A294 | Metoda pfepinani druhé rampy | - - R/W
151Eh | A295 | Frekvence pfepinani rozbéhové | 0,1 Hz RIW
rampy
1520h | A296 | Frekvence pfepinani dobéhové | 0,1 Hz RIW
rampy
1526h | b212 | Tepelna ochrana 2. motoru 0,1 % RIW
1527h | b213 | Tepelna charakteristika 2. motor | - - RIW
1528h | b221 | Mod omezovani pretizeni 2. - - RIW
motor
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Regist | Funk Tont | e | Zeone
1529h | b222 | Uroven pfetizeni 2. motor 0,01 % R/IW
152Ah | b223 | Dob&hova rampa pfi 0,1 s R/W
omezovani pretizeni 2. motor
152Bh | b228 | Volba zdroje hodnoty - - R/W
omezovani pretizeni
1531h | C201 | 2. nastaveni funkce svorky 1 - - R/W
1532h | C202 | 2. nastaveni funkce svorky 2 - - R/W
1533h | C203 | 2. nastaveni funkce svorky 3 - - R/W
1534h | C204 | 2. nastaveni funkce svorky 4 - - R/W
1535h | C205 | 2. nastaveni funkce svorky 5 - - R/W
1536h | C206 | 2. nastaveni funkce svorky 6 - - R/W
1539h | C241 | 2. nastaveni Grovné signalu - - R/W
pretizeni
1540h | H203 | 2. nastaveni vykonu motoru - - R/W
1541h | H204 | 2. nastaveni poctu pold motoru | - - R/W
1543h | H206 | Stabiliza¢ni konstanta 2. motor | 1 % R/W
1544h | H207 | Volba napéti 2. motor - - R/W

Pozn.: K dosazeni odpovédi SJ200-2 snizte prosim adresu
pamét ového registru o 1. Napfiklad pfi zadosti o data z registrd

100Eh az 100Fh, v tom pfipadé vzkaz, specifikuje startovni adresu
jako 100Dh.
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Dimenzovani vodi¢a a pojistek

; Zapojeni Doporuce
Vykon o poJ P o
motoru Typ ménice Silové Signalové ne

KW SJ200- vodice vodice pojistky

mm2 mm2 gG 600V

0.2 002NFEF/NFU | 1,3 0,14 az 0,75, | 10A

pro
0.4 004NFEF/NFU analogové

vstupy a
0,55 005NFEF vystupy

pouzit
0,75 007NFEF/NFU | 2,1 stinény kabel "5y
1,1 007NFEF/NFU
1,5 011NFEF 33 20A 1f.

15A 3f.
22 015NFEF/NFU |53 30A 1f.
20A 3f.

3,7 022NFEF/NFU |33 30A
55 037LFU 53 40A
75 055LFU 8.4 50A
0,4 004HFEF/HFU |13 3A
0,75 007HFEF/HFU 6A
15 015HFEF/HFU 10A
22 022HFEF/HFU
3,0 030HFEF 2,1 15A
4,0 040HFEF/HFU
55 055HFEF/HFU | 3,3 20A
75 075HFEF/HFU 25A

Pfi zapojovani musi byt pouzito schvalenych kabelovych koncovek.
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Nékteré praktické poznamky k nastaveni a provozu:

1. Nastaveni ménice:

PFi kazdém nastaveni ménice je tfeba urcit odkud budeme zadavat
frekvenci (A001) a odkud budeme davat vykonny povel k chodu
(A002). Tovarni nastaveni je povel ze vstupnich svorek ménice
(PCS-1)a zadavani frekvence z napét ového vstupu O.Dale je
nutno v kazdém pfipadé nastavit tepelnou ochranu motoru dle
Stitku motoru v parametru b12. Je také vhodné nastavit rozsah
otacek, zejména omezit jej smérem doll, nebot” motory s viastni
ventilaci se pfi nizkych otackach prehfivaji. Obvykle by se pfi
plném zatizeni nemél motor provozovat pod 15 Hz, delSi chod pod
10 Hz neni bez ciziho chlazeni mozny. Napf. pro vstup O je
vhodné nastavit dolni frekvenci v AO11 a horni frekvenci v A012.
Hodnotu ruéniho momentového boostu A042 doporucujeme snizit
na 3 %. Po ukonéeni nastaveni parametr( je nutno nalistovat
obsah parametru monitoru (obvykle D001-frekvence), ktery
chceme zobrazovat a zadat STR, jinak nedojde po znovuzap-
nuti napajeni k tomuto zobrazeni.

2. Nastaveni vektorového rezimu

Ve vétsiné pripadl staci nastavit vykon motoru v HO03 a pocet
poélu v HOO4. Pokud je zvySeny proudovy odbér (zejména pfi
frekvencich do 15 Hz), je nutno snizit hodnotu boostu A042 na 3,
popf. snizit vykon motoru v HO03. Pokud je nedostate€ny moment
pfi nizkych otackach, zvyste hodnotu napét’ové kompenzace
A046. Pokud dochazi k poklesu otacek se zatizenim, zvyste hod-
notu kompenzace skluzu A047. Pfi narustu otacek se zatézi
snizte.

3. Chybova hlaseni

Pokud dochazi opakované k nadproudtm (E1 - E4), je nutno v
kazdém pfipadé odstranit pficinu (odstranit mechanickou zavadu,
prodlouzit rozbéhovou rampu). Pfi ¢astém opakovani této chyby
mUze dojit k poskozeni méni¢e. Pokud dochazi k této chybé pfi
kazdém spusténi i pfi odpojeném motoru, je ménic vadny.

V pfFipadé pretizeni motoru E5 je nutno prohlédout zafizeni, zda
neni mechanicky zablokovano, popf. zkontrolovat stav motoru.
Muze byt také zpusobena chybnym nastavenim ménice (obvykle
je chybné nastavena zakladni frekvence A003).

Prepéti E07 je typickou chybou u brzdénych zatéZi. Resenim je
prodouzeni dobé&hové rampy F003, pokud to z technologickych
ddvodud neni mozné, je nutno pouzit brzdny odpor.

Chyba podpéti E9 je béZnou chybou pfi vypadku a kolisani sité,
neni nijak nebezpecna.
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