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BEZPECNOST

Nez budete instalovat a provozovat, pfectéte si pozorn€ tuto pfirucku a vSechna upozornéni vztahujici
se k ménici, abyste méli nejlepsi vysledky s méniCem frekvence fady SJ100. Nasledujici pokyny
dodrzuje presné. Udrzujte piirucku pristupnou pro rychlé nahlédnuti.

Definice a Symboly

Bezpecnostni pokyny (zpravy) jsou uvadény se symboly ostraZzitosti pfi nebezpeci a signalnimi slovy:
VYSTRAHA nebo VAROVANI. Kazdé signalni slovo ma v této pfirucce nasledujici vyznam:

/ Tento symbol znamena nebezpecné vysoké napéti. Je pouzit, aby
é vyvolal Vasi pozornost na polozky nebo operace, které by mohly byt
B nebezpecné Vam nebo jinym osobam pracujicim s timto zafizenim.

7\ Toto je bezpe€nostni symbol ostrazitosti. Symbol je uzit k vyvolani
/ ' ‘ Va$i pozornosti na polozky nebo operace, které mohou byt
; -’ nebezpecné pro Vas nebo jiné osoby pracujici s timto zafizenim.
Prectéte si tyto zpravy a dodrzujte tyto pokyny peclive.

N\ VYSTRAHA VYSTRAHA
( | Indikuje potencialné nebezpecnou situaci, kterd, jestlize se ji
N nevyhneme, mlize mit za nasledek vazné zranéni nebo smrt.
o\ VAROVANI VAROVANI
/ | Indikuje potencidlné nebezpecnou situaci, ktera, jestlize se ji

nevyhneme, mize mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni nebo
vazné poskozeni vyrobku.

Zalezitosti oznadené ! VAROVANI mohou, jestlize se jim
nevyhneme, vést k vaznym nasledkim v zavislosti na situaci.
Dilezité zalezitosti jsou popsany v VAROVANI (jako pii
VYSTRAHA), proto se presvédéte, zda jsou plnény.

POZNAMKA POZNAMKA: Poznamky oznalujici oblast nebo subjekt zvlastni
pozornosti, zddraziuji bud schopnosti vyrobku nebo vSeobecné
chyby pfi ovladani a drzbé.

/'\ NEBEZPECNE VYSOKE NAPETI

Zarizeni pro fizeni motoru a elektronicky kontrolér jsou pfipojeny na nebezpecna sitova napéti. Kdyz
provadime servis pohonu nebo elektronického kontroléru mohou byt vystaveny soucastky s kryty nebo
vycnélky na potencial napéti sit€ nebo vyse. Zvlastni pozornost by méla byt vénovana na ochrané proti
urazu elektrickym proudem.

Stljte na izolované podlozce a pracujte jen jednou rukou, kdyz kontrolujete soucéasti. Vzdy pracujte
jesté s jednou osobou, pro ptipad vzniku nouzového stavu. Odpojte napajeni nez budete kontrolovat
zafizeni nebo provadét udrzbu. Piesvédcte se, Ze zafizeni je dobfe uzemnéno. Oblecte si bezpecnostni
rukavice, kdykoliv pracujete s elektronickym kontrolerem nebo elektronickym zafizenim pro rotacni
pohony.



PREDBEZNA VAROVANI

VYSTRAHA: Toto zafizeni by mélo byt instalovano, nastaveno a servis by mél byt
provadén kvalifikovanym udrzbaiskym elektrotechnickym persondlem seznamenym
s konstrukei a provozem a s nebezpe€imi, kterda mohou zplsobit télesné zranéni.

VYSTRAHA: Uzivatel je odpovédny, aby zajistil, Ze viechny pohanéné stroje, pohanéné
pohyblivé mechanizmy nedodavané HITACHI, Ltd. a zpracovatelské linky, jsou schopny
bezpecného provozu pii aplikaci frekvence o velikosti 150 % maximalné zvolené
frekvence na stfidavy motor. Pokud uvedeny pozadavek neni splnén, mize to mit za
nasledek zniceni zafizeni a zranéni personalu v ptipadé, Ze by nastala porucha.

VYSTRAHA: Pro ochranu instalujte proudovy chranié s velkymi piipustnymi
vysokofrekvenénimi proudy, aby nedochdzelo k nespravnému vybaveni. Ochrana proti
zemnimu spojeni neni navrZena pro ochranu osob.

VYSTRAHA: NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. ODPOJTE
NAPAJENI DRIVE NEZ ZACNETE PRACOVAT S RIZENIM.

.

VAROVANI: Tyto pokyny by mély byt preéteny a jasné pochopeny pied praci se
zafizenimi fady SJ100.

VAROVANI: Dobré uzemnéni, odpojovaci piistroje a jina bezpeénostni zafizeni a jejich
umisténi jsou na odpovédnosti uzivatele a nejsou zajistovany Hitachi, Ltd.

VAROVANI: Zajistdte tepelnou ochranu motoru, ktera v piipadd pretizeni odpoji méni¢
nebo piehiaty motor.

VAROVANI: NEBEZPECNE VYSOKE NAPETI EXISTUJE DOKUD SIGNALKA
NAPAJENI SVITI.

VAROVANI: Otacejici se hiidele a elektrické potencialy nad urovni potencialu zemé
mohou byt nebezpecné. Proto se prisné doporucCuje, aby vSechny elektrické prace
odpovidaly narodnim elektrotechnickym normam a piedpisim. Instalace, zapojeni a
udrzba by mély byt provadény kvalifikovanym persondlem. Vyrobcem doporucené
testovaci procedury, obsazené v uzivatelské pfirucce by mély byt dodrzovany. Vzdy
odpoijte elektrické napéti pred praci na jednotce.

VYSTRAHA: Toto zafizeni ma velké tinikové proudy, a proto musi byt trvale (pevné)
tvrd¢ spojeno se zemi dvéma nezavislymi kabely.
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\ MOTORY

| a) Motory tfidy I musi byt spojeny s ochranou zemni cestou s nizkym odporem
(< 0,1 Ohmt)

b) Kazdy motor musi byt vhodné naddimenzovan

¢) Motory mohou mit nebezpecné otacivé ¢asti, v takovém piipadé musi byt zajisténa
vhodnd ochrana

\ VAROVANI

! Obvody signalizace poruchy mohou mit nebezpeéné zivé napéti, i kdyz ménic je odpojen.
V takovém piipadé, kdyz odklopite ¢elni kryt kvtili udrzbé nebo inspekci se piesvédcte, ze
napajeni obvodu signalizace je uréit¢ odpojeno.

T

o\ VAROVANI
| Nebezpecné (hlavni) svorky pro jakykoliv dotyk (motor, stykac, filtr atd.) musi byt pii
konec¢né instalaci nepiistupné.

AN VAROVANI
' « Toto zatfizeni by mélo byt instalovano v rozvadéci s krytim IP54 nebo v ekvivalentnim
( “  (viz EN0529). Koneéna aplikace musi byt v souladu s BS EN60204-1 (viz uzivatelska
piirucka str. 4-1 a 4-2) vhodné doplnéno.

N VYSTRAHA
' . Ukonceni kabelaze musi byt spolehlivé upevnéno ve dvou nezavislych bodech. Pouzijte

koncovky s upevnénim kabelu (viz obrazek dole) nebo kabelové ucpavky, kabelové
koncovky, atd.
Cuorka Fodpora kabelu
Kahel

VAROVANI

Vstupni napajeci sit’ méni¢e musi byt vybavena 2-pélovym odpojovacim zatizenim. Navic
musi byt vybavena na vstupu do ménice ochrannym zafizenim dle smérnic IEC947-
1/IEC947-3. (Data ochrannych zafizeni: viz str. 5-8)

r
l_/\
L

Vvse uvedené instrukce, spolu s jakvmikoliv jinymi pozadavky objasnénymi v této prirucce,
musi bvt splnény, aby se splnily poZadavky na nizkonapétova zarizeni LVD.

III




PiedbéZna upozornéni pro EMC (Elektromagnetickou kompatibilitu).

Je pozadovano splnit EMC smérnici (89/336/EEC), kdyz pouzivame ménic¢e SJ100 v zemich Evropské
unie. Nasledujici pozadavky by mély byt dodrzeny, aby bylo vyhovéno EMC smérnici a abychom byli
v harmonii s normou.

N VYSTRAHA
/ ' . Toto zafizeni by mélo byt instalovano, nastavovano a servis by mél byt provadén

¢ kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci a provozem zafizeni a nebezpe¢imi,
ktera vyvolava. Nedodrzeni této pfedbézné vystrahy miiZze mit za nasledek télesné zranéni.
1. Vykonové napajeni ménica SJ100
1) Odchylky napéti + 10 % nebo méné
2) Nevyvazenost napéti + 3 % nebo méné
3) Odchylky frekvence + 4 % nebo méné
4) Zkresleni napéti THD = 10 % nebo méné
2. Instalace
1) Pouzijte filtr navrzeny pro fadu SJ100
3. Zapojeni
1) Mezi ménic¢em a motorem je pozadovan stinény kabel a jeho délka by méla byt kratsi
nez 50 m.
2) Aby se vyhoveélo pozadavkiim EMC nosna frekvence musi byt nastavena na méné nez
5 kHz.
3) Oddélte vodice hlavnich obvodt od vodict signalovych a fidicich.
4 Pozadavky na okoli:

Kdyz pouzijete filtr, dodrzujte nasledujici podminky:
1) Teplota okoli: - 10 az + 40 °C
2) Vlhkost: 20 az 90 % relativni vlhkosti (bez rosné kondenzace)
3) Vibrace: 5,9 m/s* (0,6 g) 10 - 55 Hz
4) Umisténi: 1000 metrit nebo mensi vyska nad hladinou mote, vnitini prostiedi (bez
korozivnich plynt a prachu).
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1. BEZPECNOSTNi PREDBEZNA VAROVANI

1. Instalace

N

1 VAROVANI

/
(

Presvédcte se, Ze jednotku instalujete na nehotlavy material, napt. kov.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Presvédcte se, ze v blizkost nejsou zadné hotlavé materidly. Jinak vznika
nebezpeci pozaru.

Zajistéte, aby zadné cizorodé latky se nedostaly do jednotky, napft.
kousky dratt, struska po svafovani, kovové zbytky, prach, atd.

Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Presvédcte se, ze misto instalace je schopno unést vahu dle specifikace.
Jinak miize spadnout a vznika nebezpeci zranéni.

kterému nechybi zadné ¢asti.

Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Presvédcte se, ze jednotku instalujete v mistnosti, kterd neni vystavena
pfimému slune¢nimu svétlu a je dobie vétrana. Vyhybejte se prostfedim,
ve kterych mize byt vysoka teplota, vysoka vlhkost nebo kde dochazi k
rosné kondenzaci, jakoz i mistim praSnym, s korozivnimi plyny,
znec€isténymi chladici kapalinou, solemi, atd. Jinak vznika nebezpeci
poZaru.

Presvédcte se, ze povrch stény je z nehoflavého materialu jako je
napiiklad plech.

Presvédcte se, ze instalujete a provozujete meénic, ktery neni poskozeny, a

2. Zapojeni

>
{ * U VYSTRAHA

Pouzijte médéné vodice pro teplotu 60/75 °C nebo ekvivalentni.
Zatizeni s nizkym krytim.
Zapojeni obvodu tiidy 2 s vodici tiidy 1 nebo ekvivalentnimi.

Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vice nez 5000 A,
240 V maximaln¢ (u modeld N nebo L).

Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vice nez 5000 A,
480 V maximalné (u modelt H).

Presvédcte se o dobrém uzemnéni jednotky jinak vznika nebezpeci urazu
elektrickym proudem a nebo pozaru.

Zapojovaci prace by méli provadét kvalifikovani elektromechanici.

Jinak je nebezpeci urazu elektrickym proudem a nebo pozaru.

Provadéjte zapojovani az se presvédcite, Ze vykonové napajeni je
vypnuto. Mohlo by zptisobit Graz elektrickym proudem anebo pozar.

Se zapojovanim zacnéte az po mechanické instalaci jednotky. Jinak
vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem a nebo zranéni.

N
7

...... str. 5-1

...... str. 5-1

...... str. 5-1

...... str. 5-1

...... str. 5-1
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PO .
/' VAROVANI

Presvédcte se, Ze napajeci napéti je:

1-tfazové/3-tazové 200 az 240 V, 50/60 Hz (do 2,2 kW)
3-fazové 200 az 240 V, 50/60 Hz, (Nad 2,2 kW)
3-fazové 380 az 460 V, 50/60 Hz (0,4 +~ 4 kW)

PresvédcCte se, Ze nenapajite jednofazove trifazovy typ.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Presvédcte se, ze nepfipojujete stiidavé napajeni na vystupni svorky
U, V, W)
Jinak je nebezpeci zranéni a nebo pozaru.

VSTUPY VYSTUPY
w o (T1) (T2) (T3)
Ll 2 13 U v w
E i i Pozn:
iy L1, N: Jednofazové 200 az 240 V, 50/60 Hz
P _ I' I L1, L2, L3: Trojfazové 200 az 240 V, 50/60 Hz
e ittt S " 4 /,! Trojfazové 380 az 460 V, 50/60 Hz
Vykonové

napajeni

Dotahujte Srouby piedepsanym utahovacim momentem. Zkontrolujte, ze
nebyly ztraceny zadné Srouby.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Poznamky pro pouzivani proudovych chranic¢i v napéjeni

Menice frekvence s CE-filtry (RFI-filtry) a stinéné kabely k motoru, maji
vysoké zemnici inikové proudy. Zejména v okamziku zapnuti mohou
zpusobit nespravnou aktivaci chranice. ProtoZe je usmériiovac na vstupu
menice frekvence, miiZze nastat vypnuti chranice v disledku stejnosmérné
slozky proudu.

Meélo by se dodrzovat nasledujici: Jen kratkodob¢ by mél byt pouzit
nezavisly a na pulzni proud citlivy proudovy chrani¢ s vysokym aktiva¢nim
proudem.

Jiné komponenty by mély byt chranény druhym chranic¢em.

Proudovy chrani¢ na vstupu ménice frekvence neni absolutni ochranou proti
pfimému dotyku.

Presvédcte se o dimenzovani pojistek (ve stejné fazi jako napajeni
ménice) pro ovladaci obvody.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Presvédcte se, ze privody k motoru proudové chranice, stykace maji
jmenovité hodnoty odpovidajici motoru.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.
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3. Rizeni a provoz

N

(7 VYSTRAHA
' Zapinejte napdjeci nap€ti az po uzavteni ¢elniho krytu. e str. 6-1
¢ 7 2 Po dobu napajeni neotvirejte ¢elni kryt. Jinak vznika nebezpeti tirazu
elektrickym proudem.

PN L . L str. 6-1
P | Neovladejte spina¢e mokryma rukama.

) " Jinak vznikd nebezpeci urazu elektrickym proudem.

N o o o o e str. 6-1
Y/ ! Kdyz je méni¢ napajeny, nedotykejte se svorek ménice, i kdyZ pohon
- stoji.

Jinak vznika nebezpeci tirazu elektrickym proudem.

PN ) .. L ) . L e str. 6-1
// ! Je-li zvolen rezim restartu, miize dojit k ndhodnému startu po zastaveni str.8-11
" " nasledkem poruchy. NepfibliZujte se ke stroji. (Zajistéte, aby stroj

byl navrzen tak, ze bezpe¢nost obsluhy bude zajisténa i pii restartu.)
Jinak vznika nebezpeci zranéni.
' I kdyZ napajeni je kratkodob¢ vypnuto miize nastat restart po obnoveni str.6-1
¢ %~ napajeni, kdyz povel k chodu trva, Je-li to nebezpeéné pro persondl,
zapojte obvody tak, aby, nedochazelo k restartu po obnoveni napajeni.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.
/ B . Tlacitko stop na ménici je aktivni, jen kdyz na tuto funkci bylo
nastaveno. Tlacitko nouzového stopu musi byt zvlast’.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.
' Pokud byl dan povel k chodu, po resetu poruchy dojde nahle k restartu. =" str. 6-1
T v . 9 . str.7-12
Provéite, ze resetuje poruchu az po zruseni povelu chodu.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.

A\ . . e . . C i e str. 6-1
VA Nedotykejte se vnitiku napéajeného ménice nebo nestrkejte do néj draty.

' ~ Jinak vzniké nebezpeci urazu elektrickym proudem a nebo pozaru.

A\ ) . o ) e str. 7-4
/ ! . Je-li zapnuto napdjeni pfi signalu k chodu, motor se za¢ne tocit, coz je

- nebezpecné. Pied zapnutim napajeni se presvédéte, Ze neni povel k
chodu.
' ...... str.8-27

Je-li tlacitko Stop net¢inné, stlaceni stop nezrusi chod ani poruchu.

A b Presvédcte se, ze nouzovy stop je zajistén oddelené. Je-li jako misto
' ~  ovladani zvolen digitalni panel ménice, volba neucinnosti stop je
neplatna.
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N

/1 VAROVANI

Chladi¢ ménice bude mit vysokou teplotu. Nedotykejte se ho.
Jinak vznika nebezpeci popaleni.

Provoz pti vysoké nebo nizké rychlosti miize byt v méni¢i snadno
nastaven. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v pracovnim rozsahu
motoru a stroju.

Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Je-1i motor provozovan na frekvenci vyssi nez je standardni nastaveni
(50 Hz/60 Hz), zkontrolujte rychlost motoru a stroje s jejich vyrobcem a
teprve poté ho provozujte.

Jinak vznika nebezpeci poskozeni stroje.

Provéite nasledujici body pted a béhem zkusebniho chodu.
Jinak je nebezpeci poskozeni stroje.

e Nebyla propojka mezi svorkami +1 a + odstranéna?

e Je smér otaCeni motoru spravny?

e Byly otacky a zobrazovani frekvence spravné?

Vznikl v motoru nenormalni hluk nebo vibrace?

4. Udrzba, inspekce, nahrada soucasti

N

/v VYSTRAHA

AzZ po uplynuti vice nez 5 minut po vypnuti napajeni provadéjte udrzbu a
inspekeci.
Jinak vznika nebezpeci tirazu elektrickym proudem.

Ujistéte se, Ze jen kvalifikovany personal bude provadét drzbu, inspekci
a nahradu soucasti. (Pfed zahajenim prace odstraiite kovové predméty z
Vasich pracovnikil (naramkové hodinky, naramky, atd.)

(PresvédcCte se, Ze pouzivaji nastroje chranéné izolaci.)

Jinak vznika nebezpeci Grazu elektrickym proudem a nebo zranéni.

~

/1 VYSTRAHA

Kdyz rozpojujete kontakty, neupust'te vodice. (Vodice pro chladici
ventilator a pro desku logiky.)
Jinak vznika nebezpec¢i pozaru zplisobeného zkratem anebo zranéni.
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5. Jiné

N

/! vystraHA
| Nikdy nemodifikuj jednotku.
‘ Jinak je nebezpeci urazu elektrickym proudem anebo zranéni.
/! VAROVANI
Y/ | Zkous$ka priloZenym napétim a méreni izolacniho odporu (megger tests) jsou
) provadény pied expedici jednotky, takZe neni tfeba provadét tyto zkousky pred
provozovanim.
| Nerozpojujte vodi¢e nebo konektory, kdyZ je méni¢ napajen. Neméiite signaly béhem
o chodu.

Nestopujte chod vypnutim stykace na primarni nebo sekundarni strané ménice.

Proudovy
chrani¢ S1 Meni¢
” :_ - ‘: frekvence 52
Vykonové )
napéjen —0 O—N——o\o—— II:;(LI) ¥;% ——o
/ L3(N) T3(W)
Start a stop ($patny piiklad)

Start a stop (Spatny piiklad) ]
FW

K
P24|
Start a stop (spravny piiklad) |

Kdyz doslo ke kratkodobé ztraté napajeni, a jestlize byl dan povel k chodu, potom
jednotka mize restartovat, kdyz porucha napajeni skonci. Je-li mozné, Ze tato situace

r1s1r

nepfipustily restart po obnoveni napajeni. Jestlize pouzivate modul dalkového ovladani a
byla zvolena funkce restartu, zptsobi to téz automaticky restart, byl-li dan povel k chodu,
proto bud’te pozorni.
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1 VAROVANI

/

N
\

7 !
(

Nezapojujte kompenza¢ni kondenzatory nebo bleskojistky mezi vystupni svorky
ménice a motor.

Proudovy [:
chrani¢ Ménie
:'_: frekvence
Vykonové 5 & Bleskopojistka
napajeni — © o—mi E(Ll) %% @ hhpl

L3(N) T3(W)

—

~

| Kompenzaéni kondenzatory

Presvédcte se o uzemnéni zemnici svorky, @ .

Kdyz provadite inspekci jednotky, vypnéte napijeni a cekejte 5 minut neZ oteviete
kryt.

FILTR PREPETI NA SVORKACH MOTORU (PRO 400 V- TRIDU)

V systémech pouzivajicich ménice s fizenim napéti impulzné - $itkovou modulaci (PWM)
prepéti zpisobené konstantami kabelu jako je délka kabelu (zejména, kdyz vzdalenost
mezi méni¢em a motorem je vice nez 10 m) a zplisob ulozeni kabelu, mohou nastat na
svorkach motoru. Je k dispozici filtr tfidy 400 V potlacujici tato piepéti. Objednejte ho.

OCHRANA PROTI RUSENI INTERFERENCI Z MENICE.

Mé¢nic¢ pouziva mnoho polovodic¢ovych spinacich prvki jako jsou tranzistory a IGBT.
Proto rozhlasové ptijimace a méfici pristroje umisténé blizko ménice jsou vystaveny
ruseni interferenci.

Ptidani EMI filtru na vstupni strané ménice také snizuje ruSeni jinych zatizeni po vodiCich
napajeni.

Chraiite piistroje pted chybnym provozem v dasledku ruseni interperenci. Mély by byt
instalovany dostate¢né daleko od ménice. Uginné je téZ stinit celou strukturu ménide.
Poznamenejme, ze vnéjsi vyzarované ruSeni z napajeci sité mize byt minimalizovano
zapojenim EMI-filtru na primarni stranu ménice.
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1 VAROVANI

/

== m—————- , Uzemnéna trubka nebo

1 stinény vodic¢ Méni¢
/ : / EMC-Filtr frekvence
(o3
0 2 L —
k- X R1 R2 L1(L1) TI(U)
2 % ! s1 s2 L2 T2(V)
1 —T T2 L3(N) T3(W)

1=}
1
\ Rl,_tfem' Uzemnéna | @

1 kostra

: N

Kompletni stinéni realizované = Uzemnéni
kovovym rozvadécem, uzavienym
pultem, atd. s co nejkratSimi spoji

Vykonovy
zdroj

Vykonovy
zdroj

Dalkovy

ovlada¢

Vlivy rozvodné sit€¢ na ménic
V piipadech niZze uvedenych jsou vyvolany u ménict pro vseobecné pouziti velké
proudové $picky tekouci na primarni napdjeci stran€, nékdy ni¢ici usmérnovaci modul.
Kdy?z je takova situace predvidana, nebo zdrojové zafizeni musi byt vysoce spolehlivé,
instalujte stfidavou tlumivku mezi napajeci sit’ a menic.
(A) Faktor nevyvazenosti napajeci sité je 3 % nebo vyssi.
(B) Zdanlivy vykon napéjeci sité je nejméné 10 x veétsi nez vykon ménice

(a zdanlivy vykon napéjeni je 500 kVA nebo vice).
(C) Jsou ocekavany nahlé zmény v napajeni.

Priklady:

(1) Nekolik ménict je propojeno kratkou sbérnici.

(2) Tyristorovy usmérnova¢ a meénic frekvence jsou propojeny kratkou sbérnici.
(3) Instalované kompenzacni kondenzatory spinaji a rozpinaji.

V ptipadech (A, (B), (C) doporucuje instalovat stfidavou tlumivku s 3 % ubytkem napéti
pfi jmenovitém proudu, s respektovanim napajeciho napéti.

KdyzZ nastane porucha EEPROM (E8), zkontrolujte znovu nastavené hodnoty.

KdyzZ nastavime rozpinaci kontakt pro povel chodu vpied [FW] nebo vzad [RV],
méni¢ bude startovat automaticky. NepouZivejte rozpinaci kontakty pro tyto funkce.

OBECNA VAROVANI

Na vSech obrazcich v této knize. kryty a bezpe¢nostni prvky jsou nékdy otevieny,
abychom popsali detaily. KdyZz je vyrobek provozovan, ujistéte se, ze kryty a bezpe¢nostni
prvky jsou umistény na svém piivodnim misté a provozujte meénic v souladu s touto
priruckou.
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[ 2. INSPEKCE PO VYBALENI

Pted instalaci a zapojenim zkontrolujte nasledujici:

e Ujistéte se, ze nedoslo k Zzadnému poskozeni béhem dopravy jednotky

e Po vybaleni jednotky se pfesvédcte, ze balicek obsahuje jeden ménic a jednu uzivatelskou piirucku
v angli¢ting a jednu uzivatelskou pfirucku v ¢esting.

e PresvédCte se, Ze vyrobek je ten, ktery jste si objednali zkontrolovanim Stitku na boku jednotky.

Oznaceni typu (Ptiklad pro SJ100-004HFE)

Vykon pouzitého motoru

Vstupni jmenovité hodnoty

Frekvence
Napéti
Pocet fazi
Proud

Input/Entree: 50,60Hz V 1Ph A

Frekvence

Vystupni jmenovité hodnoty Napé&ti

Jmenovity proud

Vyrobni ¢islo, datum, atd.

\ HITACHI
Model : SJ100-004NFE
HP/KW :1/2/0.4

50.60Hz 380-460 V3Ph 2.6
Output/Sortie: 1-360Hz 380-460 V 3Ph 1.5 A

MFEGNo.  R6IT1234580001  Date: 9806
Hitachi. Ltd. MADE IN JAPAN NE16452-9

JestliZe objevite jakykoliv problém, kontaktujte Vaseho prodejce ihned.

Nazev fady

HEES:

| Popis modelu ménice |

i

¢islo verze (-, 1,2 ...)

oblast distribuce
(E: Evropa, U: USA)

Typ struktury
(F: s digitalnim panelem)

Vstupni napajeci napéti

(N: 1-fazové nebo 3-fazové tiidy 200 V)
(H: 3-fazové tidy 400 V)

(L: 3-fazové tridy 200 V)

Vykon pouzitelného motoru (4 - poélového, [kW])

001:0,1 kW 007:0,75 kW 022:2,2 kW
002:0,2 kW 011:1,1 kW 030:3,0kW
004:0,4 kW 015:1,5kW  037:3,7kW
005:0,55 kW 040 : 4,0 kW
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[ 3. VZHLED A NAzVY CASTI ]

Kryt tlaéitek

Panel ovladani
Sériové rozhrani RS422
(Ptipojeni dalkového ovladani
N DOP)

Plast
Ptipojeni ochranného vodice
PE (Srouby M4)

Chladi¢

Tlac¢itka pro  programovani
meéni¢e a svorkovnice fizeni
jsou pod krytem tlacitek. Pii
programovani, jakoz 1 pfi
zapojovani svorkovnice fizeni,
musi se kryt tlacitek odklopit.

Sroub

Svorkovnice tizeni

Pti zapojeni svorkovnice
vykonovych obvodi a relé
hldseni poruchy je tieba
uvolnit Sroub a odklopit
panel ovladani.

Rel¢ hlaseni poruchy

Sériové rozhrani RS422
(Ptipojeni dalkové)

Kryt svorek

Svorkovnice vykonovych obvodl
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Panel ovladani

Sroub

Plast’

Chladi¢

Ptipojeni ochranného
vodice PE (Srouby M4)

Kryt tlagitek

Sériové rozhrani RS422
(Ptipojeni dalkového ovladani)

Ventilator

Tlacitka pro  programovani
méniCe a svorkovnice fizeni
jsou pod krytem tlacitek. Pfi
programovani, jakoz pti
zapojovani svorkovnice fizeni,
musi se kryt tlacitek odklopit.

Svorkovnice fizeni

P1i zapojeni svorkovnice
vykonovych obvodi a relé
hlaseni poruchy je tieba uvolnit
§roub a odklopit panel ovladani.

Rel¢ hlaseni poruchy

Sériové rozhrani RS422
(Ptipojeni dalkového
ovladani)



INSTALACE

N

/1 VAROVANi

Presvédcte se, Ze instalujete jednotku na nehotlavy material, napt. kov.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

PresvédcCte se, ze cokoliv hoflavého neni v blizkosti.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.

Zajistéte, aby cizorodé latky jako jsou odfezky dratu, struska po svateni, zbytky kovi,
vodice, prach, atd. se nedostaly do ménice.
Jinak je nebezpeci pozaru.

Presvédcte se, ze instalujete na misto, které unese vahu specifikovanou dale.
Jinak méni¢ muZze spadnout a vznika nebezpeci zranéni.

Presvédcte se, ze instalujete na kolmou sténu, ktera neni vystavena vibracim. Jinak mutize
spadnout a vznika nebezpeci zranéni.

Ujistéte se, Ze neinstalujete a neprovozujete menic, ktery ma poskozené Casti anebo
kterému nékterému ¢asti chybi.

Presvédcte se, Ze instalujete v mistnosti, kterd neni vystavéna pfimému slune¢nimu zafeni,
a ktera je dobfe vétrana. Vyhybejte se prostfedim s vysokou teplotou, vysokou vlhkosti
nebo s rosnou kondenzaci, jakoz i mistim prasnym, s korozivnimi plyny, vybusnymi
plyny, hoflavymi plyny, znecisténymi chladici kapalinou, solemi, atd.

Jinak vznika nebezpeci pozaru.
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Me¢ni¢ by mél byt montovan vertikalné na nehoflavou sténu, abychom piedchazeli ptehtati a pozaru.
Presvédcte se o volnych prostorech kolem ménice pro umoznéni pratoku vzduchu.

Toto zatfizeni by mélo byt umisténo v kryti IP54 nebo ekvivalentnim.

Cizi predméty by nemély padat do ménice zejména vodivé kousky, které mohou zpiisobit nejen
nespravnou funkci a poskozeni, ale predstavuji nebezpeci elektrické a pozarni.

o

N\
I 10cm nebo vice Proud vzduchu §

Sténa

o

10cm nebo vice

A\ N AN\
Instalujte méni¢ vertikalné. Neinstalujte ho na podlahu A Presvédcte se, ze povrch stény je
nebo horizontalné nehotlavy, napt. z ocelového plechu.

Zakryjte vSechny ventila¢ni otvory v ménici béhem instalace, aby cizi pfedméty nespadly do ménice.
Presvédcte se, Ze jste odstranili tyto kryty pfed zahdjenim provozu.

Horni kryt

Ventila¢ni otvory
(z obou stran)

Zkontrolujte, Ze teplota okoli je v rozmezi - 10 az 40 °C. Pokud je teplota 50 °C, nastavte nosnou
frekvenci na 2,1 kHz nebo méné, snizte jmenovity proud na 80 % nebo méné¢ a odstraiite horni kryt.

Vyssi teplota okoli zkracuje zivotnost zafizeni. Je-li n¢jaké horké zatizeni v blizkosti ménice, postavte
ho co nejdale od ménice.

Kdyz je méni¢ instalovan do rozvadéce nebo do skiing, teplota okoli ménic¢e by mohla byt vysSe nez je
jmenovita hodnota. Uvazujte s ventilaci a uvolnénim mista kolem ménice. Z bezpecnostnich diivodi
¢elni kryt by mél byt uzavien a neotvirejte ho béhem provozu. Dle bezpecnostnich pozadavkd,
konecna aplikace musi byt v souladu s BSEN 602 04-1.
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ZAPOJENI

I
\

/1 VYSTRAHA

Pouzivejte jen vodice pro teplotu 60 / 75°C nebo ekvivalentni.

Zatizeni je otevieného provedeni.

Obvody ttidy 2 propojujte vodici tfidy 1 nebo ekvivalentnimi.

Vhodné pro pouziti v siti s maximalnim vystupnim proudem 5000 A symetrické efektivni
hodnoty, 240 V maximaln¢, pro modely oznacené N nebo L.

Vhodné pro pouziti v siti s maximalnim vystupnim proudem 5000 A symetrické efektivni
hodnoty, 480 V maximalné, pro modely oznacené H.

Presvédcte se, ze jednotka byla uzemnéna.
Jinak vznika nebezpeci tirazu elektrickym proudem anebo pozaru.

Zapojovaci prace by mély byt provadény kvalifikovanymi elektromechaniky.
Jinak vznika nebezpeci irazu elektrickym proudem anebo pozaru.

Zapojovani provadéjte az po provéteni, ze vykonové napajeni je vypnuto. Mohlo by dojit
k tirazu elektrickym proudem nebo pozaru.

Zapojovani zahajte az po mechanické instalaci ménice.
Jinak je nebezpeci urazu elektrickym proudem a nebo zranéni.
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~
/1 VAROVANI

Ujistéte se, Ze napajeci napéti je:

U typu N: 1-faz./3-faz. 200 az 240 V, 50/60 Hz (Do 2,2 kW)
U typu L: 3-faz./ 200 az 240 V, 50/60 Hz (nad 2,2 kW)

U typu H: 3-faz. 380 az 460 V, 50/60 Hz (0,4 kW + 4 kW)
Nepftipojujte stfidavé napajeni na vystupni svorku U, V, W.
Jinak vznikne nebezpeci zranéni nebo pozaru.

VSTUPY VYSTUPY
ozn.
(L1) (NfD (T1) (T2) (T3)
LI L2 L3 Uu VvV W
T T T
[} | [}
I [} |
| | [}
[} | [}
e S !
7 / |
—]—— . — ——— —— ————— _, .
e /
e ————————— . . 7
td
Vykonové
napéajeni
Poznamka:

L1, N: Jednofazové 200 az 240 V, 50/60 Hz
L1, L2, L3: Ttifazové 200 az 240 V, 50/60 Hz
Ttifazové 380 az 460 V, 50/60 Hz

Dotahujte Srouby pfedepsanym utahovacim momentem. Zkontrolujte, Ze se neztratily
zadné Srouby.
Jinak vznika nebezpeci pozaru.
Poznamky pro pouziti proudovych chraniéu v napdjeci siti:
Meénice frekvence s CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi kabely k motoru maji velké zemni
unikové proudy. Zejména v okamziku zapinani mtize dojit k nezaddouci aktivaci chranice.
ProtoZe na vstupni strané¢ ménice je usmérnovac, mize byt spinaci funkce chranice
aktivovana stejnosmérnou slozkou proudu.
M¢lo by byt dodrzovano nasledné:
Jen na kratkodob¢ necitlivy a na pulzni proud citlivy proudovy chranic s vysokou
hodnotou spoustéciho proudu by mél byt pouzit.
Jiné pfistroje by méely byt chranény druhymi proudovymi chranici.
Proudovy chrani¢ zapojeny pfed mé€ni¢em neni absolutni ochranou proti pfimému
dotyku.
Presvédcte se, Ze pro obvody ovladani je pouzita pojistka (ve stejné fazi jako vykonové
napajeni).
Jinak vznikne nebezpeci pozaru.
Piivody k motoru, chranice, stykace by mély odpovidat jmenovitému zdanlivému vykonu
ménice.
Jinak vznikne nebezpeci pozaru.
Dvoupdlovy odpojovaci pfistroj musi byt zapojen na vstupu napdjeni do ménice. V tomto
misté musi byt téz splnény pozadavky na ochranna zatizeni (dle setkani IEC947-
1/IEC947-3).

Ptipojovaci vodic¢e musi byt spolehlive fixovany dvéma upeviiovacimi prostredky.
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5.1. Zapojeni napajeni a motoru

Svorkovnice hlavnich obvodil a svorkovnice hlaseni poruchy bude piistupna po odklopeni ¢elniho
panelu. Viz strana 3-1 VZHLED a NAZVY CASTI

SJ100-004NF_

Zkratovaci spojka VyZz3i fada _J

S0
LIEEED

L] I:I Tepelna relé

|4 Ovladaci jednotka
upevnéna

@ =1 zaklapnutim

R T

~ . - Relé hlaseni

Svorkovnice { D poruch PN
K Relé hlaseni

vykonovych obvodii
poruchy

IO

Motor

2]

Vykonové
napajeni

Hléseni poruchy

Pfipojeni (PE)

e Nepfipojujte napajeni na jiné svorky nez L1, L2, L3/N.

e Nepfipojujte zadné vodice na neoznacené svorky v horni fadé€. Tyto svorky jsou urCeny pro vnitini
obvody.

e Rozméry svorek jsou uvedeny na stran¢ 5-10.
e Je-li na méni€ pripojeno nékolik motord paralelné, tepelné relé musi mit kazdy motor.

e Zkontrolujte typ napajeni ménice a prifazené svorky

Typ stfidavého napajeni Pouzité svorky
1-fazové - 50/60 Hz Svorky L1, L3/N
3-fazové - 50/60 Hz Svorky L1, L2, L3/N

e Neodstranujte propojku mezi svorkami (+1) a (+).
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Svorkovnice Fidicich obvodu

S
) I X
.______,__=OOO‘ L|6[5]4[3]2]1 P24
0]6]0]0) H[O [OI[ L [FM[omZ] 1211
A

Schéma zapojeni svorkovnice Fidicich obvodi (priklad)

>

5] - ,\g

g 25 %y 5 2

. g -:’5:%85 %E, > > >‘§

~ ©O8 > Eg

LL e ] s]4a]3 ]2 1 [P
LH[[[O Ill ol Ill L IlIFMIlICMZIlI 12 [{[ 11 ]
| T {7 {7

AN
Signal

— il
Pr1§ troj Potenciometer zadavani “+ dosazeni
feperent | frekvence (1kO-2kO) frekvence
Signal chodu

S —
27V DC, max. 50mA

Poznamka: Viz str. 5-11 pro zménu funkei
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POZNAMKA 1:

napéjend

POZNAMKA 2:

POZNAMKA 3:

POZNAMKA 4:

Kdyz piepinate napajeni motoru z ménice a z vefejné sité, pouzijte mechanicky
blokové stykace KM1 a KM2.

Piepinani stykacu Mgl, Mg2 Ize provést jen za klidu pohonu

(motoru i ménice).

Mzl

o

L1(L1) (T1)

ELE 5
. .o u :
VYanDvE_O/—\O_wJ_OE'\C L3 MEE (T2 v OCN\C @
W g2

Igd L3(H) (T3

Muizete pouzit proudovy chrani¢ na vstupu ménice. (Zvolte chrani¢, ktery ma
zvySenou proudovou citlivost v oblasti vyssich frekvenci.). Kdyz délka kabelu
mezi méni¢em a motorem je vétsi nez 10 m, tepelné relé miize byt chybné
aktivovano v disledku vysokych frekvenci. Abyste tomu zabranili, instalujte
stiidavou tlumivku na vystupni strané ménice nebo pouzijte proudové ¢idlo
misto tepelného relé.

Presvédcte se, ze bylo provedeno predepsané uzemnéni. Piesvédcte se, ze
jednotka ma vlastni zemnici bod oddéleny od zemnicich bodu tézkych

elektrickych strojii a vyhybejte se spole¢nym uzemiiovacim bodim.

Je-1i pouzito vice ménici, presveédcte se, ze zemnéni nevytvaii smycky.

FU1 @ FU1 @

FU2 @ FU2 @

FU3 @ FU3 @

SPATNE SPRAVNE

Je-1i vyuzit signal dosazeni frekvence, presvédcte se, ze nulova dioda byla
instalovana paralelné k civce relé. Jinak prepéti pii spinani mize znicit
optoclen.
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POZNAMKA 5:

POZNAMKA 6:

POZNAMKA 7:

POZNAMKA 8:

/

—

N

POZNAMKA 9:

POZNAMKA 10:

Jako signalové vodice pouzijte vodice kroucené a stinéné a ukoncujte stinéni
dle obrazku nize. Pfesvédcte se, ze délka signalovych vodici je kratsi jak 20 m.
Pti delSich vzdalenostech pouzijte ptevodniku pro galvanické oddéleni
analogovych signaltt PGU/I, PGI/I, pro digitalni signaly odd€lovaci relé.

Izolace

I £ [ R,

1 1 1 1

1 1

1 |
s etesss I

s S
s
et te ot tatets
ettt et tatetetates
Pt et tartetatetetatess
R I
R sssssaas
IR

sy
]
sy
SRSy
R
sy
R R

~N
~N——T

@ -4— Pfipojte na FG (ukosténi)  72dné zemnéni neni

tieba
Kdyz signal zadavani frekvence je spinan kontaktem relé, pouzijte relé
s kontakty plné funk¢énimi i pfi velmi malych proudech a napétich jako jsou
ktizoveé zdvojené kontakty a pod.

Pro jiné svorky pouzijte relé, které maji kvalitni kontakt pii 24 V-, 3 mA.

Oddé¢lte trasy vodict hlavnich obvodi od reléovych ovladacich obvoda. Musi-
li se kiizit zajistéte, aby to bylo pod pravym uhlem.

Vykonové obvody
{L1, L2, L3(N), U(T1), V(T2) a W(T3),RB+ 1, +, -, atd.}

Pravy uhel

Vodice signalovych vstupi

(H,O,0LLL,FM, 1,2,3,4,5,6, 11, 12, CM2, P24)
oddéleni 10 cm nebo vice

Nezkratujte omylem svorky P24 a L, H, OI, FM. Muze dojit k poruSe napajeni
fizeni.

Nezkratujte svorky H a L1, L2, L3/N Muze dojit k poruse napéjeni fizeni.
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Propojeni s programovatelnym automatem

(1) Kdyz je vyuzit vnitini zdroj menice.

-1 L1 (L1)
—51> L2
—ofkc L1 (L1)
P24 24VvDC
(Pozn.)
Laa 1
K > s
_K:—l(_ ;38
<
e b
+ 4 gc
e o
+ s
O
_|<:_—|<_ 6 =
L
Typ YTSA48,
tranzistorovy vystupni
modul
Typ YTS48,
tranzistorovy vystupni
modul

Kontakt hlaseni
poruchy

) P24 24VDC
(Pozn.)

24V -
Baterie

W
¢ frekvence ryp
SJ100

i
énid

M

Pozn.: Nezkratujte omylem svorky P24 und L. Muze nastat porucha v napajeni fizeni.
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5.2. Propojovaci prvky, volitelné prvky

VAROVANI:

7/
(

opravnénymi autoritami.
Jsou-li specifikovany v normach, zakonech a pravidlech, dodrzujte

Provadéjte zapojeni v souladu s bezpecnostnimi ptedpisy vydanymi

je.
Vykon Kabelaz Pouzity prvek
motoru Model ménice , , . Signalni | Pojistky (char. gG
(kW) Vykonové spoje sioje : nay6(00 v )
0,2 SJ100-002NFE/NFU
0,4 SJ100-004NFE/NFU 1,0 mm’ *) 10 A
0,55 | SJ100-005NFE 0,14
0,75 | SJ100-007NFE/NFU 2 az 0,75
1.1 | SJ100-01INFE 1,5 mm mm’ 15 A
1,5 | SJ100-015NFE/NFU 2,5 mm’ Stinéné 20 A (1-faz.)
2,2 | SJ100-022NFE/NFU 4,0 mm’ vodice 35 A (1-fiz.)
3,7 SJ100-037LFU 2,5 mm’ 35A
0,4 SJ100-004HFE/HFU 3A
0,75 | SJ100-007HFE/HFU 1.0 mm’ 6A
1,5 SJ100-015HFE/HFU ’ 10 A
2,2 SJ100-022HFE/HFU
3,0 SJ100-030HFE 15 mm’ 16 A
4,0 SJ100-040HFE/HFU ’
5,5 SJ100-055HFE/HFU 75 mm? 20 A
7,5 SJ100-075HFE/HFU ’ 25 A
POZNAMKA 1:  Propojeni vodi¢ti musi byt provedeno dle UL a CSA pro svorky zpétnovazebnich
obvodu predpisujici velikost svorek a mezer. Ukonceni musi byt fixovano
pomoci nastroje doporuc¢eného vyrobcem ukonceni.
POZNAMKA 2:  Zkontrolujte dimenzovani jisti¢e na vstupu ménice. Kazdy méni¢ by mél mit
samostatny jistic.
POZNAMKA 3:  Pourijte silngjsi vodice pro vykonové obvody, jestlize jejich délka je vétsi nez
20 m.
POZNAMKA 4: Instalujte na vstupu proudovy chrani¢ dle pozadavki IEC947-1/IEC947-3.

(*) Pro obvody hlageni poruchy pouzijte vodiée o prifezu 0,75 mm?®.
Délka oholeni vodice: 5 - 6 mm
Maximalni primér vodice kromé vodict hlaseni poruchy: 2 mm
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POZNAMKA 1:

Nazev

Funkce

Stiidava tlumivka pro
zlepSeni faktoru
vykonu

(TLO-IC1)

Tento prvek se pouziva, kdyz nevyvazenost
napéti je 3 % nebo vice a vykon napajeni je
500 kVA nebo vice, a kdyz se ocekavaji
rychlé zmény napajeciho napéti.

Také zlepsuje faktor vykonu.

Filtr radiového
odruseni (Nulovy
reaktor) (ZCL-A)

Pouziti ménic¢l frekvence miize zpusobit
ruseni vnéjSich zatizeni po vodicich
napéjeni. Tento prvek snizuje toto ruseni.

EMI filtr pro ménic
(FFL100-1)

Toto zafizeni sniZzuje ruSeni generované
mezi vodici vykonového napajeni a zemi,
jakoZz i bézné ruseni. Zapojte ho na primarni
stranu ménice.

POZNAMKA 1

Stejnosmérna tlumivka

Tento prvek zlepSuje faktor vykonu.

Brzdny odpor

Odpor se pouziva u aplikaci, které potiebuji
zvysit brzdny moment ménice nebo se Casto
spousti a brzdi s velkymi setrvacnymi
hmotami.

Filtr radiového
odruseni (Nulovy
reaktor)
(ZCL-11)

Tento prvek snizuje ruseni generované na
vystupu meénice. (Je mozné ho pouzit jak na
vstupu tak na vystupu.)

Stridava tlumivka pro
zabranéni nespravné
funkce tepelného relé
a pro snizeni vibraci
(ACL-L-0101)
(ACL-H-[117)

Motor napajeny z ménice frekvence vibruje
vice nez pfi napajeni z vefejné sité. Tento
prvek, instalovany mezi méni¢ a motor
snizuje zvinéni momentu. Kdyz kabel mezi
méni¢em a motorem je prili§ dlouhy, tento
prvek je prevenci proti nespravné funkci
tepelného relé.

Filtry fady FFL100 vyzaduje EMC-smérnice (Evropa), C-TICK (Australie),
ostatni prvky vsak nejsou k tomuto ucelu.

Tlumivka a jiné prvky uvedené v tabulce vyse krom¢ EMI-filtru jsou k obecnému
pouziti pro sniZeni ruseni.
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5.3. Svorky
(1) Rozméry svorek
Svorkovnice hlavnich obvodi
s Pramér | Sika Zemnici svorka
Rozmisténi svorek Typ <
Sroubu | (mm)
S]] | ERE
004NF M3,5 7,1
(L)) o] | |05
oo/e 00N 022N
037LF M4 9
Gl -
Svorka hlavnich obvodi
02NF 007NF-022NF Svorkovmice fidicich obvodd
004NF 037LF
Typ < CO4HF-040HE L6 |5 |43 ]2]1]|pPn
Primér | Sitka | Primér | Sitka
sroubu | (mm) | Sroubu | (mm) H|o|ol|L |FMlcnz1z |1
Hl.obvody M3,5 7,1 M4 9
Rid’. obvody M2 - M2 - . L
HI4S. poruchy M3 - M3 - Svorkovrdee hlagend poplachn
Zemnéni M4 - M4 - A0 | ALL | ALZ
(2) Funkce svorek hlavnich obvodi
Oznaceni | Popis svorky Funkce
svorky
L1,L2,L3 | Svorky pro Napéjeni pfipojte na svorky:
(L1),N pripojeni 3-faz ... L1,L2,L3
— ia,péjeci sité 1lj-féz LLN umlelmlulviw
. yswp fipajte motor (L) M) | (@D (1) (T3)
T1, T2, T3 | ménice . . . . . .
+1,+ Vnéjsi Obvykle byva zkratovaci
stejnosmérna | propojka mezi svorkami (+1) a
tlumivka (+). Je-li ptipojena ss-tlumivka
odstraiite tuto propojku. T T T
+, RB Externi Ptipojte odpor pro
brzdny odpor | regenerativni brzdéni
(volitelné).
+, - Brzdna Ptipojte volitelnou brzdnou o y )
jednotka jednotku (kdyZ je vyzadovan Presvédcte se, ze propojka (+1) a (+) nebyla
velky brzdny moment). odstranéna, kdyZ neni pouZita stejnosmérna
Zemé Zemnici svorka (pfipojte tlumivka.
@ zemnici vodi¢ jako ochranu
pred elektrickym Grazem.

Utahovaci moment

Sroub Dotahovaci moment
M2 0,2 Nm (max. 0,25 Nm)
M3 0,5 Nm (max. 0,6 Nm)

M3.,5 0,8 Nm (max. 0,9 Nm)
M4 1,2 Nm (max. 1,3 Nm)
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(3) Ridici obvody

Oznaceni Popis svorky a jeji funkce Tovarni nastaveni Poznamka
svorky (-FE/FU)
6 Inteligentni vstupni svorky 1 az 6 2. akc/dec/Reset
Vstupni (Pozn.2) Suché kontakty
svorky 5 Povel vpied  Povel vzad  Vng&jsi Reset/2. akc/dec. Spojeno:ON (chod)
porucha Rozpojeno:OFF(stop)
4 Pevna Tipovani  Funkce Pevna rychl.2/USP
rychlost 1 UsP Minimalni ¢as
(Pozn.1) zapnuti
3 Pevna Analog. Reset Pevna rychll / 12 ms nebo vice
rychlost 2 zadéavani (Pozn. 2) Analog. zadavéni
2 Pevna 2. doba Svorka Povel vzad
rychlost 3 akcel/decel  Soft-zdmek
1 Pevna Volny PTC (Pozn. | Povel vpied
rychlost 4 dobéh 3)
Motorpoten- Funkce 2.  Externi ovl.
ciometr nastaveni ss-brzdy
(vice-méng)
P24 Spole¢na pro vstupni digitalni signaly 24 V- max. 30 mA
Monito- FM Analogové monitorovani frekvence/ | Analogové
rovaci Digitalni monitorovani frekvence/ monitorovani
signal Analogové monitorovani proudu frekvence
L Spolecnd pro monitorovani
Zadavani H Referencni zdroj pro zadavani 10 V- max. 10 mA
frekvence frekvence
(0] Napétové zadavani frekvence 0-10 V- (jmen.)
(vstupni odpor
10 kQ)
Ol Proudové zadavani frekvence 4-20 mA (jmen.)
(vstupni odpor 250Q)
L Spole¢na pro zadavani frekvence
Vystup- 11 Inteligentni vystupni svorky. DosaZeni 27 V- 50 mA max
ni signal Sign. dosaz. frekv. pii konst. rychl. frekvence pfi
Sign. dosaz. frekv. pfi nast. rychl. konstantni
Signal chodu, Signal ptretiZeni, rychlosti
12 Signal odchylky pti PID-regulaci, Signal chodu
Signal poruchy
CM?2 | Spolecna pro vyst. signaly
V}"lgtup ALO ALO|ALI[AL2 Jmenovité hodnoty kontaktu .
hlaseni ALl . 250V~ 2,5 A (odp. zatéz) Min 100V~
poplachu | ! 0,2 A (cosp=0,4)  10mA
(Pozn.4)
[ —
AL2 Normalné: ALO - AL1 zap. 30V- 3,0A (odpor. zat¢z) 5V-
Abnormalné nebo 0,7A (cos9=0,4) 100mA
pfi vypnutém napajeni: ALO-ALI rozp.
(Tovérni nastaveni)
POZNAMKA 1: USP: Funkce prevence restartu po zapnuti napajeni
POZNAMKA 2: Svorka Reset nemiize byt zménéna z funkce zapinaciho (NO) na funkci rozpinaciho
(NC) kontaktu
POZNAMKA 3: Vizstr. 7 - 14
POZNAMKA 4: Tato svorka slouzi jako vystup hlaseni poruchy a jako inteligentni vystup
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Zapojeni SJ100 - ...NFE

Napéjeni 1~ 200 - 240 V
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6.

Provoz

6.1. Nez zahadjite provoz

Nez provedete testovaci chod, zkontrolujte nasledujici:

% S VYSTRAHA

Zapinejte napajeni az po uzavieni ¢elniho povelu. Jakmile je méni¢ napajen, neotvirejte
celni panel.
Jinak vznika nebezpeci tirazu elektrickym proudem.

Neovladejte spinac¢e mokryma rukama.
Jinak je nebezpeci Grazu elektrickym proudem.

Kdyz je méni¢ napajen, nedotykejte se svorek ménice, i kdyz je ménic ve stavu stop. Jinak
je nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Je-li zvolen rezim restartu, méni¢ muZze nahle odstartovat po zastaveni poruchou.
Nepfiblizujte se ke stroji. (Pfesvédcte se, Ze stroj je zkonstruovan tak, Ze bezpecnost osob
bude zajisténa i pii restartu). Jinak vznika nebezpeci zranéni.

I kdyz dojde ke kratkodobé ztraté napajeni, obnoveni napajeni miize dojit k restartu
jestlize trva povel k chodu. Tak miize vzniknout nebezpeci pro personal. Zkontrolujte, ze
vnéjsi obvody jsou zapojeny tak, Ze k restartu nedojde. Jinak je nebezpeci zranéni.

Tlacitka stop na panelu ménice je ucinné jen, kdyz je nastaveno pro funkci stopu.
Zkontrolujte, Ze stop v nouzi je zajistén jinak.
Jinak je nebezpeci zranéni.

Byl-li dan povel k chodu a je-li resetovana porucha, méni¢ bude nahle restartovat.
Presvédcte se, ze davate reset poruchy, az kdyz povel k chodu byl zrusen.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Je-li méni¢ napéjen, nedotykejte se vnitinich ¢asti ani nestrkejte draty dovnitf.
Jinak vznikne nebezpeci trazu elektrickym proudem a nebo pozaru.
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/1 VAROVANI

|\ Chladi¢ ma vysokou teplotu. Nedotykejte se ho.
"7 Jinak je nebezpe&i popéleni.

|\ Chod pfi nizké nebo vysoké rychlosti miize byt méni¢em snadno nastaven. Zacnéte provoz
“  az po zkontrolovani pfistupného rozsahu rychlosti u motoru a stroje.
Jinak je nebezpeci zranéni.

|\ Je-li motor provozovan pii frekvenci vy$si nez je standardni nastaveni (50Hz/60Hz),
© zkontrolujte mezni rychlosti motoru a stroje u vyrobce, a teprve po jejich odsouhlaseni
pohon provozujte.
Jinak vznikne nebezpeci poskozeni stroje.
Poznamka:

(1)  Presvédcte se, ze vykonové obvody (vstupni vykonové svorky L1 (L1), L2 a L3 (N), a
vystupni svorky U (T1), V (T2), W (T3)) jsou zapojeny spravne.

(2) Presvédcte se, Ze neni zadna chyba v zapojeni vodi¢ii pro fizeni.
(3) Presvédcte se, ze zemnici svorka ( L ) je uzemnéna.
(4) Presvédcte se, ze zadné jiné svorky, kromé svorek k tomu uréenych, nejsou uzemnény.

(5) Presvédcte se, ze ménic je instalovan vertikaln€ na sténé z nehotlavého materialu jako je napf.
ocelovy plech.

(6) Presvédcte se, ze nedochazi k zadnym zkratiim zplsobenym kousky dratu, volnymi svorkami
nebo jinymi predméty, které ziistaly po zapojovacich pracich. Zkontrolujte, Ze jste
nezapomnéli blizko ménice zadné nastroje.

(7) Presvédcte se, ze vystupni svorky nejsou zkratovany nebo uzemnény.

(8) Presvédcte se, Ze jste neztratili zadné Srouby nebo svorky.

(9) Presvédcte se, Ze nastaveni maximalni frekvence odpovida specifikaci stroje.

(10)Neprovozujte meénic s otevienym celnim panelem. Nez bude provozovat méni¢ presvédcte se,
ze Celni panel je uzavien a upevnén Sroubem.

Nikdy nedélejte zkousku ptilozenym napétim, nebot’ méni¢ ma prepét'ovou ochranu mezi
svorkami pro napajeci sit’ a zemi.
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6.2. Testovaci chod

Priklad obecného schématu zapojeni je nakreslen nize.

Ovladani z digitalniho panelu:

Zadavani frekvence, povel chod a stop pouzitim digitalniho panelu.
Zadavani frekvence: Potenciometrem nebo z digitalniho panelu.
Povel chod a stop. Tlacitka na digitalnim panelu.

Jisti¢ Pojistky

Vyikonové —9| L1 (L1) T1 (U)

o
50 eh £ (Y
5060 Hz —& L3 (N) W) o
400V tiida: +1
3-faz. 380~460V Méni¢ frekvence
200V tiida: typ 87100

1-faz. 200~240V
3-faz. 200~240V

Signal poruchy
Normalné: ALO-AL1
Abnormalné a bez napajeni:
ALO-AL2 rozpojeno

— Zemé

Procedura (Ovladani z digitalniho panelu)

(1)  Zapnéte napajeni ménice. Presveédcte se, ze LED na digitalnim panelu sviti.
(2) Nastavte A4 02 na 02 .

(3) Nastavte A 0l na 00 .

(4) Zkontrolujte rozsviceni LED nad potenciometrem a pootocte potenciometrem.

(5) Odstartujte chod stlacenim kratce tlacitka , ¢imZ se rozsviti LED RUN.

(6) Kontrolujte vystupni frekvenci v monitorovacich modu  d 01

(7) Stisknéte a pohon brzdi po ramp¢ do klidového stavu.

6-3



/1 VAROVANi

Po skonceni testovaciho chodu zkontrolujte nasledujici, jinak vznikne nebezpeci
poskozeni stroje:

e Je smér otdCeni motoru spravny?

Hlasi méni¢ poruchu pii rozbéhu nebo dobéhu?

Ukazoval métic¢ frekvence spravné?
Vznikaly v motoru abnormalni vibrace nebo hluk?

Kdyz béhem testovaciho chodu dojde k poruse nadproudu nebo piepéti, prodluzte dobu
rozb&hu nebo dob&hu.

Tovarni nastaveni
(-FE/-FU)

Maximalni frekvence: 50 Hz / 60 Hz
Chod vpted
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7.

FUNKCE SVOREK RIiZENI

7.1. Prehled svorek ridicich obvodu

Oznaceni Funkce Vyznam
svorky
FW | Chod vpied / SWF kontakt ZAP: Chod vpied SWR kontakt ZAP: Chod vzad
(00) | Stop VYP: Stop VYP: Stop
RV | Chod vzad / Stop ystupni
(0 1 ) / |'\ Vpted
> =2 f : T
M | ! ! ! Vzad
Lalafz]1]ey | | i
Ll SWF | ON | OFF | OFF
{1 SWR | OFF I ON 1| OFF
Kdyz oba kontakty SWF a SWR jsou rozpojeny => Stop.
CF1 |Pevn¢ 1 Frefgze;lce - Priklad pro 4
(02) | ptednastavené | | o Z Ez P rer(ilrcl:?lslt)as\{iene
CF2 |rychlosti 2 3 % g 5
(©3) u e
CF3 3 e SR A
! 1 ! I
(04) - i E — E i
S it
| =] i) =
(05) CFl !Wl W! [ov] WI r5|4|3|z 1 [p2d)]
| 1 | |
- ! o ] | [HTo oI L [rm]ema]
) ! |
)<§ Fw | ON l (VRO)
S| IS ipovani Chod tipovani
zl e | P P
S| DB |Externiss- . . oy . oy .
>
2| 07) |brzdeni Kdyz svorka DB je zapnuta, muze se stejnosmerné brzdit.
§ PTC | Termistorova Kdyz je termistor pfipojen na tuto svorku mtizeme vyhodnotit termistorovou
2| (19) |ochrana v motoru | ochranu motoru, spolecné pro tento signél je [L]. Pozn: Detaily viz str. 7-14.
Z | AT |Volba analog. Piepina¢ mezi analogovym napétovym a proudovym zadavanim. (Je-1i zapnut, je
é (16) | proud. zaddvani | aktivni proudovy signal mezi svorkami [OI] a [L].
i{n 2CH | 2. nastaveni roz- | Je-li svorka [2CH] zapnuta, rozb&h a dobéh probéhnou podle 2. nastaveni doby
ﬂé (09) | béhu a dobéhu rozb&hu a dob&hu.
I(I{RS Volny dobéh Je-li svorka [FRS] zapnuta, méni¢ odpoji své vystupy a motor volné dobiha.
](El)g Vné&jsi porucha | Kdyz svorka [EXT] je zapnuta, vystup ménice se odpoji a zobrazi E12.
USP | Prevence re§tartu Kdyz svorka [USP] je zapnuta, restart po obnoveni napajeni je zablokovan, i kdyz
(13) | po obnoveni ]
o trva povel k chodu.
napéjeni
RS Reset Kdyz svorka [RS] je zapnuta, mtize byt tim zrusen stav po poruse. Béhem sepnuti [RS]
(18) vystup ménice je odpojen. Pozn: Funkce nemiize byt pouzita s rozpinacim kontaktem.
SET 2 nastaveni Kdyz svorka [SET] je zapnuta, zadani frekvence, momentovy boost, doba rozb&éhu
(08) fl.mkce a dobé&hu, 2. doba rozbéhu a dobéhu, zplsob fizeni a jeho konstanty, mohou byt
zménény na hodnoty 2. nastaveni.
up Elektromcky. Je-1i kontakt zapnut, zddand hodnota se zvysuje. (Funkéni jen, kdyz zadavani
(27) | motorpotencio- . S,
metr Vice frekvence je nastaveno z digitalniho panelu.)
DOWN icky
28 Elektromcky. Je-1i kontakt zapnut, zddana hodnota se snizuje. (Funk¢ni jen, kdyz zadavani
(28) | motorpotencio- . S
o x frekvence je nastaveno z digitalniho panelu.)
metr Méné
SFT | Softwarovy . . vz . N
(15) | zamek Kdyz svorka SFT je zapnuta, data kazdé funkce jsou uzaviena.
P24 24 V-, Spole¢na . N , .
pro vstupy Spolecna pro inteligentni vstupni svorky.
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Oznaceni Funkce Vyznam
svorky
H Referencni | e Externi napétovy signal je od 0 do 9,6 V (jmenovity 10 V)
napéjeci zdroj
pro zadavaci
potenciometr | | I L. |.
A I e I e o
s ® O ® O
Z | O | Svorka zadavén (1kQ az2kQ) Vstupni odpor 10 kQ 4 -19,6 mA
& frekvence(Na- (jmenovité 20 mA)
§ petovy signdl) Vstupni odpor 250 Q
‘_§ O]l | Svorka zadavani
frek . , .. . ;s ;o
N (gozzgi; Pozn: Jestlize neni navolena svorka [AT] mezi inteligentnimi vstupnimi
signél) svorkami je zadavan soucet obou analogovych signali. Kdyz chcete zvolit
L Spole&na pro jen jeden (proudovy nebo napétovy) zadavaci signal, navolte [AT] na
zadavani inteligentni svorku.
frekvence
g . .. .
gz FM | Monitorovéni Analogové monitorovani frekvence, digitalni monitorovani frekvence
= analogové monitorovani proudu
g
Signal dosazeni | ¢ Kdyz [FA1]/[FA2] je ptitazena svorce, je mozno | Specifikace vystupni
frekvence navolit 2 zptisoby hlaSeni dosazeni frekvence svorky.
N FA1 Frekvence Frekvence
— | o1 o e f — Vystup: otevieny
FA2 [ [ P N kolektor
> | | A N\
T |02 ! ! ! !
5 ! ! | ! 27 V- max.
§§ {FATaktivai | | FAZ akivii | 50 mA max
2 §N| RUN L. e Je-1i [RUN] navolena na svorku méni¢ dava signal béhem
; E—*o/ (00) Signdl chodu napajeni motoru.
1=l OL Siondl pretizeni | ® Tento signal je davan, kdyz proud motoru je vEtsi nez
‘%‘_"D (03) gnatp nastavena hodnota. "I
© oD Siondl 0 odchylce | ® Tento signél je divan, kdyz mezi Zddanou hodnotou a , L
A= (04) g yie zpétnou vazbou je vétsi nastavend hodnota (pii PID - Vystup: otevieny
pii PID regulaci . kolektor
regulaci).
PE—— T ” (max. 27VDC, 50mA)
AL Siendl poruch e Je vydavan signal, kdyz dojde k poruse
(05) gnél poruchy
CM2 Spolec¢na svorka | ® Spole¢na svorka pro inteligentni vystupni svorky.
p P P g ystup y
pro vystupni (Na vystupnich svorkach jsou vystupy s otevienym kolektorem
signaly odizolované od spole¢né L.)
ALO V normalnim stavu: ALO a AL1 je sepnuto
V abnormalnim stavu nebo pfi vypnutém napajeni:
v hl4Sen ALO a AL2 je sepnuto
ALl Svorky hasenl Parametry kontaktt:
(%(Z)r;; 2y) 250 V~; 2,5 A (odporové zat&); 0,2 A (cos ¢ = 0,4)
’ 30 V-; 3,0 A (odporova zatez); 0,7 A (cos ¢ =0,4)
AL2 Minimalné:

[100 V~; 10 A /5 V-; 100 mA]

POZNAMKA 1:

POZNAMKA 2:

V tovarnim nastaveni jsou svorky 11, 12 nastaveny, jako zapinaci kontakt. Je-li

tieba rozpinaci kontakt, pfepnéte vyznam pomoci C 37 , C 32 .

Svorky hlaSeni poruchy jsou jednak kontaktni vystupy, jednak porucha muze byt

prifazen inteligentni svorce.
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7.2. Vyznam funkce monitorovaci svorky

Nazev svorky: Svorka monitorovani [FM]

(Analogové, digitaln¢)

Cisla funkci C23 b 81

pro nastaveni b 86

Vyznam funkce

Na této svorce fizeni je k dispozici vystupni
signal frekvence nebo proudu meénice.
Vystupni signal proudu miize byt jen analogovy.

(1) Analogovy signal monitorovani frekvence.
Sitkové-impulzné modulovany signal s
Sitkou impulsu imérnou vystupni frekvenci,
pti cemz plny signal odpovida maximalni
frekvenci.

t
Lal3]2]1ry

L |FM
Sl 10V
\ t
© ® T =pomerné
0az 10V
ImA

T=4ms (konstantni)

Pozn: Je to signal ureny pro méfici pfistroj,
takze nemtze byt pouzit jako fidici
signal linky.

Ptesnost po nastaveni je: asi 5%.
(Ptesnost nékterych pfistroja je horsi.)

(2)Signal digitalniho monitorovani frekvence.
Frekvencné - impulzn€ modulovany signal
jehoz frekvence je umérna vystupni
frekvenci. (Koeficient imérnosti je
nastavitelny v b 86 .) Sttida je asi 50 %.

10V

T = 1/Vystupni frekvence

(3) Analogovy signal monitorovani proudu.
Sitkové - impulzné modulovany signal
s Sitkou impulsu imérnou vystupnimu
proudu, pfi ¢emz plny signal odpovida 200 %
jmenovitého proudu ménice.

Vyznam nastaveni

1. Zvolte monitorovani frekvence (Analogové /
Digitalni) nebo monitorovani prouduv C 23 .

2. Kdyz je pouzit analogovy pfistroj tak, aby rucicka
ukazovala maximalni hodnotu pfi maximalni
frekvenci pomoci b 8/ (nastaveni analogového
pristroje).

3. Pii digitalnim monitorovani frekvence je mozné
meénit méfitko pomoci b 86 .

Pozn: Upravena hodnota monitorovani frekvence
je omezena na 3,6 kHz.

Presnost monitorovani proudu

Presnost zobrazeni vystupniho proudu je asi £ 10%
Vystupni proud ménice: Im

Zobrazeny proud na piistroji: Imc

Jmenovity proud ménice: Ir

Imc - Im
x100<+10 %
Ir

Zobrazeni mlize mit hor$i pfesnost pii zatizeni
proudem.
Pouzijte pro presné méfeni elektromagnetické
pristroje.

Obvod pro Upravy signalu ze svorky FM
pro fizeni procesu (jen pro monitorovani).

Lal3l2f1]

L |FM|CM2

33k

82k
1uF
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7.3. Vyznam funkci inteligentnich vstupnich svorek

Nizev svorky: Svorka

Chod vpred / Stop [FW]

Cisla funkci C 01 az C 06

pro nastaveni A 02

Vyznam funkce

e Je-li navolena na svorku funkce [FW],
svorka provadi funkci Chod vpied nebo
Stop

Metoda navolené svorky

Z digitalniho panelu:

I VYSTRAHA
Je-1i zapnuto napéjeni, kdyz je ddvan
povel k chodu, motor se za¢ne otacet,
coz je nebezpecné. Presvédcte se pred
zapnutim, Ze povel k chodu je zrusen.

Ptedbézné upozornéni

Nastavte hodnotu 00 na jednu ze
vstupnich svorek C 01 az C 06 .

e Kdyz povely k chodu jsou zadavany pro
chod vpfed na svorce [FW] a pro chod
vpted na svorce [RV] soucasné, vysledek je

stejny jako pfi povelu Stop.

e Poznamenejme, ze kdyz svorka [FW] je
nastavena jako rozpinaci kontakt (NC),
méni¢ automaticky odstartuje.

e Nastavte hodnotu 0/ v A 02, potom je
svorka funkéni.

Nazev svorky: Svorka
Chod zpét / Stop [RV]

Cisla funkei C 01 az C 06

pro nastaveni A4 02

Vyznam funkce

e Je-li navolena funkce [RV] na vstupni
svorku, svorka provadi funkci chod vzad
nebo stop.

Metoda nastaveni svorky.

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu 00 na jednu ze
vstupnich svorek C 01 az C 06 .

I VYSTRAHA
Je-li zapnuto napajeni, kdyz je zapnut
povel k chodu, motor se za¢ne otacet,
coZ je nebezpecné. Nez zapnete
napéjeni presveédcte se, Ze povel k
chodu neni zapnut.

Ptedbézné upozornéni

e Kdyz je zadan povel vpted pies svorku
[FW] a povel vzad ptes svorku [RV]
soucasn¢, vysledek je stejny jako pii povelu
Stop.

e Poznamenejme, ze kdyz svorka [RV] je
nastavena jako rozpinaci kontakt (NC),
méni¢ automaticky odstartuje.

e Nastavte hodnotu 0/ v 402 ,potom
bude svorka aktivni.




Nazev svorky: Prednastavené rychlosti
[CF1], [CF2], [CF3], [CF4]

Cislafunkei C 01 az C 06, F 01
pro nastaveni 4 20 az A 35

Vyznam funkce

e Kdyz [CF1], [CF2], [CF3] a [CF4] jsou
navoleny na inteligentni vstupni svorky,
prednastavené rychlosti 1 az 15 mohou byt
zvoleny. Kdyz zadavani frekvence z
digitalniho panelu (nebo ze svorkovnice) je k
nim pfidano, mame k dispozici 16
prednastavenych hodnot.

¢ Kdyz je pepinacem navolena nektera
z pevnych rychlosti, ¢iselna hodnota zobrazena
v d 01 zobrazuje vystupni frekvenci pfi
zadavani predvolené frekvence. Nastavovani
pevnych frekvenci je uvedeno nize:
(1)Vypnéte povel chodu
(2)Ptepinaci zvolte pevnou rychlost n-tou.

Potom F 0! indikuje n-tou Zadanou pevnou
frekvenci.
(3)Nastavte pozadovanou hodnotu n-t¢ pevné

frekvence tlaéitky@ a .

(4)Stisknéte tlacitko pro uloZeni nastaveni
frekvence. F 0I potom zobrazuje Zadanou
vystupni frekvenci.

(5)Stisknéte tlacitko @ (Potvrzuje, ze
zobrazeni je stejné jako nastavena
frekvence.)

(6)Kdyz nastavovani (1) az (4) se budou
opakovat, vSechny pevné frekvence tak
mohou byt nastaveny. Totéz mtzete udélat
pomoci funkci 4 20 az 4 35 .

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panelu:
Nastavte hodnoty 02 az 05
na vstupni svorky C 01 az C 06 .

Ptiklad zapojeni svorek

CF4 CF3 CF2 CFl
(L6 s [afa]a]1]pru|
SWF(L sw%sw%smésmésw%

Volba piednastavenych rychlosti

. , Svorky obvodi fizeni
Prednastavena rychlost SW4 [SW3 1SW2 [SW1
Prednastavend rychlost 0 | OFF | OFF | OFF | OFF
Prednastavena rychlost 1 | OFF |OFF |OFF | ON
Prednastavena rychlost 2 | OFF |OFF | ON | OFF
Prednastavena rychlost 3 |OFF |OFF | ON | ON
Prednastavena rychlost4 |OFF | ON |OFF | OFF
Prednastavend rychlost 5 | OFF | ON |OFF | ON
Prednastavena rychlost 6 |OFF | ON | ON | OFF
Prednastavena rychlost 7 |OFF | ON | ON | ON
Prednastavena rychlost 8 | ON | OFF |OFF | OFF
Prednastavena rychlost 9 | ON | OFF |OFF | ON
Prednastavend rychlost 10 | ON | OFF | ON | OFF
Prednastavena rychlost 11 | ON |OFF | ON | ON
Prednastavena rychlost 12 | ON | ON | OFF | OFF
Prednastavena rychlost 13 | ON | ON |OFF | ON
Prednastavena rychlost 14 | ON | ON | ON | OFF
Prednastavend rychlost 15 | ON | ON | ON | ON

¢ Pfednastavena rychlost 0 je zadana ve funkci
A01.

Predb&zna upozornéni

¢ Po jakékoliv zméné¢ dat stisknéte tlacitko , a
potom nastavujte dalsi. Kdyz nestladite tlacitko

, data nebudou zménéna.

e Kdyz frekvence ma byt nastavena vétsi, nez
50 Hz (60 Hz), je nutné¢ zménit maximalni
frekvenciv 4 04 .

Frequ. 3

\IFrequ. 1
\l Frequ. 2

&qu. 5

Frequ. 7

Frequ. 4

@qu. 0

CF1

CF2

CF3

FW

RV

[Ptiklad na 8 ptednastavenych rychlosti]
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Nazev svorky: Volba analogového
zadavani [AT]

Cisla funkci C 01 az C 06
pro nastaveni A 01

Vyznam funkce

e Je-li svorka [AT] zapnuta, je mozné zadavat
vystupni frekvenci stejnosmérnym
proudovym signalem (4 - 20 mA) na
svorkach [OI] - [L].

Metoda zapnuti funkce

Je-li spinac¢ mezi svorkami [AT] a [P24] zapnut,
je mozné zadavat vystupni frekvenci proudovym
signalem mezi svorkami [OI] - [L].

Kdyz svorka[AT] je vypnuta, je funkcni vstup
napétového zadavani mezi svorkami [O] - [L].

=
<

Je|s]a]3]2]1][pa4]

1«

(Kdyz [AT] je navoleno na svorku 5.)

Metoda nastaveni svorky

Digitalni panel:

Nastavte hodnotu 76 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 06 .

Predbézna upozornéni

e Jestlize [AT] neni navoleno na zadnou ze
vstupnich svorek, vystupni frekvence je
umeérna souctu proudového a napét'ového
zadavani signalu.

e Kdyz pouzijete jak proudové tak napétové
zadavani, zkontrolujte Ze [AT] je navoleno
na svorkovnici.

e Zkontrolujte nastaveni 01 v A 01

a dobéhu [2CH]

Nazev svorky: Druhé nastaveni rozbéhu Cisla funkci C 0/ az C 06

pro nastaveni 4 92, 493, 4 94

Vyznam funkce

Kdyz svorka [2CH] je zapnuta, zafizeni se rozbiha
a dobiha podle 2. nastaveni rozbéhu a dob&éhu
(doba rozbé¢hu 2, doba dobéhu 2).

Metoda spinani funkce

e KdyzZ spina¢ mezi svorkami [2CH] a [P24] je
zapnut, zafizeni je provozovano
podle 2. nastaveni rozbéhu a dobéhu (doba

rozb¢hu 2, doba dobéhu 2).
jan
O =

N S
Je|s]a]3]2]1[ra4]

¥y

Kdyz [2CH] je ptitazeno svorce 3.

Metoda nastaveni svorky

Nastavte hodnotu 09 na jednu ze vstupnich

digitalniho panelu:
svoreck C 0l az C 06 .

| Metoda 2. nastaveni doby rozb&hu a dob¢hu |

Pouzijte A4 92 (dobarozbéhu2)a A4 93 (doba
dobéhu 2) pro nastaveni 2. doby akcelerace a
decelerace (doba rozb¢hu 2, doba dobéhu 2).
Mezi svorkami Pouzita doba

[2CH] a [P24] rozbéhu a dob&hu
Doba rozb¢hu 1

Stav VYP Doba dobéhu 1
Doba rozbéhu 2
Stav ZAP Doba dobéhu 2

Ptredbézna upozornéni

Povel chodu
[FW, RV]

Svorka [2CH]

1. akcelerace

A
Vystupni frekvence > akcelerazce

Nastavte 4 94 na 00 pro aktivaci této svorky.
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Nazev svorky: Volny dobéh [FRS]

Cisla funkei C 01 az C 06
pro nastaveni »03,b88,C 11 az C 16

Vyznam funkce

Kdyz je svorka [FRS] zapnuta, méni¢ odpoji
vystup a motor piijde do stavu volného
dob¢hu.

Metoda zapnuti funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [FRS] a [P24] je
zapnut, zafizeni plni funkci FRS.

wn
2
|S SRR

J6|s|I|1|z|1|Pz4|
? {

Kdyz [FRS] je pfitazena svorka 3.

Pozn: Ma-li byt pouzit rozpinaci kontakt
prepnéte funkci nastavenim C 7/ a
C Ie.
Vyznam kontaktu mtize byt prepnut,
jen kdyz zvolite FRS funkcemi
C0Il az C06 .

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu 7/ na jednu ze svorek
C0laz CO06.

KdyZz b 88 je nastaveno 00, po obnoveni
[FRS] nastava start z 0.

Povel chodu
[FW,RV]

Svorka FRS

Motor volné dobfhei

Vystupni

frekvence
Start z OHz

Kdyz b 88 je nastaveno (1, nastane restart
od zachycené frekvence voln¢ otacejiciho se
motoru.

Povel chodu
[FW,RV]

[ I.
{  Restart od zachycené

( frekvence

' Doba 44 Sekani
" (Nastaveno b 03)
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Nazev svorky: Vnéjsi porucha
[EXT]

Cisla funkci C 01az C 06

pro nastaveni

Vyznam funkce

Kdyz svorka [EXT] je zapnuta, méni¢ pfijde do
poruchového stavu s hlasenim £ 712 a odpoji sviij
vystup.

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panel:

Nastavte hodnotu /2 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C06.

Metoda zapnuti funkce

Kdyz spina¢ mezi nastavenymi svorkami [EXT] a
[P24] je zapnut, zafizeni vstoupi do poruchového
stavu. [ kdyz pak spina¢ bude vypnut, poruchovy
stav nebude zrusSen. Jen reset zafizeni nebo vypnuti a
opétné zapnuti napajeni zrusi poruchovy stav.
> =
5] <3
TelsT4]3]2]1 [r24]

J’f J,i

Kdyz [EXT] je ptifazeno svorce 3.

Povel chodu

[FW,RV]

Svorka [EXT]

—

Otacky
motoru

_\me’ dobéh

Svorka [RS]

V ystupni svorka poruchy

Nazev svorky: Funkce prevence restartu

po obnoveni napéti [USP]

Cisla funkci C 01 az C 06

pro nastaveni

Vyznam funkce

Je-1i davan povel k chodu, kdyz je zapinano
napajeni, meénic¢ ihned startuje. Funkce USP je
prevenci, aby nedoslo k neocekavanému chodu.
Pro resetovani této poruchy a provedeni restartu
vypnéte povel k chodu, a pak proved'te reset

pomoci svorky [RS] nebo tlacitka .

Viz asovy diagram nize.

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu /2 na jednu z vystupnich
svorek C 01 az C06.

Metoda zapnuti funkce

Je-li zapnut spina¢ mezi svorkami [USP] a [P24],
zatizeni provadi funkci USP. Je-1i zapnuto
napajeni, kdyZ je davan povel k chodu zatizeni
hlasi porucha USP (£ 13).
s E
e s 4 3] 2] 1 |r24]

LL

Kdyz USP je navoleno na svorku 3.

Ptedb&zna upozornéni

e Kdyz doslo k poruse USP a ten je zrusen
resetovanim v dobg, kdy je davan povel k chodu,
meéni¢ okamzit€ restartuje.

e [kdyZ poruchovy stav je zruSen pomoci svorky [RS]
po poruse podpéti (£ 9), funkce bude aktivni.

e Kdyz je zadan povel k chodu ihned po zapnuti
napéajeni, dojde k poruse USP. Je-li pouzita tato
funkce, zadavejte povel k chodu tfi (3) sekundy po

zapnuti napéjeni.

Napajeni ménice

Povel chodu

[FW,RV] |

Svorka [USP] [

Hlageni poruchy [

V ystupni frekvence meénice

Hl1l4Seni poruchy E 13

ZruSeni povelu
chodu

(ZruSeni poruchy)

“Start chodu
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Nazev svorky: Reset [RS]

Cislo funkci C 01 az C 06
pro nastaveni b 03, b88,C 11 az C 16

Vyznam funkce

e Miuze byt zrusSen stav ménice po poruse

Metoda nastaveni svorky

' VYSTRAHA

Byl-li dan povel k chodu a potom
proveden reset poruchy, méni¢ nahle
odstartuje. Zkontrolujte, ze povel

k chodu byl zruSen, kdyZ provadite reset.
Jinak vznika nebezpeci zranéni.

Ptedbézné upozornéni

Z digitalniho panelu-

Nastavte hodnotu /8 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 06.

Metoda zapnuti funkce

e Kdyz spina¢ mezi svorkami [RS] a [P24]
je zapnut a vypnut, zafizeni provede
operaci reset.

%)
(a2

e ]s[4a]3]2]1[p4|

%/

Svorka
[RS]

Hlaseni
poruchy \

e Kdyz svorka fizeni [RS] je sepnuta trvale

déle nez 4 sekundy, nez dojde k resetu
zobrazi modul dalkového ovladani DOP;
R-ERROR COMM <2> %displej na
digitalnim panelu je ), 1kdyz
menic je v poradku. Pro ndvrat displeje k
pivodnimu zobrazeni rozpojte svorku [RS]
a stlacte jednu z klaves na digitdlnim
panelu.

Kdyz svorka [RS] je rozpinana ze ZAP do
VYP (sestupnd hrana impulzu) dochazi

k resetu.

Tlagitko ' na digitalnim panelu je u¢inné
pro reset, jen kdyz doslo k poruse.

Na svorku[RS] miize byt navolen jen
spinaci kontakt (N. O.). Svorka nemtiZe byt
provozovana s rozpinacim kontaktem
(N.C)

I kdyz napdjeni je zapnuto nebo vypnuto,
funkce svorky zlstava jako resetovaci
svorka.

min. 12 ms

ca. 30 ms

Tlacitko *Z* je ucinné nékolik sekund po
signalu resetu ptichdzejiciho z modulu
dalkového ovladani.

Je-1i [RS] zapnuta pii chodu motoru, motor
ptijde do volného dobéhu.




Nazev svorky: Tipovani [JG]

Cisla funkci C 01 az C 06
pro nastaveni: 4 02, 438, 4 39

Vyznam funkce

e Je-li svorka [JG] zapnuta a je dan povel
k chodu, méni¢ provadi funkci tipovani.

Metoda spinani funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [JG] a [P24] je
zapnut, zafizeni ptrejde do rezimu tipovani.
Frekvence pfi tipovani je nastavena 4 38.
Nastavte hodnotu 017 (svorkovnicovy modus)
ve funkci 4 02 (Misto zadavani povelu k
chodu)

Ponévadz tipovani je pfimym zadavanim
frekvence, nastavte frekvenci tipovani v 4 38
na 5 Hz nebo méng, aby nedoslo k poruse.

=

[
olsfaf3f2]r [ra

J’f li

@)

—_

Kdyz [JG] je ptifazeno svorce 3.

Metoda nastaveni svorky

Z digitalniho panelu:

Nastavte hodnotu 06 na jednu ze
vstupnich svorek C 07 az C 06 .

Svorka [JG] \ \

Povel k chodu
[FW, RV]

Otacky ‘/
motoru

Dle nastaveni 439 :
00: volny dob¢h
01: decelerace a stop
02: ss - brzdéni a stop

Pozn.: Operace tipovani se neprovede, kdyz
nastavena hodnota frekvence tipovani v
A 38 je mensi nez startovaci frekvence
b 82 , nebo kdyz je nastavena na 0 Hz.

Predb&zna upozornéni

e Piesvédcte se, ze motor zastavil, kdyz mate
zapnutu tuto funkci [JG] pii nékteré operaci.

Nazev svorky: Termistor [PTC]

Cisla funkei C 05

Vyznam funkce

e Kdyz hodnota odporu termistoru pfipojeného
na tuto svorku je vétsi nez 3 kOhmy = 10 %,
zatizeni ptejde do stavu poruchy. (Odpoji se
vystupy ménice a zobrazi se poruchové
hlaseni [E35]).

Pouzijte tuto funkci k ochrané pohanéného
motoru pomoci tohoto zafizeni.
(Tepelna ochrana)

@)
F
(ol
[L]e6[s5]4]3]2]1[r2y
°C
Termistor

Metoda nastaveni svorky

Digitalniho panel:

Nastavte hodnotu 79 na vstupni svorku C 05

Pozn: Tato funkce mtize byt ptifazena jen vstupni
svorce 5.
Je-li tato funkce pfifazena anizZ je pfipojen
termistor, zafizeni prejde do stavu poruchy.
Zkontrolujte pfipojeni na svorku 5, a potom
restartujte.
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Nazev svorky: Svorka zamku software

Cisla funkci C 01 az C 06

pro nastaveni b 3/

Vyznam funkce

e Kdyz svorka [SFT] je zapnuta, data vSech
funkci s vyjimkou vystupni frekvence
jsou zamknuta. Kdyz jsou data zamknuta,
z4dna data nemohou byt zménéna.

Metoda nastaveni svorky

— Digitalni panel:

Nastavte hodnotu /5 na jednu ze
vstupnich svorek C 0/ az C 06 .

Metoda spinani funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [SFT] a [P24] je
zapnut, zafizeni vstoupi do stavu
softwarového zamku.

a3

Kdyz [SFT] je pfifazeno svorce 3.

«|SFT

P24

o—i

| Ptedbézna upozornéni |

e Kdyz svorka [SFT] je zapnuta, mize byt
zménéna jen vystupni frekvence.

e Softwarovy zdmek muze byt platny také
pro vystupni frekvenci nastavenim pomoci
b3l

e Softwarovy zamek muze byt pouzit také
bez vyuziti svorky [SFT]. (b 31).

7-11




Nazev svorky: Funkce elektronického

motorpotenciometru [UP]/[DOWN] ([Vice]/[Méné]) pro nastaveni 4 01

Cisla funkci C 01 az C 06

Vyznam funkce

e Vystupni frekvence mize byt zméneéna
pfi dalkovém ovladani pomoci svorek
[UP] (Vice) [DOWN] (Méng).

e Doba rozb¢hu a dob¢hu pii této funkei je
stejna jako pii béZzném ovladani. ACC1 a
DECI1 (2 ACCI1, 2DEC1).

Metoda spinani funkce

Akcelerace: Kdyz kontakt na svorce [UP] je
zapnut pohon je zrychlovan.
KdyZ tento kontakt je vypnut,
vystupni frekvence si
zachovava nastavenou
hodnotu.

Kdyz kontakt na svorce
[DOWN] je zapnut, pohon
deceleruje. Kdyz tento kontakt,
je vypnut, vystupni frekvence
si zachovava nastavenou
hodnotu.

Decelerace:

Metoda nastaveni svorky

Digitalniho panel:

Nastavte hodnoty 27 /28 na vstupni svorku
CO0laz CO06.

Ptedbézné upozornéni

1. Funkce je u¢innd jen kdyZ misto ovladani
je navoleno ve funkci 4 0/ na 02 ,1t,].
digitalni panel.

2. Tato funkce neni ucinna pfti tipovani [JG].

. Rozsah vystupni frekvence je od 0 Hz do

maximalni frekvence nastaveni v 4 04 .

4. Minimalni doba zapnuti [UP] [DOWN] je
50 ms.

5. Nastaveni vystupni frekvence v F 01 se
touto funkci méni.

[98)

Povel k chodu

[FW, RV]

Svorka [UP]

Svorka [DWN]

Vystupni
frekvence ménice
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Nazev svorky: Funkce 2. nastaveni [SET] Cisla funkci C 01 a7z C 06 (Pozn.)

pro nastaveni

Vyznam funkce

e Je-li svorka [SET] zapnuta, je mozné
nastavit dvé sady konstant motoru a
pracovat s nimi jednim méni¢em.

e Jestlize zvolite funkci druhého nastaventi,
pfepnuti na tuto funkci se musi provést
v uplném klidu motoru.

Funkce, které mohou byt nastaveny pfi 2.
nastaveni.

Pozn.: Viz kapitolu 7.6 - Vysvétleni funkce
2. nastaveni.

Metoda spinani funkce

Kdyz spina¢ mezi svorkami [SET]a[P24] je
zapnut, zafizeni pracuje s 2. nastavenim
konstant.

Kdyz se svorka vypne, zafizeni se vrati

k ptivodnimu nastaveni (1. nastaveni).
Jestlize svorka je vypnuta béhem chodu
zafizeni, zatizeni si podrzi konstanty

2. nastaveni dokud pohon nezastavi.

~
z = E
Je|s5]4|3]2]1][pa4

BT

Metoda nastaveni svorky

— Digitalni panel:

Nastavte hodnoty 08 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C06.

Pozn.: Viz 7.6 pro vysvétleni funkce 2. nastaveni.
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Nazev svorky: Vnéjsi povel

k stejnosmérnému brzdéni [DB ]

Cisla funkci C 01 a2 C 06, A 53, A 54

pro nastaveni

Vyznam funkce

e Kdyz svorka [DB] je zapnuta, provede se
stejnosmeérné brzdéni.

Metoda nastaveni svorky

—Digitalni panel:

Nastavte hodnotu 07 na jednu ze vstupnich
svorek C 01 az C 06.
Nastavte nasledujici funkce, kdyz pouzivate
ss-brzdeéni.
® A4 53 Nastaveni zpozdéni ss-brzdéni.
(Rozsah 0,1 az 0,5 sek)
@ A 54 Nastaveni sily ss-brzdéni.
(Rozsah 0 az 100 %)

Metoda provedeni ss-brzdéni

Kdyz spina¢ mezi[DB]a[P24] je zapnut,
zafizeni stejnosmérné brzdi.

= E
2 [ 1

A
Lefsfa]3]a]
| |

%/M

Kdyz [DB] je pfifazeno svorce 5.

[P24]

Provoz
Povel k chod
Ry
Povel k chodu Svorka [DB]
ze
svorkovnice
Vystupni frekvence
ménice
Po uvolnéni [DB] frekvence na vystupu opét
nab&hne
Povel k chodu
Povel k chodu Svorka [DB]

z digi. Panelu

Vystupni frekvence
ménice

ss-brzdéni konci po rozpojeni svorky DB

Povel k chodu
Povel k chodu Svorka [DB]

z dig. panelu

Vystupni frekvence
ménice

ss-brzdéni konéi po rozpojeni svorky [DB]

Ptedbézné upozornéni

1. Nepouzivejte trvale vstup [DB] v
ptipadé, Ze sila ss-brzdéni je velka.

2. Nepouzivejte vstup [DB] po dlouhou
dobu
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7.4. Vyznamy funkci inteligentnich vstupnich svorek
(Tovarni nastaveni: Zapojovaci kontakt (N. O.))

[FA1]/[FA2]

Nazev svorky: Signal dosaZeni frekvence Cisla funkci C 21, C 22

pro nastaveni C 42, C 43

Vyznam funkce

e Kdyz[FA1]/[FA2] je zvoleno na
inteligentni vystupni svorku, v dobé
dosazeni konstantni frekvence dvé
metody pro vystup je mozno zvolit pro
hlaseni frekvence vyssi nez je frekvence

nastavena. Zvolte zptsob vystupu funkci
C 21, C 22. Nastavte frekvenci prepinani || PfedbéZzna upozornéni

v C 42 (ptirozbé¢hu) a C 43 (pii
dobé&hu).

Ptiklad zapojeni vystupni svorky.

Metoda nastaveni svorky

Digitalniho panel:

Nastavte hodnotu 07 /02 na jednu ze
vstupnich svorek C 2/ az C22.

e Pfirozbéhu vystupni signal je zapnut pfi
nastavené frekvenci - 0,5 Hz az + 1,5 Hz.

e V dob¢ dob&hu vystupni signal je zapnut
pfi nastavené frekvenci + 0,5Hz az -

FAI/FA2 1,5Hz.
FM]ov] 12 [ 11 | Pozn.: Zpozdéni vystupniho signélu je obecné
' 60ms.
Max. 27V
Max. 50mA
[ Vystupni frekvence Hodnota nastavena v F 01 Vystupni frekvence

‘ / 1,5Hzl

Hodnota
nastav. v C 42

0,5Hz
AN
b

ZAP

N

- 1

heN
) Hodnota
nastav. v C43
:

Signal FA1 / 7] Signal FA2 ZAP —
60ms _J 60ms 60ms
—_— ——— ———— —_— —
V dobé dosazeni konstantni rychlosti Vice nezZ nastavena frekvence




Nazev svorky: Signal CHOD

[RUN]

Cisla funkci C 21, C 22

pro nastaveni

Vyznam funkce

Kdyz [RUN] je navoleno na inteligentni

vystupni svorku, méni¢ dava signal
pokud je motor pohanén.

o chodu

Priklad zapojeni vystupni svorky.

“Vystup — otevieny kolektor,
50mA, ss 27Vyax

Metoda nastaveni svorky

Digitalniho panel:

Nastavte hodnotu 00 na vystupni svorku C 21
nebo C 22.

Predbézné upozornéni

e Signal RUN je vydavan soucasné s vystupem
frekvence z ménice.

FW, RV

Vystupni frekvence
ménice

/

Hodnota nastavend v b 82 —

RUN

Signal je aktivni

Nazev svorky: Signal predbéZného pretizeni [OL] Cisla funkci C 21,C 06

pro nastaveni C 41

Vyznam funkce

o Kdyz tece proud vétsi nez proud nastaveny

na svorce je k dispozici logicky

signal.

Ptiklad zapojeni vystupni svorky.

—~
o

[P 72 [ 1]

Max. 27V Max. 5S0mA

Metoda nastaveni svorky

— Digitalni panel:

Nastavte hodnotu 03 na vystupni svorku
C 21 nebo C 22.

Predbézna upozornéni

V tovarné je nastavena hodnota 100 %. Pokud ji
chcete jinak zménit, nastavte ji v C 4/ (Giroven
pietiZeni).

Pfesnost této urovné je stejna jako u funkce
monitorovani proudu.

Proud

Hodnota
nastavena
vC4l

OL
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Nazev svorky: Prekroceni nastaveni tirovné signalu
odchylky p¥i PID-regulaci [OD]

Cisla funkci C 21, C 22

pro nastaveni C 44

Vyznam funkce

e Tento signal je vydan, kdyz, pii PID-regulaci,

rozdil mezi Zadanou hodnotou a zpétnou
vazbou je vétsi nez nastavena hodnota.

Priklad zapojeni vystupni svorky.

@)
@)

[Fm Jcmz] 12 | 11 |

Max. 27V
Max. 50mA

Metoda nastaveni svorky

— Digitalni panel:

Nastavte hodnotu 04 na vystupni svorku C 27
nebo C 22.

Piedbézna upozornéni

V tovarné je nastavena hodnota 3 %.
Tuto hodnotu mizete zménit v C 44 (iroven
odchylky).

Regulacni odchylka

Hodnota
nastavena
vC4l

oo — [————\

Nazev svorky: Svorka poruchy [AL]

Cisla funkei C 21, C 22

pro nastaveni

Vyznam funkce

e Kdyz dojde k poruse na svorce je vydavan
logicky signal tranzistorem s otevienym
kolektorem.

Metoda nastaveni svorky

Nastavte hodnotu 05 na vystupni svorku C 21
nebo C 22 .

—
<

[FMjema] 12 [ 11 |

RLi

Max. 27V Max. 50mA

Piedbézna upozornéni

o Kdyz je nastaveno hlaseni poruchy na
rozpinaci funkci (N. C.), tak dochazi pii

zapnuti napéjeni ¢asovému zpozdéni piepnuti
kontaktu. Proto pfi pouziti kontaktu poruchy
nastavte zpozdéni 2 sek po zapnuti napajeni.

Na svorku je pfipojen otevieny kolektor
tranzistoru, takze elektrické parametry svorky
jsou jiné nez u vystupnich svorek [AL1],
[AL2], [ALO].

Sekce této svorky je stejna jako u [ALO] -
[ALT].

Viz popis [AL1], [AL2], [ALO].

Kdyz vykonové napajeni je vypnuto signal
poruchy nemusi byt platny.

Pozn.: Signal hlaSeni poruchy je vydavan se

zpozdénim (obecné 300 ms).




7.5. Vyznam funkce svorek hlaseni poruchy

Nazev svorky: Svorky hlaseni poruchy
[AL1], [AL2], [ALO]

Cislo funkci C 33, C 24

pro nastaveni

Vyznam funkce

e Kdyz doslo k poruse, je vydavan signal
hlaseni poruchy ptfepinacim kontaktem na
svorkach [ALO], [AL1], [AL2]. Dojde-li
k tomu, na panelu se zobrazi druh
poruchy.

Metoda nastaveni svorek

Digitalni panel:

Zapinaci kontakt (N. O.) nebo rozpinaci
kontakt (N. C.) mize byt zvolen ve funkci
C33.

Pfi tovarnim nastaveni je zvoleno (N. C.).

Pozn.: Kdyz hodnota 05 je nastavena v C 24,
tyto svorky hlasi poruchu.
Je mozné piifadit kontaktu signal
z inteligentnich vystupnich svorek

Piedbézna upozornéni

e Pfidrz signélu poruchy
Kdyz je vydan signal poruchy, porucha
bude zapamatovan, i kdyz vykonové
napajeni je vypnuto. Proto, kdyz opét
zapnete napajeni obsah poruchy muze byt
precten. Avsak, kdyz napdjeci napéti bude
vypnuto, porucha bude resetovan (zruSen),
kdyz napdjeni je opét zapnuto. Proto pro
zapamatovani poruchy pouzijte externi
sekvenci.

e Kdyz kontakt poruchy je nastaven je
nastaven jako N. C., nastava Casové
zpozdéni nez je kontakt zapnut pfi zapnuti
napajeni. Proto kontakt poruchy mtize byt
pouzit az za cca 2 sekundy po zapnuti
napajeni.

pomoci C 24.
Specifikace kontaktu
Maximum Minimum
stf. 250 V, 2,5 A (z4182 R) 0,2 A (cos ¢ = 0.4) stf. 100 V, 10 mA
stf. 30 Vim, 3,0 A (z4t&z R) 0,7 A (cos ¢ = 0,4) stf. 5 V, 100 mA

Kontakt hlaseni poruchy je zapojen v tovarné jako na Obr. (a). Nastavenim funkce C 33 miZze byt zménén na

vyznam dle Obr. (b).

(a) N. C. kontakt (tovarni nastaveni) (b) N. O. kontakt
Béhem normal. chodu Pfi poruse nebo bez Béhem normal. chodu Kdyz nastala porucha
napajeni nebo bez napaj.
ALO| ALL|AL2 ALO| ALL|AL2 A AL11AL2 A AL1 [AL2
o o\c
Kontakt Napégjeni | Stav chodu [ ALO-ALL | ALO-AL2 Kontakt | Napajeni | Stav chodu | ALO-ALI | ALO-AL2
Pocatecni ZAP Normal ZAP ROZP N. O. ZAP Normal ROZP ZAP
nastaveni ZAP Porucha | ROZP ZAP ZAP Porucha ZAP ROZP
VYP - ROZP ZAP VYP ROZP ZAP
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7.6. Vysvétleni funkce 2. nastaveni [SET]

Vyuziti funkce
Kdyz je nutné nastavit ob¢ rizné sady konstant motoru a provoz je s jednim méni¢em. Tato
funkce je urcena pro prepindni sad konstant motoru, kdyZ je nutné nastavit dvé sady konstant
motoru pfi provozu s jednim méni¢em.
Ptepnout konstanty motoru je mozné, kdyz méni€ je ve stavu STOP spindme vstupni
inteligentni svorky [ZAP / VYP], které je ptifazeno [SET].
Je-li SET pfiifazeno na vstupni inteligentni svorku, funkce 2. nastaveni jsou piidany do menu
pro displej na digitadlnim panelu. Oznaceni ¢isla menu pro 2. nastaveni je nasledujici:

[1. nastaveni - ¢islo menu] + 200

napi.: A20 ————- = A220
Nazev funkce Displej parametru

Nastaveni pevnych frekvenci A20/ A220
Rozbéh 1 F02 / F202
Dob¢h 1 F03 /F 203
Rozbéh 2 A92/ A292
Dob¢h 2 A93 /A 293
Volba pouziti 2. Rozb&éhu / dobé¢hu A94 / A294
Frekvence zmény z rozb¢hu 1 na rozbéh 2 A95/ A295
Frekvence zmény z dob¢hu 1 na dobéh 2 A96/ A296
Uroven elektrické tepelné ochrany b12/b212

Volba charakteristik elektronické tepelné ochrany b13/b213

Volba metody momentového boostu A41/ A241
Nastaveni hodnoty ruéniho momentového boostu A42 / A242
Nastaveni frekvence ru¢niho momentového boostu A43/ A243
Nastaveni charakteristického U / £ Ad44 / A244
Nastaveni zakladni frekvence A03/A203
Nastaveni maximalni frekvence A04/ A204

Volba konstant motoru H02 / H202
Nastaveni vykonu motoru HO03 /H203
Nastaveni poctu poli HO04 / H204
Nastaveni odporu statoru R1 (standardni z aut. Naladéni) H20/H30/H220/H230
Nastaveni odporu rotoru R2 (standardni z aut. Naladéni) H21/H31/H221/H231
Nastaveni rozptylové indukénosti L (standardni z aut. Naladéni) | H22 / H32 / H222 / H232
Nastaveni proudu na prazdno Io (standardni z aut. Naladéni) H23 /H33/H 223/ H233
Nastaveni momentu setrvacnosti J (standardni z aut. Naladéni) | H24 / H34 / H224 / H234
Nastaveni konstanty Kp (standardni z aut. Naladéni) HO05 / H205
Stabiliza¢ni konstanta motoru HO06 / H206
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7.7. Nastaveni vektorového fizeni bez zpétné rychlostni vazby (SLV)

Vyznam funkce

Rizeni SLV umoziuje velky po¢ateéni moment a velkou piesnost provozu.

Data motoru pro fizeni SLV mohou byt zvolena bud’ jako data standardnich motort

HITACHI nebo data ziskana pfi automatickém naladéni (viz 7 - 27)

Pfi provozu pfi 2. nastaveni jsou stejné moznosti.

(Poznamka): Pokud je vykon provozovaného motoru mnohem mensi nez vykon ptifazeného
meénice, pak pii pouziti SLV fizeni nelze vyuzit pfili§ jeho vySe uvedenych
vlastnosti.

Metoda nastaveni funkce

Nastavte 02 (SLV) ve funkci A44 (A244).

Nastavte pouzita data v HO2 (H202).

(Standardni motory HITACHI — nastaveni 00, hodnoty ziskané z automatického naladéni —
nastaveni 01.)

Nastavte vykon motoru v HO3 (H203)

Nastavte pocet polt v HO4 (H204).

Nastaveni konstanty motoru Kp: HOS.
Nastavuje odezvu zpétnovazebniho fizeni v soustaveé regulace rychlosti.

Nastaveni stabiliza¢ni konstanty: HO6.
Nastavujte, kdyz u motoru se projevi rezonancni jevy.
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7.8. Automatické naladéni

Vyznam funkce

Tato funkce je nutna pro automatické naladéni konstant obvod motoru.

Prednastaveny jsou konstanty motor HITACHI pro vSeobecné pouziti.

Proto v kazdém ptipad¢ dosdhnete dobrych charakteristik bez potizi.

Kdyz dobrych charakteristik nebylo dosazeno, snizte konstanty motoru funkei automatického
naladéni.

Metoda nastaveni funkce

Nastavte FO2 (rozb¢h 1) a FO3 )dobéh 1).
Nastavte dobu rozbéhu a dobu dobéhu.
Nastavte stejnou dobu pro rozbéh a dobéh.
Jinak méfeni momentu setrvacnosti ddva nespravné udaje.
Je 1épe nastavit kviili rychlé odezve kratsi ¢as.
Davejte vSak pozor na poruchu nadproud (OC) a prepéti (OV).

Nastaveni HO3
Nastavte vykon motoru

Nastaveni HO4
Nastavte pocet polt motoru

Nastaveni AO1
Nastavte 02 ( ovladani z digitalniho panelu) v AO1

Nastaveni A03
Nastavte zakladni frekvenci (Normalné 50 Hz)

Nastaveni A20
Nastavte vystupni frekvenci, kromé 0 Hz
Kdyz je nastaveno 0 Hz funkce automatického naladéni nebude provedena.

Nastaveni A82
Nastavte jmenovité napéti motoru

Nastaveni A51
Nastavte 00 (nefunkéni), ss-brzdéni je nefunkéni

Nastaveni HO1
Normalni nastaveni je 01
Jestlize nechcete, aby se motor tocil nastavte 02.

(Pozn.): Kdyz je odstartovano automatické naladéni, motor se rozbiha do 80 % zakladni
frekvence.
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Postup pfi automatickém naladéni

Zapojte

motor

Zapnéte modus auto

matického naladéni

Dejte povel k chodu

Provede se funkce automatického naladéni

—_—

Stiidavé buzeni (Motor se netoci)

2. Stejnosmérné buzeni (Motor se netoci)

3. Motor se rozbihd do 80 % zakladni frekvence a potom
brzdi az do stopu.
(Motor se otaci)

4. Motor se rozbiha do frekvence nastavené v 4 20 a

potom brzdi az do stopu.

(Motor se otaci)

Po skonc¢eni méfeni motor se zastavi

Zobrazeni po skonceni procesu

Displej v normalnim stavu:

[ ]
]

Displej pfi chybovém stavu:

]
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Metoda nastaveni

(1) Digitalni panel
Cislo Nézev funkce Rozsah Popis
HO1 Nastaveni automatického 0,1,2 0: nefunkéni
naladéni 1: automat. naladéni
2: méfeni odporu a indukénosti
(bez rotace)
HO02 Volba konstant motoru 0,1 0: Data stand. motoru HITACHI
1: Data z automatic. naladéni
HO3 Nastaveni vykonu motoru 0,2/0,4/0,75/ |V [kW]
1,5/2,2/3,7
HO04 Nastaveni poc¢tu pola 2/4/6/8 V poctu polu
H20 / H30 Nastaveni odporu statoru R1 0,000 - 65,535 | V [Ohmech]
0,000 - 0,999
1,00 - 9,99
10,0 - 65,5
H21/H31 Nastaveni odporu rotoru R2 0,000 - 65,535 |V [Ohmech]
0,000 - 0,999
1,00 - 9,99
10,0 - 65,5
H22 /H32 | Nastaveni celkové rozptylové 0,00 - 655,35 |V [mH]
(Pozn: 1) induk¢énosti L 0,000 - 0,999
1,00 - 9,99
10,0 - 65,5
H23 /H33 | Nastaveni proudu naprazdno o 0,00-65535 |V][A]
0,000 - 0,999
1,00 - 9,99
10,0 - 65,5
H24 / H34 Nastaveni momentu 1,0 az 1000,0 Nastavte pomér k momentu
(Pozn. 2) setrvacnosti J setrvacnosti samostatného
motoru o stejném vykonu jako
menic.
HO05 Nastaveni konstanty motoru Kp 0-99 Kod
HO6 Nastaveni stabiliza¢ni 0-255 Kéd, 0: VYP

konstanty

Data (H30 az H34) jsou nastavena funkci automatického naladéni.

(Pozn. 1) Kdyz rychlost otd¢eni motoru se zvysuje se zvySenim zatéze, snizte hodnotu L.

Kdyz se rychlost snizuje, nastavte L vyssi.

(Pozn. 2) ZvySenim J odezva se stdva pomalejsi.

SniZzenim J odezva se stava rychlejsi.
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8 Ovladani z digitélniho panelu

8.1 Nazvy prvku

LED-RUN sviti,
kdyz ménic je
v provozu, t. j. dostal

4-mistny LED-Displej pro
zobrazovini parametr{i a
provoznich dat.

LED-POWER vis upozorouje,
ze na sitovych a vystupnich
svorkach je nebezpeéné napéti a
rovnéz ss-meziobvod je nabity

povel start. (LED néboje).
\ LEDHz aA
LED-PRG svi, \ I informuji, zda je
kdyZ méni¢ bude ORWN — o] zobrazovana vystupni
programovan. \\o PRG g = E E 04 frekvence nebo

Tlagitko RUN
startuje provoz ve
sméru nastaveném ve
funkci F04.

Neni aktivni, kdyz je
zvoleno ovladani ze
svorkovnice.

SIOIVIEN

Tladitko STOP/RESET.
Funkce kvitovani poruchy je
ucinna jak pfi fizeni z panelu,
tak pfi fizeni ze svorkovnice.

Tlagitko FUNC
pro volbu a
opusténi vstupniho
modu.

o o /
(@) e

Pfi tovarnim nastaveni
miize byt otaCivym
potenciometrem zadana
zadana frekvence.

Tlagjtko STR slouzi
kulozeni zadanych dat
do paméti.

Tlagitka ,, VICE®, ,, MENE* pro
volbu funkce a zadani dat.

8.2. Procedura ovladani (Priklad ovladani z digitalniho panelu.)

Stlacte
Jednou Misto
 zadavéni
d 01 |—®—|A -- F@"A 01 | frekvence
Stlacte EES I,
i Rozsifeni
Zapnuti jednou funkce @
napéjeni skupiny A.
Prednastaveni zddané mfr St(;aétc
pfes funkci F 07 (pfes Jednou
analogovy vstup)
Povel start pies tlagitko RUN
(misto vstupni svorky FW/RV) UloZeni
\ dat
o2 H®{ o1 H{A 02H®)HA o71]
Ulozeni
dat @
&
| Zadani frekvence 60Hz |
[060.0H@){ 00 H-F o1 H@)HA -] —
< 9 onitorovanis|
UloZeni @ Snt.slacl? Stlacte (4x) ute&né vystupni
dat jednou frekvence
(9%)
Stlacte OHz
dacitko (RUN [F 011-¥){d 071 1-9-[500]
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8.3 Popis tlacitek

Stla¢enim STR se ulozi
zménéné parametry

Stla¢enim FUNC zmény
nebudou ulozeny

Monitorovani
vystupni frekvence

Monitorovani
vystupniho proudu

Monitorovani sméru
otaceni
Monitorovani dat
zpétné vazby pii PID
regulaci

Monitorovani vstupni
svorkovnice

Monitorovani
poruchy

Monitorovani
historie poruchy

Nastaveni zadané
frekvence

Nastaveni doby
akcelerace 1

Nastaveni doby
decelerace 1

Nastaveni sméru
otaceni motoru

Monitorovani Vstup do A skupiny
vystupni svorkovnice rozsifenych funkei
Monitorovani Vstup do b skupiny
prepoditané hodnoty rozsitenych funkci
frekvence Vetun do C skuni
A stup do C skupiny
\éj roz§itenych funkci

Vstup do H skupiny
rozsitenych funkci

R
O,

@
@

Nastaveni dat v rozsifenych funkcich

Cislo funkce

uvnitt skupiny A

Dalsi funkce se

O®

[Tlagitko VICE, tlagitko MENE]
... Toto tlac¢itko méni hodnotu
dat a parametri

€

[Tlagitko FUNC] ... Toto tlacitko
umoziuje pechod z oblasti
parametru do oblasti dat a
prechod na rozsifené funkce.

@)

[Tla¢itko START] ... Toto
tlacitko startuje chod.

Nastavena hodnotav F 04
uréuje smér otaceni.

&

[Tlacitko STOP/RESET] ...
Toto tlacitko zastavuje chod.

Dojde-li k poruse toto tlacitko
se stava resetovacim.

vyvolaji od A --s

tlacitkem FUNC .
Potom se zobrazuji po
kazdé ta ¢isla funkce,
pro které byly
parametry naposledy
konfigurovany.

Poté se prametrova
konfigurace s tlacitkem
FUNC nebo STR
uzavira. Dosahne se po
obnoveni stksku
tlacitka FUNC - opét
zpét po A --.

Zminéné parametry
se ukladaji.

Vysvétleni displeje po zapinani napéjeni

Zminéné parametry se
neukladaji.

KdyzZ je zapnuto napajeni ménice, objevi se displej, ktery byl pfed poslednim vypnutim

napéjeni. (Kromé modu rozsitenych funkei.)
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8.2 Seznam funkci digitalniho panelu

(1) Monitorovaci modus, funkéni modus
Je zobrazena pocate¢ni hodnota a nastavitelny rozsah kazdého médu.
(1.1) Monitorovaci modus

Potadi Néazev funkce Typ Zobrazo- | Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
displeje vany telnost nastaveni
parametr | bthem
chodu

1 | Zobrazeni vystupni | Monitor | d01 - Zobrazeni 0,5 Hz do 360.0 Hz. -
frekvence Sviti LED , Hz*

2 |Zobrazeni Monitor | d02 - Zobrazeni od 0,01 az 999.9 A. -
vystupniho proudu Sviti LED ..A*

3 |Zobrazeni sméru | Monitor | d03 - ¢ Vpied -
otaceni | Stop

LI Zpét

4 | Zobrazeni hodnoty | Monitor | d04 - Zobrazi hodnotu zpétné vazby -
zpétné vazby pfi vynasobenou métitkem ,, A75.
PID regulaci

5 |Zobrazenistavu | Monitor | d05 - | Zobrazi stav vstupni inteligentni -
vstupni inteligentni svorkovnice
svorkovnice N—= N—% =z ~=%

Py L P hgzap
0 el i e
Cislosvorky: 6 5 4 3 2 1

6 | Zobrazeni stavu Monitor | d06 - Zobrazi stav vystupni inteligentni -
Y%S?.’pmt . svorkovnice a hlaseni poruchy
mteligentni = New New N
svorkovnice E:g E:g g:(‘] E:g %/’A;};

Cislo svorky: AL 12 11

7 | Zobrazeni Monitor | d07 - Zobrazeni vystupni frekvence -

vynasobené

vystupni frekvence

vynasobené méfitkem ,,b86.
Zobrazen = (vystupni frekvence) *
(hodnota“b86).

(1) 0,01 az 99,99
11.11 (11,11

(2) 100,0 az 999,9
111.1 (111,1)

(3) 1,000 az 9,999

1111. (1111)
(4) 1,0000 az 9,9990
1111 (11110)

Pozn.: Toto zobrazeni pouziva filtr (s ¢asovou konstantou 100 ms)
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Zobrazeni poruchy

Monitor

dog

Zobrazeni vyznamu posledni

poruchy; zobrazi v potadi:

Pti¢inu poruchy

- stisknéte tlacitko FUNC

Vystupni frekvence pii poruse

- stisknéte tlacitko FUNC

Proud motoru pfi poruse

- stisknéte tlacitko FUNC

SS napéti v meziobvodu pfi poruse

- stisknéte tlacitko FUNC
Zobrazi ,,dO8

Kdyz neni zadny posledni porucha,

zobrazi se:

Zobrazeni historie
poruch

Monitor

dog

Zobrazeni ptedposledni a
predpiedposledni poruchy:
Zobrazuje jen pfi¢inu poruchy
Zobrazeni ,,d09*

- stisknéte tlacitko FUNC
Pti¢ina ptedposledni poruchy

- stisknéte tlacitko FUNC
Pti¢ina ptedptedposledni poruchy
- stisknéte tlacitko FUNC
Zobrazeni ,,d09*

KdyZ neni zZadna historie poruch,
zobrazi se:




(1-2) Modus zakladnich funkci

V tomto mdédu mohou byt nastaveny zékladni funkce

Nastavite
Poradi Zobra- |y st . Tovérni
o Nazev funkce Typ zovany . Rozsah nastavitelnych hodnot a vyznam ,
displeje béhem nastaveni
parametr
chodu
1 Zadavani Nastav. FO1 mozné | 0,5 -360 Hz /s ptesnosti 0,1 Hz 0,0 Hz
vystupni hodnota (1) Digitalni panel na ¢elnim krytu.
frekvence V této funkci mtize byt nastavena zadana vystupni
frekvence ménice pouzitim tlacitek. Je vsak proto
nutné nastavit mista zadavani frekvence na digitalni
panel (,,A01 = 02)
(2) Prednastaveni frekvence.
Mize byt nastavena zadana frekvence v modu
prednastavenych frekvenci nasledovné:
Zapojte svorkovnici pro kazdou pfednastavenou
frekvenci a jednotliveé nastavujte 1. az 15.
prednastavenou frekvenci.
(3) Modul dalkového ovladani(DOP), svorkovnice,
potenciometr. Pro nastaveni frekvence z DOPu, ze
svorkovnice (O-L, OI-L), nebo potenciometrem na
¢elnim krytu, data této funkce monitoruji zadanou
frekvenci z kazdého z té€chto zafizeni.
2 Rozbéh 1 Nastav. F02 mozné | 0,1 sek az 3000 sek 10 sek
hodnota [Pfesnost nastaveni]
0,1-999,9 ...... 0,1 sek
1000 - 3000 ....... 1 sek
3 Rozbéh 1 Nastav. F202 mozné | 0,1 sek az 3000 sek 10 sek
(2. nastaveni) hodnota [Piesnost nastaveni]
0,1-9999 ...... 0,1 sek
1000 - 3000 ....... 1 sek
4 Dobéh 1 Nastav. F03 mozné | 0,1 sek az 3000 sek 10 sek
hodnota [Pfesnost nastaveni]
0,1-999,9 ...... 0,1 sek
1000 - 3000 ....... 1 sek
5 Dobéh 1 Nastav. F203 mozné | 0,1 sek az 3000 sek 10 sek
(2. nastaveni) hodnota [Piesnost nastaveni]
0,1-999,9 ...... 0,1 sek
1000 - 3000 ....... 1 sek
6 Nastaveni sméru Nastav. Fo4 Neni | Nastavuje smér ota¢eni motoru. Nastavte smer otaceni 00
otaceni hodnota mozné ) o
motoru po stisknuti tlacitka .
00 ... chod vpted
01 ... chod vzad
7 Nastaveni roz- Nastav. A-- mozné | Vstup do rozsifenych funkei skupiny A je z funkce
Sitenych funkci hodnota HA--C
skupiny A Skupina A obsahuje nastaveni fizeni nebo funkce.
8 Nastaveni roz- Nastav. b-- mozné | Vstup do rozsifenych funkci skupiny b, je z funkce
Sifenych funkci hodnota ,,b--.
skupiny b. Skupina b obsahuje nastaveni ochran a jiné funkce.
9 Nastaveni roz- Nastav. C-- mozné | Vstup do rozsifenych funkei skupiny C je z funkce
Sitenych funkci hodnota ,,C-=.
skupiny C. Ve skupiné C se nastavuji inteligentni svorky.
10 Nastaveni roz- Nastav. H-- mozné | Vstup do rozsifenych funkci skupiny H je z funkce
Sifenych funkci hodnota L, H-=%.

skupiny H.

Ve skupiné H se nastavuji parametry pro vektorové
tizeni bez zpétné rychlostni vazby.

(Pozn.) Jestlize nosna frekvence je nastavena na méné nez 2 kHz, doba rozb¢hu se prodlouzi
(maximaln¢ o 500 ms)




(2) Rozsifené funkce skupiny A

Poradi Nazev funkce Typ Zobra- | Nastavitel- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany nost nastaveni
je parametr [ béhem (-FE/-FU)
chodu
Nastaveni zakladnich parametrii
1 Nastaveni mista | Nastavi. | AQ1 Neni | Misto zadavani vystupni frekvence: 01
zadavéni frekvence | hodno@ mozné | 00...Potenciometr na ¢elnim panelu
(Prednastavena 01...Svorkovnice fizeni na desce logiky
rekvence ...Digitalni pane - nastaveni tlaci
frek 0 02...Digitélni panel (FOI - nastaveni tlagitky
2 Nastaveni mista k | Nastavi. [ A02 Neni Misto zadavani povelu k chodu. 01
povelu k chodu | hodnota mozné | 01...Svorkovnice fizeni na desce logiky
02... Digitalni panel
astaveni zakladni astavi. eni z az maximalni frekvence / Pfesnost nastaveni z 7z
N i zakladni | Nast A03 N 50H Ini frek /P 1 H H
frekvence hodnota mozné
! : : f
Zakladni Max.
frekvence frekvence
4 Nastaveni zékladni | Nastavi. | A203 Neni |50 Hz az maximalni frekvence / Pfesnost 50/60Hz
frekvence (2. nastaveni) | hodnota mozné | pnastaveni 1 Hz
5 Nastaveni maximalni | Nastavi. |  A04 Neni 50 Hz az maximalni frekvence / Pfesnost nastaveni 50/60Hz
frekvence hodnota mozné | | Hz (Pozn. 1)
6 Nastaveni maxi- | Nastavi. | A204 Neni [ 50 Hz az maximalni frekvence / Pfesnost
malni frekvence | hodnota mozné | nastaveni 1 Hz
(2. nastaveni) (Pozn. 1)
Nastaveni analogovych vstupt
7 Vnéjsi zadani Nastavi. [ All Neni | 0 az 360 Hz / Pfesnost nastaveni 0,1 Hz. Touto 0 Hz
pocatedni hodnota mozné | funkci se nastavuje pocatecni frekvence, kdyz méni¢
frekvence ma na analogovém vstupu 0 V nebo 4 mA.
Frelovence
:
; L — Analogovi vstup
0 10y
4 20 b
8 Vné&jsi zadani Nastavi. Al Neni 0 az 360 Hz / Pfesnost nastaveni 0,1 Hz. Touto funkci se 0 Hz
koncové frekvence hodnota morné | nastavuje koncova frekvence, kdyZ méni¢ ma na
analogovém vstupu 10 V nebo 20 mA
9 Vnéjsi zadani Nastavi. | A13 Neni 0az 100 % / Presnost nastaveni 1 %. Touto funkci se 0%
poméru podatedni hodnota mozné | nastavuje pomér pocatecniho bodu analogového vstupu
frekvence k plné stupnici (10 V nebo 20 mA). Jinymi slovy, predpéti
analogového vstupu miize byt nastaveno.
10 Vnéjsi zadani Nastavi. | Al4 Neni 0 az 100 % / Presnost nastaveni 1 %. Touto funkci se 100 %
poméru koncové hodnota moZné | nastavuje pomér koncového bodu analogového vstupu k
frekvence plné stupnici (10 V nebo 20 mA). Jinymi slovy, mize byt
nastaveno piedpéti analogového vstupu.
11 Nastaveni vzoru | Nastavi. Al5 Neni Touto funkci by se m¢l nastavit vzorek startu, jestlize 01
startovaci hodnota morné | pocatecni frekvence a pomér pocatecni frekvence
analogového vstupu jsou nastaveny na stejnou hodnotu
frekvence nasledovné: Frekvenre
zadavané vné &l
A13 =@k
| %
Arnlogovy vt
vEE EE o
4 A b

00...Pocate¢ni frekvence
01...0 Hz start
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Potadi Nazev funkce Typ Zobra- | Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
displeje zovany :}EO“ nastaveni
¢ ¢hem -FE/-F
parametr| ( U)
12 | Nastaveni Casové | Nastav. | Al6 Neni |1az8 8
onstanty filtru oto je nastavovano ve stfedni dobé
konstanty filt hodnota mozné | Tot, t tiedni dob
analogového vypoctového filtru. Na ptiklad, 8 je 8-krat
vstupu stiedni doba vypoctu pro analogovy vstup.
Nastaveni pfednastavenych frekvenci
13 Nastaveni Nastav. | A20az | mozné |0,5 az 360 Hz / Pfesnost nastaveni 0,1 Hz témito Vsechny
prednastavenych hodnota | A35 parametry se nastavuji frekvence pevnych rychlosti. jsou 0
frekvenci Standardni (nultd) rychlost miize byt nastavena
parametrem A20 a pevné rychlosti od 1. do 15.
funkcemi A21 az A35.
14 Nastaveni tipovaci | Nastav. A38 mozné | 0,5 az 9,99 Hz / Ptesnost nastaveni 0,1 Hz. Tipovaci 1,0 Hz
frekvence hodnota frekvence je frekvence pfi operaci. Tipovani vnéj$im
signalem na svorkovnici.
15 Modus stopu pti Nastav. A39 Neni 00...Volny dob¢h po signalu stop. 00
tipovani hodnota mozné | 01...Stop po rampé
02...ss-brzdéni po signalu stop
Charakteristiky U/f
16 Volba metody Nastav. A4l Neni Volba ru¢niho nebo automatického momentového boostu. 00
momentového boostu | hodnota mozné | 00...Ruéni boost
01...Automaticky boost
17 Volba metody Nastav. [ A241 Neni Volba ru¢niho nebo automatického momentového boostu. 00
momentového boostu | hodnota mozné 00...Ruc¢ni boost
(2. Nastaveni) 01...Automaticky boost
18 Nastaveni hodnoty | Nastav. A42 Nastaveni napéti ru¢niho momentového boostu. Miize byt 11
momentového boostu | hodnota nastaveno zvy$eni momentu motoru zvySenim vystupniho
napéti, kdyz pocate¢ni moment je nedostatecny pii fizeni
U/f. Davejte pozor, aby motor nezhofel a méni¢ nevyhlasil
poruchu.
v
1OO0% [orrreeeervmmmmrremeniieeeie e
A 42=50% |y — i
0 s H f(Hz)
/5’0 25,0 Zakl. fr:ekvence
A 43=10% 50,0Hz
Nastaveni parametri:
A 41=00 A 42=50
A 43=10.0 A 44=00
A 45=100
19 Nastaveni hodnoty Nastav. A242 mozné | Nastaveni napé&ti ruéniho momentového boostu. MiZe byt 11
ruéniho momentového | hodnota nastaveno zvySeni momentu motoru zvySenim vystupniho
boostu (2. nadstavent) napéti, kdyz pocate¢ni moment je nedostatecny pfi fizeni U/f.
Davejte pozor, aby motor neshofel a méni¢ nevyhlésil poruchu.
- - o
20 Nvas,tavem frekven?e Nastav. A43 mOzZNe€ | Nastaveni bodu A na vySe uvedeném grafu momentového 1030 %
ru¢niho momentového | hodnota o) w200/ 2 f
boostu boostu v rozsahu 0 % az 50 % zakladni frekvence.
p - o
21 Nvas,tavem frekvenf:e Nastav. | = A243 MOZNC | Nastaveni bodu A na vyse uvedeném grafu momentového 10,0 %
ru¢niho momentového | hodnota 0/ a0 0/ 2 f
. boostu v rozsahu 0 % az 50 % zakladni frekvence.
boostu (2. nastaveni)
22 Nastaveni Nastav. Ad4 Neni Nastaveni charakteristik 02
charakteristik U/f | hodnota mozné u/f s Snizeny moment
(Pozn 1) 00...charakteristika s 100%
konstantnim momentem KOHStﬁmtm' —
01...charakteristika se momen
snizenym momentem
02...vektorové fizeni 0 f
SLV
23 Nastaveni Nastav. | A244 Neni Nastaveni charakteristik U/f 02
charakteristik U/f (2. | hodnota mozné | 00...charakteristika s konstantnim momentem
nastaveni) (Pozn. 1) 01...charakteristika se snizenym momentem
02...vektorové fizeni SLV
24 Nastaveni U-zisku | Nastav. | A45 mozné | Nastaveni napétového zisku charakteristiky U/f 100
hodnota \%
100%
50%
0 f

(Pozn. 1) Kdyz je zvoleno SLV, nastavte nosnou frekvenci vétsi nez 2,1 kHz ve funkci b83
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Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ béhem (-FE/-FU)
chodu
Nastaveni stejnosmérného brzdéni
25 Volba ss-brzdéni Nastav. AS51 Neni Volba, zda ss-brzdéni je funkéni nebo ne 00
hodnota mozné | 00...neni funkéni 01...je funk¢ni
26 Nastaveni frekvence ss- | Nastav. A52 Neni 0,5 az 10,0 Hz / pfesnost 0,1 Hz. Frekvence, na kterou je 0,5
brzdéni hodnota mozné | ss-brzdéni nastaveno
27 Nastaveni doby Nastav. AS53 Neni 0,1 az 5,0 sekund / pfesnost nastaveni 0,1 Hz. Je to ¢asovy 0,0
zpozdéni ss-brzdéni | hodnota mozné | interval od konce chodu do za¢atku ss-brzdéni. V tomto
intervalu motor bézi volnvm dobéhem.
™ g2 - hrzdind
28 Nastaveni sily ss- Nastav. A54 Neni Chod 0
brzdéni hodnota mozné | 0 az 100 % / presnost 1 %. Nastavuje silu ss-brzdéni.
29 Nastaveni doby ss- Nastav. AS55 Neni 0,1 + 60 sek / pfesnost / nastaveni 0,1 sek. Nastaveni ¢asu 0,0
brzdéni hodnota mozné | ss-brzdéni..
Funkce vztazené ke frekvenci
30 Nastaveni hornia | Nastav. | A61 Neni 0,5 az 360 Hz / ptesnost nastaveni 0,1 Hz. Nastavuji | 0,0 Hz
dolni limity hodnota | A62 mozné se limity frekvence do maximalni frekvence. Je-li
frekvence nastaveno 0,0 Hz, horni limita je nefunk¢ni.
Horni vystupni frekvence
limit A61
Dolni
limit A 62
oV 10V
31 Nastaveni Nastav. A63, Neni 0,0 az 360,0 Hz / pfesnost nastaveni 0,0 Hz funkce neni 0,0 Hz
pteskokovych hodnota | A5, mozné | funkéni. Pro vyhnuti se rezonancim zatéze, mohou byt
frekvenci A67 preskoceny az 3 frekvence. Frekvence rovna nastavené
frekvenci nemtize byt zadana.
35 |-
25 |-
15
Rozbeh 1
OHz t
! \ Rozbth2
Rozbe¢h 2 ;
Sitka skoku
15Hz- -935”2} 1 skok
0,5Hz (A 64)
32 Nastaveni sifky Nastav. A64, Neni 0,0 az 10,0 Hz /pfesnost 0,5 Hz
pieskoku hodnota | A66, mozné | 0,1 Hz. Nastaveni poloviny $ifky preskoku.
A68
PID regulace
33 Volba PID regulace | Nastav. A71 Neni Timto parametrem se voli, zda PID regulace je funkéni, ¢i ne 00
hodnota morné 00...PID regulace nefunkéni, 01...PID regulace funkéni
34 Nastaveni proporcio- Nastav. A72 mozné | 0,2 az 5,0 krat /presnost 0,1 krat. Tato funkce je pro nastaveni 1,0
nalniho P-zisku hodnota proporcionalniho zisku pfi provozu PID regulace.
35 Nastaveni integraéniho | Nastav. A73 mozné | 0,0 az 150,0 sek /pfesnost 0,1 sek. Tato funkce je pro nastaveni 1,0
I-zisku hodnota integra¢niho zisku pfi provozu PID regulace.
36 Nastaveni diferen- Nastav. A74 mozné | 0,0 az lO0,0sek']/pi'esnost 0,1sek . Tato funkce je pro nastaveni 0,0
cialniho D-zisku hodnota diferencialniho zisku pfi provozu PID regulace.
37 Nastaveni méfitka zadané | Nastav. A75 Neni 0,01 az 99,99 /ptesnost 0,01. Tato funkce je urcena pro vy- 1,0
hodnoty pii PID-regulaci | hodnota moyné | nasobeni Zadané hodnoty, pro jeji pfizpiisobeni zp&tné vazbe.
38 Nastaveni misto Nastav. A76 Neni Nastaveni mista pfipojeni zpétné vazby. 00
ptivedeni zpétné vazby | hodnota mozné | 00...svorka OI (proudovy vstup)
01...svorka O (napétovy vstup), (Pozn:2 schéma PID regulace)
Funkce automatické regulace napéti AVR
39 Volba funkce AVR Nastav. A81 Neni Volba provozu funkce AVR 02
hodnota mozné | 00-.AVR je funkéni v celém rozsahu
01...AVR neni funkéni v celém rozsahu
02...AVR neni funkéni pti deceleraci
AVR udrzuje konstantni vystupni napéti ménice, i kdyZ vstupni
napéti se méni.
40 | Volbanapéti AVR dle | Nastav. | A82 Neni | 200/220/230/240 pro 200V tfidu ménici 230/230
jmenovitého napéti hodnota mozné | 380/400/415/440/460 pro 400V tfidu ménich 400/460
motoru Tato funkce je uzita k volbé vystupniho napéti na motor. Méni¢
vS§ak nemiize mit na vystupu vétsi napéti nez na vstupu.
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Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ béhem (-FE/-FU)
chodu
Funkce 2. nastaveni doby rozb&hu a dobéhu.
41 Nastaveni 2. doby | Nastav. [ A92 mozné | 0,1 az 999,9 sek/ptresnost 0,1 sek 15,0
rozbshu hodnota 1000 az 3000 sek/piesnost 1 sek
Rozbéh 2 je funkeni pii sepnuti svorky 2CH nebo po
nastaveni zmény pii urcité frekvenci.
42 Nastaveni 2. doby | Nastav. [ A292 mozné | 0,1 az 999,9 sek/presnost 0,1 sek 15,0
rozb&hu hodnota 1000 az 3000 sek/piesnost 1 sek
(2. nastaveni) Rozbéh 2 je funkeni pfi sepnuti svorky 2CH nebo po
nastaveni zmény pii urcité frekvenci.
43 Nastaveni 2. doby | Nastav. A93 mozné | 0,1 az 999,9 sek/presnost 0,1 sek 15,0
dobéhu hodnota 1000 az 3000 sek/pfesnost 1 sek
Dob¢h 2 je funkéni pti sepnuti svorky 2CH nebo po
nastaveni zmény pii urcité frekvenci.
44 Nastaveni 2. doby | Nastav. | A293 mozné | 0,1 az 999,9 sek/presnost 0,1 sek 15,0
dobéhu hodnota 1000 az 3000 sek/presnost 1 sek
(2. nastaveni) Dobéh 2 je funkéni pii sepnuti svorky 2CH nebo po
nastaveni zmény pii ur€ité frekvenci.
45 Volba metody Nastav. | A94 Neni | 00...vstup od svorky 2CH 00
pouziti 2. rozb&hu hodnota mozné | 01...frekvence zmény z akc./dec. 1 na akc. / dec. 2
a 2. Dobéhu frekvence
Vi
(ake.2/ dec.2) ace 1 acc 2
A 95 | e s
0 : Cas
2CH nebo A 95
46 Volba metody Nastav. | A294 Neni 00...vstup od svorky 2CH 00
pouziti 2. rozbéhu a | hodnota mozné | 01...frekvence zmény z akc./dec. 1 na akc. / dec. 2
2. Dobé¢hu (ake.2/
dec.2) (2. nastaventi)
47 Nastaveni Nastav. | A95 Neni 0,0 az 360,0 Hz / ptesnost 0,1 Hz. 0,0
frekvence zmény hodnota mozné | Kdyz vystupni frekvence dosédhne tuto hodnotu doba
ake. 1 na ake. 2 rozbéhu se zméni z ake.1 na akc2. (Pozn.3)
48 Nastaveni frekvence | Nastav. | A295 Neni 0,0 az 360,0 Hz / ptesnost 0,1 Hz. 0,0
zmény akc. 1 na akc. | hodnota mozné | Kdyz vystupni frekvence dosédhne tuto hodnotu doba
2 (2. nastaveni) rozb&hu se zméni z akc.1 na akc2. (Pozn.3)
49 Nastaveni Nastav. A96 Neni 0,0 az 360,0 Hz / ptesnost 0,1 Hz. Kdyz vystupni 0,0
frekvence zmény hodnota mozné | frekvence dosahne této hodnoty zméni se doba
dec. 2 na dec. 1 dobé¢hu z dec. 2 na dec. 1 (Pozn.3)
50 Nastaveni Nastav. [ A296 Neni 0,0 az 360,0 Hz / ptesnost 0,1 Hz. Kdyz vystupni 0,0
frekvence zmény hodnota mozné | frekvence dosahne této hodnoty zméni se doba
dec. 2 na dec. 1 dobéhu z dec. 2 na dec. 1 (Pozn.3)
(2. nastaveni)
51 Nastaveni kiivky | Nastav. A97 Neni Nastaveni kiivky rozbéhu 1 a dob&hu 2 00
rozbshu hodnota mozné | 00...linearni 01...S-kfivka
Nastavena
frekvence e
lineérﬂi
S-Kftivka
04 “— Cas
52 Nastaveni kf‘ivky Nastav. A98 Neni Nastaveni ktivky dobéhu 1 a dob&hu 2
dobéhu hodnota mozné | 00...linearni
01...S-kiivka




Pozn.1: Pro udrzeni stability motoru, vystupni frekvence ptekro¢i maximalni frekvenci
nastavenou v [A04] (Maximaln¢ o 1,5 Hz.)

Prizpasobte tomu nastaveni vystupni frekvence.

Pozn. 2: Schéma PID regulace

Zidand hodnota A75 F o1
Dig. Panel (tlaitka) >
Pevna rychlost A 79 N
Potenciometr (di | + 1 + .
Analogové naéét% (ﬁi A 73 Zadnii frekvence
Analogovy proud (vstup) - 5 +
Zptmi vazba A 74
Nastavitelna podle - i
parametru A 76 > P&B%wana?mx; \ A5 Monitor
Anclogové napéti (vstup) vstuptt A77 az At d04
Analogovy proud (vstup)

Pozn. 3: Kdyz doba rozbéhu nebo dob¢hu je nastavena na malou hodnotu (mensi nez 1,0 sek),
zména skute¢né frekvence se zpozd'uje za zddanou hodnotou.
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(3) Rozsifené funkce skupiny b.

Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ béhem (-FE/-FU)
chodu
Modus restartu
1 Volba modu Nastav. BO1 Neni Zvolte modus restartu ménice 00
restartu (Pozn. 1) hodnota mozné | 00... Chybové vystupni hlaSeni pfi poruse
01... Start z 0 Hz v dobg restartu
02... Start od zmétené frekvence otaceni v dobé restartu
03... Dob¢h po rampé od zméfené frekvence otaceni,
stop a zobrazeni informace o poruse.
Poruchy, po kterych miizete zvolit restart, jsou
nadproud, ptepéti a podpéti. Pocet restartii je 3-krat pti
nadproudu a prepéti a 16-krat pii podpéti.
2 Nastaveni Nastav. b02 Neni 0,3 az 25 sek / presnost 0,1 sek. Je nastavena piipustna 1,0
ptipustné doby | hodnota mozn¢ | dobapodpeti. R
podpéti napajeni Je-li dobq podpe_tl delsi nez tento parametr, méni¢ hlasi
poruchu, i kdyz je zvolen rezim restartu.
3 Nastaveni doby Nastav. b03 Neni 0,3 az 100 sek / ptesnost 0,1 sek. 1,0
&ekani po poruse hodnota mozné | Nastavuje se doba ¢ekani na restart po obnoveni
napéti po podpéti.
Mapdieni oo ypadek
Barchdost
mofory e T
b 02 b O3
Elektronické tepelné relé
4 Nastaveni Urovné | Nastav. bl12 Neni Nastaveni trovné elektronické tepelné ochrany v Jmenovity
elektronického hodnota mozné | rozsahu 50 % az 120 % jmenovitého proudu ménice. kpf(él}g
. . Mize byt nastavena v ampérech. azdeno
tepelného relé Rozsah}lllastaveni b ménice
0,5 * (jmen. proud ménice) az (Pozn.2)
1,2 * (jmenovity proud ménice), presnost 0,01 A
5 Nastaveni irovné | Nastav. | b212 Neni Nastaveni trovné elektronické tepelné ochrany v Jmenovity
elektrického hodnota mozné | rozsahu 50 % az 120 % jmenovitého proudu ménice. ptogd
tepelného relé Miize byt nastavena v ampérech. kazdého
, Rozsah nastaveni ... memee
(2. nastaveni) 0,5 * (jmen. proud ménice) az (Pozn.2)
1,2 * (jmenovity proud ménice), piesnost 0,01 A
6 Volba Nastav. b13 Neni | Volba charakteristiky elektronické tepelné ochrany, 01
charakteristiky | hodnot@ mozné | bud’ charakteristika CRT (konstantni moment) nebo
elektronického SUB (snizend momentova charakteristika). Musime
tepelného relé pouzit tepelnou charakteristiku dle zatéze, aby byl
chranén motor.
00...SUB 01...CRT
ng(t)ﬂ%nl Konstantni
moment (07)
100%
2802 | \\Redukovan
1 moment (0C
: Vystupni
5 20 50 Hz 100 frekvence (Hz)
7 Volba Nastav. [ b213 Neni Volba charakteristiky elektronické tepelné ochrany, 01
charakteristiky hodnota mozné | bud charakteristika CRT (konstantni moment) nebo
elektronického SUB (snizena momentova charakteristika). Musime

tepelného relé
(2. nastaveni)

pouzit tepelnou charakteristiku dle zatéze, aby byl
chranén motor.

00...SUB

01..CRT




Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ b&hem (-FE/-FU)
chodu
Omezeni pretizeni
8 Volba zptisobu | Nastav. [ b21 Neni | Tato funkce je pro volbu provozu omezovani 01
omezeni pretizeni | Podnote mozné | pietizeni.
00... Omezeni nefunk¢éni
01... Funkéni pfi rozbéhu a konstantni rychlosti
02... Funkéni pfi konstantni rychlosti
Pfi dob&hu podle rampy funkce omezovani
pretizeni je vzdy nefunkéni.
9 Nastaveni urovné | Nastav. | b22 Neni | Nastavuje se Groven omezovani pietizeni v Jmen.
omezeni pretizeni | hodnow mozné | rozsahu od 50 % do 150 % jmenovitého proudu | proud *
meénice. MiliZe byt nastaveno v ampérech. 125
Rozsah nastaveni ..... ka%d?fl N
0,5 * (jmenovity proud ménice) az (r;(e):;ic;)
1,5 * (jmenovity proud ménice) '
Nastavena hodnota ... proud [A]
piesnost ... 1% jmen. proudu
10 | Brzdnarampa pti | Nastav. [ b23 Neni | Nastavuje se brzdna rampa pii omezovani 0,1
omezovani hodnota mozné | pietizeni od 0,1 do 30,0 sek/piesnost 0,1.
pretizeni

Proud motoru

Vystupni
frekvence

~

Cas
- -
b 23 b 23

Pozn.1: V ptipadé¢ modu restartu, [b01] nastaveno na [00], méni¢ je restartovan po dlouhé
ztraté napajeni pii trvani signalu k chodu ihned po obnoveni napéjeni. Viz jiné

vystrahy na stran¢ 1.3.

Pozn.2: Tovarni data nastaveni ménicti 005N, 011N, 030H jsou stejna jako u meénica 004N,
007N, 040H. Zkontrolujte proto toto nastaveni pro kazdy motor napajeny z ménice.
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Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ b&hem (-FE/-FU)
chodu
Jiné ochrany
11 Volba mdodu Nastav. b31 Neni Pii funkei softwarového zamku nemuze byt zménén zadny 01
softwarového hodnota moZné | parametr, kromé této funkce. Tuto funkci nastavujeme, aby
Zamku kone¢ny uzivatel nahodné nezménil parametry, a tim
zpusobil Spatnou funkei systému.
00... Kdyz je zapnuta svorka SFT neni mozné zménit zadny
parametr, kromé této funkce.
01... Kdyz je zapnuta svorka SFT neni mozné zménit zadny
parametr, kromé této funkce a zadani frekvence
02... Jakmile je nstaveno 02 neni mozné zménit zadny
parametr, kromé této funkce
03... Jakmile je nastaveno 03 neni mozné zménit zadny
parametr kromé této funkce a zadani frekvence
Jiné
13 Nastaveni Nastav. b8&1 mozné | Tato funkce je urcena pro adjustaci analogového pfistroje 80
analogového piistroje | hodnota zapojeného na svorku monitorovani (FM).
0 az 255 / piesnost 1
14 Nastaveni startovaci Nastav. b82 Neni 0,5 az 9,99 Hz / presnost 0,1 Hz 0,5
frekvence hodnota morné | Nastaveni startovaci vystupni frekvence ménice.
15 Nastaveni nosné Nastav. b83 Neni 0,5 az 16,0 kHz / pfesnost 0,1 kHz 5
frekvence hodnota mozné | Nastavuje nosnou frekvenci $itkové - impulsni modulace
tvorby zakladni vystupni frekvence ménice.
(POZN. 1) Kdyz nosna frekvence je vyssi nez 12 kHz, jmenovity
) proud ménie musi byt snizen.
16 Volba inicializace Nastav. b84 Neni Zvolte bud’ inicializaci dat nebo mazani historie poruchy. 00
dat (tovarni hodnota mozné | 00...Mazani historie poruchy
nastaveni) nebo 01...lgicializace dat ok e
o1 . Metoda pouziti této funkce je nasledujici:
mazéni historie 1) Nastavte tuto funkci 00 nebo 01
poruchy o~
2) Stisknéte soucasné na digitalnim panelu tlacitka
(POZN. 2) @)
CETORY
3) azatéchto podminek jeité stladte tlagitko o’
4) Drzte jeste 2 sek stlacena tlacitka s ) @, ,
displej ,,d0O* bude blikat. Potom uvolnéte vSechn;
tlacitka.
5) Potom zacne provoz s tovarnim nastavenim
17 Volba Nastav. b85S Neni | Zvolte inicializa¢ni data: 01/02
inicializovanych | hodnota mozné | 00... Japonska verze
dat 01...Evropska verze
02...US verze
03...Zv1astni verze (nenastavujte)
18 Nastaveni Nastav. b86 mozné | Nastaveni koeficientu ndsobeni frekvence na ziskani 1,0
koeficientu hodnota vynasobené hodnoty zobrazované v d07 monitoru.
, , 0,1 az 99,9 / ptesnost 0,1
nasobeni frekvence
19 Volba funkce Nastav. b87 Neni Rozhodujete o funkci tlacitka STOP na digitalnim panelu, 00
X7 hodnota morné | kdyz povel k chodu se davé ze svorkovnice
tlacitka stop 00... Tlaitko STOP je funkéni i pii ovlddéni ze
svorkovnice
01... Tlacitko STOP neni funkéni pti ovladani ze
svorkovnice
20 Volba rezimu Nastav. b88 Neni Zvolte rezim provozu po zruSeni signalu volny 00
hodnota mozné | dob¢h

provozu po zruSeni
signalu FRS

00... Restart z 0 Hz
01... Restart od zméfené skutecné rychlosti otaceni
motoru

Poznamka 1: Kdyz se provadi stejnosmérné brzdéni, nosna frekvence je drzena automaticky na 1 kHz.
Kdyz je zvoleno SLV, nastavte nosnou frekvenci v b83 na hodnotu vétsi nez 2,1 kHz.

Poznamka 2: Tato funkce neni provedena, kdyz je zapojen modul dalkového ovladani DOP.
Odpojte modul dalkového ovladani a pouzivejte tlacitka na digitalnim panelu ménice.
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Poradi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
jI:t parame};r béhem (-FE/-FU)
chodu
21 Volba zobrazeni }Tl\hilsta\th b89 mozné | Volba monitorovaného udaje na digitalnim 01
oitalng odnota operatoru OPE-J.
Op};;gtg;%gafl)rg_ 7 01... Mon@torova:lm: V}:/stupni frekvence (d01)
02... Monitorovani vystupniho proudu (d02)
03... Monitorovani sméru otaceni (03)
04... Monitorovéani dat zpétné vazby pii PID
regulaci (d04)
05... Monitorovéni stavu vstupni inteligentni
svorkovnice (d05)
06... Monitorovani stavu vystupni inteligentni
svorkovnice (d06)
07... Monitorovéani vynasobené vystupni
frekvence (d07)
22 Pomémé vyuziti Nastav. b90 Neni Tato funkce nastavuje pomérné ¢asové vyuziti 00
generétorického hodnota mozZné | (v procentech) odporu generatorického brzdéni
brzdéni pfi 100 sekundovém cyklu.
KdyZ odpor je zapnut déle nez nastaveny pomer,
je hlasena porucha E06-ptetizeni odporu.
1. Kdyz je nastaveno 0 %, brzdéni do odporu se
neprovadi.
2. Kdyz ¢as zapnuti odporu piekroci nastavenou
hodnotu, dynamické brzdéni je ukonceno.
3. Kdyz je pouzita vnéjsi brzda jednotka nastavte
pomér vyuziti na 0,0 a odpojte vnéjsi odpor.
4. Délka kabelu mezi vnéj$im odporem a
ménic¢em by neméla piekrocit 5 m.
5. Kabel mezi vn&jsim odporem a méni¢em by
nemél byt svazkovan.
Brzdéni
ZAP T=(14s+255+5s)/100s=44%
vyp
1 5 75 100s
Typ 055, 007, 055, 002, | 004H,
méni¢e | 075L 011, 075H 004N | 007H,
015, 022H, | 015H
022, 030H,
037L 040H
minim. | 17Q 35Q 70Q 100Q2 | 180Q2
odpor
23 Volba modu Nastav. b91 Neni | Zvolte provoz pfi stopu: 00
stopu hodnota mozné | 00...DEC (dob&h po rampé a stop)
01...FRS(volny dobéh a stop)
24 Volba ovladani | Nastav. b92 Neni Chladici ventilator je bud’ zapnut nebo vypnut 00
chladiciho hodnota mozné | podle stavu provozu ménice
ventilatoru 00... Ventilator je vzdy zapnut

01... ZAP (ménic je v provozu)

VYP (méni¢ stoji)
Pozn.: KdyZ je méni€ zastaven, po 1 minuté je
ventilator zastaven. KdyZ je zapnuto napajeni
meénice chladici ventilator pracuje 1 minutu pro
kontrolu.
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(4) Rozsitené funkce skupiny C
Tyto funkce maji vztah ke svorkovnici fizeni.

Poradi Nazev funkce Typ Zobra- | Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ b&hem (-FE/-FU)
chodu
Funkce vstupnich svorek
1 Nastaveni funkce | Nastav. [ CO1 Neni | Nastaveni funkce vstupni svorky 1 00/00
svorky 1 hodnota mozné | (kody)
00...FW (povel vpied)
01...RV (povel vzad)
02...CF1 (ptednastavené frekvence 1)
03...CF2 (ptednastavené frekvence 2)
04...CF3 (ptednastavené frekvence 3)
05...CF4 (ptednastavené frekvence 4)
06...JG (tipovani)
07...DB (vn¢jsi povel k ss-brzdéni)
08...SET (funkce 2. nastaveni)
09...2CH (2. rozb¢h a dobeh)
11...FRS (volny dob¢h)
12...EXT (vngjsi porucha)
13...USP (funkce USP)
15...SFT (softwarovy zamek)
16...AT (pfepinani analogového vstupu napéti /
proud)
18...RS (Reset)
19...PTC (termistorova tepelna ochrana)
27...UP (funkce elektronického motorpotu -
VICE)
28...DWP (funkce elektronického motorpotu -
MENE)
2 Nastaveni funkce | Nastav. [ C02 Neni | Nastavte funkci vstupni svorky 2 (kody) ... 01/01
svorky 2 hodnota mozné | stejné jako CO1
3 Nastaveni funkce | Nastav. | CO03 Neni | Nastavte funkci vstupni svorky 3 (kody) ... 02/16
svorky 3 hodnota mozné | stejné jako CO1
4 Nastaveni funkce | Nastav. [ C04 Neni | Nastavte funkci vstupni svorky 4 (kody) ... 03/03
svorky 4 hodnota mozné | stejné jako CO1
5 Nastaveni funkce | Nastav. | C05 Neni | Nastavte funkci vstupni svorky 5 (kody) ... 18/09
svorky 5 hodnota mozné | stejné jako CO1 plus navic
19...PTC (termistorova ochrana motoru)
6 Nastaveni funkce | Nastav. [ C06 Neni | Nastavte funkci vstupni svorky 6 (kody) ... 09/18
svorky 6 hodnota mozné | stejné jako CO1
Vstupni svorky (funkce na spindni nebo rozpinani)
7 | Nastaveni zptusobu | Nastav. | C11 Neni | Nastavte zptisob aktivace vstupni svorky 1 na 00/00
aktivace svorky 1 | Podnota mozné | zapnuti nebo rozpojent
00...zapinaci
01...rozpinaci
8 Nastaveni zptusobu | Nastav. [ C12 Neni | Nastavte zptisob aktivace vstupni svorky 2 00/00
aktivace svorky 2 | odnota mozné | (kédovani jako u C11)
9 | Nastaveni zptsobu | Nastav. [ C13 Neni | Nastavte zpusob aktivace vstupni svorky 3 00/00
aktivace svorky 3 | odnot mozné | (kédovani jako u C11)
10 | Nastaveni zptsobu | Nastav. [ C14 Neni | Nastavte zptisob aktivace vstupni svorky 4 00/00
aktivace svorky 4 | hodnot mozné | (kédovani jako u C11)
11 | Nastaveni zptsobu | Nastav. [ C15 Neni | Nastavte zptisob aktivace vstupni svorky 5 00/00
aktivace svorky 5 | hodnota mozné | (kédovani jako u C11)
12 | Nastaveni zptsobu | Nastav. [ C16 Neni | Nastavte zplisob aktivace vstupni svorky 6 00/00
aktivace svorky 6 | hodnota mozné | (kddovani jako u C11)

8-15




Poradi Nazev funkce Typ Zobrazo-| Nastavitel- Rozsah nastaveni Tovarni
displeje vany nost nastaveni
parametr| bé&hem (-FE/-FU)
chodu
Funkce vystupnich svorek
13 Nastaveni funkce | Nastav. | C21 Neni | Nastaveni funkce vystupni svorky 11 (kédy) 01
svorky 11 hodnota mozné | 00...RUN (signal béhem chodu)
01...FA1 (signal po dosaZeni konstantni
frekvence)
02...FA2 (signal dosazeni nastavené frekvence
nebo frekvence vys$si nez nastavené)
03...0OL (signal pfetizeni)
04...0D (signal velké odchylky pii PID-
regulaci)
05...AL (signal hlaSeni poruchy)
Funkce vystupnich svorek
14 Nastaveni funkce | Nastav. | (C22 Neni | Nastaveni funkce vystupni svorky 12 00
svorky 12 hodnota mozné | (kody stejné jako u C21)
Nastaveni zpuisobu aktivace vystupnich svorek
15 Nastaveni funkce | Nastav. | (C23 Neni | Nastaveni funkce svorky FM: 00
svorky FM hodnota mozné | (kody)
00...A-F (analogové monitorovani vystupni
frekvence)
01...A (analog. monitor. vystupniho proudu)
02...D-F (digitalni monitorovani vystupni
frekvence)
16 Nastaveni funkce | Nastav. [ (C24 Neni | Nastaveni funkce vystupnich svorek AL-relé. 05
svorek AL hodnota mozné | (kédy stejné jako u C23)
17 Rezerva Nastav. | (C31 Neni | Jen standardni nastaveni, neménte! 00
hodnota mozné
18 | Nastaveni zptisobu | Nastav. | (C32 Neni | Nastaveni zptsobu aktivace svorky 11 na 00
aktivace svorky 12 | odnota mozné | spindni anebo rozpinani.
00...spinani 01...rozpinani
19 | Nastaveni zptsobu | Nastav. [ C33 Neni | Nastaveni zpisobu aktivace svorek AL na 01
aktivace svorek | Podnota mozné | spindni nebo rozpinani. (viz. 7 - 21)
AL 00...spinani 01...rozpindni
Funkce vztazené k vystupnim svorkdm
20 | Nastaveni irovng | Nastav. [ (C41 Neni | Nastavuje uroven hlaseni signalu pietizeni z Jmen.
signalu hldgeni | hodnota mozné |rozsahu 0 % az 200 % jmenovitého proudu proud
pretiZzeni meénice kazdého
Rozsah nastaveni ... meénice
0,0 * (jmenovity proud ménice) az 2,0 *
(jmenovity proud ménice)
Proud
motoru /C 41
\
1
Signal
pietizeni
21 | Nastaveni dosazeni | Nastav. | C42 Neni | Nastaveni dosazeni frekvence pii rozbéhu 0,0 0,0
frekvence pfi hodnota mozné |az 360 Hz

rozb&éhu

Vystupni
frekvence

Signal dosazené
frekvence
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Potadi Nazev funkce Typ Zobra- Nastavi- Rozsah nastaveni Tovarni
disple- zovany telnost nastaveni
je parametr [ béhem (-FE/-FU)
chodu
i 7eni | Nastav. i
22 | Nastaveni dosavz'em hodnota c43 Nevmr Nastaveni dosazeni frekvence pii dobéhu 0,0az 0.0
frekvence pfi mozné
« s 360 Hz
brzdéni
23 Nastaveni trovné | Nastav. | C44 Neni | Touto funkci se nastavuje troven odchylky 3,0
pro signal hodnota mozné | mezi zZddanou hodnotou a zpé&tnou vazbou pii
odchylky PID-regulaci
0,0 az 100 % / presnost 0,1 %
100 % ptedstavuje plnou hodnotu
Zpétna vazba
.. Zadna
hodnota /\/ — C44
~ C 44
Signal
prekroceni
odchylky
24 | Adjustace analogo- | Nastav. [ C81 Neni | Adjustace zavislosti vystupni frekvence ménice
vého vstupu O | hodnota mozné |na vné&j$im analogovém signalu.
(Napétovy vstup [O - L])
25 | Adjustace analogo- | Nastav. [ (C82 Neni | Adjustace zavislosti vystupni frekvence ménice
vého vstupu OI | hodnota mozné |na vné&j$im analogovém signalu.
(Proudovy vstup [OI - L])
5 Nastav. i L
26 | Volba debug modu hodnota o1 an\i)ezI:;é Nastaveno ve vyrobé, NEMENTE. 00
4 Nastav. i L
27 Jadro adres | Nawav. | C92 | Neni | \p, 0\ eno ve virobs, NEMENTE. 0000
monitoru mozne
A i Nastav. i L. -
28 | Jadro dat monitoru hodnota €93 an\i)ezI:;é Nastaveno ve vyrobé, NEMENTE.
4 i Nastav. i ..
2 Jadro nastaven hodnota 94 Nevmr Nastaveno ve vyrobé, NEMENTE. doot
adres mozné
A i Nastav. i L. -
30| Jadro nastaven dat hodnota €95 nllzrrlllé Nastaveno ve vyrobé, NEMENTE.
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(4) Rozsiteni funkei skupiny H
Tyto funkce maji vztah k rezimu vektorového fizeni SLV.

Parametr Nazev funkce Inicializace Inicializace (USA) | Rozsah nastaveni
displeje (Evropa)
00-nefunk¢ni
HO1 | Nastaveni automatického naladéni 00 00 01 - s rotaci
02 - bez rotace
00-Standard
HO02 | Volba dat motoru 00 00 HITAC.H ! .
01-automatické
naladéni
00-Standard
H202 | Volba dle motoru (2. nastaveni) 00 00 HITACHI
01-automatické
naladén
Lo Dle vykonu Dle vykonu
HO3 | Nastaveni vykonu motoru Kazdéhe menice Kazdého ménice 0,1-7,5
L . Dle vykonu Dle vykonu
H203 | Nastaveni vykonu motoru (2. nastaveni) Kazdého menice Kazdého ménice 0,1-7,5
H04 | Nastaveni poctu pola 4 4 2/4/6/8
H204 | Nastaveni poctu polii (2. nastaveni) 4 4 2/4/6/8
HO5 | Nastaveni konstanty motoru Kp 20 20 0-99
H205 | Nastaveni konstanty motoru Kp (2. nastaveni) 20 20 0-99
HO06 | Nastaveni stabiliza¢ni konstanty motoru 100 100 0-255
H206 Nastaven’i stabiliza¢ni konstanty motoru (2. 100 100 0-255
nastaveni)
H20 | Nastaveni odporu statoru R1 Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
H220 | Nastaveni odporu statoru R1 (2. nastaveni) Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
H21 | Nastaveni odporu rotoru R2 Tovarni nastaveni | Tovérni nastaveni 0-65,53
H221 | Nastaveni odporu rotoru R2 (2. nastaveni) Tovérni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
H22 | Nastaveni rozptylové indukénosti L Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0- 65535
H222 | Nastaveni rozptylové induk¢nosti L (2. nastaveni) Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65535
H23 | Nastaveni proudu naprazdno lo Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0 - 655,35
H223 | Nastaveni proudu naprazdno Io (2. nastaveni) Tovarni nastaveni | Tovérni nastaveni 0 - 655,35
H24 | Nastaveni momentu setrvacnosti J Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0 - 655,35
H224 | Nastaveni momentu setrvacnosti J (2. nastaveni) Tovérni nastaveni | Tovarni nastaveni 0- 655,35
H30 | Odpor statoru R1 (data z automatického Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
naladéni)
H230 | Odpor statoru R1 (data z automatického Tovérni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
naladéni) (2. nastaveni)
H31 | Odpor rotoru R2 (data z automatického Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
naladéni)
H231 | Odpor rotoru R2 (data z automatického Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65,53
naladéni) (2. nastaveni)
H32 | Rozptylova indukénost L Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65535
H232 | Rozptylova indukénost L (2. nastaveni) Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65535
H33 | Proud naprazdno lo (data z auto-matického Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65535
naladéni)
H233 | Proud naprazdno Io (data z auto-matického Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-65535
naladéni) (2. nastaveni)
H34 | Moment setrva¢nosti J (data z auto-matického | Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-655,35
naladéni)
H234 | Moment setrvacnosti J (data z auto-matického | Tovarni nastaveni | Tovarni nastaveni 0-655,35

naladéni) (2. nastaveni)

(POZNAMKA) KdyZ je zvoleno SLV v A44, nastavte nosnou frekvenci na 2,1 kHz nebo vyse (v b83).

Kdyz pohon méa maly moment setrvacnosti, motor mize mit nestabilni chod.

Pouzijte nasledujici protiopatfeni:
1) Nastavte stabiliza¢ni konstantu (H06)
2) Snizte nosnou frekvenci (b83)

3) Nastavte volbu AVR (funkce A81) na,,01° (neni G¢inné v celém rozsahu provozu)
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[9 Ochranné funkce ]

Meénice frekvence fady SJ100 ,,se zablokuji* ochrannymi funkcemi proti nadproudu, prepéti a
podpéti, které chrani méni¢. Kdyz ochranné funkce zaptisobi, vystup je odpojen, motor se voln¢ otaci

a tento stav je udrzovan, dokud nedojde k resetu.

Porucha Vyznam Displej
Ochrana proti Kdyz vystup ménice je zkratovan, motor je zablokovan nebo | - Pfi konstantni rychlosti
nadproudu pohon je nahle hodné zatiZen, vystupni proud ménice - E 01
ptekroci urcitou hodnotu a vystup ménice je odpojen. - pfi dobZhu 0
- pti rozb¢hu
E 03
- jinak
E 04

Ochrana proti Je-li pietizeni motoru zaznamenano elektronickou tepelnou E 05

pretizeni ochranou, vystup ménice je odpojen.

Pietizeni Kdyz doba sepnuti brzdného odporu piekroc¢i nastavenou hodnotu,

brzdného odporu | prepéti zpusobené odpojenim brzdného odporu je indikovano a E 06
vystup ménice je odpojen.

Ochrana proti Jestlize rekuperovana energie z motoru nebo napéti napajeci site

piepéti jsou prili§ velké, ochranné obvody aktivuji odpojeni vystupu E 07
meénice, kdyz napéti v obvodu usmérnovace piekroc¢i uréenou
hodnotu.

Chyba EEPROM | KdyZ zabudovana pamét’ ma problémy v disledku ruSeni nebo

(Pozn. 1) nadmérného zvyseni teploty, tato ochrana je aktivovana a vystup E 08
meénice je odpojen.

Ochrana proti Snizeni stejnosmérného napéti v meziobvodu méni¢e ma za

podpéti nasledek nespravnou funkci fidicich obvodi. Zptisobuje téz
prehfivani motoru a nizky moment. Vystup ménice je odpojen, E 09
kdyz ss-napéti v meziobvodu klesne na méné nez je nastavena
uroven.

Chyba CT Kdyz je blizko ménice velky zdroj ruseni nebo nastala abnormalita E 10
v obvodech ¢idla proudu CT, vystup ménice je odpojen.

Chyba CPU Spatna funkce nebo abnormalita v zabudované centralni E 1
procesorové jednotce CPU - vystup ménice je odpojen. E 22

Vnéjsi porucha Signal o abnormalité z vnéjsiho zafizeni odpoji vystup ménice. E I
Je nutné pfifadit vnéjsi poruchu na inteligentni vstupni svorku.

Chyba USP Indikuje chybu, kdyz je zapnuto napajeni v dobé¢, kdy je zapnut E 13
povel k chodu. (Je-li funkce USP zvolena.)

Ochrana proti Menic¢ je chranén detekovanim zemniho spojeni mezi vystupem

zemnimu spojeni meénice a motorem v okamziku zapnuti napajeni, neZ méni¢ zacne E 14
pracovat. Je to ochrana ménice, nikoliv lidi.

Vstupni prepéti KdyZ vstupni napéti, které je detekované 100 sekund po zapnuti E 15
napéjeni, je vy$$i nez ur¢end hodnota, vystup ménice je odpojen.

Tepelna ochrana | KdyzZ teplota modulu ménice je zvySena, ¢idla teploty v modulu
meénice detekuji zvySenou teplotu vykonového Cipu a vystup E 2]
menice je odpojen.

Hlaseni PTC Kdyz hodnota odporu vnéjsiho termistoru je prilis velkd, zafizeni
indikuje abnormalni podminky termistoru a vystup ménice je E 35
odpojen (Je-li funkce PTC zvolena.).

Poznamka 1: JestliZze nastala chyba EEPROM, zkontrolujte znovu nastavené hodnoty.
Je-li vypnuto napajeni v dobé zapnuti [RS], dojde k chybé EEPROM pfi

nasledujicim zapnuti napdjeni.
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Jin¢ displeje

Vyznam

Piechodné po zapnuti napajeni
Po ptichodu signalu Reset

Je zobrazeno pfi podpéti nebo po vynuti napajeni.

Zobrazuje zbytkovy Cas ¢ekani na restart po obnovené napajeni po oooo
podpéti, byl-li zvolen modus restartu.

Béhem inicializace parametra:

i
e8|

[EU]: Evropska verze

. 5, USA
[USA]: Americka verze ,'_'
[JP]: Japonska verze
Béhem inicializace historie poruchy. L HC

Béhem operace kopirovani kopirovaci jednotkou. LOPY

1| B

Zadna data (Historie poruchy, data zp&tné vazby pii PID-regulaci)

Vyznam displejl, kdyz je pouzit modul dalkového ovladani DOP nebo kopirovaci jednotka
DRW, viz. str. 13 - 1 a strany nasledujici.
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p
10 NESNAZE
\
Ptiznak — Symptom Pravdépodobna piicina Protiopatieni
Motor | Meéni¢ nema na Je parametr ur€eni mista = Zkontrolujte nastaveni parametru
nebézi | ovorkach U, V, Zad’éVé.I’lrl; frekvence [A01] [A01]
«.r spravny?
W napéti Je parametr uréeni mista = Zkontrolujte nastaveni parametru
ovladani [A02] spravny? [A02]
Je napajeci napéti na svorkach | =  Provéfte svorky L1, L2, L3(N), U,
L1, L2 aL3(N)? V, W.
Je-li, signalka POWER by méla | =  Zapnéte napajeni
svitit.
Je pfifazeni inteligentnich =  Zkontrolujte pfifazeni svorek CO1-
vstupnich svorek spravné? CO06.
Je zapnut povel k chodu? = Zapnéte povel k chodu.
Je svorka FW (nebo RV) *  Propojte svorku P24 se svorkou FW
spojena se svorkou P24? (nebo RV) (Je-li zvoleno misto
ovladani ze svorkovnice).
Mate zvoleno zadavani = Zadejte tlacitky frekvenci.
frekvence [F1] tlacitky @ a
potom tlacitky @ zadanou
frekvenci? = Je-li zvoleno misto ovladani ze
Jsou svorky H, O, L pfepojeny svorkovnice, zapojte potenciometr
na potenciometr? na svorky H, O, L a zadejte
frekvenci.
Je zapnuta svorka [RS] nebo = Odpojte reset
[FRS]?
Na svorkach U, V, W Neni motor pfili§ zatizen? *  Snizte zatéz
Je napéti *  Provéfte motor samostatné
Je pouzita jednotka Je zptisob ovladani ménice z = Zkontrolujte nastaveni pfepinaci na
dalkového ovladani jednotky DOP (DRW) spravny? jednotce DOP
DOP (nebo kopirovaci 1234
jednotka DRW)
LT
- 1. VYP
2. ZAP (Jakou J300)
Smér Je zapojeni svorek U, V, W = Zapojte dle sledu fazi na motoru.
otaceni spravné? (Obecneé, pti chodu vpied sled faze
motoru Je spravny sled fazi pti chodu, by mél byt: U, V, W)
je chodu vpied a chodu vzad na
opacny svorkdch U, V, W?
Je zapojeni svorek fizeni = Svorka FW je pro chod vpried,
spravné? svorka RV pro chod vzad
Je parametr [F04] nastaven
spravne?
Otacky Po provéieni zapojeni zadavani | Nahrad’te zadavaci prvek
motoru frekvence otacky se stale
se nezvysuji
nezvy- Je zatiZeni piili§ velké? =  SniZte zatizeni
Suji = Je-li zatizeni ptili$ velké, bude
aktivovano omezeni pietizeni, a tim
rychlost otac¢eni bude niZsi nez
nastavena.
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Ptiznak — Symptom

Pravdépodobna piicina

Protiopatieni

Rotace Jsou zmény zatéze prilis Zvyste vykon (jak motoru tak
je nesta- velké? ménice)
bilni Méni se napajeni napéti? Snizte zmény
Nékteré podivné frekvence Zmente trochu frekvenci
zpusobuji problémy? Zmeénte nosnou frekvenci (b83,
str. 8 -12)
Otacky Je nastaveni maximalni Zkontrolujte U/f - charakteristiku
motoru frekvence spravné? s tdaji na motoru.
neodpo-
vidaji
ménici
Data Data nelze zménit Bylo vypnuto napdjeni, aniz Zadejte data a stisknéte kratce
JnS:Slf bylo stisknuto tlacitko po tlacitko .
préavna zméné dat pomoci tlacitek
D@,
Data jsou ukladana pii Dodrzte prestavku mezi vypnutim
vypindni napdjeni. Byla doba a zapnutim napajeni delsi nez 6
mezi vypnutim a zapnutim sekund (po zmén¢ dat).
krat$i nez 6 sek?
Data z kopirovaci Bylo vypnuto napajeni do 6 Zkopirujte znovu a nechte
jednotky nejsou sekund po zméné displeje z zapnuto napajeni déle nez
zapsana. REMT na INV. 6 sekund po zkopirovani.
Data Zadani frekvence Zména modu ovladani ze Zm¢énte modus nastaveni [AO1],
nelge. nelze zménit. svo.rk.orvni’ce a modu ovladani [A02]. (Viz str. 8 - 7).
zmenit Povel k chodu a z d1,g1ta,1n1h0 panelu nebyla
spravna?
stop nemohou
byt dany.
Data nemohou byt Je zapnut softwarovy zamek? Rozpojte svorku [SFT] a svorku
zménéna Je zapnut softwarovy zamek [P24].

volbou [b31].

Je spina¢ 4 umistény na zadni
stén€ modulu dalkového
ovladani )nebo kopirovaci
jednotky) zapnuty
(viz str. 13 - 2)

Zmeéiite data v b31
Vypnéte spinac

PredbéZna upozornéni pro nastaveni dat.

KdyZz zménite kterakoliv data jednou z nasledujicich metod, nechte zatizeni bez ovladani po
dobu 6 sekund nebo vice, od okamziku, kdy zvolena metoda je provedena. Kdyz kterékoliv
tlacitko je stlaceno, nebo je proveden reset, nebo je vypnuto napéjeni do 6 sekund, spravna

data nemohou byt nastavena.

1) Zména dat a stlaceni tlacitka pro ulozeni dat.

2) Provozovani tlacitka [COPY], kdyZ kopirujeme data z jiného ménice pouZzitim kopirovaci
jednotky (DRW) (viz str. 13 - 15).
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[11 UDRZBA A INSPEKCE

11.1 Predbézna upozornéni pro udrzbu a inspekci

/1 VYSTRAHA

' Udrzbu a inspekcei provadgjte az po uplynuti vice nez 5 minut po vypnuti
( vykonového napdjeni. Jinak je nebezpeci urazu elektrickym proudem.
|\ Zajistéte, aby jen kvalifikovany personal provadél udrzbu, inspekei a viménu

(% . Qasti. (Pfed zah4jenim praci, odstrafite kovové piedméty z Vasich pracovniki
(ndramkové hodinky, naramky, atd.))
(Zkontrolujte, Ze pouzivaji nastroje chranéné izolaci.)
Jinak je nebezpeci pozaru v dusledku zkratu nebo nebezpeci zranéni.

/1 VAROVANI

' Kdyz rozpojujete konektory, nikdy netahejte za vodice. ( Vodice pro chladici
(% . ventilator a pro desku logiky.)
Jinak je nebezpeci pozaru v diisledku zkratu vodicti a nebo nebezpeci zranéni.

e Obecna predbéZna upozornéni

Vzdy udrzujte jednotku Cistou tak, aby prach a jiné cizi materidly se nedostaly do ménice.
Zvlastni pozor davejte na zkraty a chybna zapojeni. Pevné zapojte svorky a konektory.
Umistéte elektronické zatfizeni daleko od vlhkosti a oleje. Prach, ocelové piliny a jiné
cizorodé materidly mohou poskodit izolaci a zptisobit necekanou nehodu, takze davejte
zvlastni pozor.

11.2 Druhy inspekce

(1) Denni inspekce
(2) Periodicka inspekce (Ptiblizné jednou za rok)
(3) Test izola¢niho odporu-



Pfi méteni izola¢niho odporu vyzkratujete vSechny vykonové svorky, jak je nakresleno nize.

Ll L2 L3 U ¥ W EB +

00000000 Q0

T N N N NN N N —

Ilegmet

Pouzijte Megmet 500 Vss a presveédcte se, Ze ukazuje 5 MQ nebo vice.

Nikdy neprovadéjte zkouSku piilozenym napétim, protoze tento meéni¢ ma pirepétové
ochrany mezi svorkami hlavnich obvodi a zemi.

Doporucujeme, aby nasledujici ¢asti byly na sklad¢, kviili zkraceni doby vypadku.

Doporucené nadhradni dily.

MnozZstvi
Pobis Shsti 1 : - - Poznamka
opis casti Symbo Uzito Nahradni i

Chladici ventilator FAN 1 1 022NF*
037LF*

015HF*
az

075HF*

Kryty CV 1 1 Celni panel
Kryt tlacitek
Pouzdro
Zadni kryt




Denni inspekce a periodicka inspekce (1/3)

Misto Polozky Cyklus inspekce Perioda
. . Vyznam inspekce Denni Periodicka Metoda inspekce Kritéria standardni Ptistroj
inspekce inspekce .
nahrady
Vse Okolni Zkontrolujte teplotu okoli, v Teplota okoli mezi - 10 az Teplomér
prostredi vlhkost, prasnost, korosivni + 40 °C, Zadny led
plyny, olejova mlha, atd.
Vlhkost okoli 20 az 90 %,
bez rosné kondenzace
Vlhkomér
Zatizeni Kontrolujte abnormalni vibrace v Vizualni a poslechova
celkové nebo hluk inspekce
Vykonové | Zkontrolujte vstupni napéti v Me¢éfteni napéti mezi Z4dné abnormality (200 V Mg¢fici pfistroj
napajeci svorkami ménice L1, |tfida) 200 az 240V,
napéti L2, L3(N) 50/60 Hz (400 V trida)
380 az 460 V, 50/60 Hz
Hlavni Vse (1) Méfeni izola¢niho odporu v Z4dné abnormality Megmet 50 Vss
obvody Dotahovaci momenty

(2) kontrola izolace kvili ztratam
(3) Zkontrolujte prehtivani
nékterych prvki

(4) Cisténi

(1) DotaZeni

(2) Vizualni inspekce

(s vyjimkou svorkovnice)

e M3:0,5-0,4N-m
e M4: 0,98-1,3N'm
e M5: 1,5-2,0N'm




Denni inspekce a periodicka inspekce (2 / 3)

Misto Polozky Cyklus inspekce Perioda
. . Vyznam inspekce , C e, Metoda inspekce Kritéria standardni Piistroj
inspekce inspekce Denni Periodicka .
_ _ nahrady
Hlavni Svorkovnice | Zadné poskozeni v Vizualni inspekce Zadné abnormality
obvody Vyhlazovaci |[(1) Kontrola unikani ‘/ Vizualni inspekce (1) Z4dné abnormality (1) a (2)
kondenzatory | (2) Kontrola nadouvani v a(2)
Relé (1) Zkontrolujte, zda nedrn¢i pfi v (1) Poslechova (1) Zadné abnormality
zapnuti inspekce
Odpory (1) Zkontrolujte velké praskliny v (1) Vizualni inspekce | (1) Zadné abnormality Tester
nebo zmény barvy
Chladici (1) Zkontrolujte abnormalni v (1) Otacejte rucne (1) Volné otaceni 2 - 3 roky
ventilator vibrace a hluk v

(2) Kontrola prasnosti

bez napajeni
(2) Dotahnéte

(2) Zadna abnormalita




Denni inspekce a periodicka inspekce (3 /3)

Misto Cyklus inspekce Perioda
. Polozky inspekce Vyznam inspekce , T Metoda inspekce Kritéria standardni Pristroj
inspekce Denni | Periodicka .
nahrady
Obvody | Kontrola provozu (1) Zkontrolujte vyvazenost v (1) Mefeni napéti (1) Rozdil napéti mezi - -
fizeni vystupniho napéti mezi fdzemi na fazemi v rozmérech 2 %
jednotlivych fazi pti vystupu ménice
provozu ménice na svorkach U,
V,W
(2) Simuluje provoz |[(2) Funguje bez jakékoliv
(2) Zapnéte test sekvence v ochrannych abnormality
provoznich ochran a obvodl ménice
zkontrolujte, ze zadné
chyby v ochranach a
displejich nejsou.
Kontrola | Vse (1) Zadné abnormalni pachy v Vizualni inspekce Z4dné abnormality -
Casti nebo zmény barvy
véetné (2) Zadna podstatna koroze v
desek Konden- | Zadné tekuté uniky nebo v Vizualni inspekce -
ploé.nych zatory | deformace
spoju
Displej Ovladani z (1) Zadny nespravny displej v Vizualni inspekce Normalni provoz -
digitalniho panelu 2) Zédné ztrata znaku v Displej je Citelny
(3) Zadna znicena LED- v

dioda

Pozn.: 1. Zivotnost kondenzatorti bude ovlivitovana okolni teplotou. Viz dodatek 4, kiivka Zivotnosti kondenzatort.
2. Méni¢ musi byt periodicky €istén. Jestlize se prach hromadi na ventilatoru a chladi¢i, mtize to zplisobit prehiati ménice.




11.3 Metoda méreni vstupniho a vystupniho napéti, proudu a vykonu

Nize jsou nakresleny vSeobecné méfici ptistroje pro méfeni vstupniho a vystupniho napéti,
proudu a vykonu. Napéti je méteno jako efektivni hodnota zékladni harmonické a vykon je
méten jako celkova efektivni hodnota.
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Tabulka 3 Mérené veli¢iny

PoloZzka méfeni

Cast, ktera bude méfena

Meéfici pfistroj

Poznamka

Referencéni hodnota

Napéjeci napéti

Mezi L1 a L2, L2 a L3,

j% Elektromagnetick

Efektivni hodnota

Vefejnd napajeci  sit’

E, L3 aLl (Er) (Es) (Er) y voltmetr nebo zakladni harmonické |(200 V tfida) 200 -
> deprézsky 240 V, 50/ 60 Hz
voltmetr s (400 V trida) 380 -
usmérnovacem 460 V 50/ 60 Hz
Napajeci proud | L1, L2, L3 $ Elektromagnetick | Celkova efektivni
I, (IR) (IS) (IT) y ampérmetr hodnota
Napajeci vykon | Mezi L1 a L2, L2 a L3 = Elektrodynamicky | Celkovy ¢inny vykon
W1 (Wll) (le) wattmetr
Faktor vykonu | Vypocet faktoru vykonu napajeni ze zméfenych hodnot Ey, I;, W;.
Pfl W]
Pf, = — x 100 (%)
\/3 X E1 X Il
Vystupni napéti [ Mezi Ua V, Va W, W Deprézsky Celkova efektivni
Eo a U (Ey) (Ev) (Ew) —w— voltmetr s hodnota
usmériiovacem
Vystupni proud | U, V, W jE Elektromagnetick | Celkova efektivni
Iy (Iy) (Iy) (w) y ampérmetr hodnota
Vystupni Mezi U a V, V.a W = Elektronicky Celkova efektivni
vykon W, (Wo1) (Wopo) wattmetr hodnota
Faktor vykonu | Vypocet vystupniho faktoru vykonu ze zméfenych hodnot E,, I,, W,
P f() W()
Pfy= — x 100 (%)
V3 x Egx I,

Poznamka 1:

Poznamka 2:

Poznamka 3:

Pouzijte ptistroj métici efektivni hodnotu zakladni harmonické napéti a
piistroj métici celkovou efektivni hodnotu proudu a vykonu.
Tvary sinusovky na vystupu ménice jsou zdeformované a nizké frekvence

mohou zplisobit chybu. Presto méfici pfistroje a metody uvedené vyse davaji
pomérné presné hodnoty.

(¢asto) pro meteni zdeformovanych sinusovych vin.

Elektronické métici pristroje pro vSeobecné pouziti nemusi byt vhodné




(12 STANDARDNI SPECIFIKACE ]

002 004 005 007 011INFE 015NFE 022NFE
Nazev modelu SJ100 NFE NFE NFE NFE
[Ttida 200 V] 002 004 007 015NFU 022NFU 037 055 075
NFU NFU NFU LFU LFU LFU

Kryti (Pozn. 1) 1P20
Kategorie prepéti 111
Maximalni velikost motoru
[4P. kW] (Pozn. 2) 0,2 0,4 055 | 075 1,1 1,5 22 3,7 55 75
Maximalni 230 V 0,6 1,0 1,1 1,5 1,9 3,1 4,3 6,9 9,5 12,7
zdanlivy vykon
[KVA] 240 V 0,6 1,0 1,2 1,6 2,0 3,3 4,5 7,2 9,9 13,3
Pocet napdjeni 002-022NF-; 1-faz./3-faz.; 037LF-; 3-faz.
Jmenovité vstupni stfidave | )50 100, 240V + 5%, 50 /60 Hz £ 5%
napéti [V]
Jmenovité vystupni napéti ., . . . "
[V] (Pozn. 3) 3-fazové 200 + 240 V (odpovidajici vstupnimu napéti)
Jmenovity vstupni proud [A] | 3 55 o | 5834 | 6,73,9 | 9,0/5.2 | 11,265 | 17,5/10,0 | 24,0140 | 22,0 | -30 | -40
(1-fazovy / 3-fazovy)
Jmenovity vystupni proud
[A] (Pozn. 4) 1,6 2,6 3,0 4,0 5,0 8,0 11,0 17,5 24,0 32,0

Rozsah vystupni frekvence
(Pozn. 5)

0,5az360 Hz

Piesnost frekvence (pii 25 °C
+ 10 °C)

Digitalni zadéani : £ 0,01 % z maximalni frekvence
Analogové zaddvani : + 0,2 % z maximalni frekvence

Presnost zadani frekvence

Digitalni zadavani : 0,1 Hz
Analogové zadavani : Maximalni frekvence délena 1000

Charakteristiky napéti /
frekvence

Konstantni nebo snizeny moment a velky po¢atecni moment pfi fizeni SLV (Pozn 8)

Pretizitelnost 150 %, 60 sekund
Doba rozbéhu a dobéhu 0,1 az 3000 sekund, v linearnim nebo nelinedrnim modu / 2. nastaveni rozb&hu / dobéhu
PocteCni moment (pfi 200 % nebo vice 180 % nebo vice
pouziti SLV)
g | Generdtorické brzdéni do Asi 100 % Asi 40 -20 % Asi 20 %
g kapacity (Pozn. 6)
£ | Generdtor. Brzdéni pri Asi 150 % Asi 100 % Asi 80 %
£'| pouZiti vné&jsiho odporu
N Stei Sné brzdeni Zapnutim pii minimalni frekvenci nebo niz§i. Brzdéni mtize byt zapnuto povelem. Mize byt nastavena minimalni
m €)nosmerne brzdent frekvence, doba brzdéni a sila brzdéni.
Digitalni
panel Zadani potenciometrem nebo tlacitky @ .
%rzi?/\e/f:e Vngigimi 0 - 10 Vss (Vstupni impedance 10 kQ)
> signJé\ ly 4 - 20 mA (Vstupni impedance 250 Q)
\go Potenciometrem 1 kQ az 2 kQ (1 W)
f S;l;:é / E;Iit]alm CHODJ/ |[STOP| (Chod vpted [FW] pfi nastaveni z vyroby.).
=)
g, -
3’| vzad, Vnéjsi . . .
2 | stop. signdly Inteligentni vstupni svorky (FW / RV).
FW: chod vpied / stop RV: chod vzad / stop CF 1-4: Pevné rychlosti JG: Tipovani AT: Volba analogového
Inteligentni vstupni proudového vstupu 2CH: 2. nastaveni dobéhu / rozbéhu FRS: Volny dobéh EXT: Vné&jsi porucha USP: Funkce
svorky USP RS: Reset SFT: Softzamek PTC: Tepelna ochrana DB: Zap. ss-brzdéni SET: 2. nastaveni UP: Motorpot.
vice DWN: Motorpot. mén¢
z | Inteligentni vystupni FA1/FA2: Signal dosazeni frekvence RUN: Signal chod OL: Pfedbézné hlaseni pietizeni
g svorky OD: Odchylka pti PID regulaci AL: Signal poruchy
2.2 . - Analogovy pfistroj (0 - 10 Vss, 1 mA ). Volba: digitalni signal frekvence, analogovy signal
P 7| Monitorovéni frekvence frekvence, analogovy signal proudu

Kontakt hlaSeni poruchy

ZAP, kdyz méni¢ ma poruchu (pfepinaci kontakt). Tyto svorky slouzi jak pro hlaseni poruchy tak jako inteligentni
vystupni svorky.

Dalsi funkce

Automatické naladéni, automaticka regulace napéti, restart, analogovy zisk a predpéti, preskakované frekvence,
horni a dolni limita, zobrazeni vystupni frekvence, monitorovani historie poruchy, nastaveni nosné frekvence (0,5
- 16 kHz), PID regulator, automaticky momentovy boost, s-kiivky pfi rozb¢hu a dob&hu, zobrazeni vynasobené
vystupni frekvence, funkce USP, funkce 2. nastaveni, VICE/MENE, vypinani chladiciho ventilatoru, atd.

Ochranné funkce

Nadproud, pfepéti, podpéti, elektricka tepelna ochrana, nenormalni teplota, zemni spojeni pfi startu, limit
pretizeni, chyba CT, chyba vnitini komunikace, chyba pouziti brzdného odporu BRD.
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002 004 005 007 011 015 022
Nazev modelu (SJ100-) NFE NFE NFE NFE NFE NFE NFE
[Ttida 200 V] 002 004 007 015 022 037 055 075
NFU NFU NFU NFU NFU LFU LFU LFU
. | Teplota okoli (Pozn. 7) | -10az50°C
Obecné
specifi- | Teplota skladovéni / - 25 az 70 °C (Kratkou dobu béhem dopravy)
kace vlhkost 20 az 90 % relativni vlhkosti (bez oroseni kondenzaci)
Vibrace 59m/s> (0,6 g) 10 +55 Hz
Misto instalace Nadmoiské vyska 1000 m nebo méné. Vnitini prosttedi, IP54 nebo ekvivalent
Vngjsi barva Seda
Volitelné prvk Modul dalkového ovladani, kopirovaci jednotka, kabel pro digitalni panel, tlumivka pro
PIvy zlepSeni faktoru vykonu, filtr radiového odruseni, OPE-J
Ptiblizna hmotnost [kg] 0,7 0,85 1,3 22 2,8 5,5 5,7
Pozn. 1: Kryti je dle EN60529.
Pozn. 2: Uvedeny motor je HITACHI standardni 4-p6lovy motor. Kdyz pouZzijete jiny motor,

ptesvédcte se, Ze jmenovity proud motoru nepiekroci jmenovity proud ménice.

Pozn. 3:

Pozn. 4:

Vystupni napéti se snizi, jestlize vstupni napéti se snizi.

Tovarni nastaveni hodnot 005N / 011N je stejné jako u 004N/007N. Proto nastavte

hodnotu b 12 (roveii elektronické tepelné ochrany) a b 22 (irovent omezeni ptetizeni)
z 004N/007N pro pouzity motor.

Pozn. 5:

frekvencich vyssich nez 50/60 Hz.

Pozn. 6:

Pozn. 7:

proud na 80 % nebo méné¢, odstrate horni kryt.

Pozn. 8:
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Moment bude snizen, kdyz zakladni frekvence piekroci 50 Hz.

Kdyz je zvoleno SLV, nastavte nosnou frekvenci v b 83 vice nez 2,1 kHz.

Domluvte se s vyrobcem motoru na maximalnich otackach, kdyz provozujete motor na

V rozsahu 40az 50 °C, sniZte nosnou frekvenci na 2,1 kHz nebo niZe, snizte vystupni




Pocet napajeni

Nézev modelu SJ100 004HFE | 007HFE | OI1SHFE | 022HFE | 030HFE | 040HFE [ 0SSHFE | 07SHFE
[Ttida 400 V] 004HFU | 007HFU | 015HFU [ 022HFU 040HFU | 055HFU | 07SHFU
Kryti (Pozn. 1) 1P20
Kategorie piepéti III
Maximalni velikost motoru [4P, kW] 0.4 0,75 1.5 22 3.0 40 5.5 75
(Pozn. 2)
Maximalni zdanlivy vykon
[kVA] 460 V 1,1 1,9 3,0 4,3 6,2 6,8 10,3 12,7
3-faz.

(Dle smérnice pro nizka napéti, napajeni 4-vodicové s uzemnénym stfednim vodi¢em).

Jmenovité vstupni stfidavé napéti [V]

380 V-10% +460V+10%,50/60 Hz+ 5 %

Jmenovité vystupni napéti [V]
(Pozn. 3)

3-fazové 380 az 460 V
(Odpovidajici vstupnimu napéti.)

Jmenovity vstupni proud

2,0 33 5,0 7,0 10,0 11,0 16,5 20,0

Jmenovity vystupni proud [A] (Pozn. 4)

1,5 2,5 3.8 5,5 7.8 8,6 13,0 16,0

Rozsah vystupni frekvence (Pozn. 5)

0,5 az 360 Hz

Piesnost frekvence (pfi 25 °C + 10 °C)

Digitalni zadani : + 0,01 % z maximalni frekvence
Analogové zadavani : = 0,2 % z maximalni frekvence

Presnost zadéni frekvence

Digitalni zadavani : 0,1 Hz
Analogové zadavani : Maximalni frekvence délena 1000

Charakteristiky napéti / frekvence

Konstantni nebo snizeny moment s proménnym U/f Velky pocate¢ni moment pii SLV
fizeni (Pozn 8)

Stejnosmérné brzdéni

Brzdéni je zapnuto pii minimalni frekvenci nebo niz§i. Brzdéni mtize byt zapnuto vnéjsim

Pietizitelnost 150 %, 60 sekund
Doba rozbéhu a dobéhu 0,1 az 3000 sekund, v linearnim nebo nelinearnim modu / 2. nastaveni rozbéhu / dobéhu
Pocate¢ni moment (pii pouziti SLV) 200 % nebo vice 180 % nebo vice
atorické éni do ki it Asi 100 9
= Generatorické brzdéni do kapacity si % Asi 40-20 % Asi 20 %
g (Pozn. 6)
g ator. Brzdéni pii pouZiti
£ | Generitor. Brzdéni pfi pouZiti Asi 150 % Asi 100 % Asi 80 %
*2»| vngjsiho odporu
s
N
M

povelem. (Mlze byt nastavena minimalni frekvence, doba brzdéni a sila brzdéni.)

Digitalni panel Zadéni potenciometrem nebo tlagitky @ .

Zadavani 0 - 10 Vss (Vstupni impedance 10 kQ)

frekvence | yvngisimi signaly 4 - 20 mA (Vstupni impedance 250 Q)
%‘ Potenciometrem 1 kQ a7 2 kQ (1 W)
2 S;l;:(ii / Digitalni panel CHOD)|/ [STOP| (Chod vpted [FW] pii nastaveni z vyroby.).
§ VtZad, Vnéjsi signaly Inteligentni vstupni svorky (FW / RV).
@ | stop.
>

Inteligentni vstupni svorky

FW: chod vpted / stop RV: chod vzad / stop CF 1-4: Pevné rychlosti JG: Tipovani AT:
Volba analogového proudového vstupu 2CH: 2. nastaveni dob&hu / rozbéhu FRS: Volny
dobéh EXT: Vn¢jsi porucha USP: Funkce USP RS: Reset SFT: Softzamek PTC: Tepelna
ochrana DB: Zap. ss-brzdéni SET: 2. nastaveni UP: Motorpot. vice DWN: Motorpot. méné

Inteligentni vystupni svorky

FA1/FA2: Signal dosazeni frekvence RUN: Signal chod OL: Predb&ézné hlaseni pietizeni
OD: Odchylka pii PID regulaci AL: Signal poruchy

Vystupni
sionalv

Monitorovani frekvence

Analogovy pfistroj (0 - 10 Vss, 1 mA ). Volba: digitalni signal frekvence, analogovy signal
frekvence, analogovy signal proudu

Kontakt hlaseni poruchy

ZAP, kdyz méni¢ ma poruchu (pfepinaci kontakt). Tyto svorky slouzi jak pro hlaseni
poruchy tak jako inteligentni vystupni svorky.

Dalsi funkce

Automatické naladéni, automaticka regulace napéti, restart, analogovy zisk a piedpéti,
preskakované frekvence, horni a dolni limita, zobrazeni vystupni frekvence, monitorovani
historie poruchy, nastaveni nosné frekvence (0,5 - 16 kHz), PID regulator, automaticky
momentovy boost, s-kiivky pfi rozb&hu a dob¢hu, zobrazeni vynasobené vystupni frekvence,
funkce USP, funkce 2. nastaveni, VICE/MENE, vypinani chladiciho ventilatoru, atd.

Ochranné funkce

Nadproud, ptepéti, podpéti, elektronicka tepelnad ochrana, nenormalni teplota, zemni
spojeni pii startu, limit pfetizeni, chyba CT, chyba vnitini komunikace, chyba pietizeni
brzdného odporu BRD (piepéti).
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Nézev modelu SJ100 004HFE | 007HFE [ OI15HFE | 022HFE | 030HFE | 040HFE [ 055HFE | 075HFE

[Ttida 400 V] 004HFU | 007HFU | 015HFU | 022HFU 040HFU | 055HFU | 075HFU
. | Teplota okoli (Pozn. 7) -10az50°C
Obecné
specifi- - 25 az 70 °C (Kratkou dobu béhem dopravy)

kace Teplota skladovani / vihkost

20 az 90 % relativni vlhkosti (bez oroseni kondenzaci)

Vibrace 59m/s’ (0,6 g) 10 +55 Hz
Misto instalace Nadmoiska vyska 1000 m nebo méné. Vnitini prostiedi, [P54 nebo ekvivalent
Vng¢jsi barva Seda
Volitelné prvk Modul dalkového ovladani, kopirovaci jednotka, kabel pro digitalni panel, tltumivka pro
PIviy zlepSeni faktoru vykonu, filtr radiového odruseni, OPE-J

Ptiblizna hmotnost [kg] 1,3 1,7 2,8 5,5 5,7

Pozn. 1: Kryti je dle CSN-EN60529

Pozn. 2: Uvedeny motor je HITACHI standardni 4-pdlovy motor. KdyZ pouzijete jiny motor,
presvédcte se, ze jmenovity proud motoru nepiekroci jmenovity proud ménice.

Pozn. 3: Vystupni napéti se sniZi, jestlize vstupni napéti se snizi.

Pozn. 4: Tovarni nastaveni dat 030H je stejné jako u 040H. Zkontrolujte nastaveni b /2 (Groven
elektronické tepelné ochrany) a b 22 (Urovenl omezeni pietizeni) z 030H na pouzity
motor.

Pozn. 5: Domluvte se s vyrobcem motoru na maximalnich otdckéach, kdyz provozujete motor na
frekvencich vyssich nez 50/60 Hz.

Pozn. 6: Moment bude sniZzen, kdyz zakladni frekvence pfekroci 50 Hz.

Pozn. 7: 'V rozsahu 40 az 50 °C, sniZte nosnou frekvenci na 2,1 kHz nebo niZe, snizte vystupni
proud na 80 % nebo méné, odstraiite horni kryt.

Pozn. 8: Kdyz je zvoleno SLV, nastavte nosnou frekvenci vice nez 2,1 kHz v b §3.

Metoda méteni vystupniho napéti

Se zatézi Bez zatéze

Cu @ay o
v Ivlotor Q °
W CIONED

Dioda 600 W 0,01 A frin. Dioda 600 V 0,01 & min,
(200 V tfida) (200 V tiida)
1000 V 0,1 A min 1000V 0,1 & min.
(400 V tfida) Fidavny (400 V tfida)
odpor ] .
[ 1 5 £Q 30 W f mke L X
3 S 220 kS 'ﬂ W VDT
I WD A F -
T 1 300V (200 V tiida)
300 V(200 V t#da) 600V (400 V tFida)
Efektivni hodnota zakladni harmonicke: 600 W (400 V ti{day Deprézsky typ
Ut = 1,1 2 s Deprézsky typ
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Schéma zapojeni svorek

Mg BSS AX Mg AX
BS AX
—
—
(Pozn. 1)
T1 (U)
— L1 (L1
Trifazové D T2 (V)
napéjeni — L2 T3 (W)
50/60 Hz — L3 (N)
Pojistky 1
O P24 7
Meni¢ frekvence +
fady SJ100
[ RB O p AL1
4 RB  AL2
q (Pozn. 2) Odstraiite zkratovalci
] CL, spojka pfi zapojeni. a[
Ukazatel P
frekvence & Signal hlaseni
poplachu N

H®

Jednotka =
generatorického
brzdéni

24VDC

PTC °C )T\ | M

Potenciometr zadavani
frekvence 0 — 10 V
(1k Ohm — 2k Ohm)

Vystupni proud 4

Zemnéni

Hlavni obvody
vykonového napéajeni

>2s

Povel k chodu

Vystupni frekvence

Pozn. 1: Spoleéné svorky pro rtizné skupiny svorek jsou riizné
Nazev svorky [ 1,2,3,4,5,6 FM | H, 0,01 | 11,12
Spole¢na P24 L CM2

Pozn. 2: Odpor generatorického brzdéni ma tepelny snimac. Je-li aktivovan, vypnéte napajeni ménice nebo prodluzte dobu dob&hu.

Pozn. 3: Je-li napéjeni 400 V, zatad’te transformator.

Pozn. 4: Zatad’te do napéjeni pojistky, jinak vznikne nebezpeci pozaru.

Pozn. 5: Kdyz je dan povel k chodu prvni, a potom zapnuto napajeni, dojde k pfimému startu a mtize byt aktivovana porucha.

Pozn. 6: Nedavejte povel k chodu sou¢asné se zapnutim napéjeni.

Pozn. 7: Nevypinejte napdjeni behem chodu.
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13 FUNKCE PRI POUZITi VOLITELNEHO MODULU DALKOVEHO
OVLADANI DOP (DRW)

13.1 Pripojeni modulu dalkového oviladani

Nez ptipojite modul dalkového ovladani DOP (DRW) nebo digitalni panel OPE-J, vypnéte
napajeni.

(1) Propojte modul dalkového ovladani s méni¢em

(2) Zapnéte napajeni

(3) Zkontrolujte, ze displej z tekutych krystalii (LCD) na modulu dalkového ovladani sviti.
Kdyz vykonové napajeni ménice je zapnuto, bude zobrazeno FS 000.0... v monitorovacim

modu. Je-li vSak kterykoliv jiny displej v okamzZiku vypnuti napajeni ménice, tento displej
bude zobrazen znovu po nasledujicim zapnuti napéjeni.

e Jen kopirovaci jednotka (DRW-0OA?2) je schopna kopirovat data z ménict fady SJ100.
Stary typ (DRW-0OA) je nefunkéni pro ménice fady SJ100. Nepouzivejte kopirovaci
jednotku (DRW-OA) pro tuto funkci.

Pozn.: Neodpojujte nebo neptipojujte modul dalkového ovladani pii napajeni ménice.

Pozn.: Je-li piipojen modul dalkového ovladani, tlacitka na panelu ménice jsou nefunkéni.

Pozn.: Je-li piipojen OPE-J, tlac¢itka OPE-J nejsou funk¢éni kromé .
Viz str. 8-15; b 89)
Pozn.: Existuje i ptimy kabel od ménice k modulu dalkového ovladani.
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ON KdyZ zapnete,

NEEE OFE Jje znemoznéno Cteni

Kdyz stisknete tlacitko READ), bude zobrazeno
»RD LOCK* = (¢teni uzamceno)

L Nefunk¢ni

o

Nastavte jak je nakresleno nize (Kdyz nastave-
ny stav neodpovida typu ménice, nemii-
ze se dosdhnout spravné funkce.)

Spinac
1 2
Model
Rada SJ100 OFF ON
(Stejné jako J300)

13-2



Displej monitorovaciho modu.
(kdyz je pouzit modul dalkového ovladani DOP)

Monitorovaci modus

Displeje monitorovaciho modu
(kdyZ je pouzit modul dalkového ovladani DOP)

Moznost
nastaveni a
zmeény

N\ -: Pouze displej

provozu

Y: Nastaveni je mozné béhem provozu
N: Nastaveni neni mozné béhem

Poradi Néazev monitoru Tvar displeje Tovarni Rozsah | Y/N/- Poznamky Digitalni
displeje nastaveni | nastaveni panel
1 Misto zadavéni 000,0 000,0 | Y |®Zidani
frekvence , zadan4 [Fs o00.0 777 0.0 He a% frekvence
frekv?nge, smeér otaceni, | [zFs ooo.o] Th0rE] 360,0 ® Skute’éné
skutecna frekvence [F000] s iyységzp;;bt;r;;e\/;élce Monitor
[VF. 0000 ¢ {0.0Hz] kdyz byl dan povel dol
Zadani pc?vnych pred-’ (50050 iz 000,0 k'chodu: )
nastavenych frekvenci a F: chod vpted o
zobrazeni skuteéné 55000 ] ] R:chod vzad Zadéavani
vystupni frekvence el TM:zadévéni ze FO1
Zadani frekvence 000.0 svorkovnice VR:
tipovani iG_10 0z ] ’ potenciometr na
Zadani zadané [FEPOO0.OT ¢ 0.0 Hz] 000 ;Iéfnlél o
% _ : tipovani
hodnoty pfi PID [FPomo 00t 1S: 15S Pevné
regulaci chlosti
TMPOO0.0, 0.0 He | Y
[VRPO0D.0} 0 Hz|
[IPoo00 {00 He |
. Tt
2 Zadani doby rozb&hu [&CC1 001005 | 10,0 (15,0) 30(,)%(.';1% Y FO2
1 ,
Zadani doby rozb¢hu 1 | A0 DDIDDS| 1070 (15’0) 0,1 az Y F202
(2. nastaveni) 3000,0
2. nastaveni 3000,0
3 Zadani doby dob&hu 1 |DECI 0010 DS| 10,0 (15,0) | 0,1 az Y FO3
- 3000,0
Zadani doby dob&hu 2 | 15,0 0,1 az Y A93
DECI 0015.08 ’ 3000.0
Zadani doby dobéhu 1 10,0 (15,0) | O.1laz Y F203
(2. nastaveni) [2DEC 0010 05| 3000,0
- S 01 a2
(Zzacl?gt;l\?:rﬁ)dobehu 2 | DEC2 105.08 | 15,0 300(% Y A293
4 Misto zadavani TRM VR/TRM | N | TRM: Svorkovnice AO1
frekvence [F-SETSELECT R/ /REM ménice
. ETY; REM: Modul DOP
> Misto ovladdni [F/R-SELECT REM | TRM 1;551\1&/ N VR: Potenciometr na A02
menicl
6 Zadavani koeficientu 01,0 0,1 az Y |Line4rn€ upravend do7
nasobeni frekvence a | a0 00 | 99,9 hodnota vystupni

zobrazeni vynasobené
frekvence

frekvence je
zobrazena
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Potadi Néazev monitoru Tvar displeje Tovarni Rozsah | Y/N/- Poznamky Digitalni
displeje nastaveni | nastaveni panel
7 Zobrazeni vystupniho - - Y | ®Zobrazeni do2
jmenovitého proud
proudu [fmo0s 0.0%) oy o proucd
@Zobrazeni
vystupniho proudu
8 Rucni nastaveni 11 00 az Y A42
momentového boostu [V-Boost  Code <il>] 99
Ruéni nastaveni 11 00 az Y A242
momentového boostu |[V-Boost Code<l1> | 99
(2. nastaveni)
9 Nastaveni frekvence 10 % 0,0 az Y A43
boostu [V-Boost  F 10.0% | 50.0 %
Nastaveni frekvence 10 % 0,0 az Y A243
boostu (2. nastaveni) pVBU”“ F IIJ-D%| 50,0 %
10 Volba moédu 0 0/1 A4l
momentového boostu [V-Boost _ Mode 0 |
Volba moédu 0 0/1 A241
momentové-ho boostu | |Z¥-Baost  Mode 0|
(2. nastaveni)
11 Nastaveni vystupniho . - 100 20 az Y Ad45
napétového zisku [V-Gain 100% 100
12 | Nastaveni frekvence , 1,0 Hz 0az Y A38
tipovani [Jogang 100Kz | 9.99
13 Nastaveni modu 0 0az2 N A39
tipovani [log Made 0]
14 Adjustace analogového 0az C81
vstupu O |ADJ'O Lo | 255
15 Adjustace analogové-ho 0az C82
vstupu Ol [ADI-01 100 | 255
16 Nastaveni analogové-ho 80 80 Y b8&1
méficiho pristroje |ADJ B |
17 Volba displeje na panelu do1 do1 az b89
OPE-J [PANFL ant | do7
18 Monitorovani - - - dos
svorkovnice |TERM LLL LLLLL| doé6
19 Celkova doba chodu - - -

[RUN

100000 |
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Potadi Nazev monitoru Tvar displeje Pticina poruchy Poznamky
displeje
20 Zobrazeni poruchy ERR[ # |
[ERRL OVERV | <Pfi¢ina poruchy 1>
— | Pticina poruchy
[FRE.1 iL0He| | Vystupni frekvence pii poruse
[ERR.1 12.54 | | Vystupni proud pfi poruse
|ERF.L 787.0vdc | | Napé&ti mezi P a N pfi poruse
[ERR1  RUN m00002H] | Celkovy poget hodin pii poruse
21 Celkovy pocet poruch | [FRRORCOUNT 1 |
[ERROR. COUNT 25 | | Celkovy pocet poruch
22 Monitorovani historie [ERR2 £ |
poruch. e
Obsah ptedposledni [ERE2 0C Accel| <Brv19 na poru}cl:hy 2>
poruchy Pri¢ina poruchy
|FRR.2 5.0Hz | | Vystupni frekvence pii poruse
|ERR2 014 Vystupni proud pii poruse
[ERR2 560.0 Ve | Napéti mezi P a N pfi poruse
[ERRZ RUN 00000{H| | Celkovy poéet hodin pfi poruse
23 | Obsah [ERR3 £ |
P iiig;edp osledniho |FRE3 EXTERNAL| | <Pfi¢ina poruchy 3>
P y Pti¢ina poruchy
[ERR3 5.0Hz | | Vystupni frekvence pii poruse
|ERR3 2014 || Vystupni proud pii poruse
|ERR3 560.0Vic | | Napéti mezi P a N pii poruse
[ERR3 RUN 000001H | | Celkovy podet hodin pii poruse
24 |Napéti PN R 304.1 Ve | (POZNAMKA) Neméiite!
25 |Doba zap. BRD [BRD ON 0% | (POZNAMKA) Nemétite!
20 | Tepelndpoméma | e 7] (POZNAMKA) Nemdiite!
Zate7
27 | Debug. nastaveni IO | 10 F730 00 o000 | (POZNAMKA) Neméiite!
28 | Debug nastaveni jadra | [co pool o0 oooo | (POZNAMKA) Neméiite!
29 | Verze I0 ROM 10 B3C02119 | (POZNAMKA) Neméiite!
30 |Verze ROM jadra [co B3B02120 | (POZNAMKA) Neméiite!
31 | Pozadovany ramec [0400000000000000 | (POZNAMKA) Neméite!
komunikace
32 |Rdmec odpovedipfi | [iypopooomononn__| (POZNAMKA) Neméiite!
komunikaci

(POZNAMKA) Jen pro pouziti pii vyrobé, neméiite.

POZN: Kdyz jsou zménéna data, stisknéte vzdy tlacitko . (Jinak zménéna data
nemohou byt ulozena.)
Nasledujici funkce mizeme obdrZet pii spojeni ménice fady SJ100 a modulu dalkového
ovladani (DOP) nebo kopirovaci jednotky (DRW).
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Funkéni modus

Potadi | Cislo Nazev funkce Tvar displeje Tovarni nastaveni Rozsah Digitalni
displeje (Funkéni modus 2) -FE -FU nastaveni panel
1 F-00 | Nastaveni zakladni frekvence | F-BASE 060Hz | 50Hz | 50 Hz 5(1)“£kizzenmcix AO03
Nastaveni zakladni frekvence 50,0 az max.
(2. nastaveni) 2F-BASE 060Hz | 50Hz | 50 Hz frekvence A203
2 F-01 | Nastaveni maximalni frekvence |F-MAX. 060Hz | 5S0Hz | 50 Hz | 50,0 az 360,0 A04
Nastaveni maximélni frekvence | ) gAQE 060 Hz | 50 Hz | 50 Hz | 50,0 a2360,0 | A204
(2. nastaveni)
3 F-02 | Nastaveni startovaci frekvence | Fmin 0,5 Hz 0,5 0,5 0,52a29,9 (Hz) b82
4 F-03 | Nastaveni vstupniho napéti 230V / | 230V/ 200, 220, 230,
motoru AVR AC 200V 400V 400V 240/34%1%,2%06 415, A82
Funkce AVR pfi deceleraci | AVR MODE DOFF | DOFF | DOFF | ON/OFF/DOFF A81
5 F-04 | Nastaveni metody fizeni CONTROL VC VC VC VC, VPI, SLV Ad4
Nastaveni metody fizeni 2CONTROL SLV | VC | VC |VC VPLSLV | A244
(2. nastaveni)
6 F-05 | Nastaveni automatického naladéni | AUX AUTO NOR | NOR NOR | NOR/AUT/NRT HO1
Volba dat motoru AUX DATA NOR | NOR NOR NOR/AUT HO02
Volba dat motoru (2. nastaveni) |2AUX DATA NOR | NOR NOR NOR/AUT H202
Zadavani vykonu motoru AUX K 0,75kW V};{l;(;t(li;llgtglrgnli)ggle 0,1az3,7 HO3
Zadavani vykonu motoru Vykon motoru podle .
2 nastaveni) 2AUX K 0,75 kW oo B 0,1 a23,7 H203
Nastaveni poétu pola AUX P 4P 4P 4P 2,4,6,8P HO04
Nastaveni poctu poli
(2. Nastaveni) 2AUX P 4P 4P 4p 2,4,6,8P H204
Nastaveni odporu statoru Rl [ AUX Rl 00.251Q | Polle YKo kazdéhol g 600 a7 65,535 | H20
Nastaveni odporu statoru R1 Podle vykonu kazdého .
(2. nastaveni) 2AUX R1 00.251Q menice 00,000 az 65,535 H220
Nastaveni odporu rotoru R2 AUX R2 00.194Q Podle Vﬁ(ggggameho 00,000 az 65,535 H21
Nastaveni odporu rotoru R2 Podle vykonu kazdého .
(2. nastavent) 2AUX R2  00.194Q ménice 00,000 az 65,535 H221
Nastavent rozptyl. indukénosti L | AUX L 003.29 m | Podlevokonu kazdého | 09 900 a7 65,535 | H22
Nastaveni rozptyl. indukénosti L | 5 \ 75 [ (0329 mp | Podle V¥konukazdého | 4 606 5 65 535 | H222
(2. nastaveni) ménice
Nastaveni proudu naprazdno o | AUX 10 030.90 mH Podle Vﬁ‘g;gé(ﬂdeho 00,000 az 65,535 H23
Nastaveni proudu naprazdno fo | 5 1y 10 030.90 mp | Podle V¥konukazdého | 5 606 5 65 535 | H223
(2. nastaveni) ménice
Nastaveni momentu setrvacnostiJ | AUX ~ J 0005.0 Podle Vﬁ(;?éé(udeho 1,0 az 1000,0 H24
Nastaveni momentu setrva¢nosti J Podle vykonu kazdého «
(2. nastaveni) 2AUX J 0005.0 ménice 1,0 az 1000,0 H224
Nastaveni konstanty Kp AUX Kp 20 20 20 00 az 99 HO5
Nastaveni konstanty Kp .
(2. nastavent) 2AUX Kp 20 20 20 00 az 99 H205
Rastavent stabilizacni konsanty | A\ux KCD 100 | 100% | 100% | 00 az255 HO6
Nastaveni stabiliza¢ni konstanty -
KCD (2. nastaveni) 2AUX KCD 100 | 100% | 100 % 00 az 255 H206
7 F-06 | Nastaveni doby rozbéhu 1 |ACC 1 0010.0s | 10,0s | 10,0s | 0,1 az3000,0 F02
Nastaveni doby rozbehu 1 )y 1 0010.05 | 10,05 | 10,0 | 0,1a23000,0 | F202
(2. nastaveni)
Volba rozbéhu 2 ACC CHG TM ™ ™ TM / FRE A9%4
Volbarozb¢hu 2 (2. nastaveni) |2ACC CHG TM ™ ™ TM / FRE A94
Nastaveni doby rozb¢hu2 |ACC 2 0015.0s | 15,00 s | 15,00 s | 0,1 az 3000,0 A92
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Poradi Cislo Nézev funkee Tvar displeje Tovarni nastaveni Rozsah Digitalni
displeje (Funkéni modus 2) -FE -FU nastaveni panel
7 |F-06 | Nastaveni doby rozb¢hu 2| )\ oo 5 001505 | 15,005 | 15,00 | 0,1 2230000 | A292
(2. nastaveni)
Nastaveni frekvence ACCCHFr  0000Hz| 0,0Hz | 0,0Hz | 0,022360,0 | A95
zmény doby rozbéhu
Nastaveni frekvence zmény |, \ o oy 000.0 Hz | 0,0 Hz | 0,0 Hz | 0,022360,0 | A295
doby rozb¢hu (2. nastaveni) ’ i i ’
Volba tvaru kiivky pfirozbéhu | ACC LINE L L L L/S A97
8 F-07 [ Nastaveni doby dobéhul |DEC 1 0010.0s | 10,0s | 10,0s | 0,1 az3000,0 FO3
Nastaveni doby dobéhu I\ ) 1 0910.05 | 10,05 | 10,05 | 0,1 2230000 | F203
(2. nastaveni)
Nastaveni doby dobéhu2 |DEC 2 0015.0s | 015,0s | 015,0s | 0,1 az 3000,0 A93
Nastaveni doby dobéhu 2| ) o 5 01505 | 01505 | 015.0's | 0,1 2230000 | A293
(2. nastaveni)
Nastaveni frekvence DEC CHFr  000.0Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz | 0,0a2360,0 | A96
zmény doby dob&hu
Nastaveni frekvence
zmény doby dobéhu 2DEC CHFr 000.0Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz | 0,0 az 360,0 A296
(2. nastaveni)
Volba tvaru kfivky pfi DEC LINE L| L L L/S A98
dob¢hu
1 |F-10} Volbarezimurestartupo |\ piyy Ry zST | zST | zST | fST/ZST bS8
signdlu FRS
Volba rezimu stopu RUN STP DEC | DEC DEC DEC/FRS b91
12 [F-11 | Nastaveni vystupni SPD FS 000.0Hz| 0Hz 0 Hz 0,0 Fmin az A20
frekvence F-max
Nastaveni vistupni | gppy ops 0000 Hz | 0Hz | 0Hz | O0FMnaz | xx0
frekvence (2. nastaveni) 2F-max
Nastaveni pevne SPD 1 005.0Hz| OHz | 0Hz | 00223600 | A2l
frekvence 1
Nastaveni pevné SPD 2 005.0Hz| OHz | 0Hz | 0,0a2360,0 | A22
frekvence 2
Nastaveni pevne SPD 15 005.0Hz| OHz | OHz | 0,0a2360,0 | A35
frekvence 15
21 F-20 | Volba ss-brzdéni DCB SW OFF OFF OFF ON/OFF AS51
Nastaveni frekvence ss-brzdéni | DCB F 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz | 0,0az 10,0 AS52
Nastaveni zpozdéni ss-brzdéni | DCB WAIT 0,0s | 0,0s 0,0s 0,0az5,0 AS53
Nastaveni sily ss-brzdéni | DCB V 000 0 0 0az 100 AS54
Nastaveni doby ss-brzdéni | DCB T 00.0s 0,0s 0,0s 0az 60 A55
22 | F-21 | Nastaveni vyuziti o o o o 000,0 az
generatorického brzdéni BRD-%ED ~ 0.0% 1 0,0% | 0,0% 100,0 b90
23 F-22 | Ptipustna doba kratkodobé | IPS N
stréty napajeni UVTIME 01.0s 1,0s 1,0s 0,3 az25,0 b02
Pauza po obnoveni
napajeni po kratkodobé IPS WAIT 0100s| 1,0s 1,0s 0,3 az 100,0 b03
Ztraté napajeni
Volba restartu po ALM /FTP/
kratkodob¢ ztrat¢ napédjeni IPSPOWER ALM | ALM | ALM RST /ZST b01
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Poradi Cisl Nézev funk Tvar displeje Tovérni nastaveni Rozsah Digitalni
displeje S10 azev funkee (Funkéni modus 2) -FE -FU nastaveni panel
24 | F-23 | Volba charakteristiky
elektronické tepelné E-THM CHAR SUB | CRT CRT CRT/SUB bl13
ochrany
Volba charakteristiky
elektronické tepelné 2E-THM CHAR SUB | CRT CRT CRT/SUB b213
ochrany (2. nastaveni)
Nastaveni urovné Jmeno- | Jmeno- | 50az 120 %
elektronické tepelné E-THM LVL 16.50A | vity vity jmenovitého bl2
ochrany proud proud proudu
Nastaveni urovné Jmeno- | Jmeno- | 50az 120 %
elektronické tepelné 2E-THM LVL 16.50A | vity vity jmenovitého b212
ochrany (2. nastaveni) proud proud proudu
25 |F-24 N o y . Jmeno- | Jmeno- | 50 57 150 %
astavent urovne omezent | oy o py v, 20634 | VIV VY | imenovitého | b22
pretizent proud proud
*125(A) | *1,25(A) proudu
Nastaveni ¢asove
konstanty omezovani OLOAD CONST 01.0 1,0 1,0 0,1 az30,0 b23
pietiZzeni
Vvolt?va m’odu omezeni OLOAD MODE ON ON | OFF/ON/CRT b21
pietiZzeni ON
26 F-25 | Volba softwarového MDO0 /MD1 /
zamku S-LOCK MDI | MDI MD1 MD2 / MD3 b31
27 | F-26  Nastaveni spodni limity |/ \piry - 000.0 Hz | 0,0 Hz | 0,0 Hz | 0,022360,0 | A62
frekvence
Nastaveni horni limity LIMITH 000.0 Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz | 0,0a2360,0 | A6l
frekvence
28 | F-27) Nastaveni pfeskakové | yynppy 000.0Hz | OHz | OHz | 00a2360 | A63
frekvence (1)
Nastaveni pfeskakove JUMPF2 000.0Hz | OHz | OHz | 0,0az360 A65
frekvence (2)
Nastaveni preskakove JUMPF3 000.0Hz | OHz | OHz | 00a2360 | A67
frekvence (3)
Nastaveni Sifky skoku JUMP W1 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz | 0,0a2360 A64
frekvence (1)
Nastaveni $ifky skoku JUMP W2 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz | 0,0 az360 A66
frekvence (2)
Nastaveni $iky skoku JUMPW3 005Hz| 0,5Hz | 0,5Hz | 0,0a2360 | A68
frekvence (3)
29 F-28 | Volba funk¢nosti tlacitka
STOP na digitalnim panelu pii
o S STOP-SW ON ON ON ON/OFF b87
rezimu ovladani ze
svorkovnice
32 F-31 | Nastaveni pocatec¢ni frekvence
pii vn&j§im analogovém INEXS 000.0Hz| OHz 0 Hz 0,0 az 360 All
signalu zadavani
Nastaveni koncové frekvence
pii vn&j$im analogovém INEXE 000.0Hz| OHz 0 Hz 0,0 az 360 Al2
signalu zadavani
Nastaveni predpéti pocatecni
frekvence pii vn&j§im IN EX%S  000% 0% 0 % 0az 100 Al3
analogovém signalu zadavani
Nastaveni predpéti koncové
frekvence pii vn&jsim IN EX%E  100% | 100 % | 100 % 0az 100 Al4

analogovém signalu zadavani
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Poradi

Tvar displeje

Tovarni nastaveni

Rozsah

Digitalni

displeje G ST (Funkéni modus 2) -FE -FU nastaveni panel

32 F-31 | Nastaveni startovaciho bodu
pii vn&j$im analogového IN LEVEL OHz | OHz 0 Hz 0Hz/EXS AlS
signalu zadavani
Nastavenivzorkovini |\ pgAMP 8 8 8 1az8 Al16
analogového signalu zadavani

33 |F-32] Nastaveni frekvence ARVACC 0000Hz| OHz | 0Hz | 00a2360 | C42
dosazeni pfi rozbé¢hu
Nastaveni frekvence ARVDEC 0000Hz| OHz | 0Hz | 0022360 | (43
dosazeni pii dob&hu

34 F-33 | Nastaveni urovné ptedb&zného Jmen. Jmen. Jmen. proud
hlaseni pfetizeni OV Load  16.50 A proud proud *0 ~200 % Cal
Nastaveni urovné hlaseni
zvysené odchylky pti PID- OV PID 003.0% | 3% 3% 0,00 az 100,0 C44
regulaci.

35 F-34 | Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 1 FW FW FW 3 ITW al7 Co1
svorky 1 jinych svorek
Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 2 RV RV RV 3 I,{V al7 Co2
svorky 2 jinych svorek
Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 3 CF1 CF1 AT ) (;Fl al7 o3
svorky 3 jinych svorek
Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 4 cr2 | cm USP ) QFZ al7 Co4
svorky 4 jinych svorek
Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 5 RS RS 2CH ) RS al8 Co5
svorky 5 jinych svorek
Nastaveni inteligentni vstupni IN-TM 6 2cH| 2cH RS ) 2F3H al7 o6
svorky 6 jinych svorek

35 F-34 | Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 1 IN-TM O/C-1 NO NO NO NO/NC Cl1
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 2 IN-TM O/C-2 NO NO NO NO/NC Cl12
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 3 IN-TM O/C-3 NO NO NO NO/NC C13
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 4 IN-TM O/C-4 NO NO NC NO/NC Cl4
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 5 IN-TM O/C-5 NO NO NO NO/NC C15
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) vstupni svorky 6 IN-TM O/C-6 NO NO NO NO/NC Clé6

36 |F-35 | Nastaveni vystupni svorky 11 [OUT-TM 1 FAL| FA1 | Fal [RUNEAVER T o
Nastaveni vystupni svorky 12 [ OUT-TM 2 RUN| RUN RUN RU(T)\I{I;“SIID//IZQZ/ C22
Nastaveni reléového RUN/FA1/FA2
v{stupu OUT-TM RY AL AL AL JOL/OD/AL C24
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) reléového vystupu IN-TM O/C-RY NC| NC NC NO/NC C33
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) IN-TM O/C-1 NO NO NO NO/NC C31
Vystupni svorka 11
Nastaveni funkce ZAP/ROZP
(NO/NC) IN-TM O/C-2 NO NO NO NO/NC C32
Vystupni svorka 12

37 F-36 | Nastaveni nosné frekvence | CARRIER  12.0kHz | 5,0 kHz | 5,0 kHz | 0,5 az 16,0kHz b83

38 | F-37 | Volba monitorovaného MONITOR A-F | AF | AF | AFADF | C23

signalu
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Poradi Cislo Nézev funkee Tvar displeje Tovarni nastaveni Rozsah Digitalni
displeje (Funkéni modus 2) -FE -FU nastaveni panel

39 F'38 r r 7 JPN/EUR/
Volba tovarniho nastaveni |INIT SEL EUR | EUR USA USA / (SPI) b&5
l?')l;lf displeje debug INITDEBG OFF | OFF | OFF | ON/OFF ol
Volba sméru otaceni pfi INITDOPE FWD | FWD | FWD | FWD/REV | Fo4
ovladani z digitalniho panelu
xgg’lf inicializatniho INITMODE TRP| TRP | TRP | TRP/DATA | b84
Volba ovladani chladictho | |\ pan o1 oFF | OFF | OFF OFF/ON b92
ventilatoru

44 | F-43 Volba funkee PID- PIDSW  OFF | OFF | OFF | OFF/ON A71
regulatoru
Nastaveni P - zesileni PID P 1.0 1,0 0,2az5,0 AT72
Nastaveni I - zesileni PID I 001.0s 1,0 0,0 az 150 A73
Nastaveni D - zesileni PID D 000.0 0,0 0,0 0,0 az 100,0 A74
Nastaveni méfitka zddan¢ | oy oy 01,00 | 1,00 | 100 | 00122999 | A75
hodnoty pfi PID-regulaci
Volba zpétné vazby pfi | oy (npr CUR | CUR | CUR | CURNOL | A76
PID regulaci

45 F-50 | Volba m6édu momentového V-Boosi MODE 0 0 0 0/1 A4l
boostu
Volba m6du momentového | 2V-
boostu (2. nastaveni) Boost MODE 0 0 0 0/1 A241
Nastaveni rucniho V-Boost Code 11 | 11 11 0az 99 A42
momentového boostu
Nastaveni ru¢niho V.-
momentového boostu Code 11 11 11 0 az 99 A242

, Boost
(2. nastaveni)
Nastaveni frekvence V-BoostF  10% | 10,0% | 10,0% | 0,0a250,0 | A43
momentového boostu
Nastaveni frekvence
momentového boostu 2V-BoostF 10% | 10,0% | 10,0 % | 0,0 az 50,0 A243
(2. nastaveni)
(Poznamka) e KdyZ je zvoleno SLV v F-04, nastavte nosnou frekvenci na 2,1 kHz nebo vyssi

v F-36.

e KdyZ pohon s ménicem ma maly moment setrva¢nosti, dochézi u motoru

k nestabilnimu chodu

e Proved’te nésledujici protiopatieni:

1) Nastavte stabilizacni konstantu (F-05).

2) Snizte nosnou frekvenci (F-36)
3) Nastavte volbu AVR (F03) na ,,01-(neni funk¢ni ve vSech rezimech ovladani)®.
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Vyznam Displej
Ochrana proti | Je méfen vystupni proud ménice. Kdyz Konstantni OC. Drive
nadproudu piekroci specifikovanou hodnotu, vystup |rychlost )
meénice je odpojen. Dob¢h OC. Decel
Rozb¢h OC. Accel
Jinak Over. C
Ochrana proti | PfetiZzeni motoru je indikovano funkci tepelného
pretizeni elektronického relé a po jeho indikaci je vystup ménice Over. L
(Pozn. 1) odpojen.
Pretizeni Kdyz ¢asové vyuziti odporu generatorického brzdéni
brzdného prekroci nastaveny pomér, prepéti zablokuje ménic,
5 s N , . OL.BRD
odporu nebot’ generatorické brzdéni je zastaveno, vystup ménice
je odpojen.
Ochrana proti | KdyZ stejnosmérné napéti v meziobvodu piekro¢i urcitou
prepéti uroven v dusledku regenerace energie z motoru, tato Over. V
ochranna funkce bude aktivovédna a vystup ménice bude '
odpojen
Tato chyba je indikovana, kdyZ vstupni napajeci napéti
MR v . OV.SRC
meénice prekroci specifikovanou hodnotu.
Chyba Kdyz vestavéna pamét’ ma problémy v dasledku ruseni
EEPROM nebo zvysené teploty, ochrannd funkce zapracuje a EEPROM
(Pozn. 2) vystup ménice odpoji.
Ochrana proti | SniZzeni vstupniho napéti méni¢e ma za nasledek
podpéti nespravnou funkci fidicich obvoda. Uvedené téz Under. V
zpusobuje prehiivani motoru a snizeny moment.
Chyba CT Kdyz velky zdroj ruSeni je v blizkosti ménice nebo je
n¢jaka abnormalita v obvodu CT, vystup ménice bude CT
odpojen.
Chyba CPU Spatné funkce nebo abnormalita v zabudovaném CPU CPUI
zpusobi odpojeni vystupu meénice. CPU2
Vnéjsi porucha Slvgn.avl abnornga.hty z vnéjsiho zatizeni ’Ode_]l vystup EXTERNAL
meénice. (Kdyz je zvolena funkce vnéjsi poruchy.)
Chyba USP Indikuje chybu, kdyZ nap4ajeni je zapnuto v okamziku
kdy méni¢ dostava signal k chodu.(Je-li funkce USP USP
zvolena.)
Ochrana proti | Ménic je chranén detekci zemniho spojeni mezi
zemnimu vystupem ménice a motorem pii zapnuti napajeni. Mohlo GND. Flt
spojeni by zptisobit poruchu vykonového modulu.
Chyba PTC Kdyz hodnota odporu externiho termistoru je ptilis
velka, zatizeni detekuje abnormalni podminky termistoru PTC
a odpoji vystup (Je-li funkce PTC zvolena.)
Tepelna Kdyz teplota modulu ménice piekroc¢i ur€itou Groven,
, yx . OH FIN
ochrana vystup ménice bude odpojen.

Pozn. 1: Jestlize nastala porucha, restartujte ménic¢ po 10 sekundéch.
Pozn. 2 Jestlize nastala chyba EEPROM, zkontrolujte znovu nastavené hodnoty.
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Modul délkového ovladani / kopirovaci jednotka

Rozméry [jednotka: mm]

Modul déalkového ovladani (DOP-OA) Kopirovaci jednotka (DRW-0OA2)
27 27
95 23 95 23
| 91 5] o | 9i 5.1 o
: | = | R
L L
I o1 I o1
] I i i
Bl e e
N | . |
e PN oa (DAl
| s i ‘ T r
P Jt
/ o / o
2-¢4.5 = 2% 4.5 =

Ansschnitt fiir Schalttafeleinhan Ancerhnitt fiir Srhalttafalainhan

Vytez v panelu

Vytez v panelu

Kabely pro SJ100 (stejné jako u J100)

11 Schraubanschluf fiir

Verldngerungskabel |25 Digitélni panel
N :[18,5 é;] Vedeni prodluzovaciho fHEEAE— (OPE-J)
kabelu : |
26
i —
- = Propojovaci kabel -
Propojovaci kabel 6' ﬁ. pro spojeni SJ100 M
pro spojeni mezi It — ! é a modulem S| ' o
SJ100 a N~ = dalkového [A]
digitalnim v S ovadani DOP I e
panelem (OPE-J). |! S’ 5| nebo kopirovaci
< S jednotkou DRW.

z. B.M3

38
85 23 ilS_E
P e X =

w
=

& S
o . B125 Ausschnitt fiir ) > ‘.O :
3 AnschluBstecker S0, § oI~
b ? p135 25 mm T .
vyfez pro piipojovaci konektor 25 mm

Pozn.1: Pro ptipojeni SJ100 pouzije adapter pro telefonni konektor.

Pozn.2: Digitalni panel (OPE-J) je pouzity jen pro monitorovani (kdyz je spojeny s mé€ni¢em
SJ100 (viz str. 8-12 [b89])).
Jen tlacitko [STOP] na OPE-J je funkéni, ostatni tlacitka nejsou funkéni.
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Funkce kopirovaci jednotky

Ptiklad pouziti (Pfenos dat z ménice A do ménice B, C a D)

Postup Operace Tlacitko Vysledek operace
1 Nastavena data jsou prectena
z ménie A (Jsou uloZena do READ| Jﬁ Nagitani || Clasd
paméti) dat pren.
S
—>
PEEE]
Meénic A Kopirovaci
jednotka
2 Vypnéte napajeni ménice A a
rozpojte kabel.
3 Ptipojte kabel do ménice B a
zapnéte napajeni.
4 Zkopirujte data uloZena (*1)
v kopirovaci jednotce do COPY| Kopirovani dat
ménice B. J\l
5 Vypnéte napajeni meénice B (*1) - _ _
6 |Provedte vyse uvedeny postup Ii‘;ggg;;‘“ desfl I3ea) 395
od bodu 3 do bodu 5 postupné
s ménici C a D. Je to stejny , :
. v ey Méni¢ B Méni¢ C Méni¢ D
postup jako s méni¢em B.
Ptiklad pouZiti (Provedeni zmény a pfenos do ménici B, C a D)
1 Zapojte kabel a stisknéte
tlacitko Remote. MON|[RUN|STR
Zménte data v ménici pomoci Zména dat =
kopirovaci jednotky. ——>
Kopirovaci Meéni¢ A
jednotka
2 az 6 | Prectéte data z ménice A
(Budou ulozena do oblasti READ| =
paméti v kopirovaci jednotce.) =X X!

Nasledujici procedura je stejna
jako pfti operaci 1.

Zménu dat provadéjte jako
prvni.

upa

Meéni¢ A

—>

Kopirovaci
jednotka

*1 Nestlacujte kterékoliv tlacitko nebo nerestartujte jednotku v dobé nejméné 6 sekund po
stisknuti tlacitka [COPY]| . (KdyzZ je stisknuto kterékoliv tlacitko béhem téchto 6 sekund,
data nemohou byt zkopirovana.)

Pozn.: Jen kopirovaci jednotka (DRW-OAZ2) je schopna kopirovat data ménici fady SJ100.
Stary typ (DRW-0OA) neni pouzitelny pro ménice fady SJ100.
Nepouzivejte kopirovaci jednotku (DRW-OA) pro tuto funkei.
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Pozn. 1:

Pozn. 2:

Pozn. 3:

Pozn. 4:

Nasledujici nastaveni nemohou byt zkopirovéana kopirovaci jednotkou.
Poznamenejme, Ze soucasné toto nastaveni zlstava jake je:

Monitorovaci modus
Monitorovani historie poruchy
(Pocet poslednich tfi poruch.)
Funk¢éni modus
F-25 Nastaveni softwarového zamku

Nekopirujte nastaveni z 200 V ttidy do 400 V tfidy nebo z 400 V ttidy do 200 V
tiidy (Kdyz nastaveni je zkopirovano do jiné napét'ové tfidy omylem, nastavte
znovu F-03 (nastaveni vstupniho napéti motoru.).).

Nekopirujte nastaveni z japonské verze do verze Evropské nebo americké nebo

z evropské nebo americké verze do verze japonské.

Kdyz data nastaveni fizeni U/f jsou kopirovéana z riznych vykoni (napt. z SJ100-
004NFE do SJ100-022NFE), zménte F-23, F-24 a F-33 vzhledem k proudovym
hodnotam pouzitého motoru.
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[14 SERVIS

Mate-li nesndze s ménicem, dotazujte se u prodejce, kde jste jednotku koupili nebo na
nasledujici adrese servisniho pracoviste:

AEF, s.r.o.
Pekatska 86
602 00 Brno

Tel./Fax: +420— 54323 47 84
+420 — 543 24 20 67
E-meil.: servis@aefbrno.cz

Uved'te vzdy:

(1) Typ

(2) Datum koupé

(3) Vyrobni ¢islo (MFG. No.)
(4) Evidenc¢ni ¢islo

(5) Ptiznaky Spatné funkce

Jestlize udaje jsou necitelné v disledku stafi Stitku udejte jen Citelna data. Pro zkraceni
prostoju se doporucuje mit na skladé nahradni ménic.

Zaruka

Doba zaruky, za predpokladu normalni instalace a normalnich podminek zachdzeni s
ménicem, je jeden rok od data dodani. Zaruka kryje opravy ménici, které byly distributorem
dodany.

1. Servis, v nasledujicich ptipadech, i béhem zaru¢ni doby, musi byt hrazen kupujicim:
(a) Nespravna funkce nebo poskozeni zpisobené nevhodnym provozem, zménou
typu nebo nespravnou opravou.
(b)  Nespravna funkce nebo poskozeni zplisobené padem po koupi a pti doprave.
() Nespravna funkce nebo poskozeni v disledku pozaru, zemétteseni, povodni,
bleskem, nebo jinymi pfirodnimi kalamitami, zatopenim nebo abnormalnim

napétim.
2. Je-li pozadovan servis ve Vasem zavodé¢, vSechny naklady spojené s opravou hradi
kupuyjici.
3. Ptirucku udrzujte vzdy po ruce. Neztrat'te ji. Nova piirucka mize byt dodana za

uhradu.
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Dodatek 1
Nastavené hodnoty dat ménice Fady SJ100.
Me¢nice fady SJ100 maji mnoho funkci a jejich parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.

Doporucuje se zaznamenat parametry, které byly nastaveny uzivatelem, abychom urychlili
vySetfovani a opravu v pfipadé poruchy.

Model ménice SJ100 | | Tato informace je napsana
na Stitku umisténém na
MFG. No. | | boc¢ni strané ménice.

Z digitalniho panelu

Pofadi Nézev funkee Standardni nastaveni Nastavena
displeje - FE - FU hodnota

FO1 Zadani vystupni frekvence 0,0 0,0

F02 Rozbéh 1 10,0 10,0

F202 |Rozbéh 1 (2. nastaveni) 10,0 10,0

FO03 Dob¢h 1 10,0 10,0

F203 | Dob¢h 1 (2. nastaveni) 10,0 10,0

F04 Zadani sméru otaceni 00 00




2)

Modus rozsitenych funkci

(1) Rozsitené funkce skupiny A

Parametr Nazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
A01 Misto zadavani frekvence 01 01
A02 Misto ovladani chodu 01 01
A03 Nastaveni zakladni frekvence 50,0 60,0
A203 Nastaveni zakladni frekvence 50,0 60,0
(2. nastaveni)
A04 Nastaveni maximalni frekvence 50,0 60,0
A204 | Nastaveni maximalni frekvence 50,0 60,0
(2. nastaveni)
All Externi zaddvani pocatecni frekvence 0 0
Al2 Externi zadavani koncové frekvence 0 0
Al3 Ptedpéti externiho zadani pocatecni 0 0
frekvence
Al4 Ptedpéti externiho zadani koncové 100 100
frekvence
AlS Vzor externiho zaddvani pocatecni 01 01
frekvence
Al6 Nastaveni ¢asové¢ konstanty filtru 8 8
analogového vstupu
A20 Pevna rychlost 0 0 0
A220 | Pevnd rychlost 0 (2. nastaveni) 0 0
A21 Pevna rychlost 1 0 0
A22 Pevna rychlost 2 0 0
A23 Pevna rychlost 3 0 0
A24 Pevna rychlost 4 0 0
A25 Pevna rychlost 5 0 0
A26 Pevna rychlost 6 0 0
A27 Pevna rychlost 7 0 0
A28 Pevna rychlost 8 0 0
A29 Pevna rychlost 9 0 0
A30 Pevna rychlost 10 0 0
A3l Pevna rychlost 11 0 0
A32 Pevna rychlost 12 0 0
A33 Pevna rychlost 13 0 0
A34 Pevna rychlost 14 0 0
A35 Pevné rychlost 15 0 0
A38 Frekvence tipovaci 1,0 1,0
A39 Modus stopu pii tipovani 00 00
A4l Modus momentového boostu 0 0
A241 | Modus momentového boostu 0 0
(2. nastaveni)
A42 Ruc¢ni momentovy boost 11 11
A242  |Ru¢ni momentovy boost 11 11
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Parametr Nazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
A43 Frekvence momentového boostu 10,0 10,0
A243 Frekvence momentového boostu 10,0 10,0
(2. nastaveni)
Ad4 Metoda fizeni 02 02
A244 | Metoda tizeni (2. nastaveni) 02 02
A45 Napétovy U - zisk 100 100
A5l Volba ss-brzdéni 00 00
A52 Frekvence ss-brzdéni 0,5 0,5
A53 Zpozdéni ss-brzdéni 0,0 0,0
A54 Sila ss-brzdéni 0 0
AS5 Doba ss-brzdéni 0,0 0,0
A61 Horni limita frekvence 0,0 0,0
A62 Dolni limita frekvence 0,0 0,0
A6i: £65, Preskakované frekvence 0,0 0.0
A6i 6’266’ Sitka skoku 0,5 0,5
A71 Volba PID-regulace 00 00
AT72 P-zesileni 1,0 1,0
AT3 I-zesileni 1,0 1,0
A74 D-zesileni 0,0 0,0
AT75 Mc¢titko zadané hodnoty PID regulace 1,00 1,00
A76 Volba signalu zpétné vazby 00 00
A81 Volba funkce AVR 02 02
A2 Volba napéti pro AVR funkci 230/ 400 230/ 400
A92 Doba rozbéhu 2. 15,0 15,0
A292 | Doba rozbéhu 2. (2. nastaveni) 15,0 15,0
A93 Doba dobéhu 2. 15,0 15,0
A293 | Doba dob¢hu 2. (2. nastaveni) 15,0 15,0
A9%4 Volba metody pfepinani na dob&h 2 / 00 00
rozb¢h 2
A294 | Volba metody piepinani na dob&h 2 / 00 00
rozb¢h 2 (2. nastaveni)
A95 Frekvence zmény z rozbéhu 1 na 0,0 0,0
rozb¢h 2
A295 Frekvence zmény z rozbéhu 1 na 0,0 0,0
rozb¢h 2 (2. nastaveni)
A96 Frekvence zmény z dob&hu 1 na 0,0 0,0
dob¢h 2
A296 | Frekvence zmény z dobéhu 1 na 0,0 0,0
dobéh 2 (2. nastaveni)
A97 Kitivka rozb¢hu 00 00
A98 Kiivka dobéhu 00 00
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(2) Modus rozsitfenych funkci skupiny b

Parametr Nazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
b01 Volba médu restartu 00 00
b02 Ptipustna doba podpéti napéjeni 1,0 1,0
b03 Doba zpozdéni po obnoveni napéti 1,0 1,0
bl2 Urovei tepelné ochrany Jmenovity Jmenovity
proud kazdého | proud kazdého
ménice ménice
b212  |Uroven elektrické tepelné ochrany Jmenovity Jmenovity
(2. nastaven) proudvkg%dého proudvke%dého
menice menice
bl3 Volba charakteristiky elektrické 01 01
tepelné ochrany
b213 Volba charakteristiky elektrické 01 01
tepelné ochrany (2. nastaveni)
b21 Volba médu omezovani pietizeni 01 01
Jmenovity Jmenovity
b22 Urovn& omezeni pietizeni I;?)ulfa)zf dtﬁs grr?)ulfa; dtﬁj
meénice menice
b23 Brzdné rampa pii omezovani 1,0 1,0
pietiZzeni
b31 Volba mddu softwarového zamku 01 01
b81 Nastaveni méficiho ptistroje 80 80
b82 Zadani startovaci frekvence 0,5 0,5
b83 Zadani nosné frekvence (kHz) 5,0 5,0
b84 Inicializace dat nebo mazani historie 00 00
poruchy
b85 Volba inicializacnich dat 01 02
b86 Koeficient nasobeni frekvence 1,0 1,0
b87 Volba funkce STOP tlacitka 00 00
b88 Volba provozu po zruseni signalu 00 00
FRS
b89 Volba signalu monitorované¢ho 01 01
OPE -J
b90 Vyuzitelna pomérnéa doba pro gener. 0,0 0,0
brzdéni
b91 Volba modu stopu 00 00
b92 Volba ovladani chladiciho ventilatoru 00 00

A-4




(3) Rozsifené funkce skupiny C

Tyto funkce se vztahuji ke svorkam

Parametr Niazev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
CO1 Funkce svorky 1 00 00
C02 Funkce svorky 2 01 01
C03 Funkce svorky 3 02 16
C04 Funkce svorky 4 03 13
C05 Funkce svorky 5 18 09
C06 Funkce svorky 6 09 18
Cl1 Aktivita svorky 1 00 00
Cl12 Aktivita svorky 2 00 00
C13 Aktivita svorky 3 00 00
Cl4 Aktivita svorky 4 00 01
C15 Aktivita svorky 5 00 00
Cl6 Aktivita svorky 6 00 00
C21 Funkce svorky 11 01 01
C22 Funkce svorky 12 00 00
C23 Funkce svorky FM 00 00
C24 Funkce svorky AL 05 05
C31 Aktivita svorky 11 00 00
C32 Aktivita svorky 12 00 00
C33 Aktivita svorky AL 01 01
C41 Uroven pietizeni JmenoYltX JmenoYltX
proud ménice | proud ménice
C42 Frekvence dosazeni pii rozbchu 0,0 0,0
C43 Frekvence dosazeni pii dobéhu 0,0 0,0
C44 Uroveii odchylky pii PID regulaci 3,0 3,0
, , o Tovarné Tovarné
C8l Dostaveni analogovych vstupi O nastavena data | nastavena data
. , o Tovarné Tovarné
C82 Dostaveni analogovych vstupti OI nastavena data | nastavena data
Co1 Volba debug modu 00 00 Neméiite
C92 Adresa jadra monitoru 0000 0000 Nem¢énte
C93 Data jadra monitoru - - Nemgéiite
C94 Nastaveni adresy jadra doo1 doo1 Neméiite
C95 Nastaveni dat jadra 00 00 Nem¢éiite
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(4) Modus rozsitenych funkci skupiny H

Parametr Nézev funkce Inicializace | Inicializace | Nastavena
displeje (Evropa) (USA) hodnota
HO1 Volba automatického naladéni 00 00
HO02 Volba dat motoru 00 00
H202 Volba dle motoru (2. nastaveni) 00 00
, Dle vykonu Dle vykonu
HO3 | Vykon motoru kazdého ménice | kazdého ménice
, . Dle vykonu Dle vykonu
H203 Vykon motoru (2. nastaven) kaidéhoy meénice kaidéhoy ménice
H04 Pocet po6lid motoru 4 4
H204 Pocet p6ld motoru (2. nastaveni) 4 4
HO5 Konstanta motoru Kp 20 20
H205 Konstanta motoru Kp (2. nastaveni) 20 20
HO06 Stabiliza¢ni konstanta motoru 100 100
H206 Stabiliza¢ni konstanta motoru (2. nastavent) 100 100
H20 Odpor statoru R1
H220 Odpor statoru R1 (2. nastaveni)
H21 Odpor rotoru R2
H221 Odpor rotoru R2 (2. nastaveni)
H22 Rozptylové induk¢nosti L
H222 Rozptylové induk¢nosti L (2. nastaveni)
H23 Proud naprazdno
H223 Proud naprazdno (2. nastaveni)
H24 Moment setrvacnosti J
H224 Moment setrva¢nosti J (2. nastaveni)
H30 Odpor statoru R1 (z automat. naladéni)
Odpor statoru R1 (z automat. naladéni)
H230 (2. nastaveni)
: — Nastaveno Nastaveno
H31 Odpor rotoru R2 (z automat. naladéni) tovArnS tovArmne
Odpor rotoru R2 (z automat. naladéni)
H231 .
(2. nastaveni)
Rozptyl indukénosti L (z automat.
H32 o
naladéni)
H232 Rozptyl induk¢nosti L (z automat.
naladéni) (2. nastaveni)
H33 Proud naprazdno lo (z automat. naladéni)
Proud naprazdno lo (z automat. naladéni)
H233 ,
(2. nastaveni)
Moment setrvacnosti J (z automat.
H34 .
naladéni)
H234 Moment setrvacnosti J (z automat.

naladéni) (2. nastaveni)
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Dodatek 2 Nastavena hodnota dat ménice SJ100 (z modulu dialkového ovladani DOP)

Meénice fady SJ100 maji fadu funkci a jejich parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.
Doporucuje se zaznamenat parametry, které byly nastaveny uzivatelem, aby se urychlilo
vySetfovani a oprava v ptipadé€ poruchy.

Typ ménice

MFG. No.

sJj1o0 |

Monitorovaci modus

Tato informace je napsana
na zvlastnim Stitku
umisténém na

pravé boku ménice.

Poradi . . . . .
. . Nazev monitoru Tvar displeje Nastavena hodnota
displeje
1 Zadana frekvence a skute¢na O
[F5000.0} { 0.0 Hz|
frekvence
[2F5 000.0¢ [0.0Hz]
[T 000.0} £0.0 Hz |
[VR 000.0 ¢ [0.0Hz]
Z4adané pevné frekvence a s 0050 22730,
skutecné frekvence 550400 |
Zadani tipovaci frekvence 6 10
Z4dana hodnota pii PID-regulaci | [FsPonoo;
| 2FP 000.0;
[1P o 0
[1sP000.0 |
2 Rozbéhu 1 [4cCl 0010.0 |
Rozbéhu 2 lacce 0015.03
Rozbéhu 1 (2. nastaveni) [2acC 0010.03|
Rozbéhu 2 (2. nastavent) [ 24002 0015.05]
3 Dobé¢hu 1 [DECI 0010.03 |
Dobéhu 2 [DEC2 0015.08|
Dob¢hu 1 (2. nastaveni) [2DEC 0010.05 ]
Dob¢hu 2 (2. nastaveni) [1DEC2 R
4 Misto zadavani frekvence F-SET-SELECT VR |
5 Misto ovladani [FR-SELECT  REM]
6 Nasobena frekvence [Hz0L0 0.00 |

A-7




Poradi . . c .
. . Nazev monitoru Tvar displeje Nastavena hodnota
displeje
7 Vystupni proud
[m 0.0 & 0.0% |
8 Ru¢ni momentovy boost [VBoost  Code<lls]
Rucni momc?ntovy boost (Voo Code <115
(2. nastaveni)
9 Frekvence boostu [VBost  F 10.0%]
Frekvence boostu (2. nastaveni) | Gypus 7 10.0%]
10 | Modus momentoveého boostu [VBoost  Mote 0 |
Modus momentoveho boostu [V Boos, Wode 0]
(2. nastaveni)
11 |Napétovy zisk |V-Gain 100% |
12 Frekvence tipovani Togging 1.00Hz |
13 Modus tipovani [Jog Mods 0]
14 | Adjustace vstupu O |4DI-0 100 |
15 | Adjustace vstupu OI |ADJ-0I 100 |
16 Adjustace méfticiho piistroje |ADJ 80 |
17 |Volba displeje OPE-J [PANEL ant |
18 | Monitor svorkovnice [TFRM LLL LLLLL|
19 |Celkové doba chodu [RUN 000000 |
20 Displej poplachu [ERRI £ |
|ERR.1 OVER.V |
[FRRI 31, 0Hz |
[FRR. 12,54 |
FRR.L 787 0V |
[ERR1 RUN 000002H]
21 Celkovy pocet poplachil [ERROR COUNT 0 |
[FRROR COUNT 25|
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Poradi

R Nazev monitoru Tvar displeje Nastavena hodnota
displeje
22 Monitorovani historie [ERR2 |
piedposledni poruchy (ptiklad)
[FRR2 OC Accel |
|FRR2 5.0Hz |
|FRR.2 201 4|
[ERR 560.0 Vi |
[ERR2 RUN 000002H |
23 M?,nltorovam ptredposledni poruchy |ERR3 m |
(priklad)
[ERR3  EXTERNAL|
[ERR3 5.0Hz |
[ERR3 W14 |
[ERR3 560.0 Ve |
[ERR3 RUN 000001H |
24 |Napéti PN PH-V 104.1 Vi |
25 | Zapnuti. BRD |ERD ON 0% |
26 | Vyuziti tepelného zatizeni [E-Thermal 0% |
27  |Nastaveni I/O debug [0 F780 00 Doon |
28  |Nastaveni debug jadra lco poo1 oo 0ooo |
29  |I/O ROM méfeni 1o B3C02119 |
30  |ROM jadra ovéfeni co B3B02120 |
31 Pozadovany ramec komunikace | [0400000000000000 |
32 |Ramec komunikaci odezvy |1400000000000000 |
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Funkéni modus

o1 . . Tovarni
P.O rad.l Cislo Nazev funkce Tvavr (,ilsple]e nastaveni Rozsah .
displeje (Funk¢ni modus 2) FE FU nastaveni
1 F-00 |Zakladni frekvence F-BASE 060 Hz | 50Hz | 50 Hz
Zakladni frekvence QF-BASE 060 Hz | 50Hz | 50 Hz
(2. nastaveni)
2 F-01 |Maximalni frekvence F-MAX. 060 Hz | 50Hz | 50 Hz
Maximilni frekvence QF-BASE  060Hz | 50Hz | 50 Hz
(2. nastaveni)
3 F-02 | Startovaci frekvence Fmin 0,5 Hz 0,5 0,5
4 F-03 e 230V /| 230V/
Napédjeci napéti motoru AVR AC 200V 400V | 400V
Funkce AVR pti dobéhu AVR MODE DOFF DOFF | DOFF
5 F-04 | Metoda fizeni CONTROL VC VC vC
Metoda fizeni (2.nastaveni) |2CONTROL SLV VC VvC
6 F-05 | Automatické naladéni AUX AUTO NOR NOR | NOR
Volba dat motoru AUX DATA NOR NOR | NOR
Volba dat motoru 2AUX DATA NOR | NOR | NOR
(2. nastaveni)

Vykon motoru pro

Vykon motoru AUX K 0,75 kW Kazd§ méni
Vykon motoru (2.nastaveni) |2AUX K 0,75 kW Vyllz;); d?ﬁgﬁépm
Pocet polt motoru AUX P 4p 4P 4P
Pocet pola 1}10t0ru JAUX P 4P AP 4p
(2.nastaveni)
Podle vykonu kazdého
Odpor statoru R1 AUX RI1 00.251Q2 ménice
Odpor statoru R1 Podle vykonu kazdého
. 2AUX R1 00.251Q Snic
(2.nastaveni) ménice
Odpor rotoru R2 AUX R2 00.194Q | "o Vﬁg;gg azdcho
Odpor rotoru R2 (2.nastaveni) | 2AUX R2 00.194Q | P Vlylll(:;gé( azdcho
Rozptyl. indukénosti L AUX L 00329mH | "odieskony kazdcho
Rozptyl. indukénosti L Podle vykonu kazdého
2AUX L 003.29 mH N
(2. nastaveni) ménice
. Podle vykonu kazdého
Proud naprazdno Io AUX 10 030.90 mH ménice
Proud naprazdno Io Podle vykonu kazdého
2AUX 10 030.90 mH o
(2. nastaveni) ménide
o . Podle vykonu kazdého
Moment setrva¢nosti J AUX ] 0005.0 ménice
Moment setrvacnosti J Podle vykonu kazdého
(2. nastaveni) 2AUX ] 0005.0 ménice
Konstanta motoru Kp AUX Kp 20 20 20
Konstanta mrotoru Kp 2AUX Kp 20 20 20
(2. nastaveni)
Stabiliza¢ni konstanta KCD | AUX KCD 100 100% | 100 %
Stabiliza¢ni }<0nstanta KCD YAUX KCD 100 100% | 100 %
(2. nastaveni)




Tovarni

Poradi | ., . Tvar displeje , Rozsah
. . | Cislo Nazev funkce ‘. nastaveni ,
displeje (Funk¢ni modus 2) nastaveni
-FE -FU
7 F-06 | Doba rozb¢hu 1 ACC 1 0010.0s 10,0s | 10,0s
Doba rozbehu I (2. 2ACC 1 0010.0s | 10,0s | 10,05
nastaveni)
Volba rozbéhu 2 ACC CHG ™ ™ ™
Volba rozbéhu 2 (2. 2ACCCHG TM ™ | ™
nastaveni)
Doba rozb&hu 2 ACC 2 0015.0s | 15,00s | 15,00 s
Doba rozbehu 2 (2. 2ACC 2 0015.0s | 15,00 | 15,00 s
nastaveni)
Frekvence zmény rozbéhu | ACC CHFr 000.0Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz
Frekvence zmény rozbéhu 2ACC CHFr 000.0 Hz| 0.0 Hz | 0.0 Hz
(2. nastaveni)
Volba kiivky rozbéhu ACC LINE L L L
8 F-07 | Doba dobé&hu 1 DEC 1 0010.0s | 10,0s | 10,0s
Doba dobhu 1 2DEC 1 0010.0s | 10,0s | 10,0s
(2. nastaveni)
Doba dob¢hu 2 DEC 2 0015.0s | 015,0s | 015,05
Doba dobhu 2 2DEC 2 0015.0s | 015,05 | 01505
(2. nastaveni)
Frekvence zmény dobéhu | DEC CHFr 000.0Hz | 0,0 Hz | 0,0 Hz
frekvence zmény dob&hu |, e 000.0 2| 0,0 Hz | 0,0 Hz
(2. nastaveni) ’ ’
Volba ktivky dob&hu DEC LINE L L L
11 F-10 ;/I(;lsba restartu po signalu RUN FRS 7ST| 7ST 7ST
Volba mddu stopu RUN STP  DEC| DEC DEC
12 F-11 | Nastaveni zadané SPD FS 000.0Hz | 0Hz 0 Hz
frekvence
Nastaveni zidan¢ |\ qppy opg 000.0Hz | 0Hz | 0Hz
frekvence (2. nastaveni)
1.pevna frekvence SPD 1 005.0Hz | OHz 0 Hz
2. pevna frekvence SPD 2 005.0Hz | OHz 0 Hz
15 pevnd frekvence SPD 15 005.0Hz | O0Hz 0 Hz
21 F-20 [ Volba ss-brzdéni DCB SW OFF OFF OFF
Frekvence ss-brzdéni DCBF 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz
Doba zpozdéni ss-brzdéni | DCB WAIT 0,0s 0,0s 0,0s
Sila ss-brzdéni DCBV 000 0 0
Doba ss-brzdéni DCBT 00.0s 0,0s 0,0s
22 |F=2l) Pomer. doba .. |BRD-%ED 00% | 00% | 0,0%
generatorického brzdéni
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Tovarni

Poradi | ., ; Tvar displeje , Rozsah
. . | Cislo Nazev funkce ‘. nastaveni ,
displeje (Funk¢ni modus 2) nastaveni
-FE -FU
23 | F-22| Pripusind doba ztrity IPSUVTIME 01.0s | 1,0s | 1,0
napajeni
Doba zpozdéni po IPSWAIT ~ 0100s| 1,0s | 1,0s
obnoveni napéti
Volbarestartu po Ztrété | 1pg powWER ALM | ALM | ALM
napajeni
24 | F-23 | Volba charakteristiky
elektronického tepelného E-THM CHAR CRT CRT
. SUB
relé
Volba charakteristiky
elektronického tepelného 2E-THM CHAR CRT CRT
. . SUB
relé (2. nastaveni)
Jmeno- | Jmeno-
, 5 , E-THM LVL vity vity
Uroven el. tep. relé 16.50A vistupni | vystupni
proud proud
. Jmeno- | Jmeno-
Uroveii el. tep. relé 2E-THM LVL vity vity
(2. nastaveni) 16.50A vystupni | vystupni
proud proud
25 F-24 Jmeno- Jmeno-
Urovedt limity pietizeni OLOAD LVL vity vity
roven limity pretiZzeni 20 63A proud proud
#1 25(A) | *1,25(A)
Casova konstanta OLOAD CONST
Cou e 1,0 1,0
omezovani pretizeni 01.0
Volba modu limity OLOADMODEON | ON | ON
pretizent
26 F-25 Yolba softwarového S-LOCK MDI MD1 MD1
zamku
27 F-26 | Dolni limita frekvence LIMIT L 000.0 Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz
Horni limita frekvence LIMIT H 000.0 Hz| 0,0 Hz | 0,0 Hz
28 F-27 | Preskakové frekvence (1) |JUMP F1 000.0Hz| OHz 0 Hz
Preskakové frekvence (2) [JUMP F2 000.0 Hz| OHz 0 Hz
Preskakové frekvence (3) [JUMP F3 000.0 Hz| OHz 0 Hz
Sitka skoku (1) JUMP W1 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz
Siika skoku (2) JUMP W2 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz
Siika skoku (3) JUMP W3 00.5Hz| 0,5Hz | 0,5Hz
29 F-28 | Funk¢nost tlacitka STOP
pti ovladani ze STOP-SW ON ON ON
svorkovnice




Tovarni

Poradi| ., . Tvar displeje , Rozsah
displeje Cislo Nazev funkce (Funkéni modus 2) nastavenl nastaveni
-FE -FU
32 F-31 Poééteéni’ frekve’nc’e Pﬁ IN EXS 0000 Hz | 0Hz 0 Hz
analogovém zadavani
Koncovd frekvence i\ pxp 0000 Hz | 0Hz | 0Hz
analogovém zadavani
Predpéti pocatecni
frekvence pfi analogovém | IN EX%S 000% 0% 0%
zadavani
Predpéti koncové
frekvence pfi analogovém |IN EX%E 100% | 100 % | 100 %
zadévani
Startovacibod pfi Iy EVEL  0Hz | 0Hz | OHz
analogového zadavani
Vzorkovéni zadané frekvence | IN F-SAMP 8 8 8
33 F-32 Frekyence dosazena pfi ARV ACC  000.0Hz| 0Hz 0 Hz
rozb¢hu
Frekvvence dosazena pti ARV DEC  0000Hz| 0Hz 0 Hz
dpbehu
34 [F-33 Urfovverjl pvfe(’ll:)éi,ného OV Load 16.50 A Jmen. | Jmen.
I}lasem pretizeni proud | proud
Uroven prekroceni signalu
odchylkg pri PID-regilace. OV PID 003.0% ) 3% 3%
35 |F-34| Vstupni svorka 1 IN-TM 1 FW FW FW
Vstupni svorka 2 IN-TM 2 RV RV RV
Vstupni svorka 3 IN-TM 3 CF1 CF1 CF1
Vstupni svorka 4 IN-TM 4 CF2 CF2 CF2
Vstupni svorka 5 IN-TM 5 RS RS RS
Vstupni svorka 6 IN-TM 6 2CH 2CH | 2CH
35 |F-34|Svorka 1 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-1  NO NO NO
Svorka 2 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-2  NO NO NO
Svorka 3 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-3  NO NO NO
Svorka 4 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-4  NO NO NC
Svorka 5 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-5 NO NO NO
Svorka 6 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-6  NO NO NO
36 | F-35|Svorka 11 OUT-TM 1 FAl FAI FAl
Svorka 12 OUT-TM 2 RUN RUN | RUN
Reléovy vystup OUT-TMRY AL AL AL
Funkce reléového IN-TM O/C-
vystupu ZAP/ROZP  |RY NC | NC ) NC
Svorka 11 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-1  NO NO NO
Svorka 12 - ZAP/ROZP |IN-TM O/C-2  NO NO NO
37 F-36 | Nosna frekvence CARRIER 12.0kHz | 5,0 kHz | 5,0 kHz
38 |F-37 Yolb’a monitorované¢ho MONITOR AF AF AF
signalu




Tovarni

Poradi| ., . Tvar displeje , Rozsah
. . | Cislo Nazev funkce « . nastaveni ,
displeje (Funk¢ni modus 2) nastaveni
-FE -FU

39 F-38 | Volba inicializace INIT SEL EUR EUR USA
Volba DEG - modu INIT DEBG OFF OFF OFF
Volba sméru otaceni pti
ovladani z digitalniho INIT DOPE FWD FWD | FWD
panelu
Volba médu INITMODE ~ TRP | TRP | TRP
inicializa¢niho
Ovladdni chladiciho | iy paner orr | OFF | OFF
ventilatoru

44 | F-43|Volba PID-regulace PID SW OFF OFF OFF
P - zesileni PID P 1.0 1,0 1,0
I - zesileni PID I 001.0s 1,0 1,0
D - zesileni PID D 000.0 0,0 0,0
Mfitko Zadané hodnoty | by cony 0100 | 1,00 | 1,00
pii PID-regulaci
Volba zpétné vazby pfi | b1 \py CUR | CUR | CUR
PID regulaci

45 F-50 | Volba momentového V-Boost MODE 0 0 0
boostu
Volba momentoveho 2V-Boost MODEO | 0 0
boostu (2. nastaveni)
Nastaveni ru¢niho boostu | V-Boost Code 11 11 11
Nastaveni ru’cmho boostu IV-Boost Code 11 1 1
(2. nastaveni)
Nastaveni frekvence V-Boost F 10 % 10.0% | 10,0 %
boostu
Nastaven{ frekvence 2V-BoostF  10% | 10,0% | 10,0 %
boostu (2. nastaveni)




Dodatek 3 Inicilizace (uvedeni do tovarniho nastaveni)
Je - i nutné inicializovat z n¢jakych diivodii méni¢ fady SJ100, postupujte nasledovne:
Nejprve zkontrolujte ndzev modulu na Stitku.

SJ100 - # # # # FE — Evropska verze
SJ100 - # # # # FU — Verze pro Spojené staty

Zvolte inicializa¢ni data pomoci [b85]

Evropské verze nastavte [01]
Verze pro USA = nastavte [02]
Inicializace funkci [b84]

1. Tato funkce se pouziva pro inicializaci dat nebo pro vymazani historie poruchy.
Zvolte inicializaci dat ~>[01]

2. Tlacitka @, @, . na digitdlnim panelu ménice stisknéte soucasné

N
(paser]

3. Za stavu uvedeného v bodu 2. stisknéte kratce tlacitko

4. Ptidrzujte tlacitko @, @, jesté 2 sekundy na displeji zacne blikat ,,d00.
5. Pii blikajicim displeji uvolnéte vSechna tlacitka.
6. Potom zafizeni zahdji operaci inicializace.

7. Kdyz operace inicializace je ukoncena, displej zobrazuje ,,00“. (Monitorovani
vystupni frekvence).

Poznamka 1: Nevypinejte napédjeni dokud operace inicializace neni dokoncena.

Poznamka 2: Operace inicializace nemlze byt provedena pomoci modulu dalkového
ovladani DOP, kopirovaci jednotky DRW, ani digitalniho panelu OPE-J.



Dodatek 4 Krivka Zivotnosti vyrobku

Teplota
ololi (72 Provoz 12 hodin dennd

40 4----
30 {-----
20 {-----
10 ¢
|:| 4

_1|:| -

i ey

._.
o 4
a4
I+

5 6 7 & 9 10
Fivotnost wroblo [roloy]

* Kdyz ménic je umistén v rozvadeci, okolni teplotou se rozumi teplota uvniti rozvadéce.
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