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Obecné

Blahopfejeme k ziskani ménice fady WJ-C1. Prosim méjte na
paméti, Ze tento “Rychly prehled” nemuze v Zadném pfipadé na-
hradit uzivatelskou pfirucku, kde naleznete podrobna a dukladna
vysvétleni. Vénujte pozornost nasledujicim pokynim:

Bezpecnost

VYSOKE NAPETI: Zafizeni pro fizeni motoru a elektro-
nicky regulator jsou pfipojeny na nebezpecéné sitové
napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického
regulatoru pracujeme se soucastkami a jejich kryty,
které mohou mit potencial sité nebo vyssi. Vénujte
zvySenou pozornost ochrané proti Urazu elektrickym proudem.
Pfi kontrole soucasti stljte na izolované podloZce a pracuijte jen
jednou rukou. Vzdy pracujte s dalSi osobou pro pfipad nouzového
stavu. Pfed kontrolou zafizeni nebo provadénim udrzby vzdy
odpojte napéti. Vase vybaveni musi byt fadné uzeméno. Pouzivej-
te bezpe&nostni bryle kdykoliv, kdyZ pracujete s elektrickym
regulatorem nebo elektrickym zafizenim pro rota¢ni pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto
zafizeni by mélo byt provadéno kvalifikovanym person-
alem seznamenym s konstrukci, pfisluSenstvim,
provozem a s moznymi komplikacemi. Nedodrzeni
prevence muze zpUsobit Uraz.

VYSTRAHA: Otagejici se hfidele a elektrické potencialy

mohou byt nebezpeéné. Proto je velmi nutné, aby

vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elekto-

technickym normam a pfedpisdm. Instalace, zapojeni a

udrzba by meély byt provadény vyhradné kvalifikovanym
personalem.Vyrobce doporucuje dodrzovat testovaci procedury,
které jsou obsazené v této pfiru¢ce. Pfed praci na jednotce vzdy
odpojte elektrické napéti.

VYSTRAHA: Pockejte minimalné 5 minut po vypnuti
napajeni pfed provadéni udrzby nebo revizi. Jinak hrozi
nebezpeci elektrického Soku.
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Konvence znac¢eni modelu:

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite€né zakladni informace
a charakteristicka data jednotlivych pfistroju. Nize je uvedeno vys-

vétleni typového kodu:

I's >
HITACH] INVERTER
QR
Wdseries C1 Ver. 1.00 code
Model: G1 -004SFE 055 /04
Input / Entrée:  50Hz, 60Hz 220-240V 1,.3/6,.3 A
Output / Sortie 0-580Hz  200-240V 35/30 A
MFG No, #kk stk doekok Datess®
Hitachi Industrial Equipment ~ MADEIN OGO NEssrrs—tks
\_ Systems Co., Ltd, y
Oznaceni serie Oblast uréeni:
E = Evropa
U=USA
R = Japan

Vybaveni typu:

Vstupni napéti:

H = tfifazové, fida 400V
L = tfifazové, tfida 200V

Vykon pfipojitelného motoru:

F = operacni panel

S = jedno a tfifazové, tfida 200V

001=0,1 kW 037 =3,7 kW
002 =0,2 kW 040 = 4,0 kW
004 = 0,4 kW 055 =5,5 kW
007 = 0,75kW 075=7,5 kW
015=1,5 kW 110 = 11 kW
022 = 2,2 kW 150 = 15 kW
030 = 3,0 kW



Upozornéni: Pfed instalaci ménic¢e C1 prosim prostudujte

A pfiloZzenou uZivatelskou pfiru¢ku a v8echna bezpecnostni
doporuceni. Tento rychly pfehled je uréen pro znalé
uzivatele v pfipadé servisnich zasah( a uprav.

Svorky silového obvodu

jednofazové ménice 0,1 az 0,4 kW, trida 200V

jednofazové napajeni

vstup (napajeni)

L1 N+ ]+ [rB
O]0|10|Q[O]0O

umtfvm2wirs| -
O]10]0]0

vystup (motor)

propojka

zemnéni LED napajeni

Srouby M3,5; S§itka svorky7,3mm

jednofazové ménice 0,75 az 2,2 kW, trida 200V

trifazové ménice 0,4 az 3,0kW, tfida 400V
LED napéjeni jednofézové napajeni
/
O *1|+ |RB propojka
S/ [ olojor—
T — [t N [umivm2[wiT3
L o% Ol0|0|O|0|0|0O
vstup vystup

(napajeni) (motor)
=i %D

ttifdzové napajeni

POs1| + |RB ropojka

Qlajo—""
Ni- [RILT] SIL2|TIL3 JUIT1|VIT2 (WIT3
OlO0]|0[0]0]0O]O
vstup vystup
(napajeni) (motor)
Srouby M4  Sitka svorky 9,9mm

zemnéni M4 x 2




Svorky silového obvodu - pokragovani

trifazové ménice 4,0kW, trida 400V
LED napéajeni
]
o AL
.89. PO | propojka
L % @ Q_er—@‘
N/- |RILT| SIL2J TIL3 JUT1|VIT2 (WIT3|
:l@%] ol|ofojolo]o]o

vstup vystup
5 (napajeni) (motor)
o

zemnéni M4 x 2 Srouby M4 $ifka svorky 9,9mm

trifazové ménice 5,5 a 7,5kW, trida 400V

vstup vystup
(napajeni) (motor)

RS2 [Ties Jurmivimz [wits

O|0|0]|0O]O

PDH| PI+|N/-| RB[ G |G
%

QlO|0]0

propojka zemnici
svorky

Srouby M5  Sitka svorky 13mm

ED napajeni




Svorky silového obvodu - pokra¢ovani

trifazové ménice 11 a 15kW, tfida 400V

8 g

vstup vystup
(napajeni) (motor)
RiL1|SiL2 | i3 Jurrtfvim2 fwits
Ol0[0]O0]|0]0O
PDI+1| P/+| N/-| RB| G |G
Qlojololo|o
= T T
propojka zemnici
svorky

Srouby M6  Sitka svorky 16,5mm

ED napéjeni

Pozn.:Je-li méni¢ napajen z nezavislé sité - generatoru, mize dochazet k
deformaci vystupniho napéti generatoru, prehfivani a dal$im
nezadoucim jevim. Obecné plati, Ze vykon generatoru by mél byt
minimalné 5 x vétsi nez vykon ménice (kVA)



Svorky Fidicich obvodt

bezpeénostni vstupy a napajeni

napajeni
pulsni | log. vstupt a
vstup  logické vstupy  spolegna sv.
: Safety function input and powerfupply :
:Pulsempm Intelligent input ~ Logic power supply{ T :
H — H
[ L ] '
i 7[6[s5[afs3]z2]1]L[pc[pzalpaas| H
: sP [ SN| H [Ail[Ai2] L [Ao2[Aol[cM2] 12 [11 | [AL2]ALTALO] :
' L It [l ] H
1Communication Analog input  Analog/Pulse  Intelligent Relay output 1
1RS485 and power output outpu 1
1 supply H
e e e e e 1
kom.port analog. analog. logické reléovy
RS485  Vstupy apulsni  vystupy vystup
vystup
Ozna- 5 s
= p— Nazev p Elektricka
Polozka ssg:‘l:y svorky Popis charakteristika
L |[spolecna [spolecna svorka vnitrniho
svorka zdroje pro napdjeni vstup-
vstupnich | nich svorek 1-8,
signalt analogovych vstupl/
napajeni vystupu a pulsniho vystupu
H |reference |referenéni napéti 10VDC | zatizitelnost max 10mA
pro pro napajeni zadavaciho
zadavani | potenciometru - vstup Ai1
frekvence
analogové Ai1 [ Analogovy|0-10VDC. Tovarné vstupni impedance 10k
vstupy vstup 1 nastavené naximum pfi rozsah napéti -0,3 az
(napéti) [9,8V (mozno nastavit v +12VDC
A011 az A014)
Ai2 |analogovy [4 az 20mA. Tovarné vstupni impedance
vstup 2 nastavené maximum pfi priblizné 100Q
(proudovy)| 19,8mA (mozno upravit proudovy rozsah 4 az
parametry A101 az A105) |24mA
Termisto- 5 | vstup pro |ve funkci svorky 5 nastavte | typ termistoru PTC
rovy vstup | (PTC) | externi funkci [PTC] v parametru
termistor | C005. Vnéjsi termistor
pfipojde mezi svorku 5 a
L(bez ohledu na typ logiky).
HlaSeni chyby pfiblizné nad
3kQ)
monitoro- Ao1 |analogovy | veli¢ina zvolena k mon maximalni mozné
vaci vystup vystup itorovani je pfenaSena na |zatizeni 2mA, pfesnost
analogovy vystup jako vystupu +/-10% (teplota
signal napéti 0-10VDC. okoli 25°C+/-10°C)
(moznost nastaveni v
parametrech C106 a C109.




Ozna-

s ey Nazev . Elektricka
pclozka s:g:":y svorky Hapis) charakteristika
interni L |[spolecni [spoleéni svorka pro logické
napajeci svorka vstupy 1-8, amalogové I/0 a
zdroj logickych | pulsni vstupy
vstupl
P24 [napajeci |interni zdroj 24VDC pro maximalni dovolené
svorka kontaktni vstupy. Spole¢na | zatizeni 100mA
logickych | svorka pro silnou logiku.
vstupu Pripojenim externiho
napajeni +24VDC na tuto
svorku (bez silového
napajeni meénice) ozivite
fidici desku a Ize Cist a
zapisovat parametery.
Nezapomerite zapojit
reverzni diodu, aby
nemohlo dojit k prepolovani
PLC |napdjeci |slaba logika- spinani proti
svorka zemi: propojte svorku PLC
logickych | se svorkou P24.
stupt silna logika- spinani proti
napéti: propojde svorku
PLC se svorkou L.
PFi pouziti externiho zdroje
propojku v obou pfipadech
vyjméte. viz manual kap.
543
kontaktni 1-7 |inteligentnil funkce kazdé ze svorek je |aktivace pfilozenim
vstupy vstupy volitelna pfislusnym napéti mezi vstup a
parametrem svorku L
ON: min 18VDC
OFF: max 3VDC
maximalni pfipustné
napéti 27VDC
zatéZovaci proud 5mA
pfi 24VDC.
vnitfni odpor 4,7kQ
Pulsni 8 (PLA) pulsni pulsni vstup vstupni pulsy od 0,3Hz
vstup vstup A | spinani napétim -24VDC do 32kHz
(vnitfni obvod je rozdilny od | napéti PLA-L:
vstupu 7 (PLB) ON: min. 4VDC
OFF: max.1VDC
max.napéti 27VDC
vnitfni odpor 10kQ
7(PLB)| pulsni vstup pulst faze B, nebo | vstupni pulsy od 0,3Hz
vstup B vstup pro uréeni sméru. do 32kHz
Nastaveni funkce v napéti PLB-PLC:
parametru C007. ON: min. 18VDC
OFF: max.3VDC
max.napéti 27VDC
zatéZovaci proud 5mA
pfi 24VDC vnitfni odpor
4,7kQ
vystupy s 11, 12 | inteligentni| funkci vystupt Ize volit vystupy tvori tranzistor s
otevienym vystupy | pfisluSnym parametrem, Ize | otevienym kolektorem
kolektorem pouzit “silnou” i “slabou” proti spolecné scorce
logiku a externi napajeni. | CM2
max. dovolené napéti
27VDC, max. proud
50mA.
Napéti v sepnutém stavu
méné nez 4VDC
CM2 |spolecna |spole¢na svorka vystup 11 [ max dovoleny proud
vystupt  |a 12 100mA

8




s ey Nazev . Elektricka
pclozka s:g:":y svorky Hapis) charakteristika
reléovy ALO, [inteligentnil funkci vystupu Ize volit zatizitelnost:
vystup AL1, [reléovy prislusnym parametrem AL1-ALO: 250VAC,
AL2 |vystup kontakty: ALO-pfepinaci, 2A (odporova z.),
AL1-spinaci, AL2-rozpinaci | 0,2A (induktivni z.)
AL2-ALO: 250VAC,
1A (odporova z.),
0,2A (induktivni z.)
minimalni zatizeni :
100VAC, 10mA
5VDC, 100mA
Pulsni Ao2 |digitélni |zvolena zobrazovana vystupni signal az
vystup pulsni hodnota je v podobé 32kHz, 10VDC. max
vystup pulsniho signalu nebo PWM | proud 2mA
signalu. Volba a nastaveni v
parametrech C030, C047,
C105.
seriova SP, SN| komuni- | port RS485 pro Modbus instalovany zakonco-
komunikace| kace RTU/EzCOM vaci odpor 120Q,
Modbus | max. rychlost 115,2kbps spinany DIP spinacem.
k propojeni signalové zemeé | SP: RS485 diferencni s.
s externim pristojem (+
pouzijte svorku L SN: RS485 diferencni s.
P248S | zdroj zdroj 24VDS uréeny k max. vystupni proud
24VDC napajeni obvodu 100mA
bezpeéného zastaveni ST1
a ST2
= CMS |spole¢na |spole¢na svorka zdroje -
o zdroje P24S
% ST1 |vstupy vstupni svorky funkce STO. [ napéti ST1/2- CMS:
@ ST2 |obvodu Vice o uziti funkce ON: min. 15DVC
o bezpeéné | bezpecného zastaveni viz | OFF: max. 5VDC
S ho uzivatelska pfirucka max. dovolené napéti
5 zastaveni |kap.14.1. 27VDC
2 zatézovaci proud 2,8mA
N (pfi 27VDC), vstupni
3 odpor 4,7kQ
§ 11 |monitor  |je-li zvolena funkce EDM [ vystup s otevienym
= (EDM) | funkce (DIP pfepinac), je na svorku | kolektorem proti
= bezpecné |11 nastavena vyznam EDM. | spole¢né scorce CM2
ho Funkce EDM se aktivuje max. dovolené napéti
zastaveni | dojde-li k uziti bezpe¢ného [27VDC, max. proud

zastaveni.

50mA.
Napéti v sepnutém stavu
méné nez 4VDC




Svorkovnice ovladacich obvod( jsou bezSroubové, zasouvaci (viz
obrazek nize. Nasledujici tabulka uvadi dovolené prirezy
pouzitelnych vodicua dle typu.

tvrdy vodié lanko Spicka
(mmz) (mmz) (mmz)
Fidici svorky 02~15 0,2~1,0 0,25~ 0,75
svorky - - ~
chybového relé 02~1,5 02~1,0 0,25~ 0,75
Jak pfipojit:
1. malym Sroubovakem (max. 2,5mm) stisknéte uvolfovaci oranZzovou
packu.

2. zastréte vodic
3. pfidrzte vodi¢ a vysurite Sroubovak - vodi¢ je upevnén
pro vyjmuti zvolte opaény postup

ﬁv—,% A\ =< f\\
ﬁ%@ ® w& w% w&
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Zakladni schema zapojeni
Nasledujici schema zapojeni znazornuje zapojeni motoru a
napajeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umozriuje chod
vprfed, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

Napajeni z
3f/1f sité
(viz Stitek
ménice)

Vypinag,
stykac

Inteligentni
vstupy (7x)

Pozn.:
K zapojeni digi-

24Voc

talnich a analo-
govych 1/0 pou-
Zifte stinény péa-
rovany krouceny
kabel

Stinéni zapojte
pouze na strané
ménice k prislus-
né spolené svor-
ce. Impedance
kazdého digit
vstupu je 4,7kQ.

gTermistor

=

~AAA

GND pro logické vstupy
analog.vystup

0-10VDC, 32kHz

15
g

Analog. reference

0-10vDC

analog.vystup

vstupni
obvody

stejnosm.
tlumivka
(volitena)

brzdny

InN}

odpor

(volba) volitelnd
b

rzdna
jednotka

Reléovy
kontakt

EMD spinaé

Vystupy s otevienym
kolektorem

spole¢na

" , =0
Ukoncovaci

odpor 120Q

+DIP prepina¢

vystupt

port seriové
modul komunikace
RS485 (RS485/Modbus
L 7

10Voc

H
Lo

@_

% 0-10V

[ 4-20mA

1-2kQ

max. 32kHz

pulsni vstup 24Voc,

8/PLA

priblizné 10“177@
L

priblizné 1000

L

GND pro analogové 7L
signaly

volitelny
modul

RJ45 - volitelny
externi panel

USB (mini B)
komunikace s PC

konektor pro
volitelny modulu

bezp. funkce
STO
vstupy 1/2

— — - spolecna sv.



Ovladani ménice z panelu

(1)-(7) LED signalky
(zleva, popis nize)

(8) LED displej
(5 znaku)

(10) tlagitko CHOD

(9) LED tla¢. CHOD aktivni

(15) konektor RJ45

(11) tlagitko

. — STOP/RESET

. (12)tlacitko Esc

(14) oto¢ny voli¢:
\l __— posméru HR -nahoru
proti sméru HR - dola

\(13) tlagitko SET

(uprostied)

16) konektor USB

Nazev

Popis

(1) LED napajeni (zelena)

sviti, pokud je na vstupu ménice
pfitomno napajeci napéti.

(2) LED inbdikace zobrazeni
proudu (zelena)

sviti, pokud je na displeji hodnota proudu

(3) LED zobrazeni frekvence
(zelena)

sviti, pokud je na displeji hodnota
frekvence

(4) LED programovani
(zelena)

Sviti, pokud je ménic¢ pfipraven k Upravée
parametr( (stav programovani). Nesviti
pokud méni¢ zobrazuje aktualni stavové
hodnoty (parametry d xxx). Blika, pokud
hodnota neni uloZzena, nebo je
nespravna

(5) LED Alarm (Eervena)

sviti, pokud je méni¢ zablokovan
poruchou.

(6) LED chod ménice (zelena)

Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor
bézi, nesviti pokud méni¢ neni v chodu,
vystup je zablokovan.

(7) LED indikace zaporné
hodnoty (¢ervena)

sviti, pokud zobrazovana hodnota je
zaporna

12




Nazev

Popis

(8) displej LED 5 znaku

zobrazeni Cisel parametru a jejich
hodnot

(9) LED tlacitko CHOD aktivni
(zelend)

sviti, pokud je méni¢ pfipraven reagovat
na tlacitko, nesviti, pokud je zvolen jiny
druh ovladani.

(10) tlacitko CHOD

Stiskem tohoto tlacitka uvedete ménic
do chodu (motor se otaci). Parametr
F004 uréuje smér otaceni vpfed nebo
vzad.

(11) tlacitko STOP/RESET

Stiskem tohoto tlagitka zastavite bézici
pohon (dobiha po dob&hové rampé),
nebo odstranite zablokovani ménice
vzniklou chybou.

(12) tlagitko Esc

slouzi k pohybu v nabidce parametr(,
zobrazeni a navratu z editace parametru
bez zmény.

(13) tladitko SET

Stiskem této klavesy se dostanete do
hodnoty paramteru a ukladate upravené
hodnoty parametr(i do paméti EEPROM
(zakoncite-li Gpravu parametru bez
stisku tlacitka SET (stiskem tlacitka
ESC), zUstane zapsana jeho plavodni
hodnota).

(14) otocény voli¢

zvySovani nebo snizovani hodnoty nebo
Cisla parametru. zvaSovani hodnoty
otaenim po sméru hodinovych rucicek,
snizovani otacenim proti sméru
hodinovych rugi¢ek. Rychlost otaceni
urcuje rychlost zmény. Citlivost otoéného
voli€e Ize nastavit parametry C117,
C118.

(15) konektor RJ45

pripojeni externiho panelu

(16) konektor USB

pripojeni programovaci ho PC

Pozn.:

13




Jak se pohybovat v nabidce

Skupina
parametrt d
- zobrazeni

funkénich koeda @/
'

I posun k zobrazeni obsahu I

skupina “d” jsou parametry
zobrazeni a nelze je ménit

@Y

Skupina
parametrt F
. zobrazeni .
funkénich kodu .

\

C_00]
€&

v pfipadé navratu tlacitkem SET je
hodnota parametru uloZena.

je-li zobrazen kéd funkce, pak se pfi
pouziti otoéného volice (JOG) zobra-
zuji dal$i parametry stejné skupiny ve
smycce

| presun na dal$i skupinu parametrd |

FOO1

@l@
5

F004

Skupina
parametrd F
. zobrazeni .
funkénich kodu .

€&

Q8|
@'

zména hodnoty je aktivni ihned, displej pfi
zméné neblika

- ulozeni dat do EEPROM,
navrat k zobrazeni kédu funkce

- zruSeni zmény a navrat k zobrazeni
kodu funkce bez zapisu

DD

Skupina
- parametrt b -

&)
Tt

€9

pfi zméné hodnoty, displej blika coz zna-
mena, Ze udaj neni jesté aktivni
- aktivace dat a ulozeni do EEPROM,
navrat k zobrazeni kédu funkce

- zruSeni zmény a navrat k zobrazeni
koédu funkce bez zapisu

14




Testovaci chod

Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrd pro ovéreni

chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpusoby ovladani ménice:

oviddani z operatorského panelu (ddle jen OP), nebo ovldddni pomocit
logickych vstupnich svorek.

» Provéfte zapojeni napajeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 11)

» Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([P24],[FW], [H],
[Ai1], a [L]) a provétte jejich spravné zapojeni podle schematu
na strané 11.

» Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [2]) je volitelné.

Krok Popis Z OP Ze svorek
1 [Zvolte zdroj povelu  |[A001 = 00 A001 =01,
rychlosti (potenciometr na vstupni svorky
OP) —Ai1-
2 |Zvolte zdroj povelu |A002 = 02 A002 = 01,
chod vpred (FW) (Tlaé. Run) C001=00 [FW]
svorka (1)
3 |Zvolte zdroj povelu — C002 = 01,[RV]
chod vzad (REV) svorka (2)
4 | Zvolte zakladni A003 = 50 (Hz)
frekvenci motoru
5 | Zvolte pocet polu HO004 = 4 (tovarné), mérite pouze pokud je
(2/4/61/8) vas motor odli$ny

6 Nastavte displej na nastavte d001, stisknéte tlac. SET, zobrazi
zobrazeni frekvence |[se 0.0

Provérte bezpecnost |odpojte motor od zatéze

7 nastavte poten- provéfte zda napéti
ciometr na OP na mezi
minimum [Ai1]—[L] je OV
8 |Zadani povelu chod |stisknéte tlacitko sepnéte svorku (1)
vpied RUN [FW] vpred
Vzad F004=01 sepnéte svorku (2)
[RV]
9 | ZvySeni rychlosti otocte pot. na OP zvyste napéti na
vpravo svorce [Ai1]
10 |Snizeni rychlosti otocte pot. na OP snizte napéti na
vievo svorce [Ai1]
11 | Zastaveni motoru Stisknéte tlacitko rozepnéte svorku (1)
STOP [FW]/ (2) [RV]
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

stiskni@ dle potreby.

b001

Prvni parametr ze skupiny “b”

nastav 1

b084

Volba typu inicializace:

pro zobrazeni hodnoty

parametru stiskni @

00

Typ inicializace:

00 = zakazana

01 = vymaz chyb

02 = vSechny parametry

03 = v8echny parametry a
vymaz chyb

04 = vSechny parametry,
vymaz chyb, vymaz
EZSQ programu

proved zménu pomoc’ a hodnotu a zapi$
@@ €

parametr b085 mize nabyvat hodnot 01, 02 a 03 a zavisi na regionu.

Standardné jej nemérite

pomoci l ‘ najdi parametr b094 - predvolba parametr( pro

inicializaci

stiskni . Je-li nastaveni

spravné prejdi k dalSimu
kroku, jinak zmén

00

Predvolba parametr, které
maji byt inicializovany:
00 = VSechny parametry
01 = V8echny parametry
kromé V/V svorek
a komunikace
02 = jen parametry
predvolené v Uxxx
03 = v8echny parametry
kromé predvolenych
v Uxxx a B0O37

Tim je ukonceno zadavani pfedvoleb a je mozné pfistoupit k vlastnimu

spusténi procesu inicializace.

To se provede pomoci nastaveni parametru b180:

pomoci l I a najdi parametr b180 spusténi inicializace

stiskni @

00

Slouzi ke spousténi inicial-
izace dle nastaveni b084,
b085 a b094.

Predvolby:

00 = zakaz inicializace

01 = spusténi inicializace

Po zadani predvolby stiskni @
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Ukon Zobrazeni Funkce/parametr
Prvni segment zaéne rotovat HC Mody inicializace:
a na druhych dvou se objevi HC = vymaz poruch
yp 00 01, 02, 03 inicializace dle
inicializace. Stfidavé blikaji oblasti
dva displeje: 01 Mody po inicializaci:
Mdéd inicializace/mod po I-C = HD mod
ukonéeni inicializace 03 I-u = ND mod
I-C
[-u
inicializace je ukonena d 0 0 1 | zobrazi se funkeni kod zobra-

zeni vystupni frekvence

Pozn.: Po ukonceni inicializace ménic¢e provedte opét
zkou$ku chodu dle postupu na strané 15.

Ochrana pomoci hesla

Méni€¢ umoznuje i ochranu nastveni pomoci hesla. Méjte na pam-
éti, Ze pokud nastavite heslo a zapomenete jej, neexistuje zpusob,

jak méni¢ odblokovat.

Nastaveni hesla se provadi v parametrech b190, b191, b192 a

b193.
kod pojem popis data
b190 [nastaveni hesla pro heslo nepouzito 0000
uzamknuti displeje BO37 [ 2 ctavent hesla A pro 0001 az
funkci b037 FFFF
b191 |autentifikace hesla pro parametr pro zadani hesla| 0001 az
odemcenidispleje pro odeméeni FFFF
b192 |nastaveni hesla heslo nepouzito 0000
sotwaroveho zamku b031™ o giaveni hesla B pro 0001 az
softwarovy zamek FFFF
b193 |autentifikace hesla pro parametr pro zadani hesla| 0001 az
odemceni softwarového pro odeméeni FFFF
zamku
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Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v nahodné zméné
parmetrd paméti ménice. UZijte b031 k nastaveni riznych urovni
zabezpeceni.

Tabulka nize udava vSechny kombinace voleb b031 a stavu vstupu
[SFT] Kazdy znak v (povoleni) nebo x (zéakaz) indikuje, zda Ize
editovat odpovidajici parametr. To odpovida tabulkam parametr( v
tomto €lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda
vibec) je mozné dany parametr ménit za chodu. PFi nékterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize pouze ménit Zadanou
hodnotu FO01, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.

rezim | Inteligentni | Standardni ';23112 b031
b031 | svorka SFT | parametry | oo oo o
OFF v v v
oo ON X X v
OFF v v v
1
0 ON X v v
02 X X v
bez vlivu
03 X v v

Pozn: Protoze je mozné vzdy ménit parametr b031, pokud
je ménic ve stopu, neni tato funkce totoZzna s ochranou
heslem, jak ji zname z jinych zafizeni.

Pozn: Tabulky parametru:
Tabulky obsahujici uzZivatelem nastavitelné funkce se Fidi
nasledujicimi pravidly:

» Neékteré parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé

nastaveni). Tuto skute€nost poznate jiz podle kddu parametru,
ktery je ve tvaru x2xx.

» V nékterych parametrech je mozné volit z nékolika kédu. Pokud

tomu tak je, pak jsou moznosti vypsany ve sloupci nazev/popis.
Tovarni nastaveni platné pro vSechny modely (pokud tomu neni
jinak) jsou uvedeny pro kazdy parametr JPN (Japonsko) / EU
(Evropa)
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Tabulky parametru
Skupina parametrt “d” funkce zobrazeni

Kéd

Funkce Nazev / popis Jedn.
d001 [Zobrazeni vystupni frekvence Hz
d002 |Zobrazeni vystupniho proudu A
d003 |Zobrazeni sméru otaceni motoru —
Eﬂ 0 |
0l Il Iﬁ
Vpred Stop Vzad
Smér

d004 |Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny (PV) PID %

regulace
d0o5 |Stav vstupm’ch inteligentnich svorek —

D,:] I %
D
7 6:'2 4:'3D 21
Cislo svorky
d006 |Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek —
(0 [0 (20 [ 220
20 (20 (20 ) we
AL 12 11
Cislo svorky

d007 |Zobrazeni prepoctené hodnoty frekvence dle

(vystupni frekvence x b086 nasobitel) uzivatele
d008 |Zobrazeni aktualni frekvence (-/+400(1000)Hz) Hz
d009 |Zobrazeni povelu momentu (-200 az 200 %) %
d010 |Zobrazeni hodnoty posunu momentu (-200 az 200%) %
d012 |Zobrazeni vystupniho momentu (200 az 200%) %
d013 |Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 600,0V \%
d014 |Zobrazeni vstupniho pfikonu 0 az 999,9kW kW
d015 |Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 az 9999000 —
d016 |Zobrazeni celkového poctu provoznich hodin hodina
d017 |Zobrazeni celkového poctu hodin pfipojeni k siti hodina
d018 |Zobrazeni teploty chladi¢e (-20 az 150) °C
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Kod
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

do22

Zobrazeni zivotnosti

s 212 heiony

Chladici elektrolytické.
ventilator kondenzatory

do23

Zobrazeni ¢itace programu [EzSQ], 0 az 1024

do24

Zobrazeni Cisla programu [EzSQ], 0 az 9999

d025

Uzivatelské zobrazeni 1 [EzSQ]

d026

Uzivatelské zobrazeni 2 [EzSQ]

doz27

Uzivatelské zobrazeni 3 [EzSQ]

do29

Zobrazeni povelu polohy (268435455 ~ 268435455)

do30

Zobrazeni aktuélni polohy (-268435455 ~ 268435455)

dos0

Dvojité zobrazeni (b160 a b161)

d060

Zobrazeni rezimu provozu ménice (IM, IM-high-FQ)

d062

Zobrazeni zdroje povelu:

+ 01 FOO1 (A001=02)

* 01-15 - pevna rychlost

16 tipovani

18 Modbus RS485 (A001=03)

19 volitelna jednotka

21 potenciometr na panelu (OPE SRmini, A001=00)
22 frekvence na vstupu EA (A001=06)

23 vypodtova fiinkce A141az A146 (A001=10)
24programova funkce EzSQ (A001=07)

25 analogovy vstup Ai1 (A001=01)

26 analogovy vstup Ai2 (A001=00)

27 analogovy vstup Ai1+Ai2 (A001=01)

d063

Zobrazeni volby povelu chodu:
« 1 digitalni vstup (A002=01)

« 2 tlacitko start (A002=02)

* 3 Mudbus RS485 (A002=03)
* 4 volitena jednotka (A002=04)

d0so

Cita& chyb

dos1

Zobrazeni posledni (n-té¢) chyby

d082

Zobrazeni chyby n-1

do83

Zobrazeni chyby n-2

dos4

Zobrazeni chyby n-3

d0s5

Zobrazeni chyby n-4

d086

Zobrazeni chyby n-5

do90o

Zobrazeni varovani

d102

Zobrazeni napéti DC sbérnice (0,0 az 999,9)
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ey Nazev / popis Jedn.
d103 [Mira vyuZiti brzdného odporu 0,0 az 100,0% %
d104 |Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické %
ochrany 0,0 az 100,0%
d130 [hodnota analogového vstupu Ai1 (0-10VDC) 0-1023 bit
d131 [hodnota analogového vstupu A21 (0-20mA) 0-1023 bit
d133 |hodnota signalu frekvence na vstupu 8 (0,00-100,00) %
d153 |[regulaéni odchylka (PID) -9999,00 az 9999,00 %
d155 |vystup PID regulatoru -100,00 az 100,00 %
Skupina parametrt “F”
Kéd Zména | Tovarni
f:e Nazev / popis za hodnota | Jedn
chodu | EU/JPN
FOO01 [Nastaveni vystupni frekvence v 0.0
F002 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) v 10.0
F202 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) motor 2 v 10.0
FO03 |Nastaveni dob&hového €asu (1) v 10.0
F203 |Nastaveni dobéhového &asu (1), motor 2 v 10.0
F004 | Nastaveni sméru otaceni z panelu: 00 v 00
vpred, 01 zpét
Skupina parametra “A” standardni funkce
Kéd Zmeéna | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | EUJPN
A001/ [Nastaveni zdroje zadavani frekvence X 01700
A201 [+ 00 Potenciometr na OP
« 01 Ovladaci svorkovnice
« 02 Nastaveni v FO01
« 03 Vstup z komunikace ModBus
« 04 Volitelna jedn.
« 06 Vstup posloupnosti pulsl
« 07 program EzSQ
* 10 Vypoctena hodnota
A002/ | Nastaveni zdroje povelu chodu X 01/02
A202 |+ 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
« 02 Tlagitko na OP
» 03 Ovladani komunikaci ModBus
« 04 Volitelna jedn.
A003/ | Nastaveni zakladni frekvence X 50.0/
A203 | (rozsah od 30Hz do A004) 60.0
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Koéd Zména | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | EUJPN
A004/ [Nastaveni maximalni frekvence X 50.0/
A204 |(rozsah od A0O03 do 400/1000HZz*) 60.0
A005 |Volba [AT] X 00
« 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a[Ol]
« 02 [AT] voli mezi [O] a potenc. na OP
« 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP
A011 |O-L pocatecni frekvence. v 0.0
A012 |O-L kone¢na frekvence e 0.0
A013 |O-L pocatecni napéti v 0. %
A014 |O-L koncové napéti e 100. %
A015 |O-L ur€eni pocatecni frekvence v 01
« 00 Pouzije se hodnota A0O11
* 01 Pouzije se 0 Hz
A016 |Casova konstanta vstupniho filtru. v 8.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms), 31- pevna
hodnota 500ms)
A017 |Volba zpracovani programu EzSQ v 00
* 00 zakazan
01 zvolen pokud aktivni svorka PRG
02 zvolen vzdy
A019 |ZpUsob volby pevnych rychlosti: X 8.
» 00 binarni volba
» 01 bitova volba
A020/ | Nastaveni pevnych frekvenci e 0
A220
A021 v 0.0/0.0
A022 0.0/0.0
A023 0.0/0.0
A024 0.0/0.0
A025 |Nastaveni pevnych frekvenci (pro oba 0.0/0.0
A026 |motory) 0.0/0.0
A027 0.0/0.0
A028 0.0/0.0
AO29 | ]
A035 0.0/0.0
A038 |Nastaveni frekvence tipovani v 1.00
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména

chodu

Tovarni
hodnota
EU/JPN

Jedn

A039

ZpUsob zastaveni pfi tipovani

« 00 Volny dobéh motoru (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)

* 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovoleno
pfi béhu motoru)

« 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)

* 03 Volny dobéh motoru (tipovani
povoleno pfi béhu motoru)

« 04 Rizeny dobéh (tipovani povoleno pfi
béhu motoru)

* 05 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-vani
povoleno pfi béhu motoru)

00

A041/
A241

Volba momentového boostu
« 00 manualni momentovy boost
« 01 automaticky momentovy boost

00

A042/
A242

Hodnota manualniho momentového
boostu (rozsah 0,0 - 20,0%)

1,0

%

A043/
A243

Nastaveni frekvence manualniho momen-
tového boostu (0~50%)

5,0

%

A044]
A244

Volba tvaru charakteristiky U/f

« 00 U/f pro konstantni moment

« 01 U/f pro redukovany moment (1,7)

» 02 Volna U/f

« 03 Inteligentni vektorové fizeni bez
zpétné vazby (SLV)

00

A045/
A245

Nastaveni napét’ového zesileni U/f
(rozsah 20 ~ 100%)

100.

%

A046/
A246

Zesileni automatické napét'ové kompen-
zace (0~255)

100

A047/
A247

Zesileni automatické kompenzace skluzu
(0~255)

100

A051

Volba stejnosmérné brzdy

* 00 mimo provoz

« 01 v provozu pfi zastaveni
« 02 v zavislosti na frekvenci

00

A052

Frekvence stejnosmémé brzdy (b082~60Hz)

0.5

A053

Doba prodlevy stejnosmémé brzdy (0~5s)

0.0

A054

Sila stejnosmérné brzdy pfi dobéhu
(0~100%)

50./0.

A055

Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi
dobéhu (0~60s)

0.5/0.

A056

Reakce brzdy na externi vstup [DB] -
* 00 na hranu * 01 na uroven

01

A057

Sila stejnosmérné brzdy pfi rozbéhu

0.0
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X Zména | Tovarni
'fg: Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | EU/JPN
A058 [Doba provozu stejnosmérné brzdy pri v 0.0
rozbéhu
A059 |Nosna frekvence pfi stejnosmérném s v 5.0
brzdéni 2.0~15kHz
A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence v 0.0
A261 |(rozsah A062~A004)
A062/ | Nastaveni dolniho limitu frekvence v 0.0
A262 |(rozsah b082~A061)
A063 [Nastaveni frekvenéniho skoku (stfed) e 0.0
A065 |(rozsah 0~400/1000Hz*)
A067
A064 |Frekvenéni skok (Sitka) e 0.5
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |Pozdrzenirozbéhu - nastaveni frekvence e 0.00
(0,0~400.0/1000Hz*)
A070 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni doby v 0.0
(rozsah 0,0~60,0s)
A071 |Aktivace PID regulatoru X 00
« 00 regulator PID vyfazen
« 01 regulator PID ve funkci
« 02 regulator PID ve funkci, reverzni vystup
A072 |PID proporcionalni zesileni (0,0~25,0) v 1.0
A073 [PID integraéni konstanta (0,0~3600s) v 1.0
A074 |PID derivaéni konstanta (0,0~100s) v 0.00
A075 |PV méfitko prepoctu skutec¢né hodnoty v 1.00
(rozsah 0,01~99,99)
A076 |Nastaveni vstupu skute¢né hodnoty v 00
« 00 svorka [Ol] (proudovy vstup)
« 01 svorka [O] (napét’ovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
« 03 vstup posloupnosti pulst
« 10 vstup z vypoctové funkce
AQ077 |Obracena funkce PID e 00
* 00 PID vstup = SP - PV
« 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 |PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) v 0.0
A079 |PID zdroj zadani dopfedného zesileni e 0.0
« 00 nefunkéni « 02 svorka [Ol]
« 01 svorka [O]
A081/ | Volba funkce AVR v 02
A281 |« 00 AVR vzdy aktivni

* 01 AVR neaktivni
* 02 AVR aktivni kromé dobéhu
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Kéd Zmeéna | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | EU/JPN
A082/ [ Volba napéti pro AVR X 200/ \Y
A282 |tfida 200V: 200/215/220/230/240 230
tfida 400V: 380/400/415/440/460/480 400/
460
A083 | Casova konstanta filtru AVR (0~10s) v 0.30 s
A084 | AVR - zesileni pfi dobéhu (50~200%) v 100. %
A085 |Rezim Setfeni energii ¢ 00 s
+ 00 normalni + 01 Setfici
A086 | Nastaveni $etficiho rezimu (0~100%) v 50.0 %
A092/ | Nastaveni rozbéhového ¢asu (2) v 10.0
A292 |rozsah 0,01~3600s
A093/ | Nastaveni dobéhového Casu (2) v 10.0
A293 |rozsah 0,01~3600s
A094/ | Volba pfechodu mezi prvni a druhou X 00
A294 |rampou
« 00 sepnutim svorky 2CH
« 01 prekro¢enim stanovené frekvence
* 02 zména sméru - vpred / vzad
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu Acc1 na Acc2 v 0.0
A295 |(0~400/1000HZz*)
A096/ | Frekvence zmény dobéhu Dec1 na Dec2 v 0.0
A296 |(0~400/1000HZz*)
A097 |Volba rozb&éhové kiivky X 00
« 00 linearni
* 01 S-kfivka
* 02 U-kfivka
« 03 inverzni U-kfivka
« 04 vytahova S-kfivka (EL-S)
A098 | Volba dob&hové kiivky (stejné jako v A097) X 00
A101 |[Ol]-[L] aktivni rozsah - po¢ate¢ni frekv. v 0.0 Hz
A102 |[OI]-[L] aktivni rozsah - kone¢na frekv. v 0.0 Hz
A103 |[OI]-[L] aktivni rozsah po¢ate¢ni proud ¢ 0.0 %
A104 |[Ol]-L] aktivni rozsah koncovy proud v 100. %
A105 [[OI]-[L] uréeni pocateéni frekvence v 01
* 00 Pouzije se hodnota A101
* 01 Pouzije se 0 Hz
A131 | Volba konstanty rozbéhové kfivky 01~10 v 02
A132 | Volba konstanty dob&hové kiivky 01~10 v 02
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Koéd Zména | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | EU/JPN

A141 [Volba vstupu A pro vypoétovou funkci v 02
* 00 Operatorsky panel
« 01 Potenciometr na OP
« 02 Vstup [O]
« 03 Vstup [OI]
* 04 Proménna z komunikace RS485
« 05 Volitelna jednotka
« 07 Vstup posloupnosti pulst

A142 |Volba vstupu B pro vypoctovou funkci v 03
stejna volba jako pro A141

A143 | Operator v 00
« 00 ADD (vstup A + vstup B)
« 01 SUB (vstup A - vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)

A145 |Pridavna frekvence (0~400/1000Hz*) v 0.00

A146 |Volba znaménka pfidani frekvence v 00
« 00P¥icte (A145 k vystupni frekvenci)
* 010decte (A145 od vystupni frekvence)

A150 |Hloubka kfivky EL-S na pocatku rozbéhu X 25. %
(0~50%)

A151 |Hloubka kfivky EL-S na konci rozbéhu X 25. %
(0~50%)

A152 |Hloubka kfivky EL-S na pocatku dobéhu X 25. %
(0~50%)

A153 |Hloubka kfivky EL-S na konci dob&hu X 25. %
(0~50%)

A154 |Pozdrzeni dobéhu - nastaveni frekvence v 0.00
(0~400/1000Hz*)

A155 |Pozdrzeni rozbéhu - nastav. doby (0~60s) v 0.0

A156 |PID - urover pfechodu na funkci “spanek” v 0.00 Hz
(0~400/1000HZ*)

A157 |PID - funkce “spanek” - doba prodlevy v 0.0 s
(0.0~25.5s)

A161 |Potenciometr panelu -po¢atecni frekv. v 0.0 Hz

A162 |Potenciometr panelu - koncova frekv. v 0.0 Hz

A163 |Potenciometr panelu - po¢ate¢ni hodnota v 0.0 %
vstupu (posun)

A164 |Potenciometr panelu - koncovéa hodnota v 100 %
vstupu (posun)

A165 |Potenciometr panelu - volba poc¢ate¢ni v 01

frekvence
« 00 pouzije se hodnota A161
* 01 pouzije se hodnota OHz
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Konfigurace analogovych vstupti svorkou AT
Nasledujici tabulka znazorfiuje navoleni analogovych vstupl pfi
riznych stavech svorky [AT].

A005 [AT] Vstup povelu frekvence
00 OFF [AI]
ON [Ai25]
02 OFF [Ai1]
ON potenciometr na OP
03 OFF [Ai2]
ON potenciometr na OP

Skupina “b” funkce jemného nastaveni

Kod
fce

Nazev / popis

Zména
za
chodu

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b001

Volba zplUsobu automatického restartu:

« 00po chybé porucha, bez restartu

« O1restart od OHz

« 02restart s uréenim okamzitych otacek
a zachycenim motoru

« 03zachyceni motoru, nasledné dobéh a
zastaveni, hlaSeni chyby

« 04 restart s aktivnim zachycenim motoru

v

00

b002

Povoleny ¢as chyby napajeni (0,3~25s)

1.0

b003

Prodleva po odeznéni chyby pred restar-
tem (0,3~100s)

1.0

b004

Mzikovy vypadek napdjeni / podpéti

hlaSeni chyby

« 00neni indikovano jako chyba

« 01je indikovano jako chyba

« 02pfi stopu a dobéhu neni indikovana
chyba

00

b005

Pocet pokusU o restart po mzikovém
vypadku napajeni / podpéti

« 00 16 x pokus o restart

* 01 neomezeno

00

b007

Restart motoru z OHz, pokud je aktualni
frekvence niz$i nez hodnota uréena timto
parametrem (0~400/1000Hz*)

0.00
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Koéd Zména | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn.
chodu | JPN/EU
b008 [ReZim restartu po chybé prepéti nebo v 00 -
nadproudu:
« 00 indikace chyby, bez restartu
» 01 restart od OHz
« 02 restart s uréenim okamzitych otacek
a zachycenim motoru
« 03 aktivni zachyceni motoru, pak dobéh
a hlaseni chyby
« 04 pokracovani provozu po aktivhim
zachyceni motoru
b010 |Pocet pokusu restartu pfi chybé prepéti / v 3
nadproudu, 1 az 3 pokusy
b011 |Prodleva pfed restartem pfi chybé prepéti v 1.0 s
/ nadproud (rozsah 0.3 ~100s]
b012/ | Nastaveni Urovné termoelektrické v lim
b212 |ochrany (20~100%) ménice
b013/ | Charakteristika termoel. ochrany v 01
b213 |+ 00 snizeny moment
« 01 konstantni moment
» 02 volna charakteristika
b015 |Volna termoelektricka charakteristika - e 0.0 Hz
nastaveni frekvence 1 (0~400/1000Hz*)
b016 |Volna termoelektricka charakteristika - e 0.00 A
nastaveni proudu 1 (0~liy,)
b017 |Volna termoelektricka charakteristika - v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 2 (0~400/1000Hz*)
b018 |Volna termoelektricka charakteristika - v 0.00 A
nastaveni proudu 2 (0~l,)
b019 |Volna termoelektricka charakteristika - e 0.0 Hz
nastaveni frekvence 3 (0~400/1000Hz*)
b020 |Volna termoelektricka charakteristika - e 0.00 A
nastaveni proudu 3 (0~lin)
b021/ |Ochrana omezeni pretizeni v 01
b221 |+ 00 mimo funkci
« 01 funkéni pfi rozbéhu a konst. rychlosti
« 02 funkéni pouze pfi konstantni rychlo-
sti
* 03 funkéni pfi rozbéhu a konstantni
rychlosti, zvySeni rychlosti pfi regen-
eraci
b022/ | Uroven omezeni pretizeni v ljm X
b222 |rozsah 20 az 200% I, ménice 15
b023/ |dob&hova rampa pfi omezeni pretizeni v 1.0/
b223 |(rozsah 0,1~3000,0s) 30.0
b024 | Ochrana omezeni pretizeni rezim 2 v 01

(volby shodné jako pro b021)
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména

chodu

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b025

Uroven omezeni pfetizeni pro rezim 2

lim X
1.5

b026

dobéhova rampa pfi omezeni pretizeni
pro rezim 2

1.0/

b027

Potlageni nadproudu:
* 00 mimo funkci  + 01 funkéni

00

b028

Uroveri proudu pfi aktivnim zachyceni
motoru (rozsah 0.1~2x l;,, ménice)

lim
meénice

b029

Dobéhova rampa pfi aktivnim zachyceni
(rozsah 0.1 az 3000.0s)

0.5

b030

Pocatecni frekvence pro aktivni
zachyceni motoru

00 frekvence pred vypadkem

01 pocatek od max. frekvence

02 pocatek od nastavené frekvence

00

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana

« 01 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana (kromé
F001 a pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

* 03 zména blokovana kromé F001 a
pevnych rychlosti

« 10 vysoky stupen pfistupu véetné b031
(HIGH)

01

b033

Parametr zohlednéni délky kabelu k
motoru (rozsah 5 az 20.)

10.

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
pFipojeni k siti (0~655.350 hodin)

hod.

b035

Omezeni sméru otaceni
* 00 bez omezeni

* 01 zékaz chodu vzad
« 02 zékaz chodu vpred

00

b036

Rozbéh s redukovanym napétim
* 00 mimo funkci
« 01az 255 ve funkci (6ms az 1,5s)

06

b037

Omezeni displeje

* 00 bez omezeni

« 01 pouze specifické funkce

« 02 uzivatelem ur€ené funkce a b037

* 03 pouze parametry odli$né od
tovarnich a vSechna dxxx

* 04 zakladni zobrazeni

* 05 pouze monitor (dxxx)

04
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Koéd Zména | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn.
chodu | JPN/EU
b038 [Volba zobrazeni pfi zapnuti 4 001
000 - posledni zménény parametr
001~030 - d001~d030
201 - F0O1
202 - B display of LCD operator
b039 |Automaticka registrace zmén v 00
* 00 nefunkéni * 01 funkéni
b040 |Volba omezeni momentu e 00
« 00 volba omezeni po kvadrantech
« 01 volba pomoci svorek
« 02 zadavani omezeni analogovym
signalem napéti [O]
b041 |Omezeni momentu v 1.Q e 150 %
(motoricky vpied, 0~200%/no)
b042 |Omezeni momentu v 11.Q e 150 %
(regenerace vzad, 0~200%/no)
b043 |Omezeni momentu v II1.Q e 150 %
(motoricky vzad, 0~200%/no)
b044 | Omezeni momentu v IV.Q e 150 %
(regenerace vpied, 0~200%/no)
b045 |Volba funkce LAD STOP e 00
* 00 mimo funkci « 01 ve funkci
b046 |Zakaz chodu vzad e 00
* 00 bez omezeni
* 01 chod vzad zakazan
b049 |Volba druhého dimenzovani X 00
« 00 tézka zatéz (HD)
* 01 normalni zatéz (ND)
b050 |Rizeny dobéh pfi ztraté napajeni X 00
* 00 chyba
« 01 dobéh a zastaveni
« 02 dobéh a zastaveni s Fizenim napéti
DC sbérnice
« 03 dobéh a zastaveni s Fizenim napéti
DC sbérnice, nasledné restart
b051 |Urovén napéti DC sbérnice pro Fizeny v 2200/ | V
dobéh (0.0~1000.0V) 440.0
b052 |Uroveén prepéti DC sbérnice pro fizeny v 360.0/ | V
dobéh(0.0~1000.0V) 720.0
b053 |Dobéhovy ¢as pro fizeny dobéh v 1.0 s
(0,01~3600.0s)
b054 |Pocatecni frekvenéni propad pro fizeny v 0.0 Hz
dobéh (0,0~10.0Hz)
b060 |Pasmovy komparator napéti [O], v 100 %s

maximalni hodnota pasma
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Kéd Zmeéna | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn.
chodu | JPN/EU
b061 [Pasmovy komparator napéti [O], v 0 %s
minimalni hodnota pasma
b062 | Pasmovy komparator napéti [O], v 0 %s
hystereze
b063 | Pasmovy komparator proudu [Ol], v 100 %s
maximalni hodnota pasma
b064 | Pasmovy komparator proudu [Ol], v 0 %s
minimalni hodnota pasma
b065 | Pasmovy komparator proudu [Ol], v 0 %s
hystereze
b070 |Zadana hodnota pii ztraté analogového v no %
signalu [O] (rozsah 0~100% / no)
b071 |Zadana hodnota pii ztraté analogového v no %
signalu [Ol] (rozsah 0~100% / no)
b075 |Nastaveni hlidani teploty okoli ¢ 40 °C
(rozsah -10~50°C)
b078 |Vymazani pocitadla kWh ¢ 00
* 00 vypnuto
« 01 zapnuto (k vymazani udaje dojte pfi
stisku tlacitka STOP/RESET)
b079 | Délitel udaje spotfebované energie v 1.
(1.~1000.)
b082 | Nastaveni pocatecni frekvence v 0.5
(rozsah 0,1~9,99Hz)
b083 | Nastaveni nosné frekvence (2~15kHz) v 5.0
b084 | ZpUlsob inicializace (navrat k tovarnim X 00
parametrim nebo vymaz historie chyb)
« 00 inicializace neprobé&hne
* 01 vymaz historie chyb
« 02 navrat k tovarnim parametriim
« 03 vymaz historie chyb a navrat k
tovarnim parametrim
« 04 vymaz historie chyb, inicializace
EzSQ a navrat k tovarnim
parametrim
b085 | Volba kédu zemé pro inicializaci X 01/02
« 01 JPN (Japonsko)
« 02 EU (Evropa)
b086 | Nasobitel frekvence (0,01~99,99) v 1.0
b087 | Funkénost tlagitka STOP/RESET na OP: ¢ 00

* 00 vzdy funkéni
« 01 vzdy nefunkéni
« 02 stop nefunkéni, reset funkéni
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména

chodu

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b088

ReZim restartu po FRS

« 00 restart od OHz

« 01 restart se zachycenim motoru

« 02 restart s aktivnim zachycenim
motoru

00

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:
* 00 nefunkéni

« 01 funkéni, zavisi na vystupni proudu
« 02 funkéni, zavisi na teploté chladice

01

b090

Pomeér vyuziti dynamického brzdéni
(0.0~100.0%)

0.0

%

b091

Volba chovani po povelu Stop
« 00 DEC (dobéh po rampé zastaveni)
* 01 FRS (zastaveni volnym dob&hem)

00

b092

ZpUsob Fizeni chladiciho ventilatoru

« 00 ventilator vzdy v chodu

« 01 zapnut béhem chodu, vypnut pfi
stopu (5 min. dochlazeni)

« 02 ventilator zapinan dle teploty

00

b093

Vymaz doby Zivotnostu ventilatoru
« 00 nagcitani doby <« 01 vymazani

00

b094

Inicializace dat:

« 00 vSechny parametry

* 01 v8echny parametry mimo I/O svorek
a komunikace

« 02 pouze parametry uzivatelsky uréené
Uxxx

« 03 vSechny parametry kromé uzivatel-
sky uréenych Uxxx a b037

00

b095

Rizeni dynamického brzdéni

« 00 vypnuto

« 01 povoleno pouze pfi chodu
« 02 povoleno vzdy

00

b096

Uroveri aktivace dynamického brzdéni
330~380V (tfida 200V)
660~760V (tfida 400V)

360/
720

b097

Minimalni brzdny odpor

hodnota pfipojeného odporu. Pfi zadani
b097 je hodnota v parametru b090
spoctena automaticky.

min
odpor

b098

Detekce zemniho spojeni:
« 00 neaktivni
« 01 aktivni

00

b100

VolIna charakteristika U/f
frekvence 1 (0~b102)
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Kéd Zmeéna | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn.
chodu | JPN/EU

b101 [Volna charakteristika U/f X 0.0 V
napéti 1 (0~800V)

b102 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 2 (b100~b104)

b103 |Volna charakteristika U/f X 0.0 \Y
napéti 2 (0~800V)

b104 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 3 (b102~b106)

b105 |Volna charakteristika U/f X 0.0 \%
napéti 3 (0~800V)

b106 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 4 (b104~b108)

b107 |Volna charakteristika U/f X 0.0 \
napéti 4 (0~800V)

b108 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 5 (b106~b110)

b109 |Volna charakteristika U/f X 0.0 \Y
napéti 5 (0~800V)

b110 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 6 (b108~b112)

b111 |Volna charakteristika U/f X 0.0 \%
napéti 6 (0~800V)

b112 |Volna charakteristika U/f X 0. Hz
frekvence 7 (b110~400/1000Hz*)

b113 | Volna charakteristika U/f X 0.0 \Y
napéti 7 (0~800V)

b120 |Rizeni brzdy v 00
« 00 vypnuto * 01 zapnuto

b121 | Cas prodlevy pfi odbrzdénim v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b122 |Cas prodlevy pted rozb&hem v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b123 |Cas prodlevy pted zastavenim v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b124 | Cas prodlevy pro potvrzeni v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b125 |Uvolfiovaci frekvence odbrzdéni (0~400/ v 0.00 Hz
1000Hz*)

b126 | Uvoliiovaci proud odbrzdéni (0~200% lj, v lim A
ménice)

b127 |Frekvence zabrzdéni (0~400/1000Hz*) ¢ 0.00 Hz
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Koéd Zména | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn.
chodu | JPN/EU
b130 [Prodlouzeni dobé&hu v zavislosti na . 00
zvySeni napéti v meziobvodu
« 00 nepovoleno
« 01 povoleno
« 02 povoleno i s rozbéhem
b131 |Nastaveni hodnoty napéti pro v 380/ \%
prodlouzeni dobé&hu 760
200V tfida: 330~395
400V tfida: 660~790
b132 |Rozbéhova konstanta pfi prodlouzeni v 1.00 s
dobéhu (b130=02)
b133 |Rizeni prodlouzeni dobéhu v 0.20
proporcionalni zesileni 0.00~5.00
b134 [Rizeni prodlouzeni dob&hu v 0.20 s
integraéni konstanta 0.00~150.0
b145 |Vstupni rezim STO (bezpeéné zastaveni) v 00
* 00 neni chyba (pouze hardwarové
vypnuti)
« 01 chyba (E37)
« 02 chyba E98, zobrazeni [-S--]
« 03 (04) zobrazeni [-S--]
05 zobrazeni [-S--] / [-F**]
« 06 zobrazeni [-S--] / [-F**]
b146 |Dovolené zpozdéni pfi zapinani vstupl v 0,00 s
ST1aST2 0,00~ 2,00
b147 |prechod ze zobrazeni bezpeénostni v 00
funkce na standardni zobrazeni
* 00 ke pfechodu nedojde
« 01 k prechodu dojde pfi zmacknuti
klavesy
b148 |doba cekani na navrat na zobrazeni v 30 s
bezpecénostni funkce 1~30
b150 |Zobrazeni pfi pfipojeni externiho OP v 001
(d001~d030)
b160 |Dva parametry pro dualni zobrazeni v 001
5161 (d001~d030) v 002
b163 |Moznost zadavani frekvence e 00
pfi zobrazeni d001
« 00 zakazano) « 01 povoleno
b164 | Automaticky navrat k po¢ateénimu zobra- v 00

zeni uréenému v b038 (10min. po posled-
nim stisku nékterého tlacitka)
* 00 zakazano « 01 povoleno
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Kod
fce

Nazev / popis

Zména

chodu

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b165

Ztrata komunikace s externim OP:
* 00 chyba

* 01 chyba po dobéhu a zastaveni
« 02 ignotovat

« 03 volny dobéh (FRS)

* 04 dobeh a zastaveni

02

b166

Cteni / zapis dat
« 00 ¢&teni/zapis povolen
* 01 zakazano

b171

Rezim pohonu:

« 00 bez funkce

« 01 standardni indukéni motor
(A004=0~400Hz)

« 02 vysokorychlostni indukéni motor
(A004=0~1000Hz)

* 03 motor s permanentnimi magnety

00

b180

Provedeni inicializace dat:
« 00 neprovadi se
« 01 provede se inicializace pfi stisku

klavesy

00

b190

Nastaveni hesla A

0000

b191

Potvrzeni hesla A

0000

b192

Nastaveni hesla B

0000

b193

Potvrzeni hesla B

0000

b910

Pretizeni motoru snizovani akumulované
hodnoty

« 00 neaktivni

* 01 linearni snizovani 100%/10 min.

« 02 linearni snizovani 100%/b911

« 03 snizovani dle b912

<[ X | X[ X[ X

b911

Cas snizovani (b910=02)
600,00~100000,00s
hodnota pod 600s ohroZuje motoru

600,00

b912

Casova konstanta (b910=3)
120,00~100000,00s

godnota pod 120s ohrozZuje motor

120,00

b913

Zasileni filtru snizovani (b910=03)
1,0~200,0%

100,0

%

b914

uloZeni akumulované hodnoty v pfipadé
vypnuti sité

* 00 neuklada se

* 01 uklada se

01
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

Kéd Zména | Tovarni
ft?e Nazev / popis za hodnota | Jedn
chodu | JPN/EU
C00T [Funkce svorky [1] svorky mohou 4 18700
mit 68
CO002 |Funkce svorky [2] moznych v 16/01
CO003 |Funkce svorky [3] vyznam( (viz v 1/16
strana 41)
C004 |Funkce svorky [4] v 03/13
C005 |Funkce svorky [5] v 02/18
(mozno pfifadit [PTC])
C006 |Funkce svorky [6] v 01/02
CO007 |Funkce svorky [7] v 00/03
CO011 |Aktivni stav svorky [1] * 00 za klidu v 00
C012 |Aktivni stav svorky [2] [,‘\’lzoe]p“”ta v 00
CO013 | Aktivni stav svorky [3] » 01 za klidu v 00
— sepnuta
C014 |Aktivni stav svorky [4] INC] ¢ 00/01
C015 | Aktivni stav svorky [5] v 00
C016 |Aktivni stav svorky [6] v 00
C017 | Aktivni stav svorky [7] v 00
C021 |Funkce svorky [11] mozno zvolit v 01
48 vyznamu
C022 |Funkce svorky [12] (viz strana 44) v 00
C026 |Funkce chybového relé v 05
C027 |Volba funkce svorky 13 moznych ¢
[Ao2] vyznamU (viz
strana 45)
C028 |Volba funkce signalu mozno zvolit ¢ 00
[Ao1] 11 vyznami
(viz strana 45)
C030 |Digitalniho zobrazeni proudu - referen¢ni v lim A
hodnota (rozsah 20~200% pfi - 1,440Hz)
C031 | Aktivni stav svorky [11] * 00 za klidu v 00
C032 |Aktivni stav svorky [12] Eﬁlzoe)p nuto ¢ 00
C036 |Aktivni stav chybového |* 01 zaklidu v 01
relé sepnuto
(NC)
C038 |Rezim detekce nizkého zatizeni ¢ 01
« 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
« 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C039 |Uroveri nizkého zatizeni v lim A
(rozsah 0.0~2.0 Iy, ) ménide
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Kéd Zména | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | JPN/EU
C040 [Rezim varovani pfi pfetizeni v 01
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
« 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C041/ | Nastaveni urovné pro hlaseni pretizeni v lim A
C241 | (rozsah 0~200% I, ) ménice
C042 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu v 0.0 Hz
(rozsah 0~400/1000Hz*)
C043 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu v 0.0 Hz
(rozsah 0~400/1000Hz*)
C044 | Uroven odchylky skute¢né hodnoty od v 3.0 %
Zzadané hodnoty pfi regulaci PID (0~100%)
C045 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu 2 nastaveni v 0,00 Hz
C046 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu 2 nastaveni v 0,00 Hz
C047 | Konverzni faktor signalu [Ao2] (0.01~99,99) v 1,00
C052 |PID FBV horni mez skute¢né hodnoty v 1000 | %
C053 | PID FBV dolni mez skute¢né hodnoty v 0.0 %
C054 | Volba hlaseni vysoky / nizky moment v 00
* 00vysoky moment *01 nizky moment
C055 | motoricky chod vpfed Vysokv/ nizk v 100. %
C056 |regenerace vzad myosrﬂeﬁt"'z y v 100. %
C057 toricky chod vzad rozsah v 100. 9
motoricky chod vza 0-200% %
C058 |regenerace vpfed v 100. %
C059 | Rezim vystupu signalu vysoky / nizky v 01
moment
* 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C061 | Varovani termoelektrické ochrany (rozsah v 80/90 | %
0~100%)
C063 | Detekce nulové rychlosti (0~100Hz) v 0.00 Hz
C064 | Varovani prehfati chladice (0~110°C) v 100. °C
C071 | Volba komunikacni rychlosti v 06 /05
* 03 2400bps » 07 38400 bps
* 04 4800 bps » 08 57600 bps
« 05 9600 bps + 09 76800 bps
* 06 19200 bps » 10 115200 bps
C072 | Nastaveni adresy ménice v siti Modbus v 1.

(rozsah 1 - 247)
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Koéd Zmeéna | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | JPN/EU
C074 [Volba parity (komunikace) v 00
* 00 zadna parita
* 01 suda parita
« 02 licha parita
CO075 |Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit v 1 bit
C076 |Volba chovani po chybé komunikace v 02
* 00 chyba (kéd E60)
« 01 Fizeny dobéh, zastaveni, hlaseni
chyby (E60)
« 02 nepodstatna
« 03 volny dobéh
« 04 fizeny dobéh a zastaveni
C077 |Povolena doba preruseni komunikace v 0.00 s
(rozsah 0.00~99.99s)
C078 |Prodleva pfi komunikaci mezi pfijatou a v 0. ms
odeslanou zpravou (0.~1000.ms)
C081 |Kalibrace napét ového vstupu (Ai1) v 1000 | %
(rozsah 0~200%)
C082 |Kalibrace proudového vstupu (Ai2) v 1000 | %
(rozsah 0~200%)
C085 |Nastaveni termistorového vstupu (PTC) v 100.0 | %
(rozsah 0~200%)
C091 |UvoInéni Debug médu Neménte v 00
« 00 vypnuto * 01 zapnuto
C096 |Volba komunikace v 00.
* 00 Mudbus-RTU
+ 01 EzCOM
* 02 EzCOM-administrator
C098 |EzCOM pocatecni adresa - master (1-8) 1.
C099 |EzCOM koncova adresa - master (1-8) 1.
C100 |EzCOM spoustéci impuls 00
* 00 svorka * 01 vzdy
C101 |Pamét’ pri ovladani signaly “nahoru/dol(” v 00
« 00 pocatek vzdy z frekvence v FO01
* 01 uchovani posledni nastavené
frekvence
C102 |Volba resetu v 00

« 00 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, zastavi chod ménice

« 01 kvituje chybu na sestupnou hranu
signalu, zastavi chod ménice

« 02 kvituje chybu na ndbéznou hranu
signalu, nema vliv na chod ménice

« 03 vymazani paméti stavu chyby
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Kéd Zména | Tovarni
fon Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | JPN/EU

C103 [ReZim restartu po resetu v 00
+ 00 start od OHz
« 01 start se zachycenim motoru
« 02 start s aktivnim zachycenim

C104 |Rezim vymazani hodnoty v 00
motor potenciometru
* 00 po vymazani OHz
* 01 po vymazani hodnota z EEPROM

C105 | Zesileni signalu [Ao2] (50~200%) v 100. %

C106 |Zesileni signalu [Ao1] (50~200%) v 100. %

C109 |Posun signalu [Ao1] (0~100%) v 0. %

C111 |Nastaveni urovné 2 pro hlaseni pretizeni v 1,15x A
(rozsah 0~200% ljr, ) im

C117 |citlivost oto€ného voli¢e - &im vyssi X 1
hodnota, tim mensi zména pfi otoceni
(1~24)

C118 | citlivost oto¢ného voli¢e (1~100) X 20

C130 | Prodleva sepnuti vystupu v 0,0 s
(111

C131 | Prodleva rozepnuti v 0,0 s
vystupu [11]

C132 | Prodleva sepnuti vystupu v 0,0 s
2] rozsah

C133 |Prodleva rozepnuti 0.0~100.0s v 0,0 s
vystupu [12]

C140 | Prodleva sepnuti v 0,0 s
reléového vystupu

C141 | Prodleva rozepnuti v 0,0 s
reléového vystupu

C142 | Operand A pro logickou |vS8echny v 00
operaci na vystupu 1 vystupni

C143 |Operand B pro logickou :?rgﬁkéefunkce, v 01
operaci na vystupu 1 LOG1~LOG3

OPO, no
C144 | Volba logického operatoru pro operaci na v 00

vystupu1

« 00 [LOG] = A AND B
*« 01 [LOG]=AORB
* 02 [LOG] =AXORB
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Koéd Zmeéna | Tovarni
foo Nazev / popis za | hodnota | Jedn
chodu | JPN/EU
C145 [Operand A pro logickou [vS8echny v 00
operaci na vystupu 2 vystupni
C146 |Operand B pro logickou :?rgﬁléefunkce, v 01
operaci na vystupu 2 LOG1~LOG3
OPO, no
C147 |Volba logického operatoru pro operaci na v 00
vystupu 2 (stejna volba jako pro C144)
C148 |Operand A pro logickou |stejna volba v 00
operaci na vystupu 3 jako pro log.
C149 |Operand B pro logickou | 0peraci v 01
perand B pro log vystupu 1
operaci na vystupu 3 resp.2
C150 |Volba logického operatoru pro operaci na v 00
vystupu 3 (stejna volba jako pro C144)
C160 |Doba odezvy vstupnu [1] v 1.
C161 |Doba odezvy vstupnu [2] v 1.
C162 |Doba odezvy vstupnu [3] rozsah v 1.
C163 | Doba odezvy vstupnu [4] | 0~200(x2ms) v 1.
C164 |Doba odezvy vstupnu [5] | (- 0-400ms) 1.
C165 |Doba odezvy vstupnu [6] v 1.
C166 |Doba odezvy vstupnu [7] v 1.
C169 |Potlaceni pfechodového déje pti zméné v 0.
kombinace pevnych rychlosti / poloh
rozsah 0 ~200 (x10ms)
C900 [Podminky pro vystupni signal IRDY ¢ 01
* 01 nezavisle na stavi ST1/ST2
« 02v zavislosti na SZT1/ST2
C901 |Cyklus obnovy signalu OL, OL2 v 00
« 01: 40ms
«02: 2ms
C902 |Filtr signalu OL, OL2 (0~9999ms) v 0 ms
C903 |Hystereze signalti OL, OL2 v 10,00 %

(0,00~50,00%)
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Mozné funkce vstupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfiradit
vstupnim svorkam [01]~[07], pouzitim funkci C001/C201~C007/
C207

Symbol Kod Nazev vstupni svorky

FW 00 Vpred chod/stop

RV 01 Vzad chod/stop

CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani

DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru

2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové ¢asy
FRS 11 Vony dobéh (FRS)

EXT 12 Vnéjsi porucha

USP 13 Ochrana proti neo¢ekavanému rozbéhu
Cs 14 Spinani pohonu siti

SFT 15 Softwarovy zamek

AT 16 Volba analogového vstupu U/ |

RS 18 Reset ménice

PTC 19 Vstup termistoru tepelné ochrany (PTC)
STA 20 Start (3-vodi¢ové ovladani)

STP 21 Stop (3-vodi¢ové ovladani)

F/IR 22 FWD, REV (3-vodi¢ové ovladani)

PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID

UP 27 Dalkové ovladani zvysovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubc 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny pfenos ovladani na OP

SF1 32 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 1

SF2 33 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 2

SF3 34 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 3
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
SF4 35 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 4
SF5 36 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 5
SF6 37 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 6
SF7 38 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 7
OLR 39 Omezovani pfetizeni (zména zdroje povelu)
TL 40 Volba omezeni momentu
TRQ1 41 Omezeni momentu 1
TRQ2 42 Omezeni momentu 2
BOK 44 Potvrzeni odbrzdéni mechanické brzdy
LAC 46 Blokovani funkce LAC
PCLR 47 Vymaz ¢itace pulst
ADD 50 Povoleni pfi¢teni frekvence
F-TM 51 Nuceny pfenos ovladani na svorkovnici
ATR 52 Povoleni povelu omezeni momentu
KHC 53 Vymaz udaje o spotfebované energii
M1 56 Obecny vstup 1
Mi2 57 Obecny vstup 2
MI3 58 Obecny vstup 3
Mi4 59 Obecny vstup 4
MI5 60 Obecny vstup 5
Mi6 61 Obecny vstup 6
MI7 62 Obecny vstup 7
AHD 65 Podrzeni hodnoty analogového signalu
CP1 66 Binarni volba polohy (1)
CP2 67 Binarni volba polohy (2)
CP3 68 Binarni volba polohy (3)
ORL 69 Najezdu na vychozi polohu (konc. spinac)
ORG 70 Povel pro najezd na vychozi polohu
SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
ECOM 81 Spusténi komunikace EzCOM
PRG 82 Spusténi programu EzSQ
HLD 83 Potrzeni aktualni hodnoty frekvence
REN 84 Povoleni povelu chodu
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Symbol Kéd Nazev vstupni svorky
PLB 85 Uréeni sméru otaceni (zadavani pulsy faze B)
DISP 86 Omezeni zobrazeni displeje (b038)
FIRE 90 aktivace rezimu FIRE
PSET 91 potvrzeni (ulozeni) aktualni polohy
no no Nezvoleno
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Mozné funkce vystupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit vystup-
nim svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pouzitim funkci C021,

C022 a C026
Symbol Kod Nazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosazeni frekv. typ 2 (pfi pfekroceni nastavené hodnoty)
oL 03 Ptedbézné hlaseni pretizeni (hranice 1)
oD 04 Prekroceni odchylky regulace PID
AL 05 Poruchovy signal
FA3 06 Dosazeni frekvence typ 3
oTQ 07 Ptekro¢eni momentu
uv 09 Podpéti
TRQ 10 Signal funkce omezeni momentu
RNT 11 Prekroceni nastavené doby chodu
ONT 12 Prekroceni nastavené doby pfipojeni k siti
THM 13 termoelektricka ochrana - varovna Uroveri
BRK 19 Povel k odbrzdéni mechanické brzdy
BER 20 Chyba mechanické brzdy
VA 21 Indikace nulové rychlosti
DSE 22 Prekroceni odchylky rychlosti (P027)
POK 23 Dosazeni polohy
FA4 24 Dosazeni frekvence typ 4
FA5 25 Dosazeni frekvence typ 5
OoL2 26 Ptedbézné hlaseni pretizeni (hranice 2)
Ai1Dc 27 Detekce preruseni anaologového napét ového signalu
Ai2Dc 28 Detekce preruseni anaologového proudového signalu
FBV 31 Vystup relace zpétnovazebniho signalu
NDc 32 Pteruseni komunikace
LOG1 33 Logicky vystup 1
LOG2 34 Logicky vystup 2
LOG3 35 Logicky vystup 3
WAC 39 Varovani - prekroceni zivotnosti kondenzator(
WAF 40 Varovani - prekroceni Zivotnosti ventuilatoru
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Symbol Kéd Nazev vystupni svorky
FR 41 Monitor povelu chodu (FW nebo RV)
OHF 42 Varovani - prehfati chladice (C064)
LOC 43 Detekce nizkého zatizeni (C039)
MO1 44 Obecny vystup 1
MO2 45 Obecny vystup 2
MO3 46 Obecny vystup 3
IRDY 50 Signal “ménic pfipraven”
FWR 51 Detekce chodu vpred
RVR 52 Detekce chodu vzad
MJA 53 Vyznamna chyba
WCAI1 54 Pasmovy komparator napét ového signalu
WCAi2 55 Pasmovy komparator proudového signalu
FREF 58 Zdroj povelu frekvence je OP
REF 59 Zdroj povelu chodu je OP
SETM 60 Je zvolen 2 motor
EDM 62 Je provadéno bezpeéné zastaveni
OPO 63 Vystup volitelné jednotky
FSC 64 Nesrovnalost ve vstupech ST1/ST2
no no nezvoleno

Mozné funkce vystupnich svorek [Ao1], [Ao2]
Nasledujici tabulka znazortiuje mozné funkce, které Ize pfiradit
vystupu [Ao1] a [Ao2] pouzitim funkce C028 a C027

Kod popis funkce

00 Vystupni frekvence

01 Vystupni proud

02 Vystupni moment bez ohledu na smér

03 Vystupni frekvence (posloupnost pulst) pouze Ao2

04 Vystupni napéti

05 Vstupni pfikon

06 Uroveri termoelektrického zatizeni
07 Frekvence funkce LAD
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Kéd

popis funkce

08 Vystupni proud (posloupnost pulsu) pouze Ao2
10 Teplota chladi¢e

" Vystupni moment pouze Ao1

12 Obecny vystup EzSQ YAO pouze Ao2

13 Obecny vystup EzSQ YA1 pouze Ao1

15 Monitor zadavaci posloupnosti pulsu

16 Volitelné

Skupina funkci “H” motorové konstanty

< Tovarni
Kod < . Zména
Nazev / popis hodnota | Jedn.
fce za chodu JPN/EU
HOOT [Volba funkce automatického nastaveni X 00
* 00 nezvoleno
* 01 zvoleno se zastavenym motorem
* 02 zvoleno s rotujicim motorem
H002/ | Volba motorvych konstant X 00
H202 |+ 00 data standardniho motoru
* 01 data z automatického nastaveni
H003/ | Vykon motoru X _dle kW
H203 |0.1/0.2/ 0.4/ 0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.7/ 5.5/ 7.5/ Stitku
11/ 15/ 18.5 ménice
H004/ | Pocet pdlG motoru X 4 pola
H204 |2/4/6/8/10
H005/ | Rychlostni konstanta motoru v 100.
H205 | rozsah 1~1000
HOO06/ | Stabiliza¢ni konstanta motoru e 100
H206 |rozsah 0~255
H020/ | motorova konstanta R1 (odpor statoru) X L Q
H220 |rozsah 0.001~65.5350 tovatrne
nastav
H021/ | motorova konstanta R2 (pfepocteny X eno Q
H221 |odpor rotoru) rozsah 0.01~65.535Q
H022/ | motorova konstanta L (indukénost) X . | mH
H222 |rozsah 0.001~655.35mH tovatrne
HO023/ | motorova konstanta |y (proud naprazdno) X naeigv A
H223 |rozsah 0.01~655.35A
H024/ | motorova konstanta J (moment X tovarné kgmz
H224 |sertvaénosti) nastav
rozsah 0.001~9999kgm? eno
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Tovarni

Kod : q Zména
Nazev / popis hodnota | Jedn.
fce za chodu JPN/EU
HO030/ [ motorova konstanta RT - data z auto- X pred Q
H230 | nastaveni (rozsah 0.001~65.535Q) provede
H031/ | motorova konstanta R2 - data z auto- X au-tr::zlma- Q
H231 | nastaveni (rozsah 0.01~65.535Q2) staveni
HO032/ | motorova konstanta L - data z auto- X stan- [ mH
H232 |nastaveni (rozsah 0.001~655.35mH) tda",d”',
HO033/ | motorovéa konstanta |y - data z auto- X %‘;?;?' A
H233 | nastaveni (rozsah 0.01~655.35A) pakdata
HO034/ | motorova konstanta J - data z auto- X z ﬁgto- kgm?
H234 | nastaveni (rozsah 0.001~9999kgm?) staveni
HO050 | Kompenzace skluzu: v 0.2
zesileni P regulace U/f v fizeni se zp.
vazbou (rozsah 0.00~10.00)
HO051 | Kompenzace skluzu: v 2.0 s
intergracni konstanta |, regulace U/f v
fizeni se zp. vazbou (rozsah 0.~1000.)
Konstanty pro motor s permanentnimi magnety
Kod . 0 Zménaza Tovarni
fce Nazev / popis chodu hodnota | Jedn.
JPNIEU
H102 [ Volba PM motoru X 00
» 00 data standardniho motoru HITACHI
* 01 data z automatického nastaveni
H103 |Vykon PM motoru X _dle kW
0.1/0.2/ 0.4/ 0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.7/ 5.5/ 7.5/ Stitku
11/15/18.5 ménice
H104 |Pocet polt PM motoru: 2/4/6/8/10/ X dle poélu
12/14/16/18/22/24/26/28/30/32 motoru
/34/36/38/40/42/44 /46 /48
H105 |jmenovity proud PM motoru X dle A
rozsah (0.00~1.00) x ljm ménice motoru
H106 |R kontanta PM motoru X dle Q
(rozsah 0.001~65.535 Q) motoru
H107 |Ld konstanta PM motoru X mH
(indukénost v ose d)
rozsah 0.01~655.35mH dle
H108 | Lq konstanta PM motoru x motoru [ mH
(indukénost v ose g
rozsah 0.01~655.35mH
H109 |Ke konstanta PM motoru (konstanta X tovarné| V/
indukovaného napéti) rozsah nastave| (rad/
0.0001~6.5535 V/(rad/s) no s)
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Tovarni

Kéd P . Zménaza
Nazev / popis hodnota | Jedn.
fce chodu JPN/EU

H110 [J konstanta PM motoru (moment X tovarné | kgm?
sertvacnosti) nastave
rozsah 0.001~9999kgm? no

H111 |Ld konstanta PM motoru z autonastaveni X mH
(indukénost v ose d)
rozsah 0.01~655.35mH dle

H112 [Lq konstanta PM motoru z autonastaveni X motoru [~ mH
(indukénost v ose q)
rozsah 0.01~655.35mH

H113 | Ke konstanta PM motoru z autonastaveni X tovarmneé| V/
(konstanta indukovaného napéti) rozsah nastave| (rad/
0.0001~6.5535 V/(rad/s) no s)

H116 | Rychlostni konstanta PM motoru e 100 %
(rozsah 1~1000%)

H117 | Rozbéhovy proud PM motoru X 70.00 | %
(rozsah 20.00~100.00%)

H118 | €as rozbéhu PM motoru X 1.00 s
(rozsah 0.01~60.00s)

H119 | stabilizaéni konstanta PM motoru v 100 %
(rozsah 0 ~ 120%)

H121 | minimalni frekvence PM motoru v 8.0 %
(rozsah 0.0~25.5%)

H122 | proud naprazdno PM motoru v 10.00 | %
(rozsah 0.00~100.00%)

H123 | Volba metody rozbéhu PM motoru X 00
* 00 normalni
* 01 s rozpoznani po¢ate¢ni polohy

magnetu

H131 | Rozpoznani pocatecni polohy magnetd X 10
&as prodlevy pfi 0V (0~255)

H132 | Rozpoznani pocatecni polohy magnett X 10
Gas prodlevy pro rozpoznani (0~255)

H133 | Rozpoznani pocatecni polohy magnett X 30
&as pro rozpoznani (0~255)

H134 | Rozpoznani pocatecni polohy magnett X 100

zesileni napéti (0~200)
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Skupina funkci “P” ostatni parametry

= Tovarni
Zména hodnota | Jedn.

Kéd fce Nazev / popis
za chodu
JPN/EU

P0O01 [Reakce na chybu volitelné karty: v 00
* 00 chyba ménice
* 01 chyba ignotovana

P003 |Volba funkce svorky [8]: X 00
* 00 rychlostni reference

* 01 pro fizeni se zpétnou vazbou
» 02 ext. svorka pro EzSQ

P004 |Volba zplsobu zadavani zp. vazby X 00

posloupnosti pulst (P002=01):

* 00 jednofazovy vstup [8]

+ 01 dvoufazovy signal [8](PLA) a
[71(PLB) (rozdil 90°)

» 02 nepouzito (stejné jako 01)

* 03 jednofazovy signal [8] a signal
sméru chodu [7]

P011 |Pocet pulsu ¢idla (rozsah 32~1024) X 512

P012 |Volba jednoduchého polohovani X 00
* 00 nezvoleno * 01 zvoleno

P014 |odchylka polohy pfi orientovaném 125 %
zastaveni (0~400%)

P015 |Rychlost pfi orientovaném zastaveni v 5.00 Hz
(rozsah b082~10.00Hz)

P017 |okno, kdy je dosazena poloha (0~10000 X 50 pls
pulst)

P026 |Uroven chyby prekroceni rychlosti v 135.0
(rozsah 0.0~150.0%)

P027 |Dovolena odchylka rychlosti (0~120Hz) v 7.5 Hz

P031 |Volba vstupu ¢asu dobé&hu X 00
+ 00 DOP + 01 EzSQ

P033 |Volba povelu momentu X 00

* 00 analog. napét’ovy signal [O]
» 01 analog. proudovy [Ol]

* 03 panel ménice (OP)

+ 06 volitelna jednotka

P034 |Rozsah povelu momentu (0~200%) v 0. %
P036 |Volba rezimu posunu momentu X 00

* 00 zadny posun <« 01 OP ménice
P037 |Hodnota posunu momentu (-200~200%) v %
P038 |Volba polarity posunu momentu X 00

* 00 v zavislosti na znaménku
+ 01 v zavislosti na sméru otaceni
* 05 volitelna jednotka
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Tovarni

; . . Zména
Kéd fce Nazev / popis hodnota | Jedn.
za chodu JPN/EU

P039 [Omezeni rychlosti pfi momentovém Fizeni 4 0.00 Hz
chod vpred (rozsah 0.00~120.00Hz)

P040 |Omezeni rychlosti pfi momentovém fizeni X 0.00 Hz
chod vzad (rozsah 0.00~120.00Hz)

P041 |Prepinaci ¢as mezi rychlostni a X 0. ms
polohovou regulaci (0~1000ms)

P044 |Nastaveni ¢asovace hlidani preruseni X 1.00 s
komunikace(rozhsah 0.00~99.99s)

P045 |Chovani ménice po chybé komunikace X 00
« 00 Porucha E70
« 01 zastaveni po rampé a chyba E70
« 02 zadna odezva
* 03 volny dobéh
* 04 zastaveni po rampé

P046 |Cislo vyzyvaného vystupniho zafizeni X 1
DeviceNet (0~20)

P048 |Cinnost ménice, je-li detekovan X 00
“idle mod” (viz moznosti pro P045)

P049 |[Nastaveni pélt pro otacky za minutu X 0
0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/
30/32/34/36/38/40/42/44/46/48

P055 |Pocet pulst pfi maximalni frekvenci v 25.0 | kHz
rozsah 1.0~32.0kHz

P056 |Casova konstanta filtru zadavani pulsy v 0.10 s
rozsah 0.01~2.00s

P057 |Posun zadavani povelovymi pulsy rozsah v 0. %
-100~100%

P058 |Omezeni zadavani povelovymi pulsy v 100 %
rozsah 0~100%

P060~ | Nastaveni pevné polohy 0~7 v 0

P067 | rozsah PO73~P072
(zobrazi se pouze 4 nejvy$si mista)

P068 |Volba rezimu nalezdu na VP (vychozi v 00
polohu):

* 00 najezd na VP nizkou rychlosti
* 01 najezd na VP vysokou rychlosti

P069 |Smér najezdu na vychozi polohu (VP) v 01
* 00 vpred * 01 vzad

P070 [Hodnota nizké frekvence najezdu na VP e 5.0
(rozsah 0~10Hz)

P071 [Hodnota vysokeé frekvence najezdu na v 5.0
VP (rozsah 0~400/1000HZz*)

P072 |Rozsah polohy vpied 0~+268435455 v 2684

P073 |Rozsah polohy vzad -268435455~0 v -268
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Tovarni

) . . Zména
Kod fce Nazev / popis hodnota | Jedn.
za chodu JPNIEU
P075 [Volba rezimu polohovani X 00
+ 00 s omezeni
* 01 bez omezeni
(P004 musi byt 00 nebo 01)
PO77 |Prodleva v pfipadé vypadku signalu v 1.0 s
snimace (rozsah 0.0~10.0s)
P080 |Okno pro dodazeni polohy (0~10000pls) X 0 pls
P081 |UlozZeni aktualni polohy v pfipadé ¢ 00
vypadku sité:
* 00 nezapisuje se
+ 01 zapisuje se
P082 |Misto pro zapis aktualni polohy pfi v 0 pls
P081=01 (d030x4), (rozsah P072~P073)
P083 |hodnota prednastavené polohy v 0 pls
(rozsah P072~P073)
P100~ |UzZivatelské patametry programu EzSQ v 0.0
P131 |U(00) ~ U(31)
P140 |EzCOM ¢islo dat (1 ~ 5) v 5
P141 |EzCOM poloha 1 adresy (1~247) v 1
P142 |EzCOM poloha 1 registru (0000~FFFF) v 0000
P143 |EzCOM zdroj 1 registru (0000~FFFF) v 0000
P144 |EzCOM poloha 2 adresy (1~247) v 2
P145 |EzCOM poloha 2 registru (0000~FFFF) v 0000
P146 |EzCOM zdroj 2 registru (0000~FFFF) v 0000
P147 |EzCOM poloha 3 adresy (1~247) v 3
P148 |EzCOM poloha 3 registru (0000~FFFF) v 0000
P149 |EzCOM zdroj 3 registru (0000~FFFF) v 0000
P150 |EzCOM poloha 4 adresy (1~247) ¢ 4
P151 |EzCOM poloha 4 registru (0000~FFFF) v 0000
P152 |EzCOM zdroj 4 registru (0000~FFFF) v 0000
P153 |EzCOM poloha 5 adresy (1~247) v 5
P154 |EzCOM poloha 5 registru (0000~FFFF) v 0000
P155 |EzCOM zdroj 5 registru (0000~FFFF) v 0000
P160~ |Volitelny I/F registr k zapisu [1] ~ [10] v
P169 |(0000~FFFF) 0000
P170~ |Volitelny I/F registr ke ¢teni [1] ~ [10]
P179 |(0000~FFFF) v | 0000
P180 | Profibus node address (0~125) 0.
P181 |Profibus clear node address 00

* Oclear * 1 not clear
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Tovarni

; . . Zména
Kéd fce Nazev / popis hodnota | Jedn.
za chodu JPN/EU
P182 [Volba Profibus mapovani X 00
+ 00 (PPO)
« 01 (konvencni)
* 01 (rezim flexibilniho formatu)
P185 [CAN open node address (0 ~ 127) 0
P186 [CAN open - komunikacéni rychlost 06
« 0 automaticky « 5 250kbps
* 1 10kbps * 6 500kbps
* 2 20kbps * 7 800kbps
* 3 50kbps « 8 1Mbps
* 4 125kbps
P190 [CompoNet note address (0 ~ 63) 0
P192 |DeviceNet MAC ID (0 ~ 63) 63
P195 |ML2 - délka ramce 00
« 00 32 Byte * 0117 Byte
P196 |[ML2 node address (21h~3Eh) X 21h h
P200 |Volba mapovani registrt 00
« 00 standardni adresy Modbus v
« 01 povoleni funkce Modbus mapping
P201~ | Externi registry 1~10 v 0000
P210 |rozsah 0000~FFFF (hex)
P211~ | Forman externich registrt 1~10 00
P220 |+ 00 16 bitl bez znaménka v
* 01 16 bitl se znaménkem
P221~ | Méritko externich registr 1~10 v 1,000
P230 |(rozsah 0,001~65,535
P301~ [Interni registry 1~10 0000
P310 |rozsah 0000~FFFF (hex) v
P400 [Volba “endian” *) 00
« 00 velky “endian” v
« 01 maly “endian”
« 02 specialni “endian”
P900 |Jednofazové pulsy z ¢idla pul/cely cyklus 00
* 00 poloviéni cyklus v
« 01 plny cyklus
P901 |Konstanta filtru detekce rychlosti pulst v 20 ms
¢idla: rozsah 0~9999 ms
U001~ [ UzZivatelské parametry 1~32 v no
U032 |rozsah: nevybrano/ d001~P196

*) parametr neni aktivni, pouzit vzdy pIny cyklus
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Chybové koédy
Ochrany ménice C1 zablokuji chod pfi nadproudu, pfepéti a pod-
péti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free run
stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic¢ a
odstranite chybovy stav (nikoliv pfi€inu chyby!!).

Zakladni chybové kédy

'é,‘;’;’g Nézev Mozn pFicina(y)

EOl Nadproud pfi konstantni [+ zkrat na vystupu ménice

rychlosti « zablokovani hfidele motoru
= — prili§ velka zatéz
E(Q2 |Nadproud pfi dobéhu + motor s dvojim napét ovym
— _ rozsahem neni spravné zapojen

E(Q3 |Nadproud pfi rozbéhu Pozn.: Méni¢ C1 hlasi chybu

nadproudu pfi 200% nominalni
Nadproud z jinych pfigin | hodnoty proudu ménice

E04 P jinyehp « Je nastavena prili§ velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)

E05 Ochrana proti pfetizeni |+ Je zji§té€no pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

E06 Pretizeni brzdného « Vyuziti brzdného odporu prekrogi

odporu dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni

E07 Chyba prepéti * napéti na stejnosmérné sbérnici (DC
bus) prekrogilo chybovou hranici
(regenerativni energie z motoru pfi
brzdéni)

E08 Chyba EEPROM « Komunikace paméti EEPROM je
ru$ena, prehrati paméti apod.

E09 Chyba podpéti « napéti na DC sbérnici pokleslo pod
uroven potfebnou pro spravnou
funkci Fidicich obvodu

El O Chyba proudového ¢idla |+ Chyba proudového transformatoru/
zaru$eni Fidicich obvodu

E11 |ChybaCPU « chyba vnitfni jednotky CPU

E 1 2 Vnéjsi chyba « signal externi chyby na svorce [EXT]
je aktivni

E 1 3 USP (Ochrana proti « Je-li zvolena funkce USP, dojde k

nechténému rozbéhu) chybé pokud je pfi jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napajeni

El4 Zemni chyba « Je zjisténo zemni spojeni na
vystupu ménice. Tato funkce neni
uréena k ochrané osob.

E15 Vstupni prepéti  Vstupni napéti se drzi nad povole-
nou hranici déle nez 60s (ménic je
ve stavu klidu - stop)

E19 systém hlidani teploty « Teplotni sensor modulu ménice neni

ménice pfipojen
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Kédy

chyb Nazev Mozna pric¢ina(y)
E21 Teplotni chyba ménice < Vnitfni teplota méni€e prekrodila
povolenou hranici
E22 Chyba komunikace CPU |+ chyba komunikace vnitfnich
jednotek CPU
E25 Chyba napajeciho * napajeci zdroj nepracuje spravné
obvodu vlivem ruSeni nebo poskozeni
E26 Chyba analogového « analogovym vstupem Ai2 tece
vstupu Ai2 nadmérny proud
E30 Chyba pfenosu  Vnitfni chyba ménice - elektrické
zaru$eni pfenosu mezi CPU a
obvody fizeni vykonu.
E35 Chyba termistoru « Hodnota na vstupu termistoru [THM]
a [L], je mimo pfipustny rozsah
E36 |Chybaoviadani externi |+ Je-li zvoleno ovladani externi brzdy
brzdy (b120=01) dojde k chybé, pokud
méni¢ neobdrzi potvrzeni o
zabrzdéni v uréeném case (b124)
E37 Bezpec¢nostni stop « Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpeéného zastaveni
E38 Ptetizeni pfi malé rychlo- [+ Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
sti pretizeni pfi chodu na velmi nizké
rychlosti
E4O Chyba pfipojeni OP * Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
preruSeni komunikace mezi ménice
a OP
E41 Chyba komunikace * Méni¢ vyhlasi chybu, pokud dojde k
Modbus poruse komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00
E43 EzSQ neplatna instrukce |+ Program ulozeny v paméti je
poru$en, nebo byla v pribéhu
nacitani programu do ménice
sepnuta svorka PRG
E44 EzSQ prekroceni hloubky [+ Bylo pouzito vice vnofenych podpro-
vnoreni programu gramu, podminkovych pfikazu (if a
for-next) nez dovolenych 8
E45 EzSQ chyba instrukce * Méni¢ nalezl pfikaz, ktery nemize
byt proveden
E50~ EzSQ uzivatelska chyba |+ DoS$lo k chybé definované
(0az9) uzivatelem
E59
E6(0~ |Chybavoliteiné jednotky |+ Tato chybova hjlaseni jsou rezer-
(vyznam zavisi na vovana pro volitelné jednotky. Kazda
E69 pfipojené jednotce) volitelna jednotka muze vykazovat

specifické chyby. Blize viz uzivatel-
ska prirucka pouzité volitelné
jednotky
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Kody
chyb

Nazev

Mozna pricina(y)

E80

PFeruSeni signalu €idla
polohy

« Dojde-li k pferuSeni pfipojeni €idla
polohy, je-li ¢idlo vadné, nebo je
pfipojeno nepodporované ¢idlo,
meénic vyhlasi chybu a zablokuje
vystup

E81

Prekroceni povolené
rychlosti

« Prekroci-li rychlost motoru
maximalni dovolenou frekvenci
(A004xP026) dojde k zablokovani
meénice.

E&3

Prekroéeni dovoleného
rozsahu polohy

« Pokud aktualni poloha vyboci z
dovoleného rozsahu (P072~P073)
dojde k zablokovani ménice a
hlaseni chyby

E98

ST1/ST2 nesoulad

« Je -li parametr b145=02 (funkce
STO) a nastane nesoulad mezi
signaly ST1 a ST2, tak ménic¢ vyhlasi
chybu

E99

STO interni chyba

« Je-li indikovana chyba ve stavu
funkce STO, nebo unvitf ménice v
obvodu bezpecnosti funkce, tak
méni¢ vyhlasi chybu, bez ohledu
nanastaveni b145.
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Ostatni zobrazeni displeje

Kody
chyb

Nazev

Mozna pric¢ina(y)

Reset

< Je sepnuta svorak RS nebo stisknuto
tlacitko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

ménié¢ napajen

u | stejnosmérné 24VDC

zobrazi se, pokud je méni¢ napajen jen
24Vss do svorek na fidici desce

Podpéti (je zablokovan
vystup ménice)

Nizké vstupni napéti zptsobilo vypnuti
chodu a ménic se po opétovném
zvysSeni napéti pokusi o restart. V
pfipadé neuspésného pokusu vyhlasi
chybu.

Cekani na restart

Zobrazeni displeje po chybé pred
restartem (prodleva)

Nedovoleny piikaz chodu

* Zvoleny smér chodu je zakazan (b035)

Inicializace dat

zobrazi se pii inicializaci dat, je-li
zvoleno b085=0

zobrazi se pfi inicializaci dat, je-li
zvoleno b085=1

P
-~

Inicializace paméti chyb

Probiha inicializace (vymaz) paméti
chyb

Automatické nastaveni
selhalo

automatické nastaveni dat motoru
nebylo spravné ukonéeno

Automatické nastaveni
ukonceno

Automatické nastaveni dat motoru
probéhlo v poradku

Chyba komunikace
(displej blika)

Chyba v komunikaci mezi méni¢em a
OP

Zadana data
(monitor chyby)

* Nejsou zaznamenana zadna data chyby
nebo varovani

Vypnuti vystupu
bezpecénosti funkci STO

zobrazi se, pokud rezim fce STO (b145)
nema hodnotu 02 az 06 a oba vstupy
ST1/ST2 jsou rozepnuty a vystup
nénice je vypnut

Vypnuti vystupu
bezpeénostni funkci STO

zobrazi se, pokud rezim funkce STO je
zvolen 05 nebo 06 (b145) v prubéhu
prechodu z vypnuti STO do normalniho
provozu a naopak. Zobrazi se nékteré z
hlaseni v zavislosti na ¢asovani signalu
ST1/ST2
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Podminky pfi kterych doslo k chybé

V parametrech zobrazeni d081 aZ d086 naleznete zapsany
zakladni veli¢iny pfi kterych do$lo k chybam (nejcerstvé;jsi zapis je
v d081). Pohyb mezi jednotlivymi udaiji je mozny dle nasledujiciho
schematu

posledni chyba nejstarsi chyba (6) stav pfi chybé

.................... ‘ ELT

& T%

pfi¢ina chyby

|
es!
o
B |

kod chyby

&

A . 5
stav ménice v okamziku

vzniku chyby

®
&

vystupni
frekvence

W
o
o
S
FIER

Stavy ménice:
.0 zapinani napajeni, proces
inicializace

®
<)

vystupni .1 zastaveno
proud .2 dobéh
l I AN .3 konstantni rychlost
- 4 rozbéh
napéti DC .5 chod, zadani frekvence OHz
2 8 4 0 meziobvodu .6 zahajeni provozu
.7 stejnosmérné brzdéni
l ‘ .8 omezovani pretizeni

celkovy ¢as

chodu Pozn: skutecny stav ménice

mdaZe byt odlisny od zdanlivého,
napr pokud je funkéni PID
regulace neexistuje stav kon-
stantni rychlosti, ménic¢ neustale
zrychluje a zpomaluje.

®
I
—
&)
o0
&
=

celkovy ¢as
pfipojeni k siti

p—
WD

®
&
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Kody a podminky varovani

Kéd
varov Podminky vzniku varovani
ani
W001 [Horni omezeni frekvence (A061) Max. frekvence (A004)
W002 | Dolni omezeni frekvence (A062) Max. frekvence (A004)
WO005 |Nastaveni frekvence (F001), Max. frekvence (A004)
pevna frekvence (A020)
WO015 |Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A061)
pevna frekvence (A020)
W025 |Dolni omezeni frekvence (A062) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
W031 | Pocatecni frekvence (b082) Horni omezeni frekvence (A061)
W032 |Pocatecni frekvence (b082) Dolni omezeni frekvence (A062)
W035 | Pocatecni frekvence (b082) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
WO037 | Pocatecni frekvence (b082) Frekvence tipovani (A038)
W085 | Nastaveni frekvence (F001), Hodnota preskakované
pevna frekvence (A020) frekvence A063/A065/
WO086 | Pevné rychlosti 1-15 A067 *A064/A066/A068
(A021~A035)
WO091 |Volna U/f, frekvence 7 Horni omezeni frekvence (A061)
W092 |Volna U/f, frekvence 7 Dolni omezeni frekvence (A062)
W095 |Volna U/f, frekvence 7 Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A020)
W201 | Horni omezeni frekvence (A261) Max. frekvence (A204)
W202 |Dolni omezeni frekvence (A262) Max. frekvence (A204)
W205 |Nastaveni frekvence (F001), Max. frekvence (A204)
pevna frekvence (A220)
W215 | Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A261)
pevna frekvence (A220)
W225 | Dolni omezeni frekvence (A262) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A220)
W231 | Pocatecni frekvence (A082) Horni omezeni frekvence (A261)
W232 | Pocatecni frekvence (A082) Dolni omezeni frekvence (A262)
W235 |Pocatecni frekvence (A082) Nastaveni frekvence (F001),
pevna frekvence (A220)
W285 |Nastaveni frekvence (F001), Hodnota preskakované
pevna frekvence (A220) frekvence A063/A065/
A067 £A064/A066/A068
W291 |Volna U/f, frekvence 7 Horni omezeni frekvence (A261)
W292 |Volna U/f, frekvence 7 Dolni omezeni frekvence (A262)
W295 |Volna U/f, frekvence 7 Nastaveni frekvence (F001),

pevna frekvence (A220)
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Dimenzovani vodi¢l a pojistek

g Zapojeni
5 — = jisténi (A)
£ Typ. silové utahovaci 600V
c ménie | vodiée/ | moment (Nm) |signalové tiida
g velikost | silova/zemnici | vodiée | J,CC,G, T
;- svorky svorka
1f tFida 200V
0.1 | 001SFE 2 [0.9~1.2max.1.4)| 8
0,2 |- 002SFE 13{;’;‘ ! ggg
0.4 |- 004SFE oA Smax18) £2p 10
Sge2
07 |- 007SFE 3 gmn? 8852 [
W 14(max16)/ | ESEP
ya4(max.1, £ c
15 |-0158SFE 5 ammz | 1:3-15(max.1,8)| I 5 &
22 |-022SFE | "\ sg8 30A
X
3f, tFida 400V
0,4 |- 004HFE 6
- 1,3mm?
0,7 |- 007HFE m B
1,5 |-015HFE 14(max 16)/ | (B> 10
22 |-022HFE | 542 1,3~1,5(max.1,8) EEE’
30 |-030HFE | M4 Ssoe
4,0 |-040HFE | 3 3mm? NES2 15A
4 1k
5,5 [-055HFE 2 I50
5,3mm 3,0/3,0 SSe 30A
7,5 |-075HFE M5 22
4
11,0 |- 110HFE 2
13mm* |3 9~5 0(max.5,2) 50A
15,0 |- 150HFE M6

Pfi zapojovani musi byt pouZito schvalenych kabelovych kon-

covek.
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Zakladni specifikace ménicia C1

pojem trida 1f, 200V

Ménice CT modely SFE 001 [ 002 [ 004 | 007 015 022

pouzitelny kW LD 0,2 |04 |055| 1,1 2,2 3,0

motor ND [01[02]04]|075] 15 22

Jmenovita 200V | LD 0406|1220 3,3 4,1

kapacita (kVA) ND |02 05|10 1.7 27 38

240V (LD 04 |07 |14 |24 3,9 4,9

ND | 03|06 (| 12]20 3,3 4,5

Jm. vstupni napéti 1f, 200V -15% az 240V +10%, 50Hz +/-5%

Jm. vystupni napéti 3f, 200 az 240V (dle napajeciho napéti)

Jm. vystupni proud LD 12119 35|60 9,6 12,0
ND 1,0 | 1,6 | 3,0 | 50 8,0 11,0

Pretizitelnost

%

ND: 150% po 60s, LD: 120% po 60s

Taktovaci frekvence

ND-2,0~15,0kHz, LD-2,0~10,0kHz

Pocate¢ni moment

200% pfi 0,5Hz

Brzdéni | bez odporu

100%< 50Hz,

70%<50Hz
50%<60Hz

20%,50Hz
20%<60Hz

50%< 60Hz
s odporem 150% 100%
Min. hodnota odporu Q 100 50 35
Tepelné ztraty * w 2 5 | 10
Kryti IP20 / UL open type
Vaha kg [1,0]10]11]16] 18 1,8

60




pojem trida 3f, 400V
Ménie C1 modely HFE 004 T 007 | 015 022 030 | 040
pouzitelny kw (LD |0,75| 1,5 | 2,2 3,0 40 | 55

motor ND | 04 |0,75| 15| 22 30 | 4,0
Jmenovita 380V |LD | 13| 26 | 35| 45 | 57 7.3
kapacita (kVA) ND | 11 | 2,2 | 31 36 | 47| 60

480V | LD 17 34 | 44 57 73| 92
ND | 14 | 28| 39 4,5 59| 76
Jm. vstupni napéti 3f, 400V -15% az 480V +10%, 50Hz +/-5%
Jm. vystupni napéti 3f, 400 az 480V (dle napajeciho napéti)

Jm. vystupni proud LD 21| 41| 54 6,9 8,8 | 11,1
ND 18 | 34 | 48 55 72 | 92

Pretizitelnost % ND: 150% po 60s, LD: 120% po 60s

Taktovaci frekvence ND-2,0~15,0kHz, LD-2,0~10,0kHz

Poc¢ate¢ni moment 200% pfi 0,5Hz

Brzdéni | bez odporu T00%< 80z T o | 20l
s odporem 150% 100%

Min. hodnota odporu Q 180 100

Tepelné ztraty * w 4 | 7 | 16

Kryti IP20 / UL open type

Vaha kg [ 1516 18] 19 [19] 21

Snizeni vykonu dle spinaci frekvence

1f, 200V nutné snizeni 3f, 400V nutné snizeni
C1-001SFE ne C1-004HFE ano
C1-002SFE ne C1-007HFE ano
C1-004SFE ano C1-015HFE ne
C1-007SFE ano C1-022HFE ne
C1-015SFE ne C1-030HFE ne
C1-022SFE ne C1-040HFE ano
C1-055HFE ne
C1-075HFE ne
C1-110HFE ne
C1-150HFE ano

velikost snizeni urcite dle snizovacich kfivek, které jsou pro jednot-
livé modely obsazeny v uzivatelské pfiru¢ce dostupné na
webovych strankach vyrobce nebo dodavatele.
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zakladni specifikace - pokracovani

pojem trida 3f, 400V
Méni¢e CT modely HFE 0551 075 T 110 150
pouzitelny kW [LD 75| N1 15 18,5
motor ND | 55 | 7.5 | 11 15
Jmenovita 380V (LD | 11,5| 15,1 | 20,4 25,0
kapacita (kVA) ND | 97 | 18| 157| 204
480V |LD | 14,5| 19,1 | 25,7 31,5

ND | 12,3 14,9| 19,9 257
Jm. vstupni napéti 3f, 400V -15% az 480V +10%, 50Hz +/-5%
Jm. vystupni napéti | 3f, 400 az 480V (dle napdjeciho napéti)
Jm. vystupni proud LD | 17,5 23,0| 31,0 38,0

ND | 14,8 18,0 | 24,0 31,0
PretiZitelnost % ND: 150% po 60s, LD: 120% po 60s
Taktovaci frekvence ND-2,0~15,0kHz, LD-2,0~10,0kHz
Pocate¢ni moment 200% pfi 0,5Hz
Brzdéni | bez odporu 20%,50Hz, 20%<60Hz

s odporem 150%

Min. hodnota odporu | Q 70 [ 35
Tepelné ztraty * W 19 | 31

Kryti

IP20 / UL open type

Vaha

kg [ 35[35[47] 52 ] |

* pii 100% proudu ND

Spoleéna specifikace

pojem specifikace
metoda fizeni PWM (dvoufazova modulace)
rozsah vystupni 0,00 az 590,00Hz
frekvence

presnost frekvence

pri max. frekvenci, digitalni zadani +/-0,01%, analogové z. +/-
0,2% (25+/-10°C)

rozliSeni frekvence

digitalni zadani: 0,01Hz, analog. z.: max frekvence /1000

rezimy Fizeni

IM:  fizeni U/f (konstantni moment, redukovany moment,
volna charakteristika U/f, automaticky momentovy boost,
vektorové Fizeni bez zpétné vazby)

SM/PMM: PM vektorové fizeni bez zpézné vazby

rozbéh / dobéh

0,00 az 3600,00s (linearni, S-kfivka, U-kfivka, obracena
U-kfivka, EL-S kfivka)

automatické
nastaveni

automatické nastaveni na motor s rotaci, nebo bez rotace

pocatecni moment

200% pfi 0,5Hz

pevné frekvence

az 16 pevnych frekvenci nastavitelnych parametrem
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pojem

specifikace

stejnosmérna brzda

volitelna pracovni frekvence, cas a sila

digitalni vstupy

7 programovatelnych digitalnich vstupt, volitelné NO/NC,
volitelna positivni/negativné logika

analogové vstupy

2 vstupy: 0-10VDC, 4-20mA, rozliseni 10bitd,
vstup pro termistor

impulsni vstupy

2 programovatelné vstupy, 24VDC, 32kHz,

digitalni vystupy

2 programovatelné vystupy s otevienym kolektorem volitelné
NO/NC, volitelna positivni/negativné logika, zpozdéné
sepnuti, moznost logickych operaci

analogové vystupy

1 programovatelny analogovy vystup 0-10V, 1TmA

impulsni vystup

1 programovatelny impulsni vystup10VDC, 2mA, 23kHz

reléovy vystup

1 programovatelny reléovy vystup, pfepinaci kontakt

PID regulace

intergrovany PID regulator s moznosti rezimu spanku, pro
regulaci pratoku, tlaku nebo teploty

motorpotenciometr | integrovany motorpotenciometr s moznosti zapamatovani
nastavené Urovné a volbou rychlosti prebéhu
polohovani volitelné s jednou nebo dvéma fadami pulst, prednastavené

polohy (8), dvé odlisné referencni polohy atp.

regulace momentu

v rezimu regulace SLV, i bez Cidla otacek

komunikacni
rozhrani, protokoly

USB (Micro USB), RJ45, seriové RS485 (Modbus RTU)
Hitachi ASCII-Protocoll, Mudbus RTU, volitelné: Profibus,
Profinet, Etherecat,

tfida Gcinnosti

IE2 dle IEC61800-9-2

ochranné funkce

nadproud, pfepéti, podpéti, pretizeni, pfehrati, zemni spojeni,
termistorova ochrana motoru, ochrana proti neoekavanému
rozbéhu, hlidani vypadku komunikace hlidani vypadku signalu
¢idla a dalsi.

funkce STO dva bezpecnosti kanaly pro bezpe¢né vypnuti momentu STO,
potvrzovaci signam EDM
prostfedi provozni teplota -10~+40/50°C (s pfihlédnutim k zatézi,
umisténi, taktovaci frekvenci), skladovaci teplota -20~+65°C,
relativni vhikost 20~ 90%(bez kondenzace), vibrace 5,9m/s?
(0,6G) 10~55Hz, poloha do 1000m.n.m
Zivotnost 10 let pro kondenzatory na deskach a v meziobvodu, 10 let
komponent pro ventilatory, pokud nejsou vystaveny nadmérnému
znecisténi
volitelné externi ovladaci panel, programovaci software ProDrive,

prislusenstvi

ProDriveNext, brzdny odpor, odru$ovaci filtr, vstupni sitova
tlumivka, motorova tlumivka, sinusfiltr, komunikacni jednotky
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Vnéjsi rozméry ménici

ST n& hloubka s .
napéjeni model (sr::'r':]a) ‘glsmk? Chl(mi:)em c(hr:larg;c
C1-001SFE
109 13,5
C1-002SFE 68 128 ,
tfida | C1-004SFE 122,5 27
200V [C1-007SFE
C1-015SFE 108 128 170,5 55,5
C1-022SFE
C1-004HFE 1435 285
C1-007HFE
C1-015HFE 108 128
C1-022HFE 1705 55,5
tfida | C1-030HFE
400V [C1-040HFE 140 128 170,5 555
C1-055HFE
Ciorsire | 0 | 20 155 74
C1-110HFE
S ET 180 296 165 84
108( o .
r 96 J Zed5 Priklad:
gl =t ‘ =) C1-007HF az
| & ;n[ ¢ C1-030HF:
g\ 8 i ceklova
g — d 0 hloubka:
e °
% — —l  D=170mm,
2-4.5 &
e hloubka
- 5 chladice:
000000000000 J
0000000000000 D1=55mm
nnonnapr - -
mnmn 1]
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Spinéni pozadavki CE-EMC

Pfi pouziti méni¢e WJ-C1 v zemich Evropské unie je potfeba
dodrzet pozadavky na EMC (2014/30/EU).

Aby byly dodrZzeny poZadavky vySe uvedené smérnice je potfeba
na vstupu meénice doplnit EMC filtr. V nasleduijici tabulce jsou
uvedeny dodavané filtry fy Schaffner, se kterymi byly ménice test-
ovany.

taktovaci
model kat. O kabel k motoru
vSechny modely C1 C1 max. 25m (stinény kabel)
10kHz
tiida EMC
napajeci .
tfida model model filtru e el
rozvadé¢ | rozvadéc
C1-001SFE
C1-002SFE | FPF-9120-10-SW
C1-004SFE
1f, 200V C1 Cc2
C1-007SFE | FPF-9120-14-SW
C1-015SFE
FPF-9120-24-SW
C1-022SFE
C1-004HFE
FPF-9340-05-SW
C1-007HFE
C1-015HFE
C1-022HFE | FPF-9340-10-SW
C1-030HFE
3f, 400V C1 Cc2
C1-040HFE | FPF-9340-14-SW
C1-055HFE
FPF-9340-30-SW
C1-075HFE
C1-110HFE
FPF-9340-50-SW
C1-150HFE
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Instalace ménic¢e C1 s filtrem (pfiklad modelu SF)

1f tfida 200V

kovova deska (zem) Filtr je uréen pod méni¢, proto
je potieba zajistit dostatecné
vodivé spojeni v oznacenych
mistech

& m
AR WARNING

zemnici vodi€ je pfipojen na . -
chladi¢ méni¢e nebo na zem- k?’belova ‘*/°d|Va
nici svorku (u vétsich modeld) pFichytka

stinény kabel

kovova deska (zem)

kabelova vodivél

* oba konce stinéni kabelu jsou pfipojeny k zemnimu potencialu
pomoci vodivych kabelovych pfichytek
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Pro splnéni podminek CE z hlediska vy$Sich harmonicky
(IEC61000-32 a IEC610003-3) je nutna vstupni tlumivka nebo jiné
zarizeni k potlac¢eni harmonického zkresleni

HITACHI EMC doporuéeni

Pro spravnou funkci pohonu s méni¢em C1 dodrzujte nize
uvedené zasady:

1. Napajeci sit’ musi splfiovat nasledujici pozadavky
« tolerance napéti +/- 10% nebo méné
* nevyvazenost napéti +/- 3% nebo méné
« tolerance frekvence +/- 4% nebo méné
« zkresleni sité THD = 10% nebo méné

2. Instalace
* pouzijte pouze EMC filtry navrZzené a testované s ménici C1. postu-
pujte dle instrukci dodavatele EMC filtru

3.  Zapojeni
* pro pfipojeni motoru pouzijte stinény kabel do 25m délky
» Pokud je délka kabelu vétsi, pouzijte vystupni tlumivku
» Nosna frekvence musi byt nastavena 10kHz nebo nizsi
» oddélte mistné od sebe vstupni napajeni, kabel k motoru a signalové
a procesni vodice

4. Podminky prostfedi
« teplota okolé -10°C az +50°C (snizeni vykonu nutné nad 40°C)
+ vihkost od 20 do 90% bez kondenzace
+ vibrace 5,9m/s? (0,6G) 10-55Hz
» umisténi do 1000m.n.m., vnitfni prostfedi bez korozivnich plyn(i a
pracht

Dulezité poznamky:

5. Pokud je pouzita vstupni tlumivka, pak musi odpovidat smérnici EMC
co do zkresleni pribéhu (IEC 61000-3-2 a 4)

6. Pokud délka kabelu prekro¢i 25m, pouzijde vystupni tlumivku, aby jste
predesli problémUm s unikajicimi proudy (chybna funkce teplotnich
relé, vibrace motoru atp.)

7.  Dbejte na to aby vf impedance mezi méni¢em, filtrem a zemi byla co
nejmensi.

Snazte se o to aby plocha metalickych spoju byla co nejvétsi.

8.  Vyvarujte se smycek na vodicich, které mohou pusobit jako antény,
specialné smycky velkého priméru
* Vlyvarujte se zbyte¢nych vodicu
* vyvarujte se soubéhu nizkonapét'ovych a silovych vodicu

67



10.

1.

12.

Pouzijte stinéné vodice a kabely pro zapojeni motoru (silovy) a pro

veskeré analogové signaly.

Neodstranujte zbytecné velké plochy stinéni na kabelech

V integrovanych systémech (napf. kdyz je ménic¢ frekvence Fizen

nadrazenym PLC nebo pocitacem) umisténych v jednom rozvadéci

a pfipojenych na stejny zemnici potencial PE, pfipojte stinéni kabeld

fidicich signald na tento potencial na obou koncich. V distribuo-

vanych systémech, kde nadfazena fidici jednotka je umisténa vné

rozvadéce pohonu, pfipojte stinéni kabeld Fidicich signalt na konci u

ménice. Je-li to mozné védte kabely fidicich signald pfimo k pfistroji,

bez dalSiho pferuseni (svorkovnic). Silovy stinény kabel k motoru
uzemnéte vzdy na obou koncich.

Dbejte ne to, aby pfipojeni stinéni k zemnimu potencialu mélo co

mozna nejvétsi plochu.

Pouzivejte kabely se splétanym, médénym stinénim s 85% pokryti

Stinéni kabelt nesmi byt pferuseno, v pripadé vloZeni tlumivek, a

stykacu musi byt nestinéné Useky co nejkratsi.

Nékteré motory mohou mit gumové tésnéni mezi pfipojovaci krabici

a télésem motoru, velmi ¢asto byvaji pfipojovaci svorky zemnéni na

strojich zatfeny barvou. Prosim dbejte na to aby tyto pripadné

izolaéni mosty byly odstanény a vodivé spojeni bylo co nejlepsi.

Snazte se minimalizovat ovlivnéni mezi kabely.

« Oddélte vyzatujici kabel minimalné vzdalenosti 25cm od kabell
citlivych na interferenci. Kfizeni kabelll provadéjte pokud mozno pod
uhlem 90°. Kabely fidicich signalt nesmi byt vedeny spole¢né s
kabelem k motoru a kabely meziobvodu (brzdného odporu).

Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruSeni a spotfebicem

(méni¢em a motorem), ¢imz snizite Urovén ruseni.

« Pouzivejte pfistroje odolné proti interferenci a udrzujte vzdalenost
alespori 25cm od ménice.

Dodrzujte pravidla pro spravnou instalaci filtru viz dale:

« Pfi pouziti EMC filtru nezapomen te propojit zemni svorku filtru PE
se zemni svorkou méni¢e. Pouhy kontakt kovovych povrchd filtru a
ménice (nebo propojeni stinénim vodice) nelze povazovat za
dosateéné ochranné spojeni. Filtr musi byt dostateéné silné a trvale
spojen se zemnim potencialem, aby se zabranilo urazu el. proudem
pfi dotyku v pfipadé jeho poruchy.

K dosazeni ochranného zemnéni filtru je potfeba:

« uzemnéte filtr vodi¢em o prufezu min 10mm?
« P¥ipojte druhou zemnici svorku paralelné k ochrannému vodiéi
(prurez volte dle nominalniho zatizeni)
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Bezpeénostni zastaveni funkce STO

Méni¢ je schopen provést funkci bezpe&ného zastaveni dle

nasledujicich norem:

Norma

Poznamka

ENTSO 13849-1:2015

CAT 3, PLe

IEC 61800-5-2:2016, EN 61800-5:2017 SIL3

UL1998

diagnosticky software
tida 1

IEC 60204-1:2016

stop-kategorie 0

Bezpecénostni charakteristiky podle EN ISO 13849-1:2015

Bezpecnosti funkce

bezpecéneé vypnuti to€ivého momentu STO

PFH 3,38x10710
MTTFd 100 let
CCF 75

Bezpecnostni charakteristiky podle EN/IEC 61508, dil 1-7:2010

Bezpecnosti funkce

bezpecné vypnuti tociveho momentu STO

SFF

>99%

PFH 3,38x10°10
B-Faktor 5%
PFDayg 2,94 x 10°°

Méni¢ C1 podporuje funkci “bezpe&ného vypnuti momentu” (STO)
podle normy ISO13849-1 stejné jako kategorii zastaveni 0 podle

EN60204-1 /(nekontrolovany dobéh motoru). Dle nize popsaného
mechanismu je dosazeno a zaru€eno odebrani tocivého momentu

motoru bez galvanického odpojeni spinatem nebo stykacem.

K vybaveni funkce STO dojde pfi pferuseni nékterého ze signalu
ST1 a ST2. Pro realizaci bezpe¢nostnich obvod( ST1 a ST2 Ize
pouzit interni (svorka P24S) nebo externi napajeci napéti 24VDC.
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Ménic je vybaven nasledujicimi svorkami
pro realizeci bezpec¢nostniho obvodu

Svorka |Funkce Popis

P24S |24V napadjeni obvodu bezp. vstupt ST1 a ST2,
zatizitelnost max.100mA

CMS ov 0 potencial zdroje (P24S). Pfi pouziti

externiho napajeni je nutné spojit s 0
externiho zdroje

ST1 vstupy vstupni impedance 1,7 kQ
bezpec¢nostni  [max 27vDC

ST2  lfunkce STO  |ON > 15VDC, OFF < 5VDC
spotfeba pfi 27VDC ca 5,8mA

1 vyst. programo- |zapnutim DIP pfepinace EDMSW=ON je na
vatelna svorka |svorku 11 pfifazena funkce EDM - monitor
fce STO (C021=62)

CM2  spol. S\{orka - vystup s otevFenym kolektorem

vystupt - zatizitelnost max 50mA pfi 27VDC

- Ubytek napéti pfi ON < 4VDC

Zapojeni bezpecnostniho obvodu

Pouziti interniho zdroje Pouziti externiho zdroje
svorka P24S
ST2 CMS
— L]l— |
r

spina¢ ﬁ[_--_] "

L]l— — 4

externi zdroj 24VDC - : smér proudu

—> : smér proudu (SELV nebo PELV

Funkci STO Ize monitorovat vystupem s funkci EDM. Aby doSlo k
pfifazeni EDM funkce, je potfeba zapnout DIP pfepina¢ EDMSW
umistény na desce PS nad fidici svorkovnici.

signal stav 1 stav 2 stav 3 szav 4
ST1 OFF=STO ON OFF=STO ON
ST2 OFF=STO | OFF=STO ON ON

ruseni ne ne ne ne

vystup EDM ON OFF OFF OFF
vykonovy dil vypnut vypnut vypnut provoz

70



Pozor, pokud ziistane povel chodu zapnut pfi pfi aktivaci STO
funkce, pak pfi obnoveni stavu provoz funkce STO dojde k
rozbéhu ménice a to i presto, zZe je signalizovana chyba E37.

Parametrem b145 Ize nastavit rizné rezimy signalizace stavu bez-
pecnostni funkce

b145 | zobrazeni stavu STO

00 zadné chybové hlaseni

01 chyba E37, rest pomoci vstupu RS nebo vypnuti sité
02 zobrazeni -S--

pfi nesouladu ST1/ST2: S98

pfi vnitfni chybé: E99

reset E99 pouze vypnuti a zapnuti sité

03 zobrazeni -S--

04 pfi vnitini chybé: E99

reset E98/E99 pouze vypnuti a zapnuti sité

05 zobrazeni -S--

pfi nesouladu ST1/ST2: FO1/F10/F02/F20 (reset ST/
ST2=0FF)

pfi vnitini chybé E99 (reset VYP/ZAP site)

dovoleni tpoZténi mezi signaly ST1/ST2 pfi b145=05 se
nastavi par. b146. PrekroCeni doby b146 se zobrazi jako -F01
nebo F-02

06 zobrazeni -S--

pfi nesouladu ST1/ST2: FO1/F10/F02/F20

displej popis
-S-- | STO
-FO1 | zpoznéni signalu ST1 pfi navratu k provozu
-FO2 | zpoznéni signalu ST2 pfi navratu k provozu
-F10 | zpoznéni signalu ST1 pfi vybazveni funkce STO
-F20 | zpoznéni signalu ST2 pfi vybazveni funkce STO
E37 | néktery ze signalt ST1/ST2 je ve stavu OFF. resetujte chybu
E98 | stav signalu ST1/ST je nekonzistentni, resetujte chybu

E99 | detekovana chyba interniho obvodu,
Ize resetovat pouze VYP/ZAP napajeni

uzivatelské prirucce.l
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Nékteré praktické poznamky k nastaveni a provozu

1. Nastaveni ménice:

- pfi kazdém nastaveni ménice je tfeba urcit odkud budeme zadavat
frekvenci (A001) a odkud budeme davat vykonny povel k chodu (A002).
Tovarni nastaveni je povel ze vstupnich svorek ménice (P24-1) a zadavani
frekvence z napét ového vstupu Ai1.

- dale je nutno v kazdém pfipadé nastavit tepelnou ochranu motoru dle $titku
motoru v parametru b12.

- je také vhodné nastavit rozsah otacek, zejména omezit jej smérem dold,
nebot” motory s vlastni ventilaci se pfi nizkych otackach prehfivaiji.
Obvykle by se pfi piném zatizeni nemél motor provozovat pod 15 Hz, delSi
chod pod 10 Hz neni bez ciziho chlazeni mozny. Napt. pro vstup Ai1 je
vhodné nastavit doini frekvenci v A011 a horni frekvenci v A012.

2. Nastaveni vektorového rezimu

- ve vétsiné pripadl staci nastavit vykon motoru v HO03 a pocet polu v
HOO04.

- pokud je provoz pohonu neuspokojivy (zvy$eny proudovy odbér, zejména
pfi frekvencich do 15 Hz, nepravidelny chod pfi velmi nizkych otac¢kach a
dalsi), je mozné provést automatické nastaveni H001. V pfipadé auto-nas-
taveni bez rotace nezapomernite nastavit ruéné setrvaény moment zatéze.
V parametru HO02 zvolte pouziti parametr(i z auto-nastaveni.

- hodlate-li korigovat parametry z auto-nastaveni ruéné, prosim prostudujte
si pozorné uzivatelskou pFirucku.

3. Chybova hlaseni

- dochazi-li opakované k nadproudtm (EO1 - E04), je nutno v kazdém pfi-
padé odstranit pFi¢inu (odstranit mechanickou zavadu, prodlouzit rozbého-
vou rampu). Pfi ¢astém opakovani této chyby miize dojit k poskozeni
ménice.

Chyby naproudu mohou byt také zpusobeny nespravnym nastavenim
ménice (obvykle je chybné nastavena zakladni frekvence A003).

Pokud dochazi k této chybé pfi kazdém spusténi i pfi odpojeném motoru,
je méni¢ vadny.

- v pfipadé pretizeni motoru (E05) je nutno prohlédout zafizeni, zda neni
mechanicky zablokovano, popf. zkontrolovat stav motoru.

- prepéti EO7 je typickou chybou u brzdénych zatézi. ReSenim je prodouzeni
dobéhové rampy F003, pokud to z technologickych divod( neni mozné, je
nutno pouzit brzdny odpor.

- chyba podpéti E9 je béznou chybou pfi vypadku a kolisani sité, neni nijak
nebezpeéna.
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Dodatek A - Komunikace ModBus

Méni¢e C1 maji standardné zabudovanu komunikaci Modbus na

rozhrani RS485

POZOR konektor RJ485 slouzi pouze pro pfipojeni vnéjsiho

operatorského panelu a je na ném rozhrani RS422.

Zapojeni komunikaéniho retézce

DIP prepina¢
ukoné&ovaciho opdporu

817 16|5[4]3]|2]|1]| L |PLCIP24[P24]
SP|SN|H |AiT|Ai2| L [AoTfAoT{CM]| 1211

External control
equipment
(Master)

WI-C1 (No.1),

—
15

L
on)

tf iwml T T ]
T 1
sP[sN[ ¢ SP SN L SP SN L P SN

WI-C1 (No.2) WICT(No3) | - WI-CT (N

Termination

120Q

odpor v zafizeni

Zakladni specifikace rozhrani

resistor *1) instalujte ukoncovaci odpor odpovida-
jiciimpedanci kabelu na obou koncich
komunikacni linky, nebo pouzijte

Pojem Specifikace F:;:: x;il\?:-
telem
protokol Modbus RTU (slave)
prenosova rychlost | 2400/4800/9600/19,2k/38,4k/ co71 v
57,6k/76,8k/115,2k bps

metoda komunikace | poloduplex
komunikaéni rezim asynchronni - X
mod binarni - X
umisteni LSB pfenos LSB jako prvni - X
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volba

Pojem Specifikace 'r):;tar- ltfli::;
elektrické rozhrani RS485 diferen¢ni prenos - X
datové bity 8-bitl - X
parita zadna/suda/licha Co074 v
stop bity 1 nebo 2 Co75 v
pocatecni konvence | jednosmérny start z nadfazeného R X

zarizeni
gﬁ;g\;gg]evy pro 0 az 1000ms co78 v
velikost sité od 1 do 247 stanic C072 v
indikace chyb preteceni, kod formovani bloku, C076
CRC-16, horizontalni parita co77
délka kabelu max. 500m - X

Ukonceni sité

Snérnice RS485 vyzaduje ukonéeni na kazdém fyzickém konci,
aby nedochazelo k elektrickému odrazu a zvySenému vyskytu

prenosovych chyb. Méni¢ C1 ma zabudovan ukonéovaci odpor
120Q , ktery Ize pfipojit ke sbérnici pfepnutim DIP spinace (viz

obrazek vyse. Je-li potfeba zvolte jiny rezistor odpovidajici charak-
teristické impedanci sité.

Komunikacni bity a registry
Nasledujici tabulky udavaji zakladni bity a registry pro C1.

Adresa 2 i ‘ Ct,er_lil
bitu Nazev / popis Nastaveni zapis
R/W
0000h |[nepouzito - -
0001h |Povel k chodu 1 =Chod, 0 = Stop (plati | R/W
kdyz A002 = 03)
0002h |Povel Vpred/vzad 1 =vzad, 0 = vpfed (plati | RIW
kdyz A002 = 03)
0003h |[Externi chyba (EXT) 1 = chyba R/IW
0004h |Reset poruchy 1 =reset R/IW
0005h |rezervovano - -
0006h |rezervovano - -
0007h |Inteligentni vstupni svorka 1 1=zap, 0=vyp R/W
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Cteni/

Agi'teusa Nazev / popis Nastaveni zapis
RIW

0008h |Inteligentni vstupni svorka 2 1=zap, 0 =vyp R/W

0009h |Inteligentni vstupni svorka 3 1=zap, 0 =vyp R/W

000Ah |Inteligentni vstupni svorka 4 1=zap, 0 =vyp R/W

000Bh |Inteligentni vstupni svorka 5 1=zap, 0 =vyp R/W

000Ch |Inteligentni vstupni svorka 6 1=zap, 0 =vyp R/W

000Dh |Inteligentni vstupni svorka 7 1=zap, 0 =vyp R/W

000Eh |rezervovano - -

000Fh |Provozni stav 1 =chod, 0 = stop (svazano R

s D003)
0010h | Smér otaceni 1 =vzad, 0 = vpfed R
0011h | Méni¢ pfipraven 1 = pfipraven, 0 = nepfi- R
praven k chodu
0012h |rezervovano - -
0013h |Chod 1 = chyba, 0 = normalni R
stav

0014h |Dosazeni frekvence FA1 1=2zap, 0=vyp R

0015h |Dosazeni frekvence FA2 1=2zap, 0=vyp R

0016h |PFfedbézné hlaseni pretizeni 1=2zap, 0=vyp R
uroven 1 (OL)

0017h | Pfekro€eni odchylky 1=2zap, 0=vyp R
regulace PID (OD)

0018h |Signal porucha 1=zap, 0=vyp R

0019h |Dosazeni frekvence FA3 1=zap, 0 =vyp R

001Ah | Prekro¢eni momentu (OTQ) 1=2zap, 0=vyp R

001Bh |rezervovano - -

001Ch |Podpéti (UV) 1=zap, 0 =vyp R

001Dh |Omezeni momentu (TRQ) 1=zap, 0 =vyp R

001Eh |Prekroceni ¢asu provozu 1=2zap, 0=vyp R
(RNT)

001Fh |Prekro¢eni ¢asu pfipojeni k 1=2zap, 0=vyp R
siti (ONT)

0020h |Varovani termoelektrické 1=2zap, 0=vyp R
ochrany (THM)

0021h~ |rezervovano - -

0025h

0026h |Uvolnéni brzdy (BRK) 1=2zap, 0=vyp R
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Ctenil

Ag'irteusa Nazev / popis Nastaveni zapis
RIW

0027h [Chyba brzdy (BER) 1=zap, 0=vyp R

0028h |Nulova rychlost (ZS) 1=zap, 0=vyp R

0029h |Odchylka rychlosti (DSE) 1=zap, 0=vyp R

002Ah |Dosazeni polohy (POK) 1=zap, 0= vyp R

002Bh |Dosazeni frekvence FA4 1=zap, 0= vyp R

002Ch [Dosazeni frekvence FA5 1=zap, 0= vyp R

002Dh |Predbézné hlaseni pretizeni 1=zap, 0=vyp R
uroven 2 (OL2)

002Eh | Detekce preruceni signalu 1=2zap, 0=vyp R
O (Odc)

002Fh | Detekce pferuceni signalu 1=2zap, 0 =vyp R
Ol (Oldc)

0030h |Rezervovano -

0031h [Rezervovano -

0032h |Vystup relace zpétnovazeb- 1=2zap, 0 =vyp R
niho signalu (FBV)

0033h |Pferuseni komunikace 1=2zap, 0 =vyp R
(NDc)

0034h |Vysledek logické operace 1 1=2zap, 0 =vyp R
(LOG1)

0035h |Vysledek logické operace 2 1=zap, 0=vyp R
(LOG2)

0036h |Vysledek logické operace 3 1=zap, 0= vyp R
(LOG3)

0037h~ |rezervovano - -

003%h

003Ah |Zivotnost kondenzatorti 1=2zap, 0 =vyp R
(WAC)

003Bh |Zivotnost ventilatord (WAF) 1=zap, 0= vyp R

003Ch |Monitor povelu chodu (FR) 1=zap, 0= vyp R

003Dh |Prehrati chladi¢e (OHF) 1=2zap, 0 =vyp R

003Eh |Nizké zatizeni (LOC) 1=zap, 0= vyp R

003Fh |Obecny vystup (M01) 1=2zap, 0 =vyp R

0040h |Obecny vystup (M02) 1=2zap, 0 =vyp R

0041h |[Obecny vystup (M03) 1=2zap, 0 =vyp R

0042h~ |rezervovano - -

0044h
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Adresa 5 f : Ct'er_\il
bitu Nazev / popis Nastaveni zapis
RIW
0045h [Ménic pfipraven (IRDY) 1=zap, 0 =vyp R
0046h |Chod vpfed (FWR) 1=zap, 0 =vyp R
0047h |Chod vzad (RVR) 1=zap, 0 =vyp R
0048h |Vyznamna chyba (MJA) 1=zap, 0 =vyp R
0049h |Probiha zapis dat 1 =zapis, 0 = normalni stav| R
004Ah |Chyba CRC 1 = chyba, 0 = v poradku R
004Bh |Preteceni 1 = chyba, 0 = v poradku R
004Ch |Chyba ramce 1 = chyba, 0 = v poradku R
004Dh |Chyba parity 1 = chyba, 0 = v pofadku R
004Eh |Souctova chyba 1 = chyba, 0 = v poradku R
004Fh |rezervovano - -
0050h |Pasmovy komparator 1=zap, 0 =vyp R
signalu Ai1 (WCAi1)
0051h |Pasmovy komparator 1=2zap, 0=vyp R
signalu Ai2 (WCAi2)
0052h |Rezervovano -
0053h |Rezervovano -
0054h |Zdroj povelu frekvence 1 = panel, 0 = jini R
(FREF)
0055h |Zdroj povelu chodu (REF) 1= panel, 0 = jini R
0056h |Zvolen druhy motor (SETM) | 1 = 2. motor, 0 = 1. motor R
0057h |rezervovano -
0058h |Rezervovano -
0059h |nepouzito -
Datové registry Modbus
Registr | Funkce Popis R(enrz‘liié Jedn. (Z:'a(:)r:;l
0000h nepouzito
0001-2h | FOO1 |Zadani frekvence (H/L)* 0,1 Hz | RIW
0003h Stav ménice A - - R
0004h Stav ménice B - - R
0005h Stav ménice C - - R
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Registr | Funkce Popis R::Iiié Jedn. g;%'l“sl
0006h Zpétna vazba PID regulace 0,01 % | RW
0007h~ rezervovano R
0010h
0011h | do8o |Cita& poé&tu poruch 1 potet | R
0012h Porucha 1 - faktor - - R
0013h Proucha 1 - Stav ménice - - R
0014-5h Porucha 1 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0016h | d081 |Porucha 1 - vystupni proud 0,01 A R
0017h Porucha 1 - napéti meziobvodu 1 \% R
0018-9h Porucha 1 - doba chodu (H/L) 1 hod R
001A-Bh Porucha 1 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
001Ch Porucha 2 - faktor - - R
001Dh Proucha 2 - Stav ménice - - R
001E-Fh Porucha 2 - frekvence (H/L) 0,01 Hz R
0020h | d082 |Porucha 2 - vystupni proud 0,01 A R
0021h Porucha 2 - napéti meziobvodu 1 \% R
0022-3h Porucha 2 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0024-5h Porucha 2 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
0026h Porucha 3 - faktor - - R
0027h | d083 |Proucha 3 - Stav ménice - - R
0028-9h Porucha 3 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
002Ah Porucha 3 - vystupni proud3 0,01 A R
002Bh 4083 Porucha 3 - napéti meziobvodu 1 \% R
002C-Dh Porucha 3 - doba chodu (H/L) 1 hod R
002E-Fh Porucha 3 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
0030h Porucha 4 - faktor - - R
0031h Proucha 4 - Stav ménice - - R
0032-3h Porucha 4 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0034h | d084 |Porucha 4 - vystupni proud3 0,01 A R
0035h Porucha 4 - napéti meziobvodu 1 \% R
0036-7h Porucha 4 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0038-9h Porucha 4 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
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Registr | Funkce Popis Rg:liié Jedn. gtai;lsl
003Ah Porucha 4 - faktor - - R
003Bh Proucha 5 - Stav ménice - - R
003C-Dh Porucha 5 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
003Eh | d085 |Porucha 5 - vystupni proud3 0,01 A R
003Fh Porucha 5 - napéti meziobvodu 1 \% R
0040-1h Porucha 5 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0042-3h Porucha 5 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
0044h Porucha 6 - faktor - - R
0045h Proucha 6 - Stav ménice - - R
0046-7h Porucha 6 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0048h | d086 |Porucha 6 - vystupni proud3 0,01 A R
0049h Porucha 6 - napéti meziobvodu 1 \% R
004A-Bh Porucha 6 - doba chodu (H/L) 1 hod R
004C-Dh Porucha 6 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
004Eh | d090 |kdd varovani - - R
004Fh~ rezervovano - - -
06Ch
006Dh~ nepouzito
08FFh
0900h Zapis to EEPROM - - w
0901h nepouzito - - -
0902h rezim zapisu do EEPROM - - w
0903h~ nepouzito - - -
1000h
1001-2h | d001 |Zobrazeni ystupni frekvence (H/L)| 0,01 | Hz R
1003h | d002 |Zobrazeni vystupniho proudu 0,1 A R
1004h | d003 |Zobrazeni sméru otaceni - - R
1005-6h | d004 |Zobrazeni zpétné vazby PID (H/L)| 0,1 - R
1007h | d005 |Stav inteligentnich vstupnich 1 bit R
svorek
1008h | d006 |Stav inteligentnich vystupnich 1 bit R
svorek
1009-Ah | d00O7 |Monitor pfepoctené frekv. (H/L) 0,01 R
100B-Ch | d008 |Monitor aktualni frekvence (H/L) | 0.01 | Hz R
100Dh | d016 |Zobrazeni povelu momentu 1 % R
100Eh | d010 |Zbrazeni posunu momentu 1 % R
100Fh rezervovano
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Registr | Funkce Popis R::Iiié Jedn. g;%'l“sl
1010h | d012 [Zobrazeni momentu 1 % R
1011h | d013 | Zobrazeni vystupniho napéti 0.1 \% R
1012h | d014 |Zobrazeni pfikonu 0.1 kW
1013-4h | d015 |Zobrazeni spotfeby  (H/L) 0.1 R
1015-6h | d016 | Doba provozu (H/L) 1 hod R
1017-8h | d017 | Celkova doba zapnuti  (H/L) 1 hod R
1019h | d018 |Teplota chladice 0.1 °C R
101Ah~ rezervovano

101Ch

101Dh | d022 |Doba Zivotnosti 1 bit R
101Eh | d023 [Citag programu EzSQ R
101Fh | d024 |Cislo programu EzSQ R
1020h~ rezervovano

1025h

1026h | d102 |Zobrazeni napéti DC sbérnice 0.1 \% R
1027H | d103 |Mira vyuZiti brzdy 0.1 % R
1028h | d104 |Termoelektricka ochrana 0.1 % R
1029h~ rezervovano

102Dh
102E-Fh | d025 | UzZivatelské zobrazeni 1 (H/L) 1 R
1030-1h | d026 | UzZivatelské zobrazeni 2  (H/L) 1 R
1032-3h | d027 | UzZivatelské zobrazeni 3  (H/L) 1 R
1034-5h Rezervovano

1036-7h | d029 | Zobrazeni nastaveni polohy (H/L)| 1 R
1038-9h | d030 | Zobrazeni aktualni polohy (HL)| 1 R
103Ah~ rezervovano

1056h

1057h | d060 |Rezim provozu ménice R
1058h nepouzito

1059h | d062 |Zobrazeni zdroje povelu frekvence R
105Ah | d063 |Zobrazeni zdroje povelu R
105Bh~ nepouzito

108Dh

108Eh | d130 |hodnota analogového vstupu Ai1 1 R
108Fh | d131 |hodnota analogového vstupu Ai2 1 R
1091h | d133 [hodnota pulsniho vstupu PLA 0,01 % R
10AEh~ | d153 |zobrazeni odchylky PID 0,01 % R
10AFh
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Registr | Funkce Popis Rgrz‘liié Jedn. gt;;)':'s/
10B2h~ | d155 [zobrazeni vystupu PID regulatoru | 0,01 % R
10B3h
1103-4h | FOO02 |Doba rozb&hu (H/L)| 0,01 s | RW
1105-6h | FOO3 |Doba dobéhu (H/L)| 0,01 s | RW

1107h | FO04 [Nastaveni sméru pfi ovladani tlacit-| - - R/W

kem RUN z panelu

1108h~ Nepouzito

1200h

1201h | A0O1 |Zdroj zadavani frekvence - - R/W

1202h | A002 |Zdroj povelu k chodu - - R/W

1203h | A003 | Zakladni frekvence 0.1 Hz | RIW

1204h | A004 |Maximalni frekvence 0.1 Hz | RIW

1205h | A0O5 | Volba funkce svorky AT - - R/W
1206h~ rezervovano

120Ah
120B-Ch | A011 |Pocatecni frekv. vstupu Ai1  (H/L)| 0,01 Hz | RIW
120D-Eh | A012 |Koncova frekv. vstupu Ai1 (H/L){ 0,01 Hz | RIW
120Fh | A013 |Pocate¢ni napéti vstupu Ai1 1 % | RIW
1210h | A014 |Koncové napéti vstupu Ai1 1 % | RIW

1211h | A015 |[Ur€eni frekvence pfi nulovém - - R/W

napéti vstupu Ai1

1212h | A016 |Konstanta filtru analog. vstupl 1 Gislo | RIW
1213h | A017 |Volba programi EzSQ R/W
1214h rezervovano

1215h | A019 | Volba rezimu pevnych frekvenci R/W
1216-7h | A020 |Pevna frekvence 0 (H/L)| 0,01 Hz | RIW
1218-9h | A021 |Pevna frekvence 1 (H/L)| 0,01 | Hz |RW
121A-Bh | A022 |Pevna frekvence 2 (H/L)| 0,01 | Hz |RW
121C-Dh | A023 [Pevna frekvence 3 (H/L)| 0,01 | Hz |RW
121E-Fh | A024 |Pevna frekvence 4 (H/L)[ 0,01 | Hz | RW
1220-1h | A025 |Pevna frekvence 5 (H/L)| 0,01 Hz | RIW
1222-3h | A026 |Pevna frekvence 6 (H/L)| 0,01 Hz | RIW
1224-5h | A027 |Pevna frekvence 7 (H/L)] 0,01 | Hz |RW
1226-7h | A028 |Pevna frekvence 8 (H/L)| 0,01 | Hz |RW
1228-9h | A029 |Pevna frekvence 9 (H/L)| 0,01 | Hz |RW
122A-Bh | A030 |Pevna frekvence 10 (H/L)[ 0,01 | Hz | RW
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Registr | Funkce Popis R::Iiié Jedn. g;%'l“sl
122C-Dh | A031 [Pevna frekvence 11 (HML)[ 0,01 Hz |RW
122E-Fh | A032 | Pevna frekvence 12 (H/L)| 0,01 | Hz | RIW
1230-1h | A033 | Pevna frekvence 13 (H/L)| 0,01 | Hz | RIW
1232-3h | A034 | Pevna frekvence 14 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1234-5h | A035 | Pevna frekvence 15 (H/L)| 0,01 Hz | RIW
1236-7h rezervovano

1238h | A038 |Tipovaci frekvence 0,01 Hz | RIW
1239h | A039 |ZpUsob zastaveni pfi tipovani - - R/IW
123Ah rezervovano
123Bh | A041 |Rezim momentového boostu R/W
123Ch | A042 [ Ruéni momentovy boost 0,1 % | RIW
123Dh | A043 |Nastaveni frekv. man. boostu 0,1 % | RIW
123Eh | A044 |Volba U/f charakteristiky - - R/IW
123Fh | A045 | Zesileni vystupniho napéti 1 % | RIW
1240h | A046 |Zesileni napét’ové kompenzace 1 % | RIW
1241h | A047 |Zesileni kompenzace skluzu 1 % | RIW
1242h~ rezervovano

1244h

1245h | A051 |Volba stejnosmérné brzdy - - R/IW

1246h | A052 |Frekvence stejnosmérné brzdy 0,01 Hz | RIW

1247h | A053 [Doba zpozdéni ss. brzdéni 0,1 s R/W

1248h | A054 |Sila ss. brzdéni pfi dobéhu 1 % | RIW

1249h | A055 [Doba ss. brzdéni pfi dobéhu 0,1 s | RIWW

124Ah | A056 |Reakce brzdy na vstup DB - - R/W

124Bh | A057 |Sila DC brzdy pfi startu 1 % | RIW

124Ch | A058 [Doba DC brzdéni pfi startu 0.1 s R/IW
124Dh | A059 [Nosna frekv. DC brzdy pfi startu 0.1 | kHz | RIW
124Eh rezervovano
124F-50h| A061 | Nastaveni horniho limitu (H/L) | 0,01 | Hz | RIW
1251-2h | A062 | Nastaveni doIniho limitu (H/L) | 0,01 Hz | RIW
1253-4h | A063 | Frekvence skoku 1 (H/L) | 0,01 | Hz |RW
1255h | A064 | Sitka frekvendniho skoku 1 0,01 | Hz |RW
1256-7h | A065 | Frekvence skoku 2 (H/L) 0,01 | Hz |RW
1258h | A066 | Sitka frekvenéniho skoku 2 0,01| Hz |RW
1259-Ah | A067 |Frekvence skoku 3 (H/L) 0,01 | Hz |RW
125Bh | A068 | Sitka frekvenéniho skoku 3 0,01 | Hz |RW
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125C-Dh | A069 [Frekvence pozdrZeni rozbéhu 0.01] Hz |RW
125Eh | A070 |Doba pozdrzeni rozbéhu 0.1 s R/W
125Fh | A071 |Volba PID regulace - - R/W
1260h | A072 |PID P zesileni 0,01 - R/W
1261h | A073 |PID | zesileni 0,1 s R/W
1262h | A074 |PID D zesileni 0,01 s R/W
1263h | A075 |Méfitko PID 0,01 - RIW
1264h | A076 |Volba zpétné vazby - - RIW
1265h | A077 |Obracena funkce PID - - RIW
1266h | A078 |PID omezeni vystupu 0,1 % | RIW
1267h | A079 |PID zdroj zadani dopfedného RIW
zesileni
1268h rezervovano
1269h | A081 |Volba regulace napéti AVR 0,1 % | RIW
126Ah | A082 |Volba napéti motoru - - R/W
126Bh | A083 |Konstanta filtru AVR 0.001 s | RW
126Ch | A084 |Zesileni pfi dobéhu AVR 1 % | RIW
126Dh | A085 |Rezim Setfeni energii R/W
126E | A086 |Nastaveni Setfeni energii 0.1 % | RIW
126Fh~ rezervovano
1273h
1274-5h | A092 |Doba rozbéhu 2 (H/L) | 0,01 s R/W
1276-7h | A093 | Doba dobéhu 2 (H/L) | 0,01 s | RW
1278h | A094 |Volba zpUsobu pfepinani narozbéh| - - R/W
2/dobéh 2
1279h/ | A095 |Frekvence pfepnuti 0,01 | Hz |RW
127Ah rozbéh 1/ rozbéh 2 (H/L)
127Bh/ | A096 |Frekvence prepnuti 0,01 | Hz |RW
127Ch dobéhu 1/dobéh 2 (H/L)
127Dh | A097 |Volba tvaru rozbéhové kfivky - - R/IW
127Eh | A098 |Volba tvaru dob&hové kfivky - - R/IW
127F-80h rezervovano
1281-2h | A101 |Pocatecni frekv. vstupu Ai2  (H/L)| 0.01 Hz | RIW
1283-3h | A102 |Koncova frekv. vstupu Ai2 (H/L){ 0,01 Hz | RIW
1285h | A103 | Pocgateéni proud vstupu Ai2 1 % | RIW
1286h | A104 |Koncovy proud vstupu Ai2 1 % | RIW
1287h | A105 | Volba frekvence pfi nulovém - - R/W

signalu Ai2
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) 8 Rozlis Ctenil
Registr | Funkce Popis ol Jedn. Zapis
1288h~ rezervovano
12A4h
12A5h | A131 |Prohnuti kfivky rozbéhu - - RIW
12A6h | A132 |Prohnuti kfivky dobéhu - - RIW
12A7h~ rezervovano
12AEh
12AFh | A141 |Volba vstupu A vypoctové funkce - - R/IW
12BOh | A142 |Volba vstupu B vypoctové funkce - - R/W
12B1h | A143 | Operator vypoctové funkce - - R/IW
12B2h rezervovano
12B3-4h | A145 | Pfidavna frekvence  (HI/L) 0,01| Hz |RW
12B5h | A146 |Volba znaménka pFidavné frekv. - - R/IW
12B6h~ rezervovano
12B8h
12B9h | A150 |Hloubka kfivky EL-S na po&atku 1 % | RIW
rozbéhu
12BAh | A151 |Hloubka kfivky EL-S na konci 1 % | RIW
rozbéhu
12BBh | A152 |Hloubka kfivky EL-S na pocatku 1 % | RIW
dobéhu
12BCh | A153 |Hloubka kfivky EL-S na konci 1 % | RIW
dobéhu
12BD-Eh | A154 |Frekvence pozdrzeni dobéhu (H/L)| 0.01 | Hz | RIW
12BFh | A155 | Doba pozdrzeni dobéhu 0.1 s | RW
12C0h/ | A156 | PID - aroven pfechodu na funkci 0.01 Hz | RIW
12C1h “spanek” (H/L)
12C2h | A157 |PID - prodleva funkce “spanek” 0.1 s | RW
12C3h~ rezervovano
12C5h
12C6-7h | A161 | Aktivni rozsah potenc. - po¢atek (H/L)| 0.01 | Hz | RIW
12C8-9h | A162 | Aktivni rozsah potenc. - konec (H/L) | 0.01 | Hz | RIW
12CAh | A163 | Posun pocatku potenciometru 1 % | RIW
12CBh | A164 | Posun konce potenciometru 1 % | RIW
12CCh | A165 | Potenciometr - volba pocatecni frekv. - - R/IW
12CDh~ nepouzito
1300h
1301h | b001 |Volba automatického restartu - - R/W
1302h | b002 |Povolena doba podpéti 0,1 s R/IW
1303h b003 | Zpozdéni restartu 0,1 s R/W
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Registr | Funkce Popis Rgrz‘liié Jedn. gt;;)':'s/
1304h | b004 [Chyba napajeni/podpéti béhem - - RIW
stopu ménice
1305h | b005 |Pocet restartli po podpéti - - R/W
1306h rezervovano
1307-8h | b007 |Uroven frekvence pro restart (H/L)| 0.01 | Hz | RIW
1309h | b008 |Rezim restartu po chybé OV/OC R/W
130Ah rezervovano
130Bh | b010 |Pocet pokust po o restart po chybé | 1 pocet | RIW
prepéti / nadproudu
130Ch | b011 |Prodleva pifed restartem po OV/OC| 0.1 s R/W
130Dh | b012 |Tepelna ochrana motoru-uroven 0,1 % R/IW
130Eh | b013 |Charakteristika tepelné ochrany - - R/W
130Fh rezervovano
1310h | b015 | Volna termoel. char. - frekvence 1 1 Hz | RIW
1311h | b016 |Volna termoel. char. - proud 1 0.1 A R/W
1312h | b017 |Volna termoel. char. - frekvence 2 1 Hz | RIW
1313h | b018 | Volna termoel. char. - proud 2 0.1 A |RW
1314h | b019 | Volna termoel. char. - frekvence 3 1 Hz | RIW
1315h | b020 |Volna termoel. char. - proud 3 0.1 A |RW
1316h | b021 | Volba omezovani pretizeni - - R/W
1317h | b022 [Uroveii omezovani pretizeni 0,1 % | RIW
1318h | b023 |Dobéh pfi omezovani pretizeni 0,1 s R/W
1319h | b024 |Volba omezovani pretizeni 2 - - R/W
131Ah | b025 [Uroveri omezovani pretizeni 2 0,1 % R/IW
131Bh | b026 |Dobéh pfi omezovani pretizeni 2 0,1 s R/W
131Ch | b027 |Potlaceni nadproudu - - R/W
131Dh | b028 |Proud pfi aktivnim zachyceni 0.1 % | RIW
131Eh | b029 |Rampa pfi aktivnim zachyceni 0.1 s R/W
131Fh | b030 |Frekvence aktivniho zachyceni - - R/W
1320h | b031 |Softwarovy zamek - - R/W
1321h rezervovano
1322h | b033 |Délka kabelu motoru - - R/W
1323h/ | b034 |Varovani-dobachodu/zapnutisité 1 hod. | RIW
1324h (H/L)
1325h | b035 |Omezeni sméru otaceni - - R/W
1326h | b036 |Rozbéh se snizenym napétim - - R/W
1327h | b037 |Omezeni zobrazeni - - R/W
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1328h | b038 [Volba pocateéniho zobrazeni - - RIW
1329h | b039 [Automaticka registrace zmén - - R/IW
132Ah | b040 |Volba omezeni momentu - - R/IW
132Bh | b041 | Omezeni momentu Q.1 1 % | RIW
132Ch | b042 [ Omezeni momentu Q.2 1 % | RIW
132Dh | b043 [Omezeni momentu Q.3 1 % | RIW
132Eh | b044 | Omezeni momentu Q.4 1 % | RIW
132Fh | b045 | Volba funkce LAD STOP - - R/W
1330h | b046 |Zakaz chodu vzad - - R/W
1331-2h rezervovano
1333h | b049 [Druhé dimenzovani - - R/IW
1334h | b050 |Rizené zastaveni pfi ztraté napajeni - - |rRW
1335h b051 | Uroveri napéti DC sbérnice 0,1 \ R/W
1336h | b052 [Uroven chyby prepéti 0,1 V | RIW
1337-8h | b053 | Dobéhovy &as fizeného zastaveni (H/L)| 0,01 s R/IW
1339h | b054 |Pocatecni frekvenéni propad 0,01 | Hz |RW
133Ah~ rezervovano
133Eh
133Fh | b060 | Komparator signalu O - maximum 1 % | RIW
1340h | b061 | Komparator signalu O - minimum 1 % | RIW
1341h | b062 | Komparator signalu O - hystereze 1 % | RIW
1342h | b063 | Komparator signalu Ol - maximum 1 % | RIW
1343h | b064 | Komparator signalu Ol - minimum 1 % | RIW
1344h | b065 | Komparator signalu Ol - hystereze 1 % | RIW
1345h~ rezervovano
1348h
1349h | b070 [Uroven pfi vypadku signalu O 1 % | RIW
134Ah | b071 [Uroven pii vypadku signalu Ol 1 % | RIW
134Bh~ rezervovano
134Dh
134Eh | b075 | Teplota okoli 1 °C |RIW
134F-50h rezervovano
1351h | b078 | Vymazani pocitadla kWh - - R/W
1352h | b079 [Délitel udaje spotfebované energie | 1 - R/IW
1353-4h rezervovano
1355h | b082 |Nastaveni startovaci frekvence 0,01 % | RIW
1356h b083 | Nastaveni modulacni frekvence 0,1 kHz | RIW
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1357h | b084 |Inicializaéni mod - - RIW
1358h | b085 |Kdd zemé pro inicializaci - - R/W
1359h b086 | Pfepocitaci koeficient frekvence 0,01 - R/W
135Ah | b087 |Volba tlacitka Stop panelu - - R/W
135Bh | b088 |ZpUlsob restartu po FRS - - R/W
135Ch | b089 |Automaticka redukce nosné - - R/W
135Dh | b090 |Pomér vyuzZiti dynamického brzdéni 0,1 % | RIW
135Eh | b091 |Volba zpusobu zastaveni - - R/W
135Fh | b092 |Rizeni chladiciho ventilatoru - - R/W
1360h | b093 |Vymaz Zivotnosti ventilatoru - - R/W
1361h | b094 |Inicializace dat - - RIW
1362h | b095 | Volba dynamického brzdéni - - R/W
1363h | b096 |Uroven sepnuti brzdného spinace 1 V | RIWW
1364h | b097 |PFipojeny brzdny odpor 0,1 Q |RW
1365h | b098 | Detekce zemniho spojeni R/W
1365-6h rezervovano

1367h | b100 | Volna U/f char. - frekvence 1 1 Hz | RIW
1368h | b101 |Volna U/f char. - napéti 1 0.1 V | RIW
1369h | b102 | Volna U/f char. - frekvence 2 1 Hz | RIW
136Ah | b103 |Volna U/f char. - napéti 2 0.1 V | RIW
136Bh | b104 |Volna U/f char. - frekvence 3 1 Hz | RIW
136Ch | b105 |VoIna U/f char. - napéti 3 0.1 V | RIW
136Dh | b106 |Volna U/f char. - frekvence 4 1 Hz | RIW
136Eh | b107 |Volna U/f char. - napéti 4 0.1 V | RIW
136Fh | b108 | Volna U/f char. - frekvence 5 1 Hz | RIW
1370h | b109 |Volna U/f char. - napéti 5 0.1 V | RIW
1371h | b110 |Volna U/f char. - frekvence 6 1 Hz | RIW
1372h | b111 |Volna U/f char. - napéti 6 0.1 V | RIW
1373h | b112 |Volna U/f char. - frekvence 7 1 Hz | RIW
1374h | b113 |Volna U/f char. - napéti 7 0.1 V | RIW
1375h~ rezervovano

137Ah

137Bh | b120 |Rizeni brzdy - - R/W
137Ch | b121 |Prodleva pfed odbrzdénim 0.01 s R/W
137Dh | b122 |Prodleva pfed rozbéhem 0.01 s R/W
137Eh | b123 |Prodleva pfed zastavenim 0.01 s | RW
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137Fh | b124 [Doba pro potvrzeni 0.01 S RIW
1380h | b125 [Uvolfovaci frekvence 0.01| Hz |RW
1381h | b126 |Uvolfiovaci proud 0.1 % | RIW
1382h | b127 |Frekvence zabrzdéni 0.01 Hz | RIW
1384-5h rezervovano

1385h | b130 [Zpomaleni dobéhu pfi prepéti - - R/IW
1386h | b131 [Uroven pro zpomaleni dobéhu 1 V | RW
1387h | b132 [Rozbé&hova konstanta 0.01 s R/IW
1388h | b133 |Zesileni regulace potlaceni prepéti | 0.01 - R/IW
1389h | b134 [Integracni konstanta 0.1 s R/IW
138Ah~ rezervovano

1393h

1394h | b145 |Vstupni rezim STO - - R/W
1395h | b146 [reakéni ¢as funkce STO 0,01 s

13D0h | b147 |specialni indikace funkce STO

13D1h | b148 |c&as pro navrat ke speciadlnimu 1 s

zobrazeni STO

13D2h~ rezervovano

1398h

1399h | b150 |Zobrazeni pfi pouziti externiho OP - - R/IW
139Bh~ rezervovano

13A2h

13A3h | b160 |Parametr 1 dualniho zobrazeni - - R/IW
13A4h | b161 | Parametr 2 dualniho zobrazeni - - R/IW
13A5h rezervovano

13A6h | b163 | Zadavani frekv. pfi zobrazeni d001 - - R/IW
13A7h | b164 |Navrat k pdvodnimu zobrazeni - - R/IW
13A8h | b165 |Reakce na zratu kom. s ext. OP - - R/IW
13A%h | b166 |umoznéni Eteni a zapisu
13AAh~ rezervovano

13ADh

13AEh | b171 |Rezim ménice - - R/IW
13AFh~ rezervovano

13B6h

13B7h | b180 |Provedeni inicializace dat - - R/IW
13B8h~ nepouzito

1400h
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nepri- | bT90 [heslo pro omezeni displeje
SUPNE Mh191 potvrzeni hesla pro omezeni disp.
b192 | nastaveni hesla pro softw. zamek
b193 | potvrzeni hesla pro softw. zamek
13C6h | b910 |nastaveni snizovani akumulované
hodnoty termoelektrické ochrany
13C7h~ | b911 |Cas snizovani akumulované 0,01] s
13C8h hodnoty termoelelktrické ochrany
13C9~ | b912 |konstanta snizovani akumulované | 0,01 | s
13CAh hodnoty termoelelktrické ochrany
13CBh | b913 |zesileni snizovani akumulované 0,1 %
hodnoty termoelelktrické ochrany
13CCh | b914 |ulozeni akumulované hodnoty
termoel. ochrany pfi vypnuti sité
1401h | C001 |Nastaveni funkce svorky 1 - - R/W
1402h | C002 |Nastaveni funkce svorky 2 - - R/W
1403h | C003 |Nastaveni funkce svorky 3 - - R/W
1404h | C004 |Nastaveni funkce svorky 4 - - R/W
1405h | C005 |Nastaveni funkce svorky 5 - - R/W
1406h | C006 |Nastaveni funkce svorky 6 - - R/W
1407h | C007 |Nastaveni funkce svorky 7 - - R/W
1408h~1 Rezervovano
40Ah
140Bh | CO11 |Aktivni stav svorky 1 - - R/IW
140Ch | C012 | Aktivni stav svorky 2 - - R/IW
140Dh | C013 | Aktivni stav svorky 3 - - R/IW
140Eh | C014 |Aktivni stav svorky 4 - - R/W
140Fh | C015 | Aktivni stav svorky 5 - - R/W
1410h | CO016 | Aktivni stav svorky 6 - - R/W
1411h | C017 | Aktivni stav svorky 7 - - RIW
1412-4h rezervovéno
1415h | C021 |Nastaveni vystupni svorky 11 - - R/W
1416h | C022 |Nastaveni vystupni svorky 12 - - R/W
1417-9h rezervovano
141Ah | C026 |Inteligentni reléovy vystup - - R/W
141Bh | C027 |Volba funkce vystupu [EO] - - RIW
141Ch | C028 |Volba funkce vystupu [AM] - - RIW
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141Dh rezervovano
141Eh | C030 |Ref. hodnota zobrazeni proudu 0.1 % | RIW
141Fh | C031 | Aktivni stav svorky [11] - - R/W
1420h | C032 |Aktivni stav svorky [12] - - R/W
1421-3h rezervovano
1424h | C036 |Aktivni stav reléového vystupu - - R/IW
1425h rezervovano
1426h | C038 |Detekce nizké zatéze - - R/W
1427h | C039 |Nizka zatéz - uroven 0.1 % | RaW
1428h | C040 | Rezim signalu pretizeni - - R/W
1429h | C041 [Uroveh signalu pretizeni 0,1 % | RIW
142A-Bh | C042 | Frekvence dosazeni pro rozbéh (H/L) | 0,01 Hz | RIW
142C-Dh | C043 |Frekvence dosazeni pro rozbéh (H/L) | 0,01 | Hz | RIW
142Eh | C044 [Uroveri regulagni odchylky 0,1 % | RIW
142F-30h| C045 | Frekvence dosazeni pro rozbéh 2 (H/L)| 0,1 Hz | RIW
1431-2h | C046 | Frekvence dosazeni pro rozbéh 2 (H/L)| 0,1 Hz | RIW
1433h | C047 |Faktor konverze signalu [EO] - - R/IW
1434-7h rezervovano
1438h | C052 [Horni limit regulované veli€iny 0,1 % | RIW
1439h | CO053 |Dolni limit regulované veli€iny 0,1 % | RIW
143Ah | C054 | Vysoky / nizky moment - - R/IW
143Bh | C055 | Uroveri momentu [.Q 1 % | RIW
143Ch | C056 |Urovert momentu I1.Q 1 % | RIW
143Dh | C057 [Urovef momentu 111.Q 1 % | RIW
143Eh | C058 |Urovert momentu IV.Q 1 % | RIW
143Fh | C059 | Rezim vystupniho signalu momentu - - R/IW
1440h rezervovano
1441h | C061 | Termoel. ochrana - Uroven varovani 1 % | RIW
1442h rezervovano
1443h | C063 |Nulova rychlost - Groveri 0,01 | Hz |RW
1444h | C064 |Prehrati chladice - uroven 1 °C |RIW
1445-Ah rezervovano
144Bh | C071 |Rychlost komunikace - - R/IW
144Ch | C072 |Komunikac¢ni adresa (Modbus) - - R/IW
144Dh rezervovano
144Eh | C074 |Komunikaéni parita - - R/W
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144Fh | CO75 | Stop bit komunikace - - RIW

1450h | C076 | Chovani po chybé komunikace - - R/W

1451h | C0O77 | Povolena doba pferuseni komunikace | 0,01 s R/W

1452h | C078 |Prodleva pfi komunikaci 1 ms | RIW
1453-4h rezervovano

1455h | C081 |Kalibrace zesileni vstupu Ai1 0,1 - R/W

1456h | C082 |Kalibrace zesileni vstupu Ai2 0,1 - R/W
1457-8h rezervovano

1459h | C085 |Nastaveni termistoru 0,1 - R/W
145A-Eh rezervovano

145Fh | C091 | Povoleni debug modu - - R
1460-3h rezervovano

1464h | C096 | Volba komunikace - - R/W

1465h rezervovano

1466h | C098 |EzCOM poc. adresa - master - - R/W

1467h | C099 |EzCOM konc. adresa - master - - R/W

1468h | C100 |EzCOM spoustéci impuls - - R/W

1469h | C101 |Nastaveni paméti “Nahoru/Dol0” - - R/W

146Ah | C102 |Volba resetu - - R/W

146Bh | C103 |Rezim restartu po resetu - - R/W

146Ch | C104 |Vymaz paméti “Nahoru/Dol(” - - R/W

146Dh | C105 |Zesileni signalu [Ao2] 1 % | RIW

146Eh | C106 |Zesileni signalu [Ao1] 1 % | RIW
146F-70h rezervovano

1471h | C109 |Posun signalu [Ao1] 1 % | RIW

1472h rezervovano

1473h | C111 [Uroven signalu pretizeni 2 0,01 % | RIW
1474-85h rezervovano

1486h | C130 | Prodleva sepnuti vystupu [11] 0,1 s R/W

1487h | C131 |Prodleva vypnuti vystupu [11] 0,1 s R/W

1488h | C132 |Prodleva sepnuti vystupu [12] 0,1 s R/W

1489h | C133 |Prodleva vypnuti vystupu [12] 0,1 s R/W
148A-Fh rezervovano

1490h | C140 | Prodleva sepnuti vyst. relé [11] 0,1 s | RW

1491h | C141 |Prodleva vypnuti vyst. relé [11] 0,1 s R/W

1492h | C142 |Volba vstupu A logické funkce 1 - - R/W
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1493h | C143 [Volba vstupu B logické funkce 1 - - RIW

1494h | C144 | Operator vystupni logické funkce 1 - - R/IW

1495h | C145 |Volba vstupu A logické funkce 2 - - R/IW

1496h | C146 |Volba vstupu B logické funkce 2 - - R/IW

1497h | C147 | Operator vystupni logické funkce 2 - - R/W

1498h | C148 |Volba vstupu A logické funkce 3 - - R/IW

1499h | C149 |Volba vstupu B logické funkce 3 - - R/IW

149Ah | C150 | Operator vystupni logické funkce 3 - - R/IW
149Bh~ rezervovano

14A3h

14A4h | C160 |Reakeni ¢as vstupu [1] 2 ms | RIW

14A5h | C161 |Reakéni ¢as vstupu [2] 2 ms | RIW

14A6h | C162 |Reakéni ¢as vstupu [3] 2 ms | RIW

14A7h | C163 |Reakéni ¢as vstupu [4] 2 ms | RIW

14A8h | C164 |Reakeni €as vstupu [5] 2 ms | RIW

14A9h | C165 |Reakeni €as vstupu [6] 2 ms | RIW

14AAh | C166 |Reakéni €as vstupu [7] 2 ms | RIW
14AB-Ch rezervovano

14ADh | C169 | Doba zmény regulace (S/P) 10 ms | RIW
14AEh~ nepouzito

14CBh

14CCh | C900 |volba akce IRDY R/W

parametr nelze ménit uzivatelem

14FOh | C901 |cyklus skenovani pretizeni R/W

14F1h | C902 | konstanta fitru skenovani pretizeni R/IW

14F2h | C903 | hystereze signalu pretizeni 0,01 % | RIW
14AEh~ Nepouzito

1500h

1501h | HOO1 | Automatické nastaveni - - R/W

1502h | HOO2 |Volba dat motoru 1 - - R/W

1503h | HOO3 | Vykon motoru 1 - - R/IW

1504h | HOO04 | Pocet pdlt motoru 1 - - R/IW

1505h rezervovano

1506h | HOO5 | Rychlostni konstanta motoru 1 1 % | RIW

1507h | HOO6 | Stabiliza¢ni konstanta motoru 1 1 R/W
1508-15h rezervovano
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1516h | HO20 [Motorova konstanta R1, motor 1 0,001 Q RIW

1517h rezervovano

1518h | H021 | Motorova konstanta R2, motor 1 0,001 Q R/W

1519h rezervovano

151Ah | HO22 | Motorova konstanta L, motor 1 0,01 mH | RIW

151Bh rezervovano

151Ch | H023 | Motorové konstanta |y, motor 1 0,01 A R/W
151D-Eh | H024 | Motorova konstanta J, motor 1 (H/L) | 0,001 | kgm? | RIW
151F-24h rezervovano - - -

1525h | HO30 | Auto-nastaveni - konst. R1, motor 1 0,001 Q R/W

1526h rezervovano

1527h | HO31 | Auto-nastaveni - konst. R2, motor 1 0,001 Q |RW

1528h rezervovano

1529h | HO32 | Auto-nastaveni - konst. L, motor 1 | 0,01 | mH | RIW

152Ah rezervovano

152Bh | HO33 | Auto-nastaveni - konst. I, motor 1 | 0,01 A R/W
152C-Dh | H034 | Auto-nastaveni - konst. J, motor 1 (H/L)| 0,001 kgm2 R/W
152Eh~ rezervovano - - -
153Ch

153Dh | HO50 | Kompenazace skluzu - zesileni 0,01 R/W

153Eh | H051 | Komp. skluzu - integrani konstanta 1 R/W
153Fh~ nepouzito

1570h

1571h | H102 | PM automatické nastaveni - - R/W

1572h | H103 | PM velikost motoru - - R/W

1573h | H104 | PM pocet polu - - R/W

1574h | H105 | PM jmenovity proud 0,1 % | RIW

1575h | H106 | PM konstanta R 0,001| Q |RW

1576h | H107 | PM konstanta Ld 0,01 mH | RIW

1577h | H108 | PM konstanta Lq 0,01 | mH | RIW

1578h | H109 | PM konstanta Ke 00001 V/ | RIW

(rad/s)

1579h | H110 |PM konstanta J 0,001 | kgm? | RIW
157Ah rezervovano - - -
157Bh | H111 |PM konstanta R 0,001| Q |RW
157Ch | H112 |PM konstanta Ld 0,01 | mH | RIW
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157Dh | H113 [PM konstanta Lq 0,01 mH [|RW

157E- rezerovano - - -

1580h

1581h | H116 | PM rychlostni konstanta 1 % | RIW

1582h | H117 | PM rozbéhovy proud 0,01 % | RIW

1583h | H118 | PM &as rozbéhu 0,01 s R/W

1584h | H119 [ PM stabiliza¢ni konstanta 1 % | RIW

1585h rezervovano - - -

1586h | H121 [ PM minimalni frekvence 0,1 % R/IW

1587h | H122 | PM proud naprazdno 0,01 % | RIW

1588h | H123 | PM metoda rozbéhu - - R/W

1589h rezervovano - -

158Ah | H131 |rozpoznani po¢ate¢ni polohy 1 - R/W

magnett (PPM)

158Bh | H132 | Eas prodlevy pfi rozpoznani PPM 1 - R/W

158Ch | H133 |¢&as pro rozpoznani PPM 1 - R/IW

158Dh | H134 |zesileni napéti pfi rozpoznani PPM| 1 - R/IW

158E- nepouzito - - -

1600h

1601h | P001 | Chyba volitelné jednotky - - R/W

1602h rezervovano

1603h | P003 |Volba funkce svorky [EA] - - R/W

1604h | P004 [ Rezim signalu zp. vazby - - R/W

1605~ rezervovano

160Ah

160Bh | P011 |Pocet pulsu cidla 1 - R/W

160Ch | P012 | Aktivace jednoduchého polohovani | - - R/IW
160D-Eh rezervovano

160Fh | P015 | Rychlost orientovaného zastaveni | 0,01 | Hz | RIW
1610-19h rezervovano

161Ah | P026 [Uroveri chyby prekro&eni rychlosti | 0,1 % | RIW

161Bh | P027 |Urover odchylky rychlosti 0,01 | Hz |RW
161C-Eh rezervovano

161Fh | P031 | Volba rozbéhu a dobéhu - - R/W

1620h rezervovano

1621h | P033 | Volba signalu povelu momentu - - R/IW
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1622h | P034 [Nastaveni povelu momentu 1 % | RIW
1623h rezervovano
1624h | P036 |Posun momentu - - R/W
1625h | P037 |Hodnota posunu momentu 1 % | RIW
1626h | P038 | Volba polarity posunu momentu - - R/W
1627h- | P039 | Omezeni rychlosti vpred pro rezim | 0,01 | Hz | RIW
1628h regulace momentu (H/L)
1629h- | P040 | Omezeni rychlosti vzad pro rezim | 0,01 | Hz | RIW
162Ah regulace momentu (H/L)
162Bh | P041 |Prodleva prepnuti rychlostni/ - - R/W
polohové regulace
162C-Dh rezervovano
162Eh | P044 |Casova¢ komunikace (watchdog) | 0,01 s R/W
162Fh | P045 | Chovani po chybé komunikace - - R/W
1630h | P046 |Cislo vyst. zafizeni (DeviceNet) - - R/W
1631h rezervovano
1632h | P048 | Chvani pfi nespravné komunikaci - - R/W
1633h | P049 | Nastaveni poctu poll (pro prepocet) - - R/W
1634-8h rezervovano
1939h | P055 | Pocet pulstl pfi maximalni frekvenci 0,1 | kHz | RIW
163Ah | P056 |Casova konstanta filtru 0,01 s R/W
163Bh | P057 |Posun posloupnosti pulst 1 % | RIW
163Ch | P058 | Omezeni zadavani povelovymi pulsy 1 % | RIW
163Dh rezervovano
163E-Fh | PO60 |Nastaveni pevné polohy 0 (H/L)| 1 - R/W
1640-1h | PO61 |Nastaveni pevné polohy 1 (H/L)| 1 - R/W
1642-3h | P062 |Nastaveni pevné polohy 2 (H/L)| 1 - R/W
1644-5h | P063 |Nastaveni pevné polohy 3 (H/L)| 1 - R/W
1646-7h | P064 |Nastaveni pevné polohy 4 (H/L)| 1 - R/W
1648-9h | P065 |Nastaveni pevné polohy 5 (H/L)| 1 - R/W
164A-Bh | PO66 |Nastaveni pevné polohy 6 (H/L)| 1 - R/W
164C-Dh | P067 |Nastaveni pevné polohy 7 (H/L) 1 - R/W
164Eh | P068 |ReZim najezdu na VP - - RIW
164Fh | P069 | Smér ndjezdu na VP - - R/W
1650h | PO70 |Nizka frekvence najezdu na VP 0,01| Hz | RW
1651h | PO71 | Vysoka frekvence najezdu na VP 0,01| Hz | RW
1652-3h | P072 |Rozsah pohybu vpied 1 - RIW
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1654-5h | P073 [Rozsah pohybu vzad 1 - RIW
1656h rezervovano
1657h | P0O75 [Rezim polohovani R/IW
1658h rezervovano
1659h | P0O77 |Prodleva pfi preruseni signalu ¢idla| 0,1 s R/IW
165A-Bh rezervovano
165Ch | P080 [rozsah restartu polohovani 1 pls
165Dh | P081 u!?;eni aktualni polohy pfi vypnuti
sité
165E-Fh | P082 ?ﬁ}ﬁélni poloha pfi vypnuti sité 1 pls
1660-1h | P083 | pfednastavena poloha (H/L) pls
1662h~ rezervovano
1665h
1666h |P100~|EzSQ - uzivatelské parametry 1 - R/W
~ P131 [U(00)~U(31
1685h rozsah 0~65530
1686-Dh rezervovano
168Eh | P140 |EzCOM pocet dat - - R/W
168Fh | P141 |EzCOM poloha 1 adresy - - R/IW
1690h | P142 [EzCOM poloha 1 registru - - R/IW
1691h | P143 [EzCOM zdroj 1 registru - - R/IW
1691h | P144 [EzCOM poloha 2 adresy - - R/IW
1693h | P145 [EzCOM poloha 2 registru - - R/IW
1694h | P146 |[EzCOM zdroj 2 registru - - R/W
1695h | P147 [EzCOM poloha 3 adresy - - R/IW
1696h | P147 [EzCOM poloha 3 registru - - R/IW
1697h | P149 [EzCOM zdroj 3 registru - - R/IW
1698h | P150 [EzCOM poloha 4 adresy - - R/IW
1699h | P151 [EzCOM poloha 4 registru - - R/IW
169Ah | P152 |EzCOM zdroj 4 registru - - R/W
169Bh | P153 |EzCOM poloha 5 adresy - - R/IW
169Ch | P154 |[EzCOM poloha 5 registru - - R/IW
169Dh | P155 [EzCOM zdroj 5 registru - - R/IW
169Eh~ rezervovano
16A1h
16A2h |P160~ - - R/W
~ P169 | Volitelny I/F registr k zapisu 1 ~ 10
16ABh
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) . Rozli$ Cteni/
Registr | Funkce Popis el Jedn. Zipis
16ACh [P170~ - - RIW
~ P179 |Volitelny I/F registr ke ¢teni 1 ~ 10
16B5h
16B6h | P180 |Profibus node address - - R/W
16B7h | P181 |Profibus clear node address - - R/W
16B8h | P182 |Profibus map selection - - R/W
16B9-Ah rezervovano
16BBh | P185 | CAN open node address (0 ~ 127) - - R/W
16BCh | P186 | CAN open - komunikaéni rychlost - - R/W
16BDh~ rezervovano - - -
16BFh
16C0h | P190 | CompoNet node address 1 - R/W
16C1h rezervovano - - -
16C2h | P192 | DeviceNet MAC ID 1 - R/W
16C3h~ rezervovano - - -
16C4h
16C5h | P195 [ML2 délka ramce 1 - R/W
16C6h | P196 [ML2 node address 1 - R/W
16C8h | P200 |volba mapovani registrd
16C9h~ | P201~|Externi registr 1 ~ 10
16D2h | P210
16D3h~ | P211~|Externi registr 1 ~ 10 format dat
16DCh | P220
16DDh~ |P221~|Externi registr 1 ~ 10 méfitko
16E6h | P230
16E7h~ [P301~|Interni regisr 1 ~ 10
16FOh | P310
16F1h | P400 | Endian vybér
16F6h | P900 |volba jednofazového ¢idla (cyklus)
16F7h | P901 |konstanta filtru detekce rychlosti 1 ms
pulst ¢idla
16F8h~ nepouzito - - -
1E00h
1E01h~ Coil data 1~5 - - R
1E05h
1E06h~ rezervovano
1E18h
1E19h~ nepouzito
1E20h
1F01h Coil data 0 - - R/W
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Registr | Funkce Popis R::Iiié Jedn. g;%'l“sl
dvouregistrové parametry dosazitelné jako jednoregistrové
1E21h monitor vystupni frekvence (d001)*| 0,01 | Hz R
1E22h zpétna vazba PID (d004)* 0,01 R
1E23h pfepoctena hodnota frekvence 0,01 R
(doo7)*
1E24h aktualni frekvence (d008)* 0,01 | Hz R
1E25h koéd posledni chyby (d081)* 0,01 | Hz R
frekvence
1F31h nastaveni vystupni frekvence 0,01 | Hz | RIW
(FOO1)*
1F32h ¢as rozbéhu 1 (F002)* 0,01 s R/IW
1F33h ¢as dobéhu 1 (FO03)* 0,01 s | RW
1F34h pevna rychlost 0 (A020)* 0,01 | Hz |RW
1F35h pevna rychlost 1 (A021)* 0,01 | Hz |RW
1F36h pevna rychlost 2 (A022)* 0,01 | Hz |RW
1F37h pevna rychlost 3 (A023)* 0,01 Hz | RIW
1F38h horni omezeni frekvence (A061)* | 0,01 | Hz | RIW
1F3%9h dolni omezeni frekvence (A062)* 0,01 Hz | RIW
1F3Ah pozdrzeni rozbéhu (A069)* 0,01 s | RW
1F3Bh pfidavna frekence (A145)* 0,01 | Hz |RW
1F3Ch pozdrzeni dobé&hu (A154)* 0,01 s | RW
1F3Dh PID spanek (A156)* 0,01 | Hz | RIW
1F3Eh min. frekvence pro restart (b007)* | 0,01 | Hz | RIW
Parametry druhého nastaveni
2103-4h | F202 | Druha doba rozbéhu (H/L) 0,01 s | RIW
2105-6h | F203 | Druha doba dobéhu  (HI/L) 0,01 s | RW
2107h~ nepouzito
2200h
2201h | A201 |Druhy zdroj frekvence - - R/W
2202h | A202 |Druhé misto povelu - - R/W
2203h | A203 | Druha zakladni frekvence 0,1 Hz | RIW
2204h | A204 | Druha maximaini frekvence 0,1 Hz | RIW
2205h~ rezervovano
2215h
2216-7h | A220 |Pevna frekvence 0 pro motor 2 (H/L) 0,1 Hz | RIW
2218h~ rezervovano
223Ah
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Registr | Funkce Popis Rgrz‘liié Jedn. gt;;)':'s/
223Bh | A241 [Rezim momentového boostu 2 motor| - - RIW
223Ch | A242 |Hodnota ruéniho boostu 2 motor 1 % | RIW
223Dh | A243 |Frekvence ruéniho boostu 2 motor 1 % | RIW
223Eh | A244 |Volba U/f charakteristiky 2 motor - - R/W
223Fh | A245 |Zesileni vystupniho napéti 1 % | RIW
2240h | A246 |Zesileni napét’ové kompenzace 1 - R/W
2241h | A247 |Zesileni kompenzace skluzu 1 - R/W
2242h~ rezervovano
224Eh
224F-50h| A261 |Druhy horni limit  (H/L) 0,1 Hz | RIW
2251-2h | A262 |Druhy dolni limit ~ (H/L) 0,1 Hz | RIW
22543h~ rezervovano
2268h
2269h | A281 [Volba AVR druhy motor - - R/W
226Ah | A282 |Napéti AVR druhy motor - - R/W
226B-Eh rezervovano
226F-70h| A292 [ Doba rozbéhu 2, nastaveni 2 (H/L)| 0,01 s |RW
2271-2h | A292 |Doba dobéhu 2, nastaveni 2 (H/L) | 0,01 s |RW
2273h | A294 | Metoda pfepinani druhé rampy - - R/W
2274-5h | A295 | Frekv.pfepinani rozbéhové rampy (H/L)| 0,01 | Hz | RIW
2276-7h | A296 | Frekv.pfepinani dobéhové rampy (H/L)| 0,01 Hz | RIW
2278h~ Rezervovano
130Bh
230Ch | b212 | Tepelna ochrana 2. motoru 0,1 % | RIW
230Dh | b213 | Tepelna charakteristika 2. motor - - R/W
230Eh~ rezervovano
2315h
2316h | b221 |Rezim omezovani pretizeni 2. motor| - - R/W
2317h b222 [Uroven pretizeni 2. motor 0,01 % R/IW
2318h | b223 |Dobéhova rampa pfi omezovani 0,1 s | RW
pretizeni 2. motor
2319h~ rezervovano
2428h
2429h | C241 |2. nastaveni Urovné signdlu pretizeni 0,1 % | RIW
242Ah~ rezervovano
2501h
2502h | H202 |Volba parametrli motoru 2 - - R/W
2503h | H203 |2. nastaveni vykonu motoru - - R/W
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Registr | Funkce Popis R::Iiié Jedn. g:;"sl

2504h | H204 | 2. nastaveni po€tu péll motoru - - RIW

2505h | H205 | Rychlostni konstanta, 2 motor 1 % R/IW

2506h rezervovano

2507h | H206 | Stabiliza¢ni konstanta 2. motor 1 % | RIW
2508h~ rezervovano

2515h

2516h | H220 | Motorova konstanta R1, 2 motor | 0,001 Q |RW

2517h rezervovano

2518h | H221 [ Motorova konstanta R2, 2 motor 0,001 Q R/W

2519h rezervovano

251Ah | H222 | Motorova konstanta L, 2 motor 0,01 | mH | RW
251Bh rezervovano

251Ch | H223 | Motorova konstanta |y, 2 motor 0,01 A | RIW
251D-Eh | H224 | Motorova konstanta J, 2 motor 0,001 | kgm? | RIW
251Fh~ rezervovano

2524h

2525h | H230 |Konst. R1 - data z auto-nastav. 2 motor| 0,001 Q |RW

2526h rezervovano

2527h | H231 | Konst. R2 - data z auto-nastav. 2 motor| 0,001 Q R/W

2528h rezervovano

2529h | H232 |Konst. L - data z auto-nastav. 2 motor | 0,01 | mH | RIW
252Ah rezervovano

252Bh | H233 | Konst. |y - data z auto-nastav. 2 motor | 0,01 A | RIW
252C-Dh | H234 | Konst. J - data z auto-nastav. 2 motor | 0,001 | kgm?2 | RIW
252Eh~ Nepouzito

* H/L prvni adresa=horni fady/ druha adresa=dolni fady

Pozn:
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