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Vézeny spotiebiteli, d&€kujeme, Ze jste se rozhodl pouzit méni¢ Hitachi serie S1

Nez pfistoupite k praci s méni¢em, prosim prostudujte obsah této pfirucky a dodrzujte prosim bezpe&nosti
pokyny v ni obsaZené. PFiru¢ku si ponechte pro pozdéjsi nahlédnuti.

Tato pfiru¢ka predstavuje zakladni rychly prehled viastnosti a parametrd ménic¢e S1 a je uréena uzivatellm se
zkusenostmi z nasazovani regulovanych pohonu s frekvenénimi ménici.

Hlubsi vysvétleni jednotlivych funkci je potfeba hledat v uzivatelském manualu.

Bezpecénostni pokyny:

Prosim pfed instalaci a praci s méni¢em prectéte pozorné tuto zakladni uzivatelskou pfiru¢ku a s ni souvisejici
dokumenty.
Veskeré instalacni a udrzbové prace na ménici je potieba provadét s obezietnosti a opatrnosti. Prosim
prostudujte pfirucku QRG (rychly pfehled), kterou mizete nalézt na nasich www strankach. L
V této pfiruCce jsou bezpelnosti instrukce rozdéleny do dvou urovni, jmenovité VAROVANI a UPOZORNENI.

/NOPATRNOST | Znaci, Ze nespravna manipulace mize vést k nebezpecné situaci hrozici vaznym Urazem
nebo smrti osob.

/\VAROVANI | : Znaci, Ze nespravna manipulace muze vést k nebezpecné situaci hrozici Urazem osob a

zni¢enim zafizeni.

/N\OPATRNOST

Na mnoha obrazcich v pfiruéce je méni¢ zobrazen bez krytl a ostatnich ¢asti zabrarujicich nazornému vysvétleni.
V takovémto stavu nelze méni¢ provozovat! Prosim pfed zapo€etim provozu méni¢e namontujte zpét veSkeré Easti, které jste pfi instalaci a
zapojeni odmontovali

1. Instalace /\OPATRNOST

Méni¢ instalujte na nehoflavou podlozku, nejlépe kovovou. Hrozi nebezpeti pozaru.

-V blizkosti méni¢e neumistujte hoflavé materialy. Hrozi nebezpeci pozaru.

- Méni¢ nedrzte za horni kryt (svorkovnice), mGze dojit k jeho oddéléni a padu ménice. Nebezpeci Urazu a zni€eni pFistroje.

- Zabrarnite vniknuti cizich téles (kousky drata, kovoveé $pony, kapky kovu od svareni, prach atp.) dovnitf ménice. Hrozi nebezpedi pozaru.

- Méni¢ nainstalujte na podlozku, ktera je schopna unést jeho vahu (viz specifikace). Nebezpeci padu pfistroje, hrozi Uraz a zni€eni pfistroje.

- Méni¢ instalujte na svislou podlozku, ktera neni vystavena vibracim. Nebezpeci padu pfistroje, hrozi Uraz a zni€eni pfistroje.

- Neinstalujte a neprovozujte méni¢ u kterého je zjevné poSkozeni, nebo chybi nékteré jeho ¢asti. Nebezpéci urazu.

- Méni¢ instalujte ve vnitfnim prostfedi, prostém vysokeé teploty, vysoké vihkosti s kondenzaci, explosivnich, hoflavych a korozivnich plynt a
prachq, trvalé mlhy a slané vody, na dobfe vétraném misté, chranéném pred pfimym slune¢nim svitem. Hrozi nebezpeci pozaru.

- Méni¢ je precizni technické zafizeni, vyvarujte se jeho padu, nebo padu jinych pfedmétt na ménic, nepokladejte na ménic tézké predméty a
nestoupejte na né&j. Hrozi chyby nebo zni¢eni pfistroje.

2. Zapojeni

- PresvédCete se o spravném uzemnéni ménie. Nebezpeci Urazu elektrickym proudem a pozaru.

- PFipojeni ménice smi provadét pouze osoba s prisluSnou elektrotechnickou kvalifikaci. Nebezpeci urazu elektrickym proudem a pozaru.
- Pred zdsahem do zapojeni se presvédcete, Ze mate vypnutou elektrickou napajeci sit. Nebezpeci urazu elektrickym proudem a pozaru.
- Zapojeni méniCe provadeéjter az po instalaci. Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

- Pfi pfepinani posuvnych prepinact uvnitf ménic¢e musi byt vypnuta napajeci sit. Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

/N\OPATRNOST

PresvédCete se, Zze napéti sité v misté zapojeni ménice odpovida jeho jmenovité hodnoté v specifikaci Vaseho pfistroje. Nebezpeci urazu
elektrickym proudem a pozaru.

- Nepfipojujte ménice urcené k tfifazovému napajeni na jednofazovy pfivod. Hrozi nebezpeci pozaru.

- Nepfipojujte stfidavé napajeci napéti na jakoukoliv z vystupnich svorek (U, V, a W). Nebezpeci urazu elektrickym proudem a pozaru.

-V napéjeni ménice instalujte chrani¢ zemniho spojeni (proudovy/napétovy). Hrozi nebezpeci pozaru.

-V zapojeni ménice pouzivejte komponenty dostate¢né kapacity (vodice, stykace chranice adp.). Hrozi nebezpeti pozaru.

- K zastaveni provozu méni€e nepouzivejte stykace na vstupni nebo vystupni strané ménice. Hrozi poSkozeni pfistroje.

- Utahnéte veskeré Sroubové svorky prislusnym momentem. Zadny Sroub nesmi z(istat volny. Hrozi nebezpeéi poZaru.

- PresvédCete se,zZe zemnici Srouby jsou dostatecné a zcela utazeny.

- Napred utahujte svorky na vystupni strané (U, V a W) a nasledné na vstupni strané (R, S aT)



3. Provoz ANVAROVANI

Nedotykejte se zadnych svorek nebo vnitfnich €asti ménice, neodpojujte Zadné vodice, nebo konektory pokud je tento pod napétim.
Nebezpeci Urazu elektrickym proudem a pozaru.

Pfed zapnutim napajeni se presvédcete, Ze Celni kryt ménice je uzavien. Neotevirejte tento kryt, pokud je méni¢ napajen, nebo je na ném
rezidualni napéti. Nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

Nedotykejte se spinacl mokryma rukama. Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Nedotykejte se zadnych svorek ménice pokud je tento pod napéti, i kdyZ je pohon zastaven. Nebezpeci Urazu elektrickym proudem a
pozaru.

Je-li zvolen rezim opakovani, méni¢ se rozbéhne ihned po odeznéni chybového stavu. Navrhnéte stroj tak, aby ani za takovychto podminek
nemohlo dojit k ohrozeni osob. Hrozi nebezpeci urazu.

Nepouzivejte rezim opakovani pro fizeni zdvihacich a transportnich zafizeni, protoze v tomto rezimu mize dojit ke stavu volného pohybu
pohonu bez fizeni. Nebezpeéi Urazu a zni€eni stroje.

Dojde.li za chodu méni¢e ke kratkodobému vypadku napajeni, muze meéni¢ po odeznéni vypadku obnovit provoz. Pokud by takovéto
chovani mohlo vést k ohroZeni osob, navrhnéte pfislusny fidici obvod, ktery mu zabrani. Hrozi nebezpeci trazu osob.

Vybavte zapojeni stroje kromeé stop-tlacitka na ménici jesté dodate€nym havarijnim spinatem. Nebezpeci Urazu osob..

Dojde-li k chybé a ma-li méni¢ zadan povel chodu, rozbéhne se ihned po odeznéni chybového stavu. Pfed resetem chyby se pfesvédcete,
Ze povel chodu ménice byl zruSen.

/N\OPATRNOST

Chladi¢ muze mit za provozu meénic¢e vysokou teplotu, budte opatrni a nedotykejte se ho. Nebezpeci popaleni.

- Meéni¢ umoznuje snadnou zménu rychlosti pohanéného motoru a tim i stroje. Pfed spusténim pohonu zjistéte jaky rozsah rychlosti
umoznuje pohanény stroj a tento nepfekracujte. Nebezpeci urazu.

Je-li to nutné, instalujte externi brzdny systém. Nebezpeci urazu.

Pouzivate-li standardni motor pro frekvence nad 60Hz, konzultujte takovyto provoz s vyrobci motoru a stroje a vyzadeijte si jejich souhlas s
takovymto provozem. Nebezpedi zni€eni motoru a stroje.

PFi provozu pohonu zkontrolujte spravnost sméru otaeni motoru, pfipadné nenormailni zvuky a vibrace. Nebezpe¢i zni¢eni motoru a stroje.

4. Udrzba a vyména &asti

Pfed zapocetim prohlidky méniCe vypnéte sitové napajeni a pockejte nejméné 10minut. Nebezpeci Urazu elektrickym proudem.
(Pred prohlidkou se presvédcrete, Ze jiz zhasla LED napdjeni — Charge.)
V pfipadé, Ze se po pfipojeni napajeciho napéti nerozsviti indikaéni LED Charge, je pravdépodobné, Ze ménic je poSkozen. V takovémto
pfipadé odpojte méni¢ od napajeni a poCkejte 2 hodiny nebo déle. Nebezpedi urazu elektrickym proudem.
- Udrzbu, prohlidky a vyménu &asti smi provadét pouze osoba s elektrotechnickou kvalifikaci.
(Pfed praci sundejte naramkové hodinky, naramky a jiné kovové pfedméty a pouzivejte izolované nastroje. Nebezpeci urazu elektrickym

proudem.)
/N\OPATRNOST

- Vadné ménice nevyhazujte s komunalnim odpadem, ale odevzdejte je k likvidaci organizaci povefené sbérem prumyslového odpadu, aby
nemohlo dojit k ohroZeni Zivotniho prostiedi.

- Nikdy neprovadéjte modifikace ménice, hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem.



Konvence znac¢eni modelull serie S1.

Produktovy Stitek
HITACHI ~vErTER C € AT\  verroo
Slseries w

Model: S1-00130ST'L
Input/Entrée:5011z.6011z 220-240V 1ph 24A/30A

Output/Sortie:0-40011z 220-240V 3ph 10A/13A

MFG NO. Date: 05/15/2020

Ay
S1-00130SFE

Hitachi Europe GmbH

MADL IN CHINA

V nazvu modelu jsou obsazeny nékteré informace o uzitnych viastnostech

S1-00170 HFEF
o @ ©

@ zkratka produktové fady S1 — standard inverter

@) jmenovity proud ménice pfi LD zatézi — 00170: 17,0A

® verze ménice H/S S-1f 220V(-15%) az 240V (+10%)
H - 3f 380V (-15%) az 440V (+10%)
F: operatorsky panel OP ve standardni vybavé
E: Evropska verze firmware
F: zabudovany EMC filtr



Pristroj a jeho casti
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p.C. nazev popis
1 horni kryt ochrana vnitfnich komponent
2 operatorsky ovladaci panel viz blize v kap. Ovladaci panel (OP)
3 dolni kryt ochrana vnitfnich komponent
4 fidici svorkovnice blize viz kap. instalace
5 drzak na Fidici desce chrani fidici desku a slouzi k pfipojeni volitelnych
jednotek
6 chladici ventilatory zajistuji dostatecné chlazeni vykonové Casti
ménice
7 Stitek pfistroje oznaceni pfistroje a zakladni parametry
8 konektor OP pfipojeni ovladaciho panelu
9 kryt chladicich otvor( volitelné, Ize zvysit kryti pfistroje, ale na ukor
horsiho chlazeni, je nutna redukce vykonu
10 svorkovnice hlavniho obvodu blize viz kap. instalace
11 indikace napajeni

indikace pfitomnosti napajeciho napéti




Mechanickd instalace

o ménic¢ je nutné instalovat v €istém a vétraném prostoru v souladu s poZzadavky na
prostfedi uvedenymi ve specifikaci

e chladici vzduch musi byt Cisty, bez korozivnich a vodivych pfimési.

e instalace méni€e musi byt v souladu s mistnimi pfedpisy a doporu€enimi. Vyrobce ani
dodavatel nenese odpovédnost v pfipadé nespravné instalace.

Ménic je nutné instalovat ve vertikalni poloze na sténu nebo v rozvadédi pfi dodrZzeni
pozadavku uvedenych nize.

montaz na sténu a na montazni listu (do Montaz na sténu, do rozvadécde a s
velikosti ménicu 2,2kW 1f 230V) vyloZenim chladie vné
ménice nad 4kW 3f 400V

AT
= :‘:}'§.

Pozn.: minimalni hodnota A a B je 100mm v rozvadédi pres sténu
a H=36,6mm a W=35mm

Montaz vice jednotek vedle sebe

minimalni miry odstupt B, C, D je 100mm



Standardni zapojeni silového obvodu

brzdny
odpor

[G) PB

u ~
e vystupni >\
— L v tlumivka | | i :
1x 220V (-15%) tlumivka vystupni | | |
+ 240V (+10% i | /
50/60Hz( ) vstupn W "
—~
— " N
PE

jistani

Obr.:zapojeni hlavniho obvodu jednofazové napajenych ménich (1f 220V(-15%)—240V(+10%))

brzdny odpor
) PB
u
vystupni
o ) R tlumivka
vstupni \%
3x 380V (-15%) r\ tlumivka s 0.75-2.2 kW vystupni
. — & 5
gotggxz(ﬂo%) vstupni w filtr
— % T
jisteni PE
brzdny odpor
) B ()
u
vystupni
v tlumivka
igsﬁov - 4-37 kW vystupni
= aaov w filtr
PE
brzdna jednotka
Brzdny
odpor
*)
U G vystupni
tlumivka
- v vystupni
45-110 kW filtr
3x 380V (- -
15%) w
= Aaong
— T PE
jisteni
brzdna jednotka
DC tlumivka
brzdny odpor
P
— % vstupni R
3x 380V (15%) tlumivka s 132 kW a vyssi
+ 440V (+10%) — ® vstupnt
50/60Hz filtr
—
— % T

jistani

Obr zapojeni hlavniho obvodu tfifazové napajenych ménica (3f 380V (-15%)—-440V(+10%))



Standardni zapojeni silového obvodu - pokracovani

3, Braking resistor

Lﬂ APB

©

Single-phase—"> Input 5.5 L J
220V(-15%)~ reactor

240V(+10%) input w
50/60Hz —o {10 filter & N PE

Fuse
Braking resistor
(+) PB

© ©

<

Three-phase

220V(-15%)~ U g-adouputd
240V(+10%) -~ —d Input 4 R reactor NS~
50/60Hz reactor | Three-phase 400V = 2.2kW Vo {M)
— 56 S Output ‘ A
Three-phase Input TI Three-phase 230V <0.75kW W g o fiter -+
38OV(-15%)~—"* T filter ¢ 3 PE & J

440V(+10%) Fuse i R ¥
50/60Hz

Braking unit

Braking resistor gg. Braking resistor
=l
(+) lPB )

Three-phase

220V(-15%)~ . ___ R

240V(+10%) — * ¢ Three-phase 400V = 4kW
S0/60Hz .~y e Three-phase 230V >1.5kW
Three-phase __.—, —; T

38OV(-15%)~  Fuse——
440V(+10%)
50/60Hz

Ve schematu je uvedeno volitelné pfislusenstvi a to vstupni pojistky, vstupni sitova tlumivka,
vstupni filtr C2, , brzdny odpor, brzdna jednotka, vystupni filtr, vystupni tlumivka.
Pfed pfipojenim brzdného odporu je nutné odejmout zluty varovny Stitek na svorkach PB, (+)

a(-).
Svorky silového obvodu: WPE L N U V W @)

méni¢ s napajeni 1x230V

méni¢ s napajenim 3x400V od 0,75kW (HPBR &§ T U V W &)
do 2,2kw RN IENIEN I IR

méni¢ s napajenim 3x400V

SIS
od 4kW do 22kW

méni¢ s napajenim 3x400V =+ PB R & T U V W,
(30KW a 37KW) _
T EEEEEE




meéni¢ s napajenim 3x400V
(45kW az 110kW)

[ To"o[FooT0 0 - 0. o] -
'l'l"’é‘l :
] 00 0O

[ © H " © |

-3 (.3

ménice 132kW az 220kW

l:E_I_S;I_T_|p[|‘(+}|{.]‘

0 00 00 0c-00
(%)
-

= i = | [y <1 M=
== |/=ﬁ=\ (G AN @ i IR | '
@ = i@ @i = @ = @ =
RISIT |/ nolppl UV | W
‘Po:aa‘ =)&) PB ‘MDTDR‘
<|®2 ﬂféUUUUUUHDUUU%UUUUQUUUUGUQ& gQ;
%ch

meénice 220kW az 315kW
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Svorky silového obvodu

svorka popis

L, N jednofazoveé napajeni 1x230V vstupni svorky

R,S, T tfifazové napajeni 3x230V/ 3X400V vstupni svorky

PB (+) svorky pro pfipojeni externiho brzdného odporu

+), () Svorky pro pfipojeni brzdné jednotky, pfipadné pro napajeni stejnosmérnym
napétim do meziobvodu

U, Vv,w svorky pro pfipojeni motoru

PE ochranna zemnici svorky

e nepouzivejte asymetrické kabely pro pfipojeni motoru. Je-li motorovy kabel vybaven i
zemnicim vodi¢em spolu se stinénim, pfipojte zemnici vodi€ na obou stranach na
zemnici svorku méni¢e a motoru.

o vedte vzdy prostorové oddélené vstupni kabel, vystupni kabel a fidici vodice.

Pfipojeni svorek silového obvodu

1. pfipojte zemnici vodi€ pfivodniho kabelu na zemnici svorku ménice pouZitim kabelového
oka. Pfipojte pfivodni fazové vodice ke svorkam méni¢e R, S, T.

2. Odstrarite povrchovou izolaci motorového kabelu a stinéni pfipojte pomoci kabelového
oka k zemni svorce ménice. Pfipojte vodi¢e k motoru na svorky U, V, W ménice

3. Pfipojte volitelny brzdny odpor pomoci stinéného kabelu ke svorkam (+) a PB. P¥i pojte
stinéni kabelu obdobné k zemnici svorce ménice.

4. Upevnéte mechanicky veskeré kabely vné ménice.
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Doporuc¢ené dimenzovani vodicu

doporuéeny .. L i ~ 8 5 0

prurez vodicl pouzitelna velikost kabell (mm?) |  § € 12 X g

(mm?3) X 9> 0 g % o |3

model Egggzg< ® Vo<

S <= o —_ Q.

RST | o R,S,T PL (+) PB, (+), o= 2 AE £ 2 3

UvWw UAVAVY; ) 7

S1-00032SFE | 1.5 15 1-4 1-4 / 1.5 M3| 0.8 10 |10 | 9
S1-00055SFE| 1.5 15 1-4 1-4 / 1.5 M3| 0.8 16 | 16 | 12
S1-00100SFE| 2.5 2.5 1-4 1-4 / 2.5 M3| 0.8 25 | 25|25
S1-00130SFE| 2.5 2.5 1-4 1-4 / 2.5 M3| 0.8 50 | 40 | 32
S1-00032HFE | 1.5 15 1-15 1-15 / 1-15 |M3| 0.8 6 6 |9
S1-00055HFE | 1.5 1.5 1-1.5 1-15 / 1-15 |[Mm3| 08 10 10| 9
S1-00073HFE | 1.5 1.5 1-15 1-15 / 1-15 | M3| 08 10 10| 9
S1-00125HFEF| 2.5 2.5 2.5-6 2.5-6 2.5-6 25-6 | M4 |1.2-15| 30 | 25| 16

S1-00170HFEF| 2.5 2.5 25-6 | 256 25-6 | 256 |M4|1.2-15| 45 | 25| 16
S1-00230HFEF| 4 4 2.5-6 4-6 4-6 25-6 | M4|1.2-15| 60 |40 | 25
S1-00320HFEF| 6 6 4-10 4-10 4-10 4-10 | mM5| 23 78 | 63| 32
S1-00380HFEF| 6 6 4-10 4-10 4-10 4-10 |M5| 2.3 | 105 | 63 |50
S1-00450HFEF| 10 10 10-16 | 10-16 | 10-16 | 10-16 |Mm5| 2.3 | 114 |100| 63
S1-00600HFEF| 16 16 10-16 | 10-16 | 10-16 | 10-16 |Mm5| 2.3 | 138 |100| 80
S1-00750HFEF| 25 16 25-50 | 25-50 | 25-50 | 16-25 | M6 | 2.5 | 186 |125| 95
S1-00920HFEF| 25 16 25-50 | 25-50 | 25-50 | 16-25 | M6 | 2.5 | 228 (160|120
S1-01150HFEF| 35 16 35-70 | 35-70 | 35-70 | 16-35 |M8| 10 | 270 (200|135
S1-01500HFEF| 50 25 35-70 | 35-70 | 35-70 | 16-35 |M8| 10 | 315 (200|170
S1-01700HFEF| 70 35 35-70 | 35-70 | 35-70 | 16-35 | M8| 10 | 420 [250|230

S1-02150HFEF| 95 50 70-120 | 70-120 | 70-120 | 50-70 |M12| 35 480 |315|280
S1-02600HFEF| 120 70 70-120 | 70-120 | 70-120 | 50-70 |m12| 35 630 | 400|315

S1-03050HFEF| 185 95 | 95-300 | 95-300 | 95-300 | 95-240 720 1400|380
S1-03400HFEF| 240 120 | 95-300 | 95-300 | 95-300 |120-240 870 630|450
S1-03800HFEF| 95%2P | 95 | 95-150 | 70-150 | 70-150 | 35-95 1110 | 630|580
i 95%2P — | 95x2P — | 95x2P — . o
S1-04250HFEF| 95x2P | 120 | %00 o0 | 52 <0 0 | 2 oiop |120-240 | K piipojen | 1110 | 630580
i vodigti je
95x2P — | 95x2P — | 95x2P — Ivodicu )
S1-04800HFEF|150x2P| 150 | Joiion | T2 00 | Taowap | 190240 | potiepa | 1230|800 630
95x4P — | 95x4P — | 95x4p — | 95x2P — | PouZit

S1-05300HFEF | 95x4P | 95%x2P 1380 | 800|700

150%x4P | 150x4P | 150x4P | 150%2P | kabelovéa

95x4P — | 95x4P — | 95x4P — | 95%2P — ok a
S1-06000HFEF | 95x4P | 95x2P 1500 (1000|780
150%4P | 150x4P | 150x4P | 150%2P | &roubové

S1-06500HFEF | 95x4p | 95x4p | 97X4P = | 95x4P | 95x4P | 95x2P | - svorniky

150%4P | 150x4P | 150x4P | 150x2P

1740 1200 900

) 95x4P — | 95x4P — | 95x4P — | 95%x2P —
S1-07200HFEF | 95x4P | 95x4P 150x4P | 150x4pP | 150x4p | 150x2P 1860 ({1280 960

) 95x4P — | 95x4P — | 95x4P — | 95%2P —
S1-08600HFEF |150x4P | 150x2P| T 0| 72000 = 2 e | 150w2p 2010 |138011035
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Doporuc¢ené schema zapojeni ridicich obvodu

Zapojeni Fidicich obvodd ménica 0,4 az 2,2kW

programovatelny digitalni vstup 1 7™ lSl H’ Y1 v;'/stur{ i
- sotevienym ———————
. | COM | kolektorem Y1
programovatelny digitalni vstup 2 1 S2 H-
AO1 AO1 L analog. wstup
programovate]ny digitalni vstup 3 S3 H’ -:l 0+10v/
) 4+20mA
U | COM
programovate|ny digitalni vstup 4 S4 ’_@
frekvenéni vstup HDI HDI _@
spole¢na svorka dig.vstupl +24V krouceny parovy
PW vodi¢ stinéni
485+
| CcOoM [j RS485
- [ 485- komunikace
PE COM/GND
iy RO1A
S +10V . —F
analogovy vstup RO1B
» i Ai2 UI! Ai2 I—E reléovy wystup 1
— y Ai3
H— oo
L4 PE
bezpecénostni
spina¢
s
H1 bezp. vstup
sz | 2
COM
bezpeénostni i ])]
obvod \[)1
I I LI— +24V
bezpecénostni zp. vazba
Ovladaci svorkovnice ménice
) )
e
EEIIEEEE T
e
f |
L
= BEeE | ]

e

!

propojka propojka . v
& i j ka spole¢nych konektor
bezpednostniho  pernetnostning  ProPojka svorek propoj
kanalu 1 kanglu P PW a COM svorek COM a CME USB
H1 - 424V H2 - +24V
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Zapojeni ovladacich obvodl méni€a 4 az 400kW (spinani proti +24V)

programovatelny digitalni vstup 1 ~

programojvatelny digitalni vstup 2

frekvenén|i vstup HDIA

frekvenénji vstup HDIB

spole¢na s\orka dig.vstupt

programojvatelny digitalni vstup 3 S3 '_I'ﬂz,d:
programojvatelny digitalni vstup 4 S4 '_@,[I
HDIA _ﬁ,qj
HDIB _Im:
+24V
PW

A - RS485
komunikace
| +10V
T
L!" D Ail
% Ai2
. GND
- b
- r
: [ LPE
N reléovy vystup 1
bezpecénostni
spina¢
________ bezp. vstup
H1
- ﬂ H2 reléovy vystup 2
t
bezpecénostni CLN
obvod N
bezpecnostni +24V
zp. vazba

Popis Fidicich svorek

Sw2 AO1 @ analog. vystup
e 0-10v
U | GND 4+20mA
Y1
_} { } vystup
| s otevienym————
1 CME kolektorem Y1

volitelny vystup digitalni /
frekvenéni s otevienym
kolektorem

typ oznaceni | popis funkce technicka specifikace
komunikace | 485+ komunikace 485 komunikaéni port 485
485-
PE zemnici svorka
digitalni S1 programovatelné vstupni impedance 3,3kQ
vstupy a S2 digitalni vstupy rozsah sepnuti 12-30VDC
vystupy S3 obousmeérna polarita (silna i slaba logika)
sS4 frekvence max. 1kHz
HDI/HDIA | vysokofrekvencni stejné vlastnosti jako S1 — S4,
HDIB digitalni vstup Ize pouzit jako frekvenéni vstup az do 50kHz
stfida 30% az 70%
PW napajeni digitalnich pro pripojeni externiho zdroje v pfipadé vnéjsiho
vstupl napajeni digitalnich vstupu 12 az 24VDC.
Y1 programovatelny otevfeny kolektor, kapacita 50ma/ 30VDC
digitalni vystup frekvence 1kHz
tovarné nastaven na monitor funkce STO
HDO digitalni / frekvenéni zatizitelnost 50mA / 30VDC
vystup rozsah frekvence 0 az 50kHz
pracovni cyklus 50%
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typ oznaceni | popis funkce technicka specifikace
CME spole¢na svorka spolecna svorka pro vystup s otevienym
kolektorem Y
funkce STO | 24V-H1 STO —vstup 1 vstupy funkce STO v normalnim stavu sepnuty.
24V-H2 STO —vstup 2 prerusenim kteréhokoliv ze signalu se aktivuje
fce STO
pouzijte stinény kabel do délky 25m
pouzivate-li funkci STO demontujte propojky (viz
obrazky vyse)
interni +24VDC | interni zdroj 24VDC interni zdroj 24VDC. kapacita max. 200mA.
napajeci COM Urcen k napajeni pro napajeni logickych vstupl a
zdroj vystupl a externich Cidel.
ovladani
Analogové +10VDC | interni reference +10V | referenéni napéti pro pfipojeni potenciometru
vstupy a zadavani otaCek. max. vystupni proud 50maA,
vystupy impedance potenciometru 5kQ a vyssi
All analogové vstupy Ize volit mezi napétim 0-10V / 0-20mA,; AI3 -10V -
Al2 +10V
Al3 vstupni impedance napéti 20kQ, proud 500Q
volba rezimu DIP pfepinatem
rozliSeni: pro nap. vstupy AI2/AI3 10mV/20mV,
kdyz 10V = 50Hz
GND zemni svorka pro zemni svorky analogové reference
analogové 1/0
AO1l analogové vystupy rozsah 0 — 10V nebo 0 — 20mA
volba rezimu pomoci prepinace SW2
presnost £0,5% pfi 25°C a velikosti uzite€ného
signhélu 5V nebo 10mA
Reléové RO1A spinaci kontakt (NO) odolnost 3A / 230VAC; 1A/ 30vDC
vystupy RO1B rozpinaci kontakt nelze pouzit jako vysokofrekvenéni vystup
(NO) u ménica do 2,2kW véetné je pouze jeden
RO1C pfepinaci kontakt reléovyvystup
RO2A spinaci kontakt (NO)
RO2B rozpinaci kontakt
(NC)
RO2C prepinaci kontakt

Volba logiky (spinani proti 24V / spinani proti OV) se provadi propojkou mezi svorkami
+24V - PW - COM
spinani proti +24V — propojka mezi svorkami PW a CPM
spinani proti OV — propojka mezi svorkami +24V a PW
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Pouziti ovladaciho panelu (OP)

VSechny ménice S1 jsou vybaveny ovladacim panelem.

externi OP pro ménice do 2,2kwW OP ménicu 4kW a vétSich

Externi (odnimatelny) panel je mozné pfipojit k méni¢im do 2,2kW. VoliteIné je mozné
objednat i jednotku s funkci kopirovani.

p.C. nazev popis

1 stavové LED UN/TUNE e LED nesviti, je méni¢ zastaven
e LED blika, méni¢ provadi automatické nastaveni

o LED sviti, ménic je v chodu

WD/RE chod vpred / vzad
e LED nesviti, pohon je v chodu vpred
e LED sviti, pohon je v chodu vzad

FWD/REV|
LOCAL/REMOT indikace stavu ovladaciho panelu

e LED nesviti, méni¢ je ovladan z OP
e LED blika, ménic¢ je ovladan ze svorek
o LED sviti, méni¢ je ovladan po komunikaci

TRIP] LED znacici stav chyby

e LED sviti, pokud je méni¢ ve stavu chyby

e LED nesviti, pokud je méni¢ v normalnim stavu

o LED blika, pokud je ve stavu pfedchazejicim chybé

2 LED aktualné zobrazovana jednotka
jednotky Cog—— | Hz jednotka frekvence
——— | min® jednotka otacek
Ce— [ A jednotka proudu
— | % procenta
(- |V napéti
3 kody Led displej mé& 5 pozic a zobrazuje data, kody varovani a zobrazeni. Zobrazované znaky na LED
displeji odpovidaiji Cislicim a malym a velkym pismenim abecedy.
4 tlaCitka tlacitko Vstup a vystup do prvni rovné parametr(, rychla zména

programovani

tlacitko Enter | Vstup do menu, ukladani parametr(

posun nahoru | zvySeni hodnoty nebo postup v parametrech nahoru

posun doll snizeni hodnoty, nebo posuv v parametrech dolG
posun posun a vybér zobrazenych parametr( pfi chodu a stopu
kurzoru Volba digitu pfi zadavani hodnoty parametru
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- chod tlacitko spusténi chodu pfi ovladani ménice z OP
RUN ®

Stop / tlacitko zastaveni chodu (omezeni viz funkce P07.04)

@ﬂTo: RESET reset poruchy v vSech rezimech ovladani

rychlé tlacitko | funkce tohoto tlaitka je upravena funkci P07.02

5 potenciometr | All
6 pfipojeni konektor pro pfipojeni externiho OP.
externiho Je-li pfipojen externi OP s funkci kopirovani parametru je LED mistniho OP vypnut.
OoP Je-li pfipojen externi OP bez funkce kopirovani, jsou LED externiho i interniho OP zapnuty.

Zobrazeni na OP
ve stavu zastaveni ménice

Ize zobrazit rizné parametry (14 — Zadana frekvence, napéti DC sbérnice, stav vstupnich
svorek, stav vystupnich svorek, zadana hodnota PID, zpétna vazba PID, zadana hodnota
momentu, analogové vstupy Al1, Al2, Al3, HDI, stav PLC a pevnych rychlosti, stav Citace).
Volba, které parametry maji byt zobrazeny, se provadi v P07.07 a to bitové (viz popis

parametry P07.07). Pohyb mezi parametry se provadi tlagitky L_/SHIFT| 5 [QUICK/JOG]
(P07.02=2).

ve stavu chodu

Ize zobrazovat 24 parametrl (Zadana frekvence, skute¢na frekvence chodu, napéti DC
sbérnice, vystupni napéti, vystupni moment, Zadana hodnota PID, zpétna vazba PID, stav
vstupnich svorek, stav vystupnich svorek, Zadana hodnota momentu, stav PLC a pevnych
rychlosti, stav CitaCe, analogové vstupy Al1, Al2, Al3, HDI, procento zatizeni motoru,
procento zatizeni ménice, €asy rozbéhu a dobéhu, linearni rychlost?, vstupni stfidavy proud.
Volba parametru, které maiji byt zobrazeny, se provadi bitové v P07.05 a P07.06. Pohyb

mezi parametry se provadi tlagitky [_/SHIFT] 5 [QUICKIOG] (p07.02=2).

ve stavu poruchy

kdyz méni¢ detekuje chybovy signal, pfejde do zobrazeni chyby. LED porucha na OP sviti,

displej zobrazi chybovy kdd a blika. Reset poruchy je mozné provést tlaCitkem na
OP, sepnutim svorky na ovladaci svorkovnici, nebo po komunikaci.

ve stavu programovani a zmény parametru

ve stavu zastaveni, chodu nebo poruchy se stiskem tladitka PRG/ESC | jostanete do rezimu
programovani a zmény parametrl (je-li pouzito heslovani viz P07.00).
Editace parametrd ma 2 stupné menu: skupina funkci / €islo funkce ve skupiné—parametr

funkce. Stiskem tlagitka PATA'ENT| 7oprazite hodnotu funkce. Dalsim stiskem [PATA/EN

ulozite zménénou hodnotu parametru, pfipadné stiskem PRG/ESC opustite editaci
parametru bez ulozeni zmén.
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pouzivani ovladaciho panelu

menu méni¢e ma 3 urovné:
1. Cislo a nazev skupiny parametrd (prva uroven)
2. Cislo parametru ve skupiné (druha uroven)
3. hodnota funkce v parametru (tfeti uroveri)

Pohyb mezi trovnémi:

o o o o [PRG ©o © o o DATA © © ©o o
e |ESC ° ENT °
[ Soog. PO .- ~FIoad:;
L Y (RN o 4 X 4l

PRG . PRG S

vSechny pozice ESC prvni pozice ESC prvni pozice

blikaji zprava blika zprava blika

©o o o o DATA| ©¢ o o

= © ENT
e
Pogogl«—— [ 1

prvni pozice zprava blika
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Obvykly proces nastaveni

Zapnuti napajeci sité po
kontrole spravnosti kabelaze

l

Névrat k tovarnim
hodnotam (P00.18=1)

v v

Nastavte parametry motoru Nastavte parametry motoru
P02.01 — P02.05 dle stitku P02.15 — P02.19 dle Stitku

v
Stisknéte QUICK/JOG prop
tipovani

v

Jestlize se motor to¢i opa¢né, vypnéte napajeni
a provedte zdmeénu dvou libovolnych vystupnich
fazi.

Onét zannéte nanaieni

Nastavte rezim automatického
nastaveni (P00.15)

v 3

Nastavte provedeni auto Nastavte provedeni auto Nastavte provedeni ¢aste¢ného|
nastaveni s rotaci nastaveni bez rotace auto nast. bez rotace

\ \ \
v

Spustte zvolené automatické
nastaveni tlacitkem RUN a
zastavte po provedeni

v

Nastavte zdroj povelu chodu a
frekvence (P00.01, P00.02)

v

Nastavte zadanou frekvenci

Y
Nastavte poZzadovany rezim
regulace rychlosti (P00.00)

v y v

- _ SVPWM rezim regulace
SVC 1 (P00.00=0 SVC 2 (P00.00=1,
( ) ( ) (P00.00=2)
Y A y
Nastavte parametry Nastavte parametry Nastavte parametry Fizeni U/f
vektorového fizeni ve sk. PO3 vektorového Fizeni ve sk. P03 ve skupiné P04
v

Nastavte parametry fizeni
start/stop ve skupiné P01

Y
Spustte chod povelem CHOD

4
Ukonéete chod povelem STOP

Konec

19



Parametry funkci

Parametry ménice S1 jsou rozdéleny do 30 skupin P00 — P29 podle souvislosti (skupiny
P18 az P29 jsou rezervovan a nejsou pfistupné). Kazda skupina obsahuje rozdilny pocet
parametr(.
Pro uleh&eni nastaveni funkci se kédy skupin parametrud voli v prvni Grovni menu, viastni

Gisla parametrd se voli v druhé Urovni menu a editace hodnot parametrl se provadi ve treti
arovni menu. Nize v tabulce jsou uvedeny jednotlivé skupiny a parametry s popisem.

symboly v tabulce - moznosti zmény za chodu
v'- |ze ménit za chodu i stopu
x - |ze ménit pouze pfi zastaveném pohonu
e — pouze zobrazeni

Skupina P00 zakladni parametry

kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
0: SVC 0 nepotrebuje zpétnou vazbu ¢idla otacek, vhodny
pro v8echny aplikace, které vyzaduji nizké rychlosti,
vysoky moment, vysokou pfesnost otacek a fizeni
momentu. Blizky rezimu 1, vice vhodny pro aplikace
vyzadujici niz8i vykon
re2im regulace 1: SVC 1 vhodny pro pfesné a vykonné aplikace
P00.00 ; vyzadujici pfesnost regulace otacek a momentu. Neni 2 x
rychlosti N oy v
potfeba didlo otacek.
2: SVPWM (U/f) vhodny pro jednodussi aplikace ventilator(
a Cerpadel. Je mozné pouzit jeden ménic pro pohanéni
vice motoru (vicemotorovy pohon)
Pozn.:Pokud pouzijete vektorovy rezim, je potfen provést
automatické nastaveni
Volba zdroje povelu chodu:
0 zadavani povelu z panelu ménice tlacitka RUN -
STOP/RST.
LED dioda LOCAL/REMOT nesviti. Funkci tlacitka
QUICK/JOG Ize nastavit na volbu sméru otaceni
P00.01 zdroj povelu (PQ07.02=3). Pro provedeni zmény sméru je potfeba 1 v
"“~|chodu stisknout spole¢né tlacitka RUN a STOP/RST
1 zadavani povelu ze svorkovnice, LED dioda
LOCAL/REMOT blika. smér otaleni zvolen svorkou
povelu (FWD / REV)
2 Povel zadavan po komunikaci, (LED LOCAL/REMOT
sviti)
P00.02 |rezervovano 0
maximalni parametr zadava maximélni moznou frekvenci chodu
. . pohonu. k této frekvenci jsou vztazeny rozbéhové a 50,00
P00.03 | vystupni dob&hové R h i ‘ie od P00 .04 d H x
frekvence obéhové rampy. Rozsah nastaveni je o . o} z
400.00Hz
P00.04 horni omezeni  |horni omezeni frekvence chodu ménice 50,00 «
"~ |frekvence rozsah nastaveni P00.05 az P00.03 Hz
dolni omezeni |dolni omezeni frekvence chodu ménice
P00.05 frekvence rozsah nastaveni 0,00Hz az P00.04 0,00Hz *
P00.06 zdroj povelu Nelze zvolit stejné zdroje pro povely A i B. Kombinaci 5 v
"7 |frekvence A povell A a B Ize zvolit v parametru P00.09
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P00.07

zdroj povelu
frekvence B

MozZné zdroje:

0 — klavesnice na OP

1 — Ail analogovy signdl - potenciometr na OP

2 — Ai2 analogovy vstup Ai2 — napéti 0-10VDC/proud 4-
20mA, volba propojkou

3 — Ai3 analogovy vstup Ai3 - -10 az +10VDC smér otaceni
se méni s polaritou signalu. (+100% signélu = + P00.03)

4 — vysokorychlostni vstup pulst HDI / HDIA (rozsah0,00 —
50,00kHz). Nastaveni svorky HDI / HDIA-P05.00,
P05.49.

5 — rezervovano

6 — pevné rychlosti. Nastaveni zdroje frekvence pomoci
pevnych rychlosti - P00.06=6 a P00.07=6. Nastavte
vyznam svorek na volbu pevnych rychlosti (P05.xx),
nastavte hodnotu pevnych rychlosti (P10.xx)

7 — funkce PID. zZdrojem frekvence je PID regulace —
P00.06=7, P00.07=7.Je potfeba nastavit parametry
skupiny P09 — viz popis parametr( skupiny PQ9.

8 — Modbus komunikace. Je potfeba nastavit parametry
skupiny P14 — viz popis parametrd skupiny P14.

9 — 15 rezervovano

P00.08

Omezeni povelu
frekvence B

0 — 100% povelu frekvence B odpovida maximalni vystupni
frekvenci
1 - 100% povelu frekvence B odpovida maximalni vystupni
frekvenci
povelu A

P00.09

Kombinace
povelll A aB

0 — nastaveni frekvence odpovida povelu A

1 — nastaveni frekvence odpovida povelu B

2 — nastaveni frekvence odpovida souctu povell - A+B

3 — nastaveni frekvence odpovida rozdilu poveld - A-B

4 — nastaveni frekvence odpovida vys$si hodnoté z povell A
nebo B

5 — nastaveni frekvence odpovida nizsi hodnoté z poveld A
nebo B

P00.10

nastaveni
frekvence

Z klavesnice na
OP

Je-li zvoleno zadavani povell A a B z OP, pak v parametru
P00.10 pfestavuje pocatecni frekvenci.
Rozsah nastaveni: 0 Hz — P00.03 Hz(max. frekvence)

50,00
Hz

P00.11

Doba rozbéhu 1

P00.12

Doba dobéhu 1

Dobou rozbéhu se rozumi €as, za ktery méni¢ zvysi
vystupni frekvenci z 0Hz na maximalni frekvenci (P00.03).
Dobou dobéhu se rozumi €as, za ktery ménic snizi vystupni
frekvenci z maximalni frekvence (P00.03) na OHz.

Ménice dovoluji nastaveni az 4 dvojic rozb./dob. ¢asu
(volba P05.xx). Tovarné je zvolena prvni dvojice.

Rozsah nastaveni: 0,0 — 3600,0s

dle
modelu

dle
modelu

P00.13

Volba sméru
otaceni

0 — tovarni nastaveni, chod ménice vpfed indikace
FWD/REV nesviti

1 — chod ménice opacnych smérem (vzad), indikace
FWD/REV sviti.
smér chodu ménice Ize ménit i tlacitkem QUICK/JOG na
klavesnici. viz parametr P07.02.
Pozn.:pokud provedete navrat k tovarnimu nastaveni
zméni se i nastaveni smér chodu.

2 — zékaz chodu vzad. Lze pouzit v pfipadech, kdy chod
vzad je neZadouci.
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P00.14

Nastaveni nosné
frekvence

nosna elektromagne |ruseni a
ticky hluk

motoru

vysoké I

nizké

ztraty v

frekvence unikajici teple

proud

nizké I

vysoké

1kHz
10kHz
15kHz

nizké

vysoké

Zavislost nosné frekvence na vykonu motoru

tfida vykon motoru tovarni nastaveni nosné
napéti frekvence

230V 0,4 — 2,2kW 8kHz

400V 0,75 — 11kwW 8kHz

15 — 55kwW 4kHz

nad 75kwW 2kHz

VyS&Si nosna frekvence zajisti lepsi tvar sinusovky proudu,
nizSi podil harmonicky, nizsi hluk motoru, ale zvysi tepelné
ztraty a vnitfni teplotu ménice. V nékterych pfipadech je
potfeba redukce vykonu. Zvysi se ruSeni a unikajici proudy.
Nizka nosna frekvence ma opacéné ucinky nez vyse
uvedené. P¥ili§ nizka nosna frekvence muze zpUsobovat
nestabilitu chodu, snizeni momentu a napétové Spicky.
Vyrobce zvolil vhodné nastaveni nosné frekvence

v zavislosti velikosti pohonu a zakaznik vétSinou
nepotfebuje toto nastaveni ménit.

Pokud zvysite nosnou frekvenci nad tovarni hodnotu, je
potieba snizit vykon pohonu o 10% na kazdy 1kHz.
Rozsah nastaveni: 1,2 — 15,0kHz

zalezi
na
modelu

P00.15

Automatické
nastaveni
parametrd
motoru

0: neprovadi se

1: automatické nastaveni konstant pohonu s rotaci. Je
vhodné pouzit vzdy, kdyz je vyzadovana vysoka presnost
regulace

2: automatické nastaveni konstant pohonu bez rotace 1. Je
vhodné pouzit v pfipadé, kdy charakter zatéze nedovoluje
nastaveni s rotaci.

3: automatické nastaveni konstant pohonu bez rotace 2.
Nastavi pouze nékterych parametrt - P02.06, P02.07,
P02.08

P00.16

Automatické
regulace napéti
na motoru

0: vypnuta

1: zapnuta po celou dobu provozu.

Funkce automatického fizeni napéti udrZuje na motoru
pozadované napéti.

P00.17

typ zatizeni

0: ND standardni zatéz (normal duty)
1: LD lehka zatéz (light duty)
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
0: neprovadi se
1: navrat k tovarnim hodnotam
. 2: vymaz paméti chyb
Navr?flt . 3: uzamdéeni vSech funkénich kodu
P00.18 |k tovarnimu . - o X 0 x
. Pozn.: po ukon&eni pozadované operace se hodnota
nastaveni ook )
parametra vrati na 0%
navrat k tovarnim hodnotam zrusi uzivatelské heslo, je-li
nastaveno.
Skupina P01 Fizeni chodu a zastaveni
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
0: pocatek chodu od startovaci frekvence P01.01
1: po€atek chodu po stejnosmérném brzdéni (P01.03 a
P01.04) — je vhodné pro pfipady, kdy je mozné oCekavat,
Ze pohon se to¢i. Vhodné pro aplikace s nizkym
momentem setrvacnosti
. 2: pocatek chodu po zjisténi rychlosti 1 M
POL1.00 |Rezim startu 5. o < atek chodu po Zjisténi rychlosti 2 0
smeér otaceni a rychlost bude automaticky detekovana,
aby se pohonu plynule rozbéhnul. Vhodné pro aplikace
s velkym momentem setrvacnosti a moznosti opaéného
chodu.
Pozn.: funkce dostupna pouze pro ménice 4kW a vétsi
Startovaci Startovaci frekvence pro pfimy start znamena pocatec¢ni
P01.01 |frekvence pro  |frekvenci pro rozbéh ménice. Blize viz P01.02. 0,50Hz x
primy start Rozsah nastaveni: 0,00 az 50,00Hz
Nastavte potfebnou po&atecni frekvenci, aby pohon mél
pozadovany moment pfi startu. Méni¢ generuje po
nastavenou dobu poc¢ate¢ni frekvenci (P01.01) a pak
nasleduje rozbéh na pozadovanou frekvenci. Je-li
pozadovana frekvence nizsi nez pocatecni, pohon se
zastavi. Nastaveni pocatecni frekvence neni omezeno
. nastavenim dolniho limitu frekvence.
Doba béhu na
P01.02 | pocatecni vystupni frekvence 0,0s x
frekvenci fmax - ——— —
f1: param. P01.01
fl t1: param. P01.02
|
|
l< » éa;t
| tl‘
Rozsah nastaveni: 0,0 —50,0s
Sila (proud) Po povelu start méni¢ provede napred stejnosmérné
P01.03 stejnosmérné brzdéni po dobu nastavenou parametrem P01.04 a silou 0.0% <
"7 |brzdy na nastavenou parametrem P01.03. Po provedeni brzdéni 70
pocatku chodu |méni¢ rozbéhne pohon. Sila DC brzdy je dana %
Doba jmenovitého proudu ménice.
steinosmérného |R0zsah nastaveni : P01.03 — 0,0 az 100,0%
PO1.04 brzjdéni na P01.04 — 0,00 az 50,00s 0,00s | x

pocatku chodu
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
0: linearni rozbéh — frekvence v pribéhu rozbéhu / dobéhu
meéni linearné
vystupni frekvence
fmax
E : éas‘t
1 2 !
Iba kfivk
P0O1.05 \rlgztt))aéhl:“; y 1: S kfivka - zména frekvence s e v pribé&hu rozbé&hu / 0 x
' dob&hu dobéhu déje po S-kfivce. Kfivka S se vyuziva pfi rozbéhu
pro aplikace vyzadujici postupné zvySovani a snizovani
zrychleni frekvence
vystupni frekvence
Pozn.: zvolite-li hodnotu 1, pak je potfeba nastavit i
parametry P01.06, P01.07 a P01.27, P01.28
P01.06 |€8S ;aknvemv S. krlvk:’a rozbe’:vhu a dobéhu je definovana dobou zakfiveni 0.1s <
pocatku rozb&hu|viz obrazek nize
vystupni frekvence
fmax t1  PO01.06
" - . t2 P01.07
Cas zakfiveni 3 P01.27
P01.07 |ukonceni cas t ¢ POL28 0,1s x
rozbéhu >
Rozsah nastaveni: 0,0 az 50,0s
0: po povelu stop nasleduje dobéh dle nastaveného
P01.08 |Volba stopu .dobehoveho casu a _zvastvavem pfi OHz _ 0 v
1: po povelu stop ménic prestane generovat frekvenci a
zablokuje vystup. Pohon volné dobiha.
Frekvence Frekvence, pfi které pfi dobéhu za¢ne stejnosmérné (DC)
poc¢atku DC brzdéni (P01.09). v
P01.09 brzdéni pfi Prodleva pred zapocetim stejnosmeérného brzdéni P01.10 0,00Hz
dobéhu (doba demagnetizace omezi moznost vzniku proudového
prodleva pred narazu pfi pfechodu na DC brzdéni).
P01.10 |zapo&etim DC Sila stejnosmérné brzdy odpovida nominalnimu proudu 0,00s v
brzdéni ménice v %(P01.11)
sila (proud) Doba DC brzdéni — doba, po kterou ménic¢ generuje do
P01.11 |stejnosmérného motoru stejnosmerny proud. 0,0% 4
brzdéni
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
P01.12
doba DC e 0,00s | ¥
brzdéni
Rozsah nastaveni: P01.09: 0,00Hz az P00.03
P01.10: 0,00 az 100,0%
P01.12: 0,00 az 50,00s
Nastaveni prodlevy mezi chodem vpred a chodem vzad.
Zpusob prechodu mezi FWD / REV uréuje parametr P01.14
A vystupni frekvence
prepnuti pfi startovaci frekv.
Prodleva pfi N
P01.13 |zm&né sméru ot — R 00s | v
otaceni A >
----------- e -Il\ Cast
plrodlev;\ REV
P01.13
Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s
. . 0: pfepnuti pfi frekvenci OHz
prechod mezi T - . w
o 1: pfedpnuti pfi dosazeni pocatec¢ni frekvence
P01.14 |\chodem vpfed a |, . P . 0 x
2: pfednuti pfi dosazeni uréené frekvence P01.15 a
vzad N
prodlevé P01.24
rychlost rozsah: 0,00 az 100,0Hz
P01.15 sastaveni 0,50Hz x
0: detekce v zadané hodnoté (jedina moznost detekce pro
detekce v
. rezim U/f)
P01.16 |zastavovaci . Y s . o e, 0 x
) 1: detekce ve zpétné vazbeé (pouze pfi vektorovém fizeni se
rychlosti
Zp. vazbou)
Je-li P01.16=1 a aktualni rychlost ménice je detekovana
nizSi nebo rovna P01.15, ménic zastavi. Je-li aktuélni
rychlost vyS$Si, ménic zastavi v Case dle P01.24. Rozsah
nastaveni: 0,00 az 100,00s
dOba detekce AFrequenw Qutput frequency
zastavovaci S
P01.17 rychlosti ve Ramp rference 0,50s x

zpétné vazbé

Stop|speed S
1 [
1 ' i
IF’DI,24 IF’OII,WZ':_r
| T
[
I

»
Running 4
Running B
Running C

25




kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
Je-li zvolen povel k chodu ze svorkovnice, pak tato funkce
detekuje, zda je povel aktivni pfi zapnuti napéjeni.
0: aktivni povel chodu pfi zapnuti napajeni neni pfipustny,
Ochrana meéni¢ se nerozbéhne
P01.18 |rozbéhu pfi 1: aktivni povel chodu pfi zapnuti napajeni je povolen. 0 4
zapnuti napajeni| Ménic se po zapnuti napajeni a inicializaci fizeni
rozbéhne
Pozn.:Provéfte, zda funkce nemuze ohrozit bezpe€nost
zarizeni.
Chovani ménice |Je-li zadana frekvence nizsi, nez dolni omezeni frekvence:
pokud 0: ménic€ bézi na frekvenci dolniho omezeni
nastavena 1: ménic€ se zastavi
P01.19 |frekvence je 2: spanek - ménic se zastavi 0 x
nizsi nez pokud se Zadana frekvence zvySi nad hodnotu dolniho
stanovené dolni | omezeni na dobu del$i nez P01.20, ménic¢ se opét
omezeni rozbéhne na pozadovanou frekvenci
P01.20 K ,probuzeni® pohonu dojde, pokud se Zadana frekvence
dostane na dobu del$i nez P01.20 nad dolni omezeni
frekvence
t0=P01.34, spanek-prodieva vystupni frekvence
frekvence i s
prodleva [ 0.0s v
probuzeni A { '
dolni omezeni ‘ ‘ ’
frekvence J‘:H
S Ei tli: : gast
chod _ spanek ;A chod >
zastaveni
Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600s (platné, pokud P01.19=2)
restart po N.astavem automatického rozbé&hu po vypnuti napajeni
# 0: restart nepovolen
P01.21 |vypadku : . . . 0 4
napaien 1: restart povolen, ménic€ se rozbéhne automaticky po
pay uplynuti prodlevy P01.22
Nastaveni prodlevy po vypnuti a zapnuti (vypadku)
napajeni, pred automatickym rozbéhem
Afrekvence
t1 =P01.22
t2 =P01.23
prodleva po
P01.22 |vypadku 1,0s 4
napajent L ey cast
B L L |€— chod —: ’
" chod  napdjeni napajeni zapnuto "
vypnuto
Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s (je-li P01.21=1)
P01.23 prodleva pfed |méni€ se rozbiha po odeznéni ¢asu nastaveného v P01.23 0.0s v
' rozbéhem Rozsah nastaveni: 0,0 az 600,0s '
. Cas, po ktery je opozdéno ,probuzeni“ pohonu po spanku
po1.24 |Prodlevapred 1wt bodminky viz PO1.20) 00s | v

~probuzenim®

Rozsah nastaveni: 0,0 az 600,0s
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota |za
chodu
volba vystupu  |0: Zadné napéti na vystupu
Po1.25 P! OH? ) 1 ngpen na vysit_upu N Y 0 v
v oteviené 2: vystup jako pfi DC brzdéni pfi dob&hu
smycce
dobéhovy as |Rozsah nastaveni: 0,0 az 60,0s
pot26 Pl . 20s | v
bezpe&nostnim
zastaveni
po1. 27 |6@S Zakiiveni |Rozsah nastaveni: 0,0 az 50,0s 0.1s «
" |po&atku dobéhu '
Cas zakfiveni
P01.28 |ukonc&eni 0,1s x
dobéhu
PO1.29 zkratové brzda — Jesjlii_e se meéni¢ rgzbiha’ v [:vJ_ﬁmérrJ reii_mu_ P01.00=0, 0.0% v
proud aktivuje se zkratova brzda pfi rozbéhu, je-li nastavena
doba trvani nenulova hodnota v P01.30.
P01.30 | zkratové brzdy |Je-li nastavena nenulova hodnota v parametru P01.31, 0,00s v
pfi rozb&hu aktivuje se zkratova brzda pfi dobéhu, poklesne-li frekvence
pod pocatecni frekvenci. Po odeznéni ¢asu P01.31 prejde
o méni¢ do DC brzdéni podle P01.09 —P01.12.
doba trvani Parametr P01.29 nastavuje proud zkratové brzdy.
P01.31 | zkratové brzdy |p01.29 - rozsah nastaveni 0,0 az 150,0% ljm ménice 0,00s | ¥
pfi dobéhu P01.30 - rozsah nastaveni 0,0 az 50,0s
P01.31 - rozsah nastaveni 0,0 az 50,0s
Skupina P02 parametry pro motor 1
kéd nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P02.01 jmenovity vykon | Rozsah nastaveni: 0,1 az 3000,0kW- dle <
' as. motoru 1 modelu
jmenovita Rozsah nastaveni: 0,01Hz az P00.03
P02.02 | frekvence as. 50,00Hz| %
motoru 1
P02.03 jmenovité otacky| Rozsah nastaveni: 1 az 36000min* dle <
' as. motoru 1 modelu
P02.04 jmenovité napéti| Rozsah nastaveni: 0 az 1200V dle <
' as. motoru 1 modelu
P02.05 Jmenovity proud | Rozsah nastaveni: 0,8 az 6000,0A dle <
' as. motoru 1 modelu
P02.06 odpor statoru Rozsah nastaveni: 0,001 az 65,535Q dle v
' as. motor 1 modelu
P02.07 odpor rotoru as. | Rozsah nastaveni: 0,001 az 65,535Q dle v
motor 1 modelu
P02.08 induk&nost vinuti| Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5mH dle v
as. motor 1 modelu
vzajemna Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5mH dle
P02.09 | induk¢nost as. del 4
motor 1 modelu
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
proud Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5A dle
P02.10 | naprazdno as. v
modelu
motor 1
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P02.11 | saturace 1 80,0% 4
Zelezného jadra
as. motor 1
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P02.12 | saturace 2 68,0% 4
Zelezného jadra
as. motor 1
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P02.13 | saturace 3 57,0% v
Zelezného jadra
as. motor 1
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P02.14 | saturace 4 40,0% 4
Zelezného jadra
as. motor 1
0: bez ochrany
1: ochrana motoru proti pfetizeni s pfihlédnutim ke
ochrana proti snizovani ucinnosti chlazeni pfi nizkych otackach.
P02.26 | pfetizeni motor S niz8imi otaCkami se snizuje i dovolené zatizeni. 2 x
1 2: ochrana motoru proti pfetizeni bez ohledu na nizsi
otacky. Pfedpoklada se cizi chlazeni motoru v nizkych
otackach a dovolené zatizeni je v celém rozsahu stejné.
Vypocet kfivky zatizeni M=lvyst / (Ijm x koef.)
Ivyst - proud méni¢e do motoru
Ijm — jmenovity proud motoru
koef. — koeficient ochrany proti pretizeni
¢im nizSi koef., tim vyssi hodnota M a tim dfivéjsi reakce
ochrany proti pretizeni.
M=116% - vybaveni ochrany za 1 hod
M=200% - vybaveni ochrany za 60s.
Ochrana proti M=400% - vybaveni ochrany okamzité
pretizeni
P02.27 koeficient cost A 100,0%| v
motoru 1 1 hod 115% 200%

1 min
: soudin pretizeni M

»,
'

Rozsah nastaveni: 20,0 az 120,0%
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
kalibracni Ovliviiuje pouze zobrazeni vykonu motoru 1, bez vlivu na
koeficient fizeni a regulaci v
P02.28 zobrazeni Rozsah nastaveni: 0,00 az 3,00 1,00
vykonu motor 1
Skupina P03 vektorové fizeni motoru
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
proporcionalni Parametry P03.00 az P03.05 nastavuji vlastnosti regulace
P03.00 zesileni 1 wchlo§tn| sm}/ck,y. ] ] | 20,0 v
rychlostni Pod nizkou pfepinaci frekvenci P03.02 se regulace provadi
smycky podle parametri P03.00 aP03.01. Nad vysokou pfepinaci
integracni €as 1 | frekvenci P03.05 regulace pracuje podle P03.03a
P03.01| rychlostni P03.04.V pasmu mezi P03.02 a P03.05 se regulace fidi 0,200s v
x linearni interpolaci mezi obéma parametry (P03.00 /
smycky
VI P03.03, P03.01/ P03.04)
po3.o2|Prepinact 500Hz | v
frekvence nizka '
proporcionalni A parametry regulace P a |
zesileni 2
P0303 ryChIOStni P03.00, P03.01 2010 v
smycCky !
integraéni ¢as 2 :
P03.04| rychlostni | P03.03, P03.04 0,200s | Vv
smyéky E : wstupni frekvence
P03.02 P03.05 -
Spravnym nastavenim parametrd regulaéni smycky Ize
ovlivnit dynamiku chovani pohonu. Vy$Si hodnota
proporcionalni konstanty a nizSi hodnota integraéniho ¢asu
znamena rychlejsi odezvu, ale mozny sklon ke kmitani a k
piepinaci prebéhlm. Niz&i hodnota proporcionalni konstanty a vyssi
P03.05 frekvence v .| hodnota integraéniho éasu znamena pomalej$i odezvu, ale | 10,00Hz| v
ysoka . 2 . » " :
také pomalé oscilace, pfipadné trvalou odchylku rychlosti.
Rozsah nastaveni P03.00, P03.03: 0,0 az 200,0
Rozsah nastaveni P03.01, P03.04: 0,000 az 10,000s
Rozsah nastaveni P03.02: 0,00Hz az P03.05
Rozsah nastaveni P03.05: P03.02 az P00.03 (max.
frekvence)
filtr regulace Rozsah nastaveni: 0 az 8 (odpovida 0 az 28/10) ms
P03.06| rychlostni 0 4
smycky
vektoroveé Fizeni | koeficient kompenzace skluzu upravuje skluzovou
— koeficient frekvenci pfi vektorovém fizeni tak, aby bylo dosazeno
P03.07| kompenzace vySSi pfesnosti fizeni. 100,0% 4

skluzu, motoricky
rezim

Tento parametr mUze byt pouzit jako posun regulace
rychlosti.
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
vektorové Fizeni
— koeficient Rozsah nastaveni: 50 az 200%
po3.08| kompenzace 100,0%| v
skluzu,
generatoricky
rezim
Proporcionalni  |Pozn.:
P03.09| zesileni regulace | 1. Tyto dva parametry nastavuji chovani regulace 1000 4
proudu P proudové smycky. Maji pfimy vliv na dynamiku odezvy a
.. presnost regulace. V béznych podminkach neni zména
Integracni téchto parametrd nutna
P03.10| zesileni regulace 2 funguje pro rezim SVC (P0000=0) 1000 v
proudu | Rozsah nastaveni: 0 az 65535
0: fizeni momentu nefunkéni
1. nastaveni pomoci klavesnice OP (P03.12)
2. nastaveni pomoci Ail
3: nastaveni pomoci Ai2
P03.11 Volba reZimu 4. nastaveni pomoci Ai3 (od vykonu 2,2kwW) 0 v
"~ |Fizeni momentu |5. nastaveni pomoci pulst HDI / HDIA
6. nastaveni pomoci pevnych hodnot
7: nastaveni komunikace Modbus
8.-12. rezervovano
Pozn.: zdroje 2 — 7: 100% odpovida 3x [jm motoru
P03.12 nastaveni Rozsah nastaveni: -300% az 300% |jm motoru 20.0% v
momentu z OP
P03.13 Filtr povelu Rozsah nastaveni: 0,000 az 10,000s 0.010s v
momentu
0: klavesnice OP (P03.16)
Zdroj horniho ;j ﬁ:;
]?rr;@faen”ée oo |3 A3 (od vykonu 2,2kW)
P03.14 chod vped pfi 4: nastaveni pomoci pulst HDI / HDIA 0 4
momentoveé 5. nastaveni pomoc? pevnych hodnot
requlaci 6: nastaveni komunikace Modbus
7.-12. rezervovano
Pozn.: zdroje 1 — 6: 100% odpovida maximalni frekvenci
0: klavesnice OP (P03.16)
. . 1: Al
Zdroj hO,thO > AID
]?rrg‘lg‘/zeennc'e oo |3 A3 (od vykonu 2,2kW)
P03.15 ” 4: nastaveni pomoci pulst HDI / HDIA 0 4
chod vzad pfi . . .
momentoveé 5: nastaven[ pomoci pevnych hodnot
) 6: nastaveni komunikace Modbus
regulaci .
7.-12. rezervovano
Pozn.: zdroje 1 — 6: 100% odpovida maximalni frekvenci
Hodnota Je- pro omezeni frekvence pro chod vpred pfi momentové
omezeni regulaci zvolena klavesnice na OP (P03.14=0), pak P03.16
P03.16| z klavesnice, ur€uje hodnotu tohoto mezeni. 50,00Hz| v
chod vpred, kdyz
P03.14=0 Je- pro omezeni frekvence pro chod vzad pfi momentové
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Hodnota regulaci zvolena klavesnice na OP (P03.15=0), pak P03.17
omezeni uréuje hodnotu tohoto mezeni.
P03.17|z klavesnice, 50,00Hz| Vv
chod vzad, kdyZz |Rozsah nastaveni: 0,00Hz az P00.03
P03.15=0
0: klavesnice OP (P03.21)
1: Al
Zdroj horniho 2: Ai2
po3.1g|°mezen 3 Ai3 (od vykonu 2,,2kW)° 0 v
momentu, 4: nastaveni pomoci pulst HDI / HDIA
motoricky chod |5: nastaveni komunikace Modbus
6-11. rezervovano
Pozn.: zdroje 1 — 5: 100% odpovida 3x ljm motoru
0: klavesnice OP (P03.21)
1: Al
Zdroj horniho 2: Ai2
po3.19|0mezeni 3 Ai3 (od vykonu 2,,2kW)° 0 v
brzdného 4: nastaveni pomoci pulst HDI / HDIA
momentu 5: nastaveni komunikace Modbus
6-11. rezervovano
Pozn.: zdroje 1 — 5: 100% odpovida 3x Ijm motoru
Hodnota horniho | Nastaveni horniho omezeni momentu v motorickém chodu
omezeni pfi volbé P03.18=0 o v
P03.20 momentu z OP, |Rozsah nastaveni: 0,0 az 300,0% ljm motoru 180%
motoricky chod
Hodnota horniho | Nastaveni horniho omezeni brzdného momentu pfi volbé
omezeni P03.19=0 o v
P03.21 brzdného Rozsah nastaveni: 0,0 az 300,0% Ijm motoru 180%
momentu z OP
Koeficient uréuje prabéh momentu v oblasti konstantniho vykonu nad
oslabovani toku | nominalnimi otackami motoru, kdy dochazi k odbuzovani
P03.22|v oblasti 0,3 4
konstantniho
, Moment
vykonu
koeficient oslabovani toku
v oblasti konstantniho vykonu
0,1
1,0
Min. ﬂU)f- . ‘ 20 frekvence
P03.23 weakening point Min. flux- weakening limit of the motor 20% v
of constant-
power zone
Rozsah nastaveni P03.22: 0,1 az 2,0
Rozsah nastaveni P03.23: 10 az 100%
Parametr urcuje maximalni napéti ménice v % jmenovitého
P03.24| Omezeni napéti | napéti motoru. Lze nastavit dle provoznich podminek 100,0% 4
Rozsah nastaveni: 0,0 az 120%
&as nabuzeni Cas pro vytvoreni magnetického pole v motoru za Géelem
P03.25 motoru vytvofeni momentu pied rozbéhem. 0,300s 4

Rozsah nastaveni: 0,000 az 10,000s
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Zeslabeni toku - |Rozsah nastaveni: 0 az 8000
P03.26| proporcionalni 1000 4
zesileni
Zobrazeni 0: zobrazena aktualni hodnota
po3.27| Ychlosti pri 1: zobrazena Zadana hodnota 0 v
vektorovém
fizeni
Koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
P03, 28| 1AICKE 0,0% | v
ompenzace
treni
Frekvenéni bod |Rozsah nastaveni: 0,50 az P03.31
P03, 29| Staticke 1,00Hz | ¥
kompenzace
treni
Skupina P04 rizeni U/f
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Ize nastavit rizné pribéhy kfivky U/f dle poZzadavku
aplikace.
0: pfimkova zavislost U/f, konstantni moment
1: volna charakteristika U/f uréena ve 3 bodech
2: charakteristika se snizenym momentem (koef. 1,3)
3: charakteristika se snizenym momentem (koef. 1,7)
4: charakteristika se snizenym momentem (koef. 2,0)
Volby 2, 3, 4 jsou vhodné pro zatéze s kvadratickym
pribéhem momentu, jako jsou ¢erpadla a ventilatory, kde
Ize volbou vhodného prohnuti charakteristiky Setfit pfi
regulaci energii.
nastaveni kfivky
P04.00 U/f pro motor 1 vystupni napeti - 1 0 *
\/b _________ sSnizeny momen
linearni koef. 1,3
koef. 1,7
koef. 2,0
kvadraticka : vystupni frekvence
T
5: uzivatelem ur€ena zavislost U/f (oddélené nastaveni U a
f). Uzivatel muze nastavovat frekvenci pomoci kanalu
uréeného parametrem P00.06 a napéti pomoci kanalu
uréeného parametrem P04.27.
velikost zvySeni | zvySeni momentu pfi nizké frekvenci zvySenim napéti.
. ) Y i o -
P04.01 napéti parametr P04.01 nastavuje zvySeni napéti % z max. napéti 0.0% v

momentovy
boost motor 1

parametr P04.02 nastavuje frekvenci ukoneni zvySeni (viz
obr.)
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Momentovy boost je potfeba nastavit podle pozadavku
aplikace. Cim vyssi zatéz, tim vyssi je poZzadavek na
moment pfi rozbéhu. PFili§ velky boost v§ak zplsobi
prebuzeni motoru a zvySeni proudu ménice, spole¢né se
zvySenim teploty motoru i ménice a sniZzenim uc€innosti.
Je-li nastaven boost 0,0%, pak méni¢ pouZije automaticky
boost.
frekvence
P04.0|Ukonceni 200% | v
momentového
boostu motor 1 - p
P04.01 vystupni frekvence
P04.02
Rozsah nastaveni P04.01: 0,0(automaticky b.), 0,1 az 10
az 50,0%
Rozsah nastaveni P04.02: 0,0 az 50,0%
volna U/f Je-li zvolen parametr P04.00=1, pak Ize prabéh kfivky v
P04.03 frekvence 1 charakteristiky U/f definovat ve 3 bodech. 0,00Hz
volna U/F Pozn.: U1<U2<U3 a f1<f2<f3
P04.04 napéti 1 hodnoty U a f je potfeba nastavit s ohledem na charakter | 00,0% | Y
Ina LIt zatéze. Je-li zvoleno napéti U1 pfilis vysoké, mize se
P04.05 :{0'2'/"‘ ) motor pfehfivat (i shofet) a pfi nizkych otackach mize 0,00Hz | v
rekvence dochazek k nadproudu.
volna U/F vystupni napéti o v
P04.06 napéti 2 A 00,0%
100% Un - — — — — — — — —
volnd U/f POAOS b — = — — — — I v
P04.07 frekvence 3 | : 0,00Hz
P04.06 |- — — — — ( : |
P!
p0a0a | — | ) : vystupni frekvence
| 1
P04.03 P04.05 P04.07 fn
P04.08 xgg‘;iué': Rozsah nastaveni P04.03: 0 az P04.05 00,0% | Y
Rozsah nastaveni P04.05: P04.03 az P04.07
Rozsah nastaveni P04.07: P04.05 az fn
Rozsah nastaveni P04.04, P04.06 a P04.08: 0,0 az 110%
un
parametr urCuje velkost kompenzace skluzu otacek pfi
zménach zatéze pfi fizeni U/f.
je nutné spocitat jmenovitou skluzovou frekvenci motoru
fizeni U/f — podle nasledujiciho vzorce Af =fn-nx p/50
zesileni kde fn je jmenovita frekvence motoru 1 (P02.02) o v
P04.09 kompenzace n jsou jmenovité otacky motoru 1 (P02.03) 100,0%

skluzu motorl

p je pocet popovych para motoru 1
hodnota P04.09=100% odpovida jmenovitému skluzu
motoru 1
Rozsah nastaveni: 0,0 az 200,0%
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
faktor regulace |Pri fizeni U/f mize hlavné u motord vysokého vykonu
P04.10 oscilaci motoru 1| dochéazet k oscilacim proudu pfi urcitych frekvencich a tim i 10 v
7| na nizké k nestabilité chodu pohonu, nebo az ke vzniku nadproudu.
frekvenci Pomoci nastaveni téchto tfi parametrt Ize toto nevhodné
faktor regulace | chovani pohonu omezit.
oscilaci motoru 1 | Rozsah nastaveni P04.10: 0 az 100
PO4.111 1 vysokeé Rozsah nastaveni P04.11: 0 az 100 10 4
frekvenci Rozsah nastaveni P04.12: 0,00Hz az P00.03
hranice pro
P04.12| regulace oscilaci 30,00Hz| Vv
motor 1
Ize nastavit rizné pribéhy kfivky U/f dle poZzadavku
aplikace.
0: pfimkova zavislost U/f, konstantni moment
nastaveni kiivk 1: volna charakteristika U/f ur€ena ve 3 bodech
P04.13 U/f pro motor 2y 2: charakteristika se snizenym momentem (koef. 1,3) 0 x
P 3: charakteristika se snizenym momentem (koef. 1,7)
4: charakteristika se snizenym momentem (koef. 2,0)
5: uzivatelem urena zavislost U/f (oddélené nastaveni U a
f).
velikost zvySeni | zvySeni momentu pfi nizké frekvenci zvySenim napéti, viz
napéti - parametry P04.1 a P04.02 o v
P04.14 momentovy Rozsah nastaveni P04.14: 0,0(automaticky b.), 0,1 az 10 0,0%
boost motor 2 az 50,0%
frekvence Rozsah nastaveni P04.15: 0,0 az 50,0%
ukonceni
v
P04.15 momentového 20,0%
boostu motor 2
P04.16 volnd U/f Blize viz nastaveni P04.03 az P04.08 0,00Hz v
frekvence 1
volna U/F Rozsah nastaveni P04.16: 0 az P04.18
PO4.17] 1 apéti 1 Rozsah nastaveni P04.18: P04.16 az P04.20 00,0% | ¥
Ina U/t Rozsah nastaveni P04.20: P04.18 az fn motor 2 (P12.02)
P04.18 }’Og‘;" ) Rozsah nastaveni P04.17, P04.19 a P04.21: 0,0 a2 110% | 0,00Hz | v
re 'ence Un motor 2
P04.19/VOINa U/F 00,0% | v
napéti 2
volnd U/f
v
P04.20 frekvence 3 0,00Hz
po4,21| VoIna U/F 00,0% | v
napéti 3
parametr urcuje velkost kompenzace skluzu otacek pfi
zmeénach zatéze pfi fizeni U/f.
je nutné spocitat jmenovitou skluzovou frekvenci motoru
fizeni U/f — podle nasledujiciho vzorce Af=fn-n x p/50
zesileni kde fn je jmenovita frekvence motoru 2 (P12.02) o v
P04.22 kompenzace n jsou jmenovité otacky motoru 2 (P12.03) 100,0%

skluzu motor 2

p je pocet popovych pard motoru 2
hodnota P04.22=100% odpovida jmenovitému skluzu
motoru 2
Rozsah nastaveni: 0,0 az 200,0%
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
faktor regulace |Pri fizeni U/f mize hlavné u motord vysokého vykonu
P04.23 oscilaci motoru 2 | dochéazet k oscilacim proudu pfi urcitych frekvencich a tim i 10 v
“““|na nizké k nestabilité chodu pohonu, nebo az ke vzniku nadproudu.
frekvenci Pomoci nastaveni téchto tfi parametrt Ize toto nevhodné
faktor regulace | chovani pohonu omezit.
oscilaci motoru 2 | Rozsah nastaveni P04.23: 0 az 100
P04.24| - vysokeé Rozsah nastaveni P04.24: 0 a2 100 10 Y
frekvenci Rozsah nastaveni P04.25: 0,00Hz az P00.03
hranice pro
P04.25| regulace oscilaci 30,00Hz| Vv
motor 2
eneraetick 0: nezvoleno
P04.26| SNETISHICKY 1: automatické Setfeni energii. Pfi nizké zatézi ménic 0 x
Usporny provoz P ns o -
snizenim napéti na motoru Setfi energii
0: z klavesnice na OP, hodnota je dana parametrem
P04.28
1: Al
Sdroi 2: Ai2
nastg Vovéni 3: Ai3 (od vykonu 2,2kW)
P04.27| ; 4: nastaveni pomoci pulsu HDI / HDIA 0 4
vystupniho : . . . .
e 5: nastaveni pomoci pevnych hodnot, viz parametry
napéti )
skupiny P10
6: PID
7: nastaveni komunikace Modbus
8-13. rezervovano
nastaveni Je-li zvoleno P04.27=0, pak tento parametr nastavuje
vystupniho hodnotu vystupniho napéti o v
P04.28 napéti Rozsah nastaveni: 0,0 az 100% 100,0%
z klavesnice OP
¢as nabéhu Cas, za ktery se vystupni napéti zvysi z minimalni hodnoty
P04.29| napéti z minima |na maximalni 5,0s 4
na maximum Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s
¢as snizeni Cas, za ktery se vystupni napéti snizi z maximalni hodnoty
P04.30| napéti z maxima | na minimalni 5,0s 4
na minimum Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s
maximalni nastaveni maximalni a minimalni hodnoty vstupniho napéti
P04.31|hodnota R 100,0%| x
vystupniho B
vaer t1=P04.29
napeti Umax | === == --- T 12=P04.30
Unast. ﬂ
minimalni e 2 cast
po4,32| Nodnota g 00% | x
vystupniho
napéti
Rozsah nastaveni P04.31: P04.32 az 100% Un motoru
Rozsah nastaveni P04.32: 0,0% az P04.31
Koeficient Rozsah nastaveni: 1,00 az 1,30
shizovani toku
P04.33| v oblasti 1,00 4
konstantniho
vykonu
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
nastaveni reZimu|0: nezvoleno
P04.34 IF pro ) 1: zvoleno 0 «
asynchronni
motor
nastaveni proudu| nastaveni vystupniho proudu pfi rezimu IF. Hodnota je
P04.35| rezimu IF as. nastavena procentem z jmenovitého proudu motoru 1 120,0% 4
motoru Rozsah nastaveni: 0,0 az 200,0%
proporcionalni | proporcionalni zesileni regulace proudu v uzaviené
P04.36| zesileni rezimu | smycce pfi rezimu IF as. motoru 1 350 v
IF as. motoru Rozsah nastaveni: 0 az 5000
Integraéni integraéni konstanta regulace proudu v uzaviené smycce
P04.37| konstanta rezimu | pfi rezimu IF as. motoru 1 150 v
IF as. motoru Rozsah nastaveni: 0 az 5000
pfi dosazeni zadané urovné frekvence se vypina regulace
uroven frekvence|proudu v uzaviené smycce v rezimu IF.
pro vypnuti pod nastavenou Urovni je regulace proudu v uzaviené v
P04.38 rezimu IF as. smycce aktivni, nad nastavenou urovni je regulace proudu 10,00Hz
motoru 1 v uzaviené smycce neaktivni
Rozsah nastaveni: 0,00 az 20,00Hz
Skupina P05 vstupni svorky
kéd nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
0x00 — 0x11
jednotky: typ vstupu HDIA
0: HDIA - vysokorychlostni pulsni vstup
PO5.00 volba typu vstupu| 1: HDIA — standardni digitalni vstup 0 <
7| HDI desitky: typ vstupu HDIB
0: HDIB - vysokorychlostni pulsni vstup
1: HDIB — standardni digitalni vstup
Pozn.: do vykonu 2,2kW pouze jeden vstup HDI
pfifazeni funkce |0: bez funkce
P05.01 svorky S1 1: chod vpred 1 *
Fitazeni funkce |2: chod vzad
P05.02| P 3: tfivodigové ovladani /Sin 4 x
svorky S2 HVOUILOVE
- (funk 4: tipovani vpfed
P05.03 prlrazergsun ce s tipovani vzad 7 x
svorky 6: volny dobah
pfifazeni funkce |7: reset chyby
P05.04 0 x
svorky S4 8: preruseni chodu
Fif i 9: vstup externi chyb
po5. 05| Pfirazeni funkce ; p yoby 0 «

svorky HDI/HDIA

0: motor potenciometr zvySovani
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P05.06

pfifazeni funkce
svorky HDIB

11: motor potenciometr sniZovani

12: vymaz frekvence motor pot.

13. pfepinani mezi nastavenim A a nastavenim B
14: pfepinani mezi kombinovanym nastavenim a
nastavenim A

15: pfepinani mezi kombinovanym nastavenim a
nastavenim B

16: pevna rychlost svorka 1

17: pevna rychlost svorka 2

18: pevna rychlost svorka 3

19: pevna rychlost svorka 4

20: pevna rychlost prodleva

21: zména rozbéhu/dobéhu volba 1

22: zména rozbéhu/dobéhu volba 2

23 — 24 rezervovano

25: regulace PID prodleva

26: prodleva frekvence kolisani

27: reset frekvence kolisani

28: reset CitaCe

29:
30: zakaz rozb&hu/dobéhu

31: spusténi &itaCe

32: rezervovano

33: doasny vymaz nastavené frekvence motor pot.
34: DC brzdéni

35: pfepnuti mezi motorem 1 a motorem 2

36: nuceny pfenos ovladani na OP

37: nuceny pfenos ovladani na svorkovnici

38: nuceny prenos ovladani na komunikaci

39: povel nabuzeni

40: vymaz nacitani spotfeby

41: podrzeni nacitani spotreby

42: bezpecnostni zastaveni

43 — 60: rezervovano

61: pfepnuti polarity regulace PID

62-79: rezervovano

pfepinani mezi regulaci rychlosti a regulaci momentu

P05.07

rezervované
promeénné

0 - 65535

P05:08

polarita
vstupnich svorek

funkéni kéd urcuijici polaritu vstupnich svorek

Je-li bit nastaven na ,0“ — polarita svorky nastavena
pozitivni

je-li bit nastaven na ,1“ — polarita svorky nastavena
negativni

Rozsah nastaveni: 0x000 — Ox3F

0x000

P05.09

filtr digitélnich
vstupl

Nastaveni filtru vzorkovani digitalnich vstup S1 az S4,
HDIA a HDIB. Je-li silné ruSeni, zvySte hodnotu, aby
nedochézelo k nespravné funkci.

0,010s

P05.10

nastaveni
virtualnich svorek

0x000 — 0x3F (0: nezvoleno, 1: zvoleno
BIT O: virtualni svorka S1

BIT 1: virtualni svorka S2

BIT 2: virtualni svorka S3

BIT 3: virtualni svorka S4

BIT 4: virtualni svorka HDI / HDIA

BIT 5: virtualni svorka HDIB

0x00
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kod

nazev

popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
ovladani pomoci 2/3 povelovych vodicl
0: 2-vodiové ovladani rezim 1: vstupy FWD / REV definuji
sméry otaceni a zaroven povel
. sv. FWD | sv. REV povel
FWD
K1 VYP VYP stop
chod
, ey ZAP VYP vpfed
K2
2/3 vodicové
/3, o,d ?0 © ZAP ZAP podrzeni
ovladani o o — -
1: 2-vodicové ovladani rezim 2: rozdéleni funkce povoleni
chodu (FWD) a sméru otaceni (REV)
sv. FWD | sv. REV povel
- FWD VYP VYP stop
K1
ZAP VYP chod
vpred
L REV
K2 VYP ZAP stop
chod
com ZAP ZAP vzad
2: 3-vodicoveé ovladani rezim 1: svorka FWD — spinaci
impuls - chod, svorka Sin rozpinaci impuls - stop, svorka
K — smér otaceni — -
— smer smer
| sv. Sin sv. REV |otacen |otacen
L FWD i pred | ipo
SB1 vpred | vzad X
P05.11 — ZAP  |VYPozAP D - 0
| vzad | vpred
S
~ " vzad | vpred
sB2 ZAP  |ZAP—VYP——
vpred | vzad
: REV
K ZAP dobéh a
co ZAP-VYP VYP zastaveni

3: 3-vodicové ovladani rezim 2: svorka FWD - spinaci
impuls - chod vpred, svorka REV - spinaci impuls - chod
vzad, svorka Sin povoleni chodu, rozpinaci impuls - stop

|
‘ Fw sv.Sin | svFWD | svREV | ST
SB1 otaCeni
f VYP—ZA| ZAP vpred
| sin P P VYP Fed
o~ had
ZAP red
,—|| AP VYP—ZA| VP
VYP P vzad
. R ZAP—VY dobéha
o P zastaveni

Pozn.: v rezimu dvouvodi¢ového ovladani, je-li zvolen
néktery smér (FWD / REV) otaceni a pfijde povel
k zastaveni z jiného zdroje (napf. z komunikace), ménic
se nerozbéhne ani kdyZ povel zastaveni zmizi. Pro
opétovny rozbéh je nutna nova aktivace povelu chodu
(FWD/ REV).
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P05.12

prodleva sepnuti
svorky 1

P05.13

prodleva
rozepnuti svorky
1

P05.14

prodleva sepnuti
svorky 2

P05.15

prodleva
rozepnuti svorky
2

P05.16

prodleva sepnuti
svorky 3

P05.17

prodleva
rozepnuti svorky
3

P05.18

prodleva sepnuti
svorky 4

P05.19

prodleva
rozepnuti svorky
4

P05.20

prodleva sepnuti
svorky HDI/HDIA

P05.21

prodleva
rozepnuti svorky
HDI/HDIA

P05.22

prodleva sepnuti
svorky HDIB

P05.23

prodleva
rozepnuti svorky
HDIB

Tyto parametry definuji odezvu svorek — prodlevu sepnulti,
t.j. dobu, po kterou musi byt signal na svorce pfitomen, aby
se povel proved! a prodlevu rozepnuti, t.j. dobu po kterou je
jesté povel platny po rozepnuti svorky.

prubéh signalu
na svorce

svorka sepnuta

V povel aktivni A

prodieva sepnuti prodieva
povelu rozepnuti povelu

platnost |
povelu |
I

Rozsah nastaveni: 0,000 az 50,000s

Pozn.: jsou-li povoleny virtudlni svorky, pak je mozné stav
svorek ménit pouze komunikaci — adresa 0x200A

Pozn.: svorka HDIB pouze pro ménite 4kW a vySe

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

P05.24

Minimum analog.
signélu Ail

P05.25

hodnota
odpovidajici
minimu signalu
Ail

P05.26

Maximum
analog. signalu
Ail

P05.27

hodnota
odpovidajici
maximu signalu
Ail

P05.28

vstupni filtr
signalu Ail

P05.29

Minimum analog.
signalu Ai2

P05.30

hodnota
odpovidajici
minimu signalu
Ai2

Nasledujici parametry udavaji vlastnosti analogovych
signall Ai1, Ai2 a Ai3.

Minimalni hodnoté analog signalu (P05.24) je pfifazena
pozadovana minimalni hodnota odpovidajici veli¢iny
(P05.25), napf. frekvence. Stejné tak maximalni uzitecné
hodnoté analogového signalu (P05.26) je pfifazena
maximalni hodnota odpovidajici veli¢iny (P05.27). Vstupni
filtr uruje citlivost vstupu na zmény signalu.

Pozn.: analogovy vstup Ai1 je napétovy — 0 az 10VDC,
analogovy vstup Ai2 zpracovava jak napéti 0 az
10VDC, tak proud 0 az 20mA (nutno zvolit)
analogovy vstup Ai3 zpracovava napéti -10VDC az
+10VDC (pouze u ménict 4kW a vétsich)

0,00v

0,0%

10,00V

100,0%

0,030s

-10,00V

-100,0%
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P05.31

priubézna
hodnota 1
signalu Ai2

P05.32

hodnota
odpovidajici
P05.31

P05.33

pribézna
hodnota 2
signalu Ai2

P05.34

hodnota
odpovidajici
P05.33

P05.35

Maximum
analog. signalu
Ai2

P05.36

hodnota
odpovidajici
maximu signalu
Ai2

P05.37

vstupni filtr
signalu Ai2

P05.38

Minimum analog.
signélu Ai3

P05.39

hodnota
odpovidajici
minimu signalu
Ai3

P05.40

stfedni hodnota
signélu Ai3

P05.41

hodnota
odpovidajici
P05.41

P05.42

Maximum
analog. signélu
Ai3

P05.43

hodnota
odpovidajici
maximu signalu
Ai3

P05.44

vstupni filtr
signalu Ai3

Tovérni hodnoty zavisi na modelu

0,00V

0,0%

0,00V

0,0%

10,00V

100,0%

0,030s

-10,00V

-100,0%

0,00v

0,0%

10,00V

100,0%

0,100s

P05.45

dolni omezeni
frekvence na
vstupu HDI/HDIA

Rozsah nastaveni: 0,000kHz — P05.47

0,000
kHz

P05.46

hodnota
odpovidajici
dolnimu omezeni
HDI/HDIA

Rozsah nastaveni: -100% az 100%

0,0%

P05.47

horni omezeni
frekvence na
vstupu HDI/HDIA

Rozsah nastaveni: P05.45 az 50,000kHz

50,000
kHz
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
hodnota Rozsah nastaveni: -100% az 100%
po5.4g| 0dpOvidajici 100,0%| v
hornimu omezeni
HDI/HDIA
vstupni filtr Rozsah nastaveni: 0,000s az 10,000s v
P05.49 HDI/HDIA 0,030s
dolni omezeni Rozsah nastaveni: 0,000kHz — P05.47 0.000
P05.50| frekvence na KHz 4
vstupu HDIB
hodnota Rozsah nastaveni: -100% az 100%
pos, 51| 0dpovidajici 0,0% | v
dolnimu omezeni
HDIB
horni omezeni Rozsah nastaveni: P05.45 az 50,000kHz 50.000
P05.52| frekvence na Ktz v
vstupu HDIB
hodnota Rozsah nastaveni: -100% az 100%
P05.53 ﬁdpo,‘”da“c' ) 100,0%| v
ornimu omezeni
HDIB
P05.54| vstupni filtr HDIB | Rozsah nastaveni: 0,000s az 10,000s 0,030s 4
0: napétovy signal 0 az 10vVDC
PO5.55 Ail —typ signdlu | 1: proudovy signal 0 az 20mA 0 <
"I na vstupu Pozn.:pro ménic¢e do 2,2kW odpovida signal Ai1
potenciometru na OP
Skupina P06 vystupni svorky
kéd nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Pitazeni tvou 0: vysokofrekvencni vystup s otevienym kolektorem (max.
Trazen typ frekvence 50kHz — bliZe viz P06-27 — P06.31
P06.00| signalu svorce - dicitalni v o, 0 x
HDO 1 |g|talnv| \Q/stup s otevienym _Ifollektorem
Pozn.: ménice do 2,2kW nemaji vystup HDO
pfifazeni funkce |0: nepouzit v
P06.01 vystupu Y 1: chod 0
prifazeni funkce 2 chod vpred v
P06.02 Vystupu HDO 3: chod vzad 0
pfifazeni funkce 4: tipovani
P 5: chyba ménice
P06.03| releovému 6: dosazeni rychlostni Grovné FDT1 1 Y

vystupu RO1
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
7: dosazeni rychlostni urovné FDT2
8: dosazeni rychlosti
9: chod na nulové rychlosti
10: dosazeni horniho omezeni frekvence
11: dosazeni dolniho omezeni frekvence
12: pfipraven k chodu
13: stav nabuzeni motoru (P03.25)
14: pfedbé&zZné hladeni pretiZeni
pfifazeni funkce |[15: pfedb&zné hlaSeni ztraty zatéze
P06.04|reléovému 16-17: rezervovano 5 v
vystupu RO2 18: dosaZeni nastavené hodnoty Citace
19: dosazeni uréené hodnoty ¢&itace
20: doslo k externi chybé
21: rezervovano
22: dosazeno uréeného ¢asu chodu
23: virtudlni vystupni svorka komunikace Modbus
24-25: rezervovano
26: indikace napéti na DC sbérnici
27. STO funkce
timto funk&nim kdédem je ur€ena logika vystupnich svorek.
je-li hodnota bitu 0, je logika vystupu NO, je-li hodnota bitu
stanoveni loaik 1, je logika svorky NC
: ni 10gixy L,
P06.05 ‘;\)/’ztrgﬁ’(”"’h BIT3 | BIT2 | BITL | BITO 00
RO2 RO1 HDO Y
Rozsah nastaveni: 0x0 az OxF
prodleva sepnuti v
P06.06 vystupu Y nastaveni aktivity vystupu. pouzitim prodlevy sepnuti a 0,000s
prodleva rozepnuti Ize zpozdit skutecné sepnuti a rozepnuti
P06.07| rozepnuti vystupni svorky oproti pribéhu pfifazené funkce 0,000s v
vystupu Y
rodleva sepnuti | ..o
P0608 \F/)ystupu HD% praven gl_‘ hodnotkay)'/lstupu 0,000S 4
prodleva ) :
P06.09| rozepnuti e | V) wswakini 7777/ 0,000s | v
VyStupu HDO M_prodleva sepnun’_>I H prodieva >
P06.10 prodleva sepnuti vistupu rozeprutf vystupu 0.000s P
“7|vystupu RO1 . . '
orodleva Rozsah nastaveni: 0,000 az 50,000s
P06.11| rozepnuti 0,000s 4
vystupu RO1
prodleva sepnuti v
P06.12 vystupu RO2 0,000s
prodleva
P06.13| rozepnuti 0,000s 4
vystupu RO2
P06.14 volba funkce 0: skutecna frekvence chodu 0 v
~|AO1 1: zadana hodnota frekvence
P06.15| rezervovano 2: 777 0 v
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
3: rychlost chodu
4: vystupni proud (v relaci k proudu ménice)
5: vystupni proud (v relaci k proudu motoru)
6: vystupni napéti
7: vstupni vykon
8: zadana hodnota momentu
9: vystupni moment
volba funkce . [10: hodnota vstupu Ail
P06.16| vysokorychlostni 11- hod A2 0 4
ho vystupu HDO : hodnota vstupu !
12: hodnota vstupu Ai3
13: hodnota vysokorychlostniho vstupu HDI/HDIA
14: zadana hodnota 1 z komunikace Modbus
15: zadana hodnota 1 z komunikace Modbus
16 - 21: rezervovano
22: ?277?
23: 72?7
P06.17 d9In| omezeni Rozsah nastaveni -300,0% az P06.19 0.0% v
vystupu AO1
hodnota Rozsah nastaveni -0,00V — 10,00vVDC
po6.1g|0dpovidajici 000V | v
dolnimu omezeni
AO1
P p . . p
P06.19 hgrnl omezeni Rozsah nastaveni P06.17 az +300,0% 100,0% v
vystupu AO1
hodnota Rozsah nastaveni: 0,00V az 10,00vVDC
P06.20 ﬁdpo,‘“da“c' ) 10,00V
ornimu omezeni
AO1
P06.21| filtr vystupu AO1 |Rozsah nastaveni: 0,000s az 10,000s 0,000s 4
P06.22 Rozsah nastaveni: 0 az 65535
- rezervovano 0 .
P06.26
1 1 - 0f —
P06.27 dglnl omezeni Rozsah nastaveni: -100% — P06.29 0.00% v
vystupu HDO
hodnota Rozsah nastaveni: 0,00 az50,00kHz
pog.2g| 0dPOvidajici 0,00kHz| v
dolnimu omezeni
HDO
p p - . 5
P06.29 hgrnl omezeni Rozsah nastaveni: P06.27 az 100% 100,0% v
vystupu HDO
hodnota Rozsah nastaveni: 0,00 az 50,00kHz
P06.30 odpQV|daJ|C| ] 50,00 v
hornimu omezeni kHz
HDO
P06.31|filtr vystupu HDO | Rozsah nastaveni: 0,000s az 10,000s 0,000s 4
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Skupina P07 rozhrani HMI

kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P07.00

uzivatelské heslo

Rozsah nastaveni: 0 az 65535

Jakékoliv hodnota rozdilna od 0 znamena nastaveni
uzivatelského hesla

00000: vymaz pfedchoziho hesla

Ochrana heslem se stava platnou po minuté od nastaveni
a opusténi funkce. Zobrazi se ,0.0.0.0.0%

Zadani hesla pro vstup do menu je mozné po stisknuti
tlacitka PRG/ESC.

V pfipadé zadani 8patného hesla, se uzZivatel nedostane
do menu.

Pozn.:v pfipadé provedeni navratu k tovarnim hodnotam,
se heslo vymaze a ochrana heslem je zrudena.

P07.01

kopirovani
parametr(

0: Zadna operace

1: nacéteni parametra do OP

2: zapis vSech parametrd do jednotky, véetné parametr(
motoru

3: zapis parametr( do jednotky, mimo parametr(i motoru
(skupiny P02 a P12)

4: zapis parametrli do jednotky, pouze parametrd motoru
(skupiny P02 a P12)

Pozn.: po provedeni operaci dle 1 - 4 se parametr P07.01
vrati na hodnotu 0

nacteni a zapis skupiny parametrt P29 se

neprovadi

P07.02

nastaveni funkci
tlacitek

Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x27

jednotky: nastaveni funkce tlacitka QUICK/JOG

0: bez funkce

: tipovani

: rezervovano

: zména sméru otaceni

: vymaz hodnoty nastavené motorpotenciometrem
: volny dobéh

: rychly rezim zmény ovladani

: rezervovano

No bl wWNE

desitky: rezervovano

0x01

P07.03

sekvence
prepinani funkce
tlagitka QUICK

Je-li v parametru P07.02=6., pak se stiskem tohoto tlacitka
prepina:

0: fizeni z OP — Fizeni ze svorek — fizeni komunikaci

1: fizeni z OP — fizeni ze svorek

2: fizeni z OP — Fizeni komunikaci

3: fizeni ze svorek — fizeni komunikaci

P07.04

Volba funkénosti
tlacditka
STOP/RST

funkce resetu chyby je platna vzdy

0: ve funkci pouze pfi ovladani z OP

1: ve funkci pfi ovladani z OP a ze svorek

2: ve funkci pfi ovladani z OP a po komunikaci
3: ve funkci pfi jakémkoliv ovladani
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P07.05

Sada parametrt
chodu zobrazeni
1

Rozsah nastaveni 0x0000 az OxFFFF

BIT 0O: frekvence chodu (LED Hz sviti)

BIT 1: zadana hodnota frekvence (LED Hz blik4)
BIT 2: napéti DC sbérnice (LED Hz sviti)

BIT 3: vystupni napéti (LED V sviti)

BIT 4: vystupni proud (LED A sviti)

BIT 5: otacky (LED rmp sviti)

BIT 6: vystupni vykon (LED % sviti)

BIT 7: vystupni moment (LED % sviti)

BIT 8: zadana hodnota PID (LED % blika)

BIT 9: skuteéna hodnota PID — zp. vazba (LED % sviti)
BIT 10: stav vstupnich svorek

BIT 11: stav vystupnich svorek

BIT 12: Zadana hodnota momentu (LED % sviti)
BIT 13: hodnota Citace

BIT 14: rezervovano

BIT 15: aktualni zvolena pevna rychlost (Cislo)

OxO03FF

P07.06

Sada parametrt
zobrazeni 2 za
chodu

Rozsah nastaveni 0x0000 az OxFFFF

BIT O: hodnota signalu Ai1(LED V sviti)

BIT 1: hodnota signalu Ai2(LED V sviti)

BIT 2: hodnota signalu Ai3(LED V sviti)

BIT 3: frekvence na vysokorychlostnim vstupu HDI
BIT 4: procento pretizeni motoru (LED % sviti)
BIT 5: procento pretizeni ménice (LED % sviti)
BIT 6: frekvence rampy (LED Hz sviti)

BIT 7: line&rni rychlost

BIT 8: vstupni stfidavy proud (LED A blika)
BIT 9-15: rezervovano

0x0000

P07.07

Sada parametrt
zobrazeni pfi
zastaveni

Rozsah nastaveni 0x0000 az OxFFFF

BIT 0: zadana hodnota frekvence (LED Hz pomalu blika)
BIT 1: napéti DC sbérnice (LED V sviti)

BIT 2: stav vstupnich svorek

BIT 3: stav vystupnich svorek

BIT 4: zadana hodnota PID (LED % blik&)

BIT 5: skute€na hodnota PID — zp. vazba (LED % blika)
BIT 6: zadana hodnota momentu (LED % blika)

BIT 7: hodnota signalu Ai1(LED V sviti)

BIT 8: hodnota signalu Ai2(LED V sviti)

BIT 9: hodnota signalu Ai3(LED V sviti)

BIT 10: frekvence na vstupu HDI

BIT 11: aktualni zvolena pevna rychlost

BIT 12: ¢ita¢ pulsU

BIT 13-15: rezervovano

OxO0FF

P07.08

nasobitel
frekvence pro
zobrazeni

Rozsah nastaveni: 0,01 az 10,00

1,00

P07.09

koeficient
zobrazeni otacek

Rozsah nastaveni: 0,1 az 999,9%
mechanicka rychlost = 120 x frekvence chodu x P07.09 /
pocet poll

100,0%

P07.10

koeficient
zobrazeni
linearni rychlosti

Rozsah nastaveni: 0,1 az 999,9%
linearni rychlost = mechanickd rychlost x P07.10

1,0%

P0O7.11

teplota modulu
usmérnovace

Rozsah zobrazeni: -20,0 az 120,0°C
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P07 12 tev;)’lotg modulu Rozsah zobrazeni: -20,0 az 120,0°C / o
stfidace
P07.13 i()f’tvyarova verze | Rozsah zobrazeni: 1,00 az 655,35 / N
fidici desky

P07.14

celkova doba
chodu

Rozsah zobrazeni: 0 az 65535 hod

P07.15

horni bit spotfeby
energie

dolni bit spotfeby

zobrazeni spotfebované energie:
spotfebovana energie = P07.15 x 1000 + P07.16
Rozsah zobrazeni P07.15: 0 az 65535 kWh (x 1000)

P07.16 energie Rozsah zobrazeni P07.16: 0 az 999,9 kWh / .
vykonové 0: ND

PO7.17 typovani méni¢e |1: LD / °

P07 1g/imenovity vjkon | Rozsah zobrazeni: 0,4 az 3000,0kW / .
ménice

P0O7.19 jmenovité napéti | Rozsah zobrazeni: 50 az 1200 V } .

ménice

jmenovity proud

Rozsah zobrazeni:

0,1 az 6000,0 A

P07.20 ménice / .

po7 21 |tovarni carovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
kod 1

b7 2p| tOVarNi &érovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
kéd 2

bo7 23| tovarni &arovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
kéd 3

b7 24| tOVAMNi &érovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
kéd 4

bo7 25| tovarni &érovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
kéd 5

b07 26| tOVarni &arovy | Rozsah zobrazeni: 0x0000 az OxFFFF / .
koéd 6

P07.27| aktualni chyba : zadna chyba ; s

P07.28| ptedchozi chyba |1: chybafaze U (OUt1) /

P07.29

predchozi chyba
-1

P07.30

predchozi chyba
-2

P07.31

predchozi chyba
-3

O~NOOaOPA~,WNEO

: chyba faze V (OUt2)

: chyba faze W (OUt3)

: nadproud pfi rozbéhu (OC1)
: nadproud pfi dobéhu (OC2)
: nadproud pfi konstantni rychlosti (OC3)
: pretizeni pfi rozbéhu (OV1)
: pretizeni pfi dobéhu (OV2)
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu

9: pretizeni pfi konstantni rychlosti (OV3)

10: pfepéti DC sbérnice (UV)

11: pfetizeni motoru (OL1)

12: pfetizeni ménice (OL2)

13: ztrata faze na vstupu (SP1)

14: ztrata faze na vystupu (SPO)

15: pfehfati modulu usmériovace (OH1)

16: pfehfati modulu stfidace (OH1)

17: externi chyba (EF)

18: chyba komunikace RS485 (CE)

19: chyba méfeni proudu (ItE)

20: chyba automatického nastaveni motoru (tE)

21: chyba EEPROM (EEP)

22: chyba zpétné vazby PID (PIDE)

fedchozi chvba 23: chyba brzdné jednotky (bCE)

P07.32 E4 y 24: dosazeni pfednastaveného ¢asu chodu (END) / .

25: pretizeni elektroniky (OL3)

26: chyba komunikace s OP (PCE)

27: chyba pfi nacitani parametra (UPE)

28: chyba pfi zapisu parametrd (DNE)

29-31: rezervovano

32: zemni spojeni chyba 1 (ETH1)

33: zemni spojeni chyba 2 (ETH2)

34 pfekro€eni odchylky rychlosti (dEu)

35: chyba nastaveni (Sto)

36: nizka zatéz (LL)

37: bezpecnostni stop (STO)

38: kanal H1 pferuseni bezpecnostniho obvodu (STL1)

39: kanal H2 pferuseni bezpecnostniho obvodu (STL2)

40: kanaly H1 a H2 nespravny stav (STL3)

41: nespravny FLASH CRC kéd (CrCE)
P07.33 frekvence pfi aktualni chybé P07.27 0,00Hz .
P07.34 frekvence rampy pfi aktualni chybé ?7?? 0,00Hz .
P07.35 vystupni napéti pfi aktualni chybé ov .
P07.36 vystupni proud pfi aktualni chybé 0,0A .
P07.37 napéti DC sbérnice pfi aktualni chybé o,0v .
P07.38 teplota pfi aktualni chybé 0,0°C .
P07.39 stav vstupnich svorek pfi aktualni chybé 0 .
P07.40 stav vystupnich svorek pfi aktualni chybé 0 .
P07.41 frekvence pfi predchozi chybé P07.28 0,00Hz .
P07.42 frekvence rampy pfi predchozi chybé&??? 0,00Hz .
P07.43 vystupni napéti pfi pfedchozi chybé ov .
P07.44 vystupni proud pfi pfedchozi chybé 0,0A .
P07.45| napéti DC sbérnice pfi pfedchozi chybé 0,0v .
P07.46|teplota pfi pfedchozi chybé 0,0°C .
P07.47|stav vstupnich svorek pfi pfedchozi chybé 0 .
P07.48| stav vystupnich svorek pfi pfedchozi chybé 0 .
P07.49| frekvence pfi pfedchozi chybé-1 P07.29 0,00Hz °
P07.50| frekvence rampy pfi pfedchozi chybé-1?7? 0,00Hz °
P07.51| vystupni napéti pfi pfedchozi chybé-1 ov °
P07.52| vystupni proud pfi pfedchozi chybé-1 0,0A °
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P07.53| napéti DC sbérnice pfi pfedchozi chybé-1 0,0v .
P07.54|teplota pfi pfedchozi chybé-1 0,0°C .
P07.55| stav vstupnich svorek pfi pfedchozi chybé-1 0 °
P07.56| stav vystupnich svorek pfi pfedchozi chybé-1 0 °
Skupina P08 rozsitujici funkce
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P08.00| rozb&hovy €as 2 | méni¢ S1 umoziuje nastaveni az 4 sad rozbéhovych a v
P08.01| dob&hovy gas 2 |dobéhovych ¢ast. Volba se provadi vstupni svorkou (P05). v
P08.02 b&hovV cas 3 Standardné zvolena prvni sada. %
D2 |TOZDENOVY €8S S | Rpzsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s dle
P08.03| dobéhovy &as 3 modelu v
P08.04| rozbéhovy Gas 4 v
P08.05| dobéhovy &as 4 v
frekvence frekvence chodu pfi funkci tipovani v
P08.06) i ovani Rozsah nastaveni: 0,00 Hz az P00.03 5,00Hz
pos.07| 38 rgzpehu pfi |Rozsah nastaveni: 0,0 az 3600,0s v
tipovani dle
& & fi modelu
pog, 07| £as dobéhu pri v
tipovani
P08.09 frekvence skoku Aby’byvlo mozné vyvarovavtvsel mecjhgvnlckych rezonanci 0,00Hz v
1 pohanéné soustavy, umozfiuje méni¢ nastaveni az 3
P08.10| Sitka skoku 1 frekvencénich skoku s nastavitelnou Sitkou. Je-li nastaveni 0,00Hz N
freky KoK 0, skoky se neprovadi.
PO8.11 |, e SO 0,00Hz | v
A 73dana frekvence
P08.12| Sirka skoku 2 frekvence t s Sifka skoku 3 0,00Hz v
frekvence skoku o g e o3
P08.13 3 frekvence y 7 Sifka skoku 2 0,00Hz v
skoku 2 v % Sifka skoku 2
frekvence § i sioku 1
skokul % Sitka skoku 1
P08.14| Sitka skoku 3 cast 0,00Hz 4
Rozsah nastaveni: 0,00Hz az P00.03
amplituda Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0% (v relaci k Zzadané
P08.15| kolisave hodnoté frekvence) 0,0% 4
frekvence ?7?
amplituda Rozsah nastaveni: 0,0 az 50,0% (v relaci k hodnoté
P08.16| frekvence skoku |P08.15) 0,0% 4
?7?7?
¢as narlstu Rozsah nastaveni: 0,1 az 3600s
P08.17| kolisavé 5,0s 4
frekvence ???
Cas poklesu Rozsah nastaveni: 0,1 az 3600s
P08.18| kolisavé 5,0s 4

frekvence 7?77
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
jednotky: desetinna mista zobrazeni linearni rychlosti
0: zadné
pocet 1: jedno
P08.19 (jese,ztln,nych mist 2 dv\_/e 0x00 v
linearni rychlosti /| 3: tfi
frekvence ??7?? |desitky: desetinna mista zobrazeni frekvence
0: dvé
1: jedno
funkce 0: nezvoleno
P08.20| analogové 1: zvoleno 0 x
kalibrace
. Rozsah nastaveni: 0,1 az 3600s
P08.21 prodle\,/a“pred prodleva, nez dojde k pfechodu do rezimu spanku, pouze 2,0s v
Lusnutim _
pokud P0.19=2
P08.25 nastavenvll o Rozsah nastaveni: P08.26 az 65535 0 v
hodnoty citani
uréena hodnota |Rozsah nastaveni: 0 az P08.25
: v
PO8:26| citace 777 0
P08.27 nastaveni doby |Rozsah nastaveni: 0 az 65535 min. 0 min v
chodu
pocet pokusi o | Nastaveni po¢tu pokusl o automaticky reset chyby. Pokud
P08.28| automaticky se ani po uréeném poctu pokusl nepodafi obnovit chod, 0 4
reset ménic vyhlasi chybu.
Rozsah nastaveni: 0 az 10
prodleva pred
P08.29| automatickym Prodleva mezi vznikem chyby a pokusem o automaticky 1,0s v
resetem reset.
Rozsah nastaveni: 0,1 az 3600,0s
nastaveni Urovné mozné zmény frekvence v zavislosti na
P08.30 ['eduk’cnl pomeér zatlze_[n.’ Vyuz!va se h]aype pfi vice motoroverrl pohontﬂ 0,00Hz v
fizeni skluzu pracujicim do jedné zatéze. Rozsah nastaveni: 0,00 az
50,00Hz
Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x14
Fepinani mezi jednotky: volba zdroje povelu pfepnuti
pargmetr 0: pfepnuti svorkou
P08.31|P y 1: pfepnuti komunikaci Modbus 0x00 x
motoru 1 a P .
desitky: pfepnuti motoru za chodu
motoru 2 T .
0: pfepnuti za chodu nedovoleno
1: pfepnuti za chodu mozné
hodnota urovné |kdyz vystupni frekvence dosahne urovné P08.32, je
P08.32| dosazeni aktivovana urena vystupni svorka. Signal zlstane aktivni, | 50,00Hz| v
frekvence FDT1 |dokud vystupni frekvence neklesne pod uréenou uroveén.
hystereze urovné
P08.33| dosazeni 5,0% 4
frekvence FDT1
hodnota urovné
P08.34| dosazeni 50,00Hz|

frekvence FDT2
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
A Vystupni frekvence
I e N Lo
FDT droved | _ : ___________ FPT_hzstereze
s |
hystereze Urovné vi, ' '
P08.35| dosazeni I 50% | v
frekvence FDT2 >
Rozsah nastaveni P08.32: 0,00Hz az P00.03 (max.
frekvence)
Rozsah nastaveni P08.33: 0,0 az 100% (FDT1)
Rozsah nastaveni P08.34: 0,00Hz az P00.03 (max.
frekvence)
Rozsah nastaveni P08.35: 0,0 az 100% (FDT2)
pasmo okolo hodnoty FDT (+/-), kde je detekovano
dosazeni frekvence.
A vystupni frekvence
r)asta\{ené detekéni rozsah
o | ‘
detekéni Groven |
P08.36| dosazeni Gt 0,00Hz 4
frekvence o
A
Y1, B
RO1, RO2 Cast
Rozsah nastaveni: 0,00Hz az P00.03 (max. frekvence)
povoleni 0: regenerativni brzdéni nezvoleno
P08.37| regenerativniho |1: regenerativni brzdéni mozné 1 4
brzdéni
Nastavte Uroven napéti DC sbérnice, kdy je spusténo tF.200V:
uroven regenerativni brzdéni. 380,0V
P08.38| regenerativniho | pro tfidu ménici 230V je tovarni nastaveni 380,0V 4
brzdéni pro tfidu méni¢ua 400V je tovarni nastaveni 700,0V tF.400V:
Rozsah nastaveni: 200,0 az 2000,0 V 700,0V
rezim chodu 0: béh pouze pfi chodu ménice a dochlazeni — nutno
P08.39| chladiciho vyzkouset 0 4
ventilatoru 1: béh pfi zapnutém napajeni ménice
Rozsah nastaveni: 0x000 az 0x0021
jednotky: volba modulace
0: rezim PWM 1, tfifazova a dvoufazova modulace ??7?7?
1: rezim PWM 2, tfifazova modulace
P08.40!| volba PWM desitky: omezeni nosné frekvence pfi nizké frekvenci OxO1 «

0: rezim omezeni 1, nosna frekvence je omezena na 1k
nebo 2k, pokud prekro&i 2k pfi nizké frekvenci ????7?

1: rezim omezeni 2, nosna frekvence je omezena na 4k,
pokud prekrodi 4k pfi nizké frekvenci ?????

2: bez omezeni
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P08.41

volba

pfemodulovani
2?7?77

Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x11
jednotky:

0: pfemodulovani nepovoleno

1: pfemodulovani mozné
desitky:

0: stfedni pfemodulovani

1: hluboké pfemodulovani

0x01

P08.42

nastaveni fizeni
pomoci OP

Rozsah nastaveni: 0x0000 az 0x1223

jednotky: povoleni nastaveni frekvence:

0: oboji nastaveni, jak tlacitky ¥ A, tak potenciometrem je
mozné

1: pouze nastaveni tlaCitky ¥ A

2: pouze nastaveni potenciometrem

3: Zadna z moznosti neni platna

desitky: volba Fizeni frekvence

0: mozné pouze kdyz P00.06=0 nebo P00.07=0

1: mozné pro v3echny rezimy nastaveni frekvence

2: neplatné pro zadavani pevnych frekvenci, pevné frekv.
jsou prioritni

stovky: volba chovani pfi stopu

0: nastaveni je mozné

1: platné pfi chodu, vymazano pfi zastaveni

2: platné pfi chodu, vymazano pfi pfichodu povelu stop
tisice: integralni funkce tlaCitek ¥ A a potenciometru
??7?7?

0: integrélni funkce je platna

1: integrélni funkce je neplatna

0x000

P08.43

rezervovano

P08.44

UP / DOWN

Rozsah nastaveni: 0x000 az 0x221

jednotky: volba fizeni frekvence

0: UP/DOWN nastaveni svorek je platné

1: UP/DOWN nastaveni svorek je neplatné

desitky: volba fizeni frekvence

0: platné pouze pokud P00.06=0 nebo P00.07=0

1: vSechny rezimy frekvence jsou platné

2: neplatné pro zadavani pevnych frekvenci, pevné frekv.
jsou prioritni

stovky: volba chovani pfi stopu

0: platné

1: platné pfi chodu, vymazano pfi zastaveni

2: platné pfi chodu, vymazano pfi pfichodu povelu stop

0x000

P08.45

svorka UP
jednotkovy
prirGstek
(rychlost
prebéhu)

rozsah nastaveni: 0,01 az 50,00Hz/s

0,50
Hz/s

P08.46

svorka DOWN
jednotkovy
prirtstek
(rychlost
prebéhu)

rozsah nastaveni: 0,01 az 50,00Hz/s

0,50
Hz/s
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
rozsah nastaveni: 0x000 az x111
jednotky: volba akce pro nastaveni frekvence tlaCitky OP v
prabéhu vypinani napajeni
0: nastaveni je uloZzeno v prabéhu vypnuti sité
- 1: nulovy vystup v pruabéhu vypnuti sité
dodatecna vona desitky: volba akce pro nastaveni frekvence komunikaci
P08.47 ]Pro nastavegl Modbus v prob&hu vypinani napajeni 0x000 v
rekvence pfi . . N oy R
R 0: nastaveni je uloZzeno v prabéhu vypnuti sité
vypnuti sité 1 L ot x Sl
: nulovy vystup v pribé&hu vypnuti sité
stovky: volba akce pro nastaveni frekvence jinou metodou
v probé&hu vypinani napajeni
0: nastaveni je uloZzeno v prabéhu vypnuti sité
1: nulovy vystup v pribéhu vypnuti sité
nastaveni Nastaveni pocateéni hodnoty spotfeby energie:
vyS8iho bitu poc¢ateCni hodnota = P08.48x1000 + P08.49
P08.48| pocatecni 0° ?? v
hodnoty spotfeby | rozsah nastaveni P08.48: 0 az 59999 kWh
energie
nastaveni nz&iho | rozsah nastaveni P08.49: 0,0 az 999,9 kWh
bitu pocatecni o
P08.49 hodnoty spotfeby 0,0°2? Y
energie
Povoleni a nastaveni koeficientu brzdéni magnetickym
tokem
0: nepovoleno
100 az 150: ¢im vySSi koeficient, tim vyssi intenzita
brzdéni
Mé&ni€ umozni rychlé brzdéni motoru zvysenim
magnetického toku. Energie generovana motorem pfi
P08.50 Koeficient brzdéni se méni na energii tepelnou 0 v
"~ brzdéni tokem Ménic trvale kontroluje stav motoru, i pfi brzdéni
magnetickym tokem. Proto brzdéni tokem Ize pouzit pro
zastaveni motoru, nebo pro zménu rychlosti.
DalSi pfednosti brzdéni magnetickym tokem:
1) brzdéni ihned po povelu stop, odpada prodleva Eekani
na zeslabeni buzeni
2) lepSi chlazeni — P¥i brzdéni tokem se zveda proud
statoru, zatimco proud rotoru zistava nezménén.
Chlazeni statoru je efektivnéjsi, nez chlazeni rotoru.
koeficient Lze dostavit zobrazenou hodnotu vstupniho proudu
P08.51| regulace proudu |rozsah nastaveni: 0,00 az 1,00 0,56 4
na vstupu
0: uzamceni chyby STO. nastane-li chyba STO je nutné ji
P08:52| STO zamek po odstranéni pfi€iny resetovat 0 v

1: chyba STO neuzamd&ena. Po odstranéni pficiny neni
potfeba reset, chyba zmizi automaticky
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Skupina P09 requlace PID

kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
rezim regulace PID je zvolen, pokud v parametrech P00.06
, P00.07 je hodnota 7, nebo v parametru P04.27 je
hodnota 6.
Parametr P09.00 uréuje zdroj Zadané hodnoty regulace
PID:
0: zadani z OP (P09.01)
1: analogovy vstup Ail
zdroj zadané 2: analogovy vstup A?Z
P09.00 hodnoty PID 3: analogovy vstup Ai3 0 v
4: pulsni vstup HDI / HDIA
5: pevné hodnoty
6: komunikace Modbus
7 — 9: rezervovano
Rozsah nastaveni zadané hodnoty je v procentech (0 az
100%) a 100% koresponduje se 100% zpétnovazebniho
signalu.
Pevné hodnoty se zadavaji v P10
Css . |je-li P09.00=0 zadavé uzivatel Zaddanou hodnotu PID
zadani Zadané regulace z klavesnice OP
P09.01| hodnoty PID N ' . N , 0,0% v
7 Klavesnice OP referevncn] hodr]ota tohoto parametru je zpétnovazebni
promenna systému
nastaveni zdroje 0 analogovg/ vstup A?l
skutedné 1 analogovy vstup A!2
hodnoty 2: analogovy vstup Ai3
P09.02 . 3: pulsni vstup HDI-HDIA 0 4
regulované ' .
s «. . |4: komunikace Modbus
veliiny (zpétné . .
vazby) PID 5 — 10: rezervovano I . e
Nelze zvolit stejny zdroj zadané i skute¢né hodnoty
0: vystupni charakteristika PID je pozitivni —t.j. je-li
skute¢na hodnota regulované veli€iny (zpétna vazba) vyssi
nez zadana, snizuje se frekvence aby bylo dosazeno
P09.03 PID vystupni rovnovahy — napf. regulace tlaku. 0 v
"7| charakteristiky 1: vystupni charakteristika PID je negativni —t.. je-li
skute¢na hodnota regulované veli€iny vysSi nez zadana
hodnota, zvySuje se frekvence aby bylo dosazeno
rovnovahy — napf. regulace tahu pfi odvijeni
nastaveni P slozky regulace PID
ur€uje intenzitu regulace. ¢im vysSi hodnota zesileni P, tim
rychlejSi odezva na skokovou zménu. Je-li rozdil mezi
P09.04 Proporcionalni | zadanou a skute€nou veli¢inou 100%, pak pfi nastaveni 1.80 v
7| zesileni (Kp) P09.04=100 bude regulac¢ni povel maximalni frekvence '
(100%) — pfi zanedbani vlivu ostatnich slozek regulace (I a
D)
Rozsah nastaveni 0 az 100
ur€uje rychlost integrace regulacni odchylky. Je-li diference
mezi zadanou a skute¢nou hodnotou 100%, pak integracni
P09.05 Integracni ¢as €as urcuje rychlost dosazeni maximalni hodnoty povelu 0.90s v

(konstanta) Ti

(max. frekvence).
Cim nizsi hodnota Ti, tim rychlejsi odezva | regulace
Rozsah nastaveni 0,00 az 10,00s
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Uréuje intenzitu regulaéniho zasahu regulatoru pfi
P09.06 derivacni ¢as Jgdnqtk(v)}/v(?m skokvu ,za(?ane veli¢iny. ¢im vy38Si hodnota Td, 0.00s v
(konstanta) Td  |tim siln&jSi reguladni zasah
Rozsah nastaveni: 0,00 az 10,00s
urcuje cyklus vzorkovani skutecné hodnoty regulované
P09.07 cyklus n veliCiny. ’Hg)dpotaje odefg’ltana 1x v cyklu. Cim delSi cyklus 0.001s v
vzorkovani (T) vzorkovani, tim pomalejsi odezva regulace.
Rozsah nastaveni: 0,001 az 10,000s
parametr urCuje dovolenou hodnotu odchylky skute¢né a
Zadané regulované veli€iny, kdy se nevykonava Zadny
regulaéni zasah (viz obrazek). Rozsah nastaveni: 0,0 az
100,0%
A skute¢na hodnota dovolena
odchylka
Zadana
nastaveni hodnota
omezeni T
P09.08| odchylky PID 0,0% 4
regulace cast
(hystereze) >
A |
ekvence |
gas't
P09.09 hgrnl omezeni nastaveni horniho a dolniho omezeni regulaéni veli€iny 100,0% v
vystupu PID PID regulace.
100% znamena max. frekvenci P00.03 nebo max. napéti
dolni omezeni  |P04.31.
P09.10| vstupu PID  |Rozsah nastaveni P09.09: P09.10 a2 100% 0.0% | v
Rozsah nastaveni P09.10: -100% az P09.09
P09.11 detekéni hodnota | Je-li skute¢na hodnota regulované veli€iny nizsi nez 0.0% v
"~7| zpétné vazby hodnota P09.11 po uréeny ¢as P09.12 vyhodnoti ménic '
chybovy stav ,pferuseni zpétné vazby“ (na displeji — PIDE)
zpétna vazba
t1<t2, méni¢ pokracuje
v chodu
t2=P09.12
P09.12 detvekc,m ¢as o2 T,/_\_\ _ PeE ' 1.0s v
zpétné vazby I I tast
o >
Il e |
chod % chyba PIDE

Rozsah nastaveni P09.11: 0,0 az 100,0%
Rozsah nastaveni P09.12: 0,0 az 3600,0s
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
0x0000 — 0x1111
jednotky:
0: regulace probiha, i kdyz frekvence dosahne horniho /
dolniho omezeni
1: regulace se zastavi, kdyz frekvence dosahne horniho /
dolniho omezeni
desitky:
0: ve shodé s hlavnim smérem otaceni
rezimv PID je-li vystup PID v opa¢ném sméru nez aktualni smér
P09.13 y otaceni, je interné vystup méniée staZzen na 0. 0x0001 4
regulace . o . g - e x
1: opacné oproti hlavnimu sméru otacéeni
stovky:
0: omezeni zaloZzeno na max. frekvenci
1: omezeni zaloZeno na frekvenci A
tisicovky:
0: A+B
roporcionalni Rozsah nastaveni: 0,00 az 100,00
Eesri)leni 0 prepinaci bod nizké frekvence je 5,00Hz, pfepinaci bod
P09.14|28"eN! P vysoké frekvence je 10,00Hz (P09.04 odpovida parametru 1,00 v
nizké frekvence : DN SN
pro vysokou frekvenci). Mezi obéma body je linearni
(Kp) ; e
interpolace koeficientu Kp.
P09.15 rozbéh / dobéh |rozsah nastaveni: 0,0 az 1000,0s 0.0s v
povelu PID
P09, 16| €asOvY filtr rozsah nastaveni: 0,000 az 10,000s 0.,000s v
vystupu PID
Skupina P10 Fizeni pevnymi rychlostmi
kéd nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P10.02| pevna rychlost 0 | Rozsah nastaveni pevnych rychlosti 0 az 15: -100% az 0,0% 4
doba chodu 100%’ B 00
P10.03| pevnou rychlosti | (100%=P00.03) L ; ; _ i 4
0 Rozsah nastaveni &asti chodu 0 az 15: 0,0 az 6553s (min.)| S(min)
- volba jednotky ¢asu v P10.37
P10.04| pevna rychlost 1 Nastaveni pevnych rychlosti je mozné v rozsahu -fmax az 0.0% d
doba chodu | +fmax. Zaporna hodnota znamena zménu sméru otaceni. 00
P10.05| pevnou rychlosti | Povel chodu je uréen parametrem P00.01. s(rr,1in) v
1 doba
dobshu P10.28
P10.06| pevna rychlost 2 progs o P10:30 0,0% v
doba chodu P10.02 o102 00
P10.07| pevnou rychlosti ‘ i~ v
2 coba )L s(min)
rozbéhu
P10.08| pevna rychlost 3 (@ sekce) | = 0,0% 4
doba chodu , §P10.03 P10.05 P10.07 : P1031 | P10.33 00
P10.09| pevnou rychlosti ‘ i~ v
3 s(min)
P10.10| pevna rychlost 4 0,0% 4
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
doba chodu Ménice S1 umozniuji pouziti az 16 pevnych rychlosti, 0.0
P10.11| pevnou rychlosti |jejichz volba se provadi pomoci kédu svorkami volby s(rr,1in) 4
4 pevnych rychlosti 1 az 4.
P10.12| pevna rychlost 5 0,0% 4
doba chodu . I~ D . ,
. |V nasledujici tabulce je pfifazeni pevnych hodnot 0,0 v
P10.13 gevnou rychlosti kombinaci vstupu. s(min)
P10.14| pevna rychlost 6 0,0% v
doba chodu pevna 0 1 2 3 4 5 6 7 0.0
P10.15| pevnou rychlosti |]hodnota ' v
6 svorkal [VYP |ZAP |VYP |ZAP |VYP |ZAP |VYP |ZAP s(min)
. svorka 2 |VYP |VYP |ZAP |ZAP |VYP |VYP |ZAP |ZAP o %
P10.16| pevna rychlost 7 |[svorka 3 [VYP | VYP |VYP |VYP |ZAP |ZAP |ZAP |zAP || _0.0%
doba chodu svorka 4 |VYP |VYP |VYP [VYP |VYP |VYP |VYP |VYP 0.0
P10.17| pevnou rychlosti ||pevna 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 n,1in 4
7 hodnota s(min)
p svorka 5 |VYP |ZAP |VYP |ZAP |VYP |ZAP |VYP |ZAP 0 v
P10.18|pevna rychlost 8 |10 a6 Twwp [vvP [ZAP |ZAP [vvp [vvp [zaP [zap | 20%
doba chodu |fsvorka7 [VYP [VYP [VYP |VYP [ZAP [ZAP |ZAP [ZAP |
P10.19| pevnou rychlosti |[svorka 8 [ZAP |[ZAP |ZAP [ZAP |ZAP |ZAP [ZAP |zAP S(n;in) v
8
P10.20| pevna rychlost 9 0,0% 4
doba chodu T 0.0
, vystupni frekvence y /
P10.21 gevnou rychlosti 2 s(min)
pevna rychlost } | [
| \
P10.22|" /A [ 0,0% | ¥
N O B B NP re) \ Ny
doba chodu RN | ‘ 0.0
P10.23| pevnou rychlosti e L > v
oy I Lol s(min)
10
A svorka 1
P10.24 Eivna rychlost 0.0% v
svorka 2
doba chodu [ TR o — 00
P10.25| pevnou rychlosti | = | 1 1 0 Jrov | | o o - v
11 T 1 T T 1 T > s(min)
e | UL TS T
P10.26 ggvna rychlost > 0.0% v
doba chodu jsou-li svorky 1 az 4 vypnuty, je zadana frekvence dana 00
P10.27| pevnou rychlosti | parametry P00.06 nebo P00.07. Je-li néktera ze svorek 1 > v
- X X # Y s(min)
12 az 4 sepnuta, ma volba pevné frekvence prednost pred
4 ostatnimi zdraoji.
P10.28 ggvna rychlost J 0.0% v
doba chodu 00
P10.29| pevnou rychlosti i v
13 s(min)
P10.30 Edefvna rychlost 0.0% v
doba chodu 00
P10.31| pevnou rychlosti i v
14 s(min)
p10.32| PEVNa rychlost 0.0% v

15

56




kod

nazev

popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
doba chodu 0.0
P10.33| pevnou rychlosti - v
15 s(min)
P10.37 jednotka ¢asu 0: jednotkou €asu pro nastaveni doby chodu je sekunda 0 «
"~ | chodu 1: jednotkou ¢asu pro nastaveni doby chodu je minuta
Skupina 11 nastaveni ochrannych funkci
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
rozsah nastaveni 0x000 az 0x111
jednotky:
0: softwarova ochrana ztrata faze na vstupu mimo funkci
1: softwarova ochrana ztrata faze na vstupu funkéni
P11.00 ophrana ztrata dgsﬂky: o ) ' ' Ox110 v
faze 0: ochrana ztrata faze na vystupu mimo funkci
1: ochrana ztrata faze na vystupu funkéni
stovky:
0: hardwarova ochrana ztrata faze na vstupu mimo funkci
1: hardwarova ochrana ztrata faze na vstupu funkéni
pokles frekvence |0: nezvoleno
P11.01 pfi pfechodném | 1: funk&ni 0 v
"7 vypadku
napéajeni
Rozsah nastaveni: 0,00Hz/s az P00.03
Pfi ztraté napajeni dojde ke snizeni napéti DC sbérnice a
om&r snizeni od urcité hodnoty DS napéti zacne ménic¢ snizovat vystupni
P — frekvenci rychlosti P11.02 aby motor generoval energii do
frekvence pfi Y i . . Y i 10,00
P11.02| ménice. Tato energie nabiji meziobvod ménice dokud 4
vypadku ; ; A Hzl/s
napaient nedojde k obnoveni napajeni ??7?
pay Pozn.: 1. nastavte spravné tento parametr, aby nedoslo
k vlivem této ochrany k zastaveni pohonu.
2. zakazte hlidani vstupni faze
0: vypnuta
1: zapnuta
A napéti DC sbérnice
BrSVébﬁ‘ napéti /-\
ochrana proti P1104 \ \
P11.03| pfepéti pfi 1 4
dobéhu il
evence
T Ggast
P11.04 urover napéti 120 az 150% (standardni DC napéti) tfida 400V 136% v
"~ "| DC sbérnice 120 az 150% (standardni DC napéti) tfida 230V 120%
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Pfi rozb&h pohonu, kdyZ je zatéz pfili$ velkd, je okamZzZita
hodnota rozb&hu motoru niZ3i nez aktualni frekvence
ménice. Je potfeba oSetfit tento rozdil, jinak mlze dojit
k nadproudu pfi rozbéhu.
volba Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x11
P11.05| proudového jednotky: 0x01 x
omezeni 0: proudové omezeni nefunkéni
1: proudové omezeni funkéni vzdy
desitky: hardwarové omezeni proudu, hlaSeni chyby
0: funkéni
1: nefunkéni
Tato funkce porovnava aktualni proud s hodnotou model G:
P11.06 automatické definovanou v parametru P11.06 a v pfipadé prekroCeni 160,0% M
"““|omezeni proudu |pozastavi rozbéh. Je-li pfekroceni proudového omezeni model P:
trvalé, ménic snizuje frekvenci az na dolni omezeni. 120,0%
Jakmile se proud snizi pod uroven P11.06, méni¢ znovu
rozbiha.
vystupni proud
propad frekvence vistunni frekvenc cast
P11.07| pfi omezovani moveﬁy i 10,00 X
omezovani HZ/S
proudu
konstantni
rychlost gast
Rozsah nastaveni P11.06: 50,0 az 200,0%
Rozsah nastaveni P11.07: 0,00 az 50,00Hz/s
predbézné predbézné hlaseni pretizeni P11.09, P11.10:
P11.08| hlaseni pretizeni 0x000 4
[ ztraty zatéze je-li proud ménice vyssi nez uroven stanovena pro
] j predbézné hlaseni pretizeni (P11.09) a doba trvani delSi | 0del G-
uroven nez P11.10, aktivuje méni¢ pfedbézné hlaseni pretizeni. 150%
P11.09| piedbé&Zzného model P- v
hlaSeni pretizeni | Rozsah nastaveni P11.09: P11.11 az 200% 120%
Rozsah nastaveni P11.10: 0,1 az 3600,0s
doba pro
P11.10|predbézné | reqhesng hiaseni poklesu zatéze P11.11, P11.12 L0s | ¥
hlaseni pfetizeni
uroven je-li proud ménide niz&i nez uroveri stanovena pro
p11 11| Predbézného pFedb&zné hlaseni poklesu zatéze (P11.11) a doba trvani 50% v

hlaseni poklesu
zatéze

delSi nez P11.12, aktivuje méni¢ pfedbézné hlaseni
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P11.12

doba pro
predbézné
hlaseni poklesu
zatéze

poklesu zatéze

Rozsah nastaveni P11.11: 0 az P11.09
Rozsah nastaveni P11.12: 0,1 az 3600,0s

A vystupni proud

uroveri P11.09

Cast
»

«—» doba P11.10 ¢—»| doba P11.10

Y,
RO1, RO2

Cast
>

Rozsah nastaveni P11.08

povoluje pouziti funkce pfedbézného hlaSeni: 0x000 az
0x131

jednotky:

0: pretizeni /pokles zatéze vztazen k proudu motoru

1: pretizeni /pokles zatéze vztazen k proudu ménice
desitky:

0: ménic pokracuje v chodu i po hlaseni pretizeni / poklesu
zatéze

1: méni¢ pokracuje v chodu pfi poklesu zatéze, vyhlasi
chybu pfi pretizeni

2: ménic pokracuje v chodu pfi pretizeni, vyhlasi chybu pfi
poklesu zatéze

3: ménic vyhlasi chybu pfi pretizeni i pfi poklesu zatéze
stovky:

0: hlidani pretizeni / poklesu zatéze vzdy funkéni

1: funk&ni pouze pfi konstantni rychlosti

1,0s

P11.13

funkce
chybového
vystupu

nastaveni akce vystupni svorky chybového hlaseni pfi
chybé podpéti a pfi resetu chyby

Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x11

jednotky:

0: funkéni i pfi chybé podpéti

1: pfi chybé podpéti nefunkéni

desitky:

0: funkéni i pfi resetu chyby

1: pfi resetu chyby nefunkéni

0x00

P11.14

detekéni urover
odchylky
rychlosti

Rozsah nastaveni: 0,0 az 50,0%
uroven odchylky rychlosti pro hlaSeni chyby

10,0%
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Rozsah nastaveni: 0,0 az 2,0s
Cas, po ktery musi odchylka rychlosti pfekrocit P11.14, aby
doslo k hlaseni chyby
A rychiost
detekéni uroveri /\Uﬁ’f“
odchylky \ I |
&as detekce R
P11.15| odchylky ZAdand hodnota R 2,0s v
rychlosti REK
[ana i gl Cas t
| | | g
7, chod 7 % chyba
je-li t1<t2, chod pohonu pokracuje, t2= P11.15
Pozn.: ochrana prekroeni odchylky rychlosti je nefunkéni,
pokud P11.15=00
Skupina P12 parametry druhého motoru
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P12 .01 jmenovity vykon | Rozsah nastaveni: 0,1 az 3000,0kW- dle <
"“~|as. motoru 2 modelu
jmenovita Rozsah nastaveni: 0,01Hz az P00.03
P12.02|frekvence as. 50,00Hz| x
motoru 2
P12.03 jmenovité otacky | Rozsah nastaveni: 1 az 36000min*t dle <
"““|as. motoru 2 modelu
P12.04 jmenovité napéti | Rozsah nastaveni: 0 az 1200V dle <
"'l as. motoru 2 modelu
P12.05 Jmenovity proud | Rozsah nastaveni: 0,8 az 6000,0A dle <
"““|as. motoru 2 modelu
P12.06 odpor statoru as. | Rozsah nastaveni: 0,001 az 65,535Q dle v
"~ motor 2 modelu
P12 07 odpor rotoru as. | Rozsah nastaveni: 0,001 az 65,535Q dle v
"~ | motor 2 modelu
P12.08 indukénost vinuti | Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5mH dle v
"~7|as. motor 2 modelu
vzajemna Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5mH dle
P12.09|indukénost as. v
modelu
motor 2
P12.10 proud naprazdno | Rozsah nastaveni: 0,1 az 6553,5A dle v
"~|as. motor 2 modelu
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P12.11|saturace 1 80,0% v
Zelezného jadra
as. motor 2
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P12.12|saturace 2 68,0% 4
Zelezného jadra
as. motor 2
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P12.13|saturace 3 57,0% 4
Zelezného jadra
as. motor 2
koeficient Rozsah nastaveni: 0,0 az 100,0%
magnetické
P12.14|saturace 4 40,0% v
Zelezného jadra
as. motor 2
P12.24|rezervovano 0-OxXFFFF 0x0000 .
P12.25| rezervovano 0-50,0% (dle jmenovitého proudu motoru) 10,0% .
0: bez ochrany
1: ochrana motoru proti pfetizeni s pfihlédnutim ke
ochrana profi snizovani ucinnosti chlazeni pfi nizkych otackach.
p12.26|0cranap S niZSimi otackami se snizuje i dovolené zatiZeni. 2 x
pretizeni motor 2| . I s
2: ochrana motoru proti pfetizeni bez ohledu na nizsi
otacky. Pfedpoklada se cizi chlazeni motoru v nizkych
otackach a dovolené zatizeni je v celém rozsahu stejné.
Vypocet kfivky zatizeni M=Ivyst/ljm x koef.
Ivyst - -proud ménic¢e do motoru
Ijm — jmenovity proud motoru
koef. — koeficient ochrany proti pretizeni
¢im nizSi koef., tim vyssi hodnota M a tim dfivéjsi reakce
ochrany proti pretizeni.
M=116% - vybaveni ochrany za 1 hod
M=200% - vybaveni ochrany za 60s.
Ochrana proti M=400% - vybaveni ochrany okamzité
pretizeni o v
P12.27)| veficient motoru cast A 100,0%
2 1 hod 115% 200%
imin f-—F—-——-=———=-==
: : sougin pretizeni M
Rozsah nastaveni: 20,0 az 120,0%
kalibraéni Ovliviuje pouze zobrazeni vykonu motoru 1, bez vlivu na
koeficient fizeni a regulaci v
P12.28 zobrazeni Rozsah nastaveni: 0,00 az 3,00 1,00
vykonu motor 2
moment Rozsah nastaveni: 0 az 30,000kg/m?
P12.29| setrvacénosti 0,0000 v

systému, motor 2
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Skupina 14 seriovd komunikace

kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P14.00

mistni
komunikaéni
adresa

Rozsah nastaveni: 1 az 247

Je-li vyslana zprava z nadfizené stanice a podfizenou
adresu 0, pfijimaji vyslanou zpravu vSechny pfipojené
podfizené stanice, ale Zadna neodpovida.

mistni adresa slouzi ke komunikaci nadfizeného systému
s konkretnim podfizenym zafizenim.

Pozn.: mistni adresu nelze nastavit na hodnotu 0.

P14.01

rychlost
komunikace

parametr udava rychlost pfenosu po komunikaci

0: 1200BPS

1: 2400BPS

: 4800BPS

: 9600BPS

: 19200BPS

: 38400BPS

: 57600BPS

: 115200BPS

Pozn.: nadfizena stanice musi komunikovat stejnou
rychlosti, jako je nastavena v parametru P14.01, jinak
komunikace neprobéhne

~NO OB~ WN

P14.02

nastaveni parity

format dat musi byt stejny u obou zafizeni, jinak
komunikace neprobéhne

0: bez parity (N, 8, 1) pro RTU

1: sudé parita (E, 8, 1) pro RTU

2: licha parita (O, 8, 1) pro RTU

3: bez parity (N, 8, 2) pro RTU

4: suda parita (E, 8, 2) pro RTU

5: licha parita (O, 8, 2) pro RTU

P14.03

Prodleva pfi
odpovédi

Rozsah nastaveni: 0 az 200ms

prodleva prestavuje dobu mezi pfijetim zpravy méni¢em a
odeslanim zpravy nadfazenému systému.

Pokud je zpozdéni odezvy krat$i nez doba zpracovani
systému, podléha zpozdéni odezvy dobé zpracovani
systému; pokud je zpozdéni odezvy delSi nez doba
zpracovani systému, odeslou se udaje do nadfazeného
pocitae se zpozdénim poté, co systém provede
zpracovani udaja. ??7?

P14.04

¢asové omezeni
komunikace

Rozsah nastaveni: 0,0 (neplatné) az 60,0s

je-li parametr nenulovy, pak pokud v komunikaci nastane
vétsi prodleva, nez nastaveny €as, je vyhlaSena chyba
komunikace.

bézné nastaveni je 0,0 v systémech kde probih& neustéla
komunikace mlze uzivatel nastavenim tohoto parametru
sledovat podminky komunikace.

0,0s

P14.05

zpracovani
chyby procesu

0: chyba, zastaveni volnym dob&hem

1: neni chyba, pokracovani chodu

2: neni chyba, zastaveni v nastaveném rezimu (pouze
v rezimu komunikace)

3: neni chyba, zastaveni v nastaveném rezimu (ve
vSech rezimech fizeni)
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
Rozsah nastaveni: 0x00 az 0x11
jednotky:
0: operace Cteni a zapisu s odpovédi (méni¢ vysila
ZDracovani odpoveéd na kazdy povel)
P14.06 kgmunikace 1: operace zapisu bez odpovédi (méni¢ odpovida pouze na | 0x00 4
povel &teni)
desitky:
0: ochrana komunikace heslem nezvolena
1: ochrana komunikace heslem funk&ni
Skupina 17 funkce zjisténi stavu
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
zadana zobrazeni zadané frekvence
P17.00| frervence Rozsah: 0,00Hz a2 P00.03 50,00Hz) e
vystupni zobrazi aktualni vystupni frekvenci ménice
PL7.01 frervence Rozsah: 0,00Hz a2 P00.03 0.00Hz | o
ramps reference | nevim, co to je
P17.02 frequency ??? |Rozsah: 0,00Hz az P00.03 0,00Hz *
. ; ... |zobrazi aktualni vystupni napéti ménice
P17.03| vystupni napéti Rozsah: 0 a3 1200V ov .
. . zobrazi aktualni proud ménice
P17.04| vystupni proud Rozsah: 00, a2 5000,0A 0,0A .
x zobrazi aktualni ota€ky motoru "
P17.05| otacky motoru Rozsah: 0 a3 65535 min-1 0 min .
momentovy zobrazi aktualni momentovy proud
P17.06] ) oud 22 Rozsah: -3000,0 a2 3000,0A 0.0A | o
- zobrazi aktualni budici proud
P17.07| budici proud Rozsah: -3000.0 a2 3000,0A 0,0A .
zobrazi aktualni vykon motoru v procentech jmenovitého
vykonu motoru.
P17.08| vykon motoru kladna hodnota znac&i motoricky provoz, zaporna hodnota 0,0% .
znaci generatoricky provoz
Rozsah: -300,0 az 300,0% jm vykonu motoru
zobrazi aktualni vystupni moment v procentech
jmenovitého momentu motoru.
vostupni Chod vpred: motoricky provoz — kladna hodnota,
P17.09 myomgnt motoru generatoricky provoz — zaporna hodnota. 0,0% .
Chod vzad: motoricky provoz — zaporna hodnota,
generétoricky provoz - kladna hodnota
Rozsah: -250 az +250%
predpokladana |predpokladana rotorova frekvence v rezimu vektorového
P17.10| frekvence fizeni v oteviené smycce. Rozsah: 0,00 az P00.03 0,00Hz °
motoru
napéti DC zobrazi aktualni napéti DC sbérnice
PL7-11 Sp&mice Rozsah: 0,0 a2 2000,0V 0.0V | e
stav vstupnich |zobrazi aktuélni stav digitalnich vstupnich svorek
P17.12|inteligentnich Rozsah: 0000 az 03F 0 )

svorek

odpovida: HDIB, HDIA, S4, S3, S2, S1
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
stav vystupnich |zobrazi aktualni stav digitalnich vystupt
P17.13|inteligentnich Rozsah: 0000 az 000F 0 °
svorek a relé odpovida: R02, R0O1, HDO, Y1
frekvence zobrazi aktualné nastavenou frekvenci tlaCitky UP / DOWN
P17.14| nastavena motor | Rozsah: 0,0Hz az P00.03 0,00Hz °
potenciometrem
3adana hodnota zobrazi Zadanou hodnotu momentu procentem jmenovité
P17.15 momentu hodnoty momentu motoru 0,0% .
Rozsah: -300,0 az 300,0%
P17.16 I;r;?)arnl rychlost |Rozsah: 0 az 65535 0 o
P17.17|rezervovano 0 .
Cox zobrazi aktualni hodnotu Citace
P17.18| hodnota ¢&itace Rozsah: 0 a3 65535 0 .
napéti na vstupu | zobrazi hodnotu napéti na analogovém vstupu Ai1
PL7.19) aix Rozsah: 0,00 a2 10,00V 0,00V | e
napéti na vstupu | zobrazi hodnotu napéti na analogovém vstupu Ai2
PL7.20] piz Rozsah: -10,00 a2 10,00V 0,00V | e
frekvence na meénice 4kW a vice: zobrazi frekvenci na vstupu HDIA,
P17.21 vstupu HDIA / rozsah: 0,000 az 50,000kHz 0,000 o
"7 napéti na vstupu | ménice do 2,2kW veetné: zobrazi napéti na analogovém kHz
Ai3 vstupu Ai3,
P17 22 vstup HDI / zobrazi frekvenci na vstupu HDI / HDIB,rozsah: 0,000 az 0,000 o
“““|HDIB 50,000kHz kHz
zadana hodnota | zobrazi Zzadanou hodnotu regulace DIP o
P17.23/pp Rozsah: -100,0 a2 100,0% 0.0% |
.~ 4| hodnota zpétné |zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli€iny o
P17:24)\ azby PID Rozsah: -100,0 a2 100,0% 0.0% | o
- zobrazi aktualni u€innost motoru
P17.25| u€innost motoru Rozsah: -1,00 a2 1,00 1,00 .
aktualni ¢as zobrazi aktualni dobu chodu pohonu .
P17.26 chodu Rozsah: 0 az 65535 min 0 min ¢
aktualni zvolena | sou€asny zvoleny stuper pevnych rychlosti
P17.27 . R 0 °
pevna rychlost |Rozsah: 0 az 15
Motor ASR 777
P17.28| controller output 0,0% °
?7??
o, zobrazi magneticky tok motoru o
P17.32| magneticky tok Rozsah: 0.0 a2 200,0% 0,0% .
sadana hodnota zobrazi aktualni zadanou hodnotu budiciho proudu
P17.33 budiciho proudu | v reZzimu vektorove regulace 0,0A .
P Rozsah: -3000,0 a2 3000,0A
Zadana hodnota | zobrazi aktualni Zzadanou hodnotu momentového proudu
P17.34| momentového |v rezimu vektorové regulace 0,0A )
proudu Rozsah: -3000,0 az 3000,0A
P17.35| vstupni proud zobrazi hodnotu vstupniho stfidavého proudu 0.0A o

Rozsah: 0,0 az 5000,0A
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kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
zobrazi aktudlni vystupni moment
Chod vpred: motoricky provoz — kladna hodnota,
P17.36 vystupni g.eneratc_)rlc’ky provoz — zaporna hodnota. 0,0Nm o
moment Chod vzad: motoricky provoz — zdporna hodnota,
generatoricky provoz - kladna hodnota
Rozsah: -3000,0 az 3000,0Nm
P17 .37 nvac";i,tva’ni, Rozsah: 0 az 100 (chyba OL1 kdyZ hodnota dosahne 100) 0 N
pretizeni motoru
vystup procesni |zobrazeni procesni veliiny PID regulatoru 0
PL738| veliginy PID | Rozsah: -100,0 a2 100,0% 0.00% 1 o
Skupina 28 kalibrace analogovych V/V
vubec nerozumim, o co jde, pouze usuzuji, co by tam asi mélo byt
kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P28.00| heslo 00000 Fkokkek
vzorkovani 0 — 4095
p2g.01|2nalogo-veho 0 .
signalu napéti
Ail
nastaveni napéti |-0,5 az 4,00V
P28.02| pocatku signalu 0,00V 4
Ail
vzorkovani 0 —4095
p2g.03| hodnoty 0 v
parametru
P28.02
nastaveni napéti | 6,00 az 10,50V
P28.04| konce signalu 10,00V 4
Ail
vzorkovani 0 — 4095
p2g. 05| hodnoty 0 v
parametru
P28.04
vzorkovani 0 — 4095
P28.06 a_nalggoveho 0 °
signalu proudu
Ail
nastaveni -1,00 az 8,00mA
p2g.o7|Pocatecn! 0,00mA| v
hodnoty proudu '
signalu Ail
vzorkovani 0 — 4095
p28.08|10dNOY 0 v
parametru
P28.08
nastaveni 12,00 az 21,00mA
P28.09 koncove_thnoty 20,00 v
proudu signalu mA

Ail
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kod
funkce

nazev

popis

tovarni
hodnota

Zzména
za
chodu

P28.10

vzorkovani
hodnoty
parametru
P28.09

0—-4095

pP28.11

vzorkovani
analogového
signalu napéti
Ai2

0—4095

0,00s

pP28.12

nastaveni napéti
poc¢éatku signalu
Ai2

-10,50 az 1,00V

-10,00V

P28.13

vzorkovani
hodnoty
parametru
P28.12

0 —4095

pP28.14

nastaveni napéti
konce signalu
Ai2

4,00 az 10,50V

10,00V

P28.15

vzorkovani
hodnoty
parametru
P28.14

0 —4095

P28.16

vzorkovani
analogového
signalu napéti
Ai3

0 —4095

0,00s

pP28.17

nastaveni napéti
pocatku signalu
Ai3

-10,50 az 1,00V

-10,00V

P28.18

vzorkovani
hodnoty
parametru
P28.17

0 —4095

P28.19

nastaveni napéti
konce signalu
Ai3

4,00 az 10,50V

10,00V

P28.20

vzorkovani
hodnoty
parametru
P28.19

0 — 4095

P28.21

Aktualni hodnota
napéti na AO1
pfifazena OV

-1,000 az 12,500V

-0,200V

P28.22

Aktualni hodnota
napéti na AO1
pfifazena 10V

-1,000 az 12,500V

10,250V

P28.23

Aktualni hodnota
napéti na AO1
pfifazena OmA

-1,000 az 12,500V

-0,200V

P28.24

Aktudélni hodnota
napéti na AO1
pfifazena 20mA

-1,000 az 12,500V

10,250V
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Skupina 29 tovarni funkce

kod nazev popis tovarni |zména
funkce hodnota | za
chodu
P29.00| heslo 0 az 65535 Ik v
P29.01|rezervovano 0az1 0-1 °
R 0az 33 dle
P29.02|typ ménice modelu x
jmenovity vykon | 0,4 az 3000,0kW dle
P29.03 meénice modelu °
jmenovité napéti |0 az 1200V dle
P29.04 meénice modelu *
jmenovity proud | 0,0 az 6000,0A dle
P29.05 ménice modelu ®
C¢as mrtvé zony |2,0 az 15,0ms dle
P29.06| 5,5 modelu|
P29.07| uroven prepéti 0,0 az 2500,0V dle
P29.08| urovei podpéti | 0,0 az 2000,0V modelu
‘| e 4 0,
p2g.0g| Uroven 10,0 az 250,0% 220,0% x
nadproudu
— " 5
P29.10 kogfluent - 10,0 az 250,0% 100,0% x
kalibrace napéti
— " 5
P29.11 kogfluent 10,0 az 250,0% 100,0% <
kalibrace proudu
nastaveni 0 az 65535hod
P29.12|tovarniho ¢asu Oh 4

???

67




Chybova hlaseni

Pfi vzniku chyby se rozsviti indikaéni LED TRIP, na displeji je zprava o chybé nebo varovani.
Po odeznéni chybové situace Ize ‘provést reset chyby tladitkem STOP/RST, nebo pomoci
digitélniho vstupu s pfifazenou funkci reset.

Jak se chovat pfi vzniku chyby.
provéfte, zda opravdu nenastaly podminky pro vznik hladené chyby. Provéfte hodnoty
uloZzené v P07 — podminky vzniku chyby. Odstrarite pfiiny chyby a provedte reset ménice.

Tabulka chybovych hlaseni

kéd |typ chyby pravdépodobna pficina odstranéni
chyby
Outl |IGBT Ph-U fault | e pfili§ rychly rozbéh - prodluzte €as rozbéhu
OUt2 |IGBT Ph-Vfault | ® poskozeni IGBT modulu - vymeénte vj&kon%\:oi Cast
K e chyba zpusobena rusenim - provéfte, zda v blizkosti ménice
Outs |IGBT Ph-Wiault | chyba zapojeni motoru neni silny zdroj ruseni
e zemni spojeni na vystupu ménige | - Provete zapojeni a vodice
- provérte zda neni vystupni kabel
prorazen na zem
OC1 |nadproud pfi 1. rozbéh pfilis rychly - prodluzte ¢as rozbéhu / dobéhu
rozbéhu 2. pfili§ nizké napéti - provérte napajeni
OC2 |nadproud pfi 3. vykon ménice je nedostatecny - pouzijte méni¢ s vyssim vykonem
dob&hu 4. chovani zatéze je nenormalni - provérte zkrat na vystupu
- 5. zemni spojeni nebo ztrata vystupni |- provéite zemni spojeni na vystupu
OC3 | nadproud pfi faze - provéfte, zda v blizkosti ménice
konstan'tnl 6. vysoka uroveri ruseni neni silny zdroj ruseni
rychlosti 7. neni povolena ochrana proti pfepéti | - provéfte nastaveni prislusnych
(P11) parametr(
OV1 |prepéti pfi - vypadek sité na vstupu - provérte napajeni
rozbéhu - vraci se energie ze zatéze - provérte, zda ¢as dobé&hu neni
OV2 |prepéti pfi s vysokym momentem setrvacnosti prili§ kratky vzhledem k zatézi
dob&hu - neni pfipojen nebo zavada brzdné - provérte, zda nedochazi
TR jednotky k rozbéhu do rotujici zatéze
OV3 | prepéti pr - neni povoleno dynamické brzdéni - instalujte brzdnou jednotku
konhsltan_tnl - provérte nastaveni prislusnych
rychlost parametr(
uv Podpéti v - nizké napajeci napéti - provérte vstupni napéti
meziobvodu - neni povolena ochrana proti prepéti |- provéfte nastaveni pfislusnych
(P112) parametr(
OL1 |pretizeni motoru |- nizké napajeci napéti - provérte vstupni napéti
- neni spravné nastaven jmenovity - nastavte pravné jmenovity proud
proud motoru. motoru
- motor je zablokovan - provérte zatéz a nastavte
- momentové razy v zatézi momentovy boost
OL1 |pfetizeni méniCe |- pfilis kratky rozbéhovy ¢as - prodluzte rozbé&hovy ¢Cas
- restart do béZiciho motoru - zabrante rozb&hu do béziciho
- nizké napajeci napéti motoru
- pfilis velka zatéz - provéfte napajeni
- vykon je pfili§ maly - pouzijte méni¢ s vyssim vykonem
- pouZzijte vétsi motor
SP1 |ztrata féze na - ztrata nebo vypadky vstupnich fazi |- provéfte napajeci sit

vstupu

R,S T

- provérte zapojeni napajecich
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kéd |typ chyby pravdépodobna pficina odstranéni
chyby
obvodi
SPO |ztrata faze na - doslo k vypadku faze U, V, W - provérte zapojeni na vystupu

vystupu - asymetrické zatizeni ménice - provérte stav motoru a kabelu

OH1 |pfehfati modulu |- neucinné chlazeni, chladi¢ zanesen |- vycistéte chladi¢, vyménte
usmérnovace necistotou, vadné ventilatory ventilatory

OH2 |pFehiati modulu |- PFilis vysoka teplota okoli - provéite pfipustnost teploty okoli
stiidace - chod v reZimu pretiZzeni - nepfetézujte pohon

EF externi chyba - vstup externi chyby aktivni provérte externi zafizeni

CE chyba - nespravné nastaveni rychlosti - nastavte spravnou rychlost

komunikace 485

komunikace

- chyba komunikaéni linky

- nespravné nastaveni adaresy
- pfilisné ruseni

komunikace

- provérte zapojeni komunikaéni
linky

- hastavte spravnou adresu

- upravte zapojeni tak, aby
nedochazelo k zaruseni

ItE chyba méfeni - vadny kontakt na fidici desce - provérte spravné zastréeni
proudu - poskozeni hallovy sondy konetoru
- chyba vyhodnocovaciho obvodu - vyménite hallovu sondu
- vyménite hlavni Fidici desku
tE chyba - vykon motoru neodpovida vykonu - pouzijte jiny ménic¢, nebo fizeni U/f
automatického ménice (k této chybé dochazi, - nastavte spravné parametry
nastaveni pokud je rozdil mezi méniCem a motoru
motorem vice nez 5 () velikosti - odpojte motor od zatéze a
- nespravné nastaveni parametr( opakujte automatické nastaveni
motoru - provérte zapojeni motoru
- parametry z automatického - provérte, zda horni omezeni
nastaveni se diametralné lisi od frekvence je vyssi nez 2/3
standardnich parametr( jmenovité frekvence motoru
- prekroceni ¢asu automatického
nastaveni
EEP |chyba EEPROM |- chyba ¢&teni/zapis parametr( - provedte reset stiskem tlac.
- EEPROM je poskozena STOP/RST
- vyménte hlavni fidici desku
PIDE |chyba zpétné - vypadek zpétné vazby PID - provérte zapojeni zpétné vazby
vazby PID regulatoru - provérte zdroj zpétné vazby
regulace - ztratil se zdroj zpétné vazby
bCE |chyba brzdné - chyba brzdného obvodu - provérte brzdnou jednotku
jednotky - posSkozeni brzdného modulu - vyménte brzdny modul
- odpor brzdného obvodu je pfili§ maly | - pouzijte spravny brzdny odpor
END |nastavena doba |- ¢as chodu prekrocil nastavenou - nastavte ¢as chodu
chodu vyprsela hodnotu - kontaktujte svého dodavatele
OL3 |[chyba - predbézné hlaseni pretizeni na - provérte nastaveni pfedbézného
elektronické zakladé nastavené hodnoty hlaseni pretizeni
ochrany pretizeni
PCE |[chyba - chyba pfipojeni kabelu ovladaciho - provétte pfipojeni kabelu na obou
komunikace OP panelu stranach
UPE |chyba &teni - kabel je pfilis dlouhy a signal silné - provéfte existenci zdroje ruseni
parametra zarusen - vyménte hardware
- chyba obvodu komunikace v OP
nebo na hlavni fidici desce
DNE |chyba zapisu - chyba pfipojeni kabelu ovladaciho |- provéfte existenci zdroje ruseni

parametrd

panelu
- kabel je pfilis dlouhy a signal silné
zarusen

- vyménte hardware
- opakujte zapis
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kod | typ chyby pravdépodobna pfi€ina odstranéni
chyby
- chyba obvodu komunikace v OP
nebo na hlavni fidici desce
- doslo k chybé pfi zapisu do paméti
ETHL1 |zemni spojeni 1 |- zemni spojeni na vystupu ménice - provéfte zapojeni motoru

ETH2

zemni spojeni 2

- chyba obvodu méfeni proudu

- nastavena velikost vykonu motoru se
mnohonéasobné lisi od vykonu
meénice

- vymérite hallovu sondu proudu

- vymérite hlavni Fidici desku

- nastavte spravné parametry
motoru

LL ztrata zatiZeni - ha zakladé nastaveni méni¢ - provéfte zatéz a nastavenou
generuje pfedbézné hlaseni ztraty uroven predbézného hlaseni
z4téze

STO |bezpecné - doslo k aktivaci funkce bezpecného

zastaveni zastaveni
STL1 |nespravny stav |- chyba v zapojeni bezpeénostniho - provérte zapojeni a dotazeni
na obvodu STO svorek bezpecnostniho obvodu
bezpelnostnim |- chyba bezpe&nostniho obvodu STO |- provéfte externi bezpecnosti
obvodu 1 - hardwarova chyba bezpeénostniho spinac
kanalu 1 - vymeénte fidici desku
STL2 |nespravny stav |- chyba v zapojeni bezpe¢nostniho
na obvodu STO
bezpecnostnim |- chyba bezpe&nostniho obvodu STO
obvodu 2 - hardwarova chyba bezpecnostniho
kanélu 2
STL3 |nespravny stav |- nastala hardwarova chyba - vymeénte fidici desku
obou bezpelnostniho obvodu STO
bezpelnostnich
obvodu 1l a2
CrCE |chyba kodu - vadna Fidici deska - vymeénte fidici desku
FLASH CRC
PoFF |chyba napajeni |doslo k vypadku sité, nebo napéti - provérte napajeci obvod

v meziobvodu je pfili§ nizké
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Frekvencni ménice serie S1 technické specifikace

fehled zakladnich vlastnosti

Trida 200V
Model jednofazové S1 SFE 00032 00055 00100 00130
. kvadraticky moment (LD 0,75 1,5 2,2 3,00
i s (L5 konstantniymoment ((ND)) 0,40 0,75 1,5 2,20
jmenovity vystupni proud pfi LD (A) 3,2 5,5 10,0 16,0
g_ jmenovity vystupni proud pfi NT (A) 2,5 4,20 7,5 10,0
% vstupni proud LD (A) 7,0 12,0 24 30
2 vstupni proud ND (A) 6,5 9,3 15,7 24
© 8 hmotnost (kg) 1,1 1,1 15 1,5
g napajeci napéti 1x200 ...240V _-15/+10%, 50/60Hz (47-63Hz)
% vystupni napéti 0 + 240V, umérné vstupnimu napéti (chyba 5%)
5 vystupni frekvence 0 +400 Hz
E‘ brzdéni do odporu vnitfni brzdny obvod, externi brzdny odpor
g po&ateéni moment 150% / 0,5Hz (SVC)
kryti IP20
EMC volitelny filtr tfidy IEC61800-3 C2
Trida 400V
Model | trifazové S1 HFE_ |00032|00055/00073({00125(00170|00230|00320/00380|00450|00600{00750({00920(01150|01500
Vi [N (£90) kvadraticky moment (LD) 1,1 | 2,20 3,00 [ 5,50 [ 7,50 | 11,0 | 15,0 [ 18,5 | 22,0 | 30,0 | 37,0 | 45,0 | 55,0 | 75,0
konstantni moment (ND) 0,751 1,50 | 2,20 | 4,00 | 5,50 | 7,50 | 11,0 | 15,0 | 18,5 | 22,0 | 30,0 [ 37,0 | 45,0 | 55,0
jmenovity vystupni proud pfi LD (A) 4,20 | 550 7,30 |12,5|17,0| 23,0 | 32,0 | 38,0 [ 45,0 [ 60,0 | 75,0 | 92,0 |115,0|150,0
jmenovity vystupni proud pfi ND (A) 2,50 | 4,20 [ 5,50 [ 9,50 | 14,0 | 18,5 | 25,0 | 32,0 | 38,0 | 45,0 | 60,0 | 75,0 | 92,0 |115,0
vstupni proud LD 4,7 | 58 |10,0]195| 23 30 40 | 47 56 70 80 94 | 128 | 160
vstupni proud ND 34 [50] 58 ]135[195| 25 32 40 47 56 70 80 94 | 128
2 hmotnost (kg) 1,3 30 | 35 | 40 7,0 10,5 17,0 29,0
:«E Trida 400V pokracovani
g Model | trifazové S1 HFE_ |01700| 02150 [02600|03050)03400{03800{04250|04800|05300/06000(06500| 07200 | 08600
g Vykon kvadraticky moment (LD) 90,0 | 110,0 [132,0/160,0(185,0|200,0|220,0(250,0]|280,0{315,0{350,0| 400,0 | 500,0
S motoru (kW) [ konstantni moment (ND) 75,0 | 90,0 [110,0|132,0|/160,0]|185,0|200,0|220,0|250,0|280,0|315,0| 350,0 | 400,0
= jmenovity vystupni proud pfi VT (A) 170,0| 215,0 |260,0(305,0)|340,0(380,0|425,0(480,0|530,0/600,0/650,0| 720,0 | 860,0
3 jmenovity vystupni proud pfi CT (A) 150,0| 180,0 |215,0(260,0)305,0(340,0|380,0(425,0|480,0/530,0/600,0| 650,0 | 720,0
E, vstupni proud VT 190 225 265 | 310 | 345 [ 385 | 430 | 485 | 545 | 610 | 625 715 890
; vstupni proud CT 160 190 225 | 265 | 310 | 345 [ 385 | 430 | 485 | 545 | 610 625 715
‘g_ hmotnost (kg) 29 52 110 165 407
% napajeci napéti 3x400 ...480V -15/+10%, 50/60Hz + 5%
> vystupni napéti 0 + 480V, umérné vstupnimu napéti
vystupni frekvence 0 + 1000 Hz (s omezenim nad 400Hz)
brzdéni do odporu vnitfni brzdny obvod (standardné do vykongdiz)l:w ND, volitelné pro 45kW), externi brzdny
kryti 1P20
EMC integrovany filtr tfidy IEC61800-3 C3, volitelny filtr tfidy IEC61800-3 C2

Spolec¢na specifikace

metoda fizeni pulsné-Sirkové modulovana sinusova kiivka (PWM), vektorové fizeni bez zpétné vazby (SVC), fizeni U/f
frekvenéni rozsah 0 az400,0 Hz
rozsah regulace tfida 200V: 1:100 (SVC), tfida 400V: 1:200 (SVC)
presnost regulace rychlosti +0,2% (SVC — vektorové fizeni))
kolisani rychlosti +0,3% (SVC)
‘= presnost regulace momentu | 10% (SVC)
ﬁ odezva regulace momentu 20ms (SVC)
o pocatecni moment 150% pfi 0,25Hz (SVC)
pretiZitelnost konstantni moment (ND) 150% po dobu 60s, 180% po dobu 10s, 200% po dobu 1s
kvadraticky moment (LD) 120% po dobu 60s, 150% po dobu 10s, 180% po dobu 1s
nastaveni frekvence z panelu, analog signal 0+10VDC (10kQ) / 4+20mA (100Q), pulsni nastaveni, pevné rychlosti, jednoduché
PLC, PID regulace, RS485 Modbus
frekvencéni charakteristika konstantni / redukovany moment, volna frekvenéni charakteristika
- vstupni signaly digitalni vstupy: 4x do 1kHz, 1x do 50kHz*1, vnitfni impedance 3,3kQ
>~ 2 analogové vstupy 1+1  1x 0-10V/4-20mA; 1x +10V; citlivost 20mV
5‘ *?, vystupni signaly digitalni vystupy: 2x tranzistorovy vystup (1x do 50kHz), 2x reléovy prepinaci kontakt,
2 3A/250VAC; 1A/30VDC
analogové vystupy 2x_0-10V/4-20mA;
displej 5 mistny LED displej, stavové LED indikatory, moznost externiho umisténi, 3 typy panell
— vystupni frekvence, vystupni proud, moment motoru, pfepoétena hodnota frekvence, historie poruch, stav /O svorek,
IS elektricky vykon a dal$i parametry
% lochranné funkce Nadpro_ud, prepéti, podpéti, pfe}iieni, ztrata féze na vstupu /,na vys@upg, prehfati modulu usmériovace/ stfidace, chyba
(o) komunikace, chyba automatického nastaveni, detekce zemniho spojeni, externi chyba,, vstupni prepéti,a dalsi.
prostiedi a kryti pracovni teplota 10 az 50°C (nad 40°C nutna redukce vykonu), vihkost prostfedi 20% az 90% bez kondenzace
nadmorska vySka do 1000mnm, vySe nutna redukce vykonu za kazdych 100mnm 1%
IP20, moznost dodavky jednotek ve vy$Sim kryti (IP54) ve tfidé 400V od 2,2kW do 110kW (ND)

*1 jednotky tfidy 400V — 2 vstupy do 50kHz
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Brzdné odpory pro dynamické brzdéni

MéniCe S1 umoznuji dynamické brzdéni pohonu do brzdného odporu.

Za timto ucelem jsou ménice az do velikosti S1-00920HFE (37kW ND) vybaveny brzdnym
obvodem. Vné je potieba pfipojit brzdny odpor odpovidajici ohmické hodnoty a vykonu (viz
tabulka nize).

\cﬁa\
© marena energie (kW) | &=
X = =
= hodnota S5
£ odporu pro Seo
model ks 100% , i i = O
< brzdny | mita | mita | mita | £ g
vyuziti| vyuziti| vyuziti| ‘© =
S |moment (@) | VY05 |VE65 | VB0 | E©
N o
= S8
S1-00032SFE 361 0.06 {0.30 | 0.48 42
S1-00055SFE 192 0.11 |0.56 | 0.90 42
S1-00100SFE 96 0.23 [1.10 | 1.80 30
S1-00130SFE 65 0.33 |1.70 | 2.64 21
(0]
S1-00032HFE 9 653 0.11 |056 | 0.90 | 240
o)
S1-00055HFE £ 326 0.23 |1.13 | 1.80 | 170
©
S1-00073HFE Q 222 0.33 |1.65 | 2.64 | 130
o]
S1-00125HFEF 2 122 0.6 3 4.8 80
C
S1-00170HFEF IS 89 0.75 | 4.1 6.6 60
S1-00250HFEF 2 65 1.1 | 56 9 47
C
S1-00320HFEF g 44 1.7 | 83 | 132 31
S1-00380HFEF | 3 32 2 | 11 | 18 | 23
S1-00450HFEF N 27 3 14 | 22 19
S1-00600HFEF 22 3 17 26 17
S1-00750HFEF 17 5 23 36 17
S1-00920HFEF 13 6 28 44 11.
7
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Funkce bezpeéného zastaveni STO

spliiuje standardy IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC 62061,
ISO 13849-1, IEC 61800-5-2

Funkce STO umoZiuje bezpetné zastaveni pohonu bez odejmuti napajeni. Funkce pferusi
signaly do vykonového prvku ménice, takze nemize dojit k nechténému rozbéhu pohonu.
Pfi vybaveni funkce STO Ize provadét kratkodobé operace na technologii (Cisténi, inspekce
mechanickych casti).

spinat, relé apod.

Control

circuit PWM+ )

UnIw

L | Drive [
circuit
kontakt bezpe€nostniho spinace musi byt
PVWM Hﬁ sepnut v dobé do 250ms, kabel mezi
7 méni¢em a bezpecnostnim spinacem
nesmi byt del$i nez 25ms

uDc-
Tabulka logickych stava STO
stav vstupt STO odpovidajici stav
H1 a H2 spoleéné rozepnou | vybaveni funkce STO — pohon je zastaven
H1 a H2 spoleéné sepnuty pohon pracuje normalné — chod umoznén
néktery ze vstupl H1 a H2 chyba funkce STO, pohon nebézi
se sepne nebo rozepne 38: STO kanal 1 abnormalni — (STL1)

39: STO kanal 2 abnormalni — (STL2)

40: STO vnitfni obvod abnormalni — (STL3)

¢asovani signalt STO

stav STO Cas reakce Sto a Cas indikace STO

STO chyba STL1 prodleva reakce < 10ms, prodleva indikace < 280ms
STO chyba STL2 prodleva reakce < 10ms, prodleva indikace < 280ms
STO chyba STL3 prodleva reakce < 10ms, prodleva indikace < 280ms
STO chyba STO prodleva reakce < 10ms, prodleva indikace < 100ms

¢as reakce — prodleva mezi vybavenim signalu a zablokovanim vystupu
¢as indikace — prodleva mezi vybavenim signalu a indikaci stavu STO
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Komunikace

Popis komunikace neni obsahem tohoto rychlého pfehledu. Naleznete jej v uzivatelském
manualu.

HAEF

Pekaiska 441/86, 602 00 BRNO, Ceska Republika
tel.:+420 543421201, +420 602733789
info@aef-hitachi.cz , www.aef-hitachi.cz
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