Poznamky k nastaveni SJ-P1

1. Inicializace a omezeni displeje

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Nastaveni Ub-01 00 Zakaz Pro Uplny vymaz
inicializace 01 Historie poruch zvolte 04
02 Parametry
03 Poruchy a parametry
04 Poruchy, Parametry, EZSQ
05 Kromé funkci svorek
06 Kromé komunikacnich funkci
07 Kromé funkci svorek a komunikace
08 Jen EZSQ
Nastaveni Ub-02 00 FF Pro Evropu plati 01
regionu 01 FEF
02 FUF
03 FcF
Nastaveni Ub-03 00 Velmi nizka zatéz (pretizeni 110%) ReZimy se snizenym
rezimu zatéze 01 Nizka zatéz (pretizeni 120%) pretizenim se hodi
02 Normalni zatéz (piretizeni 150%) pro nenarocné
aplikace jako
Cerpadla a
ventilatory
Spusténi Ub-05 00 Vypnuto Po nastaveni 01
inicializace 01 Zapnuto probéhne
inicializace
Omezeni Ua-10 00 VSechny parametry
zobrazeni 01 Specificky funkéni displej
parametrul 02 Uzivatelské nastaveni
03 Jen zménéné parametry
04 Pouze monitor

Nejprve je nutno nastavit Ub-01, popr. Ub-03 a pak spustit inicializaci nastavenim

Ub-05 na 01.

2. Nastaveni jazyka a data:

Nachazi se v menu Nastaveni systému:
U starsich verzi jazykova podpora chybi. Pro pouziti ¢asu a data je nutné doplinit panel
baterii a nastavit varovani pfi nizkém stavu baterie. Jeji Zivotnost je cca 2 roky.

Funkce Parametr Nastaveni Pozn.

Jazyk displeje 01 Jazyk 08 cesky jazyk

Datum a cas 09 Datum a ¢as | 01 Nastaveni Pokud provedeme nastaveni, budou
02 Format zaznamenany v historii poruch

Varovani pfi 10 Baterie 00 Vypnuto

nizkém stavu varovani 01 Zapnuto

baterie
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3. Zakladni parametry:

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Nastaveni frekvence AA101 01-06 analog. Vstupy Z vyroby nastaven Ail
07 Panel na napéti 0-10V
08 RS485 Konfigurace
09-11 Option 1-3 analogovych vstupu se
12-13 Pulzy provadi spinaci na fidici
14 EZSQ desce
15PID
16 Potenc. na panelu
Nastaveni povelu chodu AA111 00 Svorky Nastaveny svorky FW,
01 3 dratové RV
02 RUN na panelu
03 RS485
04-06 Option 1-3
Monitor nastavené FA-01 Frekvenci je moZné
frekvence monitorovat uprostied
dolniho Fadku panelu
Monitor nastavené polohy | FA-20
Skutecna frekvence dA-01
Skutecny proud dA-02
Monitor frekvence z Cidla dA-08 Prepocet z inkrementu
Monitor polohy dA-20 Skutecnad poloha
Monitor vstupnich svorek dA-51 B,A,9-1
Monitor vystupnich svorek | dA-54 AL 16-11
Monitor anal. vstupi Ail-3 | dA-61-63 %
Monitor ss. napéti dA-40 Napéti mezi P/+ a N/-
meziobvodu meénice
Monitor vystupniho napéti | dA-18 Napéti motoru
Nastaveni tepelné ochrany | bC110 Jmenovity proud
motoru
Proudové omezeni ménice | bA123 A 1,5In
Doba dobéhu pfi omezeni | bA124 s Defaultls
Vypnuti regulace napéti bA146 00 Vypnuto Doporucujeme nastavit
motoru 01 Vzdy zapnuto 02 bez poutziti brzdného
(Pfebuzeni pfi zastaveni) 02 Funkcni pii odporu (default),
deceleraci s odporem 00
03-04
Jmenovita frekvence Hb104 Dle Stitku motoru pro
motoru dané zapojeni
Maximalni frekvence Hb105 Dle max. otacek zafrizeni
Jmenovité napéti motoru Hb106 Dle Stitku motoru pro
dané zapojeni
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ReZim regulace motoru

AA121

00 U/f konstantni moment
01 U/f redukovany moment
02 U/f volna charakteristika
03 Automaticky boost

04 U/f konstantni moment
s Cidlem

05 U/f redukovana
charakteristika s ¢idlem

06 U/f volna charakteristika
s Cidlem

07 Automaticky boost

s Cidlem

08 Vektorové fizeni bez cidla
09 OHz vektor bez cidla

10 Vektor s cidlem

Asynchronni motor

11 Vektorové fizeni bez cidla
12 IVMS-vektorové fizeni
bez ¢idla

Synchronni motor

Doba rozbéhu

Acl120

Dle pozadavki

Doba dobéhu

Acl122

Dle pozadavki
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4. Nastaveni analogovych vstupu :

Volba vstupu napéti (0-10V) nebo proudu (4-20mA) Ail, Ai2 se provadi prepinaci na
fidici desce. Obvykle staci nastavit min. a max. frekvenci.

Funkce Parametr Nastaveni Pozn.
Pocateéni frekvence | Cb-03/ Cb 13 Minimalni

(% Hb105) (Ai1/Ai2) frekvence
Koncova frekvence | Cb-04/ Cb 14 Maximalni

(% Hb105) (Ai1/Ai2) frekvence
Ofset vstupniho Cb-05/ Cb 15 Posun pocatku
signalu (%) (Ai1/Ai2) vstupu
Maximum Cb-06/ Cb 16 Nastaveni maxima
vstupniho signalu (Ai1/Ai2) vstupu

(%)

Posun linearni Cb-30/ Cb 32

charakteristiky (Ai1/Ai2)

Zesileni linedrni Cb-31/Cb 33

charakteristiky (Ai1/Ai2)

5. Omezeni frekvence — horni a dolni limit

Dolni limit je obecné platny pro vsechny vstupy. Horni limit se méni dle hodnoty ze
zdroje frekvence predvolenému v bA101 (pokud je hodnota z omezovaciho vstupu
nizsi nez dolni limit, je dolnim limitem tato hodnota). K omezeni dochazi az na

vystupni frekvenci, ne na Zadané hodnoté.
Pokud potfebujeme omezit hodnotu frekvence obecné, nastavit dolni limit bA103,

Ve volbé omezovaciho zdroje frekvence bA101 nastavit 07 (panel) a horni limit

omezit v bA102.
Funkce Parametr Nastaveni Pozn.
Volba vstupu bA101 00 Nezvoleno
frekvence pro horni 01-06 Ail-Ai6
limit 07 Panel
08 RS485
09-11 Option 1-3
12,13 Pulzy
Horni limit bA102 Hz Maximalni
frekvence pro
omezovaci vstup
Dolni limit bA103 Hz Plati obecné
Monitor horniho dA-14 Hz Zobrazeni hodnoty

limitu

frekvence horniho
limitu
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6. Nastaveni vektorového rezimu (asynchronni motor)

Pokud je pozadovan velky zdbérovy moment pfi nizkych otackach, je nutné provést
autotunning a nastavit vektorové fizeni
a) Pied spusténim autotunningu je nutné zkontrolovat zda je vypnuta ss. brzda

(AF101=00).

b) Zkontrolujeme, zda ve volbé parametri AA121 je nastavena néktera z voleb
asynchronniho motoru (doporucujeme 00 konstantni moment).
c) Zkontrolujte, zda jsou v parametrech Hb102-108 zaddany sStitkové hodnoty

motoru

d) Ve volbé autotunningu HA-01 zadame pokud miiZzeme bez omezeni otacet
hodnotu 02 (pokud jsme omezeni, dame bez rotace 01). Po ukonceni méreni se
zobrazi vysledek a jsou zapsany hodnoty do Hb110-118 (pokud je provedeno
bez rotace, neméfii se lo aJ a je nutno je nékdy rucné korigovat). Po zméreni je
nutno stisknout stiedni tlacitko displeje

e) Vlastni vektorovy rezim SLV zapneme v AA121 na hodnotu 08

Funkce Parame | Nastaveni Pozn.
tr
Auto-tuning selection [HA-01] | HA-01 00 Vypnuto
01 Bez rotace
02 S rotaci
03 IVMS Pro PM motory
P¥ikaz pro spusténi HA-02 | 00 Tlacitko RUN
Autotunningu 01 Zvoleny povel
Zapnuti on-line autotunningu | HA-03 | 00 Vypnuto Po kazdém zastaveni
01 Zapnuto probéhne
autotunning bez
rotace
Rychlostni konstanta HA115 Zvétieni vyvola
zrychleni reakce
soustavy
Vykon 1. motoru Hb102 Tyto parametry je
Pocet polu 1. motoru Hb103 nutné nastavit pred
Jmenovity proud 1. motoru | Hb108 autotunningem
R1 1. motor Hb110 Plivodni data jsou
R2 1. motor Hb112 standardni data
L 1. motor Hb114 Hitachi.
lo 1. motor Hbll6 Po autotunningu se
J 1. motor Hb118 zapiSi zmérena
data!ll!
ReZim regulace motoru AA121 | 08 Vektorové fizeni bez Cidla | SLV
09 OHz vektor bez cidla SLV OHz
10 Vektor s Cidlem SLV s ¢idlem
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7. Nastaveni inkrementdalniho cidla HTL

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Funkce vstupu A CA-10 103 (PLA) Puls A
Funkce vstupu B CA-11 104 (PLB) Puls B
Pocet pulzi cidla CA-81 Dle inkrementu
Mod pulzi A,B CA-82 00B 90°za A Piepnutim lze vyfesit
01A90°zaB chybné zapojeni fazi A, B
Citatel zlomku CA-83 Dle prepoctu pulzi
Jmenovatel zlomku CA-84 Dle pfepoctu pulzi
Funkce vstupnich pulzi CA-90 00 Zablokovana
01 Z4dana hodnota
frekvence Pti regulaci rychlosti
02 Zpétna vazba
03 Cita¢
Monitor frekvence z Cidla dA-08 Prepocet z inkrementu

Pozn: Funkci zpétné vazby zjistime v monitoru cidla dA-08.

nastaveno, je frekvence nulova.

8. Nastaveni inkrementalniho cidla TTL

Pokud je néco chybné

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Pocet pulzi cidla 0B-01 Dle inkrementu
Mod pulzi A,B 0B-02 00B90°za A Piepnutim lze vyfesit
01A90°zaB chybné zapojeni fazi A, B
Citatel zlomku 0B-03 Dle prepoctu pulzi
Jmenovatel zlomku oB-04 Dle pfepoctu pulzi
Funkce vstupu A CA-10 103 (PLA) Puls A
Funkce vstupu B CA-11 104 (PLB) Puls B
Pocet pulzi cidla CA-81 Dle inkrementu
Mod pulzi A,B CA-82 00B90°za A Piepnutim lze vyFesit
01A90°zaB chybné zapojeni fazi A, B
Citatel zlomku CA-83 Dle prepoctu pulzi
Jmenovatel zlomku CA-84 Dle pfepoctu pulzi
Funkce vstupnich pulzi CA-90 00 Zablokovana
01 Z4dana hodnota
frekvence Pti regulaci rychlosti
02 Zpétna vazba
03 Cita¢
Monitor frekvence z Cidla dA-08 Prepocet z inkrementu

Pozn: Funkci zpétné vazby zjistime v monitoru cidla dA-08.

nastaveno, je frekvence nulova.
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9. Nastaveni regulace rychlosti
Tyka se jak rezimu bez zpétné vazby SLV, tak rezimu se zpétnou vazbou.
Piedpokladem je nastaveni SLV dle odstavce 6. Pokud pouzivame motor s Cidlem, je
nutno ho nastavit dle ¢l. 7. nebo 8. Obvykle staci doladit rychlostni konstantu.
Pokud je tieba regulaci doladit dle frekvenci, postupujeme dle tabulky:

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
ReZim regulace motoru AA121 08 Vektorové rizeni SLV

bez Cidla SLV OHz

09 OHz vektor bez SLV s ¢idlem

cidla

10 Vektor s Cidlem
Rychlostni konstanta HA115 Dle chovani pohonu Zvétseni je rychlejsi odezva
Metoda volby Pl konstant | HA120 01 Parametry
Frekvence 1 HA122 Hz Frekvenc¢ni body jsou
Frekvence 2 HA123 Hz nasledujici: 0 Hz, HA122,
Maximalni frekvence HA124 Hz HA123, HA124,
P zesileni 1 HA125 Plati pro frekvenci O Hz
| zesileni 1 HA126
P zesileni 2 HA128 Plati pro frekvenci HA122
| zesileni 2 HA129
P zesileni 3 HA131 Plati pro frekvenci HA123
| zesileni 3 HA132
P zesileni 4 HA133 Plati od frekvence HA124
| zesileni 4 HA134 do max. frekvence Hb105
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10. Nastaveni polohovani

Po nastaveni rychlostni smycky miizeme nastavit polohovou smycku. Opét zalezi na
aplikaci. Pokud jde o sledovani pulzl, staci dat AA123=01 a doladit P zesileni AE-07.
Pokud jde o absolutni polohovani navic s riznym rozsahem poloh, je nutno nastavit

vsechno:

Sefizeni dlouhych usekt se provadi parametrem AE-64 (zesileni dobéhu) —
zvétSenim zkracujeme prekmit, zmensenim prodluZujeme dojezdovy bod.
Sefizeni kratkych tusekd provedeme nastavenim AE-65 (offset dobéhu) - zvétSenim
zkracujeme prekmit, zmensenim prodluzujeme dojezdovy bod.

Sefizeni obou parametrtli se vzajemné ovliviiuje, musime stfidat kratké a dlouhé

vzdalenosti dokud nedosahneme optimalniho nastaveni.

Pti polohovani pohon jede nejdfive regulaci rychlosti, po poklesu na rychlost danou
AE-67 x HA124(f max) prechazi na regulaci polohy (defaultni hodnota byla nizka,
lepsich vysledku bylo dosazeno s hodnotou cca 10 (8,7 Hz). Pokud je dojezd pfilis
rychly (dochazi k zakmitiim) je mozné snizit maximalni rychlost polohovani AE-66,
optimalni se jevilo cca 0,8, pokud je pfilis dlouha, dotahuje dlouho nebo viibec

nedojede na polohu.

Pti zavére¢ném dojeti na polohu ma vliv AE-66 a zesileni polohového regulatoru

AE-07.
Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
ReZim regulace motoru AA121 10 Vektor s cCidlem SLV s ¢idlem
Mod vektorového fizeni AA123 00 Regulace rychlosti
01 Poloha dle pulzt Sledovani pulzt
02 Absolutni poloha Poloha dle zadani hodnoty
03 Absolutni poloha Vysoké rozliseni
s velkym rozlisSenim
Tolerance signalu POK AE-04 pls POK — pohon v poloze
Zpozdéni signalu POK AE-05 s
P zesileni polohové smycky | AE-07 Malé — pomala odezva
Zesileni dobéhu AE-64 Dlouhé piejezdy
Ofset dobéhu AE-65 Kratké prejezdy
Maximalni rychlost AE-66 AE-66* HA124 (max.
polohovani frekvence)
Frekvence prepnuti AE-67 Pod touto frekvenci AE-67* HA124 (max.
rychlost/poloha pohon béZi v regulaci | frekvence)

polohy
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11.Redeni problémi s prepétim p¥i konstantnim chodu a dobéhu
K témto problémum obvykle dochazi pokud pohanime zatéze s velkym momentem
setrvacnosti. Jednou ze skupin jsou ventilatory, tam jde obvykle jen o dobéh, zpravidla
staci prodlouzit dobu rozbéhu tak, aby nedochazelo k omezovani proudu a dobéhovy cas
nastavit tak, aby nedochazel k dobé prepéti.
Dalsi mnohem problematictéjsi skupinou jsou drtice a lisy. Tady dochazi k problémim i pFi
konstantni rychlosti. V dlisledku zvySeni zatéze dochazi k omezovani pretizeni (deceleraci),
ktera v kombinaci s velkym momentem setrvacnosti vede ke generaci energie do ménice a
k nasledné chybé prepéti popr. nadproudu pti dobéhu. Tento efekt staci obvykle omezit
prodlouzenim rampy bA124 pfi omezovani pretizeni. Ménic¢ P1 umoiZiiuje nastavit
zvysovani frekvence pokud dojde k omezeni proudu béhem generatorického stavu.
P¥i sniZzeni zatéZe dojde zase k akceleraci a muze dojit k regeneraci vlivem prekmitu otacek

a nasledné chybé prepéti vlivem velkého momentu setrvacnosti. Pokud pouzivame
vektorové Fizeni, je vhodné zpomalit ho rychlostni konstantou HA115 a poutzit P regulaci

otacek.

Ddle je mozné pouzit regulaci napéti v meziobvodu v kombinaci s predchozimi opatfenimi.
Souvisejici parametry jsou v nasledujici tabulce:

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Zplisob omezeni pretizeni | bA122 03 Zvyseni frekvence Pti pfekroceni proudu
pfi regeneraci v generatorickém reZzimu
zvysuje frekvenci
Proudové omezeni ménice | bA123 A Nastavit maximum
Doba dobéhu pfi omezeni | bA124 s Prodlouzit
Vypnuti regulace napéti bA146 00 Vypnuto Doporucujeme nastavit 02
motoru 01 Vzdy zapnuto bez pouiiti brzdného
(Pfebuzeni pfi zastaveni) 02 Funkcni pii odporu (default),
deceleraci s odporem 00
03-04
Regulace napéti bA140 00 vypnuto Nastavit 03, pfi této
meziobvodu 01 pozastaveni dobéhu | hodnoté reguluje napétii
02 pozastaveni/akcele- | p¥i konstantni rychlosti.
race pfi dobéhu Pozor, zvyseni je omezeno
03 regulace i pfi na hodnotu max.
konstantni rychlosti | frekvence. Proto je nutné
mit Hb105 o néco vyssi!!l
Hodnota napéti bA141 Vv Nastavit co nejnizsi
meziobvodu s ohledem na napajeci
napéti
Doba rozbéhu pfiregulaci | bA142 s
P zesileni regulace bA144
| zesileni regulace bA145
SLV rychlostni konstanta HA115 Pro zpomaleni zmensit
P/PI regulace SLV CA01-11 | Nastavit 63 Svorku aktivovat
Ptepinani zesileni SLV HA120 1 parametry Nastavit 1
P zesileni 0 Hz HA127
P zesileni frekvence HA130
Frekvence pfepinani P/PI HA122-4 | Hz Nastavit stejné
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12. Nastaveni odporového brzdéni
Pokud pouzijeme brzdny odpor, je nutné provést nasledujici nastaveni.

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Vypnuti regulace napéti bA146 00 Vypnuto Nastavit 00
motoru 01 Vzdy zapnuto
(Pfebuzeni pfi zastaveni) 02 Funkcni pii
deceleraci
03-04
Zatézovatel brzdného bA-60 0-10 Pokud nastavena 0, brzdny
odporu spinac nespina
Zapnuti brzdéni odporem bA-61 00 Vypnuto Pti aktivaci brzdéni
01 Zapnuto vidy odporem doporucujeme 01
02 zapnuto jen pfi
dobéhu
03,04
Vypocet zatéZzovatele brzdného odporu (tepelna ochrana) je nasledujici:
Ubr?

1.Vypoc&itdm maximalni brzdny vykon "Pmax =

Kde Ubr je brzdné napéti (760V u 400V verze)
R skute¢na hodnota brzdného odporu

R

Pr

max

2. Vypocitame zatézovatel brzdného odporu bA4160 = P * 100

Kde Pr je dovoleny ztratovy vykon pouzitého odporu.
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13.Nastaveni PID regulace

Ménice SJ-P1 obsahuiji 4 regulatory PID1-4. PID1 ma navic moznost pfepinani dvou sad PID
parametrl a moznost volby vice vstupl Zadané hodnoty i zpétné vazby. Ur¢itym omezenim
je, Ze integracni slozka PID1 funguje pouze pfi chodu ménice. Ostatni regulatory maji
pouze po jednom vstupu Zadané hodnoty i regulované veli¢iny a jednu sadu PID

parametrd.

a)Aktivace regulatoru

Regulator Parametr/monitor vystupu | Hodnota

PID1 AH-01/db-50 0 Vypnuto | 1Zapnuto bez | 2 Zapnuto s
PID2 AJ-01/db-55 reverzace reverzaci
PID3 AJ-21/db-57

PID3 AJ-41/db-59

Pokud volime 02 s reverzaci, pak pfi pfipojeni k vystupu ménice ménime i smér otaceni.

b) Prifazeni Zadané hodnoty:

U PID1 lze aktivovat az tii signdly a pfiradit jim pFisluSné vstupy, u ostatnich jen jeden.
Kazdou Zadanou hodnotu lze monitorovat v ptislusSném parametru, pfi vstupu 07 se

v monitoru hodnota nastavuje.

PID1 PID2 PID3 PID4

Hodnota 1 zdroj/monitor | AH-07/FA-30 | AJ-07/FA-36 | AJ-27/FA-38 | AJ-47/FA-40

Hodnota 2 zdroj/monitor | AH-42/FA-32 - - -

Hodnota 3 zdroj/monitor | AH-46/FA-34 - - -

Operator hodnot AH-50 - - -

Monitor zadané hodnoty | db-42 - - -

Ptiklad volby Zadané hodnoty 1 PID1 je v nasledujici tabulce:

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.

Volba Zadané hodnoty AH-07 00 Vypnuto Z vyroby nastaven 07
01-06 anal. vstupy Ail-6 (parametr FA-30)
07 Parametr

08 RS485
09-11 Option 1-3
12-13 Pulzy
Vypocty vysledné zadané hodnoty pro vice vstupli hodnot PID1 jsou:
Volba Operace
AH-50 01 Hodnota 1 + Hodnota 2
02 Hodnota 1 - Hodnota 2
03 Hodnota 1 * Hodnota 2
04 Hodnota 1 / Hodnota 2
05 Minimum z odchylek 1, 2, 3 Pozn. 1
06 Maximum z odchylek 1,2,3 Pozn. 1

Pozn. 1: Odchylka 1 = Zadana hodnota 1 — Skuteéna hodnota 1
Odchylka 2 = Zadana hodnota 2 — Skuteéna hodnota 2
Odchylka 3 = Zddana hodnota 3 — Skuteéna hodnota 3

Poznamky k nastaveni SJ-P1 11




c) Prifazeni skute¢né hodnoty (zpétné vazby)
U PID1 lze aktivovat az t¥i signaly a pfifadit jim prislusné vstupy, u ostatnich jen jeden.
Kazdou mérenou hodnotu lze monitorovat v pfislusném parametru

Volba zdroje/monitor PID1 PID2 PID3 PID4
Hodnota 1 AH-51/dB-30 | AJ-12/db-36 | AJ-32/db-38 | AJ-52/db-40
Hodnota 2 AH-52/dB-32 - - -
Hodnota 3 AH-53/dB-34 - - -
Operator hodnot AH-54 - - -
Monitor zadané hodnoty | db-42 - - -

Vypocetni operator pro zpracovani zadanych hodnot PID1 urcuje parametr AH-50.

Ptiklad volby skute¢né hodnoty 1 PID1 je v nasleduijici tabulce:

Funkce Parametr | Nastaveni Pozn.
Volba Zadané hodnoty AH-51 00 Vypnuto Z vyroby nastaven 07
01-06 anal. vstupy Ai1-6 | (parametr FA-30)
08 RS485
09-11 Option 1-3
12-13 Pulzy
Kalkulace pro skutec¢nou vyslednou hodnotu jsou:
Volba Operace
AH-54 01 Hodnota 1 + Hodnota 2
02 Hodnota 1 - Hodnota 2
03 Hodnota 1 * Hodnota 2
04 Hodnota 1 / Hodnota 2
05 Odmocnina hodnoty 1
06 Odmocnina hodnoty 2
07 Odmocnina (Hodnota 1 - Hodnota 2)
08 Primeér hodnot 1, 2, 3
09 Minimum hodnot 1, 2, 3
10 Maximum hodnot 1, 2, 3
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d) Reverzace odchylky
U nékterych typt regulace (nap¥. podtlaku) je nutné, aby se pfi nartstu odchylky frekvence
zmensovala, pak je nutno oto it odchylku. To Ize pomoci nasledujicich parametrt:

Regulator | Parametr/monitor odchylky Hodnota

PID1 AH-02/db-51 0 Vypnuto 1 Zapnuto
PID2 AJ-02/db-56

PID3 AJ-22/db-58

PID4 AJ-42/db-60

e) Nastaveni parametra PID

Regulator PID1 umoziuje pouzit az dvé sady parametrd, které Ize prepinat pomoci svorky
PRO. Ostatni regulatory maji jednu sadu. Vsechny regulatory umoznuji vynulovani
integracni slozky vstupem PIDC. Ddle je zde alternativa pouziti predkorekce.

PID1 PID2 PID3 PID4
Proporcionalni zesilenil | AH-61 AJ-13 AJ-33 AJ-53
Integracni zesileni 1 AH-62 AJ-14 Al-34 AJ-54
Derivacni zesileni 1 AH-63 AJ-15 AJ-35 AJ-55
Proporcionadlni zesileni2 | AH-64 - - -
Integracni zesileni 2 AH-65 - - -
Derivacni zesileni 2 AH-66 - - -
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f) Pripojeni k Fizeni frekvence ménice
Vystupy PID1-4 regulatori lze kombinaci vstupnich svorek P101 (56) a PIO2 (57) pfipojit
k fizeni frekvence ménice (vzZdy jen jeden).

Logika pfepinani je nasledujici:

PID1 control —$—|—L(El
[[db-50] |
PID2 control —$—|_
[ [db-55] |
PID3 control
[db-57]
PID4 control
[db-59]

Svorka P102 (57) Svorka PIO1 (56)
PID1 pfipojen Vyp Vyp
PID2 pfipojen Zap Vyp
PID3 pfipojen Vyp Zap
PID4 pfipojen Zap Zap

Pomoaoci volby AJ-07 (Volba Zadané hodnoty PID2) 15 Ize vystup regulatoru PID1 pFipojit
jako Zadanou hodnotu PID2.
RovnézZ je mozné vystup kteréhokoliv regulatoru vyvést na analogovy vystup ménice.

Priklad:

Nastaveni reguldtoru pro PID1, Zadana hodnota z panelu, vstup zpétné vazby Ail
Volba napéti nebo proudu se uskutecni prepinacem.
Nastaveni parametri je nasledujici:

PID1 Zadana | Zadana Skuteéna | Reverzace | P I
aktivace | hodnota | hodnota hodnota | odchylky | zesileni | zesileni
vstupl | 50% vstup 1
Parametr | AH-01 AH-07 FA-30 AH-51 AH-02 AH-61 | AH-62
Hodnota |1 07 50 01 0 1.0 1.0
Pozn. Bez FA-30 Pozadavek | Ail Bez Doladit dle
reverzace reverzace | pozadavki
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