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dA-01 zobrazeni vystupni frekvence d001 |Vystupni frekvence

dA-02 |zobrazeni vystupniho proudu d002 |Vystupniho proud
00: |Stop

dA-03 |zobrazeni sméru otaceni d003 [Sm&r otadent 01: Nulova EyCh|OSt
02: |Chod vpFed
03: |Chod vzad

dA-04 |zobrazeni Zadané frekvnece Nastaveni frekvence

dA-06 |zobrazeni prepodtené frekvnece d007 |PFepoditana frekvence

dA-08 |zobrazeni skute&né hodnoty d008 |Skutedné otacky

dA-12 |Zobrazeni vystupni frekvence se znaménkem Vystupni frekv. (+/-)

dA-14 |Zobrazeni hornfho omezeni frekvence horni limit frekvence

dA-15 |zobrazeni 7a4dané hodnoty momentu Z4dana hodnota momentu

dA-16 |zobrazeni omezeni momentu Omezeni momentu

dA-17 |zobrazeni vystupniho momentu d012 [Vystupni moment

dA-18 |zobrazeni vystupniho nap&tf d013  [Vystupni nap&tf

dA-20 |zobrazeni aktualni polohy d030 [Skuteéna poloha

dA-26 |zabrazeni aktualni odchylky polohy Odchy lka polohy

dA-28 |zobrazeni &itace pulsl d028 |[Citad pulsi

dA-30 |zobrazeni p¥ikonu d014 |Vstupni p¥ikon

dA-32 |zobrazeni spotFebované energie d015 |[SpotFeba energie

dA-34 |zobrazeni vykonu Vystupni vykon

dA-36 |zébrazeni dodané energie Dodana energie

dA-38 |zobrazeni teploty motoru d019 |[Teplota motoru

dA-40 |[zobrazeni napéti DC sbé&rnice d102 |[Napéti ss. meziobvodu

dA-41 Zobrazeni vyuZiti brzdného odporu d103 [VyuZiti brzd. odporu

dA-42 |Zobrazeni tepelného zatiZeni motoru d104 |Tepelné zatiZeni (MTR)

dA-43 |Zobrazeni tepelného zatiZeni ménice Tepelné zatiZeni (CTL)

dA-45 |monitor funkce bezpedného zastaveni Bezpedény stop

dA-46 222{:3£n¥otﬁﬁflne jednotky bezpeéného Bezpetny stop HW

dA-47 gggézsgngunkce volitelné jednotky bezpe&ného Monitor fce STOP

dA-50 igsgfigcgizg;pOJen[ volitelné jednotky Volitelna jednotka

dA-51 zobrazeni stavu vstupnich svorek d005 [Vstupni svorky

dA-54 |zobrazeni stavu vystupnich svorek d006 |Vystupni svorky

dA-60 |zobrazeni stavu analogovych vstupl a vystupd Stav analogovych 1/0

dA-61 |zobrazeni analogového vstupu [Ail] Analog. vstup [Ail]

dA-62 |zobrazeni analogového vstupu [Ai2] Analog. vstup [Ai2]

dA-63 |zobrazeni analogového vstupu [Ai3] Analog. vstup [Ai3]

dA-64 |zobrazeni analogového vstupu [Ai4] Analog. vstup [Ai4]

dA-65 |zobrazeni analogového vstupu [Aib] Analog. vstup [Aib]

dA-66 |zobrazeni analogového vstupu [Ai6] Analog. vstup [Ai6]

dA-70 %?2£2iﬁ?; vstupni posloupnosti pulsd Wt st (@)

Zobrazeni vstupnf posloupnosti pulsi 5 .

dA-11 (volitelna jednotka) Vstup pulst (Option)

dA-81 stav volitelni jednotky v pozici 1 Volitelna jednotka 1

dA-82 |[stav volitelni jednotky v pozici 2 Volitelna jednotka 2

dA-83 [stav volitelni jednotky v pozici 3 Volitelna jednotka 3

L 00: |Neni vytvoren

db-01 zobrazeni nadteni programu Stav programu 01: |Program nahran

db—-02 |zobrazeni &isla programu d024 |Cislo pogramu

db-03 |&itad programu (Task-1) d023 |Citad prg. (Task-1)

db-04 |&itad programu (Task-2) Citad prg. (Task-2)

db-05 |&itad programu (Task-3) Citas prg. (Task-3)

db-06 |&itad programu (Task-4) Citas prg. (Task-4)

db-07 |&itad programu (Task-b) Citas prg. (Task-b)

db—-08 |uZivatelské zobrazeni 1 d025 [UZivatelsky monitor 1

db-10 |uZivatelské zobrazeni 2 d026 |[UZivatelsky monitor 2

db-12 |uZivatelské zobrazeni 3 d027 |UZivatelsky monitor 3

db-14 |uZivatelské zobrazeni 4 UZivatelsky monitor 4

db-16 |uZivatelské zobrazeni 5 UZivatelsky monitor 5
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db-18 |zobrazeni analog. vystupu YAO Analogovy vystup YAO

db-19 |zobrazeni analog. vystupu YAl Analogovy vystup YAl

db-20 |zobrazeni analog. vystupu YA2 Analogovy vystup YA2

db-21 zobrazeni analog. vystupu YA3 Analogovy vystup YA3

db-22 |zobrazeni analog. vystupu YA4 Analogovy vystup YA4

db-23 |zobrazeni analog. vystupu YAb Analogovy vystup YAS

db-30 |PID1 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby 1 d004 |PID1 zpé&tna vazba 1

db-32 |PID1 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby 2 PID1 zp&tna vazba 2

db-34 |PID1 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby 3 PID1 zp&tna vazba 3

db-36 |PID2 zobrazeni hodnoty zp&tné vazby PID2 zpétna vazba

db-38 |PID3 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby PID3 zpétna vazba

db-40 |PID4 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby PID4 zpétna vazba

db-42 |PID1 zobrazeni 7adané hodnoty PID1 7adana hodnota

db-44 |PID1 zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby PID1 zpétna vazba

db-50 |PID1 zobrazeni vystupu PID1 vystup

db-51 PID1 zobrazeni odchylky PID1 odchylka

db-52 |PID1 zobrazeni odchylky 1 PID1 odchylka 1

db-53 |PID1 zobrazeni odchylky 2 PID1 odchylka 2

db-54 |PID1 zobrazeni odchylky 3 PID1 odchylka 3

db-55 |PID2 zobrazeni vystupu PID2 vystup

db-56 |PID2 zobrazeni odchylky PID2 odchylka

db-57 |PID3 zobrazeni vystupu PID3 vystup

db-58 |PID3 zobrazeni odchylky PID3 odchylka

db-59 |PID4 zobrazeni vystupu PID4 vystup

db-60 |PID4 zobrazeni odchylky PID4 odchylka

db=61 EégiTZE?alnl hodnota proporciondlinfho PID aktudini zes. P

db—-62 |PID aktualni hodnota integraéni konstanty PID aktualni konst. 1

db—63 |PID aktualni hodnota derivaéni konstanty PID aktualni konst. D

db—64 |PID feedforward monitor Predkorekce PID
00: |Velmi lehka

dC-01 |zobrazeni typu zvoleni zatéze Typ zatéZe ménide 01: ]Lehka z&t&z
02: |Normalni zatéz

dC-02 [zobrazeni jmenovitého proudu Jmenovity proud
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00: |Nenf
01: |Vstup [Ail]
02: |Vstup [Ai2]
03: |Vstup [Ai3]
04: |Vstup [Ai4]
05: |Vstup [Aib5]
06: |Vstup [Ai6]
07: |Panel
08: |Dopliikova frek
09: |Pevna rychl. 1
10: [Pevna rychl. 2
11: |Pevna rychl. 3
12: |Pevna rychl. 4
13: |Pevna rychl. 5
14: |Pevna rychl. 6
15: |Pevna rychl. 7
16: |Pevna rychl. 8

dC-07 |zobrazeni zdroje hlavni Zadané hodnoty Hlavni Z&dana frekv. 17: |Pevna rychl. 9
18: |Pevna rychl. 10
19: [Pevna rychl. 11
20: |Pevn4 rychl. 12
21: |Pevna rychl. 13
22: |Pevna rychl. 14
23: |Pevna rychl. 15
24: [Tipovani
25: |RS485
26: [Volitelna j. 1
27: |Volitelna j. 2
28: [Volitelna j. 3
29: [Pulsy (vstup)
30: [Pulsy (option)
31: |EzSQ
32: |PID
33: |Pot. panel
34: |Vstup AHD

dC-08 |zobrazeni zdroje dopliikové Zadané hodnoty DopIikova frekvence
00: [Svorky[FWI/[RV]
01: [Start/Stop
02: |Panel

dC-10 [zobrazeni zdroje povelu chodu Monitor povelu chodu 03: |RS485
04: |Volitelng j. 1
05: |Volitelna j. 2
06: |Volitelnd j. 3

dC-15 |zobrazeni teploty chladice d018 |[Teplota chladice

dC-16 |zobrazeni doby Zivotnosti d022 |Odhad Zivotnosti

dC-20 [zobrazeni po&tu rozbéhi Pocet rozbghl

dC-21 |[zobrazeni podtu pFipojeni sité Poget pFipojeni k siti

dC-22 |zobrazeni celkové doby chodu d016 |Doba chodu

dC-24 |zobrazeni celkové doby pFipojeni k siti d017 |Doba pFipojeni k siti

dc-26 iggi?ngérEOby provozu chladfcich Doba bghu ventilétoru

dC-35 Icon 1 monitor (Inverter status) Iconl monitor

dC-36 |Icon 2 monitor (Limitation status) Icon2 monitor
00: |—
01: |Omez. nadproudu

dC-37 |Icon 2 LIM details monitor [2 Monitor |imitd 02: |Omez. pretiZenf
03: |Omezeni prepé&tf
04: |Omezeni momentu
00: |—
01: |PretiZenf

dC-38 Icon 2 ALT details monitor [2 Tepelné ochrany 02: |Teplota (motor)
03: |Teplota (CTL)
04: |PFehFati (MTR)
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00: |—
dC-39 |Icon 2 RETRY details monitor [2 Restart 01: |Cekanf restartu
02: |Cekani restartu
00: |—
01: |Neni chod
_ , , N 02: |Podp&ti
dC-40 |Icon 2 NRDY details monitor [2 PFigina stopu 03: |Pouze 24V
04: |RESET
05: |Svorka[REN] VYP
dC-45 |IM/PM monitor Asynchronni/ S magnety
dC-50 |Firmware ver. Monitor Verze firmware
dC-53 monitor skup. firmware
dE-50 |zobrazeni varovani Varovani
FA=01 ??zﬁszﬁgé/zobrazeni hlavni Zadané hodnoty F001 |Nastaveni frekvence
FA-02 2$2Ez:2éézobrazenl dopliikové Zadané hodnoty eetar, ol .
FA-10 |nastaveni/zobrazeni &asu rozbshu F002 [Doba rozb&hu
FA-12 |nastaveni/zobrazeni &asu dobghu F003 [Doba dobé&hu
FA-15 |nastaveni/zobrazeni 7&dané hodnoty momentu d009 |Nastaveni momentu
FA-16 |nastveni/zobrazeni hodnoty posunu momentu d010 [Posun momentu
FA-20 |nastveni/zobrazeni 7&dané polohy d029 [Nastaveni polohy
FA-30 |PID1 nastaveni/zobrazeni 7&dané hodnoty 1 PID1 Zadana hodnota 1
FA-32 |PID1 nastaveni/zobrazeni Z&dané hodnoty 2 PID1 Z4dang hodnota 2
FA-34 |PID1 nastaveni/zobrazeni Z&dané hodnoty 3 PID1 Z&dana hodnota 3
FA-36 |PID2 nastaveni/zobrazeni 7&dané hodnoty PID2 7adana hodnota
FA-38 |PID3 nastaveni/zobrazeni 7&dané hodnoty PID3 Zadana hodnota
FA-40 |PID4 nastaveni/zobrazeni 7&dané hodnoty PID4 7adana hodnota
AA101 volba zdroje hlavni Zadané hodnoty, motor 1 A001 |Zdroj frekvence M1
00: |NepouZito
01: |Vstup [Ail]
02: |Vstup [Ai2]
03: |Vstup [Ai3]
04: |Vstup [Ai4]
05: |Vstup [Ai5]
06: |Vstup [Ai6]
volba zdroje dopliikové Zadané hodnoty motor 07: |Pansl
AA102 1 A005 [Doplf. zdroj frekv. M1 08 [RS485
09: |Volitelna j. 1
10: |Volitelna j. 2
11: |Volitelna j. 3
12: |Pulsy (Svorky)
13: |Pulsy (option)
14: |EzSQ
15: |PID
16: |Pot. panel
AA104 ;gigﬁv?ni pevné dopliikové Zadané hodnoty, DoplFiy Frekvence Ni
00: |NepouZito
L . L us . 01: |Souget
matematicky operator pro vypodet 7adané o .
AA105 hodnoty, motor 1 A005 |Pocetni symbol M1 02 l0destent
03: |Nasobenf
AA106 dodatecné pridani pevné hodnoty frekvence, A145  |PFidavna frekv. M1

motor 1
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00: |Svorky [FWI/LRV]I |
01: |Start/Stop
02: |Panel
AA111  |[volba ztroje povelu chodu, motor 1 A002 |Volba zdroje povelu M1 03: |RS485
04: [Volitelna j. 1
05: |Volitelna j. 2
06: [Volitelna j. 3
B smér otagenf pri povelu z VOP klavesnice, . 00: fVpFed
AA-12 motor 1 F004 [Smér chodu z klav. M1 01 [vzad
00: |Mimo funkci
AA-13  [nastaveni funk&nosti tlagitka STOP, motor 1 b087 |[Chovani tla&. stop M1 01: |Stop/Reset
02: |Pouze reset chyby
00: |Neomezeno
AA114  |omezeni sm&ru otadeni, motor 1 b035 [Omezeni sm&ru M1 01: |Pouze vpred
02: |Pouze vzad
AAT15  |volba chovéni pFi zastavenf, motor 1 b091 |Zpdsob zastaveni Wi 00: [Dob¥h po ramps
volba chovani pFi zastaveni, motor plsob zastaveni 01 [Volny dobsh FRS
00: |U/f-konst. moment
01: [U/f-prom&nny m.
02: [U/f-volna char.
03: |Automaticky boost
04: |Konst.m. s Gidlem
05: |Proménny m.gidlo
volba reZimu ¥izeni, motor 1 A044 |ReZim Fizeni M1 06: [Volna char.cidlo
07:
08: |As. motor SLV
09: |OHz-SLV
10: |Vektor s Gidlem
11: |PM-SLV
12: |SM(PMM) -TVMS
00: [Rychlost/moment
) ) ) 01: [Poloha pulzy
AA123  [reZim vektorového Fizenf s &idlem, motor 1 P012 [Vektor. s Gidlem M1 .
02: |Absolutni poloha
03: |Abs. pol.pFesn&jsi
AA201 volba zdroje hlavni Zadané hodnoty, motor 2 Zdroj frekvence M2
volba zdroje dopliikové Zadané hodnoty motor . ,
AA202 2 Dopli. zdroj frekv. M2
nastaveni pevné dopliikové Z&dané hodnoty, .y
AA204 motor 2 Doplii. frekvence M2
matematicky operator pro vypodet Zadané o
AA205 hodnoty, motor 2 Pocetni symbol M2
AA206 ﬂgig:egne pridani pevné hodnoty frekvence, PFidavng frekv. M2
AA211 volba ztroje povelu chodu, motor 2 Volba zdroje povelu M2
smér otadeni pFi povelu z VOP klavesnice, . )
AA214 notor 2 Smér chodu z klav. M2
AA215 |nastaveni funkénosti tladitka STOP, motor 2 Zplsob zastaveni M2
AA221 volba reZimu ¥izeni, motor 2 A244 |ReZim Fizeni M2
AA223 |reZim vektorového Fizeni s &idlem, motor 2 Vektor. s Gidlem M2
Ab-01 |nasobitel frekvence (po zobrazeni dA-06) b086 |Nasobitel frekvence
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00: |Binarni (16)

Ab-03 |volba reZimu zadavani pevnych rychostf A019 [Volba pevnych rychl. : _
01: |Bitova (8)

Ab110 |pevna rychlost 0 motor 1 A020 [Pevna rychl. 0 mot. 1

Ab-11 pevné rychlost 1 A021 |Pevna rychl. 1

Ab-12 |pevna rychlost 2 motor 1 A022 [Pevna rychl. 2

Ab-13 |pevna rychlost 3 A023 [Pevna rychl. 3

Ab-14 |pevna rychlost 4 A024 [Pevna rychl. 4

Ab-15 |pevna rychlost 5 A025 [Pevna rychl. 5

Ab-16 |pevna rychlost 6 A026 [Pevna rychl. 6

Ab-17 |pevna rychlost 7 A027 |Pevna rychl. 7

Ab-18 |pevna rychlost 8 A028 [Pevna rychl. 8

Ab-19 |pevna rychlost 9 A029 [Pevna rychl. 9

Ab-20 |pevna rychlost 10 A030 |Pevna rychl. 10

Ab-21 pevné rychlost 11 A031 |Pevna rychl. 11

Ab-22 |pevna rychlost 12 A032 |Pevna rychl. 12

Ab-23 |pevna rychlost 13 A033 [Pevna rychl. 13

Ab-24 |pevna rychlost 14 A034 |Pevna rychl. 14

Ab-25 |pevna rychlost 15 A035 [Pevna rychl. 15

Ab210 |pevna rychlost 0 motor 2 A220 [Pevna rychl. 0 mot.2

AC-01 volba zdroje zadani doby rozb&hu a dob&hu P031 |Volba zad. rozb&h/dob

volba samostatnych dob rozb&hu a dob&hu pro : L 00: [Stejna

AC-02 kazdou pevnou rychlost Vicestupriova doba R/D 01 [Dle pevnych ryeh
00: |Linearnf
01: |Krivka S

AC-03  |volba kFivky rozbehu A097 |Tvar kFivky rozbshu 02: |KFivka U
03: [Reverzni k¥ivka U
04: |Vytahova k¥ivka

AC-04 |volba k¥ivky dob&hu A098 [Tvar k¥ivky dobghu

AC=05 Egnstanta zakFiveni rozb&hu (S, U, obrécena A131  |ZakFiveni kFivky rozb

AC—06 E?nstanta zakviveni dob&hu (S, U, obracena 132 |Zakrivent krivky dob.

AC-08 |kFivka EL-S pro podatek rozbéhu A150 |EL-S podatek rozb

AC-09 |kFivka EL-S pro koenc rozb&hu A151 |EL-S konec rozbghu

AC-10 |kFivka EL-S pro poatek dob&hu A152 |EL-S zacatek dobé&hu

AC-11 kFivka EL-S pro konec dob&hu A153 |[EL-S konec dob&hu

] ' ] ] 00: [Svorka [2CH]
AC115 V0|b€ Tetody ptechodu mezi prvnim a druhym A094 |Zmeéna Acc(Dec) 1-2 Mi 01: |Frekvence
rozbéhém a dob&hem, motor 1

02: |Zména sméru

AC116 ;gigre?ce prechodu rozbghu 1 na rozbgh 2, A095 |Frekv. zmény rozb. Mi

Actiy |frekvence prechodu dobhu 1 na dobeh 2 A096  |Frekv. zmény dobshu Mi

AC120 |doba rozb&hu 1, motor 1 F002 |[Doba rozb&hu 1 M1

AC122 |doba dob&hu 1, motor 1 FO03 |[Doba dob&hu 1 M1

AC124 |doba rozb&hu 2, motor 1 A092 [Doba rozbghu 2 M1

AC126 |doba dob&hu 2, motor 1 A093 [Doba dob&hu 2 M1

AC-30 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 1 Rozb&h pro pevnou r. 1

AC-32 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 1 Dob&h pro pevnou r. 1

AC-34 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 2 Rozb&h pro pevnou r.2

AC-36 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 2 Dob&h pro pevnou r.2

AC-38 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 3 Rozb&h pro pevnou r.3

AC-40 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 3 Dob&h pro pevnou r.3

AC-42 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 4 Rozb&h pro pevnou r. 4

AC-44 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 4 Dob&h pro pevnou r.4

AC-46 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 5 Rozb&h pro pevnou r.5

AC-48 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 5 Dob&h pro pevnou r.5

AC-50 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 6 Rozb&h pro pevnou r. 6

AC-52 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 6 Dob&h pro pevnou r. 6

AC-54 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 7 Rozb&h pro pevnou r.7

AC-56 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 7 Dob&h pro pevnou r.7

AC-58 |doba rozb&hu pro pevnou rychlost 8 Rozb&h pro pevnou r.8
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AC-60 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 8 Dob&h pro pevnou r. 8
AC-62 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 9 Rozb&h pro pevnou r.9
AC-64 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 9 Dob&h pro pevnou r.9
AC-66 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 10 Rozb&h pro pevnou r. 10
AC-68 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 10 Dob&h pro pevnou r. 10
AC-70 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 11 Rozb&h pro pevnou r. 11
AC-72 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 11 Dob&h pro pevnou r. 11
AC-74 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 12 Rozb&h pro pevnou r.12
AC-76 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 12 Dob&h pro pevnou r.12
AC-78 |doba rozbéhu pro pevnou rychlost 13 Rozb&h pro pevnou r.13
AC-80 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 13 Dob&h pro pevnou r.13
AC-82 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 14 Rozb&h pro pevnou r.14
AC-84 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 14 Dob&h pro pevnou r. 14
AC-86 |doba rozbghu pro pevnou rychlost 15 Rozb&h pro pevnou r.15
AC-88 |doba dob&hu pro pevnou rychlost 15 Dob&h pro pevnou r.15
volba metody pFechodu mezi prvnim a druhym o~
AC215 rozbshém a dobshem, motor 2 A294 |Zmsna Acc(Dec) 1/2 M2
AC216 ;gigregce prechodu rozbghu 1 na rozbgh 2, A295 |Frekv. zmény rozb. M2
AC217 ;rekvence precodu dob&hu 1 na dob&h 2, motor A296 |Frekv. zmény dobshu M2
AC220 |doba rozb&hu 1, motor 2 F202 |[Doba rozb&hu 1 mot. 2
AC222 |doba dob&hu 1, motor 2 F203 |Doba dob&hu 1 mot. 2
AC224 |doba rozb&hu 2, motor 2 A292 [Doba rozb&hu 2 mot. 2
AC226 |doba dob&hu 2, motor 2 A293 [Doba dob&hu 2 mot. 2
Ad-01 volba zdroje povelu momentu P033 |Volba vstupu momentu
Ad-02 |pevna hodnoty povelu momentu P034 |Z4dan& hodnota momentu
) ) 00: |Dle znaménka
Ad-03 |volba polarity povelu momentu P035 |Volba polarity momentu 01 IDle sméru rotace
Ad—04 Ezzung?hOdu mezi rychlostni a momentovou Doba Zmeny. Feg, ot /mom
Ad-11 zdroj posunu momentu P036 |Vstup posunu momentu
Ad-12 |nastaveni pevné hodnoty posunu momentu P037 |Hodnota posunu momentu
Ad-13 |volba polarity posuvu momentu P038 |Polarita posunu mom.
) 00: |Nepovoleno
Ad-14 |aktivovani posuvu momentu svorkou Posun momentu svorkou .
01: |Povoleno
Ad-40 volba zdroje omezeni rychlosti pro momentové v .
Fizent stup omezenf rychl
Ad-41 E%gZLoiggédomezenl pri Fizeni momentu a P039 |Omezen rychl. vpred
Ad-42 ;%gg&osigé omezenf pFi Fizeni momentu a P040 [Omezeni rychlosti vzad
00: |Zp&tna vazba
AE-01 |Volba pozice elektronického pFevodu P019 |Pozice el. PF¥evodu . —
01: |Zadani
AE-02 |Gitatel elektronického pFevodu P020 |Citatel el. pFevodu
AE-03 |imenovatel elektronického pFevodu P021 |Jmenovatel el.pFevodu
AE-04 interval dosaZeni polohy P017 |PFesnost dosaZeni pol.
AE-05 |prodleva dosaZeni polohy P018 |ZpoZdéni dosaZeni pol.
AE-06 |predkorekce regulace polohy P022 |Predkorekce reg. pol.
AE-07 |zesileni polohové regulace P023 |Zesileni regulace pol.
AE-08 |posun polohy P024 |Posun polohy
AE-10 |volba Z7&dané hodnoty pro orientaci P032 |[Volba refer. orientace
AE-11 poloha orientovaného zastaveni P014 |Hodnota vych. natocenf
AE-12 |rachlost pro orientaci P0O15 |Rychlost p¥i orientaci
AE-13 |smér oté&feni pro orientaci PO16 |Smér p¥i orientaci
AE-20 |Z&dana poloha 0 P060 |Pevna poloha 0
AE-22 |Z7&dana poloha 1 P061 |Pevna poloha 1
AE-24 |7&dana poloha 2 P062 |Pevna poloha 2
AE-26 |7&dana poloha 3 P063 |Pevna poloha 3
AE-28 |7&dana poloha 4 P064 |Pevna poloha 4
AE-30 |Z&dana poloha b P065 |Pevna poloha 5
AE-32 |Z7adana poloha 6 P066 |Pevna poloha 6
AE-34 |Z7&dana poloha 7 P067 |Pevna poloha 7
AE-36 |Z7&dana poloha 8 Pevnha poloha 8




Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
AE-38 |Z7adana poloha 9 Pevna poloha 9
AE-40 |Z7adana poloha 10 Pevna poloha 10
AE-42 |Z7adana poloha 11 Pevna poloha 11
AE-44 |Z7adana poloha 12 Pevna poloha 12
AE-46 |Z7adana poloha 13 Pevna poloha 13
AE-48 |Z7adana poloha 14 Pevna poloha 14
AE-50 |Zadana poloha 15 Pevna poloha 15
AE-52 |rozsah polohovani vpted P072 |Rozsah polohy vpred
AE-54 |rozsah polohovani vzad P073 |Rozsah polohy vzad

o » ) 00: |Bez omezenf
AE-56 |volba reZimu Fizeni polohy ReZim omezeni polohy 01 |omezen limity
AE-60 |volba funkce samougeni P074 [Volba fukce ugenf
AE-61 uloZeni aktualni polohy p¥ed vypnutim Zapis pol. pFi vypadku
AE-62 |prednastaveni polohy Prednastaveni polohy
AE-64 |vypoGet zesileni pro zastaveni na poloze Zesileni dob&hu
AE-65 |vypoGet posunu pro zastaveni na poloze Posun pro dobgh
AE-66 |Omezeni rychlosti pFi polohovani Omezeni rychl.pro APR
AE-67 |podatedni rychlost pro polohovani Pocate€. rychl.pro APR
00: |Nizka rychlost
AE-70 [volba najezdu na vychozi polohu (VP) P068 |Hledani vychozi pol. 01: [Vysoka rychlost 1
02: |Vysoka rychlost 2
AE-T1 volba sméru najezdu na VP Smér najezdu na VP
AE-72 |nizka rychlost najezdu na VP Nizka rychlost na VP
AE-73 |vysoka rychlost najezdu na VP Vysok4 rychlost na VP
00: |Vypnuto
AF101 |volba stejnosm&rného (DC) brzdéni motor 1 A051 |DC brzdéni M1 01: |PFi zastaveni
02: |PFi zvol. frekv
00: |DC brzda
AF102 |volba typu DC brzdéni, motor 1 Zplsob brzdsni M1 01: |[Servo lock rychl.
02: |Servo lock poloha
AF103 |frekvence podatku DC brzdéni motor 1 A052 [Frekv.DG brzdy M. 1
AF104 |prodleva pfed zatatkem DG brzdéni motor 1 A053 |ZpoZdéni DG brzdy M1
AF105 |sila DC brdéni p¥i zastaveni motor 1 A054 |Sila DC brzdy M1
AF106 |doba DC brzdéni pri zastaveni motor 1 A055 |Doba DG brzdéni M1
AF107 zplisob operace DC brzdy pri aktivaci svorkou 8056 |Reakce DC brzdy Mi 00: [Na hranu
[DB], motor 1 U 01: |Na aroven
AF108 |sila DC brdéni pfed rozb&hém motor 1 A057 |Sila DC start Mi
AF109 |doba DC brzdéni pred rozb&hem motor 1 A058 |Doba DC start Mi
AF120 |Fizeni stykade motor 1 Rizeni stykage M1
AF121 EgggleYa pred sepnutim vystupu pro stykaé Zpozdeni rozbshu M1
AF122 ﬁgggleYa pred vypnutim vystupu pro stykad Zpozdani. vyp, styk. Mi
AF123 |Gas pro odezvu sepnuti stykaGe motor 1 Doba potvrz. Styk. M1
00: |Vypnuto
5 01: |Zapnuto BR1
AF130 |volba brzdového Fizeni motor 1 b120 |[Rizenf brzdy M1 02: IBRT dTe smeru
03: |Zapnuto BR2
AF131 Gasw prodlevy p¥i odbrZzdéni motor 1 (vpFed) b121 |ZpoZdéni uvol. vpFed M1
AF132 |Fas prodlevy pfed rozb&hem motor 1 (vpFed) b122 |ZpoZdéni. rozb. vpred M1
AF133 |cas prodlevy pFed zastveni motor 1 (vpFed) b123 |ZpoZdéni stop vpred M1
AF134 |Gas prodlevy pro potvrzeni motor 1 (vpFed) b124 |Doba potvrz. vpred M1
AF135 |uvolhovaci frekvence brzdy motor 1 (vpFed) b125 |Frekv. uvol. vpFed M1
AF136 |uvolfiovaci proud brzdy motor 1 (vpFed) b126 |Proud uvol. vpred M1
AF137 |frekvence pro zabrZdéni motor 1 (vpFed) b127 |Frekv. stop. vpFed M1




Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
AF138 |Gasw prodlevy pFi odbrZzd&ni motor 1 (vzad) ZpoZdéni uvol.vzad M1
AF139 |Fas prodlevy pfed rozb&hem motor 1 (vzad) ZpoZdéni rozb.vzad M1
AF140 |Gas prodlevy pfed zastaveni motor 1 (vzad) ZpoZdéni stop vzad M1
AF141 Gas prodlevy pro potvrzeni motor 1 (vzad) Doba. potvrz. vzad M1
AF142 |uvolfiovaci frekvence brzdy motor 1 (vzad) Frekv. uvol.vzad M1
AF143 |uvolhovaci proud brzdy motor 1 (vzad) Proud uvol.vzad M1
AF144 |frekvence pro zabrZdéni motor 1 (vzad) Frekv. stop vzad M1
AF150 |prodleva p¥i uvolné&ni brzdy motor 1 Doba uvolnéni M1
AF151 prodleva pfi zabrZd&ni motor 1 Doba zabrZdéni M1
AF152 |doba pro zp&tné hlaseni brzdy, motor 1 Doba povrzeni M1
AF153 ?C blokovani (Servo lock) pfi startu, motor Bafie Biradty s
AF154 32t210?OVéni (Servo lock) pFi zastavent, Bk bzt stiom
AF201 |volba stejnosm&rného (DC) brzdéni motor 2 DC brzdéni M2
AF202 |volba typu DC brzdéni, motor 2 Zplsob brZzdéni M2
AF203 |frekvence po&atku DC brzdéni motor 2 Frekv.DC brzdy M2
AF204 |prodleva pfed za&itkem DC brzdéni motor 2 Zpozdéni DC brzdy M2
AF205 |sfla DC brdéni p¥i zastaveni motor 2 Sila DC brzdy M2
AF206 |doba DC brzdéni p¥i zastaveni motor 2 Doba DC brZzdéni M2

zplsob operace DC brzdy p¥i aktivaci svorkou
AF207 [DB]. motor 2 Reakce DC brzdy M2
AF208 |sila DC brdéni pt¥ed rozb&hém motor 2 Sila DG start M2
AF209 |doba DC brzdéni pred rozb&hem motor 2 Doba DC b. start M2
AF220 Fizeni stykaGe motor 2 Rizeni stykade M2
AF221 Egggle;a pred sepnutim vystupu pro stykaé Zpozdeni pFi rozb. M2
AF292 ﬁgggle;a pred vypnutim vystupu pro stykad Zpozdanil, vyp. stykas M2
AF223 Gas pro odezvu sepnuti stykate motor 2 Doba potvrzeni styk. M2
AF230 volba brzdového ¥izeni motor 2 Rizeni brzdy M2
AF231 Gasw prodlevy p¥i odbrZzdéni motor 2 (vpFed) ZpoZdéni uvol. vpFed M2
AF232 |Fas prodlevy pfed rozbghem motor 2 (vpfed) ZpoZdénf. rozb. vpFed M2
AF233 |cas prodlevy pFed zastveni motor 2 (vpFed) /ZpoZdéni stop vpred M2
AF234 |Gas prodlevy pro potvrzeni motor 2 (vpfed) Doba potvrz. vpred M2
AF235 |uvolhiovaci frekvence brzdy motor 2 (vpfed) Frekv. uvol. vpred M2
AF236 |uvolfiovaci proud brzdy motor 2 (vpFed) Proud uvol. vpred M2
AF237 |frekvence pro zabrZdéni motor 2 (vpFed) Frekv. stop. vpfed M2
AF238 |Gasw prodlevy pFi odbrZzd&ni motor 2 (vzad) ZpoZdéni uvol.vzad M2
AF239 |Fas prodlevy pFed rozbshem motor 2 (vzad) /IpoZdéni rozb.vzad M2
AF240 |cas prodlevy pFed zastveni motor 2 (vzad) /poZdéni stop vzad M2
AF241 Gas prodlevy pro potvrzeni motor 2 (vzad) Doba. potvrz. vzad M2
AF242 |uvolfiovaci frekvence brzdy motor 2 (vzad) Frekv. uvol.vzad M2
AF243 |uvolhovaci proud brzdy motor 2 (vzad) Proud uvol.vzad M2
AF244 |frekvence pro zabrZdéni motor 2 (vzad) Frekv. stop vzad M2
AF250 |prodleva p¥i uvolnéni brzdy motor 2 Doba uvolnéni M2
AF251 prodleva p¥i zabrZdéni motor 2 Doba zabrzdéni M2
AF252 |doba pro zp&tné hlaseni brzdy, motor 2 Doba povrzeni M2
AF253 30 blokovani (Servo lock) pf¥i startu, motor Doba brzdy start M2
AF254 22t2logovéni (Servo lock) pfi zastavent, Doba brzdy stop M2
AG101 frekvenéni skok 1, motor 1 A063 |Frekvence skoku 1 M1
AG102 |Sitka frekvencéniho skoku 1, motor 1 A064 [SiFka skoku 1 M1
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Sﬁfg1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobr§z§22n§0P v
AG103 |frekventni skok 2, motor 1 A065 |Frekvence skoku 2 M1
AG104 |Sitka frekvencéniho skoku 2, motor 1 A066 [SiFka skoku 2 M1
AG105 |frekventni skok 3, motor 1 A067 |Frekvence skoku 3 M1
AG106  |Sitka frekvencéniho skoku 3, motor 1 A068 |Si¥ka skoku31 Mi
AG110 |frekvence pozastaveni rozbéhu, motor 1 A069 |[Frekv. pozast. rozb. M1
AG111 doba pozastaveni rozb&hu, motor 1 A070 |[Doba pozast.rozb. Mi
AG112 |frekvence pozastaveni dob&hu, motor 1 Frekv. pozast. dob. M1
AG113 |doba pozastaveni dob&hu, motor 1 Doba pozast. dobghu M1
AG-20 |frekvence tipovani A038 |Frekvence tipovanf
00: |Volny dobg&h
01: |Dobg&h
AG-21 volba zplsobu zastaveni pFi tipovanf A039 |[Zplsob stopu tipovanf 02 |Sedeay
03: |FRS (RUN)
04: |Dob&h (RUN)
05: |Ss. brzda (RUN)
AG201 frekvenéni skok 1, motor 2 Frekvence skoku 1 M2
AG202 |S8iFka frekvencéniho skoku 1, motor 2 SiFka skoku 1 M2
AG203 |frekventni skok 2, motor 2 Frekvence skoku 2 M2
AG204 |8itka frekvencéniho skoku 2, motor 2 SiFka skoku 2 M2
AG205 |frekventni skok 3, motor 2 Frekvence skoku 3 M2
AG206 |SiFka frekvencéniho skoku 3, motor 2 SiFka skoku31 M2
AG210 |frekvence pozastaveni rozb&hu, motor 2 Frekv. pozast. rozb. M2
AG211 doba pozastaveni rozb&hu, motor 2 Doba pozast. rozb. M2
AG212 |frekvence pozastaveni dob&hu, motor 2 Frekv. pozast. dob. M2
AG213 |doba pozastaveni dob&hu, motor 2 Doba pozast. dob. M2
00: |Vypnuto
AH-01 |volba regulace PID1 A071 |Povoleni PID1 01: |Zapnuto
02: |Reverzace vystupu
AH-02 |povoleni reverzace regulatoru PID1 A077 |PID1 rev. Odchylky
AH-03 |volba jednotky regulace PID1 PID1 volba jednotky
AH-04 |pFepoget zobrazeni regulace PID1 (0%) PID1 hodnota 0%
AH-05 |pFepocet zobrazeni regulace PID1 (100%) A075 [PID1 hodnota 100%
AH-06 |regulace PID1 zobrazeni desetinnych mist PID1 hod. des. arka
AH-07 |zdroj Zadani hodnoty 1 pro PID1 PID1 vstup Zad. hod. 1
AH-10 |nastaveni Z&dany hodnoty 1 regulace PID1 PID1 Zadana hodn. 1
AH-12 |pevna 74danad hodnota 1 regulace PID1 PID1 pevna Zadana h. 1
AH-14 |pevna 7adanad hodnota 2 regulace PID1 PID1 pevna 7&dana h.2
AH-16 |pevna 7adand hodnota 3 regulace PID1 PID1 pevna Z&dana h.3
AH-18 |pevna 7adanad hodnota 4 regulace PID1 PID1 pevna 7adana h. 4
AH-20 |pevna 7adand hodnota 5 regulace PID1 PID1 pevna 7&dana h.5
AH-22 |pevna 7adana hodnota 6 regulace PID1 PID1 pevna 7&dana h. 6
AH-24 |pevna 7adana hodnota 7 regulace PID1 PID1 pevna Z&dana h.7
AH-26 |pevna 7adand hodnota 8 regulace PID1 PID1 pevna 7&dana h. 8
AH-28 |pevna 74dana hodnota 9 regulace PID1 PID1 pevna 7adana h. 1
AH-30 |pevna 7&dand hodnota 10 regulace PID1 PID1 pevna Zadana h. 10
AH-32 |pevna 7&dand hodnota 11 regulace PID1 PID1 pevna Z&dana h. 11
AH-34 |pevna 7&dand hodnota 12 regulace PID1 PID1 pevna 7adana h.12
AH-36 |pevna 7&dand hodnota 13 regulace PID1 PID1 pevna 7adana h.13
AH-38 |pevna 7&dand hodnota 14 regulace PID1 PID1 pevn4 Z&dana h. 14
AH-40 |pevna 7&dand hodnota 15 regulace PID1 PID1 pevna 7adana h.15
AH-42 |zdroj Z&dané hodnoty 2 pro PID1 PID1 vstup Z&d. hod. 2
AH-44 |nastaveni Z&dany hodnoty 2 regulace PID1 PID1 Zadana hodn. 2
AH-46 |zdroj Zadané hodnoty 3 pro PID1 PID1 vstup Z&d. hod. 3
AH-48 |nastaveni Z&dany hodnoty 3 regulace PID1 PID1 Zadana hodn. 3
01: |Soucet
02: |Rozdi |
C . oy 03: |Nasobenf
volba matematického operatoru pro Zadanou . .
At-50 hodnotu regulace PID1 PIDT vyp. symbol Z.h. 1 04: |D&lenf
05: |Min. odchylka
06: |Max. odchylka
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
AH=51 ¥?$?a zdroje procesni veli&iny 1 regulace 4076 |PIDI procesni vel. 1
AH=52 x?é?a zdroje procesni veliginy 2 regulace A076 |PID1 procesni vel. 2
AH-53 ¥?$?a zdroje procesni velidiny 3 regulace PIDi  procesni vel. 3

01: |Soudet
02: |Rozdi |
03: |Nasobenf
04: |Deleni
volba matematického operétoru pro procesni . 05: |2 mocnina p.v.1
At-54 veliginu regulace PID1 A076 |PIDT vyp. symbol p.v. 06: |2 mocnina p.v.2
07: |2 moc. (pvi-pv2)
08: |Primér pvl aZ pv3
09: [Min. pvl aZz pv3
10: [Max.pvl aZ pv3
S o 00: |Pouze zesileni 1
. volba metody pfepfinani zesflenfi regulace y . .
AH-60 PID1 PID1 zména zesfilenf 01: [Svorkou [PRO]
AH-61 proporcionalni zesileni 1 regulace PID1 A072 |PID1 prop. zesileni 1
AH-62 integraéni konstanta 1 regulace PID1 A073 |PID1 integracdni k.1
AH-63 |derivagni konstanta 1 regulace PID1 A074 |PID1 derivaéni konst. 1
AH-64 |proporcionalni zesileni 2 regulace PID1 PID1 prop. zesileni 3
AH-65 integraéni konstanta 2 regulace PID1 PID1 integradni k.2
AH-66 |derivacni konstanta 2 regulace PID1 PID1 derivaéni konst.2
AH-67 |Gas pro zménu zesileni regulace PID1 PID1 ¢as zmény zes
AH-70 |predkorekce regulace PID1 A079 |Predkorekce PID1
AH-T1 vystupni rozsah procesni veliginy PID1 A078 |PID1 vystupni rozsah
AH-72 |omezeni odchylky procesni veliGiny PID1 C044 |PID1 omezeni odchylky
AH-73 $ZT:2?$CIP?B{DUStna hodnota procesnf €052 |PID1 p.v. horni omez.
AH-T4 '\;‘é?:'g?#gip?g]‘p““”é hodnota procesni €053 [PID1 p.v. dolni omez.
AH-75 |volba mé&kkého rozbéhu regulace PID PID mekky rozb&h
AH-76 |Zadana hodnota pro mékky rozbg&h regulace PID PID softstart frekv.
AH-78 |rozb&hova rampa pro m&kky rozbéh PID PID softstart rozbgh
AH-80 |doba mékkého rozb&hu PID PID softstart zpoZdénf
00: |Vypnuto
AH-81 volba chovani p¥i chyb& rozbghu PID PID softstart chyba 01: |Porucha m&nice
02: |Vystup. svorka
AH-82 |uroven detekce chyby mékkého rozb&hu PID PID sstart chyb. trovein
00: |Vypnuto
AH-85 |volba reZimu spanku regulace PID PID spanek 01: |Nizky vystup
02: |Svorkou [Slep]
AH-86 |PID - droveii prfechodu do reZimu spéanku PID sp.-poG. GUrovei sp
AH-87 |PID prodleva pfed potatkem spanku PID sp.-doba aktivace
AH-88 zégnxg$ba kratkodobého zvyseni (boost) pred B0 5. . ossh
AH-89 |PID doba kratkodobého zvySeni pfed spankem PID sp. doba boostu
AH=90 Zégncgﬂnona kratkodobého zvyseni pred PID sp! |boost
AH-91 Eégimﬁnéggéﬂa Gas provozu pred prechodem do B . i, alali alied
AH-92 |PID minimalni doba spanku PID sp-.min. doba sp
) o 01: |Odchylka
AH-93 ié?ogﬁlgﬁigodmlnek ukongenf spanku PID sp.-zptsob buzenf 02: |Nizka proc. hodn
03: |Svorka [WAKE]
AH-94 |PID uroven procesni veliginy pro probuzenf PID droveri buzenf
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
AH-95 |PID doba prodlevy pfed probuzenim PID doba buzeni

_ PID odchylka mezi skute&nou a Z&danou .
At-96 hodnotou, pFi které dojde k probuzenf PID buzeni-odchy lka
AJ-01 volba regulace PID2 Aktivace PID2
AJ-02 |povoleni reverzace regulétoru PID2 PID2 povol. reverzace
AJ-03 |volba jednotky regulace PID2 PID2 volba jednotky
AJ-04 |pFepodet zobrazeni regulace PID2 (0%) PID2 hodnota 0%
AJ-05 |pFepodet zobrazeni regulace PID2 (100%) PID2 hodnota 100%
AJ-06 |regulace PID2 zobrazeni desetinnych mist PID2 des. Carka
00: |NepouZito
01: |[Svorka [Ail]
02: |[Svorka [Ai2]
03: |[Svorka [Ai3]
04: |Svorka [Ai4]
05: |[Svorka [Ai5]
06: [Svorka [Ai6]
AJ—07 |zdroj Zadani hodnoty pro PID2 PID2 vstup Z&d. hodn. 07: |Panel
08: |RS485
09: |Vol. jedn. 1
10: |Vol. jedn. 2
11: |Vol. jedn. 3
12: |Vstup pulst int
13: |Pulsy option
15: |Vystup PID1
AJ-10 |7&dana hodnota regulace PID2 PID2 7adand hodnota
AJ-12 |volba zdroje procesni veliginy regulace PID2 PID2 procesni vel
AJ-13 |proporcionalni zesileni regulace PID2 PID2 prop. zesileni
AJ-14 integraéni konstanta regulace PID2 PID2 integradni konst
AJ-15 |derivadni konstanta regulace PID2 PID2 derivaéni konst
AJ-16 |vystupni rozsah procesni veli&iny PID2 PID2 vystupni rozsah
AJ-17 |omezeni odchylky procesni veliGiny PID2 PID2 omezeni odchylky
a maximalni p¥ipustnd hodnota procesnf .
AJ-18 veliginy PID2 PID2 p.v. horni omez.
. minimalni p¥ipustnd hodnota procesnf .
AJ-19 veliziny PID2 PID2 p.v. dolni omez.
AJ-21 volba regulace PID3 Povoleni PID3
AJ-22 |povoleni reverzace regulatoru PID3 PID3 povol. reverzace
AJ-23 |volba jednotky regulace PID3 PID3 volba jednotky
AJ-24 |pFepotet zobrazeni regulace PID3 (0%) PID3 mira pFepoctu 0%
AJ-25 |pFepotet zobrazeni regulace PID3 (100%) PID3 mira prep. 100%
AJ-26 |regulace PID3 zobrazeni desetinnych mist PID3 desetinna t.
AJ-27 |zdroj Zadani hodnoty pro PID3 PID3 vst. Zadané hodn.
AJ-30 |Zadana hodnota regulace PID3 PID3 7adana hodnota
AJ-32 |volba zdroje procesni veliGiny regulace PID3 PID3 procesni vel.
AJ-33 |proporcionédlni zesileni regulace PID3 PID3 prop. zesilenf
AJ-34 integraéni konstanta regulace PID3 PID3 integraéni konst
AJ-35 |derivaéni konstanta regulace PID3 PID3 derivaéni konst
AJ-41 volba regulace PID4 Povoleni PID4
AJ-42 |povoleni reverzace regulétoru PID4 PID4 povol. reverzace
AJ-43 |volba jednotky regulace PID4 PID4 volba jednotky
AJ-44 |pFepodet zobrazeni regulace PID4 (0%) PID4 mira pFepoctu 0%
AJ-45 |pFepocet zobrazeni regulace PID4 (100%) PID4 mira pFep. 100%
AJ-46 |regulace PID4 zobrazeni desetinnych mist PID4 desetinna t.
AJ-47 |zdroj Z&dani hodnoty pro PID4 PID4 vst. 7Zadané hodn.
AJ-50 |Z7&dana hodnota regulace PID4 PID4 7adand hodnota
AJ-52 |volba zdroje procesni veliginy regulace PID4 PID4 procesni vel
AJ-53 |proporcionalni zesileni regulace PID4 PID4 prop. zesileni
AJ-54 integraéni konstanta regulace PID4 PID4 integradni konst
AJ-55 |derivadni konstanta regulace PID4 PID4 derivadni konst




Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
bA102 |horni mez omezeni frekvence, motor 1 A061 |Horni limit frekv. Ml
bA103 |dolni mez omezeni frekvence, motor 1 A062 |Dolni limit frekv. Ml
bA110 |volba zdroje omezeni momentu, motor 1 b040 |Zdroj omezeni mom. M1

00: |Dle kvadrantd
bA111 volba omezeni{ momentu, motor 1 b045 [Volba omez. momentu M1 01: [Svorkou [TRQ]
bAT12 3"‘)‘?23;" monenty 1 (dkvadr.,, motor icky b041 [Limit 1 vpFed mot. M1

omezeni momentu 2 (4kvadr., regenerace -
bA113 vzad), motor 1 b042 |[Limit 2 vzad gener. Ml
bA114 ;giéfn{ momentu 3 (4kvadr., motoricky vzad), 043 |Limit 3 vzad motor. M
omezeni momentu 4 (4kvadr., regenerace _ .
bA115 vpred), motor 1 b044 |[Limit 4 vpred gener. Ml
bAt1g |POvolent funkee LADstop pFi omezovani Omez. mom. LADSTOP M
bA120 |povoleni funkce potladeni nadproudu, motor 1 b027 |Potlageni nadproudu M1
bA121 Groven potladeni nadpoudu, motor 1 Pot |a&. nadpr. Grovein M1

00: |Vypnuto

bA122 povoleni funkce omezovani pFetiZeni 1, motor b021 |Omezent pretizent 1 M1 01: Rozb. konst. rych
1 02: |Konst. rychlost

03: |Funk&ni vZdy
bA123 |Groveri omezovani pretiZeni 1, motor 1 b022 |Omez. pret. 1 troven M1
bA124 |omezovani pFetiZeni 1 dob&novy Gas, motor 1 b023 |Omez. pret.1 Gas M1
bA126 $ovoleni funkce omezovani pretiZeni 2, motor b024 |Omezent pretizen 2 Wi
bA127 |Groveii omezovani pretiZeni 2, motor 1 b025 |Omez. pret.2 troven M1
bA128 |omezovani pFetiZeni 2 dob&novy Gas, motor 1 b026 |Omez. pret.2 Gas M1

00: |Vypnuto

. 3 . e L o e 01: |Stop
bA-30 |Volba Fizeného zastaveni p¥i ztrat& napajeni b050 |Stop pFi ztraté nap. 02 |Reg. ss. napati

03: |MoZnost zotavenf
bA-31 podateéni hodnota nap&ti DG meziobvodu b051 |Podateéni DC napétf
bA-32 zgg;ﬁﬂ napéti DC meziobvodu pro pozastaveni bo52 |DCRIE R ]
bA-34 |dob&hovy Gas pri ztraté napajeni b053 [Doba dob&hu
bA=36 pocgtecql sniZeni frekvence p¥i ztréaté b054 [Snizeni frekvence

napajeni
N proporcionalni zesfleni regulace nap&ti DC o
bA-37 sbérnice pFi ztrats napéjent b055 [P zesfleni reg. nap.Mi
_ integraéni konstanta regulace napéti DC . .
bA-38 sbirnice pri ztr&ts napdjent b056 |[I zesilenf. reg. nap. M1
00: |Vypnuto
01: |Reg. ss. nap. dobg&h
bA140 |volba funkce omezovani prep&ti, motor 1 b130 |Potla&. pFep. —dobgh M1 - —
02: |Pov. zvys. fr.
03: |Zv. f. konst. f, dob
bA141 Grovén omezovani prepéti, motor 1 b131 |Uroven prep&ti M1
bA142 |omezovani prepéti, rozbéhovy &as, motor 1 b132 [Doba reakce M1
proporcionalnf zesfleni regulace nap&ti DC . .

bA144 sbérnice, motor 1 b133 [P zesilenf reg. M1
integraéni konstanta regulace napéti DC

bA145 sbérnice. motor 1 b134 |I. konst. reg. M1

00: |Vypnuto

01: |Vzdy
bA146 |volba funkce pFebuzeni, motor 1 A081 |Potlageni pFebuzeni M1 02: |Pouze pFi dob&hu

03: |Na droven

04: |Uroveri pFi dob&hu
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
bA147 |Gasova konstanta filtru pFebuzeni, motor 1 Cas. konst. filtru M1
bA148 ;gi;leTi regulace nap&ti p¥i pFebuzenf, Zesileni M
bA149 g;:gﬁgez?péééggrs?érnlce po funkei Uroven prebuzeni M1
bA-60 |mfira vyuZiti brzdného odporu b090 |Zat&Zovatel dyn.brz
00: |Vypnuto

bA-61 [volba dynamického brzdéni b095 |Volba dynamické brzdy 01: [Jen pFi chodu
02: |Vzdy

bA-62 |uroven aktivace dynamické brzdy b096 |[Aktivadni Groven

bA-63 |hodnota brdného odporu Hodnota brzd. odporu
00: |Vzdy

bA-70 |volba provozu chladicich ventilatord b092 |Rizenf ventilatoru 01: |PFi chodu
02: |Dle teploty

_ vymaz akumulované hodnoty &asu provozu : 00: |Vypnuto

bA-T1 chladicich ventilatord Vimaz doby chodu vent. 01: |Vymazat

bA202 |horni mez omezeni frekvence, motor 2 A261 |Horni limit frekv. M2

bA203 |dolIni mez omezeni frekvence, motor 2 A262 |Dolni limit frekv. M2

bA210 |volba zdroje omezeni momentu, motor 2 Zdroj omezeni mom. M2

bA211 volba omezeni momentu, motor 2 Volba omez. momentu M2

bA2iz  [OneZel monenty 1 (dkvadr.,, motor icky Limit 1 voFed mot. M2

bA213 ngsfnimgggsngu 2 (4kvadr., regenerace Limit 2 vzad gener. M2

bA214 ;giésn; momentu 3 (4kvadr., motoricky vzad), Limit 3 vzad motor. M2

bA215 Sggggyi mngpt; 4 (4kvadr., regenerace Limit 4 vpred gener. M2

povoleni funkce LADstop p¥i omezovanf

bA216 momentu, motor 2 Omez. mom. LADSTOP M2

bA220 |povoleni funkce potladeni nadproudu, motor 2 Potladeni nadproudu M2

bA221 Groven potladeni nadpoudu, motor 2 Potlag. nadpr. troven M2

bA222 govolenl funkce omezovani pretiZeni 1, motor Omezen( pretizent 1 M2

bA223 |aroveii omezovani pretiZeni 1, motor 2 Omez. pret. 1 aroven M2

bA224 |omezovani pFetiZeni 1 dob&novy &as, motor 2 Omez. pret. 1 doba M2

bA226 govoleni funkce omezovani pretiZeni 2, motor Omezen( pretizent 2 M2

bA227 |aroveii omezovani pretiZeni 2, motor 2 Omez. pret. 2 aroven M2

bA228 |omezovani pFetiZeni 2 dob&novy &as, motor 2 Omez. pret. 2 doba M2

bA240 |volba funkce omezovani prepéti, motor 2 Potlag. pFep. —dob&h M2

bA241 Grovén omezovani prepéti, motor 2 Uroveli prep&ti M2

bA242 |omezovani prepéti, rozbéhovy &as, motor 2 Doba reakce M2

bA244 2Eg$ﬁ?géon2$2;rzgsilenf regulace napéti DC P zesileni reg. M2

integraéni konstanta regulace napéti DC

bA245 sbérnice, motor 2 I konst. reg. M2

bA246 |volba funkce pFebuzeni, motor 2 Potladeni prebuzeni M2

bA247 |Gasovéa konstanta filtru pFebuzenf, motor 2 Cas. konst. filtru M2

bA248 ;giglegi regulace napéti pfi prebuzenf, Zesileni M2

bA249 g;ggﬁjeg?péﬁéggrsgérnlce po funkei Urover p¥ebuzeni M2

bb101 |nosnd frekvence, motor 1 b083 |Nosna frekvence (CF)M1

15




352g1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobrgz§22n§0P v
00: |Vypnuto
. . o 01: |Rozmitani vzor 1
bb102 |volba vzorce Upravy nosné frekvence, motor 1 Volba rozmitani CF 02: |Rozmitani vzor 2
03: |Rozmitani vzor 3
tomat i cké N & frek ¢ 00: |Vypnuto
automatické sniZovani nosné frekvence, motor P .
bb103 1 b089 [Autom. sniZeni CF M1 01: |Dle proudu
02: |Dle teploty
00: |Vypnuto
) 01: |RUN povel vypnut
bb-10 ([volba automatického resetovani Aut. reset poruch 02 |Po dob& zpozdeni
03: |Havarijni reZim
. . . 00: |Vystup porucha
bb-11 |hlaSeni chyby p¥i automatickém resetu Sig. chyby po autores. 01: [Bez hlasky
bb-12 |[doba prodlevy pFed automatickym resetem /poZdéni autoresetu
bb-13 [poCet opakovani automatického resetu Poget opakovanf
bb-20 |poCet opakovani restartu po ztrat& napéajeni b001 |Pod. rest. po ztraté n.
bb-21 poGet opakovani restartll po podpéti b001 |[PoG. res. po podp&ti
bb-22 |poGet opakovani restartll po nadproudu b008 [PoG. res. po nadproudu
bb-23 |poGet opakovani restartll po prepéti b008 |[PoG. res. po prepeti
00: |0d OHz
» » . L 01: |Zachyceni motoru
bb—24 ;géggt?e2|mu restartu pfi ztraté napajeni / b001 |Restart podp. /v§p. nap 02: |Aktivni zachycent
03: |Detekce rychlosti
04: |Dob&h a chyba
bb-25 [povoleny Cas trvani ztraty napajent b002 |Dovolena doba podpéti
. Gas prodlevy pred obnovenim provozu po i o y
bb-26 Ztraté napéjent b003 |ZpoZdéni rozbshu
00: [Vypnuto
bb-27 |volba hlaseni chyby podpéti ve stopu b004 |Zapnuti chyby podpé&ti 01: |Zapnuto
02: |Vyp. dob&h a stop
bb-28 |[volba reZimu restartu p¥i nadproudu b008 |[ReZim restartu po 0C
. Gas prodlevy pred obnovenim provozu po “xo
bb-29 nadproudu b011 |ZpoZdéni rest.po 0C
bb-30 |[volba reZimu restartu p¥i prepéti b008 |ReZim restartu po OV
. Gas prodlevy pred obnovenim provozu po . i o
bb-31 pFepat ZpoZd&ni rest.po OV
bb-40 |volba reZimu restartu po volném dob&hu (FRS) b088 |[ReZim restartu po FRS
bb-41 volba reZimu restartu po resetu (RS) G103 |ZpoZdéni rest. po FRS
bb—42 [minimaIni Groven frekvence pro zachycenf b007 [Min. frekv. zachycenf
bb—-43 [droven proudu pro aktivni zachycenf b028 |Proud pro zachycenf
. tasovéa konstanta (frekvence) aktivniho )
bb—-44 zachycen i b029 |Casové konst. frekvence
_ Gasova konstanta (nap&ti) aktivniho = . r e
bb-45 zachycenf Casova konst. napéti
_ Grovén potla&eni nadproudu pfi restartu . o,
bb—46 aktivnim zachycenfm Potlageni OC pFi zach
00: |Frek. pfri vypadku
bb-47 |hodnota frekvence pro aktivni zachycenf b030 [Frekv.pro zachyceni 01: |Max. frekvence
02: |Nastavena frekv
bb160 |uroven indikace nadproudu, motor 1 Uroveli nadproudu M1
. 00: |Varovanf
bb-61 volba chovani p¥i prepéti na vstupu PFep&ti na vstupu 01 Pzrszzgl
bb—-62 |Groveni indikace prepéti na vstupu Uroveri pFep.na vstupu
bb—-65 |volba sledovani ztraty vstupni féaze b006 |Ztrata faze na vstupu
bb—-66 |volba sledovani vypadku vystupni faze /trata faze na vystupu
bb-67 |citlivost detekce ztraty vystupni faze Citlivost ztraty faze
bb-70 [droven termisttorové ochrany b099 |Uroven chyby termistor
bb—-80 [droven indikace pFekrodeni rychlosti Uroveri prekrod. rychl.
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
bb-81 [doba indikace prekrogeni rychlosti ZpoZdéni prekroG. rychl

_ chovani p¥i prekro&eni dovolené odchylky .
bb-82 rychlost i Odchylka rychlosti
bb—-83 [droveii dovolené odchylky rychlosti Uroveri odch. rychlosti
. doba prodlevy p¥i sledovani odchylky . i o
bb-84 rychlosti /poZzdéni odch. rychlost
bb-85 [chovani p¥i odchylce polohy Odchylka polohy
bb-86 [uroven dovolené odchylky polohy Uroveli odch. polohy
bb-87 |doba prodlevy p¥i sledovani odchylky polohy Doba detekce odch. pol.
bb201 |nosnd frekvence, motor 2 Nosna frekvence (CF)M2
bb202 |volba vzorce Gpravy nosné frekvence, motor 2 Volba rozmitani CF
bb203 gutomatlcké sniZovani nosné frekvence, motor Autom. sniZeni CF M2
bb260 |aroveni indikace nadproudu, motor 2 Urov. det. nadproudu M2
bG110 |aroveni termoelektrické ochrany, motor 1 b012 |[Uroven termoel.ochr. M1
o o 00: [Redukovany moment
bC111 ;222?k$er|st|ka termoe|ektrické ochrany, b013 [Char. termoel. ochr. M1 01: |Konstantni moment
02: |Volna
volba sniZovani akumulované termoelekrické .
bC112 energie, motor 1 SniZeni term.o. M1
bC113 doba snizivani akumulované termoelektrické Doba sniZeni t.o. Ml
energie, motor 1
volba zaznamenani akumulované .
bC-14 termoelektrické energie p¥i vypnuti Zaznam akumulace M1
volna termoelektricka charakteristika bod 1 -
bC120 frekvence, motor 1 b015 [Vol. t.ch. frekv. 1 M1
volna termoelektricka charakteristika, bod 1
bC121 | proud. motor 1 b016 |Vol. t.ch.proud 1 M1
volna termoelektricka charakteristika bod 2 -
bC122 frekvence, motor 1 b015 [Vol. t. ch. frekv. 2 M1
volng termoelektricka charakteristika, bod 2
bC123 | proud. motor 1 b018 |Vol. t. ch. proud 2 M1
volna termoelektricka charakteristika bod 3 -
bC124 frekvence, motor 1 b015 [Vol. tl. ch. frekv.3 Ml
volng termoelektricka charakteristika, bod 3
bC125 | proud. motor 1 b020 |Vol. t. ch. proud 3 M1
bC210 |uroven termoelektrické ochrany, motor 2 b212 |[Uroveii termoel. ochr. M2
bC211 ;gigﬁk;erlstlka termoelektrické ochrany, 213 |Char. termoel ochr. M2
volba sniZovani akumulované termoelekrické .
bC212 energie, motor 2 SniZeni termoel.o. M2
doba sniZivani akumulované termoelektrické S
bC213 energis, motor 2 Doba snizeni t.o. M2
volng termoelektricka charakteristika bod 1 -
bC220 frekvence. motor 2 Vol. t.ch. frekv. 1 M2
volna termoelektricka charakteristika, bod 1
bG221 | oroud, motor 2 Vol. t. ch. proud 1 M2
volng termoelektricka charakteristika bod 2 -
bC222 frekvence. motor 2 Vol. t.ch. frekv. 2 M2
volna termoelektricka charakteristika, bod 2
bC223 | oroud, motor 2 Vol. t. ch. proud 2 M2
bC224 ¥:Lﬂseﬁzgmogéiztrécka charakteristika bod 3 - Vol t1.ch. frekv.3 M2
volna termoelektricka charakteristika, bod 3
bC225 | oroud, motor 2 Vol. t. ch. proud 3 M2
. ) . ; 00: |Zobraz. varovéani
bd—01 volba zo?razenl pFi funkci bezpednostniho e D 01 IVarovani nezobr.
zastaveni -
02: |Porucha
bd-02 |dovolany Gas funkce bezpetného zastaveni Dovolena doba bezp. st
bd-03 zobrazeni v dobé& Gasu funkce bezpedného Zobr. v dovolené dobs

zastavenf
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Sﬁfg1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobr§z§22n§0P v
o o 00: |Stav uchovan
bd—04 golbavchovanl po odgznene ¢asu funkce Chovanf pFi STO 01: [Vypnuto
ezpetného zastaveni .
02: |Porucha
CA-01 |volba funkce vstupni svorky [1] C001 [Funkce vst. svorky [1:
CA-02 |volba funkce vstupni svorky [2] 002 [Funkce vst. svorky [2]
CA-03 |volba funkce vstupni svorky [3] 003 [Funkce vst. svorky [3]
CA-04 |volba funkce vstupni svorky [4] €004 |[Funkce vst. svorky [4]
CA-05 |volba funkce vstupni svorky [5] 005 [Funkce vst. svorky [5]
CA-06 |volba funkce vstupni svorky [6] 006 |[Funkce vst. svorky [6]
CA-07 |volba funkce vstupni svorky [7] 007 |Funkce vst. svorky [7]
CA-08 |volba funkce vstupni svorky [8] 008 [Funkce vst. svorky [8]
CA-09 |volba funkce vstupni svorky [9] Funkce vst. svorky [9]
CA-10 |volba funkce vstupni svorky [A] Funkce vst. svorky [A]
CA-11 |volba funkce vstupni svorky [B] Funkce vst. svorky [B]
) L y 00: |Sepnuto
CA-21 volba logiky aktivniho stavu svorky [1] C011 |Aktivni stav sv. [1] 01: [Rozpojeno
CA-22 |volba logiky aktivniho stavu svorky [2] 0012 |Aktivni stav sv. [2]
CA-23 |volba logiky aktivniho stavu svorky [3] 0013 |Aktivni stav sv. [3]
CA-24 |volba logiky aktivniho stavu svorky [4] C014 |Aktivni stav sv. [4]
CA-25 |volba logiky aktivniho stavu svorky [5] 015 |Aktivni stav sv. [5]
CA-26 |volba logiky aktivniho stavu svorky [6] 0016 |Aktivni stav sv. [6]
CA-27 |volba logiky aktivniho stavu svorky [7] 017 |Aktivni stav sv. [7]
CA-28 |volba logiky aktivniho stavu svorky [8] 0018 |Aktivni stav sv. [8]
CA-29 |volba logiky aktivniho stavu svorky [9] 019 |Aktivni stav sv. [9]
CA-30 |volba logiky aktivniho stavu svorky [A] Aktivni stav sv. [A]
CA-31 |volba logiky aktivniho stavu svorky [B] Aktivni stav sv. [B]
CA-41 |doba odezvy vstupni svorky [1] C160 [Doba odezvy sv. [1]
CA-42 |doba odezvy vstupni svorky [2] C161 [Doba odezvy sv. [2]
CA-43 |doba odezvy vstupni svorky [3] 162 [Doba odezvy sv. [3]
CA-44 |doba odezvy vstupni svorky [4] C163 [Doba odezvy sv. [4]
CA-45 |doba odezvy vstupni svorky [5] C164 [Doba odezvy sv. [5]
CA-46 |doba odezvy vstupni svorky [6] C165 [Doba odezvy sv. [6]
CA-47 |doba odezvy vstupni svorky [7] C166 [Doba odezvy sv. [7]
CA-48 |doba odezvy vstupni svorky [8] C167 |[Doba odezvy sv. [8]
CA-49 |doba odezvy vstupni svorky [9] C168 [Doba odezvy sv. [9]
CA-50 |doba odezvy vstupni svorky [A] Doba odezvy sv. [A]
CA-51 |doba odezvy vstupni svorky [B] Doba odezvy sv. [B]
CA-55 |nastaveni doby odezvy pro vSechny svorky G169 |[Doba vicenas. zadani
zadavani nahoru/dolt  (N/D) L N 00: |Frekvence
CA-60 (motorpotenciometr) b098  |Zadavani nahoru/dold 01: |PID1 Zadana hod.
CA-61 |ukladan( konetné hodnoty zadavani N/D ¢102 [Ulozenf dat z N/D o0 feu ozt
. . o . 00: [OHz
CA-62 |vymaz uloZenych dat zadavani N/D Pamgt N/D 01: |Ulozena data
(gﬁ:gg) rozb&hovy &as funkce zadavani N/D Doba N/D - zvy3ovani
(gﬁzgg) dobghovy &as funkce zadavani N/D Doba N/D - sniZovani
volba zdroje Zadané hodnoty, pokud je , o,
CA=10 | oktivn prenos ovladani [F-OP] Zdroj fr.—pri [F-OP]
volba zdroje povelu chod, pokud je aktivni . .
CA-1 pFenos ovladani [F-OP] Zdroj povelu pfi[F-0P]
00: |Reset sepnutim
CA-72 |[volba povelu RESET ReZim resetu 01: Hesg r?;epnutlm
02: |Pouze pFi poruse
03: |KdyZ neni porucha
CA-81 nastaveni konstanty &idla otacek P013 |[Konstanta inkr. Gidla
CA-82 |volba fazi signalu idla otacek Sled fazi inkr.sidla 00- |Faze A cos
01: |Faze B sin
CA-83 |citatel prevodu motoru Citatel pFevodu
CA-84 |jmenovatel pFevodu motoru Jmenovate| pFevodu
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
00: [Z&4dana hodnota
CA-90 |vyznam vstupni posloupnosti pulsd (hlavni) Vyznam vstup pulsi 01: |Citas pulsd
02: |Zpétna vazba
o ) ) 00: |2 sig. posun 90°
CA-91 u;g?g& ﬁggi?buuYggoiﬂTgsz;)VStan' Vyhodnoceni pulst 01: |1.pulzy 2. smér
posioup P 02: [Pulzy 1.FW. 2.RV
CA-92 |rozsah posoupnosti vstupnich pulsti (hlavnf) Rozsah pos|. pulsd
CA-93 |filtr posloupnosti pulst (hlavnf) Filtr posl.pulst
CA-94 |posun posloupnosti pulst (hlavni) Posun pos|.pulsl
CA-95 |horni omezenifrekvence pulsl (hlavni) Horni limit. frek. pulsd
CA-96 |dolni omezeni frekvence pulsd (hlavni) Dolni limit frek. pulsd
CA-97 gﬁtac pulst, hodnota zapnuti vystupu [PCMB]- Stav &it. [PCNB]-ON
CA-98 Gitad pulsl, hotnota vypnuti vystupu [PCMB]- Stav &t [PCMB]-OFF
ON
CA-99 |maximalni hodnota &itaGe pulsl Max. hodnota &itace
Cbh-01 [Ai1] casova konstanta filtru A016 [Cas. k. filtru [Ail]
Cb—-03 |[[Ai1] po&atetni hodnota AO11  [Min. hod. fr. [%]. [Ail:
Cb—-04 |[Ai1] koncovéa hodnota A012  [Max. hod. fr. [%]. [Ail:
Cb—-05 [Ai1] potate&ni Groven signalu A013 |Min. aroven. vst. [Ai1:
Cbh—-06 [Ai1] koncova Urovefi signalu A014 |Max. aroven. vst. [Ail:
Cb-07 [[Ai1] volba posatku AO15  [Urgeni posatku [Ail] g? g;dmta Cb=03
- 0
Cbh-11 [Ai2] casova konstanta filtru Cas. k. filtru [Ai2]
Cb-13 [[Ai2] posatecni hodnota A101  [Min. hod. fr. [%]. [Ai2]
Cb-14 |[Ai2] koncovéa hodnota A102 [Max. hod. fr. [%]. [Ai2]
Cb-15 [Ai2] potate&ni Groven signalu A103 |Min. aroven. vst. [Ai2
Cbh-16 [Ai2] koncova Urovefi signalu A104 |Max. aroven. vst. [Ai2
Cb-17 [Ai2] volba pogatku A105 |Urceni pocatku [Ai2]
Ch-21 [Ai3] casova konstanta filtru Cas. k. filtru[Ai3]
00:
Cb-22 [[Ai3] Operation selection A005 [Volba funkce [Ai3] 01: [Pomocny reverzace
02: |Pom. ne reverzace
Cb-23 [Ai3] pocate&ni hodnota A111  |Min. hodn. fr. [Ai3]
Cb—24 [Ai3] koncova hodnota A112  |Max. hodn. fr. [Ai3]
Cb—-25 [Ai3] podatecni droven signalu A113  |Min. uroven. vst. [Ai3]
Cb—26 [Ai3] koncova urovefi signalu A114  |Max. uroven. vst. [Ai3]
Cb—30 [Ai1] posun po&atku napé&ti/proud 0121 |Posun podat. [Ail1] U/I
Cb—-31 [Ai1] nastaveni zesileni nap&ti/proud 0081 |Zeslileni. [Ai1] U/I
Cb—32 [Ai2] posun pogatku napé&ti/proud 0122 |Posun podat. [Ai2] U/I
Cb—33 [Ai2] nastaveni zesileni nap&ti/proud 0082 |Zesileni. [Ai2] U/I
Cb—34 [Ai3] posun signalu -10V 0123 |Posun podat. [Ai3] -10V
Cb—35 [Ai3] zesileni siagnalu nap&ti 0083 |Zesileni. [Ai3] U
00: |Vypnuto
Cb-40 [volba typu termistoru €085 [Volba typu termistoru 01: |Char.PTC
02: |Char.NTC
Ch-41 volba zesileni termistorového vstupu Zesileni [TH+/TH-]
Cb-51 Gasova konstanta filtru potenciometru na OP C. k. filtru pot. panelu
Cb—53 |potatecéni hodnota potenciometru na OP Po&. fr. pot.na panelu
Cb—-54 |koncova hodnota potenciometru na OP Konc. fr. pot.na panelu
Cb-55 |poGatedni drovein signdlu potenciometru na OP Po&. uroven. pot. na pan
Cb-56 |koncovéa uroven signalu potenciometru na OP Konc. urov. pot. na pan
Cb-57 Start point selection of Volume on keypad Urceni podatku [Ai2]
Ch—-80 [Ai1] nastaveni nuly signalu napéti new |Dostav. 0 nap&ti [Ail]
Ch-81 [Ai1] nastaveni zesileni signalu nap&ti new |Zesileni nap&ti [Ail]
Ch—-82 [Ai1] nastaveni nuly signalu proudu Dostav. 0 proudu [Ail]
Ch—-83 [Ai1] nastaveni zesileni signalu proudu Zesileni proudu [Ail]
Ch—-84 [Ai2] nastaveni nuly signalu napéti new |Dostav. 0 nap&ti [Ai2]
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Cbh—85 [Ai2] nastaveni zesileni signalu nap&ti new |Zesileni nap&ti [Ai2]
Ch—86 [Ai2] nastaveni nuly signalu proudu Dostav. 0 proudu [Ai2]
Cbh—-87 [Ai2] nastaveni zesileni signalu proudu Zesileni proudu [Ai2]
Ch—88 [Ai3] nastaveni nuly signalu napéti new |Dostav. 0 nap&ti [Ai3]
Ch—-89 [Ai3] nastaveni zesileni signalu nap&ti new |Zesileni nap&ti [Ai3]
Cb-90 ?gizaéggi1§e3|lenl vstupu termistoru (stejné new Zesflenf [TH+/TH-1
CC—01 |funkce vystupni svorky [11] 021 |Funkce vyst. sv. [11]
CC—02 |funkce vystupni svorky [12] 022 [Funkce vyst. sv. [12]
CC—03 |funkce vystupni svorky [13] 023 |Funkce vyst. sv. [13]
CC—04 |funkce vystupni svorky [14] 0024 |Funkce vyst. sv. [14]
CC—05 |funkce vystupni svorky [15] 025 [Funkce vyst. sv. [15]
CC—06 |funkce vystupni svorky [16] Funkce vyst. sv. [16]
CC—07 |funkce vystupniho relé [AL] 0026 |[Funkce vyst.relé [AL]
. i 00: |Sepnuto
CC-11  |volba aktivniho stavu svorky [11] 031 |Akivni stav sv. [11] .
01: |Vypnuto
CC-12 |volba aktivniho stavu svorky [12] 0032 |Aktivni stav sv. [12]
CC-13 |volba aktivniho stavu svorky [13] 0033 |Aktivni stav sv. [13]
CC-14 |volba aktivniho stavu svorky [14] 0034 |Aktivni stav sv. [14]
CC-15 |volba aktivniho stavu svorky [15] 0035 |Aktivni stav sv. [15]
CC-16 |volba aktivniho stavu svorky [16] Aktivni stav sv. [16]
CC-17 |volba aktivniho stavu relé [AL] 0036 |Aktivni stav relé [AL]
CC-20 |prodleva sepnuti svorky [11] C130 |ZpoZd&ni sep. sv. [11]
CC-21 |prodleva rozepnuti svorky [11] C131 |ZpoZd&ni rozep. [11]
CC-22 |prodleva sepnuti svorky [12] C132 |ZpoZd&ni sep. sv. [12]
CC-23 |prodleva rozepnuti svorky [12] C133 |ZpoZd&ni rozep. [12]
CC-24 |prodleva sepnuti svorky [13] C134 |ZpoZd&ni sep. sv. [13]
CC-25 |prodleva rozepnuti svorky [13] C135 |ZpoZd&ni rozp. [13]
CC-26 |prodleva sepnuti svorky [14] C136 |ZpoZd&ni sep. sv. [14]
CC-27 |prodleva rozepnuti svorky [14] C137 |ZpoZd&ni rozep. [14]
CC-28 |prodleva sepnuti svorky [15] C138 |ZpoZd&ni sep. sv. [15]
CC-29 |prodleva rozepnuti svorky [15] C139 |ZpoZd&ni rozep. [15]
CC-30 |prodleva sepnuti svorky [16] ZpoZdéni sep. sv. [16]
CC-31 |prodleva rozepnuti svorky [16] ZpoZdéni rozep. [16]
CC-32 |prodleva sepnuti svorky [AL] C140 |[ZpoZd&ni sep.relé [AL]
CC-33 |prodleva rozepnuti svorky [AL] C141 |ZpoZd&ni.rozep. [AL]
CC-40 |volba operandu 1 logické funkce LOG1 G142 |[Vstup 1 log. operace 1
CC-41 volba operandu 2 logické funkce LOGIT G143 |[Vstup 2 log. operace 1
CC-42 |operator logické funkce LOG1 G144 |Typ log. operace 1
CC-43 |volba operandu 1 logické funkce LOG2 G145 |[Vstup 1 log. operace 2
CC-44 |volba operandu 2 logické funkce LOG2 G146 |[Vstup 2 log. operace 2
CC-45 |operator logické funkce L0G2 G147 |Typ log. operace 2
CC-46 |volba operandu 1 logické funkce LOG3 G148 |[Vstup 1 log. operace 3
CC-47 |volba operandu 2 logické funkce LOG3 G149 |[Vstup 2 log. operace 3
CC-48 |operator logické funkce LOG3 G150 |Typ log. operace 3
CC-49 |volba operandu 1 logické funkce LOG4 G151 |[Vstup 1 log. operace 4
CC-50 |volba operandu 2 logické funkce LOG4 G152 |[Vstup 2 log. operace 4
CC-51 operéator logické funkce L0G4 G153 |[Typ log. operace 4
CC-52 |volba operandu 1 logické funkce LOGS G154 |[Vstup 1 log. oparace 5
CC-53 |volba operandu 2 logické funkce LOGS G155 |[Vstup 2 log. operace 5
CC-54 |operator logické funkce LOGH G156 |Typ log. operace 5
CC-55 |volba operandu 1 logické funkce LOG6 G157 |Vstup 1 log. oparace 6
CC-56 |volba operandu 2 logické funkce LOG6 G158 |[Vstup 2 log. oparace 6
CC-57 |operator logické funkce LOG6 G159 |Typ log. operace 6
CC-58 |volba operandu 1 logické funkce LOG7 Vstup 1 log. operace 7
CC-59 |volba operandu 2 logické funkce LOG7 Vstup 2 log. operace 7
CC-60 |operator logické funkce LOG7 Typ log. operace 7
Cd-01 |forma signalu na vystupu [FM] Funkce vystupu [FM] 00: Uz, Bl eels
01: |Frekvence (pulzy)
Cd-02 |[FM] nosna frekvence p¥i PWM 0030 |Zakl.frekv. PWM [FM]
Cd-03 |volba funkce vystupu [FM] 027 |Volba funkce [FM]
Cd-04 |volba funkce signalu [Aol] 028 [Volba fce vyst. [Aol]
Cd-05 |volba funkce signalu [Ao2] 029 [Volba fce vyst. [Ao2]
Cd-10 |Analogue monitor adjustment mode enable Dostav. anal. vysupu
Cd-11 |Gasova konstanta filtru signalu [FM] Cas. konst filtru [FM]
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Cd-12 |[FM] typ zobrazenych dat Volba typu dat [FM] g?f gZSgL:;E;kZEdnota
Cd-13 [FM] posuv signalu Posun signalu [FM]
Cd-14 [FM] zesileni signalu G105 |Zesileni signalu [FM]
Cd-15 [FM] nastaveni vystupni Grovn& Nast. vyst. Grovné [FM]
Cd-21 [Ao1] casova konstanta filtru Cas. konst. filtru [Aol]
Cd-22 :Ao1; volba typu dat Volba typu dat [Aol]
Cd-23 [Ao1] posun G109 |Posun signalu [Aol]
Cd-24 [Ao1] zesileni G106 |Zesileni signalu [Aol]
Cd-25 [Ao1] nastaveni vystupni Grovng Nast. vyst. Grovné [Aol]
Cd-31 [Ao2] casova konstanta filtru Cas. konst. filtru [Ao2]
Cd-32 :A02; volba typu dat Volba typu dat [Ao2]
Cd-33 [Ao2] posun G110 |Posun signalu [Ao2]
Cd-34 [Ao2] zesileni G107 |Zesileni signalu [Ao2]
Cd-35 [Ao2] nastaveni vystupni Grovng Nast. vyst. trovné [Ao2]
Cd-90 g?g;ilﬂastavenl nuly nap&tového vyst. Ve il T [
Cd-91 [Ao1] nastaveni napé&tového vyst. signalu Nastav. max. nap. [Ao1]
cd-92 g?g;glzastavenl nuly proudového vyst. et il raeln [l
Cd-93 |[Aol] nastaveni proudového vyst. signalu Nastav. proudu[Ao1]
Cd-94 g?gﬁilﬂastavenl nuly nap&tového vyst. Vst il (e e
Cd-95 |[Ao2] nastaveni nap&tového vyst. signalu Nast. nap&ti [Ao2]

Cd-96 g?gﬁglzastavenl nuly proudového vyst. Westi il el 6
Cd-97 |[Ao2] nastaveni proudového vyst. signalu Nast. proudu[Ao2]
s%ani nizke ¥anf 00: |Bghem chodu

CE101 ;glgﬁ ?Iasenl nizkého zatiZeni (proudu), 038 |HIagenf nizky proud Mi B e
CE102 |uroven nizkého proudu 1, motor 1 €039 [Urover 1 niz.proud M1
CE103 |uroven nizkého proudu 2, motor 1 Uroveli 2 niz. proud Mi
CE105 ;glg? ;e2|mu signdlu detekce pFetiZen, €040 |Detekce pretizeni M1
CE106 |uroven pretiZeni 1, motor 1 €041 [Urover 1 pretiZeni M1
CE107 |uroven pretiZeni 2, motor 1 C111  [Urover 2 pretiZeni M1
GE-10 |dosaZeni frekvence p¥i rozb&hu 1 0042 |DosaZeni fr. rozb&h 1
CE-11 dosaZeni frekvnece pf¥i dobéhu 1 0043 |DosaZeni fr. dobgh 1
CE-12 |dosaZeni frekvence p¥i rozb&hu 2 0045 |DosaZeni fr. rozbgh 2
CE-13 |dosaZeni frekvnece p¥i dob&hu 2 0046 [DosaZeni fr. dob&h 2
CE120 ;ggg$n1prekrocen| momentu (chod vpFed), C055 [Lim. p¥. mom. vp¥. mot. M1
CE121 $£$Z$h1pFekroéeni momentu (regenerace vzad), €056  |Lim. pF. mom. vzad. mot. M1
CE122 ?roveﬁ pFekroceni momentu (chod vzad), motor €057 |Lim. pF. mom. vpF. gen. Mi

{ n pFekrogeni t L
CE123 vggzzyypéﬁtggc?nl momentu  (regenerace C058 |Lim. p¥. mom. vzad. gen. M1
CE-30 |aroven teermoelektrockého varovani — motor C061 [Varov. tep. ochr. mot. MTR
CE-31 Groveii teermoelektrockého varovani — ménié Varov. tep. ochr. mot. CTL
CE-33 [urovén detekce nulové rychlosti 0063 [Detekce nul.rychlosti
CE-34 |arovén varovani prehrati chladice 0064 |Var.prehrati chladice
CE-36 S?;gﬁ?néogﬁgiychOdu / pripojent k siti - b034 |DosaZeni doby Zap/Run
CE-40 [Ai1] pasmova koparace — horni omezeni b060 [Komp. [Ai1] vys. hod. 1
CE-41 [Ai1] pasmova koparace — dolni omezeni b061 [Komp. [Ai1] nizka hod. 1
CE-42 [Ai1] pasmova koparace — hystereze b062 [Komp. [Ai1] hystereze
CE-43 [Ai2] pasmova koparace — horni omezeni b063 [Komp. [Ai2] vys. hod. 1
CE-44 [Ai2] pasmova koparace — dolni omezeni b064 [Komp. [Ai2] nizka hod. 1
CE-45 [Ai2] pasmova koparace — hystereze b065 [Komp. [Ai2] hystereze
CE-46 [Ai3] pasmova koparace — horni omezeni b066 [Komp. [Ai3] vys. hod. 1
CE-47 [Ai3] pasmova koparace — dolni omezeni b067 [Komp. [Ai3] nizka hod. 1
CE-48 [Ai3] pasmova koparace — hystereze b068 [Komp. [Ai3] hystereze
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_ uréeni hodnoty vstupu [Ai1] v pFipadé Ze je L
CE-50 vstupni signal mimo zadané pasmo b070 |Det. rozpojenf [Ail]
logika diskretniho signalu detekce 00: [Vypnuto
CE-51 pFeruseni [Ai1Dc], je-li analogovy signal Urov. rozpojeni [Ail] 01: |Zapnuto WC=ON
[Ai1] mimo pasmo 02: |Zapnuto WC=OFF
. uréeni hodnoty vstupu [Ai2] v pFipade Ze je N
CE-52 vstupni signal mimo zadané pasmo b071  |Det. rozpojeni [Ai2]
logika diskretniho signalu detekce
CE-53 |pfreruseni [Ai2Dc], je-li analogovy signal Urov. rozpojeni [Ai2]
[Ai2] mimo pasmo
_ uréeni hodnoty vstupu [Ai3] v pFipadé Ze je .
CE-54 vstupni signal mimo zadané pasmo b072 |Det. rozpojenf [Ai3]
logika diskretniho signalu detekce
CE-55 |preruseni [Ai3Dc], je-li analogovy signal Urov. rozpojeni [Ai3]
[Ai3] mimo pasmo
volba hlaseni nizkého zatiZeni (proudu), e
CE201 motor 2 Hl&8eni nizky proud M2
CE202 |uroven nizkého proudu 1, motor 2 Uroveli 1 niz.proud M2
CE203 |uroven nizkého proudu 2, motor 2 Uroveli 2 niz. proud M2
volba reZimu signalu detekce pretiZeni, S opew o
CE205 motor 2 Detekce pretizeni M2
CE206 |uroven pretiZeni 1, motor 2 Uroveri 1 pretiZeni M2
CE207 |uroven pretiZeni 2, motor 2 Urovei 2 pretiZeni M2
cEg90  |Croven pFekroteni momentu (chod vpFed), L (7, i T i,
motor 2
CE2Y1 ;ggxfnzprekrocenl momentu (regenerace vzad), L0 (o0 . 2, i, [
CE222 groveﬁ pFekroceni momentu (chod vzad), motor L a7 i w77, i,
troveii prekrodeni momentu (regenerace ] o
CE223 vpred), motor 2 Lim. p¥. mom. vzad. gen. M2
CF-01 volba rychlosti komunikace RS485 G071 |Kom. rychlost RS485
CF-02 |adresa jednotky v komunikadni siti RS485 C072 |Adresa kom. RS485
00: [Zadna
CF-03 [volba partiy pro komunikaci RS485 C074 |Parita kom. RS485 01: |Sudy
02: |Licha
. . . . 00: |1 bit
CF-04 |[volba stop bit pro komunikaci RS485 G075 |[Stop-bit kom. RS485 01: |2 bity
00: |Porucha
01: |Dob&h a porucha
CF-05 [volba chovami p¥i chyb& komunikace RS485 C076 [Chyba kom. RS485 02: |Ignorovat
03: |Volny dobgh
04: |Dob&h a zastaveni
CF-06 [Cas ptodlevy komunikace RS485 C077 |[Timeout RS485
CF-07 [Cas Gekani komunikace RS485 C078 [Doba &ekani RS485
01: [Modbus—RTU
CF-08 |volba reZimu komunikace RS485 €079 |[ReZim kom. RS485 02: [EzCOM
03: |EzCOM Fizenf
CF-11 Vol. dat. registru RS485
CF=20 Egggﬁa prvni “master” jednotky v komunikaci Posatesni adresa EzCOM
CF-21 ig;ﬁﬁ?kzg?lgggém master” jednotky v Koncova adresa EzCOM
CF-22 |[volba spusténi komunikace EzCOM Spusténi EzCOM 005 Syorka LECOM]
01: |VZdy zapnuto
CF-23 [EzCOM velikost p¥enasenych dat Vel ikost dat EzGOM
CF—24 |EzCOM adresa jednotky uréeni 1 Adresa 1 EzGOM
CF-25 Eiggﬂia?resa nejvyssiho registru v jednotce Registr 1 EzCOM
_ EzCOM adresa nejniZ8§iho zdrojového registru -
CF-26 pro jednotku 1 Zdrojovy reg.1 EzCOM
CF-27 |EzCOM adresa jednotky urcéeni 2 Adresa 2 EzGCOM
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CF-28 Eiggﬂiagresa nejvys§§fho registru v jednotce Registr 2 EzCOM
CF-29 Eigoﬁegggiiﬁ ge1n|2§iho zdrojového registru Tele ron? T
CF-30 [EzCOM adresa jednotky uréeni 3 Adresa 3 EzGOM

EzCOM adresa nejvy$§fho registru v jednotce .
CF-31 urdeni 3 Registr 3 EzCOM
CF-32 Eigoﬁegggiiﬁ ge1n|2§iho zdrojového registru ele rond T
CF-33 |[EzCOM adresa jednotky uréeni 4 Adresa 4 EzCOM
EzCOM adresa nejvy$§fho registru v jednotce .
CF-34 urdeni 4 Registr 4 EzCOM
CF-35 Eigoﬁegggiiﬁ 2e1n|2§iho zdrojového registru T e o o S
CF-36 |[EzCOM adresa jednotky urcéeni 5 Adresa 5 EzCOM
EzCOM adresa nejvy$§fho registru v jednotce .
CF-37 urdeni 5 Registr 5 EzCOM
CF-38 Eigoﬁegggiiﬁ ge1n|2§iho zdrojového registru Tele ron B S
CF-50 |[USB adresa jednotky Adresa USB
00: |Vypnuto
~ volba automatického nastaveni parametrd 3 01: |Zvol.bez rotace
HA-01 motory HOO1 [Volba auto nastaveni 02: |Zapnuto s rotaci
03: |IVMS
C ; . ; 00: |Tlagitko RUN
HA-02 |volba povelu chodu pro automatické nastaveni Spusténi autonastavenf 01- [AATT1/AA211
HA-03 |volba “online” automatického nastaveni Online auto nastaveni
HA110 |stabilizaéni konstanta, motor 1 Stabilizaéni konst. M1
HA115 |konstanta rychlostni odezvy, motor 1 Rychlostni konst. M1
00: [Svorkou [CAS]
HA120 [volba zplsobu zmény zesilenf, motor 1 H006 |[Zména zesfleni ASR M1 .
01: |Parametrem
HA121 Gas pro prepnuti zesileni, motor 1 Doba zmény zes. M1
HA122 |[frekvence prvni zmény zesfleni, motor 1 Frekv. 1 zmény zes. M1
HA123 [frekvence druhé zmény zesfleni, motor 1 Frekv. 2 zmény zes. Ml
HA124 [maximalni frekvence, motor 1 Max. frek. zmény zes. M1
oblast 1 regulace PI proporcionalni zesileni Nl B
HA125 P. motor 1 Zesileni P-1 M1
oblast 1 regulace PI integraéni konstanta I, . _—
HA126 motor 1 Zesileni -1 M
oblast 1 regulace P proporciondlni zesileni .
HA127 P. motor 1 Zes. P-1 v prop.reg. M
oblast 2 regulace PI proporciondlni zesilenf el B
HA128 P. motor 1 Zesileni P-2 M
oblast 2 regulace Pl integraéni konstanta I, o T
HA129 motor 1 Zesileni 1-2 M1
oblast 2 regulace P proporcionalni zesflenf .
HA130 P. motor 1 HO05 |[Zes. P-2 v prop. reg. Ml
oblast 3 regulace PI proporcionalni zesileni Nl B
HA131 P. motor 1 Zesileni P-3 M1
oblast 3 regulace PI integraéni konstanta I, . _—
HA132 motor 1 Zesileni [-3 M1
oblast 4 regulace Pl proporcionalni zesileni Nl B
HA133 P. motor 1 Zesileni P-4 M1
HA134 ;2L2$t14 regulace PI integraéni konstanta I, Zesileni 1-4 Mi
HA210 |stabilizaéni konstanta, motor 2 Stabilizaéni konst. M2
HA215 |konstanta rychlostni odezvy, motor 2 Rychlostni konst. M2
HA220 [volba zplsobu zmény zesileni, motor 2 H206 |[Zména zesileni ASR M2
HA221 Gas pro prepnuti zesileni, motor 2 Doba zmé&ny zes. M2
HA222 |[frekvence prvni zmény zesileni, motor 2 Frekv. 1 zmény zes. M2
HA223 |[frekvence druhé zmény zesileni, motor 2 Frekvence 2 zm&ny M2
HA224 |[maximéIni frekvence, motor 2 Max. frekvence M2
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HA225 g?l:zzol Eegulace P1 proporcionalni zesilenf Zesileni P-1 M2

HA226 ;2l2§t21 regulace Pl integraéni konstanta I, Zesileni 1-1 M2

HA227 g?l:zzol Eegulace P proporcionalni zesflenf Zost P 1 v prop. reg. M2

HA228 g?l;itog Eegulace PI proporcionédlni zesileni Zesileni P-sl. 2 M2

HA229 ;glgitZZ regulace Pl integraénfi konstanta I, Zesileni I-sl. 2 M2

HA230 g?l;itog Eegulace P proporcionalni zesilenf H205 |zes. P1 v prop. reg. M2

HA231 g?l:zzof Eegulace P1 proporcionalni zesilenf Zesileni P-sl.3 M

HA232 ;2l2§t23 regulace Pl integraéni konstanta I, Zesilen I-sl.3 M2

HA233 g?l:ziof Eegulace P1 proporcionalni zesilenf Zesileni P-sl 4 M2

HA234 ;2l2§t24 regulace Pl integraéni konstanta I, Zesileni I-s|. 4 M2

Hb102 |Indukeni motor (IM) volba vykonu, motor 1 HO03 [Vykon as. motoru M1

Hb103 %ndukéni motor (IM) volba po&tu péld, motor Ho04  [Poset pold as.m. M1

Hoto4  [Indukent motor (IN):zakladnf frekvence, A003  |zakladni frekv. as. m. M1

Hb105 ;gggtéTi motor (IM) maximalni frekvence, 2004 [Max. frekvence Mi

Hb106 %ndukéni motor (IM) jmenovité nap&tf, motor A082 |Jm. napati as.m. M1

Hb108 Indukéni motor (IM) jmenovity proud, motor 1 Jm. proud as. m. M1

Hb110 égggtéTi motor (IM) motorova konstanta R1, H020  |Konst. R1 as.m. M1

Hb112 ;gggtéTi motor (IM) motorova konstanta R2, H021  |Konst. R2 as.m. Mi

Hb114 égggtéTi motor (IM) motorovéa konstanta L, H022  |Konst. L as. m. M1

Hb116 ;gggtéTi motor (IM) motorova konstanta Io, H023  |konst. To as.m. Mi

Hb118 égggtéTi motor (IM) motorovéa konstanta J, H024  |Konst. J as. m. M1

Hb130 |minimaIni frekvence, motor 1 b082 [Minimalni frekvence M1

Hb131 Gas rozb&hu se sniZenym nap&tim, motor 1 b036 |SniZ.nap.p¥i startu M1
00: |Vypnuto

Hb140 ;glgﬁ ?ﬁsobu manualnfho vyseni momentu, 2041 |Manuéini boost Mi g;; i:?nzﬁzdzzszed
03: |PFi chodu vzad

Hb141 [hodnota manuadiniho zvySeni momentu, motor 1 A042  |M-boost M1 droveni

Hb142 Egggﬁts,f;g$X$n?e manua[niho zvySeni A043  |M-boost M1 frekvence

Hb145 |povoleni provozu s SetFenim energie, motor 1 A085 |Ekonom. provoz M1

Hb146 gﬁztg?gf ;g:é¥y1pFi provozu s Setrenim A086 |[Nast.odezvy eko. M1

o150 [foLnd charakteristika U/F. bod (1) hodnota 1 b100 Iolna U/f M1 frekv.

o151 010 charakteristika U/F. bod (1) hodnota 1 b1o Iolna U/f M1 napsti 1

15y [folné charakteristika U/F. bod (2) hodnota | h109 Ivolna U/f M1 frekv.2

Hb153 volna charakteristika U/f, bod (2) hodnota b103 [Volna U/f M1 napsti 2

napéti, motor 1
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o154 [folnd charakteristika U/F. bod (&) hodnota | h104 Iolna U/f M1 frekv.3
Hhiss [vo1n8 charakteristika U/F. bod (3) hodnota | bios |Volna U/f W1 napeti 3
Ho1sg [foLnd charakteristika U/F. bod () hodnota 1 h106 |Volna U/f M1 frekv.4
o157 [v0108 charakteristika U/F. bod (4) hodmota 1 b107 |olna U/f W1 napeti 4
Hoisg [foLnd charakteristika U/F. bod (&) hodnota | h108  Ivolna U/f M1 frekv.5
Hhisg w010 charakteristika U/F. bod (5) hodnota 1 bio9 |Volna U/f W1 napsti 5
Hhigo [foLn charakteristika U/F. bod (&) hodnota | b110  Iolna U/f M1 frek.6
i1 [vo1nd charakteristika U/F. bod (6) hodnota 1 bi11 |volna U/f W1 napsti 6
Hoigy [foLn charakteristika U/F. bod (1) hodnota | b112 Iolna U/f M1 frekv.7
Hbi6a 010 charakteristika U/F. bod (7) hodmota 1 b113 Wolna U/f M1 napeti 7
170 | ors ¢ Sidion otacok, mator 1 Ze. Pl ko ok uz Wi
71| R Foeace s v Zoo - o, iz
Hb180 |zasileni vystupniho nap&ti, motor 1 A045 |Zes. vyst.nap&ti Mi
Hb202 Indukéni motor (IM) volba vykonu, motor 2 H203 |Vykon as. motoru M2
Hb203 ;ndukéni motor (IM) volba po&tu p6ld, motor H204  |Pozet pold as.m. M2
Ho204 [Indukent motor (IN):zakladnf frekvence, A203  |zakladni frekv. as.m. N2
Hb205 égggtégi motor (IM) maximélni frekvence, 0204 IMax. frekvence M2
Hb206 ;ndukéni motor (IM) jmenovité nap&ti, motor Jm. napsti as. m. M2
Hb208 |Indukéni motor (IM) jmenovity proud, motor 2 Jm. proud as. m. M2

Hb210 ;gggtégi motor (IM) motorova konstanta R1, H220  |Konst. R1 as.m. M2

Hb212 égggtégi motor (IM) motorova konstanta R2, H221  |Konst. R2 as.m. M2

Hb214 ;gggtégi motor (IM) motorové konstanta L, H222  |Konst. L as. m. M2

Hb216 égggtégi motor (IM) motorova konstanta Io, H223  |Konst. To as.m. M2

Hb218 ;gggtégi motor (IM) motorové konstanta J, H224  |Konst. J as. m. M2

Hb230 |minimalni frekvence, motor 2 Minimalni frekvence M2
Hb231 Gas rozb&hu se sniZenym nap&tim, motor 2 SniZ. nap. pfi startu M2
Hb240 ;glgﬁ ;ﬁsobu manualniho vySeni momentu, A241  IManualni boost M2
Hb241 |hodnota manuédliniho zvySeni momentu, motor 2 A242 |M-boost M2 uroveri
Hb242 Egﬁzgiﬁyfggixsnge manualntho zvysent A243  |M-boost M2 frekvence
Hb245 |povoleni provozu s SetFenim energie, motor 2 Ekonom. provoz M2

Hb246 gﬁztg?gf ;giéryzpFi provozu s Setrenim Nast. odezvy eko. M2
Hhgso ({o1né charakteristika U/F. bod (1) hodnota Volna U/f N2 frekv. 1
Hb251 volna charakteristika U/f, bod (1) hodnota Volna U/f M2 napsti 1

nap&ti, motor 2
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
Hoosz [w0!né charakteristika U/f, ‘bod (2) hodnota Volna U/f M2 frekv. 2
Hb253 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (2) hodnota Volna U/f M2 napsti 2
Hoos4 |wolnd charakteristika U/f, ‘bod (3) hodnota Volna U/f M2 frekv. 3
Hb255 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (3) hodnota Volna U/f M2 napsti 3
oose [w0!né charakteristika U/f, ‘bod (4) hodnota Volna U/f M2 frekv. 4
Hb257 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (4) hodnota Volna U/f M2 napsti 4
oosg |w0!né charakteristika U/f, ‘bod (5) hodnota Volna U/f M2 frekv. 5
Hb259 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (5) hodnota Volna U/f M2 napsti 5
baeo [w0!né charakteristika U/f, ‘bod (6) hodnota Volna U/f M2 frekv. 6
Hb261 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (6) hodnota Volna U/f M2 napsti 6
Hoaez |w0!né charakteristika U/f, ‘bod (7) hodnota Volna U/f M2 frekv.7
Hb263 xg&giichggigteglstlka U/f, bod (7) hodnota Volna U/f M2 napsti 7

proporcionalni zesileni kompenzace skluzu v .
Hb270 provozu s Gidlem otadek, motor 2 Zes. P-s|. komp. skluz M2
integraéni konstanta kompenzace skluzu v _
Hb271 provozu s Gidlem otadek, motor 2 Zes. I-s|. komp. skluz M2
Hb280 |zasileni vystupniho nap&ti, motor 2 Zes. vyst.napéti M2
zesileni kompenzace nap&ti pro automatické N e
HG101 ZvySeni momentu, motor 1 A046 |A-boost komp. nap&ti M1
zesfleni kompenzace skluzu pro automatické .
HC102 ZvySeni momentu, motor 1 A047 |A-boost komp. skluzu M1
HC110 iyéhjégi?' SLV-Ofiz, urgent oblasti nulove HO6O |OHz limit AM-OHz Mi
HC111 £E602£§e”$0it¥ a CLY. pocatecnt zvysen OHz boost AM-SLV M1
HC112 £E602£§e”$035¥'10HZ' pocatecni zvySeni HOG1 [OHz boost AM-OHz M1
teplotni kompenzace zmé&ny parametrl motoru
HC113 motor 1, (vyZaduje ¢idlo teploty TH) P025  [Teplot. komp. R2 M1
HC114 |zakaz smeru otadeni vzad, motor 1 b046 |[Z&kaz reverzace M1
HC120 ;:Tieﬁon?:ig;ogzrtorque current reference Sk fil.M.sl.proud M
HC121 Ez:ggor¥2£9m§:$: compensation adjustment for Zes. predkorekce SR Mi
zesileni kompenzace nap&ti pro automatické . e
HC201 ZvySen( momentu, motor 2 A246 |A-boost komp. nap&ti M2
zesileni kompenzace skluzu pro automatické N
HG202 ZvySeni momentu, motor 2 A247 |A-boost komp. skluzu M2
o210 [ Frzent DL uréent oblasti nulove H260 [OHz limit AW-OHz M2
HC211 %E602£§en$oit¥ a CLV. pocatecni zvysen| OHz boost AM-SLV M2
Hog12  |fp, rizent SUTT Oz potétednl zvisent H261 [OHz boost AW-OHz M2
HC213 teplotni kompenzace zmény parametr( motoru, Teolot. kormo. R2 M2
motor 2, (vyZaduje Gidlo teploty TH) piot. P
HC214 |zakaz smeru otadeni vzad, motor 2 Zakaz reverzace M2
HC220 Time constant of torque current reference Gk fil. M sl.proud M2

filter, 2nd-motor
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
Feedforward gain compensation adjustment for .
HC221 SpeadiIndemotat Zes. predkorekce SR M2
synchronni motor/motor s premanentnimi .
Hd102 magnety (SM/PMM) - volba vykonu, motor 1 b B iwifory L]
Hd103 |SM/PMM motor volba po&tu p6ld, motor 1 Poget polt PM M1
Hd104 |SM/PMM motor zakladni frekvence, motor 1 Zakladni frekv. PM M1
Hd105 |SM/PMM motor maximalni frekvence, motor 1 Max. frekvence PM M1
Hd106  |SM/PMM motor jmenovité nap&ti, motor 1 Jm. nap&ti PM mot. M1
Hd108 |SM/PMM motor jmenovity proud, motor 1 Jm. proud PM mot. M1
Hd110 |SM/PMM motor konstanta R, motor 1 Konst. R PM mot. M1
Hd112 |SM/PMM motor konstanta Ld, motor 1 Konst. Ld PM mot. M1
Hd114 |SM/PMM motor konstanta Lg, motor 1 Konst. Lgq PM mot. M1
Hd116 |SM/PMM motor konstanta Ke, motor 1 Konst. Ke PM mot. M1
Hd118 |SM/PMM motor konstanta J, motor 1 Konst. J PM mot. M1
Hd130 |minimalni fkrenvence, motor 1 Min. frekv.PM mot. M1
Hd131 proud na prazdno, motor 1 Proud napréazdno PM M1
Hd132  |SM(PMM metoda rozbshu, motor 1 Zptisob rozbshu PM M1 00: [Synchronnf
metoda rozb&hu, motor pusob rozbshu 01: |0dhad pod. pol
Hd133 |ur&eni pocatedni polohy prodleva OV motor 1 Po&. pol. zpoZdéni OV M1
Hd134 ;;ig:i1poééteéni polohy prodleva detekce, Pod. pol. zpozdsnt Ml
Hd135 $réeni poGateéni polohy doba detekce, motor Poc. p. doba detekce M
Hd136 ;;ig:i1poééteéni polohy napé&tové zesflenf, Pod. poll. Zes. napati Ml
Hd137 $réeni poGateéni polohy posun polohy, motor sl pesm [
synchronni motor/motor s premanentnimi .
Hd202 magnety (SM/PMM) - volba vykonu, motor 2 b B iviior S
Hd203 |SM/PMM motor volba po&tu p6ld, motor 2 Poget polt PM M2
Hd204 |SM/PMM motor zakladni frekvence, motor 2 Zakladni frekv. PM M2
Hd205 |SM/PMM motor maximalni frekvence, motor 2 Max. frekvence PM M2
Hd206 |SM/PMM motor jmenovité nap&ti, motor 2 Jm. nap&ti PM mot. M2
Hd208 |SM/PMM motor jmenovity proud, motor 2 Jm. proud PM mot. M2
Hd210 |SM/PMM motor konstanta R, motor 2 Konst.R PM mot. M2
Hd212 |SM/PMM motor konstanta Ld, motor 2 Konst. Ld PM mot. M2
Hd214 |SM/PMM motor konstanta Lg, motor 2 Konst. Lg PM mot. M2
Hd216 |SM/PMM motor konstanta Ke, motor 2 Konst. Ke PM mot. M2
Hd218 |SM/PMM motor konstanta J, motor 2 Konst. J PM mot. M2
Hd230 |minimalni fkrenvence, motor 2 Min. frekv.PM mot. M2
Hd231 proud na prazdno, motor 2 Proud na préazdno PM M2
Hd232 |SM(PMM metoda rozb&hu, motor 2 Zplsob rozb&hu PM M2
Hd233 |urceni poGatetni polohy prodleva OV motor 2 Poc. pol. zpoZzdéni OV M2
uréeni po&atedni polohy prodleva detekce, y . i o
Hd234 motor 2 Poc. pol. zpoZdéni M2
Hd235 ;rcenl pocateéni polohy doba detekce, motor Pochp) dobal dstekcs M2
ur&eni potate&ni polohy nap&tové zesilent, o o
Hd236 motor 2 Po&. pol. zes. napéti M2
Hd237 ;rcenl pocateéni polohy posun polohy, motor pod. poll. postin 2
_ volba chovani pFi chyb& volitelné jednotky _— . 00: |Porucha
0A-10 (SLOT1) P001 [Chyba vol. j. 1-chovéani 07: (R
oA=11 hlfdani Sasu komunikace volitelné jednotky P044  |HIdanf kom.v. j. 1

(SLOTT)
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00: |chyba
¢ ( chovani oFi chvbs k " 01: |dob&h a chyba
oA-12 ?§E0$¥§nl chovani pri chybe komunikace P045 [Chyba kom.v. j. 1-chov. 02: |ignorovat
03: |volny dobgh
04: |dob&h a zastavenf

_ volba povelu chodu z volitelné jednotky . 00: |Vypnuto
0A-13 (SLOT1) Povel chodu z v. j. 1 01: |Zapnuto
oA=20 %gt8$2§hovan| pFi chyb& volitelné jednotky P002 |Chyba vol. j. 2-chovani
oA=21 Qétg$2; Gasu komunikace volitelné jednotky Wl e e 1.9

t i chovani pFi chybg i .
oA=22 Qgio$;§n| chovani pf¥i chyb& komunikace Chybal kom! v . 2=choy.
oA-23 %gﬂg$2§ovelu chodu z volitelné jednotky B!l alhadt 2 . 0.9
oA=30 %gt8$3§hovan| pfi chyb& volitelné jednotky Chyba vol. j. 3-chovén{
oA=31 Qétg$g; Gasu komunikace volitelné jednotky Ul e e 1.6

t i chovani pFi chybg i .
oA=32 Qgio$§§n| chovani pFi chyb& komunikace Chybal kom! V. . 3=choy.
oA-33 %gﬂg$3§ovelu chodu z volitelné jednotky B!l et = w8
ob-01 [nastaveni konstanty &idla otadek (volba) P011 [Konst. inkr. . otacek OP
ob-02 |[volba fazi Cidla otadek (volba) Sled fazi inkr.gidla
ob-03 [Sitatel pFevodu motoru (volba) P028 |[Citatel pFevodu
ob-04 |jmenovatel pFevodu motoru (volba P029 |Jmenovatel pFevodu _

_ volba metody detekce poslouposti pulsi ; - 00: [Zadana frekvence
ob-10 (volba) Vyznam vstup pulst 01: [Zadan4a poloha
ob-11 volba reZimu posloupnosti pulsi (volba) Vyhodnoceni pulsl
ob-12 |mira frekvence zadavané pulsy (volba P055 |[Rozsah posloup. pulsi

Gasové konstanta filtru posloupnosti
ob-13 |zadavani povelovymi pulsy (volba) P056 |Casové konst. filtru
povelovymi pulsy
ob-14 |posun zadavani povelovymi pulsy (volba) P057 |Posun pos|. pulst
ob=15 ngTéa?mezenl zadavani povelovymi pulsy Po58  |Hornt limit pulsd
ob-16 %séTéa?mezenl zadavani povelovymi pulsy Wl (i
o1 | snostni st b i 0P B . tup OP 00: [Varov.a zobrazeni
0 ezpeSnostni stop zobrazeni na ezp. stop vstup 01 IVarovani
0C-10 |doba dob&hu SS1-A Horni omez. vzad SLS-A
0C-12 |doba dob&hu SLS-A Doba dob&hu SDI-A
0oC-14 |horni omezeni rychlosti (vpred) SLS-A ZpoZzdéni SDI-A
0oC-15 |horni omezeni rychlosti (vzad) SLS-A horni omez. vzad SLS-A
0C-16 |doba dob&hu SDI-A Doba dob&hu SS1-B
oC-18 |omezeni sm&ru SDI-A ZpoZdéni SS1-B
0G-20 |doba dob&hu SS1-B Doba dob&hu SLS-B
0G-22 |doba dob&hu SLS-B Zpozdéni SLS-B
0C-24 |horni omezeni rychlosti (vpred) SLS-B Hor. l'im. fr. vpFed SLS-B
0oC-25 |horni omezeni rychlosti (vzad) SLS-B Dol. lim. fr. vzad SLS-B
0G-26 |doba dob&hu SDI-B Doba dob&hu SDI-B
0oC-28 |omezeni sméru SDI-B Zpozdéni SDI-B
oE-01 [Ai4] casova konstanta filtru Cas. konst. filtru [Ai4]
oE-03 [Ai4] potatetni hodnota Pog. frekvence[Ai4]
oE-04 [Ai4] koncova hodnota Konc. frekvence[Ai4]
oE-05 [Ai4] potate&ni Groven signalu Po&. uroven. vst. [Ai4]
oE-06 [Ai4] koncova Urovefi signalu Konc. uroven. vst. [Ai4]
oE-07 [Ai4] volba pogatku urceni pocatku [Ai4]
oE-11 [Ai5] casova konstanta filtru Cas. konst. filtru [Ai5]
oE-13 [Ai5] potatetni hodnota Po&. frekvence[Aib5]
oE-14 [Ai5] koncova hodnota Konc. frekvence[Ai5]
oE-15 [Ai5] potate&ni Groven signalu Po&. uroven. vst. [Ai5]
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oE-16 [Ai5] koncova Urovefi signalu Konc. uroven. vst. [Ai5]
oE-17 [Ai5] volba pogatku Urceni pocatku [Ai5]
oE-21 [Ai6] casova konstanta filtru Cas. konst. filtru [Ai6]
oE-23 [Ai6] potatetni hodnota Pog. frekvence[Ai6]
oE-24 [Ai6] koncova hodnota Konc. frekvence[Ai6]
oE-25 [Ai6] potate&ni Groven signalu Po&. uroveri. vst. [Ai6]
oE-26 [Ai6] koncova Urovefi signalu Konc. uroven. vst. [Ai6]
oE-27 [Ai6] volba pogatku Urceni pocatku [Ai6]
oE-28 [Ai4] posun podatku nap&ti/proud Posun po&at. [Ai4] -10V
oE-29 [Ai4] nastaveni zesileni nap&ti/proud Zesileni. [Ai4] U
oE-30 [[Aib] posun po&atku nap&ti/proud Posun podat. [Ai5] U/I
oE-31 [Ai5] nastaveni zesileni nap&ti/proud Zesileni [Aib] U/I
oE-32 [Ai6] posun pogatku nap&ti —-10V Posun podat. [Ai6] U/I
oE-33 [Ai6] nastaveni zesileni nap&ti Nast. zesil. [Ai6] U/I
oE-35 [Ai4] pasmova koparace — horni omezeni Komp. [Ai4] vys. hod. 1
oE-36 [Ai4] pasmova koparace — dolni omezeni Komp. [Ai4] nizka hod. 1
oE-37 [Ai4] pasmova koparace — hystereze Komp. [Ai4] hystereze
oE-38 [Ai5] pasmova koparace — horni omezeni Komp. [Ai5] vys. hod. 1
oE-39 [Ai5] pasmova koparace — dolni omezeni Komp. [Ai5] nizka hod. 1
oE-40 [Ai5] pasmova koparace — hystereze Komp. [Aib] hystereze
oE-41 [Ai6] pasmova koparace — horni omezeni Komp. [Ai6] vys. hod. 1
oE-42 [Ai6] pasmova koparace — dolni omezeni Komp. [Ai6] nizka hod. 1
oE-43 [Ai6] pasmova koparace — hystereze Komp. [Ai6] hystereze
uréeni hodnoty vstupu [Ai4] v pFipadé Ze je 2 g L
oE-44 vstupni signal mimo zadané pasmo Uroveii rozpojenf[Ai4]
logika diskretniho signalu detekce
oE-45 |preruseni [Ai4Dc], je-li analogovy signal Volba det. rozp. [Ai4]
[Ai4] mimo pasmo
uréeni hodnoty vstupu [Ai5] v pFipade Ze je . . .
oE-46 vstupni signal mimo zadané pésmg i ! Uroveii rozpojenf[Ai5]
logika diskretniho signalu detekce
oE-47 |pferuseni [Ai5Dc]l, je-li analogovy signal Volba det. rozp. [Ai5]
[Ai5] mimo pasmo
uréeni hodnoty vstupu [Ai6] v pFipadé Ze je 2 g L
oE-48 vstupni signal mimo zadané pasmo Urovefi rozpojenf[Ai6]
logika diskretniho signalu detekce
oE-49 |preruseni [Ai6Dc], je-li analogovy signal Volba det. rozp. [Ai6]
[Ai6] mimo pasmo
oE-50 [EAo1] volba funkce signalu Funkce svorky [EAol:
oE-b1 [EAo2] volba funkce signalu Funkce svorky [EAo2]
oE-52 [EA0o3] volba funkce signalu Funkce svorky [EAo3]
oE-56 [EAo1] casova konstanta filtru Cas. konst. fitru [EAol]
oE-57 [EAo1] volba typu dat Typ dat [EAol]
oE-b8 [EAo1] posun Posun signalu [EAol]
oE-59 [EAo1] zesileni Zesileni sign. [EAol:
oE-60 [EAo1] nastaveni vystupni Grovné M&Fitko pFi [EAol]
oE-61 [EAo2] casova konstanta filtru Cas. konst. fitru [EAo2]
oE-62 [EAo2] volba typu dat Typ dat [EAo2]
oE-63 [EA02] posun Posun signalu [EAo2]
oE-64 [EA02] zesileni Zesileni sign. [EAo2]
oE-65 [EA02] nastaveni vystupni Grovné M&7itko pFi [EAo2]
oE-66 [EAo3] casova konstanta filtru Cas. konst. fitru [EAo3]
oE-67 [EA0o3] volba typu dat Typ dat [EAo3]
oE-68 [EA03] posun Posun signalu [EAo3]
oE-69 [EA03] zesileni Zesileni sign. [EAo3]
oE-70 [EAo3] nastaveni vystupni Grovné M&7itko pFi [EAo2]
oH-01 Ethernet, volba IP adresy (P1-EN) Volba IP adresy
00: |Automaticka volba
01: |100M/pIny duplex
oH-02 |Ethernet pFenosova rychlost (port-1) Rychl. kom. Ethernet pl 02: |100M/polo duplex
03: [10M/pIny duplex
04: |10M/polo duplex
oH-03 |[EthernetpFenosova rychlost (port-2) Rychl. kom. Ethernet p2
oH-04 |[Ethernet Cas prerusSeni Timeout Eth
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
oH-05 [Modbus TCP Port No. (IPv4) Modbus TCP Port (IPv4)
oH-06 [Modbus TCP Port No. (IPv6) Modbus TCP Port (IPv6)
oH-20 |adresa v siti Profibus Adresa Profibus

. < o ) 00: |Vymaz
oH-21 Profibus reZim mazani Profibus CLR mode 01: |Zachove] hodnotu
00: |PPO slovo
oH-22 [Profibus reZim mapingu Ur&eni modu Profibus 01: |Conventional
02: |Flexible mode
00: |Povoleno
oH-23 [povoleni nastaveni z Profibus-master Nastaveni z Masteru :
01: |Nepovoleno
oH-24 ng;EE:SE/Actual Value telegram Gr. Hodnota 7&d. /aktualnf
oH-30 [volba IP adresy (P1-PN) Volba IP adresy
oH-31 pFenosova rychlost (port-1) Kom. rychlost porti
oH-32 [pFenosova rychlost (port-2) Kom. rychlost port2
oH-33 [Cas preruSeni komunikace ETH timeout
oH-34 ng;Egzgﬁ/Actual Value telegram Gr. Hodnota 7&d. /aktualni
_ pfikaz zapisu flexibilniho povelu do .
oJ-01 registru 1 skupiny A Flex. zapis reg.1 sk.A
g pFikaz zapisu flexibilniho povelu do .
0J-02 registru 2 skupiny A Flex. zapis reg. 2 sk.A
_ pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do L.
0J-03 registru 3 skupiny A Flex. zapis reg.3 sk.A
g pFikaz zapisu flexibilniho povelu do .
oJ-04 registru 4 skupiny A Flex. zépis reg.4 sk. A
_ pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
oJ-05 registru 5 skupiny A Flex. zapis reg.5 sk. A
g pFikaz zapisu flexibilniho povelu do .
0J-06 registru 6 skupiny A Flex. zapis reg. 6 sk.A
_ pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
oJ-07 registru 7 skupiny A Flex. zapis reg. 7 sk. A
g prizaz zapisu flexibilniho povelu do .
0J-08 registru 8 skupiny A Flex. zapis reg. 8 sk. A
_ pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
oJ-09 registru 9 skupiny A Flex. zapis reg.9 sk.A
. prikaz zapisu flexibilniho povelu do L.
od-10 registru 10 skupiny A Flex. zapis reg. 10 sk. A
od-11 ?r;tﬁ;iﬁiexl flexibilnfho povelu z registru Flox tteni tosl aknA
o0d-12 gfétﬁéiﬁ$ezi flexibilniho povelu z registru Bl B e 2 sl b
od-13 gF;tﬁ;iﬁieRi flexibilnfho povelu z registru Flox. tteni feg. 3 sknA
od-14 gfétﬁéiﬁ$ezi flexibilniho povelu z registru Bl B e A sl
od-15 gF;tﬁ;iﬁieRi flexibilnfho povelu z registru Fllox: ttenil tosb aknA
oJ-16 gfétﬁéiﬁ$ezi flexibilniho povelu z registru Bl B e 6
od-17 gF;tﬁ;iﬁieRi flexibilnfho povelu z registru Fllox ttenil tost 7 sk
oJ-18 gfétﬁéiﬁ$ezi flexibilniho povelu z registru Bl B e 8 sl
o0d-19 gF;tﬁ;iﬁieRi flexibilnfho povelu z registru Fllox. steni res 9 sknA
0J—20 $gizﬁﬁp?ﬁsn£ flexibilniho povelu z registru Bl S e, (0 a
_ pfikaz zapisu flexibilniho povelu do .
oJ-21 registru 1 skupiny B Flex. zapis reg.1 sk.B
. pFikaz zapisu flexibilniho povelu do L.
0J-22 registru 2 skupiny B Flex. zapis reg. 2 sk.B
o0d-23 prikaz zapisu flexibilniho povelu do Fllox: 24piish rogh 3 skiB

registru 3 skupiny B
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Kod .
SJP1 vyznam parametru zobrazeni VOP v &e3ting kod zobrazeni VOP v
_ _ ' Gedting
o-24 prlkaz zapisu flexibilnfho povelu do .
registru 4 skupiny B Flex. zapis reg. 4 sk.B
. pFikaz zapisu flexibilniho povelu do
0J-25 registru 5 skupiny B Flex. zapis reg.5 sk.B
_ pfikaz zapisu flexibilniho povelu do .
0J-26 registru 6 skupiny B Flex. zapis reg.6 sk.B
. pFikaz zapisu flexibilniho povelu do
od-27 registru 7 skupiny B Flex. zapis reg. 7 sk.B
_ pfizaz zapisu flexibilnfho povelu do .
0J-28 registru 8 skupiny B Flex. zapis reg.8 sk.B
. pFikaz zapisu flexibilniho povelu do
0J-29 registru 9 skupiny B Flex. zapis reg. 9 sk.B
N pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
0J-30 registru 10 skupiny B Flex. zapis reg. 10 sk.B
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
oJ-31 1 skupiny B g Flex. &teni reg. 1 sk.B
N pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
0d-32 2 skupiny B Flex. cteni reg.2 sk.B
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
0J-33 3 skupiny B g Flex. &teni reg. 3 sk.B
N pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
od-34 4 skupiny B Flex. &tenf reg.4 sk.B
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
0J-35 5 skupiny B g Flex. &teni reg. 5 sk.B
N pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
0J-36 6 skupiny B Flex. cteni reg.6 sk.B
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
oJ-37 7 skupiny B g Flex. &teni reg.7 sk.B
N pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
0J-38 8 skupiny B Flex. cteni reg.8 sk.B
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
0J-39 9 skupiny B g Flex. &teni reg. 9 sk.B
a pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
od-40 10 skupiny B Flex. cteni reg. 10 sk.B
od-41 pFikaz zapisu flexibilniho povelu do .
registru 1 skupiny C Flex. zapis reg.1 sk.C
od-42 pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
registru 2 skupiny C Flex. zapis reg.2 sk.C
o0J-43 prikaz zapisu flexibilniho povelu do .
registru 3 skupiny C Flex. zapis reg.3 sk.C
od-44 pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
registru 4 skupiny C Flex. zapis reg. 4 sk.C
oJ-45 pFikaz zapisu flexibilniho povelu do L.
registru 5 skupiny C Flex. zapis reg.5 sk.C
oJ-46 pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do .
registru 6 skupiny C Flex. zapis reg. 6 sk.C
. pFikaz zapisu flexibilniho povelu do
od-47 registru 7 skupiny C Flex. zapis reg.7 sk.C
oJ-48 pfizaz zapisu flexibilnfho povelu do .
registru 8 skupiny C Flex. zapis reg.8 sk.C
o0J-49 pFikaz zapisu flexibilniho povelu do L.
registru 9 skupiny C Flex. zapis reg.9 sk.C
0J-50 pfikaz zapisu flexibilnfho povelu do L.
registru 10 skupiny C Flex. zapis reg. 10 sk.GC
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
oJ-51 1 skupiny C g Flex. &teni reg. 1 sk.C
a pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
o0d-52 2 skupiny C Flex. cteni reg.2 sk.C
. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru
oJ-53 3 skupiny C g Flex. &teni reg.3 sk.C
a pfikaz &tenfi flexibilnfho povelu z registru
oJ-54 4 skupiny C Flex. &tenf reg.4 sk.C
. prikaz ¢teni flexibilniho povelu z regist
oJ-55 gistru Flex. &teni reg. 5 sk.C

5 skupiny C
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
o0J-56 g?;tﬁ;iﬁiegi flexibilnfho povelu z registru Flox. &teni reg.6 skiC
o0J-57 gfltﬁéiﬁ$egi flexibilniho povelu z registru Bl B e T sl

a prikaz &teni flexibilnfho povelu z registru o
oJ-58 8 skupiny C Flex. cteni reg.8 sk.C

. prikaz ¢teni flexibilnfho povelu z registru o
oJ-59 9 skupiny C Flex. &teni reg. 9 sk.C
0J—60 $6|§E5p?ﬁsné flexibilnfho povelu z registru Fllox. &tent res. 10/ sk.C
ol-01 IPv4 -skupina 1, IP-adresa (1) IPv4 [P adresa 1 sk.1
oL-02 |[IPv4 -skupina 1, IP-adresa (2) [Pv4 [P adresa 2 sk.1
olL-03 [IPv4 -skupina 1, IP-adresa (3) [Pv4 [P adresa 3 sk. 1
oL,-04 [IPv4 -skupina 1, IP-adresa (4) IPv4 [P adresa 4 sk.1
olL-05 [IPv4 -skupina 1, Sub—net mask (1) IPv4 Sub Mask 1 sk.1
olL-06 [IPv4 -skupina 1, Sub—net mask (2) IPv4 Sub Mask 2 sk.1
olL-07 [IPv4 -skupina 1, Sub—net mask (3) IPv4 Sub Mask 3 sk.1
olL-08 |[IPv4 -skupina 1, Sub—net mask (4) IPv4 Sub Mask 4 sk.1
oL—09 |[IPv4 -skupina 1, Default gateway (1) IPv4 brana 1 sk.1
oL-10 [IPv4 -skupina 1, Default gateway (2) IPv4 brana 2 sk. 1
ol-11 IPv4 -skupina 1, Default gateway (3) IPv4 brana 3 sk. 1
oL-12 |[IPv4 -skupina 1, Default gateway (4) IPv4 brana 4 sk. 1
oL-20 [IPv6 -skupina 1, IP-adresa (1) [Pv6 [P adresa 1 sk.1
ol-21 IPv6 -skupina 1, IP-adresa (2) [Pv6 [P adresa 2 sk.1
oL-22 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (3) [Pv6 [P adresa 3 sk.1
olL-23 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (4) [Pv6 [P adresa 4 sk.1
oL-24 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (b) [Pv6 [P adresa 5 sk. 1
oL-25 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (6) [Pv6 [P adresa 6 sk.1
oL-26 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (7) [Pv6 [P adresa 7 sk.1
olL-27 |[IPv6 -skupina 1, IP-adresa (8) [Pv6 [P adresa 8 sk.1
ol-28 |[IPv6 —skupina 1, Sub-net prefix [Pv6 IP pref. sub sk.1
oL-29 |[IPv6 -skupina 1, Default gateway (1) [Pv6 brana 1 sk.1
oL-30 [IPv6 -skupina 1, Default gateway (2) [Pv6 brana 2 sk. 1
ol-31 IPv6 -skupina 1, Default gateway (3) [Pv6 brana 3 sk. 1
oL-32 |[IPv6 -skupina 1, Default gateway (4) IPv6 brana 4 sk. 1
oL-33 [IPv6 -skupina 1, Default gateway (5) [Pv6 brana 5 sk. 1
oL-34 |[IPv6 -skupina 1, Default gateway (6) [Pv6 brana 6 sk. 1
oL-35 [IPv6 -skupina 1, Default gateway (7) [Pv6 brana 7 sk.1
oL-36 |[IPv6 —-skupina 1, Default gateway (8) [Pv6 brana 8 sk. 1
oL-40 [IPv4 -skupina 2, IP-adresa (1) [Pv4 [P adresa 1 sk.?2
ol-41 IPv4 -skupina 2, IP-adresa (2) [Pv4 [P adresa 2 sk.?2
olL-42 |[IPv4 -skupina 2, IP-adresa (3) [Pv4 [P adresa 3 sk.?2
olL-43 |[IPv4 -skupina 2, IP-adresa (4) [Pv4 [P adresa 4 sk.?2
ol-44 |[IPv4 -skupina 2, Sub—net mask (1) IPv4 Sub Mask 1 sk.2
olL-45 |[IPv4 -skupina 2, Sub—net mask (2) IPv4 Sub Mask 2 sk.2
olL-46 |[IPv4 -skupina 2, Sub—net mask (3) IPv4 Sub Mask 3 sk.2
olL-47 |[IPv4 -skupina 2, Sub—net mask (4) IPv4 Sub Mask 4 sk.2
oL-48 |[IPv4 -skupina 2, Default gateway (1) IPv4 brana 1 sk.2
oL-49 |[IPv4 -skupina 2, Default gateway (2) IPv4 brana 2 sk.2
oL-50 [IPv4 -skupina 2, Default gateway (3) IPv4 brana 3 sk.2
ol-51 IPv4 -skupina 2, Default gateway (4) IPv4 brana 4 sk.2
oL-60 [IPv6 -skupina 2, IP-adresa (1) [Pv6 [P adresa 1 sk.?2
ol—61 IPv6 -skupina 2, IP-adresa (2) [Pv6 [P adresa 2 sk.?2
oL-62 [IPv6 -skupina 2, IP-adresa (3) [Pv6 [P adresa 3 sk.?2
olL-63 |[IPv6 —-skupina 2, IP-adresa (4) [Pv6 [P adresa 4 sk.?2
oL-64 |[IPv6 -skupina 2, IP-adresa (b) [Pv6 [P adresa 5 sk.?2
oL-65 |[IPv6 -skupina 2, IP-adresa (6) [Pv6 [P adresa 6 sk.?2
oL-66 |[IPv6 —skupina 2, IP-adresa (7) [Pv6 [P adresa 7 sk.?2
olL-67 |[IPv6 -skupina 2, IP-adresa (8) [Pv6 [P adresa 8 sk.?2
ol-68 |[IPv6 —skupina 2, Sub-net prefix IPv6 IP pref.sub. sk. 2
oL—69 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (1) IPv6 brana 1 sk.2
oL-70 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (2) IPv6 brana 2 sk.2
ol-71 IPv6 —-skupina 2, Default gateway (3) IPv6 brana 3 sk.2
oL-72 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (4) IPv6 brana 4 sk.2
oL-73 |IPv6 -skupina 2, Default gateway (5) IPv6 brana 5 sk.2
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
olL-74 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (6) [Pv6 brana 6 sk.2
olL,-75 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (7) IPv6 brana 7 sk.2
olL-76 |[IPv6 -skupina 2, Default gateway (8) IPv6 brana 8 sk.2
PA-01 volba rezimu Nouzovy reZim
PA-02 |nastaveni 7adané hodnoty Frekv. nouzovy reZim
PA-03 |nastavenisméru otageni Smér otadeni nouz.r
PA-04 |povoleni fuinkce peklenuti (bypass) Funkce preklenuti sitf
PA-05 |prodleva preklenuti ZpoZdéni preklenutf
PA-20 |volba reZimu simulace Volba simulace
PA-21 vioZeni chyby v reZimu simulace Kéd chyby simulace

00: |Vypnuto
01: |Z panelu
_ volba zdroje signalu vystupniho proudu pro . . :
PA-22 [0 laci Vstup vyst. proudu sim. 02: [Vstup [AI1]
03: |Vstup [Ai2]
04: |Vstup [Ai3]
PA-23 ngstavenl hodnoty vystupniho proudu pro Sliim. ~max. vyst. prolidu
simulaci
_ volba zdroje signalu napé&ti DC sm&rnice pro .
PA-24 simulaci Vstup ss. nap&tfi sim
_ nastaveni hodnoty napéti DC sbé&rnice pro A e
PA-25 simulaci Sim. —max. ss. napéti
_ volba zdroje signalu vystupniho nap&ti pro . .
PA-26 simulaci Vstup vyst. napéti sim
_ nastaveni hodnoty vystupniho napéti pro A . e
PA-27 simulaci Sim. —max. vyst. napéti
PA-28 |volba zdroje signalu momentu pro simulaci Vst. vyst. momentu sim.
PA-29 |nastaveni hodnoty momentu pro simulaci Sim. -max. vyst. momentu
_ volba zdroje signalu frekvence pfi startu se ) .
PA-30 zachycsnfm, pro simulaci Vst. zachyceni mot. sim.
N nastaveni hodnoty frekvence p¥i startu se A
PA-31 zachycenim. pro simulaci Sim. -max. frek. zach
UA-01 zobrazeni hesla Heslo pro zobrazeni
UA-02 |heslo pro softwarovy zamek Heslo softwar. zamku
00: |PIné zobrazeni
01: |Jen nékteré funce
UA-10 |volba omezeni zobrazeni na displeji b037 |[Omezeni zobrazeni 02: |UZivat. vybrané
03: |Zménéné uZivatel
04: |Pouze monitor
00: |Skryte
UA-11 zobrazeni volitelnych parametri Zobrazeni param. option - ryte =
01: |Zobrazené
00: |Vypnuto
UA-12 |vymazani Gdaje o spotfebované energii Vymaz spot¥eby . P —
01: |vymazani
UA-13 |zesileni Gitani spotfeby M&¥ itko zobr. spotf
UA-14 |vymazani Gdaje o dodané energii b078 |Vymaz vyst. energie
UA-15 |zesileni &itani dodané energie b079 [M&Fitko vyst.energie
3 B ) 00: [Svorka [SFT]
UA-16 |volba softwarového zamku b031 [Volba softwar. zamku - —
01: |Zam&eno
00: |Vsechna data
UA-17 |rozsah uzamgeni b031 [Rozsah uzamGenf - -
01: |Kromé nast. rychl
. . 00: |Zakaz R/W |
UA-18 |povoleni &teni/zéapisu Povoleni &teni/zépisu 01 szzfené Zpg;e
00: |Vypnuto
UA-19 |stav baterie OP - varovani Varovani-stav baterie 01: |Varovanf
02: |Porucha

UA-20 |volba chovani p¥i odejmuti OP Chovani bez panelu

UA-30 |uZivatelské parametry, automatické nastavenf b039 |Auto. nastav. U param.
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Sﬁfg1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobr§z§22n§0P v
UA-31 uZivatelsky parametr 1 U001 |[UZivatelsky param. 1
UA-32 |uZivatelsky parametr 2 U002 |[UZivatelsky param. 2
UA-33 |uZivatelsky parametr 3 U003 |[UZivatelsky param. 3
UA-34 |uZivatelsky parametr 4 U004 |[UZivatelsky param. 4
UA-35 |uZivatelsky parametr 5 U005 |[UZivatelsky param.5
UA-36 |uZivatelsky parametr 6 U006 |[UZivatelsky param. 6
UA-37 |uZivatelsky parametr 7 U007 |[UZivatelsky param.7
UA-38 |uZivatelsky parametr 8 U008 |[UZivatelsky param. 8
UA-39 |uZivatelsky parametr 9 U009 |[UZivatelsky param.9
UA-40 |uZivatelsky parametr 10 U010 |[UZivatelsky param. 10
UA-41 uZivatelsky parametr 11 U011 |UZivatelsky param. 11
UA-42 |uZivatelsky parametr 12 U012 |[UZivatelsky param. 12
UA-43 |uZivatelsky parametr 13 UZivatelsky param. 13
UA-44 |uZivatelsky parametr 14 UZivatelsky param. 14
UA-45 |uZivatelsky parametr 15 UZivatelsky param. 15
UA-46 |uZivatelsky parametr 16 UZivatelsky param. 16
UA-47 |uZivatelsky parametr 17 UZivatelsky param. 17
UA-48 |uZivatelsky parametr 18 UZivatelsky param. 18
UA-49 |uZivatelsky parametr 19 UZivatelsky param. 19
UA-50 |uZivatelsky parametr 20 UZivatelsky param. 20
UA-51 uZivatelsky parametr 21 UZivatelsky param. 21
UA-52 |uZivatelsky parametr 22 UZivatelsky param. 22
UA-53 |uZivatelsky parametr 23 UZivatelsky param. 23
UA-54 |uZivatelsky parametr 24 UZivatelsky param. 24
UA-55 |uZivatelsky parametr 25 UZivatelsky param. 25
UA-56 |uZivatelsky parametr 26 UZivatelsky param. 26
UA-57 |uZivatelsky parametr 27 UZivatelsky param. 27
UA-58 |uZivatelsky parametr 28 UZivatelsky param. 28
UA-59 |uZivatelsky parametr 29 UZivatelsky param. 29
UA-60 |uZivatelsky parametr 30 UZivatelsky param. 30
UA-61 uZivatelsky parametr 31 UZivatelsky param. 314
UA-62 |uZivatelsky parametr 32 UZivatelsky param. 32
UA-90 |prodleva pred vypnutim displeje ZpoZdéni vyp.displeje
UA-91 poGatedni zobrazeni na displeji b038 [PoGatecni zobrazeni
UA=92 ﬁgthggigE? navrat k potatecnimu zobrazeni Navrat, K pog. zobr.
UA-93 |povoleni zmé&ny dat v reZimu zobrazenf Povol. zmén v monitoru
UA-94 EZ;?$Sn;o;TZQZn?Oanty pevné rychlosti v Pov. zmén pev. r.v mon.
00: |Vypnuto
01: |Vymaz chyb
02: |Tov. nastaveni dat
03: |Chyby a data
Ub-01 volba navratu k tovarniu nastavenf b084 [Volba inicializace 04: |Chyby, data, EzSQ
05: |Kromé svorek
06: |Krom& komunikace
07: |Kromé& sv.a kom.
08: |Jen EzSQ
00: |ReZim O
01: |ReZim 1
Ub-02 |volba inicializace dat b085 |[Data inicializace 02: HeAig
03: |ReZim 3
04: |ReZim 4
05: |ReZim 5
00: |Velmi nizka
Ub-03 |volba typu zatéze b049 [Volba typu zatéze 01: |Nizka zatéz
02: |Normalni zat&z
. o e 00: [Nepovoleno
Ub-05 |povoleni provedeni inicializace b180 [Spusténi inicializace 01 IStart inicial
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru - zobrazenf VOP v Geltin& Besting
00: [Nepovoleno
5 . .. 01: |ReZim 1
Uc-01 vstup do debug reZimu C091 [Povoleni debug reZzimu 02: [Rezim 2
03: |ReZim 3
UC-02 |debug reZim adresa 1 (High) Debug adresa 1 hornf
UC-03 |debug reZim adresa 1 (Low) Debug adresa 1 dolnf
UC-04 |debug reZim data 1 Debug data 1
UC-05 |debug reZim adresa 2 (High) Debug adresa 2 hornf
UC-06 |debug reZim adresa 2 (Low) Debug adresa 2 dolnf
UC-07 |debug reZim data 2 Debug data 2
g debug reZim volitelna jedn. 1, adresa
uc-08 zobrazeni (High) Deb. opt1. mon. adr. hor.
_ debug reZim volitelnd jedn. 1, adresa
Uc-09 zobrazeni (Low) Deb. opt1 mon. adr. dol.
UC-10 |debug reZim volitelna jedn. 1, data Deb. opt1. mon. data
. debug reZim volitelna jedn. 2, adresa
uc-11 zobrazeni (High) Deb. opt2. mon. adr. hor.
_ debug reZim volitelnd jedn. 2, adresa
uc-12 z0brazeni (Low) Deb. opt2 mon. adr. dol.
UC-13 |debug reZim volitelna jedn. 2, data Deb. opt2. mon. data
. debug reZim volitelna jedn. , adresa
uc-14 zobrazeni (High) Deb. opt3. mon. adr. hor.
_ debug reZim volitelnd jedn. 3, adresa
Uc-15 zobrazeni (Low) Deb. opt3 mon. adr. dol.
UC-16 |debug reZim volitelna jedn. 3, data Deb. opt3. mon. data
UC-20 |[Terminal[Aol1] output for Debug Adress (High) [Ao1] Deb. adr. horni
UC-21 |[Terminal [Ao1] output for Debug Adress (Low) [Ao1] Deb. adr.dolni
UC-22 Eﬁ?g%?al[Ao1] output for Debug Maximum data [Ao11Db. max. data ad. h.
UC-23 Efgw;nal[Ao1] output for Debug Maximum data [Ao11Db. max. data ad. d.
UC-24 |Terminal [Ao1] output for Debug Data type [Ao1]Deb. Data type
UC-30 |Terminal[Ao2] output for Debug Adress (High) [Ao2] Deb. adr. horni
UC-31 |Terminal [Ao2] output for Debug Adress (Low) [Ao2] Deb.adr.dolni
UC-32 Eﬁ?g%?al[AOZJ output for Debug Maximum data [A02]Db. max. data ad. h.
UC-33 Efgw;nal[AOZJ output for Debug Maximum data [A02]Db. max. data ad. d.
UC-34 |Terminal [Ao2] output for Debug Data type [Ao2]Deb. Data type
UC-80 |vymaz hesla programu EzSQ Vymaz hesla EzSQ
UGC-81 bvymaz hesla pro displej Vymaz hesla zobrazeni
UC-82 |vymaz hesla softwarového zamku Vymaz hesla SW zamku
UC-85 |AD ref adjustment Nastaveni AD
Uc-90 Inspection flag P¥ iznak
o . . 01: |ReZim 1
Uc-91 volba roz§ifeného reZimu Rozsi¥eny rezim 02: [Rezim 2
UC-92 |konfigurace detekce chyby Konfig. det. chyby
UC-93 |Test flag Priznak Test
UC-94 |Test-mode flag P¥ iznak TEST-MODE
00: |Japonsko
01: |Evropa
3 L ) . 02: |US
UC-95 |kéd oblasti ur&eni Kéd oblasti ur&eni . :
03: |Asie
04: |Cina 1
05: |Cina 2
UC-96 |vykon ménice Vykon ménice
UC-97 |nap&tova tFida ménie Nap&tova t¥ida
UC-98 |kod varianty Koéd varianty
UC-99 |znacka Znacka
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Kod . . kod zobrazeni VOP v
SJP1 vyznam parametru zobrazenf VOP v Geltin& Besting
00: |Vypnuto
- . 01: |Zapnuto
Ud-01 volba funkce trasovanf Volba funkce trasovanf 02: [AUTO
03: |ROLL
oL o o o 00: |Stop
Ud-02 |spusténi trasovani Spusténi trasovani o1 Istart
Ud-03 |volbadat trasovani Podet dat trasovani
Ud-04 |polet signall trasovanf Poget sign. trasovanf
Ud-10 |data trasovani 0 Data trasovéani 0
Ud-11 data trasovéani 1 Data trasovani |
Ud-12 |data trasovani 2 Data trasovani 2
Ud-13 |data trasovani 3 Data trasovani 3
Ud-14 |data trasovani 4 Data trasovéani 4
Ud-15 |data trasovani 5 Data trasovani 5
Ud-16 |data trasovani 6 Data trasovani 6
Ud-17 |data trasovani 7 Data trasovani 7
Ud-20 |volba signalu trasovéni 0 (vstup/vystup) Signal tr. 0 vol 1/0 00 |Vstup
volba signalu trasovani vstup/vystup ignal tr. 0 vo 01: |Vystup
Ud-21 signal trasovani 0 vstup Signal tr.0 vstup
Ud-22 |signal trasovani 0 vystup Signal tr.0 vystup
Ud-23 |volba signalu trasovani 1 (vstup/vystup) Signal tr. 1 vol /0
Ud-24 |signal trasovani 1 vstup Signal tr.1 vstup
Ud-25 |signal trasovani 1 vystup Signal tr.1 vystup
Ud-26 |volba signalu trasovani 2 (vstup/vystup) Signal tr. 2 vol [/0
Ud-27 |signal trasovani 2 vstup Signal tr.2 vstup
Ud-28 |signal trasovani 2 vystup Signal tr.2 vystup
Ud-29 |volba signalu trasovani 3 (vstup/vystup) Signal tr. 3 vol /0
Ud-30 |signal trasovani 3 vstup Signal tr.3 vstup
Ud-31 signal trasovani 3 vystup Signal tr.3 vystup
Ud-32 |volba signalu trasovani 4 (vstup/vystup) Signal tr. 4 vol [/0
Ud-33 |signal trasovani 4 vstup Signal tr.4 vstup
Ud-34 |signal trasovani 4 vystup Signal tr.4 vystup
Ud-35 |volba signalu trasovani 5 (vstup/vystup) Signal tr. 5 vol /0
Ud-36 |signal trasovani 5 vstup Signal tr.5 vstup
Ud-37 |signal trasovani 5 vystup Signal tr.5 vystup
Ud-38 |volba signalu trasovani 6 (vstup/vystup) Signal tr. 6 vol [/0
Ud-39 |signal trasovani 6 vstup Signal tr.6 vstup
Ud-40 |signal trasovani 6 vystup Signal tr.6 vystup
Ud-41 |volba signalu trasovani 7 (vstup/vystup) Signal tr. 7 vol /0
Ud-42 |signal trasovani 7 vstup Signal tr.7 vstup
Ud-43 |signal trasovani 7 vystup Signal tr.7 vystup




Sﬁfg1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobr§z§22n§0P v
00: |Porucha
01: |Tras.data 0
02: |Tras. data 1
03: |Tras.data 2
04: |Tras.data 3
05: |Tras.data 4
06: |Tras.data 5
07: |Tras.data 6

Ud-50 |signal spousténi trasovani 1 Spusténi trasovani 1 08: |Tras.data 7
09: |Tras.signal O
10: [Tras.signal 1
11: |Tras. signal 2
12: |Tras.signal 3
13: |Tras. signal 4
14: (Tras. signal 5
15: |Tras. signal 6
16: |Tras.signal 0

e o N o 00: |Prekroceni urovné
Ud-51 spousténi trasovani 1 volba zplsobu Spusténi tr.1 data 07 | N R e
Ud-52 |spousténi trasovani 1 Groveh signalu Uroveli spudténi tr.1
o o o » . 00: |Signal zapnut

Ud-53 |spousténi trasovani 1 volba chovéani P¥izn. zap. tr. 1 sign. 07 (AR

Ud-54 |signal spousténi trasovani 2 Spusténi trasovani 2

Ud-55 |spousténi trasovani 2 volba zplsobu Spusténi tr.2 data

Ud-56 |spousténi trasovani 2 lroveh signalu Uroveli spudténi tr.2

Ud-57 |spousténi trasovani 2 volba chovanf PFizn. zap. tr.2 sign
00: |PFiznak 1

Ud-58 |volba podminek spousténi Podminka tr.1 a tr.2 g;; E;}?ngg iF.Z
03: |PF.1 AND pf.2

Ud-59 |nastaveni bodu spousténi Bod spusténf

Ud-60 |nastaveni &asu vzorkovanf Doba vzorkovani

UE-01 EzSQ pracovni cyklus programu Operaéni cyklus EzSQ
00: [Vypnuto

UE-02 ([volba funkce EzSQ A017 [Volba EzSQ 01: |[Svorka [PRG]
02: |VZdy

UE-10 |U(00) P100 [UZivat. param. EzSQ UOO

UE-11 |U(01) P101 [UZivat. param. EzSQ UO1

UE-12 |U(02) P102 [UZivat. param. EzSQ U02

UE-13 |U(03) P103 [UZivat. param. EzSQ U03

UE-14 |U(04) P104 [UZivat. param. EzSQ U04

UE-15 |U(05) P105 [UZivat. param. EzSQ U05

UE-16 |U(06) P106 [UZivat. param. EzSQ U06

UE-17 |U(07) P107 [UZivat. param. EzSQ UO7

UE-18 |U(08) P108 [UZivat. param. EzSQ UO8

UE-19 |U(09) P109 [UZivat. param. EzSQ U09

UE-20 [U(10) P110 [UZivat. param. EzSQ U10

UE-21 [U(11) P111 [UZivat. param. EzSQ U11

UE-22 [U(12) P112 [UZivat. param. EzSQ U12

UE-23 |U(13) P113 [UZivat. param. EzSQ U13

UE-24 [U(14) P114 |[UZivat. param. EzSQ U14

UE-25 |U(15) P115 [UZivat. param. EzSQ U15

UE-26 |U(16) P116 [UZivat. param. EzSQ U16

UE-27 [U(17) P117 [UZivat. param. EzSQ U17

UE-28 |U(18) P118 [UZivat. param. EzSQ U18

UE-29 [U(19) P119 [UZivat. param. EzSQ U19

UE-30 |U(20) P120 [UZivat. param. EzSQ U20

UE-31 |U(21) P121 [UZivat. param. EzSQ U21

UE-32 |U(22) P122 [UZivat. param. EzSQ U22

UE-33 |U(23) P123 [UZivat. param. EzSQ U23

UE-34 |U(24) P124 |UZivat. param. EzSQ U24
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Sﬁfg1 vyznam parametru zobrazenf VOP v &edting kéd zobr§z§22n§0P v
UE-35 P125 [UZivat. param. EzSQ U25
UE-36 P126 [UZivat. param. EzSQ U26
UE-37 P127 [UZivat. param. EzSQ U27
UE-38 P128 [UZivat. param. EzSQ U28
UE-39 P129 [UZivat. param. EzSQ U29
UE-40 P130 [UZivat. param. EzSQ U30
UE-41 P131 [UZivat. param. EzSQ U31
UE-42 UZivat. param. EzSQ U32
UE-43 UzZivat. param. EzSQ U33
UE-44 UZivat. param. EzSQ U34
UE-45 UzZivat. param. EzSQ U35
UE-46 UZivat. param. EzSQ U36
UE-47 UZivat. param. EzSQ U37
UE-48 UzZivat. param. EzSQ U38
UE-49 UZivat. param. EzSQ U39
UE-50 UZivat. param. EzSQ U40
UE-51 UZivat. param. EzSQ U41
UE-52 UZivat. param. EzSQ U42
UE-53 UZivat. param. EzSQ U43
UE-54 UZivat. param. EzSQ U44
UE-55 UzZivat. param. EzSQ U45
UE-56 UZivat. param. EzSQ U46
UE-57 UZivat. param. EzSQ U47
UE-58 UZivat. param. EzSQ U48
UE-59 UZivat. param. EzSQ U49
UE-60 UzZivat. param. EzSQ U50
UE-61 UZivat. param. EzSQ U51
UE-62 UzZivat. param. EzSQ U52
UE-63 UZivat. param. EzSQ U53
UE-64 UZivat. param. EzSQ U54
UE-65 UZivat. param. EzSQ U55
UE-66 UzZivat. param. EzSQ U56
UE-67 UzZivat. param. EzSQ U57
UE-68 UZivat. param. EzSQ U58
UE-69 UZivat. param. EzSQ U59
UE-70 UZivat. param. EzSQ U60
UE-T1 UZivat. param. EzSQ U61
UE-72 UzZivat. param. EzSQ U62
UE-73 UZivat. param. EzSQ U63
UF-02 UZivat. param. EzSQ ULOO
UF-04 UZivat. param. EzSQ ULO1
UF-06 UZivat. param. EzSQ UL02
UF-08 UZivat. param. EzSQ ULO3
UF-10 UZivat. param. EzSQ UL04
UF-12 UZivat. param. EzSQ ULO5
UF-14 UZivat. param. EzSQ ULO6
UF-16 UZivat. param. EzSQ ULO7
UF-18 UZivat. param. EzSQ ULO8
UF-20 UZivat. param. EzSQ ULO9
UF-22 UZivat. param. EzSQ UL10
UF-24 UZivat. param. EzSQ UL11
UF-26 UZivat. param. EzSQ UL12
UF-28 UZivat. param. EzSQ UL13
UF-30 UZivat. param. EzSQ UL14
UF-32 UZivat. param. EzSQ UL15
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