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Uvod avod / upozornéni / zaruka a kontaktujte nas

Uvod

Upozornéni

Dékujeme, Ze jste zakoupili frekvencni ménic Hita-
chi P1 radySJ.

Toto je uzivatelska prirucka pro zakladni ovladdani

a udrzbu frekvenéniho ménice Hitachi P1 fady SJ.

Kvuli Setfeni papiru, a abychom poskytli nejaktu-
rucku, pficemz Uzivatelskou pfiruc¢ku s podrob-
néjsim popisem poskytujeme elektronicky, a ni-
koliv na CD nebo na papire.

B O Zdkladni pfiruc¢ce (tomto dokumentu)
Zakladni prirucka poskytuje minimalni informace,
které jsou nezbytné pro ovladani vyrobku. Precté-
te si prosim tento dokument i UzZivatelskou pfi-
rucku s podrobnéjsimi informacemi.

B O UZivatelské prirucce

UzZivatelska priruc¢ka poskytuje podrobné informa-
ce, které jsou nezbytné pro ovladani vyrobku. Pro
radné uziti si prosim prectéte UZivatelskou ptiruc-
ku.

Jestlize se v dUsledku budoucich aktualizaci bude
Uzivatelska prirucka lisit od Zakladni prirucky, ma
Uzivatelska prirucka prednost. Pfi uzivani frek-
vencéniho ménice byste méli dodrzovat specifika-
ce popsané v Uzivatelské ptirucce. Zaroven byste
méli provadét radnou kontrolu a idrzbu, abyste
predchazeli rizikim.

Ke stazeni uzivatelské prirucky prosim pouzijte na-
sledujici odkaz: Webova stranka spolec¢nosti
Hitachi Industrial Equipment Systems
http://www.hitachi-ies.co.jp/

Na webové strance prejdéte do nize uvedené
sekce. Informace o produktech (Product In-
formation) -> Frekvencni ménic (Inverter) ->
Stahnout technické udaje (Download of tech-
nical data)

B Ovlddanivolitelnych vyrobka (doplriki)
Jestlize frekvenéni ménic pouzivate s volitelnymi
vyrobky, méli byste si precist také pokyny pfilo-
zené k témto vyrobkdm.

B Rddné uZivani frekvenéniho ménice

Ptred pouzitim si prosim prectéte Zakladni pfi-
rucku, Uzivatelskou pfirucku a pokyny k voli-
telnym vyrobktm. Pted pouZitim nebo prove-
denim udrzby vyrobku si pozorné prectéte Za-
kladni ptirucku, Uzivatelskou ptiru¢ku a poky-
ny k volitelnym vyrobk{m.

Pred pokusem o instalaci, provoz, udrzbu a
kontrolu by jste méli byt obeznameni s infor-
macemi o zafizeni, bezpecnostnich opattenich
a o tom, jak frekvenéni ménic¢ uzivat a prova-
dét jeho udrzbu.

B Upozornéni

Bez povoleni vydavatele nesmi byt Zadna
Cast tohoto dokumentu Zadnym zpUso-
bem reprodukovana nebo pretvarena.

Obsah tohoto dokumentu podléha zméndm
bez predchoziho oznameni.

Jestlize Zakladni ptirucku ztratite a budete po-
tfebovat jeji dalsi vytisk, bude vam Gctovan
poplatek za opétovné dodani. Proto ji prosim
opatrujte.

To, co neni popsano v Zakladni pfiru¢ce nebo v
Uzivatelské pfiruéce, ,NEMUZETE PROVADET".
Nejsme odpovédni za Zadny nasledek provozu
bez ohledu na necekané selhani nebo nehodu
v dUsledku provozu nebo ovladani vyrobku
zpUsobem, ktery neni popsan v Zakladni pfi-
rucce nebo UzZivatelské prirucce. Predem se
omlouvame za jakékoliv nepfijemnosti, které
to miZe zpusobit.

Jestlize narazite na jakykoliv nejasny nebo ne-
spravny popis, chybéjici popis nebo chybné
umisténé ¢i chybéjici stranky, informujte o tom
prosim kanceldr technické podpory frekvenc-
nich ménica spolecnosti Hitachi.

Upozoriiujeme, Ze Zakladni pfirucka, Uzivatel-
ska ptirucka a pokyny ptilozené ke kazdému
volitelnému vyrobku by mély byt dodany kon-
covému uzivateli frekvenéniho ménice. Také
zajistéte, aby koncovy uzivatel mél k dispozici
vSechny ostatni ptiruc¢ky nebo pokyny.



Uvod

Zpusob kladeni dotaz( a zaruka vyrobku

Zpusob kladeni dotazl o vyrobku

e S dotazy tykajicimi se poSkozeni nebo vad vyrob-
ku, nebo dotazy o vyrobku se obratte na kance-
lar technické podpory svého dodavatele frek-
vencénich méni¢a spole¢nosti Hitachi.

Zaruka vyrobku
e Spole¢nost Hitachi Industrial EQuipment Systems
Co., Ltd., dale jen ,Hitachi“, poskytne zaruku na
vyrobek frekvenéni méni¢ P1 fady SJ béhem
zarucni Ihdty, poc¢inaje dnem zakoupeni, pouze
pfi fadném uzivani vyrobku.

¢ Zde uvedena zéaruka dale zahrnuje pouze vyrobek

dodany spole¢nosti Hitachi a nebude odpovidat
za jiné poskozeni nebo ztratu vyrobku, jako je

poskozeni motoru nebo jakychkoliv zafizeni nebo

systému, zpusobené nespravnym uzivanim vy-
robku. Minimalizujte nasledky pro zafizeni nebo
systémy tim, Ze pouZijete bezpec¢nostni konstruk-
ci, ktera je v pfipadé poruchy nebo poskozeni
dodaného vyrobku schopna prostfednictvim bez-
pecnostniho alarmu uvédomit uZivatele. Vybér a
pouziti dodaného vyrobku musi byt provedeny s

dostate¢nou vykonnostni rezervou a s dostate¢né

naddimenzovanou konstrukci v pfipadé jinych
zafizeni nebo systém(. Zaroven neni zaruena
kompatibilita vyrobku se zakaznikovym zamysle-

nym pouZitim, a proto by zékaznik mél pred uve-

denim do provozu na svou vlastni odpovédnost
provést ovérovaci zkousku.

e V pfipadé dodani vadného vyrobku nebo zjisténi

kvalitativni zavady béhem vyrobniho procesu

spolec¢nost Hitachi vyrobek bezplatné opravi nebo

vymeéni, pouze pokud je vyrobek v zaruéni Ihté
(dale jen ,zaruéni servis").

¢ Na tento vyrobek je poskytnuta zaruka v délce
dvou let od data jeho zakoupeni. V zavislosti

na konkrétnim pfipadu ovSem muZze byt vyslani

technické podpory pro opravu zakaznikovi zpo-

platnéno. Spole¢nost Hitachi také nebude odpo-

védna za zadné opétovné nastavovani nebo
zkousky na misté.

¢ Po zaruénim servisu bude na vyménéné nebo
opravené dily poskytnuta zaruka 6 mésict od

data zaru¢niho servisu. Spole¢nost Hitachi bude

odpovédna za opravu nebo vyménu zavadnych
dild pouze v pfipadé vyménénych nebo oprave-
nych dili a pouze v této zaruéni Ihaté.

P1.

u Cislo vyrobce (MFG No.): je uvedeno na specifika¢nim $titku.

m Datum zakoupeni: doba zakaznikova zakoupeni.
m Obsah dotazu:
Informujte nds o vadném misté a jeho stavu.

m Model frekvencniho ménice: uveden na specifikaénim stitku, zacina

Informujte nds o podezielém misté a jeho podrobnostech

Abyste obdrZeli zaruéni servis, musite pred-
loZit pfijmovy doklad vystaveny dodavatelem
vyrobku nebo jakykoliv jiny dokument, na
némz lze zkontrolovat datum zakoupeni. V
zaruénim servisu ovSem nebudou zahrnuty
zadné zavady, poSkozeni, poruchy nebo se-
Ihani zpusobené jednou z nasledujicich sku-
tecnosti.

(1) Nelze potvrdit datum zakoupeni.

(2) K poskozeni nebo zavadé doslo v du-
sledku nespravného pouZziti nebo ne-
vhodného ovladani vyrobku a nedodr-
Zeni uziti, jez je popsané v uzivatelské
pfiruéce nebo zakladni pFirucce.

(3) Nespravné pouziti vyrobku, nevhodné na-
staveni vyrobku a volitelnych vyrobki,
prestavba nebo nevhodna oprava a opra-
va provedena nekvalifikovanym servisem.

(4) ZhorSeni a opotfebeni zplsobené béznym
provozem.

(5) Zavady zpusobené pfirodni katastrofou,
jako je zemétreseni, pozarni katastrofa,
Uder blesku, znecisténi, znedisténi soli
nebo abnormalnim napétim ¢i jakymikoliv
jinymi vné&jSimi faktory.

(6) Naraz, pad nebo otfesy zpusobené
prevozem nebo premisténim po za-
koupeni.

(7) PoSkozeni nebo zavada v dusledku pre-
stavby firmwaru nekvalifikovanou oso-
bou, ktera nenalezi ke spolec¢nosti Hita-
chi.

(8) Poskozeni nebo zavada v dlsledku
funkce zakaznikova naprogramovani
(EzSQ).

(9) PFi zamorském pouziti.

PFi zaruénim servisu mize dojit ke ztraté
dat uloZzenych ve vyrobku nebo programu vy-
tvofeného zakaznikem (EzSQ). Na vlastni
odpovédnost zajistéte zalohovani. V pfipadé
poruchy obvodové desky se zafizenim pro
ukladani dat oviem nebude zalohovani moz-
né. Doporucujeme vést zalohu béhem zku-
Sebni faze s pouzitim VOP nebo PC softwa-
ru ProDriveNext.

Omezeni odpovédnosti

Zaruéni politika stanovuje veSkeré zaruky
poskytované zakaznikovi, a spole¢nost Hita-
chi, pfidruzené spole¢nosti nebo souvisejici
prodejci proto budou zprosténi jakékoliv od-
povédnosti véetné predpokladané zaruky ob-
chodovatelnosti vyrobku nebo predpokladané
vhodnosti pro urcity Gcel.

Spole¢nost Hitachi, pfidruzena spole¢nost
ani souvisejici prodejce navic nejsou odpo-
védni za jakoukoliv ndhodnou Skodu, zvlastni
Skodu, pfimou ztratu, ani nepfimou ztratu (at
jiz predvidatelnou, ¢i nikoliv) zplsobenou za-
kaznikovi v dlsledku zavady vyrobku.



Uvod

Zaruéni servis

Jestlize vyrobek nesplfiuje funkce popsané v za-
kladni pfiru¢ce nebo uzivatelské prfirucce, zakaz-
nik muze obdrzet zaruéni servis od dodavatele
vyrobku nebo servisu. Objevi-li se jakykoliv ne-
soulad mezi uZivatelskou pfiruckou a zakladni
pfiruckou, obsah uzivatelské prirucky bude mit
prednost.

Pro zpoplatnéné sluzby se obratte na mistniho
distributora spole¢nosti Hitachi nebo servis.

Zmeéna specifikace vyrobku

Omlouvame se, ale veskeré informace uvedené
v Brozufe, Zakladni pfiru¢ce, UZivatelské pfiruc-
ce nebo Technické dokumentaci budou upravo-
vany bez povoleni.

Opatreni pfi pouziti vyrobku

Vyrobek by se mél pouzivat v souladu s podmin-

kami pouziti, zplsoby ovladani a opatfenimi, jez

jsou popsané v Uzivatelské pfirucce.

Po instalaci vyrobku by mélo byt pfed pouzitim

potvrzeno, Ze vyrobek byl nainstalovan do za-

kaznikova systému tak, jak bylo zamysleno.

PFfi uzivani frekvenéniho méniCe spolecnosti

Hitachi berte ohled na néasledujici:

(1) Zvolte frekvenéni méni¢ s dostate¢nou kapaci-
tou jmenovitého proudu a vykonu.

(2) ) Bezpecnostni konstrukci, napfiklad nadby-
te¢nou konstrukci.

(3) Konstrukci zafizeni, ktera minimalizuje riziko v
pfipadé selhani frekvenéniho ménice.

(4) ) Pro bezpec¢nostni opatfeni konfigurujte sys-
tém tak, aby uzivatele upozornil na riziko.

(5) ) Pravidelnou udrzbu frekvenéniho ménice
spole¢nosti Hitachi a zakaznikova zafizeni.

Frekvencni ménic¢ spolecnosti Hitachi je konstruo-
van a vyroben zamérné tak, aby byl pouzivan v
béZnych prudmyslovych zafizenich. Takové nize
popsané uzivani proto bude pokryto zarukou,
pouze pokud byla uzaviena zvlaStni dohoda
odsouhlasenym dokumentem. V opacném pfipa-
dé nebude na vyrobek poskytnuta zaruka.

(1) Zvlastni pouziti napf. v letadle nebo kosmické
lodi, s jadernou nebo elektrickou energii, v
prepravé osob, v mediciné, v opakovaci po-
norky atd.

(2) Pouziti napt. ve vytahu, zabavnim zafizeni
nebo Iékarském vybaveni, které mize mit
znacny vliv na lidsky Zivot nebo blaho.

Omezené pouziti a zvlastni kvalita nejsou nutné.

Za U(celem provedeni dalSi studie, zda jsou
vhodné, ¢&i nikoliv, se prosim obratte na nasSi ob-
chodni kancela¥.

Pfi pouziti, jez zahrnuje mozné riziko pro lidsky

Zivot nebo predstavuje riziko dullezité ztraty, se
vyhnéte kritické nehodé tim, Ze nainstalujete
bezporuchové zafizeni, ochranné zafizeni, de-
tekeni zafizeni, vystrazné zafizeni nebo nahradni
zarizeni, atd.

Tento frekvenéni méni¢ je uren pouze pro tfifa-
zovy indukéni motor [IM] nebo tfifazovy synchron-
ni motor [SM(SMM)].

Ohledné jakékoliv jiného pouziti vznaSejte dotazy.

Doplnék
Informace o soucééastkach s kratkou Zivotnosti
naleznete v kapitole 7 ,Specifikace".
Informace o volitelnych vyrobcich naleznete v
pfilozenych pokynech.
Tato zaruéni IhGta neomezi zakonné pravo za-
kaznika, ktery si zakoupil vyrobek.
S dotazy tykajicimi se zaruky vyrobk( zakoupe-
nych v zamofi se obratte na mistniho dodavatele.

Kontaktni informace

Hitachi America, Ltd. (Charlotte Office) In-
dustrial Components and Equipment Division
6901 Northpark Blvd., Suite A, Charlotte, NC
28216, U.S.A

TEL : +1(704) 494-3008

FAX : +1(704) 599-4108

Hitachi Europe GmbH

Industrial Components & Equipment Group Am
Seestern 18 (Euro Center),

D-40547 Dusseldorf, Némecko

TEL : +49-211-5283-0

FAX : +49-211-5283-649

Hitachi Asia Ltd.

Industrial Components & Equipment Division
No.30 Pioneer Crescent, #10-15 West Park Biz-
central, Singapore 628560,

Singapur

TEL : +65-6305-7400

FAX : +65-6305-7401

Hitachi Australia Ltd. Level 3, 82 Waterloo Road
North Ryde, N.S.W.2113 Australie

TEL : +61-2-9888-4100

FAX : +61-2-9888-4188

Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
AKS Building, 3, Kanda Nereibei-cho, Chiyoda-ku,
Tokyo, 101-0022

Japonsko

TEL : +81-3-4345-6910

FAX : +81-3-4345-6067
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Kapitola 1 Bezpecnostni pokyny

I
Kapitola 1 Bezpeénostni pokyny
1.1 Typy pfipojeni 1.2 Popis bezpecnostnich symboli
Urovné zavaznosti bezpe&nostnich opatfeni a zbytko- Zde je uveden vyznam symboll v souvislostech.
vych rizik jsou v Z&kladni pfirucce klasifikovany n&- Dodrzujte je a vénuijte pozornost jejich obsahu.
sledovné:

JNEBEZPECI*, ,VAROVANI“ a ,UPOZORNENI*.

Vyznam Vyznam symboll

Oznaduje poznamku o nebezpedi, varovani

A NE BEZPEEI’ nebo upozornén, které se tykaji ohné, zasahu

— o o elektrickym proudem a vysokych teplot bé-
Znamena, Ze nespravné ovladani mize zplsobit

S " T s . hem ovladani vyrobku.
nebezpecné situace, které s nejvyssi pravdépodob- Podrobnosti jsou uvedeny v obrazcich nebo

nosti budou mit za nésledekcvéiny qsol:v)nl' L'll'aZ. textu v symbolu nebo pobliz symbolu/\.
nebo smrt a které mohou zpUsobit zavaznou fyzic-

kou ztratu nebo Skodu.

Obrazek na levé strané oznacuje

Lneupfesnéné a obecné nebezpecdi
nebo upozornéni“.

A
A VAROVANI’ A Obrazek na levé strané oznacuje

Znamena, Ze nespravné ovladani maze zpusobit »,moznou Skodu v dusledku zasahu
nebezpecné situace, které mohou mit za nasledek elektrickym proudem”.

vazny osobni Uraz nebo smrt a které mohou zplso-
bit zavaznou fyzickou ztratu nebo Skodu.

Oznaduje to, co ,nesmite délat,“ a zakazuje
provadét zobrazenou ¢innost béhem provozu

vyrobku.

A U POZO RN E N I Oznaduje to, co béhem provozu vyrobku

Znamena, Ze nespravné ovladani maze zpd- ~musite délat," podle pokyndl.
sobit nebezpecéné situace, které mohou mit za
nasledek stfedni nebo mirny osobni Uraz ne-
bo Skodu a které mohou zpUsobit pouze fyzic-
kou ztratu nebo Skodu.

Uroveri zavaznosti ,/AUPOZORNENI“ mdZe v zavis-
losti na okolnostech znamenat vazné riziko. Dodrzuj-
te nasledujici pokyny, nebot kazdy z nich m{ize pred-
stavovat dulezity popis bezpeénosti.

1.3 Popis bezpecnostnich symboll

Pozorné si pfectéte nasledujici bezpe¢nostni pokyny pro ovladani.

1.3.1. Upozornéni

A NEBEZPEC| 1 —

) ( )
*  Nespravné ovladani maze mit za nasledek ¢ Mnoho obrazkud v Zakladni priru¢ce zobra-
smrt &i vazny Uraz nebo mize zpUsobit ce- zuji méni¢ s odejmutymi kryty a ¢astmi, aby
L. |ého systému. L bylo mozné zobrazit vnitini detail.
Upozornéni Upozornéni
e Prfed instalaci, zapojenim, provozem, Gdrz- . Neprovozujte ménic¢ ve stavu znazornéném
o bou, kontrolou nebo pouZzitim ménice si o na téchto obrazcich. Odejmete-li kryty, ne-
pozorné prectéte tuto Zakladni pfirucku a bo ¢asti ménice, namontujte je zpét na ur-
Postup pfilozené dokumenty Postup ¢enou pozici pred zapocetim provozu.
y, \ S




Kapitola 1

1.3.2 Opatfeni pro instalaci

Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

|
)

r 4
c Pozor nebezpe ¢&i pozéaru ) C Pozor nebezpe ¢&i Urazu pAdem m énice
— . V blizkosti frekvenéniho méni¢e neumistujte B
Pozar hoflavé materialy. Nebezpeci. Neberte ménic za jeho kryty.
padu
. Zabrante cizim télesim (napf. ustipnutym
kouskdm dratd, napraSovanym svarovacim . Instalujte méni¢ na podlozku, ktera je schopna
materialim, Zeleznym tfiskam, dratim a pra- jej unést.
Zakazano chu), aby vnikly do frekvenéniho ménice. L.
» Frekvenéni méni¢ nainstalujte na nehofla- Zakazano
vy(napf. kovovy) povrch . Méni¢ nainstalujte ve svislé poloze na podloz-
o ¢ Frekvenéni méni¢ nainstalujte do dobfe vétra- ku, které je prosta vibraci.
ného vnitiniho prostoru, ktery neni vystaven Post
Postup pfimému slune¢nimu zéafeni. Vyhnéte se \__ostup J/
mistam, kde by byl frekvenéni méni¢ vystaven
vysokym teplotam, vysoké vihkosti, konden- [ .. L A
L zaci, prachu, vybusnym plyndm, korozivnim A Pozor nebezpe €i selhani m énice
Chyba * Ménic je precizni zafizeni, nedopustte jeho
~ 3 A P
pad, nebo hruby néraz.
A Pozor nebezpe €i Urazu
4 . Na méni¢ neSlapejte a nepokladejte na néj
Uraz tézké predméty
¢ Frekvenéni méni¢ neinstalujte a neuvadéj- Zakazano
te do provozu, pokud je poSkozeny nebo \ y
pokud chybi nékteré jeho dily
Zakazano
\ S
1.3.3 Opatfeni pro zapojeni
NEBEZPEC|
~ N\ - N
A Pozor nebezpe €i Urazu elektrickym A Pozor nebezpe €i Urazu elektrickym
L proudem 4 proudem
Uraz el. Uraz el.
proudem . Mgni¢ fadné uzemnéte! proudem . Zapojeni méni¢e provadéjte aZ po jeho
e Zapojeni svéfte kvalifikované osobé mechanické instalaci
¢ Pred zapojovanim se ujistéte, Ze je vypnuté
Postup napaieni. Postup
\ J \ J
~ N\ 4 )
Pozor nebezpe &i selhani m &ni&e A Pozor nebezpe ¢&i zkratu a zemniho pr G-
razu
Chyba Zkrat
«  Netahejte za zapojené vodice *  Neodstrafujte gumoveé prachodky vodicu
v krytu ménice. Hrany kovového krytu mo-
hou poSkodit izolaci a zpusobit praraz na
s zem
Zakazano Zakéazéno
\ y \ J
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Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

1.3.4 Opatfeni pro testovaci a prakticky provoz

( \ [/ \
A Pozor nebezpe ¢&i pozéaru
Pozor nebezpe ¢éi pozaru A
Pozar 5z P . . A
«  Nepfipojujte napajeci sit na vystupni svor- Pozar .  Nepouzivejte jednofazové napajeni.
® ky ménice. . Nepfipojujte rezistor pfimo na Zadnou z
DC svorek (PD, P a N)
~ .+ Presvédcete se, ze parametry napajeci sité ® +  Magnetické stykace instalovaneé na primar-
Zakazano odpovidaji specifikaci Vaseho ménice. ni a sekundarni strané frekvenéniho mé-
o ZakAzano nie nepouzivejte pro zastaveni jeho pro-
vozu
o «  VSechny Srouby utdhnéte predepsanym
\_"ostup J utahovacim momentem.
P \ Postup * Zédrjé Srouby nesmi byt ponechany uvol-
L - néné.
A Pozor nebezpe €i Urazu elektrickym . K napajecimu obvodu pfipojte zemni prou-
proudem p i
Urazel. « NeZ budete pracovat s posuvnymi prepinaci dovx'thanlc T .
proudem SwW ele pra ot PO yt prep 1 . Pouzijte pouze napéjeci kabely, zemni
v menici, ujistete se, ze mate vypnute proudovy chrani¢ a magnetické stykace,
navpa_qvenl. . . , . ) L které maji pfredepsanou kapacitu (hodnoty).
. Méni¢ umoznuje vypnuti ventilatoru za Kli- y,
o du, proto muze byt napajeni zapnuto, i kdyz
ventilator nebézi. Pfed zapojovanim se pro-
Postup S e P
to ujistéte, ze je napajeni vypnuto
\ J

ZPEC| 1 —

7~

A

Nebezpe €i Grazu elektrickym proudem,
a pozaru

Urazel. * KdyZ je napéajeni frekvenéniho ménice za-
proudem pnuté, nedotykejte se zadnych vnitfnich
Pozéar dilt nebo svorek frekvenéniho ménice.
Také nekontrolujte signaly, ani nepfipojujte
nebo neodpojujte zadny vodi¢ ¢i konektor.
*  Kdyz je napéjeni frekven¢niho ménice za-
pnuté, nedotykejte se Zadnych vnitfnich
ZakézAno dild frekvenéniho ménice. Také do néj
L nevkladejte Zzadné predméty.
A Nebezpe éi Urazu elektrickym proudem
e Pred zapnutim napajeni frekvenéniho meé-
Uraz el. nice, se ujistéte, Ze jste zavreli kryt svor-
proudem kovnice. Neotevirejte kryt svorkovnice,
kdyz je zapnuté napajeni frekvenéniho
® ménice je na ném zbytkové napéti.
¢ Spinace neovladejte mokryma rukama.
Zakazéno
\ S
d )
A Nebezpe éi Urazu nebo pozéaru
*  KdyzZ je napajeni frekvenéniho ménice
nebezpedi zapnuté, nedotykejte se svorek frekvenc-
poZaru niho ménice, ani pokud se zastavil.
Zakazéno

A NEBE
\

-~

Nebezpe €i Urazu a zni €eni pFistroje
Nepouzivejte rezim opakovani (znovuob-

Zakazano

&

Postup

nebezpedi noveni chodu) pro fizeni zdvihacich nebo
zniceni pfepravnich zafizeni, protoZe v rezimu
® opakovani maze doiit k nenadalému chodu.
\ Zakazano
v
Pozor nebezpe ¢&i Urazu \
e Jestlize byl zvolen rezim opakovani, frek-
. venéni méni¢ se spusti okamzité po
Uraz

skonéeni chybového stavu. Jestlize je
frekvenéni méni¢ takto nastaven, udrzujte
odstup od zafizeni, které je Fizeno frek-
venénim méni¢em. (Nastavte pfistroj tak,
aby bylo zajisténo bezpeci osob, i kdyz
se frekvenéni méni¢ nahle spusti).
Tlagitko [STOP] na ovladaci klavesnici je
aktivni, pouze pokud je jeho funkce za-
pnuta v nastaveni. Pfipravte si samostatny
nouzovy vypinac.

Jestlize byl frekvenénimu ménici pred krat-
kodobym vypadkem napéjeni zadan pfikaz
ke spusténi, frekvenéni méni¢ se muaze
po obnoveni napajeni opét spustit. Jestli-
Ze by takové spusténi mohlo ohrozit oso-
by, nastavte Fidici obvod tak, aby znemoz-
nil opétovné spusténi frekvenéniho ménice
po obnoveni napéjeni.

Jestlize byl frekvenénimu ménici zadan
pfikaz ke spusténi, predtim nez frekvenéni
meéni¢ preSel do stavu alarmu, pak se
frekvenéni méni¢ po resetovani alarmo-
vého stavu okamzité spusti. NeZ resetuje-
te alarmovy stav, ujistéte se, ze nebyl
zadan Zadny piikaz ke spusténi
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S
A VAROVANI |
7~ \ - \
A Pozor nebezpe €i Urazu a zni €eni stroje A Nebezpe ¢i popaleni
e Frekvenéni méni¢ vam umozrfiuje snadno
nebezpeci fidit otadky pohan&ného motoru. Pied nebezpedi
znicenl spusténim provozu potvrdte kapacitu a popaleni
technickéd data daného motoru nebo stro- e Chladi¢ frekvenéniho ménice se béhem
je. ® provozu zahfiva. Nedotykejte se chladice.
e Kdyz hodlate motor nebo stroj provozovat
o na vyssi frekvenci, zjistéte si vSech vyrob- Zakézano
cll, zda je to mozné a jaky je dovoleny roz- \ J
Postup sah. .
*  Béhem provozu kontrolujte smér otacek ( e Pozor nebezpe & Grazu
\ motoru, nezvyklé zvuky a vibrace. )
Uraz
o eV pfipadé potieby nainstalujte vnéjsi brzdovy
systém.
. Postup
1.3.5 Udrzba a kontrola \ /

A NEBEZPEC| m——

~
FA Pozor nebezpe €i Urazu elektrickym
4 proudem . Udrzbu, kontrolu a vyménu dild svéfte pou-
Urazel. «  Prfed kontrolou frekvenéniho ménice vy- ze pouc¢ené osobé. (Pred provadénim
proudem pnéte napajeni a pockejte alespori 10 mi- - Udrzby a kontroly si sundejte naramkové
nut. (Pfed kontrolou se ujistéte, ze kont- Zakazano hodinky a kovové predméty, napf. naram-
rolka nabijeni na ménici zhasla a Zze DC ky, a pfi praci pouZivejte pouze izolované
napéti mezi svorkami P a N je 45 V nebo nastroje.
Postup mene.).
7

1.3.6. Likvidace

A NEBEZPEC| 1 —

N
r A Pozor nebezpe €i Urazu a exploze e Oznaceni ,kvalifikovany dodavatel, ktery se
e Likvidaci frekvenéniho ménice poveéite o zabyva likvidaci pramyslového odpadu*
nebezpedi kvalifikovaného dodavatele, ktery se za- zahrnuje ,sbérace/prepravce priimyslového
exploze byva likvidaci primyslového odpadu. Bude- Postup odpadu* a “provozovatele likvidace pramys-
te-li frekvenéni ménic¢ likvidovat sami, mize lového odpadu”. Pri likvidaci frekvenéniho
dojit k vybuchu kondenzatoru nebo vzniku meénice dodrZujte postupy stanovené v
o jedovatych plyn( .Zakonu o nakladani s odpady a verejném
Postup Uklidu“ (Waste Management and Public
Cleansing Act).
\ 7

1.3.7 DalSi upozornéni

— A NEBEZPEC — A UPOZORNEN| mu

A Nebezpe €i Grazu el. proudem, pozaru a Pozor nebezpe €i vyrazného snizeni zi-
- zranéni votnosti p Fistroje
uraz el. snizeni «  Sterilizaci baliciho dfevéného materialu
proudem Zivotnosti provadsite jinym zplisobem, neZ je dezinfek-
pozar . Nikdy pfistroj neupravuijte. ce koufem. Jestlize se na vyrobek pouzije
zranen dezinfekce koufem, vypousténé plyny a
o vypary zpUsobi kritické poSkozeni elektro-
nickych dili. Zejména halogenové dezin-
Postup fekeni pripravky (véetné fluorovych, chloro-
L Zakézano vych, bromovych a jodovych) mohou zpG-
/ L sobit korozi kondenzatoru.
J
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1.4 Shoda s Evropskou smérnici (CE)

1.4.1 Doporuceni pro EMC (Elektromagneticka kompatibilita)

Frekvencni méni¢ P1 fady SJ splfiuje poZzadavky smérnice o
elektromagnetické kompatibilit¢ (EMC) (201430/EU). Pokud
ovSem pouzivate frekvenéni méni¢ v Evropé, musite splinit
nasledujici specifikace a pozadavky, abyste dodrzeli smérni-
ci o EMC a ostatni evropské normy:

VAROVANI: Instalaci, nastaveni a Gdrzbu tohoto zaFi-

A zeni musi provadét kvalifikovani technici, ktefi maji
odbornou znalost elektroinstalacni prace, provozu
frekvenénich méniéi a nebezpecnych okolnosti, jez
mohou nastat. V opa¢ném pfipadé muze dojit ke zra-
néni.

1. Pozadavky na napéjeni
a. Kolisani napéti musi byt -15 % az +10 % nebo méné.
b. Nesymetrie napéti musi byt +3 % nebo méné.
c. Kaolisani frekvence musi byt +4 % nebo méné.
d. Celkové harmonické zkresleni (THD) napéti musi byt +10
%nebo méné.

2. Instalaéni pozadavky

a. P1fady SJ obsahuje zabudovany EMC filtr. Zabudovany
EMC filtr je nutné aktivovat.

b. V souladu s EN61800-3 je povinné uvést, ze zadny frek-
venéni ménié, ktery obsahuje pouze filtr C3, NESMi byt pfipo-
jen do nizkonapétové verejné sité v obytnych zénach, protoze
pro takové instalace je pozadovan C1.

c. V pfipadé vnéjsiho filtru C2 je v souladu s EN61800-3 vyZa-
dovana dodate¢na poznamka ,tento vyrobek mize v obytnych
zbénach vyzarovat vysokofrekvenéni ruSeni, které muze vyza-
dovat dodate¢néa opatfeni EMC".

d. V souladu s EN6100-3-12 by se pro snizeni obsahu vyssich
harmonickych v elektrickém vedeni mél nainstalovat dodate¢ny
AC reaktor nebo DC tlumivka.

3. Pozadavky na zapojeni

a. Pro zapojeni motoru musi byt pouzity stinéné vodice (stiné-
né kabely), jejichz délka odpovida nasledujici tabulce (tabulce
1 na strané 1-12).

b. Aby nosna frekvence spliiovala pozadavek na EMC, musi
byt nastaven v souladu s nasledujici tabulkou (tabulkou 1 na
strané 1-12).

C. Zapojeni hlavniho (silového) obvodu musi byt oddéleno od
zapojeni fidictho obvodu.

4. Pozadavky na ochranu Zivotniho prostfedi
(Pokud je pouzit EMC filtr.)
a Frekvenéni méni¢ P1 fady SJ s aktivovanym zabudovanym
EMC filtrem musi odpovidat specifikaci P1 fady SJ

11
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|
Tabulka 1
Model Kat délka nosna Model Kat délka nosna
kabelu frekvence kabelu frekvence
(m) (kHz) (m) (kHz)
P1-00044-L C3 10 2
(P1-004L)
P1-00080-L C3 10 2 P1-00041-H C3 10 2
(P1-007L) (P1-007H)
P1-00104-L C3 10 2 P1-00054-H C3 10 2
(P1-01L) (P1-015H)
P1-00156-L C3 10 2 P1-00083-H C3 10 2
(P1-022L) (P1-022H)
P1-00228-L C3 10 2 P1-00126-H C3 10 2
(P1-037L) (P1-037H)
P1-00330-L C3 5 2 P1-00175-H C3 5 2
(P1-05L) (P1-0055H)
P1-00460-L C3 5 2 P1-00250-H C3 5 2
(P1-07L) (P1-075H)
P1-00600-L C3 5 2 P1-00310-H C3 5 2
(P1-110L) (P1-110H)
P1-00800-L C3 10 1 P1-00400-H C3 10 2
(P1-150L) (P1-150H)
P1-00930-L C3 10 1 P1-00470-H C3 10 2
(P1-185L) (P1-185H)
P1-01240-L C3 10 1 P1-00620-H C3 10 2
(P1-220L) (P1-220H)
P1-01530-L C3 5 2 P1-00770-H C3 5 2
(P1-300L) (P1-300H)
P1-01850-L C3 5 2 P1-00930-H C3 5 2
(P1-370L) (P1-370H)
P1-02290-L C3 5 2 P1-01160-H C3 5 2
(P1-450L) (P1-450H)
P1-02950-L C3 5 2 P1-01470-H C3 5 2
(P1-550L) (P1-550H)
P1-03520-L C3 5 2 P1-01760-H C3 5 2
(P1-750L) (P1-750H)
P1-02130-H C3 5 2
(P1-900H)
P1-02520-H C3 5 2
(P1-1100H)
P1-03160-H C3 5 2
(P1-1320H)

1.4.2 Upozornéni na smérnici o strojnich zafizenich (funkéni bezpeénost)

Frekvenéni méni¢ P1 fady SJ splfiuje pozadavky na funkéni bezpeénost.
Podrobnosti naleznete v ,Pfiru¢ce funkéni bezpecénosti“.

12




Kapitola 1

1.5 Shoda se standardy UL

1.5.1 UPOZORNENI NA NORMY UL

OBECNE:

Frekvenéni méni¢ P1 fady SJ je AC frekvenéni ménic¢ ote-
vieného typu s tfifazovym vstupem a tfifazovym vystu-
pem. Je uréen k pouziti ve skfini. Pouziva se pro poskyto-
vani nastavitelného napéti a nastavitelné frekvence pro AC
motor. Frekvenéni méni¢ automaticky udrzuje poZadovany
pomér Voltli/Hz, a proto funguje v celém rozsahu otacek
motoru. Jedna se o zafizeni s vice hodnotami, které pro-
vozovatel mlze volit prostfednictvim ovladaci klavesnice
podle typu zatizeni.

Znacdeni:

Maximalni okolni teplota:
— ND (normalni vykon): 50 °C
— LD (nizky vykon): 45°C
— VLD (velmi nizky vykon): 40 °C

Hodnoty skladovaciho prostfedi:
— 65 °C (pro prepravu)

Pokyny pro instalaci:
— Stupen znecisténi zivotniho prostredi 2 a kategorie
prepéti Il

Elektrické pfipojeni:
—  Viz strana 7.5 ,Zapojeni svorkovnice hlavniho obvo-
du”v uzivatelské pfiruéce

Schémata propojeni a zapojeni:
Viz strana 7.7 ,Zapojeni svorkovnice Fidiciho obvodu” v
uzivatelské prirucce

Jmenovity zkratovy vykon a ochrana proti nadproudu pro
jmenovité hodnoty jednotlivych zafizeni:

Modely P1 fady L

— Vhodné k pouZiti v obvodech schopnych dodavat
maximalné 5 000 rms symetrickych ampér a maxi-
malné 240 V.

Modely P1 fady H
— Vhodné k pouziti v obvodech schopnych dodavat
maximalné 5 000 rms symetrickych ampér a maxi-
malné 500 V.

Integrované:

— Integrovana pevna polovodi¢ova ochrana proti zkratu
neposkytuje ochranu vétvenym obvodim. Ochrana
vétvenych obvodd musi byt zajiSténa v souladu s
Narodnim elektrickym kodexem (,National Electri-
cal Code") a veSkerymi doplfiujicimi mistnimi predpi-
sy.

13
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Bezpecnostni pokyny

Utahovaci momenty svorek a prafezy vodi€l pro zapojeni uZivatelem:

Pozadovany

PoZadovany

T utahovaci Velikost | Prifez T utahovaci Velikost | Prirez
Model | P | ‘O vodige |vodige]  Model Jatoeni | ooment vodi ée | vodi ge
(N.m) (AWG) (mm?) (N.m) (AWG) (mm?)
P1-00044-L VLD
(P1-004L) LD 1,4 14 2,08
ND
P1-00080-L VLD P1-00041-H VLD
(P1-007L) LD 1,4 14 2,08 (P1-007H) LD 1,4 14 2,08
ND ND
P1-00104-L VLD P1-00054-H VLD
(P1-015L) LD 1,4 14 2,08 (P1-015H) LD 1,4 14 2,08
ND ND
P1-00156-L VLD P1-00083-H VLD
(P1-022L) LD 1,4 10 5,27 (P1-022H) LD 1,4 14 2,08
ND ND
P1-00228-L VLD P1-00126-H VLD 12 3,30
5 | LD 1,4 10 5,27 ’ B LD 1,4
P1-037L ' ’ P1-037H ’
( ) ND ( ) ND 14 2,08
P1-00330-L VLD P1-00175-H VLD 10 2.27
5 N LD 3 8 8,34 g } LD 3
P1-055L ' P1-055H
( ) ND ( ) ND 12 3,30
VLD 6 13,25 VLD 8 8,34
P1-00460-L D 3 P1-00250-H D 3
P1-075L P1-075H
( ) D 8 8,34 ( ) D 10 5,27
VLD VLD
P1-00600-L 4 21,0 P1-00310-H
(P1-110L) LD 4 (P1-110H) LD 4 8 8,34
ND 6 13,25 ND
P1-00800-L VLD 3 26,6 P1-00400-H VLD
(P1-150L) LD 25-3,0 (P1-150H) LD 4 8 8,34
ND 4 21,0 ND
VLD 1 42,2 VLD
P1-00930-L . P1-00470-H 6 13,25
(P1-185L) LD 25-3,0 2 33,7 (P1-185H) LD 4
ND 3 26,6 ND 8 8,34
P1-01240-L VLD 20 67,5 P1-00620-H VLD 4 21,0
(P1-220L) LD 55-6,6 10 53,4 (P1-220H) LD 4
ND 1 42,2 ND 6 13,25
P1-01530-L VLD P1-00770-H VLD L 42,2
(P1-300L) LD 6,0 paraleiné 10 | 2x42,2 (P1-300H) LD 6,0 2 33,7
ND ND 3 26,6
P1-01850-L VLD paralelné 10 | 2x53,4 P1-00930-H VLD
(P1-370L) LD 15,0 paralelné 10 | 2x53,4 (P1-370H) LD 5,0 1 42,2
ND 40 103,8 ND
P1-02290-L VLD paralelné 2/0 | 2x67,5 P1-01160-H VLD paralelné 20 | 2x67,5
(P1-450L) LD 6,0 -10,0 paraleiné 10 | 2x53,4 (P1-450H) LD 6,0 -10,0 paraleiné 10 | 2x53,4
ND paraleiné 10 | 2x53,4 ND 1 42,2
P1-02950-L VLD paralelné 30 | 2x79,0 P1-01470-H VLD paralelné 10 | 2x53,4
(P1-550L) LD 19,6 paralelné 3./0 2x79,0 (P1-550H) LD 6,0-10,0 paralelné 10 2x53,4
ND 350 kemil ND 2/0 675

- Pfi zapojeni uzivatelem pouZivejte pouze teplotni tfidu vodi¢u 75 °C.
- PouZivejte pouze médéné vodice.
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Nutna ochrana pojistkou a jisti¢i pro modely P1 fady L (UL)

Pojistka Jistic
Model Typ Maximalni hodnota Maximalni hodnota
Napéti (V) Proud (A) Napéti (V) Proud (A)
P1-00044-L (P1-004L) Tfida ) nebo T 600 50 - -
P1-00080-L (P1-007L) TridaJnebo T 600 50 - -
P1-00104-L (P1-015L) TridaJnebo T 600 50 - -
P1-00156-L (P1-022L) TtidaJ nebo T 600 50 - -
P1-00228-L (P1-037L) TridaJnebo T 600 50 - -
P1-00330-L (P1-055L) Tfida) nebo T 600 100 - -
P1-00460-L (P1-075L) TridaJnebo T 600 150 - -
P1-00600-L (P1-110L) TridaJnebo T 600 150 - -
P1-00800-L (P1-150L) TfidaJnebo T 600 150 - -
P1-00930-L (P1-185L) Tfida) nebo T 600 200 - -
P1-01240-L (P1-220L) Tfida) nebo T 600 200 - -
P1-01530-L (P1-300L) TfidaJnebo T 600 300 - -
P1-01850-L (P1-370L) TridaJnebo T 600 300 - -
P1-02290-L (P1-450L) Tfida) nebo T 600 300 - -
P1-02950-L (P1-550L) TridaJnebo T 600 350 - -
Modely P1 fady H
Pojistka Jistic
Model Typ Maximalni hodnota Maximalni hodnota
Napéti (V) Proud (A) Napéti (V) Proud (A)
P1-00041-H (P1-007H) TfidaJnebo T 600 30 - -
P1-00054-H (P1-015H) TfidaJnebo T 600 30 - -
P1-00083-H (P1-022H) Tfida) nebo T 600 30 - -
P1-00126-H (P1-037H) Tfida) nebo T 600 30 - -
P1-00175-H (P1-055H) TfidaJnebo T 600 75 - -
P1-00250-H (P1-075H) TridaJnebo T 600 75 - -
P1-00310-H (P1-110H) TridaJnebo T 600 75 - -
P1-00400-H (P1-150H) TtidaJ nebo T 600 100 - -
P1-00470-H (P1-185H) TridaJnebo T 600 100 - -
P1-00620-H (P1-220H) Tfida ) nebo T 600 100 - -
P1-00770-H (P1-300H) TridaJnebo T 600 200 - -
P1-00930-H (P1-370H) TfidaJnebo T 600 200 - -
P1-01160-H (P1-450H) TridaJnebo T 600 200 - -
P1-01470-H (P1-550H) TridaJnebo T 600 250 - -
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I
Instalace a zapojeni

2.1.Provérte spravnost dodavky
Provéfte obsah dodavky a spravnost modelu dle
objednavky.

zakladni uzivatelska pfirucka
(tento dokument)

Napf.: tfida 200V, uréeno pro Japonsko
vykon motoru pro ND 3,7kW
ND jmenovity proud
LD jmenovity proud
VLD jmenovity proud

Instalace a zapojeni

% Velikost a vzhled pfistroje se liSi dle modelu
blize viz déale v pfirucce

« Pokud jste spolu s méni¢em obdrzeli i volitelné
pfislusenstvi, pak kazda ¢ast ma vlastni uzi-
vatelskou pfiru¢ku

« V kazdém baleni méni¢e P1-0093H a vétSim
jsou pfibalena zavésna oka pro usnadnéni
montéaze

« Pfiklad a popis ¢asti méni¢e P-00228-LFF

P1 00228 Hl F F

Misto pro volitelné jednotky
(blize viz uziv. pfirucka
jednotek)

Chladi¢

[

(€] @ @ @ 6 ©
(1) nazev serie P1
(2) maximalni jmenovity proud motoru v rezimu
VLD
(3) Specifikace napajeni:

L: tfida 200V, 3 faze

H. tfida 400V, 3 faze
(4) ovladaci panel

B: neni soucasti pfistroje

F: je soucasti pfistroje
(5) region uréeni

E: Evropa / jizni Asie

U: Severni Amerika

C: Cina

: Japonsko

(6) Integrovany odruSovaci filtr

F: filtr je soucasti pfistroje

CB: pripojovaci skfifika

Priklad Stitku ménice:

Model ménice

[Ovlédaci panel

[ USB (micro B)

[

[ oddéleni kabelaze

Dolni kryt

Svorkovnice
fidicich obvodu

@&

2

) 2z
‘ Silova
‘ svorkovnice
Stitek
specifikace

Kryt silové
svorkovnice

p
Vstupni jmenovité hodnoty

(frekvence / napéti /
pocet fazi / proud)

Vystupni jmenovité hodnoty
(frekvence / napéti /
pocet fazi / proud)

~
HITACHI wverter Ver.2.00

SJ series type P1

Model: P1-00228-LFF

Input/Entrée:50Hz,60Hz 200-240V 3ph 27.1/23.3/20.8A

Output/Sortie:0-590Hz 200-240V 3ph 22.8/19.6/17.5A

MFG No. 62AA****¥% BB001 Date:****
H'ta':hs"::t‘::::r:;ff:(;!’me"t MADE IN JAPAN NE18361-*** )

Vyrobni &islo, tovarni serie

N\ LS
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2.2.Instalace ménice

A Pfeprava

Ménic¢ se sklada z plastovych ¢asti. Zabran-
te poskozeni ménice pfi prepravé.
Nechytejte méni¢ za predni kryt, nebo kryt
svorkovnice. Mohlo by dojit k pAdu ménice.
Neinstalujte a neprovozujte ménig, ktery je
viditelné poSkozen, nebo chybéji nékteré
casti

A Teplota okolf

Neinstalujte ménic v prostredi, kde teplota
muze prekrocit nebo poklesnout pod me-
ze uréené specifikaci

Provozni teplota:

o ND: -10az50°C
o LD: -10az40°C
o VLD: -10az40°C

Udrzujte v okoli méni¢e dostatek prostoru
pro odvod tepla. Teplotu prostfedi méfte
v bodé ca 5cm od stfedu spodni strany
pristroje. Je-li teplota prostfedi mimo do-
volené meze, zkréti se doba Zivotnosti
ménice, predevsim kondenzator(i coz vy-
Usti v poSkozeni pfistroje.

A Neinstalujte ménic¢ v prostfedi s vysokou
teplotou, vysokou vihkosti a snadnou kondenzaci

Neprovadéjte instalaci ménice v mistech,
kde relativni vihkost prostfedi maze pre-
krocit meze (20% az 90%RH) uvedené ve
specifikaci.

Neprovadéjte instalaci v mistech s moz-
nosti kondenzace vlhkosti. Kondezace
vihkosti uvnitf ménic¢e muze zplsobit elek-
tricky zkrat a zni¢eni ménice.

Neinstalujte ménic¢ v mistech pfimého slu-
nec¢niho svitu

Instalace a zapojeni

A Nehoflava (kovova) podlozka pro instalaci

Pro

P1-00044L —az P1-02950L
nebo
P1-000471H az P1-01800H

Chladi¢ méni¢e muze pfi provozu dosaho-
vat vysokych teplot (az do 150°C). Insta-
lujte proto ménice na vertikalni nehoflavé,
nejlépe kovové povrchy.

PFi instalaci zajistéte dostatek prostoru
mezi méni¢em a ostatnimi pFistroji produ-
kujicimi odpadni teplo (brzdné odpory,
tlumivky atp.)

Pro
P1-02160H —az P1-0361H

« Aby bylo mozné vym énit €asti p Fistroje, jejichz Zivotnost

je omezena, je nutny prostor 22cm pro modely:
» P1-00800L az P1-01240L
« P1-00380H az P1-00620H

“ Aby bylo mozné vym énit €asti p Fistroje, jejichZ Zivotnost
je omezena je nutné vyjmout cely p

Fistroj u model :

* P1-00044L az P1-00600L
* P1-00041H aZ P1-00310H

sténa

Ponechejte dosta-
te¢nou vzdalenost
mezi méniéem a
Zlaby pro uloZeni

4 vodict, aby venti-
lace ménice neby-
ménic la omezena
rozmérové nacrtky
naleznete v sekci
proudéni 2-5
vzduchu




Kapitola 2
A Prostfedi

« Neinstalujte ménic¢ v praSném prostfedi,
prostfedi s korozivnimi plyny, hoflavymi ply-
ny, nebo nebezpecim exploze; v prostredi,
kde muze vznikat mlha z chladicich kapalin
a v prostfedi se slanou vodou.

« Vniknuti cizich ¢asti do ménic¢e muaze zpu-
sobit poruchu. Pouzivate-li méni¢ ve zna¢né
praSném prostfedi, instalujte jej do zcela
uzavreného rozvadéce se zajisténym odvo-
dem odpadniho tepla.

A Metoda instalace a poloha

* Instalujte méni¢ ve vertikalni poloze pomoci
Sroubu nebo svornikll na podlozku, ktera
neni vystavena vibracim a ma dostate¢nou
nosnost.

* Neni-li méni¢ spravné nainstalovan, mize
dojit k omezeni funk&nosti ventilace a
k chybam, nebo zni€eni pfistroje.

Sroub Sroub

=t

.

7 N

Sroub Sroub

A Montaz do rozvadéce
* Montujete-li méni¢ do rozvadéce, vénujte

pozornost rozmisténi ventilatord a vstupnich
otvort chladiciho vzduchu, aby jste zajistili
co nejucinnéjsi chlazeni pfistroje.
Nespravné rozlozeni v rozvadéci mize
omezit chlazeni ménice a zplsobit zvySeni
vnitfni teploty.

ventilator ventilator
TK

t—

ménic

L

spravné nespravné
Poloha ventilatoru vacéi ménici

+ Je-li méni¢ namontovan pfimo pod ventilato-
rem, mohou necistoty a prach z ventilatoru pa-
dat do ménice. Prosim zvolte vhodnou polohu,
aby k tomu nedochézelo.

18
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A Zmenseni velikosti rozvadéce

Vnéjsi instalace chladi¢e snizuje produkci
odpadniho tepla do rozvadéce a tim snizuje
naroky a jeho velikost a vétrani.

Externi montaz chladi¢e je u modell P1-
00044L az P1-00228L a P1-00041H az P1-
00126 vyzaduje pridavné kovové uchycova-
ci ¢asti.

U ostatnich modelu je uchyceni souc¢asti
pfistroje. Aby bylo mozné instalovat chladi¢
vné rozvadéce, je potfeba do montazniho
panelu vyfiznout otvor dle specifikace.
Chladici sekce méni¢e obsahuje kromé
vlastniho chladice také ventilatory. V pfipa-
dé vnéjSi montaze chladici sekce je potfeba
zajistit, aby se ve vnéjSim prostfedi nevy-
skytovaly vodni kapky, olejové necistoty a
prach

"Teplota chladi¢e méni¢e muze dosahovat
vysokych hodnot. Je potfeba instalovat
ochranny kryt, aby se zamezilo nezadouci-
mu dotyku a popéleni.
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2.3.Rozmérové nakresy

« vyuZijete-li spolu s méni¢em nékteré volitelné jed-
notky, je potfeba pocitat se zvétSenim hloubky po-
tfebného prostoru v zavislosti na ulozeni kabelaze
volitelnych jednotek. Pocitejte se zvétSenim hloub-

ky nejméné o 50mm.

Model P1-*****| /H

tfida 200V: 00044L, 00080L, 00104L, 11156L, 00228L
tfida 400V: 00041H, 00054H, 00083H, 00126H

. Sitka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm)
rozméry
150 255 140
i 1%

Model P1-*****| [H

Instalace a zapojeni

Model P1-*****/H

tfida 200V: 00800L, 00930L, 01240L
tfida 400V: 00400H, 00470H, 00620H

.| 8itka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm)
rozmeéry
245 390 190
245
229 2-¢7
= 3
& =

190

Model P1-****/H

tfida 200V: 00330L, 00460L, 00600L
tfida 400V: 00175H, 00250H, 00310H

N Sitka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm)
y 210 260 170
210
189 2=07

it

o| w
=1 "
|
. .
! e
7
[\
< I
o
- & o
=Y A .
- o 3

b
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tfida 200V: 01530L
tfida 400V: 00770H

rozmeéry

Sifka (mm)

vySka (mm)

hloubka (mm)

300

540

195

_EE

0

©0
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Instalace a zapojeni

Model P1-*****| [H

Model P1-***** |H

tfida 200V: 01850L, 02290L
tfida 400V: 00930H, 01160H, 01470H

tfida 400V: 01760H, 02130H

— ~ r0zmar Sitka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm)
ozméry itka (mm) [vySka (mm)| hloubka (mm) Yy 390 700 270
390 550 250
) _ 390 .
=30 > r.—,| 300 > 2-¢12
L’—plzf- - “ [
e ;tn
o ©
12 i - 300
: Z_Ifl %EEEEEI{, Nl o1 °
A EE::: [+) L
3
7
Model P1-*****/H Model P1-*****| [H
tFida 200V: 02950L tfida 400V: 02520H, 03160H
.| Sifka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm) .| sifka (mm) |vySka (mm)| hloubka (mm)
rozméry rozméry
480 700 250 480 740 270
380 ' 380 .
i—pl2 R e—Pro
s = R | =
1| ) H . ;
o) ©
o
= =
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2.4. Zapojeni ménice
doporucena periferni zafizeni

napéjeci sit
<1>
--_\-__\-_-II
Vo <2>
g |
L.L. L. .1
. |
-otmm-]---@
_F'_ - -| <3>
d ¢
| \\ |
LY —} ).
| e
; % i<4>
| 2.2 2
<h>
T~
<7>

B e e e e
"

<14>

Poznamky

je uveden popis perifernich zafizeni pro pohon s HITACHI 3 fazovym
motorem s kotvou nakratko

pouZijte jisti¢ s dostateénou kapacitou uréeny pro jiSténi obvodd s ménici

pouzijte hlida¢ zemniho spojeni pro zajisténi bezpecnosti

pouzivejte médéné vodice s dovolenym oteplenim 75°C a vySSim

pokud délka kabelu k motoru prekro&i 20m pouzijte vétsi prufez

svorky hlavni svorkovnice utahujte na doporu¢eny utahovaci moment

uvolnéné Srouby mohou zpUsobit zkrat a pozar

pouZzivejte oddéleni jiSténi pro nadproud a zemni spojeni, do Gvahy za-

hriite celkovou délku kabelaze silového pfipojeni méni¢e a motoru; ne-

pouZzivejte chrani¢ s rychlym vybavenim, pouzijte chrani¢ se zpozdénim;

rychly chrani¢ nemusi fungovat spravné

pfi pouziti CV kabelu bude priimérny unikajici proud 30mA/km

pfi pouziti kabelu s vysokou relativni permitivitou dielektrika, jak 1V kabel

Instalace a zapojeni

bude hodnota primérného unikajiciho proudu ca 8x vyssi; proto pokud
pouzijete takovyto kabel, je nutné pouzit i chrani¢ s odpovidajici citlivosti
(viz tabulka niZe). Pokud celkova délka silové kabelaze prekro¢i 100m
pouZzijte CV kabel
po pfipojeni silovych kabell s nimi jiz nemanipulujte (netahejte za né);
muZze dojit k uvolnéni Sroubl ve svorkach

celkova délka kabell citlivost chrani¢e (mA)

100m a méné 50
300ma méné 100
éislo [nazev funkce
<1> |kabelaz blize viz sekce doporu¢ené vodice, pfisluSenstvi a
<2> |jisti&,chrani¢ svorky na strané 23
<3> |stykaC
<4>  |vstupni sitova tlumivka Pouziti vstupni sitové tlumivky upravuje obsah
(Gprava harmonickych, vysS8ich harmonickych, chrani méni¢, pokud napa-
ochrana v(¢i vlivim sité,  |jeci sit ma nevyvazenost vyssi nez 3% nebo je
Uprava Uciniku kapacita sité vy$Si nez 500kVA, nebo pokud do-
chazi k prudkym zménam napéjeciho napéti.
Vstupni tlumivka také upravuje Gginik.
<5> |OdruSovaci filtr Vstupni odruSovaci filtr pfipojeny pfed méni¢em.
Snizuje ruSeni generovani meni¢em a prenaSené
po kabelazi.
<6> |Radiovy odrusovaci filtr Elektrické ruSeni generované méni¢em a vyzarova-
(nulova tlumivka) né pfivodnimi vodici se maze projevit v blizkém
okoli v radiové oblasti (ruSeni radii, telefon(, zesilo-
vacl apod.). Instalace magnetické civky snizuje
tento nezadouci jev (Ize pouzit také na vystupu).
<7> |Radiovy odruSovaci kapa- |Tento kapacitni odruSovaci filtr snizuje radiové
citni filtr ruSeni pfivodnich napéjecich vodi¢d ménice
<8> |Stejnosmérna tlumivka upravuje obsah vySSich harmonickych generova-
nych méni¢em
<9> |Brzdny odpor ZvySuje brzdny moment pohonu, v aplikacich, kdy
<10> |brzdna jednotka se pozaduji ¢asté zmény rychlo_sti a pokud zatéz
ma vysoky moment setrvac¢nosti.
<11> |Radiovy odruSovaci kapa- |Tento odruSovaci filtr snizuje radiové ruseni vyza-
citni filtr fované vystupnimi vodi¢i ménice
<12> |Radiovy odruSovaci filtr Doplriuje radiové odruSeni ménic¢e , viz polozka
(nulova tlumivka) <6>.
<13> |vystupni tfifazova tlumivka |Napomé&ha snizeni vibraci motoru zapfi¢inénych
nesinusovym tvarem napéti. Slouzi k vyhlazeni
napéti, snizuje velikost a pocet vy$Sich harmonic-
kych na vystupu ménice. Pouziti vystupni tlumivky
se doporucuije pfi délkach vystupniho kabelu nad
10m. U vice motorovych pohon(, vybavenych
teplotnimi relé napomaha jejich spravné funkci.
<14> |LCR filtr Sinusovy filtr zapojeny na vystupu ménice vytvari

z nesinusového prabéhu vystupu ménice sinusovy
prabéh na vinuti motoru. SniZuje pfipadné vibrace
motoru.

21
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2.5. Zapojeni hlavniho obvodu
Nasledujici obrazek ukazuje zapojeni napajeciho obvodu a vystupniho obvodu méni¢e. Demontujte spodni
kryt ménice a kryt silové svorkovnice, aby bylo moZné provést zapojeni.

Instalace a zapojeni

interni EMC filtr

_____________________

A4 N
propojka nebo svorka i i propojka ':
[ 1
[ ]
chrani¢, jistic  stykad i i
ELB O iy ;
1
_____ 1 )=====1P+R/L} odpojen  pfipojen ! | N/ i

T e T 1T 9 1 AN )

1 H 11 H TP R I — trifazovy
tfifazové _g Ll 1 stfidavy motor
napajeni 4' 11 V* 1 u/mQ

1 b b

[ I P v/12 Q)

tfida 200V
200 az 240VAC konektor J51 K . W/T3
tfida 400V Aol
380 a 500VAC mapre Covedd
zemnéni typ D
napéajeni (tFida 200V)
fidicich zemnéni typ C
obvodu (tfida 400V)
S C

Vysvétlivky k svorkovnici hlavnich obvodu

symbol nazev svorky popis
R,S, T pfipojeni napéjeci sité K témto svorkam pfipojte napajeci stfidavou sit. Pokud pouzivate
(L1, L2, L3) napajeni z obousmérného usmérfiovace (do meziobvodu ménice)
ponechejte svorky volné.
uU,VvV,w vystup ménice pfipojte tfifazovy motor
(T1, T2, T3)
PD, P svorky pro pfipojeni stejno-  |vyjméte propojku PD-P a pfipojte volitelnou stejnosmérnou tlumivku
(+1, +) smeérné tlumivky
P, RB svorky pro pfipojeni brzdné- |pfipojte volitelny brzdny odpor blize v sekci 7 (zabudovany brzdny
(+, RB) ho odporu obvod ménice
P, N svorky pro pfipojeni externi  |pfipojte volitelnou brzdnou jednotku
brzdné jednotky
@ zemnici svorky ménice svorka slouzici k uzemnéni nezivych ¢asti ménice

« Viz kapitola 1 Bezpec&nosti instrukce pro zajisténi splnéni pozadavk( CE nebo UL

« velikost svorek hlavniho obvodu se liSi podle modeld, viz dale

+« na nasledujicich stranach jsou tabulky s doporu¢enymi velikostmi kabel(, kabelovych zakonéeni a utaho-
vacich moment(

% Doporucené sily vodi¢i se méni také s typem zatéze (ND / LD / VLD)
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|
2.6. Doporuc¢ené sily vodi¢ll, kabelova zakonéeni a utahovaci momenty

Instalace a zapojeni

tfida 200V

model ménice |zatéz silové vodice AWG zemnici externi brzdny | velikost krimpovaci utahovaci

P -k (mm?) R,S,T,UV,W, |vodite AWG odpor P a RB svorky svorka moment

P,PD,N (mm? AWG (mm?) Nm

P1-00044L ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4

P1-00080L ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4

P1-00104L ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (21 M4 2-4/2-4 14

P1-00156L ND, LD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 14
VLD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) 5,5-4/5,5-4

P1-00228L ND, LD, VLD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) M4 5,5-4/5,5-4 1.4

P1-00330L ND, LD, VLD 8 (8,4) 8 (8,4) 8 (8,4) M5 8-5/8-5 3,0

P1-00460L ND, LD 8 (8,4) 6 (13,3) 8 (8,4) M5 8-5/8-5 4,0
VLD 4(21,2) 6 (13,3) 14-6/14-6

P1-00600L ND 6 (13,3) 6 (13,3) 6 (13,3) M6 14-6/14-6 4,0
LD, VLD 4(21,2) 4(21,2) 22-6/14/6

P1-00800L ND 4(21,2) 6 (13,3) 4(21,2) M6 22-6/14/6 25az3,0
LD, VLD 3(26,7) 3(26,7) 38-6/14-6

P1-00930L ND 3(26,7) 6 (13,3) 3(26,7) M6 38-6/14-6 55az 6,6
LD 2 (33,6) 2 (33,6) 60-6/14-6
VLD 1(42,4) 1(42,4)

P1-01240L ND 1(42,4) 6 (13,3) 1(42,4) m8 60-8/14-6 55az6,6
LD 1/0 (53,5) 1/0 (53,5)
VLD 2/0 (67,4) 2/0 (67,4) 70-8/14-6

P1-01530L ND 2/0 (67,4) 4(21,2) - M8 70-8/14-6 6,0
LD, VLD 1/0x2 (53,3x2) 70-8/22-8

P1-01850L ND 4/0 (107,2) 4(21,2) - m8 100-8/22-6 15,0
LD, VLD 1/0x2 (53,3x2) 60-8/22-6

P1-02290L ND, LD 1/0x2 (53,3x2) 4(21,2) - m8 60-8/22-6 6,0 az 10,0
VLD 2/0x2 (67,4x2) 70-8/22-6

P1-02950L ND 350kc (177) 3(26,7) - M10 180-8/38-6 19,6
LD, VLD 3/0x2 (85,0x2) 80-8/38-6

« VySe uvedené dimenzovani kabelu plati pro HIV kabely s teplotnim koeficientem minimalné 75°C
«+ Prosim pro splnéni pozadavk( UL pouzijte kulaté lisovaci dutinky odpovidajici sile vodi¢e a velikosti svo-
rek hlavni svorkovnice. K lisovani dutinek pouZzivejte nastroje a lisovaci tlaky uréené vyrobcem.
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I

tfida 400V

model ménice |zatéz silové vodi¢e AWG |zemnici vodi¢e| externi brzdny | velikost krimpovaci utahovaci

o (mm?) R,S,TUV,W,| AWG (mm? | odpor P aRB svorky svorka moment

P,PD,N AWG (mm?) Nm

P1-00041H ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4

P1-00054H ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4

P1-00083H ND, LD, VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4

P1-00126H  |ND 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1 M4 2-4/2-4 1,4
LD, VLD 12 (3,3) 12 (3,3) 12 (3,3) 5,5-4/5,5-4

P1-00175H  |ND 12 (3,3) 12 (3,3) 12 (3,3) M5 5,5-5/5,5-5 3,0
LD, VLD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3)

P1-00250H  |ND 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) M5 5,5-5/5,5-5 3,0
LD, VLD 8(8,4) 8 (8,4) 8 (8,4)

P1-00310H  |ND, LD, VLD 8 (8,4) 8 (8,4) 8 (8,4) M6 8-6/8-6 4,0

P1-00400H  |ND, LD, VLD 8 (8,4) 8 (8,4) 8 (8,4) M6 8-6/8-6 4,0

P1-00470H  |ND 8 (8,4) 8 (8,4) 8 (8,4) M6 8-6/8-6 4,0
LD, VLD 6 (13,3) 6 (13,3) 14-6/8-6

P1-00620H  |ND 6 (13,3) 8 (8,4) 6 (13,3) M6 14-6/8-6 4,0
LD, VLD 4(21,2) 4(21,2) 22-6/8-6

P1-00770H ND 3(26,7) 6 (13,3) - M8 38-8/14-8 6,0
LD 2 (33,6)
VLD 1(42,4) 60-8/14-8

P1-00930H ND, LD, VLD 1(42,4) 6 (13,3) - M8 60-8/14-8 15,0

P1-01160H ND 1(42,4) 6 (13,3) - M8 60-8/14-8 6,0 a7z 10,0
LD 1/0 (53,5)
VLD 2/0 (67,4) 70-8/14-8

P1-01800H ND 2/0 (67,4) 4(21,2 - M8 70-8/22-8 6,0 az 10,0
LD, VLD 1/0x2 (53,5x2) 60-8/22-8

P1-02160H ND, LD, VLD

P1-02600H ND, LD, VLD

bude upfesnéno pozdéji
P1-03250H ND, LD, VLD
P1-03610H ND, LD, VLD

2

0,

« VySe uvedené dimenzovani kabelu plati pro HIV kabely s teplotnim koeficientem minimalné 75°C
% Prosim pro splnéni pozadavk( UL pouzijte kulaté lisovaci dutinky odpovidajici sile vodi¢e a velikosti svo-

rek hlavni svorkovnice. K lisovani dutinek pouZzivejte nastroje a lisovaci tlaky uréené vyrobcem.
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|
2.7.Doporucéené spinaci a jistici prvky a jejich dimenzovani

tfida 200V
B zatéz ND

Model vykon Doporucéené pristroje (200 az 240V)

PL- m(‘lz\t/?/;“ bez pouzité tlumivky (DCL nebo ACL) s tlumivkou (DCL nebo ACL)
chranic-jisti¢ (ELB) styka¢ (MC) chranic-jisti¢ (ELB) styka¢ (MC)
model jm, proud AC-1 AC-3 model jm, proud AC-1 AC-3

P1-00044L 0,4 EB-30E 5 HS8 HS8 EB-30E 5 HS8 HS8

P1-00080L 0,75 EB-30E 10 HS8 HS8 EB-30E 5 HS8 HS8

P1-00104L 1,5 EB-30E 15 HS8 HS8 EB-30E 10 HS8 HS8

P1-00156L 2,2 EB-30E 20 HS8 HS8 EB-30E 15 HS8 HS8

P1-00228L 3,7 EB-30E 30 HS8 HS20 EB-30E 20 HS8 HS20

P1-00330L 5,5 EB-50E 40 HS20 HS25 EB-30E 30 HS8 HS20

P1-00460L 7,5 EB-50E 50 HS35 HS35 EB-50E 40 HS20 HS25

P1-00600L 11 EB-100E 75 HS50 H65C EB-100E 60 HS35 HS50

P1-00800L 15 RXK125-S 125 H65C H80C EB-100E 100 HS50 H65C

P1-00930L 18,5 | RXK125-S 125 H80C H100C EB-100E 100 HS50 H65C

P1-01240L 22 EXK225 150 H80C H125C | RXK125-S 125 H65C H80C

P1-01530L 30 EXK225 200 H125C H150C EXK225 150 H80C H125C

P1-01850L 37 RXK250-S 250 H150C H200C EXK225 200 H100C H125C

P1-02290L 45 EX400 300 H200C H250C EXK225 225 H125C H150C

P1-02950L 55 EX400 400 H200C H300C EX400 300 H150C H250C

B zatéz LD, VLD

Model vykon Doporucéené pfistroje (200 az 240V)

P ”EE\B?/;U bez pouzité tiumivky (DCL nebo ACL) s tlumivkou (DCL nebo ACL)
chranic-jisti¢ (ELB) styka¢ (MC) chranic-jisti¢ (ELB) styka¢ (MC)
model jm, proud AC-1 AC-3 model jm, proud AC-1 AC-3

P1-00044L 0,75 EB-30E 10 HS8 HS8 EB-30E 5 HS8 HS8

P1-00080L 15 EB-30E 15 HS8 HS8 EB-30E 10 HS8 HS8

P1-00104L 2,2 EB-30E 20 HS8 HS8 EB-30E 15 HS8 HS8

P1-00156L 3,7 EB-30E 30 HS8 HS20 EB-30E 20 HS8 HS20

P1-00228L 55 EB-50E 40 HS20 HS25 EB-30E 30 HS8 HS20

P1-00330L 7,5 EB-50E 50 HS35 HS35 EB-50E 40 HS20 HS25

P1-00460L 11 EB-100E 75 HS50 H65C EB-100E 60 HS35 HS50

P1-00600L 15 RXK125-S 125 H65C H80C EB-100E 100 HS50 H65C

P1-00800L 18,5 | RXK125-S 125 H80C H100C EB-100E 100 HS50 H65C

P1-00930L 22 EXK225 150 H80C H125C RXK125-S 125 H65C H80C

P1-01240L 30 EXK225 200 H125C H150C EXK225 150 H80C H125C

P1-01530L 37 RXK250-S 250 H150C H200C EXK225 200 H100C H125C

P1-01850L 45 EX400 300 H200C H250C EXK225 225 H125C H150C

P1-02290L 55 EX400 400 H200C H300C EX400 300 H150C H250C

P1-02950L 75 EX600B 500 H300C H400C EX400 400 H200C H300C

+ Uvedené pfistroje v tabulce vySe slouzi pouze jako pfiklad. Pfi dimenzovani je potfeba vzit v Gvahu jme-
novity proud, zkratovou odolnost a Fidit se mistnimi pfedpisy a legislativou.

+ Uvedeny vykon pouzitelného motoru je odvozen od motoru Hitachi 3x200VAC, 60Hz, 4 poly, IE3

+« dimenzovani vodi¢l viz tabulky na pfedchozich stranach

« Stykace tfidy AC-1 maji Zivotnost kontaktd 500 00 sepnuti, ale pfi vyuZiti pro nouzové odpojeni (t.j. pfi
provozu pohonu a pratoku jmenovitého proudu) pouze 25 rozepnulti.

« Stykace tfidy AC-3 pouzijte v pfipadé, Ze aplikace vyZaduje nouzové odpojeni motoru na vystupu ménice
(za provozu), nebo, kdyz je motor v urcitém rezimu spinan pfimo ze sité (bez ménie-bypass).

% Pouzijete-li méni¢ s vétSim vykonem, nez je vykon motoru, dimenzujte spinaci a jistici prvky podle jmeno-
vitych parametr(i ménice.
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|
tfida 400V
B zatéz ND
Model vykon Doporucéené pfistroje (400 az 480V)
P motoru bez pouZité tiumivky (DCL nebo ACL) s tlumivkou (DCL nebo ACL)
(kW) ™ chranic-jistic (ELB) stykag (MC) chranic-jistic (ELB) stykag (MC)

model jm, proud AC-1 AC-3 model jm, proud AC-1 AC-3
P1-00041H 0,75 EX50C 5 HS8 HS8 EX50C 5 HS8 HS8
P1-00054H 15 EX50C 10 HS8 HS8 EX50C 5 HS8 HS8
P1-00083H 2,2 EX50C 10 HS8 HS8 EX50C 10 HS8 HS8
P1-00126H 37 | EXK50-C 15 HS8 HS10 EX50C 10 HS8 HS10
P1-00175H 55 | EXK50-C 20 HS8 HS20 EXK50-C 15 HS8 HS20
P1-00250H 75 | EXK50-C 30 HS8 HS25 EXK50-C 20 HS20 HS25
P1-00310H 11 | EXK50-C 40 HS20 HS35 EXK50-C 30 HS25 HS35
P1-00400H 15 | EXK50-C 50 HS25 HS50 EXK50-C 40 HS35 HS50
P1-00470H 18,5 | EXK100-C 75 HS35 HS50 EXK50-C 50 HS50 HS50
P1-00620H 22 | EXK100-C 75 HS50 H65C EXK60-C 60 H80C H65C
P1-00770H 30 | EXK100-C 100 HS50 H80C | EXK100-C 75 H80C H80C
P1-00930H 37 | RXK-125S 125 H80C H100C | EXK100-C 100 H80C H100C
P1-01160H 45 EXK225 150 H80C H125C | RXK125-S 125 H100C H125C
P1-01470H 55 EXK225 200 H100C H125C EXK225 150 H150C H125C
P1-01760H 75 | RXK250-S 250 H150C H200C EXK225 200 H200C H200C
P1-02130H 90 EX400 300 H200C H250C EXK225 225 H200C H250C
P1-02520H 110 EX400 400 H200C H300C EX400 300 H250C H300C
P1-03160H 132 | EX600B 500 H250C H300C EX400 350 H400C H400C

B 7487 LD, VLD

Model vykon Doporuc¢ené pfistroje (400 az 480V)
P motoru bez pouZité tiumivky (DCL nebo ACL) s tlumivkou (DCL nebo ACL)
kW) ™ Chranic-jistic (ELB) stykad (MC) chranicistic (ELB) stykag (MC)

model jm, proud AC-1 AC-3 model jm, proud AC-1 AC-3
P1-00041H 1,5 EX50C 10 HS8 HS8 EX50C 5 HS8 HS8
P1-00054H 2,2 EX50C 10 HS8 HS8 EX50C 10 HS8 HS8
P1-00083H 3,7 | EXK50-C 15 HS8 HS10 EX50C 10 HS8 HS10
P1-00126H 55 | EXK50-C 20 HS8 HS20 EXK50-C 15 HS8 HS20
P1-00175H 7,5 | EXK50-C 30 HS8 HS25 EXK50-C 20 HS20 HS25
P1-00250H 11 | EXK50-C 40 HS20 HS35 EXK50-C 30 HS25 HS35
P1-00310H 15 | EXK50-C 50 HS25 HS50 EXK50-C 40 HS35 HS50
P1-00400H 18,5 | EXK100-C 75 HS35 HS50 EXK50-C 50 HS50 HS50
P1-00470H 22 | EXK100-C 75 HS50 H65C EXK60-C 60 H80C H65C
P1-00620H 30 | EXK100-C 100 HS50 H80C | EXK100-C 75 H80C H80C
P1-00770H 37 | RXK-125S 125 H80C H100C | EXK100-C 100 H80C H100C
P1-00930H 45 EXK225 150 H80C H125C | RXK125-S 125 H100C H125C
P1-01160H 55 EXK225 200 H100C H125C EXK225 150 H150C H125C
P1-01470H 75 EX400 250 H150C H200C EXK225 200 H200C H200C
P1-01760H 90 EX400 300 H200C H250C EXK225 225 H200C H250C
P1-02130H 110 EX400 400 H200C H300C EX400 300 H250C H300C
P1-02520H 132 | EX600B 500 H250C H300C EX400 350 H400C H400C
P1-03160H 160 | EX600B 600 H400C H400C EX400 400 H400C H400C

« Uvedené pfistroje v tabulce vySe slouzi pouze jako pfiklad. Pfi dimenzovani je potfeba vzit v Gvahu jme-
novity proud, zkratovou odolnost a Fidit se mistnimi pfedpisy a legislativou.

+ Uvedeny vykon pouzitelného motoru je odvozen od motoru Hitachi 3x400VAC, 60Hz, 4 pdly, IE3

% dimenzovani vodi¢l viz tabulky na pfedchozich stranach

% Stykace tfidy AC-1 maji zivotnost kontaktl 500 00 sepnuti, ale pfi vyuziti pro nouzové odpojeni (t.j. pfi
provozu pohonu a pritoku jmenovitého proudu) pouze 25 rozepnuti.

« Stykace tfidy AC-3 pouzijte v pfipadé, Ze aplikace vyZaduje nouzové odpojeni motoru na vystupu ménice
(za provozu), nebo, kdyZ je motor v uréitém rezimu spinan pfimo ze sité (bez ménice-bypass).

« Pouzijete-li méni¢ s vétSim vykonem, nez je vykon motoru, dimenzujte spinaci a jistici prvky podle jmeno-
vitych parametrd ménice.
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——
2.8. Dimenzovani brzdného odporu  Je-li pozadovano, Ize dodat s brzdnym obvo-
dem i modely P1-01160H a P1-01470H
e Dale uvedené modely ménicu serie P1 maji stan- » U vétSich modeld je potfeba pouzit externi
dardné zabudovany brzdny obvod: brzdnou jednotku
P1-00044L a7 P1-01240L
P1-00041H az P1-0930H
¢ Instalace volitelného brzdného odporu dovoluje
vyuZziti ménice pro pohony zdvihacich zafizeni a
dalSich zafizeni s vysokym momentem setrvacnos-
ti.
B tfida 200V B tfida 400V
model pouzitelny minimalni brzd- model pouzitelny minimalni brzd-
motor (kW) ND| ny odpor (Q) motor (kW) ND| ny odpor (Q)
P1-00044L 0,4 50 P1-00041H 0,75 100
P1-00080L 0,75 50 P1-00054H 1,5 100
P1-00104L 15 35 P1-00083H 2,2 100
P1-00156L 2,2 35 P1-00126H 3,7 70
P1-00228L 3,7 35 P1-00175H 55 70
P1-00330L 5,5 16 P1-00250H 7,5 35
P1-00460L 7,5 10 P1-00310H 11 35
P1-00600L 11 10 P1-00400H 15 24
P1-00800L 15 7,5 P1-00470H 18,5 24
P1-00930L 18,5 7,5 P1-00620H 22 20
P1-01240L 22 5 P1-00770H 30 15
P1-00930H 37 15
P1-01160H 45 10
P1-01470H 55 10
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2.9. Zapojeni silové svorkovnice

A Je-li vyjmut konektor J51 (externi napajeni
zdrojli elektroniky) LED ,power* nesviti, i kdyz
jsou svorky RO a TO pod napétim. PFi praci na
zapojeni ménice se prfesvédcete, Ze veSkera
napajeni jsou vypnuta.

Model P17

tfida 200V: 00044L, 00080L, 00107L, 00156L, 00228L
tfida 400V: 00041H, 00054H, 00083H, 00126H

svorkovnice Fidicich
obvodu

EEEERE

L i ——AL| || svorkovnice hlavniho

E :: ;; obvodu

napaijeci sit motor
1 J

velikost Sroubu:

RO, TO: M4
zemni svorka: M4
ostatni svorky M4

(L1) | (L2) | (L3} J(RE)R(TL)](T2) | (T3}
RO | TO é PD| P N <]

Qe

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéajen

|
IRSTRBUVW

AU (+) ] ()

[ U]
T3 k

propojka PD-P

) EMC filtr
EMC filtr pipojen

odpojen

Model P17

tfida 200V: 00330L, 00460L, 00600L
tfida 400V: 00175H, 00250H, 00310H

svorkovnice

fidicich
obvodu =5 svorkovnice
hlavniho
obvodu
napaijeci sit motor
I L
[
RO TO R S T U Vol w
L_l ﬁLZt_{L_ﬂ (11) ETg] (T:ﬂ
velikosti Sroubu: G |PD] P | N |RBI G
00330L, 00460L, (+1)| +) | () |(RB) @_ @
00175H, 00250H _I_l_
RO, TO: M4 VYP G ZAP
zemni sv.: M5 LED ,power“sviti,
ostatni sv. M5

je-li méni¢ napéajen

Bl

00600L, 00310H _

RO, TO: M4 \ propojka PD-P
zemni sv.: M6 ’ EMC filtr

ostatni sv. M6 Eggcojglrt]r pfipojen

% Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
EMC filtr
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Model P17
tfida 200V: 00800L, 00930L, 01240L

svorkovnice
fidicich

svorkovnice
hlavniho
obvodu

zemnici
svorka
s propojkou

<+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
EMC filtr

Propojku upevnéte
pomoci dvou Sroubl

velikosti Sroub:
00800L , 0930L
RO, TO: M4
zemni sv.: M6
ostatni sv. M6

01240L

RO, TO: M4
zemni sv.: M8
ostatni sv. M6

Model P17
tfida 200V: 00400H, 00470H, 00620H

svorkovnice
fidicich
obvodu

svorkovnice

hlavniho
obvodu
LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen napéjeci sit motor

RO TO R S T u vV | W
(L1) | (L2) J(L3) R(TD) ] (T2)|(T3)
G |PD| P N RB| G

S eyl m | olrs| @]

velikosti Sroubu:
RO, TO: M4
zemni sv.: M6

ﬂ ostatni sv. M6
propojka PD-P

EMC filtr EMC filtr

odpojen pfipojen

<+ Zapojeni zkratovaciho konektoru pfipina nebo
odpina interni EMC filtr
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Instalace a zapojeni

Model P17

Model P17

tfida 200V: 01530L

tfida 200V: 01850L

e LED ,power“sviti,

Propojka pfipojent
EMC filtru je-li méni¢ napéjen
EMC filir - e
odpojen e A T0
TP ‘{

velikosti Sroub(:
RO, TO: M4
zemni sv.: M6
ostatni sv. M8

EMC filtr
pfipojen
napéjeci sit motor

(L (2 | EH )| () | 6 QT | (T2) | (T3)

a® o

propojka PD-P

%+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpiné interni
EMC filtr

Model P1-++

tfida 400V: 00770H

propojka LED ,power“sviti,
pfipojeni EMC je-li méni¢ napéajen
filtru
T g
EMC filtr
RO T0

odpojen

velikosti Sroub:

|| RO, TO: M4
@6 | zemnisv.: M8
@ [e[®]| ostatni sv. M8
® @ J L
EMC filtr o — %
pfipojen N ]
napajeci sit motor
— I S

R S T PD P N RB U ) w
LOJAD ] JEN | ) | O [ RBQTN | (T2) | (T3)

a® o

propojka PD-P

«+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
EMC filtr

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen

=4 O m

®
RO TO
odpojen propojka
fipojeni EMC
| o — e

Felele s ) velikosti Sroubu:
JslsslofsTelols]
ﬁ@ﬂ‘iﬁﬂﬂiﬁ’ CICT) EMC filtr ostatni sv. M8
B u® | @0 pfipojen
— — <
- N M
napéjeci sit motor
—_— PR | S
R S T PD P N u Vv W

(LD | (2 | 3 Je1) | ) | O Lan | (a2 | (T13)

U
@ @

S S

propojka PD-P

<+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
EMC filtr

filtr pfipojen

filtr odpojen pfepojovani

Model P1-++
tfida 400V: 00930H

LED ,power“sviti,

propojka
je-li méni¢ napéjen

pfipojeni EMC
filtru
EMC filtr
odpojen

®
l RO T0

velikosti Sroub:
RO, TO: M4

AR LRI ALYy Pl
f - LoEEleeE e e e s zemnisv.: M8
. elo/eeeleeleee i
EMC filtr jLeeeeeeeeee | ostanisy. M8
pfipojen - —— -
napajeci sit motor

R S T PD P N RB U \ W
LD WHJE) | & | 6 | Re|a) | T2 | (T3)

G o) G @
S D
propojka PD-P

<+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
EMC filtr
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I
Model P1-*+++x Model P1-*rrxx
tfida 200V: 02290L tfida 200V: 02590L
= LED ,power“sviti, -
je-li méni¢ napéajen LED ,power“sviti,
a0 je-li méni¢ napéjen
RO TO NS
X 0
B
[ [%.ﬂ EMC filtr x
[ S odpojen (e propojka
I "TBITH?IED? ( pfipojeni EMC
filtru

velikosti Sroub:

: RO, TO: M4 F’* {H 5 i j “-’ I likosti &roubi:
EMC filtr ze[n?l',sv.: mg { @W []'@1]'@ @ ® esD,'{ \é%I 19§:|’\j£10u G:
pfipojen ostatni sv. o L___]@ [@] lz.ﬂa [e[e]e] J:Uilfw EMC filtr zemni sv.: M8
g = .‘ . 4| Ppfipojen ostatni sv. M8
napéjecf sit motor .= " 2 "‘ .
; ]
e = napéjeci sit motor
S T PD P N u v w I U
wylealefen| ¢ | o laylaa|as = SRECEEE DR
(CORNCANRCEON [CORNGOENON [N NE)
a° a°
G
propojka PD-P @. é’
%+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpiné interni

propojka PD-P
EMC filtr

<+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
Model P1-**+* EMC filtr

tfida 400V: 01160H

Model P1-++

LED ,powersvit, tfida 400V: 01470H
je-li méni¢ napéjen
£
~a@ F=-e
T0 =) LED ,power“sviti,
Wi je-li méni¢ napéajen
. | .
propojka
pipojeni EMC ) T i RO TO
" fitru g——r e
1 velikosti $roubu: .~ Propojka
RO, TO: M4 pfipojeni EMC
EMC filtr zemni sv.: M8 filtru
pfipojen ostatni sv. M8 ) . N
Al ad velikosti Sroubd:
sieci sit " g RO, TO: M4
napéjeci si motor EMC filtr zemni sv.: M8
—_— ¢
_ # Pripojen ostatni sv. M8
R S il PD | P N | RBJU v w [T M
(L1) | (L2) | (L3) ] (+1) | (+) () | (RB)}(T1) | (T2) | (T3) napéjeci sit motor
.
G & R S T ]rD | P N | RB| U s w
@ @ L) | a2 | s :
@ @ (LD | (L2) | (L3) ] (+1) | (+) () | RB)LOY | (T2) | (T3)

propojka PD-P

G G
@ @
T , S S
< Metoda pripojeni a odpojeni EMC filtru pomoci propojka PD-P
zkratovaci propojky
l %+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni

EMC filtr

filtr odpojen prepojovani filtr pfipojen
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Model P17

Model P17

tfida 400V: 01760H

tfida 400V: 02520H

napéjeci sit

EMC filtr
pfipojen

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen
A &

RO TO

odpojen propojka

/ pfipojeni EMC
u filtru

velikosti Sroubu:
RO, TO: M4
zemni sv.: M8
ostatni sv. M10

motor

R S T PD
(L1) | (L2) | (L3) § (+1)

+) | O Lan (T3)

propojka PD-P

% Zapojeni propojky pfipina nebo odpiné interni

EMC filtr

Model P1-++

tfida 400V: 01760H

=0 O

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen
@
[ Rro To

propojka
~~ pfipojeni EMC
filtru

napéajeci sit

_ EMC filtr
il * 7 plipojen

velikosti Sroubu:
RO, TO: M4
zemni sv.: M8
ostatni sv. M10

motor

R S IR PD
(L1) | (L2) | (L3) | (+1)

) 6 Ly | (T2) | (T3)

propojka PD-P

++ Metoda pfipojeni a odpojeni EMC filtru pomoci

zkratovaci propojky

filtr odpojen

prepojovani

filtr pfipojen

P o

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen
A &

RO TO

odpojen propojka

/ pfipojeni EMC
[~ =
velikosti Sroubu:

§ RO, TO: M4
EMC filtr zemni sv.: M8
pripojen ostatni sv. M10

motor

propojka PD-P

R S T PD P N U \ W
(L1) | (L2) | L)) (+1) | () ) Oy | (T2) | (T3)
@

éo

%+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni

EMC filtr

Model P17

tfida 400V: 03160H

Il

‘ﬁ)‘

LED ,power“sviti,
je-li méni¢ napéjen
~Sa
L]

7 e .w\ RO T0

f propojka
odpojen pfipojeni EMC
| filtru
DIEIEIDIBIE @) £
Nele o ®H® ellefe]e _,L velikosti Sroubd:
> ® ®0| . RO, TO: M4
H | * H EMC filtr zemni sv.: M8
= g i pripojen ostatni sv. M10
napéjeci sit motor
T — E—
R S T PD P N u Vv W
Dl | den | e | o Lan] a2 ads)

propojka PD-P

EMC filtr

éo

%+ Zapojeni propojky pfipina nebo odpina interni
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2.10. Zapojeni fidich obvodd

Priklad zapojeni pro silnou (zdrojovou) logiku (spinani proti P24)

Instalace a zapojeni

externi napajeni Fidich obvodl
napétim 24VDC

P24

sekce Fidicich obvodu
P-
1/RS

prepinacem SW6
volite silnou nebo
slabou logiku

svorky
digitalnich
vstupd

pouzijete-li silnou
logiku, pfipojte
stinéni na svorku

2/SCHG
3G

4/FRS
5/2CH

6/CF1

7/CF2
8/RV
gﬂ'FW
AJEXT

CM1 B/USP
COM
SwWi1
H oy
analogovy
vstup 1

prepinaci kontakt
poruchového relé

reléovy spinaci

16/zs 16C kontakt
11/RUN
12/FA1

svorky
13/FA2 L digitalnich
14/IRDY vystupd
15/0L
CM2

3
10V Aot

20mA L C
f 10V ——
. . 24VDC
3238(‘;20\/)/ *) z .'_ "3 P ) z interniho zdroje
) 2 20mA -
SW2)
10v)5 D A3
analogovy gy >
analogosy (ov) =
L
Termistor TH+
TH-
RS485
— komunikace

CMS Modbus
STC
P24 signalova zem pro komunikaci

vstupy pro ST RS485 je svorka CM1

bezpeénostni ED+

funkei STO vystup bezpeénostni
ST2 usB RJ45 =0 funkce STO

~ &

provozni sekce
(Celni panel)

PC ProDriveNext

Lo

32
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Kapitola 2
I
oznaceni |nazev prepi- |popis
nace
Ail prepinac prepinac voli typ analogového

(Sw1) analogového |vstupu 1 (svorka Ail):
vstupu 1 0~10V / 4~20mA

Ai2 prepinac prepinac voli typ analogového
(SW2) analogového |vstupu 2 (svorka Ai2):
vstupu 2 0~10V / 4~20mA

Aol prepinac prepinac voli typ analogového
(SW3) analogového |vystupu 1(svorka Aol):
vystupul  (0~10V /4~20mA

Ao2 prepinac prepinac voli typ analogového
(Sw4) analogového |vystupu 2(svorka Ao2):

vystupu 1 0~10V / 4~20mA
P.SEL volba zdroje |pfepina¢ voli mezi:
(SW5) napéjeni log. |IN — interni zdroj 24VDC
vstupu EX — externi zdroj 24VDC

SRCI/SINK |volba logiky |SINK — slaba (spotfebi¢ova)
(Swe)* SINK / SRC |logika (svorka COM je spojena
s potenciadlem 0/CM1 interniho
zdroje)

SRC - siln& (zdrojova) logika
svorky COM je spojena s poten-
cidlem 24V/P24 interniho zdroje)

Instalace a zapojeni

(SWa4) (SW3) (SW2) (SW1) (SW5) (5We)

Ao2 Aol Ai2 Al P.5EL
20mA 20mA 20mA 20mA SRC
10V 10v 10V 10V SINK

\ svorkovnice Fidicich obvod(

=

oogogooag

[ s | e | o Y e
(= | — W s | — | — |

* prepina¢ SW6 je aktivni pouze pfi vyuziti interniho zdroje ménice

B Doporucené Spicky na ukonéeni vodicua Fidich obvod(
niZze jsou uvedeny typy a velikosti Spi¢ek a navlekd pro zakonéeni fidich vodi€u zajiStujicich dobrou vodivost a

spolehlivost
prifez vodide | typ Spicky *) L1 (mm) L2 (mm) ®d (mm) D (mm)
mm? (AWB)
0,25 (24) Al 0,25-8YE 8 12,5 0.8 2,0
0,34 (22) Al0,34-8TQ 8 125 038 2,0
0,5 (20) Al 0,5-8WH 8 14 11 2,5
0,75 (18) Al 0,75-8GY 8 14 13 2,8

*) dle vyrobce Phoenix Contact

B Proces zapojeni

1. stlaéte Sedy obdélni¢ek na Fidici svorce pomoci vhodného plochého Sroubovaku, jehoz Sife nepfekro-

¢i 2,5mm (otevie se vstupni otvor svorky)

2. vsunite vodi¢ opatfeny pFisluSnym naviekem nebo Spi¢kou do otvoru svorky (Sedou ¢ast svorky drzte

stlacenou)

3. vodi¢ bude zachycen ve svorce, jakmile uvolnite tlak na Sedou pojistku svorky.

« Uvolnéni vodice ze svorky provedeme obdobnym zplsobem (stacime Sedou pojistku svorky a vysu-

neme vodic).

stlacte Sedou pojistku
pomoci vhodného
plochého Sroubovaku

ﬁ% NN

vloZte vodi¢ do otvoru svorky a uvolnéte
stisk Sedé pojistky svorky,
vyjméte Sroubovak
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2.11. Volba zapojeni fidicich obvodi
B Inteligentni digitalni vstupni svorky

prepina¢ SW5 voli mezi internim a
externim zdrojem 24VDC
prepina¢ SW6 voli mezi zdrojovou
a spotrebi¢ovou logikou

vSechny svorky COM maji stejny potencial

Instalace a zapojeni

svorky fidicich obvodU

Sllﬁ'ﬂn‘/

SWé

B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1
[usP]| [ExT1| [Fw] COMY _vi | tcr2r | icenn | acmn | “OM| st | vt | iscvar | sy | <OM
Manams r ........ r ........ 1 .................. I ........ r ........ I ......... r ................. r ........ I ........ I ........ .r ............. -,

oznaceni uvedené v [ ] znaci tovarné nastavené funkce svorek

oznacenl) - szev svorky popis elektricka charakteristika
svorky
vstupni svorky  [Vyznamy vstupnich inteligentnich svorek [napéti mezi vstupni a spole¢nou svorkou
§ 9, 8,7, jsou voliteIné nastavenim funkce svorky | « ON min 18VDC
> g 6,5, 4, v pfislusném parametru. OFF max. 3vDC
5 21321 Pfepinacem SWE Ize zvolit slabou « dovolené max. napéti 27VDC
5|z (SINK) nebo silnou (SRC) logiku « zatéZovaci proud 5,6mA (27VDC)
§. % A vstup pulsd A [Svorky jsou uréeny pro vstup pulsii A a [napéti mezi vstupni a spoleénou svorkou
RS . B. Mohou vSak byt pouzity jako stan- ¢ ON min 18VDC
L2 vstup pulsu B P iz
SIE| 3 dardni logické vstupy. Maximalni frek- e OFF max. 3VDC
5 ffc% 3 B vence pulst je 32kpps « dovolené max. napéti 27VDC
g |3 e zatéZzovaci proud 5,6mA (27VDC)
E * max vstupni frekvence 32kpps
= ’3 spolecna svorka [Spole¢né svorky pro vSechny vyse
S8 com vstupud uvedené logické vstupy. K dispozici jsou
& 3 spole&né svorky COM.

B Tovarni nastaveni funkci svorek
sv.1 [RS: 028] funkce reset
sv.2 [SCHG: 015] zména zdroje povel
voli mezi hlavnim [AA101] a ved
[AA102]povelem rychlosti
sv.3 [JG: 029] povel tipovani

sv.4 [FRS: 032] zastaveni volnym dobéhem (za-

blokovani vystupu ménice)

[]

FW — chod vpfed,

RV — chod vzad

Vpfed (FW) [Vzad (RV) |popis
u rychlosti, P
lej$im VYP VYP neni povel
ZAP VYP povel chodu vpred
VYP ZAP povel chodu vzad
ZAP ZAP neni povel (nejasna logika)

sv.5 [2CH: 031] voli mezi prvni a druhou rampou
rozbéhu (JAC120]/[AC124]) a dob&hu
([AC122]/ [AC126])

sv.6 [CF1: 003] viz tabulka vpravo

sv.7 [CF2: 004] viz tabulka vpravo

sv.8 [RV: 002] ] viz tabulka vpravo

sv.9 [FW: 001] ] viz tabulka vpravo

sv.A [EXT: 033] vstup externi poruchy

sv.B [USP: 034] ochrana proti neo¢ekavanému
rozbéhu

Volba pevnych rychlosti CF1 a CF2

CF1 CF2 popis

VYP VYP povel rychlosti dle [AA101]
ZAP VYP zvolena rychlost 1 [Ab-11]
VYP ZAP zvolena rychlost 2 [Ab-12]
ZAP ZAP zvolena rychlost 3 [Ab-13]

34
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——
B Inteligentni digitalni vystupni svorky

svorky fidicich obvodud

S ~————
\ T

Instalace a zapojeni

...................... : vystupy :
chybové relé  : reléovy : :
: vystup : 13 12
: : (ot |[run]
[AL] A2 | AL1 | Ao f (23] i :
; ] 16A | 16C |

® obecna zatéz dle specifikace kontaktu

pomocna relé (max. 27VDC/50mA)

nezapomerite relé vybavit zpétnymi diodami
(viz. obrazek), jinak hrozi poSkozeni vystupt

¢ oznaceni uvedené v [ ] znaci tovarné nastavené funkce svorek

ozna-
ceni nazev svorky popis elektricka charakteristika
svorky
>\\§ % E Vyznamy V)'/stu_pnl'ch inteligentpl’ch \s/ggltggnz c;tve(\)/rrceg)(/:nsﬂ;olektorem oproti
20 13 |vstupni svork svorek jsou vohtelge nvasyavenlm D .
2£8 p Y funkce svorky v prislusném paramet- |*  POKles napéti na tranzistoru
23| 14 . méné nez 4V
> 'i o 15 +  maximalni dovolené napéti 27VDC
> CM2 |spolegna vystupt |spole&na svorka pro vystupy 11 az 15 |*  maximalni dovolena zatéz 50mA
S provozni hodnoty:
a s
= § 16A |spinaci kontakt mezi svorkami 16A a 16C je interni ggg&ﬁg iﬁ (p?jpcl):gvet Ze}t?%)
S|e 16C |relé spinaci kontakt relé _ 250VAC, 1A (induktivni zatéz)
- minimalni hodnota sepnuti
Zls + 1VDC, 1mA
S| =
‘qc: > provozni hodnoty ALO-AL1:
2|° o «  250VAC, 2A (odporova zaté?)
2 = «  250VAC, 1A (induktivni zatéz)
- ALO | . . _ . oo . |ALO-AL2
ALy |Prepinacikontakty svorky AL ALO a AL2 o pfepinact | ™ 250, ac. 2a (odporova zate)
AL2 e 250VAC, 1A (induktivni zatéz)
minimalni hodnota (spole¢né)
¢ 100VAC, 10mA
< 5VDC, 100mA

B Tovarni nastaveni funkci svorek [ ]
sv.11 [FAL: 002] dosazeni zadané frekvence
sv.12 [RUN: 001] signal chod
sv.13 [OL: 035] signal pretizeni
sv.14 [OTQ: 019] pfekroceni momentu
sv.15 [WAF: 030] snizeni vykonu chladiciho venti-
latoru
[ZS: 040] indikace nulové rychlosti
[AL: 017] viz tabulky vpravo

» chovani poruchového relé

je-li [CC-17]=00

napajeni |stav ALO-AL1 ALO-AL2

ménice pohonu

ZAP bez poru- |rozepnuto sepnuto
chy

ZAP porucha  |sepnuto rozepnuto

VYP -- rozepnuto sepnuto

je-li [CC-17]=01 (tovarni nastaveni)

napajeni |stav ALO-AL1 ALO-AL2

ménice pohonu

ZAP bez poru- |sepnuto rozepnuto
chy

ZAP porucha rozepnuto sepnuto

VYP -- rozepnuto sepnuto
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B Analogové vstupy a vystupy

(pfiklad zapojeni)

SW4 SW3

Instalace a zapojeni

SW2 SWwi1

\ / svorkovnice Fidicich obvodu
~Sphhine

| =
[ s | s—| —

Ao2 | Ao1 L L Ai3 | Ai2 | A1 H |:
T T T T T S VyZzadujete-li napétové zadavani zadane hodnoty
| 2 z potenciometru, pak jej zapojte mezi svorky H, Ail
L a L a prfepnéte SW1 na vstup napéti.
zobrazeni )O {1 Vyzaduje-li méfici pfistroj signal 4-20mA, pak pre-
frekvence — potenciometr pro nap&tové zada- pnéte SW3 do polohy proudovy vystup.
— vani zadané hodnoty (0,5kQ az
| 2,0kQ)
doporuéenéa hodnota 1kQ, 1W
ozhacent nazev svorky popis elektricka charakteristika
svorky
. . spole¢néa svorka (2x) pro analogoveé vstupy
\g L spolecna svorka Ail,Ai2, Ai3 a analogové vystupy Aol, Ao2, .
g referenéni napéti pro referencnil nap&ti 10VDC pro analogové maximalni dovoleny zatéZovaci proud
g A pim i -
c H potenciometr \rﬁ:tjrpy Ail, Ai2, Ai3, je-li pfipojen potencio 20mA
‘0
% analogovy vstup 1 napétovy vstup
§ g 2 All (\;Zlbiigsggtlémoll;d analogové vstupni svorky volitelné pro napéti|” vstupn |mpf3qance ca 1QkQ
\%8 3 prep (0~10V) nebo proud (4~20mA), vyuzitelné rozsah napéti 0,3VDC az 12VDC
”C_‘S'_f, g . analogovy Ys,t“p 2 jakp vstup Zadané hodnoty, nebo vstup proudovy vstup
§'—'g 2| A2 |(volba napéti/proud Zpétné vazby « vstupni impedance ca 100Q
2 e 2 prepinacem SW2) « maximalni dovoleny proud 24mA
c>ts = % analogovy napétovy vstup -10V~+10V, pouze napétovy vstup
23 Ai3  |analogova vstup 3  |vyuzitelné jako vstup Zzadané hodnoty, nebo | vstupni impedance ca 10kQ
% g vstup zpétné vazby  rozsah napéti -12VDC az +12VDC
> = R
= Y napétovy vystup
Q ; | tup 1 AP .
é % 2| Aol ?\;]o?bogg\%gt);/spggud e maximalni zatéZovaci proud 2mA
o c % prepinadem SW3) » presnost zobrazeni +10% (teplota
< 2o o
s | Analogové vystupni svorky volitelné pro prostfedi 25+10°C)
L (0~10V) nebo proud (0~20mA), vyuzitelné N
3 \ ; 3 ' proudovy vystup
(] P
2 analogovy vystup 2 jako vystupy provoznich hodnot + dovolena zat&Zovaci impedance
‘_é Ao2 (\{olb’a nvapetllproud 2500 a méné
@ prepinacem SW4 « presnost zobrazeni +20% (teplota
prostfedi 25+10°C)

B Externi termistor
(pfiklad zapojeni)

svorkovnice fidicich obvodu

termistoru

S

TH+

TH-

pro zapojeni termistoru pouZzijte krouceny kabel
pfipojeny na svorky TH+, TH- a oddélte jej od
ostatnich kabell

v obvodu termistoru te¢ou velmi malé proudy;
oddélte vedeni termistoru od silovych kabell
délka vedeni k termistoru nesmi pfesahnout 20m

oznacenti . ev svorky popis elektricka charakteristika
svorky
. =X TH+ vstup pfipojenim externiho termistoru je méni¢ schopen hlidat pfipadné |vstup 0~5VDC
g 5 termistoru  |teplotni zmény. Pfipojte termistor na svorky TH+ a TH-. Hodnota
s 4 ; impedance termistoru je nastavitelna v rozsahu 0~9,999Q. E’SV
>8 ¢ spole¢né sv Eand ; TH+
= 2 TH- p *>V- | (doporuc¢ené hodnoty termistoru): ' 2k0
o — ro termistor 4 S at(San : Thermistor
2 o p dovolené zatizeni 100mW a vice TH-
“5 impedance teplotni chyby 3000Q
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——
B Bezpecnostni funkce STO

svorkovnice Fidicich obvodu

Instalace a zapojeni

pooopo ... i
=8 = S5 |st2|stc|sT
'"'é'\;'dFI'('{/inb't'\}'r'z'é'ﬁ'imi § )
oznaceni |nazev popis STO : svorky bezpe¢nostni
svorek funkce STO
P24S napajeni 24V pro funkci |BIiz&i tdaje ED+ | ED- P
STO naleznete vsekci| = rmmmmeTTTTaoeeeee- H poasl stc lems
CMS spole&na svorka pro pravodce bez-
funkci STO pecnosti funkci. i
- v dodatku :
STC svorka zmény logiky k uzivatelské T
ST1 STO vstupl pfirucce
ST2 STO vstup 2
ED+ vystup potvrzeni
ED- spole€na pro potvrzeni
B vystup FM svorkovnice fidicich obvodu
(pfiklad zapojeni) oooooo
! digitalni vystup = | m— —
: FM | CM1 * vystup FM je mozné volit jako PWM
: vystup s pevnym cyklem 6,4ms, ne-

bo jako pulsni vystup s proménnou

frekvenci
méFi frekven- m « FM vystup je nastavitelny pomoci
ce (PWM) — parametr(
oznaceni . . S -
svorky néazev svorky popis elektricka charakteristika
e digitalni digitalni vystup zobrazeni provoznich posloupnost pulst 0~10VDC
s | s o2 EM V)'g/stup veli¢in je volitelny jako PWM s pevnym » maximalni vystupni proud 1,2mA
LT|Z| 238 50 cyklem 6,4ms nebo s proménnym cyk- + maximalni frekvence 3,6kHz
g|lg| & (napéti) lem cca 50%
=1 2| N
2 é _‘g g Sspoleéna pro svorka CM1 je spole¢né svorka pro
> Q IS CM1 p’stu FE\)/I vystup FM a zaroven predstavuje poten-
> Vystup cial OV interniho zdroje P24
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B Seriova komunikace

(priklad zapojeni)

svorku CM1spojte se

Instalace a zapojeni

svorkovnice fidicich obvodu

T —

signalovou zemi

« svorky se stejnym oznacenim (SP a
A SN) jsou uvnitf ménice spojeny
....... |'.'..- « blizsi informace k pouziti komunikace

----- Modbus naleznete v uZivatelské pfi-
() 1 r rucce

zakonc¢ovaci odpor
pfipojite pfidanim

vnéjsiho pristroje propojky
ozhacent nazev popis elektricka charakteristika
svorky svorky

svorka SP: RS485 diferenéni signal (+) ukoncovaci odpor 120Q
° ‘= svorka SN: RS485 diferenéni signal (-) integrovan v meénici.
S g SP svorka RP: pfipojeni zakon¢ovaciho odporu pfipojen: SN-RP spojeno
% L2y SN Modbus [svorka CM1: pfipojte na signalovou zem externiho odpojen: SN-RP rozpojeno
2 Qg g RP (RS485) |zafizeni
S 2 (CM1) svorky stejného nazvu (SP a SN) jsou uvnitf ménice
=~ o propojeny

maximalni komunikaéni rychlost 115,2kbps

B Interni zdroj 24V, externi napajeni svorkovnice fidicich obvodi
(pfiklad zapojeni)
oooooao
| ] m— =
s Y e I s | =
fintormi drol ] exiorni napaje §  * pripojenim extemniho napajent
oy ni Fizeni : 24VDC na svorky P+aP- umoz-
: s fiuje parametrizaci ménice a ko-
: : munikaci, aniZ by bylo pfivedeno
P24 | P+ P- | hlavni napajeni
externi zdroj 24VDC
oznacent nazev svorky popis elektricka charakteristika
svorky
o P24 kladna svorky interni- |vystup interniho napajeciho zdroje pro maximalni zatizeni 100mA

Q SEY ho zdroje 24VDC  |logické vstupy a kontakty

> g 5 T potencial OV interniho |reference OV pro logické vstupy a kontakty,

< c CM1 . s A

N = zdroje spole¢né svorky pro signal FM

'qi - e Pt externi napajeni klad- |vstup externiho napajeni fidicich obvodd. |parametry napajeni:

s g Q na svorka 24VDC  |externi napajeni umozZniuje zménu parame-|24VDC%10%,

] *q;S' ‘% o externi napajent po- tra a komunikaci s méni¢em bez nutnosti  |maximalni proud 1A

© .

tencial OV napéajeni silovych obvodu
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|
2.12. Zbytkové riziko

¢asti, které mohou predstavovat zbytkové riziko

Prosim po ukonéeni instalace provéfte vSechna mozna zbytkova rizika pfed zapnutim sité.

B provéreni zbytkového rizika

Instalace a zapojeni

B)

P&. |nazev casti (©)
NEBEZPECI [VAROVANI |UPOZORNENI
(A) [svorkovnice hlavniho|8, 10
obvodu
(B) |chladi¢ 4 1
(C) [svorkovnice vstupli a|11, 12
vystupu
- nespecifikované 9 2,3,5,6,7 s
casti A
‘ (A)
vycet zbytkovych rizik
P¢ |faze prace zbytkové |detail mozného Urazu a poSkozeni |preventivni opatfené |
vyuziti riziko
1 |instalace [instalace|(B)|UPO- = [nebezpeci hrubé manipulace a zabrarite padu produktu, nepouzivejte |
ZORNENI |(pfepravy nasili pfi manipulaci s kryty a ovladacim
panelem
2 linstalace |instalace|- |UPO-  |zkraceni Zivotnosti ¢astii celého zabezpecte trvalé spinéni podminek O
ZORNENI |produktu, pfi instalaci v mistech teploty okoli dle specifikace a zabrarite
s pfimym slune¢nim svitem dlouhodobému styku se slune¢nim
zarenim
3 |[instalace |instalace|- [UPO-  |moZnost zkratu pfi pouZiti na mis-  |zabezpecte trvalé spinéni podminek |
ZORNENI [tech kde provozni teplota neni teploty okoli dle specifikace pomoci
v povolenych mezich a muze docha- |dodateénych ventilatort a chlazeni;
zet ke kondenzaci instalujte produkt v prostfedi bez kon-
denzace
4 |instalace |instalace |(B) [NEBEZ- |pfehrati chladiciho ventilatoru na instalujte produkt na nehoflavou kovovou |[]
PECI teplotu vysSi nez 150°C a vzniceni  |podlozku
hoflavé podlozky
5 |instalace |[instalace|- |UPO-  |poSkozeni nebo zniCeni Casti zafize- |instalujte produkt do pIné uzavieného |
ZORNENI (ni vlivem korozivnich plyna rozvadéce
6 |instalace [instalace|- |UPO-  (zkraceni Zivotnosti Casti i celého instalujte produkt vzdy vertikalné, aby O
ZORNENI |produktu, vlivem nedostate¢ného byla zajisténa maximalni G¢innost chla-
chlazeni pfi horizontélni instalaci zeni
7 |instalace [instalace|- |UPO-  (zkraceni Zivotnosti Casti i celého je-li produkt instalovan s vné umisténym |[7]
ZORNENI [produktu vlivem vypadku chladiciho |chladi¢em, zabezpedéte, aby se
ventilatoru vniknutim vihkosti a v prostfedi nevyskytovala kapajici voda
olejového znecisténi pfi instalaci a olejové mlhy a znecisténi
chladi¢e vné rozvadéce
8 |instalace a |zapojo- |(A)|NEBEZ- |nebezpedi zahofeni uvnitf pfistroje  |pravidelné provéfujte utazeni Sroubt O
prohlidka |vani PECI vlivem elektrického oblouku vzniklé-
ho uvolnénim Sroubd a jinych Easti
pusobenim vibraci
9 |instalace a|zapojo- |- |NEBEZ- |nebezpecivzniceni hoflavych mate- |pravideiné provéfujte utazeni Sroubu, O
prohlidka |vani PECI riald vlivem elektrického oblouku odstrarite hoflavé materialy z blizkosti
vzniklého uvolnénim Sroubd a jinych [produktu
¢asti ptisobenim vibraci
10 |uzivania |zapojo- |(A)|NEBEZ- |draz elektrickym proudem pfi dotyku |Neotevirejte kryty, pokud je pfitomno O
prohlidka |vani a PECI ¢asti s vysokym napétim pfi odejmu- [napajeni, pockejte miniméalné 10min po
prohlid- tém krytu vypnuti napajeni, a pred zapocetim praci
ka se presvédcete, Ze napéti mezi P a N je
nez je vyrazné nizsi nez 45VDC.
11 |uzivania |zapojo- |(C)|NEBEZ- |draz elektrickym proudem pfi dotyku |Neotevirejte kryty, pokud je pfitomno |
prohlidka |vani a PECI nastrojem ¢asti s vysokym napétim |napajeni, pockejte minimalné 10min po
prohlid- pfi odejmutém krytu vypnuti napajeni, a pfed zapocetim praci
ka se presvédcete, Ze napéti mezi P a N je
nez je vyrazné nizsi nez 45VDC.

o3
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Instalace a zapojeni

I
P¢ |faze prace zbytkové |detail moZného Urazu a poSkozeni |preventivni opatfené |
vyuziti riziko
12 linstalace |zapojo- |- |NEBEZ- |zniCeni izolace motoru vlivem napé- |pokud delka vystupniho kabelu k motoru |[7]
(a) vani PECI tovych Spicek zpGsobenych délkou |pfesahne 20m pokuste se ji zkratit, nebo
kabelu pouzijte vystupni LCR filtr a tlumivku.
12 linstalace |zapojo- |- |NEBEZ- |znieni motoru (praraz izolace) pouZivejte motor odpovidajici specifikaci |[]
(b) vani PECI vlivem nespravného napétového meénice
pfifazeni motoru
12 |instalace |zapojo- |- |NEBEZ- |znieni motoru vlivem nestabilniho |provéfte napajeni pohonu, kapacitu sit¢ |[]
(c) vani PECI napéjeni zpusobeného nevyvaze- a jeji stabilitu
nosti sité, nizkého napéti, nebo
velkych napétovych poklest
12 |uzivania |zapojo- |- |NEBEZ- [poSkozeni motoru viivem trvalého proveéfte vystupni vedeni k motoru a jeho |[]
(d) (adrzba vani a PECI provozu s jednou nepfipojenou fazi |pfipojeni
prohlid-
ka
12 |uzivania |nastave- |- |NEBEZ- |po$kozeni motoru viivem nadmérné- [nastavte spravnou hodnotu parametrd ]
(e) |adrzba ni PECI ho proudu v disledku nespravného |teplotni ochrany motoru[bC-01] az
nastaveni [bC135]
nastavte spravnou hodnotu zékladni
frekvence, proudu motoru, motorovych
konstant, reZzimu fizeni, Grovné zatiZzeni
atp.
souvisejici motorové parametry:
IM: [Hb102] az [Hb118]
SM(PMM): [Hd102] aZ [Hd118];
rezim fizeni: [AA121];
Uroven zatizeni: [Ub-03];
DC brzdéni: [AE101] aZ [AF109]
13 |uzivani provoz |(C)|NEBEZ- |nebezpeci trazu pii automatickém  |Je-li nastavena funkce automatického |
PECI rozbéhu motoru po zastaveni restartu po zastaveni, zddraznéte tuto
skute¢nost v bezpecnostnich predpisech
a technickém navodu k uZziti zafizeni.
14 |obecné obecné |- |NEBEZ- |0raz nebo zniCeni vlivem skrytého  |Provéite, Ze systém je navrzen bezpe¢- |[]
PECI rizika né s ohledem na posouzeni rizik.
15 |obecné obecné |- Uraz nebo zni¢eni vlivem nedosta-  |Pracujte vzdy s nejnovéjsi verzi uzivatel-
te€nych informaci ohledné rizik ské priru€ky a informujte vhodné uzivate-
le.

% instalace a zapojeni musi byt provedeno kvalifikovanymi osobami

<

metry.

40

% Uzivate-li nastaveni pro vice motoru volitelnych funkci [SET] nezapomerite nastavit potfebné para-




Kapitola 3

Kapitola 3 Nastavovani parametru

3.1 Prehled klavesnice

3.1.1 Jak pouzivat klavesnici

| @

(8)

41

Prace s operatorskym panelem

Cislo Nazev Popis
Pfechod dom, zrusit atd.
@) Tlagitko F1 Funkce tlacitka je zobrazena v
levém dolnim rohu obrazovky.
Ulozit idaje atd. Funkce tlacitka
@) Tlagitko F2 je zobrazena v pravém dolnim
rohu obrazovky.
® B Stiskem tohoto tla¢itka se
Tlacitko RUN spousti chod motoru.
0) Tlagitko Zpomaleni a zastaveni nebo
STOP/RESET resetovani chybového stavu.
L Pro pohyb na obrazovce a v
Tlacitka NAHO- Gdajich pouzijte NAHO-
RU/DOLU/ VLE- .
® VOIVPRAVO a RU/DOLU/
g VLEVO/VPRAVO. Pro zvoleni
tlagitko VYBRAT idaie stisknéte tladitk
(prostredni) Udaje stisknéte tla¢itko VY-
BRAT.
@ Obrazovka Zde se zobrazuji parametry
@ Rozsviti se, kdyz je provadén
LED chodu piikaz k chodu.
LED napéjeni klavesnice napéjena.
Cislo | Popis
(A) Provozni stav.
(B) Stav varovani.
© Data/parametry.
(D) Funkce pfifazena tlaitku F1.
(E) Funkce tla¢itka RUN.
Referenéni frekvence, referenéni moment, nazev
(F) ménice, hodiny atd.
Zvoleny moznosti F2
(G) Funkce pfifazena tla¢itku F2.
Cislo | Nazev Popis
<a> Nap. Typ napajeni (vstup).
<b> Nast. Nastaveni svorky pro nastaveni 1. nebo
2. motoru.
<c> Par. Rezim zobrazeni parametru.
<d> C. Cislo obrazovky.
<e> STO Funkéni bezpe¢nost. STO
<f> Riz. ReZim fizen.
<g> EzSQ | Program EzSQ.
<h> Spec. | Zvlastnifunkce.

DalSi podrobnosti naleznete v kapitole 5.2 ,pozvrzeni
stavu nebo v uzivatelské pfFirucce
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3.1.3 rezim monitoru

1 tfifadkové (vicenasobné) zobrazeni 2 referenéni obrazovka

11,9A

LLLLLLLLLLL

Historie chyb
Celkovy pocet 18

A E001 16/12/25 22:15
42, €007 16/12/25 20:33
3. €009 16/12/02 17:24
'4. E012 16/10/10 08:50
'5. E001 16/09/21 14:43

___________ P ————

| or [T ey -
1 1 | |

Detail

|
4:01 Rezim rolovani
02 Cti/ zapis
103 Nastaveni systému
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3.1.3.1 Obrazovky pro nastaveni parametrd Zmeéna Ciselné hodnoty

Zmeéna parametru

Stisknéte tlagitko ,Vybrat* Tlagitky NAHORU/DOLU/NVPRAVO/VLEVO (A ¥ b <)

zménte hodnotu parametru.
Potvrzeni a zapis zadané hodnoty provedete stiskem

m|:| taditka (Ulog).
L L T 1

Vystupni frekvence V piipadé nabidky vybéru:
29,51 Hz

AA111

Volba zdroje povelu M1

100: Svorky [FW] / [RV]

| |
101: Start/Stop |

Tlacitky nahoru/dolt vyberte parametr nebo oblast

103: RS485 !
i | 4649Hz 1 o
___________ L .

Tlagitky NAHORU/DOLU (A ¥) se mUZete pohybovat
mezi dostupnymi volbami. Potvrzeni a zapis zadané
hodnoty provedete stiskem tlagitka (UloZ).

monitoru, ktera se zvyrazni

-

Stiskem tlagitka vybrat Ize zménit kéd parametru

1 i |
T
! L e L TR

Tlagitky NAHORU/DOLU/VPRAVO/VLEVO (A ¥ b «)
miZzete zménit kéd funkce. Stiskem VYBRAT (O) pre-
jdete k parametru funkce. Navrat je tlacitkem F1
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3.1.3.2 triradkové zobrazeni

Zména detailt zobrazeni

Vystupni proud

Vstupni svorky

Stisknéte tlacitko ,Vybrat‘ (O) a prvni fadek se zvyraz-

Vystupni proud

Vstupni svorky

Pomoci tlagitek NAHORU/DOLU (A V) Ize jeden
z parametrd zvyraznit

Tlagitky NAHORU/DOLU/VPRAVO/VLEVO (A ¥ b «)
miZete zménit kéd funkce. Stiskem VYBRAT (O) pre-
jdete k parametru funkce. Navrat je tlacitkem F1

Prace s operatorskym panelem
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3.1.3.3 Obrazovka historie poruch

PFi vzniku chyby
TR“:) NRDY F
Detail chyby (No.1)
Chyba nadproud

:E001 16/12/25 22:15
'Vytupni frekvence :+29,51Hz
Vystupni proud  :47,41A
:Napétl' PN :290,2Vdc

Tlagitky NAHORU/DOLU (A ¥) muZete potvrdit chy-
bovy stav. Pozadi zarover zCervena

[ ] wmi]  THos]

Historie chyb
Celkem pocet

1. E001 16/12/25 22:15

42, €007 16/12/25 20:33
3. E009 16/12/02 17:24
'4. E012 16/10/10 08:50
'5. 001 16/09/21 14:43

Na obrazovce historie chyb stisknéte tlacitko VYBRAT
(0) a tlagitky NAHORU/DOLU (A ¥) zvyraznéte chy-
bu, jejiz detail chcete zobrazit. Nasledné stisknéte
tlacitko VYBRAT (O).

*) Vice podrobnosti o detailni historii naleznete v kapi-
tole 5 ,ReSeni problémi®“.
*) Pro vyuziti funkce hodin vloZte baterii
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3.1.4 provedeni zkuSebniho chodu

Dale je vysvétleno, jak provést zkuSebni chod pomoci
klavesnice

46,49Hz
Vystupni proud
0,0A

Vstupni svorky

LLLLLLLLLLL

ii 4649 1 Volba !
1

___________

e~ FE

3.1.4.1 volba zdroje povelu chodu
Zobrazi-li se na pozici (E) viz vySe oznaceni FW nebo
RV je tlagitko RUN aktivni, pfejdéte na [4.1.4.2]

XV pfipadech, kdy je zobrazeni jiné a je poZzadovano
zadavani povelu chod z klavesnice, je tfeba zménit
vybér ptikazu k chodu. Prejdéte na sekci [4.1.4.4]

3.1.4.2 Zjisténi hodnoty nastavené frekvence
V pozici (F) je zobrazena nastavena frekvence.

XV pripadé, Ze se zobrazi 0,00, je nutné zménit hod-
notu referenéni frekvence. Pokud si prejete pfepnout
na analogovy vstup, je nutné zmeénit také vybér pfika-
zu frekvence. Pfejdéte na sekci 4.1.4.5

3.1.4.3 Stisknutim tla¢itka chod (RUN) zadate povel
chodu a motor se za¢ne rozbihat po stanovené rozbé-
hové rampé.

XV pfipadé, Ze se motor nerozbiha, nahlédnéte do
sekce feSeni problém.
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Prace s operatorskym panelem

3.1.4.4 Zména zdroje zadani povelu chod

@ Po prfechodu na obrazovku nastaveni parametr
stisknéte tlacitko VPRAVO (»). Po stisknuti tlacitka
VYBRAT (O) za¢ne sekce parametru na obrazovce
nastaveni parametrd blikat.

>

ystupni frekvence

Hiavni frekv. (klav.)

@ Pomoci tlagitek NAHOU/DOLU/VLEVO/ VPRAVO
(A V> «) zménte kéd na [AA111]

Vystupni frekvence

'Volba zdroje povelu M1
00: svorky [FW] / [RV]

(3 stisknéte tlagitko VYBRAT (O) a poté tla&itky
NAHORU/DOLU (A V) vyberte jednu z moZnosti zdro-
je pfikazu k chodu. V tomto pfipadu je zvoleno [03:
Tla¢itko RUN na klavesnici]

i 00: Svorky [FW] / [RV]

| 01: Start / Stop
02: Panel
: 03: RS$485

@ Pro ulozeni zmén stisknéte tlagitko ULOZ a na-
sledné by se na pozici (E) mélo zobrazit FW nebo RV.
Stiskem tla¢itka F1 pfejdete na domovskou obrazovku.
=Prejdéte na [3.1.4.2]
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3.1.4.5 Zména zadavané frekvence

@ Stisknéte tla¢itko VPRAVO (») a po pfechodu na
obrazovku nastaveni parametrd stisknéte tlagitko VY-
BRAT (O). Sekce parametru na obrazovce nastaveni
parametrt za¢ne blikat.

=T

Vystupni frekvence

: Hlavni frekv.(klav.)

@ Tlagitky NAHORU/DOLU/NVLEVO/VPRAVO

(A ¥ » «) zménte kéd na [FA-01], poté se zobrazi
[Zdroj hlavni rychlosti (klavesnice)] a bude mozné vy-
brat nastaveni frekvence.

=Prejdéte na 3

Jestlize se zobrazenéa obrazovka lisi, zménte zdroj
referenéni frekvence. =Prejdéte na (5)

(® Stisknéte tlagitko VYBRAT (O), tiagitky NAHO-
RU/DOLU/NVLEVO/VPRAVO(A ¥ B <€) zméiite hodno-
tu frekvence.

> [

Vystupni frekvnece

(F) T

(@ Pro uloZeni zmén, stisknéte tla¢itko ULOZ a na-
sledné by se na pozici (F) méla zobrazit nastavena
frekvence. Stiskem tla¢itka F1 pfejdete na domovskou
obrazovku. =Prfejdéte na[3.1.4.3]

Prace s operatorskym panelem
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(®...Tlagitky NAHORU/DOLU/VLEVO/VPRAVO
(A V> «) zménte kéd funkce na [AA101].

>

Vystupni frekvence

|Zdroj fekvence M1
101: Vstup [Ai1]

(&) stisknéte tlagitko VYBRAT (O) a tlagitky NAHO-
RU/DOLU (A V) vyberte poZadovany zdroj referenéni
frekvence.V tomto pfipadé je zvolen [07: Klavesnice]

07: Panel

:08: RS485
109: Volitelna j. 1
110: Volitelna j. 2

@ Pro uloZeni zmén, stisknéte tladitko ULOZ a na-

sledné by se na pozici (E) mélo zobrazit FW nebo RV.
Stiskem tla¢itka F1 pfejdete na domovskou obrazovku.
=Prejdéte na [3.1.4.2]
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——
3.1.5 Kopirovani nastaveni

Data nastaveni Ize ulozit v ovladacim panelu (OP) a
nasledné prenést do jiného ménice. Velmi doporucu-
jeme data zalohovat.

Podrobnéjsi vysvétleni naleznete v uzivatelské pfiruc¢-
ce

@ V nabidce zvolte RW

|
4: 01 ReZim rolovani
02 Cti/ Zapis
103 Nastaveni systému

|
4: 01 ReZim rolovani
'02  Cti / Zapis

03 Nastaveni systému

Prace s operatorskym panelem

3.1.6 Automatické funkce klavesnice

V nabidce konfigurace systému muzete nastavit a
upravit parametry souvisejici s klavesnici

[ E— — MoZzné zasahy v systémové konfiguraci

Nazev

Poznamky

(@ .Pro uloZeni dat z ménige do OP se pouZiva funkce Vyberjazyka

Zména jazyka

Lcteni. Funkce data *1)

(2)' 2-2. Funkce ,zépis*“ se pouziva pro kopirovani dat

Nastaveni ¢asu, format zobrazeni,
nastaveni varovani o baterii.

ulozenych v OP do ménice. Zamek ¢&teni

Omezuje moznost ¢teni dat.

(Funkce sekvenéniho zapisu se pouziva pro postupné ReZim zapisu RIW

Zmeéni parametry Udaji RIW.

kopirovani idaji jednoho po druhém). Automaticky ¢asovac

pfechodu domu

Nastavi dobu, po které se spusti
automaticka funkce navratu na
doméaci obrazovku.

B

Nastavi, ktera obrazovka se zob-
razi jako domaci obrazovka pfi
zapnuti.

[ [ ] Vyb&r vychozi domaci
Read / Write obrazovky
Jas

Nastavi jas klavesnice.

Funkce automatického
vypnuti podsviceni *2)

Nastavi dobu vypnuti a jas.

Nastavi blikani obrazovky pfi
chybé.

Nastavi barvu pozadi.

I

|02 WRITE Blikanf pfi chybé

l

|

oo ; Barva pozadi
: : 46,49Hz Monitor zékladnich
! ! informaci

Kontrola informaci o softwaru.

. . . PR Rezim klavesnice
Vice informaci naleznete v uzivatelské pfirucce.

Toto nastaveni pouzijte, kdyz se
pfipojujete ke starSim modelam.

Verze klavesnice

Zobrazi verzi klavesnice.

Inicializace klavesnice

Inicializuje klavesnici.

ReZim samodiagnostiky

Provede samodiagnostiku.

*1) Pro pouziti funkce data je zapotfebi baterie. Dopo-
ruéujeme: Hitachi Maxwell CR2032, 3V
Baterii je tfeba vyménit kazdé dva roky doby, kdy je

ménic¢ vypnuty.

*2) Funkce automatického vypnuti podsviceni bude pfi
chybovém stavu vypnuta az do jeho resetovani. Vi-
ce informaci naleznete v uzivatelské pfirucce
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——
3.1.7 Kontrola parametra v rezimu rolovani

V rezimu rolovani Ize pfi prohlizeni ménit parametry.
Pro nastaveni parametra pfi prohlizeni monitoru pro-
sim nahlédnéte do 4.1.3.1 ,Obrazovka nastaveni pa-
rametr(d”.

3.1.7.1 Vyzkousejte rezim rolovani
D stisknéte tlagitko F1 na obrazovce F [ J[home].

|

Vystupni proud
0,00 A
Vstupni svorky
LLLLLLLLLLL

< 01 ReZim rolovani
102 Cti/ Zapis
103 Nastaveni systému

() Tlagitky NAHORU/DOLU (A V) zvolte reZim rolo-

vani, abyste zobrazili rolovaci nabidku. Poté stisknéte
tlacitko VYBRAT (0), abyste zobrazili obrazovku rolo-
vaci nabidky

IVSechny parametry

| d: Zobrazeni

I F: Ref.zobr./nastav.
A Standardni funkce

| b Fce jemného nast.

(3 stisknéte tlagitko VYBRAT (0), poté tlagitky NA-
HORU/DOLU (A V) zvolte skupinu monitoru. Poté se
vratte na seznam parametr(.

Zvolte napft. ,A: Standardni funkce* a poté stisknéte
tlagitko VYBRAT (0).

Prace s operatorskym panelem
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4

STOP |:| [ ]
L [T 1

AA101 Zdroj frekvence M1

AA102 Dopln. zfroj frekv. M1
00: Nepouzito
AA104 Dopli.Frekvence M1

| 000Hz i

1
(@) stisknéte tlagitko VYBRAT (O), poté tlagitky NA-
HORU/DOLU (A V¥) zvolte parametry, které si prejete

zZmenit. ‘
(5)-1 Pokud parametr ma byt nastaveny jako alterna-

tivni, stiskem tlagitek NAHORU/DOLU (A V) zvolite
data a poté je stiskem tlagitka F2 (Ulozit) ulozite do

seznamu parametrd.
[ I T ]

BE
L L [ T |
AA101

108 RS485
109 Volitelna j. 1
110 Volitelna j. 2
|

h
(5)-2 Pokud parametr, jenz méa byt nastaven, je &iselna
hodnota, stiskem tla¢itek NAHORU/DOLU/VLEVO/
VPRAVO (A ¥ «») zménite data a stiskem tlacitka
F2 (Ulozit) je ulozite a vréatite se na seznam parametr(i

T EE==

Output Frequency

(Tipy)
- Stiskem tlagitka F1 (Navrat) se vratite na seznam
parametrd bez uloZzeni zmény parametru.
- Parametr zvoleny pro referenéni obrazovku je zob-
razen v hornim fadku na (5)-2.
+ Pokud je rolovaci obrazovka nastavena jako vychozi
rezim, dA-01, dA-02 a dA-03 jsou zobrazeny jako
vychozi nastaveni.



Kapitola 3 Prace s operatorskym panelem

3.1.7.2 Funkce skupinové zmény (2 stisknéte tlagitko F2 pro ptechod do detailni
podskupiny (AA, Ab atd.) ve skupiné parametr(.
@ Stiskem tlagitka VLEVO/VPRAVO (<« ») pfejdete Napf¥iklad skupina:
na 1. parametr kazdé skupiny. . DAASAD=AC= .. 2AIAAS ..

(...eV8echny parametry<>d: Monitor<F: Monitor
pfikazu/nastaveni< ... <U: Vychozi nastave-
ni. PDN¢ VSechnyparametry$...)

@ tlagitka VLEVO/VPRAVO (<4»)
pfechod na dalsi skupinu.

> [

b Fce jemného nast.

bA102 Horni limit frekv. M1

07: Panel 0.00 Hz

AA102 Dopln. zdroj frekv. M1 bA103 Dolni limit frekv. M1
00: Nepouzito

AA104 Dopli. frekvence M1

0.00 Hz
bA110 Zdroj omezeni mom. M1 !
07: Panel :

:i 0,00Hz 1 Dalsk. !
LY .

|

A Standardni funkce
Ab-01 Nasobitel frekvence

1.00

Ab-03 Volba pevnych rychl.
00: Binarni
Ab110 Pevna rychl. 0 mot.1

@ Tlagitko F2 - pFechod‘\
do podskupiny n
A Standardni funkce

AC-01 Volba zad. rozbéh/dob.

00 Panel:

AC-02 Vicestupriova doba R/D !
00: Stejna :

AC-03 Tvcar krivky rozbéhu |

00: Lineérm’i
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Kapitola 3

Kapitola 3.2.

V této kapitole jsou popsany zakladni nastaveni,
pozadované provozni zdroje frekvence, p  Fiklady
nastaveni zdroj U pf¥ikazu k chodu a p Fiklady na-
stavenych /O svorek .

B Zakladni nastaveni 1

3.2.1. Nastaveni hodnoty zatéze

*  Naobrazovce nastaveni parametr(i zvolte
vybér specifikace zatéze [Ub-03].

Ub-03
olba typu zatéze

Velmi nizka
Nizka
Normalni zatéz

»  Kdyz zménite [Ub-03], nastavené parametry
proudu se automaticky upravi pomérné ke
zménénému jmenovitému proudu a zméni se na-
stavené hodnoty

»  Pokud nastavite proud prostfednictvim omezeni
pretizeni, elektronické tepelné funkce nebo vy-
strazné funkce, bude poZadovano opétovné po-
tvrzeni. Proto se nejdfive nastavuje specifikace
zatéze

B Parametr

Parametr | Podrobnosti | Nastaveni

[Ub-03] nastaveni 00 — velmi nizka zatéz (VLD)
specifikace | 01 — nizka zatéz (LD)
zatéze 02 — normalni zatéz (ND)

*) podtrzena hodnota je pfednastavena

Podrobné provozni pokyny naleznete v kapitole 4
.Nastaveni*.

Provozni nastaveni a nastaveni I/O

Provozni nastaveni a nastaveni vstupl a vystup(

B Zakladni nastaveni 2

3.2.2 Nastaveni parametr(i motoru

« Na obrazovce nastaveni parametril nastavte pa-
rametry uvedené v tabulce niZze podle motoru,
ktery pouzivate (napf. indukéni motor a motor s
permanentnimi magnety)

PI0__U/f-konst. moment |
U/f-proménny m.

U/f-volna char.

Automaticky boost

B Parametr
Indukéni motor (IM)

Parametr | Podrobnosti Data nastaveni
Cwig 00: Charakteristika V/f fizeni
AA121 Nastaveni fidiciho im konstantniho momentu,
|
pufzu atd.
[Hb102] Vybér kapacity 0,01 a7 630,00 (kW)
[Hb103] Nastaveni péli motoru 2 az 48 (pdla)
[Hb104] Zakladni frekvence 10,00 aZ 590,00 (Hz)
[Hb105] Maximalni frekvence 10,00 aZ 590,00 (Hz)
[Hb106] Jmenovité napéti 1a# 1000 (V)
[Hb108] Jmenovity proud 0,01 a7 9999,99 (A)

B Parametr
synchronni motor (motor s permanentnimi magnety)
(SM (PMM))

Parametr | Podrobnosti Data nastaveni
[AA121] | DEnaventTEEhO I oo oyt motor
[Hd102] Vybér kapacity 0,01 aZ 630,00 (kW)
[Hd103] Nastaveni p6l( motoru 2 a7 48 (pdla)
[Hd104] Zéakladni frekvence 10,00 aZ 590,00 (Hz)
[Hd105] Maximalni frekvence 10,00 az 590,00 (Hz)
[Hd106] Jmenovité napéti 1a71000 (V)
[Hd108] Jmenovity proud 0,01 a7 9999,99 (A)

Pozn.:pro provoz s SM motorem je nutné nastavit
motorové konstanty
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Kapitola 3

Pro provoz motoru je nezbytné uréit zdroj frekvence

a povelu chodu
B Zdroj frekvence 1

3.2.3. Nastaveni frekvence ze svorkovnice

¢ zvolte [AA101]=07 nastaveni frekvence ze

svorkovnice
e zdroj nastaveni frekvence

(1)[FA-01] nastaveni frekvence z klavesnice
(2) [Ab110] nastaveni frekvence pomaoci pevnych

rychlosti (vicerychlostni profil).

pf. Nastaveni v parametru [FA01]

B e

Hlavni frekv.(klav.)

B Zdroj frekvence

« Nastaveni rychlosti 1 pfi zadavani pevnych rychlosti
[Ab110] pouzitim Sipek nahoru/dol(i zménite hodnotu

B Parametr

. Data na-

Parametr Podrobnosti staven |
Nastaveni zdroje frekvence

[AA101] pomoci klavesnice 07

[FA-01]) PFikaz hlavni rychlosti 0,00 Hz

[Ab110]*) Pevna rychlost 0, motor 1 0,00 Hz

*Pokud [AA101] = 07, zména provedena v [FA-01] nebo
[Ab110] se automaticky projevi i ve druhém parametru.
Jestlize v [FA-01] nelze provést Z&dnou zménu a ani se v
ni Zddna zména neprojevuje, neni zdroj povelu frekvence

nastaven na ovladaci klavesnici

Hodnotu frekvence musite nastavit na jinou hodnotu nez

0,00
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Provozni nastaveni a nastaveni I/O

B Zdroj povelu chodu 1

3.2.4. Povel chodu z operatorského panelu

¢ Nastavenim parapetru [AA111]=02 zvolite jako
zdroj povelu chodu operatorsky panel (dale OP)

{ Tlacitko RUN

] { Tlacitko STOP

B Povel Chod/ Stop
Stiskem tla¢itka RUN na OP uvedene méni¢ do cho-
du, stiskem tla¢itka STOP jej zastavite.

B Parametr

tla¢itka RUN na klavesnici.

Data
Parametr Podrobnosti hastaveni
[AA111] Chod spustite stisknutim 02




Kapitola 3

B Zdroj frekvence 2

3.2.5. Volba pevnych rychlosti pomoci svorek

Provozni nastaveni a nastaveni I/O

B Zdroj povelu chodu 2

3.2.6. Ovladani pomoci signalt FW / RV ze svorek

¢ Pokud jsou vSechny svorky pevnych rychlosti
vypnuty, bude zdrojem frekvence uréen hodnotou
v parametru [AA101].

¢ Aby byla hodnota v parametru [AA110] pouZzita
jako rychlost 1 nastavte v parametru [AA101]=07.

Vstupni svorky

8 7 6 5
[cF2] | [cF1)

]

B Zdroj frekvence
e Zapnutim nebo vypnutim svorek pevnych rych-

coM coM

« Na obrazovce OP zvolte parametr [A111]=00 po-
vel chodu ze svorek [FW]/[RV]

Vstupni svorky

A 9 8 7
rw) | M| 1Ryl

T

B povel chod/stop
¢ Chod spustite nebo zastavite zapnutim nebo vy-
pnutim svorky [FW] nebo svorky [RV].

] Parametr

losti [CF1] a [CF2] zménite hodnotu zadané
frekvence Parametr Podrobnosti Data
nastave ni
B Parametr [AA111] Spusténi pouzitim FW/RV 00
svork
Parametr Podrobnosti na?t:\t/im’ Y
[CA-09] Svorka 9 pro [FW] 001
[AAL01] Nastaveni frekvence pomoci 07 [CA-08] Svorka 8 pro [RV] 002
klavesnice
[FA-01]*1) Zdroj hlavni rychlosti 0,00 Hz
Vicerychlostni 0 nastaveni
[Ab110]*1) prvniho motoru 0,00 Hz
([CF1]VYP/[CF2]VYP)
. Vicerychlostni 1 nastaveni
[Ab-11]*2) (ICF1JZAP/[CF2VYP) 0,00 Hz
Vicerychlostni 2 nastaveni
[Ab-12]+2) v 0,00 Hz
([CF1]VYP/[CF2]ZAP)
Vicerychlostni 3 nastaveni
[Ab-13]2) (ICFLIZAP/[CF2]ZAP) 0,00 Hz
[CA-06] Svorka 6 pro [CF1] 001
[CA-07] Svorka 7 pro [CF2] 002

*1) Pokud [AA101] = 07, zména provedena v [FA-01] nebo
[Ab110] se automaticky projevi i ve druhém parametru.
Jestlize v [FA-01] nelze provést Zadnou zménu a ani se v
ni Zadna zména neprojevuje, neni zdroj povelu frekvence
nastaven na ovladaci klavesnici

*2) nastavte hodnotu frekvence pro vSechny pouzité rychlosti
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Kapitola 3

B Zdroj frekvence 3

3.2.7. Povel rychlosti potenciometrem

¢ Na obrazovce nastaveni parametr(l zvolte para-
metr [A101]=01 (Ail analogovy vstup 1)

e Spinadi na fidici desce zvolte pro vstup Ail napé-
tovy signal 0 az 10V

Analogové vstupy

L Ai3 | Ai2 | Al H

Hodnota potenciometru pro
zadavani frekvence(1kQ az
2kQ), doporuceno 1kQ 1W

Svorky fidicich obvodi

Provozni nastaveni a nastaveni I/O

B Zdroj povelu chodu 3

3.2.8. Zadavani povelu chodu tlagitky
(3 vodiové ovladani)

» Na obrazovce nastaveni parametr(i zvolte parametr
[A111]=01 - 3 vodi¢ové ovladani chodu ménice

« zvolte vyznamy svorek [7] STA ([CA-07] = 016);
svorka [8] STP ([CA-08] = 017); svorka [ 9] F/R
([CA-09] =018

Vstupni svorky

8*
[STP]

Al e
R | €OV

T
W

[STA]

AL ] 0o
s
Ll — ] e | e |
=
=
(%]
oV

B Povel frekvence
« Povel frekvence je zadavan polohou jezdce po-
tenciometru

|| Parametr

B Povelu chodu a zastaveni

¢ Povel chodu ménice zadate spinacim impulsem
na svorce [7] STA. Povel stop zadate rozpinacim
impulsem na svorce [8] STP. Smér otaceni moto-
ru zvolite sepnutim nebo rozepnutim svorky [ 9]
F/IR

B Parametr

Data . Data
Parametr Podrobnosti nastaven { Parametr Podrobnosti nastaveni
Zadavani frekvence Nastaveni provozniho ovladani
[AA101] pfifazeno na vstupni 01 [AA111] tremi vodidi. 01
svorku Ail. [CA-09] Svorka 9 je [FR. 018
[CA-08] Svorka 8 je [STP]. 017
[CA-07] Svorka 7 je [STA]. 016
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Kapitola 3 Provozni nastaveni a nastaveni 1/0O

| |
m  Priklad nastaveni I/O svorek (1) m  Priklad nastaveni I/O svorek (2)
3.2.9. Nastaveni analogového vstupu Ail / Ai2 3.2.10. Nastaveni analogového vystupu (Aol / Ao2 /

FM)

Priklad nastaveni vlastnosti signalu na svorce Ail
¢ Nastaveni horniho a dolniho omezeni frekvence a Priklad nastaveni signalu na svorce Aol

Urovné signalu (zadavani frekvence ze svorek) ¢ NejdFive nastavte posun pocatku
Maximalni
frekvence |
100 % e
Vi il
[Cb-04] - v; +  Pfinastaveni
Lo i [Cb-07] = 00, bude
jid ! prostfednictvim
H i [Cb-03] nastaveno Rozsah
! i Fizeni frekvence ;
: ! 0%a [Cb-05]. Yystap
Cb-03] - : :
[ ] : ; Anal vst Stupnice
: i nalogovy vstup wstupu
T T (V/mA)
0 [Cb-05] [Cb-06] 10
(0V/0 mA (10 V/20 mA)
m  Parametr
. M o
Parametr Podrobnosti ¢ nyni nastavte hodnotu odpovidajici 100% vystupu

Ail Ai2

Nastavte po¢atecni frekvenci analogo- |_[cd-241=2000(%) | | [cd-241=1000(%) |

vého vstupu Ail /T (%)

Nastavte koncovou frekvenci analogo- | =~ ---oo2E R
vého vstup Ail

Nastavte Urovér analogového signalu

[Cb-05]| [Cb-15] odpovidajiciho pocate¢ni frekvenci v Rozsah

Cb-13 0~10V/0~20mA |  TTTTTTTTTTNITTTTTIETTTT AN vystupu

Nastavte Urover analogového signalu

[Cb-06]| [Cb-16] | odpovidajici koncové frekvenci v Cb-14 S~a

0~10V / 0~20mA =

[Cb-03]| [Cb-13]

[Cb-04]| [Cb-14]

[Cd-24]=50,0 (%)

P

« . . Lo o Iny h(FS
«  Obdobné postupujte pfi nastavovani parametri Pinyrozsah (FS)

signalu Ai2 / 50

/ i , [Cd-24]=-50,0 (%)

Pfiklad jemného doladéni signalu Ail

-,
100 [Cb-31]=200,0 (%) P

(%) - m  Parametr
Parametr )
w |_|[Cb_31]=100’0(%) Aol 702 M Podrobnosti
1 g Nastaveni referencni ¢ary k
: 1 i ) ) nulovému bodu pro vystupni
i ' [Cb-31]=50,0 (%) [Cd-23] | [Cd-33] napéti 10 V / vystupni proud 20
: 0 ; r mA a data pfi 100 %.
0 Paralelnj < /E Max. E' -
[Cb-30]=0,0 (%) osg 7 : l\{aftavgn| Skji{ﬂluop\flol
- ' 5 i ) ) vystupni napéti
__________________ ol DR S [Cd-24] | [Cd-34] vystupni proud 20 mA a data
[Cb-30]=-50,0 (%) pfi 100 %.
Nastaveni referenéni ¢ary k
m  Parametr - - [Cd-13] | nulovému bodu pro 100% stfidu
Parametr . vystupu a data pfi 100 %.
- - Podrobnosti
Ail Ai2
osun piimky zavislosti signalu ; i N Nastaveni sklonu pro 100%
[Cb-30] | [Cb-32] P 10\7 / 20n¥| Aa frekven(?e [CA-24T | ity vystupu a data pfi 100 %.
. : smérnice pfimky zavislosti signalu
[Cb-31] | [Cb-33] 10V / 20mA a frekvence

*) Pro volbu vstupu napéti/proudu pouzijte pfepina¢ na svor-
kovnici Fidiciho obvodu
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Kapitola 3

Priklad nastaveni I/O svorek (3)

3.2.11. Nastaveni analogového vstupu (Ai3)

Provozni nastaveni a nastaveni I/O

m  Priklad nastaveni I/O svorek (4)

3.2.12. Prevence nespravné funkce vstupniho signalu

Priklad nastaveni signalu na svorce Ai3

chod vpred

maximalni frekvence

Priklad nastaveni signalu na svorce Ai3

+ Nastavte ¢as odezvy pro vstupni svorky (eliminace
chyby vlivem rusenti)

[Cb-24] |

(-10v) A

- 0 !

100? [Cb-25] Z i analogovy
f T T vstup Ai3
b [Cb-26] 10096

B (+10V)
V s [Cb-23]
H /
1 ’
' 4
L, ’ chod vzad
v

m Parametr

L maximalni frekvence

Parametr Podrobnosti
Ai3

Nastavte koeficient zdrojové frekvence na

[Cb-23] NP s .
pocatecni koeficient analogového vstupu.

[Cb-24] Nastavte koeficient zdrojové frekvence na
koncovy koeficient analogového vstupu.

[Cb-25] Nastavte pocatecni koeficient analogového
vstupu -10 V az 10 V.

[Cb-26] Nastavte koncovy koeficient analogového
vstupu -10 V az 10 V.

Priklad jemného doladéni

[Cb-35]=200,0 (%)

e

7
7

Provoz vstupni L ZA . '
svorky 1 VY “m ' llm '
I 1 ZAP L
1
Vykon vyp ! !
vnitinich funkci '<> ! 'g N
[CA-41] [CA-41)
m  Parametr
Vstupni Doba Vstupni Doba
svorka odezvy svorka odezvy
1 [CA-41] 7 [CA-47]
2 [CA-42] 8 [CA-48]
3 [CA-43] 9 [CA-49]
4 [CA-44] A [CA-50]
5 [CA-45] B [CA-51]
6 [CA-46]
m  Priklad nastaveni I/O svorek (5)

3.12 stabhilizace vystupniho signalu

Priklad nastaveni signalu na svorce Ai3

* Nastavte ¢as prodlevy pro vystupni svorky (elimina-
ce pfrilis citlivé reakce)

o

[Cb-35]=100,0 (%)

[Cb-35]=50,0 (%)

.

[Cb-34]=0,0 (%)

>

m Parametr

Parametr Podrobnosti
Ai3
[Cb-34] posun pfimky zavislosti signélu
-10V /+10V a frekvence
[Cb-35] smérnice primky zavislosti signa-
lu -10V /+10V a frekvence

Nastavena vystupni o ZAP ! !
funkce VY ! !
) ) "1 ZAP b
Provoz vystupni VY ' X
svorky 11 L L
<> <>
[CC-20] [CC-21]
u Parametr
Vystupni Zpozd éni Zpozd éni
svorka zapnuti vypnuti
11 [CC-20] [CC-21]
12 [CC-22] [CC-23]
13 [CC-24] [CC-25]
14 [CC-26] [CC-27]
15 [CC-28] [CC-29]
16A-16C [CC-30] [CC-31]
AL1-ALO/
AL2-ALO [CC-32] [CC-33]

55




Kapitola 4

Kapitola 4 Konfigurace parametr

Oznaceni parametrl zobrazeni

[dA/01]~[dA/41]

dA -

—

skupina parametr(

Popis funkci monitoru

01
=

poradové Cislo

2 Podrobnosti naleznete v uZivatelské pfiruéce

Zobrazeni vSech Gdajl

Konfigurace parametrd

Kéd/nazev Rozsah (jednotka)
dA-42

tepelné zatizeni (MTR)

dA-43 0,00~100,00 (%)

tepelné zatizeni (CTL)

dA-45
bezpecny stop (STO)

00 (zadny vstup)/01(P-1A)/
02(P-2A)/03(P-1b)/04(P-2b)/
05(P-1C)/06(P-2C)/07(STO)

dA-46
bezpecny stop HW

dA-47 Monitor funkéni bez-
pecnosti k P1

(Podrobnosti naleznete v
pfirucce k volitelnému
hardwaru funkéni bezpec-
nosti.)

dA-50 volitelna jednotka

00(P1-TMA)/01(P1-TMB)/
02(jiné)

dA-51
vstupni svorky

LLLLLLLLLLL~HHHHHHH
HHHH

[L: VYP/H: ZAP] [vlevo]
(BYA9)B)(T)(6)(5)(4)(3)

Kaod/nazev Rozsah (jednotka) (2)(1)[vpravo]

dA-Ol ’ 0,00~590,00 (Hz) LLLLLLL~HHHHHHH
vystupni frekvence <Skuteéna vystupni frekvence> dA-54 [L:VYP/H:ZAP] [vievo]
dA-02 0,0~655,35 (A) (AL)(16c)(15)(14)(13)(12)

vystupniho proudu

vystupni svorky

(11)[vpravo]

dA-03 smér otaceni

F (vpred)/r (vzad)/
d (vystup 0 Hz)/o (stop)

dA-60

AAAAAAAA~VVVVVVVV
[A:Proud/V:Napéti] [vlevo]
(EA02)(EAO01L)(AIB)(AI5)
(A02)(Aol)(Ai2)(Ail)[vpravo]

dA-04 0,00~590,00 (Hz) stav analogovych 1/0O *(1)
nastavena frekvence <jako cilova hodnota>

dA-06 0,00~59 000,00 (Hz) dA-61 _
prepoditana frekvence analogovy vstupu [Ail]
dA-08 -590,00~590,00 (Hz) dA-62

skute¢né otacky

<Pozadovéana zpétna vazba
enkodéru>

analogovy vstupu [Ai2]

0,00~100,00 (%)

dA-12 -590,00~590,00 (Hz)
vystupni frekvence (+/-)
dA-15 -500,0~500,0 (%)

zadana hodnota momentu

<Pozadovan rezim fizeni
momentu>

dA-16
omezeni momentu

-500,0~500,0 (%)

dA-17 vystupni moment

-500,0~500,0 (%)

dA-18 vystupni napéti

0,0~800,0 (V)

dA-63
analogovy vstupu [Ai3] -100,00~100,00 (%)
dA-64
analogovy vstupu [Ai4] -100,00~100,00 (%)
dA-65
analogovy vstupu [Ai5]

0,00~ 100,00 (%)

dA-66
analogovy vstupu [Ai6]

dA-20
skute¢na poloha

Kdyz [AA123]=02
-268435455~+268435455
(pulz) Kdyz [AA123]=03
-1073741823~+1073741823
(pulz)

dA-70 vstup pulst (In)

-100,00~ 100,00 (%)

dA-70 vstup pulsu (volba)

-100,00~ 100,00 (%)

dA-26 odchylka polohy

-2147483647~+2147483647
(pulz)

dA-81 volitelna jednotka 1

dA-82 volitelna jednotka 2

dA-28 ¢itac pulzd

0~ 2147483647 (pulz)

dA-30 vstupni pfikon

0,00~600,00 (KW)

dA-83 volitelna jednotka 3

00:(z4dny)/01:(P1-EN)/
02:(P1-DN)/03:(P1-PB)/
04:(P1-FB)/05:(P1-RLV)/
06:(P1-DG)/07:(P1-AlO)/
08:(P1-RY)/09:(P1-TMP)/
10:(P1-FS)

dA-32 spotieba energie

0,00~100 000,00 (KWh)

dA-34 vystupni vykon

0,00~600,00 (KW)

dA-36 dodana energie

0,00~100 000,00 (KWh)

dA-40 0,0~1000,0 (V)
napéti ss meziobvodu
dA-41 0,00~100,00 (%)

vyuZziti brzdného odporu

m rezim zobrazeni, kéd d



Kapitola 4 Konfigurace parametru
I
[dC-01]~[dC-50]
[db-01]~[db-64]
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) Kod/nazev Rozsah (jednotka)
- 00(velmi nizky vykon)/
00 (Program neni vy %oy PR
db-01 nainstalovan.) dC-01 Typ zatéZe ménice 8%(n|zky vlykon)k/
stav programu 01(Program je (normalni vykon)
nainstalovan.) dC-02 Jmenovity proud 1)
db-02 Eislo programu. 0000~9999 dC-07 Hlavni zadana frekvence 1)
db-03 Cita¢ programu (Task-1) dC-08 Dopliikové frekvence 1)
db-04 Citag programu (Task-2) dC-10 Monitor povelu chodu 1)
db-05 Citag programu (Task-3) | 0~1024 dC-15 Teplota chladice -20,0~200,0 (°C)
db-06 Cita& programu (Task-4) LL~HH [L: normalni /
— H: uplynuld]
db-07 Cita¢ programu (Task-5) dC-16 Odhad Zivotnosti [\/Ievvc')](zw. ventilatoru) [Vpra-
- } . vo] (Zivotnost
db-08 UZivatelsky monitor 1 kondenzatoru na desce)
db-10 Uzivatelsky monitor 2 N Lo
db-12 Uzivatelsky itor 3 -2147483647 St e e 1~65 535 (cykld
- Zivatelsky monitor ~+2147483647 dC-21 Pocet pfipojeni k siti (cykld)
db-14 Uzivatelsky monitor 4 dC-22 Celkova doba chodu
db-16 UzZivatelsky monitor 5 dC-24 Celkova doba napajeni
db-18 analogovy vystup YAO dC-26 Celkovéa doba 1~1 000 000 (hodin)
. béhu ventilatoru
db-19 analogovy vystup YAl
— dC-37 ikona 12 monitor limitd (LIM)
db-20 analogovy vystup YA2
0~10000 dC-38 ikona 12 tepelné ochrany

db-21 analogovy vystup YA3

db-22 analogovy vystup YA4

db-23 analogovy vystup YA5

Kéd/nazev

Rozsah (jednotka)

dC-39 ikona 12 restart (RST)

dC-40 ikona 12 pfic¢ina stopu (NR-

dC-45 Asynchronni/ S magnety

1 (zvolen IM)/
(zvolen SM)

dC-50 verze firmware

00,000~99,99

db-30 PID1 zpétn4 vazba 1

db-32 PID1 zpétna vazba 2

db-34 PID1 zpétna vazba 3

0,00~100,00 (%)
db-36 PID2 zpétn4 vazba
db-38 PID3 zpétna vazba
db-40 PID4 zpétna vazba
db-42 PID1 74dan& hodnota 0,00~100,00 (%)

db-44 PID1 zpétn4 vazba

0,00~100,00 (%)

db-50 PID1 vystup

-100,00~+100,00 (%)

db-51 PID1 odchylka

db-52 PID1 odchylka 1

db-53 PID1 odchylka 2

db-54 PID1 odchylka 3

-100,00~+100,00 (%)

db-55 PID2 vystup

~100,00~+100,00 (%)

db-56 PID2 odchylka

-100,00~+100,00 (%)

db-57 PID3 vystup

-100,00~+100,00 (%)

db-58 PID3 odchylka

-100,00~+100,00 (%)

db-59 PID4 vystup

-100,00~+100,00 (%)

db-60 PID4 odchylka

~100,00~+100,00 (%)

db-61 PID aktudlni zesfleni P 0,0~100,0
db-62 PID aktualni konstantal | 0,0~3600,0 (s)
db-63 PID aktualni konstanta D | 0,0~100,0(s)
db-64 Predkorekce PID 0,00~100,00 (%)

1) Podrobnosti naleznete v uZzivatelské prirucce.

Kéd/nazev

Rozsah (jednotka)

dE-50 Monitor varovani

Viz uZivatelska pfirucka.
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Kapitola 4

[FA-Q1]~[FA-36]

m Nastaveni parametri F
Pokud je zvolen [FA] parametr, ktery Ize zménit, Ize ho zménit

na OP.

Kéd/nazev

Rozsah (jednotka)

FA-01 Zobrazeni/ nastaveni
hlavni zadavané frekvence

FA-02 Zobrazeni/ nastaveni
vedlejsi zadavané frekvence

0,00~590,00 (Hz)

FA-10 Zobrazeni/ nastaveni
doby rozbéhu

FA-12 Zobrazeni/ nastaveni
doby dobéhu

0,00~3600,00 (s)

FA-15 Zobrazeni/ nastaveni
zadavaného momentu

-500,0~500,0 (%)

FA-16 Zobrazeni/ nastaveni
posunu momentu

-500,0~500,0 (%)

FA-20 Zobrazeni/ nastaveni
polohy

Kdyz [AA123]=02
268435455~ +268435455

(pulsu)
Kdyz [AA123]=03
-1073741823~+1073741823
(pulsti)

FA-30 PID1 zadana hodnota 1

FA-32 PID1 zadana hodnota 2

FA-34 PID1 zadana hodnota 3

FA-36 PID2 zadana hodnota

FA-38 PID3 zadana hodnota

FA-40 PID4 zadana hodnota

-100,00~100,00 (%)
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Kapitola 4

I
Znaceni a vyznam parametr

AA101
T T T

Skupina Vnitrni Cislo
parametr( ve skupiné

: Je-li ¢islo parametr(l pouze dvoumistné, pak je
parametr spole¢ny pro vSechna nastaveni
1: v tfimistné skupiné — parametry platné pouze pro
prvé nastaveni
2 : v tfimistné skupiné — parametry platné pouze pro
druhé nastaveni

Pozn.: pfechod mezi nastavenimi pomoci svorky

Konfigurace parametrd

Vysvétleni parametru

[ » Nastavovani parametri provadéjte prosim az poté,

co jste precetli a porozuméli uzivatelské pfirucce
o « Pro ochranu motoru je nezbytné nastavit nasledu-
’ jici parametry.
pracovni .. .
paramet- -[Hb102]~[Hb108](v pr|pade [||\/|])
Y -[Hd102]~[Hd108](v pFipad& [SM/PMM])
-[bC110](ochranny proud pretizeni motoru)

2 Pokud je pfipojena volitelna jednotka, mohou byt
pfidany dalSi parametry nebo rozsah nastaveni.
Podrobnosti naleznete v uZivatelské pfirucce.

B Skupina parametrd A

Volba nastaveni zadavani frekvence

s vyznamem 08:[SET]. Neni-li vyznam [SET] Kod/nazev Rozsah (jednotka) [ Vychozi
pfifazen, je aktivni prvé nastaveni hodnota
Priklad kédovani svorkou [SET] (aktivni t AALOL 01~161) 09PNy
e SOEOV%nFlsvor ou [SET] @ IVgIIE_rl)_argme y). zdroj zadavanf hlavni 01(EU)(USA)
[ [l]**] L = ]**] frekvence pro motor 1 (ASIE)(CINA)
[**1**] [**2**] AA102 o ' 00~16 *1) 00
zdroj zadavani vedlej-
piklad §i frekvence pro motor
[AH-01] [AH-01] ][\lalftaveni vledlejfi
[Ub-01] [Ub-01] rekvence, 1. motor
AA105 00(vypnout)/ 00
[Hb102] [Hb202] zadani matematické- 8;5(@325%/
Ab110 AB210 ho operatoru pro za- UECIS
[ ] [ ] danou hodnotu frek- | 03(nasobit)

Budete-li pouzivat nastaveni pro 2 motor, pak v na-
sledujicich odstavcich je potfeba nahradit oznaceni
,motor 1“ oznac¢enim ,motor 2“

4.5 Usporadani parametru

Nasleduje vysvétleni parametr(i, napf. sefazeni skupin

parametrud a ¢isel vnitfnich skupin.
Klasifika¢ni ¢isla [SET] ,-“ a ,,1” jsou sefazena bez
rozliSeni, ale ,2"je zafazeno po ,-“a 1"
Priklad poradi
[AA101]=[AA102]=[AAL104]=[AAL1Q5]=...
=[AAL123]=[AA201]= ... =[AA223]=
[Ab-Q1]=[Ab-03]=[Ab110]=[Ab-11]=...
(Posledni dvé &islice jsou sefazeny podle &i-
selného poradi.)
=[Ab-25]=[Ab210]=
[AC-01]=...
(Po prostfednich hodnotach ,-“ a ,, 1 uziti ,2“ méni
skupinu.)

¥ Souvisejici parametry mohou byt popsany v pfi-
slusnych ¢astech.

vence, motor 1

*1) 00 (vypnuto / 01 (svorka Ail) / 02 (svorka Ai2) /
03 (svorka Ai3)/ 09 (parametr) / 10 (prostfednictvim
RS485) / 11 (volitelna jednotka 1) / 12 (volitelna jednot
ka 2) / 13 (volitelna jednotka 3) / 14 (pulzni vstup: hlav-
ni) / 16 (EzSQ) / 17 (funkce PID)

« priklad nastaveni zdroje zadavani frekvence [AA101].
zadavani z OP: [FA-01] zménit > [AA101]=07
zadavani napétim (pot) nastavit > [AA101]=01(Ail)

* Pokud [AA105]=00, Ize pfepinat pomoci inteligentni
vstupni svorky 032[SCHG] mezi hlavni (VYP) a vedlejsi
(ZAP) rychlosti.

* Prostfednictvim vybéru [AA105] nastavite operator pro
vypocet zadané hodnoty frekvence z hlavni (AA101) a
vedlejSi (AA102) zadané hodnoty.

Docasné zvySeni zadané frekvence o pevnou hod-

notu
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) |Vychozi
hodnota
AA106 pricitana
hodnota motor 1 -590,00~+590,00 (Hz) 0,00

* Pokud je svorka [ADD] aktivni, bude frekvence nastavena
v [AA106] docasné prictena k referenéni frekvenci
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Kapitola 4 Konfigurace parametru
S
[AA111]~[AA115] [bb-40] » Volba reZimu Fizeni
Volba zdroje povelu chodu Kéd/nazev Rozsah (jednotka)  [Vychozi
Kod/naze Rozsah (jednot-  [Vychozi hodnota
v ka) hodnota 00: U/F, konst. moment
. Kovni AAle:E . 01: U~f, proménny moment 00
AAL11 00: svorkovnice 02(PN) / rezim rizent, 02: U/f volna charakteristika
e 01 trlvv(?dlcove ovl. 00(EV) (USA) motor 1 03j Ulf automaticky boost
ﬁ (E?]Jo%cl:ve— 02 lacitko na OP (ASIE) (CINA) 04: U/f konst. s ¢idlem otacek
motor 1 825?&?;%]%”. 1 05: U~f, var. s Cidlem otacek
05: volitelna jedn.2 06: U/f volna s Cidlem otacek
06: volitelna jedn. 3 07: Fl’)l(\)/lorgtotor, automaticky

08: IM motor, vektor bez zpét-
Nastaveni tla¢itek na OP né vazby (SLV)
Kéd/nazev Rozsah (jedno tka) Vychozi 09:0Hz SLV -
hodnota 10: IM vektor s ¢idlem otacek
AA-12 11: PM motor, SLV
Tlagitko RUN sm&r | 00(vpred)/ 01(vzad) 00 12: SM(PMM)-IVMS
otaceni
AA-13 00: nefunkéni . v sixs s
iy .. Ll e Obecné se pro leh¢i zatéze jako ventilatory a
Tlacitko STOP pri 01: funkeni vzdy 01 Cerpadel dop orucuje ouiitijreiimu U/F kO)l/’lSt
povelu chodu ze svor- | 02: pouze reset chyby p p jep - 'St
kovnice moment, nebo U~f redukovany moment, coZ od-

povida zatéZovaci charakteristice uvedenych pfi-
stroja.

e Pro tézké zatéze jak vytahy, zdvihadla, stoupajici
dopravniky atp. je vhodné pouzit vektorové Fizeni
bez nebo se zpétnou vazbou (SLV, VC).

e Po motory s permanentnimi magnety pouzijte

vektorové fizeni bez zpétné vazby (PM SLV).

[AA-12] specifikuje smér otaceni pfi zadani povelu
chodu tlacitkem RUN na OP

[AA-13] méni funkci tlaCitka STOP na OP pfi povelu
chodu ze svorkovnice

Omezeni sméru otaceni

Kdd/nazev Rozsah (jednotka) ngzgg Pozn.:V rezimu standardni zatéze (ND) je mozné
- pouzit vSechny volby v parametru AA121. V rezi-
Qrﬁtl:n' <ty chod 82: ggz Oem%{zz' 00 mech leh&i zatéZe (LD/VLD) neni mozné pouzit vol-
zeni sméru u| 01: pouze vpi
motor 1 02: pouze vzad bu 09.
Restart po dobahu/ volném dobéhu Vektorové fFizeni se zp étnou vazbou ¢€idla ota ¢ek
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) xgg:gtz;
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) Vychozi
hodnota 00: reZim Fizeni rychlosti / mo-
AA115 00: fizeny dobéh a zastaveni |00 AAL23 - . ment}J L
volba zastaveni 01: volny dobéh volba rezimu OL: pulzni pqlohove fizenl 00
motor 1 vektorového 02: absolutni polohové fizeni
fizeni, motor 1 | 03: absolutni polohové Fizeni
bb-40 00: starts 0 Hz 00 s vysokym rozlisenim
volba zplGsobu 01: start s pfizpdsobenim
restartu po FRS frekvence
02: start s aktivnim pfizptiso- * Pro vektorové fizeni s enkodérem ([A121]=10)
benim frekvence zvolte Fizeni rychlosti/momentu (00) nebo poloho-
03: detekovat rychlost vé fizeni (02).

« Vice informaci naleznete v uzivatelské pfiruéce.
e zastaveni provozu Ize provést dobéhem po ram-
pé (FA-12) nebo volnym dob&hem (FRS)
¢ volny dobéh je aktivovan svorkou s vyznamem

Parametry pro motor 2

32(FRS) Kéd/nazev Rozsah (jednotka) [ Vychoz i hodnot a
e parametr bb-40 uréuje zpusob restartu po ode- AA201 Stejné jako AA101
znéni signalu FRS AA202 Stejné jako AAL02
¢ Dochazi-li pfi dobéhu po rampé vlivem setrvac- AA204 Stejné jako AA104
nosti zatéze k chybé E07, pak Ize nastavit volny AA205 Stejné jako AA105
dobéh, kdy nenastava brzdéni ménicem. AA206 Stejné jako AA106
AA211 Stejné jako AA111
AA214 Stejné jako AA114
AA215 Stejné jako AA115
AA221 Stejné jako AA121
AA223 Stejné jako AA123
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Kapitola 4

[Ab-01]~[Ab-25]
Zobrazeni prepoctené hodnoty frekvence [dA-06]

Konfigurace parametrd

[Ab210] [AC-01]~[AC-02]
¢ bitova volba (Ab-03=01) umoZziuje az 8 pevnych

Rozsah Vychozi rychlosti. Kazdé rychlosti pfinalezi jedna svorka
Kod/nazev (jednotka) hodnota
AD-O1 bitové kddovani
Koeficient prenodtu Wstuoni ~ 1,00 pozadovana | SF7 [ SF6 | SF5 | SF4 | SF3 [ SF2 [ SF1
ﬁekvenoep pOCtU Vystup 0,00~100,00 rychlost
Hodnota zobrazena v [dA-06] je vysledkem nasobeni Rychlost 0 [ VYP | VYP | VYP [ VYP | VYP [VYP | VYP
vystupni frekvence [dA-01] a koeficientu [Ab-01.] Rychlost1 - - - - -
wiar , . Rychlost2 - - - -
Pouziti pevnych frekvenci Y
Vychozt Rychlost3 - - -
Koéd/nazev Rozsah (jednotka) hodnota Rychiosta - -
Ab-03 S Rychlost 5 - VYP | VYP
. - binarné (16 rychlosti)
voloa zpasobu zadavani ;& (g rychlosti) 00 Rychlost6 - VYP | VYP [VYP
pevné rychlosti
A Rychlost 7 A VYP | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP
Ab110 pevna rychlost 0 0,00~590,00 (Hz) 0,00
motor 1
Ab-11 pewnarychlost 1 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 Mortor 2
, Pouze rychlost €.0 Ize volit rozdilnou pro motor 2, je-li
Ab-12 pewnarychlost 2 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 sepnuta svorka 024 [SET]
Ab-13 pewnarychlost 3 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 Kod/nazey _Rozsah Vychoz i
, (jednotka) hodnota
Ab-14 pevnarychlost 4 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00
- Ab210 rychlost 1 motor 2 | Stejné jako Ab110
Ab-15 pevnarychlost 5 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00
Ab-16 pevnarychlost 6 0,00~590,00 (Hz) 0,00 Zadavani ¢asu rozb éhu a dob éhu
Ab-17 pevnarychlost 7 | 0,00~590,00 (Hz) | 0,00 Kéd/nazev Rozsah (jednotka) ngﬂgtz;
Ab-18 pewnarychlost 8 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 00: parametr (FA-10,
i ; — AC-01 FA-12)
Ab-19 pevnarychlost9 | 0,00~590,00 (H2) 0,00 Vybér zadani doby | 01: volitelna jednotka 1 00
Ab-20 pevnarychlostl0 [ 0,00~590,00 (Hz) 0,00 zrychle- 02: volitelna jednotka 1
- ni/zpomaleni 03: volitelna jednotka 1
Ab-21 pevnarychlost 11 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 04: funkce EzSQ
Ab-22 pevnarychlost 12 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00
Ab-23 arychlost 13 | 0,00~590,00 (Hz 0,00 Ly N N
pevn' 4 (Hz) Nastaveni ¢asu rozbéhu a dobé&hu
Ab-24 pevnarychlost 14 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 samostatné pro kazdou z pevnych rychlosti
Ab-25 pevnarychlost 15 | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 Kéd/nazev Rozsah (jednotka) Vychozi
hodnota
. hinArni 2= S e s AC-02 00: spole¢né pro
binarni volba (Ab-03=00) umozhuje vyuZiti az 16 volba individualnich vechny 00
pevnych rychlosti kddovanych 4 svorkami. gasti Acc / Dec 01: samostatné

binarni kédovani

pozadovana CF4 CF3 CF2 CF1
rychlost
Rvchlost 0 VYP VYP p
Rychlost 1 VYP VYP ZAP
Rychlost 2 VYP ZAP
Rychlost 3 VYP ZAP ZAP
Rychlost 4 VYP ZAP
Rychlost 5 VYP ZAP ZAP
Rychlost 6 VYP ZAP | ZAP
VYP ZAP |  ZAP ZAP

VYP VYP

VYP VYP ZAP
[ VYP [N
[ vvP [N ZAP
ZAP

ZAP ZAP
ZAP | ZAP
ZAP | ZAP ZAP
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Je-li zvoleno AC-02=00, pak jsou aktivni nastaveni
parametri [AC120] [AC122] nebo [AC124]
[AC126].

Volba druhé nastaveni rozbéhu a dobéhu je v pa-
rametrech [AC115] az [AC117].

Je-li zvoleno AC-02=01, pak jsou aktivni nastaveni
parametr(i rozbéhu a dobéhu samostatné pro kaz-
dou pevnou rychlost a to [AC-30]~[AC-88].

Je-li zvoleno AC-02=01, pak pro prvou pevnhou
rychlost jsou platna nastaveni parametrti [AC120]
[AC122] nebo [AC124] [AC126].

Ve funkci zadavani nahoru/doli se pro nastavova-
ni Zadané hodnoty uplatni pfebé&hové Casy tladitek
[CA-64] — zvySovani a [CA-66] - snizovani.

Ve funkci PID soft start je nahrazena rozbéhova
rampa hodnotou dle [AH-78].



Kapitola 4 Konfigurace parametrd

S
[AC120]~[AC126]
[AC'O3]~[AC117] Nastaveni doby rozbéhu/dob éhu
Volba kfivek rozbéhu a dob&hu Kod/nazev Rozsah Hodno ta (s)
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) Vychozi (ednotka)
hodnota AC120 0,00~ 30,00
AC-03 00: linearni 00 rozbéh 1, motor 1 3600,00 (s)
volba kfivky rozbéhu 01: S kfivka AC122 30,00
AC-04 02: U krivka dobéh 1, motor 1
e . 03: obracenaU kfivka 00 AC124 15,00
volba kfivky dobéhu 04: EL-S kfivka rozbh 2, motor 1
AC-05 zakiiveni rozbéhu 2 AC126 15,00
(S, U, obracena U) 1~10 dobéh 2, motor 1
AC-06 zakiiveni dobéhul 2
(S, U, obréacena U) «  Doba rozbéhu (a doba dob&hu) predstavuje pre-
AC-08 zakfiveni EL-S 25 bé&h frekvence z OHz na maximalni frekvenci (a
rozbéhu 1 (zacatek) .
— opacné.
AC-09 zakfiveni EL-S ot a1 , . .
rozbdhu 2 (konec) 25 ¢ nevyuzivate-li funkce druhych ramp, je rozbéh a
AC-10 zakfiveni ELS 0~100 e dobéh dan hodnotou parametri [AC120] [AC122]
dobéhu 1 (zacatek) ] ;
AC-11 zakfiveni EL-S o5 Sehont
dobéhu 2 (konec) ce Nastavena vystup-
1 o ni frekvence
. Je-li [AC-03]/[AC-04]=00(linearni), motor Mexman| i N
zrychluje a zpomaluje linearné (zavislost ¢as/frekvence [Hb105] / P
je pfimka). nebo b P
. Je-li [AC-03]/[AC-04]=01(S kfivka), pro bez- b P
razovy chod - rozbéh a dobéh je na pocatku a na konci . o
zpomalen (zavislost t/f je S-krivka). . o
. Je-li [AC-03]/[AC-04]=02(U kfivka), rozbéh a Lo o Ca
dobéh je pozvolny pouze na pocéatku (t/f je konkavni). Skutetnd | T ISkutednd |
. Je-li [AC-03]/[AC-04]=03 (obracena U kfiv- doba i ! i i doba ;
v vy - , v s , rozbéhu ! ' 1 dobéhu \
ka), rozbéh a dobéh je strmy na po¢atku a pozvolny na ; e
konci (kfivka t/f je konvexni). ACL2 ; ; AL f
. Pro kfivky S U a obracena U lze zvolit para- L d b [ :
metry [AC-05]/[AC-06] stuperi jejich pohnuti.
. Je-li [AC-03]/[AC-04]=04(EI-S kfivka), roz-
béh a dobéh se déje po S-kfivce pro zdvihaci
zafizeni a parametry [AC-08]~ [AC-11] Ize upravit «  Piiklad pouziti druhého rozb&hu a dob&hu
pocatecni a koncové prohnuti.
Dvoustup novy rozb éh/dob éh FW I I
e . Vychozi :
Kod/nazev Rozsah (jednotka) hodnota >CH : I : I
AC115 00 [ZCVH] svvc_)rkav ) r . ;
. .| 01 zména pfi ur€ené : ' : ! i
Volba pfechodu mezi . i ' ' ' 1
- frekvenci ' ! ' i i
prvou a druhou rozbe- 02 zména rampy pfi 00 Vystupni : p | : :
hovou / dobéhovou reverzaci sméru frekvence ! : ' ;
rampou (motor 1) i ! ' : i
povelu chodu ' ! ' ; '
Frekvﬁ:&:gmény ' Doba iDoba | i Doba 'Doba !
rozbdhu Accl / Acc? 0,00 E rozbéhu 1 grozb.Zé E dlob,2 Edobehu 15
motor 1 ' ' ' '
0,00~590,00 (Hz)
AC117
Frekvence zmény 0.00
dobéhu Dec1 / Dec2 '
motor 1

¢ Druhy rozbéh a dobéh je pouzit, se sepne svor-
ka s vyznamem 031[2CH] (AC115=00), nebo dosa-
Zenim nastavené zlomové frekvence (AC115=01,
AC116, AC117).

* Nastaveni doby rozbéhu / dobéhu 1
[AC120](=FA10), [AC122](=FA12) a doby rozbéhu a
dobéhu 2 [AC124] [AC126].
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Kapitola 4

[AC-30]~[AC-88]
Nastaveni doby rozbéhu a dobéhu individualné pro
kazdou pevnou rychlost

Konfigurace parametrd

[AC215]~[Ad-15]

nastaveni parametri pro motor 2 (svorka s vyznamem

o Rozsah | Vychozi 024[SET] je aktivni.
Kod/nazev (jednotka) | hodnota
AC-30 Rozbéh - pevna rychlost 1 0,00 Kod / nazev Rozsah
AC-32 Dobgh - pevna rychlost 1 0,00 (jednotka)
AC-34 Rozbéh - pevna rychlost 2 0,00 AC215 Volba pfechodu mezi prvou a | stejné jako AC115
AC-36 Dobéh - pevna rychlost 2 0,00 druhou rozbéhovou / dobéhovou
AC-38 Rozhéh - pevna rychlost 3 0,00 rampou (motor2) _ __
AC-40 Dobah - pevna rychiost 3 0,00 AC216 Frekvence zmény rozb&hu stejné jako AC116
AC-42Rozbéh - pevna rychlost 4 0,00 Accl ] Acc2 motor 2 = = ——
AC-44 Dobéh - pevna rychlost 4 0,00 g(efll ; g;il;vrirgigrz; ény dobéhu stejné jako AC117
AC-46 Rozbéh - pevna rychlost 5 0,00 AC220 rozbéh 1, motor 2 stejné jako AC120
AC-48Dobéh - pevna rychlost 5 0,00 AC222 dobéh 1, motor 2 stejné jako AC122
AC-50 Rozbéh - pevna rychlost 6 0,00 AC224 rozbéh 2, motor 2 stejné jako AC124
AC-52 Dobéh - pevna rychlost 6 0,00 AC226 dobéh 2, motor 2 stejné jako AC126
AC-54 Rozbéh - pevna rychlost 7 0,00
AC-56 Dobéh - pevna rychlost 7 0,00 Nastaveni funkce Fizeni momentu
AC-58Rozbéh - pevna rychlost 8 0,00~ 0,00 Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
AC-60 Dobéh - pevna rychlost 8 3600,00(s)| 0,00 (jednotka) hodnota
AC-62 Rozbéh - pevna rychlost 9 0,00 Ad-01 Vybér zadani refe- - e
AC-64 Dobéh - pevna rychlost 9 0,00 renéniho momentu 01~06/09~18 *1) 07
AC-66 Rozbéh - pevna rychlost 10 0,00 Ad-02 Nastaveni referenc- | - 0
AC-68 Dobéh - pevna rychlost 10 0,00 niho momentu 500,0~500,0 (%) 0.0
AC-70 Rozb&h - pevna rychlost 11 0,00 Ad-03 Vybeér polarity refe- | 00 dle signalu
AC-72 Dob&h - pevna rychlost 11 0,00 rené¢niho momentu | 01 gle §méru ota- 00
AC-74 Rozbé&h - pevna rychlost 12 0,00 ___ cent
AC-76 Dobh - pevna rychlost 12 0,00 Ad-04 D"t;ﬁ‘ prepinani N 0
AC-78 Rozbéh - pevna rychlost 13 0,00 :%/g m(;snttlurlzenl 0~1000 (ms)
AC—80Dober1 - pevna ['ychlost 13 0,00 * vice informaci naleznete v uZzivatelské pfirucce
AC-82 Rozbéh - pevna rychlost 14 0,00
AC-84 Dobéh - pevna rychlost 14 0,00 Nastaveni posuvu momentu
AC-86Rozbéh - pevna rychlost 15 0,00 . Rozsah Vychoz i
AC-88 Dobéh - pevna rychlost 15 0,00 Kod/nazev (iednotka) hodnota
. Ad-11 Vybér zadani posuvu | 01~06/09~1
¢ nastaveni pevnych rychlosti je v parametrech momentu 8 *1) 07
[Ab-11]~[Ab-25] Ad-12 Nastaveni posuvu -500,0~500,0
o . . momentu (%) 0.0
e A0 15 Vbt polarty posuve | 00 G1e S
Rychlost3[Ab-13], >N ) momentu 01 dle sméru | 00
Rychlost 4 [Ab-14] ) 1 otaceni.)
Ad-14 Svorka zapnuti posuvu | 00 vypnuto 00
Rychlost 2 [Ab-12] ====-==-"7 A R SR S T T momentu 01 zapnuto
: E : ' * vice informaci naleznete v uZivatelské pfirucce
Rychlost 1 [Ab-11] - -~ ,----:r----i-----f ----------- 1.
. Omezeni rychlosti _pfi fizeni momentu
I Kod/nazev Rozsah Vychozi
| | ! ! ; ! ! ; ! (jednotka) hodnota
Doba |rozb. 1 |rozb_ 2 |rozb, 3 § dob. 3 frozb. 4§ konst. |dob. 3 Jrozb. 4 Jf dob. 4 | Ad-40 Vybér Zadéni omezeni 01~13 *1) 07
arych./zpom.  Jiac301fiac3aifiac-3sifiiac-aolfiac-a2l) ryeni. fiac-aoifiac-42)fiac-aa) rychlosti pfi fizeni mo-
} ) mentu
' A Ad-41 Omezeni rychlosti fizeni | 0,00~ 0,00
S — e e T R R e e | = _42”2)()”’?:2':;[(:3;%?02‘?;2;i 590,00 (Hz) 555
: : momentu (chod vzad)

L

| * omezeni rychlosti Ize nastavit na stfed Fizeni momentu
vice informaci naleznete v uzivatelské pfiru¢ce

*1)00 vypnuto / 01 vstup Ail / 02 vstup Ai2 / 03 vstup Ai3) /
04 vstup Ai4(P1-AG) /05 vstup Ai5(P1-AG) /06 vstup
Ai6(P1-AG) /07 panel / 08 RS485 / 09 volitelna . jedn.1 /
10 voliteln4 jedn.2 / 11 volitelnd jedn.3 /12 pulsni vstup

hlavni / 13 pulsni vstup (P1-FB)
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Kapitola 4
I
[AE-01]~[AE-13]

Polohové Fizeni

Konfigurace parametrd

[AE-20]~[AE-62]

Rizeni absolutni polohy

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
AE-01 Vybér polohy elektro- | 00 zpétna AE-20 Referenéni poloha 0 | Je-li [AA123]#03 0
nického soukoli vazba 00 AE-22 Referenéni poloha 1 | -268435455~ 0
01 reference AE-24 Referenéni poloha 2 | +268435455 0
AE-02 Citatel elektronického 1~10000 1 AE-26 Referenéni poloha 3 | (pulst) 0
Fevodového pomeéru Zni
prevo . AE-28 Referenéni poloha 4 _ 0
AE-03 Jmenovatel elektronic- AE-30 Referencni poloha 5 | J€1i [AA123]=03 0
kého pfevodového 1~10000 1 AE-32 Referencni poloha 6 -1073741823~ 0
AE-04 Cp:cérl]ji;uzsah olohovani| 0~10000 AE-34 Referentni poloha 7 211313)74182 0
y P uls 5 AE-36 Referenéni poloha 8 P 0
AE-05 Celkové zpozdéni polo- T AE-38 Referencni poloha 9 0
hovani P P 0.00 (3)10,00 0,00 AE-40 Referenéni poloha 10 0
— — AE-42 Referenéni poloha 11 0
AE-06 Dopredny zisk polohy 0~655.35 0.00 AE-44 Referenéni poloha 12, 0
AE-07 Zesileni polohy 0,00~100,00 0,50 AE-46 Referenéni poloha 13 0
AE-08 Hodnota posuvu polohy| -2 048~2 048 0 AE-48 Referenéni poloha 14 0
__ 1 (puls) AE-50 Referenéni poloha 15 0
*Pro polohové fizeni je nutny signal zpétne vazby AE-52 Specifikace rozsahu | Je-li [AA123]#03
vice informaci naleznete v uzivatelské pfirucce polohy (vpred) 0~+268435455
(pulst) 0
. L, o o Je-li [AA123]=03
Nastaveni funkce vyhl edavani po&ateéni polohy 0~+107374182
Kéd/ndzev Rozsah (jed- Vychoz i (pulst)
notka) hodnota AE-54 Specifikace rozsahu | Je-li [AA123]#03
AE-10 Vybér referencni 00 panel 00 polohy (vzad) 268435455~0
polohy zastaveni pro | 01 volitelnd j. 1 (pulst)
funkci vyhledavani | 02 volitelna j. 2 Je-li [AA123]=03 0
polohy 03 volitelna j. 3 1073741823~0
AE-11 Poloha zastaveni 0~4096 0 (pulstr)
funkce vyhledavani AE-56 Vybér rezimu polo- | 00 omezeny 00
polohy hového Fizeni 01 neomezeny
AE-12 Rychlost funkce vy- 1 0,00~120,00 0,00 vice informaci naleznete v uZivatelské prirucce
hledavéani polohy (Hz)
AE-13 Smér funkce vyhle- | 00 vpfed 00
davani polohy 01 vzad Inteligentni funkce (Auto -learning)
vice informaci naleznete v uzivatelské pfirucce Kod/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
AE-60 Vybér inteligentni
funkce 00~15(X00~ X15) 00
(Auto-learning)

nastaveni funkce uceni pro fizeni absolutni polohy
vice informaci naleznete v uzivatelské pfiru¢ce

Povoleni ukladani polohy p

fi pferuSeni napajeni

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
AE-61 UlozZeni stavajici 00 vypnout 00
polohy pfi vypadku | 01 zapnout
proudu

= UlozZiabsolutnipolohu, kdyzje pferuSeno napéjeni. Vice
informaci naleznete v UzZivatelské pfiru¢ce

Prednastavena poloha

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
AE-62 Prednasta- | Je-li [AA123]#03
veni 268435455~ +268435455 0
(pulst)
= V rezimu absolutniho polohovani prednastavi uréenou

polohu
Vice informaci naleznete v UZivatelské pFiru¢ce
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Kapitola 4

|
[AE-64]~[AE-76]

DalSi nastaveni funkce polohovani

Konfigurace parametrd

[AF101]~[AF109]

Funkce DC brzd éni (DB)

Kéd/nazev Rozsah (jed- Vychozi Kéd/nazev Rozsah (je dnotka) | Vychozi
notka) hodnota hodnota
AE-64 Vypocet zisku 50.00~200.00 AF101 Zapnout DC 00 vypnout 00
zpomaleni pro vzda- ' o ' 100,00 brzdéni, motor 1 01 zapnout
lenost zastaveni (%) 02 referenéni frek-
AE-65 Vypocet posuvu 0 00~655.35 vence
zpomaleni pro vzda- ' o ’ 0,00 AF102 Vybér typu brz- | 00 DC brzdéni 00
lenost zastaveni (%) déni, motor 1 01 servo uzaméeni
AE-66 Omezeni rychlosti 0,00~100,00 1.00 rychlosti )
pfi APR Fizeni (%) ' 02 servo uzamdeni
AE-67 Pogateéni rychlost | 0,00~100,00 polohy
APR %) 0,20 AF103 Frekvence DC [ 0,00~590,00 (Hz) | 0,00
brzdéni, motor 1
« Uprava provozniho Fizeni pfi polohovém fizeni. AFlOééSgﬁger%zfl 0,00~5,00 (s) 0,00
Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce. AF105 Sila DC brzdy pfi | 0~100 (%) 30
} L zastaveni, motor 1
navrat do referen €ni polohy AF106 Doba DC brzdy | 0,00~60,00 (s) 0,00
Kbéd/nazev Rozsah (jedno tka) Vychoz i pfi zastaven,
hodnota motor 1
AE-70 Vybérrezimu | 00 nizkou rychlosti AF107 Spusténi DC 00 na hranu 01
nulovéhona- | 01 vysokou rychlosti 1 00 brzdéni, motor 1 01 na Groven
vratu 02 vysokou rychlosti 2 AF108 Sila DC brzdy pfi | 0~100 (%) 30
AE-71Vybér sméru 00 vpred rozbéhu, motor 1
nulového na- 1 vzad 00 AF109 Doba zapnutého | 0,00~60,00 (s) 0,00
vratu DC brzdéni pfi
AE-72 Nulovy navrat - rozbéhu, motor 1
nizkou rychlost %:00~10.00 (H2) 0.00 « Lze zvolit DB pfi zastaveni/spusténi [AF101]=01
AE-73 Nulovy navrat nebo DB pfi referenéni frekvenci [AF101]=02.
vysokourych- | 0,00~590,00 (Hz) 0,00 « DC brzdéni Ize pouzit, kdy? je zapnuta inteligentni
losti vstupni svorka 030[DB].

¢ Pri vektorovém fizeni s enkodérem pouzijte funkci

« Nastavi funkci nulového navratu v rezimu abso-
lutni polohy. Vice informaci naleznete v Uzivatelské
pfirucce .

servo zamku [AF102].

SS brzda pfi dobéhu (sila nastavenavAF105.)

Pfikaz k chodu | |

, ! DCbrzdéni
frekvence N
1 E
E [AF10
<«

[AF10

¢SS brzda pfi rozbéhu (sila nastavenavAF108.)

P¥ikaz k chodu | 7AP
: DC brzdéni
Vystupni T
frekvence - '
i [AH109]
<>
¢ SS brzdéni pod uréenou frekvenci (sila nastave-
na v AF105)
Povel chodu ZAPNUTO I
Z4dana + +
frekvence Lo 1 1 R
Vystupni ; é
frekvence 5 \ i
- ! AF106 |
< ¢

¢ je-li doba brzdéni 0,00s, je brzda mimo provoz
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Kapitola 4 Konfigurace parametru
I I
[AF120]~[AF144] [AF150]~[AF254]
Funkce Fizeni styk ace Funkce Fizeni brzdy 2 (AF130=03)
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
AF120 Zapnout fizeni 00 vypnout AF150 Zpozdéni otevieni -
stykace, motor 1 01 zapnout:primarni brzdy, motor 1 0,00~2,00 (s) 0,20
strana 00 AF151 Zpozdéni zavieni
02 zapnout: sekun- brzdy, motor 1 0,00~2,00 (s) 0,20
darni strana AF152 Doba kontroly brzdy,
AF121 Zpozdéni aktivace, motor 1 0,00~5,00 (s) 010
0,00~2,00 (s) 0,20 _
motor AF153 Doba servo zamku /
AF122 Zpozdéni deakti- - DC brzdéni pfi spus- | 0,00~10,00 (s) 0,60
vace, motor 1 0,00~2,00(s) 0,10 téni, motor 1
AF123 Doba kontroly AF154 Doba servo zamku /
- 0,00~5,00 (s 0,10 S
stykace, motor 1 ) DC brzdéni pfi zasta-| 0,00~10,00 (s) 0,60
veni, motor 1
Funkce Fizeni brzdy volba ¢ Provozni nast:vi_venl’ Fl’zgnl’vprzgy. Vice informaci
Kod/nazev Rozsah Vychoz { naleznete v Uzivatelskeé pfirucce.
(jednotka) hodnota
AF130Zapnout fizeni 00 vypnout Nasta\{eni pro motor 2 Je-li sepnuta inteligentni
brzdy, motor 1 01 fizeni brzdy 1: vstupni svorka 24[SET].
spole¢né 00 Kéd/nazev Rozsah Vychozi
02 Fizeni brzdy 1: (jednotka) | hodnota
oddélené AF201 Zapnout DC brzdéni, motor 2 Stejné jako AF101
03 fizeni brzdy 2 AF202 Vybér typu brzdéni, motor 2 Stejné jako AF102
AF203 Frekvence DC brzdéni, mot.2 Stejné jako AF103
v - AF204 Zpozdéni DC brzdéni, motor 2 Stejné jako AF104
Fanqe Fizeni brzdy 1 (AF130=01, 02) 7 = AF205 Sila DC brzdy pfi stopu motor2 | Stejné jako AF105
Kod/nazev Rozsah Vychoz | AF206 Doba zapnuti DC brzdéni pfi Stejné jako AF106
(ednotka) hodnota zastaveni r?]otor 2 i e
AF131 Doba cekani brzdy AF207 Spusténi DC brzdy, motor 2 Stejné jako AF107
na uvolnéni, motor | 0,00~5,00 (s) 0,00 AF208 Sila DC brzdy pfi rozbshu, Stejné jako AF108
1 (vpred) motor 2
AF132 Doba ¢ekani brzdy AF209 Doba zapnuti DC brzdy rozb&hu, | Stejné jako AF109
na zrychleni, motor 0,00~5,00 (s) 0,00 motor 2
1 (VP'V'Ed)’ _ AF220 Zapnout fizeni stykace, motor 2 | Stejné jako AF120
AF133 Doba éekan! brzdy AF221 Zpozdéni aktivace, motor 2 Stejné jako AF121
na zastaveni, mo- 0,00~5,00 (s) 0,00 AF222 ZpoZzdéni deaktivace, motor 2 Stejné jako AF122
tor 1(VPref?)fT‘0t0f AF223 Doba kontroly stykage, motor 2 | Stejné jako AF123
AF134 Doba ¢ekani brzdy AF230 Zapnout fizeni brzdy, motor 2 Stejné jako AF130
na potvrzeni, motor|  0,00~5,00 (s) 0,00 AF231 Doba ¢ekani brzdy na uvolnéni, | Stejné jako AF131
1 (vpied) motor 2 (vpred)
AF135Frekvence uvolnéni AF232 Doba ¢ekani brzdy na zrych., Stejné jako AF132
brzdy, motor 1 0,00~590,00 (Hz) 0,00 motor 2 (vpied)
(vpied) AF233 Doba ¢ekani brzdy na zastaveni, | Stejné jako AF133
AF136 Proud uvolnéni Jmenovity proud motor 2 (vpred)
brzdy, motor 1 menice *1) AF234 Doba ¢ekani brzdy na potvrzeni, | Stejné jako AF134
(vpred) %(0,20~2,00) motor 2 (vpred)
AF137 Frekvence brzdy, AF235 Friakvence uvolnéni brzdy, motor | Stejné jako AF135
motor 1 (vpred) 0,00~590,00 (Hz) 0,00 2 (vpFed) _ __
AF138 Doba cekani brzdy AFZ%\?p'E:g)ud uvolnéni brzdy, motor 2 Stejné jako AF136
TEEVUZ\;%I)nem, motor 0,00~5,00 (s) 0,00 AF237 Frekvence brzdy, motor 2 (vpfed)| Stejné jako AF137
AF139 Doba Gekani brzdy AFZ?;TE]SOIIDoc;b;(sigz;l brzdy na uvolnéni, | Stejné jako AF138
?\Z;gch.,motor 1 0.00~5,00 (s) 0.00 AF239 Doba ¢ekéani brzdy na zrych., Stejné jako AF139
— motor 2 (vzad)
AF140 Doba cekani brzdy AF240 Doba ¢ekani brzdy na zastaveni, | Stejné jako AF140
na zastaveni, mo- 0,00~5,00 (s) 0,00 motor 2 (vzad)
torl (vzad’) _ AF241 Doba &ekani brzdy na potvrzeni, | Stejné jako AF141
AF141 Doba Cekéani brzdy motor 2
na potvrzeni, motor|  0,00~5,00 (s) 0,00 AF242 Frekvence uvolnéni brzdy, motor | Stejné jako AF142
1 (vzad) 2 (vzad)
AF142 Frekvence uvolné- AF243 Proud uvolnéni brzdy, motor 2 Stejné jako AF143
ni brzdy, motor 1 0,00~590,00 (Hz) 0,00 (vzad)
(vzad) AF244 Frekvence brzdy, motor 2 (vzad) | Stejné jako AF144
AF143 Proud uvolnéni Jmenovity proud AF250 Zpozdéni otevieni brzdy, motor 2| Stejné jako AF150
brzdy, motor 1 ménice *1) AF251 Zpozdéni zavieni brzdy, motor 2 | Stejné jako AF151
(vzad) %(0,20~2,00) AF252 Doba kontroly brzdy, motor 2 Stejné jako AF152
AF144 Frekvence brzdy, 0,00~590,00 (H2) 0,00 AF253 Doba servo zadmku / DC brzdéni | Stejné jako AF153

motor 1 (vzad)

*1)Jmenovity proud ménice x1,00
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AF254 Doba servo zamku / DC brzdéni
pfi zastaveni, motor 2

Stejné jako AF154




Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I
[AG101]~[AG113] [AG-20]~[AG213]
Zabran éni rezonan éni frekvenci (skok) Funkce tipovani
Kod/nazev Rozsah Vychozi Kad/nazev Rozsah (jednotka) Vychoz i-
(jednotka) hodnota hodnota
AG101 Frekvenéni skok 1, ~
motor 1r 000 (HE;?O,OO 0,00 AG-20
- — Frekvence 0,00~10,00 (Hz) 0,00
AG102 Amplituda frekvenéniho 0,00~10,00 0.00 tipovani
skoku 1, 1. motor (Hz) ' - -
AG103 Frekvendni skok 2. 0.00~590.00 AG-21 00 volny dobéh, v chodu
motor 1 (H2) 0,00 Volba ) Wnepqvolerl
- — zastaveni 01 Fizeny dobéh, v chodu
AG104 Amplituda frekvenéniho 0,00~10,00 000 tipovani nepovolen
skoku 2, motor 1 (Hz) ' 02 DC brzdéni, v chodu
AG105 Frekvenéni skok 3, 0,00~590,00 0.00 nepovoleno 00
motor 1 (Hz) ’ 03 volny dobéh, v chodu
AG106 Amplituda frekvenéniho 0,00~10,00 povolen
skoku 3, motor 1 (H2) 0,00 04 Fl'zenyl dobgh, v chodu
c — > - - povolen
Zabranuvje1 aby vystupnl frgkvence problha[a Voo 05 DC brzdéni v chodu povo-
rezonanénim bodu. Vystupni frekvence se prabézné leno
men. ¢ Pokudjevstupnisvorka[JG] zapnuta, bude pfi
Vystupni zadani prikazu k chodu na vystupu frekvence tipova-
frekvence =~ [AG106] ni. Béhem chodu Ize nastavit frekvenci a zpisob
[AG105] [~~~ TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTNY "t'_% [AG106] zastaveni
& [JG]
s [AG104]
[AG103] oo oZ--}-%
e [AG104] [FW] [ |
| |
A T [AG102] RV] \ ! [ ]
[AG101] ==----}- o1 AGL02 | [ ‘
[ ] Zadavana [AG-20] ? I A\ | i
frekvence X

vystupni T | 7t
frekvence w|_ _ _ _ _ _ _ __ __ .

Prodleva rozb éhu / dob éhu motoru (pozastaveni )

Koéd/nazev Rozsah Vychoz i ; . . . ;
(jednotka) hodnota Nasta\{enl pro motor 2 Je-li sepnuta inteligentni
AG110 Frekvence prodlevy 0,00~590,00 0.00 vs’tup[‘ll svorka 24[SET). - -
zrychleni, mator 1 (H2) ) Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
- (jednotka) | hodnota
AG111 Doba prodlevy zrychleni,| 0,00~60,00 — —
motor 1 ) 0,00 AG201 Ftrek;/encm skok 1, Stejné jako AG101
motor
AGllZZFrek"e”C,e prodievy 0,00~590,001 4 AG202 Amplituda frekvencnino | Stejné jako AG102
pomaleni, motor 1 (Hz) skoku 1. motor 2
AGllSmP (r)TE);(?rrcidlevy zpomale-| 0,00~60,00 0,00 AG203 Frekvenéni skok 2 motor 2 Stejné jako AG103
' ©) AG204 Amplituda frekveneniho | Stejné jako AG104
L ) 3 s skoku 2, motor 2
* Pouziti funkce prodlevy je vhodné pro zatéz se AG205 Frekven&ni skok 3, motor | Stejné jako AG105
znacnou setrvacnosti. Rozbéh / dobéh se pozasta- 2
vi pfi uréené frekvenci na nastavenou dobu. AG206 Amplituda frekvenéniho | Stejné jako AG106
¢ Funkci Ize aktivovat i inteligentni vstupni svorkou skoku 3, motor 2
100[HLD] (aktivace pozastaveni). AG210 Frekvence prodlevy zrych{ Stejné jako AG110
leni, motor 2
Vystupni AG211 Doba prodlevy zrychleni, | Stejné jako AG111
frekvence motor 2
AG212 Frekvence prodlevy zpo- | Stejné jako AG112
maleni, motor 2
AG213 Doba prodlevy zpomaleni,| Stejné jako AG113
[AG112] =pm-=------mmmmmmm oo h » motor 2
weuo] | . | [AG113] |
E[AGlll] ' S
' '
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Kapitola 4 Konfigurace parametrd
— |
[AH-01]~[AH-06] [AH-07]~[AH-50]

Funkce PID1 Kod/nazev Rozsah Vychozi

Koéd/nazev Rozsah (jednotka) Vychozi S— n (ednotka) fodnowa

hodnota AH-07 Volba zdroje Zadané 00~13 *1),+2) 09
hodnoty 1 pro PID1 '

AH-01 Provoz regu- { 00 vypnuta AH-10 PID1 zadan& hodnota 1 0,00

lace PID1 | 01 zapnuta 00 AH-12 PID1 pevna Zadana 1 0,00
02 zapnuta, reverzace AH-14 PID1 pevna zadana 2 0,00
vystupu AH-16 PID1 pevna 7adana 3 0,00
* Zapina regulaci PID1. AH-18 PID1 pevna zadana 4 0,00
¢ Pokud [AH-01]=01, bude vystup PID pfi dosazeni AH-20 PID1 pevna 7adana 5 0.00
zaporné hodnoty omezen na 0. AH-22 PID1 pevna zadana 6 0,00
¢ Pokud [AH-01]=02, vystup PID pfi dosazeni zapor- AH-24 PID1 pevna zadana 7 0,00~100,00 0,00
né hodnoty vytvofi obraceny vystup. AH-26 PID1 pevna 7adana 8 (%) *1) 0,00
¢ Kdyz je vystup PID zaporny, motor se bude otacet AH-28 PID1 pevna 7adana 9 0,00
v opa¢ném sméru. AH-30 PID1 pevna za4dana 10 0,00
» Pokud je svorka 041[PID] zapnuta, je PID fizeni AH-32 PID1 pevna 7adana 11 0,00
vypnuté a cilova hodnota [PID] se stane zadanou AH-34 PID1 pevna adana 12 0,00
frekvenci. AH-36 PID1 pevna zadana 13 0,00
AH-38 PID1 pevnéa zadana 14 0,00
Koéd/nazev Rozsah Vychozi AH-40 PID1 pevna zadana 15 0,00
(ednotka) hodnota AH-42 Volba zdroje zadané 00~13+2) 00
AH-02 Reverzace odchylky 00 vypnout 00 hodnoty 2 pro PID1
PID1 01 zapnout AH-44 PID1 Z&dan& hodnota 2 | 0,00~100,00 0.00
[ Obracene ! = ’
racene AH-46 Volba zdroje zadané
PID cilova + , PID1 : hodnoty 3 pro Plel 00~13*2) 0,00
hodnota - [AH-02] | AH-48 PID1 zadana hodnota 3 | 0,00~100,00 [
1 (%) '
—:ﬂ)\__L AH-50 Vyb&r matematického |01 scitani
Zpétna N 'o1 PID Fizeni operéatoru cilové Zadané hodno- |02 odecitani o1
vazba b 4 C oo ! ty PID1 03 nasobeni
+ 04 déleni

Kodinazey Rozsah Vychort *1) Rozsah zobrazeni Ize nastavit pomoci [AH-04],

ednotka) fodnota **2)['8'(;| vcilsp]nit[g /H(-)(iGilvorka Ail/ 02 svorka Ai2) /

AF-03 Volbajednotiy PIDL| viz <tabuka jednor 03 SV.AI3 / 04 Sv. Ai4 / 05 sv.Ai5 / 06 sv.Ai6 / 07

sekce PID. OP /08 RS485 /09 vol.jedn.1/ 10 vol.jedn.2 / 11

AH-04 Nastaveni zobrazeni| -10000~ 10000 vol.jedn.3 /12 — vstup pulst / 13 vstup pulst volba

PID1 (0 %) 0
AH-05 Nastaveni zobrazeni| -10000~ 10000 10000 . P’ro c,l’lovou hodnotu ’PID,l jsou zvoleny,dva cile:
PID1 (100 %) cilovd hodnota 1 a cilova hodnota 2. Vysledek ope-

AH-06 Nastaveni desetinné| 0~ 4 2 race provedené mezi témito dvéma cili vytvari cilo-

te€ky zobrazeni PID1 vou hodnotu PID1.

« Lze nastavit jednotku zobrazeni dat, jez souvisi s
vystupem PID fizeni.

AH-12] + [AH-40
pevna zadana 1-15

« Pokud jsou pouzity funkce vstupnich svorek
051[SVC1]~054[SVCA4], Ize pfi vicestupriovém fi-
zeni zménit cilovou hodnotu PID

volba

Zadana 1z [AH-10] ‘[/;tl—:{%l;]l
Analog vst. Ail+Ai6
komunikace RS485

volitelnd jedn. 1+3

12,13)

@

volba
vstupu 2
[AH-42]
(0106,
07,08,
> 15 13)

(00: nezvoleno)
volba
vstupu 3
[AH-46]
(0106,
07,08,
12,13)

@

(00: nezvoleno)

| operdtor [AH-50] |
| potitd hodnotu z H
| 73dané 1azddané2 |
+/01),-(02), x(03), +(041|

——>

vstup pulst hlavni

vstup pulsti P1-FB

L

7adana 2 z [AH-44]

Zadana 3 z [AH-48]

ll
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Vicestup nova SvC4 SVC3 SvC2 | SvC1
hodnota

Cilova hodnota 0 VYP VYP
Cilova hodnota 1 VYP VYP ZAP
Cilova hodnota 2 VYP VYP ZAP VYP
Cilova hodnota 3 VYP VYP ZAP ZAP
Cilova hodnota 4 VYP ZAP
Cilova hodnota 5 VYP ZAP VYP ZAP
Cilova hodnota 6 VYP ZAP ZAP VYP
Cilova hodnota 7 VYP ZAP ZAP ZAP

ZAP

VYP ZAP VYP
VYP ZAP ZAP
ZAP
ZAP VYP ZAP
ZAP ZAP VYP
ZAP ZAP ZAP

Cilova hodnota 8

Cilova hodnota 9

Cilova hodnota 10
Cilova hodnotall
Cilova hodnotal2
Cilova hodnotal3
Cilova hodnotal4
Cilova hodnota 15




Kapitola 4 Konfigurace parametru
I I
AH-51]~[AH-54] [AH-60]~[AH-70]
Kéd/nazev Rozsah (jednotka) Vych. Kod/nazev Rozsah (jednotka) [Vychozi
hodn. hodnota
AH-51 Vybér referenénich AH-60 Vybér zplsobu 00 konstantni zisk
dat zpétné vazby 1 01 zmeény zisku PID1 [1] 00
pro PID1 01 [PRO] svorka
AH-52 Vybér referenénich AH-61 Proporcio;nalni zisk -
dat zpétné vazby 2 00~13*1) 00 1PID1 0,0~100,0 L0
pro PID1 [AH-62 Konstanta integra¢-
AH-53 Vybér referenénich niho ¢asu 1 PID1 0,0~3600,0(s) L0
dat zpétné vazby 3 00 IAH-63 Derivaéni zisk 1
bro PID1 3 PIDL 0,0~100,0 (s) 0,0
01 scitani O laH-64 Proporcionalni zisk
02 odeditani 2 PID1 0,0~100,0 0,0
03 nasobeni [AH-65 Konstanta integrag-
8‘51 gék;f}i § ' niho gasu 2 PID1 0,0~3600,0 (s) 0.0
ruhd odmocnina " A o
- o el IAH-66 Derivacni zisk 2 0,0~100,0 (s) 0.0
AH-54 Vybér matematického| o (e o PID1 '
ogekr)at(;rlllg?-at zpétné FB2 01 AH—67PIZ|)82a zmény zisku 0~10 000 (ms) 100
vazby 07 druh& odmocnina
FB1-FB2
08 prameér tfi vstupl
09 nejnizsi ze t¥i vstupd
10 nejvyssi ze tfi vstu- Odchylka Vysledek
pi PID operace PID
*1) 00 vypnuto / 01 svorka Ail / 02 svorka Ai2) /

03 sv.Ai3 /04 Sv. Ai4 / 05 sv.Ai5 / 06 sv.Ai6 /
08 RS485 /09 vol.jedn.1/ 10 vol.jedn.2 / 11
vol.jedn.3 /12 — vstup pulsu / 13 vstup pulst volba

¢ Pro zpétnou vazbu PID1 Ize zvolit az 3 zdroje: data
zpétné vazby 1 a data zpétné vazby 2 a data zpét-
né vazby 3. Vysledek operace provedené mezi ni-
mi vytvafi hodnotu zpétné vazby pro regulaci PID1.

volba
Analog vst. Ail+Ai6

komunikace RS485 13)

volitelnd jedn. 1+3 >

vstupu 1;
[AH-51]
(01+06,
08,12,

vstup pulst hlavni T

vstup pulsti P1-FB

vstupu 2
[AH-52]

00: nezvole

volba

13)

vstupu 3
[AH-53]
(0106,
L0812,

zpétnd vazba
PID [dB-44]

:operétor [AH-54]

1 potitd hodnotu z

|FBLa FB2

14(01), -(02), x(03), +(04)

1 druhd mocnina FB1 (05)

1 druhd@ mocnina FB2 (06)

:druhé mocnina rozdilu

| FB1-FB2 (07)

| pramér FB1 a FB3 (08) |

| minimum FB1 = FB3 (09),

[dB-32]} maximum FB1 +FB3 (10)!
I

1
| '
'
i kalku !
| lace i
! I
1

no)

(00: nezvoleno)

69

ey
IV
[ B2

)
D1iAH63] PR

Svorka [PRO]

)
D2[AH-66] |22F

¢ Pokud je svorka [PIDC] zapnuta, hodnota integrac-
ni konstanty se smaze. Pokud k tomu dojde béhem
provozu, chod muze byt nestabilni / nebezpecny.

e Zisk Ize zmeénit pomoci svorky [PRO]. Pokud je
vypnutd, pouzije se zisk 1. Pokud je zapnuta, pou-

Zije se zisk 2.
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
AH-70Vybér dopfedného PID1 | 00~03*2) |00

*2) nepouzito, 01 svorka Ail, 02 Sborka Ai2,
03 Svorka Ai3

NepoufZito

02

« Volba vstupu dopfedného fizeni PID

Analogovy vstup 1 01

______

Analogovy vstup 2 0 .
1 ]
Analogovy vstup 3 03

Doptedna hodnota PID




Kapitola 4 Konfigurace parametrd

—
AH-71]~[AH-74] [AH-75]~[AH-92]
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
AH-71 Proménny rozsah 0,00~100,00 0,00 AH-75 Zapnuti funkce mék- | 00 vypnout 00
vystupu PID1 (%) keho startu PID 01 zapnout
AH-76 Cilova trovers mékkého| 0,00~ 100,00 100.00
Vystup PID startu PID (%) '
Proménny rozsah vystupu AH-78 Doba zrychleni mék- 0,00~3600,00 30.00
kého startu PID (s) !
AH-80 Cas mékkého startu ~
o A 0,00 (Sl)OO,OO 60,00
zadana —
hodnota | AH—81hDeiel:tce Pclrgby mékkeé- 82 VypﬂOL;t
0 startu zapnout:
PP [AH-71] ch)eba) 00
[AH-71] 02 zapnout:
varovani)
AH-76 Uroven detekce chyby | 0,00~100,00 100.00
Cas meékkeho startu PID (%) '

(s)
¢ Omezeni rozsahu vystupu PID. Je-li [AH-71]=0,00,

omezeni je vypnuté Vystupni frekvence

Kod/nazev Rozsah Vychozi [AH-76] --F-------- /\‘
(jednotka) hodnota !
AH-72 Urover prekrogeni | 0,00~100,00 3,00 :
odchylky PID1 (%) '

Odchylka PID (%) l >

. . . E N Cas
| | : ! PID | [AH-801 |
' ' ! ! fizeni ; " -
| | ' H
AH-72 ! !
N 4 N ] w2 | ;
i ; i ' \i [AH-72] : Pllj #4dana hodnota
N A == —
I ] | | / i PID zpétnd vazba
Svorka ! ! E
045[0D] | | / :
Cas (s) ’ ; >
« KdyZ odchylka PID ptesahne [AH-72], zapne se
funkce vystupni svorky 045[0D]. « Pro bezrazovy chod je zakladni frekvence x[AH-76]
nastavena jako cilova hodnota s vystupni dobou
Kéd/nazev Rozsah Vychozi [AH-80].
— [ (cdnotka) fodnota + V pifpadé mékkého startu Ize dobu zrychleni na-
AH-73 Maximalni zpétna 0,00~100,00 100,00 stavit pomoci [AH-78]
vazba PID (%)
AH-74 Minimalni zpétna | 0,00~100,00 | 0,00 Kod/nazev Rozsah Vychozi
vazba PID (%) (jednotka) hodnota
AH-85 Vybér spoustéée | 00 vypnout 00
Zpétna vazba PID % spanku PID 01 nizky vystup
: 02 svorka [SLEP]
AH-86 Uroven spusténi | 0,00~590,00 (Hz)| 0,00
spanku PID
AH-87 Doba zapnuti 0,0~100,0 (s) 0,0
0% spanku PID
. AH-88 Zesileni referenéni | 00 vypnout 00
Prr']ka; k | hodnoty pred spus-| 01 zapnout
chodu — — ténim spanku PID
Vystupni C i AH-89 Doba zesileni refe- [ 0,00~100,00 (s) | 0,00
svorka | | renéni hodnoty
046[FBV] - AH-90 Hodnota zesileni | 0,00~100,00 (%) | 0,00
_ L . . referen¢ni hodnoty
¢ Pokud hodnota zpétné vazby PID pfesahne Groven AH-91 Minimalni doba 0,00~100,00 (s) | 0,00
[AH-73], vypne se vyst. svorka 046[FBV]. Pokud chodu pred span-
poklesne pod uroven [AH-74], svorka se zapne. kem PID

AH-92 Minimalni doba 0,00~100,00 (s) |0,00
zapnuti spanku
P1D

¢ Funkce spanku PID do¢asné snizi vystup PID a
vytvori tak energeticky Usporny stav.
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Kapitola 4 Konfigurace parametrd

S
AH-93]~[AH-96] [AJ-01]~[AJ-10]
Kod/nazev Rozsah (jedno tka) | Vychozi Funkce PID2
hodnota Kbéd/nazev Rozsah (jednotka) | Vychozi hodnota
AH-93 Vybér spousté- | 01 odchylka AJ-01 Zapnout | 00 vypnout
¢e probuzeni PID| 02 nizk& zpétna o1 PID2 01 zapnout 00
vazba 02 zapnout:
03 svorka [WAKE]) reverzaci vystupu
AH-94Spoustécil ] ¢ Umoznuje chod PID2.
troven probuzeni| 0,00~100,00 (%) 0,00 + Pokud [AJ-01]=01, bude vystup PID pfi dosazeni
PID — zaporné hodnoty omezen na 0.
AH'95SP§“5‘9°,'P°|‘E‘)S 0,00~100,00 (s) 0,00 « Pokud [AJ-01]=02, vystup PID pfi dosazeni za-
15 g ﬁosrﬁgtne: v porné hodnoty vytvofi obraceny vystup.
chylky spustdni | 0,00~100,00 (%) 0,00 « Po za_pnutl svorky [PID2] bude hodnota vystupu
probuzeni PID PID2 =0.
» Provozni pfiklad funkce spanku. — . _
Piklad 1) [AH-85]=01(nizky vystup) Kod/nazev Rozsah Vychoz i
[AH-93]=01(odchylka) (jednotka) hodnota
IAJ-02 Reverzace odchylky 00 vypnout 00
Hodnota zpétné [AH-95] PID2 01 zapnout
vazby /
/] o  Obrcene !
PID 7édand : - . L g !
hodnota . ! PID zddand | :
= ! J-——-—=" hodnota - 1 [A02] 1
[AH-94] ! I X
: I 00 I
i 1
Vystupni ! - _:;\—» PID fizeni
frekvence ' Zpétna Y o mmm—— !
[AH-86] :L vazba +
: ¢ Odchylku PID2 Ize obratit.
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
Priklad 2) [AH—85]:01(nfzky vy§tup) (jednotka) hodnota
[AH-93]=02(nizka zpétna vazba) AJ-03 Vybér jednotky |Muzete nahlédnout do
Hodnota zpétné PID2 <tabulky jednotek> na 03
vazby [AH-95] konci dokumentu.
! —>! AJ-04 M&fitko PID2
PID Zadand = =i _ ! ' (0 %) -10000~ 10000 0
hodnota + —
' i i AJ-05 Méfitko PID2
[AH-94] / (100 %) -10000~ 10000 10000
AJ-06 Méfitko PID2 O~a 2
(desetinna ¢arka)
Vystupni
frekvence ¢ MuUZete pfepinat zobrazena data a zobrazenou
[AH-86] jednotku, kteraje pouzitave vypoctu vystupu PID
fizeni.
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i-
Ptiklad 3) [AH-85]=02(svorka [SLEP]) (jednotka) hodnota
[AH-93]=03(svorka [WAKE]) AJ-07 Vybér referenéni . 07
cilové hodnoty 00~08, 12, 13,15*1)
g pro PID2
Hodnota zpétné vazb =z -
P v AJ-10 PID2 zadana -100,00~100,00 (%) 0,00
PID 7adand [ —— << : hodnota
hodnota ~ g ¢ Kdyz je zvolen vstup cilové hodnoty PID2, pfi
~ O v .
; volné nastaveni parametru se zapne [AJ-10].
Vistuon [AH-95) Kod/nazev Rozsah Vycho zi
frﬁyepnncle ' 3 (jednotka) hodnota
; ! AJ-12 Vybér referenc-
' : nich dat zpétné 00~08, 12, 13, 15 *1) 02
; j vazby pro PID2
T » VybirareferenénizpétnouvazbuPID2.
Svorka [SLEP] f : |
1 T *1)00(nepouzito)/01(svorka Ail)/02(svorka Ai2)/03(svorka
Svorka [WAKE] +—| Ai)/ 04(svorka Ai4)/05(svorka Ai5)/06(svorka )
Ai6)/07(parametr)/ 08(RS485)/ 12(pulzni vstup: hlavni)/

13(pulzni vstup: volitelny vyrobek)/15(vystup PID1)
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Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I

AJ-13]~[AJ-19] [AJ-21]~[AJ-30]

Kéd /nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota

AJ-13 Proporcionalni zisk PID2 |0,0~100,0 1,0 AJ-21 Zapnout PID3 |00 vypnout

AJ-14 Integracni konst. PID2  [0,0~3600,0 (s) 1,0 01 zapnout _ 00

AJ-15 Derivacni konst, PID2 02 zapnout reverzaci

0,0~100,0(s) [0,0

¢ Nastavi zisk PID2.

¢ Pokud je svorka [PIDC] zapnuta, hodnota integrac-
ni konstanty se smaze. Pokud k tomu dojde béhem
provozu, chod muze byt nestabilni/nebezpecny.

Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota
AJ-16 Rozsah vystupu 0,00~100,00 (%) 0,00
PID2
PID vystup Rozsah vystupu

Zadand
hodnota |
PID

¢ Omezeni rozsahu vystupu PID. Pokud [AJ-
16]=0,00, omezeni je vypnuté.

Rozsah
(jednotka)

Vycho zi
hodnota

Kéd/nazev

AJ-17 Uroven prekrogeni
odchylky PID2

Odchylka PID (%)

0,00~100,00 (%) | 3,00

0%\

1
1
Svorka !
045[0D2] |

Cas (s)
¢ KdyZ odchylka PID pfesahne £[AJ-17], zapne se
funkce vystupni svorky 047[0OD2].

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i-
(jednotka) hodnota
AJ-18 Maximalni zpétna
vazba PID2 0,00~100,00 (%) 100,0
AJ-19 Minimélni zpétna
vazba PID2 0,00~100,00 (%) 0,00
Zpétnavazba PID | ,
! : __— [AJ-18]
b o ] o e R e - e o - =T -
Y 4 [AJ-19]
== = — -
| |
0% : :
! 1 1 Cas G)
Ptikaz
chodu ZAP |
P |
1 1
048[FBV2] ZAP | 7AP |

¢ Pokud hodnota zpétné vazby PID pfesahne aroven
[AJ-18], vypne se vyst. svorka 048[FBV2]. Pokud
poklesne pod arover [AJ-19], svorka se zapne.

¢ Povoleni chodu PID3.

¢ Pokud [AJ-21]=01, bude vystup PID pfi dosazeni
zaporné hodnoty omezen na 0.

¢ Pokud [AJ-21]=02, vystup PID pfi dosazeni zapor-
né hodnoty vytvorfi obraceny vystup.

» Po zapnuti svorky [PID3] bude hodnota vystupu
PID3= 0.

Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota
AJ-22 Reverzace odchylky 00 vypnout 00
PID3 01 zapnout
1 _OErgc;n-é -:
1
PID 74dand 4 S
hodnota - 1 [A22) 1
! 1
' 00 I
1
- _:;\_» PID Fizeni
Zpétna Y [ !
vazba +
¢ Odchylku PID3 Ize obratit.
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
AJ-23 Vybér jednotky [MuZete nahlédnout do
PID3 <tabulky jednotek> na 03
konci dokumentu.
AJ-24 Méfitko PID3
(0 %) -10000~ 10000 0
AJ-25 Méfitko PID3
(100 %) -10000~ 10000 10000
AJ-26 Méfitko PID3 O~4 2
(desetinna ¢arka)

¢ MuUZete pfepinat zobrazena data a zobrazenou
jednotku, kteraje pouzitave vypoctu vystupu PID
fizeni.

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i-
(jednotka) hodnota
AJ-27 Vybér referenéni . 07
cilové hodnoty 00~08, 12, 13,15*1)
pro PID3
AJ-30 PID3 Zadana -100,00~100,00 (%) 0,00
hodnota

¢ Kdyz je zvolen vstup cilové hodnoty PID3, pfi
volné nastaveni parametru se zapne [AJ-30].

Rozsah
(jednotka)

Vycho zi
hodnota

Kéd/nazev

AJ-32 Vybér referenc-
nich dat zpétné
vazby pro PID3

00~08, 12,13, 15 *1) 02

« VybirareferenénizpétnouvazbuPID3.

*1)00(nepouzito)/01(svorka Ail)/02(svorka Ai2)/03(svorka
Ai3)/ 04(svorka Ai4)/05(svorka Ai5)/06(svorka
Ai6)/07(parametr)/ 08(RS485)/ 12(pulzni vstup: hlavni)/
13(pulzni vstup: volitelny vyrobek)/15(vystup PID1)



Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I

AJ-33]~[AJ-39] [AJ-41]~[AJ-50]

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota

AJ-33 Proporcionalni zisk PID3 |0,0~100,0 1,0 AJ-41 Zapnout PID4 |00 vypnout

AJ-34 Integracni konst. PID3  [0,0~3600,0 (s) 1,0 01 zapnout _ 00

AJ-35 Derivacni konst, PID3 02 zapnout reverzaci

0,0~100,0(s) [0,0

¢ Nastavi zisk PID3.

¢ Pokud je svorka [PIDC] zapnuta, hodnota integrac-
ni konstanty se smaze. Pokud k tomu dojde béhem
provozu, chod muze byt nestabilni/nebezpecny.

Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota
AJ-36 Rozsah vystupu 0,00~100,00 (%) 0,00
PID3
PID vystup Rozsah vystupu

Zadand
hodnota |
PID

¢ Omezeni rozsahu vystupu PID. Pokud
[AJ-36]=0,00, omezeni je vypnuté.

Rozsah
(jednotka)

Vycho zi
hodnota

Kéd/nazev

AJ-37 Uroven prekrogeni
odchylky PID3

Odchylka PID (%)

0,00~100,00 (%) | 3,00

0%\

1
1
Svorka !
089[0D3] |

Cas (s)
¢ KdyZ odchylka PID pfesahne £[AJ-37], zapne se
funkce vystupni svorky 089[OD3].

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
AJ-38 Maximalni zpétna
vazba PID3 0,00~100,00 (%) 100,0
AJ-39 Minimalni zpétna
vazba PID3 0,00~100,00 (%) 0,00
Zpétnavazba PID | ,
! : __— [AJ-38]
b o ] o e R e - e o - =T -
| ( [AJ-39]
== = — -
| |
0% : :
! 1 1 Cas G)
Ptikaz
chodu ZAP |
! | |
1 1
090[FBV3] ZAP | 7AP |

¢ Pokud hodnota zpétné vazby PID pfesahne aroven
[AJ-38], vypne se vyst. svorka 090[FBV]. Pokud
poklesne pod arover [AJ-39], svorka se zapne.

¢ Povoleni chodu PID4.

¢ Pokud [AJ-41]=01, bude vystup PID pfi dosazeni
zaporné hodnoty omezen na 0.

¢ Pokud [AJ-41]=02, vystup PID pfi dosazeni zapor-
né hodnoty vytvorfi obraceny vystup.

» Po zapnuti svorky [PID4] bude hodnota vystupu
PID4= 0.

Kéd/nazev Rozsah Vycho zi
(jednotka) hodnota
AJ-42 Reverzace odchylky 00 vypnout 00
PID4 01 zapnout
i' _Ogrgc;ng -:
PID z4dand s LA
hodnota - 1 [A-42] X
! 1
' 00 I
1
N _:E\—» PID fizeni
Zpétnd Y [ !
vazba +
¢ Odchylku PID4 Ize obratit.
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
AJ-43 Vybér jednotky [MuZete nahlédnout do
PID4 <tabulky jednotek> na 03
konci dokumentu.
AJ-44 Méfitko PID4
(0 %) -10000~ 10000 0
AJ-45 Méfitko PID4
(100 %) -10000~ 10000 10000
AJ-46 Méfitko PID4 O~4 2
(desetinna ¢arka)

¢ MuUZete pfepinat zobrazena data a zobrazenou
jednotku, kteraje pouzitave vypoctu vystupu PID
fizeni.

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i-
(jednotka) hodnota
AJ-47 Vybér referenéni . 07
cilové hodnoty 00~08, 12, 13,15*1)
pro PID4
AJ-50 PID4 Zadana -100,00~100,00 (%) 0,00
hodnota

¢ Kdyz je zvolen vstup cilové hodnoty PID4, pfi
volné nastaveni parametru se zapne [AJ-50].

Rozsah
(jednotka)

Vycho zi
hodnota

Kéd/nazev

AJ-52 Vybér referenc-
nich dat zpétné
vazby pro PID4

00~08, 12,13, 15 *1) 02

« VybirareferenénizpétnouvazbuPIDA4.

*1)00(nepouzito)/01(svorka Ail)/02(svorka Ai2)/03(svorka
Ai3)/ 04(svorka Ai4)/05(svorka Ai5)/06(svorka
Ai6)/07(parametr)/ 08(RS485)/ 12(pulzni vstup: hlavni)/
13(pulzni vstup: volitelny vyrobek)/15(vystup PID1)



Kapitola 4 Konfigurace parametrd

|
AJ-53]~[AJ-59] [bA102]~[bAl115]
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Nastaveni omezeni frekvence

(jednotka) hodnota Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
AJ-53 Proporcionalni zisk PID4 |0,0~100,0 1,0 (jednotka) hodnota
AJ-54 Integracni konst. PID4  |0,0~3600,0 (s) |1,0 bA102 Horni limit frekvence, 0,00~590,00 (Hz)| 0,00
AJ-55 Derivagni konst, PID4__ [0,0~100,0 (s) |0,0 motor1_
« Nastavi zisk PID4. bAlOSm%?g‘r'i'm” frekvence, | 4 50~590,00 (Hz)| 0,00

¢ Pokud je svorka [PIDC] zapnuta, hodnota integrac-
ni konstanty se smaze. Pokud k tomu dojde béhem
provozu, chod muze byt nestabilni/nebezpecny.

¢ Nastavi horni a dolni limit frekvence.

Volba omezeni momentu

Kod/nazev Rozsah Vycho zi Kodinazev Rozsah Vychoz 1
(jednotka) hodnota )
- (jednotka) hodnota
A-86 Rozsah WStupU | 9,00~100,00 (%) 0,00 bAL10 Volba omezeni 01~03/ 27
momentu, motor 1 07, 08 *1)
PID vystup Rozsah vystupu bA111 ReZim omezeni 00 4 kvadranty)/ |00
momentu motor 1 01(svorka [TRQ])
bA112 Omezeni momentu (1)]0,0~500,0 (%) [120,0 (%)
zadana (pohon vpred,
hodnota | 4 kvadranty), motor 1
PID bA113 Omezeni momentu (2)]0,0~500,0 (%) [120,0 (%)

(regenerace vzad,

4 kvadranty), motor 1
bA114 Omezeni momentu (3)]0,0~500,0 (%) |120,0 (%)

(pohon vzad,

4 kvadranty), motor 1
bA115 Omezeni momentu (4)]0,0~500,0 (%) [120,0 (%)

(regenerace vpred,

4 kvadranty), motor 1

¢ Omezeni rozsahu vystupu PID. Pokud
[AJ-56]=0,00, omezeni je vypnuté.

Kéd/nazev Rozsah Vycho zi

) bA116 Docasné vypnuti 00 vypnuto 00
(ednotka) hodnota omezeni momentu, 01 zapnuto
AJ-57 Odchylky PID4 0,00~100,00 (%) 3,00 motor 1
Odchylka PID (%) *1) 01(svorka Ail)/02(svorka Ai2)/03(svorka

Ai3)/07(parametr)/ 08(RS485)

1

1

i ' ' ¢ Funkce omezeni momentu je mozné pouZit pfi

! : :[: [A)-57] vektorovém fizeni bez/se zpétnou vazbou a OHz
|

1
0% N\ . : vektor
: 1 : ﬁ [A-57]
o ._ T :' i T *) Tabulka jednotek [AH-03]
| |
Svorka , ' ! ! No. Unit No. Unit
eioos | [T SR -
Gas () R — T -
> v 7 Z min
* KdyZ odchylka PID pfesahne £[AJ-57], zapne se 04 vV a5 h
funkce vystupni svorky 091[OD4]. 05 kW 36 m3/s
06 W a7 m3/min
Kodinazev Rozsah Vychoz | R L = ”;;S“
(jednotka) hodnota 09 kHz a0 kg-"rhin
AJ-58 Maximalni zpétna 10 ohm 41 ka/h
vazba PID4 0,00~100,00 (%) | 100,0 112 A ﬁ tmn
IR TI x Z ms - S
AJ-59 Mimaiml 2pena. | 0,00~100,00 (%) [ 0,00 13 P a1 gals
vazba 14 kgm2 45 gal/min
15 pls 46 gal/h
Zpétndvazba PID | , (AL58] 16 mH a7 Hals
' ! - 17 vdc 48 ft3/min
. F=—————— =T_ . 18 °C 9 ftai
— / _—— [A-59] 19 Kwh 50 Ib/s
' ' 20 mF 51 Ib/min
0% : : _ 21 mVsirad 52 Ib/h
! 1 | Cas G) 22 Nm 53 mbar
Pfikaz 23 min”’ 54 bar
chodu ZAP | 24 mis 55 Pa
T | 25 m/min 56 KPa
!t ! 26 m/h 57 PSI
092[FBV4] ZAP ZAP 27 fi/s 58 mm
- | - | - 28 ft/min
¢ Pokud hodnota zpétné vazby PID pfesdhne aroven 29 ft/h
[AJ-58], vypne se vyst. svorka 092[FBV]. Pokud 30 m

poklesne pod uroven [AJ-59], svorka se zapne.
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Kapitola 4 Konfigurace parametru
S
[bA120]~[bA128] [bA-30]~[bA145]
Funkce potla €eni nadproudu Dobéh a zastaveni p Fi ztrat & napajeni
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
bA120 Zapnout potlac¢eni 00 vypnout 00 bA-30 Volba dob&hu |00 vypnuto
nadproudu, 1. motor 01 zapnout a zastaveni pfi 01 dobéh a zastaveni
bA121 Uroveh potladeni Jmenovity proud ztraté napajeni 02 dobéh a zastaveni
nadproudu, 1. motor ménice pfi ND *1) s regulaci DC napéti
x(0,20~2,00) v meziobvodu 00
*1) Jmenovity proud ménice *1,8 03 stejné jako 02, pi
obnoveni napéjeni
.. . . L. nasleduje rozbéh na
. vNadpr'oud Ize potladit, oviem v tomto prlpa}Qe m- pavodni hodnoty
Ze dojit k poklesu momentu. Vypnéte ho pfi pouziti bA-31 Uroven DC___ |tfida 200 V-
napf. s jefaby. napéti béhem ztra- [0,0~400,0 (Vdc) 220,0
ty napajeni tfida 400 V:
Funkce omezeni p Fetizeni 0,0~800,0 (Vdc) 440,0
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i bA-32 Prah prepéti _ |tfida 200 V:
(jednotka) hodnota b&hem ztraty napa-|0,0~400,0 (Vdc) 360,0
bA122 Zapnout ome- |00 vypnout) jeni tfida 400 V:
zeni pretizeni 1, |01 zapnout béhem zrych. a 0,0~800,0 (Vdc) 720,0
1. motor konstantni rychlosti bA-34 Doba dobdhu
02 pouﬁle ptr_l konstantni o1 béhem ztraty nap. 0,01~3600,00 (s) 1,00
03 zrzcngjtlbéhem zrych. a bA-36 Snizeni poca-
P ryen. te¢ni frekvence pfi 0,00~10,00 (Hz) 0,00
zrych. konstantni rych- fox P
o ztraté napajeni
losti béhem regenerace bA-37 Proporcionaint
bAlzn? U;z\t’éz;niezle' Jmenovity proud ménice *2) zisk pfi ztraté nap. 0,00~2,55 0,20
mo[t)or T %(0,20~2,00) bA-38 Integracni
bA124 Doba zpoma- Egnzt_zgtia pfi ztraté 0,000~65,535 (s) 0,100
leni omezeni pre- 0,10~3600,00 (s) 1,00 Pay - — - =
tizeni 1, 1. motor » Pokud je DC napéti hlavniho obvodu nizsi nez uro-
bAL26 Zapnout ome- |00 vypnout ven [bA-31], méni¢ zpomali, aby vytvofil regenera-
zeni pretizeni 2, |01 zapnout béhem zrych. a tivni stav.
1. motor konstantni rychlosti » Pokud pfi [bA-30]=01 DC napéti poklesne, spusti
02 pouze pfi konstantni se dobéh z hodnoty stavajiciho pfikazu frekvence
rychlosti - 00 na [bA-36] podle doby dob&hu [bA-34]. Jakmile DC
03 zapnout ?eﬂem zrylsh. a napéti presahne [bA-32], dob&h se pozastavi.
Zvysen Trekvence kon- - Pokud pfi [bA-30]=02/03, DC napéti poklesne, do-
stantni rychlosti béhem Y~ . g e ;
re b&hem aZ na hranici regenerativniho stavu je DC
generace) éti udrzeno na cilové Grovni [bA-32] Pro dobéh
. — napé -
bA127 W"Yef‘,o”le‘ Jmenovity proud ménice ie pouiito Fizeni PI
zeni pretizeni 2, %(0,20~2,00) *2) lep .
1. motor ' '
bA128 Doba zpoma- Potla €eni prepéti p¥i dob éhu
leni omezeni pie- 0,10~3600,00 (s) 1,00 Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
tizeni 2, 1. motor (jednotka) hodnota
« Dojde-li ke zvySeni proudu nad uréenou hranici, bA%40’V9lbav potla- |00 vypnuto » _
funkce omezeni pretizeni se snazi snizenim frek- ceni prepeti 01 regulace DC napéti mezi-
vence automaticky snizit proud. obvodu, dobéh 00
02 moZnost zrychleni
Uroven omezeni pietizeni 03 moznost zrychleni pfi
bATL23 ] bA127 """" oo N konst. rychlosti a dobéhu
oAl ! ] : : bA-31 Urover potla-[tfida 200 V:
E E &eni prepéti 330,0~390,0 (Vdc) 380,0
: : tfida 400 V:
! ! ~ 760,0
Vystupni proud : : 660,0~780,0 (Vdc)
5 : bA-32 Doba potla- [0,00~3600,0 (s) 1,00
: : Snizovéni frekvence za covani prepeti
maximalni frekvence E ! Ggelem omezovan pretizen bA-Cf>7 _Propvc_)rcionél-
""" o ' ' ni zisk pfi potla- 0,00~2,55 0,50
e Saiat /4 RSt T e TR Covani prepéti
E ! Zadana frekvence bA-38 Integracni
: E konstanta pfi po- 0,000~65,535 (s) 0,060
: . tlagovani prepéti

¢ Je-li [bA140]=01, doba dobéhu se prodluZuje aZ do
zastaveni, tak aby DC napéti nepfesahlo Groven
[bA141].

¢ Kdyz [bA140]=02/03, je povoleno i do¢asné zrych-
lovani tak, aby DC napéti nepfesahlo Uroven
[bA141].

vystup ménice:

| [bA]124 / [0A128]

Pouzitim svorky [ORL] Ize pfepinat mezi Grovni ome-
zeni 1 a Urovni omezeni 2
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Kapitola 4

[bA146]~[bA149] [bA-60]~[bA-63]

Potla éeni prepéti - pfebuzeni

Konfigurace parametrd

Provoz chladiciho ventilatoru

[bA-70]~[bA249]

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
bA146 Vybér funkce 00 vypnuto bA-70 Vybér Fizeni 00 vzdy ZAP 00
prebuzeni (V/f), mo- |01 vzdy ZAP chladiciho ventilato{ 01 pfi provozu ménice
torl 02 pouze pfi dobéhu 02 ru 02 v zavislosti na teploté
03 na zadané drovni bA-71 Vybér hlidani 00 vypnout 00
04 pouze pfi dobéhu a Zivotnosti chladici- | 01 vymazat
na urovni ho ventilatoru

bA147 Casova konstanta
vystupniho filtru pre- 0,00~1,00 (s) 0,30
buzeni (V/f), motor 1

bA148 Napétovy zisk

prebuzeni (V/f), moto 50~400 (%) 100
bA149 Nastaveni Fidici tfida 200 V 380

Grovné prebuzeni 330,0~390,0 (Vdc)

(V/f), motor 1 tfida 400 V 760

660,0~780,0 (Vdc)

¢ Tato funkce vypne funkci AVR(fizeni napéti), fun-
guje pfi prebuzeni.

e Je-li[AA121]=00~02, 04~06, je zapnuté V/i.

¢ Je-li [bA146]=03/04, bude v provozu, pokud DC
napéti pfesahne droven [bA-149].

Funkce dynamického brzd éni (BRD)

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
bA-60Pomér vyuZziti dy-  [0,0~100,0 (%) 10,0
namického brzdéni
bA-61 Rizeni dynamické- |00 vypnuto 00
ho brzdéni 01 pouze pfi chodu
02 zapnuto vZdy
bA-62 Uroven aktivace  |tfida 200 V 360
dynamického brzdéni| 330,0~390,0 (Vdc)
tfida 400 V 720
660,0~780,0 (Vdc)
bA-63 Hodnota rezistoru [Minimalni hodnota Minimal-
dynamického brzdéni|rezistoru méni¢e 600 |ni odpor
Q)

e Tato funkce fidi vyuziti brzdného rezistoru v mode-
lech se zabudovanym brzdicim obvodem. Pro pou-
Ziti BRD je nutné nastaveni [bA-60] a [bA-61].

¢ Chladici ventilator ménice lze zastavit.
¢ Pokud vyménite chladici ventilator, zadanim [bA-
71]=01 budete moci vynulovat celkovou dobu pro-

VOzu.

2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
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Kéd/nazev

Rozsah Vychoz i
(jednotka) |hodnota

bA202 Horni limit frekvence, motor 2

Stejné jako bA102

bA203 Dolni limit frekvence, motor 2

Stejné jako bA103

bA210 Vybér omezeni momentu,
motor 2

Stejné jako bA110

bA211 Zapnout do¢asné vypnuti
omezeni momentu, motor 2

Stejné jako bA111

bA212 Omezeni momentu (1) (pohon
vpred v rezimu 4 kvadrantd), mo-
tor 2

Stejné jako bA112

bA213 Omezeni momentu (2) (obnoval
vzad v reZimu 4 kvadrant(), mo-
tor 2

Stejné jako bA113

bA214 Omezeni momentu (3) (pohon
vzad v reZimu 4 kvadrant(), mo-
tor 2

Stejné jako bA114

bA215 Omezeni momentu (4) (obnoval
vpred v rezimu 4 kvadrantd), mo-
tor 2

Stejné jako bA115

bA220 Zapnout potlaceni nadproudu,
motor 2

Stejné jako bA120

bA221 Uroven potlageni nadproudu,
motor 2

Stejné jako bA121

bA222 Vybér omezeni pretizeni 1,
motor 2

Stejné jako bA122

bA223 Uroven omezeni pretizeni 1,
motor 2

Stejné jako bA123

bA224 Doba zapnutého omezeni
pretizeni 1, motor 2

Stejné jako bA124

bA226 Vybér omezeni pretizeni 2, Stejné jako
motor 2 bA126

bA227 Urovern omezeni pretizeni 2, | Stejné  jako
motor 2 bA127

bA228 Doba zapnutého omezeni Stejné jako
pretizeni 2, motor 2 bA128

bA240 Zapnout potlaeni pfepéti, 2. | Stejné jako
motor bA140

bA241 Uroven potlageni pFepéti, Stejné  jako
motor 2 bA141

bA242 Doba potlaovani prepéti, Stejné jako
motor 2 bA142

bA244 Proporcionalni zisk potlaceni | Stejné jako
prepéti, motor 2 bA144

bA245 Integracni ¢as potlaceni pfepé-| Stejné jako
ti, motor 2 bA145

bA246 Vybér funkce pfebuzeni, motor| Stejné jako
2 bA146

bA247 Casové konstanta vystupniho | Stejné jako
filtru prebuzeni (V/f), motor 2 bA147

bA248 Napétovy zisk prebuzeni, Stejné jako
motor 2 bA148

bA249 Nastaveni fidici irovné prebu- | Stejné jako
zeni, motor 2 bA149




Kapitola 4

[bb101]~ [bb-42]

SniZeni elektromagnetického zvuku

Konfigurace parametrd

[bb-45]~[bb-59]

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
bb101 Nosna frekvence 0,5~ 16,0 (kHz) 20 bb-24 ReZimu restartu pfi  [*3) 00
motor 1 ' ztraté napéajeni/podpéti
bb102 Vybér vzoru 00 vypnuto bb-25 Povolena doba bez [0,3~25,0 (s) 10
nosic¢e, motor 1 01 zapnuto: vzor-1 00 napajeni '
02 zapnuto: vzor-2 bb-26 Doba ¢ekani na 0,3~100,0 (s)
03 zapntuo: vzor-3 restart pfi ztraté napé- 1,0
bb103 Automatické 00 vypnuto jeni/podpéti
snizeni nosné frek- [01 zapnuto: proud 00 bb-27 Vznik chyby podpéti |00 vypnuto
vence, motor 1 02 zapnuto: teplota b&hem zastaveni 01 zapnuto
+ Pro snizeni Sumu by se méla nastavit nizka 02 vypnuto pfi za- 00
[bb101]. Pro snizeni elektromagnetického zvuku se staveni / dobéhu a
musi nastavit vy3si [bb101]. S8 ReE oS o fg)S‘ave”'
. Nastaven_|[n yyberu,vykonu [Ub-03] se nosné frek- chybs nadproudu 00
vence vnittne omezl. . bb-29 Doba tekanina  |0,3~100,0 (s)
» Funkce automatické snizeni nosné [bb103] za uce- restart pfi nadproudu 1,0
lem ochrany ménice ovliviiuje elektromagneticky bb-30 Rezim restartu pfi_|*3)
zvuk, chybé prepéti 00
o bb-31 Doba ¢ekani na 0,3~100,0 (s) 1.0
Reset chod u po chybové udalosti restart pfi prepéti '

*3) 00 restart motoru od OHz; 01 restart se zachycenim; 02

restart s aktivnim zachycenim; 03 detekce rychlosti; 04
zachyceni motoru, dobéh, zastaveni a hlaSeni chyby

« Po uplynuti ¢ekaci doby je proveden vybrany zpU-

sob restartu.

Restart po FRS/RS

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
bb-40 Rezim restartu po uvolnéni *a) 00
volného dobéhu (FRS)
bb-41 Rezim restartu po uvolnéni 00
restartu (FRS)

Kéd/nazev Rozsah Vychoz i
(jednotka) hodnota
bb-10 Vybér automatické- [00 vypnuto
ho resetovani 01 pokud je pfikaz k
chodu vypnuty 00
02 po nastavené dobé
04 nouzovy vynuceny
chod
bb-11 Zapnout vystrazny |00 zapnuto
signdl v pfipadé auto- |01 vypnuto 00
matického resetovani
bb-12 Doba ¢ekani na
automatické resetovani 0,0~600,0 () 2,0
bb-13 Nastaveni po¢tu
automatickych reseto- 0~10 (pocet) 3
vani

*4) 00 restart motoru od OHz; 01 restart se zachycenim; 02
restart s aktivnim zachycenim

¢ Nastaveni automatického resetovani, jez nasledu-
je chybovou udalost. Pokud byl vykonavan pfikaz k

chodu, po resetovani se bude Fidit nastavenim [bb- ¢ Lze vybrat rezim restartovani po pouziti inteligent-

nich vstupnich svorek [FRS] a [RS].

41].
] ¢ [bb-40] vdm umoznuje zvolit restart po volném do-
Nastaveni opakovani /vzniku chybového stavu p i béhu.
chybové udalosti ¢ [bb-41] vdam umoznuje zvolit restart po chybé nebo
Kéd/nazev Rozsah Vychoz i resetovani.
(jednotka) |hodnota
bb-20 Poget opakovani po ztraté Minimalni drove n frekve nce pro zachyceni
napéjeni 0~16/255 0 Kéd/nazev Rozsah Vychozi
bb-21 Pocet opakovani v pfipadé 0~16/255 0 (jednotka) hodnota
podpéti bb-42 Minimalni Groven frekvence|0,00~590,00 |0,00
bb-22 Pocet opakovani v pfipadé 0~5 0 pro zachyceni (Hz)
nadproudu I « Funkce hleda odpovidajici frekvenci pro bezrazové
bb-2§ Pocet opakovani v pipadé 0~5 0 zachyceni a rozbéh motoru.
prepéti . " , .
T Nastavi bodel onakovant ored hiagenim chvbového ¢ Pokud je frekven__ce pfi restartu pod urovni frekven-
st?j/u p p P Y ce [bb-42], pouzije se namisto toho restart s 0 Hz
¢ Pokud je nastavena 0, chybovy stav nastane oka- Primarni
mzité po vzniku chybové udalosti. odpojeni
« Pokud si pfejete resetovat pocet opakovani, na- D
stavte jakoukoliv jinou hodnotu nez 0. vystup T 1 !
ménice !
Rychlost L Volny dobéh;
motoru o e E
dolni limit <
[bb-42] i

4
i Doba &ekani na restart |

Restart s odpovidajici frekvenci
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Kapitola 4

[bb-43]~[bb-62]

Aktivni zachyceni to €iciho se motoru

Konfigurace parametrd

[bb-65]~[bb260]

Detekce ztraty faze

Interval resetovani se nastavuje pomoci [bb-46].
¢ Snimani zac¢ina na frekvenci nastavené v [bb-47].

Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
bb-43 Aktivni zachycenilJmenovity proud ménice bb-65 Zapnout detekci 00 vypnuto 00
frekvence, troven [x(0,20~2,00) Ijm x 1,00 ztraty vstupni faze |01 zapnuto
proudu bb-66 Zapnout detekci  [00 vypnuto 00
bb-44 Aktivni zachyce- ztraty vystupni faze |01 zapnuto
ni, Casova konstan- bb-67 Citlivost detekce  |1~100 (%)
P 0,10~30,00 0,5 p M P
ta snimani (frek- S ztraty vystupni faze 10
— 4\/582Ck$) — « Detekuje pferuseni vstupniho napajeni RST a
- ivni zachyce- g p P
ni, Casova konstan- 0,10~30,00 (s) 0,5 vystupnich fazi UVW.
ta snimani (napéti) .
bb-46 Aktivni zachyce- |Jmenovity proud ménice 525:?2‘;;\?)/[)3’ termis _toru Rozsah Vvchoz!
ni, Grover potlaceni|x(0,20~2,00) Ijm x 1,00 iednotk hyd t
nadproudu - - (ednotka) ocnota
bb-47Aktivni zachycent,|00 posledni hodnota bb-70 Urovefi chyby term.  |0~10 000 (Q) 3000
vybér frekvence re- frekvence pred chy- Cb-40 Volba typu termistoru |00 vypnuto 00
startu bou 00 01 PTC /02 NTC
01 maximalni frekvence « Do svorky [TH] musi byt pfipojen druh termistoru,
02 nastavena frekvence ktery je upfesnén v [Cb-40].

¢ Pokud [Cb-40]=01 nebo 02, Groven chyby je nutné
nastavit v [bb-70].

Primarni ., ” P .
odpojeni Uroveri proudu pro  Detekce p Fekro €eni rychlosti
= . ﬁ,kgi\g]zamycem Kod/nazev Rozsah Vychozi
Vystupni — <= [bb- jednotka hodnota
proud : /. bb-80 Uroveri detekce prekro - )
i L & - v - i ~ 9
- | 4 ——Dobeh die [bb-44] gen rychlosti 0,0~150,0 (%)| 135,0
frekvence | ; | S:\.\ Frekvence dle [bb-47] bb-81 Doba detekce prekroce- 0,0~5,0 (s) 05
i ot ni rychlosti ' ' '
Rychlost i 1 Volny béh — — - ~
yenlos 75 e « Pokud pfi vektorovém fizeni rychlost dosah-
Nastaveni ZrTy N ne,maximalni rychlosti x[bb-75] a prekroéi [bb-76],
dolniho limitu PR je vyvolana chyba
bb-59 1 i
[ ] Start s odpovidajicifrekvenci
Prodleva

Urove i nadproudu

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
bb160 Uroven detekce nad- [Jmenovity proud |[ljm
proudu, motor 1 ménice x 2,20
x (0,20~ 2,20)

Lze nastavit Uroven ochrany motoru pfed nadprou-
dem.

« V pfipadé motoru s permanentnimi magnety je
nutné nastavit niz§i hodnotu, nez je arover de-
magnetizace.

Varovani p Fi prepéti

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
bb-61 Volba chovani pfi |00 varovani 00
prepéti napéajeni 01 chyba
bb-62 Uroven prepéti tfida 200 V 390,0
napajeni 300,0~400,0 (V)
tfida 400 V 780,0
600,0~800,0 (V)

Pokud se objevi na vstupu prepéti a pokud DC

napéti je vySsi nez hodnota v [bb-62], je vydano
varovani podle [bb-61].

Nepovolena odchylka rychlosti

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

bb-82 UmoZnit provoz pfi pfe- (00 vypnuto 00
kro¢eni odchylky rychlosti {01 zapnuto

bb-83 Uroveri detekce chyby | 0,0~100,0 (%) 15.0
pfi odchylce rychlosti '

bb-84 Doba detekce chyby 0,0~5,0 (s) 05
odchylky rychlosti '

¢ Pokud pfi vektorovém Fizeni rychlost dosahne ,ma-
ximalni rychlosti* x[bb-83] a pfekroéi [bb-84], je vy-
volana chyba

Nepovolen& odchylka polohovani

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

bb-85 Umoznit provoz pfi pfe- |00 vypnuto 00
kro¢eni odchylky polohy 01 zapnuto

bb-86 Uroven detekce chyby pfil0~ 65535 4096
odchylky polohy (x100 puls)

bb-87 Doba detekce chyby 0,0~5,0 (s) 0,5
odchylky polohy

Pokud béhem polohového fizeni odchylka polohy
prekroci [bb-86] a doba pfesahne [bb-87], je vyvo-

lana chyba
2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
Kéd/nazev Rozsah |Vychozi
(jednotka) |hodnota

bb201 Nosna frekvence, motor 2

bb203 Automatické snizeni nosné
frekvence motor 2

bb260 Uroven nadproudu, motor 2

Stejné jako bb101
Stejné jako bb103
Stejné jako bb160
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Kapitola 4
I
[bC110]~[bC125]
Elektronicka tepelna ochrana
Koéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
bC110 Uroven elektronické [Imenovity proud  [ljm
tepelné ochrany, motor 1 [motoru x motoru
(0,20~3,00) x1,00
bC111 Vybér vlastnosti elek- |00 snizeny mo- 00 JPN
tronické tepelné ochrany, ment (VT) 01EU
motor 1 01 konstantni JUSA
moment (CT) IASIE
02 volné nastaveni| /CINA
bC112 Funkce odeditani 00 vypnuto
elektronické tepelné 01
01 zapnuto
ochrany, motor 1
bC113 Doba ode¢itani tepel-
né ochrany, motor 1 P 1~1000 (s) 600
bC114 UloZeni nactené hod- 00 vypnuto o1
noty pfi vypnuti, motor 1 01 zapnuto
bC120 Volna charakteristika, 0.00~bC122 0.00
frekvence (1), motor 1 (Hz) '
bC121 Volna charakteristika | Jmenovity proud
tepelny proud (1), motor 1 menice x 0,00
(0,00~1,00)
bC122 Volna charakteristika bC120~bC124 0.00
frekvence (2), motor 1 (Hz) '
bC123 Volna charakteristika | Jmenovity proud
tepelny proud (2), motor 1 ménice x 0,00
%(0,00~1,00)
bC124 Volnéa charakteristika | bC122~590,00 0.00
frekvence (3), motor 1 (Hz) '
bC125 Volné charakteristika | Jmenovity proud
tepelny proud (3), motor 1 ménice x 0,00
x(0,00~1,00)

¢ Je-li [bC112]=01 je mozné odecitat integrovanou
hodnotu tepelného zatizeni motoru. [bC110] na-
stavte prosim spravné dle vlastniho tepelného roz-
ptylu motoru.

(Priklad) Kdyz [bC111]=00, jmenovity proud ménice: 64 A,
[bC110]=64(A), zakladni frekvence [Hb104]=60 Hz, vystupni
frekvence=20 Hz

Méfitko
snizeni
x1,0
x0,8
x0,6 f
:. Vystupni frekvence
0 5 16 50 ménice
0 6 20 60 (Hz)
Cas chyby (s) .

Zakladni frekvence

Proud motoru (A)
(% pomér ku proudu ménice)

55,8 76,8 102,4
(87,2 %)(120 %) 160 %)

e Je-li fvyst=16Hz (zakladni 50Hz) nebo 20Hz (za-
kladni 60Hz), je redukéni koeficient 0,8. Méni¢ vy-
hlasi chybu, potec¢e-li motorem vystupni proud
120%(150%*0,8) po dobu 60s (viz kfivka)

Konfigurace parametrd

[bb210]~[bb225]
(Priklad) Kdyz [bC111]=01, jmenovity proud ménice: 64 A,
[bC110]=64(A),

zakladni frekvence [Hb103]=60 Hz, vystupni frekvence=2,5
Hz

Pomér
snizeni
x1,0
x0,9] _
x0,8
Vystupni frekvence
ménice (Hz)
Cas chyby (s)
E Proud motoru (A)
60t------- :h--- (% pomér ku proudu ménice)
30]. ... i
i

62,8 86,4 115,2
(98,1%) (135%) (180%)

o Je-li fvyst=2,5Hz, je redukéni koeficient 0,9. Ménic
vyhlasi chybu, pote¢e-li motorem vystupni proud
135%(150%*0,9) po dobu 60s (viz kfivka)

(Priklad) Kdyz [bC111]=02 a vystupni frekvence je [bC122]

Vystupni
proud
[bC125]

[bC123]

[bC121]

[bC120] [bC1241] Maximalni frekvence
[bC122] [Hb105] [Hd105]

o

Cas chyby (s

60 """
300

Proud motoru (A)

0
'
'
P
'

|
'

'

'

'

'

'

'
[
'

'

'

-

'

+

x) ) (2
(x): [bC123] * 109%
(y): [bC123] * 150%
(x): [bC123] * 200%

2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
Kéd/nazev Rozsah |Vychozi
(jedn.) [hodnota
bC210 Uroven ETO ochrany, motor 2 | Stejné jako bC110
bC211 Vybér vlastnosti ETO motor 2 | Stejné jako bC111
bC212 Funkce odecitani ETO motor 2 | Stejné jako bC112
bC213 Doba odecitani ETO, motor 2 | Stejné jako bC113
bC220 Volné charakteristika, Stejné jako bC120
frekvence (1), motor 2
bC221 Volna charakteristika
tepelny proud (1), motor 2
bC222 Volna charakteristika
frekvence (2), motor 2
bC223 Volna charakteristika
tepelny proud (2), motor 2
bC224 Volna charakteristika
frekvence (3), motor 2
bC225 Volna charakteristika
tepelny proud (3), motor 2

Stejné jako bC121

Stejné jako bC122

Stejné jako bC123

Stejné jako bC124

Stejné jako bC125




Kapitola 4

[bd-01]~[bd-04] [bE-02]~[bE-18]

Bezpe €nosti svorky

lené dobé bezpecnostniho
vstupu

01 nezobrazovat

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
bd-01 Vybér zobrazeni bezpe¢- |00 zobrazit 00
nostniho vstupu 01 nezobrazovat
02 chyba
bd-02 Povolena doba bezpe¢- 10,00~60,00 (s) |1,00
nostniho vstupu
bd-03 Vybér zobrazeni v povo- |00 zobrazit 00

bd-04 Vybér provozu po povo-
lené dobé bezpeénostniho
vstupu

00 zachovat
stavajici stav

01 vypnout

02 chyba

00

« Vice informaci naleznete v uzivatelské pfiru¢ce
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Konfigurace parametrd



Kapitola 4

[CA-01]~[CA-31]
mRezim parametru (kod C)

Konfigurace parametrd

[CA-41]~[CA-55]

Nastaveni vyznamu inteligentnich vstupnich svorek

Kéd/nazev Rozsah |Vychozi

Nastaveni vyznamu inteligentnich vstupnich svorek (jedn.) |hodnota
Kéd/nazev Rozsah Vychozi CA-41 Doba odezvy vstupni svorky [1] 2

(jednotka) hodnota CA-42 Doba odezvy vstupni svorky [2] 2
CA-01 Vstupni svorka [1] <Seznam funkci 028 CA-43 Doba odezvy vstupni svorky [3] 2
CA-02 Vstupni svorka [2] | vstupnich svorek> 015 CA-44 Doba odezvy vstupni svorky [4] 2
CA-03 Vstupni svorka [3] 029 CA-45 Doba odezvy vstupni svorky [5] 0 2
CA-04 Vstupni svorka [4] , 032 CA-46 Doba odezvy vstupni svorky [6] - 2
CA-05 Vstupni svorka [5] vlsotaup [lA:)IJ_(ﬂ)r%L:eligln 031 CA-47 Doba odezvy vstupni svorky [7] 400(ms) 2
CA-06 Vstupni svorka [6] na [CA-10], 003 CA-48 Doba odezvy vstupni svorky [8] 2
CA-07 Vstupni svorka [7] 004 CA-49 Doba odezvy vstupni svorky [9] 2
CA-08 Vstupni svorka [8] 002 CA-50 Doba odezvy vstupni svorky [A] 2
CA-09 Vstupni svorka [9] 104 [PLB] pulzni 001 CA-51 Doba odezvy vstupni svorky [B] 2
CA-10 Vstupni svorka [A] | vstup B je omezen 033
CA-11 Vstupni svorka [B] na [CA-11], 034 .

¢ Funkce vstupnich svorek 1~9, A, B jsou pfifazeny

v [CA-01]~[CA-09], [CA-10], [CA-11].

Nastaveni logiky stupnich sv orek (NO /NC)

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
CA-21 Aktivni stav vstupni
00
svorky [1]
CA-22 Aktivni stav vstupni
00
svorky [2]
CA-23 Aktivni stav vstupni
00
svorky [3]
CA-24 Aktivni stav vstupni
00
svorky [4]
CA-25 Aktivni stav vstupni 00
svorky [5] 00 v Klidu
CA-26 Aktivni stav vstupni rozepnuto(NO) 00
svorky [6] 01v Klidu sepnuto
CA-27 Aktivni stav vstupni (NC)
00
svorky [7]
CA-28 Aktivni stav vstupni
00
svorky [8]
CA-29 Aktivni stav vstupni
00
svorky [9]
CA-30 Aktivni stav vstupni 00
svorky [A]
CA-31 Aktivni stav vstupni 00
svorky [B]

¢ Funkce inteligentnich vstupnich svorek 1~9, A, B
jsou pfifazeny v [CA-21]~[CA-29], [CA-30], [CA-

31].

« V pfipadé funkce svorky [RS] Ize pouzit pouze lo-
giku v klidu rozepnuto“ NO.

81

Nastavi dobu ¢ekani na stabilizaci a citlivost vstupu

po ukonéeni zmény na vstupu

Povolena doba p Fi sou €asné vym éné svorek

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) |hodnota
CA-55 Doba necitlivosti pro zada- | 0~2000 0
vani pevnych rychlosti a polohy| (ms)

Nastavi ¢as necitlivosti pfi zméné vice svorek soucasné

pfi zadavani pevnych rychlosti a poloh




Kapitola 4

——
Seznam funkci inteligentnich vstupnich svorek

Konfigurace parametrd

82

Kéd |Sym- |Nazev funkce |Popis Kod [Sym- [Nazev funkce |Popis
bol bol
000 |Zadny |NepouZita 036 |[SFT |Softwarovy Aktivace brani zméné
001 |FW Chodi vpred Aktivace spusti provoz zamek parametrd. =[UA-21]
002 |RV Chod vzad pohonu vpied / vzad. = 037 |BOK |Potvrzeni odbrz- |Zpétna vazba o uvolnéni
[AA111] déni brzdy mechanické brzdy
003 |CF1 |Pevnarychl.l |Binarni zadavani pevnych 038 |OLR |Volba zdroje pro (Pfepina zdroj hodnoty
004 |CF2 |Pevnarychl.l rychlosti omezeni preti- |omezenim pretizeni
005 |CF3 [Pevnarychl.l |=[Ab110]~[Ab-25], zenl =[bA122]~[bA128]
006 |CF4 |Pevnarychl.1 [Ab210] 039 |KHC |Vymaz udaje o |Aktivace vynuluje monitor
007 |SF1 |Pevnarychl.l  |Bitové zadavani pevnych spotfebované  |spotfebované energie.
008 |SF2 [Pevnarychl.l  |rychlosti energii =>[UA-14]
009 |SF3  |Pevna rychl.1 =[Ab110]~[Ab-25], 040 |OKHC |Vymaz Gdaje o |Aktivace vynuluje monitor
010 |SF4 |Pevnarychl.1 [Ab210] dodan_é vystupni |dodané energie.
011 |SF5 |Pevnarychl.l energie =>[UA12]
012 |SF6 |Pevnarychl.l 041 |PID Vypnuti PID1 Aktlvgce ukongi cmnosvt .
013 |SF7 |Pevna rychl.1 [qulatoru PID1 a vyméni
014 |ADD |Pficteni pevné |Aktivaci se pficte pevna ;ggzﬂgﬂ RZﬁCZ;%iPID za
hodnoty hodnota k aktualnimu —{AH-01] :
k zadavané zadani (frekvence). - - — —
—STAALO6 042 |PIDC |Reset integrace |Aktivace nuluje integralni
- - v[ — ,] - - PID1 hodnotu fizeni.
015 |SCHG |[Zména zdroje PFepinani mezi hlavni a ={AH-62],[AH-65]
zadarll - - vediejsi zadanoq hodnotou 043 |PID2 |Vypnuti PID2 Ukonéeni ¢innosti regula-
016 |STA |[3vodiCoveé ovla- |Svorka [STA] mé logiku toru PID2. =[AJ-01]
017 IstP gsgéli-ézt\z tovlé- S’“{g&fﬂﬂi&' mﬁgﬁﬁ 044 |PIDC2 |Reset integrace |Aktivace nuluje integralni
dani - stop Svorka [STP] mé logiku PID2 hodnotu fizeni. = [AJ-14]
018 [FR 3voditové ovia— |NC a vypinaci impuls 046 |PID3 [Vypnout PID3 Ukongeni €innosti regula-
dani — smér zastavuje chod motoru. - toru PID3. S[AJ-21]
otacent Svorka [FR] udava svym 046 |PIDC3 |Reset integrace |Aktivace nuluje integralni
stavem smér chodu. PID3 hodnotu fizeni. = [AJ-34]
S[AALLL] 047 |PID4 |Vypnuti PID4 Ukonéeni ¢innosti regula-
019 |AHD |PodrZeni hodno- |Aktivaci svorky AHD se - toru_ PID4. :>[A‘]._41] ——
ty analogového  |podrzi aktualni hodnota 048 |PIDC4 |Reset integrace Akt|vacevr,1u|u11e integralni
signalu signalu na vstupu Ail, 2, 3 PID4 _ hodnotu fizeni. =[AJ-54]
=[AA101] 051 |svcCi PIIle Per\]/néa ﬁk;lvace uréuje z?danou
- —— 1z P - Zadan& hodn. 1 |hodnotu pro regulétor
020 |FUP |Dalkove ovlada- | ZvySovani zadane hodnoty| (525 15yE7 [pID1 Pevna  |PID1. =[AH-06]
ni zvySovani [FUP] / snizovani Zzadané 3adana hodn. 2
021 |FDN |Dalkové ovlada- |hodnoty [FDN] . 053 1SVC3 [PIDL Pevna -
ni snizovani [UDC] vymaz dosazené sadana hodn. 3
022 |UDC [Vymazanidat |hodnoty a navrat k ulozené £acana noan.
déalkovym ovla- |=[CA-62]~[CA-66] 054 |SVC4 |PID1 Pevna
danim Zadané hodn. 4
023 |F-OP |Nuceny pfenos |Aktivaci se pfenese ovla- 055 |PRO |Zména zisku PID Elrgpllna Zisk regulatoru
oviadani ‘;g”' ‘é'z parametrd =[CA- 056 |PIOL |Zm&na vystupu |Binami volba PID
= ], [CA-71] 1PID (PIO1:PIOY).
024 |ET Al t|yace nasta- |Zména mezi motorem 1 a 057 |PIO2 |Zména vystupu |PID1 (VYP:VYP)
veni pro motor 2 |motorem 2 =parametrem 2 PID PID2 (VYP:ZAP)
028 |RS Reset Reset chybového stavu PID3 (ZAP:VYP)
[CA-61], [bb-41] PID4 (ZAP:ZAP)
029 |JG Tipovani Zapnuti tipovani 058 |SLEP |Zapnuti spanku |Aktivace zapina spanek.
=[AG-20], [AG-21] =[AH-85]
030 |DB Spusténi DC Zapina DC brzdéni 059 |WAKE |Probuzeni Aktivace rusi spanek.
brzdy =[AF101]~ [AF109] =[AH-93]
031 |2CH |Pfechod na Aktivace druhych rozbého- 060 |TL Zapnuti omezeni |Aktivace zapind omezeni
druhy rozbéh / |vych a dobéhovych ¢asu momentu momentu
dobéh =[AC115] 061 |TRQ1 |Omezeni mo-  |Volba pfednastavené
032 [FRS [Volny dobéh Aktivace blokuje vystup mentu 1 hodnoty omezeni momen-
méni&e, motor volné dobi- 062 |TRQ2 [Omezenimo- |tu(1/2)
ha = [AA115], [bb-40] mentu 2
033 |EXT |Vné&jsichyba Aktivaci vznikne chyba 063 |PPI Prepinani fizeni |Pfi fizeném zastaveni
E012. P/PI pfepind mezi Pl a P regu-
034 |[USP |Ochranaproti  |Je-li aktivni blokuje op&- _ laci i
neo&ekavanému |tovné zapnuti pohonu bez 064 |CAS |Pfepinani zisku [Volba hodnoty Pl zisku )
rozbéhu deaktivace chodu (chyba Fizeni 1/ 2 pro regulaci rychlosti.
E013) =Chyba E013 065 |SON |Zapnuti serva  |Aktivace — uzaméeni serva
035 |CS Spinani pohonu |Aktivaci se blokuje vystup
siti meénice a prfedpoklada se
pfipojeni motoru na sit.
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——
Seznam funkci inteligentnich vstupnich svorek

Kéd |Sym- |Néazev funkce Popis
bol
066 |FOC |Vnuceni budici- |[Aktivace zapina buzeni
ho proudu motoru (i bez chodu)
067 |ATR |Povolenifizeni |Aktivace zapind omezeni
momentu momentu.
068 |TBS |Zapnuti posuvu |Aktivace zapind posuv
momentu momentu.
069 |ORT |Dosazeni vycho- |Aktivace této svorky uréuje
zi polohy dosazeni vychozi polohy
071 |LAC |ZruSeni LAD Aktivace rusi pouziti doby
rozbéhu a dobéhu
072 |PCLR |Vymaz odchylky |Aktivace vymaze odchylku
polohy polohy pfi polohovém
fizeni.
073 |STAT |Zapnuti Fizeni  |Aktivace umozni Fizeni
polohy pulsy polohy posloupnosti pulst
faziAaB
074 |PUP |Pficteni posuvu |Aktivace [PUP]/ [PDN]
polohy pficte / odecte uréeny
075 |PDN |Odecteni posuvu|posuv k Zadané hodnoté-
polohy polohy
076 |CP1 |Pevna poloha 1l [Binarni volba pfednasta-
077 |CP2 |Pevna poloha 2 |vené Zadané polohy (16)
078 |CP3 |Pevné poloha 3
079 |CP4 |Pevné poloha 4
080 |ORL |Vychozi poloha (Vyhledani vychozi polohy
najezd na KS koncového spinace.
081 |ORG |Povel k najezdu
na VP
082 |FOT |Omezenidrahy (Signaly koncovych spina-
ve sméru vpfed |EU omezujicich pohyb
(KS) posuvu vpred / vzad
083 |ROT |Omezenidrahy
ve sméru vzad
(KS)
084 |SPD |Prepinanifizeni [Volba mezi rychlostni (ON)
rychlost / poloha |a polohovou regulaci
085 |PSET |Prednastaveni |Aktivace nastavi stavajici
vychozi polohy |polohu jako vychozi bod.
086 |MI1 Obecny vstup 1 |Vstupni signaly pro funkci
087 |MI2 Obecny vstup 2 |EzSQ .
088 |MI3 Obecny vstup 3
089 |MI4 Obecny vstup 4
090 |MI5 Obecny vstup 5
091 |MI6 Obecny vstup 6
092 |MI7 Obecny vstup 7
093 |MI8 Obecny vstup 8
094 |MI9 Obecny vstup 9
095 |MI10 |Obecny vstup 10
096 |MI11 |Obecny vstup 11
097 |PCC [Nulovani ¢itace |Vymaze hodnotu nactenou
pulsu v ¢itaci pulst
098 |ECOM |Aktivace funkce |Aktivace zapina funkci
EzCOM komunikace EzCOM.
099 |PRG |Start programu |Aktivace spousti provadéni
EzSQ programu EzSQ.
100 |HLD |Pozastaveni Aktivace do¢asné poza-
rozbéhu / dobé- |stavi rozbéh / dobéh
hu
101 |REN [Povoleni chodu |Je-li aktivni, je povolen
chod, jinak znemozriuje
provoz.
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Konfigurace parametrd

Kéd |Sym- [Néazev funkce Popis
bol
102 |DISP |(Zamek displeje |Aktivace uzamkne obra-
zovku klavesnice a vypne
tlacitko RUN.
103 |PLA  [Pulsnivstup A |Pulsni vstup faze A.
104 |PLB [Pulsnivstup B |Pulsni vstup faze B
105 |EMF [Nouzové vynu- |V nouzovém stavu vynuti
ceni chodu nastaveny chod
107 |COK [HI&Seni zapnuti |Kontrolni signdl stykace o
stykace zapnuti
108 |DTR |[Spusténitraso- |Aktivace, spusti funkci
vani dat trasovani dat.
109 |PLZ |PulsnivstupZ |Vstup pulsti Z
110 |TCT |Uceni Aktivace spusti funkci

uceni.




Kapitola 4

[CA-60]~[CA-84]
Funkce [FUP] [FUD]

Konfigurace parametrd

[CA-90]~[CA-99]
Funkce [FUP] [FUD]

Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kod/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
CA-60 Volba prepisu cile |00 zadavani rychlosti 00 00 funkce PCNT
FUP/FDN 01 7adana PID € |ca-90 Volba 01 pO\V/eI frekvence
CA-61 Zapnout ukladani |00 neukladat 00 3 vyznamu 02 zpétna V_azlg_a 00
dat FUP/FDN 01 ukladat <= rychlosti - ¢idlo
CA-62 Vyb&r rezimu 00 0 Hz 00 3 03 gitac pulst
svorky UDC 01 ulozena data a 00 fazovy posun 90°
CA-64 Doba zrychleni pro g |01 faze A-pulsy,
funkci FUP/FDN 0.00~3600.00 30,00 g CA-91 Volba rezimu ffaze B snjér 00
CA-66 Doba zpomaleni : 00(s) 20.00 02 faze A vpred,
pro funkci FUP/FDN ' _ faze B vzad
¢ [CA-60] nastavuje, ktera hodnota se méni, zda § CA92 I\'/||rav _ 0,05~32,0 (kHz) 25,0
7adana hodnota frekvence, nebo zadana hodnota — CA'Q?(F"”?CT 0.01~2,00 (s) 0,10
PID regulace. 2 CA-94Ic-)lrclxsjre]l(?t;1 -100,0~100,0 (%)
¢ [CA-61] nastavi, zda hodnota upravena pomoci = posuvU ' A 0,0
[FUP] / [FDN] ma byt uloZena do paméti, ¢i nikoliv. 8 [CA-95H0mMI Tmit 0,0~100.0 (%)
+ [CA-62] zvoli frekvenci, na niz se zméni referenéni o detekce ' ’ 100,0
frekvence, kdyz je svorka [UDC] zapnuta. $ |CA-96 Dolnf limit 0,0~100,0 (%) 0.0
« [CA-64][CA-66] nastavuje dobu pfebéhu (rychlost L detekce '

zvySovani a snizovani hodnoty) [FUP]/[FDN].

Funkce [F -OP] nuceny p fenos ovladani

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
CA-70 Volba zdroje zadani 01~03, 07, 08, 01

rychlosti kdyZ je [F-OP] aktiv- |12, 14, 15 *1)
ni.

CA-71 Volba zdroje pfikazu k  [00~03 *2) 01
chodu, kdyz je [F-OP] aktivni.

¢ Pokud je inteligentni vstupni svorka 023[F-OP]
zapnuta, je zména provedena.

*1)01(svorka Ail)/02(svorka Ai2)/03(svorka Ai3)/
07(parametr)/ 08(RS485)/ 12(pulzni vstup: hlav-
ni)/14(funkce EzSQ)/15(vysledek PID)

*2) 00(svorka [FW]/[RV])/01(3vodicovy)/02(tla¢itko RUN na
klavesnici)/03(RS485)

Funkce [RS] Reset

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

CA-72 Volba 00 reset chybového stavu pfi
rezimu pfi- zapnuti
kazu reset | 01 reset chybového stavu pfi
vypnuti o1
02 reset zapnutim, G¢inné pou-
ze pfi chybé
03 reset vypnutim, G€inné pou-
ze pfi chybé

03 znamena, Ze reset se provede pouze pfi chybé.

Vstup signalu ¢idla ota éek

PFikaz reset pfi aktivaci zablokuje vystup. Volba 02 a

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
CA-81Nastaveni kon- 0~65535(pulz) 1024
stanty enkodéru
CA-82Vybér faze 00: faze A predchazi
enkodéru 0 90° fazi B 00
01: faze B predchéazi
0 90° fazi A
CA-83 Citatel pfevodo-
vého poméru motoru 1~10000 !
CA-84 Jmenovatel pre-
vodového poméru 1~10000 1
motoru

¢ Nastavi vstup hlavniho enkodéru a prevodovy pomeér
motoru, ktery je zahrnuty do zpétné vazby enkodéru
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¢ Pulsy jsou dostupné ve funkcich [PLA] [PLB] pfifa-
zenych svorkam A,B. Pokud [CA-90]=01, pulzy ve
svorkach A a B se pocitaji. V pfipadé jednofazové-
ho vstupu pouze ve svorce A.

Citaé puls G
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
CA-97 Porovnani vystupt Citate [0~65535 0
pulsli na urovni ZAP
CA-98 Porovnani vystupt Citate [0~65535 0
pulsti na urovni VYP
CA-99Maximalni hodnota vystupu|0~ 65535 65535
porovnani ¢itace pulsu
« Na svorce 091[PCMP] bude vysledek porovnani
CitaCe pulsu 103[PLA]/104[PLB] s pfednastavenou
hodnotou.
¢ Aktivace svorky 097[PCC] resetujete citac.
¢ Nasledujici pfiklad uvadi zadavani pulsy na vstupu
A ([CA-90]=01)

Interni ¢ita¢

max. hodnota
[CA-99]
troven VYP [CA-98]

Groven ZAP [CA-97]

-1y

e SRR R

0
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Vystup [PCMC]




Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I
[Cb-01]~[Cb-35] [CA-40]~[Cb-41] [CC-01]~[CC-17]
Nastaveni analogového vstupu Detekce chyby termistoru
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
Cb-01 Casové konstanta|1~500 (ms) CA-40 Vybér typu termistoru |00 vypnuto 00
. 16
filtru 01 PTC
Cb-03 Pocateéni hodno- |0,00~100,00 (%) 0.00 02 NTC
ta frekvence ' Cb-41Nastaveni zisku termis-{0,0~1 000,0 100,0
o |Cb-04 Koncovéa hodnota [0,00~ 100,00 (%) 100.00 toru
< | frekvence ' « V paramertu [CA-40] nastavte zy pfipojeného termistoru
_‘g Cb-05 Pocatecni hodno- |0,0~[Cb-06](%) 00 ke svorce TH.
Q ta signalu ' ¢ Je-li [CA-40]=01 nebo 02, pak uroveri chyby nastavte
2] Cb-0_6 Koncové hodnota |[Cb-05]~100,0(%) 100.0 v parametru [bb-70].
signalu ' » Zvysite-li nastaveni zisku termistoru [Cb-41], sniZi se
Cb-07 Volba poc¢atku 00 vychozi hodno- hodnota odporu.
ta 01
RIS = 01 0% Nastaveni funkce vystupnich svorek
- asova konstanta|1~
filtru v 1~500 (ms) 16 Kod/nazev Rozsah Vychozi
Cb-13 Pocateéni hodno- [0,00~100,00 (%) | ¢ oo (jednotka) hodnota
ta frekvence ' CC-01 Vystupni svorka [11] 002
& [Cb-14 Koncova hodnota (0,00~ 100,00 (%) 100,00 CC-02 Vystupni svorka [12] 001
< frekvence ' ~ -
_g Cb-15 PocGateeni hodno- |0,0~[Cb-16](%) 0.0 CC-03 Vystupni svorka [13] <seznam funkci 035
S ta signalu ' CC-04 Vystupni svorka [14] | inteligentnich vy- 019
7 e cova hodnot@ [[Co-L8I~100.004) | 100,0 | - [CC-05 vystupni svorka [15]| SUWPNEN SVorel™ T o3
Cb-17 Volba pocatku |00 vychozi hodno- CC-06 Vystupni svorka [16] 000
ta 01 CC-07 Vystupni svorka [AL] 017
01 0% - P -
Ch-21 Gasova konstanta|1~500 (ms) " Fglwkce vystupnich svorek 11~15, 16A, AL jsou
filtru pfifazeny v [CC-01] ~[CC-05], [CC-06], [CC-07].
00 samostatny o i i
Cb-22 Vybér provozu |01 prigist Ail/Ai2: s Nastaveni logiky vystupnich svorek NO / NC
reverzacl 00 Kod/nazev Rozsah Vychozi
= 02 pricist Ail/Ai2: (jednotka) hodnota
< bez reverzace e - -
© |Cb-23 Pocate&ni hodno- |-100,00~ CC-11 Aktivni stav vystupni 00
S| tafrekvence 100,00 (%) -100,00 svorky [11]
& Cb-24 Koncové hodnota [-100,00~ 100.00 CC-12 Aktivni stav vystupni 00
frekvence 100,00 (%) ' svorky [12]
Cb-25 I_:’oééteéni hodno- [-100,0~[Ch-26] -100.0 CC-13 Aktivni stav vystupni 00
tasignalu_ : svorky [13] 00 v klidu rozepnuto
Cb-26 Koncova hodnota |[Cb-25]~100,0 CC-14 Aktivni stav vystupni NO
5'%’}"’_"“ ! - svorky [14] 01 v klidu sepnuto 00
" Pro dali informace o zpiisobu nastaveni analogo- e g gt stav vystpn| N "
veého vstupu, nahlé néte prosim do kapitoly fi- svorky [15]
klad nastaveni 1/0 svorek — - -
CC-16 Aktivni stav vystupni 00
Dal3i nastveni analogovych vstup i svorky [16]
Koéd/nazev Rozsah Vychozi CC-17 Aktivni stav vystupni 01
(jednotka) hodnota svorky [AL]
Cb-30['°rxlill] n:asta}\t/’e/nir%osdu- -200,00~200,00 (%)] 0,00 + Logika jnteligentm’ch vystupnich svorek 11~15,
= 3"1“ AL_'ly pte L/ pr _“k” 16, AL je volena v paramatrech [CC-11]~[CC-15],
-31 [AIL] nastaveni zisku | 4 50~.200,00 (o) 100,00 [CC-16], [CC-17].

napéti / proudu
Cb-32 [Ai2] nastaveni posu-
vu nuly napéti / proudu
Cb-33 [Ai2] nastaveni zisku
napéti/proudu
Cb-34 [Ai3] nastaveni
posuvu napéti -10V
Cb-35 [Ai3] nastaveni zisku
napéti
¢ Pro dalSi informace o zplGsobu nastaveni analogo-
vého vstupu, nahlédnéte prosim do kapitoly 3 Pfi-
klad nastaveni I/0 svorek

-200,00~200,00 (%)| 0,00

-200,00~200,00 (%)| 100,00

-200,00~200,00 (%) 0,00

-200,00~200,00 (%) 100,00
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Kapitola 4

|
[Cb-01]~[Cb-35]

Konfigurace parametrd

Seznam funkci vystupnich inteligentnich svorek

Dal$i nastveni analogovych vstup @ Kod [Sym-  |Nazev funkce Popis
Kod/nazev Rozsah Vychozi bol
(jednotka) hodnota 000 |zadny |Nepfifazena
CC-20 Prodleva zapnuti 001|RUN |Signal chodu Aktivni za chodu
vystupni svorky [115) 0,00~100,00(s) [ 0,00 002 [FA1 If:)olfaienl' 74dané Alft;vnli pfi dosaZeni zada-
T rekvence né frekvence

\C/:y(;tﬁ;nﬁ’,?\%?ll/; [\ﬁp])nutl 0,00~100,00(s) | 0,00 003[FA2  [Prekrogeni nasta- |Aktivni pfi prekrocent
CC-22 Prodleva zapnuti vené Erek'vence nas_tav'erl(_e hodnvoty'
vystupni svorky [12] 0,00~100,00 (s) 0,00 004|FA3  |Dosazeni nasta- |Aktivni pfi dosaZenf nasta-
CC-23 Prodleva vypnuti vené frekvence vené hodnoty
vystupni svorky [12] 0,00~100,00 (s) 0,00 005|FA4 |Prekrogeni nasta- |Aktivni pfi prekrogeni
CC-24 Prodleva zapnuti vene frekvence 2 |nastavene hodnoty 2
vystupni svorky [13] 0,00~100,00 (s) 0,00 006 |FA5 Dosgieni nasta- Akt|yni pfi dosazeni nasta-
CC-25 Prodieva vypnutl vene frekvence 2 vene h_odnc_)ty 2
vystupni svorky [13] 0,00~100,00 (s) 0,00 007|IRDY [Signal READY Ménic¢ je pfipraven
CC-26 Prodieva zapnutl 008 [FWR |Otaceni vpied Aktivni pfi chodu vpred
vystupni svorky [14] 0,00~100,00 (s) 0,00 009 |RVR |Otéceni vzad Akt@vni pﬁ chodu vzad
CC-27 Prodieva vypnutl 010 |[FREF |Zadavani frekven- |Aktivni pfi zadani povelu

. . 0,00~100,00 (s) 0,00 ce z klavesnice frekvence z kladvesnice OP
vystupni svorky [14] — 011 |REF |Povel chodu z Aktivni pfi povelu chodu z
Cp—28 Ffrodleva zapnuti 0,00~100,00 (s) 0,00 klavesnice klavesnice
vystupni svorky [15] . 012 |SETM |Vybran motor 2 Aktivni pfi volbé motoru 2
CC-29 Prodleva vypnuti 0,00~ 100,00 (s) 0,00 016|OPO |Volitelna jednotka |Aktivni pfi fizeni chodu
vystupni svorky [15] volitelnou jednotkou
CC-30 Prodleva zapnuti 0,00~100,00(s) | 0,00 017|AL __ |Vystrazny signal _|Aktivni pi chybd
\c,:ycsztgﬁn;;\;ol;k);[lﬂn - 018|MJA |Vyznamna chyba |Aktivni pfi zavazném

oL P va vypnutl ~ 0,00 selhani.
‘(’:ygt;g”; S‘:ﬁrky [16] - 0.00~10000 (&) 019|0TQ |Prekrodenimo-  |Aktivni pFi prekrogeni

- rodleva zapnuti 4 .

vystupni svorky [AL] 0,00~100,00 (s) 0,00 mentu nma:rt]?l:/ene hodnoty mo
CC-33 Prodleva vypnuti 0,00~100,00 (s) 0,00 020][IP Ztrata napéajeni | Aktivni pFi vypadku silove-
vystupni svorky [AL] ho napéjeni
* Nastaveni prodlevy mezi skute¢nym stavem a zménou 021 UV Podpéti Aktivni pfi poklesnu silo-

stavu vystupni svorky. vého napéti.

022 |TRQ |Omezeni momentu|Aktivni kdyZ moment
dos&hne nastaveného
omezeni

023 |IPS Rizeni dobéhu pfi |Aktivni, pokud probiha

ztraté napéajeni fizeni dobéhu pfi ztraté
napajeni

024 |RNT |Doba chodu Aktivuje se pfi pfekroceni
nastavené doby chodu

025 |ONT |Doba pfipojeni k  |Aktivuje se pfi pfekroceni

siti nastavené doby pfipojeni k
siti

026 [THM |Elektronicka tepel- |Aktivni pfi dosaZeni nasta-

né ochrana vené Urovné tepelného
zatiZzeni motoru

027 [THC |Elektronické tep- |Aktivni, pfi dosaZzeni na-

lotni varovani stavené urovné tepelného
zatizeni ménice

029 [WAC |Hlidani zivotnosti  |Aktivni pfi pfekroceni

kondenzatoru nastavené doby zivotnosti
kondenzéatord v DC obvo-
du

030 [WAF |Hlidani zivotnosti  |Aktivni pfi pfekroceni

ventilator( nastavené doby zivotnosti
ventilator(

031 |FR Provozni signél Zapnutéd béhem provozu

032 |OHF |Prehrati chladice |Aktivni pfi pfekroceni
teploty chladic¢e

033 |LOC |Nizky proud 1 Aktivni, pokud proud je
niz§i nez nastavena hod-
nota 1

034 [LOC2 |Nizky proud 2 Aktivni, pokud proud je
niz§i nez nastavena hod-
nota 2

035|0OL Varovani pretizeni |Aktivni, pokud proud je
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Seznam funkci vystupnich inteligentnich svorek

Kéd [Sym-  |Nazev funkce Popis
bol
036|0OL2 |Varovani pretizeni |Aktivni, pokud proud je
2 vySSi nez nastavena hod-
nota 2
037 [BRK |Uvolnéni brzdy Povel pro uvolnéni me-
chanické brzdy
038|BER |Chyba brzdy Aktivni pfi chybé mecha-
nické brzdy.
039 |CON |Rizeni stykace Povel pro sepnuti stykace
040(zZS Indikace nulové  |Aktivni, pokud vystupni
rychlosti frekvence je nizSi nez
nastavend hodnota.
041 |DSE |Prekroceni odchyl- |Aktivni, pokud rychlostni
ky rychlosti odchylka prekro¢i nasta-
venou hodnotu.
042 |PDD |Prekroceni odchyl- [Aktivni, pokud polohova
ky polohy odchylka prekro¢i nasta-
venou hodnotu.
043 [POK |Dosazeni polohy |Aktivni pfi dosaZeni zada-
né polohy
044 |PCMP |Porovnani pulsni- |Aktivni pfi shodé hodnoty
ho ¢&itace ¢itace pulst s nastavenou
hodnotou
045|0OD Prekroceni odchyl- |Aktivni pfi prekro¢eni
ky regulace PID  |dovolené odchylky regula-
ce PID
046 [FBV  |Porovnani zpétné |Aktivni, pokud je zpétna
vazby PID vazba PID v uréeném
rozsahu.
047|0OD2 |Prekroceni odchyl- |Aktivni pfi pfekroceni
ky regulace PID 2 |dovolené odchylky regula-
ce PID 2
048 [FBV2 |Porovnani zpétné |Aktivni, pokud je zpétna
vazby PID2 vazba PID 2 v uréeném
rozsahu.
049|NDc  |Preruseni komuni- |Aktivni, pokud dojde k
kace preruseni komunikace s
ovladaci klavesnici.
050 [AilDc |PreruSeni analo- |Aktivni, pokud analogovy
gové Ail vstupni signal 1 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
051 [Ai2Dc |PreruSeni analo- |Aktivni, pokud analogovy
gové Ai2 vstupni signal 2 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
052 [Ai3Dc |PreruSeni analo- |Aktivni, pokud analogovy
gové Ai3 vstupni signal 3 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
053 [Ai4Dc |PreruSeni analo- |Aktivni, pokud analogovy
gové Ai4 vstupni signal 4 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
054 [Ai5Dc |PreruSeni analo-  |Aktivni, pokud analogovy
gové Ai5 vstupni signal 5 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
055 [Ai6Dc |PreruSeni analo- |Aktivni, pokud analogovy
gové Ai6 vstupni signal 6 poklesne
pod nastavenou hodnotu.
056 [WCAIi1|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ail vstup 1 je v rozsahu.
057 [WCAIi2|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ai2 vstup 2 je v rozsahu.
058 [WCAIi3|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ai3 vstup 3 je v rozsahu.
059 [WCAi4|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ai4 vstup 4 je v rozsahu.
060 [WCAIi5|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ai5 vstup 5 je v rozsahu.
061 [WCAIi6|Pasmovy kompa- |Aktivni, pokud analogovy
rator Ai6 vstup 6 je v rozsahu.
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Konfigurace parametrd

Kéd |[Sym-  |Nazev funkce Popis
bol
062 [LOG1 |Vysledek logické |Uréeno vysledkem vypoctu
operace 1 dvou vystupnich signald.
063 [LOG2 |Vysledek logickée
operace 2
064 |LOG3 |Vysledek logické
operace 3
065 [LOG4 |Vysledek logické
operace 4
066 [LOG5 |Vysledek logické
operace 5
067 |LOG6 |Vysledek logické
operace 6
068 [LOG7 |Vysledek logické
operace 6
069 |MO1 |Obecny vystup 1 |Ur€en pro pouZiti v pro-
070|MO2 |Obecny vystup 2 |gramu EzSQ
071 |MO3 |Obecny vystup 3
072|MO4 |Obecny vystup 4
073|MO5 |Obecny vystup 5
074 |MO6 |Obecny vystup 6
075|MO7 |Obecny vystup 7
076 |[EMFC |Indikace vynuce- |Aktivni béhem vynuceného
ného nouzového |provozu
chodu
077 |[EMBP |Indikace provozu |Aktivni béhem provozu v
bypassu bypassu
078 |WFT |Signal ¢ekani Aktivni ve stavu ¢ekani
trasovani
079 |TRA |Signal probihajici- |Aktivni béhem pohotovosti
ho trasovani
080 [LBK |Stav baterie ovla- |Aktivni, pokud je baterie
daci panelu (OP) |slaba nebo pokud v OP
neni zadné baterie.
081 |0OVS |Prepéti pfi zastve- |Aktivni pokud nastane
ni prepéti pfi zastaveni
084 |ACO |Kdd alarmu bit 0 [Informace o chybé v bi-
085|AC1 |Kéd alarmu bit1  |narni formé
086 |AC2 |K64d alarmu bit 2 |Pro vice informaci nahléd-
087|AC3 |Kod alarmu bit 3 |néte do uzivatelské priruc-
ky.
089 |0OD3 |Prekroceni odchyl- |Aktivni pfi pfekroceni
ky regulace PID 3 |dovolené odchylky regula-
ce PID 3
090 [FBV3 |Porovnani zpétné |Zapnuta, kdyz zpétna
vazby PID3 vazba PID je v rozmezi
[AJ-38]/[AJ-39]
091 |(0OD4 |Pfekroceni odchyl- |Aktivni, pokud je zpétna
ky regulace PID 4 |vazba PID 3 v uréeném
rozsahu.
092 [FBV4 |Porovnani zpétné |Aktivni, pokud je zpétna
vazby PID4 vazba PID 4 v uréeném
rozsahu.
093 [SSE  |Chyba mékkého  |Aktivni, kdyZ mékky start
startu PID PID probéhl ve stavu

varovani.




Kapitola 4

|
[CC-40]~[CC-60]

Konfigurace parametrd

[Cd-01]~[Cd-35]

Logické zpracovani vystupnich signal Nastaveni ana logovych vystup U
Kad /nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodn ota
CC-40 LOG1volba |, . Cd-01 Vybér vystupniho 00 PWM
operandu 1 |\r/1ItZe IT S:rftr:ﬁg; fupsktchl nich 00 pribéhu svorky [FM] |01 frekvence 00
CC- 41 LOGIvolba [g a7 P 00 Cd-02 Maximalni vystupni _|0~3600 (Hz)
operandu 2 ) frekvence na svorce 2880
CC-42 LOG1 volba [00 AND [FM] (pfi Cd-01=01)
logické operace|01 OR 00 Cd-03 Zobrazeni vystupni |Nastaveny kéd dA-01
02 XOR svorky [FM] monitoru
CC-43 LOG2volba |, ,. . Cd-04 Zobrazeni vystupni
operandu 1 |\r/1ItZe IT S:é{:\??;] fu,nsktﬁ' nich 00 svorky [Aol] dA-01
CC- 44 LOG2volba svor§k> vystup 00 Cd-05 Zobrazeni vystupni dA-01
operandu 2 ) svorky [Ao2]
CC-45 LOG2 volba |00 AND Cd-10 Rezim fixovani hod- |00 vypnuto
logické operace|{01 OR 00 noty vystupu pro nasta-|01 zapnuto
g . 00
02 XOR veni analogového mo-
CC-46 LOG3volba Viz < funkei 00 nitoru
operandu 1 inltze IiS:rft?\?g u’nstﬁl nich Cd-11 Casovéa konstanta  |1~500 (ms) 10
CC- 47 LOG3volba svor(gk> Vystup 00 [FM] vystupniho filtru
operandu 2 ) Cd-12 Vybér typu vystup- |00 absolutni hodnota|
Z[Cc-28LOG3 volba |00 AND nich dat [FM] 01 hodnota se zna- 00
5 logické operace/01 OR 00 ménkem
2 02 XOR Cd-13 Nastaveni posuvu  |-100,0~100,0 (%) 00
L |CC-49 LOG4volba Viz < funkei 00 signalu [FM] '
&| operanqu1  [V1Z2 sS€znamiunkcl Cd-14 Nastaveni zisku [FM][-1000,0~1000,0 (%)] 100,0
3 inteligentnich vystupnich ~ — =
3 |CC- 50 LOG4volba svoreks. 00 Cd-15 Vystupni troveil v 10,0~300,0 (%)
S operandu 2 rezimu nastaveni [FM] 100,0
§ CC-51 LOG4 volba [00 AND (Cd-10=01)
8 logické operace|01 OR 00 Cd-21 Casova konstanta  |1~500 (ms) 10
s 02 XOR [Aol] vystupniho filtru
‘% CC-52 LOG5volba Viz <seznam funkei 00 Cd-22 Vybér typu vystup- (00 absolutni hodnotd)
2 operandu 1 S . . : nich dat [Ao1] 01 hodnota se zna- 00
inteligentnich vystupnich .
S|CC- 53 LOG5volba svorek> 00 ménkem
operandu 2 ' Cd-23 Posuv [Aol] -100,0~100,0 (%) 100,0
logické operace 8% ggR 00 Cd-25 Vystupni troveil v 10,0~300,0 (%)
rezimu nastaveni [Ao1] 100,0
CC-55 LOG6volba . . (Cd_10_01)
operandu 1 _V|z <seznam funkci 00 =0.
CC-56 LOG6volb inteligentnich vystupnich Cd-31 Casova konstanta  |1~500 (ms) 10
. operan duvg a lsvorek>. 00 [A02] vystupniho filtru
Cd-32 Vybér vystupnich dat]00 absolutni hodnota|
CC-57 ITO(,36 volba 100 AND [A02] 01 hodnota se zna- 00
logické operace{01 OR 00 ménkem
02 XOR =
- - ~ 0,
CC-58 LOG7voba | ) Cd iig‘gﬁave”' posuvu  [-100,0~100,0 (%) 0.0
operandu 1 Viz <seznam funkci 00 __
inteligentnich vystupnich Cd-34 Nastaveni zisku -1000,0~1000,0 (%)
CC-59 LOG7volba > [A02] 80,0
operandu 2 Svorex>. 00 Cd-35 Vvstupni G = 0.0~300.0 (%)
- ystupni Grover v ,0~300,0 (%
CC-60 LOGY volba 100 AND rezimu nastaveni [Ao2] 100,0
logické operace{01 OR 00

02 XOR

« Pomoci logickych operaci Ize na vystupnich svor-
kach zobrazit vysledky logického zpracovani vzdy
dvou zvolenych vystupnich funkci
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« DalSi informace o zpUsobu nastaveni analogovych
vystupll, naleznete v kapitole 3 Pfiklad nastaveni
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Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I I
[CE101]~[CE107] [CE-10]~[CE-31]
Detekce nizkého vystupniho proudu Signal dosazeni frekvence
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
CE101 Volba rezimu 00 béhem rozb./dob. a |01 CE-10 Dosazeni frekvence pfi 0.00
indikace nizkého provozu pfi konstant- rozbéhu 1 '
proudu, 1. motor ni rychlosti CE-11 Dosazeni frekvence pfi 0.00
01 pouze béhem provo- dobéhu 1 0,00~590,00 '
zu pii konstantni CE-12 Dosazeni frekvence pfi (Hz)
rychlosti rozbéhu 2 0,00
CE102 Uroven detekce [IJmenovity proud ménicée [ljm CE-13 Dosazeni frekvence pfi
nizkého proudu 1, [x(0,00~2,00) ménice rozbéhu 2 0,00
motor1__ _ ___{x1.00 «+ Rozhodovaci Grovné vystupu dosazeni frekvence
CE103 Uroveri detekce |Jmenovity proud ménice [Ijm
%lt(grhf proudu 2, |x(0,00~2,00) xmfgge (PFiklad) V pfipadé FA2/FA4:

« V pfipadé poklesu proudu je aktivovan vystupni [CE-10]/[CE-12] __ [CE-11]/[CE-13]
signal Vystupni fzap$ i fuyp
frekvence ) ]

Vystupni proud (A)

fzap 1% z max. frekvence
fvvp 2% v max. frekvence

Rozhodovaci

uroven detekce
nizkého proudu
[CE102]/[CE103]

FA2/FA4

Vystupni signal (Priklad) V pfipadé FA3/FA5:
detekce l_
[LOC]/[LOC2] ZA ZAP Vystupni frekvence

[CE-10]/[CE-12]

Detekce p Fetizeni pohonu _fz?p_ : 1
Kod /nazev Rozsah Vychozi i : ; ;
(jednotka) hodnota i ' : :

CE105 Volba rezimu |00 béhem rozb./dob. a : : ;\Z,?,’; ;;f,r:\zi :’:eet\;eel:;ee
signalu varovani o provozu pfi konstant- 1 i : | '
pretiZzeni, motor 1 ni rychlczstl 1 FA3/FAS

01 pouze béhem provo-
zu pfi konstantni
rychlosti

CE106 Uroveri pretize-| Jmenovity proud méni- [ljm
ni 1, motor 1 &e x(0,00~2,00) ménice Signal momentového p fetizeni

x 1,00 Kéd/nazev Rozsah  |Vychozi

CE107 Uroven pretize-| Jmenovity proud méni- [ljm (jednotka) [hodnota
ni 2, motor 1 ¢e %(0,00~2,00) ménice CE120 Uroveii momentového preti-

x 1,00 7eni (regenerace vzad), motor 1 100,0

» V pfipadé pfekroceni nastavené Urovné pretizeni je CE121 Urovefi momentového preti- 1000
aktivovan vystup Zeni (pohon vzad), motor 1 0,0~ !

CE122 Urovei momentového preti- | 300,0 (%) 100.0
Zeni (regenerace vpred), motor 1 '

Rozhodovaci . CE123 Urovert momentového preti- 100.0
Uroven pretizeni Zeni (pohon vpred), motor 1 '

[CE106] [CE107 ] — " . " P —
« Je-li pfekroCena Uroven pro hlaSeni omezeni preti-

Vystupni Zeni v nékterém kvadrantu, aktivuje se vystup

proud 019[0TQ].
Varovani termoelektrické ochrany
Vystup OL/OL2 Kéd/nazev Rozsah  |Vychozi
(jednotka) |hodnota
CE-30 Uroveri varovani termoelek-
o 80,0
trické ochrany motoru 0,0~
CE123 Uroveri varovani termoelek- | 300,0 (%) 80.0

trické ochrany ménice

* Nastavte Uroven termoelektrického zatizeni motoru
pro vystupni signal varovani 026[THM].

* Nastavte Groven termoelektrického zatizeni ménice

pro vystupni signal varovani 027[THC].
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Kapitola 4

[CE-33]~[CE-55]

Detekce nulové rychlosti

Kéd/nazev Rozsah Vychozi

(jednotka) |hodnota

CE-33 Uroven rychlosti, ktera je 0,0~ 0.00
povazovana za nulovou 100,00 (Hz) '

« Nastavte hodnotu frekvence, pod kterou bude akti-
vovano hlaseni nulové rychlosti 040[ZS].

Hlidani p rehrati chladi ée

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) |hodnota
CE-34 Teplota indikovana jako - o
prehFati chladice 0~200 (°C) 120

< Nastavte teplotu, pfi které bude aktivovan signal
prehfati chladi¢e 032[OHF].

Hlidani p fehfati chladi ¢e

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) |hodnota
CE-36 Sledovana doba provozu/ | 0~100000 0
pfipojeni k siti (hod)

¢ Nastavte dobu, po jejimz uplynuti se méa aktivovat
signal prekro¢eni doby provozu 024[RNT], nebo

Konfigurace parametrd

[CF201]~[CF223]

Je-li [CE-51][CE-53][CE-55]=02
Ail/ Ai2 | Ai3

4
Max. 100%

Hystereze
[CE-42] [CE-45] [CE-48]

Horni drover
pasma [CF-70)/

\
- — 2 [CF-73]/ [CF-76]

Analog. hodn. pfi

- - — - pferudeni [CF-80)/

[CF-82]/ [CF-84]
Wt Dolni droveri
Ail/AI2: 0% e 'amans. visom -~ #'-"~"—"~"rr-———- C
Ai3 -100% pasma [CF-71)/
»CF-74]/ [CF-77]
wci)
wcz]
wcg]

2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]

Kéd/nazev

Rozsah
(jedn.)

Vychozi
hodnota

CEZ201 Volba rezimu indikace nizkého
proudu, motor 2

Stejné jako CE101

CE202 Uroven detekce nizkého proudu

Stejné jako CE102

o " 1, motor 2
pripojeni k siti 025[ONT]. CE203 Uroveri detekce nizkého proudu |Stejné jako CE103
) . . L 2, motor 2
Pasmovy komparator a detekce p _feruseni signalu____ CE205 Volba rezimu varovani o preti- |Stejné jako CE105
Koéd/ndzev Rozsah Vychozi eni, motor 2
(ednotka) hodnota CE206 Uroveri varovani o pretizeni 1, |Stejné jako CE106
CE-40 Horni limit [Ai1] 0~100 (%) 100 motor 2
& |CE-41 Dolni limit [Ai1] 0~100 (%) 0 CE207 Uroveri varovani o pretizeni 2, |Stejné jako CE107
‘g CE-42 Siika hystereze [Ail] |0~10 (%) 0 motor 2
£ [CE-43 Homi mit [AiZ] 0~ 100 (%) 100 CEzﬁggggfgcgsgf‘?t‘:]’gx gret'ze”' Stejné jako CE120
o P n s
T;, gEi: gl(;:(n; Ir:mltt [Ai2] - 0~1000(%) 0 CE221 Uroveri momentového pretizeni |Stejné jako CE121
9 ystereze [Ai2] |0~10 (%) 0 (pohon vzad), motor 2
& |CE-46 Horni limit [Ai3] -100~100 (%) [ 100 CE222 Uroveri momentového pretizeni [Stejné jako CE122
& |CE-47 Dolni limit [Ai3] -100~100 (%) | -100 (regenerace vpied), motor 2
CE-48 Sitka hystereze [Ai3] [0~10 (%) 0 CE223 Uroveﬁvmomentového pretizeni |Stejné jako CE123
CE-50 Provozni trover [Ail] [0~ 100 (%) 0 (pohon vpred), motor 2
CE-51 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
S Urovné [Ail] 01 v rozsahu 00
© 02 mimo roz-
c
k=3 sah
2 |CE-52 Provozni drovefi [Ai2] [0~ 100 (%) 0
2 |CE-53 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
S arovné [Ai2]] 01 v rozsahu 00
S 02 mimo roz-
It sah
£ |CE-54 Provozni troven [Ai3] [-100~100 (%) 0
2 |CE-55 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
arovné [Ai3]] 01 v rozsahu 00
02 mimo roz-
sah

¢ Vystupy jsou aktivni pokud je signal v/ mimo urée-
na rozsah
« Pro detekci pferuseni signalu Ize zvolit hlidani jak
v rozsahu, tak i mimo rozsah
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Kapitola 4

|
[CF-01]~[CF-10]

Konfigurace parametrd

[CF 20]~[CF-50]

Komunikace Modbus Komunikace EzZCOM - peer to peer
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
CF-01Volba pfenosové 03(2400 b/s)/ CF-20 Pocatecni adresa 01~08 o1
rychlosti komunikace |04(4800 b/s)/ EzCOM
RS485 05(9600 b/s)/ CF-21 Koncova adresa EzCOM |01~08 01
06(19,2 kb/s)/ CF-22 Volba spusténi EzZCOM |00 svorka ECOM
07(38.4 Kbls)/ 05 P 01 vzdy 00
08(57,6 kb/s)/ - - =
09(76.8 kb/s)/ CF-23 V(,ellk(?st dat EzCOM 01~05 05
10(115,2 kbl/s) CF-24 Cilova adresa EzCOM 1 |1~247 1
CF-02 Komunikaéni adresa [1~247 1 CF-25 Cilovy registr EzZCOM 1 |0000~FFFF 0000
ménice CF-26 Zdrojovy registr -
CF-03 Vyb&r parity komuni- |00 Zadna EzCOM 1 0000~FFFF 0000
kace RS485 01 s_udé par_ita 00 CF-27 Cilova adresa EzCOM 2 |1~247 2
v = 02 "Cga parita CF-28 Cilovy registr EzZCOM 2 |0000~FFFF 0000
- ybér stop bitu 01 1 bit = —
komunikace RS485 |02 2 bity 01 CF-29 Zaroloy registt 0000~FFFF 0000
CF-05 Vybér akce pro 100 chyba CF-30 Cilova adresa EzCOM 3 |1~247 3
chybu komunikace 01 chybovy stav po — -
RS485 zpomaleni a za- CF-31 Cilovy registr EzZCOM 3 |0000~ FFFF 0000
staveni motoru CF-32 Zdrojovy registr
. 0000~ FFFF 0000
02 ignorovat chyby 02 EzCOM 3
03 zastaveni motoru CF-33 Cilova adresa EzCOM 4 |1~247 4
po volném béhu CF-34 Cilovy registr EzZCOM 4 [0000~FFFF 0000
04 zpomaleni a CF-35 Zdrojovy registr
zastaveni motoru EzCOM 4 0000~ FFFF 0000
CF-O6Nastaven casqveho 0,00~100,00(s) CF-36 Cilova adresa EzZCOM 5 |1~247 5
omezeni chybového 0.00 — -
stavu komunikace ' CF-37 Cilovy registr EzZCOM 5 (0000~ FFFF 0000
RS485 (prestavky) CF-38 Zdrojovy registr
0000~ FFFF 0000
CF-07 Doba ¢ekani komu- [0~1000 (ms) 0 EzCOM 5
nikace RS485 « Nastaveni pro vyuZiti funkce komunikace EzCOM
CF-08 Vybér rezimu komu- (01 Modbus-RTU « Dalsi informace naleznete v uzivatelské pfiruéce
nikace RS485 02 EzCOM 01
_ 03 fizeni EzZCOM Oznaéeni uzlu USB
CF-11Volba dat v registru {00 f\,v o1 Kod/nazev Rozsah Vychozi
- — 0.1 (%) (jednotka) |hodnota
» Nastaveni pouZiti komunikace Modbus CF-50 Volba adresy uzlu USB L ~247 1

Pouzivate-li komunikaci mezi méni¢i EzCOM, je moz-
né v [CF-08] nastavte hodnotu rozdilnou od 01.
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Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I I
[HA-01]~[HA135] [HA120]~[HA154]
m ReZim parametru (kdd H) Automatické nastaveni parametr G motoru
Automatické nastaveni parametr G motoru Kéd/nazev Rozsah Vychozi
Kod/nazev Rozsah Vychozi (jednotka) hodnota
(jednotka) hodnota HA120 Vybér prepinani |00 svorka [CAS] 0
HA-01Zapnout automatic-|00 vypnuto zisku motor 1 01 zména nastaveni
ké ladéni 01bez otaceni 00 HA121 Doba pfepinani 0~10000 (ms) 100
02 s otadCenim zisku, motor 1
03 IVMS HA122 Pfechodova frek-  [0,00~590,00 (Hz) (0,00
HA-02 Pfikaz k chodu pfi |00 tla¢itko RUN vence 1 pfepinani zis-
automatickém ladéni |01 prostfednictvim 00 ku, motor 1
[AA111] a [AA211] HA123 Pfechodova frek-  [0,00~590,00 (Hz) (0,00
HA—OSV}’/bér online auto- |00 vypnuto 00 vence 2 prepinani zis-
matického ladéni 01 bez otaceni ku, motor 1
 Po nastaveni zakladnich parametrd motoru mizete HA124 Maximalni frekvencel0,00~590,00 (Hz) (0,00
pomoci automatického ladéni ziskat konstantu mo- prepinani zisku,

motor 1
HA125 Rizeni PI, hodnota |0,0~1000,0 (%) 0,0
zisku P 1, motor 1
HA126 Rizeni PI, integraénif0,0~1000,0 (%) 0,0

toru.
¢ Automatické ladéni bez ota¢eni uréi nasledujici
proménné. IM:[Hb110]~[Hb114],

SM(PMM):[Hd110]~[Hd114]. konstanta | 1, motor 1
« Automatické ladéni s ota¢enim urci nasledujici HA127 Rizeni P, hodnota |0,00~ 10,00 1.00
proménné. IM:[Hb110]~[Hb118]. Pozor na rotujici zisku P 1, motor 1
Gasti. HA128 Rizeni PI, hodnota 0,0~ 1000,0 (%) 100,0
« Spusténi automatického ladéni se provadi pomoci zisku P 2, motor 1
tlagitka RUN (vychozi hodnota [HA-02]) HA129 Rizeni PI, integra¢ni]0,0~1000,0 (%) 100,0
konstanta | 2, motor 1
Stabilizace motoru (kyvani) HA13Q Rizeni P, hodnota |0,00~10,00 1,00
Kod/nazev Rozsah Vychozi zisku P 2, motor 1
(jednotka) hodnota HA131 Rizeni PI, hodnota 0,0~1000,0 (%) 100,0
HALL0 Stabilizacni kon- ZskuP 3, motor1__|
stanta. motor 1 0~1000 (%) 100 HA132 Rizeni PI, integraénif0,0~1000,0 (%) 100,0
— - —— konstanta | 3, motor 1
. Doch_azrﬁ pfi provozu Cerpadel _neb9 Yentllatoru HAL33 Rizeni P, hodnota 0,0~ 1000,0 (%) 100.0
k oscilacim snizte hodnotu stabilizacni konstanty. zisku P 4, motor 1
» Dochazi-li pfi nizkém zatiZeni k oscilacim pohonu HA134 Rizeni P, integraéni]0,0~1000,0 (%) 100,0
zvyste stabiliza¢ni konstantu konstanta | 4, motor 1
i o e Lze zménit odezvu proudu fizeni motoru.
Nastaveni odezvy Fizeni _ « V pfipadé prepnuti svorky [CAS], [HA120]=00
Kéd/ndzev Rozsah Vychozi
T (ednotka) hodnota [HA125]/ ' Nastavena doba
chlost odezvy, HA126
moto)r/ 1 " 0~1000 (%) 100 {HA127}/ ;
¢ MdzZete upravit rychlost odezvy Fizeni provozu mé-
nice. '
—{AA121] rezim fizen o ;
[HA130] ;
Svorka [CAS] |

ZAP

« V pfipadé pFepinani zisku fizeni, [HA120]=01

Zesileni 1 E E E E
Zesileni2 [T ' : : é
Zesileni 3 --------------% ------------- ' E E
Zesileni4 [T pTTTTTT T v '

0 Hz Pfechodova Pfechodovd - Maximalni  Nejvy3si

frekvence 1 frekvence 2 frekvence frekvence
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Kapitola 4 Konfigurace parametru
I
[HA230]~[HA254] [Hb102]~[Hb108]
2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET] Zéakladni p arametry induk €éniho motoru
Kéd/nazev Rozsah [Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi ho dnota
(jedn.) |hodnota (jednotka)
HA210 Stabilizaéni konstanta, motor 2 |Stejné jako HA110 Hb102 Vybér kapaci-|0,01 ~ Nastaveni kapacity
HA215 Rychlost odezvy, motor 2 Stejné jako HA115 ty motoru, mo- |630,00 (kW) |motoru
HA220 Vybér pfepinani zisku, motor 2 |Stejné jako HA120 torl
HA221 Doba piepinani zisku, motor 2 [Stejné jako HA121 Hb103 Vybér poctu  |2~48 (polu) 4
HA222 Pfechodova frekvence 1 prepi- |Stejné jako HA122 polG, motor 1
nani zisku, motor 2 Hb104Zéakladni 10,00 ~ 60,00 JPN, USA
HA223 PFechodova frekvence 2 prepi- [Stejné jako HA123 frekvence mo- 1590,00 (Hz) (50,00 EU/ASIE/
nani zisku, motor 2 = toru, motor 1 CINA
HA224 Maximalni frekvence pfepinani |Stejné jako HA124 < |Hb105Maximalni 10,00 ~ 60,00 JPN, USA
zisku, motor 2 g frekvence mo- [590,00 (Hz) | 50,00 EU/ASIE/
HA225 Rizeni P, hodnota zisku P 1, _|Stejné jako HAL25 £ foru, motor 1 ____CINA
motor 2 ‘= |Hb106Jmenovité 1~1000 (V) [tfida 200 V
»O o
HA226 Rizeni PI, integracni Stejné jako HA126 = napéti motoru, 200 JPN
konstanta | 1, motor 2 2 motor 1 230 AESLfI/EL/ng'AI\I/ A
HA227 Rizeni P, hodnota zisku P 1,  [Stejné jako HA127 tFida 400 V
motor 2 400 JPN/EU/
HA228 tRIZSnI PI, hodnota zisku P 2, Stejné jako HA128 ASIE/CINA)
motor2_ __ — 460 USA
HA22k9 thzentl F;Iélnte%racznl Stejné jako HA129 Hb108Jmenovity 0,01~ 10000 |Nastaveni kapacity
onstanta ' 2, Motor 2_ — proud motoru, |,00 (A) motoru
HA230 Rizeni P, hodnota zisku P 2, Stejné jako HA130 motor 1
motor 2 = - "
HA231 RizenT P, hodnota zisku P 3, |Stejné jako HAL3L Pokud se zméni kapacita motoru [HD102] a pacet
motor 2 poli [Hb103], vlastnosti motoru se nastavi podle

HA232 Rizeni PI, integraéni
konstanta | 3, motor 2

Stejné jako HA132

HA233 Rizeni PI, hodnota zisku P 4,
motor 2

Stejné jako HA133

HA234 Rizeni PI, integraéni
konstanta | 4, motor 2

Stejné jako HA134

hodnot v internich tabulkach Hitachi.

Nize je uveden pfiklad V/f Fizeni

« Vystup je uréen nastavenim frekvence a napéti.

Vystupni
napé&ti
Jmenovité | T/ ! !
napéti : E
motoru 1 1
(P%.) 200 V i :
i Y4dana frekvence
1 > (Hz)
Zakladni Maximalni
frekvence frekvence

XVychozi hodnota zavisi na ménici

Typické Udaje K6d Rozsah hodnot
motoru (jednotka)
Kapacita [Hb102] ]0,01~630,00 (kW)
Pocet polu [Hb103] |2~48 (pdlt)
[Hb104] ]10,00~590,00 (Hz)
Frekvence
[Hb105] |10,00~590,00 (Hz)
Napéti [Hb106] |1~1000 (V)
Proud [Hb108] ]0,01~9999,99 (A)
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Hb118 Konstanta

Nastaveni dle

vybrat pouze zvySeni momentu vpfed nebo vzad.

Kapitola 4 Konfigurace parametru
I I
[Hb110]~[Hb131] [Hb140]~ [Hb146]
Zéakladni parametry induk €niho motoru Nastaveni manuéalniho nap ét'ového boostu
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi

(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
Hb110 Konstanta 0,000001~ Nastaveni dle Hb140 Zapnout provozni 00 vypnuto
motoru R1, motor 1/1000,000000 (Q) | tdaji motoru rezim ru¢niho zvySeni mo- 01 zapnuto o1
Hb112 Konstanta 0,000001~ Nastaveni dle mentu, 1. motor 02 pouze vpred
S motoru R2, motor 1{1000,000000 (Q) | tdaji motoru 03 pouze vzad
Hb141 Hodnota ruéniho
= |Hb114 Konstanta 0,000001~ . ol 0,0~20,0 (%) 1,0
5 motoru L, motor 1 [1000,000000 l\’lasp::lvem dle zvy$eni momentu, 1.’motor
° Udaja motoru Hb142 Hodnota ruéniho
1S (mH) zvySeni momentu, 1. motor 0.0~50,0 (%) 5.0
'z [Hb116 Konstanta 0,01~1000,00 |Nastaveni dle xas ——— - —
g motoru lo, motor 1 |(A) Gdajd motoru ¢V provoznim rezimu ruéniho zvySeni momentu lze
)
e}
c

motoru J, motor 1

0,00001~ 10000
,00000 (kgm2)

Gdaji motoru

Hb108 Jmenovity
proud motoru, mo-
tor 1

0,01~
10000,00 (A)

Nastaveni dle
Gdajt motoru

¢ Pokud se zméni kapacita motoru [Hb102] a pocet
poli [Hb103], nastavi se hodnoty pro standardni
motory Hitachi.

« Z automatického ladéni bez otaceni se ziskaji na-
sledujici proménné:[Hb110]~[Hb114].

e Z automatického ladéni s ota€enim se ziskaji na-
sledujici proménné:[Hb110]~[Hb118].

¢ Je mozné vlozit idaje ziskané od vyrobce motoru.

Nastaveni minimalni frekvence

Kod/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
Hb130 Minimalni frekvence,
motor 1 0,00~10,00 (Hz) | 0,50
Hb131 Doba spousténi pfi -
snizeném napéti, motor 1 0~2000 (ms) 36

¢ Pokud neni moment na po¢atku rozbéhu je mozné
zvySit minimalni frekvenci.

e Zvyste-li minimalni frekvenci a dochazi k chybové-
mu stavu, pak nastavte delSi dobu rozbéhu a roz-
béh se snizenym napétim.

Minimalni frekvence Eg_ /
[Hb130] T

FW

Vystupni
frekvence
Vystupni —k &
napéti Start pfi snizeném ! '
[Hb131] 00 10ms -+ 60 ms
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« Piiklad [Hb140]=02

__.Vystupninapéti | 100

| 7

1 v 1

' 4 '

1 4 1

' 7 '

1 _ .7 !

! Hb141] T . !

: i kg b )

E Vzad /st M E Vystupni

1 A VprEd 1 frekvence

1 1 i

Zakladnf [Hb142] Zakladni
frekvence (100%) frekvence (100%)
Energeticky Usporé Fizeni
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

Hb145 Zapnout energeticky | 00 vypnuto 00
Usporny provoz, motor 1 01 zapnuto
Hb146 Nastaveni rezimu
Uspory energie, motor 1 0~100 50

¢ Energeticky Usporny provoz je mozné pouZit pfi

fizeni U/f



Kapitola 4 Konfigurace parametru
I
[Hb150]~[Hb180] [Hb202]~[Hb280]
Nastaveni volné ch arakteristiky U/f 2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah |Vychozi
(jednotka) hodnota (jedn.) |hodnota

Hb150 Volné nastaveni U/f  [0,00~ 0.00 Hb202 Vybér kapacity, motor 2 Stejné jako Hb102

frekvence (1) [Hb152](Hz) ’ Hb203 Pocet pold, motor 2 Stejné jako Hb103
Hb151 VoIné nastaveni ~| Hb204 Zakladni frekvence motor 2 | Stejné jako Hb104

Ulfnapéti (1) 0,0~1000,0 (V) 0.0 Z[Hb205 Maximaint frekvence, Stejné jako HD105
Hb152 Volné nastaveni U/f  [[Hb150] 0.00 <] motor 2

frekvence (2) ~[Hb154](Hz) ’ g Hb206 Jmenovité napéti, motor 2 Stejné jako Hb106
Hb153 Volné nastaveni U/f 0.0~1000.0 0.0 = Hb208 Jmenovity proud, motor 2 Stejné jako Hb108

napéti (2) ' 0 (V) : 'S [Hb210 Konstanta RL, motor 2 Stejné jako HD110
Hb154 Volné nastaveni U/f  [[Hb152] 0.00 -§ Hb212 Konstanta R2, motor 2 Stejné jako Hb112

frekvence (3) ~[Hb156](Hz) ' — | Hb214 Konstanta L, motor 2 Stejné jako Hb114
Hb155 Volné nastaveni U/f - Hb216 Konstanta lo, motor 2 Stejné jako Hb116

napéti (3) 0,0~1000,0 (V) 0.0 Hb218 Konstanta J, motor 2 Stejné jako Hb118
Hb156 VoIné nastaveni U/f  |[Hb154] 000

frekvence (4) ~[Hb158](Hz) ' 2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
Hb157 Volné nastaveni U/f - Kod/nazev Rozsah [Vychozi

napéti (4) 0,0~1000,0 (V) 0.0 (jedn.) |hodnota
Hb158 VoIné nastaveni U/f  |[Hb156] 0.00 Hb230 Minimalni frekvence, motor 2 | Stejné jako Hb130

frekvence (5) _ ~[Hb160](Hz) Hb231 Doba spousténi pfi snizeném | Stejné jako Hb131
Hb159 \{o!ne nastaveni U/f 0,0~1000,0 (V) 0.0 napetl’ r:notor 2 _ _ __ __

napéti (5) Hb240 Vybér provozniho reZimu ruéni-| Stejné jako Hb140
Hb160 Volné nastaveni U/f  |[Hb158] 0.00 ho zvy$eni momentu, motor 2

frekvence (6) ~[Hb162](Hz) ' Hb241 Hodnota ruéniho zvySeni mo- | Stejné jako Hb141
Hb161 Volné nastaveni U/f mentu, motor 2

napéti (6) 0,0~1000,0 (V) 0.0 Hb242 Vrchol ruéniho zvySeni momen-| Stejné jako Hb142
Hb162 Volné nastaveni U/f  [[Hb160] 000 tu, motor 2

frekvence (7) ~[Hb105](Hz) ' Hb245 Vybér energeticky Usporného | Stejné jako Hb145
Hb163 Volné nastaveni U/f provozu, motor 2

napéti (7) 0,0~1000,0 (V) 0.0 Hb246 Nastaveni rezimu energeticky | Stejné jako Hb146

* Volnou charakteristiku U/f Ize nastavit az v 7 bodech
(f1)~(f7) jimz odpovida napéti (U1)~ (U7).
V pfipadé vysokofrekvenéniho motoru nastavte nejdfive

zakladni/nejvyssi frekvenci.

Vystupni napéti (V)
Jmenovité

napéti (V)
U7(V) f======= === === === - - - -
1
i :
1 |
1 |
1 |
| |
US(V) =====-==-==-=------- I
] | I
1 | I
Ug) q=-=-=-=-==-==-=--=----- 1 1 |
| | | |
ui(v) 4--- 1 | | \
| | | | I
U2, u3(V)q-=-f1---= | X : : : | Maximalni
: 1 1 | 1 | : frekvence
| 1 1 | 1 | I
| | | 1 | | | Vystupni
T T T T T T
0 1 2 B fa 5 6 yaadn fre‘;;:"ce
frekvence
Nastaveni zpétné vazby U/f Fizeni
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
Hb170 P zisk kompenzace o
skluzu s enkodérem 0~1000 (%) 100
Hb171 | zisk kompenzace o
skluzu s enkodérem 0~1000 (%) 100

* Kdyz se nastavi [AA121]=07, je mozna Uprava kompen-

zace skluzu

Nastaveni vystupniho zisku

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
Hb180 Napétovy vystupni -
zisk motor 1 0~255 (%) 100

* V pripadé oscilaci motoru, je mozné zmeénit nastaveni

zisku napéti
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Usporného provozu, motor 2

Hb250 Volné nastaveni V/f frekvence

Stejné jako Hb150

(1), motor 2

Hb251 Volné nastaveni V/f napéti (1), | Stejné jako Hb151
motor 2

Hb252 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako Hb152
(2), motor 2

Hb253 VolIné nastaveni V/f napéti (2), | Stejné jako Hb153
2. motor

Hb254 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako Hb154
(3), 2.motor

Hb255 Volné nastaveni V/f napéti (3), | Stejné jako Hb155
motor 2

Hb256 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako
(4), motor 2 Hb156

Hb257 Volné nastaveni V/f napéti (4), | Stejné jako Hb157
motor 2

Hb258 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako Hb158
(5), motor 2

Hb259 Volné nastaveni V/f napéti (5), | Stejné jako Hb159
motor 2

Hb260 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako
(6), motor 2 Hb160

Hb261 Volné nastaveni V/f napéti (6), | Stejné jako Hb161
motor 2

Hb262 Volné nastaveni V/f frekvence | Stejné jako Hb162
(7), motor 2

Hb263 VolIné nastaveni V/f napéti (7), | Stejné jako Hb163
motor 2

Hb270 P zisk kompenzace skluzu s
enkodérem, motor 2

Stejné jako Hb170

Hb271 | zisk kompenzace skluzu s
enkodérem, motor 2

Stejné jako Hb171

Hb280 Zisk vystupniho napéti, motor 2

Stejné jako Hb180




Kapitola 4

Konfigurace parametrd

I
[HC101]~[HC121] [HC201]~[HC220]
Nastaveni automatického momentového b oostu 2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah [Vychozi
(jednotka) hodnota (jedn.) [hodnota
HC101 Zisk kompenzace napéti |0~ 255 (%) 100 HC201 Zisk kompenzace napéti pfi Stejné jako HC101
pfi automatickém zvyseni automatickém zvySeni momentu,
momentu, motor 1 motor 2
HC102 Zisk kompenzace skluzu |0~255 (%) 100 HC202 Zisk kompenzace skluzu pfi Stejné jako HC102

pfi automatickém zvySeni
momentu, motor 1

automatickém zvySeni momentu,
motor 2

¢ Zvolite-li v parametru [AA121]=03 muUZete provést Upravy.
Vice informaci naleznete v Uzivatelské pfirucce.

Rozbéh v rezimu vektorového

fizeni bez zp étné vazby

Kéd/nazev Rozsah [|Vychozi
(jednotka) |hodnota

HC110 IM-SLV-0 Hz omezeni oblasti| 0~100 80
nulové rychlosti, motor 1 (%)

HClllIIM—’SLV pocéatecni hodnota 0~50 (%) 10
zesileni, motor 1

HC112 IM-SLV-0 Hz pocate¢ni hod- | . o
nota zesileni, motor 0~50 (%) 10

* Je-li [AA121=08 nebo 09, je mozné nastavit zesileni pfi

spusténi
Kompenzace sekundarni zm ény odporu
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
HC113 Zapnout kompenzaci 00 vypnuto 00
zmény odporu motor 1 01 zapnuto

e Lze pouzit pfi vektorovém fizeni (s enkodérem / bez zp.
vazby /0 Hz). Funkce snima teplotu motoru a kompenzuje
zmény rychlosti na zakladé zmén teploty.

* Pokud si pfejete pouZzit tuto funkci, je nutné vybavit motor
termistorem PB-41E od Shibaura Electronics(Ltd.) s [Cb-

40]=02(NTC).
Zékaz zpétného chodu
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
HC114 Z&kaz zpétného chodu | 00 vypnuto 00
motor 1 01 zapnuto

¢ Je Ucinné pfi vektorovém fizeni (s enkodérem / bez zp.
vazby /0 Hz). Zabréani, aby se vystupni frekvence béhem
fizeni pfi nizké rychlosti dostala na obracenou stranu.

Uprava zisku Fizeni motoru

Kéd/nazev Rozsah |Vychozi
(jednotka) |hodnota
HC120 Casova konstanta referenc- 0~100
niho filtru momentového proudu, 2
motor 1 (ms)
HC121 Kompenzace predkorekce 0~1000 0
pro rychlost, motor 1 (%)

* [HC120] vytvari filtr povelu momentu pfi bezsenzorovém
vektorovém fizeni, 0 Hz bezsenzorovém vektorovém fi-
zeni a vektorovém fizeni s enkodérem.

e [HC121] upravuje predkorekci povelu momentu pfi bez-
senzorovém vektorovém fizeni, 0 Hz bezsenzorovém
vektorovém Fizeni a vektorovém Fizeni s enkodérem.

HC210 IM-SLV-0 Hz omezeni oblasti
nulové rychlosti, motor 2

Stejné jako HC110

HC211 IM-SLV pocate¢ni hodnota
zesileni, motor 2

Stejné jako HC111

HC212 IM-SLV-0 Hz po¢ate¢ni hodnota
zesileni, motor 2

Stejné jako HC112

HC213 Zapnout kompenzaci sekundar-
niho rezistoru, motor 2

Stejné jako HC113

HC214 Vybér ochrany zpétného chodu,
2. motor 2

Stejné jako HC114

HC220 Casova konstanta referenéniho
filtru momentového proudu, motor 2

Stejné jako HC120

HC221Kompenzace predkorekce pro

Stejné jako HC121
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rychlost, motor 2




Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I
[Hd102]~[Hd118] [Hd130]~[Hd218]
SM / PMM zé&kladni parametry Nastaveni minimalni frekvence
Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah |Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) |hodnota
Hd102 Vybér kapa- | 0,01~630,00 Tovarni nasta- Hd130 Minimalni frekvence, kdy je 0~50 (%) 8
city, motor 1 (kw) veni aktivovano SLV fizeni, SM motor 1| z [Hd104]
Hd103 Pocet pold, | 2~48 (pola) 4 Hd31 Pomér proudu naprazdno vaci |, _
‘a:; motor 1 jmenovitému proudu, SM motor 1 0~100(%) 10
2@ | Hd104 Zakladni 10,00~590,00 [60,00 JPN, « Pfi hodnoté frekvence [Hd130] se aktivuje vektorové fize-
£ frekvence, mo- | (Hz) USA ni bez zpétné vazby
E tor 1 50,00 EU/ASIE/|  « Prostiednictvim [Hd131] se nastavuje proud naprazdno
g CINA bezsenzorového vektorového fizeni
g [ Hd105 Maximaini | 10,00~590,00 [60,00 JPN,
g frekvence, mo- | (Hz) USA Odhad polohy magnetického pole SM
5 tor 1 50,00 EU/ASIE/ Kod/nazev Rozsah Vychozi
UO-, CINA (jednotka) hodnota
5 Hd106JrTJgnOV|te 1~1000 (V) tfida 200 V 00 synchronni|
° napéti, motor 1 200 JPN 01 odhad
S 230 EU/USA/ Hd132 Zpusob spusténi vychozi 00
fidad00V polohy
< Hd133 Odhadnuta vychozi polo- -
g 400 JPN/EU/ ha - 0 V cekaci doby, motor 1f 97295 8
> ASIE/CINA) > -
2] Hd134 Odhadnuta vychozi polo-
460 USA ha — ¢ekaci doby na detekci 0~255 3
Hd108 Jmenovity | 0,01~10000,00| Tovarni nasta- motor 1 Y '
proud, motor 1 | (A) veni Hd135 Odhadnuta vychozi polo- 0~255 10
ha — pocet detekci, motor 1
SM / PMM zakladni parametry Hd136 Odhadnuta vychozi polo-
Koéd/nazev Rozsah Vychozi ha — zisk napéti, motor 1 0~200 (%) 100
(jednotka) hodnota Hd137 Odhadnuta vychozi polo- .
— 0~359 (°) 15
Hd110Konstanta R, | 0,000001~ Tovarni ha — posun polohy, motor 1
% motor 1 1000,000000 (Q) nastaveni « Po aktivaci nastaveni [Hd132]=01 dojde pfi startu motoru
5 §| Hd112 Konstanta | 0,000001~ Tovarni S’M(PMM), k odhadu poloh\ p6li a poté dojde ke spusté-
° g Ld, motor 1 1000,000000 (mH) | nastaveni ni. ’ ) o o
< E [Feta Konstania T o00o001~ —~ [Tovam |+ e b o provosu
E Lg, motor 1 taveni o g .
§ S Hdlngmo o 1000,000000 (mH) :as ’av?nl bude pouZivat uloZenou polohu, pokud nebude odpojen.
S % onstanta 0,1~100000,0 ovarni * Posun [Hd137] se pfida pfi prvni reverzaci pohybu
SE Ke, motor 1 (mVs/rad) nastaveni
n @ [ Hd118 Konstanta J, | 0,00001~ Tovarni Nastaveni IVMS
» motor 1 10000,00000 nastaveni Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(kgm2) (jednotka)  |hodnota
« Kapacita motoru a pocet polu se nastavi podle tabulek s 0.5~16.00
vlastnostmi Hitachi. Hd-41 Nosna frekvence pro IVMS (k’Hz) ' 2,0
: \\Zelljsrtlreggt? im{irM Jsou nezbytne frekvence, napéti a Hd-42 Zesileni filtru detekce prou- | 0~1000 100
: L du pro IVMS
* Pokud je uréen maximalni proud, s rezervou se nastavi —
, - Hd-43 Volba zesileni detekce na- | 00, 01, 02,
uroven detekce nadproudu [bb160]. p&ti pfi chodu IVMS 03 00
Typické Gdaje | Kod Rozsah hodn of Hd-44 Kofel'f/cl\ﬁs’)’re"'“a”' prahove gowpnuto | g
motoru (jednotka) urovne, ~ - Zapnuto
Hd-45 zesileni P regulace rychlosti| 0~1000 100
Kapacita [Hd102] 0,01~630,00 (KW) béhem IVMS
Pocet polu [Hd103] 2~48 (polh) Hd-46 konstanta | regulace rych- | 0~10000 100
Frekvence [Hd104] 10,00~590,00 (Hz) losti béhem IVMS
[Hd105] 10.00~590.00 (Hz) Hd—ggozrlj)dleva pfepnuti pfi IVMS | 0~1000 100
Napéti [Hd106] 1~1000 (V) - —
Proud 108 Hd-48 Omezeni rozhodovani o 00 vypnuto 00
rou [ ] 0,01~10000,00 (A) sméru otaceni pfi IVMS 01 zapnuto
_ R Hd-49 Cas detekce napéti pfi 0~1000
3Vychozi hodnota zavisi na ménici. IVMS petp 10
* Pokud se zméni kapacita motoru [Hd102] a pocet pdll Hd-50 Nastaveni mimimalni &ifk -
[Hd103], vlastnosti motoru se nastavi podle hodnot v in- napétového pulsu IVMS y | 0~1000 100
ternich tgbt{lkach ':“t,aCh';, . . Hd-51 Nastaveni omezeni pro 0~255
« Automatickym ladénim pfi zastaveni Ize ziskat hodnoty horni a spodni hranici deteké- 100
[Hd110]~[Hd114] niho poudu IVMS (Hd-44=01)
Hd-52 IVMS droven zesileni 0~255 100
Hd-52 IVMS prepnuti nosné rek- | 0~50% 5
vence
* parametry vySe slouzi pro nastaveni SM/PMM v provozu
IVMS
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Kapitola 4

|
[Hd202]~[Hd241]

2. motor Kdy? je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET]

Kéd/nazev

Rozsah [Vychozi
(jedn.) |hodnota

Hd202 Kapacita motoru, motor 2

Stejné jako Hd102

Hd203 Pocet pold, motor 2

Stejné jako Hd103

motor 2

Hd204 zakladni frekvence,

Stejné jako Hd104

Hd205 Maximalni frekvence,

Stejné jako Hd105

Konfigurace parametrd

[0A-10]~[0A-32] [ob-01]~[0b-04]

m ReZim parametru (kod o)

« Parametry o se zobrazi prostifednictvim [UA-11] = 01.Tato
konfigurace neni nezbytna kromé pripadu, kdy je pouZzit
voliteln& jednotka.

« Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce k dané-
mu volitelné jednotce.

Synchronni motor s
permanentnimi magnety

Kéd/nazev

motor 2 Akce p i chyb é volitené desky
Hd206 Jmenovité napéti, motor | Stejné jako Hd106 Kod/nazev Rozsah Vychozi
2 (jednotka) hodnota
Hd208 Jmenovity proud, motor | Stejné jako Hd108 0A-10 Vybér akce pfi |00 chyba
2 chybé volitelného |01 pokracovat v 00
Hd210 Konstanta R, motor 2 Stejné jako Hd110 jednotky provozu
Hd212 Konstanta Ld, motor 2 | Stejné jako Hd112 0A-11 Casova¢ hlidani |0,00~100,00 (s) 0.00
Hd214 Konstanta Lg, motor 2 | Stejné jako Hd114 komunikace '
Hd216 Konstanta Ke, motor 2 | Stejné jako Hd116 _, |0A-12 Nastaveni pro- (00 chyba
Hd218 Konstanta J, motor 2 Stejné jako Hd118 B vozu pfi chybé 01 dobéh, zastaveni
) komunikace a hlaseni chyby
2. motor Kdyz je zapnuta inteligentni vstupni svorka 024[SET] 02 Ignotovat E:hyby 00
Rozsah |Vychozi 83 volny d|0b?h
(jedn.) |hodnota zpomaleni a
— m—— zastaveni
Hd230 Minimalni frf:kvence, motor 2 Stej_ne J_ako Hd130 0A-13 PH startu umoz- |00 vypnout
Hd231 Proud naprazdno, motor 2 Stejné jako Hd131 nit pfikaz k chodu |01 zapnout 00
Hd232 Zplsob spusténi, motor 2 Stejné jako Hd132 0A-20 Viybér akce pfi |00 chyba
Hd233 Odhadnuta vychozi poloha — 0 V|Stejné jako Hd133 chybé volitelného |01 pokragovat v 00
¢ekaci doby, motor 2 jednotky provozu
Hd234 Odhadnuta vychozi poloha — Stejné jako Hd134 0A-21 Casovag¢ hlidani [0,00~ 100,00 (s)
¢ekaci doby na detekci, motor 2 komunikace 0,00
Hd235 Odhadnuta vychozi poloha — Stejné jako Hd135 0A-22 Nastaveni pro- |00 chyba
pocet detekei, motor 2 g vozu pfi chybé 01 dobéh, zastaveni
Hd236 Odhadnuta vychozi poloha — Stejné jako Hd136 %) komunikace a hlaSeni chyby
zisk napéti, motor 2 02 ignorovat chyby 00
Hd237 Odhadnuta vychozi poloha — Stejné jako Hd137 03 volny dobéh
vyrovnani polohy, motor 2 04 zpomaleni a
zastaveni
0A-23 P¥i startu umoz- (00 vypnout 00
nit prikaz k chodu |01 zapnout
0A-30 Vybér akce pfi |00 chyba
chybé volitelného |01 pokracovat v 00
vyrobku provozu
0A-31 Casovac hlidani |0,00~100,00 (s) 0.00
komunikace '
o 0A-32 Nastaveni pro- |00 chyba
P vozu pfi chybé 01 dobéh, zastaveni
o . ™~ .
%) komunikace a hlaSeni chyby
02 ignorovat chyby 00
03 volny dobéh
04 zpomaleni a
zastaveni
0A-33 P¥i startu umoz- (00 vypnout 00
nit prikaz k chodu |01 zapnout

« Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce k dané-
mu volitelné jednotce.

P1-FB volitelna jednotka €idla ota éek
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

ob-01Nastaveni konstan-
ty enkodéru
ob-02Volbar faze

0~ 65535 (pulz) 1024

00: faze A predchézi o

enkodéru 90° fazi B 0
01: faze B predchazi o
90° fazi A
ob-03 Citatel pfevodové-
ho poméru motoru 1~10000 !
0b-03 Jmenovatel prevo- |, _ ;000 1

dového poméru motoru

« Nastaveni vlastnosti ¢idla ota¢ek a pfevodového poméru
k motoru.
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Kapitola 4

[ob-10]~[ob-11] [0E-01]~[0E-27]

Konfigurace parametrd

P1-FB nastaveni vstupu posloupnosti puls G I,Dl'A,G volitelna jednotka analogovych vstup _ 0 - -
Kodinazev Rozsah NVychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota - Jednotka) hodnota
= ob-10 Vyznam vstu- [ 00 Zadana frekven- OE-01 Casova konstan- ~
8 pu pu);sﬂ ée v 00 ta filtru vstupu [Ai4] 1~500 (ms) 8
=B ce ) - —— 1
S 01 74dana poloha 0F-03 Pocarecn! hodnod 4 60~100,00 %) | 0,00
& = | ob-11Vybér rezimu |00 fazovy posun 90° oA K Thodnon
S 5 01 faze A-pulsy. T'|0E-04 Koncova hodnotal - 55..100,00 (%
=y ' ) , (] 100,00
23 faze B smér 00 % - OrgZ:aQ“ — "
o 02 faze A vpred, £ [OE- odnota signalu e RT
> faze B vzad S odpovidajici oE-03 0,0~ [0E-06](%) 0.0
= __ o= —
g | ob-12 Méfitko 0,05~200,0 (kHz) | 50,0 OE-06 dHOd,”Ot.? Signalu | e 051~100,0 (%) | 100,0
S ob-13Filtraéni ¢aso- odpovidajici oE-04
%"E vé konstanta 0,01~2,00 (s) 0,10 0E-07 Vybér spusténi |00 podatecni
== hodnota 01
[%2] -
g 8 | 0b-14 Hodnota -100,0~100,0 %) | 0,0 01 0%
82 [55-15 HormT T OE-11 Casovakonstan-| 555 (i) 8
S2| detekce 0,0~100,0 (%) 100,0 ta filtru vstupu [Ai5]
= At o
< —— oE-13 Pocate¢ni hodno
E ob (;L(Stg(?;lgl limit 0,0~100,0 (%) 0.0 ta rozsahu 0,00~100,00 (%) 0,00
« Nastavte, kdy se pouzije zpétna vazba volitelné jednotky ? oE-lréézlic;r;(Lova hodnota 0,00~100,00 (%) | 100,00
P1-FB. =
< [= —
« Vice informaci naleznete v UzZivatelské priru¢ce k dané g oE l(;r’ ngs.%(;t-?c?gEig 0,0~ [0E-16](%) 0,0
volitelné jednotce. > D Jict oF
O |oE-16 Hodnota signalu | [oE-15]~100,0 (%) 100.0
P1-FS Nastaveni volitelné jednotky bezpe énostni funkce odpovidajici oE-14 :
Kodinazev Rozsah Vychozi 0E-17 Vybér spusténi | 00 pocatecni
(jednotka) hodnota o1 Oh;dnota 01
0C-01 P1-FS Vybér 00 varovani: se zobra- |00 OE-21 Casova konstan- :
zobrazeni vstupu zenim " : 1~500 (ms 8
P 01 varovani: bez zobra- 1a flltru,vstupu [Ai6] )
zeni 0F-23 Pocatetn hodnot 1, 50~100,00 %) | 0,00
0C-10 SS1-A 0,00~3600,00 (s) 30,00 . Z
doba dobéhu gE Zr‘éz'ég’;:f"a hodnotal 4 19~100,00 (%) | 100,00
0C-12SLS-A 0,00~3600,00 (s) 30,00 8 [oE-25 Hodnota signalu
doba dobéhu s odoovidaiici oE-23 0,0~[0E-26](%) 0,0
0C-14 SLS-A 0,00~590,00 (Hz) 0.00  [oE26 Eodnoia signalu
horni omezeni doovidaiici gE byl [0E-25]~100,0 (%)| 100,0
rychlosti: Vpred OCpovicayic o < —
5C-15 SLSA 0,00~590.00 (H2) 0.00 0E-27 Vybér spusténi | 00 pocatecni
horni omezeni o1 oh;dnota o1
rychlosti: Vzad - - v - — —
5C-16 SDIA 0,00~3600,00 (s) 30.00 * Zpusob nastaveni analogovych vstupl je obdobny, jako
doba dob&hu ’ ’ ' je popséno v kapitole 3 - nastaveni I/O svorek.
OC'lSBm%?gnAqezem, 00(omezeni)/ 01(ménic) 100 P1-AG Dal$i nastaveni volitelnych analogovych vst  upu
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
Oc_zdook?asglj?)éhu 0.00~3600,00 (s) 30,00 (jednotka) hodnota
0C-22 SLS-B 0,00~3600,00 (s) 30,00 0E-28 Vstup [Ai4] posuv napéti| -200,00~ 0.00
doba dobéhu / proudu 200,00 (%) :
oC-24 SLS-B 0,00~590,00 (Hz) 0,00 oE—ZQ Vstup [Ai4] zesileni -200,00~ 100.00
horni omezeni napéti / proudu 200,00 (%) '
rychlosti: Vpred 0E-30 Vstup [Ai5] posuv napéti| -200,00~ 0.00
0C-25SLS-B ) 0,00~590,00 (Hz) 0,00 / proudu 200,00 (%) '
horni omezeni 0E-31 Vstup[Ai5] zesileni na- | -200,00~ 100.00
rychlosti: Vzad péti / proudu 200,00 (%) '
0C-26 SDI-B 0,00~3600,00 (s) 30,00 0E-32 Vstup [Ai6] posuv napéti| -200,00~
- 2d80kSJaD|d(;behu — _ = / proudu 200,00 (%) 0.00
o smer o-mezeni 01 %rgﬁizéenl OE-33 VStup[Ai6] zesfleni na- | 200,00~ 100,00
péti / proudu 200,00 (%) '

« Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce k dané

volitelné jednotce.
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Zplsob nastaveni analogovych vstupd je obdobny jako je
popséano v kapitole 3 - nastaveni I/O svorek.




Kapitola 4

[0E-35]~[0E-49]

P1-AG Pasmovy komparator a detek ce preruSeni si gnalu

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
0E-35 Horni limit [Ai4] -100~100 (%) 100
S [0E-36 Dolni limit [Ai4] -100~ 100 (%) 0
‘g 0E-37 Sitka hystereze [Ai4] 0~10 (%) 0
g |oE-38 Homi limit [Ai5] 0~100 (%) 100
£ [0E-39 Dolni limit [Ai5] 0~100 (%) 0
%‘ OE-40 Sitka hystereze [Ai5] | 0~10 (%) 0
£ [oE-41 Horni limit [Ai6] 0~100 (%) 100
& |oE-42 Dolni limit [Ai6] 0~100 (%) | -100
0E-43 Sitka hystereze [Ai6] 0~10 (%) 0
OE-44 Provozni troven [Ai4] | -100~100 (%) 0
0E-45 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
5 Urovné [Ai4] 01 v rozsahu 00
© 02 mimo roz-
o
k<) sah
2 |0E-46 Provozni Groven [AI5] | 0~100 (%) 0
2 |oE-47 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
s arovné [Ai5] 01 v rozsahu 00
5 02 mimo roz-
@ sah
£ |oE-48 Provozni Groven [Ai6] [0~100 (%) 0
2 |oE-49 Aktivovat hlidani 00 vypnuto
arovné [Ai6] 01 v rozsahu
] 00
02 mimo roz-
sah

rozsah

je popséano v kapitole 3 - nastaveni I/O svorek.

Vystupy jsou aktivni pokud je signal v/ mimo uréena

Pro detekci preruseni signalu Ize zvolit hlidani jak
v rozsahu, tak i mimo rozsah
ZpUsob nastaveni analogovych vstupu je obdobny, jako
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Konfigurace parametrd

[0E-50]~[0E-70]
P1-AG Nastaveni analogovych vystup

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
0E-50 Vystupni svorka
[EAL] dA-01
oE-51 Vystupni svorka Nastaveny kod dA-01
[EA02] monitoru
0E-52 Vystupni svorka
[EAO3] dA-01
0E-56 Casova konstanta
filtru [EA01] 1~500 (ms) 10
0E-57 Vybér typu vystup- | 00 absolutni hodnota
nich dat [EA01] 01 hodnota se zna- 00
ménkem
0E-58 Posuv [EA01] -100,0~100,0 (%) 100,0
0E-59 Zisk [EA01] -1000,0 1000,0 (%) 100,0
0E-60 Vystupni Grover v
rezimu nastaveni 0,0~300,0 (%) 100,0
[EA01]
oE-61Casova konstanta
filtru [EA02] 1~500 (ms) 10
0E-62 Vybér typu vystup- | 00 absolutni hodnota
nich dat [EA02] 01 hodnota se zna- 00
ménkem
0E-63 Posuv [EA02] -100,0~100,0 (%) 100,0
0E-64 Zisk [EA02] -1000,0~1000,0 (%) | 100,0
0E-65 Vystupni Grover v
rezimu nastaveni 0,0~300,0 (%) 100,0
[EA02]
0E-66 Casova konstanta
filtru [EA03)] 1~500 (ms) 10
0E-67 Vybér typu vystup- | 00 absolutni hodnota
nich dat [EA03] 01 hodnota se zna- 00
ménkem
0E-68 Posuv [EA03] -100,0~100,0 (%) 100,0
0E-69 Zisk [EA03] -1000,0~1000,0 (%) | 100,0
0oE-70 Vystupni Grover v
rezimu nastaveni 0,0~300,0 (%) 100,0

[EA03]

Zplsob nastaveni analogovych vstupu je obdobny, jako

je popséano v kapitole 3 - nastaveni I/O svorek.




Kapitola 4 Konfigurace parametrd

I
[oH-01]~[oH-11] [0J-01]~[0J-40]
Volitelné rozhrani
P1-EN Nastaveni volitelné jednotky komunikace Volitelna skupina A povel a I/F
Ethernet Kéd/nézev Rozsah Vychozi
Kod/nazev Rozsah Vychozi (jednotka) hodnota
(jednotka) hodnota 0J-01 Zépis do registru 1 0000~ FFFF 0000
oH-01 Vybér 00 skup@na 1 00 0J-02 Zépis do registru 2 0000~ FFFF 0000
IP adresy 01 skupina2__ _ . [03-03 Zapis do registru 3 0000~FFFF | 0000
OH'SIZCSLZTC(’SS;?l) 00 ;‘gr?(’:lit\'l;ﬁ rpl)zsr;?]\w/gp—l 00 (\—,E‘ 0J-04 Zépis do registru 4 0000~FFFF | 0000
OH-03 PFenosova ra < 0J-05 Zépis do registru 5 0000~ FFFF 0000
rychlost (port 2) | 01 100 M: piny duplex 2 |0J-06 Zapis do registru 6 0000~FFFF | 0000
02 100 M: poloduplex 00 = [03-07 Zépis do registru 7 0000~FFFF | 0000
82 18 m; Sg}gc?l:g)lf; 3 |0J-08 Zapis do registru 8 0000~FFFF | 0000
=TOA Treaut - Z [03-09 Zapis do registru 9 0000~FFFF | 0000
ethernetové ko- 1~65535 (ms) 0000 & |0J-10 Zapis do registru 10 | 0000~FFFF | 0000
munikace 2 [0J-11 Cteni z registru 1 0000~ FFFF 0000
OH-05 Modbus TCP 502 1024~ 65535 02 @ [03-12 Cteni z registiu 2 0000~FFFF | 0000
port €. (IPv4) ' % |0J-13 Cteni z registru 3 0000~FFFF | 0000
OH'SgrtMeOd(?ﬁfe)Tcp 502, 1024~65535 502 § 0J-14 Cteni z registru 4 0000~FFFF | 0000
+ Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce k dané .*5 0)-15 Ctem, z regfstru > 0000~FFFF | 0000
volitelné jednotce. g |0J-16 Cteni z registru 6 0000~FFFF | 0000
5 |03-17 Cteni z registru 7 0000~ FFFF 0000
P1-PB Nastaveni volitelné jednotky komunikace > [03-18 Cteni z registru 8 0000~ EFFF 0000
Egg/lg;iev — Vhont 0J-19 Cteni z registru 9 0000~FFFF | 0000
(iednotka) hodnota 0J-20 Cteni z registru 10 0000~ FFFF 0000
0H-20 Adresa uzlu Profibusu| 0~125 0
0H-21 Vybér reZzimu vynulo- | 00 vynulovat Voliteln skupina B povel @ I/F
vani Profibusu Oésl?ggﬁmg&nom 00 Kod/nazev Rozsah Vychozi
oH-22 Vybér mapy Profibusu 80 PPO — " ednotka) hodnota
01 konveneni 00 0J-21 Zépis do registru 1 0000~ FFFF 0000
02 flexibilni rezim 0J-22 Zépis do registru 2 0000~ FFFF 0000

oH-23 Nastaveni Profibusu z| 00 zapnuto 0J-23 Zapis do registru 3 0000~FFFF | 0000

00 - -
masteru 01 vypnuto 0J-24 Zépis do registru 4 0000~ FFFF 0000
0H-24 Vybér skupiny tele- 82 SEUP!”aé 00 0J-25 Zapis do registru 5 0000~FFFF | 0000
gramu skupina - — - —
02 skupina C 0J-26 Zépis do registru 6 0000~ FFFF 0000

0J-27 Zépis do registru 7 0000~ FFFF 0000

« Vice informaci naleznete v UZivatelské pfiru¢ce k dané

volitelné jednotce. 0J-28 Zapis do registru 8 0000~FFFF | 0000

0J-29 Zépis do registru 9 0000~ FFFF 0000

0J-30 Zapis do registru 10 0000~ FFFF 0000

Volitelna jednotka skupina B flexibilni pfikaz I/F

0J-31 Cteni z registru 1 0000~ FFFF 0000
0J-32 Cteni z registru 2 0000~ FFFF 0000
0J-33 Cteni z registru 3 0000~ FFFF 0000
0J-34 Cteni z registru 4 0000~ FFFF 0000
0J-35 Cteni z registru 5 0000~ FFFF 0000
0J-36 Cteni z registru 6 0000~FFFF | 0000
0J-37 Cteni z registru 7 0000~ FFFF 0000
0J-38 Cteni z registru 8 0000~ FFFF 0000
0J-39 Cteni z registru 9 0000~ FFFF 0000

0J-40 Cteni z registru 10 0000~ FFFF 0000

101



Kapitola 4

|
[0J-41]~[0J-60]

Volitelna skupina C povel G I/F
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
0J-41 Zépis do registru 1 0000~ FFFF 0000
0J-42 Zépis do registru 2 0000~ FFFF 0000
| ©3-43 Zapis do registru 3 0000~ FFFF 0000
= [ 0J-44 Zapis do registru 4 0000~FFFF | 0000
§ 0J-45 Zépis do registru 5 0000~ FFFF 0000
E— 0J-46 Zapis do registru 6 0000~FFFF | 0000
% 0J-47 Zépis do registru 7 0000~ FFFF 0000
% | 03-48 Zapis do registru 8 0000~FFFF | 0000
S 0J-49 Zépis do registru 9 0000~ FFFF 0000
@ | 0J-50 Zapis do registru 10 | 0000~ FFFF 0000
'S [ 0J-51 Cteni z registru 1 0000~FFFF | 0000
i 0J-52 Cteni z registru 2 0000~ FFFF 0000
% 0J-53 Cteni z registru 3 0000~ FFFF 0000
£ | 0J-54 Cteni z registru 4 0000~ FFFF 0000
% 0J-55 Cteni z registru 5 0000~FFFF | 0000
< | 0J-56 Cteni z registru 6 0000~FFFF | 0000
£ [ 0J-57 Cteni z registru 7 0000~FFFF | 0000
> [0J58 Cteni z registru 8 0000~ FFFF 0000
0J-59 Cteni z registru 9 0000~ FFFF 0000
0J-60 Ctenf z registru 10 0000~FFFF | 0000

Vice informaci naleznete v Uzivatelské pfiru¢ce k dané
volitelné jednotce.
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Konfigurace parametrd

[0L-01]~[oL-36]

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
oL-01 IP adresa (1) 0~255 0
oL-02 IP adresa (2) 0~255 0
oL-03 IP adresa (3) 0~255 0
< oL-04 IP adresa (4) 0~255 0
& [oL-05 Maska podsité (1) 0~255 0
i oL -06 Maska podsité (2) 0~255 0
'c%_ oL-07 Maska podsité (3) 0~255 0
2 |oL-08 Maska podsité (4) 0~255 0
¥ I6L-09 Vychozi brana (1) 0~255 0
oL-10 Vychozi brana (2) 0~255 0
oL-11 Vychozi brana (3) 0~255 0
oL-12 Vychozi brana (4) 0~255 0
oL-20 IP adresa (1) 0000~ FFFF 0000
oL-21 IP adresa (2) 0000~ FFFF 0000
oL-22 IP adresa (3) 0000~ FFFF 0000
oL-23 IP adresa (4) 0000~ FFFF 0000
oL-24 IP adresa (5) 0000~ FFFF 0000
oL-25 IP adresa (6) 0000~ FFFF 0000
©Q |oL-26 IP adresa (7) 0000~ FFFF 0000
% oL-27 IP adresa (8) 0000~ FFFF 0000
o oL-28 Predpona podsité 0~127 0
'S |oL-29 Vychozi brana (1) 0000~ FFFF 0000
& [oL-30 Vychozi brana (2) 0000~FFFF | 0000
oL-31 Vychozi brana (3) 0000~ FFFF 0000
oL -32 Vychozi brana (4) 0000~ FFFF 0000
oL-33 Vychozi brana (5) 0000~ FFFF 0000
oL -34 Vychozi brana (6) 0000~ FFFF 0000
oL -35 Vychozi brana (7) 0000~ FFFF 0000
oL-36 Vychozi brana (8) 0000~ FFFF 0000

Vice informaci naleznete v Uzivatelské pfiru¢ce k dané
volitelné jednotce.




Kapitola 4

|
[0L-40]~[oL-76]

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
oL-40 IP adresa (1) 0~255 0
oL-41 IP adresa (2) 0~255 0
oL-42 IP adresa (3) 0~255 0
< oL-43 IP adresa (4) 0~255 0
& |oL-44 Maska podsité (1) 0~255 0
i oL -45 Maska podsité (2) 0~255 0
_%_ oL-46 Maska podsité (3) 0~255 0
2 |oL-47 Maska podsité (4) 0~255 0
9 [5L-48 Vychozi brana (1) 0~255 0
oL-49 Vychozi brana (2) 0~255 0
oL-50 Vychozi brana (3) 0~255 0
oL-51 Vychozi brana (4) 0~255 0
oL-60 IP adresa (1) 0000~ FFFF 0000
oL-61 IP adresa (2) 0000~ FFFF 0000
oL-62 IP adresa (3) 0000~ FFFF 0000
oL-63 IP adresa (4) 0000~ FFFF 0000
oL-64 IP adresa (5) 0000~ FFFF 0000
oL-65 IP adresa (6) 0000~ FFFF 0000
©Q [oL-66 IP adresa (7) 0000~ FFFF 0000
% oL-67 IP adresa (8) 0000~ FFFF 0000
© oL-68 Predpona podsité 0~127 0
'S |oL-69 Vychozi brana (1) 0000~ FFFF 0000
% [oL-70 Vychozi brana (2) 0000~FFFF | 0000
oL-71 Vychozi brana (3) 0000~ FFFF 0000
oL-72 Vychozi brana (4) 0000~ FFFF 0000
oL-73 Vychozi brana (5) 0000~ FFFF 0000
oL-74 Vychozi brana (6) 0000~ FFFF 0000
oL-75 Vychozi brana (7) 0000~ FFFF 0000
oL-76 Vychozi brana (8) 0000~ FFFF 0000

Vice informaci naleznete v Uzivatelské pfiru¢ce k dané
volitelné jednotce.
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Konfigurace parametrd



Kapitola 4

[PA-01]~[PA-09]

Nouzovy reZzim provozu

Konfigurace parametrd

Nastaveni rezimu simulace

[PA-20]~[PA-29]

Kod/nazev Rozsah Vychozi Kod/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
s |PA-01 Volba nouzo- {00 vypnuto 00 PA-20 Vybér rezimu simu- |00 vypnuto 00
S [vého rezimu 01 zapnuto lace 01 zapnuto
2  [PA-02 Nastaveni 00 PA-21 Vybér kodu chyby 001~ 255 000
= |provozni frekvence |0.00~590,00 (Hz) pro test alarmu
g S |pro nouzovy rezim PA-22 Volba vstupu simula-{00 vypnuto
2 G [PA-03 Smér otaceni [00 vpred 0,00 ce hodnoty vystupniho [01 zapnout: [PA-23]
22 |pro nouzovy rezim |01 vzad proudu 02 zapnout: [Ail]
PA-04 Volba bypasu [00 vypnuto 00 03 zapnout: [Ai2] 01
¢ ¢ |z distribuénisitt |01 zapnuto 04 zapnout: [Ai3]
i & [PA-05 Prodleva 0.0~1000.0 (s) 05 zapnout: [Ai]
& 2 |funkce bypassu 06 zapnout: [Ai5]
” = = - 09 zapnout: [Ai6]
* Funkce nouzového rezimu pro pfipad nestandardnich v -
pracovnich podminek PA-23 Hodnota vystupniho
" P o . proudu pro simulaci 0,0~300,0 (%) 0,0
* Funkce pvr’eklenut_l ménice pro pfipad potfeby provozu (PA-22]=01)
motoru pfimo z distribuéni sité FA24 Volba vstupu smula-|00 vypnuito
ce hodnoty DC napéti |01 zapnout: [PA-23]
meziobvodu 02 zapnout: [Ail]
03 zapnout: [Ai2] 00
04 zapnout: [Ai3]
05 zapnout: [Ai4]
06 zapnout: [Ai5]
09 zapnout: [Ai6]
PA-25 Hodnota DC napéti
pro simulaci 0,0~300,0 (%) 0,0
([PA-24]=01)
PA-26 Volba vstupu simula-|00 vypnuto
ce hodnoty vystupniho |01 zapnout: [PA-23]
napéti 02 zapnout: [Ail]
03 zapnout: [Ai2] 00
04 zapnout: [Ai3]
05 zapnout: [Ai4]
06 zapnout: [Ai5]
09 zapnout: [Ai6]
PA-27 Hodnota vystupniho
napéti pro simulaci 0,0~300,0 (%) 0,0
([PA-26]=01)
PA-28 Volba vstupu simula-|00 vypnuto
ce hodnoty vystupniho |01 zapnout: [PA-23]
momentu 02 zapnout: [Ail]
03 zapnout: [Ai2] 00
04 zapnout: [Ai3]
05 zapnout: [Ai4]
06 zapnout: [AI5]
09 zapnout: [Ai6]
PA-29 Hodnota vystupniho
momentu pro simulaci 0,0~300,0 (%) 0,0
([PA-28]=01)
PA-30 Volba vstupu Zadané|00 vypnuto
hodnoty frekvence pro |01 zapnout: [PA-23]
simulaci 02 zapnout: [Ail]
03 zapnout: [Ai2] o1
04 zapnout: [Ai3]
05 zapnout: [Ai4]
06 zapnout: [Ai5]
09 zapnout: [Ai6]
PA-31 Hodnota Zadané
frekvence pro simulaci | 0.00~590,00 (Hz) 0,0
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Kapitola 4

Konfigurace parametrd

[UA-01]~[UA-19] [UA-20]~[UA-62]
Nastaveni p Fistupového hesla Volba chovani p Fi ztrat @ komunikace s OP
Kéd/ nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
UA-01 Heslo uzamknuti displeje | 0000~FFFF | 0000 UA-20 Vybér provozu [00 chyba
_ 7 v pfipadé preru- |01 chyba po dobéhu a
VA 2222?0 pro softwarovy 0000~FFFF 0000 éepnirl)mmuFr)wikace zaystav%nl'
. ST P—— . N s klavesnici 02 ignorovat 02
tPrfcj).uzuete li heslo, uzamknete displej a nastaveni parame 03 volny dob&h ,
¢ K uzamknuti dojde nastavenim jakéhokoliv jiného hesla 04 dObe,h a_zastgvem,
nez 0000. Heslo se zrusi zadanim nastaveného hesla. nenf indikovana chyba
Upozornujeme, Ze pokud zapomenete své heslo, omeze- .
ni nebude mozné zrusit. Nastaveni [VMS
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
Restrikce zobrazeni parametr {1 na OP (jednotka)  fhodnota
Koéd/nazev Rozsah Vychozi UA-30 Funkce automatického 00 vypnuto
(jednotka) hodnota nastaveni uzivatelskych para- |01 zapnuto 00
UA-10 Vybér zob- | 00 plné zobrazeni 00 metrd _
razeni 01 zobrazeni konkrétnich UA-31 UzZivatelsky parametr 1 Zadny
funkei UA-32 Uzivatelsky parametr 2 zadny
02 uzivatelské nastaveni UA-33 Uzivatelsky parametr 3 zadny
03 zobrazeni porovnani dat UA-34 UzZivatelsky parametr 4 zadny
04 pouze monitor UA-35 UZivatelsky parametr 5 Zadny
* Omezte zobrazeny obsah klavesnice. UA-36 UZivatelsky parametr 6 Zadny
« Vice informaci naleznete v UZivatelské pfirucce. UA-37 UzZivatelsky parametr 7 zadny
; . . ; o UA-38 Uzivatelsky parametr 8 zadny
Zobrazeni spot feby energie — nastaveni / nulovani UA-39 Uzivatelsky parametr 9 7adny
Kéd/nazev Rozsah Vychozi UA-40 UZivatelsky parametr 10 7adny
(ednotka) fiodnota UA-41 Uzivatelsky parametr 11 zadny
UA-12 Nglovéni pocitani dodané [00 vypnuto 00 UA-42 UZivatelsky parametr 12 zadny
energl(ve’ — _ - 01 zapnuto UA-43 Uzivatelsky parametr 13 zadny
UA-13 Pocitani dodané energie 1~1000 1 UA-44 Uzivatelsky parametr 14 7adny
— nasobitel udaje ~n > T
- lovani pogitani spotre- (00 nuto UA-45 Ug!vatelsky parametr 15 %?dny
VAL Nuovant [;I 0 potre- 00 ‘Z’{a"; nuto 00 UA-46 UZivatelsky parametr 16 sadny/  [zadny
UA-15 PoGitani spotfebovane UA-47 Uzivatelsky parametr 17 (parametr) |zadny
: s cohital (Al 1~1000 1 UA-48 Uzivatelsky parametr 18 zadny
energie — nasobitel idaje 2| yp zacny
« Zapnutim svorky [KHC], Ize vynulovat pocitadlo spotfebo- UA-49 Ug!vatelsky parametr 19 %"f‘dm,’
vané energii. UA-50 Uzivatelsky parametr 20 zadny
«  Zapnutim svorky [OKHC], Ize vynulovat pogitadlo dodané UA-51 UZivatelsky parametr 21 Zadny
energii UA-52 UZivatelsky parametr 22 zadny
UA-53 UzZivatelsky parametr 23 zadny
Nastaveni sofwarového zdmku UA-54 Uzivatelsky parametr 24 zadny
Koéd/nazev Rozsah Vychozi UA-55 UzZivatelsky parametr 25 zadny
(jednotka) hodnota UA-56 UZivatelsky parametr 26 Zadny
UA-16 Vybér zamku 00 svorka [SFT] 00 UA-57 UzZivatelsky parametr 27 zadny
softwaru 01 vZdy zapnout UA-58 Uzivatelsky parametr 28 zadny
UA-17 Vybér cile zam-| 00 vSechna data UA-59 UzZivatelsky parametr 29 Zadny
ku softwaru 01 vSechna kromé rych-| 00 UA-60 Uzivatelsky parametr 30 Zadny
losti UA-61 UZivatelsky parametr 31 7adny
» Nastaveni vlastnosti softwarového zamku. UA-62 UZivatelsky parametr 32 7adny
Omezen kopirovaci funkce OP * Umozni nastaveni zobrazenych dat pfi [UA-10]=2
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
UA-18 Volba 00 ¢teni / zapis z OP
Steni/zapisu dat povolen _ 00
01 ¢teni / zapis z OP
znemoznén
* Moznost zakazu funkce kopirovani.
Hlidani stavu baterie OP
Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota
UA-19 Varovani pfi Ubytku [ 00 vypnuto
kapacity baterie OP 01 varovani 00
02 chyba

« Volba chovani pfi slabé baterii
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Kapitola 4

[UA-90]~[UA-94] [Ub-01]~[Ub-04]

Volba jedno tek

Konfigurace parametrd

Nastaveni funkce trasovani

[Ud-01]~[Ud-37]

Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
UA-90 Cekaci doba vypnuti 0~60 (s) 10 Ud-01 Zapnout funkci tra- |00 vypnuto 00
indikace OP sovani 01 zapnuto
UA-91 Vybér vychoziho zobra- |Vyberte z para- |dA-01 Ud-02 Spusténi trasovani |00 zastavit 00
zeni metrt d, F. 01 spustit
UA-92 Zapnout automaticky 00 vypnuto 00 Ud-03 Vybér poctu trasova- 1~8 1
navrat k vychozimu zobra- (01 zapnuto nych dat
zeni Ud-04 Nastaveni poctu 1~8 1
UA-93 Umoznit zménu parame-|00 vypnuto 00 trasovanych signalu
trd béhem monitorovani 01 zapnuto Ud-10 Trasovani dat 0 Rezim vSech para- dA-01
UA-94 UmozZznit zmeénu vice 00 vypnuto 00 Ud-11 Trasovani dat 1 metrd monitoru dA-01
iéda_nych fyghlosti béhem |01 zapnuto Ud-12 Trasovani dat 2 dA-01
monitorovani Ud-13 Trasovani dat 3 dA-01
* nastaveni chovani obrazovky OP Ud-14 Trasovani dat 4 dA-01
Ud-15 Trasovéani dat 5 dA-01
Inicializace nastaveni m énice Ud-16 Trasovani dat 6 dA-01
— ¢ - Ud-17 Trasovéni dat 7 dA-01
Koéd/nazev Rozsah Vychoz i Ud-20 VVbar T —
(jednotka) hodnota ) VYDEr trasovant 00 vgtup 00
— signalu 0 I/O 01 vystup
Ub-01 Vybér obno- |00 vypnuto Ud-21 Vstup trasovaného |Stejny jako [CA-01]
veni do tovarniho 8% yymalg historie chyt; ) signalu 0 001
nastaveni inicializace parametrd > - —
03 \_/)’/_m_az_ histoF:ii chyb + Ud—ZSZiQ\%TltJug trasovaného |Stejny jako [CC-01] 001
04 \l,gﬁglzggﬁ)ﬁ? éﬁ?bet:u Ud-2?_> V)'{bér trasovani 00 vgtup 00
inicializace parametr(i signalu 1 1/0 ~ 01 vystup
+ vymaz programu Ez- 00 Ud-24_1 Vs,tup trasovaného |Stejny jako [CA-01] 001
sQ)/ signalu 1
05 vSe kromé konfigurace ud-25 V)'/Stup trasovaného Stejn)’/ jako [CC-O].] 001
svorek signalu 1
06 v&e kromé& konfigurace Ud-26 Vybér trasovani 00 vstup 00
komunikace signéalu 2 1/10 01 vystup
07 vSe kromé konfigurace Ud-27 Vstup trasovaného |Stejny jako [CA-01] 001
svorek a komunikace signalu 2
08 pouze EzSQ Ud-28 Vystup trasovaného |Stejny jako [CC-01] 001
Ub-02 Vybér iniciali- [00 rezim1 signélu 2
zace dat 01 rezim2 (EV) O0l1EU Ud-29 Vybér trasovani 00 vstup 00
02 rezim 3 signalu 3 1/0 01 vystup
03 rezim 4 Ud-30 Vstup trasovaného |Stejny jako [CA-01] 001
Ub-03 Vybeér typu 00 VLD signalu 3
zatéze 01LD 02 Ud-31 Vystup trasovaného [Stejny jako [CC-01]
02 ND signalu 3 001
Ub-05 Povel prove- |00 vypnuto 00 Ud-32 Vybér trasovani 00 vstup
deni inicializace |01 provést inicializaci signalu 4 1/0 01 vystup 00
« Inicializace parametrd — navrat k tovarnimu nastaveni po Ud-33 Vstup trasovaného |Stejny jako [CA-01]
nastaveni [Ub-01] a [Ub-02] se nastavenim [Ub-05]=01 signalu 4 001
spustf inicializa¢ni proces. . Ud-34 Vystup trasovaného |Stejny jako [CC-01]
* Po nastaveni typu zatéze [Ub-03] se okamZité zméni signalu 4 001
hodnota zatéze ménice Ud-35 Vybér trasovani 00 vstup 0
signalu 5 I/0 01 vystup
Nastaveno tovarm & Ud-3s?g\r/]sétlﬂp5trasovaneho Stejny jako [CA-01] 001
Kéd/nazev Rozsah Vychozi v 2 —
(jlednotka) h())/ dnota Ud—337igvn)§ltju5p trasovaného |Stejny jako [CC-01] 001
UC-01 () (Neméiite) (00) « Nastaveni funkce trasovani. Vice informaci naleznete
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Kapitola 4

|
[Ud-38]~[Ud-60]

Nastaveni funkce trasovani

Konfigurace parametrd

[UE-01]~[UE-48]

Povoleni funkce programu EzSQ

Kéd/nazev Rozsah Vychozi Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota (jednotka) hodnota
Ud-38 Vybér trasovani 00 vstup: [Ud-39] 00 UE-01 Casovani prove- (00 1 ms 00
signalu 6 1/0 01 vystup: [Ud-40] deni EzSQ 01 2 ms: kompatibilni s
Ud-39 Vybeér vstupni svorky |Podobny jako 001 SJ700/L700
trasovani signélu 6 [CA-01] UE-02 Vybér funkce 00 vypnuto 00
Ud-40 Vybér vystupni Podobny jako EzSQ 01 svorka [PRG]
svorky trasovani signa- [[CC-01] 001 02(vzdy zapnuté)
lu 6 « Volba provadéni programu EzSQ.
Ud-41 Vybér trasovani 00 vstup: [Ud-39] 00
signalu 7 1/0 01 vystup: [Ud-40] Kéd/nazev Rozsah Vychozi
Ud-42 Vybér vstupni svorky |Podobny jako 001 (jednotka) hodnota
trasovani Signélu 7 CA'O].] UE_10 U(OO) 0~65535 0
Ud-43 Vybér vystupni Podobny jako
svorky trasovani signa- [[CC-01] 001 UE-11u(01) 0~65535 0
lu 7 UE-12U(02) 0~65535 0
Ud-50 Vybeér spoustéce *1) ~ 0~65535
trasovani 1 00 UE-13 u(03) 0
Ud-51 Vybér provozu 00 nab&zna hrana UE-14 u(04) 0~65535 0
spoustéce 1 pfi spous- |01 sestupna hrana 00 UE-15 u(05) 0~65535 0
téni trasovani dat
Ud-52 Uroven spoustse 1 |0~ 100 (%) UE-16 u(06) 0765535 0
pfi spousténi trasovani 0 UE-17 u(07) 0~65535 0
dat - — UE-18 u(08) 0~65535 0
Ud-53 Vybér provozu 00 signal ZAP —
spoustéce 1 pfi spous- |01 signal VYP 00 UE-19 u(09) 0~65535 0
téni trasovani signalu UE-20U(10) 0~65535 0
Ud-54 Vybér spoustéce *1) R 0~65535
trasovani 2 00 UE-21 u(11) 0
Ud-55 Vyb&r provozu 00 nab&zna hrana UE-22 u(12) 0~65535 0
spoustéce 2 pfi spous- |01 sestupna hrana 00 UE-23 u(13) 0~65535 0
téni trasovani dat
Ud-56 Urover spoustéce 2 [0~100 (%) ) UE-24u14) 0765535 0
pfi spousténi trasovani 0 o | UE-25u(15) 0~65535 0
dat 2 |_UE-26 ugis) 0~65535 0
Ud-57 Vybér provozu 00 signal ZAP w —
spoustéde 2 pfi spous- |01 signal VYP 00 2 UE-27 u(17) 0~65535 0
téni trasovani signalu g UE-28U(18) 0~65535 0
00 pouze spoustéc 1 [ R 0~65535
Ud-58 Vybér podminky 01 pouze spoustéc 2 s UE-29 u(19) 0
spoustéde 02 spoustés 00 o |LYE-30U(20) 0~65535 0
1 NEBO 2 % | UE-31u(21) 0~65535 0
03 spoustéc 1 A 2 © 0~65535
Ud-59 Nastaveni bodu 0~100 (%) 0 g UE-320(22) 0
spoustéce N | UE-33U(23) 0~65535 0
Ud-60 Nastaveni doby 010,2ms > UE-34U(24) 0~65535 0
vzorkovani 02 0,5ms
031ms UE-35 u(25) 0~65535 0
04 2ms UE-36U(26) 0~65535 0
055ms
06 10 ms 03 UE-37 U(27) 0~65535 0
07 50 ms UE-38 U(28) 0~65535 0
08 100 ms
- 0~65535
09 500 ms UE-39 U(29) 0
10 1000 ms UE-40 u(30) 0~65535 0
*1) 00(chyba) / 01(data 0) / 02(data 1) / 03(data 2) / 04(data UE-41u(31) 0~65535 0
3) / 05(data 4) / 06(data 5) / 07(data 6) / 08(data 7) / —
09(signal 0) / 10(signal 1) / 11(signal 2) / 12(signal 3) / UE-42u(32) 0~65535 0
13(signdl 4) / 14(signal 5) / 15(signal 6) / 16(signal 7) UE-43 u(33) 0~65535 0
¢ Nastaveni funvlfcevtrasovanl. Vice informaci naleznete v UE-44 U(34) 0~65535 0
UZivatelské pfirucce
UE-45 u(35) 0~65535 0
UE-46 U(36) 0~65535 0
UE-47 u(37) 0~65535 0
UE-48 u(38) 0~65535 0
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|
[Ud-49]~[UF-30] [Tabulka jednotek]
Kod/nazey Rozsah Vychoz Cislo | Jednotka Cislo Jednotka
(jednotka) hodnota 00 Zadna 31 cm
01 % 32 °F
UE-49 U(39) 0~65535 0 02 ry 33 s
UE-50 U(40) 0~65535 0 03 Hz 34 I/min
UE-51 U(41) 0~65535 |0 04 v 35 L
05 kw 36 ma/s
UE-52 U(42) 0~65535 0 06 wW 37 m3/min
UE-53 U(43) 0~65535 |0 07 hod 38 m3/h
08 S 39 kg/s
UE-54 U(44) 0~65535 0 09 kHz 40 kg/min
UE-55 U(45) 0~65535 0 10 ohm 41 kg/h
11 mA 42 t/min
UE-56 U(46 ~
(46) 0~65535 0 B ms 43 t/h
UE-57 U(47) 0~65535 0 13 P 44 galls
UE-58 U(48) 0~65535 |0 14 kgm2 45 gal/min
15 pulz 46 gal/h
UE-59 U(49) 0~65535 0 16 mH 47 ft3/s
UE-60 U(50) 0~65535 o 17 V DC 48 ft3/min
18 °C 49 ft3/h
UE-61 U(51) 0~65535 0 19 KWh 50 Ib/s
UE-62 U(52) 0~65535 0 20 mF 51 Ib/min
21 mVs/rad 52 Ib/h
UE-63 U(53) 0~65535 0 22 Nm 53 mbar
UE-64 U(54) 0~ 65535 0 23 min-1 54 bar
24 m/s 55 Pa
UE-65 U(55 ~
5 (55) 0~65535 0 5 mimin 56 kPa
(c,y) UE-66 U(56) 0~65535 0 26 m/h 57 PSI
N UE-67 UBY) 0~65535 |0 27 fUs 58 mm
> 28 ft/min
£ UE-68 U(58) 0~65535 0 29 ft/h
E | UE-69 U(59) 0~65535 |0 30 m
@
a | UE-70 U(60) 0~65535 0
‘0
% | UE-71U(61) 0~65535 0
[J]
§ UE-72 U(62) 0~65535 0
N[ UE-73 U(63) 0~65535 |0

* Lze nastavit parametry EzSQ az do 16bitovych dat

Kéd/nazev Rozsah Vychozi
(jednotka) hodnota

UF-02 UL(00) |-2147483647~2147483647
UF-04 UL(01) |-2147483647~2147483647
UF-06 UL(05) |-2147483647~2147483647
UF-08 UL(03) |-2147483647~2147483647
UF-10 UL(04) |-2147483647~2147483647
UF-12 UL(05) |-2147483647~2147483647
UF-14 UL(06) |-2147483647~2147483647
UF-16 UL(07) |-2147483647~2147483647
UF-18 UL(08) |-2147483647~2147483647
UF-20 UL(09) |-2147483647~2147483647
UF-22 UL(10) |-2147483647~2147483647
UF-24 UL(11) |-2147483647~2147483647
UF-26 UL(12) |-2147483647~2147483647
UF-28 UL(13) |-2147483647~2147483647
UF-30 UL(14) |-2147483647~2147483647
UF-32 UL(15) |-2147483647~2147483647
* Lze nastavit parametry EzSQ az do 32bitovych dat

o

Uzivatelské parametry EzSQ UL

[} Holl Noll Noll ol Noll Noi Noll Noll Nol Noll Noll Nol Noli o)
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Kapitola 5 Mozné potize

5.1 Chybové stavy

Dale jsou popsany nejbéznéjsi chybové stavy, které mohou nastat.

Zobrazeni detaill chyby

[ Kéd chyby

L Nazev chyby

—

Stav ménice v dobé
vaniku chyby

________

Chybové udalosti:

}Output current
IDC voltage
Status 1

|
|
e

Jako priklad zobrazen koéd
chyby E001. Tlacitkem

V¥ miuzZete rolovat obrazovku.
Blize viz uZivatelska prirucka

:+60.00 Hz
:32.0A
: 283.0Vdc

Stav 1 provoz

Stavy ménice pfi chybé

Stav 2 rozbéh / dobéh
Stav 3 regulace

Stav 4 omezovani
stav 5 specialni

Kéd Popis Moznosti napravy Souvisejici
parametry
E001 Pfi zatéZi a provozu doslo - Je-li rozbéh pfilis rychly, prodluzte rozbéhovy ¢as [AC120]
k nadproudu - Pouzijte funkci potlaceni nadproudu [bA120]
- PouZijte funkci omezovani pretizeni [bA122]
- pouzijte funkci restartu po nadproudu [bb-22]
- aby se stabilizovala regulace, nastavte konstanty [HA-01]
E005 Pfi zatéZi a provozu doslo - Je-li rozbéh pfilis rychly, prodluzte rozbéhovy ¢as [AC120]
E039 k pretizeni motoru - Pouzijte funkci omezovani pretizeni [bA122]
- Je-li zvuk motoru nestandardni, nastavte konstanty, aby se  |[HA-01]
stabilizovala regulace
E006 prekroeno dovolené zatizeni - Je-li dobéh pfili§ rychly, prodluzte dobu dobéhu [AC122]
brzdného odporu - Je potfeba pouzit jiny brzdny odpor [bA-60]
E007 Zvysilo se vnitini napéti (meziob- |- Je-li dobéh pfili$ rychly, prodluZte dobu dob&hu [AC122]
vodu). - Pouzijte funkci potladeni prepéti [bA140] [bA146]
- Pouzijte funkci restartu po prepéti [bb-23]
- PouZijte externi brzdu (volitelné prisluSenstvi) -
E008 Abnormalita na hlavni CPU - provedte opatfeni proti ruSeni ménice -
EO11 - nasledné chyby mohou zplsobit selhani pohonu --
E009 vypadek napéjeni silového obvo- |- Zméite nastaveni tak, aby jste odstranili chyby podpéti [bb-27]
du ménice - Pouzijte funkci restartu po ztraté napajeni [bb-21]
EO010 Abnormalita pfi méfeni proudu |- provedte opatfeni proti ruSeni ménice -
- nésledné chyby mohou zpisobit selhani pohonu -
EO12 vstupni svorka [EXT] je aktivova- |- Provéfte stav signalu na vstupu externi poruchy [dA-51]
na - Provéite €innost komunikace a programu EzSQ --
EO013 vstupni svorka [USP] je aktivova- |- Zajistéte, aby povel chodu byl zadavan aZ po zapnuti hlavni- |[dA-51]
na, pfi pfivedeni napajeni byl jiz ho napajeni
zapnut povel chod
EO014 Detekce zemniho spojeni pfi - Provéfte moznost zemniho spojeni na motoru nebo vystup-  |---
zapnuti hlavniho napéjeni nim vedeni
E015 Pretrvavajici pfepéti na vstupu |- Provéfte napéjeci sit. [dA-40]
E016 Mzikovy vypadek napdjeni fizeni |- pfejete-li si zamezit chybam pfi vypadku nastavte reset pro- |[ob-20]
vozu po vypadku napajeni
EO019 Abnormalita v obvodu hlidani - provedte opatfeni proti ru$eni ménice -
teploty ménice - nésledné chyby mohou zplsobit selhani pohonu -
E020 Ventilatory ménice jsou ziejmé na|- Vymérite chladici ventilatory, pokud jsou vadné --
konci Zivotnosti, a proto se zvysila|- Snizte taktovaci frekvenci [bb101]
teplota chladic¢e
E021 Zvyseni vnitini teploty ménice - Je potfeba prehodnotit umisténi ménice a snizit teplotu okoli |--
- snizte taktovaci frekvenci [bb101]
E024 Preruseni vedeni na vstupni - Provéite utaZzeni vSech Sroubl na napajeci svorkovnici --
strané - Provéite pfitomnost vSech fazi -
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Mozné potize

I
Kéd Popis Moznosti napravy Souvisejici
parametry
EO030 |Nahlé zvySeni vystupniho proudu, - Zemni chyba na vystupnim vedeni -
ochrana IGBT - provéite, zda motor neni zablokovan -
E034 |PreruSeni vedeni na vystupni strané |- Provéfte vystupni kabely k motoru, pfipadné chybu izola¢niho|--
ménice stavu motoru
- Provéite, zda jsou spravné zapojeny vSechny faze -
EO035 |Teplota motoru - ZlepSete chlazeni motoru --
- Pouzijte funkce omezovani pretizeni [bb-21]
Chyba termistoru - Povéfte, zda neni poSkozen termistor --
- Provéite spravnost nastaveni parametr( termistoru [Cb-40]
E036 |Chyba ovladani externi brzdy - Provérfte zda funguje externi brzda a zda je spravné zapojen |[dA-51]
signal [BOK]
- Provéite nastaveni prodlevy brzdy [AF134] [AF141]
EO038 |Pretizeni pfi pomalé rychlosti - Je-li potfeba vysoky moment pfi pomalé rychlosti, je ziejmé |--
potfeba zvysit kapacitu ménice
E040 |Chyba spojeni s operatorskym pane- |- Provérte spojeni mezi OP a ménic¢em [UA-20]
lem (OP) - Je potfeba odstranit ruSeni --
EO041 |Chyba komunikace RS485 - Je potfeba odstranit ruSeni -
- Provéite spravnost nastaveni komunikace -
E042 |Chyba RTC Je nezbytné vyménit zalohovou baterii v OP -
E043~ |UzZivatelska chyba EzSQ - Vice informaci naleznete v uZzivatelské pfirucce
E045
E050~
E059
E060~ |Chyba volitelné jednotky - Vice informaci naleznete v uZivatelské priruc¢ce k volitelné
E089 jednotce
E090~ |Chyba funkce bezpecnostniho stopu |- Vice informaci naleznete v uzivatelské pfirucce
E093 k bezpeénostni funkci ménict P1
E100 |Ztrata spojeni s Cidlem otacek - Vice informaci naleznete v uZivatelské prirucce k volitelné
jednotce
E104 |Chyba polohy - pokud se nactena poloha ocitne mimo uréené pasmo [AE-52] [AE-54]
E105 |Chyba rychlosti - pokud rozdil mezi aktualni a Zadanou rychlosti pfekroci [bb-82] [bb-83]
dovolenou odchylku
E106 |Prekroceni odchylky polohy - pokud odchylka polohy prekro¢i po uréenou dobu uréenou [bb-85] [bb-87]
hodnotu
E107 |Prekroceni odchylky rychlosti - pokud odchylka rychlosti prekro¢i po uréenou dobu uréenou |[bb-80] [bb-81]
hodnotu
E110 |Chyba spinani stykace - neni dodrZzena sekvence spinani stykace
E112 |Chyba spojeni se zpétnovazebni - Vice informaci naleznete v uZivatelské priruc¢ce k volitelné
jednotkou /P1-FB jednotce

2 Pro ostatni chyby, které nejsou uvedeny vySe, na-
hlédnéte do uzivatelské prirucky

mPfipady varovani

2 Pro informace o pfipadech varovani prosim nahléd-
néte do uzivatelské prirucky
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I

5.2 Indikace stavu na obrazovce OP (B) Varovné stavy
mCasto kladené otazky — FAQ (zjednodusené vydani)

Cislo [Displej Popis

Bé&hem:

+ Omezeni pretizeni.

1 LIM + Omezeni momentu.

- Potla¢eni nadproudu.

- Potlaceni prepéti.

PFi zobrazeni nasledujicich funkci:

- Varovani o pretizeni.

2 ALT * Teplotni varovani motoru.

+ Teplotni varovani ménice.

+ Varovani o prehrati motoru.

Béhem ¢ekani na funkci opakovani nebo
restartu.

Kdyz méni¢ neni ve stavu zplsobilém k
provozu, i pokud byl vydan pfikaz k chodu,
+ Podpéti hlavniho napajeni.

* Provoz pouze s napajenim 24 V.

* Resetovani.

- Svorka [REN] je zapojena a vypnuta.

3 RETRY

4 NRDY

(A) Hlavni provozni stavy

Bylo vydano varovani o zivotnosti chladi-

Displej Popis 5 FAN | iho ventilatoru.
RUN  |Pfichodu vpfed. 6 c  |Bylo vydano varovani o Zivotnosti konden-
FW _ zatoru.
RUN  |Pfi zpétném chodu. . F/c  |Pokud bylo vydano varovani o Zivotnosti
RV - chladiciho ventilatoru i kondenzatoru.
RUN  [KdyZ je vystupni operace O Hz. Také v 8 | (Zadné) [Jiné stavy nez vyie uvedené.

0 Hz pripadé funkci DB, FOC a SON.

TRIP Ukazuje chybny stav.

(Tipy)

WARN__|Kdyz vznikne rozpor v nastaven. * LIM a ALT se zobrazi, kdyz se zvysil proud a vnitfni

VSTOPV K zoprazepi povinného Z?"Sta"e[‘f b&hem napéti. Pokud k této chybé dochéazi €asto, zkontrolujte napf.
(Cervend) [probihajiciho provozu dojde v pfipadech: 24183,
* Provozu, ktery neni fizen panelem, ale je - Ke zobrazeni 5 a 6 dojde pii dosaZeni konce Zivotnosti

zastaven panelem. chladiciho ventilatoru a vyhlazovaciho kondenzatoru.
- NepFerueného provozu.

- Provozu, ktery je zastaven funkci svorky.

STOP  |Bé&hem zastaveni, pfi absenci pfikazu k (E) Funkce tladitka RUN na OP
(bile) chodu, nebo pokud je referenéni frekvence
0 Hz. Cislo [Displej  [Popis
(Tipy) 1 oFW Chod vpied panelovym tlagitkem RUN.
A . 2 oRV Zpétny chod panelovym tlacitkem RUN.
Pri (Cervenem) STOP o 3 BFW __ |Nuceny chod vpred.
=Je-li v poli (F) Zddana hodnota frekvence 0,00 Hz, ujistéte 1 SRV Nucent zoatnv chod
se, Ze je spravné nastaven zdroj zadavani a hodnota. 3 Zadne) Ostatn)iloperat):/e Giné nez chod)
=Jestlize je provoz spustén svorkou [FW] a pak je zastaven P -
tlacitkem stop, chod se neobnovi, dokud neni vypnuta a (Tipy)

znovu zapnuta svorka [FW].
=Kdyz je svorka [RS], [FRS] nebo STO aktivni, provoz nelze
spustit.

+ Pokud je tla¢itko RUN na OP aktivni, zobrazi se.
- Pokud se nezobrazi a pro fizeni chodu chcete pouzit panel,
zkontrolujte AA111.
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Indikace stavu na obrazovce OP (pokra¢ovani)

(a) Stav napajeni

Cislo |Displej Popis

1 (Zadné) |Je zapnuté napajeni silovych i Fidicich
obvodd

2 CTRL Pfipojeno napajeni fidich obvodu.

3 24V Pfipojeno pouze napéajeni P+/P-( 24V).

- Ukazuje stav napajeni. Pokud se zobrazi CTRL nebo
24V, znamena to, Ze neni pfipojeno napajeni silovych ob-
vodu a nelze spustit chod. Zkontrolujte zdroj napajeni.

(b) Volba motoru — funkce SET

Cislo |Displej Popis
Neni li funkce [SET] pfifazena, nebo je
1 M1 | neaktivni, je pouzito nastaveni pro
motor 1
Je-li funkce [SET] pfifazena a aktivni,
2 M2 | pak je pouZito nastaveni pro motor 2

- Neni-li funkce [SET] pfifazena nékteré ze vstupnich svorek,
nebo neni aktivni, zobrazi se M1.
Jsou aktivni parametry s prostfednim znakem ,-“ ([AC-01])
nebo ,1“ ([AA111]). Je-li funkce [SET] pfifazena a aktivni,
jsou platné parametry ,2“ (napf. [AA211]).

(c) Zobrazeni parametrd

Cislo |Displej Popis

1 (Zadné) | Zobrazi se viechny reZimy.

2 UTL ReZim zobrazeni jednotlivé funkce.
Rezim zobrazeni uzivatelského

3 USR nastaveni.

4 CMP Rezim zobrazeni komparatoru dat.

5 MON RezZim zobrazeni pouze monitoru.

(Tipy)

 Zobrazi se, pokud pracuje s funkci omezeného zobraze-
ni. Pokud se parametry nezobrazuiji, zménte nastaveni [UA-
10]

<d>
(Tipy)
» Kazda zobrazena obrazovka ma &islo. Kdyz nas
budete kontaktovat, upfesnéte obrazovku prostred-
nictvim jejiho Cisla.

Cislo obrazovky monitoru

<e>

(Tipy)

* Pokud se zobrazi, méni¢ se vypne.

2 Pro zobrazeni funkéni bezpe€nosti nahlédnéte do
bezpecénostnich pokynd.

Funkce bezpecného zastaveni

<f> ReZim regulace

Cislo |Displej Popis

1 (Zadné) | ReZim fizeni rychlosti.

2 TRQ ReZim fizeni momentu.

3 POS Rezim polohového Fizeni.
(Tipy)

» Zobrazi rezim Fizeni provozu

<g> Rezim EzSQ
Cislo |Displej Popis
1 | (Z&dné) | EzSQ neni zvoleno.
2 Ez S | Program EzSQ nebézi.
3 Ez R Program EzSQ bézi.
(Tipy)
- Informace o stavu provadéni programu EzSQ.
<h> Specialni funkce
(Tipy)

- Zobrazeni znamena, Ze se frekvenéni ménic¢ dostal
do zvlastniho stavu. Vice informaci naleznete v uzi-
vatelské pfirucce.
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|

5.3 MoZné chyby a jejich _FeSeni

Pokud napravné akce nepovedou k odstranéni chyb

nahlédnéte do uzivatelské pfiruc¢ky pro dalSi upfes-
néni, pfipadné kontaktujte technickou podporu.

Udalost Pravd épodobna p fi€ina Moznost napravy

« stisknéte nékteré tlagitko na OP a obrazovka se
rozsviti

» Operacni panel v nespravném
Obrazovka L rezimu
nesviti, i kdyz

LED POWER ‘

sviti
« Operaéni panel byl odpojen J [ + Vyjméte OP a znovu jej vloZte na misto
N [

( \ ¢ Ménic je v chybovém stavu

SR

Pokud se chybovy stav projevi hlaSenim chyby je w
potfeba nejdFive odstranit pficinu a provést reset
/

N
« Je zobrazeno varovani + Je potfeba odstranit nesoulad dat, ktery zpGsobil w
L varovani

Q J )
Motor se po -7
zadani prikazu r w
chodu nespusti * Neni zvolen zdroj povelu « Provéfte, e povel chodu [AA111] je pFitazen
chodu Spravné.
Q J )
. N w
* Neni zvolen zdroj Zadané « Provéite, Ze zdroj zadani 4dané hodnoty frek-
hodnoty frekvence vence [AA101] je pfifazen spravng.
- J ~

* Je aktivni povel zastaveni svorky [RS/FRS] nejsou aktivni

N * Provérte, Ze svorky bezpecénostni funkce nebo w
(stav svorek [dA-51]).

* Motor je zablokovan Provéite, zda motor neni zabrzdén, nebo jinak

zablokovan

« Je pieruseno vystupni vedeni » Provérte, zda vystupni kabel neni pferuSen

nebo odpojen.
J

_J

Nelze zménit « Pohon je v chodu.
nastaveni

Nékteré parametry (vétSina) nelze ménit za
chodu pohonu (viz seznam parametrd).

__J\

Smér otac¢eni motoru zménite zaménou dvou
fazi

opacné motoru.

\

Nastavte vy$Si nosnou frekvenci [ob101]. Mdze w
vSak dojit i ke zvySeni hluku i unikajicich proudd.

U nékterych modelu je nutné omezeni nosné frek-
vence vzhledem k otepleni.

Chod motoru / W + Nastaveni nosné frekvence je T
stroje je prilis pfilis nizké

hlugny L
J J

N\ N\
Motor se otact Spatné zapojen sled fazi [

J
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MoZné chyby a jejich _FeSeni - pokra éovani

Mozné potize

/

/

/

« Vystupni proud dosahl urovné [bA122] a funkce
+ Funkce omezovani pfetizeni omezovani pretiZeni snizuje vystupni frekvenci.
L je aktivni Je potfeba odstranit pfiginu pretizeni pohonu
Otagky Vystupni frekvence dosahla hodnoty horniho
motoru se » Frekvence je omezena omezen[ [bA102]. Je potfeba zvysit hodnotu
nezvysuji L omezeni
« Signal zadané hodnoty frek- (. Zvyste hodnou signalu zadané frekvence, nebo
vence je nizky jiného prioritniho zdroje, jako pevné frekvence,
L L nebo frekvence tipovani
S
Y ( )
« Rozbé&hovy &as je pfilis dlou- « Cas rozbéhu [AC120] je pilis dlouhy a pohon se
hy L rozbih& velice pomalu. Zkratte ¢as rozbéhu.
— _/ L J
— -
e . N ( w
* Neékteré parametry nejsou « Provéfte nastaveni zakladnich parametrd motoru
nastaveny spravné
§ J L
. ] . s N ( w
Vystupni * Velké zmény v zateZi « Provéite, zda motor a ménic jsou zvoleny spravné
frekvence je
nestabilni L ) L
. Velké zmény napdieciho na- 2 (- Urgitého omezeni zmén v napajecim napéti Ize w
Sti Y napaj doséhnout pouzitim vstupni stfidavé nebo stejno-
petl. L smérné tlumivky a vstupniho filtru
S

/

ﬁ

R

Je pouzito Fizeni U/f

J
~N

Prosim nastavte v [AA121] momentovy boost
nebo vektorové Fizeni bez zp.vazby.

Pohon nema

-

moment

se doll

* Zdvihaci zafizeni pohybujici

—
N

Neni-li moment pohonu v oblasti regenerace
dostate€ny, je potfeba pouzit brzdny odpor, nebo
brzdnou jednotku

»  Prilis velké zatizeni

Provéfte, zda motor a ménic jsou zvoleny

\ / } L spravné
-
o N 4 iz i
Lox * SniZte nosnou frekvenci
Chrénic¢ vyba- . v unikaiici - - xr . Do
vuje 7a c\;lyodu Vysoky unikajici proud J . Pr(z)lfjidué?nchramc s vy$&im dovolenym unikajicim
. J L P
\
Chod motoru / . Radiové ruseni generované « Je-li to mozné, oddélte napéjeci obvody radia a
stroje je prli ménice televize od obvodd ménice. Pouzijte radiovy odru-
hluny Sovaci filtr (toroidni jadro) na vstupu a vystupu
ueny k L ménice
J /
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Kapitola 6 Prohlidky a udrzba 6.1.3Cisténi
Udrzujte ménic v Cistoté

Pred provadénim jakékoliv kontroly nebo

1drzby si predtéte tuto kapitolu! Cislo | Podrobnosti v
udrzby st prectete tuto kaprtoiu: 1 Méni¢ Cistéte pomoci utérky namocené v o
.. . L neutralnim saponatu, kterou jemné ocistite

Riziko zasahu elektrickym proudem! Znecisténé dily.
* Pred zahajenim kontroly je nutné odpojit napajeni a 2 K &isténi ménice nepouZivejte rozpous- =

poté vyckat alespor 10 minut.(Ujistéte se, Zze LED tédla, jako je aceton, benzen, toluen

dioda nabijeni na ménici zhasla. Poté zméite napé- nebo alkohol, protoZe by mohla rozpus-

ti mezi svorkami P a N a ujistéte se, Ze je niz&i nez tit jeho povrch nebo sloupnout natér.

45V.) 3 K ¢isténi displeje panelu nepouzivejte u]
« Jakoukoliv adrzbu, kontrolu nebo vyménu dilt nesmi detergent ani alkohol.

provadét nikdo jiny, nez k tomu uréené osoby.(Pfed
zahajenim si sundejte naramkové hodinky nebo
kovové predméty, jako napf. naramky, a vzdy pou-
Zivejte izolované nastroje.)

6.1.4 Periodické prohlidky

Zkontrolujte dily, jez jsou pFistupné, pouze pokud je
meni¢ zastaveny. Pravidelna kontrola je velmi dulezita
a musi byt provadéna. Kv(li veSkeré pravidelné kontro-

6.1 Prohlidka a poznamky k udrzbé ! Vil v 1€ K ‘
le se obratte na svého distributora spole¢nosti Hitachi.

6.1.1 Denni prohlidky

Provéfte, zda nedochazi k nasledujicim abnormalitam Cislo | Podrobnosti v/
1 Zkontrolujte, zda nedochazi k odchylkam v o
Cislo [ Podrobnosti v chladicim systému.
— - - Vycisténi chladice atd.
1 Motor bézi dle nastaveni. o - — —
— — 2 Zkontrolujte utaZeni a utdhnéte. u]
2 Zadné odchylky v prostfedi. N i
3 ChiadieT T - AP + Srouby a vruty se v dusledku chvénti,
adici system funguje normaine. - teplotni roztaznosti atd. mohou uvolnit.
4 Nezvyklé vibrace nebo zvuky. mi Pokud k uvolnéni dojde, utahnéte je.
5 Zména barevného odstinu a prehfivani. O 3 Zkontrolujte, zda vodice a izolanty nejsou =
— zkorodované nebo poskozené.
6 Nezvykly zapach. o 4 Zméfeni napéti elektrického prirazu o
izolantd.
Pfi provozu zkontrolujte napajeci napéti multimetrem 5 Kontrola a vyména chladiciho ventilatoru, o
vyhlazovaciho kondenzatoru a relé.
Cislo | Podrobnosti v/
1 Kolisani napajeciho napéti.
2 Rovnovaha mezifazového napéti.

6.1.2 Kontrola bezpeénostni funkce
Pokyny tykajici se funkéni bezpeénosti jsou uvedeny v
pfiloze [Pfirucka funkéni bezpeénosti].
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6.2 Denni a periodické konroly

Prohlidky a udrzba

Kontrolo- |Kontrolni Podrobnosti kontroly Kontrolni cyklus ZpUsob kontroly Kritérium Testovaci zafi-
vany dil  [zdznam Den- |Jednou za zeni
ni 1rok |2roky
Obecné [Okolni Zkontrolujte okolni teplotu, droven Viz instalaéni pfirucka. Okolni teplota a Grover Teplomér,
prostredi vlhkosti, praSnost atd. vlhkosti jsou v daném vlhkomeér,
o rozmezi. zapisovac dat
Zadny zmrzly dil.
Z4dna kondenzace.
Cely méni¢ |Zkontrolujte nezvyklé vibrace nebo Zkontrolujte vizualné a posle- (Bez odchylek.
zvuky. chem.
Napéjeci Zkontrolujte, zda je napéti hlavniho Zkontrolujte mezifazové V rdmci pFipustnych Multimetr,
napéti. obvodu v normé. o napéti svorek R, S a T hlavni- |odchylek AC napéti. digitalni multime-
ho obvodu ménice. tr, jiné méfidlo
Hlavni Obecna (1) Zkontrolujte odpor mezi hlavnim Odmontujte vstupni/vystupni [Odpor neni mensinez5 |Ohmmetr (Meg-
obvod kontrola obvodem a zemnicimi svorkami. vodice ze svorek hlavniho MQ. ger®) tfidy 500 V
obvodu ménice a fidici svor- DC
5 kovnici a vyjméte propojku
interniho filtru. Poté zkratujte
svorky R, S, T, U, V, W, P,
PD, N, RB, RO, TO a zméfte
odpor mezi nimi a zemi.
(2) Zkontrolujte, zda pfipevnéné o Provéite utaZzeni spojovacich |Bez odchylek.
dily nejsou uvolnéné. prostfedku.
(3) Zkontrolujte stopy prehfivani. o Zkontrolujte vizualné. Bez odchylek.
Vodice a (1) Zkontrolujte namahani vodi€u. o Zkontrolujte vizualné. Bez odchylek.
kabely. (2) Zkontrolujte, zda neni pokoze- o
na izolace kabeld.
Svorkovnice | Zkontrolujte, zda neni jakkoliv o Zkontrolujte vizualné. Bez odchylek.
poSkozena.
Obvody Zkontrolujte odpor mezi vSemi Vyjméte vodiCe ze svorek Viz ,Zplsob kontroly Analogovy
méni¢e a  |svorkami. hlavniho obvodu ménice a obvodd méni¢e a usmér- |multimetr
usmeérfiova- zkontrolujte nasledujici: fiovage"“. Zivotnost méni-
¢e (vCetné o - Odpor mezi svorkami R, |&e, kondenzéatoru a
rezistor() S, TaP,N. tyristoru pfed vyménou
- Odpor mezi svorkami U, |soucéastek je 10° cykla
V,WaP,N. zapnuti/vypnuti *3)
Vyhlazovaci [(1) Zkontrolujte, zda nedochazi k o Zkontrolujte vizualné. Nedochazi k odchylkam. [Méfi¢ kapacity
kondenza- |[Uniku kapaliny z kondenzétoru. Odhadovana Zivotnost
tor (2) Zkontrolujte, zda se vi¢ko pred vyménou dilu: 10 let
kondenzatoru nezveda nebo o *1) *3) *4)
nevysouva.
Relé (1) Z&dné cvakani pfi provozu. o Zkontrolujte poslechem. Nedochazi k odchylkéam.
(2) Zkontrolujte, zda kontakty 5 Zkontrolujte vizualné. Nedochazi k odchylkam.
nejsou poSkozené.
Ridicia |Provozni (1) PFi provozu jednotky ménice Zméfte napéti mezi svorkami |Rovnovaha mezifazového |Digitalni multi-
ochranné |kontrola zkontrolujte rovnovahu vystupniho o U, V, W hlavniho obvodu napéti tfida 200 V: do 4 V |metr, voltmetr,
obvody napéti mezi jednotlivymi fazemi. ménice. tfida 400 V: do 8 V. [ampérmetr
(2) Provedte test sekvenéni ochra- Simulujte zkrat nebo otevieni |Chyba musi byt deteko-
ny a zkontrolujte odchylky ochran- ) vystupniho ochranného vana dle sekvence.
ného a displejového obvodu. obvodu ménice.
Chladici |Chladici (1) Zkontrolujte, zda nedochéazi k o Otéacejte rukou, kdyz neni Hladky chod bez odchy-
systém ventilator nezvyklym vibracim nebo zvukim. napéjen. lek. Vymérite kazdych: 10
(2) Zkontrolujte, zda lozZiska nejsou o Zkontrolujte vizualné. let
uvolnéna. *2) *3) *5)
Chladi¢ Zkontrolujte, zda neni zaneseny 5 Zkontrolujte vizualné. Bez prachu a necistot. vycistit
Spinou a ucpany.
Displej Displej (1) Zkontrolujte, zda se LED kont- o Zkontrolujte vizualné. Potvrzeni, Ze se rozsviti.
rolky rozsviti.
(2) Vycisténi obrazovky o Cisticim hadfikem.
Méreni Zkontrolujte, zda jsou zobrazené o Zkontrolujte odecty na panelu. [Regula¢ni a fidici hodnoty |Voltmetr Am-
hodnoty v pofadku. jsou uspokojivé. pérmetr atd.
Motor Obecné (1) Zkontrolujte nezvyklé vibrace a o Zkontrolujte vizualné, posle- |Bez odchylek.
zvuky. chem a dotykem.
(2) Zkontrolujte, zda nevydava o Zkontrolujte nezvyklé zahfiva- [Bez odchylek.
zapach. ni, poskozeni atd.
Odpor Zkontrolujte odpor mezi hlavnim Odpojte svorky U, V, W z Ne méné nez 5 MQ. Ohmmetr (Meg-
izolace obvodem a zemnicimi svorkami. hlavniho obvodu ménice, ger®) tfidy 500 V
*6) zkratujte vodi¢e motoru a DC

zméfte odpor mezi vodiéi
motoru a zemnici svorkou.

*1) Zivotnost vyhlazovaciho kondenzatoru je ovlivnéna okolni
teplotou.Pokyny k vyméné naleznete v [KFivka Zivotnosti

vyhlazovaciho kondenzatoru].
*2) Zivotnost chladiciho ventilatoru je ovlivnéna okolni teplo-

tou, znecisténim a zménou klimatickych podminek. Pfi bézné

kontrole zkontrolujte tyto okolnosti.

*3) Odhadované doba pfed vyménou (pocet let/cykld) a [KFiv-
ka zZivotnosti vyhlazovaciho kondenzatoru] je uréena z tech-

nické specifikace prvkd a neni garantovana.

*4) Pokud provedete vyménu kondenzator(, provedte jejich
naformovani nasledujicim zpGsobem:

- Nejdrive po dobu 1 hodiny nastavte 80 % jmenovitého
napéti kondenzatoru pfi normalni teploté prostredi.

- Poté zvySte napéti na 90 % a ponechte ho dalSi 1 hodinu.

- Nakonec po dobu 5 hodin nastavte jmenovité napéti.

*6) DodrZujte pokyny k instalovanému motoru.
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*5) V pfipadé, Ze je chladici ventilator zanesen prachem, prach
odstrarite. Opétovné spusténi maze trvat 5 az 10 vtefin.
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—
6.3 Méfeni izolaéniho odporu * PFi provadéni zkousky izolaéniho odporu hlavniho

+ Pfed provadénim kontroly izolaéniho odporu vyjméte obvodu méni¢e nejprve vyjméte zkratovaci propoj-
vSechny kabely k vnéjSim obvodim a soucastky ku interniho filtru méni¢e. Poté pomoci elektrického
pfipojené ke svorkam, aby nebyly vystaveny testo- vodice zkratujte svorky R, S, T, U, V, W, P, PD, N,
vacimu napéti. RB, RO, TO dle nize uvedeného néakresu.

* Provedte zkouSku spojitosti Fidiciho obvodu. Pouzijte * Po zkouSce izolaéniho odporu vyjméte zkratovaci
multimetr (s velkym rozsahem odporu), nepouzivej- propojku svorek R, S, T, U, V, W, P, PD, N, RB, RO,
te ohmmetr Megger® nebo zkousSe¢ propojeni / TO a umistéte propojku filtru tak, jak byla pfedtim.
bzu¢akovy zkoused. - V zavislosti na modelu se v ném nemusi nachazet

+ Zkouska Izolaéniho odporu samotného ménice se svorka RB. Toto si prosim ovéfte v kapitole 7 ,Spe-
provadi na hlavnim obvodu. ZkouSku odporu izola- cifikace".

ce neprovadéjte na fidicim obvodu.
+ Pfi zkouSce odporu izolace doporucujeme pouzit
ohmmetr Megger® 500 V DC.

Motor

Napéjeci vV N4 o\ N T
napeti

Odpojte

napajeni odpojte motor
TO |\

DC500V Megger®

Odpojte EMC filter (externi) nebo
vymontujte propojku na interni EMC filter

6.4 ZkouSka odolnosti

» Neprovadéjte zkousku odolnosti napéti na ménici.
ZkouSka by mohla poskodit jeho vnitini dily a zhor-
Sit fungovani ménice.
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——
6.5 Zpusob kontroly usmérriovace a stfidace

* Multimetrem m(Zete zkontrolovat, zda jednotky
stfida¢e nebo usmérnovace nejsou poskozené.

(Priprava)

(O Odpojte vstupni napajeni (R, S, T) a vystupni ve-
deni k motoru (U, V, W), dale odpojte regenerativni
brzdny rezistor (P, RB).

(2 Pripravte si multimetr. (PouZity rozsah méfeni je 1
Q.)

(Zpusob kontroly)

- Stfidanim polarity multimetru zméfte a zkontrolujte
vedeni proudu na vSech svorkach hlavniho obvodu
meéni¢e R, S, T, U, V, W, RB, P, N.

Polarita multimetru Vysledek
" . L, méreni
+ gerveny | - &erny
R PD nevede
D1 PD R vede
Q S PD nevede
Q
g D2 PD S vede
ks T PD nevede
’E D3 PD T vede
[2]
=] R N vede
§ D4 N R nevede
2 S N vede
(@)
D5 N S nevede
T N vede
D6 N T nevede
U P nevede
TRL P U vede
V P nevede
3 TR2 P vV vede
f-és TR3 w P nevede
® P W vede
e]
o U N vede
g TR4 N U nevede
TR5 V N vede
N \ nevede
W N vede
TR6 N W nevede
© RB P nevede
IS P RB vede
N
m TRY RB N nevede
N RB nevede
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*1) Pfed kontrolou obvodd zméfte multimetrem v re-
zimu DC napétového rozsahu napéti mezi svorka-
mi P a N, abyste si potvrdili, Ze vyhlazovaci kon-
denzator je zcela vybity.

*2) Pfi nevodivosti se zobrazi nekone¢na hodnota.
Kvali vlivu vyhlazovaciho kondenzatoru se mize
na okamzik zobrazit jin4 nez nekoneéna hodnota.
PFi vodivosti se zobrazi hodnota okolo nékolika de-
sitek ohma Q. Méfeni provadéna riznymi multimet-
ry se nemusi pfesné shodovat. Pokud jsou hodnoty
blizké, jsou pfijatelné.

*3) Obvod brzdného chopperu je zabudovan v nize
uvedenych modelech
P1-00044L~P1-01240L (ND 0,4 ~ 22kW)
P1-00041H~P1-00930H (ND 0,7 ~ 37kW)

Model (P1- =+ %)

tfida 200V: 00044-L(004L) ~ 00600-L(110L)

tfida 400V: 00041-H(007H) ~ 00620-H(110H)

Obvod brzdy

Usmériiovac

Model (P1- =+ %)

tfida 200V: 00800-L(150L) ~ 01240-L(220L)

tfida 400V: 00400-H(150H) ~ 00930-H(370H)

Obvod brzdy

Usmériiovac e
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6.6 Kfivka zivotnosti vyhlazovacich kondenzéatord

¥ za predpokladu nepretrzitého provozu pfi 80 %
hodnoty jmenovitého proudu pfi ND (normalni zati-
Zeni)

Teplota okoli (°C)

50

40

Prohlidky a udrzba

Trvalé napajeni

/ 24 hodin za den

30 =+

201

10) =

0 ==

-10

Zivotnost kondenzatoru

*1) Teplota okoli by méla byt méfena ca 5 cm od
stfedu spodni ¢asti ménice. Pokud je ménic v roz-
vadédi, pak je za teplotu okoli povaZzovana teplota
uvnitf skfiné.

6.7 Funkce hlidani Zivotnosti komponent

+ Diky funkci vlastni diagnostiky ménice Ize ziskat
informaci o bliZzicim se konci doby Zivotnosti nékte-
rych komponent (chladici ventilatory, vyhlazovaci
kondenzatory obvod( na deskach, mimo vyhlazo-
vacich kondenzatort v silovém obvodu). Vyuzitim
této funkce Ize pfedchazet moznym komplikacim.
Informaci o dobé Zivotnosti naleznete v parametru
[dC-16] a Ize ji zobrazit na nékterém z vystupl
[CC-01] ~ [CC-07].
Méjte prosim na paméti, Ze samotné varovani je
zaloZeno na konstrukéni Zivotnosti, a nejedna se
tedy o zaru€eny Udaj. V zavislosti na prostredi,
provoznich podminkach atd. se mize skute¢na zi-
votnost liSit. Aby jste pfedesli moznym problémim,
doporucujeme v€asnou Udrzbu.

10 (roky)

*2) Vyhlazovaci kondenzator ma omezenou Zivot-
nost, protoZe v ném bé&hem provozu probihaji
chemické reakce. Dle referen¢niho standardu by
se kondenzator mél vyménit po 10 letech uzivani.
(10 let neni zaru¢end Zivotnost, ale spiSe kon-
strukéni Zivotnost.) Upozorfiujeme, Ze Zivotnost vy-
hlazovaciho kondenzatoru se zkrati, pokud je pou-
Zivan pfi vysoké okolni teploté nebo pfi vysoké za-

tézi, jez vyzaduje €asto proud vySSi nez jmenovity.
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6.8 Metody méreni vstupnich a vystupnich veliin

Standardni vybaveni pro méfeni vstupniho/vystupniho

napéti, proudu a vykonu

Prohlidky a udrzba

R U
—() () (D (o)
Napajeci
sit @ Ménic @
s (W) (s v
o/ @ | 7 M v Motor
T N ™
\LJ ; NS O N
Méfena Misto méreni Mé&Fici pristroj Poznamka Standardni hodnoty
data
Vstupni R-S S-T T-R i Voltmetr ru¢kovy, Efektivni hodnota | tfida 200V: 200 ~240V 50/60Hz
napéti E s usmérnovacem, celé vin tfida 400V: 380 ~500V 50/60Hz
PR B B9 ED | B gigran Y
Vstupni R S T Ruckovy ampérmetr, | Efektivni hodnota | Pokud je vstupni napéti nevy-
proud Iy (Ir) (Is) (1) i digitaini TRUE RMS celé viny vazené Iy=(r +1s+17) /3
Pfikon R-S S-T T-R = Elektrodynamicky Efektivni hodnota | Metoda tfi wattmetr(
Win Wp) + (W) + (Wp) wattmetr celé viny
Vstupni Je vypocitan z naméfenych hodnot vstupniho napéti (E), vstupniho
Gcinik Pfiy | proudu (lin) a pfikonu (Wy). Wiy
Pfin=—FT——"——— x100
V3xFiyxIiy
Vystupni uU-v V-W  W-U i Voltmetr ruckovy, Efektivni hodnota
napéti s usmérnovacem, celé viny
Eour E)  E)  Ew | P Gigigini
Vystupni U \Y w i Ruckovy ampérmetr, | Efektivni hodnota
proud loyur (Iv) (Iv) (Iw) digitaini TRUE RMS celé viny
Vykon uU-v V-W = Elektrodynamicky Efektivni hodnota | Metoda dvou (ev. tfi) wattmet-
Wour (Wo1) + (Wop) wattmetr celé viny ra)
Vystupni | Je vypocitan z namérenych hodnot vystupniho napéti (Eour), vstupniho
Gcinik proudu (lour) @ pfikonu (Woyr). Wour
Pfour= X100
Plour ot V3xFourXloyr
Priklad méreni vystupniho napéti
PFi méfeni:
M U 1. vystupniho napéti pou-
Zijte pristroj, ktery méfi
efektivni hodnotu prvni
S Vv Motor harmonické.
vystupniho proudu pou-
T " Zijte pfistroj, ktery méFi
2W / 220kQ efektivni hodnotu vSech
harmonickych.
Diody: + 2. ProtoZe na vystupu
600V 0,1 A a vice (tfida 200V) V\ méniée je modulace
1000V 0,1A a vice (tfida 400V) VDC PWM, mliZe dochézet
- /) Rugkovy voltmetr ke znacné chybé.
Efektivni hodnota prvni harmo- - 300V (tfida 200V) Star_]dardnl meFici pri-
nické VAC=1,1 x VDC 600V (tFida 400V) stroje mohou byt pro ta-
to méfeni nepouzitelné.
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|
7.1 Specifikace tfidy 200V

Technicka specifikace

Nazev modelu P1-*****_| 00044|00080({00104|00156|00228|00330{00460|00600|00800{00930({01240|01530{01850({02290| 02950}
Standardni kapacita
P1-***| (ND) 004 |(007 (015 |022 (037 |055 |075 (110 |150 (185 |[220 |300 (370 |450 |550
Pouzitelna kapacita vib 0,75 (1,5 2,2 |3,7 |55 |75 |11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75
motoru LD 0,75 |1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 (22 30 37 45 55 75
(4 poly)(kwW) ND (0,4 |0,75 (1,5 2,2 |3,7 (55 |7,5 |11 15 18,5 |22 30 37 45 55
Jmenovity vy- VLD |44 [8,0 [10,4 156 [22,8 (33,0 46,0 [60,0 [80,0 [93,0 [124 [153 [185 [229 |295
stupni proud (A) |LD 37 16,3 |94 12,0 |19,6 (30,0 |40,0 |56,0 |73,0 |85,0 (113 |140 |169 (210 |270
ND [3,2 5,0 8,0 11,0 (17,5 (25,0 |32,0 |46,0 (64,0 |76,0 |95,0 |122 (146 |182 |220
Hodnota proudo-|VLD 110 % 60 sek / 120 % 3 sek
vé pretizitelnosti [LD 120 % 60 sek / 150 % 3 sek
ND ]150 % 60 sek / 200 % 3 sek
Jmenovité vystupni Trifazové (3 vodic¢e) 200~240 V (Odpovida vstupnimu napéti)
napéti
vLb 115 1|28 |36 |54 |79 |[11,4 |159 |20,8 (27,7 |32,2 |43,0 (53,0 |64,1 (79,3 |102,2
Jmenovita (200 V|LD 1,3 (22 |33 (42 |68 |10,4 (13,9 |19,4 (25,3 [29,4 |39,1 (48,5 |58,5 |72,7 (93,5
kapacita ND 1,1 1,7 2,8 3,8 6,1 8,7 11,1 (15,9 |22,2 |26,3 (32,9 |42,3 |50,6 (63,0 (76,2
(kvA) v |18 (33 [43 (65 |95 [13,7 [19,1 [24,9 (33,3 [38,7 [51,5 [63,6 [76,9 [95,2 [122,6
§' 240 V|LD 5 (26 |39 (50 81 |12,5 (16,6 |23,3 (30,3 |353 |47,0 (58,2 |70,3 (87,3 |112,2
f‘ ND 1,3 2,1 (3,3 |46 (73 (10,4 |13,3 (19,1 |26,6 (31,6 (39,5 |50,7 [60,7 |75,7 |91,5
Jmenovity vstup- [VLD [5,2  [9,5 [12,4 [18,6 [27,1 (39,3 [54,8 [71,4 [95,2 [110,7|147,6]182,1]220,2|272,6|351,2
ni proud (A) LD 4,4 |75 (11,2 |14,3 (23,3 |35,7 |47,6 |66,7 |86,9 (101,2|134,5|166,7|201,2|250,0(321,4
*1) ND [3,8 6,0 9,5 13,1 (20,8 [29,8 |38,1 |54,8 (76,2 |90,5 |113,1(145,2|173,8|216,7|261,9
Jmenovité vstupni AC  |Ridici napajeni: Jednofazové napajeni 200~ 240 V (+10 %, -15 %), 50 Hz/60 Hz (x5 %)
napéti *2) Napdjeni hlavniho obvodu: TFifadzové napajeni (3 vodite) 200~240 V (+10 %, -15 %), 50 Hz/60 Hz (+5 %)
Kapacita napdjenilVLD |2,0 (3,6 |47 |7,1 (10,3 [15,0 |20,9 (27,2 (36,3 |42,2 |56,3 (69,4 (83,9 |103,9|133,8
g |(kvA)*3) b L7 29 |43 [54 [89 (136 [181 [254 (33,1 (38,6 [51,3 |63,5 [76,7 953 1225
g ND 1,5 (2,3 (3,6 |50 (79 (11,3 |14,55 (20,9 |29,0 (34,5 (43,1 |55,3 [66,2 |82,6 |99,8
Odchylka nosné frek- |VLD ]0,5~10,0 kHz
vence *4) LD ]0,5~12,0 kHz
ND ]0,5~16,0 kHz
Rozbéhovy moment *5) 200 %/0,3 Hz
Regenerativni Vnitini BRD obvod (hodnota externiho vybijeciho rezistoru) Externi regenerativni
brzdna jednotka
= Hodnota minimalniho
2 Jodporu (Q) 50 50 35 35 35 16 10 10 75 17,5 |5 - - - -
&
*G V (vyska)(mm) 255 |255 (255 |255 |255 (260 |260 |260 (390 |390 (390 |540 |550 (550 |700
>g §(§|’Fka)(mm) 150 (150 (150 |150 (150 (210 |210 |210 (245 (245 |245 |300 (390 |390 |480
g D (délka)(mm) 140 (140 |140 (140 |140 |170 (170 |170 (190 |190 |190 (195 |250 |[250 (250
oc
Ochranna konstrukce IP20 — UL Otevieny typ
Pfibl. hmotnost (kg) 4 Ja fJa Ja Ja 7 |7 |7 Jie Jie Ji6 J22 [30 [30 [43

*1) Jmenovity vstupni proud znamena hodnotu, kdy méni¢ doda-
va motoru jmenovity vystupni proud. Hodnota impedance na
strané napdjeni se méni v zavislosti na vodici, jistici, vstupnim
reaktoru atd.

*2) Nasledujici jsou v souladu se smérnici o nizkém napéti (LVD).
- Stupen znecisténi 2
- Kategorie prepéti 3

*3) Kapacita napdjeni znamena hodnotu jmenovitého vystupniho
proudu pfi 220 V. Impedance na strané napéjeni se méni v za-
vislosti na vodidi, jistici, vstupnim reaktoru atd.

*4) Je nutné nastavit nosnou frekvenci [bb101]/[bb201] stejnou
nebo vyssi, nez je (maximalni vystupni frekvence x 10) Hz.
Pro indukéni motor IM nastavte nosnou frekvenci 2 kHz ne-
bo vice kromé V/f Fizeni. Pro synchronni motor (SM) a motor
s permanentnimi magnety (PMM) nastavte nosnou frekven-
ci 8 kHz nebo vice.

121

*5) Hodnoty bezsenzorového vektorového fizeni jsou pfifaze-

ny podle hodnot v tabulce ke standardnimu motoru spolec-

nosti Hitachi pfi ND (normalnim vykonu). Momentové vlast-

nosti se mohou lisit v zavislosti na Fidicim systému a pouziti
motoru.

*6) Vyska tlacitek na klavesnici neni v rozmérech zahrnuta. Je-li
pfipojen volitelny vyrobek, nutnd hloubka se zvétsi. Viz pokyny ke
kazdému volitelnému vyrobku.
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7.2 Specifikace tfidy 400V

Technicka specifikace

Nazev modelu (format)  [00041|00054{00083|00126/00175(00250|00310|00400{00470|00620|00770{00930|01160|01470|01760/02130(02520/03160
Pl»*****»H
Standardni kapacita 007 |(015 (022 |037 (055 |075 |110 (150 |185 |220 |300 |370 (450 |550 |750 (900 |1100 (1320
P1-***H (ND)
Kapacita motoru VLD |1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 90 110 (132 (160
(4 poly) (kw) LD 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 90 110 (132 (160
ND 10,75 (1,5 2,2 3,7 55 7,5 11 15 18,5 (22 30 37 45 55 75 90 110 (132
Jmenovity VLD 4,1 5,4 8,3 12,6 (17,5 (25,0 |31,0 |40,0 |47,0 |62,0 |77,0 |93,0 |116 |147 (176 (213 |252 |316
vystupni proud|LD 3,1 14,8 6,7 11,1 (16,0 |22,0 |29,0 |37,0 (43,0 [57,0 |70,0 |85,0 (105 |135 |160 (195 (230 |290
(A) ND [2,5 14,0 5,5 9,2 14,8 (19,0 |25,0 |32,0 (39,0 (48,0 |61,0 |75,0 (91,0 112 |150 (180 (217 |260
Hodnota VLD |110 % 60 sek / 120 % 3 sek
proudové LD 120 % 60 sek / 150 % 3 sek
pretizitelnosti [ND [150 % 60 sek / 200 % 3 sek
Jmenovité vystupni |Trifazové (3 vodice) 380~ 500 V (Odpovida vstupnimu napéti)
napéti
v |28 (3,7 [58 [87 12,1 [17,3 [21,5 [27,7 [32,6 [43,0 [53,3 [64,4 [80,4 [101,8([121,9[147,6]174,6 (2189
Jmeno- |\ oo v[lD |21 [33 |46 |77 |1L,1 |152 |20,1 [256 |29,8 |39,5 |48,5 |58,9 |72,7 |93,5 |110,|1351|159,3|200,9
K:gaci- ND |1,7 2,8 3,8 6,4 10,3 (13,2 |17,3 |22,2 (27,0 (33,3 |42,3 |52,0 (63,0 |77,6 |103,9(124,7(150,3|180,1
o |ta (kva) VLD J3,6 4,7 7,2 10,9 (15,2 (21,7 |26,8 |34,6 |40,7 |53,7 |66,7 |80,5 |100,5|127,3(152,4|184,5|218,2|273,7
2 500 V|LD 2,7 4,2 5,8 9,6 13,9 (19,1 |25,1 |32,0 |37,2 |49,4 |60,6 |73,6 |90,9 |116,9(138,6|168,9|199,2|251,1
§‘ ND |2,2 3,5 148 (8,0 12,8 (16,5 |21,7 |27,7 |33,8 |41,6 |52,8 |65,0 (78,8 [97,0 |129,9(155,9(187,9(225,2
Jmenovity VLD 4,9 6,4 |99 15,0 (20,8 |29,8 (36,9 (47,6 |56,0 (73,8 |91,7 |110,7(138,1|175,0(209,5|253,6|300,0(376,2
vstupniproud (LD [3,7 [57 (80 [13,2 [19,0 [26,2 [34,5 [44,0 [51,2 [67,9 [83,3 [101,2]125,0[160,7 [190,5[232,1{273,8(345,2
(A)*1) ND 3,0 4,8 6,5 11,0 (17,6 (22,6 |29,8 |38,1 |46,4 (57,1 |72,6 |89,3 |108,3|133,3(178,6|214,31258,3|309,5
Jmenovité vstupni ACJRidici napajeni: Jednofazové napajeni 380~ 500 V (+10 %, -15 %)
napéti *2) Napdjeni hlavniho obvodu: TFifadzové napajeni (3 vodite) 380~500 V (+10 %, -15 %), 50 Hz/60 Hz (£5 %)
Kapacita VLD |3,7 4,9 7,5 11,4 (15,9 (22,7 |28,1 |36,3 |42,6 |56,3 [69,9 |84,4 |105,2|133,4(159,7|193,2|228,6|286,7
g |napdjeni (kVA)|ID |28 [44 |61 [10,1 [14,5 [20,0 |26,3 [33,6 [39,0 [51,7 (63,5 (77,1 953 |122,5145,2(176,9 [208,7 [263,1
2 *3) ND [23 [36 [50 [83 (13,4 [17,2 [22,7 [29,0 35,4 [43,5 [553 68,0 [82,6 [101,6[136,1(163,3]196,9]235,9
Odchylka nosné VLD ]0,5~10,0 kHz 0,5~8,0 kHz
frekvence *4) LD ]0,5~12,0 kHz 0,5~8,0 kHz
ND |0,5~16,0 kHz 0,5~10,0 kHz
Rozbéhovy moment 200 %/0,3 Hz 180 %/0,3 Hz
*5)
Regenerativni Vnitfni obvod brzdného chopperu (externi vybijeci rezistor) *6) Externi regenerativni
brzdnd jednotka
‘= Hodnota minimalni-
% ho odporu (Q) 100 (100 (100 (70 70 35 35 24 24 20 15 15 10 10 - - - -
&
V (vyska)(mm) 255 |255 255 |255 (260 (260 |260 |390 |390 (390 |540 |550 |550 |[550 (700 |700 |740 |740
E §(§|’Fka)(mm) 150 (150 (150 |150 |210 |[210 (210 (245 |245 |245 (300 (390 |390 |390 (390 (390 |480 |480
>
,§ D (délka)(mm) 140 (140 |140 |140 (170 (170 |170 |190 190 (190 |195 |250 (250 |250 |270 (270 (270 |270
&
Ochranna konstrukce IP20 — UL Otevieny typ 1POO
P¥ibl. hmotnost (kg) 4 o Ja Ja |7 |7 |7 |16 [ Ji6 [22 [30 [30 |30 [s5 [s5 [70 |70

*1 Jmenovity vstupni proud znamena hodnotu, kdy méni¢ dodava
motoru jmenovity vystupni proud. Hodnota impedance na strané
napajeni se méni v zavislosti na vodici, jistici, vstupnim reaktoru
atd.

*2) Ujistéte se, Ze nasledujici je v souladu se smérnici o nizkém
napéti (LVD).

Stupen znecisténi 2

Kategorie prepéti 3 (pro 380~ 460 V AC napdjeni)
Kategorie prepéti 2 (pro vice nez 460 V AC napajeni)
*3) Kapacita napajeni znamend hodnotu jmenovitého vystupniho
proudu pfi 440 V. Impedance na strané napajeni se méni v zavis-
losti na vodici, jistici, vstupnim reaktoru atd.

*4) Je nutné nastavit nosnou frekvenci [bb101]/[bb201] stejnou
nebo vyssi, nez je (maximalni vystupni frekvence x 10) Hz. Pro
indukéni motor IM nastavte nosnou frekvenci 2 kHz nebo vice
kromé V/f Fizeni. Pro synchronni motor (SM) a motor s perma-
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nentnimi magnety (PMM) nastavte nosnou frekvenci 8 kHz nebo
vice.

*5) Hodnoty bezsenzorového vektorového fizeni jsou pfifazeny
podle hodnot v tabulce ke standardnimu motoru spole¢nosti
Hitachi pfi ND (normalnim vykonu). Momentové vlastnosti se
mohou lisit v zavislosti na fidicim systému a pouZiti motoru.

*6) ObycCejné je poZzadovana externi regenerativni brzdna jednot-
ka. Ovsem s volitelnym zabudovanym obvodem brzdného choppe-
ru a externim vybijecim rezistorem neni externi regenerativni
brzdna jednotka nutnd. Zabudovany obvod brzdného chopperu se
nabizi na zadost. Pro jeho zakoupeni se obratte na nejblizsi ob-
chodni kancelafr.

*7) Vyska tlacitek na klavesnici neni v rozmérech zahrnuta. Je-li
pfipojen volitelny vyrobek, nutna hloubka se zvétsi. Viz pokyny ke
kazdému volitelnému vyrobku.



Kapitola 7

Technicka specifikace

7.3 Spole¢na specifikace

PWM systém

Sinusovy PWM systém

Rozsah vystupni frekvence *1)

0,00~590,00 Hz

Presnost frekvence

digitalni zadavani +0,01 %, analogové zadavani 20,2 % (25210 °C) ve vztahu k maximalni frekvenci

Rozliseni frekvence

Digitalni: 0,01 Hz
Analogova: Max. frekvence / 4000
(Svorka Ail / svorka Ai2: 12 bit / 0~+10V nebo 0~+20 mA, svorka Ai3 12 bit /-10~+10V)

Ridici systém *2)

V/f Fizeni (konstantni moment / snizeny moment / volny), automatické fizeni zesileni, V/f fizeni s enkodérem
M (konstantni moment / snizeny moment / volny), automatické Fizeni zesileni s enkodérem, kaskadové bezsenzorovg
vektorové fizeni, 0 Hz bezsenzorové vektorové fizeni, kaskadové vektorové fizeni s enkodérem.

ZpUsoby synchronniho rozbéhu pfi bezvektorovém inteligentnim fizeni / zplsoby IVMS rozbéhu pfi bezvektoro-

SM/PMM PR fowe
vém inteligentnim Fizeni

Kolisani rychlosti *3)

+0,5 % (bezsenzorové vektorové fizeni)

Doba zrychleni/zpomaleni

0,00~3600,00 s (linedrni, S kfivka, U kfivka, obracend U kfivka, EL-S kfivka)

Displej

Vystupni frekvence, vystupni proud, vystupni moment, historie chyb, historie vstupni/vystupni svorky, funkce vstupni/vystupni
svorky, vstupni/vystupni napdjeni, PN napéti atd. jsou popsany v kapitole 4—11 [Popis monitoru].

Startovaci funkce

DC brzdéni po startu, pfizplsobeni frekvence po startu, start s aktivnim prizplsobenim frekvence, start pfi nizkém napéti, opakova-
ny start.

Funkce zastaveni

Volny dobéh, zpomaleni a zastaveni; DC brzdéni nebo vné;jsi DC brzdéni chodu (brzdna sila, doba, nastaveni provozni rychlosti)

Funkce ochrany proti zastaveni

Funkce omezeni pretiZeni, potlaeni nadproudu, funkce potlaceni prepéti

Ochranné funkce *4)

Chyba nadproudu, chyba pretizeni, pretizeni brzdného rezistoru, chyba prepéti, chyba paméti, chyba podpéti, chyba detektoru
proudu, chyba CPU, vnéjsi chybovy stav, chyba USP, chyba uzemnéni, chyba napajeciho pfepéti, chyba ztraty napéjeni, chyba
detektoru teploty, snizeni rychlosti otacek chladiciho ventilatoru, teplotni chyba, chyba vstupni faze, chyba IGBT, chyba vystupni
faze, chyba termistoru, chyba brzdy, chyba pretizeni pfi nizké rychlosti, pretizeni frekvenéniho ménice, komunikacni chyba RS485,
chyba RTC, ostatni jsou popsany v kapitole 5-1 ,Seznam funkci vstupni svorky*.

Ostatni funkce

V/f volné nastaveni (7 bodd), horni a dolni rychlostni limit, rychlostni skok, kfivka zrychleni a zpomaleni, ruéni zvy$eni momentu,
energeticky Usporny provoz, nastaveni analogového vystupu, minimalni rychlost, nastaveni nosné frekvence, elektronicka teplotni
funkce motoru (je mozna volna), teplotni funkce ménice, vnéjsi start—zastaveni (rychlost a hodnota), vybér vstupni frekvence,
opakovani pfi chybé, zastaveni restartu, proménlivy vystupni signdl, nastaveni inicializace, PID Fizeni, automatické zpomaleni pfi
vypnuti, funkce fizeni brzdy, funkce sitového pfepindni, automatické ladéni (on/offline), ostatni jsou popsany v kapitole 4-13 ,,Popi
parametri”.

o |Panel Tlacitky NAHORU, DOLU podle nastavovaného parametru.
% Svorka Ail/Ai2 (pro vstupni napéti) 0~10V DC nastaveno vstupnim napétim (vstupni impedance: 10 kQ)
% Svorka Ail/Ai2 (pro vstupni proud) 0~20 mA nastaveno vstupnim proudem (vstupni impedance: 100 Q)
I‘; Vnéjsi signal *5)  |Svorka Ai3 -10~+10 V DC nastaveno vstupnim napétim (vstupni impedance: 10 kQ)
2 volba pevnych rychlosti 16rychlostni (s pouzitim binarniho kddovani 3 vstupnich svorek)
% Pulzni vstup Maximalni 32 kHzx2
E’ Komunikaéni port JRS485 sériova komunikace (protokol: Modbus-RTU)

2 Klavesnice Tlacitkem RUN/Stop (S nastavenym parametrem Ize pfepinat chod vpfed/vzad.)

% E Vi signal VpFed (FW)/vzad (RV) (volitelna funkce vstupni svorky.)

? E Impulsni ovladani - volitelna funkce vstupnich svorek (3vodi¢ové — start / stop / smér)

S 2 |Komunikacni port |Nastaven na komunikaci RS485 (Maximalni: 115,2 kbps)

Vstup

Inteligentni vstupni svorky

11 svorek (Svorky A a B pulzni vstupy.)

FW (otdceni vpied)/RV (otaceni vzad), CF1~4 (vicerychlostni 1~4), SF1~7 (vicerychlostni bit 1~7), ADD (spousté¢ s¢itani
frekvence), SCHG (zména pfikazu), STA (3voditovy start)/STP (3vodicové zastaveni)/F_R (vpfed/vzad 3 vodiéi), AHD (analogové
drzeni pfikazu), FUP (dalkové ovladani nahoru) / FDN (délkové ovlddani doll), UDC (dalkové smazdani Gdaja), F-OP (vynuceny chod),
SET (2. motor), RS (reset), JG (pomaly chod), DB (vné&jsi DC brzdéni), 2CH (2stupfiové zrych./zpom.), FRS (volny dobé&h), EXT (vnéjsi
chyba), USP (ochrana prfed spusténim bez dozoru), CS (pfepindni sitového napajeni), SFT (zamek softwaru), BOK (potvrzeni brzdéni),
OLR (vybér omezeni pietizeni), KHC (odstranéni nahromadéné energie), OKHC (akumulovany vstup), PID (vypnout PID1), PIDC (PID1
reset integrace), PID2 (vypnout PID2), PIDC2 (reset integrace PID2), SVC1~4 (PID1 vicestupriova cilova hodnota 1~4), PRO (zména
zisku PID), PIO (zména vystupu PID), SLEP (spousté¢ spanku) / WAKE (spoustéé probuzeni), TL (zapnout omezeni momentu), TRQ1/2)]
(omezeni momentu 1/2), PPI (pfepinani P/PI1), CAS (pfepindni Fizeni zisku), SON (zap. serva), FOC (vynuceni), ATR (zapnout vstup
fizeni momentu), TBS (zapnout posuv momentu), ALP (inteligentni polohovani), LAC (zru$eni LAD), PCLR (odstranéni polohové
odchylky), STAT (zapnout 90° fazovy posun), PUP (s¢itani posuvl polohy), PDN (odecitani posuvi polohy), CP1~4 (vicestupfiova
poloha 1~4), ORL (omezovaci funkce nulového navratu), ORG (spoustéc funkce nulového navratu) FOT (zastaveni pohonu vpred),
ROT (zastaveni pohonu vzad), SPD (zména rychlosti/polohy), PSET (pfednastaveni polohovych dat), Mil~ 11 (vstup s obecnym
ucelem 1~11), PCNT (¢ita¢ pulzl), PCC (vynulovéni ¢itace pulzt), ECOM (aktivace EzCOM), PRG (start programu EzSQ), HLD (zasta-
veni zrych./zpom.), REN (spinaci signal pohybu). DISP (zamek displeje), PLA (pulzni vstup A), PLB (pulzni vstup B), DTR (spoustéci
signal trasovani dat) atd., ostatni jsou popsany v 4-34 ,Seznam funkci vstupni svorky”.

Svorka zaloZniho napajeni

P+/P-: vstup 24 V DC (dovolené vstupni napéti: 24 V +10 %)

Svorka funkéniho zabezpe-
ceni STO

2 svorky (simultanni vstup)

Vstupni svorka termistoru

1 svorka (povoleny rezistor PTC/NTC)

*1) Rozsah vystupni frekvence bude zaviset na zpUsobu fizeni a na
pouzitém motoru. MaximdIni povolenou frekvenci motoru pfi
chodu nad 60 Hz zjistite u vyrobce.

*2) Jestlize si prejete zménit rezim fizeni a konstanty motoru
nejsou spravné nastaveny, pozadovaného startovaciho mo-
mentu nebude mozné dosdhnout a rovnéz existuje moznost

vzniku chybového stavu.

*4) Pokud kvili ochranné funkci dojde k chybé IGBT [E030],
mobhla ji vyvolat ochrana proti zkratu, ale mohlo k ni dojit také,
pokud je IGBT poskozeny. V zavislosti na provoznim stavu ménice
muZe namisto chyby IGBT dojit také k chybé nadproudu [E001].
*5) Maximalni vystupni frekvence pfi analogovém vstupnim signa-
lu

Ail/Ai2 je nastavena na 9,8 V vstupniho napéti a 19,6 mA vstupni-

*3) Pokud jde o regulaci rozsahu rychlosti motoru, proménny ho proudu. Pro nastaveni specifikace pouzijte funkci analogového
rozsah zavisi na zékaznikové systému a na prostiedi, v némj je startu/zastaveni.
motor pouZivan. Prosime, obratte se na nds pro vice informaci.
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Kapitola 7
I
7.3 Spolecna specifikace - pokracovani

Technicka specifikace

Inteligentni vystupni svorky

Tranzistorové vystupy 5x, spinaci kontakt relé 1x,prepinaci kontakt relé1x

RUN (b&hem chodu), FA1~5 (signal dosazené frekvence), IRDY (ménic je pfipraveny), FWR (otacky vpred), RVR (otacky vzad), FREF
(panel referenéni frekvence), REF (panel fizeni pohybu), SETM (vybrany 2. motor), OPO (volitelny vystup), AL (vystrazny signal), MJA
(signél zavazného selhdni), OTQ (momentové pretiZeni), IP (ztrdta napajeni), UV (podpéti), TRQ (omezeny moment), IPS (zpom.
ztrata napajeni), RNT (pfekrocena doba chodu), ONT (pfekro¢ena dobu zapnuti), THM (elektronické teplotni varovani motoru), THC
(elektronické teplotni varovéni), OH1 (zvySeni teploty motoru), WAC (varovani o Zivotnosti kondenzatoru), WAF (varovani o Zivot-
nosti chladiciho ventilatoru), FR (provozni signal), OHF (varovani o pfehfati chladi¢e), LOC/LOC2 (signal indikace nizkého proudu),

g‘ Funkce relé/ alarmového |OL/OL2 (signal varovani o pretizeni 1/2), BRK (uvolnéni brzdy) / BER (chyba brzdy) / CON (Fizeni stykace), ZS (signal detekce 0 Hz),
~§~ relé (1a, 1c) DSE (maximalni rychlostni odchylka), PDD (maximalni polohovéa odchylka), POK (polohovéni dokonéeno), PCMP (vystup porovnani
¢itace pulzd), OD/OD2 (odchylka vystupu PID Fizeni), FBV/FBV2 (porovnani zpétné vazby PID), NDc (pferuseni komunikace),
AilDc/Ai2Dc/Ai3Dc (preruseni analogovych Ail/Ai2/Ai3), WCAi1l/WCAi2/WCAI3 (porovnavac oken Ail/Ai2/Ai3), LOG1~7 (vysledek
logické operace 1~7), MO1~7 (obecny vystup 1~7), WFT (signal ¢ekdni trasovani), TRA (signal probihajiciho trasovani), LBK (slaba
baterie panelu), OVS (nepfifazeno), ostatni jsou popsény v 4-35 ,Seznam funkci vystupni svorky”.
EDM vystupni svorka Vystup diagnostiky funkéni bezpecnosti
Vystupni svorka monitoru [Data monitoru Ize zvolit podle parametrd vystupu.
*6)
EMC filtr *7) EMC filtr Ize zapnout (ZpGsob vymény filtru se maze lisit v zavislosti na modelu.)
Externi pfistup PC USB Micro-B
ND -10~50°
Okolni teplota LD -10~45°
K VLD -10~40°
>‘§ Skladovaci teplota *8) -20~65°
s Urover vihkosti 20~90 % RH (Neni dovolena zadna kondenzace.)
E Model: a do P1-01240L(P1-220L) aZ do P1- 5,9 m/s2(0,6 G), 10~55 Hz
3 . Cx 00620H(P1-220H)
[ Tolerance vibraci *9) ——— —
o Model: vyssi nez P1-01530L(P1-300L) Vy$si nez P1- 12,94 m/s2(0,3 G), 10~ 55 Hz
00770H(P1-300H)
Misto pro instalaci *10) |Maximalni nadmofska vyska 1000 m, bez plyn0 nebo prachu.
. .. Zivotnost vyhlazovacich kondenzatort hlavniho obvodu je 10 let.
Zivotnost soucdstek = — — -
Zivotnost chladiciho ventilatoru je 10 let.
. UL, cUL, CE znaceni, RCM, KC (ziskdni se planuje), EAC (ziskdni se planuje), NK (ziskani se planuje), Bezpeénostni funkce
Shoda s normami "11) (610,613 cat 3/pLe) (certifikace v béhu)
Barva natéru Cernd
Volitelné sloty 3 porty
%‘ Volitelny vstup/vystup  |MoZnost analogového vstupu/vystupu, moznost vystupu relé
3 Moznosti komunikace Ethernet(TCP/IP). EtherCAT. PROFIBUS DP, PROFINET
E Moznost zpétné vazby  |Vstup linkového zesilovace (RS422), push-pull vstup, vstup dekodéru
g Moznost detekce teploty |Volitelny senzor méreni teploty
2 [Moznost funkéni bezpeénostMoznost funkeni bezpecnosti

Ostatni volitelné soucastky

Brzdny rezistor, AC reaktor, filtr Sumu, provozni kabel, jednotka potlaceni harmonickych kmitd, filtr Sumu, LCR filtr, analogovy panel,
regenerativni brzdna jednotka, regenerativni méni¢ napajeni, ménic sinusovych vin, riizna fidici zafizeni, PC software ProdriveNext,
rozsifujici svorkovnice relé, deska spojt SJ300/5)700

*6) Analogovy monitor napéti a analogovy monitor proudu jsou

predpokladané vystupy pfipojenych analogovych méfic. Ma-
ximalni vystupni hodnota se muze lehce lisit od 10 V nebo 20
mA podle odchylky analogového vystupniho obvodu. Pokud si
prejete zménit vlastnosti,
Néktera data z monitoru nemohou byt souéasti vystupu.

*10) PFi pouziti v nadmoftské vysce 1000 m nebo vice berte v Uva-
hu, Ze atmosféricky tlak se kazdych 100 m snizi o 1 %. Pfi kazdém
zvySeni o 100 m snizte jmenovity proud o 1 % a provedte hodno-
tici zkousku. V pfipadé pouZziti ve vySce nad 2 500 m se na nas
obratte.

*11) Izolaéni vzdalenost je v souladu s normami UL a CE

upravte funkce nastaveni Aol a Ao2.

*7) Pro zapnuti EMC filtru pfipojte k neutralnimu pfivodu
uzemnéni. Unik proudu se mize zvysit.

*8) Skladovaci teplota je teplota béhem prepravy.

*9) V souladu s metodami testovani JIS C 60068-2-
6:2010(IEC 60068-2-6:2007).

7.3 Snizeni zatéze pri vysSi teploté a nosné frekven-

Cl

PFi pouziti s vySSi nosnou frekvenci, pfi vySsi teploté

okoli a pfi vysSich zatézich (LD/VLD) je nezbytné u né-
kterych model( redukovat proudové zatizeni ménice.
Podrobnosti naleznete v sekci uzivatelské priru¢ky P1
»20.4 Tabulka odleh¢eni proudu”.
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A
automatické nastaveni konstant motoru
automatické nastaveni pribézné....................
automatické snizeni nosné frekvence..........
automaticky momentovy boost.......................
B
BOK — signal potvrzeni o odbrzdéni .............. 4-36
BRK — povel k odbrzdéni ..........ccccocceveernnnnnn. 4-40
C
CF1, CF2, CF3, CF4 volba pevnych rychlosti
VSTUPNIT SIGNAIY...eeveeiiiiiiiieecc e 4-36
CM1 - spoleéna svorka logickych vstupl ...... 2-22
CS — spinani pohonu siti .......ccccoccveeiinnenee 4-36
D
dobéh
volba KFVKY ......vvvveiiiiiiiiiice e, 4-15
konstanta KFivKy.........ccccccoeeiviieneeenn. ....4-16
doba dob&hu .........cccevvveviiiiiiciie 4-16
doba dobéhu (2)......cccceeeiiiii 4-16
volba metody zadani ..............ccee..e. ....4-15
dosazeni zadané hodnoty frekvence ............. 4-40
P rozb&huU ......ooovi
PFi dODENU ... .
Dynamické brzdéni do odporu............ccceeueee.
doba Zivotnosti kondenzatord ..............c.........
DB — signal stejnosmérné brzdy
DSE - signal pfekroceni odchylky rychlosti ... 4-41
Dwell — pozastaveni rozbéhu...........ccc.cceeee.... 4-21
E
EzSQ programovani PLC funkci ménice ....... 4-61
elektronicky prevod...........cccccvvvveeeeeiiiciiinenen. 4-18
elektronické tepelnérelé..........cccceeevvvinnnnen.n. 4-33
E
funkce u€eni polohy.........cccccoviiiiiieiieeiine, 4-18
FAL1, FA2, FA3, FA4, FA5
dosaZeni frekvence ... ... 4-40
FM vystup ....coooveeeeeeiins 0 2-22
FOC VSHUP ...eveieieieiiieieieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees ....4-37
FOT — omezeni rozsahu polohy vpfed...........4-37
FRS — volny dobéh vstupni svorka ....... 4-14, 4-36
FW - -chod vpfed vstupni svorka................... 4-36
EWR - vystupni signal chod vpred................ 4-40
G
H
hlavni obvod, svorky ........ccccceeveinerinnenn.
hlaseni pretizeni OL, OL2
CH
charakteristika s konstantnim momentem...... 4-14
chladici ventilator — provoz ...........cccccccveeenneee. 4-31
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chod vpred .......ccccvvveeiiiie e, 4-14, 4-36
chod, vystupni signal..........ccccoeeiveviinerinen. 4-41
chladi¢ — varovani prehfati.............ccccceevneenn. 4-40
zobrazeni teploty
chovani po chybé volitelné jednotky............... 4-31
chod vzad VStUP RV ......ccccvviviiiiii, 4-36, 5-3
inteligentni vstupni svorky.................
zobrazeni stavu ...........cccceeevneenn. .
inteligentni vystupni SVOrky ...........cccceevvvieens

zobrazeni stavu

indikace chodu vzad, vyst. signal RVR .......... 4-40
indikace chodu vpred, vyst. signal FWR ........ 4-40
komunikace ezZCOM.........cccoovviiiiiiieeeiiiiieenns
komunikace Modbus ...
KHC funkce, vstup ......
konstanty MOtOrU..........ccuvveeiiiiiiiiiiieieeee e
LAC . e
LOC . it s
LOGL1 ~ LOG6 vystupni fce, svorka ..
logické funkce vystupnich signald.....
logika svorek NO / NC........cooeiiiiiiiiiiiieeeens
mechanicka rezonanéni frekvence................. 4-21
momentovy boost

AULOMALiCKY ...ocoovviiiiiieee e 4-50

FUCHT 1 4-48
MI1 ~ MI8 obecné vstupy, EzSQ.................... 4-37
MO1 ~ MO6 obecné vystupy, EzSQ .............. 4-37
MJA, podstatna chyba, vystup ........cccccceeenneee. 4-40
Modbus, KOmunikace ............ccceeeeeiveeeeivnnnenn. 4-45
motor

automatické nastaveni..........ccccooceeeiineenn.

konstanty

PFEVOM ..ovvviieiiiieeee e
NOSNA frEKVENCE........vveiiiiiiiiiiic e 4-31
napéti meziobvodu — zobrazeni ..................... 4-58
nasobitel frekvence pro zobrazeni dA-06....... 4-15
navrat k po¢ate¢nimu nastaveni ....................

nizky proud indikace, vyst. signal
NDC .o

omezeni frekvence
horni limit...............
dolni limit ..ccooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee

odezva vstupnich svorek...........cccceevcveennnnn. 3-36




operacni panel — nastaveni..............cccccuvveee... 4-14
obecné vstupy EzSQ, MI1 ~ MI8 ................... 4-37
obecné vystupy EzSQ, MO1 ~ MO6 .............. 4-37
OHF, pfehrati chladice
OL, OL2 signdly hlaSeni pretizeni.................. 4-40
OLR vstup, vymazani spotfeby...................... 4-36
omezovani pretizeni, funkce .
OPELOVNY Start ....cooevviiiiee e,

pficteni pevné hodnoty ADD ...........cccveenneen. 4-36
pfidrzeni analog. hodnoty ADH .
prepinani zesileni fizeni .........ccccoceeeviieenneen. 4-37
pfepinani ¢asu rozbéhu a dobéhu (2CH)....... 4-36
POrovNani dat........cccceeeeveiiiiiiriee e ee e
potla¢eni prepéti pfi dobéhu ...
pozastaveni rozbéhu.............ccccceeeenns
programovani vnitfniho PLC ménice
polohovani

uloZeni aktualni polohy pfi vypadku sité...

omezeni rozsahu vpifed FOT....................

najezd na vychozi polohu.................

pevné polohy........cccceveeeeeiiiiiiiienee,
pfipo¢tena hodnota frekvence AA106...........
prehrati chladiCe — varovani ............ccccceeeen.
pevné rychlosti

individualni ¢asy rozb./dob. ...................... 4-15

prohlidky periodické
pfipravenost k chodu, signal ..............cccceee.. 4-40
pfeskok rezonancni frekvence............ccc....... 4-21
podstatna chyba, signal .........................
prevodovy pomér motoru...........c..ee.......
prednastavené polohy.............cccccveeneee.
pribézné automatické nastaveni...........
provozni frekvence.........ccccccceeeeivvrennnen.
potlaéeni nadproudu........

potlaéeni prepéti ..............

PID regulace.....................
pfednastavena poloha
povel chod volba............ccociiiiii s
RVR vystup, indikace chodu vzad.................. 4-40

regulace absolutni polohy .............ccccvvveeeeen. 4-18
rozbéh

volba kfivky ................

konstanta kFivky..........

doba rozbéhu.............

doba rozbéhu (2).....

volba metody zadani ..............ccee.....
regulace napéti na motoru AVR
fizeni externi mechanické brzdy
rezim fizeni — volba..........c.occccevviiiiniin.
fizeni U/f

volna charakteristika.............ccoocveeirinnennn.
ruéni momentovy boost.........ccceccveeeercereerneen.
rezim zobrazeni ...............
rezZim provozu ..................
regulace PID ....................
TESEAM.....eeeeiiiiie et
rezonance, zamezeni rezonancim
RV chod vzad.........ccooeiviiiiiiiiie

spinani pohonu Sitl .......cccovevieeiieee 4-36
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svorky Fidicich obvodl .........ccccooeviiiiienieeiis
stejnosmérna brzda............cccceviviiicnen i,
spinani vnéjSim signalem
Setfeni energie ......ccceeeeeeeviieeeeiiieeens
signal dosazeni frekvence.........ccccceccveevnneenn.
signdl IRDY — pfipravenost k chodu
silovy obvod, sVOrky ..........cccvvveeeeen.
smér otaeni, omezeni
SigNal 0 chodU ......cvvvviiiiiiec e,

termoelektrickd ochrana motoru

Groven VaroVani.........ccceeeeeeeeveenns

volna charakteristika....................
termistorova ochrana ............cccoeeeeeeeiiiieceeenn,
tipovani

SVOTKA JG .. 4-36

U/f fizeni
volnéa charakteristika.............cccccovvvveeeennn. 4-49

VNEjSichyba ......ccoviivieiiiie e 4-36

vynuceny pfenos ovladani na OP .................. 4-36

volny dobéh FRS.........cccccoevvviiiiiieeeeee

vychozi poloha
NAJEZAd NA VP .....ovviviiiiieiieie e

vstupni svorky inteligentni.................
zobrazeni stavu ...........cccceeevneenn.

vystupni svorky inteligentni
zobrazeni stavu .......cccccceeevceeeeiieenn.

ztrata napajeni — fizeny dobéh...................... 4-29
zpétna vazba

FBV dosazeni, pfekrogeni............cccee...... 4-41
zachyceni to¢iciho se motoru
zadana hodnota frekvence.................
Zobrazeni NA OP ........uvvvvvvvvereieveieieveieieeeeeeeeenens
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