HITACHI

Inspire the Next

Frekvencni ménice SJ700:2
prirucka pro uzivatele

* Tfida 3 x 200V
» Trida 3 x 400V

Modelova verze pro U.S. Modelova verze pro EU

Cislo pFiruéky: NB206X_CZ Po precteni této prirucky
Srpen 2008 ji uschovejte pro pristi pouziti..

Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.







Frekvenéni méni¢ SJ7002 _

Bezpecnost

Pfed instalaci a provozem ménice si nejprve pozorné pfectéte tuto pfiru¢ku a vSechna
upozornéni vztahujici se k ménici frekvence fady SJ7002 a dodrzujte nésledujici pokyny.

Definice a symboly

Bezpecnostni pokyny (zpravy) zahrnuji “Bezpecnostni symboly ostrazitosti” a signalni
slova nebo fraze jako napf. VAROVANI nebo OPATRNOST. Kazdé signalni slovo méa
nasledujici vyznam:

VYSOKE NAPETI: Tento symbol znamena vysoké napéti. Je pouzit, aby vyvolal Vasi
pozornost na poloZzky nebo operace, které by mohly byt nebezpeéné Vam nebo jinym
osobam pracujicim s timto zafizenim. Pozorné prectéte zpravu a pfesné se fidte
instrukcemi.

Tento symbol je symbolem pro “vystrahu a bezpecnost”. Vyskytuje se v této pfirucce se
dvéma signalnimi slovy: VAROVAN| a OPATRNOST, jak je uvedeno nize.

VAROVANI: Upozoriiuje na potencialné nebezpecnou situaci, ktera mize mit za
nasledek zranéni nebo umrti, pokud se ji nevyhnete.

OPATRNOST: Upozorfiuje na potencialné nebezpecnou situaci, ktera muaze mit za
nasledek mensi zranéni nebo vazné poskozeni vyrobku. Situace oznatené VAROVANI
mohou, pokud se jim nevyhnete, vést k zavaznym nasledkam. Dulezité bezpecnostni
opatfeni jsou popsany v OPATRNOSTI (stejné jako ve VAROVANI), a je dulezité je
dodrzovat.

GDKrok: Upozoriiuje na krok v sérii operaci nutnych k dokonéeni zaméru. Cislo kroku je
vlozeno v symbolu stopy.

995 POZNAMKA: Poznamky upozorfiuji na oblasti nebo pfedméty zvySujici specialni
‘% vyhodu, stejné jako na produktovou zpUsobilost nebo bézné chyby pfi operacich nebo
obsluze.
< TIP: Tipy nabizeji specialni instrukce, které mohou uspofit Cas nebo poskytnou dalsi
;gi vyhody pfi instalaci nebo uzivani produktu. TIP upozorfiuje na moznosti produktu, které
nemusi byt na prvni pohled zifejmé.

Nebezpecné vysoké napéti

VYSOKE NAPETI: Zatizeni pro fizeni motoru a elektronicky regulator jsou p¥ipojeny
na nebezpec¢né sitové napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického regulatoru
pracujeme se soucastkami a jejich kryty, které mohou mit potencial sité nebo vyssi.
Vénujte zvySenou pozornost ochrané proti urazu elektrickym proudem.

Pti kontrole soucasti stiijte na izolované podloZce a pracujte jen jednou rukou. Vidy pra-
cujte s dalSi osobou pro piipad nouzového stavu. Pfed kontrolou zarizeni nebo provadénim
udrzby vzidy odpojte napajeni. Vase vybaveni musi byt Fadné uzemnéno. PouZivejte
bezpeénostni bryle kdykoliv, kdyZ pracujete s elektrickym regulatorem nebo elektrickym
zatizenim pro rota¢ni pohony.




Obecna upozornéni - Ctéte jako prvni!

VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni musi byt provadéno
kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence mlze zpusobit Uraz.

VAROVANI: Uzivatel je odpovédny za to, Ze vSechny pohanéné stroje a pohyblivé
mechanizmy nedodavané HITACHI, Ltd., a zpracovatelské linky, jsou schopny
bezpeéného provozu pfi frekvenci o velikosti maximalné 150 % zvolené frekvence AC
motoru. Opomenuti mize mit za nasledek zni¢eni zafizeni nebo zranéni personalu v
pfipadé, Ze by nastala porucha.

VAROVANI: Pro ochranu zafizeni nainstalujte proudovy chrani¢ s velkymi
pripustnymi vysokofrekvencnimi proudy. Ochrana proti zemnimu spojeni neni navrzena
pro ochranu osob.

VAROVANI: NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. ODPOJTE
NAPAJENI DRIVE NEZ ZACNETE PRACOVAT S RIiZENIM.

VAROVANI: Pockejte minimaln& 10 minut po vypnuti napajeni pred provadéni tdrzby
nebo revizi. Jinak hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: Pred praci se zafizenim fady SJ7002 by mély byt pfecteny a spravné
pochopeny tyto pokyny.

> B> ek Pk BB

OPATRNOST: Dobré uzeméni, odpojovaci pfistroje a jina bezpe€nostni zafizeni a
jejich umisténi jsou na odpovédnosti uzivatele a nejsou zajist'ovany vyrobcem zafizeni
firmou HITACHI Ltd.

OPATRNOST: Zapojte termoelektrickou ochranu motoru a zafizeni pro ochranu proti
pretizeni tak, aby v pfipadé pfehrati nebo pretizeni motoru doslo k vypnuti ménice
SJ7002.

VYSOKE NAPETI: Dokud sviti signalka “POWER” je pfitomno nebezpeéné napéti.
Nez zaCnete s udrzbou, pockejte minimalné 10 minut po odpojeni napajeni.

VAROVANI: Toto zafizeni ma velké tnikové proudy a proto musi byt trvale (pevné)
spojeno se zemi dvéma nezavislymi kabely.




Frekven¢ni méni¢ SJ7002 m

VAROVANI: Otéacejici se hiidele a elektrické potencialy mohou byt nebezpecéné. Proto
je nutné, aby v8echny elektrické prace odpovidaly narodnim elektotechnickym normam
a pfedpisum. Instalace, zapojeni a udrzba by mély byt provadény vyhradné kvalifiko-
vanym personalem.

Vyrobce doporuéuje dodrzovat testovaci procedury, které jsou obsazené v této
pfiru¢ce. Pfed praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napéti.

OPATRNOST:

a) Motory tfidy | musi byt spojeny s ochrannou zemi vedenim s nizkym odporem
(<0.1Q)

b) Kazdy pouzity motor musi byt vhodné dimenzovany

c) Motory mohou mit nebezpecné pohyblivé ¢asti. Pro tento pfipad musi byt zajiSténa
vhodna ochana.

OPATRNOST: V obvodech signalizace poruchy maze byt nebezpeéné napéti, i kdyz je
méni¢ odpojen. NeZ odstranite pfi udrzbé& nebo prohlidce pfedni kryt, pfesvélete se, Ze
je odpojeno napgjeni.

OPATRNOST: Nebezpecné (silové) svorky - propojeni (motor, stykag, filtr atd.) musi
byt pfi kone¢né instalaci nepfistupné.

OPATRNOST: Konec¢na aplikace musi byt v souladu s BS EN60204-1 (viz. odkaz v
sekci “Zakladni instalace krok za krokem” na strané 2-6). Rozmérové nacrty jednot-
livych model(, pro vasi informaci, jsou uvedeny dale.

OPATRNOST: Ukon¢eni kabelaze musi byt spolehlivé upevnéno ve dvou nezavislych
bodech. Pouzijte koncovky k upevnéni kabelu (viz. obrazek dole) nebo kabelové
ucpavky, kabelové koncovky atd

Svorka (oko)\ / Podpora kabelu
~
Q ” ™ Kabel

OPATRNOST: Vstupni napajeci sit” méni¢e musi byt vybavena odpojovacim
zafizenim, které odpoji vSechny Zivé vodiCe. Navic musi byt vybavena, na vstupu do
ménice, ochrannym zafizenim dle smérnice IEC947-1/IEC947-3 (data ochrannych
zarizeni v kapitole “Dimenzovani vodi€u a pojistek” na strané 2-15”).

A - >

této pfirucce musi byt dodrzeny, aby byly splnény poZadavky na nizkonapétova

‘ POZNAMKA: VySe uvedené instrukce spolu s dalSimi pozadavky zdaraznénymi v
% zarizeni (Evropska LVD).




Seznam varovani a upozornéni v této prirucce

Instalace - varovani a upozornéni pro postup montaze

> Bkl

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze soucasti jsou instalovany na nehoflavych
materidlech, jako napf. ocelové desce. Hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze v blizkosti ménice neni umistén hoflavy
material. Hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze neni mozné, aby se do ménice dostaly cizi
pfedméty, napf. kousky dratu, kapky pfi svafovani, kovové piliny, prach
atd. Hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je méni¢ nainstalovan na misté, které
unese jeho vahu viz. specifikace v textu (“Specifikace méni¢u SJ700-2”
na strané 1-6). Hrozi pad ménice a zranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je méni¢ umistén na kolmé podlozce,
ktera neni vystavena chvéni. Hrozi pad méni¢e a zranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze neni instalovan a provozovan ménic, ktery
je poSkozeny nebo neuplny. Hrozi nebezpedi poranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je méni¢ umistén v mistnosti s dobrou
ventilaci, kde neni pfimé slunecni zafeni, vysoka teplota, vysoka vihkost
nebo kondenzace, vysoka prasnost, korozni, vybusny nebo hoflavy plyn,
prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze volny prostor okolo méni¢e odpovida
pozadavkim a je vybaven adekvatni ventilaci. Jinak hrozi nebezpedi
prehfati méni¢e a pozaru.

Zapojeni - varovani pro elektrotechnickou praxi a specifikace zapojeni

>

VAROVANI: Pouzivejte médéné vodiée 60/75 °C nebo ekvivalentni.

VAROVANI: Zatizeni s nizkym krytim. (IP20 modely do 55kW, IPOO pro
vétsi modely)

VAROVANI: Obvod tiidy 2 zapojen vodigi tfidy 1 nebo ekvivalentni

VAROVANI: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne
vice nez 5000 A, 240 V maximalné (u modeld S nebo L).

OPATRNOST: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne
vice nez 5000 A, 480 V maximalné (u modeld H).

.. 2-14

. 2-14
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VYSOKE NAPETI: Presvédéete se o dobrém uzeméni ménice. Jinak ... 2-14
hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovaci prace musi provadét kvalifikovana . 2-14
osoba. Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovani provadéjte aZ se presvédiite, Ze je .. 2-14
vykonové (i Fidici) napajeni vypnuto. Hrozi nebezpeci urazu elektrickym
proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Mé&ni¢ zapojte a zanéte s nim pracovat az po ... 2-14
mechanické instalaci dle instrukci v tomto manualu. Hrozi nebezpedi
urazu elektrickym proudem nebo zranéni personalu.

> >

Zapojeni - varovani pro elektrotechnickou praxi

OPATRNOST: Pfesvédcete se, Ze napajeci napéti je: vrn 2-22
3-fazové 200 az 240 V, 50/60 Hz, pro modely LFU
3-fazové 380 az 460 V, 50/60 Hz, pro modely HFx

ﬁ OPATRNOST: Nenapajejte tfifazovy méni€ pouze jednofazovym e 222

napétim. Jinak hrozi nebezpeci zni¢eni méniCe a pozaru.

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze jste nepfipajili stfidavé napajeni na e 222
vystupni svorky. Jinak hrozi nebezpeci zni¢eni ménice, zranéni a nebez-
peCi pozaru.

vstup napajeni  vystup k motoru POZN.:

| L l L1,12,L3: 3 x200 az 240V 50/60 Hz (modely L)
1 L2 L3 T1 T2 T3 3 x 380 az 480V 50/60 Hz (modely H)

R § T U

(i
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OPATRNOST: Srouby dotahujte pfedepsanym utahovacim momentem.
Zkontrolujte, zda nebyly Zadné Srouby ztraceny, jinak vznika nebezpedi
pozaru.

OPATRNOST: Pouziti hlida¢d zemniho spojeni v napajecim obvodu
meénice:
Ménice opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodici k motoru mohou
mit vy8Si unikajici proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti
napajeci sité mlze tato skute¢nost mit za nasledek nechténé odepnuti
hlidace zemniho spojeni. ProtoZe na vstupu ménice je usmériovac,
muze dojit k aktivaci hlidaée zemniho spojeni vznikem malého
stejnosmérného proudu.
Prosim provéfte nasleduijici:
* pouzijte pouze hlidace zemniho spojeni s ¢asovym zpozdénim a
citlivé na proudovy puls s vysSi prahovou hladinou proudu.
* ostatni komponenty systému je potfeba chranit viastnimi hlidaci
zemniho spojeni.
* hlida¢ zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice nepredsta-
vuje absolutni ochranu proti Grazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: VSechny vstupni faze méni€e musi byt jistény pojistkou
nebo jistiCem, jinak hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Presvédcete se, ze pfivody k motoru, proudové chranice
a stykaCe maji jmenovité hodnoty odpovidajici motoru. Vznika nebez-
peci pozaru.

OPATRNOST: Pfed uvedenim do provozu odstrarite vSechny kryty
vétracich otvord ménice, jinak hrozi jeho zniceni.

Vystrazné zpravy pri testu chodu

> B

OPATRNOST: Chladi¢ méni¢e ma za provozu vysokou teplotu. Budte
opatrni a nedotykejte se ho, hrozi nebezpeci popaleni.

OPATRNOST: Za provozu ménice je velmi jednoduché provést rychlou
zménu otacek z nizkych na vysoké, provéite zda pfipojeny motor a stroj
snasi takovéto zmény, jinak hrozi nebezpedi urazu a poniéeni stroje.

OPATRNOST: Pokud provozujete pohon nad jmenovitou frekvenci
motoru (50Hz/60Hz, nejedna-li se o specialni motor), provéfte u vyrobce
motoru a stroje mezni dovolené otacky zafizeni. Provozujte zafizeni
pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi nebezpeci zni¢eni
stroje a urazu osob

OPATRNOST: Pred a v prabéhu zkou$ky pfipojeni napajeni sledujte

nasledujici skute¢nosti, jinak hrozi nebezpedi zni¢eni pfistroje:

+ Je instalovana propojka mezi svorkami [P] a [PD] ? Nepfipojujte sit’
pokud je propojka vyjmuta.

+ Je smér otaeni motoru spravny?

* Nevyhlasil méni€ chybu pfi rozbéhu nebo dobéhu?

* Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skute¢nosti?

* Negeneruje motor nenormalni vibrace a hluk?

. 217

rn 222

. 2-22
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Varovani pfi provozu a kontrole

> B bbbk b bBEEEE

VAROVANI: Napéjeci napéti zapinejte a po uzavieni delniho krytu. Po dobu ... 4-3
napajeni neotvirejte Celni kryt. Vznika nebezpeci tirazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Neovladejte ménice mokryma rukama. Vznika nebezpeci tirazu ... 4-3
elektrickym proudem.

VAROVANI: KdyZ je méni¢ pod napétim, nedotykejte se svorek ménice ... 4-3
i kdyZ pohon stoji. Vznika nebezpeci trazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Je-li zvolen rezim restartu, miize dojit k ndhodnému startu po ... 4-3
zastaveni nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji. Zajistéte, aby

stroj byl navrZen tak, Ze bezpe¢nost obsluhy bude zajisténa i pii restartu. Vznika

nebezpeci zranéni.

VAROVANI: I kdy? je napajeni kratkodobé vypnuto miZe nastat restart po~ ...... 4-3
obnoveni napajeni, pokud trva povel k chodu. Miize-li byt tento stav nebez-

pecny pro obsluhu, zapojte obvody tak, aby nedochazelo k restartu po obnoveni

nap4ajeni. Jinak vznika nebezpe¢i zranéni

VAROVANI: Tlagitko STOP na méni¢i je aktivni pouze pokud tato funkce ... 4-3
byla nastavena. Tlacitko nouzového stopu musi byt realizovano oddéleng. Jinak
vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Pokud je ptitomen povel k chodu dojde po resetu poruchy ... 4-3
nahle k restartu. Provéite, ze resetujete poruchu az po zruseni povelu chodu.
Vzniké4 nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Nedotykejte se vnitiku napajeného ménice a nestrkejte do ngj ... 4-3
zadné vodivé predmeéty. Vznika nebezpedi trazu elektrickym proudem a pozaru.

VAROVANI: Je-li zapnuto napéjeni pii aktivnim povelu chodu, motor se ... 4-3
za¢ne okamzité tocit, coz je nebezpecné. Pfed zapnutim napajeni se
presvédcete, Ze neni aktivovan povel k chodu.

VAROVANT: Je-li tlagitko STOP nastaveno jako net&inné, pak jeho stlaceni ... 4-3
nezrusi chod ani neresetuje poruchu.

VAROVANI: Pouzijte nezavislé bezpetnostni stop tlacitko, pokud to techno- ... 4-3
logie vyzaduje.

VAROVANTI: Pokud je vypnuto a znovu zapnuto napajeni méni¢e a povel ... 4-3
chodu zlstava aktivni, pak mtize dojit k opétnému rozb&éhu pohonu, coz by

mohlo znamenat nebezpeci pro zafizeni a osoby. Pied kazdym zapnutim sité se
presvédcete, Ze povel chodu neni aktivni.

VAROVANI: Pokud zistal aktivni povel chod, dojde po provedeni sekvence .. 4-23
RESET k rozbéhnuti pohonu, coz miize byt nebezpecné pro zatizeni a osoby.

Pted kazdym provedenim RESETu se presvédcete, ze povel chod byl

deaktivovan.

VAROVANI: Pred provadénim autotunningu ménice je vhodné odpojit zatéz ... 4—69
pohonu. Pfi autonastaveni méni¢ otaci motorem nékolik sekund obéma sméry

bez ohledu na prostorova nebo pohybova omezeni zatéze. Hrozi nebezpeci

poskozeni mechanismu zatéze a tirazu obsluhy.
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Varovani pfi provozu a kontrole
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OPATRNOST: Chladi¢ méni¢e muze mit vysokou teplotu. Nedotykejte se ho,
vznika nebezpeci popalenin.

OPATRNOST: Méni¢em muze by velmi snadno realizovan provoz pii vysoké
nebo nizké rychlosti. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v pracovnim
rozsahu motoru a stroje. Jinak vznika nebezpeci zranéni.

OPATRNOST: Je-li motor provozovan na frekvenci vyssi nez je standardni
nastaveni (50 Hz/60 Hz), konzultujte rychlost motoru a stroje s jejich vyrobcem
a teprve poté ho provozujte. Jinak vznika nebezpeci poskozeni stroje.

OPATRNOST: Pokud vase aplikace prekro¢i maximalni proud nebo napéti
dovolené v misté pripojeni, hrozi nebezpeci poskozeni meénice nebo zafizeni.

OPATRNOST: Prosim neprovadéjte nulovani integra¢ni slozky PID regulatoru
za chodu ménice. Muze dojit k okamzitému snizeni rychlosti ménice, které
zapficini chybu.

OPATRNOST: Je-li motor provozovan na nizkych rychlostech, jeho vlastni
ventilace ztraci na G¢innosti a hrozi jeho poskozeni vysokou teplotou.

OPATRNOST: Je-li kapacita ménice dva a vicekrat vétsi, nez kapacita motoru,
méni¢ nemusi byt schopen dosahovat plné deklarovanych parametri.

Varovani a upozornéni pri problémech a udrzbé

>>PB B

VAROVANI: Udrzbu a inspekci provadéijte az po uplynuti minimainé 10
minut po vypnuti napajeni. Jinak vznika nebezpedi urazu elektrickym
proudem.

VAROVANI: Udrzbu, prohlidky a nahradu soucasti smi provadét pouze
kvalifikovany personal. Pfed zahajenim prace si sundejte veskeré
kovové predméty (naramkové hodinky, naramky atd.) Pouzivejte
nastroje chranéné izolaci. Jinak vznika nebezpeci urazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

VAROVANI: Nikdy nerozpinejte konektory tahem za pfipojené vodice
(vodiCe k chladicimu ventilatoru a k vstupni logické kart&). Hrozi nebez-
pedi pozaru, pfetrzeni vodi¢l a ohrozeni osob.

OPATRNOST: Nepfipojujte méfi€ izolacniho odporu k zadnym Fidicim
svorkam jako inteligentnim 1/0O apod. Mlze dojit ke zni¢eni ménice.

OPATRNOST: Nikdy neprovadéjte na ménici test pfilozenym napétim
(HIPOT). Méni¢ ma na vstupu piepét’ovou ochranu zapojenou mezi
svorky hlavniho obvodu a kostru pfistroje.

.. 4-25
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VAROVANI: Srouby, kterymi je pfipevnén blok kondenzatorti meziob- ... 6-17
vodu ménice jsou soucasti elektrického obvodu o vysokém napéti. Nez
zacnete pracovat na svorkonici ménic¢e, nebo na bloku kondenzatord,
prosim prekontrolujte odpojeni veSkerych napajecich napéti a pockejte
minimalné 10 min. Pfesvédcete se, Ze LED indikace napajeni jiz zhasla.
Hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

e 617
A OPATRNOST: Neprovozujte ménic, pokud jste vymontovali dva Srouby
propojujici blok kondenzatort s DC obvodem ménice. Jinak maze dojit
ke zni¢eni ménice.

- - .. 622
A VYSOKE NAPETI: Nedotykejte se holych kabell a svorkovnic.ani za

provozu, ani pfi méfeni. Pfed méfenim umistéte méfici pfistroje na
izolovanou podlozku.

Obecné upozornéni a varovani

VAROVANI: Nikdy nemodifikujte jednotku. Hrozi nebezpeci urazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

OPATRNOST: Zkouska pfilozenym napétimi a méfeni izolacniho odporu byly
provedeny pfed expedici jednotky. Neni jiz potfeba provadét tento test pfed zapojenim.

OPATRNOST: Pokud je zafizeni pod napétim, nepfipojujte ani nerozpojujte vodice a
konektory. Nemérte signaly v prubé&hu provozu.

OPATRNOST: Neprovadeéjte ukonceni provozu pohonu vypnutim stykace na primarni,
nebo sekundarnin strané menice .
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Vykonové Hlidani zemniho
napajeni spojeni —
Ménic¢
MCCB GFI

ofle S gu, 07 0—0ORS,T UV,WQO=0~0
L1, L2, L3 \/\/
B b

Pokud doSlo ke kratkodobé ztraté napajeni pfi zachovani povelu k chodu, mize
jednotka po odeznéni poruchy napajeni restartovat. MUze-li tato situace vést k
ohrozeni obsluhy, instalujte styka na napajeci strané tak, aby obvody zamezily restartu
po obnoveni napdjeni. Jestlize pouzivate modul dalkového ovladani a byla zvolena
funkce restartu, zpUsobi tato téz automaticky restart jednotky, pokud zustal aktivni
povel chodu. Proto budte pozorni.




' OPATRNOST: Nezapojujte kompenzacni kondenzatory nebo bleskojistky mezi
A vystupni svorky méni¢e a motoru.

Hlidani zemniho Bleskojistka
spojeni i
Vykonové GFI Ménic
napajeni ({%\
A R,S,T VRA"Ne' Motor
1,12, L3 W5 ¢

sv. GND _ L .
T Kompenzalni
00 kondenzatory

OPATRNOST: Prekontrolujte spravnost uzeméni zemnici svorky.

' OPATRNOST: Pred prohlidkou jednotky vyckejte nejméné 10 min od odpojeni

® napajeni, nez odejmete kryt.

OPATRNOST: OCHRANA PROTI RUSENi PROVOZEM MENICE
Méni¢ pouziva mnoho polovodi¢ovych spinacich prvki jako jsou tranzistory IGBT. Proto
jsou rozhlasové pfijimace a méfici pfistroje umisténé blizko ménice vystaveny rueni

interferenci.

Aby byly tyto pfistroje chranény pfed ruSenim interferenci, mély by byt instalovany
dostatecné daleko od ménice. Ucinné je téz stinit celou strukturu ménice.
Pfidani EMI filtru na vstupni strané ménice také snizuje ruSeni jinych zafizeni po

napajecich vodicich.

VnéjSi vyzafované ruseni z napajeci sité muze byt minimalizovano zapojenim EMI filtru

na primarni stranu ménice.

EMI filtr

Zdroj L2
napajeni

ruseni

i

Kompletné uzemnéte co mozna

nejkrat§imi vodi¢i pfislusné panely,

rozvadég atd..

EMI filtr |, Ménic

1 -
1
1

/I
1 Dalkovy
: ovladad
1

[ [ Uzeména kostra
U

zemeéna trubka nebo
stinény vodi¢




Frekvenéni méni¢ SJ7002 m

ﬁ OPATRNOST: FILTR PREPETi NA SVORKACH MOTORU
(pro 400 V - tfidu)
V systémech pouzivajicich ménice s fizenim napéti pulzné - Sitkovou modulaci (PWM)
mohou nastat na svorkach motoru pfepéti, zplisobena parametry kabelu, jako je délka
kabelu (zejména, kdyz vzdalenost mezi méni¢em a motorem je vice nez 10 m) a
zpusob ulozeni kabelu. Je k dispozici filtr tfidy 400 V, potladujici tato prepéti. Ujistéte
se, ze jste filtr za této situace nainstalovali (viz str. 5.2).

OPATRNOST: VLIVY ROZVODNE SIiTE NA MENIC
V distribuéni siti ke které je pfipojen méni¢ miize dojit v nasledujicich pfipadech
k velkym Spi¢kovym proududm, které jsou schopny zni€it vstupni usmérfiova¢ ménice:
1. Faktor nevyvazenosti sité je vétsSi nez 3 %.
2. Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vétSi neZz vykon ménice, nebo
je kapacita sité vétsi nez 500 kVA.
3. Lze pfedpokladat nahlé zmény parametru sité v pfipadech jako:
a. vice ménicl je spojeno na jednu spolec¢nou kratkou napajeci sbérnici.
b. tyristorovy usmérfiova¢ a ménic¢ jsou spojeny kratkou napajeci sbérnici.
C. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzacéni kondenzatory.
Pokud je pfedpoklad, Zze mlze nastat néktera z vySe uvedenych situaci, a pokud
vyzadujete maximalni spolehlivost zafizeni, je nutné instalovat vstupni sit'ovou
tlumivku (s 3% ubytkem napéti na jmenovitém proudu) pfizplisobenou napajecimu
napéti sité. Pokud v misté instalace mlze dojit k nepfimému uderu blesku, instalujte
patfi€nou pfepét'ovou ochranu.

OPATRNOST: Neinstalujte méni¢ distribu¢nim systému zapojeného do trojuhelniku s
nékterym uzemnénym vrcholem. Vysledkem je nevyvazenost, ktera zapficini vypadek
pojistky a poSkozeni vstupniho usmérfiovace ménice. Méni¢ instalujte vzdy do
vyvazené sité zapojené do trojuhelnika nebo do hvézdy.

>

OPATRNOST: Kdyz nastane porucha EEPROM (E8), znovu zkontrolujte nastavené
hodnoty.

OPATRNOST: Pouzijete-li pro nékteré vstupni inteligentni svorky (C011 az C019)
logiky “ v klidu sepnuto” (NC) a jsou-li na téchto svorkach zvoleny povely k chodu [FW]
nebo [RV], mize dqjit pfi vypadku sité nebo odpojeni nadfazeného systému k samovol-
nému rozbéhu pohonu. Vas systém neni zajistén proti neoCekavanému rozb&hnuti
pohonu, nepouzivejte pro povely chodu[FW] a [RV] logiku “v klidu sepnuto”.

VAROVANI: Na obrazcich v této knize jsou kryty a bezpec&nostni prvky nékdy otevie-
ny, aby bylo mozné popsat detaily. V provozu musi byt kryty a bezpe&nostni prvky
vraceny na své plvodni misto. Provozujte ménic v souladu s touto pfiruckou.
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movnim odpadem. Kontaktujte spole¢nost zabyvajici se likvidaci pri-
myslového odpadu, ktera zajisti odborné zpracovani bez ohrozeni Zi-

OPATRNOST: Pouzitou jednotku neni dovoleno likvidovat spolu s do- E
votniho prostredi.

Obecné upozornéni

OPATRNOST: Na vesSkerych obrazcich v tomto manualu jsou ochranné prostfedky a
kryty odmontovany, aby bylo mozny popis vnitfnich detailt. Pokud produkt provozujete,
musi v8echny tyto ochranné prostfedky na svych uréenych mistech.




UL® Varovani, upozorneéni a instrukce

Varovani pro zapojeni a pouzité sily vodicu

Nasledujici varovani zahrnuji nezbytné pokyny, které je nutno dodrzet pfi provadéni ins-
talace a zapojeni ménice pro splnéni predpisti a doporuceni Underwriters Laborato-
ries

Méni¢ SJ700 je zafizeni s nizkym krytim s tfifazovam stfidavym vstupem a vystupem,
uréené pro pouziti v rozvadécich. Méni¢ generuje na svém vystupu modifikované napéti
a frekvenci pro napajeni stfidavoho motoru. Méni¢ muze automaticky udrzovat
konstantni pomér napéti a frekvence na vystupu k motoru tak, aby vlastnosti motoru
(mechanicky moment na hfideli) byly nominalni v celém rychlostnim rozsahu.

VAROVANI: “Pouzivejte pouze mé&déné vodice 60/75 °C nebo ekvivalentni.”

VAROVANI: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vétSim nez
100 000 Aef, pfi napéti maximalné 240 V (modely L - tfida 200V)”

VAROVANI: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vét$im nez
100 000 Aef, pfi napéti maximalné 480 V (modely H - tfida 400V).”

VAROVANI: “Méni& smi byt instalovan v prostfedi se stupném znegisténi 2 nebo
ekvivalentnim”

> Bk B e

VAROVANI: “Teplota okoli nesmi pfesahnout 50°C.”

VAROVANI: “Vybijeci &as kondenzatorti v DC meziobvodu méniée je 10 a vice min.
(Vénujte pozornost nebezpedi Urazu el. proudem).”

VAROVANI: “V kazdém modelu je obsazena ochrana proti pretizeni motoru.”
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Utahovaci momenty svorek a pruiezy vodicu

V nize obsazené tabulce jsou uvedeny prufezy vodi€l a utahovaci momenty jednot-
livych svorek.

Vstupni Vystup motoru o .PrL"lf'ez vodich Moment
napéti | p kW Typ menice s'lﬁZZEE(ZWIS"' ftdbs | (Nm)
200V 0.5 0,4 SJ700-004LFU2 14 1.8
1 0,75 SJ700-007LFU2 14 1.8
2 0,15 SJ700-015LFU2 14 1.8
3 0,22 SJ700-022LFU2 14 1.8
5 0,37 SJ700-037LFU2 10 1.8
7.5 5.5 SJ700-055LFU2 8 4.0
10 7.5 SJ700-075LFU2 6 4.0
15 11 SJ700-110LFU2 6-4 4.0
20 15 SJ700-150LFU2 2 4.9
25 18.5 SJ700-185LFU2 1 4.9
30 22 SJ700-220LFU2 1or 1/0 8.8
40 30 SJ700-300LFU2 2/0 || 2/0 nebo 1/0 || 1/0 8.8
50 37 SJ700-370LFU2 4/0 || 4/0 nebo 1/0 || 1/0 20.0
60 45 SJ700-450LFU2 4/0 || 4/0 nebo 1/0 || 1/0 20.0
75 55 SJ700-550LFU2 2/0112/0 19.6




Xiv

Vstupni Vystup motoru o .Prt"ﬁ'ez vodict Moment
napéti | pp KW Typ menice s'lﬁZZEE(iWES"' ftlbs | (N-m)
400V 1 0,75 SJ700-007HFU/E 14 1,8
2 1,5 SJ700-015SHFU/E 14 1,8
3 2,2 SJ700-022HFU/E 14 1,8
5 4 SJ700-040HFU/E 14 1,8
7.5 55 SJ700-055HFU/E 12 1.8 4.0
10 7.5 SJ700-075SHFU/E 10 1.8 4.0
15 11 SJ700-110HFU/E 8 3.6 4.0
20 15 SJ700-150HFU/E 6 3.6 4.9
25 18.5 SJ700-185HFU/E 6 3.6 4.9
30 22 SJ700-220HFU/E 6 nebo 4 3.6 4.9
40 30 SJ700-300HFU/E 3 3.6 4.9
50 37 SJ700-370HFU/E 1 20
60 45 SJ700-450HFU/E 1 20
75 55 SJ700-550HFU/E 2/0 20
100 75 SJ700-750HFU/E 1/0 || 1/0 20
120 90 SJ700-900HFU/E 1/0 || 1/0 20
150 110 SJ700-1100HFU/E 1/0 || 1/0 35
180 132 SJ700-1320HFU/E 3/0 || 3/0 35
200 160 SJ700-1600HFU 3/0 | 3/0 35
Svorkovnice Rozs.avr: UL Moment
vodi¢u (AWG) ft-Ibs (N-m)
logicka a analogova svorkovnice 30—16 0.16—0.19 | 0.22—0.25
releova svorkovnice 30—14 0.37—0.44 0.5—0.6
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Velikost jisticu a pojistek
Pfipojeni ménice k distribu¢ni siti 400V musi obsahovat jistici prvky (jistiCe a pojistky) o
napét'ové odolnosti min 600V a musi splfiovat pfedpisy UL. Velikosti téchto prvki jsou
uvedeny nize.

Vit Vystup Hodnota Vi Vystup Hodnota
ni motoru Typ ménice pr.(fudu ni motoru Typ ménice pr.(.)udu
napéti KW | HP .[.)OJ.IVStek/ napéti KW | HP .[.)OJ.IVStek/
jistice (A) jistice (A)
200V 0.5 | 0.4 | SJ700-004LFU2 5
1 0,75 | SJ700-007LFU2 10 1 0,75 | SJ700-007HFU/E 5
2 0,15 | SJ700-015LFU2 15 2 1,5 | SJ700-015HFU/E 5
3 0,22 | SJ700-022LFU2 20 3 2,2 | SJ700-022HFU/E 10
5 0,37 | SJ700-037LFU2 30 5 4 | SJ700-040HFU/E 15
7.5 | 5.5 | SJ700-055LFU2 30 7.5 | 5.5 | SJ700-055HFU2/E 15
10 7.5 | SJ700-075LFU2 40 10 7.5 | SJ700-075HFU2/E 15/20
15 11 | SJ700-110LFU2 60 15 11 | SJ700-110HFU2/E 20/30
20 15 | SJ700-150LFU2 80 20 15 | SJ700-150HFU2/E 30/40
25 | 18.5 | SJ700-185LFU2 100 25 | 18.5 | SJ700-185HFU2/E 4050
30 22 | SJ700-220LFU2 125 400V 30 22 | SJ700-220HFU2/E 50/60
40 30 | SJ700-300LFU2 150 40 30 | SJ700-300HFU2/E 50/70
50 37 | SJ700-370LFU2 175 50 37 | SJ700-370HFU2/E 60/90
60 45 | SJ700-450LFU2 225 60 45 | SJ700-450HFU2/E 70/125
75 55 | SJ700-550LFU2 250 75 55 | SJ700-550HFU2/E 90/125
100 | 75 | SJ700-750HFU/E /175
120 | 90 | SJ700-900HFU/E /200
150 | 110 | SJ700-1100HFU/E /250
180 | 132 | SJ700-1320HFU/E /300
200 | 160 | SJ700-1600HFU /300

Kabelova ukonceni

VAROVANI: Spoje provedené pfi zapojovani  syorka (oko)
méni¢e musi byt provedeny v souladu s

nafizenim UL a CSA. Musi byt pouzito

schvalenych kabelovych koncovek (ok, Spiek).

Konektory a svorkovnice musi byt uchyceny H W
originalnimi uchycovacimi prostfedky

doporucenymi dodavatelem. Kal;el

Podpora kabelu
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Motorova tepelna ochrana

Ménic¢e HITACHI SJ7002 obsahuji zabudovanou ochranu proti pretizeni, ktera je
nastavitelna nasledujicimi parametry:

+ B012 “elektronicka ochrana pfetizeni”
» B212 “elektronicka ochrana pfetizeni pro druhy motor”

* B312 “elektronicka ochrana pretizeni pro tfeti motor”

Do téchto parametrt nastavte jmenovité proudy pouZzitych motori. Rozsah nastaveni
obou parametrl je 0.2 * az 1.2 * nasobek jmenovitého proudu ménice.

VAROVANI: Pokud jsou s méni¢em propojeny dva a vice motoru, nejsou chranény
elektronickou ochranou pretizeni. Nainstalujte externi termoelektricka relé na kazdy z
motoru.
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Kontaktni informace

Hitachi America, Ltd. Hitachi Australia Ltd.
Power and Industrial Division Level 3, 82 Waterloo Road
50 Prospect Avenue North Ryde, N.S.W. 2113
Tarrytown, NY 10591 Australia

U.S.A. Phone: +61-2-9888-4100
Phone: +1-914-631-0600 Fax: +61-2-9888-4188

Fax: +1-914-631-3672

Hitachi Europe GmbH Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
Am Seestern 18 AKS Building, 3, Kanda Neribei-cho

D-40547 Diisseldorf Chiyoda-ku, Tokyo, 101-0022

Germany Japan

Phone: +49-211-5283-0 Phone: +81-3-4345-6910

Fax: +49-211-5283-649 Fax: +81-3-4345-6067

Hitachi Asia Ltd. Hitachi Industrial Equipment Systems Co, Ltd.
16 Collyer Quay Narashino Division

#20-00 Hitachi Tower, Singapore 049318 1-1, Higashi-Narashino 7-chome

Singapore Narashino-shi, Chiba 275-8611

Phone: +65-538-6511 Japan

Fax: +65-538-9011 Phone: +81-47-474-9921

Fax: +81-47-476-9517

Hitachi Asia (Hong Kong) Ltd.

7th Floor, North Tower

World Finance Centre, Harbour City
Canton Road, Tsimshatsui, Kowloon
Hong Kong

Phone: +852-2735-9218

Fax: +852-2735-6793

(((((( POZN.: Technickou pomoc pro ménic¢e Hitachi obdrzite u dealerti Hitachi primyslové
‘ elektroniky, od kterych jste zbozi nakoupili, a nebo na vySe uvedenych adresach kancelaii a
vyrobci. Pti kontaktu s nimi si prosim pfipravte nasledujici informace:
1. Model
2. Datum nakupu
3. Vyrobni ¢islo (MFG No.)
4. Popis problému
Pokud jsou nékteré popisky necitelné, pouzijte pii kontaktu s Hitachi zastupcem jiné, ¢itelné
informace z ménice.
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m Uvod

Uvod

Hlavni vlastnosti Blahopfejeme Vam k ziskani ménice Hitachi
fady SJ7002. Tento méni¢ svou konstrukci a
pouzitymi komponenty zajisSt uje vynikajici
chovani pohonu. Vyrobek je vyjime&né maly,
velikost je dana vykonem odpovidajiciho mo-
toru. Rada SJ7002 zahrnuje vice nez 20 typ(i
které pokryvaji motory od 400 W do 132 kW, jak
v napajeni 240V, tak v 480V. Hlavni charakter-
istiky jsou:
+ 200V a 400V ménice

» dostupnost US nebo EU verze (mistni speci-
ficky rozsah napéti a standardni nastaveni
hodnot)

» Vektorové fizeni bez zpétné vazby
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* Obvod regenerativniho brzdéni

+ Standardné zabudované rozhrani RS-485,
pro komunikaci s nadfazenym systémem,
rozhrani RS422 pro komunikaci s fidicim
panelem nebo s PC

+ Sestnact programovatelnych pevnych
frekvenci

» Konstanty motoru Ize nastavit ruéné, nebo
pouzit auto nastaveni

» Zabudovany odru$ovaci filtr pro pramyslové
pouziti, splfujici CE
» PID regulator nastavuje automaticky otacky

motoru aby udrZel nastavené hodnoty
technologického procesu

Konstrukce méni¢u Hitachi prekracuje fadu
obvyklych dogmat mezi otackami,
momentem a uc&innosti. Vlastnosti jsou
nasleduijici:

* Vysoky zabérovy moment 150% a vysSi

« Trvaly chod 100% momentem v rozsahu
otacek 1:10 (6/60 Hz / 5/50 Hz) bez Model 5J700-037HFE2
snizovani zatiZitelnosti motoru (Evropskd verze)

* Modely 0,4 az 22 kW jsou vybaveny vnitini brzdnou jednotkou

» Volba spinani chladiciho ventilatoru pro prodlouzeni jeho Zivotnost

Pro vasSe aplikace je mozné pouzit celou fadu pfisluSenstvi Hitachi :
» Digitalni operatorsky panel (dale jen OP)

» RozSifujici jednotku pro zpétnou otacko-
vou vazbu

* Brzdné odpory
» Radiovy odrusovaci filtr
* VoliteIné komunikaéni jednotky

volitelni jednotka - vstup cidla otacek




Ménice SJ7002 m

Volitelné digitalni Menice SJ7002 jsou dodavany s odnimatelnym ovladacim panelem - OP (nazyvanym
ovladaci panely  téZ digitaini ovladac). Provedeni OP zavisi na zemi uréeni (EU, US, JAP). Standardni
OP zabira pouze ¢&ast prolisu v ¢elnim panelu ménice, proto je doplnén krytkou (jak je
ukazano nize).
Tento odnimatelna ovladaci panel Ize namontovat napf. na €elni sté€nu rozvadéce a
odtud provadét parametrizaci, odecitani provoznich hodnot a ovladani.
V zadni sténé panelu jsou zalisovany kovové vlozky se zavitem, které slouzi k usnad-
néni montaze. Propojeni OP a ménice se provede pfisluSnym kabelem. Dbejte na to,
aby délka spojovaciho kabelu byla co nejkratsi (mozné délky jsou 1m, 3m). BliZSi
informace naleznete v odstavci “Vybér programovaciho zafizeni” na str. 3-2. .
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HITACHI

Digitalni panel OPE-SRE Digitalni panel OPE-S
standard pro modely -LFU a -HFU standard pro modely -HFE

Digitalni panel-kopirovaci jednotka - Volitelny
panel / kopirovaci jednotka (€. dilu. SRW-0EX)

je na obr. vpravo. Ma dvoufadkovy displej, coz HITACHI POWER
umoziuje zobrazeni parametrd funkénim ALARM - PRG - RUN
kédem i jménem. Navic umozhuje &teni
nastaveni méni€e a zapisovani do své paméti.
Potom muzete pfipojit kopirovaci jednotku k
dal8imu ménici a zapisovat do ného ulozené
nastaveni. Tato jednotka je vhodna k pfenosu
nastaveni méni¢e do mnoha dalSich.

DalSi typy digitalnich programovacich jednotek
mohou byt k dispozici u VaSeho distributora
HITACHI, pro specialni odvétvové pouziti.
Prosim, v pfipadé zvlastnich pozadavki kontak-
tujte Vaseho distributora.

REVAUN ) stommeser

Volitelny ovladaci panel / kopirovaci
jednotka SRW-0EX
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Odnimatelné
c¢asti ménice

Ménice SJ7002 jsou navrzeny pro dlouhou Zivotnost a jednoduchy servis. Nékteré

mace jak a kdy provést vyménu téchto ¢asti ménice naleznete v této kapitole.

HITACHI

jednotka chlazeni (viz “Vyména bloku
ventilatord” na str. 6—-19)

Digitalni ovladaci panel a zaslepka (viz
“Uvod k programovani ménice” na str. 3-2)

PFidavny ventilator (pouze nékteré
modely)

Svorkovnice Fidicich signalu (viz “Pfiklady
zapojeni vstup(” na str. 4-12)

Blok kondenzatoru DC meziobvodu Deska kabelovych vstupl a vystupu (viz  “Vyla-
(viz “Vyména kondenzatord” na str. 6-17) movaci otvor pro silové kabely” na str. 2—14)
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Typovy stitek
meénice a znacka
certifikaci

Oznacovani
modelt

Ménice Hitachi SJ7002 maji typovy Stitek na
Celni nebo pravé strané plasté, viz obr. dole.
Ujistéte se, zZe specifikace na Stitku odpovida
vasemu napajeni, motoru a bezpe€nostnim
pozadavk(m..

Stitek se specifikaci vyrobku

Specifikace ménice

Cislo modelu ménige — c € °N155

Oznaceni certifikace
Maximalni vykon motoru NE27681

o . HITACHI inverTer
Vstupni jmenovité hodnoty: mﬂodel: 54700 ~110LFF2

frekvence, napéti, po¢. fazi, O /(15)

Vystupni jmenovité hodnoty:\ Input/Entree: 50Hz, 60Hz V_1Ph A
frekvence, napéti, proud 50Hz, 60Hz 200-240V 3Ph 1A
TTTT— utput/Sortie.0 -400Hz 200-240V 3Ph__ 46A

Vyrobni Gislo: I 7DA T16543 A 006  Date: 0710
yr i MEG ho. TOA 1162 Sate GRIRE
Cislo serie, datum, atd. e yetoms CaLta "o MADE N Japay NELZ914 =09

i

|

Oznaceni ménice obsahuje uzite¢né informace o jeho pouziti. Dle legendy dole:

SJ700 |— | 055 H F E 2
[ Cisloverze (_, 2,3, ...)

Oblast uréeni:
E=Europe, U=U.S., F=Japan

Konfigurace typu

Oznaceni F = s ovladacim panelem (klavesnici)

typu

Napajeni napéti:
H = tfida 400v, pouze tfifazové
L = tfida 200V, pouze tfifazové

Pouzitelny vykon motoru v kW

055 =5.5 kW 220 =22 kW
075 =7.5 kW 300 = 30 kW
110 = 11 kW 370 = 37 kW
150 = 15 kW 450 = 45 kW
185 =18.5 kW 550 = 55 kW
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m Specifikace ménict SJ700-2

Specifikace pro

Specifikace ménicti SJ700-2

“VSeobecna specifikace” na str. 1-12 se tyka vSech modelt SJ7002, stejné jako
ménice tridy 200V rozmérové nacrty. Ménice tfidy 200V, modely —055 az —220LFU2 (7.5 to 30 HP)
obsahuji vnitfni brzdnou jednotku (viz “Dynamické brzdéni” na str. 5-6).

©
@]
=
Qo
©
X
c
©
o
>
)

Polozka Specifikace 200 V tFidy
SJ7002, ttida 200V, verze U.S. 004LFU2 | 007LFU2 | OI5LFU2 | 022LFU2 | 037LFU2
Max. vykon motoru, 4-pdly *2 HP 0.5 1 2 3 5
kW 0.4 0.75 1.5 22 4.0
Zdanlivy vykon kVA, 200V / 240V 1.0/1.2 1.7/2.0 2.5/3.1 3.6/4.3 5.7/6.8

Jmenovité napéjeci napéti

3-tazové: 200 az 240V +10%/-15%, 50/60 Hz £5%

Jmenovity vstupni proud (A)

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 200 az 240V (v zavislosti na vstupnim napéti)

Jmenovity v{stupni proud (A) 3.0 ‘ 5.0 | 7.5 10.5 ‘ 16.5

Pretizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60 s, 200% po 3 s

Ukinnost pii jmenovitém proudu (%)

Vykonova ztrata (W) | pti 100% vystupu

Qyna}r}ﬁc}ké brzdéni - vnitini odpor

Fchlém sasavent +7 | e odpor

Min. hodnota brzdného odporu Q 50 50 35 35 35

Stejnosmérné brzdéni Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila

Nosna frekvence 0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10

Odrusovaci filtr Zabudovany brzdny filtr nulovy reaktor

Vaha kg /1b 6/13.2 6 /13.2 6 /132 14/30.8 14/30.8

Polozka Specifikace 200 V tfidy
SJ7002, tiida 200V, verze U.S. 055LFU2 | 075LFU2 | 110LFU2 | 150LFU2 | 185LFU2 | 220LFU2
Max. vykon motoru, 4-poly *2 HP 7.5 10 15 20 25 30
kW 5.5 7.5 11 15 18.5 22

Zdanlivy vykon kVA, 200V / 240V 83/99 | 11.0/13.3 | 159/19.1 | 22.1/26.6 | 26.3/31.5 | 32.9/39.4
Jmenovité napajeci napéti 3-fazové: 200 az 240V +10%/-15%, 50/60 Hz +5%
Jmenovity vstupni proud (A) 26 35 ‘ 51 70 84 ‘ 105
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 200 az 240V (v zavislosti na vstupnim napéti)
Jmenovity v{stupni proud (A) 24 32 ‘ 46 64 76 ‘ 95
Ptetizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60 s, 200% po 3 s
Uginnost pii jmenovitém proudu (%) 94.4 94.6 94.8 94.9 95.0 95.0
Priblizna vykonova | pti 70% vystupu 242 312 435 575 698 820
Ztrdta (W) pfi 100% vystupu 325 425 600 800 975 1150
Dynamickeé brzdéni - | vnitini odpor 20 20 10 10 10 10
Ir’; ;‘ﬁfj;yzf;‘;“v‘::fﬂr; externi odpor 100 80 70 80 60 50
Min. hodnota brzdného odporu Q 16 10 10 7.5 7.5 5
Stejnosmérné brzdéni Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
Nosna frekvence 0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10
Odrusovaci filtr Zabudovany brzdny filtr nulovy reaktor
Vaha kg /1b 6 /132 6 /132 6 /132 14/30.8 14/30.8 14/30.8




Ménice SJ7002

Polozka Specifikace 200 V tfidy
SJ7002, ttida 200V, verze U.S. 300LFU2 370LFU2 450LFU2 550LFU2
Max. vykon motoru *2 HP 40 50 60 75
kW 30 37 45 55
Zdanlivy vykon kVA, 200V / 240V 41.9/50.2 50.2/60.2 63.0/75.6 76.2/91.4
Jmenovité napéjeci napéti 3-fazové: 200 az 240V +10%/-15%, 50/60 Hz +5%
Jmenovity vstupni proud (A) 133 ‘ 160 ‘ 200 ‘ 242
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 200 az 240V (v zavislosti na vstupnim napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 121 ‘ 145 ‘ 182 ‘ 220
Pretizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60 s, 200% po 3 s
Utinnost pii jmenovitém proudu (%) 95.0 95.1 95.1 95.1
Ptiblizna vykonova | pfi 70% vystupu 1100 1345 1625 1975
zirdta (W) pi 100% vystupu 1550 1900 2300 2800
Dynamické brzdéni - | s/bez brzdné jedn. 10% 10% 10% %10
I;;i:?llll:rrlllyzr;s(::\l/zr:l If; s brzdnou jedn. 55-110% 45-90% 35-75% 30-60%

Stejnosmérné brzdéni

Nastavitelna frekvence, doba, brzdna sila a nosna frekvence

Nosna frekvence

0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10

Odrusovaci filtr

Zabudovany brzdny filtr a nulovy reaktor

Vaha kg/1b

22/48.4 30/ 66 30/ 66 43/94.6
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Specifikace pro

obsahuji vnitfni brzdnou jednotku (viz “Dynamické brzdéni” na str. 5-6).

“VSeobecna specifikace” na str. 1-12 se tyka vSech modelt SJ7002, stejné jako
ménice tridy 400V rozmérové nacrty. Ménice tfidy 400V, modely —004 az —220HFU2 (7.5 to 30 HP)

PoloZka Specifikace 400 V tfidy
SJ7002 ménice verze U.S. 007HFU2 | 01SHFU2 | 022HFU2 | 040HFU2 | 05SHFU2 | 07SHFU2
tHidy 400V verze EU. 007HFE2 | OISHFE2 | 022HFE2 | 040HFE2 | 055HFE2 | 075HFE2
Max. vykon motoru *2 HP 1 2 3 5 7.5 10
kW 0.75 1.5 22 4 5.5 7.5
Zdanlivy vykon kVA, 400V /480V 1.7/2.0 2.5/3.1 3.6/4.3 62/74 | 9.7/11,6 | 13.1/15.8
Jmenovité napajeci napéti 3-fazové: 380 az 480V +10%/-15%, 50/60 Hz £5%
Jmenovity vstupni proud (A) ‘ ‘ | | ‘
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 380 az 480V (v zavislosti na vstupnim napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 25 ‘ 3.8 ‘ 53 | 9 | 14 ‘ 19
Ptetizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60 s, 200% po 3 s
Dynamické brzdéni - | vnitini spina¢
Ir); gﬁ%ﬁ;ﬁﬁ% If; externi odpor 35 35 24 24 20
Min. hodnota brzdného odporu Q 100 100 100 70 70 35
Stejnosmémé brzdéni Nastavitelna frekvence, doba, brzdna sila a nosna frekvence
Nosna frekvence 0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10
Odrusovaci filtr Zabudovany brzdny filtr C3, nulovy reaktor
Véha kg/1Ib 35/77 5/11 5/11 12/26.4 12/26.4 12/26.4
Polozka Specifikace 400 V tfidy
SJ7002 ménice verze U.S. 110HFU2 | 150HFU2 | 185HFU2 | 220HFU2
tfidy 400V verze EU. 110HFE2 | 150HFE2 | 185HFE2 | 220HFE2
Max. vykon motoru *2 HP 15 20 25 30
kW 11 15 18.5 22
Zdanlivy vykon kVA, 400V /480V 15.9/19.1 | 22.1/26.6 | 26.3/31.5 | 33.2/39.9

Jmenovité napajeci napé&ti

3-fazové: 380 az 480V +10%/-15%, 50/60 Hz £5%

Jmenovity vstupni proud (A)

25

|35|42‘53

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 380 az 480V (v zavislosti na vst. napéti)

Jmenovity vystupni proud (A) 25 | 32 | 38 ‘ 48
Pretizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60 s, 200% po 3 s
Ucinnost pti jmenovitém proudu (%) 94.8 94.9 95.0 95.0
Ptiblizna vykonova pti 70% zatézi 435 575 698 820
Ztrdta (W) pi 100% zatezi 600 800 975 1150
Dynamické brzdéni - | vnitini spina¢ 10 10 10 10
f;ctl’llfez;yzfs‘t’;nv?; ‘f; externi odpor 35 24 2 20
Min. hodnota brzdného odporu Q 35 24 24 20

Stejnosmérné brzdéni

Nastavitelna frekvence, doba, brzdna sila a nosna

frekvence

Nosna frekvence

0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10

Odrusovaci filtr

Zabudovany brzdny filtr C3

Vaha kg/1b

5/11

12/26.4 12/26.4 12/26.4
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Polozka Specifikace 400 V tridy

SJ7002 ménice verze U.S. 300HFU2 370HFU2 450HFU2 550HFU2

tfidy 400V verze EU. 300HFE2 370HFE2 450HFE2 550HFE2

Max. vykon motoru *2 HP 40 50 60 75
kW 30 37 45 55

Zdanlivy vykon kVA, 400V /480V 40.1/48.2 51.9/62.3 62.3/74.8 76.2/91.4

Jmenovité napajeci napéti 3-fazové: 380 az 480V +10%/-15%, 50/60 Hz +5%

Jmenovity vstupni proud (A) 64 ‘ 83 ‘ 99 ‘ 121

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 380 az 480V (v zavislosti na vstupnim napéti)

Jmenovity vystupni proud (A) 58 ‘ 75 ‘ 91 ‘ 112
Pretizitelnost, % vystupniho proudu (A) 150% po 60's, 200% po 3 s

Uginnost pii jmenovitém proudu (%) 95.1 95.1 95.1 95.1
Pfiblizna vykonova | pti 70% zat&zi 1100 1345 1625 1975
Zrdta (W) pri 100% zatézi 1550 1900 2300 2800
Dynamické brzdéni - | bez brzdné jedn. 10% 10% 10% 10%
Ir’yrlclfllfezriyzﬁls‘;geeﬁtl Ef; s brzdnou jedn. 110-170% 90-150% 70-120% 60-100%

Stejnosmérné brzdéni

Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila

Nosna frekvence

0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10

Odrusovaci filtr

Zabudovany brzdny filtr a nulovy reaktor

Véha kg /1b 20/44 30/66 30/66 50/110
Polozka Specifikace 400 V tfidy
SJ7002 ménice verze U.S. 750HFU2 900HFU2 1100HFU2 1320HFU2
tfidy 400V verze EU. 750HFE2 900HFE2 1100HFE2 1320HFE2
Max. vykon motoru *2 HP 100 120 150 180
kW 75 90 110 132
Zdanlivy vykon kVA, 400V /480V 103.2/123.8 | 121.9/146.3 | 150.3/180.4 | 180.1/216.1
Jmenovité napajeci napéti 3-fazové: 380 az 480V +10%/-15%, 50/60 Hz +5%
Jmenovity vstupni proud (A) 64 ‘ 83 ‘ 99 ‘ 121

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 380 az 480V (v zavislosti na vstupnim napéti)

Jmenovity vystupni proud (A)

149 ‘ 176 ‘ 217 ‘ 260

Pretizitelnost, % vystupniho proudu (A)

130% po 60's, 180% po 3 s

Stejnosmérné brzdéni

Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila

Nosna frekvence

0,5 az 15 kHz viz tabulka str. 1-10

Odrusovaci filtr

Zabudovany brzdny filtr a nulovy reaktor

Viaha kg /1b

20/ 44 30/ 66 30/ 66 50/110
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Poznamky k pfedchozim tabulkam..

Rozmérové nacrty pro jednotky uvedené v péedchozim pirehledu nasleduji:

Poznamka 1: Zpisob ochrany odpovida JEM 1030.

Poznamka 2:Pouzitelny motor odpovida Hitachi standardnimu tfifdzovému motoru
(4 pol). Pti pouziti jiného motoru musime brat v ivahu, Ze jmenovity proud
motoru (50/60 Hz) nesmi piekracovat jmenovity proud menice.

Poznamka 3:Vystupni napéti pii poklesu vstupniho napéti rovnéz klesa (pokud nevyuzijeme
funkci AVR). Vystupni napéti nemtize v zadném piipadé prekrocit vstupni
napajeci napéti.

Poznamka 4:Pfi praci nad 50/60 Hz je nutno ovefit u vyrobce maximalni dovolené otacky
motoru.

Poznamka 5:Je-li zvolen rezim fizeni SLV, nastavte prosim taktovaci frekvenci vyssi
nez 2.1 kHz.

Poznamka 6:Pfi jenovitém napéti, je-li pouzit standardni tfifazovy asynchronni 4-pélovy
motor Hitachi (pii volbé rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby - SLV).

Poznamka 7:Brzdny moment pies kapacitni zpétnou vazbu je primérny brzdny moment pfi
nejkratsi deceleraci (zastaveni z 50/60 Hz) . Neni to trvaly brzdny moment.
Primérny brzdny moment se méni se ztratami v motoru. Tato hodnota klesa pfi
chodu nad 50 Hz. JestliZe je vyZzadovan velky brzdny moment, mé¢la by byt
pouzita externi brzdna jednotka s brzdnym odporem.

Poznamka 8:Vystupni frekvence dosahne maximalni frekvence pfi vstupnim napéti 9.8V pfi
vstupnim napéti 0 az 10V (vstup O) nebo pii 19,6mA pro vstupni proud 0 -
20mA (vstup OI). Pokud to neni vhodné pro vase pouziti, kontaktujte prosim
vase prodejni zastoupeni Hitachi.

Poznamka 9:Skladovaci teplotou je myslena kratkodoba hodnota teploty pfi transportu.

Poznamka 10:Odpovida zkuSebni metod¢, specifikované v JIS C0040 (1999). Pro modely
mimo standardni specifikaci kontaktujte prodejni zastoupeni Hitachi.

Poznamka 11:Standardy NEMA 1 (IP20) jsou splnény u modeld az do 22kW. Aby byla
splnéna smérnice NEMA 1 pro vétsi modely je nutné je umistit do rozvadéce
splnujiciho zadané podminky NEMA 1.
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N 200V tfida 400V tfida
fida
Maximalni Maximalni
Vykon nosna Redukce vykonu nosna Redukce vykonu
ménice frekvence pfi 15 kHz frekvence pfi 15 kHz
(kHz) (kHz)
0,4 15 100% 15 100%
0,75 15 100% 15 100%
1,5 15 100% 15 100%
2,2 15 100% 15 100%
4 15 100% 15 100%
55 15 100% 15 100%
7,5 15 100% 15 100%
11 12 90%(41,4A nebo méné) 15 100
15 12 95%(60,8A nebo méné) 14 95%(30,4A nebo méné)
18,5 10 90%(68,4A nebo méné 10 90%(34,2A nebo méné)
22 7 70%(66,5A nebo méng) 6 75%(36A nebo méné)
30 5 80%(96,8A nebo méne) 10 75%(43,5A nebo méné)
37 10 75%(108,7A nebo 8 80%(60A nebo méne)
méng)
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Napét'ova e o
tida 200V trida 400V trida <
S
Maximalni Maximalni %
Vykon nosna Redukce vykonu nosna Redukce vykonu 3
ménice frekvence pfi 15 kHz frekvence pfi 15 kHz %
(kHz) (kHz) o
45 5 70%(127,4A nebo 9 75%(68,2A nebo méné)
méne)
55 5 70%(154A nebo méné) 6 60%(67,2A nebo méné)
75 6 85%(126.7A nebo
méng)
90 4 75%(132A nebo méné)
110 6 70%(151,9A nebo
méné)
132 3 60%(156A nebo méneg)
185 - 3 100% pfi 3kHz
315 - 3 100% pfi 3kHz
400 - 3
200V tiida
100
95 L
S 90 L
E
S 85
3 80 L |
%’ 75 L - -+
g 70 Fr—l-—4—-—=+—-——F—-—=l-—=+4 - - 221w
e 6 —|——d4——4+——F————4——+ —I— -
60 r—~-—~4 -+ ——F——=—-—~ ==+ —|— -
55 | | | | | | | |
05 2 4 6 8 10 12 14 15
400V tiida 45KW
37kW 45kW 30kW
100 . —— -
95 L —|— + 15kW
S 90 f—j——+ 18.5kW
5 8 F —l— — 4 & —— -
3 80 L —|— — — = “~w 37kW
% 75 == 4 - -+ — — -
g 70 = — 4 - — 4+ - - —1— -
x 65 b —|———4——4 — —|— -
60  —]—— o4 — — + — B2kW_ 4 S5kKW
55 1 1 1 1 | | | 1
05 2 4 6 8 10 12 14 15

Modulaéni frekvence

Pozn.: Pokud nahrazujeme SJ300 v kombinaci se sinusovym filtrem, zkontrolujte u 75-132kW
kompatibilitu.
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VSeobecna Nasledujici tabulka (pokracujici 1 na nasledujici stran€) obsahuje specifikaci spole¢nou pro
1] p 1] i je sp p p
specifikace vSechny modely ménica SJ7002.
Polozka Obecna specifikace
Kryti *1, *11 P20 (NEMA 1)

Metoda fizeni

Sinusova, pulsné-sitkova modulace (PWM)

Rozsah vystupbni frekvence *4

0.1 az 400 Hz

Presnost nastaveni frekvence

digitalni zadavani: = 0.01% z max. frekvence
analogové zadavani: + 0.2% (pti 25°C £ 10°C)

RozliSeni nastaveni frekvence

digitalni: + 0.01 Hz; analogové: (z max. frekvence)/4000, svorka [O]: 12-bit 0 az 10V;
svorka [OI]: 12-bit, 4-20mA; svorka [02]: 12-bit —10 to +10V

Charakteristiky U/f *5

uzivatelsky nastavitelna kiivka U/f (zékladni frekvence 30 az 400Hz), fizeni U/f
(konstantni moment, redukovany moment), vektorové fizeni bez zp. vazby SLV, SLV v
okili 0Hz, zpétnovazebni vektorové fizeni V2 (volitelné pfisl.)

Odchylka rychlosti

+0.5% (pfi SLV nebo 0-Hz SLV)

Doba rozbéhu / dobéhu

0.01 az 3600 s, (linearni, nebo profilova kiivka rozb¢hu / dob¢hu), dva rozbeh. / dobéh.
Casy pro kazdy motor

Rozbéhovy moment *6

200% pti 0.3 Hz (SLV nebo 0Hz-SLV), 150% pfit 0 Hz (0-Hz SLV), 100% pti 0 Hz (se
zpétnou vazbou)

Rozsah nastaveni nosné frekvence

0.5 az 15.0 kHz, 0,5 az 10 kHz pro 75kW a vétsi

Stejnosmémé brzdéni

mozné: pii startu, pii zastaveni, pii urcité frekvenci, na vné&jsi povel
(nastaveni: brzdna sila, ¢as a zptisob provozu)

Pretizitelnost ( % vystupniho proudu)

150%(130 pro 75kW a vétsi) po 60 s, 200% (180% pro 75kW / 100HP a vétsi) po 0.5 s

Ovladaci panel

klavesy nahoru / dolii - nastaveni hodnoty

analogové nastaveni potenciometrem na ovladacim panelu

- O .
52 Potenciometr
b=
z 2 -
e Externi signaly *8
< O
z &

0az 10 VDC a—10 az +10 VDC (vstupni impedance 10 kQ), 4 az 20 mA (vstupni
impedance 250 Q), vnéjsi potenciometr (1 az 2 k() 2W)

Sériovy port

rozhrani RS485

Ovladaci panel

klavesy “chod” / “stop” (zména sméru funkénim povelem)

Externi signaly

Chod
vpied /
vzad

FW “chod vpied”/”stop”. (kontakt NO), RV “chod vzad”/”’stop” volitelné ptifazeni
svorky (volba kontaktu NO/NC), moznost tiivodi¢ového ovladani

Sériovy port

rozhrani RS485

Inteligentni vstupni svorky
(osm z uvedenych funkef je
mozné piifadit soucasné

Vstupni vstupnim svorkam)

signaly

RV (chod vzad/stop), CF1~CF4 (volba pevnych rychlosti- kod BCD), JG (tipovani),
DB (externi DC brzda), SET (volba druhého motoru), 2CH (volba druhych ¢ast
rob&hu/dobéhu), FRS (volny dobéh), EXT (vnéjsi porucha), USP (ochrana proti neoce-
kévanému startu), CS (spinani siti), SFT (softwarovy zamek), AT (volba analog. vstupu
napéti / proud), SET3 (volba tfetiho motoru), RS (reset poruchy), STA (3-vodicové
ovladani - start), STP (3-vodicové ovladani - stop), F/R (3-vodi¢ové ovladani - vpied /
vzad), PID (PID ON/OFF), PIDC (reset PID), CAS (zména zesileni fizeni), UP (zvy-
Sovani frekvence - motor pot.), DWN (snizovani frekvence - motor pot.), UDC (vyma-
zani nastavené hodnoty), OPE (ovladani na OP), SF1-SF7 (pevné rychlosti - bitova
volba), OLR (zména hranice pfetizeni), TL (volba omezeni momentu), TRQ1 (volba
nejvyssi), PPI (volba proporcionalni/proporcionalné-integracni regulace), BOK (uvol-
novaci signal brzdy), ORT (orientace - najezd na vychozi pozici), LAC (LAC: vyfazeni
fce LAD), PCLR (reset odchylky polohy), STAT (uvolnéni vstupu posloupnosti zadava-
cich pulsi), ADD (pticteni pevné hodnoty frekvence k vystupu), F-TM (ovladani ze
svorkovnice), ATR (ovolnéni povelu momentu), KHC (nulovani kumulovaného
piikonu), SON (signal servo ON), FOC (proudové buzeni), MI1 (obecny vstup 1), MI2
(obecny vstup 2), MI3 (obecny vstup 3), MI4 (obecny vstup 4), MI5 (obecny vstup 5),
MI6 (obecny vstup 6), MI7 (obecny vstup 7), MI8 (obecny vstup 8), AHD (podrzeni
hodnoty analogového signalu), NO (nepfifazeno)

Termistorovy vstup

svorka pro pfipojeni termistoru v motoru (charakteristika PTC)
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Polozka

Obecna specifikace

Vystupni
signaly

Inteligentni vystupni svorky
(6 z uvedenych funkcei je
mozné prifadit soucasné péti
tranzistorovym vystuptim s
otevienym kolektorem, a
jednomu relé s prepinacim
kontakterm)

RUN (signal chod), FA1 (dosazeni frekvence typ 1 — pfi konstantni rychlosti),

FA2 (dosazeni frekvence typ 2 — nad nastavenou hodnotou), OL (pifedbézné hlaseni
pretizeni sign.1), OD (pfekroceni odchylky PID regulace), AL (poruchovy signal),

FA3 (dosazeni frekvence typ 3 — pii urcité frekvenci), OTQ (piekroceni momentu),

IP (kratkodoba ztrata napajeni), UV (signal podpéti), TRQ (moment na omezeni),

RNT (ptekroceni ¢asu chodu), ONT (pfekroceni ¢asu na siti), THM (chyba termistoru,
BRK (signal uvolnéni brzdy), BER (chyba brzdy), ZS (detekce nulové rychlosti),

DSE (maximalni odchylka rychlosti), POK (ukonéeni polohovani), FA4 (dosazeni frek-
vence typ 4 — nad nastavenou hodnotu 2), FA5 (dosazeni frekvence typ 5 — pfi nastavené
hodnoté 2), OL2 (ptedb&zné hlaseni pretizeni 2), FBV (porovnani velikosti zpétné vazby
PID), NDc (pferuseni komunikacni linky), LOG1 (vysledek logické operace 1),

LOG2 (vysledek logické operace 2), LOG3 (vysledek logické operace 3), LOG4 (vysle-
dek logické operace 4), LOGS (vysledek logické operace 5), LOG6 (vysledek logické
operace 6), WAC (upozornéni na zivotnost kondenzatortl), WAF (upozornéni na pokles
rychlosti chladiciho ventilatoru), FR (signal povel k chodu), OHF (signal prehrati
chladice), LOC (indikace nizkého proudu), MO1 (obecny vystup 1), MO2 (obecny
vystup 2), MO3 (obecny vystup 3), MO4 (obecny vystup 4), MOS5 (obecny vystup 5),
MOG6 (obecny vystup 6), IRDY (ménic¢ pfipraven), FWR (chod vpied), RVR (chod
vzad), MJA (specificka chyba), Automatické pfifazeni svorek 11-13 nebo 11-14 jako
ACO0-AC2 nebo AC0-AC3 jako vystupt kodu poruchy)

Inteligentni monitorovaci
svorky (analog. vystupy)

Analogovy napét’ovy vystup, analogovy proudovy vystup (rozliseni 8-biti), frekvencni
vystup [AM], [AMI], [FM]

Zobrazeni na displeji

vystupni frekvence, vystupni proud, moment motoru, piepoctend hodnota frekvence,
historie poruch, stav I/O svorek, elektricky vykon a dal$i parametry

Ostatni uzivatelem nastavitelné parametry

U/f charakteristia v sedmi bodech, horni, dolni omezeni frekvence, pfeskoky
rezonancnich frekvenci, kiivky rozb¢hu a dobéhu, manualni momentovy boost -
hodnota a frekvence, provoz Setfici energii, nastaveni analogovych vystupi, pocatecni
frekvence, nosna frekvence, Groven termoelektrické ochrany, nastaveni nuly/rozsahu
vystupniho frekven¢niho signalu, nastaveni posunu pocatku/konce vstupniho
analogového signalu, volba analogového vstupu, zachyceni motoru po chybé, restart po
mzikovém vypadku napéjeni, rizné vystupni signaly, rozbéh s redukovanym napétim,
omezeni pietizeni, navrat k tovarnim hodnotam (US, Europe, Japan), automaticky dob¢h
pii poruse napajeni, fizeni napéti na motoru (funkce AVR), fuzzy rozbéh/dobéh,
autonastaveni (on-line/off-line), vicemotorovy provoz s vysokym momentem (SLV pro
dva motory fizené jednim méni¢em)

Ochranné funkce Nadproud, piepéti, podpéti, pretizeni, ptetizeni brzdného odporu, chyba EEPROM,
chyba CT(proudovy transformator), vysoka teplota chladi¢e, chyba CPU, externi chyba,
chyba USP, detekce zemni chyby pii startu, vstupni piepéti, mzikovy vypadek napéjeni,
chyba rozsitujici jednotky 1, chyba rozsitujici jednotky 2, tepelnd ochrana
motoru,chyba faze, chyba IGBT, chyba termistoru

Teplota okoli (*9) provozni (okoli): -10 to 50°C / skladovaci: -20 to 65°C
& Vlhkost 20 az 90% relativni vlhkosti (bez kondenzace)
O
Z Vibrace *10 modely SJ700-055xxx az 220xxx: 5.9 m/s? (0.6G), 10 az 55 Hz
—~
a

modely SJ700-300xxx a vétsi: 2.94 m/s? (0.3G), 10 az 55 Hz

Umisténi 1,000 m nebo mén¢ bad moiskou hladinou, vnitini (bez korozivnich plynti a prachu)
Kryci barva Seda
Jednotka zpétné rychlostni SJ-FB (jednotka pfipojeni rychlostniho ¢idla)
vazby
Jednotka rozsiteni digital- SJ-DG (4-mista v BCD / 16-bit binarn¢)
= nich vstupt
72}
,§ Kom. jednnotka DeviceNet | SJ-DN jednotka podporujici komunikaci DeviceNet
=]
N Kom. jednotka LonWorks jednotka podporujici komunikaci LonWorks
(=W

Kom. jednotka Profibus-DP

SJ-PB jednotka podporujici komunikaci Profibus-DP

Dalsi volitelné piislusenstvi

filtr EMI, AC tlumivka, DC tlumivka, radiovy odruSovaci filtr, brzdny odpor, brzdna
jednotka, filtr LCR, komunikaéni kabely
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Polozka

Obecna specifikace

Volitelné ovladaci panely

displejem a potenciometrem, japonsky/anglicky popis),

némecky, italsky a portugalsky)

Parametry Podrobny popis naleznete v “Specifikace logickych fidicich signalt” na str. 4-9.
signalu
Signal / Svorka Parametry

Vestavény zdroj pro vstupy

24VDC, 100 mA maximalné

Inteligentni logické vstupy

27VDC maximum, vstupni impedance 4,7kQ

inteligentni logické vystupy

typ otevieny kolektor, proud pfi sepnuti maximalné S0mA, maximalni napéti v rozep-

nutém stavu 27 VDC

Termistorovy vstup

minimalni vykon termistoru 100mW

Frekvencni vystup

0 az 10V, max. 1,2mA, stiida 50%

Analogovy vystup napéti

0 az 10VDC, max. 2 mA

Analogovy proudovy vystup

4 a7 20mA, jmenovita zatéZovaci impedance 2500

Analogovy unipolarni vstup napéti

0 az 9,6 VDC, jmenovité¢ 10VDC, max. 12VDC, vstupni impedance 10kQ2

Analogovy bipolarni vstup napé&ti

-9,6 a7 9,6 VDC, jmenovité¢ +10VDC, max. £12VDC, vstupni impedance 10kQ2

+10V analogova reference

jmenovité¢ 10VDC, maximalné 10 mA

Poruchové relé
rozpinaci kontakty

max. zatéz: odporova 250 VAC, 2A; 30VDC, 8A
induktivni 250VAC, 0.2A; 30VDC, 0.6A
min. zaté¢z: 100VAC, 10mA; 5VDC, 100mA

Poruchové relé
spinaci kontakty

max. zatéz: odporova 250 VAC, 1A; 30VDC, 1A
induktivni 250VAC, 0.2A; 30VDC, 0.2A
min. zaté¢z: 100VAC, 10mA; 5VDC, 100mA

OPE-SRE (OP s 4-¢iselnym LEDdisplejem a potenciometrem) / OPE-S (OP s 4-
¢iselnym displejem bez potenciometru), volitelné: OPE-SR (OP s 4-Ciselnym LED

SRW-0EX vicejazyény OP s funkci kopirovani (anglicky, $panélsky, francouzsky,
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Uvod k frekvenéné fizenym pohoniim

Vyuziti regulace
otacek motoru v
pramyslu

Co je frekvencni
meénic?

Vstup
napajeni
L1/R
L2/S
L3/T

Moment a provoz
s konstantnim
pomérem U/F

Ménice Hitachi Vam umoziuji snadno a pfesné Fidit otacky tfifazového indukéniho
motoru. Ménice frekvence se zapojuji mezi napajeci sit’ a motor. Ziskate mnoho
rdznych uzivatelskych vyhod:

+ Uspora energie - HVAC

+ Koordinace otacky se souvisejicimi procesy —textilni a tiskarské lisy
+ Rizeni rozb&hu a dob&hu (moment)

» Specialni aplikace - vytahy, zpracovani potravin, léCiv
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Pojmy frekvenéni méni¢ a pohon s promé&nnou frekvenci jsou spfiznéné a nékdy
zdménné. Elektronicky pohon se stfidavym motorem umi fidit otacky motoru zménou
frekvence napajeciho vykonu motoru.

Ménic obecné je zafizeni, které méni stejnosmérny vykon na stfidavy. Obrazek dole
nam znazorfiuje pouziti ménice pro frekvencné fizeny pohon. Zafizeni nejdfive méni
vstupni stfidavy vykon na stejnosmérny pomoci usmérfiovaciho mustku, tvoficiho
vnitfni stejnosmeérné napéti. Potom stfidacovy obvod méni stejnosmérné napéti znovu
na stfidavé pro napajeni motoru. Specialni méni¢ (stfidac) dokaze ménit svou
vystupni frekvenci a napéti dle pozadovanych otacek motoru..

w

Frekvenéné fizeny pohon

Usmérnéni  Vnitfni Stridac Motor
sS. nap. ¥
+
Usmér- e é\C Sk

fiovad % IV/T2
Q Q| Lwirs
- 7

ZjednodusSeny nakres stfidae znazoriuje tfi pfepinace. V ménicich Hitachi jsou ve
skute¢nosti IGBT spinace. K vytvofeni pozadovaného vystupniho prabéhu se pouziva
pfepinaciho algoritmu, IGBT se pfepinaji vysokou rychlosti pomoci mikroprocesoru.
Indukénost motoru pomaha vyhlazeni pulzu.

V minulosti uzivaly frekvencné fizené Vystupni
pohony pro fizeni otaCek prosté fizenibez — apati
zpétné vazby (skalarni). Provoz s U/f =
konst. udrzuje konstantni pomér napéti a \Y
frekvence. Za téchto podminek stfidavy :
motor dodava konstantni moment v [
pracovnim rozsahu otagek. Pro nékteré \ :
I
I
I
|

Konstantni moment

aplikace je skalarni fizeni technicky
postalujici. f

Dnes, vzhledem k pfichodu diimysinych 0 -
mikroprocesort a digitalnich signalovych 100%
procesord, je mozné fidit otacky a Vystupni frekvence
moment stfidavého indukéniho motoru s

nebyvalou pfesnosti. Méni¢e HITACHI SJ7002 vyuzivaji tato zafizeni, aby pomoci
komplexu matematickych vypoc&ta dosahly prvotfidniho chovani systému. Tato
technika je oznacovana jako vektorové fizeni bez zpétné vazby. Dovoluje to pohonu
soustavné sledovat vystupni napéti a proud a jejich vzajemny pomeér. Z téchto udajl
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Vstup ménice a
trifazovy vykon

Vystup ménice

jsou matematicky pocitany dva vektory proudu. Jeden vektor odpovida proudu
vytvarejicimu magnetické pole motoru a druhy momentu motoru. Schopnost odélit tyto
dva vektory proudu je to, co dovoluje méni¢iim SJ7002 dosahnout vynikajicich
momentovych vlastnosti a pfesnosti, zvlasté pfi nizkych kmito¢tech.

Série Hitachi SJ7002 zahrnuje dvé podskupiny: 200V a 400V tfidu ménic¢a. Pohony
popsané v tomto manuale mohou byt pouzity bud v USA nebo v Evropé, ackoliv
napét’ové urovné se stat od statu mirné lisi. Mé&nice 200V tfidy vyZaduji jmenovité
napéti 200 az 240Vstf., a ménie 400V tfidy vyzaduji od 380 do 480Vst.. Nékteré
200V ménice dovoluji jednofazoveé nebo tfifazové napajeni, ale cela 400V tfida
ménich vyzaduje tfifazové napajeni.

TIP: Pokud Vas$e aplikace vyZaduje pouze jednofazové napajeni, pouzijte ménice
SJ2002. Ménice této serie mohou byt az do vykonu 2,2kW napajeny jednofazovym
napétim.

Bé&Zné oznaceni pro jednofazové napdjeni je faze (L) a stfedni vodi¢ (N). Pfipojeni
tfifazového vykonu je obvykle oznaceno faze 1 [R/L1], faze 2 [S/L2] a faze 3 [T/L3]. V
kazdém pfipadé by mél napajeci zdroj obsahovat propojeni se zemi. Tuto zem je tifeba
propojit na kostru ménic¢e a na zem motoru (viz “Pfipojeni vystupu ménice k motoru”
na str. 2-23).

SFFl’davy’ motor m’usi b)v'/t _vaipoj(?n pou'ze k _ trifazovy stridavy
vystupnim svorkam ménice. Vystupni svorky jsou motor
jednoznacéné oznaceny (aby se odliSily od vstup-

nich svorek) U/T1, V/T2 a W/T3. To odpovida u/m VIT2
typickému oznadeni svorek motoru T1, T2 a T3.

Casto neni nutné dodrzet sled fazi ménice a

motoru. Dusledek pfehozeni dvou ze tfi spoju je

v8ak zména sméru otaceni motoru. V aplikacich, o
ve kterych mlze zména sméru otadeni zplsobit Zemnéni
Skodu nebo zranéni osob, se ujistéte o sméru GND
rotace nez pfipustite chod plnymi otackami. K WIT3 —
zajisténi bezpecfnosti personalu musite spojit zem

Sasi motoru na spodni ¢ast plasté ménice.

Povsimnéte si, ze tfi vodiCe k motoru neobsahuiji stfedni nebo navratovy vodi¢. Motor
predstavuje pro méni¢ vyvazenou “Y” impedanci, proto neni vyzadovan zvlastni
stfedni vyvod. Jinymi slovy vzhledem k vztahu mezi jednotlivymi fazemi kazdy ze tfi
spojll slouzi zarover jako navrat pro ostatni.

Méni¢ Hitachi je robustni a spolehlivé zafizeni. Je ur€en k regulaci vykonu motoru za
v§ech normalnich provoznich stav(l. Proto neni nutné vypinat napajeni ménice
béhem chodu motoru (pokud se nejedna nouzové zastaveni). Zaroven neinstalujte
Zadné rozpinaci zafizeni mezi motor a ménic (hrozi nevratné poskozeni ménice). Pfed
méniem musi byt instalovana bezpeénostni zafizeni jako pojistky pro pferuseni
napajeni pfi poruse, jak je pozadovano NEC a mistnimi pfedpisy.
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Ménice SJ7002

Intelligentni
funkce a
parametry

Brzdéni

Otackové profily

Znacéna &ast tohoto manualu je vénovana
popisu funkci a konfiguraci parametr(
ménice. Ménic je fizen mikroprocesorem a
obsahuje mnoho nezavislych funkci. Micro-
procesor obsahuje pamét’ EEPROM pro
uchovavani parametru. Digitalni panel
méni¢e umoznuje pfistup ke vSem funkcim a
parametriim (pfistup je pravé tak mozny i z
jinych zafizeni). V§eobecny nazev pro
v8echna tato zafizeni je digitalni panel. V
kapitole 2 se dozvite, jak dosahnout chodu
motoru pouzitim minimalniho poctu pfikaz(i a
parametr(.

A
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Cteni a zapis dat paméti EEPROM ménige
umoznuje kopirovaci jednotka, kterou Ize
objednat jako pfislusenstvi. Tato funkce je
zvlasté uzite€na tam, kde je nutno kopirovat
nastaveni méni¢e do mnoha dalSich.

V8eobecné je brzdéni sila, ktera se pokousi o zpomaleni popfipadé zastaveni otaeni
motoru. Souvisi tedy s dobéhem motoru, ale miize nastat i v pfipadé, ze se zatéz
snazi hnat motor vysSimi otackami, nez jsou pozadované. Pokud potfebujete zpoma-
lovat motor se zatézi rychleji, nez je jeho volny dobéh, doporu€ujeme instalovat
brzdny odpor (pro jednotky do 22kW), nebo brzdnou jednotku. Integrovany brzdny
obvod (v nékterych modelech SJ7002) umozniuje brzdéni motoru a zatéze a pfemeénu
prebyteéné energie v pFipojeném rezistoru na teplo (viz “Uvod” na str. 5-2 a “Dynam-
ické brzdéni” na str. 5-6). Méni¢ SJ7002 nemusi byt vhodny pro zatéze, které spoijité
po dlouhou dobu nebo trvale pohanéji motor (kontaktujte vaseho distributora Hitachi).
Parametry ménice zahrnuji rozbéh i dobéh, ktery mizete nastavit dle potfeb aplikace.
Pro dany méni¢, motor a zatéz je mozné nastavit mnozstvi prakticky dosazitelnych
rozbéhu i dobéhu.

Méni¢ SJ700 umoznuje diimysiné fizeni

otacek. Grafické znazornéni této schop- ., . Nastavené
nosti vam pomuze porozumét a naucit Otacky

se konfigurovat skupinu souvisejicich

parametr(i. Tato pfiru¢ka znazorfiuje Rozbéh  Dobéh
rychlostni profily, pouzivané v priimyslu 0

(obrazek napravo).

Rozb&hem se rozumi asové zavislé Otackoveé profily

zvySeni otacek z 0 na Zaddané a
dob&hem je Casové zavisly pokles z
aktualnich ota€ek na nulové.

ejo)dey Jupoan




m Uvod k frekvené&né fizenym pohontm

©
@]
=
Qo
©
X
c
©
o
>
)

Nastaveni rozbéhu a dobéhu specifikuje
¢as potfebny k pfechodu z klidu na Otacky Maximalni otagky
maximalni frekvenci a naopak. Vysledny | o ________
sklon (zména otacek za as) predsta-
vuje rychlost rozbéhu nebo dobé&hu.
Narust vystupni frekvence uziva
rozb&hovy sklon, zatimco pokles uziva

dobé&hovy sklon. Cas rozb&hu nebo 0
dobéhu dané zmény rychlosti zalezi na |<— Nastaveni —» t
vychozi a kone¢né frekvenci. Av8ak ¢asu rozbéhu

sklon je konstantni, dany celkovym
¢asem rozbéhu a dobéhu. Napfiklad, celkovy ¢as rozbéhu maze byt 10 s (doba
rozbéhu z 0 na 60 Hz), ale pfechod z 10Hz na 40Hz bude trvat 5s.

Méni¢ SJ700 dokaze ulozit do paméti 16

pfednastavenych frekvenci. A umi Otacky

pouzit zvlastni rozb&hovy a dobéhovy Rychlost
pfechod z jakékoliv pfednastavené Rychlost

rychosti k jiné. Viceotackovy profil (viz

napravo) uziva dvé nebo vice pevnych 0

otacek, které mizeme predvolit pomoci t
inteligentnich vstupnich svorek. Externi
fizeni mize zadat jakékoliv otacky v
libovolné dobé.

Alternativné je mozné nastavené otacky meénit spojité v celém nastaveném rozsahu.
Pro ruéni fizeni je mozné pouzit potenciometr na pfednim panelu. Pohon akceptuje
také fidici signal 0-10V nebo rovnéz 4-20 mA .

Vicerychlostni profil

Méni¢ mize pohanét motor obéma

sméry. Oddélené povely FW a RV urcuji Otacky Pohyb dopfedu

smér rotace. Pfiklad obousmérného

profilu znazornuje pohyb vpfed nasledo- 0

vany pohybem vzad kratSiho trvani. t
Predvolby otacek a analogové signaly \_/
fidi velikost otacek, zatimco prikazy FW Pohyb zpét

a RV ur€uji smér rotace pred zacatkem

pohybu. Obousmérny profil

Pozniamka: SJ7002 umi pohybovat zatézi v obou smérech. Oproti jinym seriim ménica
HITACHI umoznuje i tzv. servoaplikace, t.j. zménu sméru otaceni v zavislosti na
polarité analogového napéti (-10V + 0 + +10V - svorka O2) blize viz “Analogové
vstupni svorky” na str. 4-61.




Ménice SJ7002 m

Casto kladené otazky

Otazka:Jaka je hlavni pfednost uziti frekvencniho ménice ve srovnani s jinymi
feSenimi?

Reakce: Méni€ dokaze regulovat motor s velmi vysokou Ucinnosti na rozdil od
mechanického nebo hydraulického fedeni. Uspory energie obvykle
zaplati ménic v kratké dobé.

Otazka:Termin méni€ je trochu zavadéjici, jelikoz také uzivame “pohon” a “zesilovac”
abychom popsali elektronickou jednotku, ktera fidi motor. Co znamena
“frekvenéni ménic "?

Reakce: Terminy frekvenéni ménic, pohon, a zesilovac jsou v primyslu ponékud
zaménovany. Nyni jsou vSeobecné pouzivany k popisu elektronické
jednotky regulatoru otacek na bazi mikroprocesoru. V minulosti pohony s
proménnou rychlosti odkazovaly na rizné mechanické prostfedky k
regulaci otacek. Zesilovac je termin exkluzivné pouzivany pro serva a
krokové motory.
Otazka:Mohu pouzit SJ700 v aplikaci s pevnymi otackami, i kdyz je ur€en pro pohon s
proménnymi otaCkami?
Reakce: Ano, nékdy mlze byt frekvenéni ménic¢ byt jednoduse pouzit pro mékky
start, poskytuje Fizeny rozb&h a zastaveni z pevnych otacek. V téchto
aplikacich Také mohou byt v vyuzity jiné funkce SJ700. Uziti pohonu s
proménnou rychlosti mize vSak prospét mnoha typlm priimyslovych i
komercnich aplikaci, poskytuje fizeny rozbéh a dobéh, velky zabérovy
moment pfi nizkych otackach a uspory energie pfekonavajici alternativni
feSeni.
Otazka:Je mozné pouzit frekvenéni ménic¢ a stfidavy asynchronni motor pro
polohovani?
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musi tocit motor pfi dostateéném momentu. SJ700 bude dodavat piny
moment jesté pfi 6 Hz (180 ot/min). Nepouzivejte méni¢ pro zastaveni a
drzeni zatéze bez pomoci mechanické brzdy (pouzijte servo nebo
pohonny systém s krokovym motorem).

Otazka:Umozruje volitelny digitalni ovladaci panel nebo PC software (Prodrive) jesté
dal8i funkce nad ramec toho, co umozriuje OP na ménici?

Reakce: Ano. VSechny ovladaci jednotky véetné software umozniuji konfigurovat
celou sadu parametru ménice. Kopirovaci jednotka SRW-0EX umozriuje
kromé komfortnéjSiho zobrazeni parametrl i jejich kopirovani mezi
jednotlivymi ménici. PC software Vam pak umozni fadu dalSich funkci
jako je tisk, porovnani, ulozeni, on-line monitorovani vice veli€in apod.

‘% Pozn.: Neni mozné soucasné vyuzivat néktery z ovladacich panelld a PC software.

Otazka:Pro€ pouziva manual a ostatni dokumentace terminologii jako “tfida 200V”
misto aktualniho napéti jako 230VAC?

Reakce: Konkrétni model frekvenéniho ménice je nastaven ve vyrobnim zavodé,
aby pracoval v napét’'ovém rozsahu pfislusejicim cilové zemi tohoto
modelu. Modelova specifikace je na Stitku na boku ménice. Evropska
200V tfida ma jiné nastaveni parametr(i nez USA 200V tfidy. Inicializaéni
procedura (viz “Navrat k tovarnimu nastaveni” na str. 6—13) umi pfestavit
ménic¢ pro Evropské nebo US komercni rozsahy napéti.

Otazka:Pro¢ nema motor stfedni vyvod pro navrat do ménice?

Reakce: Motor teoreticky predstavuje vyvazenou zatéz (hvézda) jestlize maji
statorova vinuti stejnou impedanci. Hvézda umoznuje kazdému ze tfi
vodic¢l stfidavé slouzit jako vstup i navrat ve stfidavé pulperiodé.
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Otazka:Vyzaduje motor pfipojeni ochranného vodice?

Reakce: Ano, z nékolika davod(l. Nejdllezitéjsi je, ze poskytuje ochranu v pfipadé
zkratu na motoru, ktery pfivede nebezpeéné napéti na kryt motoru. Dale
se motor vyznacuje svodovym proudem, ktery se béhem starnuti zvySuje.
Kone&né uzemnéné zafizeni obecné vyzafuje méné ruSivého napéti nez
neuzemnéné.

Otazka:Jaky typ motoru je kompatibilni s frekven&nimi ménici Hitachi?

Reakce: Druh motoru — Musi to byt tfifazovy asynchronni motor. Uzijte provedeni
pro frekvencéni ménig, tj. 800V izolaci pro 200V tfidu, nebo 1600V izolaci
pro 400V tfidu.

Vykon motoru — V praxi je vyhodnéjsi zjistit vykon motoru pro vasi
aplikaci a pak vyhledat méni¢ podle motoru.

Poznamka: Vybér motoru mohou ovlivnit i jiné okolnosti jako rozptyl tepla, otackovy
profil aplikace, kryti a zplsob chlazeni.

Otazka:Kolik pélt by mél mit motor?

Reakce: Frekvencni ménice Hitachvi jsou mohou byt nastaveny pro chod s 2, 4, 6
nebo 8 pélovymi motory. Cim je vétsi pocet pdlu, tim jsou mensi
maximalni otacky, ale bude vétsSi moment pfi jmenovitych otackach.

Otazka:Je mozné pfidat az po pocatecni instalaci k mému ménici SJ7002 dynamické
brzdéni, protoze to aplikace nyni vyzaduje?

Reakce: Ano. Modely méni¢t SJ7002-004XXX az SJ700-220XXX maji jiz
zabudovan brzdny obvod, takze Vam zbyva pouze umisténi a pfipojeni
brzdného odporu a nastaveni pfislusnych patrametrd. Vétsi modey

5.
Otazka:Jak zjistime, Ze naSe aplikace bude vyzadovat odporové brzdéni?

Reakce: Pro nové aplikace to mlze byt obtizné dokud skute¢né nevyzkousime
Vasi konkrétni aplikaci. VSeobecné se nékteré aplikace mohou spoleh-
nout na ztraty v systému, jako tfeni, které poslouzi jako sila pro dobéh,
jina toleruji dlouhy dobéh. Tyto aplikace nebudou potfebovat dynamické
brzdéni. AvSak aplikace s kombinaci velkého momentu setrvacnosti a
pozadavku na kratkou dobu dobéhu budou vyzadovat dynamické
brzdéni. To je fyzikalni otazka, ktera mize byt zodpovézena bud empir-
icky, nebo komplikovanym vypoctem.

Otazka:Pro ménice kmito€tu Hitachi jsou k dispozici jako dodateéné pfislusenstvi
nékteré komponenty pro potlageni rudeni. Jak mam védét, zda moje aplikace
vyzaduje toto pfislusenstvi?

Reakce: U&elem téchto filtr(i je redukovat elektrické ruSeni ménice aby nebyla
ovlivnéna &innost okolnich zafizeni. Nékteré aplikace jsou pod dohledem
mistnich dozor¢ich organd a potlaéeni ruseni je povinné. V téchto pfipa-
dech musi mit méni¢ nainstalovan odpovidajici filtr radiového odruseni.
Jiné aplikace nepotiebu;ji filtr, dokud nezaznamenate vliv na Cinnost
ostanich zafizeni.

Otazka:SJ7002 nabizi moznost vyuziti PID regulatoru. PID regulaéni smycky jsou
obvykle spojeny s chemickymi procesy, topenim nebo obecné primyslovymi
procesy. Jak by mohl PID regulator prospét mé aplikaci?

Reakce: Budete potfebovat udrzovat ur€itou veli€inu v aplikaci, kterou ovliviiuje
motor. To je veli¢ina procesu, Fizena motorem. Casem vétsi otacky
motoru zpUsobi rychlejSi zménu regulované veli€iny, nez malé otacky. Pfi
pouziti zpétné vazby frekvenéni ménic fidi motor optimalni rychlosti
vyzadovanou k udrzeni regulované veliiny na pozadované hodnoté pfi
aktualnich podminkach. Pouziti PID regulace vyZaduje pfidavny snimac
a dal$i zapojovani kabeld, tyka se modernich aplikaci.
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ménice

Orientace v pojmech

Vybaleni a
prohlidka

Hlavni fyzikalni
vlastnosti

Vénujte prosim pozornost vybaleni VaSeho SJ7002 a provedte nasledujici kroky:
1. Provéfte zda pfistroj nevykazuje néjaka posSkozeni vznikla pfepravou.
2. Provérite, ze baleni obsahuje vSechny nalezitosti:

a. Jeden méni¢ SJ7002

b. Jednu uzivatelskou pfirucku SJ7002 (CD)

c. Jeden rychly prehled SJ7002

d. Jeden balicek pohlcovace vihkosti-zahodte (nepozivatelné)

3. Prekontrolujte udaje na Stitku ménice (zvlasté typové oznaceni, vykon, typ
napajeni) zda souhlasi s Vasi objednavkou.

Ménice fady SJ7002 se liSi svou velikosti v zavislosti na typu napajeni a vykonu.
VSechny ménice maji na Celni strané shodny operatorsky panel (OP) pod nimz je
konektor pro snadné pfipojeni DOP nebo PC. Konstrukce méni€e ma na zadni strané
umistén chladi¢ vykonovych prvkl. Modely vétSich vykonu jsou opatfeny chladicim
ventilatorem. Na télese chladic¢e jsou pfedvrtany montazni otvory. Nikdy nesahejte na
chladi¢ za provozu, nebo kratce po ukonéeni provozu, chladi¢ maze byt velmi horky.

Celni panel ménice umoziuje tfi “Grovné” pfistupu k ovladani a konfiguraci ménice.

* Prvni uroven — ovladaci panel (OP) pro zakladni vyuziti ménice a pro nastaveni
veskerych parametrd pfi provozu ménice

» Druha uroven — svorkovnice pod spodni ¢asti ¢elniho krytu pro pfipojeni silovych a
ovladacich vodi¢u. PFistupné pfi vypnutém méni¢i a odpojeném napajeni !

» Treti Groven — dvé volna mista pro vlozeni volitelnych rozSifujicich jednotek pod
horni ¢asti ¢elniho krytu. PFistupné pfi vypnutém ménici a odpojeném napajeni.

1. Prvni Groven - Pohled na vybaleny
meénic tak, jak Vam byl dodan
znazorfuje ovladaci panely OPE-SRE '
nebo OPE-S nainstalované na Celni ‘
strané& ménice. Na Ctyfmistném displeji
se zobrazuji veskeré Ciselné udaje a —
hodnoty jednotlivych parametrd a
veli¢in. Indikaéni LED oznaduji -
jednotku pravé zobrazované veli€iny
(Hz, A, V nebo kW), indikuji stavy
ménice (pod napétim, chod/stop,
programovani/monitor atd.).
Membranova klavesnice se Sesti
tlacitky je doplnéna potenciometrem k
nastaveni aktualni rychlosti pohonu
(pouze OPE-SRE).
Tlagitka FUNC., A\, \&,a STR B
dovoluji obsluze provést zmény ve
funkcich a parametrech ménice a volit
veli¢iny, které se maji zobrazit na
Ctyfmistném displeji. Mé&jte na paméti,
Ze nékteré parametry nelze ménit za
chodu ménice.
VySe uvedené ovladaci prvky jsou zpravidla prvni véci, kterou vyuzijete pro
dokonceni instalace ménice.

HITACHI
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ménic¢ SJ7002

2. Druha aroven - Nejprve se
pfesvédCete, Ze ménic neni Zadnym
zpUsobem pfipojen k napajeni.
Pokud byl méni¢ napéajen, pockejte
s otevienim krytu svorkovnic a praci
na zapojeni nejméné 10 min.
Presvédcete se, Ze nesviti LED
indikace napajeni.

Nyni odSroubujte Srouby v dolnich
rozich krytu a kryt dle obrazku
odejméte (Srouby jsou v krytu
uchyceny, takze nevypadnou).
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Nejnize je umisténa silova
svorkovnice pro pfipojeni napajeni,
zamnéni a vystupniho kabelu k
motoru. Dno prostoru svorkovnic tvofi plastovy vylisek s naznac¢enymi priichody
pro kabely. PFi pfipojovani kabell je potfeba pFislusné otvory vymacknout.
Nikdy neprovozujte méni¢ s odmontovanym krytem svorkovnic.

pfipevhovaci Srouby

Vy3&e nad silovymi svorkami jsou umistény svorkovnice pro pfipojeni ovladacich
vstupnich a vystupnich signall. Svorkovnice obsahuje i svorky kontaktd porucho-
vého relé, které mohou byt vyuzity v jinych externich obvodech. Na téchto svorkach
se muze vystkytovat nebezpecné napéti i kdyz je vlastni ménic silové odpojen.
Proto se vyhnéte pfimému dotyku svorek nebo komponentt tohoto obvodu.

HITACHI

RUN
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/ @ LED indikace
svorkovnice ; napajeni
fizeni

svorkovnice napajeni
a vystup na motor

vstup a vystup kabell

VAROVANI: Po vypnuti napajeni vy&kejte nejméné 10 minut a pfesvéddete se, ze
indikace pfitomnosti napajeni nesviti. Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem.
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ménice

3. Treti droven - Ménice SJ7002
dovoluji uzivatelskou instalaci
volitelnych pfidavnych jednotek.
Tyto jednotky jsou ve formé
osazenych desek PS vkladany
pod horni kryt ménice na uréend
mista. Aby bylo moZno instalovat
tyto pfidavné jednotky, je nutné
odejmout dorni ¢elni kryt ménice.
Nejprve je nutné vyjmout OP z
jeho ulozZeni, (zaslepku mlzete
ponechat na misté). Uvolnéte
zapadku na horni strang, dle
obrazku a OP vyjméte.
Uvolnénte Srouby po obou
stranach fidici svorkovnice a
odejméte horni kryt (kryt
odklopte a vysurfite nahoru - tim o .
uvolnite horni dvé zapadky). pripevfiovaci Srouby

Zapadka pro uvolnéni panelu

HITACHI

RUN L )
@009

Do ménice Ize zabudovat dvé misto pro konektory pfipojeni
rozsifujici jednotky. Kazda je volitené jednotky volitelnych jednotek
pfipojena konektorem k fidici
desce méni¢e a mechanicky
upevnéna dvéma Srouby. Blizsi
informace ohledné rozSifujicich
volitelnych jednotek naleznete v
“Roz8ifujici jednotky” na

strané 5-5.

Kazda volitelna jednotka ma
vlastni uzivatelskou pFirucku.

L RILTSila) Tildl [l
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Nésledujici ¢ast této kapitoly Vas seznami s provedenim systému a povede Vas krok
za krokem instalaci ménice. Po &asti zabyvajici se zapojenim a doporu¢enymi vodici
nasleduje sekce pfiblizujici pouziti operacniho panelu, orientaci v nabidce parametr
a funkci ménice a nastavovani parametru.
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Zakladni popis systému

Systém pohonu vzdy obsahuje zakladni prvky (motor a méni¢) a zabezpecovaci prvky (jisti¢
nebo pojistky). Pokud hodlate provést pouze zkousku zapnuti napajeni ménice, budou Vam tyto
prvky pIné postacovat. Skuteény systém vSak mlze mit jesté fadu dalSich komponentd v zavis-

losti na pozadavcich aplikace. V systému by nemély chybét prvky pro potlaceni ruseni,
eventuelné prvky pro regenerativni brzdéni. Obrazek a tabulka ukazuje systém pohonu se
vSemi pfidavnymi zafizenimi, které mohou byt potieba pro Vasi aplikaci .

Napadjeci sit’ 3 §

@ 3

- Nazev Funkce =TS
Odpinac, L1 L3 o N
jistic, o Odpinaci a jistici | Jisti€, proudovy chrani¢ nebo pojistkovy =9
chrani¢ ! prvek odpinad 3 2
Pozn.: Instalace musi byt provedena dle o

bezpecénostnich predpist platnych v zemi g: o
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pouziti.

Vstupni sit'ova
tlumivka

Slouzi k potlaceni vysSich harmonickych gener-
ovanych méni¢em do vstupnich sit'ovych
vodi€u, upravuje uginnik, chrani ménic proti
vlivim sité.,

VAROVANI: v nékterych pfipadech je pouziti
sit'ové vstupni tlumivky nutné, jinak hrozi
zni¢eni ménice (viz varovani na dalsi strané).

Radiovy odrusSovaci

filtr

Elektrické ruseni generované méni¢em se
muze projevit i vyzafovanim do blizkého okoli v
radiové oblasti (ruseni radii, telefona,
zesilovacl apod.). Tato magneticka civka
snhizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na
vystupu).

EMI filtr (pro

splnéni pozadavkl

A

Snizuje ruSeni generované méni¢em a Sifici se
po napajecich vodi€ich. Je pfipojen na vstupni

R S T CE viz. dodatek D) | strané ménice. Evropska verze (pfipona -FEF)
ma ve tfidé 200V integrovan filtr kategorie C1 a
PD(+1) ve tfidé 400V filtr kat. C2.
Ménié Filtr radiového Tento kapacitni odrusovaci filtr sniZzuje radiové
P(+ odruSeni (pouziti rueni pfivodnich napajecich vodi¢l ménice.
( ) tam, kde neni
vyZadovano CE)
F———n Stejnosmérna Snizuje obsah vys$Sich harmonickych genero-
RO RB tlumivka v meziob- | vanych méni¢em, nechrani vSak vstup
! vodu (usmérfiovac) ménice pred vlivy sité (v pfipadé
TO : N(-) pouziti vstupni sit'ové tlumivky je nadbytecnd).
F---" Brzdna jednotka Brzdné komponenty jsou uzite€né pro regulaci
momentu menice pfi vysokém zatézovateli
U Brzdny odpor (ON-OFF) a pro zvySeni schopnosti brzdéni.

Radiovy odruSovaci
fiItr

T1

Teplotni spinaé

Elektrické ruseni generované méni¢em se
muze projevit i vyzafovanim do blizkého okoli v
radiové oblasti (ruseni radii, telefona,
zesilovacl apod.). Tato magneticka civka
snizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na
vstupu).

Vystupni stfidava

—______|tUmivka

Napomaha snizeni vibraci motoru
zapricinénych nesinusovym tvarem napéti.
Slouzi k vyhlazeni napéti, snizuje velikost a
pocet vyssich harmonickych na vystupu
ménice. Pouziti vystupni tlumivky se
doporucuje pfi délkach vystupniho kabelu nad
10m

LCR filtr

Sinusovy filtr - ma za ukol pfiblizit tvar
vystupniho napéti co mozna nejvice sinuso-

vému tvar.

POZN.: Nékteré komponenty jsou nutné z hlediska dodrzeni obecné zavaznych nafizeni (viz.

“Popis komponent” na strané 5-3 a “CE-EMC pokyny pro instalaci” na strané D-2).
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ménice

Zakladni instalace krok za krokem

@)

1D

Volba mista pro
montaz

>

Nasledujici odstavec Vas provede jednotlivymi kroky zakladni instalace:
1. Prostudujte pozorné bezpec€nostni upozornéni a varovani spojena s montazi.
2. Zvolte vhodné misto pro montaz ménice.

POZN.: Provadite-li montaz ménice v zafizeni ur€eném pro pouziti v EU, prosim
prostudujte “privodce EMC instalaci” v dodatku D.

3. Pfed montazi zakryjte horni stranu ménice s ventilaénimi otvory, aby nemohlo dojit
k napadani necistot do ménice.

Pfistupte k montazi, vyvrtejte montazni otvory a méni¢ upevnéte na podlozku.
Prostudujte pozorné bezpecnostni upozornéni a varovani spojena se zapojenim.
Pfipojte vodiCe na napajeci vstup ménice.

Pfipojte vodi¢e na vystup na motor.

Uvolnéte ventilacni otvory ménice, které jste zakryli v kroku 3.

° RS,

Provedte zkuSebni zapnuti napajeni.
10. Prohlédnéte a prekontrolujte Vasi instalaci.
Krok 1: Prostudujte tato upozornéni vztahujici se k montazi ménice. Pfipadné chyby v

montazi mohou mit za nasledek opakovani prace, zni¢eni zafizeni nebo ohrozeni
osob.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze jsou soucasti instalovany na nehoflavych materialech, jako
napf. ocelové desce. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze v blizkosti ménice neni umistén hotlavy material. Jinak hrozi
nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze neni mozné, aby se do meénice dostal cizi pfedmét, jako napf.
kousek dratu, kapka pfi svafovani, kovové piliny, prach atd. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je méni¢ nainstalovan na misté, které unese jeho vahu viz.
specifikace v textu (Kapitola 1, Tabulka specifikaci). Jinak hrozi pad ménice a zranéni obsluhy.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je ménic¢ umistén na kolmé zdi, kterd se nechvéje. Jinak hrozi
pad ménice a zranéni obsluhy.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze neni instalovan a obsluhovan méni¢, ktery je poskozeny nebo
neuplny. Jinak hrozi nebezpeci poranéni obsluhy.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze je méni¢ umistén v mistnosti s dobrou ventilaci, kde neni piimé
slune¢ni zareni, vysoka teplota, vysoka vlhkost a kondenzace, vysoka prasnost, korozni,
vybusny nebo hotlavy plyn, prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpeéi pozaru.
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Krok 2: Vysledkem pfedchozich varovani je, ze musite najit vhodnou pevnou nehofla-

G@ vou vertikalné upevnénou podlozku, umisténou v relativné &istém a suchém prostiedi.
- Aby bylo zajist&no dostatecné chlazeni ménice je nutné dodrzet pfedepsany volny
Zajistete prostor okolo mé&ni¢e (na obrazku nize)..
dostatecnou
ventilaci
volny prostor ﬁ min. 10 cm Vystup
(3.94") teplého A
¢ vzduchu
<
| 32
L] %g N
Q
- > - > 75
min. 5 cm min. 5 cm = 0
(1.97") (1.97") S g
a9
()

Vstup
min. 10 em chladiciho
(3.94") vzduchu
OPATRNOST: Ujistéte se, ze v okoli ménice neni zadna zabrana a Ze je vybaven adekvatni
ventilaci. Jinak hrozi pfehfati ménice nebo poskozeni pozarem.
Krok3: .Pfed provadénim zapojeni ménice (a Zakryjte vystupy ventilatoru
G@ ostatnich pfistroju v rozvadéci) je dobré doéasné

uzavfit vesSkeré ventilacni otvory ménice. VSe co
budete potfebovat je vhodny papir a lepici
pasku. Zabranite tim vniknuti kovovych Spon (z
vrtani) a ustfizkd dratu (ze zapojovani) dovnitf
meénice pfi instalaci a zapojovani.

Zabrante vniknuti
necistot do
ventilacnich
otvorll ménice

Pfed montazi prosim provéite jesté nasledujici
skute€nosti:

1. Teplota prostiedi musi byt po celou dobu
provozu v rozmezi —10 az 40°C.

2. Jakékoliv dalSi zafizeni produkujici teplo
montujte co nejdale od ménice (napf. sit'ova
tlumivka).

3. Pokud montujete méni¢ do uzavieného
rozvadéce, dodrzte pfi instalaci pfedepsané
volné misto okolo jednotky a pfesvédcete se,
ze teplota uvnitf rozvadéce neprekrodi
pfipustnou mez.

4. V zadném pfipadé neodnimejte za provozu
Celni kryt svorkovnic.

Zakryjte ventilani otvory
na obou stranach
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Na nasledujicich stranach naleznete piesné rozméry Vaseho ménice.
G@ Rozméry jsou uvedeny v mm (palcich). Mensi modely v provedeni U.S. (pfipona LFU a HFE)
Seznamte se s jsou z vyroby vybaveny adapterem pro vstup vodici dle NEMA 1. Adapter NEMA 1 je dos-
rozméry ménice tupny i pro vétsi modely jako volitelné ptislusenstvi (viz nasledujici nacrty)
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POZN.: Upeviiovaci Srouby zajistéte pomoci vé&jitovych nebo pérovych podlozek, aby
nemohlo dojit k jejich uvolnéni vlivem vibraci.

Rozmérové nacrty - pokracovani.

SJ700

SJ700

Model

-055LFU2
-055HFU2/HFE2
-075LFU2
-075HFU2/HFE2
-110LFU2
-110HFU2/HFE2

Model
-150LFU2
-150HFU2/HFE2
-185LFU2
-285HFU2/HFE2
-220LFU2
-220HFU2/HFE2

@]
R

:

Exhaust
210 (8.27)
189 (7.44) 2-97(0.28) Q
|
.@— siragem ..—_i dl I
b
® e
1|ecee i i
1 ] @ 5
S
| SE
S8

3 places 33 x 28 (1.30x 1.10) Q

- —
L] N
o
s oT——
IS
W .o
)
203 (7.99) 1
&
2
@
«
250 (9.84)
229 (30.78) | 2-¢7(0.28)
: =) : N
et
®
1 AO9®
E -

v

376 (14.8)
390 (15.35)

(1]

o]

190 (7.48)

B

244 (9.60)

vy
9.5 (0.37) JL

83 (3.27)

Air intake

Exhaust

3 places 42 x 42.5

(1.65x 1.67)
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Air intake
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ménice

Model

SJ700 -300LFU2
-300HFU2/HFE?2

Model

-370LFU2
-370HFU2/HFE2
-450LFU2
-450HFU2/HFE2
-550HFU2/HFE2

SJ700

2-¢ 10 (0.39)

Q
o]

!J

agh

Ogel
®

lO

S Z—

Exhaust

<>

510 (20.08)
540 (21.26)

—
° ° ®) f
3 F—t -
2-10(0.39 | G
265 (10.43)
' 310 (12.20) Adr intak
5 places 25 (0.98) Ir intake
Q000 J|
Jq |
T
(o] [¢]
-] L] g
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| |
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0000«
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Air intake
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Rozmérové nacrty - pokraCovani..

Exhaust

2-412(0.47) G

Model
SJ700 -550LFU2
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Rozmérové nacrty - pokracovani

SJ700-750 to 900HFF2/HFEF2/HFUF2
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Rozmérové nacrty - pokracovani

SJ700-1100 to 1320HFF2/HFEF2
SJ700-1100 to 1500HFUF2
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.-,.|.I 2712 air Lateka /
= =1
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Krok 4: Pfipojovaci vodi¢e vstupuji do ménice na spodni strané ptes plastovy kryt s
G@ naznacenymi vylamovacimi otvory pro priichod kabell. Je-li model osazen kovovym spodnim
. w. . _, krytem, pak jsou otvory uzavieny gumovymi profezavacimi prichodkami (viz obr.). Prosim
Priprava pfipojeni davejte pozor, aby jste neprofizli prichodku natolik, aby mohlo dojit k pfimému kontaktu kovu
a kabelu.

Vylamovaci otvor pro fidici kabely

gna

Vlylamovaci otvor pro silové kabely Gumové profezavaci prichodky

>

ménice
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"""" POZN.: Nékteré modely mohou vyzadovat pripojovaci ¢ast v provedeni v souladu s
doporuc¢enim NEMA. Prosim dbejte na to, aby i v této ¢astu byla provedena dostateéna
ochrana proti prodfeni kabeld.

Pted vlastni praci prostudujte nasledujici upozornéni:

VAROVANI: “Pouzivejte pouze médéné vodice 60/75 °C nebo ekvivalentni.”

VAROVANI: “Zatizeni s nizkym krytim.”

VAROVANI: Obvody t¥idy 2 zapojit vodici t¥idy 1 nebo ekvivalentnimi.

VAROVANI: “Pouzitelné pro obvody schopné dodat ne vice nez 100.000 A efektivni, symet-
rické zatéze na max. 240V. Pro jednotky s ptiponou L (jednofazové).

VAROVANI: “Pouzitelné pro obvody schopné ptenosu ne vice nez 100.000 A efektivni,
symetrické zatéZe na max. 480V. Pro jednotky s ptiponou H (tfifazové).

VYSOKE NAPETI: Nezapoméiite jednotku uzemnit. Jinak hrozi nebezpedi urazu el. prou-
dem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni smi provadét pouze kvalifikovana osoba, jinak hrozi nebezpedi
urazu el. proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni provadgjte pfi vypnutém napajeni, jinak hrozi nebezpegi trazu
el. proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Nezapojujte a neprovozujte ménié, ktery neni namontovan v souladu s
instrukcemi v této ptirucce. Jinak hrozi nebezpeci urazu el. proudem a pozaru.

> e
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Dimenzovani

vodic¢l a pojistek

Tato ¢ast obsahuje tabulky vodici a pojistek pro tiidu "200AV a 400V (dalsi strana).
Nasledujici poznamky Vam s pomohou v orientaci:

* Najdéte radek odpovidajici velikosti motoru a meénice ve Vasi aplikaci. Maximalni proud
motoru uréuje doporuceny prufez vodicu.

* Ménice lze ptipadné zapojit i mensim prufezem, za podminky Ze je méni¢ umistén v
rozvadéci a délka vodict nepiesahuje 10m.

PPl

* Sloupec “silové vodi¢e” urcuje dimenzovani vodi€l napdjeni ménice a motoru, svorky [R, S,
T, U, V, W, P, PD, a N]. Pouze nap4jeci vodi¢e k ménici budou jistény: [R, S a T]. Uroven
odpojovact (hlidact zemniho spojeni - GFI) je mirn€ vyssi nez pojistek, aby nedochéazelo k
vypadavani za normalnich okolnosti.

* Ve sloupci “uzemnéni” jsou uvedeny prifezy AWG doporucené vyrobcem (Hitachi) a
praiezy AWG odpovidajici pozadavkim UL.

* Pfipojeni externiho brzdného rezistoru je mozné pouze u n¢kolika modeld, které maji
standardné zabudovan brzdny obvod. Ostatni modely je pro brzdéni nutné vybavit volitelnou
vnéjsi brzdnou jednotkou.

* Paralelni pouziti vodict zvySuje vyuzitelny priifez a je v tabulce znaceno znakem “||”.

+ Signalové vodice se pfipojuji k odnimatelnému konektoru a v tabulce uvedeny nejsou.

Doporucovana sila pii vSechny signalové a fidici vodice je 28 AWG (0.75 mm?). Pro
pfipojeni analogovych signald pouzijte stinéné vodice.

Pripojeni *1
Vykon
motoru Silové vodite *3 Zemnéni ]f:d;‘ry
Model 5
trida 200V - o & .
3o 2 B9 | w
T 3 =9 2« AWG
= = |8
S| 28
0.5 | 04 |SJ700-004LFU 14 1.25 5 5 14 14 1.25 14 1.25
1 0.7 | SJ700-007LFU 14 1.25 10 10 14 14 1.25 14 1.25
2 1.5 | SJ700-015LFU 14 2 15 15 14 14 2 14 2
3 2.2 | SJ700-022LFU 14 2 20 20 14 14 2 14 2
5 4 SJ700-037LFU 10 3.5 30 30 10 10 3.5 14 3.5
7.5 | 5.5 | SJ700-055LFU 8 5.5 30A 30A 8 10 5.5 8 5.5
10 7.5 | SJ700-075LFU 6 8 40A 40A 8 10 8 8 5.5
15 11 | SJ700-110LFU 4 14 60A 60A 4 10 14 8 5.5
20 15 | SJ700-150LFU 2 22 80A 80A 3 8 22 2 22
25 | 18.5 | SJ700-185LFU 1 30 100A 100A 3 8 22 1 30
30 22 | SJ700-220LFU 1/0 38 125A 125A 2 8 30 1/0 38
40 30 | SJ700-300LFU 1/0 || 1/0 60 150A 150A 2 6 30 — —
2222
50 37 | SJ700-370LFU 1/0 || 1/0 100 175A 175A 1/0 6 38 — —
3030
60 45 | SJ700-450LFU 1/0 || 1/0 100 225A 225A 3/0 6 38 — —
3838
75 55 | SJ700-550LFU 2/0 1 2/0 150 250A 250A 3/0 4 60 — —
60| 60

* Poznamky k tabulce naleznete na dalsi strané.
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Dimenzovani vodi¢u a pojistek - pokra¢ovani...

Pripojeni *1
Vykon
0D Silové vodice *3 Zemnéni I?)l(‘izd(:;y
Model P
t¥ida 400V S | e |
Z3c 2 |BY | u
- HP | kW AWG | mm? |2E2| 2% | 55 mm? | AWG | mm>
=253 89 | = AWG
5 £5% &3 | &<
> = Sz S
S N N’
§ 38 1 0.7 | SJ700-007HFU/E 14 1.25 5 5 14 14 1.25 14 1.25
C
g ’g 2 1.5 | SJ700-015HFU/E 14 2 10 10 14 14 2 14 2
;g 3 2.2 | SJ700-022HFU/E 14 2 10 10 14 14 2 14 2
[®)
= 5 4 SJ700-040HFU/E 14 2 15 15 14 14 2 14 2
7.5 5.5 | SJ700-055HFU/E 12 2 15A 15A 12 12 2 12 2
10 | 7.5 | SJ700-075HFU/E 10 3.5 20A 20A 10 12 3.5 10 3.5
15 11 | SJ700-110HFU/E 8 5.5 30A 30A 8 10 5.5 8 5.5
20 15 | SJ700-150HFU/E 6 8 40A 40A 8 10 8 10 8
25 18.5 | SJ700-185HFU/E 6 14 50A 50A 4 10 14 10 14
30 | 22 | SJ700-220HFU/E 4 14 60A 60A 4 10 14 10 14
40 30 | SJ700-300HFU/E 3 22 70A 70A 3 10 22 — —
50 37 | SI700-370HFU/E 1 38 90A 90A 3 8 22 — —
60 | 45 | SJ700-450HFU/E 1 38 125A 125A 1 8 22 — —
75 55 | SJ700-550HFU/E 2/0 60 125A 125A 1 6 30 — —
100 | 75 | SJ700-750HFU/E 1/0 ]| 1/0 100 175 175 1/0 6 38 — —
(38x2)
120 90 | SJ700-900HFU/E 1/0 || 1/0 100 200 200 3/0 6 38 — —
(38x2)
150 | 110 | SJ700-1100HFU/E | 3/0 || 3/0 150 250 250 3/0 4 60 — —
(60x2)
180 | 132 | SJ700-1320HFU/E | 3/0 || 3/0 80x2 300 300 4/0 4 80 — —

Pozn 1: Spoje provedené pii zapojovani ménice musi byt provedeny v souladu s nafizenim
UL a CSA. Musi byt pouzito schvalenych kabelovych koncovek (ok, Spi¢ek). Konek-
tory a svorkovnice musi byt uchyceny originalnimi uchycovacimi prostfedky
doporuc¢enymi dodavatelem.

Pozn.2: Pouzijte jistici prvek odpovidajici velikosti.

Pozn.3: Pokud délka vystupniho kabelu piesahne 20m (66 ft) pouzijte vétsi prufez.

Pozn.4: Pokud je na svorky pfipojen pfimo obnazeny vodi¢ bez koncovky, je nutno pouzit

piislusné obdélnikové podlozky.

Pozn.5: Pokud nahrazujeme J300-055HF nebo SJ300-055HFE méni¢em SJ700-HFEF2,

muzete pouzit pro vykonové vodice priifez 2,5mm?.
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Rozmeéry svorek a Nasledujici tabulka obsahuje rozméry $roubti svorek a doporu¢ené utahovaci momenty pro
utahovaci kazdy z modelt SJ7002 (modely tiidy 400V jsou na dalsi stran¢).
momenty
OPATRNOST: Srouby svorek utahujte pfedepsanymi utahovacimi momenty. Provéite, zda
nékteré Srouby nechybéji. Hrozi nebezpeci vzniku pozaru.
RO [ 200V Velikost | Doporuteny mivik vadice *1 | L
napéti model ménice Zl:::i; -
HP kW (AWG-3roub) (mm2—§r0ub) ft-1bs (N-m)
0.5 0.4 | SJ700-004L M4 1.25-4 1.8
1 0.7 | SJ700-007L M4 1.25-4 1.8
2 1.5 | SJ700-015L M4 2-4 1.8
3 2.2 | SJ700-022L M4 2-4 1.8
5 4 SJ700-037L M4 3,5-4 1.8
7.5 5.5 | SJ700-055L M5 8—+#12 5.5-5 1.8 4.0
10 7.5 | SJ700-075L M5 8—+#12 85 1.8 4.0
200V 15 11 | SJ700-110L M6 4-1/4 14-6 33 4.0
20 15 | SJ700-150L M6 2-1/4 22-6 33 4.9
25 18.5 | SJ700-185L M6 1-1/4 30-6 33 4.9
30 22 | SJ700-220L M8 1/0-5/16 38-8 6.0 8.8
40 30 | SJ700-300L M8 2-5/16 60-8 6.0 8.8
50 37 | SJ700-370L M8 1-5/16 100-8 6.0 20.0
60 45 | SJ700-450L M8 1-5/16 100-10 6.0 20.0
75 55 | SJ700-550L M10 2/0-1/2 150-10 6.0 19.6
Pozn 1: Ve sloupci doporuceny navlek vodiée jsou uvedeny hodnoty ve formatu AWG nebo v

mm. Kazdy udaj se sklada ze dvou ¢isel. Prvé znaci velikost navleku a druhé velikost
Sroubu. Ve formatu AWG znaci velikost Sroubu: #10, #12, 1/4”, 5/16”,a1/2”.V
metrickém formatu je znaceni obdobné: 6 = M6, 8 = M8, 10 =M10.

TIP: AWG = American Wire Gauge - oznacovani prifezl vodici. Nizsi ¢isla znamenaji
zvySovani pitfezu.
kemil = 1,000 ¢tvere€nich tisicin palce, velikost plochy fezu vodice
mm? = &tveredné milimetry, velikost plochy fezu vodice
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Rozméry svorek a utahovaci momenty - pokracovani..

VAT 0 . doporuceny navlek vodice *1 UL
Napéject motoru 400V Yellkost moment
napéti model ménice 2:::& (AWG-
HP | kW Sroub) (mm?—$roub) | ft-Ibs | (N-m)
1 0.7 | SJ700-007HFU/E M4 1.25-4 1.8
g 2 1.5 | SJ700-015HFU/E M4 2-4 1.8
E 3 2.2 | SJ700-022HFU/E M4 2-4 1.8
§ 3§ 5 4 SJ700-040HFU/E M4 2-4 1.8
,S g 7.5 5.5 | SJ700-055HFU M5 8—+#12 5.5-5 1.8 24
% 10 7.5 | SJ700-075HFU M5 8—#12 8-5 1.8 2.4
= 15 11 | SJ700-110HFU M6 4-1/4 14-6 33 4.5
20 15 | SJ700-150HFU/E M6 6-1/4 86 33 4.5
25 18.5 | SJ700-185HFU/E M6 4-1/4 14-6 33 4.5
00V 30 22 | SJ700-220HFU/E M6 4-1/4 14-6 33 4.5
40 30 | SJ700-300HFU/E M6 2-1/4 22-6 33 4.5
50 37 | SJ700-370HFU/E M8 1/0-5/16 38-8 6.0 8.1
60 45 | SJ700-450HFU/E M8 1/0-5/16 38-8 6.0 8.1
75 55 | SJ700-550HFU/E M8 2-5/16 60-8 6.0 8.1
100 75 | SJ700-750HFU/E M10 100-10 20
120 90 | SJ700-900HFU/E M10 100=10 20
150 110 | SJ700-1100HFU/E M10 150-10 20
180 132 | SJ700-1320HFU/E M10 80-10 20

Pozn 1: Ve sloupci doporuceny navlek vodiée jsou uvedeny hodnoty ve formatu AWG nebo v
mm. Kazdy udaj se sklada ze dvou ¢isel. Prvé znaci velikost navleku a druh¢ velikost
Sroubu. Ve formatu AWG znaci velikost Sroubui: #10, #12, 1/4”, 5/16”,a1/2”. V
metrickém formatu je znaceni obdobné: 6 = M6, 8 = M8, 10 =M10.

Krok 5: V tomto kroku pfistoupime k pfipojeni
G@ sit’ového napdjeni k ménici. VSechny modely
e . maji stejnou napajeci svorkovnici [R(L1)],

Pripojeni vstupu  [(L2)], a [T(L3)] pro tifizové napajeni. Jednot-

ménice Kk siti livé faze lze zapojit v libovolném potadi, protoze
jsou izolovany oproti zemi a nemaji vliv na smér
otaceni motoru. Prosim pripojujte pouze
napajeci napéti specifikované na Stitku ménice
a splitujici dovolené tolerance (Stitek str. 1-5
naleznete na ¢elni nebo bo¢ni strané ménice,
dovolené tolerance jsou uvedeny v kapitole
“Specifikace méni¢a SJ700-2” na strané 1-6)!

"""" POZN: Piiklad zapojeni vpravo ukazuje ménic¢
SJ700-110LFU2. Poloha svorkovnice miize byt

u jednotlivych modeld rtizna (viz nize).
Nezaponerite pouzit koncovky na vodice, aby
bylo dosazeno optimalniho spojeni.
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Zde naleznete konfiguraci silovych svorek Vaseho modelu.

Model ménic¢e: —-004 az —-037LFU2, —-007 az -040HFU2/HFEF

R 5 T u v W
RO TO (L1 | (L2) | () | (T | (T2) | (T3)
PD P N - G G
o) SINOH NS @ | & 3

LED naboj

Propojka mezi
svorkami PD a P
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ZpUsob predvolby odrusovaciho filtru

Dummy plug(green)
Zaslepka (zelend)

Selector pin(J61)

Short plug
Propojka
Selector pin (J62)

Predvolba J61 Predvolba J62

Odrusovaci filtr zapojen Propojka Zaslepka (zelena)

OdruSovaci filtr vyfazen Zaslepka (zelena) Propojka




m Zakladni instalace krok za krokem

Zde naleznete konfiguraci silovych svorek Vaseho modelu.

Model méniée: -055 az —110LFU2, —055 az —110HFU2/HFE2

Volba EMC filtru Ro(To| |RB
. (RB)
[me | zepnu R[S|[T|PD[P|[N|U[V W
L)) W3 || () | (&) [ (M) ](T2) | (T3)
- Vypnut L . L
° . == Propojka —
- I . I (tovarné) P ©) Q)
o
>
% o Model ménice: —150 az 220LFU2, —150 az —220HFU2/HFE2
© ;0
gé Volba EMC filtru Ro|To| |RB
:§ » - (RB)
5 e || o R[S[T[PD[P[N[U[V[W
= — ., (L) (L) | (L3) [ )| () | &) [ (@) ] (T2) | (T3)
Zapnut Vypnut L Propojka L
(tovarné) (G) (G)

Model ménice: —300 az —370LFU2,

-300 az -370HFU2/HFE2 m
LIRS |TI|PD|[P | N/ U|V | W| L
(G) || L) | (L2) | (L3) | (1) | () | (&) | (T1) | (T2) | (T3) || (G)
Volba EMC
filtru A Propojka

Fll N

I I Vypnut
Zapnut  B@ (tovarné)

H =

Model ménice: —450LFU2, Volba EMC filtru
-450 az -550HFU2/HFE2 m

o
R| S| T/PDIP|  N|IU|V|W <
W w|w|en| @] ola|a|a zapnut | @]

1 Propojka L .

-

°

©) ©) .

Le]

Vypnut
(tovarné)

Model ménice: -550LFU2 Volba EMC filru

-

B
o
°

d .I.I Zapnut
[ ]

R|S| TIPDP|N|U |V |W I—I
(L) | (L2) | (L3) | (+1) | (+) | (&) || (T1) | (T2) | (T3)

E S Vypnut
L Propojka L (tovarné)
(©) G [ ]




méni¢ SJ7002 m

Model ménice: SJ700-750-1320HFE2/SJ700-750-1500HFUF2

RO | TO

Charge lump \Ol =

s b 30

Sz

R S T | PD| P N U vV | w o N
Wlw|w|en| e | o | a]| @] m 3=
= 0

8

_ &=

Propojka mezi PD a P

V nasledujici tabulce najdete svodové proudy s pfedvolenym filtrem nebo
bez filtru. Tyto hodnoty odpovidaji proudu samotného ménice. Celkova hod-
nota se sklada také z nodnoty vnéjsich zatizeni jako napfi. kabelu k motoru.
Me¢nice vykonu 75 az 132kW nemaji spinac pro aktivaci a deaktivaci filtru,
nebot” odpovidaji EMC direktivé C3 ve standardnich podminkach.

200V trida 400V trida
0.4kW.3,7kW | 0.75-4kW 75-132kW
Predvolen filtr cca 2,5mA cca SmA
Filtr vyfazen cca 0,lmA cca 0.2mA cca 0.2mA




m Zakladni instalace krok za krokem
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POZN.: Je-li méni¢ napajen ze stacionarniho nebo zalozniho diesel agregatu mize dojit k
deformaci prib&éhu napajeni, které zptisobi nadmérné otepleni generatoru. Obecné je
doporucovano, aby vykon generatoru byl alespon 5x vétsi nez vykon ménice (kVA).

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze napajeci napéti odpovida specifikaci pro dany typ ménice:
* Trifazové 200 az 240V 50/60Hz
* Trifazoveé 380 az 480V 50/60Hz

OPATRNOST: Nezapojujte ménic¢ ureny pro tiifdzovou sit’ na sit’ jednofazovou, hrozi
nebezpeci zniceni a pozaru.

OPATRNOST: Nezapojujte stiidavou napdjeci sit’ na vystupni svorky menice, hrozi zniceni
menice, zranéni a pozar..

Vstup napdjeni  Vystup k motoru POZN.:
I o | L1, L2, L3:
L1 L2 L3 T T2 T3 e ; ;
trifazove 200 az 240V 50/60 Hz
R S T Uu VvV W trifazové 380 az 480V 50/60 Hz

01010 QOO

OPATRNOST: Pouziti hlidact zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice:
Meénice opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodi¢i k motoru mohou mit vyssi unikajici
proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti napajeci sit€ mtiZe tato skute¢nost mit za
nasledek nechténé odepnuti hlidace zemniho spojeni. Protoze na vstupu ménice je usmernovac,
muze dojit k aktivaci hlida¢e zemniho spojeni vznikem malého stejnosmérného proudu. Prosim
proveéite nasledujici:
* pouzijte pouze hlida¢e zemniho spojeni s casovym zpozdénim a citlivé na proudovy
puls s vyssi prahovou hladinou proudu.
* ostatni komponenty systému je potieba chranit vlastnimi hlidaci zemniho spojeni.
» Hlida¢ zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice nepredstavuje absolutni
ochranu proti irazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: Vsechny vstupni faize ménice musi byt jiStény pojistkou nebo jistiCem, jinak
hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Veskeré pfistroje v silovych obvodech (jistice, hlidace zemniho spojenti,
stykace apod.) musi byt spravné nadimenzovany na jmenovité napéti a proud ménice, jinak
hrozi nebezpeci pozaru.
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>

Pripojeni vystupu
ménic¢e k motoru

Zapojeni fidicich
obvodu

ds>

Uvolnéni vétracich
otvorll ménice

Kroké6: Vytipovani vhodného motoru piekracuje ramec této priruc¢ky, obecné musi byt pouzit
indukéni stiidavy tfifazovy motor. Motor také musi mit zemnici svorku na kostfe. Pokud Vas
motor nema tfi napajeci faze, preruste zapojovani a provéfte spravnost typu motoru. Dalsi

pokyny pro pfipojeni motoru:

* pouzijte motor uréeny pro praci s ménicem kmitoctu (se zesilenou izolaci vinuti na 1600V).

* Pouzivate-li standardni motor, a je-li délka kabelu vétsi nez 10m, zapojte na vystup ménice

vystupni stfidavou tlumivku.

Jednotlivé faze motoru piipojte k
vystupnim svorkam meénice [U/T1], [V/T2],
a [W/T3] tak, jak je zobrazeno na obrazku
vpravo. Pfipojte také zemnici svorku
méni¢e a motoru k zemnimu potencialu.
Zemnéni proved'te paprskovité k jedinému
bodu. Nikdy zemé nesmyckujte (od
piistroje k pfistroji)!

Na vystupu ménice pouzijte stejny nebo
vétsi prifez vodice jako na jeho vstupu.
Po dokonceni zapojeni:

* Provéite mechanickou pevnost vsech

kabelovych $picek, ok a utazeni vSech
svorek.

* Vrat’te na misto spodni kryt silové svor-
kovnice.
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K napajeci ke kostie K motoru
siti rozvadéce

Po ukonceni zapojeni silovych obvodu a po provedeni zkousky zapnuti napajeni dle této
kapitoly, je potfeba zapojit logické ovladaci signaly dle Vasi aplikace. Pokud jesté nemate
zku§enosti s méniéi kmitoétu, nebo realizujete novou aplikaci, doporuc¢ujeme napied provést
zkousku zapnuti napajeciho napéti bez zapojeni jakychkoliv fidicich signalti. Pak budete
ptipraveni k zadani pozadovanych parametrti pro logické signaly tak, jak je uvedeno v kapitole

4. Provoz a sledovani.

Krok?7: Po montazi a provedeni zapojeni

uvolnéte vSechny vétraci otvory ménice, které

jste pfed montazi a zapojenim v kroku 3

zakryli. To znamena to vSechny vétraci otvory

na bocich a vystup ventilatoru.

OPATRNOST: Omezeni chlazeni ménice
(ponechani nékterych vétracich otvora
zakrytych) mize mit za nasledek zniceni
menice.

Uvolnéte vystup ventilatoru

P g’
ar'

>

Uvolnéte vétraci otvory na
obou stranach




m ZkousSka zapnuti napajeni
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Zkouska zapnuti napajeni

o

Provedeni
zkousky napajeni

Cile zkousky
zapnuti napajeni

Nez pristoupite
ke zkousce a k
provozu

> B> B>

Krok8: Po pripojeni napajeci sité a motoru jste pfipraveni k provedeni zkousky zapnuti
napajeni. Nasledujici postup je urcen pro prvni zapnuti pohonu. Pied zkouskou zapnuti
napajeni provéite splnéni nasledujicich podminek:

* Vsechny vyse uvedené kroky popsané v této kapitole byly provedeny.

* Ménic je novy a je bezpe¢né namontovan na pevné, vertikalné umisténé, nehoflavé podlozce
* Ménic je pfipojen k siti a k motoru

* Nebylo provadéno zadné dalsi pripojeni

+ Sit’ové napajeni odpovida pozadavkim ménice a motor je provozuschopny. Jmenovité udaje
Stitku motoru odpovidaji parametrim meénice.

» Motor je bezpecné namontovan a neni dosud zatizen.

Neni-li n€éktera z vyse uvedenych podminek splnéna, provéd’te vSe nezbytné pro jeji splnéni.
Specifickymi vysledky provedeni zkousky zapnuti napajeni je:

1. lJistota, ze zapojeni napajeni a vystupu k motoru je spravné.

2. Zjisténi, Ze motor a ménié jsou schopny spoluprace.

3. Seznameni se s operatnim panelem.

Zkouska pfipojeni napajeni pfedstavuje pocatecni bod pro zajisténi bezpeéného a Gispésného
nasazeni méni¢e HITACHI. Doporucujeme provedeni této zkousky diive, nez prikrocite k
dal$im kapitolam této pfirucky.

Nasledujici doporuceni proved'te pied zkouskou ptivedeni napajeni a pred kazdym zapnutim

napdajeni ménice. Prostudujte nasledujici doporuceni nez provedete zkousku zapnuti napajeni.

1. Sit’ovy pfivod k méniéi je jistény odpovidajicimi pojistkami nebo jistiCem. V pripadé
nutnosti prekontrolujte hodnotu pojistek dle kroku 5.

2. Piesvédcete se, ze lze, pokud to bude nutném, v kazdém okamziku vypnout napajeni
pohonu. Nevypinejte v§ak napdjeni za chodu, pouze v ptipadé havarie a ohrozeni.

3. Potenciometr na opera¢nim panelu (OP) nastavte do minimalni polohy (na konec rozsahu
ve sméru proti pohybu hodinovych rucicek).

OPATRNOST: Chladi¢ méni¢e mize mit za provozu vysokou teplotu. Nedotykejte se ho,
jinak se muzete spalit.

OPATRNOST: Za provozu ménice je velmi jednoduché provést rychlou zménu otacek z
nizkych na vysoké, provéite zda ptipojeny motor a stroj snasi takovéto zmeény, jinak hrozi
nebezpeci urazu a zniceni stroje.

OPATRNOST: Pokud provozujete pohon nad zakladni frekvenci motoru (SOHz/60Hz a
nejedna-li se o specialni motor), provéite u vyrobce motoru a stroje mezni dovolené otacky
zatizeni. Provozujte zafizeni pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi nebezpeci
zniceni stroje a Girazu osob.

VAROVANI: Pied a v priib&hu zkousky piipojeni napéjeni sledujte nasledujici skuteénosti,
jinak hrozi nebezpeci zniceni pfistroje.
» Je instalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+] ? Nepfipinejte sit” pokud je
propojka vyjmuta.
* Je smér otdCeni motoru spravny?
*  Nevyhlasil méni¢ chybu pfi rozbéhu nebo dob&hu?
*  Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skutecnosti?
*  Nenastaly na motoru nenormalni vibrace a hluk?
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Pripojeni sité na

ménic

Pokud jste prosli veskeré kroky, upozornéni a varovani az k tomuto mistu, pak jste ptfipraveni k
zapnuti sité ménice. Po zapnuti sit¢ by mély nastat nasledujici skutecnosti:

* LED POWER se rozsviti.

* Numericky displej zobrazi aktivacni prubeh a zastavi se na hodnoté€ 0.0.

» Rozsviti se LED Hz.

Pokud se neoc¢ekavané rozbéhne motor, nebo nastane jakykoliv jiny problém stisknéte tlacitko
STOP. Pouze v ptipad€ nebezpeci vypnéte napajeni.

POZN.: Pokud byl jiz méni¢ piipojen k siti a byl naprogramovan, mohou svitit jiné LED
signalky a jiny tidaj na displeji.V pifipadé potreby proved'te “Navrat k tovarnimu nastaveni” na
strané 6—13.
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m Ovladani ménice z operatorského panelu

Ovladani ménice z operatorského panelu

Seznameni s Prosim, seznamte se s rozlozenim jednotlivych ovladacich a zobrazovacich prvka

ope rétorskYm na operatorském panelu.

panelem

Zobrazeni parametru LED napajeni
—_ LED porucha
c LED chod/sto @POWER
% p\ HITACHI i LED jednotky:
D o .. [~ RUNO ez _{+——— Hertz
@ rg LED programoyanl/ —{ ®v i T——— Volt nebo Amper
) zobrazeni PRGO OA - ] KW = sviti ob&
N £ . o oy (kW = sviti obé)
G Tlag. chod aktivni ) o | Procenta
% @ Ol romomornaens
= L— otenciometr na panelu
Tlag. chod — | MR aktivni

Q/ Q Potenciometr

I
Tlag. Stop/Reset

Displej slouzi k programovani jednotlivych parametra a k zobrazeni provoznich hodnot za
chodu ménice. Mnoho funkei slouzi pouze k prvotnimi nastaveni aplikace, zatimco fada
dal$ich je potfebna v pribéhu provozu pro monitorovani a udrzbu.

Vyznam tladitek  Ovladaci prvky a signalky operaéniho panelu jsou popsany nize:

a indikatoru * LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi. Nesviti, pokud méni¢ neni v
chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program / Monitor — Sviti, pokud je ménic pfipraven k editaci parametrti (stav progra-
movani). Nesviti, pokud méni¢ zobrazuje aktualni indikované hodnoty (parametry = dxxx).
Kontrolka vsak bude svitit, pokud je na displeji paramer D001 (je-li zvoleno zadavani
frekvence z OP (A001=02), 1ze pfimo pfi zobrazeni parametru D001 ménit frekvenci tlacitky
“nahoru” a “dold”).

* LED - tladitko RUN (chod) aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven reagovat na tlacitko.
Nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

* Tlacitko chod (RUN) — Stiskem tohoto tlacitka uvedete meéni¢ do chodu (motor se otaci).
Parametr FO04 urcuje smér otd¢eni vpred nebo vzad.

* Tlacitko Stop/Reset — Stiskem tohoto tlacitka zastavite bézici pohon (dobihd po dob&hové
rampg), nebo odstranite zablokovani meénice zptisobené chybou.

* Potenciometr (pouze OPE-SRE) — Umoziluje piimé nastaveni otdc¢ek motoru (musi byt
zvolen jako aktivni).

* LED - potenciometr aktivni — sviti, pokud je potenciometr na panelu aktivni (pouze
OPE-SRE).

* Zobrazeni parametri — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej zobrazujici parametry a
funkéni kody.

» Jednotky zobrazeni: Herz/Volt/Amper/kW/% — jednotlivé LED indikuji fyzikalni
veli¢iny. Pfislusna LED sviti a udava fyzikalni rozmér, ktery ptindlezi zobrazenému
parametru. V pfipadé kW sviti obé LED A i V. Jednoduse si prosim zapamatujte, ze kW=(V
x A)/1000.

» LED napajeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno napajeci napéti.

* LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou. Resetovanim poruchy signalka
zhasne. viz “Néprava chyb a drzba” na strani 6—1




* Funkéni tladitko (FUNC) — slouzi k pohybu

v nabidce parametri, nastaveni a zobrazeni.

* Tla& nahoru/doli ( A\, \&/ ) — umoziiuje @POWER
pohyb v nabidce parametri a zménu HITACHI ¢ .seu

hodnoty parametrti. RUNO oz

« Tla&itko uloZ (Store - ) — Stiskem této PRGO o T
klavesy ukladate upravené hodnoty %
parametrii do paméti EEPROM (zakongite-li o

o
o)

Upravu parametru bez stisku tla¢itka STORE, @ Q

zustane zapsana jeho ptivodni hodnota). VI ax

Posledni zapsany paramer se Vam nasledné M
zobrazi pfi opétovném zapnuti site. @ @
Prejete-li si, aby se pii zapnuti sit¢ zobrazil

Vami zvoleny parametr, nastavte tento 7 V N
parametr na displej a zapiste jej tla¢itkem Tlacitko Tlacitko Tlacitko
“Store”. funkce nahoru / doll uloz
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Tlacitka, reiimy a Klavesnice OP umoziuje provadét volbu rezimti a zménu parametrti. Termin funkce oznacuje

parametry jak rezimy zobrazeni, tak i rezimy zmény parametri. VSechny funkce jsou pfistupné pomoci
funkcnich kodi, které predstavuji tii, nebo ¢tyfmistna oznaceni. Veskeré funkce jsou rozdéleny
na né¢kolik skupin souvisejicich parametrti. Skupiny jsou oznaceny spole¢nym symbolem na
prvnim misté vlevo. Oznaceni jednotlivych skupin je v nasledujici tabulce.

Oznaceni . Pracovni Stav indikacni
skupiny LD el rezim LED PRG
“D” zobrazovaci funkce zobrazeni O nebo .
“F” parametry hlavniho profilu programovani .
“A” standardni funkce programovani .
“B” funkce jemného doladéni programovani .
“C” funkce inteligentnich svorek programovani .
“H” funkce motorovych konstant programovani .
“p~ funkce volitelné rozsifujici jednotky | programovani .
“u” funkce menu volitelné uzivatelem zobrazeni O
“E” kody chyb — —

Naptiklad funkce “A003” je nastaveni zakladni frekvence motoru, to je 50 Hz, nebo 60 Hz.
Abychom mohli upravit tento parametr, musi byt ménic v rezimu programovani (sviti LED
PRG). Napfted tlacitky na panelu zvolime funkéni kod “A003” a nasledné provedeme tlacitky
nahoru/dolt ( A\ a \&/ ) ipravu hodnoty funkce..

eeeeee Pozn.: Sedmisegmentovy displej na OP zobrazuje pismena “b” a “d,” namisto velkych pismen
“B” a “D” uzitych na n€kterych mistech této piirucky.
Jakmile zvolite skupinu funkci “d” pfejde méni¢  zogRAZENI PROGRAMOVANI
automaticky do rezimu zobrazovani. Zvolite-1i
jakoukoliv jinou skupinu, ptejde méni¢ do Skupina “A”

e (T Skupina “B”
Skupina “D” ¢«—p Skugina “c”

rezimu programovani, protoze vsechny funkce
ostatnich skupin je mozné upravovat. Koédy chyb

“E” se zobrazi automaticky v ptipadé vzniku Skupina "H”

chyby. Skupina P se zobrazi v pfipad¢ vyuziti Sku pina “P”

komunikace DeviceNet. Skup!na “U,,
Skupina “F

Blize viz. “Zobrazeni poruch, jejich historie a
podminek 5” na strané 6—1.
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Klavesnice, jak se Frekvenéni ménic serie SJ7002 ma mnoho programovatelnych funkci, které jsou detailng

pohybovat
v menu OP

popsany v kapitole 3. Pro provedeni zkousky pfipojeni napéti pottebujete pouze nékolik malo z
nich. Struktura nabidky ovladani funkci dovoluje jejich pohodiné ovladani pomoci n€kolika
tlacitek, ctyfmistného displeje a signalizacnich LED na OP. Je proto dilezité se seznamit se
zékladnimi mozZnostmi pohybu v nabidce parametrt a funkci. Napomiize Vam v tom obrazek
uvedeny nize..

Rezim zobrazeni Rezim programovani

Volba funkce Volba parametru Zména parametru

Zobrazeni dat

D002-D104

Uloz pro ZvySeni /
zapnuti snizeni
napajeni hodnoty
Zvyseni / OIQ
snizeni
hodnoty Editace
@ PRG LED

editace
@ PRG LED
DO01 Zapis data
o
EEPROM,
uloZ jako
pocate¢ni
zobrazeni
pfi zapnuti
napajeni
Zapis data
do FOO1, .
uloz D001 IR L
jako seznamu
pocate&ni parametru
zobrazeni
pfi zapnuti
napajeni
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Volba funkci a Pied provedenim zkousky napdjeni je nezbytné nastavit nékolik malo parametrt:
naStaVOV?m * nastavte maximalni dovolenou frekvenci.
parametru * jako zdroj povelu rychlosti zvolte potenciometr na OP

* jako zdroj povelu chodu zvolte tla¢itka na OP
* nastavte pocet p6li motoru
* uvolnéte povel chod

Nasledujici serie programovacich tabulek je urc¢ena k postupnému provedeni. Znamena to, Ze
nasledujici tabulka zacina tam kde pfedchozi konéi. Proto zacnéte programovani prvni
tabulkou a pokracujte az k posledni. Pokud ztratite souvislost, nebo zjistite, Ze néktery parametr
neni nastaven spravné, proved’te “Navrat k tovarnimu nastaveni” na stran¢ 6—13

olusW

OPATRNOST: Budete-li provozovat zafizeni na vyssich frekvencich nez standardnich (50Hz/
60Hz), ubezpecte se, ze motor a zatizeni je schopno takového provozu (konzultujte s vyrobcem
motoru a zatizeni). Jinak by mohlo dojit ke zniceni zafizeni a urazu osob.
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Nastaveni zakladni frekvence motoru - Kazdy motor je urcen pro provoz na specifické
frekvenci. VétSina standardnich motort je urcena pro frekvence 50/60 Hz. Nejprve zjistéte, dle
Stitku motoru, pro kterou frekvenci je motor uréen. V nasledujicich krocich, nastavte spravnou
zékladni frekvenci. Pokud nemate k dispozici specialni motor a nekonzultovali jste zvySeni
zékladni frekvence s vyrobcem, nenastavujte zakladni frekvenci vyssi nez 50/60 Hz.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
C o funkce zobrazeni
stisknéte tladitko @ d 00 ]
stisknéte tlac. Q nebo O dokud A — zvolena skupina “A

se neobjevi >

stisknéte tlaéitko

stisknéte dvakrat tlag. O

prvni parametr skup.“A”

nastaveni zakladni frekvence

tovarni nastaveni zakladni
frekvence US = 60 Hz, Europe =
50 Hz.

stisknéte tlacitko @

nastavte potfebnou hodnotu
(vaSe zobrazeni mutize byt jiné)

) [
o D
| g SIS
S o ||~

stisknéte tlac. Q nebo O dle

potieby

stisknéte tlacitko

Ulozi parametry, vrati se do

AN
S
S
N

skupiny “A”
N\~ N . . .. . . Ny .y
| g TIP: Potiebujete-li listovat mezi funkcemi nebo zvySovat nebo snizovat hodnotu parametru
=r" vice nez o jednu jednotku stisknéte a drzte tlagitka A\ nebo \&/ dokud nedosahnete

pozadované hodnoty.
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Volba potenciometru jako zdroje povelu rychlosti - rychlost motoru Ize obladat nékolika
zpusoby:

 Potenciometr na ovladacim panelu (pokud je)

« Ridici svorkovnice (ext. potenciometr, nebo analogovy signal)

* Ovladaci panel

Nasledujici odstavec popisuje volbu potenciometru, jako zdroje povelu ovladani rychlosti
(postup zacina v bodg, kde byl pfedchozi zasah ukoncen).

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr

L o x t i j \ hlosti
stisknete dvakrat tlas. Q ] nastaveni zdroje povelu rychlosti

0 = potenciometr
1 = fidici svorkocnice (tovarné)
2 = klavesnice

stisknéte tlacéitko

. o “r = pot i t 1
stisknéte tlacitko O 0= potenciometr (zvoleno)

uloZeni parametru a nivrat do
skupiny “A” Group list

S Sl DS
~ ~

stisknéte tlacitko

Volba zadavani povelu chodu tla¢itkem na OP - Povel chodu uvoliiuje provoz ménice. Lze
zvolit povel chodu ze svorkovnice, volitelné jednotky, komunikace, nebo z klavesnice na OP. V
tabulce niZe je popsana volba aktivace tlacitka RUN na kavesnici OP (postup zacina v bodg,
kde byl posledni zasah ukoncen).

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
stisknéte tlacitko Q A 002 I\)/i{?)?;grzoje povelu chodu
stisknéte tlacitko ; i f{ilcalii\feissnvizrekr?;lr(l)i;e (tovarng)
stisknéte tlagitko O 2 = klavesnice na OP (zvolena)
stisknéte tlacitko A 0 0 2 flipsililﬁg?r:,;?;?: rﬁgfélz Z{lévrat

POZN.: Po dokonceni pfedchozich krokii se LED nad tla¢itkem RUN rozsviti. Znamena to, Ze
tla¢itko RUN je zvoleno jako zdroj povelu chod, motor v§ak jesté nebézi.
Pied stiskutim tlac¢itka RUN dokoncete napied nastaveni parametru.
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Nastaveni po¢tu poli motoru - vinuti motoru je usporadano tak, Ze motor ma urcity pocet
polt a tim je i specifikovana jeho rychlost otadeni pii zakladni frekvenci. Udaj o poétu pola
motoru najdete na $titku motoru, nebo jej odvodite z jmenovitého poctu otacek motoru.
Nejrozsifengjsi jsou motory se ¢tyfmi poly a 1500 ot./min.(synchronni otacky) (tovarni
hodnota nastavena v parametru H004). Nastaveni tohoto parametru je nezbytné pro spravny
chod ménice.

V nasledujicim kroku je popsan postup zadani poctu poli motoru.

Zasah Funkce/Parametr

o

zvolena skupina parametrd “A”

stiskni tlacitko

stiskni tlacitko O 3x zvolena skupina parametra “H”

prvy “H” parametr

stiskni tlacitko

Zobrazeni
H---
stiskni tlacitko (Ab) 5 x parametr urcujici pocet pold

T 2=2poly
stiskni tlacitko 4 =4 poly (tovarné zvoleno)
6 =6 polu
8 =8 polu
L, nastavete dle VaSeho motoru
Stls}{m tlagitko O nebo Q dle (Vase zobrazena hodnota muze
potfeby byt jind)
L s ulozZeni zmény, navrat do
stiskni tlacitko H 0 0 4 seznamu skupiny parametrd “H”

Tento krok ukoncuje nastaveni parametrti ménice. Jste téméf ptipraveni k prvnimu spusténi
motoru!

TIP: Pokud jste se v nékterém z predchozich kroki ztratili, zkontrolujte napied zda sviti
indikacni LED PRG a potom prostudujte odstavec “Klavesnice, jak se pohybovat v menu OP”
na strané 2-28, abyste zjistili, ve které ¢asti menu se nachazite. Dokud nepotvrdite Vasi zménu
parametru stisknutim klavesy STR neni tato hodnota zapsana.Vypnuti a zapnuti napajeni
nezpusobi navrat do piislusného programovaciho stavu.

Nasledujici stat” vam osvétli, jak odecitat z displeje provozni parametry. Pak jiz budete
opravdu piipraveni k prvnimu rozbéhnuti pohonu.

olusW
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Sledovani
provoznich
parametri na
displeji OP

Provoz s
motorem

Po ukonceni nastaveni paremetri je vhodné
prepnout OP do rezimu zobrazovani
provoznich parametra (skupina “d”).

Indika¢ni LED PRG zhasne a LED indika- RUNO oHz
tor “HZ”, “V”, “A” nebo “%” SViti a udévé ;X :|kW

. , o PRGO
jednotky zobrazované veli€iny.

HITACHI ganon

%
o

& O
©OO 6

Pfi prvni zkouSce kontrolujte nepfimo otacky motoru tim, Ze budete sledovat vystupni
frekvenci ménice. Neplet’te si vystupni frekvenci se zakladni frekvenci (50/60 Hz) motoru,
nebo s faktovaci frekvenci meénice (spinaci frekvence vystupnich tranzistort ménice v fadu
kHz). Zobrazovaci funkce jsou obsazeny ve skupiné “d” viz “Klavesnice, jak se pohybovat v
menu OP” na stran¢ 2—28.

(@]

Zobrazeni vystupni frekvence (rychlosti) - Nize je popsan ptechod k zobrazeni d001 z
posledni nastavované funkce.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
stiskni tlagitko @ H— — zvolena skupina parametra “H
C 11y zvolen parametr
stiskni tlaZitko O d 0 0 1 zobrazeni vystupni frekvence
S zobrazena vystupni frekvence
stiskni tlacitko @ ystup

Kdyz méni¢ zobrazuje funkci d001, je indikaéni LED PRG zhasnuta. Znamena to, ze ménic
neni ve stavu programovani, i kdyz prave volite urcity zobrazovaci parametr. Na displeji je
zobrazena aktualni frekvence generovana ménicem (v tomto okamziku je 0).

Nyni mate naprogramovany vSechny patrametry a miizeme provést zkousku s motorem. Postu-
pujte dle nésledujicich bodu:

Zkontrolujte, zda sviti LED “napajeni”. Jinak provéite zapojeni piivodu sité.
Zkontrolujte, zda sviti LED nad tlac¢itkem RUN. Jinak provéite nastaveni A002.
Zkontrolujte, zda sviti LED na potenciometru. Jinak provéite nastaveni A00O1.
Provéite, ze nesviti LED PRG. Jinak se vrat’te k odstavci vyse.

Zkontrolujte, zda je motor odpojen od zatéze. Jinak proved'te mechanické odpojeni.
Potenciometr na OP otocte do levé krajni polohy (minimum).

Stisknéte tlacitko RUN. Na OP se rozsviti LED indikator “chod”.

Pomalu otacejte potenciometrem na OP ve sméru hodinovych rucicek. Motor by se mél
zacit otacet, jakmile dosahnete ukazatel na knofliku potenciometru polohy 9:00.

9. Stisknéte tlacitko STOP. Motor se zastavi a LED indikator “chod” zhasne.

ol AN U ol o
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do

Vysledky
zkousky
a shrnuti

Krok 9: Pfecteni nasledujiciho odstavce Vam pomiize poruzumét poznatkiim z prvniho
spusténi motoru.

Poruchové kody - Zobrazi-1i ménic¢ néktery z poruchovych kodt (format “E XX), vyhledejte
podrobny popis chyby ve stati “Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek 5 na strané 6—1.
Rozbéhovy a dobéhovy ¢as - Ménice SJ7002 umoziuji naprogramovani rozb&éhu a dobéhu.
Pro zkuSebni béh jsme zachovali hodnotu nastavenou tovarné (30s - muize se liSit v zavislosti
na vykonu ménice). Dodrzeni ¢asti rozbehu a dobéhu si miizeme odzkouset tak, ze pred
spusténim chodu nastavime potenciometr frekvence asi do poloviny rozsahu pak spustime chod
pohonu. Cas k dosazeni ustélené rychlosti bude ca 15s. Stiskneme-li tlacitko stop, pak se pohon
za 15s zastavi.

Chovani ménice pri zastaveni (nulové rychlosti) - nastavite-li pozadovanou

rychlost 0, pohon dobih4 a v blizkosti nulové rychlosti se zastavi (vystup ménice je uzavien).
Meénice frekvence fady SJ7002 umoziuji dosdhnout i pfi velmi malych frekvencich vysokého
momentu (OHz vektorové fizeni), nejsou vSak schopny trvale vyvozovat moment pii nulovych
otackach (pro takovouto aplikaci je nutné pouzit servopohon se zpétnou vazbou polohy).
Vyzadujete-li ve Vasi aplikaci zablokovani urcité polohy, je potfeba pouzit mechanickou
brzdu.

Jak ¢ist hodnoty na displeji - Nejprve se blize zastavime u zobrazeni frekvence. Maximalni

frekvence parametri A004 je tovarné nastavena na hodnoty 50 Hz nebo 60 Hz (Evropa nebo
USA).

Priklad: Pfedpokladejme, ze 4-podlovy motor je navrzen pro frekvenci 50 Hz. Pak pti chodu
menice na frekvenci 50 Hz lze podle nasledujiciho vzorce uréit otacky motoru..
Frekvence x50  _ Frekvence x 120 _ 50 x 120 _

tacky = — = 15000t/mi
oracky pocet poélovych dvojic pocet polu 4 ovmin

Teoreticka rychlost motoru je tedy 1500 ot/min. (rychlost otaceni vektoru elmag. pole).
Asynchronni motor v§ak nemtize generovat moment na hfideli dokud neni mezi otacenim pole
a otacenim rotoru motoru rozdil. Tento rozdil se nazyva skluz. Proto je obvykla rychlost
4-po6lového motoru pii 50 Hz 1475 ot/min. Zmétite-li vhodnym méficem otacky motoru a
porovnate-li je s frekvenci ménice zjistite rozdil mezi rychlosti otaceni elektromagnetického
pole generovaného méni¢em a rychlosti ota¢eni motoru. Skluz motoru je zavisly na jeho
zatizeni (s vyS$8im zatiZenim se zvySuje). Proto je vystupni hodnota ménic¢e nazyvana frekvenci
a neodpovida pfesné otackam motoru. M¢ni¢ lze naprogramovat tak, aby hodnota zobrazena
na displeji vice odpovidala skuteénym otackam (ev. jiné dilezité veli¢iné zavislé na otackach),
nasobenim frekvence konstantou (bliZsi popis naleznete na str. 3-45).

Indikace Chod / Stop a reZim Zobrazeni /

Programovani — LED Indikator “chod” sviti za @
chodu ménice a nesviti, je-li méni¢ zastaven. LED
indikator “programovani” sviti, je-li OP v reZimu
zobrazeni progra-
movani

programovani a nesviti, je-li OP v reZimu zobra-
zeni. VSechny ¢Etyfi vzajemné kombinace jsou

mozné, jak znazoriuje obrazek vpravo.

POZN.: Nékteré automatizacni prostiedky jako programovatelné automaty (PLC) maji dva
neslucitelné rezimy ¢innosti - chod nebo programovani. U méni¢t HITACHI neni toto
rozde€leni takto prisné. Znamena to, ze lze i za chodu pohonu provadét tipravy nékterych
paramerd. Vzdy je vSak potieba brat v tivahu bezpecnost obsluhy.

olusW
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Funkce nouzového stopu

Uvod Meni¢ SJ700 je vybaven funkci “nefizeného zastaveni pomoci odpojeni napajeciho napéti
motoru” dle Stopu Kategorie 0 definovaného v EN60204-1. M¢nic je tedy navrZen aby splnil
bezpecnostni kategorii 3 dle EN954-1. Tato funkce je vSeobecn€ nazyvana bezpecné zastaveni.
Funkce nouzového zastaveni vypne vystupy menice (tzn. zastavi spinaci funkci vykonovych
prvki) jako odezvu na piikaz hardware prostfednictvim inteligentni vstupni svorky nezavisle
na ¢innosti vnitfniho software CPU.

Pfi instalaci a pouziti funkce nouzového zastaveni dbejte nasledujicich sdélent :

Funkce nouzového zastaveni neodpoji elektricky ménic, ale pouze zastavi proces spinani
pvkia vykonového obvodu vystupu. Proto se nedotykejte zadnych svorek ménice a
vykonovych vedeni, napt. kabelu k motoru. Jinak mize dojit k urazu elektrickym proudem,
zranéni, popt. k zemni chybé.

Vsechny systémy obsahujici méni¢e musi spliiovat pozadavky EN60204-1 (bezpecnost
strojli) a jiné pouzité standardy. Musite specifikovat standardy, pouzité ve vasem systému.

Pted instalaci zafizeni, vyuzivajiciho nouzovy stop musite pfezkoumat, zda tato fukce a
odpovidajici bezpecnostni kategorie je adekvatni pro vas systém. Pro detaily prozkoumejte
standardy, vyzadované vasi aplikaci.

Kazky systém musi byt vybaven ménic¢em, motorem a externim vypinacim prvkem. Externi
zatizeni musi odpovidat alespoil Bezpecnostni kategorii 3 dle EN954-1.

Funkce bezpecného stopu neni urcena pro elektrickou izolaci mezi méni¢em a motorem.
Pokud je to nutné, zapojte mezi ménic a kabel k motoru odpinaci zatizeni (napf. stykac).

Bezpecny stop neni navrzen jako prevence chybné funkce pohonu a aplikacnich funkei.

Uvédomte si, ze digitalni vystupy (napf. relé a vystupy s otevienymi kolektory) nelze
povazovat za signaly souvisejici s bezpecnostni funkci popsanou v této Casti. Pro obvody
systému, souvisejici s nouzovym stopem musi byt pouzity signaly z externich bezpecnost-
nich relé instalovanych ve vasem systému.

Nastaveni méni€e Pro nastaveni funkce nouzového stopu nastavte spinaé SW1 do polohy ON. Standardni
(tovarni) nastaveni je OFF (Nouzovy stop nefunkéni).

‘% POZN.: Pied manipulaci se spinaem SW1 se ujistéte, ze je vypnuto napajeci napé&ti.
(((((( POZN.: Zaznamenejte, Ze nespravné prepnuti spinace SW1 do jiné polohy automaticky zmeéni
ptitazeni vystupnich svorek ménice.

Slide lever (factory setting: OFF)
OFF {0

Pokud je pedvolen nouzovy stop, inteligentni svorky [1] a [3] jsou vyhrazeny pro tuto funkci a
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neni mozné prifadit jim jiné funkce. I kdyz byly pouZity jinak, automaticky jsou zruseny a tyto
svorky jsou exkluzivng pouzity pro funkci nouzového stopu.

Funkce svorky [1] — Tato svorka slouzi jako “a” (normalné rozpojeno) kontakt pro signal
reset [RS]. Tento signal resetuje ménic a iniciaizuje méni¢ ze stavu poruchy vyvolané
nouzovym zastavenim (chybovy kéd E37).

Funkce svorky [3] — Tato svorka slouzi jako “b” (normaln¢ spojeno) kontakt pro signal
nouzovy stop [EMR]. Tento signal odpoji vystupy ménice bez pouziti interntho CPU softwaru.
Tento signal vyvola chybu méniée nouzovy stop (koéd E37).

POZN.: Pokud zGstane svorka [3] rozpojena, vodice ptipojené ke svorkam jsou rozpojeny
nebo je chybnd logika signalu, ménic¢ piejde do poruchového stavu v disledku chyby nouzovy
stop (E37). Pokud k tomu dojde, zkontrolujte zapojeni vodictl, signalovou logiku a pak vstup
signalu reset [RS]. Z chybového stavu prostiednictvim nouzového stopu mtize méni¢ uvolnit
pouze signal reset [RS]. Méni¢ nemiize byt uvolnén z chyby E37 zadnou operaci z digitalniho
panelu.

Nastaveni SW1

Inteligentni vstupni svorka [1] Inteligentni vstupni svorka [3]

OFF — Nouzovy
stop nefunkéni
(tovarni nastaveni)

Volba funkce a/b (N.O./N.C.) volba Volba funkce a/b (N.O./N.C.) volba
(normalné C001) (uziva C011) *1 (normalné C003) (uziva C013) *1, *2
Nastavitelnéuzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem
Tovarni [RS], Tovarni N.O,, Tovarni [JG], Tovarni N.O,,
nastaveni kod 18 nastaveni kod 00 nastaveni koéd 06 | nastavenig kod 00

ON — Aktivovan
nouzovy stop

Automatické ptifazeni funkcé inteligentnim svorkam [1] a [3] a svorce s piifazenym resetem [RS] (kod

18) *3
Fixni [RS], Fixni N.O., Fixni [EMR], Fixed N.C,
(nleze kod 18 (nleze kod 00 (nleze kod 64 (cannot be kéd 01
ménit) m¢énit) ménit) changed)

ON
(nasledné po
nastaveni OFF) —
Nouzovy stop
nefunkéni *3, *5

Nastavitelné uzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem | Nastavitelnéuzivatelem

Nastaveni [RS], Nastaveni N.O,, Uvolnéné | (Nepiifa- | Nastaveni N.C.,
blokovano koéd 18 | blokovano kéd 00 funkci Zeno) blokovéano kod 01
pokud je pokud je nouzového pokud je

SW1 ON SW1 ON stopu SW1 ON

Pozn 1: Pokud je vstupni svorce ptifazen reset [RS] (kod 18) volba “a/b (N.O./N.C.)” je vzdy
00 (N.O.).

Pokud je vstupni svorce 3 C003 pwigazen nouzovy stop [EMR] (kod 64) volba “a/b
(N.O./N.C.)” je vzdy 010 (N.O.).

Pokud je néjakeé jiné svorce nez [1] a [3] pted pfepnutim spinace SW1 do polohy ON
ptifazena funkce reset [RS] (kod 18), je funkce této svorky prepnutim SW1 do
polohy ON automaticky zménéna na funkci NO (funkce nepfifazena). Tim se
zabrani duplikaci funkci svorek. Dokonce i kdyZ je nasledné spina¢ SW1 piepnut do
ON, ptivodni nastaveni funkce svorky se neobnovi. Pokud je to nutné, pavodni
funkce musi byt svorce znovu pfifazena.

Priklad — Pokud byla ptivodné piifazena svorce 2 (v parametru C002) funkce reset
[RS] (kéd 18) a spina¢ SW1 byl piepnut do polohy ON, funkce svorky 2 se zméni na
NO (nepfifazena) a funkce reset je nastavena na svorku 1. Dokonce kdyz je SW1
nasledné prepnut do polohy OFF, svorka [2] (parametr C002) zlistane nepiifazena a
svorka [1] (parametr C001) zlstane nastavena jako [RS] (code 18).

Funkce nouzového stopu [EMR] (kod 64) nemize byt pfifazena svorkce 3 pomoci
digitalniho panelu. Tato funkce se automaticky nastavi pfepnutim spinace SW1 do
polohy ON.

Pozn. 2:

Pozn. 3:

Pozn. 4:
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m Funkce nouzového stopu

Pozn. 5: Pokud je jednou nastaven SW1 do polohy ON, nastaveni vstupnich svorek [1] a [3]
nebude vraceno na ptivodni hodnoty. Pokud je to nutné, musime vychozi hodnoty
Znovu nastavit.
Kopirovani dat Zaznamenejte, ze data ménic s nastavenou funkci nouzového stopu mohou narusit operaci
meénice kopirovani pokud pouzivame volitelny panel (SRW nebo SRW-EX).

Pokud jsou data kopirovana z méni¢e s SW1 v poloze OFF nebo z SJ300 do ménice s aktivni
funkci nouzového stopu (SW1 v poloze ON), panel SRW zobrazi na okamzik [R-ERROR
COPY ROM]. Tato hlaska se zobrazi, protoze neni mozné zkopirovat data svorek [1] a [3],
protoze jsou exluzivné nastaveny spinacem SW1 v poloze ON. Ostatni data jsou zkopirovana.
Pokud dojde k tomuto hlaseni, zkontrolujte nastaveni obou ménica.

‘% POZN.: Po ukonceni kopirovani ptfed pouzitim zkopirovanych dat vypnéte a znovu zapnéte

>

napajeni ménice.

ménice
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Vybér programovaciho zarizeni

Uvod

Uvod

k programovani

ménice

\:\’/
TN

Frekvencné tizené pohony Hitachi (frekvencni ménice) vyuzivaji pro ziskani nalezitych
vystupnich prib&ht pro motor nejnovéjsi elektronické technologie. Vyhod je mnoho, véetné
uspor energie a produktivity. Flexibilita, pozadovana k zvladnuti obsahlého rozsahu pouziti
vyzaduje stale vice konfigurovatelnych pfidavnych zafizeni a parametrti. Ménice jsou nyni
komplexni komponenty pro primyslovou automatizaci. Proto se mtize zdat, ze produkt je pro

uziti pfilis komplikovany. Cilem tohoto ¢lanku je ulehcit orientaci.

Pro béh motoru nemusite programovat mnoho parametrt, jak jiz bylo demonstrovano ve
spusténi ménice v kapitole 2. Ve skutecnosti vétsina aplikaci vyuzije pro programovani pouze
nékolik specifickych parametrt. Tato kapitola vam vysvétli ucel kazdého nastaveni parametrt a
pomuze vam vybrat ty dilezité pro vasi aplikaci.

Jestlize vytvarime novou aplikaci s méni¢em a motorem, je hledani spravnych parametri
vétSinou cviceni v optimalizaci. Proto je v poradku, kdyz zacneme pohanét motor se zhruba
nastavenym systémem. Provedenim individualnich zmén a pozorovanim jejich vlivu miizeme
dosahnout optimalniho nastaveni systému. Ménice serie SJ7002 jsou vybaveny optimalizacnim
algoritmem pro automatické nastaveni parametrti motoru.

Prvnim a nejleps$im zptisobem, jak se sezndmit s moznostmi ménice je pouzit operacni panel.
Kazda funkce a programovatelny parametr je dosazitelny z panelu. VSechny programovaci
prostifedky maji obdobné rozvrzeni klavesnice, ale mohou mit odli§né vlastnosti. Ovladac
OPE-SRE ma zabudovan potenciometr na zadavani zddané hodnoty frekvence. Ovlada¢c SRW-
0EX (kopirovaci jednotka) umi pfecist a uchovat veskera data z ménice pro transport a zapis do
paméti jiného méniée. Takto lze pfenaset nastaveni z jednoho ménice do dalsich. VSechny
uvedené moznosti (kromé& potenciometru) obsahuje i PC software ProDrive, uréeny k program-
ovani ménict pomoci PC.

V nasledujici tabulce jsou uvedena jednotliva ovladaci zafizeni a prislusné kabely.

Kabely (pro
Pamét’ pripadnou vnéjsi
Zafizeni Ozn§cen| Pristup k nastavenych ety
dilu parametrim dat
a Oznaceni .
. Délka
dilu
Panel ménice OPE-SRE | zobrazeni a EEPROM ICS—-1 1 metr
odnimatelny, programovani v ménici
verze U.S. (potenciometr) ICS-3 3 metry
Panel ménice OPE-S zobrazeni a EEPROM stejné kabely jako vysSe
odnimatelny, programovani v ménici
verze pro Europu (bez potenci-
ometru)
Kopirovaci SRW-0EX | zobrazeni, EEPROM v stejné kabely jako vyse
jednotka s programovani, méniciav
klavesnici uchovani a kopirovaci
kopirovani dat | jednotce
Programovaci ProDrive zobrazeni, EEPROM v propojovaci kabel s
software programovani, menici a v prevodnikem
uchovani a paméti PC RS422/USB

kopirovani dat

TIP: K dispozici mohou byt i dalsi specialni ovladace uré¢ené pro urcity druh aplikace (napf.
HVAC aplikace - topeni, ventilace & klimatizace). Prosim kontaktujte Vaseho distributora

HITACHL
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Pouziti klavesnice

Pouziti
klavesnice na OP

Popis tlacCitek a
indikatoru

Klavesnice ovladaciho panelu ménice SJ7002 obsahuje vSechny prvky jak pro monitorovani,
tak pro programovani paramerti. Rozlozeni ovladacich prvkd OP (OPE-SRE) je znazornéno
nize. VSechna ostatni ovladaci zafizeni maji podobné rozmisténi a funkeci..

Zobrazeni parametrQ LED zapnuti sité

LED porucha

LED chod / sto
"\ HITACHI goan LED jednotky:
LED programovani / - "o ez L ——— Herz
[ Y — .
e e .y
® % —]

LED predvolby RUN —— o | T %

| ©
B @ O | ™~ LED volba i
potenciometru
Tlagitko chod — | —— EON

1 Potenciometr
Tlacitko

stop / reset

* LED Run/Stop - sviti, pokud je v chodu vystup ménic¢e a motor vyviji moment (rezim
Chod) a je zhasnuta pokud je vystup ménice vypnut.

aoelnblyuoy

* LED Program/Monitor - Tato LED sviti, kdyZ je ménic pfipraven k editaci parametrti
(programovaci rezim). Je vypnuta, pokud displej monitoruje data (rezim zobrazeni).Tato
LED vsak bude svitit pokud budete zobrazovat parametr hodnotu okamzité frekvence d001 a
je-li zvoleno zadavani frekvence z klavesnice OP (A001=02). Pak je mozné ovliviiovat
vystupni frekvenci tlacitky “nahoru” a “dolti” i pfi zobrazeni d001.

©
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* LED predvolby tla¢itka RUN - sviti, kdyZ je menicC pfipraven reagovat na tlacitko RUN, je
vypnuta pokud je pouziti tlac¢itka RUN zakazano.

» Tla¢itko RUN - Stisknéte, aby motor bézel (musi svitit LED piedvolba tlac¢itka RUN).
Parametr FO04 udava smér chodu - uréuje zda tlacitko RUN zptisobi chod doptedu nebo
chod zpét.

* Tlacitko Stop/Reset - Tlacitko STOP zastavi bézici motor (pouziva naprogramovanou
dob&hovou rampu). Toto tlacitko dokaze také resetovat nastalou poruchu.

* Potenciometr (pouze OPE-SRE)- Umoziuje obsluze pfimo zadavat otaCky motoru, pokud
je predvoleno zadavani frekvence potenciometrem.

* LED piedvolby potenciometru - sviti, kdyZ je pfedvolen potenciometr jako vstup zadané
hodnoty (pouze OPE-SRE).

* Zobrazovaci displej - 4 Cislicovy, 7 segmentovy displej pro parametry a funkeni kody.

* LED jednotek zobrazeni, Hertz / Ampér / Volt / kW / % - Jedna z téchto LED bude indik-
ovat jednotky s pfislusejicim zobrazenim parametru. V ptipadé€ zobrazeni vykonu (kW) sviti
soucasné¢ LED Ampér a Volt (kW =V x A/1000).

* LED Zapnuto - Tato LED sviti, kdyZ je pfipojeno napajeni ménice.

* LED Porucha - Sviti, kdyZ je méni¢ v poruse (sepnuty kontakty relé hlaseni poruchy).

» Tlacitko FUNC - Toto tlacitko je pouzito k pepinani mezi vypisem parametrti a funkci pro
nastavovani a monitorovani hodnot parametrti.

+  Tlaéitka Nahoru/Dolii ( A\, \&/ ) - Tato tlagitka pouZijte pro pohyb nahoru a dolii
seznamem parametrt, funkci zobrazenych na displeji a pro zvySovani / snizovani hodnot.

» Tlacitko Store ( ) - Pokud je méni¢ v programovém modu a provedli jste editaci
parametru, stisknéte tlac¢itko STR, aby se nové zapsana hodnota ulozila do EEPROM.
Posledni parametr zapsany placitkem STR se zobrazi po opétovném zapnuti sité.
Pozadujete-li, aby se po zapnuti sit¢ zobrazoval vzdy urcity parametr, je nutné vzda po
editaci a zapisu jin¢ho parametru vyhkledat zvoleny parametru a tlacitkem STR jej zapsat
jako posledni.




m Pouziti klavesnice

Schéma pristupu Pristup ke kterémukoliv parametru nebo funkei je stejny jak u OP tak i u kopirovaci jednotky.

k parametrﬁm Nize uvedeny diagram znazoriuje zakladni schema pfistupu k dosazeni téchto polozek..
Rezim zobrazeni Rezim programovani
Zobrazeni dat Volba funkce Volba parametru zména parametru

D002-D104

=}
C
g 2
©3
3,0 Uloz pro O 0 O Zvysenil
= zapnuti shizeni
é % napajeni POO] hodnoty
g @1®
Zvyseni / 0 73 QIQ
snizeni
hodnoty editace

@ PRG LED

@

Zapis data
do FO0O01,

) Navrat k
loz DOO1 ;
! szako Q seznamu

pocatecni A 00] parametrd
zobrazeni
pfi zapnuti
napajeni Q

(((((( POZN.: Sedmisegmentovy displej ménice ukazuje mala pismena “b” a “d”, odpovidaji velkym
pismeniim “B” a “D” pouzitym v tomto manualu.

Editace O
@ PRG LED 001
D001 Q Zapis data
d
b134
O : Q uloz jako
pocatecni
bOO] zobrazeni
pfi zapnuti
O Q napajeni
A
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Provozni rezimy

Zména parametru
za chodu

Ridici algoritmy

LED RUN a PRG vypovidaji pouze ¢aste¢né o
stavu. Rezimy “chod” a “programovani” jsou
nezavislé, nikoliv opaéné. Ve stavovém diagramu
napravo se RUN (chod) stfida se Stopem, a
Programovy rezim se stfida s rezimem Monitor
(zobrazeni) . To je velmi dtilezita schopnost, ktera
znazornuje, ze technik mize pfijit k bézicimu

RS, av A ] Program
stroji a ménit nékteré parametry bez odstaveni.

Vyskyt chyby béhem chodu zptisobi prechod mé-
nic¢e do poruchového stavu, jak je znazornéno
vpravo. Napft. pfetizeni vystupu zplisobi, ze ménic
ukon¢i chod a vypne sviij vystup k motoru.

V poruchovém stavu je jakakoliv zadost k chodu
motoru ignorovana. Musite zrusit poruchu stisk-
nutim tlaéitka Stop/Reset. Viz “Zobrazeni poruch,
jejich historie a podminek” na strané 6-5.

2
53
Meéni¢ muze byt v chodu (vystup ménice fidi motor) a piesto umoznuje editaci urcitych Q 2
parametrti. To je uzite¢né v aplikacich, které musi béZet nepretrzite, ale piesto vyzaduji néjaké =
pfestaveni parametrd ménice. 3 §
Tabulka parametri ma sloupec nazvany “Zmeéna za chodu” (Run §- ®
Mode Edit). Znacka X znamena Ze parametr nemuze byt Run c
zménén, znacka ¥ znamena Ze parametr mize byt editovan. Mode
Tabulka vpravu obsahuje dveé spojené znacky “x v «. Tyto dvé Edit
znacky (mohou byt i “XX “nebo “v ¥ ) odpovidaji dvéma Lo Hi
urovnim rezimu editovani za chodu (nizka - low-acces [Lo] a
vysoka - high-access [Hi]). X v

Nastaveni softwarového zamku (parametr B031) urcuje, zda
Run mode umozni pfistup a umozni pfistup také za dalsich
podminek. Je na zodpoveédnosti uzivatele a persondlu, aby vybrali za danych provoznich

v

“Rezim softwarového zamku” na strané 3-38.

Ridici program v méni¢ich SJ7002 ma
né¢kolik algoritmi pro Sitkoveé-pulzni
modulaci. Zamérem je, aby bylo mozné
vybrat nejlepsi algoritmus pro chovani
motoru ve Vasi aplikaci. Kazdy z algoritmt
generuje frekvenci specifickym zptisobem.
Pokud jeden zvolime, je pak tento algorit-
mus zakladem pro ostatni nastaveni
parametrt (viz “Algoritmy fizeni
momentu” na stran¢ 3—14”). Z tohoto
divodu zvolte optimalni algoritmus na
pocatku navrhu Vaseho projektu.

Ridici algoritmus ménice

fizeni U/f,
konstantni moment

fizeni U/f
proménny moment

fizeni U/f, volné

nastavitelny prabéh
vystu

;

vektoroveé fizeni
bez zp. vazby (SLV) |

L

fizeni SLV,
v okoli OHz

vektoroveé fizeni s
Cidlem otacek
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Skupina “D”: Monitorovaci funkce

Monitorovaci Pomoci “D”skupiny ziskate dulezity komplex hodnot parametrd, jak za chodu i za klidu

funkce, meénice. Po vybéru funkéniho kédu parametru, ktery chceme zobrazit, stisknéte tlacitko FUN,

parametry aby byla hodnoty zobrazena na displeji. Ve funkcich D005 a D006 jsou jednotlivé segmenty
vyuzity k zobrazeni stavu inteligentnich vstupnich a vystupnich svorkek (Zap./Vyp.)..

Kod Nazev Popis Jednot-
fce ky
D001 | Zobrazeni vystupni OkamZité zobrazeni vystupni frekvence motoru od 0.0 do

frekvence 400.0 Hz
D002 | Zobrazeni vystupniho Filtrované zobrazeni vystupniho proudu motoru (Casova A
proudu konstanta filtru 100 ms)
D003 | Zobrazeni sméru otaceni tfi rizné indikace: —
L e |-
) oo
-
vpied zastaveno  vzad
D004 | Zobrazeni zpétnovazebni | Zobrazuje pfepocitanou hodnotu zpétné vazby (A075 je —
hodnoty (PV) pfi PID piepodtovy koeficient),
regulaci rozsah je 0.00 az 99.99 / 100.0 az 999.9/
1000. az 9999. / 1000 az 9999 (10000 az 99990)
[ 10022l 999 (100000 az 999000)
D005 | Zobrazeni stavu inteligent- | Zobrazuje stav inteligentnich vstupnich svorek: —
nich vstupnich svorek
I A N
I 1 o
-
8 76 5 4 3 2 1
FW
— oznaceni svorek
D006 | Zobrazeni stavu inteligent- | Zobrazuje stav inteligentnich vystupnich svorek: —
nich vystupnich svorek
00 I
’ ’ OFF
AL 15 14 13 12 11
oznaceni svorek
D007 | Monitor pfepocitané Zobrazuje vystupni frekvenci vyndsobenou hodnotou v | definovano
vystupni frekvence B086. Desetinna tecka vyjadiuje tad: uZivatelem
XX.XX 0.00az99.99
XXX.X 100.0 az 999.9
XXXX. 1000. az 9999.
XXXX 10000 az 99990
D008 | Zobrazeni aktualni Zobrazuje aktualni otacky motoru Hz
frekvence transformované na frekvenci
D009 | Zobrazeni povelu momentu | Zobrazuje hodnotu povelu momentu, pokud je ménic v %
rezimu fizeni momentu.
D010 | Zobrazeni posunu momentu | Zobrazuje hodnotu posunu momentu , pokud je zvolen. %
(jen v rezimu vektor se zpétnou vazbou)
D012 | Zobrazeni momentu Aktualni vystupni moment, rozsah -300.0 az +300.0% %




3-7

Méni¢ SJ7002
Kéd Nazev Popis Jednot-
fce ky
D013 | Zobrazeni vystupniho Aktudlni napéti na motoru, rozsah je 0.0 az 600.0V Vac
napéti
D014 | Zobrazeni piikonu 0.0 az 999.9 kW
DO15 | Spotfebovand energie Zobrazuje celkovou spotfebovanou energii kW
rozsah je 0.0 az 999.9 / 1000. az 9999./
1000 az 9999 (10000 az 99990)
[ 1002zl 999 (100000 az 999000)
D016 | Celkova doba chodu Zobrazuje celkovou dobu, po kterou byl ménic ve stavu hodiny
“chod” (v hodinach)
rozsah je 0. az 9999./ 1000 az 9999 (10000 az 99990)
[ 1002zl 999 (100000 az 999000)
D017 | Celkova doba piipojeni Zobrazuje celkovou dobu, po kterou by ménic ptipojen hodiny
k siti na napéjeci napéti ( v hodinach)
rozsah je 0. az 9999./ 1000 az 9999 (10000 az 99990) -
1002zl 999 (100000 az 999000) % =
D018 | Teplota chladice Zobrazuje aktualni teplotu chladiciho télesa ménice °C c3|> Sh
D019 | Teplota vinuti motoru Zobrazuje aktualni teplotu vinuti motoru (motor musi °C E E
byt opatfen termistorem NTC, ktery je zapojen mezi o2
svorky [TH] a[CM1]). é’ @
D022 | Zobrazeni délky zivotnosti | Zobrazuje predpokladanou Zivotnost kondenzatori — <
a ventilatort
D023 | Zobrazeni kroku programu | Zobrazuje aktudlni provadény krok programu, pokud je | Programs
(programovy citac) meéni¢ provozovan v rezimu fizeni programem EZSQ
D024 | Zobrazeni ¢isla programu | Pfi nacitdni programu do ménice zobrazi identifika¢ni Program
¢islo programu EZSQ, pokud je definovano
D025 | Uzivatelské zobrazeni 0 Zobrazuje stav interniho uzivatelského registru 0 —
programu EZSQ ( je-1i definovan)
D026 | Uzivatelské zobrazeni 1 Zobrazuje stav interniho uzivatelského registru 1 —
programu EZSQ ( je-li definovan)
D027 | Uzivatelské zobrazeni 2 Zobrazuje stav interniho uzivatelského registru 2 —
programu EZSQ ( je-li definovan)
D028 | Cita¢ pulsti Zobrazuje celkovy pocet pulstt doslych na vstupni Pulsy
inteligentni svorku [PCNT]
(kod volby 74)
D029 | Zobrazeni zadani polohy Zobrazuje zadanou hodnotu absolutni polohy hfidele Pulsy
motoru v reZzimu fizeni absolutni polohy (polohova
regulace)
D030 | Polohova zpétna vazba Zobrazuje absolutni polohu hiidele motoru v rezimu Pulsy
fizeni absolutni polohy (polohova regulace)
D102 | Napéti DC meziobvodu Zobrazuje stejnosmérné napéti meziobvodu v
D103 | Mira vyuziti brzdy Zobrazuje procento vyuziti dynamického brzdéni BRD %
(%ED)
D104 | Sledovéni termoelektrické | Zobrazuje pravdépodobné otepleni vinuti motoru v %

ochrany

zavislosti na proudu (kumulovana hodnota). V ptipadé
dosazeni 100% dojde k chybé pfetizeni motoru (E0S5).
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Zobrazeni poruch Zobrazeni poruch a jejich historie nAm umoziuje prochazet pomoci panelu informacemi, které

a jejich historie se k porucham vztahuji. Viz “Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek 5 na stran¢ 6—1
Chyby vzniklé pfi programovani programu EZSQ jsou indikovany na zacatku zvlastnim
znakem & . BliZe viz “Kody chyb programovéni” na stran& 3-77.

e Nazev Popis gecues
fce S ky

D080 | Cita¢ chyb pocet vzniklych chyb —

D081 | Zobrazeni poslednich zobrazeni provoznich informaci pfi —

az chyb 1az6 vzniku chyby

D086

D090 | Chyby vzniklé pfi zobrazi kod programové chyby —

programovani
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Skupina “F”: Parametry hlavniho profilu

Zakladni frekvenéni (otackovy) profil je i .

definovéan parametry obsazenymi v “F” Vystupni

skupiné (viz tabulka dole). Nastavena  frekvence FO02| . [FO03]
frekvence je v Hz, ale rozbéh a dob¢h je | |
specifikovan dobou trvani rampy (od I !
nuly do maximalni frekvence nebo z FOOT| [---~-2

maximalni frekvence do nuly). Parametr

smér otaceni motoru urcuje, zda tla¢itko

Run zpisobi chod vpied nebo vzad. 0
Tento parametr nema vliv na

inteligentni svorky (FW) a (RV), které

jsou konfigurovany zvlast™.

Rozbéh 1 a dobéh 1 jsou standardni pocateéni hodnoty pro hlavni profil. Rozb&éhové a dobé-
hové hodnoty pro alternativni profily 1ze specifikovat v parametrech Ax92 a Ax93. Predvolba
sméru otaceni motoru (F004) urcuje smér chodu ktery je zadavan pouze z panelu. Toto nasta-
veni pouziva kazdy otackovy profil ve svém prislusném case (pro motor 1, 2, nebo 3).

©
L
)
=3
o =
= Q
Klavesnice Tovarné piedvoleno | Edita- 3 §
Kod Ly Rozsah nastaveni ceza 3 ®
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu 2

(EU) | (USA)| (Jpn) | LoHi

F001 | Nastaveni vystupni frekvence — — | 0az 400 (Hz)

Standardni pfedvolena Zadana 0.00 | 0.00 | 0.00 | ¥ ¥

frekvence, ktera urcuje otacky motoru

F002 | Nastaveni doby rozbé¢hu (1) — — 1 0.01 az 3600 (s)

30.0 | 30.0 | 300 | ¥ V¥

Standardni ptedvoleny rozb¢h

F202 | Nastaveni doby rozbéhu (1), 2. motor | — — 1 0.01 az 3600 (s)

Standardni ptedvoleny rozb¢h, 30.0 | 300 | 30.0 | v ¥

2. motor

F302 | Nastaveni doby rozbé¢hu (1), 3. motor | — — 1 0.01 az 3600 (s)

Standardni pfedvoleny rozb¢h, 30.0 | 300 | 300 | v ¥

3. motor

F003 | Nastaveni doby dob¢&hu (1) — — 1 0.01 az 3600 (s)

30.0 30.0 30.0 v v
Standardni ptedvoleny dob&h

F203 | Nastaveni doby dobéhu (1), 2. motor — — 1 0.01 az 3600 (s)

Standardni predvoleny dobéh, 30.0 | 300 | 30.0| v V¥

2. motor

F303 | Nastaveni doby dobéhu (1), 3. motor — — 1 0.01 az 3600 (s)

Standardni ptedvoleny dobéh, 30.0 | 30.0 | 300 | v ¥

3. motor

F004 | Nastaveni sméru chodu - tlagitko Run | FW 00 | Vpied (forward)
00 00 00 | XX

RV 01| Vzad (reverse)
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Skupina “A”: Standardni funkce

Nastaveni zaklad- Tato nastaveni ovliviiuji zdkladni chovani ménice - vystup k motoru. Frekvence sttidavého
nich parametra

100%

vystupu ménice urcuje otacky motoru. Mizete si vybrat ze tii rozdilnych zdrojt pro zddanou
frekvenci. Béhem tvorby aplikace mozna budete preferovat potenciometr, ale pak mozna
nakonec zvolite napiiklad externi zdroj (svorky).

Nastaveni zakladni a maximalni frekvence spolu souvisi podle grafu vlevo dole. Méni¢ sleduje
kiivku konstantniho poméru U/f dokud nedoséhne plného vystupniho napéti pti zakladni
frekvenci. Tato pfimka je ¢ast charakteristiky, ve které motor pracuje s konstantnim
momentem. Vodorovna ¢ast nad zakladni frekvenci umoziuje vyssi otacky motoru, ale se
snizujicim se momentem. To je oblast provozu na konstantni napéti. JetliZze chcete provozovat
motor tak, aby pracoval v celém rozsahu s konstatnim momentem (limitovano Stitkovym
napétim a frekvenci), nastavte zakladni a maximalni frekvenci stejnou (viz dole vpravo).

Konstantni moment

i N

f 0

Zakladni frekvence
=maximalni frekvence

Zakladni Maximalni
frekvence frekvence

POZN.: Nastaveni “2. motor” a “3. motor” v tabulkach této kapitoly udavaji alternativni sady
parametrti pro dal$i motor. Méni¢ mtize pouzit prvni, druhou nebo tfeti sadu parametrti pro
generaci vystupni frekvence motoru. Blize viz “Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon” na
strané 4-74.

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L D ok Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE XFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
A001 | Nastaveni zdroje VR 00 | Potenciometr na OP
zadavani frekvence - -
TRM 01 | Ridici svorkovnice
REM 02 | Funkce F0O01
RS485 03 | Sériova komunikace RS485
OP1 04 | Rozsitujici jednotka 1 01 01 02 | XX
OP2 05 | Rozsitujici jednotka 2
PLS 06 | Posloupnost zadavacich pulsi
PRG 07 | Program “Easy sequence”
MATH 10 | Vypoctova vstupni funkce
A002 | Nastaveni zdroje povelu TRM 01 | Vstupni svorka [FW] nebo [RV] (volba)
k chodu
REM 02 | Tlagitko “RUN” na panelu
RS485 03 | Sériova komunikace RS485 01 01 02 | XX
OP1 04 | Start/Stop, volitelna jednotka #1
OP2 05 | Start/Stop, volitelna jednotka #2
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L Nazev / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A003 | Nastaveni zakladni — — | od 30 Hz do maximalni frekvence X X
frekvence (A004) 50. | 60. | 60.
A203 | Nastaveni zakladni — — | od 30 Hz do maximalni frekvence X X
frekvence, 2. motor (A004) 50. 60. 60.
A303 | Nastaveni zakladni — — | od 30 Hz do maximalni frekvence X X
frekvence, 3. motor (A004) 50. 60. 60.
A004 | Nastaveni maximalni — — | 30. az400. (Hz) 50 60 60 X X
frekvence ’ ) )
A204 | Nastaveni maximalni — — | 30. az 400. (Hz) 50 60 60 X X
frekvence, 2. motor ’ ’ ’
A304 | Nastaveni maximalni — — | 30. az400. (Hz) 50 60 60 X X
frekvence, 3. motor ) ’ ) -
Q
L X
POZN.: Zakladni frekvence musi byt nizs$i nebo rovna maximalni frekvenci 5‘_30'_ =
(plati, ze A003 < A004). = Q
'C -
8 o
Parametry Meéni¢ ma schopnost pfijimat externi analogové signaly, které mohou fidit vystupni frekvenci . 3
analogového motoru. K dispozici jsou tyto vstupni signaly: napét’ovy unipolarni (0 —10V, svorka [O]), 2
vstupu a dalsi proudovy (4-20mA, svorka [OI]) a bipolarni napét’ovy (-10 az +10V, svorka [O2]). Svorka [L]
nastaveni slouzi jako signalova zem pro vSechny analogové vstupy. Nastaveni analogového vstupu nam

definuji pfevodni charakteristiku mezi analogovym vstupem a vystupni frekvenci.

Nastaveni [O-L] charakteristiky —

A\ grafu napravo AO013 a A014 deﬁnuji max. frekvence
aktivni ¢ast vstupniho napét’ového rozsahu.

Parametry AO11 a A012 uréuji poéatecnia [anqoll _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ‘
koncovy bod konvertovaného vystupniho v
frekven¢niho pasma. Tyto Ctyfi parametry g /:
spole¢né definuji hlavni Gseky kfivky (viz Va
obr.). Kdyz kiivka nezacina v pocatku (A011 ., :

a A013 > 0), pak A015 uréuje, zda bude na / g -
vystupu méni¢e OHz nebo hodnota defino- y :
vana v A011, pokud je vstupni analogova e '
hodnota mensi nez hodnota nastavena v 0 Lz :
AO013. Je-li vstupni napéti vétsi nez koncova 0% [A013] [A014]
hodnota A014, je vystupni frekvence uréena ov

hodnotou v A012.

f

%
100%
10V

Vstupni signal

Nastaveni charakteristiky [OI-L] — A% £
grafu napravo A103 a A104 urcuji aktivni
¢ast vstupniho proudového rozsahu. Parame-
try A101 a A102 urCuji pocatecni  a
koncovou frekvenci konvertovaného I
frekvenéniho rozsahu. Tyto &tyfi parametry . |
spole¢né definuji hlavni Gseky ktivky (viz. I
obr.). Kdyz kiivka nezac¢ind v pocatku (A103 / :
a A104 > 0), pak A105 urcuje, zda bude na / Ry |
vystupu méni¢e 0Hz, nebo hodnota defino- ’ A105=01 !
7 |
|

max. frekvence

A102)t - - - - - - - - -- .’

vand v A101, pokud je vstupni analogova . ;
hodnota mensi nez hodnota nastavena v 0L~
A103. Je-li vstupni proud vétsi nez koncova :
0% [A103] [A104
4mA

%

100%
20mA

hodnota A104, je vystupni frekvence urcena
hodnotou v A102.

Vstupni signal
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. frek fed
Nastaveni charakteristiky [02-L] - f _max Irekv ence, vere

V grafu napravo A113 a A114 urcuji L7 :
aktivni ¢ast vstupniho napét ového ’ I
rozsahu. Parametry A111 a A112 urcuji A2 ---5%2

v v o : s 1 !
pocatecni a koncovou frekvenci konverto- _4400, . | |

vaného frekvenéniho rozsahu. Tyto Ctyfi __10\/ A113 S I 1% vstup

parametry spole¢né definuji hlavni useky

' 0 14| +100%
kiivky (viz. obr.). Pokud je napéti niz N ANAL T oy

neZ hodnota A113, ménic generuje I I ’
pocatecni frekvenci dle parametru A111. e S
Je-li napéti vyssi nez hodnota v A114, pak L
meéni¢ generuje frekvenci specifikovanou I,
v parametrii A112. max. frekvence vzad | f

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
AT Naze.v / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE XFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

A005 | Pfedvolba pro svorku [AT] | O/OI 00| svorka [AT] voli mezi [O] a [OI]

0/02 01 | svorka [AT] voli mezi [O] a [02]
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O/VR 02 | volba mezi [O] a potenciometrem 00 00 00 | XX

OI/VR 03 | volba mezi [OI] a potenciometrem

02/VR 04 | volba mezi [02] a potenciometrem

A006 | Predvolba pro svorku [02] | O2 00 | signaly [02] a [OI] se nestitaji

O/OI-P 01 | signaly [02] a [OI] se s&itaji, zaporny
vysledek (chod vzad) zakazan
03 03 03 X X

O/OI-PM 02 | signaly [02] a [OI] se s¢itaji, zaporny
vysledek (chod vzad) povolen

OFF 03 | signal [02] bez vlivu
A011 | [O]-[L] pocatecni frekvence rozsahu 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.00 (Hz)

Vystupni frekvence odpovidajici pocatku 0.00 | 0.00 | 0.00 | X v

rozsahu napét’ového signalu

A012 | [O]-[L] koncova frekvence rozsahu 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.00 (Hz)

Vystupni frekvence odpovidajici konci 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥

napét’ového rozsahu

A013 | [O]-[L] pocate¢ni bod rozsahu napéti 0. az max. napéti signalu [O]-[L] (%) X v
0 0 0.
Pocatecni bod (offset) aktivniho pasma signalu
A014 | [O]-[L] koncovy bod rozsahu napéti pocatek rozsahu [O]-[L] az 100 (%)
. —— . signalu napéti 100. | 100. | 100. | X ¥
Koncovy bod aktivniho pasma napéti
AO015 | [O]-[L] volba po&ate¢ni 0-EXS 00 | uzij hodnotu parametru A011
frekvence (podprahové) — 01 01 01 X v
0Hz 01 | uzij hodnotu 0 Hz
A016 | Casova konstanta filtru — — | n=12az30 (n=je pocet pruméro-
vnéjsiho zadavani vanych vzorkl) 8. 8. 8. X v
frekvence
A017 | Povoleni funkce Easy OFF 00 | blokovéna
sequence (EZSQ) 00 00 00 | XX
ON 01 | povolena
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Nastaveni
pevnychrychlosti
a tipovani

Meéni¢ SJ7002 umoziuje zadat az 16 predvolenych frekvenci (A020 az A035). V tradi¢ni
pohonafské terminologii tomu fikame funkce multiotackovéeho profilu. Tyto pifednastavené
frekvence jsou voleny prostiednictvim digitalnich vstupti ménice. Pfi zmén¢ ze soucasné na
novou frekvenci vyuziva méni¢ aktualniho nastaveni rozbéhu (dob&hu). Prvni rychlost je

zdvojend, samostatné nastavitelnd pro prvni i druhy motoru (zbyvajicich 15 je spolecnych pro

oba moto

Nastaveni tipovaci frekvence je pouZito pii aktivaci povelu tipovani. Rozsah tipovani je

ry).

omezen do 10 Hz k zaji$téni bezpecnosti pii ruénim chodu. Rozbéh na tipovaci frekvenci je
okamzity, ale pro nejlepsi zplisob zastaveni muzete volit ze Sesti rezimt

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd 2L rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A019 | Volbarezimu uziti pevnych | BINARY 00 | binami volba pevnych rychlosti
rychlosti 4 inteligentni vstupni svorky voli
bindrné 16 moznych pevnych rychlosti
00 00 00 | XX
BIT 01 | kazda inteligentni svorka odpovida
jedné pevné rychlosti
(7 svorek = max. 8 pevnych rychlosti)
A020 | Nastaveni pevné rychlosti 0 0 az 360 (Hz)
) . : A020 = rychlost 0 (motor 1) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X X
Hodnota prvni pevné rychlosti
A220 | Nastaveni pevné rychlosti 0 motor 2 0 az 360 (Hz)
, A220 = rychlost 0 (motor 2) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X X
Hodnota prvni pevné rychlosti pro motor 2
A320 | Nastaveni pevné rychlosti 0 pro motor 3 0 az 360 (Hz)
: A320 = rychlost 0 (motor 3) 0.00 | 0.00 | 0.00 | v ¥
Hodnota prvni pevné rychlosti pro motor 3
A021 | Nastaveni pevnych rychlosti 0 az 360 (Hz)
az (spole¢né pro vSechny motory) A021 = rychlosti 1 0.00 | 000 | 000 |v v
A035 - - - A035 =rychlosti 15
hodnoty ostatnich 15 pevnych rychlosti
A038 | Nastaveni frekvence tipovani 0.5az9.99 (Hz)
1.00 | 1.00 | 1.00 | v ¥
Hodnota frekvence pro tipovani
A039 | Rezim zastaveni pro FRS 00 | volny dobéh, tipovani zak4zano za béhu
tipovani motoru
Uruje jak ma byt ukoncen | DEC 01 | dobéh po ¢asové rampé, tipovani
pohyb pii tipovani zakazano za béhu motoru
DB 02 | ukonéent tipovani stejnosmérnym
brzdénim, tipovani zakazano za béhu
motoru 00 00 00 | X v
R-FRS 03 | volny dobéh, tipovéani povoleno vzdy
R-DEC 04 | dobéh po Easové rampé, tipovani
povoleno vzdy
R-DB 05 | ukongent tipovani stejnosmérnym
brzdénim, tipovani povoleno vzdy
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Algoritmy frizeni
momentu

Meénic¢ vytvati vystup pro motoru dle kiivky
U/f nebo dle algoritku SLV (vektorové
fizeni bez zp. vazby). Parametr A044 voli
fidici alogoritmus momentu

pro generovani vystupni frekvence
mnéniée, viz diagram vpravo (parametry
A244 a A344 jsou uréeny pro motor 2 a 3).
Standardni po¢atecni nastaveni je 00 (
konstantni moment, fizeni U/f).

Prostudujte si nasledujici popis, aby jste
byli schopni vybrat nejlepsi algoritmus pro
vasi aplikaci.

Ridici algoritmus momentu ménice

fizeni U/f,
konstantni moment

fizeni U/f
proménny moment

fizeni U/f, volné
nastavitelny pribéh

vystu

;

Zabudované kiivky U/f jsou urceny k
dosazeni charakteristik konstantniho a
redukovaného momentu (viz graf dole).

vektoroveé fizeni
bez zp. vazby (SLV)

Volné nastaveni vam umozni vytvofit
flexibilni charakteristiku zavislosti U/f,
ale pfedstavuje nastaveni vice
parametri.

fizeni SLV,
v okoli OHz

L

vektoroveé fizeni s
cidlem otacek

Rizeni SLV vypogitavé idealni vektor
momentu v zavislosti na okamzitém
proudu, vlastnostech vinuti atd. Je to
vice dynamické a vykonné fizeni, nez rezim U/f, ale jeho optimalni funkce je téz vice zavisla
na aktualnich parametrech motoru (ma vliv i zména parametrii a otepleni provozem) a bude
od Vas vyzadovat jejich peclivé nastaveni. Méni¢ SJ7002 je vybaven moznosti provedeni
samonastaveni motorovych konstant (autotunning), aby mohlo byt dosazeno optimalniho
vysledku v provozu. Blize viz “Automatické nastaveni parametri motoru” na strané¢ 4—69)

Rizeni SLV v okoli 0 Hz zvysuje, diky vylep$enému algoritmu firmy HITACHI, dosazitelny
moment pohonu pfi nizkych rychlostech (0-2.5Hz), ale vyzaduje pouziti ménice o jednu
vélikost vétsiho nez je samotna velikost motoru, nebo velikost ménice pro standardni
vyuziti.

Vektorové fizeni s ¢idlem optacek vyzaduje doplnéni ménice o volitelnou jednotku zpraco-
vani signalu zpétné otackové vazby z Cidla (SJ-FB). Tato metoda fizeni se vyuziva, pokud
vyzadujeme velmi pfecizni fizeni otaéek nebo polohy.

Konstantni a proménny (redukovany) moment — Obrazek vlevo dole znazornuje
charakteristiku konstantniho momentu od OHz do zakladni frekvence A003. Pii frekvencich
vysSich nez zékladni zlstava napéti stejné.

, i . Vystupni .
Vysuip,m Konstantni moment napéti Proménny moment
napeti
o L - - - - - - __
100% § - - oo 100% 7 ,
| | Vi | |
| ! , / | |
| | ; | |
| | ’ | |
| | 4 | |
| | | |
| | | | 1
0 | | a. | b. 1 c. 1
Zakladni Maximalni 10% Zakladni  Maximalni
frekvence  frekvence zakladni  frekvence frekvence
frekvence

Graf nahote vpravo znazornuje obecnou kiivku proménného (redukovaného) momentu. K¥ivku
muzeme rozdélit pro veétsi nazornost do tii usekd:

a. castod OHz do 10% zakladni frekvence charakteristika s konstantnim momentem. Napf.
je-li zakladni frekvence 60Hz, pak kon¢i tato ¢ast proménné charakteristiky na 6Hz.

b. cast od 10% zakl. frekvence do zékladni frekvence je usek proménného (redukovaného
momentu. Vystupni napéti v zavislosti na frekvenci se méni po parabole s exponentem
1,7.
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c. v Casti charakteristiky od zakl. do max. frekvence je napéti konstantni a na frekvenci
nezavislé.
Parametrem A045 Ize ménit napét’ové zesileni meénice. Hodnota je urcena procentem z plné

hodnoty napéti AVR (automatickd regulace napéti), zvoleného v parametru A082. Zesileni
napéti 1ze nastavit v rozsahu 20 az 100% (je nutné nastavit v souladu se specifikaci motoru).

Momentovy boost — Konstantni a u

proménny moment umoziuje nastaveni 100% | oo
kiivky momentového boostu. Pokud je momentovy boost
motor pii rozb&hu zatizen velkym /

momentem setrvac¢nosti nebo tfenim, je

I

I
. - . 10% | - -4 !
tieba zvysit momentovou charakteris- B e !
tiku pfi nizkych frekvencich zvySenim DL | :
napéti nad trovenl normalniho poméru - ’: . ! : frekvence
U/f (viz vpravo). Funkce se pokousi 0 K= - .
kompenzovat pokles napéti /6'OHZ 30.0Hz zakladni f = 60Hz
ve statorovém vinuti pfi nizkych

frekvencich. Momentovy boost lze

nastavit az do poloviny zakladni

frekvence. Nastavujete polohu bodu A na grafu, pomoci parametrtt A042 a A043. Ru¢ni boost
je pocitan jako pridavek ke standadni U/f ktivce.

Nezapomeiite, Ze dlouhodoby provoz motoru pii nizké frekvenci mize zptisobit prehrati

motoru. To plati zejména, kdyz je zapnut ru¢ni momentovy boost, nebo kdyz se spoléhame na
vlastni ventilaci motoru.

aoelnblyuoy
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POZN.: Ru¢ni momentovy boost se uplatni pouze v rezimu konstantniho (A044=00) a
proménného (A044=01) fizeni momentu.

POZN.: V rezimech konstantniho (A044=00) a proménného (A044=01) fizeni momentu se
uplatni parametr stabilizacni faktor motoru (H006).

Nastaveni volné U/f charakteristiky — volnou charakteristiku U/f 1ze nastavit v sedmi bodech.
Kazdy bod je tvotfen dvojici hodnot a to frekvenci a ptisluSnym napétim. Volna charakteristika
U/f je urCena k vytvoreni optimalniho chovani pohonu v konkrétni aplikaci.

Ho'dn‘oty frek’\/ezlce boc%ﬁ volné charak- Vystupni napéti
teristiky musi vZdy spliovat, U7

zefl<f<f3<fA<f5<fo<flikdyz [~~~ |
hodnoty piislusnych napéti mohou byt Ut--------m - !
jakékoliv. Na obrazku vpravo je piiklad I :
komplexni charakteristiky, které splituje Usfp-mmmm oo - L

vyse uvedené zasady. ua l o . : : :
Frekvence nastavena v bodé {7 (B112) ut -- oo

se stava max. provozni frekvenci u2,u3 |- - _:_ h : : Vystupni
meénice, proto doporucujeme nastavovat B101to I o : : frekvence
tento bod jako prvni, protoze pocateni | gq43 L N
(tovarni) hodnoty vsech bodu jsou (liché) 0 f1 f2 13 f4 5 f6 f7 Hz
fl az f7 = OHz. 5

Dale viz “Volna U/f charakteristika” na (sude)

strané 3-48.

POZN.: Uzitim volné charakteristiky U/f se pfepisuji nebo stavaji neplatnymi nékteré
parametry (momentovy boost. A041/A241, zakladni frekvence A003/A203/A303 a maximalni
frekvence A004/A204/A304), proto doporucujeme je ponechat v pocatecnich (tovarnich)
hodnotach.
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Koncovy bod volné U/f charakteristiky
musi ztistat v obecnych omezenich
parametri ménic¢e. Napf. nelze nastavit u7
vy$$i vystupni napéti , nez je vstupni

napéti ménice, nebo napéti nastavené

pro AVR (A082). Na obrazku uvedeném

vpravo je naznaceno jak vstupni napéti

menice omezuje jeho vystup, i kdyz

vystupni napéti

napéti bodu 7 je nastaveno jinde. U6 R
e ! vystupni
B101 az e | frekvence

B113 | = '
(liché) f6 f7 Hz

B100 az B112] (sudé)

7 M

Vektorové Fizeni bez zpétné vazby a SLV Fizeni v okoli 0 Hz — Tyto fidici algoritmy
vylepsuji momentové vlastnosti pohonu pii nizkych otackach:

* Vektorové fizeni bez zpétné vazby — vylepsuje fizeni momentu pii vystupnich frekvencich
do 0,5 Hz

» SLV fizeni v okoli 0 Hz — ovliviluje a vylepsuje fizeni momentu v rozmezi 0 az 2,5 Hz.

Tyto algoritmy fizeni momentu je nutné pfizpiisobit pouzitému motoru pfipojenému k ménici.
Pouzijeme-li tovarné nastavené parametry nemusime dosdhnout optimalnich vysledku fizeni
momentu (tovarni parametry jsou optimalizovany pro stiidavé asyhchronni motory HITACHI).
Kapitola 4 se zabyva volbou optimalniho pfifazeni motor/meénic a zptisobem nastaveni
parametri vektorového fizeni jak manudlné tak s pouzitim automatického nastaveni (auto-
tunning). Pfed volbou obou vyse uvedenych typa fizeni momentu prosim prostudujte odstavec
“Nastaveni motorovych konstant vektorového fizeni” na strané 4-67.

POZN.: Je-li nastaveno fizeni SLV (vektorové fizeni bez zp. vazby), je nutné pro spravnou
funkci nastavit hodnotu parametru b083 (nosna frekvence) vyssi nez 2.1 kHz.

POZN.: Rizeni SLV neni mozné pouzit v piipadé vicemotorového pohonu (dva a vice motorti
paralelné pfipojeno k jednomu menici).

24

Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou otacek — Tato metoda fizeni pouziva ¢idlo otacek
spojené s hiideli motoru pro urceni jeji polohy. Pfesna polohova zpétna vazba umozni uzaviit
rychlostni regulac¢ni smycku a dosahnout velmi pfesného fizeni otacek i pii kolisani
zatézovaciho momentu. Aby bylo mozné pripojit Cidlo otacek k ménici je nutné jej vybavit
volitelnou jednotkou zpétné vazbny otac¢ek SJ-FB. Jednotka se umisti do jedné z poloh v

v

jednotky” na strané€ 5-5 v této pfirucce, nebo v piirucce k volitelné jednotce SJ-FB.

Nize uvedena tebulka se vztahuje k volbé metody fizeni momentu.

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L e rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA)| (P) | LoHi
A041 | Metoda pouziti momentového MANUAL 00 | ru¢ni momentovy boost
boostu 00 00 00 | v Vv
AUTO 01 | automaticky moment. boost
A241 | Metoda pouziti momentového MANUAL 00 | ruéni momentovy boost
boostu pro 2. motor — 00 00 00 | X X
AUTO 01 | automaticky moment.boost
A042 | Hodnota ru¢niho momentového boostu 0.0 az20.0 (%)
Lze nastavit rozbéhovy moment mezi 0 az 20% nad 1.0 1.0 Lo v~
standardni kiivku U/f
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA)| (P) | LoHi
A242 | Hodnota ru¢niho momentového boostu, motor 2 0.0 az 20.0 (%)
Lze nastavit rozbéhovy moment mezi 0 az 20% nad 1.0 1.0 Lo v~
standardni kiivku U/f
A342 | Hodnota ru¢niho momentového boostu, motor 3 0.0 a2z 20.0 (%)
Lze nastavit rozbéhovy moment mezi 0 az 20% nad 1.0 1.0 Lo v~
standardni ktivku U/f
A043 | Nastaveni frekvence ruéniho momentového boostu 0.0 az 50.0 (%)
Nastavuje frekvenci bodu zlomu A charakteristiky U/f 5.0 5.0 50 | v v
(viz obrazek na predeslé strance) pro momentovy boost
A243 | Nastaveni frekvence ru¢niho momentového boostu, 0.0 az 50.0 (%)
motor 2
5.0 5.0 50 | vV
Nastavuje frekvenci bodu zlomu A charakteristiky U/f
(viz obrazek na predeslé strance) pro momentovy boost
A343 | Nastaveni frekvence ru¢niho momentového boostu, 0.0 az 50.0 (%)
motor 3
5.0 5.0 50 | vV
Nastavuje frekvenci bodu zlomu A charakteristiky U/f
(viz obrazek na predeslé strance) pro momentovy boost
A044 | Volba zavislosti U/f pro motor 1 VvC 00 | U/f pro konstantni moment
ReZimy fizeni momentu VP 01 | U/f pro prom&nny moment
FREE-V/F 02 | volné nastavitelna kiivka U/f
SLV 03 | vektorové tizeni bez zp.vazby 00 00 00 | XX
OSLV 04 | SLV v okoli 0Hz
A\ 05 | vektorové fizeni se zpétnou
vazbou otacek
A244 | Volba zavislosti U/f pro motor 2 vC 00 | U/f pro konstantni moment
Rezimy fizeni momentu VP 01 | U/f pro prom&nny moment
FREE-V/F 02 | voln& nastavitelnd k¥ivkaU/f 00 00 00 | X X
SLV 03 | vektorové fizeni bez zp.
vazby - SLV
OSLV 04 | SLV v okoli 0Hz
A344 | Volba zavislosti U/f pro motor 3 vC 00 | U/f pro konstantni moment
00 00 00 X X
ReZzimy Fizeni momentu VP 01| U/f pro prom&nny moment
A045 | Nastaveni zesileni vystupniho napéti 0.az 100 %
100. | 100. | 100. | v ¥
Nastaveni zesileni vystupniho napéti ménice
A046 | Zesileni automatického momentového boostu 0. az 255.
100. | 100. | 100. | v ¥
Zesileni kompenzace napéti pro automaticky mom. boost
A246 | Zesileni automatického momentového boostu, motor 2 0. az 255.
100. | 100. | 100. | v ¥
Zesileni kompenzace napéti pro automaticky mom. boost
A047 | Zesileni kompenzace skluzu 0. az 255.
100. | 100. | 100. | v ¥
Zesileni kompenzace sklutu pro automaticky mom. boost
A247 | Zesileni kompenzace skluzu, motor 2 0. az 255.
100. | 100. | 100. | v ¥

Zesileni kompenzace sklutu pro automaticky mom. boost
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Nastaveni
stejnosmérné
brzdy

Oproti standardnimu dobéhu poskytuje stejnosmérna brzda dodate¢ny moment pfi zastaveni
motoru. DC brzda rovnéz miZze zajistit, Ze motor a zatéz bude zastavena ptfed rozb&hem.

Stejnosmérné brzdéni pri dobéhu — vystupni
DC brzdeéni je zvlasté uzitené pii napéti
nizkych otackach, kde je normalni ' .
moment pfi dob&hu minimalni. * CHOD . Volny
Pokud vyuzZijete ss. brzdéni, méni¢ Gl
napéji motor béhem dobg&hu pii poklesu [\ [I !
pod hodnotu frekvence nastavitelné v 0 f
A052 stejnosmérnym napétim . Vykon
brzdy (A054) a doba trvani (A055) jsou ' ' '
nastavitelné. Navic 1ze nastavit
zpozdeéni pred ss. brzdénim (A053),
béhem které bude motor volné dobihat.

Stejnosmérna brzda pied rozbéhem —  vystupni
Ss. brzdu 1ze aktivovat i pfed zapocetim napéti
rozbéhu. V parametru A057 nastavite +

vykon brzdy a v parametru A058 jeji DC brzdéni ' CHOD
1

|
dobu ¢innosti. Brzda slouzi k zastaveni A057 | :
motoru a zatéze v ptipadech, kdy je :
I
|

o

zat€z schopna samovolného pohybu. n
Tento efekt, bézné nazyvany “vétrny ' U
mlyn”, je obvykly v aplikacich pohonti A058 ' '

ventilatort.. Casto dochazi k zp&tnému
pohybu ventilatoru. Pokud bychom
méni¢ spustili do takto zpétné rotujiciho ventilatoru mohlo by dojit k proudovému razu a chybé
nadproudu. Vyuziti stejnosmérné brzdy po uréitou stanovenou dobu pfed rozbéhem nam zajisti
zastaveni ventilatoru a stantardni rozb&h z nulovych otacek. Pribuzné téma je téZ “Funkce
pozastaveni rozbéhu” na strané 3-22.

Lze nastavit vyuziti ss. brzdy pti dob&hu, pfi rozbéhu nebo v obou piipadech. Vykon
stejnosmérné brzdy (0-100%) 1ze nastavit pro kazdy pfipad oddélené.

Aktivaci DC brzdy 1ze provést dvéma zptisoby:

1. Vnitini spusténi DC brzdy — vyzadujete-li interni spusténi DC brzdy, nastavte A051=01.
Me¢ni¢ automaticky za nastavenych podminek aktivuje DC brzdu (pfi dob&hu, rozb&éhu nebo
v obou pfipadech).

2. Spusténi DC brzdy vnéjSim signalem — na nékterou z inteligentnich vstupnich svorek
vyznam [DB] (nastaveni 7) (blize viz “Vngjsi signal ovladani stejnosmérné brzdy (DB)” na
stran¢ 4—18). Ponechejte parametr A051=00, toto nasnaveni je v piipad¢ piifazeni svorky
[DB] ignorovano. Ostatni parametry nastavujici hodnoty DC brzdéni zlstavaji v platnosti
(A054 a A057). Nastaveni Casti brzdéni (A055 a A058) se vSak Castecné neuplatni
(prostudujte prosim nize popsané spinani brzdy na iroven a na hranu). Volbu spinani na
uroven nebo na hranu provedete v parametru A056.

a. Spinani na troven — Je-li aktivovana svorka [DB], méni¢ ihned pfejde do stavu stejnos-
merného brzdéni, bez ohledu na to, zda je v chodu nebo zastaven (stav FW nebo RV
neni urcujici). DC brzdéni trva po dobu kdy je svorka [DB] aktivni.

b. Spinani na hranu — Pfechazi-li signal [DB] ze stavu VYP do ZAP a ménic je ve stavu
chodu, bude aplikovano DC brzdéni pouze dokud se motor nezastavi. Pak je DC brzda
vypnuta. Pfi vypnutém chodu ménice (rezim stop) je piechod signalu [DB] ze stavu
OFF do ON ignorovan. Proto nelze pouzit spinani na hranu, pokud pozadujete DC brzdu
pred spusténim chodu (pied rozbéhem).

OPATRNOST: Vyhnéte se nastaveni pfili§ dlouhé doby brzdéni, kterd zptisobuje piehtati
motoru. Pokud vyuzivate ss. brzdéni, doporucujeme pouzit motor s vestavénym termistorem,
ktery zapojte do piislusného vstupu ménice (viz “Termistorova teplotni ochrana” na strané 4—
24). Pro ur€eni pracovniho cyklu stejnosmérného brzdéni vezméte také v tivahu specifikaci
vyrobce motoru.
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
LG ALY Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A051 | Uvolnéni stejnosmémé brzdy OFF 00 | nefunkéni
ON 01 | funkéni 00 00 00 | X v
DON 02 | brzdéni pouze pfi nastavené
frekvenci
A052 | Frekvence DC brzdéni 0.00 az 60.00 (Hz)
0.50 | 0.50 | 0.50 | X v
Frekvence, pfi které je aktivovana DC brzda pti dob&hu
A053 | Prodleva pted aktivaci DC brzdy 0.0 az 5.0 (s)
Prodleva od dosazeni spoustéci frekvence nebo od 0.0 0.0 0.0 | X v
aktivace signalu [DB] do spusténi DC brzdy
A054 | Vykon (sila) DC brzdy pti dob&éhu 0. az 100. (%)
0. 0. 0. | X v
Nastaveni sily stejnosmérné brzdy
A055 | Cas stejnosmérného brzdéni pii dob&hu 0.0 az 60.0 (s)
00 | 00 | 00 | XV
Nastavuje dobu po kterou je brzda aktivni pii dob¢hu
A056 | Spinani DC brzdy na troveti / EDGE 00 | spinani na hranu
na hranu (spinani svorkou [DB]) —— 01 01 01 | X v
LEVEL | 0[ | spinani na troven
A057 | Vykon DC brzdy pied rozbéhem 0. az 100. (%)
0. 0. 0. | X v
Nastaveni sily stejnosmérné brzdy
A058 | Cas stejnosmérného brzdéni pied rozbéhem 0.0 az 60.0 (s)
00 | 00 | 00 | X V¥
Nastavuje dobu po kterou je brzda aktivni pii rozb&éhu
A059 | Nosna frekvence pro stejnosmérné brzdéni 0.5 az 15 (kHz) modely do
550xxx, 0.5 az 10 (kHz)
modely 750xxx az 1500xxx, 3.0 3.0 3.0 X v

0.5 az 3 (kHz) modely
1850xxx az 4000xxx

Omezovani DC brzdéni — pro generovani stejnosmeérnéno brzdného napéti meéni¢ vyuziva
interni nosnou frekvenci brzdy (parametr A059, nezaménujte s obecnou nosnou frekvenci pro
generovani vystupu - patrametr B083). Maximalni velikost vykonu (sily) stejnosmérného
brzdéni je omezena pouZzitou nosnou frekvenci A059. Zavislost ukazuji nasledujici grafy nize.

M ly 0.4 — 55kW
Max.sila 100 odely 0 55

brzdy (%) 90k
80

7oF
60|
s0F
40t
30[
20~ """~

10p-—----

Max.sila 100}

0,
brzdy (%) 90k
80

Modely 75 — 132kW

70
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nosna frekvence DC brzdy

13 15 kHz
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nosna frekvence DC brzdy
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Funkce spojené s Frekvenéni omezeni - limity Vystupni
Vystupni Vystupni frekvenci méni¢e miizeme frekvence
frekvenci omezit hornim a dolnim limitem. Tyto
mezni hodnoty budou aplikovany A06T Horni | _ _ _ _ __ _________
nezavisle na zdroji zadavani frekvence. A061 limit
MiZete nastavit dolni limit vétsi nez
nula, jak je znazornéno na grafu. Horni . .
. L wir s . Nastavitelny
limit nesmi pfekrocit pfipustné hodnoty rozsah
motoru nebo stroje. Dolni
A062| it F——F K- - - -
0 .
Zadana frekvence
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
=]
° 5 A061 | Horni omezeni vystupni frekvence 0000.00 0.00 | neni nastaven
<
§ 8 Urcuje horni limit vystupni frekvence. | 0000.50 >0.50 | nastaveno, 0.00 | 0.00 | 0.00 | X v
S .5 Rozsah je od dolniho limitu (A062) do od 0.50 do 400.0 (Hz)
2 -.8 maximalni frekvence (A004).
c
Q % A261 | Horni omezeni frekvence, motor 2 0000.00 0.00 | neni nastaveno
8 Urcuje horni limit vystupni frekvence. | 0000.50 >(0.50 | nastaveno, 0.00 0.00 0.00 | X v
Rozsah je od dolniho limitu (A062) do 0d 0.50 do 400.0 (Hz)
maximalni frekvence (A004).
A062 | Dolni omezeni vystupni frekvence 0000.00 0.00 | neni nastaveno
Urcuje dolni limit vystupni frekvence. | 0000.50 >0.50 | nastaveno, 0.00 0.00 0.00 | X v
Rozsah je od startovaci frekvence 0d 0.50 do 400.0 (Hz)
(B082) do horniho limitu (A061).
A262 | Dolni omezeni frekvence, motor 2 0000.00 0.00 | neni nastaveno
Urcuje dolni limit vystupni frekvence. | 0000.50 >(0.50 | nastaveno, 0.00 | 0.00 | 0.00 | X v
Rozsah je od startovaci frekvence od 0.50 do 400.0 (Hz)
(B082) do horniho limitu (A061).

Frekvené¢ni skoky — nékteré motory nebo stroje vykazuji pfi urCitych otackach rezonance, pii
nichz mtze po delsi dobé chodu dojit k poskozeni stroje. Méni¢ umoziuje nastaveni az tii
skokovych frekvenci (viz graf dole). Hystereze kolem skokovych frekvenci zptisobi, ze zddana
hodnota ménice “skace” kolem nezddoucich hodnot frekvence.

Zadana hod-
nota vystupni )
frekvence frok ok 4 -
rekvence skoku DS A068
AOB7Ib-- - - - - —— - - —— - Y- - 7x_¢' |—/
- ¥ [A068

=T 4 [A066
———————————— Y-—»--% ‘z‘ hodnota hystereze

RO

povel frekvence
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Tovarné piredvoleno | Edita-
S EEETY rozsah nastaveni ceza
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu

(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi

A063 | Nastaveni frekvence skoku (stfedni) | 0.00 az 400.0 (Hz)

A065 v
A067 | Mohou byt nastaveny az tfi vystupni frekvence pro zamezeni provozu na 0.00 | 0.00 | 0.00 | X

rezonanc¢nich otackach (stfedni frekvence).

A064 | Sitka (hystereze) frekvenéniho rozsah od 0.0 do 10.0 Hz
2\822 skoku 050 | 050 | 050 | X v
Ur¢uje vzdalenost od stiedni frekvence, pii které nastane skok.
Funkce Pokud rozbihate zatéz s velkou . .
. - vystupni
pozastaveni setrva¢nou hmotou, pak Ize funkce frekvence
rozbéhu pozastaveni rozbéhu vyuzit k omezeni . )
moznost vzniku chyby nadproudu pti | __ _ _ _ _ _ _ _ Zadana frekvence B
rozbéhu. Funkce vytvoii v plynulé ' doba S =
rozb&éhové rampé pozdrzeni nebo : pozdrzeni : CBD =
prodlevu. Lze nastavit frekvenci 2069l L _ _ rozbéhu | =) cg
(A069), pri které prodleva nastane a : : T3
dobu jejiho trvani (A070). Tato funkce 0 | , " 33
mize byt téz pouzita k eliminaci vlivu 4~ |A070]—» 2

jevu “vétrného mlyna”, kdy zatéz ma

tendenci se samovoln¢ rozbihat opa¢nym smérem, je-li pohon zastaven. Pfi standardnim
rozb&hu by v této situaci mohlo dojit k chybé nadproudu. Pokud pouzijeme funkci pozdrzeni
rozb&hu, ménic po urcitou nastavenou dobu generuje vystupni napéti a frekvenci o nizké tirovni
tak, ze zat€z mé dostatek Casu se zastavit, a zacit se otacet spravnym smerem diive, nez se
zacne rozbehova rampa opét zvySovat.

Prostudujte téz “Nastaveni stejnosmérné brzdy” na stran¢ 3—18.

Tovarné piredvoleno | Edita-
S EEETY rozsah nastaveni ce za
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu

(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

A069 | Frekvence pii které ma dojit k 0.00 az 400.0 (Hz) X v
pozdrZeni rozb&hu 0.00 | 0.00 | 0.00

A070 | Doba, po kterou ma byt rozb¢h 0.0 az 60.0 (s) 00 0.0 00 | X v
pozdrzen ’ ’ ’
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Regulace PID

Pokud je zvolena, vestavéna PID regulac¢ni smycka pocitd idealni vystupni hodnotu, ktera

zpisobi takovou zménu regulované velic¢iny (PV), aby se co nejtésnéji pfiblizila k zddané
hodnoté (SP). PID algoritmus ¢te skute¢nou hodnotu z analogového vstupu (PV), pro regulo-

vanou veli¢inu (PV) (zvolite proudovy nebo napét’ovy vstup) a pocita vystup.

+  Mc¢titko A075 ndm umoznuje nasobit regulovanou veli¢inu koeficientem, ktery ji konvertuje
na hodnotu v jednotkach regulované veli¢iny.

» Lze nastavovat proporciondlni, integracni i derivacni zesileni smycky.

* Volitelné — na kteroukoliv z inteligentnich vstupnich svorek 1ze nastavit hodnotu 23 (vypnuti
PID). Pii aktivaci této svorky bude provoz regulatoru PID vyfazen. Blize viz “Pfehled
funkei inteligentnich vstupnich svorek™ na strané 3—52.

* Vice informaci naleznete v odstavci“Provoz s PID regulaci” na stran¢ 4-73 .

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
A071 | Volba PID OFF 00 | PID vypnut
00 00 00 | X v
ON 01 | PID zapnut
A072 | PID proporciondlni zesileni — — 10.2az5.0 1.0 1.0 1.0
A073 | PID integracni dasové — | — ]0.0t0999.9,1000. to 3600. vV
K 1.0 1.0 1.0
onstanta (sekund)
A074 | PID derivacni ¢asova — — 10.0az99.99, 100.0 (s) 0.0 0.0 00 | v v
konstanta
A075 | Metritko regulované veliciny — — 10.01a299.99
Hodnota, kterou je nasobena regulaéni 100 | 1.00 | 1.00 | X ¥
veli¢ina (PV)
A076 | Zdroj regulované veli¢iny 0| 00 | svorka [OI] (proudovy vstup)
Volba vstupu, na ktery je 0] 01 | svorka [O] (vstup napé&ti)
fiveden signal regulované
‘V’e]iéiny (P%) & COM 02 | komunikaéni vstup 00 00 00 | X v
PLS 03 | frekvenéni vstup (posloupnost pulsii)
MATH | 10 | vypoctovy vystup
A077 | Inverzni PID regulace OFF 00 | vstup PID = SP — PV (normalni)
Meéni polaritu regula¢ni. ON 01 | vstup PID = —(SP - PV) (inverzni) 00 00 00 | X
odchylky
A078 | Omezeni vystupu PID — — | 0.0 - nefunkéni (bez omezeni)
. rozsah 0.0 az 100.0 (%)
Uréuje limit vystupu PID — — 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
regulatoru jako % plné
vychylky.
A079 | P¥idavny signal kladné — 00 | nezvoleno
zpétné vazby regulace PID 0.00 | 000 | 000 | X v
Urdeni zdroje signalu kladné — 01 | signal O: 0 az 10V
zpétné vazby
— 02 | signél OI: 4 az 20mA
0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
— 03 | signal O2: -10 az +10V

Poznamka: Nastaveni A073 integrace je casova konstanta Ti, ne zesileni. Zesileni integrace je
Ki = 1/Ti. Pokud nastavime A073 = 0, integrator je nefunk¢ni.
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Automaticka Automaticka regulace napéti (AVR) udrzuje vystupni napéti meénice na relativné konstantni
regulace hodnot¢ napéti béhem kolisani napajeci sité. To mtize byt uzitecné pii znaéném kolisani
v;’lstupniho napéjeci sit€ v mist¢ aplikace. AvSak meéni¢ nemtize zvysit napéti nad uroven vstupniho
napéti ( AVR) napéajeciho napéti. Jestlize vyuZzijete tuto funkeci, ujistéte se, ze jste zvolili proVas motor
P spravnou napét’ovou tiidu..
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
A L7 rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A081 | Volba funkce AVR ON 00 | funkce AVR vypnuta
automaticka regulace napéti | OFF 01 | funce AVR zapnuta 00 00 02 | XX
na vystupu
DOFF | (2 | funkce AVR zapnuta kromé& dob&hu
A082 | Volba napéti AVR — — | nastaveni pro tfidu ménica 200V:
200/215/220/230/240 (V) 230/ 230/ 200/ | w X
nastaveni pro tfidu ménica 400V: 400 460 400
380/400/415/440/460/480 (V) 3
o
=3
o 5
v . v - re . v v .« . . v , _‘o (o]
Rezim Setreni Rezim SetFeni energii — Funkce umoznuje ménici pracovat s minimem energie potiebné k & c
'C -
energii / udrZeni poZzadované rychlosti pti jakékoliv frekvenci. Tato funkce se nejvice uplatni u zatézi s S o
optimalizace proménnym momentem, jako jsou éerpadl'a a ventilatory. Funkce je aktivni pokgd je hodnota S ®
rozbéhu a parametru A085=01. Parametr A086 uruje miru uplatnéni funkce Setieni energii. Hodnota c

dob&h A086=0.0 znamena pomalou odezvu na zménu, ale vysokou piesnost. Hodnota A086=100
obehu predstavuje rychlou odezvu, ale nisi pfesnost.

Optimalizace rozbéhu a dobéhu — tato funkce vyuziva “fuzzy” logiky k optimalizaci prubéhu
rozb&hu a dob&hu v realném case. Funkce je zvolena parametrem A085=02. Funkce automa-
ticky méni nastaveni rozb¢hu a dob&hu v zavislosti na zménach zatéze a setrvacnosti tak, aby
byly vyuzity proudové moznosti ménice. Obecné to znamena, zZe optimalizace rozbéhu a
dobé&hu zajisti nejkratsi mozny rozbeh a dobéh, ktery zatéz dovoluje. Funkce trvale sleduje
vystupni proud motoru a napéti DC sbérnice, aby nebyly pfekro¢eny max. dovolené hodnoty a
nedoslo k chybé nadproudu nebo prepéti.

Klavesnice Tovarné piredvoleno | Edita-

Kéd Nazev / . ce za
rozsah nastaveni

fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
SRW | OPE (EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

A085 | Volba rezimu provozu NOR 00 | normalni provoz
ECO 0 1 | rezim Setieni energit 00 00 00 | XX

FUZZY 02 | optimalizace rozb&hu a dobéhu

A086 Nastayeni rezimu Setfeni — — | 0.0to 100 (s) 500 | 500 | 500 | v v
energii
‘% POZN.: Pokud je pouzit tento rezim, nastaveni doby rozb&hu a dob&hu (F002 and F003) nema
vliv.

Rozb&hovy ¢as je fizen tak, aby se vystupni proud udrzoval pod hranici nastavenou ve funkci
omezeni pietizeni (parametry B021/B024, B022/B025 a B023/B026). Neni-li funkce omezeni
pretizeni aktivni, pak je hranice vystupniho proudu 150% jmenovitého proudu ménice.
Dob¢hovy ¢as je tizen tak, aby se vystupni proud udrzoval pod hranici 150% jmenovitého
proudu ménice, a napéti stejnosmérné sbernice nepiekrocilo hranici chyby prepéti

(OV Trip - 358V nebo 770V).
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"""" POZN.: Za nasledujicich okolnosti nepouzZivejte optimalizeci rozbéhu a dobéhu (A085=02):
* pokud aplikace vyZaduje konstantni ¢as rozb&hu a dobéhu
* moment sertvacnosti zatéze je vice nez cca 20 x vétsi nez moment setrva¢nosti motoru
« aplikace vyuziva regenerativniho brzdéni (interni nebo externi)
» aplikace vyuziva néktery z vektorovych rezimti (A044 = 03, 04, nebo 05). Funkci
optimalizace rozbéhu a dobéhu lze pouZit pouze v reZimech U/f Fizeni.

‘‘‘‘‘‘ POZN.: Pokud zatizeni ptekroc¢i nastavenou mez (OL level) rozb&hovy ¢as se muze
prodlouzit.

(((((( POZN.: Pokud pouzivate motor vykonoveé mensi nez je vykon menice, pouzijte funkci
omezeni pietizen (b021) a nastavte urovei pietizeni (b022) na hodnotu 1,5 jmenovité hodnoty

proudu motoru.

(((((( POZN.: Nezapomeiite, Ze pii pouziti funkce Setfeni energii se budou rozbéhové a dobéhové
doby meénit v zavislosti na aktualnim zatiZeni pii kazdé jednotlivé akci ménice.
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Druhé nastaveni  Mz¢ni¢ SI7002 umoziiuje nastavit dva stupné rozb&hové a dob&hové rampy. Tato skute¢nost

rozbéhové a vam dovoli optimaln¢ meénit tvar rychlostniho profilu. Miizeme uréit frekvenci bodu zlomu, ve

dobéhové rampy kterém se standardni rozbéh (F002) nebo dob¢h (F003) méni na druhy rozbéh (A092) nebo
dobéh (A093). Tato volba profilu je také mozna pro nastaveni druhého a tfetiho motoru.
Vsechny rozb&hové a dobéhové Casy jsou urovany pro prebeh od 0 do max. frekvence.
Metodu piechodu vyberte prostiednictvim parametru A094 jak je znazornéno nize. Prosim
nezaménujte nastaveni druhého rozbéhu/dobéhu s nastavenim pro druhy motor (tfeti motor)

A094 = 00| Zména vstupem (2CH) A094 = 01|Zména hodnotou frekvence

Vystupni Vystupni
frekvence frekvence Rozbéh 2
Rozbéh2 — [ oglb----- = -4— Bod frekvence
Rozbéh zmény
| Rozbéh 1
0 : 0
2CH 1 ' t t
vstup 0 Q
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Kéd
fce

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-

Naze_v 4 rozsah nastaveni ce za
popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

A092

Nastaveni doby rozbéhu (2) 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,

- - 1000. az 3600. (s) 150 | 150 | 150 | ¥V ¥
Doba rozbéhu pohonu pfi volbé druhé rampy
A292 | Nastaveni doby rozb&hu (2), motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,
: 1000. az 3600. (s) 150 | 150 | 150 | ¥ V¥
Doba rozbe&hu pohonu pifi volbé druhé rampy
A392 | Nastaveni doby rozbé&hu (2), motor 3 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,
: 1000. az 3600. (s) 150 | 150 | 150 | v ¥
Doba rozbéhu pohonu pii volbé druhého rozbéhu
A093 | Nastaveni doby dobé¢hu (2) 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,
. - 1000. az 3600. (s) 150 | 150 | 150 | v V¥
Doba dobéhu pohonu pti volbé druhého dobéhu
A293 | Nastaveni doby dobé&hu (2), motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,
. 1000. az 3600. (s) 150 | 15.0 | 150 | ¥ V¥
Doba dobéhu pohonu pfi volbé druhého dob&hu
A393 | Nastaveni doby dob¢&hu (2), motor 3 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9,
; : 1000. az 3600. (s) 150 | 150 | 150 | v ¥
Doba dobéhu pohonu pii volbé druhého dobéhu
A094 | Volba metody pfechodu mezi prvnim | TM 00 | zména aktivaci svorky 2CH
a druhym rozbéhem / dobéhem - - -
FREE 01 | pii dosazeni uréené frekvence 00 00 00 | X X
F-R 02 | pfi zméné sméru otadeni motoru
A294 | Volba metody pfechodu mezi prvnim | TM 00 | zména aktivaci svorky 2CH
a druhym rozb¢hem / dobéhem, » .
motor 2 FREE 01 | pti dosaZeni uréené frekvence 00 00 00 X X
F-R 02 | pfi zméné& sméru otadeni motoru
A095 | Frekvence zmény rozb¢hu 1 na rozbéh 2 0.00 az 400.0 (Hz)
vystupni frekvence, pfi které se zméni strmost 0.0 0.0 0.0 X X
rozb¢hu z doby 1 na dobu 2
A295 | Frekvence zmény rozb¢hu 1 na rozbéh 2, motor 2 0.00 az 400.0 (Hz)
vystupni frekvence, pii které se zméni strmost 0.0 0.0 0.0 X X
rozb&hu z doby 1 na dobu 2
A096 | Frekvence zmény dobéhu 1 na dob¢h 2 0.00 az 400.0 (Hz)
vystupni frekvence, pfi které se zméni strmost dobéhu 0.0 0.0 0.0 X X
z doby 1 na dobu 2
A296 | Frekvence zmény dob¢hu 1 na dob¢h 2, motor 2 0.00 az 400.0 (Hz)

vystupni frekvence, pfi které se zméni strmost 0.0 0.0 0.0 X X

dozbéhu z doby 1 na dobu 2

eeeeee POZN.: Nastavite-li zakladni rozbéhovy a dobéhovy Cas velmi kratky (pod 1,0s) a je zvoleno
pouziti i druhych ramp (A095, A096, ev. pro motor 2), pak miize dochazet k tomu, Zze ménic
neni schopen provést prechod na druhé rampy pied dosazenim Zadané hodnoty frekvence.
V takovych ptipadech méni¢ sam zvysi hodnotu zékladnich rozb&hovych a dob&hovych ramp,
aby byl schopen piejit na druhé nastaveni ramp jesté pfed dosaZzenim zadané frekvence.
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m Skupina “A”: Standardni funkce

Krivky rozbéhu a

Standardni (tovarn€ nastaveny) rozb&h a dobéh ma linearni pribéh. CPU ménice je schopna

dobéhu vypoditat i jiné kiivky rozb&hu a dob&hu jako S-kiivka, U-ktivka, inverzni U-kfivka (viz obr.).
Tyto profily mohou byt uzite¢né pro podporu a zvladnuti charakteristik zatéze v urcitych
aplikacich. Tvary kiivek jsou nastavovany nezavisle pro rozb¢h i dob¢h hodnotou parametri
A097 a A098. Lze pouzit stejné nebo rozdilné kiivky pro rozbéh a dobéh..
Nastaveni 00 01 02 03
kfivka linearni S kfivka kfivka U inverzni U kfivka
vystupni frekvence vystupni frekvence vystupni frekvence vystupni frekvence
Rozbéh
A97
=}
&
&5
g a Dobéh
22
€T o A98
e}
25
©
Q
~|Linearni prabéhy Zabrani “trhnuti” pfi Urceno pro fizeni tahu, navije¢kové aplkace,
TVP'Cka rozbéhu a adbéhu rozbéhu nebo dobéhu, |lisy, setrvacniky a pod.
aplikace |urgené pro obecné uréeno pro vytahy a
aplikace dopravniky
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
e EEET Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A097 | Volba rozb&hové kiivky Linear 00 | linearni
Charakteristika kiivky rozbéhu 1 | S-curve 01 | S-kiivka
b&hu 2
A rozbet U-curve 02 | U-kiivka 00 00 00 | X X
RU-curve 03 | inverzni U-kfivka
EL-curve 04 | EL-S kfivka
A098 | Volba dob&hové kiivky Linear 00 | linearni
Charakteristika kiivky dob&hu 1 | S-curve 01 | S-kiivka
a dob&hu 2
U-curve 02 | U-kfivka 00 00 00 | X X
RU-curve 03 | inverzni U-kiivka
EL-curve 04 | EL-S ktivka

Dalsi moznosti, jak ovlivnit tvar rozb¢hu a dob&hu je pomoci parametrit A131 a A132 nastavit
“hloubku prohnuti” kfivky. Tento parametr udava miru odchyleni od linearniho prabéhu.
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Nasledujici grafy znazoriuji vystupni frekvenci jako procentudlni pomér vzhledem k
linearnimu prabéhu pro 25%, 50% a 75% casového intervalu.

vystupni frekvence vystupni frekvence vystupni frekvence

% z maxima % z maxima % z maxima
100 E;90% ___________ 100 ). - - - -
96.9 Bl 7 4
W8 - — - — — !
824 875 — T T 7 e :/// ! . y I
| |
Si;g:::j__' 7 | 650 | - — - — - — - ~ !
| I e | | . 4 | |
| s | I y; | |
350 £ - s | | 354 | _ _ _ _ s | |
. | CLI )| Mz |
L | | , |
21 | | ! 12.5 s I | I
17.6 AN I | ! 625 - 22— _ I I
3.1 2 | i ! 0.39 [, 2Z . i i !
25 50 75 cas 25 50 75 cas
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd Nazev / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A131 | Nastaveni “miry zaktiveni” pro rozb¢h 01 01 | nejmensi zakiiveni
02 | 02 | 02 |Xv
mira zakiiveni je ddna stupni na stupnici 10 10 | nejvetsi zaktiveni
laz 10
A132 | Nastaveni “miry zakfiveni” pro dob&¢h 01 01 | nejmensi zakfiveni
2 | 02 | 02 |Xv
mira zakfiveni je dana stupni na stupnici 10 10 | nejvetsi zaktiveni
laz 10
Doplnkova Parametry v nasledujici tabulce slouZzi k nastaveni vstupnich chatakteristik analogového
nastaveni proudového vstupu Ol a oboupolaritniho vstupu napéti O2. Jestlize pouzijeme pro fizeni
analogovych vystupni frekvence ménice tyto vstupy, pak nize uvedené parametry nastavuji pocatek a konec
o rozsahu analogového signalu a pravé tak vystupni frekvencni rozsah. Diagram s analogii
vstupu . . . . « . o
vyznamu jednotlivych parametrii naleznete v “Parametry analogového vstupu a dalsi
nastaveni” na stran¢ 3—11.
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L e Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A101 | [OI]-L] pocateéni frekvence rozsahu — — 1 0.00 az 400.0 (Hz)
Vystupni frekvence odpovidajici pocatku 00.0 | 000 | 00.0 | X v
rozsahu proudového signalu
A102 | [OI]-[L] koncova frekvence rozsahu — — 1 0.00 az 400.0 (Hz)
Vystupni frekvence odpovidajici konci 00.0 | 00.0 | 00.0 | X ¥
rozsahu proudového signalu
A103 | [OI]-[L] pocate¢ni bod rozsahu proudu — — | 0az100%
Pocatecni proud (offset) aktivniho pasma 20. 20. 20. X v
signalu
A104 | [OI]-[L] koncovy bod rozsahu proudu — — | 0az 100%
100. | 100. | 100. | X v
Koncovy proud aktivniho pasma signalu
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
A WL Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A105 | [OI]-[L] volba pocate¢ni frekvence OI- 00 | pouzij hodnotu v
(podprahové) EXS parametru A101 01 01 01 X v
OHz 01 | pouzij OHz
Al111 | [O2]-[L]pocatecni frekvence rozsahu — — | —400.0 az 400.0 (Hz)

v
Vystupni frekvence odpovidajici poc¢atku 0.00 0.00 0.00 | X

rozsahu bipolarniho signalu

Al112 | [O2]-[L] koncova frekvence rozsahu — — | —400.0 az 400.0 (Hz)

v
Vystupni frekvence odpovidajici konci 0.00 0.00 0.00 | X

rozsahu bipolarniho signalu

Al113 | [O2]-[L]pocateeni napéti aktivniho — — | —100 az 100 (%)
rozsahu signalu
-100. | -100. | -100. | X ¥

Pocatecni napéti (offset) aktivniho pasma
bipolarniho signalu

Al14 | [O2]-[L]koncové napéti aktivniho — — | —100 az 100 (%)

rozsahu signalu
£ 100. | 100. | 100. | X ¥
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Koncové napéti aktivniho pasma
bipolarniho signalu
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Vypocet zadané  Vypoitova funkce analogovych vstupti — méni¢ umi vytvofit matematickou kombinaci dvou

frekvence vstupl jednu vyslednou hodnotu. Vypoctova funkce umi scitat, od¢itat nebo nasobit dva
vybrané zdroje. Tato funce umoziuje splnit pozadavky pro riizné aplikace. Vysledek mizete
pouzit pro nastaveni vystupni frekvence (nastavenim A001=10) nebo jako zp&tnou vazbu pro
PID regulaci (PV) (nastavenim A075=03)

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
i ool Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | Lo Hi
Al141 | Volba vstupu A pro vypocto- | REM 00 | Digitalni panel (A020/A220/A320)
vou funkci -
VR 01 | Potenciometr na panelu
0 02 | [O] analogovy vstup napé&ti
Ol 03 | [O]] analogovy vstup proudu
02 02 02 | X v
COM 04 | Hodnota z komunikace
OP1 05 | Rozsitujici jednotka 1
OP2 06 | Roz3itujici jednotka 2
PLS 07 | Frekvenéni posloupnost pulzii
A142 | Volba vstupu B pro vypocto- | REM 00 | Digitalni panel (A020/A220/A320)
vou funkci -
VR 01 | Potenciometr na panelu
0] 02 | [O] analogovy vstup napéti
oI 03 | [OI] analogovy vstup proudu
03 03 03 | X v
COM 04 | Hodnota z komunikace
OP1 05 | Rozsitujici jednotka 1
OP2 06 | Rozsitujici jednotka 2
PLS 07 | Frekvenéni posloupnost pulzii
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
A143 | Vypoltovy operator ADD 00 | ADD (vstup A + vstup B)
1b které £ SUB 01 | SUB (vstup A —vstup B
volba operace, které se ma (vstup vstup B) 00 00 00 X v
provést s hodnotou na
vstupech A(A141) a MUL 02 | MUL (vstup A x vstup B)
B(A142)
A145 | Pfidavna frekvence (ADD) — — 1 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
A146 | Volba znaménka piidavné FW 00 | Pricti (pticte hodnotu A145
frekvence (A145) k vystupni frekvenci)
00 00 00 | X v
RV 01 | Odecti (odecte hodnotu A145
od vystupni frekvence)

©
o
23
Vytahové kfivky  Parametry A150 to A153 uruji “miru zakiiveni” specialnich rozb&éhovych a dob&hovych a3
rozbéhu a S kiivek pro vytahové aplikace. = Q
. S S
dobéhu 8 §
Tovarné predvoleno | Edita- S
il 2 7Y rozsah nastaveni ceza “
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
A150 | EL-S kiivka rozb&hu tvar rozsah 0. az 50. (%) 25. 25. 25. X X
useku 1
A151 | EL-S ktivka rozbéhu tvar rozsah 0. az 50. (%) 25. 25. 25. X X
useku 2
A152 | EL-S kfivka dob&hu tvar rozsah 0. az 50. (%) 25. 25. 25. X X
useku 3
A153 | EL-S kiivka dob&hu tvar rozsah 0. az 50. (%) 25. 25. 25. X X
useku 4
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Skupina “B”: Specialni funkce

Automaticky
restart a ztrata
faze

Skupina “B” funkci a parametri nastavuje nékteré specialni, ale uzite¢né aspekty fizeni motoru
a konfigurace systému.

Zpuisob restartu uréuje chovani méniée po vyskytu chyby. Ctyfi volby poskytuji vyhody pro
rizné situace. Funkce zachyceni béziciho motoru umoznuje ménici zjistit otacky motoru na
zakladé zbytkového magnetického toku a restartovat vystup pii odpovidajici frekvenci. Dale je
zde mozny restart s aktivnim vyhledanim otacek motoru a zachycenim. Méni¢ mtze zkusit
restartovat nékolikrat, pfesny pocet restartii zalezi na typu konkrétni poruchy:

» Nadproud, restartuje az tiikrat
» Prepéti, restartuje az tfikrat

» Podpéti, restartuje az 16krat

Pokud méni¢ dosahne maximalniho poctu restartii (3 nebo16), je nutno pro reset poruchy
vypnout a znovu zapnout napajeni.
Dalsi parametry specifikuji ptipustnou dobu vypadku napajeni a dobu zpozdéni pied restartem.

Spravné nastaveni zavisi na typickych podminkach poruchy pro vasi aplikaci, nezbytnosti
restartu procesu v bezobsluzném provozu a zda je restart vzdy bezpecny.

vypadek napajeni < dovolena doba
vypadku (B002), méni¢ zachycuje motor

vypadek napajeni > dovolena doba
vypadku (B002), méni¢ hlasi chybu

vstup vstup
napajeni l l napajeni
| | ! ! :
i I I , ' ! !
vystup | vystup | | [ [
ménice | ménice l ! :

! P v , v
otacky ! i vo:lny do:beh otacky ! | voI;ny dobéh
motoru W motoru i ! |

! T ! I |
A o |
0 —» «— chyba napajeni 0 _y;chyba ﬁapéjenl':q—
1 | !

| | doVoleny gast
—»[B002] ¢— by

|

| )

|

‘4| B003|
B088=03| Rozbéh s aktivnim vyhledanim frekvence

dovoleny ¢as | | | t
chyby  1+[B00Z-» |
|

doba prodlevy

[FW, RV] :
FRS i
] |
: : Zpomaleni dle B029
o |
Vystupni B(28 ; o 'll
proud | : ‘IJ e |
Frekvence : : | : Frekvence dle ﬁastaveni B030
ménice | i—(?—:
| | |
otacky | . — |
motoru W
! | I
| B003 1 "
-

Vliv nastaveni B004 a zapojeni napajeni R0,TO viz str. 4-47.
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Klavesnice Tovarné piredvoleno | Edita-
L ALY Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | Jpn) | LoHi
B001 | Volba zpiisobu ALM 00 | Hlseni poruchy pfi chybg, automaticky
automatického restartu restart vypnut
ZST 01 | Restart od frekvence 0 Hz
RST 02 | Restart se zachycenim tociciho se
motoru, pokraéovani v chodu 00 00 00 X v
FTP 03 | Restart se zachycenim to¢iciho se
motoru, dob¢h, stop a hlaseni chyby
FIX 04 | Restart s aktivnim vyhleddnim otdcek
toc¢iciho se motoru, pokra¢ovani v chodu
(Nutno nastavit B28 az B30)
B002 | Volba zpusobu automatického restartu 0.3 az25.0 (s)
Doba podpéti vstupniho napéjeni, ktera nezptisobi hlaSeni chyby podpéti. Jestlize podpéti 1.0 1.0 1.0 X v
trva déle nez tato doba, ménic piejde do stavu porucha (hlasi chybu podpéti, i kdyz je
nastaven restart). Je-li doba podpéti kratsi, nasleduje restart.
B003 | Prodleva pted restarterm 0.3 az 100 (s)
Prodleva, ktera nasleduje po obnoveni 1.0 1.0 1.0 X v
napajeni pfed restartem motoru
B004 | Mzikovy vypadek napajeni / | OFF 00 | Vypnuto
chyba podpéti -
povoleni hlageni chyby ON 01 | Zapnuto 00 00 00 | X v
DOFF | (2 | Vypnuto pii dob&hu (po zruseni povelu k
chodu) a zastaveném meénici
B005 | Pocet pokusti o restart pfi 16 00 | Pokus o restart 16 x % v
vypadku napéjeni /podpéti 00 00 00
P pajent fpodh FREE 01 | Restart bez omezeni
B006 | Detekce ztraty faze OFF 00 | Nefunkéni — z4dn4 chyba pii ztrate fize
00 00 00 | X v
ON 01 | Funkéni — hlgeni chyby pfi ztraté faze
B007 | Rozhodovaci frekvence pro restart 0.00 az 400.0 (Hz)
Je-li frekvence motoru niZe nez nastavené 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
uroven, pak méni¢ rozbiha z 0 Hz
B008 | Volba zachyceni motoru a ALM 00 | Hlaseni chyby bez restartu
restartu po chybé
ZST 01 | Restart od frekvence 0 Hz
RST 02 | Restart se zachycenim toc¢iciho se
motoru, pokrac¢ovani v chodu 00 00 00 X v
FTP 03 | Restart se zachycenim togiciho se
motoru, dob¢h, stop a hlaseni chyby
FIX 04 | Restart s aktivnim vyhledanim to¢iciho
se motoru
B009 | Pocet pokusti o restart pfi 16 00 | Pokus o restart 16 x
chybé podpéti 00 00 00 | X v
FREE 01 | Restart bez omezeni
B010 | Pocet pokusti o restart po chybé prepéti a laz3x 3 3 3 X v
nadproudu
BO11 | Prodleva po vzniku chyby, pfed pokusem o 0.3 a7 100.0 (s) 10 10 10 X v

restart
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Nastaveni
ochrany tepelné
pretizeni

OPATRNOST: Dojde-li ke ztraté faze, pak vétsi zvinéni usmérnéného proudu podstatné snizi
zivotnost kondenzatord v meziobvodu. Mize téz dojit k poskozeni diodového usmériiovace a
zniCeni ménice. Proto vénujte nastaveni parametru B006 dostatecnou pozornost.

Detekce tepelného pietizeni chrani méni€¢  Redukéni
a motor pred piehratim, zpisobenym faktor

Konstantni
nadmérnou zatézi. Ke stanoveni bodu proudu moment B013=01
hlaseni poruchy se pouziva zavislosti x1.0 | ;
otepleni na proudu a dovoleného ¢asu. x0.8 / ' ——
. 0= - . |B013=00

DosaZeni hranice tepelného pietizeni 1ze 1 Redukovany :
vyvést na svorkovnici vystupnim x 0.6 o moment. !
signalem [THM]. I 1 1 |

I | | 1
Nejdtive vyberte pomoci BO13 momento- ! I ! !
vou charakteristiku, kterd odpovida Vasi 0 5 20 60 120 Hz
z4tézi. UmozZnite ménici pouzit nejvhod- Vystupni frekvence

néjsi charakteristiku pro vasi aplikaci.

Moment vyvijeny motorem je pfimo umérny proudu ve vinuti, na ném také zavisi generované
teplo - ztraty ve vinuti (a po n¢jaké dobé¢ teplota vinuti). Proto musite nastavit mez tepelného
pfetizeni prostfednictvim proudu v parametru BO12. Rozsah je 20% az 100% jmenovitého
proudu meénice. Kdyz proud piekro¢i Vami specifikovanou tiroven, ménic piejde do porucho-
vého stavu a zaznamena poruchu (chyba E05) do tabulky historie poruch. Méni¢€ pti chybé
odpoji vystupy k motoru. Pro druhy a tfeti motor je mozné nastavit nezavisle jinou hodnotu
(viz tabulka nize). .

Kéd funkce Funkce / popis rozsah nastaveni
B012/B212 | Nastaveni termoelektrické ochrany Rozsah je od 0.2 * [jm méni¢ do
/B312 (vypofitava méni¢ v zavislosti na 1.0 * jm
vystupnim proudu a Case)

Napt.: pfedpokladejte, Ze mate k dispozici meéni¢

SI700-110LFE, jehoz jmenovity proud je 46A. if‘:re‘r’: 0,4 az 55kW
Rozsah nastaveni je (0.2 * 46) az (1.0 *46), tedy vznikne

9.2A a7z 46A. Ktivka dovoleného termo- chyba (s)
elektrického vykonu je pro BO12 = 46A (100% 60
Ijm ménice, standardni nastaveni) zobrazena na

obrazku vpravo. Podobné vypada kiivka pro

meénice o vykonu 0.4 az S5kW. 3
Pro ménice vykonu 75kW a vétsi vypada kiivka ! '
jako na obr. vpravo dole. 0 I l A

50.1 69 92
109% 150% 200%

Proud motoru pfi 60 Hz

Termoelektricka charakteristika uréuje zpusob, &
jakym méni¢ vypo&itava otepleni zavislosti na k?esr’éFr)r? \  75kW a vetsi
typu motoru a jeho zatizeni. Volbu charakteris- vznikne :
tiky je mozné provést v parametru B013. chyba (s) |

|

60 |

OPATRNOST: Pokud provozujete motor [
pfi nizkych otackach, snizuje se t¢innost jeho :
vlastniho chlazeni. 0.5 |

| | |

| | [

0 A

106% 150% 180%
Proud motoru pfi 60 Hz
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V tabulce nize je uvedeno nastaveni momentového profilu. Pouzijte takové nastaveni, které
odpovida Vasi aplikaci.

Kéd funkce | Funkce/popis | Data Funkce / popis
00 | Redukovany moment
B013/B213/ Tepelna p
B313 charakteristika 01 | Konstantni moment
02 | Volné nastaveni

POZN.: Charakteristiku s redukovanym momentem by jste meli pouzit, pokud Vas motor
nema cizi ventilaci, bez ohledu na moment zatéze.

Redukovana momentova charakteristika — Priklad nize znazortiuje vliv redukované momen-
tové charakteristiky. Pfi 20Hz je dovoleny proud motoru pro uvedené ¢asy vzniku chyby redu-
kovan koeficientem 0,8.

¢as, po

redukéni fak- kterém
tor proudu vznine
chyba (s)

60
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0.5

Hz 0 A

42.7 55.2 73.6
92.8% 120% 160%
snizeny chybovy proud pfi 20 Hz

Konstantni momentova charakteristika — Na obrazku niZe jsou uvedeny prubéhy konstantni
momentové charakteristiky. Pti frekvenci 2.5 Hz je proud pro uvedeny ¢as chyby redukovan
koeficientem 0,9.

redukéni fak- Cas, po
tor proudu kterém
vznine

x1.0 chyba (s)

x 0.9 60

x 0.8
0.5
0 s — Hz 0 N A
25 5 60 47.8 62.1 82.8

104% 135% 180%
snizeny chybovy proud pfi 2.5 Hz

Volna teplotni charakteristika - Je mozné vytvofit si vlastni volnou charakteristiku
termoelektrické ochrany. Vlastni kfivku je mozné definovat tremi body dle tabulky nize.

Kéd funkce Nazev Popis Rozsah

B015/B017/
B019

Nastaveni frekvence
bodiu 1, 2, 3, volné
charakteristiky

Poloha zlomovych bodi volné termo-
elektrické charakteristiky na ose
frekvence (Hz - vodorovna osa)

0 az 400Hz
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Kéd funkce Nazev Popis Rozsah
B016/B018/ | Nastaveni proudu bodi | Poloha zlomovych bodu volné 0.0 = (nezvo-
B020 1, 2, 3 volné chakteris- temoelektrické charakteristiky na ose leno)

tiky proudu (A - svisla osa) 0.1 az 1000.

Grafické znazornéni nize vlevo zobrazuje moznou oblast nastaveni volné termoelektrické
charakteristiky. Vpravo je uveden piiklad mozného nastaveni kiivky tfemi body B015 — B020.

redukéni i i
faktor vystupni
proudu proud (A)

——————————
------

x 1.0 / |
|

x 0.8 ' :
rozsah I
nastaveni :
|

|

|

Hz

Hz . . . s
[B015|[B017||B019]|[Ax04|max. frekv.

5 400
vystupni frekvence

Predpokladejme, ze parametr BO12 je nastaven na 44A. Graf vlevo dole znazornuje vliv
nastaveni takovéto volné termoelektrické charakteristiky na vypinaci ¢asy termoelektrické
ochrany. Napf. pfi hodnoté frekvence B017 (Hz), bude proud, kterém jiz dojde k vybaveni
termoelektrické ochrany snizen faktorem B018. Vpravo jsou uvedeny dovolené urovné proudu
pro zvolené vypinaci ¢asy.
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Cas
chyby
60 |- - - - - (x) = hodnota B018 x 116%
(y) = hodnota B018 x 120%
(z) = hodnota B018 x 150%
05| -----
0

) (y) (2)
Reduced trip current at (B017) Hz
Kterékoliv z logickych inteligentnich svorek lze ptitadit vyznam [THM] - termoelektrické

varovani. Parametrem CO061 lze nastavit tiroven hlaseni varovani. Vice podrovnosti naleznete
v “PrekrocCeni dovoleného otepleni motoru™ na strané 4-50 .

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
il WL Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | Lo Hi
B012 | Urovei nastaveni termoelektrické ochrany 0.20 x Ijm ménice az 2.00 jmenovity proud X v
x Ijm ménice (A) ménice
B212 | Urovei nastaveni termoelektrické ochrany. 0.20 x Ijm ménice az 2.00 jmenovity proud X v
motor 2 x [jm ménice (A) meénice
B312 | Uroveii nastaveni termoelektrické ochrany, 0.20 x Ijm ménice az 2.00 jmenovity proud X v
motor 3 x Ijm ménice (A) ménice
B013 | Charakteristika termoelektrické | SUB 00 | redukovany moment
ochran;
Y CRT | 01 | konstantni moment 01 | o1 | o0 | X v
FREE 02 | volné charakteristika
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
AL NEFEN7 Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi

B213 | Charakteristika termoelektrické | SUB 00 | redukovany moment

ochrany, motor 2
Y CRT 01 | konstantni moment 01 01 00 X v

FREE 02 | volna charakteristika

B313 | Charakteristika termoelektrické | SUB 00 | redukovany moment
ochrany, motor 3

CRT 01 | konstantni moment 01 01 00 | X v

FREE 02 | volna charakteristika

B015 | Volna termoel. charakteristika bod 1 - frekvence | 0.0 az 400.0 (Hz) 0. 0. 0. X v
B016 | Volna termoel. charakteristika bod 1 - proud 0.0 az 1000. (A) 0.0 0.0 0.0 X v
B017 | Volna termoel. charakteristika bod 2 - frekvence | 0.0 az 400.0 (Hz) 0. 0. 0. X v
°
B018 | Volna termoel. charakteristika bod 2 - proud 0.0 az 1000. (A) 0.0 0.0 0.0 X v Q
L X
B019 | Volna termoel. charakteristika bod 3 - frekvence | 0.0 az 400.0 (Hz) 0. 0. 0. X v CBD 8
o=
B020 | Volna termoel. charakteristika bod 3 - proud 0.0 az 1000. (A) 0.0 0.0 0.0 X v _g E
o0
. 23
okud vystupni proud ménice piekroci , =
Omezovani Pokud vystupni proud mé k S
v aev s ” M . 14 Oblast omezeni c
pretizeni pti rozb&éhu nebo konstantnich otackach Proud
pfednastavenou hodnotu, funkce motoru [~ /N A T~ B022
omezovani pretizeni snizi vystupni o (N
frekvenci, aby se snizil vystupni proud. 0 : : : : T
Tato funkce nezplsobuje poruchu o o
ménice. MiZete nastavit funkci . | :
omezovani pietizeni pouze pfi konstant- ~ Vystupni Lo I
nich ota¢kach, tudiz dovolime vy3si frekvence NG| T
proud pfi rozbéhu. Nebo mizeme pouzit I f L
stejnou prahovou uroveii pro rozbéh i 5023 V — t

konstantni rychlost. V pfipadé tfizené¢ho
dob&hu ménic sleduje jak vystupni
proud, tak i napéti na DC sbérnici. Méni¢ zvysi vystupni frekvenci, aby zabranil chybé piepéti
nebo nadproudu (vzniklé pfi regenerativnim brzdéni).

Pokud méni¢ detekuje pretizeni, musi zpomalovat motor, dokud proud nepoklesne pod
prahovou hodnotu. Mizete zvolit strmost dob&hu, kterou méni¢ vyuziva ke snizeni vystupniho

proudu.
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B021 | Rezim omezovani OFF 00 | Vypnuto
pretizeni, nastaveni 1
Zvolte zpiisob ON 01 | Zapnuto pro rozbéh a konstantni rychlost
uplatnéni funkce - - . 01 01 01 | X v
omezovani pietizeni | CRT 02 | Zapnuto pouze pii konstantni rychlosti

N-R 03 | Zapnuto pti rozbéhu, dob&hu a
konstantni rychlosti

B022 | Nastaveni Girovné omezovani pietizeni (0.20 x Ijm ménice) az 1.50 x jmenovity proud | y¢
(2.00 x Ijm ménice) (A) ménice
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd Nazev/ Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | LoHi
B023 Dvob’eth\'/a rampa pii omezovani 0.10 az 30.00 (s) 1.00 1.00 100 | X v
pretizeni
B024 | Rezim omezovani OFF 00 | Vypnuto
pretizeni, nastaveni 2
Zvolte zplisob ON 01 | Zapnuto pro rozb¢h a konstantni rychlost
&ni 01 01 01 | X v
uplatnéni funkce » - ;
omezovéni pietizeni | CRT 02 | Zapnuto pouze pii konstantni rychlosti
N-R 03 | Zapnuto pii rozbéhu, dob&hu a
konstantni rychlosti
B025 | Nastaveni irovné omezovani pretizeni 2 | (0.20 x Ijm ménice) az 1.50 x jmenovity proud | y¢
(2.00 x Ijm ménice) (A) meénice
B026 Dvob’eihoxrfa rampa pii omezovani 0.10 az 30.00 (s) 1.00 100 | 100 | X v
pretizeni 2
B027 | Uvolnéni rychlé OFF 00 | Vypnuto
nadproudové ochrany 01 01 01 X v
ON 01 | Zapnuto
B028 | Proudové omezeni pro funkei aktivniho | (0.20 x [jm ménice) az 1.50 x jmenovity proud | y¢
zachyceni a restart motoru (B001=04) (2.00 x Ijm ménice) (A) ménice
B029 | Casové konstanta vyhodnoceni pro 0.10 az 30.00 (s) X v
aktivni zachyceni motoru (B001=04) 0.50 1 0.50 | 050
B030 | Frekvence pro aktivni | CUT 00 | Frekvence pied vypadkem
zachyceni motoru OFF
B001=04 X v
(BOO1=04) MAX 01 | Maximalni frekvence 00 00 00
SET 02 | Nastaven4 frekvence

POZN.: Pro omezeni pietizeni je mozné zvolit dvé sady parametr. Volbu mezi nimi provedete
pomoci inteligentni vstupni svorky (blize viz “Omezovani pretizeni” na stran¢ 4-28).
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Rezim

softwarového
zamku

Funkce softwarového zamku zabranuje obsluze v ndhodné
zmeén¢ parametr v paméti ménice. K vybéru riznych
ochrannych urovni pouzijte BO31.

Tabulka dole zahrnuje v§echny kombinace hodnot parametru
B031 a stavii (ON/OFF) vstupni svorky [SFT]. Kazdé zatrzeni ¥
nebo kiizek X indikuje , zda mohou byt editovany pfisluiné

parametry. Sloupec standardni parametry znazornuje povoleni
pristupu v rezimech Low (Lo-nizka uroven) a High (Hi-vysoka

uroven) pfistupu a v riznych rezimech zamku. Stejné€ jako v
ostatnich tabulkach parametra v této kapitole, je ve sloupci

Edita-
ce za
chodu
Lo Hi

X

v

Editace za chodu (Run mode edit) vyznacena uroven pristupu “Lo Hi”, (jak je znadzornéno
vpravo). Znacky (zatrzeni ¥ nebo kiizek X) v pfislugném sloupci fikaji zda je parametr
pristupny v té ¢i oné kombinaci softwarového zamku (tabulka dole). V ne€kterych rezimech

zdmku muzete meénit pouze FOO1 a skupinu parametry pevnych frekvenci kterd zahrnuje A020,

A220, A021-A035, a A038 (tipovani). Moznost zmény samotného B031 je specificka, a je
specifikovana ve dvou sloupcich vpravo.

B031 [SFT] Standardni parametry F(:?:k?,::g:e B031
Mod Inteligentni
zamku vstup Stop Chod Stop & Chod Stop Chod
00 VYP v nizka v v X
uroven
ZAP X X X v X
01 VYP v nizka v v X
uroven
ZAP X X v v X
02 ignorovana X X X v X
03 ignorovana X X v v X
10 ignorovana v vysoka v v v
uroven

POZN.: Protoze funkce softwarového zamku B031 je vzdy pfistupna pfi zastaveném pohonu,
nelze ji ztotoznovat s tzv. ochranou heslem, ktera je obvykla u jinych primyslovych fidicich

zatizeni.
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L L0 rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B031 | Rezim softwarového | MDO 00 | Nizka troven piistupu, svorka [SFT] blokuje
zamku veskeré zmény
MD1 01 | Nizka Giroveti ptistupu, svorka [SFT] blokuje
véskeré zmény, kromé FO01 a pevnych rychlosti
Y peviven Ty o1 | o1 | o1 | X v
MD2 02 | Nelze nic ménit
MD3 03 | Nelze nic ménit, krom& FOO1 a pevnych rychlosti
MD10 10 | Vysoka urovet piistupu veetng B031

POZN.: Chcete-li zabranit pfistupu k parametriim ménice v rezimech B031 00 a 01, pfitad’te
nekteré vstupni svorce funkci [SFT] a aktivujte ji.
Blize viz “Softwarovy zamek™ na strané 4-22.
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Rlzna dalsi Dalsi nezatazena nastaveni obsahuji rizné nasobici faktory, inicializac¢ni rezimy a dalsi.
nastaveni Nékteré parametry v této sekci jsou velmi diilezité pro spravnou konfiguraci pohonu.
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd Nazev / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B034 | Hlidani ¢asu chodu, nebo — — 10az9999. (0 az 99990), 1000 az 0 0 0 X v
zapnuti sitd 6553 (10000 a7 655300) (hodin) : : :
B035 | Omezeni sméru pohybu FREE | 00 | Povolen chod v obou smérech X X
FW 01 | Povolen chod pouze vpred 00 00 00 | X X
RV 02 | Povolen chod pouze vzad X X
B036 | Rozbéh se snizenym napétim — — | 000 (kratky) az 255 (dlouhy) 06 06 06 X v
2
w8 Nastaveni Meéni¢ ma (volitelnou) schopnost potlacit zobrazeni a editaci nékterych parametri. Volbu této
§ "8 zobrazeni funkci funkce provedete v parametru B037. Uelem této schopnosti je umoznit nezobrazovani
= urcitych parametri nevyznamnych pro aplikaci. Napft.: je zvoleno A001 = 00, coz znamena ,
=0 ze frekvence je zaddvna potenciometrem na panelu ménice. V tomto ptipadé pak jsou
S g nepodstatné veskeré parametry tykajici se analogovych vstupii.
@
a
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd Nazev / Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
B037 | Omezeni zobrazeni ALL 00 | Zobrazuje se vse
funkénich koda :
FUNCTION 01 | Zobrazi se pouze pouzité funkce
(viz tabulka na dalsi strang)
USER (2 | Zobrazi se uzivatelem vybrané 04 00 00 X v
funkce (nastaveni v U01 az U12)
COMPARE 03 | Zobrazeni porovnani dat
BASIC 04 | Zéakladni zobrazeni
B038 | Pogate¢ni zobrazeni po | STR 00 | Zobrazi se posledni funkce, ktera
zapnuti napajeni byla zapsana tla¢itkem STR
M 01 | D001
Dir 03 | D003
F-CNV 04 | D007
F-SET 05 | FoO1
B039 | Funkce automatického | OFF 00 | Nezvolena
ukladani uzivatelského 00 00 00 | X v
parametru ON 01 | Zvolena

Napt. Nastavite-li B037=01 a parametr A001=00, dojde k potlaceni zobrazeni vSech parametri
souvisejicich s analogovymi vstupy, viz prvy fadek nasledujici tabulky.

Kéd funkce hodnota Funkce, které nebudou zobrazeny Poznamk
jina nez (pokud B37 = 01) y
A001 01 A005, A006, AO11 — A016, A101 — A114, | svorky [O], [OI], [02], funkce
C081 — C083, C121 - C123 analogovych vstupl
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Kéd funkce hodnota Funkce, které nebudou zobrazeny Poznamk
jina nez (pokud B37 = 01) y
A002 01, 03, 04, | B087 funkce tlacitka stop
05
A019 00 A028 — A035 pevné rychlosti
C001 —C008 | 02,03, 04,
05
A044, A244 02 B100-B113 metoda Fizeni
A051 01 A052 - A059 stejnosmérné brzdéni
A071 01 A072 — A076, C044 funkce PID
A094 01 A095 — A096 prechod mezi prvym a druhym
rozb¢hem a dobéhem
A294 01 A0295 — A296
B013, B213, 02 B015 -B020 termoelektricka charakteristika
B313
B021 01, 02 B022, B023 omezovani pretizeni
B024 01, 02 B025, B026 omezovani pretizeni 2
B095 01,02 B090 — B096 funkce dynamického brzdéni
06 A038, A039 tipovani
F202, F203, A203, A204, A220, A241 — fizeni motoru 2
08 A244, A261, A262, A292 — A296, B212,
B213, H202 — H206, H220 — H224, H230 —
H234, H250 — H252, H260
C001 — C008 11 B088 volny dob&h
17 F302, F303, A303, A304, A320, A342 — fizeni motoru 3
A344, A392, A393,B312, B313, H306
18 C102 reset
27,28,29 | C101 ovladani “nahoru”/”dol”
00, 01 A041 — A043 funkce momentového boostu
A044
04 H060 omezeni frekvence pii 0Hz SLV
00, 01 A241 — A243 funkce momentového boostu
A244
04 H260 omezeni frekvence pii 0Hz SLV
03, 04,05 | B040 —B046, HO01, HO70 — HO72, H002, vektorové fizeni
A044 HO005, H020 — H024, HO30 — H034, HOS50 —
HO052, HO60
03, 04 B040 — B046, HOO1, HO70 — H072, H202, vektorové tizeni
A244 H205, H220 — H224, H230 — H234, H250 —
H252, H260
A097 01,02,03 | Al131 konstanta zakfiveni rozbéhu
A098 01,02,03 | A132 konstanta zaktiveni dob&éhu
B098 01, 02 B099, C085 funkce fermistoru
B050 01 B051 — B054 mzikovy vypadek napajeni
B120 01 B121 -B126 fizeni vné&jsi brzdy
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m Skupina “B”: Specialni funkce

Kéd funkce hodnota Funkce, které nebudou zobrazeny Poznamk
jina nez (pokud B37 = 01) y
02, 06 C042, C043 signal dosazeni frekvence
03 C040, C041 predbézné hlaseni pretizeni
€021 — C025, 07 C055 - C058 momentové pietizeni
C026 21 C063 signal detekee nulové rychlosti
24,25 C045, C046 signal dosazeni frekvence
26 C011 predbézné hlaseni pretizeni 2
HO002 00 H020 - H024 konstanty motoru
01,02 HO030 — HO034 konstanty motoru
(z auto-nastaveni)
H202 00 H220 - H224 konstanty motoru
01,02 HO023 — H0234 konstanty motoru
5 (z auto-nastaventi)
c
Q 8 PO10 01 PO11 —P023, P025 — P027 funkce rozsifujici jednotky
© 3
52
=
)
S E
X g Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
e Kod Nazev / Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
B040 | Momentové omezeni 4-SET 00 | Rezim ve v8ech 4-kvadrantech
™ 01 | Volba dvéma vstupnimi svorkami
(viz strana 4-29)
02 02 | Rizeni analogovym vstupem [02] 00 00 00 | X v
(0 az 10V =0 az 200%)
OP1 03 | Rizeni rozgitujici jednotkou 1
OP2 04 | Rizeni rozsitujici jednotkou 2
B041 | Omezeni momentu (1) - (motoricky chod vpfed pti | 0. az 200. (%), bez omezeni X v
. .. e 150. 150. 150.
4-kvadrantovém rezimu omezovani)
B042 | Omezeni momentu (2) - (regenerativni chod vzad, | 0. az 200. (%), bez omezeni X v
o . o . 150. 150. 150.
pii 4-kvadrantovém rezimu omezovani)
B043 | Omezeni momentu (3) - (motoricky chod vzad pii | 0. az 200. (%), bez omezeni X v
. o L 150. 150. 150.
4-kvadrantovém rezimu omezovanih)
B044 | Omezeni momentu (4) - (regenerativni chod 0. az 200. (%), bez omezeni X v
N o . o . 150. 150. 150.
vpied pti 4-kvadrantovém rezimu omezovani)
B045 | Povoleni funkce LADSTOP v OFF 00 | Vypnuto
rezimu omezeni momentu
Docasné pozastaveni rozb&hu ON 01 | Zapnuto X v
nebo dob&hu pii omezeni 00 00 00
momentu. Mozné pro reZzimy
SLV, 0 Hz SLV, vektorové fizeni
se zpétnou vazbou
B046 | Zakaz chodu vzad OFF 00 | Vypnuto
00 00 00 | X v
blokuje chodu motoru “vzad” ON 01 | Zapnuto

Rizené zastaveni p¥i ztraté napajeni — Je-li zapnuto, pak pfi vypadku napajeni méni¢ motor
fizené zastavi po dob&hové rampé. Nejprve je nutné provést zménu v zapojeni napajeni fizeni.
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Dalsi informace potfebné pro vyuziti této funkce, ohledné zapojeni, ¢asovych diagrami a
Casovani signalll naleznete v odstavci “Volitelné fizené zastaveni a hlaeni chyby pfi ztrate
napdjeni” na stran¢ 4-4.

Po provedeni zmény zapojeni uvolnéte pouziti funkce v parametru B050. V parametru B051
nastavte uroven napéti DC sbérnice, které se ma udrzovat v prubehu 7izeného zastaveni pri
ztraté napajeni. Parametr B054 udéva poc¢atecni pokles frekvence pro udrzeni napéti na DC
sbérnici a B053 udava dobu linedrniho dob¢hu.

V prubéhu Fizeného zastaveni pri ztrate napdjeni se méni¢ chova jako zatéz a svou spotiebou
motor brzdi. Pokud ma zatizeni velky moment setrvaénosti, nebo je dobéhovy ¢as nastaven
prilis kratky (nebo oboji), nemusi piesto byt zatizeni ménicem dostatecné k udrzeni linearni
dobéhové kiivky bez nebezpeci chyby prepéti na DC sbérnici. V parametru B052 nastavte
uroven napéti na DC sbérnici, které je jiz povazovano za vysoké, a pii jehoz dosazeni ménic¢
pozastavi linearni pokles frekvence (b&zi na stalé frekvenci), dokud se napéti opét nesnizi.
Jakmile se napéti na DC sbérnici opét snizi, méni¢ pokracuje v linearnim dob&hu. Proces
pozastaveni a pokracovani v dob&hu se opakuje dle chovani napéti na DC sbérnici az do
uplného vycCerpani energie pohanéného zafizeni (napéti na DC sbérnici jiz nelze urzet a nastane
chyba podpéti).
Ve specialnim piipadé, kdy je nastaveni BO52 nizsi, nez napajeci napéti ménice, je nutno brat v
uvahu nasledujici:
+ Pokud je B052 (Uroven piepéti pii ztraté napajeni) nizsi nez BO51 (Urovei napéti pii ztraté
napéjeni), hodnota tirovné prepéti pti ztraté napajeni bude zvysena na Groven napéti pii
ztrat¢ napajeni. AvSak nastaveni parametru se nezmeéni.
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* Pokud je B052 niz$i nez napéjeci napéti (usmérnéné stejnosmeérné napéti nebo vstupni
stfidavé napéti krat odmocnina ze dvou), pii obnoveni napajeni bude méni¢ ve stavu
LAD-stop a nemiize snizovat vystupni frekvenci (Dokud se méni¢ nezastavi, bude piikaz
Stop a zména frekvence ignorovana.) Vzdy nastavte B052 vyssi, nez standardni napajeci
napéti.

* Funkce fizeného zastaveni nemtize byt zrusena, dokud nedojde k jejimu ukonéeni. Pro
obnoveni chodu ménice je tieba vyckat, dokud méni¢ nezastavi. Pak je nutno dat Stop a
znovu povel k chodu (FW, RV).

Nastaveni piili§ velké hodnoty B054 zpisobi chybu nadproudu v disledku nahlého snizeni
frekvence. Nastaveni malé hodnoty B054 nebo velké hodnoty B053 (doba dobéhu pii vypadku
sité) zpasobi podpéti vlivem nedostatku regenerované energie.

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
LG LG Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B050 | Rizeny dobéh a zastaveni pii ztraté | OFF 00 | Vypnuto
napajeni
Umozni méni¢i fidit diky regeneraci | ON 0 1 | Zapnuto 00 00 00 X X
energie z motoru dob¢h zafizeni pii
ztraté napajeni (nutné prepojeni
napajeni fizeni R0,T0)
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev/ Rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | LoHi
B051 | Urovei napéti DC sbérnice pii ztraté napajeni 0.0 az 999,9, 1000. (V)
Nastavuje napéti DC sbérnice, které se ma udrzovat 0.0 0.0 0.0 X X
pii dob&hu a zastaveni pfi ztraté napajeni
B052 | Uroven piepéti DC sbérnice pfi ztraté napéjeni 0.0 az 999,9, 1000. (V)
Nastavuje troven napéti DC sbérnice, pii které dojde 0.0 0.0 0.0 | X X
k pozastaveni dob¢hu
B053 | Dob&hova rampa pro dob¢h pfi ztraté napajeni 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9, 1.00 100 | 100 | X X
1000 az 3600 (s)
B054 | Pocatecni frekvencni pokles pfi ztraté napajeni 0.00 az 10.00 (Hz)
Nastavuje pokles frekvence pii detekci ztraty 0.00 | 0.00 | 000 | X X
napajeni, nutny k udrzeni urovné napéti na DC
sbérnici
B055 Prop0r019nzvl.ln1 z'egllenl {egt}lacnl funkce fizené¢ho 0.00 az 2.55 020 | 020 | 020 | X X
zastaveni pfi ztrat€ napajeni
B056 | Integracni konstanta regula¢ni funkce fizeného 0.0 az 9.999, 10.00 az 65.55 010 | 010 | 010 | X X

zastaveni pii ztraté napajeni
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Kom parac':ni Vystup komparaéni funkce (digitalni inteligentni vystup) je aktivni, pokud se zvoleny
funkce analogovy signal udrzuje v definovaném rozmezi.
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B060 | Vstup [O] horni rozhodovaci troven “min. hodnota” az 100. (% signalu) 100 100 100 | %
pro komparaci min. hodnota = B061 + B062 /2
B061 | Vstup [O] dolni rozhodovaci uroven 0. az “max. hodnota” (%) 0 0 0 X v
pro komparaci max. hodnota = B060 — B062 /2
B062 | Vstup [O] hystereze 0. az 10. (% signalu) 0 0 0 X v
max. hodnota = (B060 — B061)/2
B063 | Vstup [OI] horni rozhodovaci Groven “min. hodnota” az 100. (% signalu) 100 100 100 | %
pro komparaci min. hodnota = B064 + B065 /2
B064 | Vstup [OI] dolni rozhodovaci Giroven 0. az “max. hodnota” (%) 0 0 0 X v o
pro komparaci max. hodnota = B063 — B065 /2 o
O X
B065 | Vstup [OI] hystereze 0. az 10. (% signalu) 0 0 0 X v C3D g
max. hodnota = (B063 — B064)/2 S g
c e
B066 | Vstup [02] horni rozhodovaci uroven (-100 + min hodnota) az 100.(% signalu) | 100 100 100 | % 3 o
pro komparaci min. hodnota = B067 + B068 /2 3 8
-
B067 | Vstup [02] dolni rozhodovaci Groven -100. az “max. hodnota” (% signalu) -100 | -100 | -100 | y¢ c
pro komparaci max. hodnota = B066 — B068 /
B068 | Vstup [O2] hystereze 0. az 10. (% signalu) 0 0 0 X v
max. hodnota = (B066 — B067)/2
B070 | Aplikovana trovei [O] — — | 0az 100 (% signalu) 255 255 255
pfi rozpojeni signalu - - X v
no 255 | parametr ignorovan
B071 | Aplikovana troven [OI] — — | 0az 100 (% signalu) 255 255 255
pfi rozpojeni signalu : X v
no 255 | parametr ignorovan
B072 | Aplikovana troven [O2] — — | 0az 100 (% signalu) 127 127 127
pii rozpojeni signalu : X v
no 255 | parametr ignorovan

Razné dalsi

funkce

B083: Nastaveni nosné frekvence — vnitini spinaci frekvence obvodii ménice. Rik4 se ji
nosna frekvence, protoze se jejim prostfednictvim generuje vystupni nizsi frekvence ménice.
Slaby, vysoky zvuk, ktery slysite kdyZ je méni¢ v chodu, je obecné charakteristicky pro spinani
vykonu. Nosna frekvence je nastavitelna od 500 Hz do 15 kHz (' horni dosazitelna hodnota se
meéni s vykonem ménice). Slysitelny zvuk pfi vyssich frekvencich klesa, ale radiové ruseni a
svodovy proud muze rust. Pro Vas konkrétni ménic¢ berte pro stanoveni maximalni dosazitelné
nosné frekvence v uvahu redukéni kiivku v kapitole 1 a Vase konkrétni podminky.

POZN.: Je-li ménic¢ provozovan v rezimu vektorového fizeni bez zp. vazby, je pro spravnou
funkci nutné nastaveni nosné frekvence B083 vyssi nez 2.1 kHz.

POZN.: Nosna frekvence musi zlstat v rozmezi stanovenych limit pro pouziti ménice s
motorem, ktera musi odpovidat konkrétnimu doporuéeni schvalovaciho organu. Naptiklad,
evropské CE schvaleni pozaduje nosnou frekvenci méné nez 5 kHz.
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B084, B085: Inicializani kédy — Tyto funkce umoziiuji obnoveni hodnot, nastavenych ve
vyrobnim zavod¢€. Podrobny popis je v “Navrat k tovarnimu nastaveni” na stran¢ 6—13.

B086: Konverze vystupni frekvence — MiiZete konvertovat hodnotu vystupni frekvence v
zobrazeni D001 na pomérnou hodnotu (ve fyzikalnich jednotkach), zobrazenou ve funkci
DO007. Naptiklad motor mtize pohanét dopravnik, zobrazovana je rychlost v metrech za minutu.
Pouzijte nasledujici vzorec:

Konvertovana frekvence (D007) = Vystupni frekvence (D001) x Koeficient (B086)

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L e rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B078 | Vymazani udaje o spotfebované | CNT 00 | Beze zmény
energii
00 00 00 v v
nastavte hodnotu 01, k vymazu | CLR 01 | Vymazani udaje
dojde pii stisku  tlacitka STR
B079 | Pfepoctovy faktor pro udaj o spotiebované energii | 1. az 1000. 1. L. 1. v v
B082 | Nastaveni pocatecni frekvence 0.10 az 9.99 (Hz)
nastavuje se pocatecni frekvence vystupu ménice 0.50 | 050 | 050 | X ¥
(pocatek rozbéhové rampy)
B083 | Nastaveni nosné frekvence 0.5 azto 15.0 (kHz), nebo
0.5 az 10 (kHz) dle vykonu
Nastaveni nosné frekvence PWM regulace (Hz) Y 5.0 5.0 5.0 X v
(vnitini spinaci frekvence)
B084 | Rezim inicializace TRP 00 | Pouze vymaz historie chyb
(tovarni parametry nebo . — -
vymaz historie chyb) DATA 01 | Inicializace tovarniho nastaveni 00 00 00 | X X
TRP/ 02 | Tovarni nastaveni a vymaz
DATA historie chyb
B085 | Kod zemé inicializace JPN 00 | Japonské verze parametri
Nastavuje stat pro danou verzi EUR 01 | Evropska verze parametrli 01 02 00 X X
paramert .
USA 02 | Verze parametrit USA
B086 | Koeficient konverze zobrazeni frekvence 0.1az99.9
Konstanta, ktera urcuje méfitko udaje v D007 1.0 1.0 1.0 v
(D007=D001xB086)
B087 | Volba funk¢nosti tlagitka STOP | ON 00 | Funkéni vzdy
Ur¢uje, zda tlagitko STOP na OP | OFF 01 | Nefunkéni 00 00 00 X v
je funkéni (platné pii
A002=01, 03, 04, nebo 05) S-OFF 02 | Nefunkéni pouze pro zastaveni

B091/B088: Rezim stop / Konfigurace provedeni restartu — Mtzeme nakonfigurovat
chovani ménice pfi standardnim stopu (kazdé vypnuti signalu FWD nebo REV). Nastaveni
B091 uréuje, zda méni¢ bude fidit motor po dob&hové rampé nebo pouzije volny dobéh
(zastaveni setrvacnosti). Pfi pouziti volného dobéhu je tedy nutno nakonfigurovat zptisob
dalsiho pokracovani fizeni motoru méni¢em. Nastaveni BO88 urcuje, zda méni¢ rozb¢hne
motor vzdy z 0 Hz, nebo pfevezme motor z jeho aktualnich otacek pii volném dob¢chu (tzv.
“zachyceni”). Povel k chodu se mtize vypnout pouze kratce a motor jen mirné snizi své otacky,
takze pokra¢ovani provozu na zadanych otackach je mozné.

Ve vétsing aplikaci je pozadovan fizeny dobéh, odpovidajici B091=00. Avsak takové aplikace
jako tizeni ventilatort ¢asto vyuzivaji volny dob&h (B091=01). Tento zptisob snizuje
mechanické naméahani komponentt, prodluzuje zivotnost systému. V tomto piipad¢€, budete
nastavovat B088=01 aby ménic pokracoval od aktualnich otac¢ek po volném dobehu (viz obr.
dole vpravo). Pov§imnéte si, Ze pfednastavena hodnota B088=00 miZze zpisobit poruchu
pokud se méni¢ pokusi pfinutit zatéz k prudkému poklesu otacek na nulu. .
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POZN.: Volny dob&h mize byt vyvolan jinym zptsobem, jako ztratou napajeni (viz “Automat-
icky restart a ztrata faze” na strané 3-31), obecné veskerymi chybovymi stavy ( viz “Rizné
dalsi funkce” na stran¢ 3—64) nebo inteligentni vstupni svorkou [FRS]. Jestlize je pro Vasi
aplikaci obecné chovani po volném dob¢hu diilezZité (napf. fizeni ventilatortr), ujistéte se, Ze jste
nastavili spravné chovani pro vSechny alternativy.

Vsechny ptipady volného dob&hu dale konfiguruje jeden dodate¢ny parametr. Parametr BO03,
zpozdéni pred restartem motoru, nastavuje minimalni dobu volného dob&éhu. Naptiklad pokud
B003 =4 s (a B091=01) a pti¢ina volného dobéhu trva 10 s, méni¢ bude ve stavu volného
dobéhu celkem 14 s. dokud neza¢ne znovu napajet motor. Parametr B0O07 ( rozhodovaci
frekvence pro restart, uruje hranici nad kterou méni¢ rozbiha motor na zadanou frekvenci a
pod kterou nasleduje rozbéh od 0 Hz (zastaveni a novy start). Zptsob vyhledani frekvence pii
zachyceni béziciho motoru je dan nastavenim parametru B0O8S, viz obr. nize.

Varianta 1: Rozbéh z 0 Hz

Varianta 2: Zachyceni a rozbéh

©
o
B091=01 | Rezim zastaveni = volny dob&h [B091=01| Rezim zastaveni = volny dobéh % %X)
B088=00| Rozbeh od OHz B088=01| Rozbéh z aktualni frekvence A =
. Co =
rychlost Start z nulové frekvence rychlost — «—[B003] prodieva 3 5
motoru ; / motoru Lo 3 @
: /—:\l/ . e
| I | . ! .
: ; : I | :
| | | | 1 |
[FW, RV] ] ] |—| [FW, RV]

Varianta 3: Aktivni zachyceni a rozbéh

B091=01| RezZim zastaveni = volny dobé&h

B088=03| Rozbéh s aktivnim vyhledanim frekvence

[FW, RV] : Start z nulové frekvence
FRS — |
y y 1
: : pomaleni dle B029
™ |
Vystupni BG28 § 7 7 _1‘
proud I | ML |
[ | = | ;
Frekvence I I Lo Frekvence dle nastaveni B030
meénice ' : i—(,é—:
| | |
otacky - — !
motoru | ! : |
| | |
| BO03 1 t
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
s L LT Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B088 | Chovani po volném ZST 00 | Rozbéh z OHz
dobé¢hu
Zvolte rezim chovani ST 01 | Rozbéh z aktuélni zjisténé 00 00 00 | X v
meénice po ukonceni frekvence otaceni motoru
volného dob¢hu (FRS) - — -
FIX 02 | Rozbéh s aktivnim zachycenim
B089 | Automatické snizeni OFF 00 | Zakéazano
nosné frekvence 00 00 00 X v
ON 01 | Povoleno
B090 | Mira vyuziti dynamického brzdéni 0.0 az 100.0 (%)  pfi nastaveni
0.0 je dynamicka brzda vypnuta
5 Ur¢uje pomér vyuziti brzdného odporu e P 00 00 00 X v
5 (% zapnuti brzdy v cyklu o délce 100 s)
©
S '§_ B091 | Volba zpiisobu zastaveni | DEC 00 | DEC (tizeny dob&h a zastaventi)
53 2 Voli jak bude motor FRS 01 | FRS (volny dobé&h) 00 00 00 X X
€T o zastaven
c E .
X g B092 | Rizeni chladiciho OFF 00 | Ventilator vzdy v chodu
aQ ventilatoru
(viz odstavec nize) ON 01 Ventilator b&Zi pfi chodu ménice, 00 00 00 X X
jinak zastaven
B095 | Rezim dynamického OFF 00 | Vypnuto
brzdéni -
ON STPOFF 01 | Povoleno pouze pti chodu 00 00 00 | X v
ON STPON 02 | Povoleno vzdy
B096 | Urovei spinani dynamické brzdy 330 az 380 (V) (ttida 200V), 360/ | 360/ | 360/ | w
660 az 760 (V) (t¥ida 400V) 720 720 720
B098 | Termistorova ochrana OFF 00 | Vypnuta
(termistor umistény v - X v
motoru) PTC 01 | Zapnuta, termistor PTC 00 00 00
NTC 02 | Zapnuta, termistor NTC
B099 | Uroveii vyhodnoceni termistorové ochrany Rozsah od 0.0 do 9999 QO
3000 | 3000 | 3000 | X ¥
Hodnota odporu termistoru, ktera je vyhodnocena jiz jako chyba

B090: Mira vyuziti dynamického brzdéni — tento parametr omezuje dobu, po kterou
mize méni¢ vyuzit brzdny spina¢, aniz by doslo k poruse. Bliz$i informace o brzdnych
prostfedcich naleznete v odstavci “Dynamické brzdéni” na stran¢ 56 .

B089: Automatické snizeni nosné frekvence - automaticky snizuje nosnou frekvenci
podle nartstu vystupniho proudu ménice. Pokud proud naroste na 60%, 72%, 84%, 96%, nosna
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frekvence poklesne na 12, 9, 6, 3kHz. Funkce obnovi piivodni frekvenci pii poklesu proudu o
5% pod rozhodovaci troven.

Nosna A
frekvence 15
(kHz) ]
12
9
6
3
| 1 1 1 | 1 1 1 | | >
50 4 A4 4100 Vystupni proud (%In)
607284 96
(((((((((( POZN.: Pokud je zvolena v parametru B092 hodnota 01 (isporné fizeni ventilatoru), ménic
vzdy pfi zapnuti sit€ spusti na 5 minut ventilator. Je to z dovoda vychlazeni ménice po

piedchozim pouziti pfed vypnutim sité.

Volna U/f Volna charakteristika U/f je zadana sedmi pary udaji frekvence a napéti, které udavaji pribéh
charakteristika grafu U/f . Moznost vytvofeni volné charakteristiky by méla pomoci lépe pfizptisobit chovani
pohonu dané aplikaci.

aoelnblyuoy

Pii tvorb€ volné charakteristiky U/f je nutné dodrzet posloupnost hodnot frekvence jednot-
livych bodt tak, aby naledna hodnota byla vzdy vétsi nebo stejné jako presdchozi (f1 <2 < f3
< f4 < f5 <16 < {7). Aby bylo toto pravidlo dodrzeno i béhem zadévani, je vhodné zacit od
nejvyssi frekvence f7 (parametr B112) a postupovat k niz§im hodnotam (vSechny pocatecni
hodnoty jsou 0 Hz). Hodnoty napéti Ul az U7 mohou byt libovolné, a mohou se zvySovat i
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snizovat.
Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
B100 | Vona char. U/f - frekvence (1) 0. aZ hodnota B102 (Hz) 0. 0. 0. X X
B101 | Volna char. U/f - napéti (1) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B102 | Vona char. U/f - frekvence (2) Hodnota B100 a2 hodnota B104 (Hz) 0. 0. 0. X X
B103 | Volna char. U/f - napéti (2) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B104 | Vona char. U/f - frekvence (3) Hodnota B102 aZ hodnota B106 (Hz) 0. 0. 0. X X
B105 | Volna char. U/f - napéti (3) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B106 | Vona char. U/f - frekvence (4) Hodnota B104 a2 hodnota B108 (Hz) 0. 0. 0. X X
B107 | Volna char. U/f - napéti (4) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B108 | Vona char. U/f - frekvence (5) Hodnota B106 az hodnota B110 (Hz) 0. 0. 0. X X
B109 | Volna char. U/f - napéti (5) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B110 | Vona char. U/f - frekvence (6) Hodnota B108 az hodnota B112 (Hz) 0. 0. 0. X X
B111 | Volné char. U/f - napéti (6) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
B112 | Vona char. U/f - frekvence (7) Hodn. B110 az max. frekvence (A004) (Hz) 0. 0. 0. X X
B113 | Volna char. U/f - napéti (7) 0.0 az 800.0 (V) 0.0 0.0 0.0 X X
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Rizeni vnéjsi Funkce fizeni vngjsi brzdy se uplatni zv1asté u systémt zdvihadel, vytahi a jefabt. Ugelem této

brzdy funkce je zajistit, aby motor byl ménic¢em napéjen jiz v okamziku odbrzdéni a nemohlo
dochézet k propadu biemene. Tato funkce vyzaduje konfiguraci a zapojeni vstupnich a
vystupnich inteligentnich svorek. Vice informaci naleznete ve stati “Rizeni vngjsi brzdy” na
strané 4-31 .

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
AT NEFER rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu

(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

B120 | Aktivace Fizeni externi brzdy | OFF 00 | Vypnuto
00 00 00 | X v

ON 01 | Zapnuto

B121 | Prodleva pted uvolnénim brzdy 0.00 az 5.00 (s)

0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥

Nastaveni intervalu mezi dosazenim uvoliovaci frekvence a signalem k uvolnéni brzdy

B122 | Prodleva pied rozbéhem ‘ 0.00 az 5.00 (s)
Nastaveni ¢asu mezi pfichodem signalu potvrzeni uvolnéni brzdy a poc¢atkem akcelerace 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
motoru

B123 | Prodleva pted zastavenim ‘ 0.00 az 5.00 (s)

0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥

Nastaveni ¢asu mezi deaktivaci signalu ““ brzda uvolnéna” a dob&hem na 0 Hz

>
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B124 | Casovy interval pro potvrzeni brzdy ‘ 0.00 az 5.00 (s)

Nastaveni ¢asu pro ptichod potvrzeni aktivace nebo deaktivace externi brzdy. Nepfijte-li | .00 0.00 000 | X v
v nastaveném Case oCekavany signal (brzda uvolnéna nebo brzda sepnuta) méni¢ vyhlasi
chybu externi brzdy a zablokuje se

B125 | Uvolnovaci frekvence externi brzdy ‘ 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz)

Nastaveni frekvence, pfi které ma dojit k uvolnéni brzdy (po odeznéni prodlevy B121 je 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥

aktivovan uvoliiovaci signal)

B126 | Uvolnovaci proud brzdy ‘ 0% az 200% Ijm ménice
jmenovity proud X v
Nastaveni urovné vystupniho proudu ménice, pti jehoz dosazeni je povoleno vyslani ménice
signalu k uvolnéni brzdy
B127 | Frekvence zabrzdéni ‘ 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00
Frekvence, pii které bude deaktivovan signal pro uvolnéni brzdy a po ptichodu signalu o X v
zabrzdéni a odeznéni prodlevy B123 dojde k zastaveni ménice.
[BRK] uvolnéni brzdy . .
Ménic > Vnéjsi brzdny
P [BOK] potvrzeni aktivace system
" nebo deaktivace brzdy
[BER] chyba externi brzdy Bezpeé&nostni brzda
P (nebo vystraha apod.)
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Funkce potlaceni B130/B131: Potlaéeni chyby pFepéti pfi dobéhu / Uroven napéti DC sbérnice -

chyby prepéti

Funkce fizeni napéti DC sbérnice umoziiuje aktivni potlaeni chyby prepéti vlivem
setrvacnosti zatéze pii dob&hu. Parametrem B130 se voli zda je funkce aktivni a jaky typ fizeni
napéti ss. sbérnice ma byt pouzit. V parametru B131 je hodnota urovné napéti DC sbérnice, pii

které funkce potlaceni piepéti aktivuje. V pripadé B130=01 je fizeni napéti na DC sbérnici
plynulé a hodnota je téméf stald a dosahuje trovné B131. Dobéhova rampa v tomto piipad¢ je
nelinearni, s postupné nardstajici strmosti (zavisi na vykyvech napéti DC sbérnice). V ptipadé
B130=02 je fizeni napéti DC sbérnice “skokové”, dochazi k jeho vétsim vykyvim. Pribeh
frekvence dob¢hu je slozen z linearnich tisekt dobéhu a rozbéhu (B132, viz obr. nize vpravo).

Profil zobrazeny nize vpravo ukazuje ménic ktery se nachazi ve fazi dobéhu a ve dvou riznych

bodech profilu prekrocilo napéti meziobvodu nastavenou troven (parametr B131) a doslo k
pozastaveni dob&hu (k rozb&hu dle B132). Pokud je v parametru B131 nastavena hodnota 02
dochazi k pozastaveni dob&éhu v kazdém okamziku, ve kterém piekroci napéti meziobvodu
nastavenou Uroven..

napéti DC sbérnice (V)

napéti DC sbérnice (V)

Méni¢ pozastavil dobéh

uroven | poza- arovei|chypy /¢
staveni| dobé&hu piepéti
B131
| ! aroven pq
/o | dobé&hu [~~~ ~~ | Ly A
Lo I B131 : : : :
! : b d | | I !
L : Gas (s) | | o ¢as (s)
] ; ; ; [
: : : I I I b
. . [
vystupni | | | vystupni : : | Lo
{_rie;kvence : : dobéh fizeny | frekvence | : Rozbé&h dle $1 3?
| napétim na | Hz L | !
/4 [ DC sbérnici | I /
| 1 |
I
oadek |
inobéhu : pocadek dobéhu
zastaveni (I
4 cas(s) gas (s)
Klavesnice Tovarné predvoleno| Edita-
L A CHTY rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA)| (Jpn) | LoHi
B130 | Povoleni funkce potlaceni ptepéti | OFF 00| Zakazano
Prerusi dobéhovou rampu pokud | ON 01 | Plynulé regulace napéti
napéti DC sbérnice piekroci T — 00 00 00 X X
nastavenou trovei (zabrani chybé | AON 02| Nespojitd regulace napéti
prepéti)
B131 | Uroven napéti pro aktivaci funkce potladeni piepéti | 330 az 390 (V) pro tidu 200V
(LADSTOP) 660 az 780 (V) pro tiidu 400V
Nastaveni hladiny napéti, pfi které se aktivuje LADSTOP. V piipad¢ B130=01, ménic¢ 38071 380/ ) 380/ 1 x¢
zmeéni strmost dob&hu a fidi se napétim na DC sbérnici. V ptipad¢ B130=02, ménic¢ 760 760 760
pozastavi dob&hovou rampu a zacne rozbihat (dle B132), dokud se napéti na DC sbérnici
nesnizi. Proces se opakuje.
B132 | Doba rozbéhu v piipadé funkce potlaceni piepéti | 0.10 az 30.00 (s) 1.00 1.00 1.00 | X v
B133 | Proporcionalni zesileni funkce potlaceni prepéti 0.00 az 2.55 050 | 050 | 050 | X X
B134 | Integracni konstanta funkce potlaceni piepéti 0.000 az 9.999, 10.00 az 63.53 (s) 0.060 | 0.060 | 0.060 | X X
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Skupina “C”: Funkce inteligentnich svorek

Na osmi vstupnich inteligentnich svorkach [1], [2], [3], [4], [5], [6], [7] a [8] mUze byt pfifa-
zena kterakoliv ze 75ti riznych funkci. Nésledujici tabulky znazornuji, jak svorky konfiguro-
vat. Vstupy jsou logické, mohou mit dva stavy, bud’ zapnuto nebo vypnuto. Definujeme tyto
stavy jako VYP=0 (OFF=0), a ZAP=1 (ON=1). Pti doddvce ma méni¢ standardné nastavenu
volbu funkce pro kazdou z osmi svorek. Tato pocate¢ni nastaveni jsou specificka, kazda svorka
ma své vlastni nastaveni. Nezapomenite, ze Evropska a US verze maji rozdilné prednastavené
hodnoty. Muizete pouzit jakoukoliv volbu na kterékoliv svorce, dokonce pouzit stejnou volbu
dvakrat k vytvoreni logické OR (i kdyZ to neni obvykle pozadovano).

Konfigurace Funkce a volby — Funk¢ni kédy v nasledujici tabulce vam umozni pfifadit ke kazdé z osmi

vstu pnich svorek logickych vstupnich svorek ménic¢e SJ7002 jednu z voleb. Funkce C001 az C008 konfiguruji
svorky [1] az [8]. “Hodnota” téchto jednotlivych parametrii neni uréenim mnozstvi, ale je
¢islem, které urcuje jednu z mnoha volitelnych moznosti.Naptiklad jestlize nastavite funkci
C001=00, piiradili jste volbu 00 (chod vpied) svorce [1]. Volitelné kody a specifikace jejich
funkei jsou v odstavei “Seznam funkei vstupnich svorek™ na strané 4-10.

=}
C
o 9 ] ) Tovarné predvoleno Edita-
& g LG R rozsah nastaveni ce za
S 5 fce popis xFE2 xFU2 xFF2 | chodu
"g 5 (EU) (USA) (Jpn) | LoHi
CRS
¥ © C001 | Funkce svorky [1] 18[RS] | I18[RS] | I8[RS] | X ¥
©
e €002 | Funkce svorky [2] 16 [AT] | 16[AT] | 16[AT] | X ¥
€003 | Funkce svorky [3] 06[JG] | 06[JG] | 06[JG] | X ¥
C004 | Funkce svorky [4] vstupnim inteligentnim 11 [FRS] | 11 [FRS] | 11 [FRS] | X ¥
svorkam je mozné pfifadit 75
C005 | Funkce svorky [5] funkci (viz dasi sekce) | 09 [2CH] | 09 [2CH] | 09 [2CH] | X ¥
C006 | Funkce svorky [6] 03 [CF2] | 13 [USP] | 03 [CF2] | X v
C007 | Funkce svorky [7] 02 [CF1] | 02 [CF1] | 02 [CF1] | X ¥
C008 | Funkce svorky [8] 01 [RV] | O1[RV] | OI[RV] | X ¥

Pro kazdou z 8 programovatelnych logickych svorek je mozné zvolit logicky stav “ON” jako
“v klidu rozepnuto” (NO - normaly open) nebo “v klidu sepnuto” (NC - normaly closed).
Standardné jsou svorky naprogramovany ve stavu “ v klidu rozepnuto” (NO).

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 chody
(EU) | (USA) | Jpn) | LoHi
CO11 | Aktivni stav svorky [1] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 | X V¥
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.) X v
C012 | Aktivni stav svorky [2] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 | X V¥
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.) X v
CO013 | Aktivni stav svorky [3] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 | X V¥
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.) X v
C014 | Aktivni stav svorky [4] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 | X V¥
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.) X v
CO015 | Aktivni stav svorky [5] NO 00 | v klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 | X V¥
NC 01 | v klidu sepnuto (N.C.) X v
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev/ rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
CO016 | Aktivni stav svorky [6] NO 00 | v klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 X v
NC 01 | v klidu sepnuto (N.C.) X v
CO017 | Aktivni stav svorky [7] NO 00 | v klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 X v
NC 01 | v klidu sepnuto (N.C.) X v
CO018 | Aktivni stav svorky [8] NO 00 | v klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 X v
NC 01 | v klidu sepnuto (N.C.) X v
CO019 | Aktivni stav svorky [FW] | NO 00 | v klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 X v
NC 01 | v klidu sepnuto (N.C.) X v
ERERER) -O
POZN.: Svorka, na které je zvolena funkce RESET (volba 18) nemtize byt nastavena na logiku % =
“v klidu sepnuto” (NC). =e)
o 5
o
Prehled funkci Kazdé z osmi inteligentnich svorek mtize byt pfifazena kteradkoliv z voleb v nasledujici tabulce. S b
inteligentnich Kdyz programujete jednu z voleb pro pfitazeni k C001 az C008, ptislusna svorka piebira S ®
c

vstupnich svorek funkci kédu volby. Funkce svorek maji symbol nebo zkratku, kterou uzivame k oznaceni
funkce svorky. Naptiklad prikaz “Reverse Run (chod vzad)” je [RV]. Skute¢né oznaceni na
konektoru svorkovnice je jednoduse 1, 2, 3,4, 5, 6, 7 nebo 8. Avsak schematické priklady v této
ptirucce také pouzivaji symboly svorek (jako [RV]) aby oznacily pfifazenou funkci. Kody
voleb pro CO11 az C019 urcuji aktivni stav logickych vstupt (aktivni jednicka nebo nula).
Souhrnna tabulka vstupnich funkci— tato tabulka struéné znazoriuje vsechny inteligentni
vstupni funkce (69 vyznamt). Detailni popis téchto funkci, souvisejicich parametrt a nastaveni
a priklady zapojeni jsou v “Pouziti inteligentnich vstupnich svorek” na strané 4—12.

Souhrnna tabulka vyznami funkei vstupnich inteligentnich logickych svorek
Kaéd Symbol 2 g
volby funkce Nazev funkce Popis
01 RV Chod vzad/Stop ZAP Me¢hni¢ je v chodu, motor se to¢i vzad
VYP Me¢ni¢ je zastaven, motor stoji
02 CF1 *1 Binarni vybér pevné ZAP Volba binarn¢ kédované frekvence, bit 0, log. 1
frekvence, bit 0 (LSB)
VYP Volba binarné kédované frekvence, bit 0, log. 0
03 CF2 *1 Binarni vybér pevné ZAP Volba binarn¢ koédované frekvence, bit 1, log. 1
frekvence, bit 1
VYP Volba binarné kodované frekvence, bit 1, log. 0
04 CF3 *1 Binarni vybér pevné ZAP Volba binarn¢ kédované frekvence, bit 2, log. 1
frekvence, bit 2
VYP Volba binarn¢ kédované frekvence, bit 2, log. 0
05 CF4 *1 Binarni vybér pevné ZAP Volba binarn¢ kédované frekvence, bit 3, log. 1
frekvence, bit 3 (MSB)
VYP Volba binarné kédované frekvence, bit 3, log. 0
06 IG Tipovéni ZAP Me¢ni€ je v chodu, vystup napaji motor tip. frekvenci A038
VYP | Ménic¢ je zastaven
07 DB Vnéjsi zapnuti ZAP Bude aplikovano stejnosmérné brzdéni
stejnosmérné brzdy
VYP | Nebude pouzito stejnosmérné brzdéni




m Skupina “C”: Funkce inteligentnich svorek

>
5
8 =
o)
© 8
30
[ =
o
o E
X ©
—
®©
a

Souhrnna tabulka vyznami funkci vstupnich inteligentnich logickych svorek

Kaéd Symbol z :
volby funkce Nazev funkce Popis
08 SET Nastaveni a uziti dat ZAP Pro provoz pohonu budou pouzita data motoru 2.
motoru 2. Pfechod mezi dvéma sadami je mozny jen v rezimu “stop”
VYP | Méni¢€ pouziva data motoru 1
09 2CH 2. rozbéhova a dobéhova ZAP Vystup ménice pouziva hodnoty pro druhy rozbéh a dob&h
rampa
VYP | Vystup ménice pouziva standardni hodnoty rozbéh a dobeh
11 FRS Volny dob¢h ZAP Zpusobi vypnuti vystupu, umoziujici volny dob¢h motoru
VYP | Motor se zastavuje fizenym dob&hem.
12 EXT Externi chyba ZAP Po sepnuti méni¢ piejde do stavu porucha a zobrazi E12
VYP Normalni funkce, ale pokud doslo k ptechodu ZAP - VYP,
méni¢ zustane v poruse E12, dokud neprovedete Reset
13 USP Ochrana proti neoceka- ZAP | Po znovuobnoveni napajeciho napéti méni¢ nerespektuje
vanému rozb¢hu ptikaz k chodu, ktery byl aktivni uz pred vypadkem
napajeni. (vét§inou pouzivano v US)
VYP | Pii znovuzapnuti napajeciho napéti ménic reaguje na povel
k chodu, ktery byl aktivni pfed ztratou napajeciho napéti.
14 CS Ptepinani ze sité na ménic | ON Zapnuti signalizuje ménici, Ze motor je jiz rozb&éhnut (ptes
bypass ze sit¢) a ménic piebira bézici motor
OFF Piechod ZAP do VYP zptisobi po uplynuti doby (B003)
zachyceni motoru a pfesel do normalniho chodu
15 SFT Softwarovy zamek ZAP Panel a vnéjsi programovaci zatizeni jsou chranény proti
zmené parametra.
VYP | Parametry mohou byt ménény a ukladany do paméti.
16 AT Volba analogového vstupu ZAP Je-1i A005=00, je zdrojem analog. zadavani sv. [Ol];
napéti/proudu je-li A005=01, je zdrojem svorka [O2] (druhy pol [L])
VYP Svorka [O] je navolena pro zadavani (druhy pdl [L])
17 SET3 Nastaveni a uziti dat ZAP Pro provoz pohonu budou pouzita data motoru 3. Prechod
motoru 3. mezi dvéma sadami je mozny pouze v reZimu “Stop”
VYP | Méni¢€ pouziva data motoru 1
18 RS Reset ménice ZAP Je resetovan stav porucha, vystup k motoru je vypnut
(reset 1ze provést vypnutim a opétovnym zapnutim meénice)
VYP | Normalni funkce
20 STA Start ZAP Impuls (OFF-ON-OFF) spusti chod pohonu
(3 vodicové ovladani)
VYP | Nezméni stav ménice
21 STP Stop ZAP Nezméni stav ménice
(3 vodicové ovladani)
VYP Impuls (ON-OFF-ON) zastavi chod pohomu
22 F/R Vpied/Zpét ZAP Urcuje smér rotace motoru:  ZAP = Vpred.
(3 vodicové ovladani)
VYP | Urcuje smér rotace motoru:  VYP = Vzad.
23 PID Zruseni PID regulace ZAP | Docasné zrusi PID regulaci. Ménic se chova standardnim
zpisobem jako pii frekvenénim fizeni.
VYP | Nema vliv na PID regulaci, ktera normalné funguje pokud
je zapnuto PID (A071=01).
24 PIDC Nulovéni PID regulatoru ZAP Vynuluje integracni slozku PID regulatoru.
VYP | Nema vliv na chovani PID regulatoru
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Souhrnna tabulka vyznamu funkci vstupnich inteligentnich logickych svorek

Kod Symbol . ]
volby funkce Nazev funkce Popis
26 CAS Volba druhého nastaveni | ON Pro vnitini rychlostni regula¢ni smycku zvoleny konstanty
regulaénich konstant HO070 az HO72
OFF Pro vnitnii rychlostni regulaéni smycku plati konstanty
HO050 az HO52 (nebo H250 az H252 pro motor 2)
27 UP Daélkové ovladani ZAP | ZvySuje otacky motoru z aktualni frekvence po rozb&hové
funkce “Nahoru” (motor rampé¢ (zvysuje vystupni frekvenci)
potenciometr)
VYP | Pracuje normalné
28 DWN Dalkové ovladani ZAP Snizuje otacky motoru po dob&hové rampé
funkce “Dolu” -
(motor potenciometr) VYP Pracuje normalné
29 uDC Daélkové ovladani ZAP | Nuluje pamét’ dalkového ovladani frekvence (UP/DWN).
vymazani hodnoty Zadani frekvence se vrati na hodnotu FO01. C101 musi byt
pro tuto funkci nastaveno na 00.
VYP | Pamét’ dalkového ovladani frevence neni ménéna
31 OPE Vnucené fizeni ZAP Nastavi zdroj frekvence a povelu k chodu na digitalni panel
z panelu
VYP | Zachova nastaveni zdroje frekvence (A001) a povelu k
chodu (A002)
32 SF1 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 1
frekvence, bit 1
OFF zvolena rychlost FOO1
33 SF2 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 2
frekvence, bit 2
OFF zvolena rychlost FO01
34 SF3 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 3
frekvence, bit 3
OFF zvolena rychlost FOO1
35 SF4 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 4
frekvence, bit 4
OFF zvolena rychlost FOO1
36 SF5 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 5
frekvence, bit 5
OFF zvolena rychlost FO01
37 SF6 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 6
frekvence, bit 6
OFF zvolena rychlost FOO1
38 SF7 Bitovy vybér pevné ON zvolena rychlost 7
frekvence, bit 7
OFF zvolena rychlost FOO1
39 OLR Omezovani pretizeni ON Zvolena druha sada parametrii omezovani pfetizeni (B024,
B025, B026)
OFF Zvolena prva sada parametrii omezovani pietizeni (B021,
B022, B023)
40 TL Povoleni momentového ON povoleny prostfedky momentového omezeni
omezeni
OFF Vsechny moznosti momentového omezeni zakazany.
Jedinym omezenim je 200% jmenovitého momentu ménice
41 TRQ1 Volba momentového ON Logicka 1
omezeni, bit 1 —
(LSB - nejnizsi bit) OFF Logicka 0
42 TRQ2 Volba momentového ON Logicka 1
omezeni, bit 2 -
(MSB - nejvyssi bit) OFF Logicka 0
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Souhrnna tabulka vyznami funkci vstupnich inteligentnich logickych svorek

Kaéd Symbol z .
volby funkce Nazev funkce Popis
43 PPI Volba zptisobu regulace: | ON zvolena pouze proporcionalni regulace (P)
proporcionalni nebo
proporcionalné integraéni | OFF zvolena proporciondlné-integracni regulace (PI)
44 BOK Signal potvrzeni aktivace | ON indikuje, Ze doslo k odbrzdéni externi brzdy
(uvolnéni) externi brzdy
OFF brzda nebyla dosud uvolnéna
45 ORT Navrat do pocatecni ON Signal o tom, Ze bylo dosazeno vychozi polohy
polohy (orientace)
OFF motor neni dosud v pocatecni poloze
46 LAC Zru$eni rozb¢hu a dobéhu | ON ménic se nefidi parametry rozb&hu a dob¢hu, ale sleduje
okamzité zadavanou frekvenci
OFF Normalni rozb&h a dobéh dle zadanych parametrt
47 PCLR Vymazani odchylky ON je vymazana odchylka polohy a aktualni poloha je
polohy ztotoznéna se zadanou
OFF ¢ita¢ polohy pracuje normalné
48 STAT Uvolnéni povelu polohy | ON povoli zadani povelu polohy posloupnosti pulst
posloupnosti pulst
OFF zadani posloupnosti pulsti neni povoleno
50 ADD Zapnuti pridavné ZAP Prida hodnotu v A145 k vystupni frekvenci
frekvence
VYP | Nepiida hodnotu v A145 k vystupni frekvenci
51 F-T™M Vnucené ovladani ZAP Navoli zadévani frekvence (A001) a povelu k chodu
ze svorek (A002) ze vstupnich svorek.
VYP | Zachova nastaveni zdroje frekvence a povelu k chodu
52 ATR Zapnuti fizeni momentu ZAP Zapnuto fizeni momentu pohonu
VYP Otackové (normalni) fizeni pohonu
53 KHC Vymazéni tdaje o spotfe- ZAP vymaze se udaj v zobrazeni D015
bované energii - -
VYP | udaj D015 je beze zmény
54 SON Funkce “servo on” ZAP | Povolen chod pohonu v rezimu rychlostniho servofizeni
(viz EzSQ)
VYP | pohon s chova standardné
55 FOC Vnuceni proudu pied ZAP | motoru je vnucen magnetizacni proud jesté pred pocatkem
rozbéhem rozb&hu (SLV, 0 Hz SLV, vektor se ¢idlem).
VYP | pohon se chova standardné
56 MI1 Obecny vstup 1
57 MI2 Obecny vstup 2
ZAP obecny vstup zapnut (funkce EzZSQ)*2
58 MI3 Obecny vstup 3
59 MIl4 Obecny vstup 4
60 MI5 Obecny vstup 5
61 Ml6 Obecny vstup 6
VYP obecny vstup vypnut (funkce EzSQ)*2
62 MI17 Obecny vstup 7
63 MI8 Obecny vstup 8
65 AHD PtidrZeni analogového ZAP hodnota analogového povelu se zapamatuje a nemeéni se
povelu
VYP | hodnota povelu se méni dle analogového signalu
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Souhrnna tabulka vyznamu funkci vstupnich inteligentnich logickych svorek
Kod Symbol . ]
volby funkce Nazev funkce Popis
66 CP1 Volba pevné pozice (1) ZAP binarni kombinace CP1 az CP3 voli jednu ze sedmi
prednastavenych pozic - aktivni stav
67 CP2 Volba pevné pozice (2) VYP | binarni kombinace CP1 az CP3 voli jednu ze sedmi
prednastavenych pozic - neaktivni stav
68 CP3 Volba pevné pozice (3)
69 ORL Navrat do vychozi polohy ZAP provadi se navrat do vychozi polohy
VYP | normdlni provoz
70 ORG Indikace vychozi polohy ZAP | vychozi poloha dosaZzena, nebo piekrocena
VYP | vychozi poloha nebyla dosud dosazena
71 FOT Dosazeni koncové polohy ZAP koncova poloha rozsahu pohybu dosazena
ve sméru vpred
VYP | pohyb v obou smérech mozny
72 ROT Dosazeni koncové polohy ZAP koncova poloha rozsahu pohybu dosazena
ve sméru vzad
VYP | pohyb v obou smérech mozny
73 SPD Volba mezi polohovou a ZAP | Zvolena rychlosti regulace, (Cita¢ polohy se neméni)
rychlostni regulaci
VYP | zvolena polohova regulace, aktualni poloha se nacita
74 PCNT Cita¢ pulsti ZAP | vstupni puls je pfitomen
VYP | vstupni puls je nepfitomen
75 PCC Vymaz nacitané hodnoty ZAP nacitana hodnota ¢itace pulsi je vymazana
VYP | nacitana hodnota ¢itace pulst se néméni
no — nezvoleno ZAP (vstup bez vyznamu)
VYP (vstup bez vyznamu)

POZN.: *1) Pii vyuziti pevnych frekvenci CF1 az CF4, nezobrazujte na displeji FOO1 a
nemeéite FOO1 za béhu motoru. Pokud je nutné kontrolovat hodnotu FOO1 za chodu, zobrazte

D001 misto FOO1.

*2)Blize viz manual pro programovaci software EzSQ

Konfigurace Mozné nastaveni logickych a analogovych vystupnich inteligentnich svorek je uvedeno v
vystupnich nasledujicich tabulkach.
svorek
Tovarné predvoleno Edita-
AL LEFEY rozsah nastaveni ce za
fce popis xFE2 xFU2 xFF2 chodu
(EU) (USA) (Jpn) Lo Hi
C021 | Funkce svorky [11] * 01 [FA1] | O1[FA1] | 01 [FA1] | X v
€022 | Funkce svorky [12] * 00 [RUN] | 00 [RUN] | 00 [RUN] | X v
€023 | Funkee svorky [13] * Vystupnim inteligentnim 1%y 103 611 | 0300 | X v
logickym svorkam je
€024 | Funkee svorky [14] * mozné pfifadit 51 funkei | o7 10T1Q] | 07 [0TQ] | 07 [0TQ] | X v
(viz dasi sekce)
€025 | Funkce svorky [15] * 08[IP] | O8[IP] | O8[P] | ¥ ¥
C026 | Funkce poruchového relé 05 [AL] 05 [AL] 05[AL] | ¥ V¥
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m Skupina “C”: Funkce inteligentnich svorek

Tovarné predvoleno Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis xFE2 xFU2 xFF2 chodu
(EU) (USA) (Jpn) Lo Hi
C027 | Funkce signalu [FM] Vystupnim analogovym 00 (vystupni frekvence) X v
. signaltim lze pfifadit 12 , . X v
C028 | Funkce signalu [AM] programovatelnjch funkci 00 (vystupni frekvence)
C029 | Funkce signalu [AMI] (viz dalsi sekce) 00 (vystupni frekvence) X v
C030 | Referencni hodnota pro 0.20 x jm az2.00 x jm jmenovity proud x 1.0 X v
digitalni zobrazeni proudu | (A)
Proud, odpovidajici pfi digitalnim zobrazeni signalu v v
frekvenci 1.44 kHz
((((( POZN.: *Je-li v parametru C062 zvolen vystup kodu poruchy, pak jsou svorky [11]—[13]
nebo [11] — [14] automaticky konfigurovany jako ACO — AC2 nebo ACO — AC3.
g Pro kazdou z 8 programovatelnych logickych svorek je mozné zvolit logicky stav “ON” jako
3 S “v klidu rozepnuto” (NO - normaly open) nebo “v klidu sepnuto” (NC - normaly closed).
g Q Standardné jsou svorky naprogramovany ve stavu “ v klidu rozepnuto” (NO). Pro kazdou ze
2 = svorek [11] — [15] a poruchové relé 1ze naprogramovat logicky aktivni stav. Standardné¢ je pro
5 g vystupy s otevienym kolektorem a pro vystupni relé aktivni stav “low - sepnuto ( tranzistor
X © vede), a vystupy jsou konfigurovany jako NO. Stav kazdé ze svorek [11] —[15] a poruchového
3 relé Ize zménit individualné na NC (aktivni logicky stav “high” - rozepnuto, tranzistory
nevedou).
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
G WL rozsah nastaveni Zz::
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2
SRW | OPE u
(EU) | (USA) | Jpm) | o Hi
C031 | Aktivni stav svorky [11] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 % v
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)
C032 | Aktivni stav svorky [12] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 % v
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)
C033 | Aktivni stav svorky [13] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 X v
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)
C034 | Aktivni stav svorky [14] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 % v
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)
C035 | Aktivni stav svorky [15] NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 00 00 00 % v
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)
C036 | Aktivni stav poruchového NO 00 | V klidu rozepnuto (N.O.) 01 01 01 % v
relé
NC 01 | V klidu sepnuto (N.C.)

Souhrnna tabulka vystupnich funkeci - obsahuje 21 logickych funkei, které 1ze priradit
vystupnim logickym svorkam [11] — [15] a poruchovému relé. Detailni popis jednotlivych
funkci vystupnich svorek, souvisejici parametry zapojeni naleznete v sekci “Vyuziti vystupnich
inteligentnich svorek™ na strané 4-41.
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Souhrnna tabulka vyznami funkci vystupnich inteligentnich logickych svorek

Kod

Symbol
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Nazev funkce Popis
volby | funkce zeviu P!
00 RUN | Signal chod ON signal aktivni pokud méni¢ generuje néjaky vystup (i pti
stejnosmeérném brzdéni)
OFF signal neaktivni, pokud je méni¢ zastaven (i v chybg)
01 FA1 Dosazeni frekvence 1 - ON vystup aktivni, je-li vystupni frekvence rovna zadané
pii konstantni rychlosti frekvenci (FOO01)
OFF vystup neaktivni, je-li vystupni frekvence rozdilna od zadané
frekvence (FO01)
02 FA2 Dosazeni frekvence 2 - ON aktivuje se pfi pfechodu vystupni frekvence nad “troven 1
nad nastavenou hodnotou (1) pfi rozb&éhu” zadanou v parametru (C042)
OFF deaktivuje se pii prechodu pod “Uroven 1 pfi dob&hu”
zadanou v parametru (C043)
03 OL Predbézné hlaSeni pietizeni (1) ON aktivuje se pfi zvySeni zatizeni na “uroven 1 pfetizeni”,
nastavenou v parametru C041
OFF neaktivni, je-li zatizeni niz$i nez “troven 1 pretizeni”
04 OD Ptekroceni dovolené odchylky PID| ON aktivni, pokud odchylka PID regulatoru piekro¢i nastavenou
regulace dovolenou uroven
OFF neaktivni, je-li PID odchylka niz§i nez hrani¢ni uroven
05 AL Signal poruchy ON aktivni, je-1i dosazeno n€kterého z poruchovych stavii
OFF neaktivni v bezporuchovém stavu
06 FA3 Dosazeni frekvence 3 - ON aktivni, je-li vystupni frekvence rovna “trovni 1 pii
pti ur¢ené hodnoté (1) rozb&hu” (C042) nebo “ Girovni 1 pfi dob&hu” (C043)
OFF neaktivni. je-li frekvence rozdilna od uvedenych hodnot
07 OTQ | Signal pfekroceni momentu ON aktivni, je-li nastaveno hlidani momentu a motor generuje
vy$§i nez nastaveny moment
OFF neaktivni, pokud hlidani momentu neni zvoleno, nebo je
moment niz§i nez hrani¢ni urovein
08 1P Hlaseni mzikového vypadku sit¢ | ON aktivni, snizi-li se napajeci napéti na pod dovolenou uroven
09 uv Hlaseni podpéti OFF neaktivni, je-1i vstupni napéti v jmenovitych mezich
10 TRQ | Dosazeni omezeni momentu v ON aktivni, pokud vystupni moment za provozu dosahne
kterémkoliv kvadrantu momentového omezeni v n¢kterém ze 4 kvadranti
OFF neaktivni, pohybuje-li se moment za provozu pod urovni
omezeni pretizeni prislusného kvadrantu
11 RNT | Piekroceni nastaveného Casu ON aktivni, je-li dosazeno doby provozu (doby pfipojeni k siti)
provozu nastavené v parametru B034
12 ONT | Piekroceni nastaveného ¢asu OFF neaktivni, je-li doba provozu (doba pfipojeni k siti) kratsi
pfipojeni k siti nez hodnota nastavend v parametru B034
13 THM | Piekroceni dovoleného otepleni | ON aktivni, je-li pfekrocen ur¢eny limit zatiZzeni rozhodny pro
motoru otepleni motoru
OFF neaktivni, pokud k dosazeni limitu nedochazi
19 BRK | Signal k uvolnéni externi brzdy ON aktivni, kdyz méni¢ dava povel k odbrzdéni externi brzdy
OFF neaktivni, kdyz méni¢ dava povel k zabrzdéni, nebo kdyz
neni motor fizen a je nezbytné aby byl zabrzdén
20 BER | Chyba externi brzdy ON aktivni, pokud vystupni proud ménice je nizsi nez uvolio-
vaci proud (viz fizeni ext. brzdy)
OFF neaktivni, pokud fizeni ext brzdy probiha spravné, nebo neni

pouzito

aoelnblyuoy




m Skupina “C”: Funkce inteligentnich svorek

>
5
8 =
o)
© 8
30
[ =
o
o E
X ©
—
®©
a

Souhrnna tabulka vyznami funkci vystupnich inteligentnich logickych svorek

Kéd | Symbol .
Nazev funk P
volby | funkce zev Iunkee op1s
21 ZS Signal detekce nulové ON aktivni, pokud se zastavilo nacitani pulsu z ¢idla otacek
rychlosti motoru
OFF pokud z ¢idla otacek chodi pulsy
22 DSE Ptekroceni dovolené odchylky ON aktivni, pokud skute¢nd rychlost (¢idlo otacek) piekrocila
rychlosti nastavenou Uroven
OFF neaktivni, pokud rychlost je nizsi nez limitni hodnota
23 POK | Ukonceni najezdu na polohu ON aktivni, je-li dosazeno uréené polohy
(dosazeni polohy)
OFF neaktivni, pokud polohovani nebylo jest¢ ukonc¢eno
24 FA4 Dosazeni frekvence 4 - ON aktivuje se pfi pfechodu vystupni frekvence nad “Groven 2
nad stanovenou hodnotu (2) pfi rozbéhu” zadanou v parametru (C045)
OFF deaktivuje se pti pfechodu pod “aroven 2 pii dob&hu”
zadanou v parametru (C046)
25 FAS Dosazeni frekvence 5 - ON aktivni, je-li vystupni frekvence rovna “arovni 2 pii
pti ur¢ené hodnoté (2) rozb&hu” (C045) nebo ““ urovni 1 pii dob&éhu” (C046)
OFF neaktivni, je-li frekvence rozdilna od uvedenych hodnot
26 OL2 Predbézné hlaseni pretizeni (2) ON aktivuje se pfi zvySeni zatizeni na “Groven 2 pfetizeni”,
nastavenou v parametru C111
OFF neaktivni, je-li zatizeni niz§i nez “Groven 2 pretizeni”
27 ODc | Detekce pteruseni signalu O ON signal je aktivni, pokud se hodnota analogového signalu
- pohybuje v uréenych mezich (min., max.)
28 OIDc | Detekce pieruseni signalu Ol
29 02Dc | Detekee preruseni signdlu 02 OFF neaktivni, je-1i analogovy signal mimo uréené meze
31 FBV | Porovnani regulované veli¢iny (zp.| ON aktivuje se, pokud je reg. veli¢ina pod dolni nastavenou mezi
vazby) PID regulace
OFF deaktivuje se, pokud regulovana veli¢ina pfekroci horni
nastavenou mez
32 NDc Preruseni komunikaéni linky ON je aktivni, pokud prodleva mezi daty je del§i nez v (C077)
(pouze RS485-ModBus-RTU)
OFF neaktivni, je-1i prodleva v ur€enych mezich
33 LOG1 | Vysledek logické operace (1) ON
OFF
34 LOG2 | Vysledek logické operace (2) ON
OFF
35 LOG3 | Vysledek logické operace (3) ON
vysledek interni logické opperace
OFF
36 LOG4 | Vysledek logické operace (4) ON
OFF
37 LOGS5 | Vysledek logické operace (5) ON
OFF
38 LOG6 | Vysledek logické operace (6) ON
vysledek interni logické operace
OFF
39 WAC | Dosazeni doby Zivostnosti konden{ ON aktivuje se pfi uplynuti nastavené doby zivotnosti kondenza-
zatorQ tord
OFF neaktivni pfed uplynutim doby Zivotnosti
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Souhrnna tabulka vyznamu funkci vystupnich inteligentnich logickych svorek

Kéd | Symbol .
Nazev funk P
volby | funkce zev Iunkee op1s
40 WAF | Ztrata rychlosti chladiciho ventila-| ON aktivni, pokud dojde k poklesu rychlosti chladiciho ventila-
toru toru
OFF neaktivni, je-li rychlost ventilatoru normalni
41 FR Hlaseni pfitomnosti povelu chodu | ON aktivni, je-li ptitomen povel k chodu (FW nebo RV)
OFF neaktivni, neni-li zadny povel k chodu, nebo jsou-li aktivni
oba spolecné
42 OHF | Piehtati chladice ON aktivni, pokud teplota chladi¢e piekro¢i hodnotu (C064)
OFF neaktivni, je-li teplota chladice nizsi
43 LOC | Detekce poklesu proudu ON aktivni, pokud vystupni proud klesne pod mez (C039)
OFF neaktivni, je-li vystupni proud vyssi
44 MO1 Obecny vystup (1)
45 MO02 Obecny vystup (2) ON obecny vystup aktivni (program EzSQ)
46 MO03 Obecny vystup (3)
47 MO04 Obecny vystup (4)
48 MO5 Obecny vystup (5) OFF obecny vystup neaktivni (program EzSQ)
49 MO06 Obecny vystup (6)
50 IRDY | Méni¢ pfipraven ON aktivni, je-1i ménic pfipraven k provozu
OFF neaktivni, je-li méni¢ v chybé€, nebo je-li napajeno pouze
fizeni
51 FWR | Signalizace chodu vpied ON aktivni, je-li méni¢ v chodu vpied
OFF neaktivni, je-li zvolen chod vzad nebo stop
52 RVR | Signalizace chodu vzad ON aktivni, je-li méni¢ v chodu vzad
OFF neaktivni, je-li zvolen chod vpted nebo stop
53 MJA | Vyznamna chyba ON aktivni spolu s chybovym signalem, pokud dojde k n¢které z
uvedenych chyb (E10, E11, E14, E20, E23, E25)
OFF neaktivni, je-li méni¢ bez chyby
54 WCO | Komparacni funkce analog. sig. O ON signal je aktivni, pokud se hodnota analogového signalu
pohybuje v uréenych mezich (min., max.)
55 WCOI | Komparac¢ni funkce analog. sig. O]
56 WCO2 | Komparaéni funkce analog. sig. OFF neaktivni, je-li analogovy signal mimo urené meze
02
Souhrnna tabulka analogovych vystupnich signalii - V nésledujici tabulce jsou uvedeny
funkce, kter¢ Ize prifadit tfem analogovym vystupnim signalim [FM], [AM], [AMI]. Blizsi
popis, souvisejici parametry a zapojeni naleznete v sekci “Analogové vstupni svorky” na
strané 4-61.
Prifazeni vyznamu signalu na svorce FM parametrem C027
Kad o q TP e
volby Nazev funkce Popis Odpovidajici rozsah signalu
00 Vystupni frekvence aktualni rychlost motoru, ve formé pulsné- | 0 az max. frekvence (Ax04) v Hz
sitkového signalu (PWM)
01 Vystupni proud proud (v % z max. proudu ménice) (PWM) | 0 az200%
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Prirazeni vyznamu signalu na svorce FM parametrem C027
Kadd 7 . T B
volby Nazev funkce Popis Odpovidajici rozsah signalu
02 Vystupni moment vystupni moment pohonu (PWM) 0 az200%
03 Digitalni vystup vystupni frekvence, ve form¢ frekvenéniho | 0 az max. frekvence (Ax04) v Hz
frekvence signalu (pouze na svorce FM)
04 Vystupni napéti Vystupni napéti na motoru (PWM) 0az 100%
05 Ptikon Piikon pohonu (PWM) 0 az200%
06 Termoelektricka tiroven procentuelni vyjadieni dosazené Girovné 0 az 100%
termoelektrické ochrany (PWM)
07 LAD frekvence Frekvence interniho generatoru rampy 0 az max. frekvence (Ax04) v Hz
08 Digitalni vystup proudu vystupni proud ménice ve formé 0.2 x [jm az 2.0 x [jm ménice (A)
frekvencniho signalu (hodnota C030 = 1,44
kHz)
=]
5 09 Teplota motoru teplota motoru odectena z pripojeného 0 az 200°C
§ -S termistoru ve vinuti (PWM)
- QO
23 10 Teplota chladice teplota chladi¢e ménice (PWM) 0 az200°C
= =
5 g 12 Obecny analogovy vystup | interni analogova hodnota pfifazena v 0 az 100%
¥ © YA(0) programu EzSQ (PWM)
g
Parametry Nasledujici parametry souviseji s
nastaveni vystupnimi funkcem a jejich vyuzitim. Proud [~~~ —> e G C0o41
vystupnich funkci Parmetr C041 urcuje uroven hlaseni motoru

pretizeni - signal [OL]. Rozsah

nastaveni je od 0% do 200% jmeno-

vitého proudu ménice. Tato funkce je

urcena k vytvoreni varovného signalu Signal
otom, ze zatiZeni pohonu se blizi hranici pretizeni

chyby nebo omezovani pietizeni (viz 1 | |
jina funkce). 0

Signaly dosazeni frekvence [FA1] az

[FAS], jsou ur€eny k indikaci dosazeni Vystupni -
uréené frekvence za riznych podminek.  frekvence €042
Lze nastavit riizné urovné aktivace a

deaktivace signalu pro rozb¢h a dob&h
(parametry C042, C043 resp. C045, Signal
C046). dosazeni

e I

Signal prekroceni odchylky PID _
regulace znamena, Ze rozdil mezi Chyba PID Sl NN

zadanou hodnotu a regulovanou veli¢i- (PV-SP) A3
nou (zp. vazbou) presahl dovolenou

uroveni ur¢enou v parametru C044. Tato

skute¢nost vede k aktivaci vystupniho _Signal 1
signalu [OD] (kod volby 04) pfekroCeni |
' odchylky | !

ol |
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | LoHi
C038 | Indikace nizkého proudu - ON 00 | Hlid4ni v celém rozsahu provozu 01 01 01
Volba rezimu provozu (rozbéh, dobéh, konstantni rychlost) X v
CRT 01 | Hlidéni pouze pfi konst. rychlosti
€039 | Uroven hlaeni nizkého proudu rozsah od 0.0 do 2.0 x [jm ménice Imx 1.0 X v
C040 | Hlaseni pfetizeni - ON 00 | Hlidani v celém rozsahu provozu 01 01 01
rezim provozu (rozbéh, dobéh, konstantni rychlost) X v
Voli, za jakych podminek je | CRT 01 | Hlidani pouze pfi konstantni rychlo-
pretizeni hlidano sti
C041 | Nastaveni trovné 1 hlidani pietizeni 0.00 x Ijm az 2.00 x I[jm ménice (A) Jmenovity proud X v
meénice
042 | Uroven 1 dosazeni frekvence pii rozbhu 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 % v
o
Nastaveni Girovné pfi jejimz dosazeni je aktivovan signal FA x pfi rozb¢hu Q
, 8 x
C043 | Uroven 1 dosazeni frekvence pti dobé¢hu ‘ 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 X v C3D S
= =h
Nastaveni trovné pti jejimz dosazeni je deaktivovan signal FA x pfti dob&hu €
-O -
)
C044 | Dovolena hodnota odchylky PID ‘ 0.0 az 100.0 (%) 3.0 3.0 3.0 % v S 3
o
Piekroci-li odchylka PID nastavenou hodnotu, je aktivovan signal [OD] 2
C045 | Uroven 2 dosazeni frekvence pii rozb&hu 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X ¥
046 | Urovei 2 dosazeni frekvence pti dobshu 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X Vv
C052 | Maximalni ptipustna hodnota regulované 0.0 az 100.0 (%) 0.00 | 0.00 | 0.00 | %
veli¢iny (PV)
C053 | Minimalni ptipustna hodnota regulované 0.0 az 100.0 (%) 100.0 | 100.0 | 100.0 | %
veli¢iny (PV)
€055 | Uroven prekroeni momentu otaéeni vpied 0. az 200. (%) 100. 100. 100.
v
Hrani¢ni hodnota pro signal piekroceni momentu [OTQ], motoricky chod vptred X
(kvadrant I)
€056 | Uroven prekroeni momentu otadeni vzad ‘ 0. az 200. (%) 100. 100. 100. X v
Mez pro signal ptekroceni momentu [OTQ], generatoricky chod vzad (kvadrant II)
C057 | Urovei piekroeni momentu otadeni vzad ‘ 0. az 200. (%) 100. 100. 100. X v
Mez pro signal pfekroceni momentu [OTQ], motoricky chod vzad (kvadrant III)
€058 | Urovei piekroeni momentu otaceni vpied ‘ 0. az 200. (%) 100. 100. 100.
v
Hraniéni hodnota pro signal piekro¢eni momentu [OTQ], generatoricky chod vpied X
(kvadrant IV)
C061 | Uroved varovani termoelektrické ochrany ‘ 0. az 100. (%) 80. 80. 80. % v
Nastaveni Grovné hlaseni termoelektrické ochrany [THM]
C062 | Vystup kodu chyby OFF 00 | Nezvolen 00 00 00
Binarni pfifazeni kodu chyby | 3BIT 01 | Zvolen — 3-bitovy kod X v
na inteligentni vystupni
svorky 4BIT 02 | Zvolen — 4-bitovy kod
C063 | Rychlost, ktera je povazovana za nulovou 0.00 az 99.99 /100.0 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X Vv
C064 | Dovolena teplota chladice 0.az200.0 (°C) 120 120 120 X v
Hodnota teploty, pfi jejimz dosazeni je aktivovan vystupni signal
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Sériova Nasledujici tabulka obsahuje parametry nutné ke konfiguraci komunikacni brany ménice
Komunikace SJ7002. Seriova komunika¢ni smycka miize obsahovat az 32 ¢lenti (max.32 adres). VSechny
menice jsou v komunikaci podiizenymi ¢leny (“slave”). Nadfizenym (fidicim, “master”)
¢lenem sité je pocitac nebo PLC. Vsechny ¢leny zapojené do komunikaéni sité musi pracovat
se stejnou rychlosti, délkou dat, paritou a stop bitem. Kazdy ¢len vSak musi mit svou vlastni
neopakovanou adresu. Blizsi udaje naleznete v sekci “Sériova komunikace” na strané B—1 .
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
i ALY rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | Lo Hi
C071 | Volba komunikaéni rychlosti | TEST 02 | Test 04 04 04
2400bps 03 | 2400 (bps)
4800bps 04 | 4800 (bps) X v
9600bps 05 | 9600 (bps)
19200bps 06 | 19200 (bps)
C072 | Prifazeni adresy 1. az 32. 1 1. 1 X v
Ptitazeni adresy ¢lena v siti
C073 | Délka komunika¢niho 7BIT 07 | 7-bit 07 07 07
fetézce X
8BIT 08 | 8-bit
C074 | Komunika¢ni parita NO 00 | Bez parity 00 00 00
EVN 01 | Suda parita X v
ODD 02 | Licha parita
C075 | Komnunikaéni stop bit 1BIT 01 | 1 stop bit 1 1 1 % v
2BIT 02 | 2 stop bity
C076 | Chovéni v ptipadé chyby TRP 00 | Chyba 02 02 02
komunikace
DSTP 01 | Dobéh, stop, pak chyba
NEG 02 | Ignorovani chyby X v
FRS 03 | Volny dob&h
DTP 04 | Dobéh a zastaveni
C077 | Dovolena doba pieruseni komunikace 0.00 az 99.99 (s) 0.00 | 0.00 | 0.00 | X Vv
C078 | Komunikaéni prodleva 0.0 az 1000 (ms) 0 0. 0 % v
Doba mezi pfijetim zpravy a vyslanim odpoveédi
C079 | Volba komunikaéniho ASCII 01 | ASClI 00 00 00
protokolu X v
Modbus 02 | ModBus RTU




Mé&ni¢ SJ7002 m

Kalibrace Funkce v nasledujici tabulce konfiguruji signaly analogovych vstupnich svorek. VSimnéte si,
analogovych Ze tato nastaveni neméni napét’ovou / proudovou nebo spotiebicovou / zdrojovou charakteris-
sig nalt tiku - pouze nulu a rozsah (zobrazeni) signalu.
eeeeee POZN.: Dalsi nastaveni analogovych vystupnich signalt jsou v parametrech B0O80 zesileni
signalu [AM], parametr BO81 zesileni signalu [FM].
Tovarné piredvoleno | Edita-
Kéd Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | Lo Hi
C081 | Vstup [O], dostaveni rozsahu 0. az 9999., 1000 az 6553 tovarné nastaveno X X
(10000 az 65530)
C082 | Vstup [OI], dostaveni rozsahu 0.az9999., 1000 az 6553 tovarné nastaveno X X
(10000 az 65530) b
C083 | Vstup [02], dostaveni rozsahu 0.az9999., 1000 az 6553 tovarné nastaveno X X g g
(10000 az 65530) 25
o =
C085 | Dostaveni termistorového vstupu 0.0 a2z 999.9., 1000 105.0 | 105.0 | 1050 | X X _g E
8 o
C121 | Vstup [O] dostaveni pocatku 0. az 9999., 1000 az 6553 tovarné nastaveno X X . 8
(10000 az 65530) S
c
C122 | Vstup [OI] dostaveni pocatku 0.2z 9999., 1000 az 6553 tovarné nastaveno X X
(10000 az 65530)
C123 | Vstup [02] dostaveni pocatku 0.2z 9999., 1000 az 6553 tovarn¢ nastaveno X X
(10000 az 65530)
(((((( POZN.: Parametry C081, C082, C083, C121, C122, C123 jsou individualné nastaveny pro
kazdy ménic¢ ve vyrobé. Nemeéiite nastaveni, pokud to neni nezbytné nutné. Pokud nasledné
provedete navrat k tovarnimu nastaveni, vyse uvedené parametry se k ptivodnim hodnotam
nevrati.
RUzné dalsi Nasledujici tabulka obsahuje rizné dalsi funkce nezaiazené v predeslych skupinach.
funkce
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
il A Y rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
C091 | Uvolnéni debug rezimu MDO 00 | Neni zobrazen 00 00 00 % X
MD1 01 | Je zobrazen
C101 | Volba rezimu paméti motor | NO- 00 | Vymaz hodnoty frekvence nastavené 00 00 00
potenciometru STR motor potenciometrem
(funkce nahoru/dolt) (navrat k hodnoté v F001) X v
uréeni hodnoty zadavané STR 01 | Posledni nastaven4 frekvence
frekvence po vypnuti a zustava zachovana
zapnuti sité
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C102/C103: Rezim resetu / reZim restartu — Parametrem C102 je volena reakce ménice na
povel RESET ze svorky inteligentni vstupni svorkovnice [RS] nebo z klavesy STOP/RESET
klavesnice OP, je-li méni¢ ve stavu poruchy. Nastaveni Vam umoziuje zvolit zda se ma reset
chyby provést na nabéznou (OFF-ON) nebo sestupnou (ON-OFF) hranu signalu [RS] a ma-li
dojit k zastaveni ménice, pokud je v rezimu chodu. Vznik chyby zapfi¢ini okamzité
zablokovani vystupu ménice. Je-1i pohon pti vzniku chyby v pohybu (rezim chod) dojde k
volnému dob&hu. V nékterych aplikacich mtze nastat pfipad, Ze pohon v dob¢ zadani resetu
chyby jesté dobiha. V této situaci je nutné méniéi zadat, jak ma rezim chod pokracovat, zda ma
byt pohon rozbihan od 0 Hz (C103=00), nebo zda ma byt pohon zachycen a rozbéhnut z
aktualni rychlosti (C103=01) - ¢asto uzivany zptsob u ventilatort a ¢erpadel.

Klavesnice Tovarné piredvoleno | Edita-
Kod Nazev / Rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
C102 | Volba rezimu resetu ON 00 | Vymazéni chyby pii sepnuti (ndb&zna hrana 00 00 00
signalu), je-li méni¢ v provozu dojde k
zastaveni
2 Stanovi chovani po OFF 01 | Vymazani chyby pfi rozepnuti (sestupné
o 2 vstupu Reset [RS] hrana signélu), je-li méni¢ v provozu dojde k
© 8 zastaveni
S5 X X
;g’ ..3 TRP 02 me'azéni Chbe p‘fvi sepnuti (ndb&znd k}rana
S € mgnalu)? je-li méni¢€ v chodu, pak signal
¥ © nema vliv
©
e EXT 03 | Vymazani chyby pfi sepnuti (ndb&zna hrana
signalu), je-li méni¢ v provozu dojde k
zastaveni, nedojde k vymazani ¢itace polohy
C103 | ReZim restartu po resetu | ZST 00 | Restart z 0 Hz 00 00 00
fST 01 | Restart se zachycenim motoru X v
FIX 02 | Restart s aktivnim vyhleddnim frekvence
C105 | Signal FM nastaveni zesileni 50. az 200. (%) 100. 100. 100. | X v
C106 | Signal AM nastaveni zesileni 50. az 200. (%) 100. 100. 100. v
C107 | Signal AMI nastaveni zesileni 50. az 200. (%) 100. 100. 100. | v ¥
C109 | Posun signalu AM 0. az 100. (%) 0. 0. 0. v v
C110 | Posun signalu AMI 0. az 100. (%) 20. 20. 20. v v
C111 | Nastaveni Grovné¢ 2 hlidani pretizeni 0.00 x Ijm az 2.00 x I[jm ménice (A) jmenovity proud X v
ménice
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Funkce signalu

vystupnich
svorek
Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
L Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW| OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
C130 | Prodleva sepnuti svorky [11] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C131 | Prodleva rozepnuti svorky [11] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C132 | Prodleva sepnuti svorky [12] — — 1 0.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C133 | Prodleva rozepnuti svorky [12] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C134 | Prodleva sepnuti svorky [13] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C135 | Prodleva rozepnuti svorky [13] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C136 | Prodleva sepnuti svorky [14] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C137 | Prodleva rozepnuti svorky [14] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C138 | Prodleva sepnuti svorky [15] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C139 | Prodleva rozepnuti svorky [15] — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C140 | Prodleva sepnuti reléového vystupu — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C141 | Prodleva rozepnuti reléového vystupu | — — 10.0az100.0 (s) 0.0 0.0 0.0 X v
C142 | Logicky vystup 1 funkce A — — | Lze pouzit v8echny vystupni | 00 (vystupni frekvence)| X Vv
- funkce, kromé logickych
C143 | Logicky vystup 1 funkce B — — | vystupt (LOG1 az LOG6) X v
C144 | Logicky vystup 1 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01| OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
C145 | Logicky vystup 2 funkce A — — | Ize pouzit v§echny vystupni 00 (vystupni frekvence) v
funkce, kromé logickych
C146 | Logicky vystup 2 funkce B — — | vystupt (LOGI az LOG6) v
C147 | Logicky vystup 2 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01|OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
C148 | Logicky vystup 3 funkce A — — | Lze pouzit vSechny vystupni | 00 (vystupni frekvence) v
- funkce, kromé logickych
C149 | Logicky vystup 3 funkce B — — | vystupt (LOGI az LOG6) v
C150 | Logicky vystup 3 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01]|0OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
C151 | Logicky vystup 4 funkce A — — | Lze pouzit v8echny vystupni | 00 (vystupni frekvence)| X Vv
- funkce, kromé logickych
C152 | Logicky vystup 4 funkce B — — | vystupd (LOG1 az LOG6) X v
C153 | Logicky vystup 4 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01| OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
LG Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpm) | LoHi
C154 | Logicky vystup 5 funkce A — — | Lze pouzit vSechny vystupni | 00 (vystupni frekvence) | X ¥
— funkce, kromé logickych
C155 | Logicky vystup 5 funkce B — — | vystupt (LOGI az LOG6) X v
C156 | Logicky vystup 5 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01|OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
C157 | Logicky vystup 6 funkce A — — | Lze pouzit vSechny vystupni | 00 (vystupni frekvence) v
— funkce, kromé logickych
C158 | Logicky vystup 6 funkce B — — | vystupt (LOGI az LOG6) v
C159 | Logicky vystup 6 operator AND 00| AND 00 00 00
OR 01|0OR X v
XOR 02| XOR (exclusive OR)
Funkce signalu
vstupnich svorek
Tovarné predvoleno | Edita-
L L0 rozsah nastaveni ceza
fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
C160 | Vstupni svorka [1] - ¢as odezvy 0. az200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C161 | Vstupni svorka [2] - ¢as odezvy 0. az200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C162 | Vstupni svorka [3] - ¢as odezvy 0. az200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C163 | Vstupni svorka [4] - ¢as odezvy 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C164 | Vstupni svorka [S] - ¢as odezvy 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C165 | Vstupni svorka [6] - ¢as odezvy 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C166 | Vstupni svorka [7] - ¢as odezvy 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C167 | Vstupni svorka [8] - ¢as odezvy 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C168 | Vstupni svorka [FW] - ¢as odezvy | 0. az 200. (x 2 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
C169 | Cas odezvy pii zadévani pevné 0.az200. (x 10 ms) 0.0 0.0 0.0 X v
rychlosti nebo polohy
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Skupina “H”: Konstanty motoru
Uvod Skupina parametrd “H” konfiguruje vlast- Ridici algoritmus ménice
nosti ménice vzhledem k charakteristice
motoru. Manualné je nutné nastavit pouze fizeni U/f, m
parametry H003 a H004 (vykon a pocet konstantni moment !
poli motoru). VéEtSina ostatnich parametrti :
je svazana s vektorovym fizenim a jsou !
uzivéany, pouze pokud je v parametru A044 Fvizerli U/ |
zvolen néktery z vektorovych rezimi, jak proménny moment !
ukazuje diagram vpravo. Ve stati “Automat- :
ické nastaveni parametri motoru” na Fizeni U/f, volné H
strang 4-69. je popsan postup nastavitelny prabéh j ©
automatického nastaveni vSech dalSich ,'vystu
parametrti potiebnych pro vektoré rezimy.
Pokud ma pohon pracovat v nékterém vektorové fizeni
z vektorovych rezimli, doporucujeme bez zp. vazby (SLV) Q
provést proceduru automatického nastaveni e
parametri motoru. Po jejim provedeni e
miizete provést pfipadnou manualni fizeni SLV, % A
korekci. v okoli OHz o é,
Co

Chcete-li se vratit k zakladnim o %
parametriimu prosim pouzijte proceduru vektorové Fizeni s % 8
popsanou v odstavci “Navrat k tovarnimu Cidlem otacek =
nastaveni” na stran¢ 6—13.

eeeeee POZN.: Pro provedeni auto-nastaveni je nezbytné znat i mozna varovna hlaseni uvedend v
odstavci “Automatické nastaveni parametrii motoru” na strané 4-69. Nez prikrocite k

provedeni automatického nastaveni, prosim prostudujte tuto ¢ast .

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
AL AT rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi
HO001 Volba automatického NOR 00 | Nezvoleno 00 00 00
nastaveni
NRT 01 | Auto-nastaveni bez rotace (mé&feni
odporti a indukénosti motor) X X
AUT 02 | Auto-nastaveni s rotaci (kromé
predeslého se méii i moment
setrvacnosti)
H002 Volba dat motoru NOR 00 | Standardni data motoru 00 00 00
pro motor 1
AUT 01 | Data ziskana z auto-nastaveni X X
ON- 02 | Prib&zné dolad’ovani dat za provozu
AUT
H202 Volba dat motoru NOR 00 | Standardni data motoru 00 00 00
pro motor 2
AUT 01 | Data ziskana z autonastaveni X X
ON- 02 | Pribézné dolad’ovani dat za provozu
AUT
HO003 Vykon motoru, motor 1 0.20 to 75.00 (kW) Tovarni nastaveni
H203 Vykon motoru, motor 2 0.20 to 75.00 (kW) Tovarni nastaveni
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
AL Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | LoHi
HO004 Pocet polti motoru , motor 1 2,4,6,8, 10 (poles) 4 4 4 X X
H204 Pocet poltt motoru, motor 2 2,4,6,8, 10 (pola) 4 4 4 X X
HO005 Rychlostni konstanta, motor 1 0.001 az 9.999, 10.00 az 80.00 1.590 | 1.590 | 1.590
— — (10.000 az 80.000) v v
Konstanta proporcionalniho zesileni
(nastaveno tovarne)
H205 Rychlostnai konstanta, motor 2 0.001 az 9.999, 10.00 az 80.00 1.590 | 1.590 | 1.590
— (10.000 az 80.000) v v
konstanta proporcionalniho zesileni
(nastaveno tovarne)
HO006 Stabilizaéni konstanta, motor 1 0. az 255. (nastaveno tovarn¢) 100. 100. 100. v v
H206 Stabiliza¢ni konstanta, motor 2 0. az 255. (nastaveno tovarn¢) 100. 100. 100.
H306 Stabiliza¢ni konstanta, motor 3 0. az 255. (nastaveno tovarn¢) 100. 100. 100. | v ¥
HO020 Konstanta motoru R1, motor 1 0.001 az 9.999, 10.00 az 65.53 (QQ) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H220 Konstanta motoru R1, motor 2 0.001 a7 9.999, 10.00 az 65.53 (QY) X X
HO021 Konstanta motoru R2, motor 1 0.001 a7 9.999, 10.00 az 65.53 (QY) X X
H221 Konstanta motoru R2, motor 2 0.001 a7 9.999, 10.00 az 65.53 (QY) X X
H022 Konstanta motoru L, motor 1 0.01 a2 99.99, 100.0 - 655.3 (mH) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H222 Konstanta motoru L, motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (mH) X X
H023 Konstanta motoru I, motor 1 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (A) X X
H223 Konstanta motoru I, motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (A) X X
HO024 Konstanta motoru J, motor 1 0.001 az 9.999, 10.00 az 99.99, 100.0 az | v zavislosti na veliko- X X
999.9, 1000 az 9999. (pomér, bezrozm.) sti ménice
H224 Konstanta motoru J, motor 2 0.001 az 9.999, 10.00 az 99.99, 100.0 az X X
999.9, 1000 az 9999. (pomér, bezrozm.)
HO030 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 1 | 0.001 az 9.999, 10.00 az 65.53 (©2) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H230 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 2 | 0.001 az 9.999, 10.00 az 65.53 () X X
HO031 Konstanta R2 z auto-nastaveni, motor 1 | 0.001 az 9.999, 10.00 az 65.53 (©2) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H231 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 2 | 0.001 az 9.999, 10.00 az 65.53 () X X
HO032 Konstanta L z auto-nastaveni, motor 1 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (mH) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H232 Konstanta L z auto-nastaveni, motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (mH) X X
HO033 Konstanta Iy z auto-nastaveni, motor 1 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (A) v zavislosti na veliko- | X X
sti ménice
H233 Konstanta Iy z auto-nastaveni, motor 2 0.01 az 99.99, 100.0 - 655.3 (A) X X
HO034 Konstanta J z auto-nastaveni, motor 1 0.001 az 9.999, 10.00 az 99.99, 100.0 az | v zavislosti na veliko- X X
999.9, 1000 az 9999. (pomér, bezrozm.) sti ménice
H234 Konstanta J z auto-nastaveni, motor 2 0.001 az 9.999, 10.00 az 99.99, 100.0 az X X
999.9, 1000 az 9999. (pomeér, bezrozm.)
HO050 Proporcionalni zesileni PI regulace 0.0 az 999.9, 1000. 100.0 | 100.0 | 100.0 | ,
rychlosti, motor 1
H250 Proporcionalni zesileni PI regulace 0.0 a2 999.9, 1000. 100.0 | 100.0 | 100.0 | ,
rychlosti, motor &
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ce za
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpn) | LoHi
HO51 Integracni zesileni PI regulace rychlosti, | 0.0 az 999.9, 1000. 100.0 | 100.0 { 100.0 | ,
motor 1
H251 Integracni zesileni PI regulace rychlosti, | 0.0 az 999.9, 1000. 100.0 | 100.0 | 100.0 | ,
motor 2
HO052 Proporcionalni zesileni P regulace 0.01 az 10.00 1.00 1.00 1.00 | ,
rychlosti, motor 1
H252 Proporcionalni zesileni P regulace 0.01 az 10.00 1.00 | 1.00 | 1.00 | ,
rychlosti, motor 2
H060 0Hz SLV omezeni proudu, motor 1 0.0 az 100.0 100. 100. 100. | v ¥
H260 O0Hz SLV omezeni proudu, motor 1 0.0 az 100.0 100. 100. 100. | v ¥
HO61 O0Hz SLV proudovy boost pfi rozbéhu, 0. az 50. (%) 100. 100. 100. |
motor 1
H261 OHz SLV proudovy boost pii rozb¢hu, 0. az 50. (%) 100. 100. 100. | o
motor 2
HO070 Proporcionalni zesileni PI regulace 0.0 t0 999.9, 1000 100.0 | 100.0 | 100.0
rychlosti, nastaveni 2, volba svorkou v v
CAS
HO071 Integracni zesileni PI regulace rychlosti, | 0.00 to 999.9, 1000. 100.0 | 100.0 | 100.0 | ,
nastaveni 2, volba svorkou CAS
H072 Proporcionalni zesileni P regulace 0.01 az 10.00 1.00 1.00 1.00
rychlosti, nastaveni 2, volba svorkou v v
CAS
HO073 Casové konstanta piepnuti 0.2z 999. (ms) 100. 100. 100. | v ¥
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Skupina “P”: Funkce rozsirujici jednotky

Dvé pozice pro rozsifujici jednotky meéni¢e SJ700 maji sdruzené konfiguracni parametry.
Nasledujici tabulka Vas seznami s témito funkcemi a jejich platnymi rozsahy. Blizsi informace
naleznete v uzivatelské pfirucce ptidavnych jednotek.

Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA)| (Jpn) | LoHi
P001 | Reakce na poruchu volitelné | TRP 00| Chyba (zastaveni motoru) 00 00 00
jednotky 1 X v
RUN 01| Pokracuje v chodu
P002 | Reakce na poruchu volitelné | TRP 00 | Chyba (zastaveni motoru) 00 00 00
jednotky 2 X v
RUN 01| Pokracuje v chodu
PO11 | Cidlo otadek - pocet pulsi na otacku 128. 2z 9999., 1000 az 6553 1024 | 1024 | 1024 | w x
(10000 az 65000) (pulst na otacku)
P012 | Rezim fizeni ASR 00 | Automaticka regulace rychlosti (ASR) 00 00 00
APR 01 | Automaticka regulace polohy (APR)
APR2 02 | Automaticka regulace absolutni polohy 00 00 00
HAPR 03 | Automaticka regulace absolutni pohony X X
s vysokym rozliSenim (rezim HAPR)
P013 | Rezim posloupnosti MDO 00 | Dvojice pulsii posunutych o 900. 00 00 00
zadavacich puls
MDI 01| Poget pulsti a smér X X
MD2 02| Oddglena posloupnost pulst pro smér
vpred a vzad
P014 | Orientované zastaveni v rdmci otacky 0. az 4095. (pulsi) 0. 0. 0. X v
PO15 | Rychlost pfi orientovaném zastaveni Pocatecni frekvence az max. frekvence 5.00 5.00 500 | % v
(az 120.0) (Hz)
P016 | Smér vyhledani orientované | FW 00| Vpied 00 00 00 X
polohy
RV 01| Vzad X
P017 | Dovolena odchylka orientace 0. az 9999., 1000 (10,000) (pulst) 5 5 5 X v
P018 | Prodleva signalu ukonceni orientace 0.00 az 9.99 (s) 0.00 0.00 000 | X v
P019 | Volba umisténi FB 00| Ve zpé&tné vazbe 00 00 00 X v
elektronického pievodu
REF 01|V povelu X v
P020 | Citatel elektronického prevodu 0. az 9999. 1. 1. 1. X v
P021 | Jmenovatel elekronického pievodu 1 az 9999 1. 1. 1. X v
P022 | Nastaveni zisku pfimé vétve polohové smycky | 0.00 az 99.99, 100.0 az 655.3 0.00 0.00 0.00 | X v
P023 | Nastaveni zisku zp. vazby polohové smycky 0.00 az 99.99, 100.0 0.50 0.50 050 | X v
P024 | Posun polohy -204 (-2048) /-999. az 2048 0. 0. 0. X v
P025 | Kompenzace teplotni zavis- OFF 00| Bez kompenzace 00 00 00
losti odporu rotoru
je-li v motoru namontovén ON 01| S kompenzaci X v
termistor, je mozné kompentz-
ovat teplotni zmény odporu
rotoru
P026 | Uroveii chyby piekrogeni rychlosti 0.0 az 150.0 (%) 135.0 | 135.0 | 135.0 v
P027 | Dovolena odchylka rychlosti 0.00 az 99.99, 100.0 az 120.0 (Hz) 7.50 7.50 7.50 v
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kéd el rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA)| (Ipn) | Lo Hi
P028 | Citatel pfevodu motoru 0. az 9999. 1. 1. 1. X v
P029 | Jmenovatel pfevodu motoru 1 az 9999 1. 1. 1. X v
P031 | Volba rozb&hového a REM 00| Z ménice (OP) 00 00 00
dobéhového ¢asu
OP1 01| Rozsitujici jednotka 1
X X
OP2 02| Rozsitujici jednotka 2
PRG 03| Program EzSQ
P032 | Volba zadani povelu polohy | REM 00 | Z ménice (OP) 00 00 00
OP1 01| Rozsitujici jednotka 1 X v
OoP2 02 | Rozsitujici jednotka 2
P033 | Volba zadani povelu momentu | O 00| Svorka [O] 00 00 00 -
o
ol 01| Svorka [OI] 9 x
X X 3 o)
02 02 | Svorka [02] A 2
Co
REM 03 | Klavesnice ménice (OP) (P034) g E
Q
P034 | Nastaveni povelu momentu 0. az 200. (%) 0. 0. 0. X X §- ®
c
P035 | Nastaveni polarity momentu | NOR 00 | Zavisi na polarité hodnoty momentu 00 00 00
je-li povel zadavam svorkou X X
02 DIR 01| Zavisi na sméru ota&eni motoru
P036 | Posun momentu NO 00 | Nezvolen 00 00 00
DIR 01| Panel ménic¢e (OP) (P037) X X
NOR 02| Vstupni svorka [02]
P037 | Hodnota posunu momentu -200. az200. (%) 0. 0. 0. X X
P038 | Polarita posunu momentu NOR 00 | Zavisi na polarité¢ hodnoty momentu 00 00 00 X v
DIR 01| Zavisi na sméru ota¢eni motoru
P039 | Omezeni rychlosti vpfed v rezimu fizeni 0.00 az max. frekvence (Hz) 0.00 0.00 0.00 | % x
momentu
P040 | Omezeni rychlosti vzad v rezimu fizeni 0.00 az max. frekvence (Hz) 0.00 0.00 0.00 | % x
momentu
P044 | Hlidaci ¢asova¢ komunikace DeviceNet 0.00 to 99.99 (seconds) 1.00 1.00 1.00 X X
P045 | Odezva méni¢e na chybu TRP 00| Chyba 01 01 01
komunikace DeviceNet
FTP 01| Zastaveni a chyba
NO 02 | Udrzuje ptedchozi rychlost X X
FRS 03| Volny dobg&h
DEC 04 | Dob¢h a zastaveni
P046 | DeviceNet polled I/0: Output instance number | 20, 21, 100 21 21 21
P047 | DeviceNet polled I/O: Input instance number 70,71, 101 71 71 71
P048 | Reakce ménice na pohoto- TRP 00 | Chyba 01 01 01
vostni mod DeviceNet -
FTP 0 1| Zastaveni a chyba
NO 02 | Udrzuje piedchozi rychlost X X
FRS 03 | Volny dobg&h
DEC 04 | Dobéh a zastaveni
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Klavesnice Tovarné predvoleno | Edita-
Kod Nazev / rozsah nastaveni ceza
fce popis SRW | OPE xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (dpm) | LoHi
P049 Nastavepi poctu pold motoru | poly | pdly | Rozsah 00 az 38 (jen suda Cisla) 0 0 0 X X
pro DeviceNet
P055 | Mira frekvence zadavané pulsy 1.0 az 50.0 (kHz) 250 | 250 | 250 | X v
P056 | Casova konstanta filtru posloupnosti zadavani | 0.01 aZ 2.00 (s) 0.10 | 0.10 | 0.10 | 5
povelovymi pulsy
P057 | Posun zadavani povelovymi pulsy -100. az 100. (%) 0 0 0. v
P058 | Omezeni zadavani povelovymi pulsy 0. az 100. (%) 100. 100. 100. v
P060 - | Nastaveni pevné polohy 0 az Max. poloha vzad az max. pol. vpied 0 0 0 v v
P067 | Nastaveni pevné polohy 7 (horni 4 digity obsahuji znaménko “-”)
P068 | Navrat do vychozi polohy LOW 00 | Nizkou rychlosti 00 00 00
VP) - volba rychlosti a
gpﬁs)obu i Hil 0 1| Vysokou rychlosti 1 v v
Hi2 02 | Vysokou rychlosti 2
P069 | Najezd na vychozi polohu - | FW 00 | Vpted 00 00 00
volba sméru vV
RW 0 1| Zpst
P070 | Nizka rychlost najezdu na VP 0.00 az 10.00 (Hz) 0.00 | 0.00 | 0.00 | v ¥
P071 | Vysoka rychlost najezdu na VP 0.00 az 99.99 / 100.0 az max. 0.00 | 0.00 | 0.00 | ,
frekvence (Hz), motor 1
P072 | Rozsah pohybu vpied 0 az 268435455 (je-li PO12 = 02), 268435455
0az 1073741823 je-1i PO13 = 03) v v
(horni 4 digity)
P073 | Rozsah pohybu vzad -268435455 az 0 (je-1i PO12 = 02), -268435455
-1073741823 az 0 (je-1i P013 = 03) v v
(horni 4 digity)
P074 | Zadavani poloh u¢enim X00 00 | X00 00 00 00
X01 01| Xo1
X02 02| X02
X03 03| X03
v v
X04 04 | X04
X05 05 | X05
X06 06 | X06
X07 07| X07
P100 | Programové uZzivatelské parametry 0. az9999., 1000 az 6553 (10000 az 0 0 0.
az U(00) az U(31) EzSQ 65535) v v
P131

POZN.: Parametry P044 az P049 jsou pouze u ménicl vyrobni kod x8K xxxxxx xxxxx nebo
vyssi. Vyrobni kod je umistén na Stitku, umisténém zepiedu a na boku ménice.




Méni¢ SJ7002

Rezim fizeni
absolutni polohy

Pro pouziti rezimu regulace absolutni polohy nastavte A044 (U/F charakteristika 1. motor) na
“02” (V2) a P12 (Nastaveni fidicich pulzti) na “02” - APR — automaticka regulace polohy.

* Pokud je PO12 = 03 (regulace polohy s velkym rozliSenim), zectyinasobi pocet pulzt
pouzity pro polohovani. V tomto pfipad¢ vynasobte nastaveni piedvolenych hodnot a
rozsahy polohy ¢tyimi.

* Poloha mize byt zadavana az osmi pfednastavenymi hodnotami. Pro polohovani mtizete

zvolit jeden rezim s nizkou rychosti a dva rezimy s vysokou rychosti. (Funkce polohovani
nemuze byt pouzita béhem navratu do nuly).

» Pokud je ptifazena svorka [SPD] volba rychlost/poloha (kod 73), miiZete pfepinat mezi
regulaci rychosti a polohy.

» Pokud hodnota polohy pfekrazuje rozsah displeje, budou zobrazeny pouze Etyfti horni digity.

V rezimu absolutni polohy méni¢ otac¢i motorem, dokud stroj nedosahne cilové polohy dle
nasledujicich nastaveni a pak udrzuje tuto polohu (dokud nepfijde povel stop).

1. Nastaveni polohy
2. Nastaveni otacek (vystupni frekvence)
3. Doba rozbéhu a dob&hu

V rezimu regulace absolutni polohy se vyuziva frekvence, doby rozb&hu/dob&hu nastavené pro
tento rezim. Poku je zména polohy mald, mize nastat, ze méni¢ zane zpomalovat pied
dosazenim nastavené rychlosti. Smér toceni je v tomto rezimu ignorovan. Pfikaz k chodu
jednoduse funguje jako povel pro béh/stop motoru. Smér ota¢eni motoru je definovan
znaménkem odchylky mezi aktualni a cilovou polohou.

Prikaz k chodu |

Vystupni frekvence

Nastaveni rychlosti }f--+----

o Dovolena

Mala zména polohy odchylka polohy
zpusobi zpomaleni pied

Y dosazenim cilové rychlosti.

\\/ A

] X Poloha
1 | T
[POK] 0| !
I
POT8}— 'n—

Zpozdéni po dosazeni
polohy.

Pokud neni aplikovana funkce navrat do nulové polohy (popsana nize), je vychozi poloha
(poloha =0) ptifazena poloze pti zapnuti meénice. Kdyz dame povel k navratu do nuly, nedojde
k chodu motoru.

Nastavte rezim resetu C102 =03, aby byl pouze resetovan stav poruchy (Nezastavi béh
motoru). Jinak bude po sepnuti svorky Reset nulovan ¢ita¢ polohy. Ur¢ité nastavte C102=03,
pokud pozadujete zachovani stavu ¢itace polohy pro chod po znovuobnoveni funkce ménice po
poruse pomoci svorky Reset.

Pokud je ptifazena inteligentni svorka vymazani odchylky polohy [PCLR], pii aktivaci
sepnutim svorky je vynulovan cita¢ polohy a zaroven cita¢ odchylky polohy.

Pokud je méni¢ v modu regulace absolutni polohy, jsou vyfazeny nékteré funkce:
+ Je ignorovana svorka zapnuti fizeni momentu (protoze neni povoleno momentové fizent).
* Inteligentni svorka zadani polohy posloupnosti pulzi [STAT] (protoze je zakézana).

* Funkce navrat do vychozi polohy je zruSena.
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- Skupina “P”: Funkce rozsifujici jednotky

Funkce uceni Funkce u€eni nam umoziuje spoustet a zastavovat motor dle pozadavkt a ukladat aktualni
polohu do paméti, kterou zvolime. Ptifad’te funkci orientace [ORT] (kod 45) jedné z vstupnich
svorek, PO12 (Nastaveni fidicich pulzi) je 02 (Absolutni poloha) nebo 03 (Regulace absolutni
polohy s vyssim rozliSenim).

Proces uéeni probiha nasledovné:
1. Vyberte misto v paméti nastavenim P074.

2. Nastavte stroj do pozadované polohy. Pfi aktivni svorce [ORT] zapnéte povel k chodu.
Budou pouzity rychlost, doba rozbéhu/dobéhu navolené pii spusténi.

1
[ORT] | | |

Povel k chodu |

1
- - -«—+— Poutzita rychost, doba
rozbéhu/dobéhu

Vystupni frekvence | ----

Poloha

Funkce ugeni miize byt pouzita, i kdyZ napajime fizeni (svorky [RO] and [T0]) ménige. Citad
polohy funguje i kdyz stroj pohanime externim zafizenim. Tedy uceni lze provést, kdyz ménic¢
nehybe strojem.
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— NOTE: Pokud provadime uceni na ménici, ktery nepohani stroj, musime odpojit bud’ vstupni
svorky ([R], [S], a [T]), nebo rozpojit svorky pro napajeni motoru ([R], [S], a [T]). Jinak hrozi
nebezpeci zranéni nebo poskozeni zafizeni.

3. Pokud je stroj v cilové pozici, stisknéte tlacitko STR.

4. Aktuélni pozice je uloZzena do paméti zvolené v parametru P074.
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Skupina “U”: Funkce volitelné uzivatelem

Skupina funkci “U” umoznuje uZivateli vzit jakychkoliv dvanact funkci obsazenych v ménici a
seskupit je do celku. Tato schopnost slouzi k uleh¢eni pfistupu k nejvice pouzivanym polozkam
ve vasi aplikaci. Kazda funkce U slouzi k “adresaci” kteréhokoliv ze seznamu parametrti
meénice. Pfi nastavovani funkci U neni nutné pouzivat tlacitko “Uloz” (store). Postaéi pouze
pokud v ramci parametru Ux nalistujete poZadovanou funci a parametr opustite. Vybér miize
obsahovat pouze zobrazovaci funkce (D) nebo editovatelné parametry (A,B,C...), u kterych se

zména hodnoty provede zcela obvykle tlacitky “nahoru” a “dolti” a potvrdi tlac¢itkem “uloz”.

Tovarné predvoleno | Edita-

— e rozsah nastaveni ceza

fce popis xFE2 | xFU2 | xFF2 | chodu
(EU) | (USA) | (Jpn) | LoHi

U001 | Uzivatelska funkce 1 ne ne ne X v
U002 | Uzivatelska funkce 2 ne ne ne X v
U003 | Uzivatelska funkce 3 ne ne ne X v
U004 | Uzivatelska funkce 4 ne ne ne X v
U005 | Uzivatelska funkce 5 ne ne ne X v
. , v

U006 | Uzivatelska funkce 6 “ne” (vypnuto), nebo jakakoliv ne ne ne X

U007 | Uzivatelské funkce 7 z funkci DOOT az P049 ne ne ne X v
U008 | Uzivatelska funkce 8 ne ne ne X v
U009 | Uzivatelska funkce 9 ne ne ne X v
U010 | Uzivatelska funkce 10 ne ne ne X v
U011 | Uzivatelska funkce 11 ne ne ne X v
U012 | Uzivatelska funkce 12 ne ne ne X v

TIP: Ve funkci B037 lze volit, které skupiny parametrii maji byt zobrazeny. Pokud pozadujete
zobrazit pouze skupinu uzivatelsky zvolenéch funkci U, pak zadejte B037=02.
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Kody chyb programovani

Displej na OP méni¢e SJ7002 zobrazuje specialni kody (zaéinajici znakem &), které upozor-
nuji na chyby v programovani. K témto chybam dochazi, pokud jeden parametr neni v souladu
s ostatnimi souvisejicimi parametry (napf je mimo nastaveny rozsah apod.. Nezapomeiite, Ze
urcité urovné zadavani frekvence (v realném case) mohou zpisobit v nékterych situacich
konflikt. Pokud dojde k takovéto situaci, je na displeji zobrazen prislusny kod a je ulozen v
parametru zobrazeni D090. V rezimu programovani zacne pfi vzniku konfliktu blikat PRG
LED na OP. Ob¢ tyto indikace jsou automaticky ukonceny, je-li hodnota ptislusného parametru
opravena.

Kéd chyby Parametr mimo rozsah souvislost s...
programovant Kéd Popis Kéd Popis
8001 8201 A061/A261 | horni omezeni frekvence A004 / Maximalni frekvence

motor 1 a2 A204/ 1. 2. a 3. motor
A304
A062/ A262 | dolni omezeni frekvence
2002 8202
motor 1 a2
8004 8204 A003/A203/ | nastaveni zédkladni
2304 A303 frekvence motorl, 2 a 3
(*1
2005 8205 F001, vystupni frekvence, pevné
8305 A020/ A220/ | frekvence - motor 1,2 a 3
A320 (*2)
2006 8206 AO021 az A035 | nastaveni pevnych
2306 frekvenci
PO15 chlost pfi orientovaném
8009 ry p
zastaveni
5012 8212 A062/ A262 | dolni omezeni frekvence A061/ A261 | horni omezeni frekvence
motor 1 a2 motor 1 a2
2015 8215 F001, vystupni frekvence, pevné
4315 A020/ A220/ | frekvence - motor 1,2 a 3
A320 (*2)
A021 az A035 | nastaveni pevnych
8016 8216
frekvenci
5019 A061 / A261 | horni omezeni frekvence PO15 rychlost pii orientovaném
motor 1 a2 zastaveni
8021 8221 A062/ A262 | dolni omezeni frekvence
motor 1 a2
8025 8225 F001, vystupni frekvence, pevné
H#325 A020/ A220/ | frekvence - motor 1,2 a3
A320 (*2)
8031 8231 A061 / A261 | horni omezeni frekvence B082 nastaveni po¢ate¢ni rychlosti
motor 1 a2
5032 8232 A062/A262 | dolni omezeni frekvence
motor 1 a2
5035 8235 F001, vystupni frekvence, pevné
#3335 A020/ A220/ | frekvence - motor 1,2 a3
A320 (*2)
2036 A021 az A035 | nastaveni pevnych
frekvenci
5037 A038 tipovaci frekvence
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Parametr mimo rozsah

souvislost s...

Kéd chyby
programovant Kéd Popis <> Kéd Popis
2085 8285 F001, vystupni frekvence, pevné | >f-x, | A063 + A064 | nastaveni frekvence skoku +
2385 A020/A220/ | frekvence - motor 1,2 a 3 A065 £ A066 | nastaveni hystereze skoku
A320 (*2) <f+x | A067 £ A068
viz poznamka pod tabulkou
5086 A021 to A035 | nastaveni pevnych >fox, (vizp P )
frekvenci <f+x
82091 8291 A061/A261 | horni omezeni frekvence > B112 Vona char. U/f - frekvence
motor 1 a2 @)
5092 8292 A062 / A262 | dolni omezeni frekvence >
motor 1 a2
2095 8295 FOO1, vystupni frekvence, pevné >
A020/ A220 | frekvence - motor 1,2 a3
(*2)
2096 A021 to A035 | nastaveni pevnych >
frekvenci
8110 B100, B102, | Vona char. U/f - frekvence >
B104, B106,
B108, B110
B102, B104, Vona char. U/f - frekvence > B100 Vona char. U/f - frekvence
B106, B108, (1)
B110
B100 Vona char. U/f - frekvence < B102 Vona char. U/f - frekvence
2
B104, B106, Vona char. U/f - frekvence > @
B108, B110
B100, B102 Vona char. U/f - frekvence < B104 Vona char. U/f - frekvence
3
B106, B108, | Vona char. U/f - frekvence > ®)
B110
B100, B102, Vona char. U/f - frekvence < B106 Vona char. U/f - frekvence
B104 @)
B108, B110 Vona char. U/f - frekvence >
B100, B102, Vona char. U/f - frekvence < B108 Vona char. U/f - frekvence
B104, B106 5)
B110 Voné char. U/f - frekvence >
B100, B102, | Vona char. U/f - frekvence < B110 Vona char. U/f - frekvence
B104, B106, (©6)
B108
8120 B017,B019 | Volna termoelektricka < B015 Volna termoelektricka
charakteristika - frekvence charakteristika - frekvence
ey
BO15 Volna termoelektricka > BO17 Volna termoelektricka
charakteristika - frekvence charakteristika - frekvence
2
B019 Volna termoelektricka < @
charakteristika - frekvence
B015, BO17 Volna termoelektricka > B0O19 Volna termoelektricka

charakteristika - frekvence

charakteristika - frekvence
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Kody chyb programovani

Pozn. 1: K zapisu zakladni frekvence dojde v okamziku, kdy zapiSete parametr. Je-li nova
zékladni frekvence mimo dovoleny rozsah, mtize dojit k poskozeni motoru.

Pokud se objevi varovna informace, peclivé ji provéite a piipadné provéd’te zménu.

Pozn. 2: Tyto parametry jsou provéfovany i v situaci, kdy je zvolen jiny zdroj zadavani
frekvence nez je OP (A001 neni 002).

Pozn. 3: Zadana frekvence (rychlost) nemiize byt nastavena uvniti intervalu skoku (je-li
zvolen). Pokud je hodnota zadané frekvence zadavana z Casové proménného zdroje
(potenciometr, analogovy signal, apod.) nastavena dovnitf intervalu skoku, je
aktualni vystupni frekvenci pfifazena hodnota nejniz§iho bodu tohoto intervalu.
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Uvod

Bezpeénostni
upozornéni pro
provoz

Predchozi kapitola 3 Vam umoznila ziskat obecné znalosti ohledné programovatelnych funkci
ménice. Doporucujeme napied prohlédnout kapitolu funkci ménice abyste se s nimi seznamili.
Tato kapitola stavi na Vasich ziskanych znalostech a prohlubuje je v nasledujicich smérech:

1. Ptibuzné funkce — Nékteré parametry souviseji s ostatnimi funkcemi, nebo podminuji
jejich nastaveni. Tato ¢ast vas seznami s témito souvislostmi a osvétli nékteré interakce.

2. Inteligentni svorky — N¢které vstupni - vystupni vazby ménice jsou realizovany pomoci
logickych tidicich svorek.

3. Elektrické propojeni — Tato kapitola ukazuje jak provést pripojeni ménice k jinym
pristrojim.

4. Auto-tuning (automatické nastaveni) — Ménice SJ7002 maji vloZenu moznost kalibra¢ni
procedury, v jejimz prubéhu jsou méfeny elektrické konstanty a charakteristiky motoru.
Kapitola ukazuja jak s touto schopnosti zachazet, jak a k cemu tuto proceduru pouZzit,
abychom dosahli co nejklidnéjsiho, nejpfesnéjsiho a nejefektivnéjsiho chodu pohonu.

5. Provoz PID regulatoru — Ménice SJ7002 maji zabudovany technologicky PID regulator.
Tato kapitola vysvétluje parametry tohoto regulatoru a jeho vstupni a vystupni vazby.

6. Vicemotorovy pohon — Jeden méni¢ SJ7002 Ize vyuzit k napajeni pohonu s vice motory.
Tato kapitola obsahuje popis zapojeni a nastaveni patrametrti pro takovyto provoz.

Obsah této kapitoly Vam napomuize pti vyhledani parametri dilezitych pro Vasi aplikaci a
ukaze Vam jejich pouziti. Zékladni instalace a testovaci chod je popsan v kapitole 2—1.
Kapitola 4 za¢ina v bodé¢, kdy je potieba za¢lenit méni¢ do rozsahlejsiho automatiza¢niho
celku.

Pted pokracovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni:

OPATRNOST: Chladi¢ méni¢e ma za provozu vysokou teplotu. Bud’te opatrni a nedotykejte
se ho, hrozi nebezpeci popaleni.

OPATRNOST: Za provozu ménice je velmi jednoduché provést rychlou zménu otacek z
nizkych na vysoké, provéite zda ptipojeny motor a stroj snasi takovéto zmeény, jinak hrozi
nebezpeci Urazu a poniceni stroje.

OPATRNOST: Pokud provozujete pohon nad standardni frekvenci motoru (50Hz/60Hz,
nejedna-li se o specialni motor), provéite u vyrobce motoru a stroje mezni dovolené otacky
zafizeni. Provozujte zatizeni pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi nebezpeci
zniceni stroje a urazu osob.
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Varovna
upozornéni
pro provoz

>k b bbbk

Pied pokracovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni:

VAROVANI: Zapinejte napajeci napéti az po uzavieni elniho krytu. Po dobu napéajeni
neotvirejte Celni kryt. Vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Neovladejte spinade mokryma rukama. Vznika nebezpeéi irazu
elektrickym proudem.

VAROVANI: KdyZ je méni¢ napajeny, nedotykejte se svorek ménice i kdyz pohon
stoji. Vznika nebezpeci trazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Je-li zvolen rezim restartu, miize dojit k nahodnému startu po zastaveni
nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji. Zajistéte, aby stroj byl navrzen
tak, ze bezpe¢nost obsluhy bude zajisténa i pii restartu. Vznika nebezpedi zranéni.

VAROVANI: I kdyZ je napgjeni kratkodobé vypnuto miiZe nastat restart po obnoveni
napéajeni, pokud trva povel k chodu. Je-li to nebezpecné pro personal, zapojte obvody
tak, aby nedochazelo k restartu po obnoveni napéjeni. Vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Tlag¢itko STOP na ménici je aktivni pouze kdyZ na tuto funkci bylo
nastaveno. Tlacitko nouzového stopu musi byt zvlast. Jinak vznika nebezpeéi zranéni.

VAROVANI: Pokud byl dan povel k chodu, po resetu poruchy dojde néhle k restartu.
Provéite, Ze resetujete poruchu az po zruseni povelu chodu. Vznika nebezpeci zranéni.
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VAROVANI: Nedotykejte se vnitiku napajeného ménice nebo nestrkejte do ngj draty.
Vznika nebezpeci trazu elektrickym proudem a pozaru.

VAROVANI: Je-li zapnuto napéjent pii signalu k chodu, motor se za¢ne toit, coZ je
nebezpecné. Pied zapnutim napéjeni se presvédcete, Ze neni nastaven povel k chodu.

VAROVANI: Je-li tlagitko STOP nastaveno jako neucinné, stladeni stop nezrusi chod
ani poruchu.

VAROVANI: PouzZijte nezavislé bezpe&nostni stop tla¢itko, pokud to aplikace
vyzaduje.
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Volitelné fizené zastaveni a hlaseni chyby pri ztraté

napajeni

Ve standardnim nastaveni ménic¢e SJ7002 dojde pii vypadku sité k okamzitému zablokovani
vystupd. Je-1i pohon v chodu, pak zafizeni volné dobiha s a zastavi se. Vystup chyby ménice
nebude aktivovan, protoze méni¢ neni napajen. Toto zdkladni nastaveni mtize vyhovovat v
pohonech jednodussich, nezavislych zatizeni, jako jsou Cerpadla, ventilatory a pod. V
vypadku napéjeni (dob&h a zastaveni, hlaSeni poruchy). Tato sekce popisuje, jak 1ze vyuzit
setrvacnou energii zatéze k napajeni ménice po dobu dostatecnou k fizenému zastaveni a
hlaseni chyby na vystupu.

Zapojeni nize ukazuje standardni zapojeni, tak jak bylo jiz uvedeno v “Zakladni popis
systému” na strané 2—5. V zakladnim zapojeni je napajeni fidicich obvoda vzato ze dvou
privodnich fazi vstupu (R a T). Toto zapojeni piedstavuje propojovaci dil, spojujici konektor
J51 (faze R, T) se svorkami RO a TO, ktery je pfistupny uzivateli.

3-f napajeni N SJ7002
L1 R DC sbh.
L2 jis usmeér- +
novacé
L3 TI7 1=
D o
J51 T
o R k volitelné
fer!tovy i brzdné jednotce
filtr o [ ——» nebo brzdnému
fidici | _J odporu
dvouvodicova obvody i o

propojka

k externimu
- — — = % obvodu hlidani
! _f chyby
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Aby byly fidici obvody napajeny i po ztraté sit”ového napajeni, je nutné ptepojit jejich napajeni
(RO, TO) dle nasledujiciho schematu (jednotlivé kroky popsany na nasledujici strang).
Potom budou fidici obvody napajeny z meziobvodu ménice.

trifazové
napajeni ménié SJ7002
L1 R DC sb.
Ar- +
2 LCT N o R
L3 L1 1=
51 T i
T
R k volitelné
T brzdné jednotce
| N nebo brzdnému
dvou- ! > odporu
vodi¢ova ARO o | 1
propojka fidici | _I
0.5mm 10 obvody : Ly
feritovy I k externimu
filtr ! 1 % obvodu hlidani
4 chyby

Zménu zapojeni provadéjte v nasledujicich krocich.

1. Vyjméte dvouzilovy propojovaci dil mezi konektorem J51 a svorkami [R0O] a [TO0]!
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2. Opatfiete si kousek vodiée o prufezu 0.5mm? (20 AWG) nebo o néco mélo v&tsim.

3. Piipojte vodi¢ na svorku [RO] a upravte jeho délku tak, aby jej bylo mozné ptipojit ke
svorce [P] (jesté neptipojujte).

4. Pripojte vodi¢ na svorku [TO] a upravte jeho délku tak, aby jej bylo mozné pfipojit ke
svorce [N] (jeste nepfipojujte)

5. Z vyjmutého propojovaciho dilu sejméte feritové odruSovaci jadro a nasuiite jej na vami
pripravené vodice piipojeno ke svorkam [RO] a [TO] (ptivodni propojku uschovejte).

6. Pripojte vodice tak, jak je mate ptipraveny ([RO] na [P], a [TO] na [N]).

Vice informaci o funkcich spojenych s osetfenim vypadki napajeni naleznete v odstavcei
“Signal hlaseni mzikového vypadku napajeni - podpéti” na strané 4—46.

Nasledujici tabulka obsahuje funkce spojené s fizenym zastavenim pii vypadku napajeni, které
je nutné nastavit. Po provedeni zmény zapojeni, povolte funkci fizeného zastaveni v parametru
B050. V parametru B051 nastavte uroven napéti DC sbérnice, ktera bude po dobu fizeného
zastaveni udrzovana. V parametru B054 nastavte poc¢atecni skokové snizeni rychlosti (aby bylo
dosazeno regenerace energie) a v B053 specifikujte ¢as linearniho dobéhu. Nezapomeiite, Ze
vyse uvedené funkce také ovlivni vystupni signaly, které signalizuji mzikovy vypadek sité a
podpéti (blize viz “Signal hlaseni mzikového vypadku napéjeni - podpéti” na strané 4-46).
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kod

funkce Nazev Popis Rozsah

B050 | Rizeny dobéh a zastaveni pfi | umozni méni¢i fidit diky regeneraci | dva mozné kody:

ztraté napajeni energie z motoru dobéh zatizeni pfi | 00 zakadzano
ztraté napajeni (nutna zmeéna zapojeni | 01 povoleno
napéjeni fizeni R0,T0)

B051 | Urovei napéti DC sbérnice pii | nastavuje napéti DC sbérnice, které | 0.0 az 1000.V
ztraté napajeni se ma udrzovat pii dob&hu a
zastaveni pfi ztraté napajeni

B052 | Urovei prepéti DC sbérnice pfi | nastavuje tiroved napéti DC sbérnice, | 0.0 az 1000.V

ztraté napajeni pfi které dojde k pozastaveni dob&éhu
B053 | Dobéhova rampa pro dobéh pii | dobéhova rampa, ktera se uplatni 0.012az99.99s/
ztraté napajeni pouze ve funkci fizeného dobé¢hu pii | 100.0 az 999.9 s/
ztraté napajeni 1000 az 3600 s
B054 | Pocate¢ni freknvenci pokles pfi | nastavuje pokles frekvence pfi 0.00 az 10.00 Hz
ztraté napajeni detekci ztraty napajeni, nutny k

udrzeni urovné napéti na DC sbérnici

Casovy diagram niZe znazorfiuje chovani méniée pii vypadku sité a pii aktivni funkei ¥izeného
zastaveni.a vliv jednotlivych parametrt. V pribéhu fizeného dob&hu je méni¢ ve funkci zatéze
dobihajicicho motoru. Pouze v ptipad¢ velmi velké setrvaéné energie nebo velmi kratkého
dobéhu (nebo oboji) mize dojit k tomu, Ze spotieba ménice nebude dostateéna k linearnimu
dobrzdéni motoru aniz by nedoslo k piepéti na DC sbérnici. V parametru B052 nastavte
hodnotu tohoto mozného piepéti, pti kterém bude linearni dobéh pozastaven, dokud stav
prepéti neodezni. Po dobu piepéti je dobéh pozastaven a ménic bézi konstantni rychlosti.
Jakmile piepéti pomine, méni¢ pokracuje v dobehu. Tato sekvence se mize v zavislosti na
specifickych podminkéach pohonu a zatéze i nékolikrat opakovat, dokud neni energie DC
sbérnice vycerpana (stav podpéti).
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DC sbérnice (V)

uroven podpéti

vystupni
frekvence

‘‘‘‘‘ POZN.: (1) Pro spravnou funkeci je nutné nastavit hranici prepéti (B052) vétsi nez tiroven
napéti, kterd se ma na DC sbérnici udrzovat (B051) - B052 > B051.
(2) Pokud je funkce 7izeného dobéhu pri ztraté napdjeni aktivovana (dojde k poklesu, nebo
vypadku napéjeni), funkce probéhne az do tiplného zastaveni motoru, i kdyZ je napajeni
obnoveno. V takovémto ptipadé neni hlaSena chyba a je-1i dosud aktivni povel chod, pohon se
opét rozbéhne.
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Pripojeni k PLC a jinym pristrojum
Meénic¢e HITACHI jsou uréeny pro mnoho druhii rozdiln€ naro¢nych aplikaci. Pfi instalaci Vam
klavesnice méni¢e (nebo jiny programovaci nastroj) uleh¢i po¢ateéni nastaveni pro danou
aplikaci. Pfi bézném provozu je ménic fizen povely prichazejicimi z fidiciho konektoru, nebo
sériovou sbérnici z jiného fidiciho piistroje. V jednoduchych aplikacich, jako regulace rychlo-
piipadech mize byt pouzit logicky programovatelny automat (PLC) jako Fidici prvek systému.
Proto je nutné realizovat vazby mezi PLC a frekvenénim méni¢em.
Neni mozné v této pfiruc¢ce obsahnout vsechny mozné varianty aplikaci. Je proto nezbytné znat
elektrické specifikace pfistojt, které hodlate k ménici ptipojit. Nasledujici odstavee Vam
usnadni volbu bezpecného pfipojeni Vasich pfistroji k ménici.

OPATRNOST: Piekroci-li maximalni napéti a proudy charakteristické hodnoty jednotlivych
pristrojit miize dojit k jejich poskozeni nebo zniceni.

Spojeni mezi méni¢em a ostatnimi pii-
stroji zavisi na vstupné/vystupnich hod-
notach obou pfipojnych mist (viz

Jiny pfistroj Méni¢ SJ7002
- signal . .
( : ! vstupni | — vystupni
diagram na pravé strang). obvod spole¢na | obvod

K nastavitelnym vstuptim ménice lze "

pripojit jak zdrojové, tak spotiebicové [ : signal : ]
ménic
24VDC

vystupy protistrany (PLC). Typ logiky sz)t:g; ! spole¢na Vj;l\iggl
se voli umisténim propojky na svor-

kovnici ( pfipojenim spolecné svorky na
(+) nebo (-)). Vystupy umoznuji rovnéz
pouzit oba typy logiky.Detailni popis a
ptiklady naleznete v odstavcich “Pouziti
inteligentnich vstupnich svorek™ na
strané 4—12 a*““Vyuziti vystupnich
inteligentnich svorek™ na strané 4—41.
.Tyto odstavce ukazuji vnitini zapojeni
jednotlivych I/O a vysvétluje jejich
pripojeni k vnéj$im obvodim.

PLC

propojka

~

spole¢na
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Abychom ptedesli ptipadnému
poskozeni a zajistili spravnou funkci
Vasi aplikace, doporucujeme sestavit
schema vSech vnéjsich ptipojeni ménice
veetné vstupné/vystupnich obvodi
téchto pfistrojii, aby schemata
obsahovala uceleny obvod.

Nasledné:

1. Provéite napétova a proudova
omezeni obou pfipojenych stran.

vstupni
obvody

2. Provéite spravnost logiky (aktivni H
nebo aktivni L) pti spinani ON/OFF
pro kazdou vazbu.

S

(@]
DEDOEEDnE-B

3. Provéite zda jsou vstupy spravné
zvoleny (zdrojova / spotfebicova
logika) tak, aby odpovidaly poza-davkiim protistrany (PLC a pod.).

4. Provéite pocatedni a kone¢nou hodnotu a pribéh analogovych signali a jejich nasobici
faktor (zda neptekracuji meze protistrany).

5. Analyzujte k cemu mize dojit pokud néktera z ptipojenych stran ztrati napajeni, nebo je
pripojena k napajeni pozd¢€ji nez ostatni.
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Priklad zapojeni  Nasledujici schema predstavuje obecny piiklad zapojeni logickych ovladacich obvodi ve
spojeni se silovym zapojenim popsanym v kapitole Instalace a montaz ménice. Ucelem této
kapitoly je pomoci Vam zvolit spravné zapojeni jednotlivych svorek pro Vasi specifickou

aplikaci.
SJ7002
ménic
L1 R DC sb.
silové napajeni |2 Is usmér-| |7t
3-faze L3 IT riovac /f_\
D o
dvouvodisova 451 | 1
propojka [ __—T1 | | —r——\ >N "t """~~~ ——° _
L R brzdny " brzdna -
Feritovy filtr RO i S Bl % odpor ! jednotka !
T0 obvody [ (volitelné) | (yolitelng) |
L — 41
_____________ T
tovarni poloha propojky 24VDC (modely do vykonu 22kW
p(;o cr?t?:t()aigo;)éFVZEXF;: , 1 P24 @ obsahuji brzdnou jednotku)
P Py : C PLC inteligentni reléovy vystup
IC - * (tovarné funkce porucha)
— gk CM1 M
tovarni poloha propojky : MERE _
pro modely —xFE ' ’ vystupni obvody
(zdrojové vstupy) : : Bt 15 B+
ﬁ// /\/ Sle—let
o~ FW ' 14
5 vpred © r|\ o { 5 vystupnich
'S 8 I e B+ 13 vystupnicl
S vzad 0" . vstupni i< inteligentnich
2 [ [ obvody . svorek - otevieny
I N2
© | [ : | Sre—ta- 12 kolektor
N 8 vstupnich [ ! : !
3 inteligentnich 07 3 <ot 11
£ svorek 5 _ri o~
—0¢ v et QM2
00 1 ]
rozsifujici
ICM1 o
~ volitelna > rozsitujici signaly
. TH jednotka #1 véetné zpétné vazby
termistor i x .
otacek, digitalniho
frek - rozsifujici rozSifeni 1/0 a komuni-
re tvenlglr\}ll >6\ FM volitelna > kaci DeviceNet
vystup jednotka #2

reference +10VDC L H

§4 0-10VDC

+

% -10/0/+10 VDC

POZN.: K pfipojeni inteligent-
s nich 1/0 svorek pouzijte paro-

10kQ reference vané kroucené stinéne vodi-
Ce. Stinéni kazdého signalu

I = +10VDC - . s
pfipojte k jeho spole¢né svor-
4 — 20mA 10kQ s ce, pouze na strané ménice
_[> m

analog. GND SP

o vysilani /
analogovy 100Q —SN prijem seriova komuni-
vystup AM RP kace RS-485
@ ukoncovaci
analogovy SN propojka
vystup AMI >5\

zemnéni typ D (modely tfidy 200V);

—  zemnéni typ C (modely tfidy 400V)
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Specifikace

signala

Jednotka svorkovnice logickych fidicich signald je odnimatelna, aby bylo usnadnéno zapojo-
logickych fidicich vani (dva upevinovaci Srouby). Odlisny typ svorkovnice umistény vlevo (4 svorky) je urCen pro
sériovou komunikaci.

misténi upeviiovcich Sroub(

Sroubové svorky vel. M3
utahovaci momenty:

0.7 N-m (0.5 ft.-Ib.)
maximalni moment:

0.8 N-m (0.6 ft.Ib.)

| | | I I Il |
seriova analog. analog. zdroj logicke logicke relé
komunikace vstupy  vystupy vstupy vystupy  porucha

Elektricka specifikace logickych gidicich svorek je uvedena v nasledujici tabulce:

Nazev svorky

Popis

Specifikace

[P24] zdroj +24V pro log. vstupy napéti 24VDC, max. 100 mA
[CM1] spole¢na zdroje +24V spole¢na zdroje 24V, napéjeni log. vstupti [FW], [TH],
[1] az [8], a [FM]. (pozn.: Neuzemiiujte)
[PLC] spoleéna logickych vstupt spoleéna svorka logickych vstupti [1] az [8],
propojka: [PLC]-[CM1] - zdrojova logika
[PLC]-[P24] - spotiebicova logika
[CM2] spoleéna logickych vystupt spole¢na svorka pro vystupy [11] az [15]

(11, [2].[3],[4],
[51, [6], [7], [8]

inteligentni (programovatelné)
diskretni logické vstupy

max. 27VDC (pouzijte svorku [P24] (interni zdroj) nebo
externi zdroj pfivedeny na svorku a spolecnou [CM1)),

[FW] Povel vpied / stop vstupni impedance 4.7kQ2
[11],[12],[13], | inteligentni (programovatelné) | typ s otevienym kolektorem, max. proud S0mA ve stavu
[14], [15] diskretni logické vystupy ON, max. napéti 27 VDC ve stavu OFF
[TH] vstup pro termistor spole¢na sv. [CM1], min. vykon termistoru 100mW
[FM] PWM modulovany vystup 0 az 10VDC, max. 1.2 mA, stfida signalu 50%
[AM] analogovy vystup napéti 0az 10VDC, max. 2 mA
[AMI] analogovy vystup proudu 4-20 mA, nominalni zatéZovaci impedance 250
[L] spole¢na pro analogové vstupy | soucet proudt svorek [OI], [O], a [H]
[oI1] analogovy vstup - proud rozsah 4 az 19.6 mA, nominalné 20 mA,
vstupni impedance 10002
[O] analogovy vstup - napéti rozsah 0 az 9.6 VDC, nominaln¢ 10VDC,
max.12VDC, vstupni impedance 10 kQ
[02] analogovy vstup napéti 2 rozsah —9.6 az 9.6 VDC, nominalné +10VDC,
max. £12VDC, vstupni impedance 10 kQQ
[H] +10V analogova reference nominaln¢ 10VDC, max.10 mA
[ALO] prepinaci kontakt relé zatizeni kontakth ALO-AL1:
— - 250VAC, 2A; 30VDC, 8A odporova zateéz
[AL1] spinaci kontakt relé 250VAC, 0.2A; 30VDC, 0.6A induktivni zit&Z
[AL2] rozpinaci kontakt relé zatazeni kontakti ALO-AL2:

250VAC, 1A; 30VDC 1A max. odporova zatéz
250VAC, 0.2A; 30VDC, 0.2A max. induktivni zatéz
min. zatéz: 100 VAC, 10mA; 5VDC, 100mA
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Seznam funkci

vstupnich svorek nakter¢ je uveden popis jejich funkce a pouZiti.

V tabulce naleznete jednotlivé vyznamy inteligentnich vstupni svorek a stranku v této kapitole,

(LSB - nejnizsi bit)

Inteligentni vstupy Inteligentni vstupy
Symbol| Kéd Nazev Strana | Symbol| Kéd Niazev Strana
RV 01 | Chod vzad/Stop 4-14 | TRQ2 | 42 | Volba momentového omezeni, bit 2 4-29
(MSB - nejvyssi bit)
CF1 02 | Binarni vybér pevné frekvence, bit 0 4-14 PPI 43 | Volba zpiisobu regulace P /PI 4-25
(LSB)

CF2 03 | Binarni vybér pevné frekvence, bit 1 4-14 | BOK | 44 | Potvrzeni aktivace (uvolnéni) ext.brzdy 4-31

CF3 04 | Binarni vybér pevné frekvence, bit 2 4-14 ORT | 45 | Navrat do pocatecni polohy (orientace) 4-33

CF4 | 05 | Binarni vybér pevné frekvence, bit 3 4-14 | LAC | 46 | Zruseni rozbéhu a dobéhu 4-33

(MSB)
JIG 06 | Tipovani 4-17 | PCLR | 47 | Vymazani odchylky polohy 4-33

DB 07 | Vné&jsi zapnuti stejnosmerné brzdy 4-18 | STAT | 48 | Uvolnéni povelu polohy posloupnosti 4-33

polohovych pulst
ADD | 50 | Zapnuti pfidavné frekvence 4-33

SET | 08 | Nastaveni a uziti dat motoru 2. 4-18 | F-TM | 51 | Vnucené ovladani ze svorek 4-34
2CH | 09 |2.rozb&hova a dob&éhova rampa 4-19 ATR | 52 | Zapnuti fizeni momentu 4-34
FRS 11 | Volny dobéh 4-19 | KHC | 53 | Vymazani udaje o spotfebované energii 4-35
EXT 12 | Externi chyba 4-20 SON | 54 | Funkce “servo ON” 4-36
uUsp 13 | Ochrana proti neo¢ekdvanému rozbéhu 4-20 FOC | 55 | Vnuceni proudu pfed rozbéhem 4-36

CS 14 | Pfepinani ze sit¢ na ménic¢ 4-21 MI1 56 | Obecny vstup 1 4-37
SFT 15 | Softwarovy zamek 4-22 MI2 57 | Obecny vstup 2 4-37
AT 16 | Volba analogového vstupu napéti/proudu| 4-23 MI3 58 | Obecny vstup 3 4-37
SET3 | 17 | Nastaveni a uziti dat motoru 3. 4-18 MIl4 59 | Obecny vstup 4 4-37
RS 18 | Reset ménice 4-23 MIS 60 | Obecny vstup 5 4-37
STA | 20 | Start 4-24 MI6 | 61 | Obecny vstup 6 4-37
(3 vodicové ovladani)

STP 21 | Stop 4-24 MI17 62 | Obecny vstup 7 4-37
(3 vodicové ovladani)

F/R 22 | Vpted, Zpét 4-24 MIS8 63 | Obecny vstup 8 4-37
(3 vodi¢ové ovladani)

PID 23 | Zruseni PID regulace 4-25 | AHD | 65 | Ptidrzeni analogového povelu 4-37
PIDC | 24 | Nulovani PID regulatoru 4-25 CP1 66 | Volba pevné pozice (1) 4-37
CAS | 26 | Volba druhého nastaveni regulacnich 4-25 CP2 67 | Volba pevné pozice (2) 4-37

konstant

uUP 27 | Dalkové ovladani 4-27 CP3 68 | Volba pevné pozice (3) 4-37

funkce “Nahoru”

DWN | 28 | Dalkové ovladani 4-27 ORL | 69 | Navrat do vychozi polohy 4-38
funkce “Dold”

UDC | 29 | Dalkové ovladani vymazani hodnoty 4-27 | ORG | 70 | Indikace vychozi polohy 4-38

OPE | 31 | Vnucené fizeni 4-27 FOT | 71 | Dosazeni koncové polohy ve sméru 4-40

z panelu vpred
SF1-7 | 32—| Bitovy vybér pevné frekvence, bit 1-7 4-14 ROT | 72 | Dosazeni koncové polohy ve sméru vzad| 440
38

OLR | 39 | Omezovani ptetiZzeni 4-28 SPD | 73 | Volba mezi polohovou a rychlostni 4-40

regulaci

TL 40 | Povoleni momentového omezeni 429 | PCNT | 74 | Cita¢ pulsi 4-40
TRQI1 | 41 | Volba momentového omezenti, bit 1 4-29 PCC | 75 | Vymaz nacitané hodnoty 4-40
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Seznam funkci

V tabulce naleznete jednotlivé vyznamy inteligentnich vystupni svorek a stranku v této

vystupnich kapitole, na které je uveden popis jejich funkce a pouziti.
svorek
Inteligentni vystupy Inteligentni vystupy
Symbol| Kéd Nazev Strana | Symbol| Kod Nazev Strana
RUN | 00 | Signal chod 4-42 FBV | 31 | Porovnani regulované veli¢iny (zp. 4-54
vazby) PID regulace
FA1 01 | Dosazeni frekvence 1 - 4-42 NDc | 32 | PferuSeni komunikaéni linky 4-56
pfi konstantni rychlosti B L,
LOG1 | 33 | Vysledek logické operace (1) 4-56
FA2 02 | Dosazeni frekvence 2 - 4-42 1 LOG2 | 34 | Vysledek logické operace (2) 4-56
nad nastavenou hodnotou (1) , L
LOG3 | 35 | Vysledek logické operace (3) 4-56
OL 03 | Pfedbézné hlaseni pretizeni (1) 4-44 | LOG4 | 36 | Vysledek logické operace (4) 4-56
OD 04 | Piekroceni dovolené odchylky PID 4-44 | LOG5 | 37 | Vysledek logické operace (5) 4-56
regulace
AL 05 | Signal poruchy 4-45 1 LOG6 | 38 | Vysledek logické operace (6) 4-56
FA3 06 | Dosazeni frekvence 3 - 4-42 | WAC | 39 | Dosazeni doby zivostnosti kondenzatorti | 4-57
pii urc¢ené hodnoté (1)
OTQ | 07 | Signal ptekro¢eni momentu 4-46 | WAF | 40 | Ztrata rychlosti chladiciho ventilatoru 4-57
Ip 08 | Hlaseni mzikového vypadku napajeni 4-46 FR 41 | Hlaseni pfitomnosti povelu chodu 4-57
uv 09 | Hlaseni podpéti 4-46 | OHF | 42 | Piehrati chladice 4-57
TRQ 10 | Dosazeni omezeni momentu 4-49 LOC | 43 | Detekce poklesu proudu 4-58
RNT | 11 | Piekroceni nastaveného ¢asu provozu 4-49 MO1 44 | Obecny vystup (1) 4-58
ONT | 12 | Pfekroceni nastaveného Casu ptipojeni k | 4-49 | MO2 | 45 | Obecny vystup (2) 4-58
siti
THM | 13 | Piekroceni dovoleného otepleni motoru | 4-50 | MO3 | 46 | Obecny vystup (3) 4-58
BRK | 19 | Signal k uvolnéni externi brzdy 4-52 | MO4 | 47 | Obecny vystup (4) 4-58
BER | 20 | Chyba externi brzdy 4-52 | MOS | 48 | Obecny vystup (5) 4-58
ZS 21 | Detekce nulové rychlosti 4-52 1 MO6 | 49 | Obecny vystup (6) 4-58
DSE | 22 | Piekroceni dovolené odchylky rychlosti | 4-52 | IRDY | 50 | M¢ni¢ piipraven 4-59
POK | 23 | Ukonceni najezdu na polohu (dosazeni 4-52 | FWR | 51 | Signalizace chodu vpted 4-59
polohy)
FA4 24 | Dosazeni frekvence 4 - 4-42 RVR | 52 | Signalizace chodu vzad 4-59
nad stanovenou hodnotu (2) - .
MJA | 53 | Vyznamna chyba 4-59
FAS 25 | Dosazeni frekvence 5 - 4-42 | WCO | 54 | Komparaéni funkce analog. signalu O 4-60
pfi ur€ené hodnot® (2) WCOI | 55 | Komparaéni funkce analog. signalu OI 4-60
OL2 | 26 | Predbézné hlaseni pfetizeni (2) 4-44 1 WCO2| 56 | Komparacni funkce analog. signalu O2 4-60
Odc | 27 | Detekce preruseni signalu O 4-53
OIDc | 28 | Detekce preruseni signalu OI 4-53
02Dc | 29 | Detekce pieruseni signalu O2 4-53
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Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Inteligentni vstupni svorky [1], [2], [3], [4], [5], [6], [7], a [8] pfedstavuji shodné vstupy pro
vseobecné pouziti. K napajeni téchto svorek lze vyuzit vnitini zdroj +24V (svorka [P24]), nebo
vng&j$i zdroj shodného napéti. Vnitini vstupni obvody vSech svorek jsou spojeny na spole¢nou
sbérnici [PLC]. Vyzzivate-li vnitini napéjeci zdroj, pak umistéte propojku dle obrazku. Pti
pouziti externiho zdroje, PLC nebo jiné¢ho zafizeni s napajenymi vystupy, spojte svorku [PLC]
se spole¢nou svorkou pouzitiho zdroje, aby byl vstupni obvod ménice uzavien.

Priklady zapojeni Pro ptipojeni vstupnich obvodii ménice k jinym systémiim, jako PLC a pod. jsou piipustné
vstupt nasledujici Ctyfi moznosti zapojeni.

Zdrojova logika 24VDC méni¢ SJ7002
vnitini zdroj

spolecna vstupni obvody

o

poloze pro modely

—xFE
Spotiebi¢ova 24VDC méni¢ SJ7002
logika,
vnitini zdroj spoleéna vstupni obvody

P24 Bl PL C e CM

o
o
o

propojka v tovarni
poloze pro modely
—xFU/-xFR

Zdrojova logika 24VDC méni¢ SJ7002
vnéjsi zdroj
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spolecna vstupni obvody

s

napajeci zdroj -

Spotiebicova 24VDC méni¢ SJ7002
logika,
vnéjsi zdroj

spolecna vstupni obvody

S

vnejsi —>
napajeci zdroj
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Obecné pokyny
pro zapojeni
vstupt

Uvedena zapojeni v této kapitole slouzi pouze jako ptiklad.Vase prifazeni vyznami jednot-
livym svorkam bude zfejme odlisné. Nize uvedena zapojeni ukazuji modely —xFU/—xFR/-xFE
a rozdilné umisténi propojky (volbu logiky).

Modely uréené pro U.S. a Japonsko (-xFU, -xFR) maji tovarné propojeny svorky [P24]-[PLC]
(obrazek vlevo). Spolecna svorka pro vstupy je v tomto ptipadé svorka [CM1].

Modely urcené pro Evropu (-xFE) maji propojku tovarné umisténou mezi svorkami [CM1]-
[PLC] (obrazek vpravo). V tomto ptipad¢ je spole¢nou svorkou vstupt [P24] (kladna svorka
vnitiniho zdroje). Ujistéte se, Ze umisténi propojky a vyuZiti spole¢né svorky odpovida
Vasim zvyklostem a poZadavkiim zapojeni.

Modely —xFU/-xFRs (verze pro U.S./Jpn): modely —xFE (verze pro Evropu):
FW RV FW RV
P24 tovarni poloha

propojky mezi tovarni poloha pro-

jky mezi [PLC]-

[P24]1-[PLC] poJ 1

a pfiklady zapojeni v [CM1] a pfiklady
tého kapitole zapojeni

<4— spole¢na <— spole&na
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Povely chod

vpred/stop a

chodvzad/stop
Kodvolby| [FW]*
a symbol 01=[RV]
platné pro -
vstupy [1] az [8]
nutné |2 002= 01
nastaveni
tovarné na
svorce [FW]

* [FW] je jednotcelova

svorka

A

Volba pevnych

rychlosti
binarnim kédem
02 =[CF1]
Kéd volby | 03 =[CF2]
asymbol | o4 = [CF3]
05 =[CF4]
platné pro v
vstupy [1]az[8]
. F001, A020
nutne | s 035,
nastaveni A019=00
tovarnéna| [7] =[CF1],
svorce | [8]=[CF2]*
ostatni vyzaduje
svorky pfifazeni

* pouze pro modely -FE2

Ptivedete-li povel k chodu na svorku [FW], méni¢ se rozb&hne smérem “vpied” (Groveir H) a
zastavi (Giroven L). Pfivedete-li povel k chodu na svorku [RV], méni¢ se rozbéhne smérem
“vzad” (Groven H) a zastavi (Groven L).

Dulezité poznamky:.

* Jsou-li oba vstupy FW a RV aktivni sou¢asn¢, ménic se zastavi.

+ Je-li nastavena opacni logika svorek FW nebo RV, (aktivni pfi rozepnuti) motor se
rozeb&hne pii rozepnuti svorky, nebo pfi pieruseni obvodu.

» Parametr F004 urcuje, na kterou stranu se bude pohon otacet v pfipadé kdy bude ovladan
tlac¢itkem CHOD (RUN) na operatorském panelu (OP), Tento parametr nijak neovlivni
¢innost svorek [FW] a [RV].

VAROVANI: Je-li povel chodu aktivni jiz pii zapnuti sit&, pohon se okamZité rozbiha. Tato
situace mize byt nebezpecna jak pro zafizeni tak pro osoby! Pied zapnutim sit¢ se vzdy
presvédcete, Ze povel k chodu neni aktivni.

V paméti ménice miize byt zapsano az 16 pevnych rychlosti, které Ize pouzit pro ustalené
provozni stavy (A020 az A035). Volba piislusné pevné rychlosti se provadi binarni kombinaci
Ctyt vstupnich signalit CF1 az CF4 (viz tabulka nize). Funkce CF1 az CF4 Ize libovolné¢ pfifadit
svorkam 1 az 8. Pouziti vSech ¢tyt signalti neni podminkou.

symbol nazev funkce

CF1 binarni volba pevné rychlosti, bit 0 (LSB)

CF2 | binarni volba pevné rychlosti, bit 1

CF3 binarni volba pevné rychlosti, bit 2

CF4 | binarni volba pevné rychlosti, bit 3 (MSB)

pevna vstupni funkce pevné vstupni funkce

rychlost | cpyq | cF3 | cF2 | cF1 | YOSt | cpy | 3 | CF2 | CFI
rychlost 0 0 0 0 0 | rychlost 8 1 0 0 0
rychlost 1 0 0 0 1 rychlost 9 1 0 0 1
rychlost 2 0 0 1 0 | rychlost 10 1 0 1 0
rychlost 3 0 0 1 1 rychlost 11 1 0 1 1
rychlost 4 0 1 0 0 | rychlost 12 1 1 0 0
rychlost 5 0 1 0 1 | rychlost 13 1 1 0 1
rychlost 6 0 1 1 0 | rychlost 14 1 1 1 0
rychlost 7 0 1 1 1 | rychlost 15 1 1 1 1

vyznamovym bitem CF1, CF2, atd.

v
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Priklad pouziti osmi rychlosti na obrazku nize nazorné€ ukazuje prib&hy zmén rychlosti v zavis-
losti na stavu funkci CF1 az CF3.

rychlost

OO -~2DNOAONW®

spinace t
CF1 | | |

CF2

CF3

chod vpred

Priorita volby pevnych rychlosti - Volba pevnych rychlosti ma piednost pfed externim
analogovym signalem. Je-li zvolen parametrem A001=01 zdroj zadavani rychlosti

ze svorkovnice, mize méni¢ vyuzit souc¢asné zadavani analog. signalem a zadavani pevnych
rychlosti intelitgentnimi vstupy. Neni-li sepnut Zadny ze vstupti CF1 az CF4, je vystupni
frekvence zadavana analogovym vstupnim signalem. Je-li néktera ze svorek CF1 az CF4
sepnuta, pak je zdrojem povelu frekvence piislusna pevna rychlost.

Programujete-li pevné rychlosti, nezapomeiite vzdy po nastaveni hodnotu ulozit tlkacitkem
STORE. Pokud tak neucinite, nastavena hodnota bude ztracena.

Je-li potieba nastavit nékterou z pevnych rychlosti vyssi nez 5S0Hz (60Hz) je potieba napied
zménit hodnotu parametru A004 - maximalni dovolena frekvence minimalné na hodnotu
pozadované rychlosti.
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Hodnota pevné rychlosti se Vam v piipadé jejicho pouziti zobrazi na displeji ve zobrazeni
D001.
Programovani pevnych rychlosti A020 az A035 lze provést dvéma zptsoby:

1. Standardni programovani pomoci OP:
a. Zvolte pridlusny parametr pevné rychlosti A020 az A035.
b. Stisknéte tlac. @ a zobrazte hodnotu.
c. Tlagitky A\ a \&/ nastavnte pozadovanou hodnotu.
d. Tlacitkem @ ulozte hodnotu do paméti.

e. Pro nastaveni dalSich pevnych rychlosti opakujte postupl. a) az 1. d).

2. Programovani pomoci spinani svorek CF1 az CF4:
a. Vypnéte meénic (stiknéte Stop).

b. Na displeji OP nastavte zobrazte hodnotu parametru FOO1 a sepnéte piislusny vstup pro
volbu pevné rychlosti. V FO0O1 je nyni zobrazena hodnota uréené pevné rychlosti.

c. Nastavte tlagitky A\ a & pozadovanou hodnotu.

d. Udaj potvrd'te a ulozte do paméti stisknutim tladitka @

e. Stiskem tlac. @ se presvédcéete o spravnosti nastaveni.

f. Pro nastaveni dalSich pevnych rachlosti opakujte postup 2. a) az 2. e).
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Volba pevnych Rizeni pevnych rychlosti jednotlivymi

rychlosti bity vyzaduje az 7 inteligentnich vstup- rychlost
jednotlivymi bity nich svorek pro volbu az 8 pevnych g
rychlosti. Kazdé z pevnych rychlosti
32 =[SF1] | odpovida vzdy 1 vstup. Pfi fizeni 5
jednotlivymi bity, je aktivni vdy pouze 4
33 =[SF2] . . . 3
vstup zvolené rychlosti. Je-li sepnuto
34 =[SF3] | vice vstupt spoleén&, ma prednost 2
Kéd volby 35 = [SF4] vstup s nizs§im ¢islem. Znazornéni :)
a symbol rychlostniho profilu s vyuZitim bitové
35 = [SF3] volby je na obrazku vpravo. ¢
— vstup
36 = [SF6] SF1
37=[SF7] | | Symbol Nazev funkce SE2
(oI e y SF1 | bitova volba - rychlost 1
vstupy [1] az [8] ry SF3
SF2 bitova volba - rychlost 2
nutné F001, A020 v SF4
nastaveni j\z() ?;E()Si SF3 bitova volba - rychlost 3 SF5
SF4 bitova volba - rychlost 4 SF6
tovarnéna| vyzaduje
svorce pfifazeni SF5 | bitova volba - rychlost 5 SF7
SF6 | bitova volba - rychlost 6 chod ||
vpred
SF7 | bitova volba - rychlost 7
:g Pevni Vstupni funkce
>
S rychlost | opr | Ske | SF5 | SF4 | SF3 | SF2 | SF1
Q@
g rychlost0 | 0 0 0 0 0 0 0
S rychlost 1 — | = = — | — | — 1
>
E rychlost2 | — | — | — | — | — | 1 | 0
rychlost 3 — | — | — | — 1 0 0
rychlost4 | — | — | — 1 0 0 0
rychlost 5 — | — 1 0 0 0 0
rychlost 6 — 1 0 0 0 0 0
rychlost 7 1 0 0 0 0 0 0
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Povel tipovani

Kad volby 06
Symbol [JG]
Platné pro v
vstupy [1] az [8]
A002=01,
Nutné A038>B082,
¢ .| A038>0,
nastavenl |- 039=00 az
05
Tovarné
na svorce 3]

Tipovaci vstup [JG] se pouziva k manual-

nimu pootaceni pohonu nizkou rychlosti o [JG]
malé useky (napf. k pfesnému polohovani
nastroje pfi nastavovani zafizeni). Rychlost [FW] l_l
je omezena na 10 Hz a nastavuje se parame- | |
trem A038. Tipovani nepouziva rozb&hové [RV] : : I_I
rampy, proto miiZe pfi nastaveni vyssi D -
frekvenci tipovani (A038) dojit k chybé i '\ |
nadproudu. vystupni i

frekvence ¥4 _ _ _ _ _ _ _ o - _

Povel tipovani mize pfijit i v prub&hu
chodu pohonu. Parametrem A039 lze
nastavit, zda ma byt povel ignorovan, nebo
akceptovan. Parametr A039 rovnéz urcuje, zda ma byt na konci tipovani pouzita dobéhova
rampa & nikoliv. Sest moznych kédu parametru A039 je uvedeno v tabulce.

volba dobéhu
pfi tipovani

Tipovani za chodu pohonu
ReZim dobéhu pro tipovani
zakazano, A039= povoleno, A039=
00 03 volny dob&h
01 04 dobéh po rampé a zastaveni
02 05 stejnosmerné brzdéni a zastaveni

V ptikladu na obrazku vlevo je povel tipovani v priabéhu chodu ignorovan, zatimco na obrazku
vpravo povel tipovani pferusi chod pohonu . Pokud je povel tipovani zadan dfive, nez povel
chodu na svorkach [FW] nebo [RV], pohon se nerozbéhne a méni¢ je zablokovan pro tipovani,
dokud neptijte povel chodu.

[JG] |—| [VG]

Fwl | | | Fwl | | : :
t T ' [l I
A03g| | 0 Ao3g| | | o
vystupni : vystupni ' <
frekvence frekvence

«
[A039=00, 01, 02 |/ t
dobéh po rampé (00)

|A039=03, 04, 05
volny dobéh (05)

Dtlezité poznamky:
» Tipovani neni provedeno, pokud je frekvence tipovani A038 nastavena nizsi nez po¢atecni
frekvence b082, nebo je jeji hodnota 0 Hz

* Hodlate-li provést tipovani, zabezpecte aby povel na svorce [JG] pfisel diive nez povel na
svorkach [FW] nebo [RV].

» Je-li v A039 zvoleno 02 nebo 05, je potieba nastavit i parametry stejnosmérného brzdéni.
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Vnéjsi signal

ovladani
stejnosmérné
brzdy (DB)
Kéd volby 07
Symbol [DB]
Platné pro v
T [1] az [8]
Nutmé 12053, A054
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Je-li sepnuta svorka [DB], pfejde méni¢ do

Volba nastaveni
pro druhy a treti

motor
Kéd volby| O08=[SET]
Symbol | 17=[SET3]
Platné pro -
vstupy [1] az [8]
Nutné L,
nastaveni (Zadné)
Tovarné vyzaduje
na svorce pfifazeni

stavu stejnosmérného brzdéni. Rezim Pfipad 1
stejnosm’emeho brzdéni vyzaduje dalsi [FW,Rv] |
nastaveni:: !
|

* A053 —prodleva stejnosmérné brzdy, [DB] ! ]

rozsah nastaveni od 0.1 to 5.0 s. | | |
* A054 — nastaveni sily stejnosmérné vystupni | \ :

brzdy, rozsah nastaveni 0 az 100%. frekvence | A" M/
Z obrazki na pravé strané je patrné jak t
bude pracovat stejnosmérné brzdéni v
jednotlivych piipadech. Piipad 2
1. Pfipad 1- .svorl.ia [lj“W] nebo [RV] je . povel chodu

aktivni. Pfiaktivaci svorky [DB] ménic¢ 7z OP ]

prejde do stavu ss brzdéni. Po deakti- | |

vaci svorky [DB] pohon opét najede po [DB] |

rozb&hové rampé na zadanou frekvenci. : | ;
2. Ptipad 2 — povel chodu byl zadan z OP. vystupni || | |

P¥i aktivaci svorky [DB] méni¢ prejde frekvence |, ! |

do stavu ss brzdéni. Po deaktivaci t

svorky [DB] pohon ztlistane ve

vypnutém stavu. Pfipad 3
3. Pripad 3 — povel chodu byl zadan z OP. povel chodu

Pti aktivaci svorky [DB] ménic piejde zOP | |

po odeznéni prodlevy nastavené v A053 |

do stavu ss brzdéni. Po dobu prodlevy je [DB] : |

motor ve stavu volného dobéhu. Po | dleva !

. . “—
deaktivaci svorky [DB] ziistava pohon vystupni —hproders |
|

zastaven. frekvence | : | :

Dulezité poznamky: ' ' ' t

» Pokud je sila ss brzdéni (A054)
nastavena vysoka neni mozno nechat
svorku [DB] trvale sepnutou po delsi ¢as (zalezi na aplikaci).

* Stejnosmérna brzda neni uréena k pouziti jako pfidrzna brzda ale slouzi pouze k
bezpecnému zastaveni. Jako pfidrznou brzdu pouzijte brzdu mechanickou.

Ptiradite-li nékteré inteligentni svorce vyznam [SET] a [SET3], miZete jeji aktivaci volit dalsi
dva soubory nastavenych parametrti motoru. Lze pfitadit oba vyznamy dvéma riiznam svorkdm
soucasng. Pti aktivni svorce [SET] ([SET3]) se bude provoz ménice fidit druhou (tfeti) sadou
parametri. Je-li ménic ve stavu chodu a je aktivovana svorka [SET] ([SET3]) nastane zména
parametrl az po zastaveni a opétovném rozbéhu chodu meénice.

P1i aktivaci svorky [SET] / [SET3] pracuje ménic s druhou / tieti sadou parametrt, pii deakti-
vaci svorky se ménic vrati k pivodnimu nastaveni (prvni sadé parametrt). Blize viz “Nastaveni
ménice pro vicemotorovy pohon” na strané 4—74

Dutlezité poznamky:

» Je-li zména svorky [SET]/[SET3] provedena za chodu ménice, projevi se az po zastaveni a
opétném spusteni.

* Vyznamy svorek [SET] a [SET3] nelze pfifadit zaroven na vice svorek.
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Druhé nastaveni

v . . NN vystupni
rozbéhu a pfifazen vyznam [2CH] ménic piejde za frekvence . .
dobéhu provozu na vyuziti druhého nastaveni poZadovana frekvence
rozb&hového a dobéhového ¢asu (A092 a
Kod volby 09 A093). Je-li svorka [2CH] deaktivovana
vrati se ménié¢ k pivodim rozbéhovym a
Symbol [2CH] Sememe € p , Y vstupni
dobéhovym ¢astim nastavenym v parame- signaly [
Platné pro [1] a2 [8] trech FO02 a FO03. Nastaveni druhého :
vstupy rozb&hu a dob&hu se provadi v parametrech [2CH] | | |
Nutné | A092, A093, A092 (rozbéh 2) a A093 (dobéh 2). [FW, RV] | : |
nastaveni | A094=0 | Na obrazku vpravo je znazornéna aktivace ' ' !
. svorky [2CH] v dobé rozb¢hu a reakce
Tovarné 5 , { frek Snice. kd bshova
na svorce [5] vystupni frekvence ménice, kdy rozb&éhova
dobal (F002) piechazi v dobu 2 (A092).
Dulezité poznamky:
* Parametr A094 voli, jakym zptsobem ma dojit k pfechodu na druhé rozbéhové a dob&éhové
¢asy. Pokud ma zména probihat na zakladé aktivace svorky [2CH], musi byt hodnota
parameru A094 = 00.
Volny dobéh Aktivaci inteligentni svorky s pfifazenym vyznamem [FRS] dojde k zablokovani vystupu
meénice a motor voln¢ dobiha setrvacnosti. Pokud v priibéhu tohoto dob&hu je svorka [FRS]
Kod volby 11 deaktivovéna a je stéle pfitomen povel chodu, vystup ménice se odblokuje a napaji opét motor.
Symbol [FRS] Jak ma vypadat pfechod ze stavu FRS do stavu opétného chodu pohonu uréuje parametr B08S.
Na obrazku nize je zndzornéno chovani ménice v zavislosti na hodnot¢ parametru b088 (vlevo
Platné pro [1] az [8] | je zvoleno BO88=00 - rozb&h pohonu od 0 Hz, vpravo je volba BO88=01 rozbch z okamzité
yStupy frekvence motoru. Méni¢ se pokusi zachytit motor v aktualnich otackach a rozbéhnout jej opét
Nutné | B003. Bogs. | N@ pozadované otacky). ZaleZi na aplikaci, kter¢ nastaveni Vam bude vice vyhovovat.
nastaveni | CO11 az CO18| Parametr b003 ptedstavuje dobu prodlevy po odeznéni signalu FRS a op&tovnym rozb&hem
. pohonu (je-li hodnota B003=0, je reakce ménice okamzitd).
Tovarné [ 4]
na svorce
Rozbéh z OHz B088=00 Rozbéh z aktualni frekvence |B088=01
L Cas
rychlost start z OHz rychlost - BOO3 prodlevy
motoru . / motoru | :
| | |
K W | ~ |/
| | | | ¥
. [ ' I j X P | !
spinace | | oot spinade | | t
I I I ! ! | |
FRS 1 1 . FRS 1
[FW, RV] — [FW, RV]
| |

Pti aktivaci inteligentni svorky které je

Ve vyse uvedeném obrazku je aktivni stav svorky [FRS] stav “sepnuto”. Pokud by jste
pozadovali, aby aktivnim stavem byl stav “rozepnuto”, prosim zmeéfite nastaveni piislusné
svorky [1] az [8] s vyznamem [FRS] (C001az C008) v parametru “volba logiky spinani” (CO11

az C018).
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Externi chyba
Kad volby 12
Symbol [EXT]
Platné pro -
vstupy [1] az [8]
Nutné L,
nastaveni (Zadné)
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

Ochrana proti

neocekavanému
startu
Kéd volby 13
Symbol [USP]
Platné pro v
vstupy [1] az [8]
Nutné v s
nastaveni (Zadné)
Tovarné *
na svorce [6]

* tovarné€ pouze pro
modely -FU2, ostatni
vyzaduji pfifatzeni

Aktivaci signalu [EXT] pritazeného nékteré z logickych svorek dojde k zablokovani vystupu
meénice a na displeji se objevi hlaseni vnéjsi chyby E12. Tato funkce piedstavuje obecny
zpisob preruseni a vyznam této chyby zavisi na vné pfipojeném zafizeni na vstupu [EXT].

I kdyz vstup [EXT] prestane byt aktivni, nedojte k rozbéhu ménice ani odstranéni chybového
hlaseni. Aby byly nastoleny normalni provozni podminky je potfeba provést reset ménice.

Nasledujici grafické znazornéni vysvétluje mechanismus odezvy na aktivaci signalu [EXT]. Pti
standardnim chodu je aktivovan signal [EXT]. M¢éni¢ je okamzité zablokovan a motor volné
dobiha, zaroven je aktivovano relé hlaseni poruchy. Pfi resetu je nulovano hlaseni chyby a
poruchovy vystup a pokud je pfitomen povel chod, pak se méni¢ na sestupnou hranu signalu
[RS] zaéne rozbihat

[EXT]

pribéh otacek motoru

[RS]

l

vystup chyby

[FW, RV]

Je-1i povel chodu aktivni v okamziku zapnuti napajeni, pohon se okamzité rozbiha. Ochrana
proti neo¢ekavanému startu (USP) zabrani tomuto automatickému rozb¢hu, takze se pohon
nerozbéhne bez vnéjsiho zasahu. Je-li ochrana USP aktivni a ma-li byt méni¢ rozb&hnut, je
potieba pied zapnutim sité zajistit vypnuti povelu k chodu.

Pti zapnuti sit€ v dob¢ kdy je jiz aktivni povel chod nedojde k rozbéhu ménice ale k jeho
zablokovani chybou E13 (chyba USP) a k aktivaci alarmového vystupu. Obnoveni standard-
niho provozu lze dosahnout dvojim zptisobem:

1. Vypnout a zapnout povel chodu
2. Provést reset svorkou [RS] nebo tlacitke Stop/reset na OP

Nize uvedené obrazky ptedstavuji 3 ptiklady mozného chovani ménice. Chybové hlaseni E13
predstavuje chybu USP a odpovida signalu alarm v obrazku

Priklad 1

[

[FW] ! |

Priklad 2

[

Priklad 3

Vykonové
napajeni

:
| I |
| I |
L | 1 |
[USP] | : Lo |
I | T T T
[RS] | I [
X I | . L I |
Alarm | Lo | | ! e
| . . —t
Vystupni | | oo b/ !
frekvence : ! ! : l ! !

I
—

Je-li pfi zapnuti napajeni aktivni
chyba USP, Ize chybu (E13)
odstranit vypnutim povelu chod
(FW / RV)

Je-li resetovana chyba
a povel chod zuslal
aktivni, dojde okamzité
k rozbéhu ménice

Je-li povel chodu pfi zap-
nuti napjeni neaktivni,
rozbéhne se ménic stan-
dardné s povelem chod.
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Prepinani ze sité
na ménic
Kéd volby 14
Symbol [CS]
Platné pro v
vstupy [1] az [8]
Nutné 5003, Bo07
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Dilezité poznamky

* Nezapomeiite, Ze pokud je zobrazena chyba E13 a provedete jeji reset bez deaktivace povelu
chod, ménic€ se na sestupnou hranu povelu reset zaéne okamzité rozbihat.

e Ochranna funkce USP se projevi i v ptipad¢, Ze nastala chyba podpéti E09, zlistal aktivni
povel chod a byl proveden reset.

 Je-li povel chod aktivovan bezprostiedné po zapnuti sité¢ dojde i v tomto pfipad¢ k aktivaci
ochrany USP. Proto je-li svorka [USP] aktivni vyckejte po zapnuti sité alespon 3 sekundy,
nez aktivujete povel chod.

Tato funkce se pouziva pro pohony vyzadujici velky rozbéhovy moment. Motor bude startovan
piimym pfipojenim k siti, nebo D/Y, a po rozbéhu ptevezme fizeni méni¢. Tato sestava dovoli
snizit ndklady na vykon ménice potfebny k rozbéhu pohonu. Systém muze napf. vyzadovat
55kW pfi rozbéhu, ale pouze 15kW v ustaleném chodu. Pokud vyuzijeme funkci pfepinani ze
sit¢ na ménic¢, staci nam instalovat meénic pouze 15kW. Pro realizaci jsou nutna dalsi zafizeni,
jako stykace a casova relé apod.

Funkce [CS] ptepinani ze sit€¢ na méni¢ pracuje nasledovné:
* zména stav z OFF-na-ON signalizuje ménici, Ze motor je jiZz rozb&éhnut pies bypass ze sit¢ a
méni¢ uvede svij silovy vystup do stavu chod.

* pii zméné stavu z ON-na-OFF méni¢ ocekava, ze motor byl odepnut od sité a po odeznéni
casové prodlevy (B003) provede zachyceni motoru a piechod do standardniho stavu chod.

Nasledujici schema znazornuje sestavu ménice a stykaci uréenou pro uplatnéni funkce
M99

“prepnuti ze sit¢ na meénic” (bypass). Pii rozbéhu motoru ptimo ze sité je sepnut stykac Mg2 a
Mgl a Mg3 jsou rozepnuty. Toto je stav chodu pfes bypass, kdy je méni¢ oddélen od sité a od

Y

motoru. Po rozb¢hu (0,5 az 1s) se spina styka¢ Mgl a ménic je napajen. §

S

Mg2 ;

| ] P

[ o

vykonové napajeni - 3 faze || g

| 1] <~

MCCB GFI Lol tepelna g

Mg3 ochrana
L1 5 o—& 8\\ ’n\ i $J7002 ! |
L2 ! M
s g g \’ \’ : | ! motor
i L
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Softwarovy
zamek
Kod volby 15
Symbol [SFT]
Platné pro -
- [1] az [8]
Nutné B031
.| (vyjmuto z
nastaveni “
uzamdeni)
Tovarné vyzaduje
na svorce pfifazeni

Prepnuti se déje poté, co motor dosadhne plné rychlosti. Nejprve se odpoji styka¢ Mg2 a se
zpozdénim 0,5 az 1s se sepne styka¢ Mg3. Az rozepnutim cignalu CS se uvolni fizeni ménice.:

Mg1 |

Mg2 |__:_ Mg2/Mg3 doba prodlevy 0.5 az 1 s
_____ |

Mg3 | |

e

FW : 1
typ. hodn. od 0.5do 1s I~ ;

[CS] |

, B0O03 (prodleva pred >
VXSth pokusem o restart) n
ménice ___f____

frekvenéni zachyceni A

normaini provoz

Na vyse uvedeném diagramu byl motor rozbéhnut pfimo ze sité pies styka¢ Mg2. Mg2 se
vypind a se zpozdénim se zapina Mg3. Povel chod je jiz zapnut. S prodlevou po Mg3 se spina
styka¢ Mgl. Spole¢né s Mgl se spind i svorka [CS]. Po odezméni signalu [CS] méni¢ pocka az
uplyne ¢as nastaveny v B003, provede zachyceni motoru a piejde do ustaleného chodu.

Po uplynuti ¢asové prodlevy méni¢ aktivuje sviij vystup a provede zachyceni motoru (hranice
frekvence pro zachyceni B007). Pokud by doslo k chybé nadproudu, prodluzte ¢as ¢ekani
B003. Pokud vypne hlida¢ zemniho spojeni (proudovy chrani¢ - GFI), motor nepojede ani na
bypass (preklenuti). Je-li poZadovana zaloha za chod ménice pfimym napajenim ze sité, pak
pripojte napéajeni bypassu pied chranic (GFI). Pro ovladani signalt [FW], [RV], a [CS]
pozuzijte fidici relé.

Aktivaci inteligentni vstupni svorky s pfifazenym vyznamem [SFT] je mozZno uzavfit ptistup
(zménu) k veskerym nastavenym parametrim a funkcim ménic¢e Paremetrem b031 Ize nastavit
zda bude mozné pii aktivnim softwarovém zamku ménit zadavanou frekvenci nebo nikoliv. Je-
li softwarovy zamek aktivni, neni mozné meénit z OP ani z dalkového ovladace nastavené
parametry ménice. Parametry je mozné ménit az po deaktivaci vstupu [SFT].

Parametr b031 nastavte podle toho, zda pozadujete ve stavu softwarového zamku moznost
zmeny frekvence nebo nikoli.

Dulezité poznamky:
» Je-li sepnuta svorka [SFT] je mozné ménit pouze zadanou hodnotu frekvence, jinak nic.

» Parametrem B031 lze zvolit, zda i zména zadané hodnoty bude zahrnuta do softwarového
zamku.

» Softwarovy zamek je mozné realizovat bez svorky [SFT], pouze nastavenim parametru
BO031. V tomto pripad¢ zGstavaji aktivni pro zménu parametry zvolené hodnotou B031 a
samotnd funkce BO31.
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Volba

analogového

vstupu

napéti / proud

Kéd volby 16
Symbol [AT]
Platné pro .
vstupy [1]az [8]
A001 =01
Nutné A00501= 00/
nastaveni | o0 0/
01/02
Tovarné
na svorce 2]

Reset ménice

Kéd volby 18
Symbol [RS]
Platné pro ¥
vstupy | [112[8]
Nutné B003, B007,
nastaveni | C102, C103
Tovarné
na svorce [1]

A

Svorka [AT], spole¢né s parametrem A00S, urcuje zda a za jakych podminek bude pouzitelny
analogovy vstup proudu nebo napéti. Parametr A006 urcuje, zda signal napéti bude bipolarni
(obousmérny provoz jednim signalem). Proudovy signal nelze zvolit jako bipolarni a nelze jim
ovladat smér chodu (je nutné meénit povely na svorkach [FW] a [RV]). Zékladni schopnosti
svorky [AT] jsou nasledujici:

* [AT] = ON a A005 = 00 — svorka [AT] umoznuje pouZit pro zadavani analogovy proudovy
vstup [OI]-{L] 4 az 20mA

* [AT] = ON a A005 = 01 — svorka [AT] umoziiuje pouZit pro zadavani analogovy
obousmérny napét’ovy signal [O2]-[L]

* [AT] = OFF - pro zadéavani jou zvoleny svorky [O]-[L] analogového signalu napéti
(hodnota A005 mutze byt 00 nebo 01)

Nezapomeite nastavit parametr AO01=01 - zadavani zadané ze svorek.
Blizsi popis bipolarniho vstupu a charakteristik analogovych vstupt naleznete ve stati
“Analogové vstupni svorky” na strané 4—61

Svorka s pfifazenym vyznamem [RS] . ,
slouzi k provedeni operace reset ménice. Je- —> — _1? ms
li méni¢ ve stavu chyby provedenim reset [RS] ] minimalné
dogde k odvs’tfflnenl chybového hlaseni o | pFiblizng 30 ms -
(nikoliv pticiny!). Operace reset se provadi >
sepnutim a rozepnutim svorky [RS]. Mini- [ |
malni délka pulsu je 12 ms (je-li svorka
reset sepnuta déle nez 4s ménic vyhlasi t
chybu komunikace). K vymazani hlaseni

chyby dojde za ca 30 ms po sepnuti povelu

reset.

chybovy
vystup

Dulezité poznamky:

+ je-li svorka [RS] sepnuta jiz v dobé zapnuti napajeni a trva-li toto sepnuti déle nez 4s,
vyhlasi méni¢ chybu komunikace (na dalkovém operatoru se zobrazi hlaSeni “R-ERROR
COMM<2>" , na OP ménice — — — —). Méni€ neni v poruse, abychom odstranili hlaSeni nq
displeji rozpojte svorku [RS] a stiskénte libovolné tlacitku na klavesnici.

+ Aktivni hranu signalu [RS] Ize nastavit v parametru C102.

» Inteligentni svorka, ktera ma pfifazen vyznam [RS] mize byt pouze typu logiky NO (aktivni
pii sepnuti). Nelze pouzit logiku NC (aktivni pfi vypnuti).

* Pfi zapnuti napajeni ménic¢e dochazi ke stejnym procestim, jako pii aktivaci svorky [RS].

VAROVANI: Je-li pii povelu reset aktivni povel chod, dojde okam?Zité po resetu chyby k
rozb&hnuti pohonu. Pfed zadanim povelu reset se presvédCete, Ze povel chod byl deaktivovan,
jinak muze dojit k poSkozeni zazizeni a zranéni osob.
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Termistorova Meéni¢ umoznuje chranit motory, které jsou vybaveny termistorem ve vinuti, proti ptehrati.

teplotni ochrana Inteligentni vstupni svorka [TH] je pfizpisobena k pfipojeni termistoru. Vstup [TH] lze
nastavit parametry B098 a B099 tak, aby bylo mozné ptipojit rizné typy termistorti (volba
charakteristiky- PTC, NTC a volba odporu).

Kod volby - Je-li mezi svorky [TH] a [CM1] pfipojen odpovidajici TH
termistor, méni¢ hlida teplotu motoru a v ptipadé prehrati
Symbol [TH] (odpor termistoru poklesne nebo piekroci nastavenou TH n
é aroven - dle typu NTC nebo PTC) vyhlasi chybu E35 a
Platnépro| o yp ) vy y P4 pLciomi| 7 |6 | 4| 2|

vypne vystup k motoru. AZ po dostate¢ném vychladnuti
motoru Vam termistorova ochrana dovoli provést reset a
Nutné | B098, B099, | pokragovat v provozu.

vstupy

nastaveni a C085 ) ] )
Rozpojeni obvodu termistoru zpiisobi chybu a ménic¢
1;1;0::;:; [TH] zablokuje vystup. termistor
motor
Trivodi€ové Ttivodi¢ové ovladani je standardni primyslové ovladani pohonu. Tato funkce vyuziva dva
ovladani vstupy pro impulsni zadavani povell start a stop a tieti pro Groviové zadavani sméru pohybu.
symbol nazev funkce opis
Kod volby| 20=[STA] | |2 pop
Symbol |21-[STP] STA | start motoru start motoru impulsem ON (dle rozbéhové rampy)
STP | zastaveni motoru zastaveni motoru impulsem OFF (dle dob&éhové rampy)
Platné pro 22=F/R
— vstupy F/R | vpied/vzad ON = vzad; OFF = vpied
3
5 Nutné ; Y U N
S nastaveni | 11 3Z [8] | Pro aplikaci tfivodicového ovladani je nutné pfifadit trem inteligentnim vstupnim svorkém
% vyznamy 20 [STA] (Start), 21 [STP] (Stop) a 22 [F/R] (vpted/vzad). Pro ovladani povelt start/
@ Tovarné A002=01 | Stop lze pouzit napft. tlacitka (jako u ovladani stykace s ptidrzi) a pro zadavani sméru dvoupolo-
§ na svorce hovy piepinac (0/1). Volba zadavani poveld musi byt nastavena na svorkovnici (A002=01).
De_ Kod volby vyZaduje Dilezité poznamky:

piifazeni

* Pouzivate-li fidici jednotku, ktera generuje ovladaci uroviové signaly, a ne ovladaci
impulsy, pak je l1épe pouzit svorek [FW] a [RV] misto tfivodi¢ového ovladani.

* Logika povelu stop je opacna (aktivni pii rozepnuti). V normalnim stavu je sepnut. Povel
stop se provadi rozepnutim (z bezpe¢nostniho hlediska v ptipadé preruseni vodice dojde k
zastaveni pohonu).

» Provedete-li pfifazeni tfivodi€¢ového ovladani, pozbudou svorky [FW] a [RV] automaticky

vyznamu. Aby tfivodicové ovladani fungovalo je nutné nastavit vSechny tfi svorky (STA,
STP a F/R).

Diagram nize nazorn¢ ukazuje pouziti tfivodi¢ového ovladani. Vstup STA (start) reaguje na
vzestupnou hranu impulsu. Vstup F/R (volba sméru otaceni) reaguje na uroven (0-vpted / 1-
vzad). Vstup STP (stop) reaguje také na troven.

svorka [STA]

1
0
1
svorka [STP] 0
1
0

svorka [F/R]

prabéh otacek / vpied

motor
otoru vzad !
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Volba PID
regulace
a nulovani
regulatoru
Kéd volby | 23=[PID]
Symbol |24=[PIDC]
Platné pro v
vstupy [1] az [8]
Nutmé | o7
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

A

Nastaveni
zesileni vnitini
rychlostni

regulacn

ismycky

Kdd volby

26=[CAS]

Symbol

43=[PPI]

Platné pro
vstupy

[1] a7 [8]

Nutné
nastaveni

A044/A244/
A344 =03,
04, nebo 05

Tovarné
na svorce

vyzaduje
ptifazeni

Regulace PID slouzi k fizeni pohonu tak, aby pohdnéné zatizeni vyvozovalo konstantni pritok,
teplotu, tlak a pod. v riznych aplikacich.

Funkce “vypnuti PID regulatoru” umoziuje docasné vypnuti PID regulace pomoci aktivace
inteligentniho vstupu. Sepnuti vstupu s vyznamem “vypnuti PID” ma vétsi vahu nez parametr
AO071. Pii aktivaci vstupu “vypnuti PID” dojde k vypnuti PID regulace a pohon se vrati ke

standardnimu provozu dle zadané frekvence. Pfitazeni funkce “vypnuti PID” neni podminkou

pro fungovani PID regulace. Bez nastaveni parametru AQ71=01 vs$ak PID regulace neni mozna.

Funkce “nulovani PID regulitoru” vynuluje integracni slozku PID regulatoru. Znamena to ze
pti aktivaci svorky [PIDC] je integracni slozka PID regulace nulova. Tuto funkci lze s vyhodou
vyuzit pti pfepinani z ruéniho fizeni na automatické, kdyz je pohon zastaven a v podobnych
ptipadech.

Dilezité poznamky:

e Pouziti svorek s vyznamy [PID] a [PIDC] neni podminkou fungovani PID regulace. Pokud

je nastaven parametr A071=01 a uvedené vyznamy nejsou ptifazeny funguje PID regulace
trvale.

e Neaktivujte PID regulaci svorkou, pokud pohon bézi.
* Nepouzivejte svorku [PIDC], pokud pohon bézi.

OPATRNOST: Neprovadéjte nulovani regulatoru PID pokud pohon bézi. Muze to zapficinit
velmi rychlou deceleraci a z toho vyplyvajici chybu

Je-li zvolen rezim fizeni SLV (vektorové bez zp. vazby), 0Hz SLV (vektorové bez zp. vazby v
okoli 0Hz), V2 (vektorové fizeni se zpétnou vazbou otacek), je mozné svorkou [CAS] piepinat
mezi dvéma hodnotami nastaveni zesileni rychlostni regula¢ni smycky. Tyto hodnoty jsou
volitelné jak pro proporcionalni (P), tak i pro proporcionalné-integracni fizeni (PI). Neni-li
svorka [CAS] piifazena, regulace rychlostni smy¢ky se fidi parametry ptislusnymi ke stavu [CAS]=OFF.

Pritazenim vyznamu [PPI] nekteré ze vstupnich svorek Ize volit mezi proporcionalnim (P) a
proporcionalné integra¢nim tizenim ( PI).

symbol nazev funkce stav popis
CAS | Pfepinani zesileni ON | je zvoleno fizeni dle parametrt HO70, HO71,
regulace a HO072
OFF | je zvoleno fizeni dle parametrt HO50, HOS1,
HO052; nebo, H250, H251, H252 (2 motor)
PPI Prepinani mezi P / PI ON | zvolena proporcionalni regulace (P)
laci
reguact OFF | Zvolena proporcionalné-integracni regulace
(P
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Tabulka nize obsahuje funkce a parametry spojené s volbou zesileni vnitini rychlostni smycky

Kdd funkce Parametr Rozsah nastaveni Popis
03 SLV (nelze v A344)
A044 / A244/ Iba metody Fzeni ménic 04 0-Hz SLV (nelze v
A344 voiba metody fizent menice A344)
05 V2 (nelze A244 a A344)
C001 - C008 volba inteligentni vstupni 43 prepinani PPI : P/1
svorky
HO005 / H205 rychlost odezvy 0.001 az 65.53 | bez fyzikalniho rozméru
HO050 / H250 PI regulace - 0.0 az 999.9/1000 | %
proporcionalni zesileni
HO051 /H251 PI regulace - 0.0 a2z 999.9/1000| %
integralni zesileni
HO052 / H252 P regulace - 0.01 az 10.00 | bez fyzikalniho rozméru
proporciondlni zesileni
HO070 PI reg. - proporcionalni 0.0 t0 999.9/1000 | % zesileni
zesileni - volba pfepnutim
[CAS]
HO071 PI reg. - integralni zesileni - | 0.0 to 999.9/1000 | % zesileni
volba pfepnutim [CAS]
HO072 P reg. - proporcionalni 0.0to 10.0 bez fyzikalniho rozméru
zesileni volba pfepnutim
[CAS]

Normalné je pro regulaci rychlosti pouzit algorit-

mus proporcionalné-integracni (PI), coz zajisti

aktualni odchylku skute¢né a pozadované rychlo- Moment A \4 ¢
sti rovnu nule. Lze rovnéz zvolit regulacni TN
algoritmus pouze proporcionalni (P), coz
znamena regulaci s odchylkou imérnou zatézi -
sklon (vyuziva se pokud vice ménict pracuje do
jedné zatéze). Vysledkem je odchylka rychlosti.
Sklon (pokles) je rozdil rychlosti mezi regulaci PI 100% |- ------\-- - -
a P pfi plném (100%) vystupnim momentu (viz
graf vpravo). Funkce P/PI znamena pfepinani
mezi rezimy regulace a v piipadé jejiho vyuziti je
nutné ji pfifadit nékteré ze vstupnich svorek [1]
az [8] (volba 43). [1] to [8]. je-li svorka P/PI
sepnuta (stav ON), je rezim regulace propor- 0 Otacky
cionalni. Ve vypnutém stavu, nebo bez pfifazené

funkce P/PI je rezim regulace proporcionalné-

integracni.

P regulace Pl regulace

c
'©
>
@)
©
Q@
n
©
N
o)
>
o)
P
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Hodnota proporciondlniho zesileni Kpp urcuje velikost sklonu charakteristiky a nastavuje se
parametrem H052. Vztah mezi hodnotou Kpp a velikosti sklonu je uveden nize:

10
klon = — — _(©
sidon (hodnota Kpp )( %)

Vztah mezi odchylkou rychlosti a nominalni rychlosti je nasledujici:

chyba rychlosti pfi nominalnim momentu

sklon = - -
synchronni rychlost pii zakadni frekvenci
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Dalkové ovladani Pritadite-li nékterym z vstupnich inteligentnich svorek vyznamy [UP]a [DWN] mate moZnost

- funkce nastavovat pozadovanou vystupni frekvenci dvéma dvoustavovymi signaly s vyzamem

“nahoru a “dolt” “pfidej” a “uber”. Korekce Zadané hodnoty je mozna i za chodu ménice. Rozb¢hovy a
dobéhovy Cas zadavaji stejné parametry jako pfi ostatnich druzich provozu (ACC1 a DECI ev.
2ACCl1 a 2DEC1). Svorky [UP] a [DWN] pracuji nasledovné:

Kod volby | 27=[UP]
Symbol |28=[DWN] symbol nazev funkce popis
Platné pro | 29=[UDC] Up dalkové ovladani, funkce rozbiha (zvySuje vystupni frekvenci) motor od
vstupy nahoru stavajici hodnoty frekvence
Nutné } DWN | dalkové ovladani, funkce ptibrzd’uje (snizuje vystupni frekvenci) motor z
nastaveni | 1] 3Z [8] dolit akutalni frekvence
A001 = 02; UDC | vymazani dosazené vymaze hodnotu frekvence dosazenou ovladani
Tovarné | C101=01 frekvence nahoru / dold
na svorce (povoli
pamét’) Z nize uvedeného grafického zobrazeni je zfejmy vliv aktivity svorek [UP] a [DWN] na
Kéd volby vyZaduje | ystupni frekvenci ménice.
piifazeni

Vystupni o
frekvence S : : — o o
T — o
[UP] O . : | L
1! ' ' !
[DWN] 0] | | I
1 ! 1
[FW], [RV] 0 |

t

Me¢ni¢ je schopen uchovat frekvenci nastavenou svorkami [UP] a [DWN] i po ztraté napajeni
(vypnuti). Parametr C101 povoluje / zakazuje pouziti paméti. Neni-li pamét uvolnéna,
nezapisuje se nastavena hodnota a pii opétovném zapnuti bude méni¢ pracovat na frekvenci,
ktera byla zadana pfed zménou provedenou svorkami UP/DOWN. Je-li pamét uvolnéna, pak je
hodnota nastavené frekvence pfi vypnuti zapsana a pii opétovném zapnuti ménic pracuje na
posledni nastavené frekvenci pfed vypnutim. Svorka s vyznamem [UDC] umoziuje vymazani
z4dané hodnoty nastavené tlacitky UP/DOWN a navrat k zadané hodnot¢ zadané pted upravou.
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POZN.: Funkce ovladani nahoru/dolii je podminéna nastavenim parametru A001=02. Je-li
A001 =01, je ovladani nahoru/dold mozné pouze je-li svorka s vyzamem [AHD] zapnuta (ON).

Prenos ovladani  Tato funkce nadfadi ovladani z OP viem ostatnim druhtim ovladani, bez ohledu na nastaveni

na operatorsky funkce A001 a A002. Je-li svorka [OPE] sepnuta (stav ON), je povel chodu z OP nadfazen

panel povelu ze svorek [FW], [RV] nebo z komunikace a zadavani frekvence je provadéno funkci
F001 Je-li svorka [OPE] vypnuta (stav OFF), pracuje zadavani frekvence a povel chodu dle
nastaveni funkci A001 a A002.

Kéd volby 31 Pokud zménite stav svorky [OPE] za chodu pohonu, méni¢ napted zastavi motor a pak teprve
je mozné zadat povely z OP. I kdyz ptepnete svorku [OPE] do stavu ON a ihned zadate povel
Symbol [OPE] chodu z OP, pfesto meéni¢ pohon napted zastavi a pak teprve je zadani z OP u¢inné.

Platné pro [1] a2 [8]

vstupy
2 A001,
N:ltne ., | A002 (nenas-
nastavent tavujte 02)
Tovarné vyzaduje

na svorce ptifazeni
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Omezovani Meni¢ trvale sleduje proud motoru ve vSech fazich provozu (rozbéh, konstantni rychlost,
pretizeni dobéh). Pokud proud dosdhne hranici stanovenou pro omezovani pietizeni, dojde k automa-
tické zméné vystupni frekvence s cilem zabranit vys§imu pietizeni. Tato funkce zabrani vzniku
Kéd volby 39 chyby nadproudu pii provozu zatéze s vysokym momentem setrvacnosti, pti rychlych zménach

zadané frekvence. Funkce téZ umozni zabranit chyb¢ prepéti pti dob&hu vlivem regenerace.
Symbol [OLR]

Funkce docasné pozastavi dob&h nebo zvysi aktualni frekvenci s cilem zmateni regenerativni
Platné pro [1] a7 [8] energie vznikajici vlivem setrvacnosti stroje. Jakmile dojde k poklesu napéti na DC sbérnici,
vstupy pokracuje pohon v dobéhu.

B021 -B023 | OLR vybér parametri — k dispozici jsou dvé sady parametri pro funkci omezovani pretizeni

Nutné (sadal), | uvedené v tabulce nize.
nastaveni | B024 —B026
(sada 2)
. . Symbol Nazev funkce Stav Popis
Tovarné vyZzaduje
Isyoreey)  pritazen OLR | volba omezovani ON | funkce omezovani pietiZeni se Fidi paramery
pietiZzeni sady 2 - B024, B025, B026

OFF | funkce omezovani ptetizeni se fidi paramery
sady 1 - B021, B022, B023

Je-li potfeba ménit vlastnosti funkce omezovani pretizeni, nastavte dle potieby parametry prvni
a druhé sady (B021—B026). Pfifazenim vyznamu [OLR] nékteré z inteligentnich vstupnich
svorek, a jeji aktivaci lze volit mezi uvedenymi sadami parametra.

Funkéni kéd
Funkce Data nebo rozsah Popis
= sada 1 sada 2
‘©
_§ Rezim provozu B021 B024 00 nezvoleno
@ funkce omezovani N
) pletiZeni 01 zvoleno pro rozbéh a
N chod konstantni rychlo-
g st1
De_ 02 zvoleno pro konstantni
rychlost
03 zvoleno pro rozb¢h,
dobéh a konstantni
rychlost
Uroveit omezovani B022 B025 Iim * 0.5 az Ijm * 2 | hodnota proudu, pfi
pietiZzeni které dojde k aktivaci
funkce omezovani
pietiZeni
Rampa snizovani B023 B026 0.1az30s dobéhova rampa se
frekvence pfi kterou dochazi ke
omezovani pretizeni snizovani aktualni
frekvence nastane-li
pietiZzeni

Dillezité poznamky:

+ Je-li parametr B023 nebo B026 (dob&hova rampa) nastaven pfili$ kratky, mtze dojit k chybé
prepéti, protoze pii aktivaci funkce omezovani pretizeni se prudce zvysi regenerativni
energie z motoru.

* Dojde-li v priibehu rozbéhu k aktivaci funkce omezovani pietizeni, pak se prodlouZi Cas, za
ktery pohon dosahne zadané frekvence, nebo ji nemusi vitbec dosahnout. Je mozné provést
nasledujici zasahy:

a) prodlouzeni rozb&éhového Casu
b) zvyseni momentového boostu
¢) zvySeni urovné omezovani pretiZzeni
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Obrazek nize ukazuje prubeh aktualniho proudu a frekvence v ptipadé¢ aktivace funkce
omezovani pietizeni. Uroveii omezovani je nastavena parametry B022 a B025. Konstanta
snizovani frekvence je ¢as udavajici dobu dob¢hu z max. frekvence na O0Hz. Pokud se funce
omezovani pretizeni aktivuje pfi rozbehu, prodlouzi se jeho celkovy cas.

Vystupni proud
uroveriomezovani ||B022 / B025
pretizeni [~~~ ~~~ 7~

B022 / B025

vystupni frekvence
maximalni
frekvence T~ 2

|
I
|
| F0O01
I
I
|

»
Ll

B023 / B026

dobéh pfi omezovani pretizeni

POZN.: Vystupni funkce “Predbézné hlaseni pretizeni” souvisi s funkci omezovani pietizeni a
tato souvislost je popsana blize v “Piedb&ézné hlaseni pietizeni” na strané 4—44.

zeni unkce omezeni momentu je dostupna v reZzimu fizeni vektorové bez zp. vazby),
Omezen Funk je dostup SLV (vek bez zp. vazby), V2
momentu (vektorové se zpétnou vazbou) a OSLV (SLV v okoli 0Hz). Funkce omezuje moment motoru
dle zadané hodnoty. K plnému ovladani funkce omezeni momentu jsou potfeba 3 inteligentni
40=[TL] vstupni svorky:
Kéd volby —
a symbol 41-{TRQI] i .
42=[TRQ2] | | symbol nazev funkce popis
platné pro [1] a7 [8] TL uvolnéni funkce omezovani stav ON povoluje omezovani momentu
vstupy momentu
nutne | B040, BO41, TRQ1 | volba momentového omezeni 1, binarni kod volby kvadrantu
nastaveni B042, B043, Bit 1 (LSB)
B044
. - TRQ2 | volba momentového omezeni 2, binarni koéd voly kvadrantu
tovarnéna| vyzaduje Bit 2 (MSB)
svorce ptifazeni

Fnkce omezeni momentu dovoluje nasledujici rezimy provozu (volba parametrem B040):

1. ReZim samostatné volby pro kazdy kvadrant — v tomto rezimu jsou zadany ¢tyfi hodnoty

momentového omezeni - vpfed chod a regenerace, vzad chod a regenerace. Hodnoty

omezeni jsou zadany v parametrech B041 — B044.

2. Volba hodnoty momentového omezeni kodem vstup-
nich svorek TRQ1 a TRQ2. K6d zvoleny na vstupnich
svorkach voli mezi hodnotami omezeni 1 az 4 (B041 —
B044). Zvolena hodnota momentového omezeni plati
pro vSechny kvadranty. Vstupy TRQ1 a TRQ2 jsou
platné pouze pro rezim omezeni momentu pomoci
vstupnich svorek.

3. Analogové zadani — v tomto rezimu je hodnota
omezeni momentu zavisla na napéti na analogovém
vstupu [O2] (spole¢na svorka [L]. Vstupni hodnota
0 — 10V odpovida 0 az 200% momentu. Nastavena
hodnota je platna pro vSechny ¢étyti kvadranty.

inteligentni
Pt parametr
vstupy hodnoty
TRQ2 | TRQI omezeni
OFF OFF B041
OFF ON B042
ON OFF B043
ON ON B044
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4. Rozsifujici jednotka 1 a 2 — tento rezim Ize pouZit, je-1i instalovana volitelna rozsitujici

v

Je-li osazena nektera ze vstupnich inteligentnich svorek vyznamem [TL], pak je mozné
ovladaat pritomnost ¢i nepiitomnost momentového omezeni ze svorkovnice. Je-1i svorka [TL]
sepnuta, je mometové omezeni ve funkci. Nezalezi kterd z variant zadavani momentového
omezeni je zvolena (viz vyse). Je-li svorka [TL] neaktivni, pak méni¢ pracuje s max.
momentem 200%, ktery odpovidi 200% jmenovitého proudu méni¢e. Moment pohonu také
zavisi na aktualné pouzitém motoru. Je-li nékteré z vystupnich inteligentnich svorek ptifazen
vyznam [OTQ], pak je timto vystupem signalizovano dosazeni momentového omezeni (kdyz
meéni¢ zacne omezovat moment). Pokud pouzivate momentové omezeni na nizsich rychlostech,
pak nezapomeiite nastavit také vlastnosti omezovani pietizeni.

Kéd Funkce Data nebo rozsah Popis
00 U/f konstantni moment
01 U/f proménny moment
02 U/f volna charakteristika *1
A044 / Volba metody Hzeni 03 SLV - vektorové fizeni
A244 y 04 bez zp. vazby *1
05 0 SLV - fizeni SLV v okoli 0 Hz *1
V2 - vektorové fizeni se zpétnou
vazbou *2
B040 00 samostantné nastaveni kazdého ze
Y. 01 4 kvadranti
Volba rezimu ,
. 02 volba pomoci svorek
momentového . o
. 03 analogové zadavani vstupem [O2]
— omezeni o
[= 04 rozsifujici jednotka 1
g rozsifujici jednotka 2
E B041 | Omezeni momentu 1 0 az200% omezeni pii chodu vpied
)
S B042 | Omezeni momentu 2 0 az200% omezeni pii regeneraci vzad
o
3 B043 | Omezeni momentu 3 0 az200% omezeni pii chodu vzad
o B044 | Omezeni momentu 4 0 az200% omezeni pii regeneraci vpred
C001 | Inteligentni vstupni 40 povoleni omezeni momentu
az svorky [1] az [8] 41 omezeni momentu, bit 1 (LSB)
C008 42 omezeni momentu, bit 2 (MSB)
C021 | Inteligentni vystupni 10 aktivni pfi omezovani momentu
az C025 | svorky [11] az [15]

Pozn. 1: Neni mozné pouzit pro A344
Pozn. 2: Neni moZzné pouzit pro A244 a A344

Provoz 4-kvadrantového omezovani momentu

je znazornén na obrazku vpravo (B040=00). Moment A"
Okamzity moment zavisi na tom ve které .
oblasti se ménic¢ aktualn€ pohybuje (rozbeh, regenerace vzad chod vpred
konstantni rychlost, dob¢h) a jak na n¢j plsobi

zatéz. Tyto dva faktory urcuji, ve kterém RV FW
kvadrantu se pohon nachazi. V parametrech >
B041, B042, B043 a B044 je zad4dna hodnota

momentovéh omezeni, kterou ménié uplatiuje. chod vzad regenerace vpred
Volba momentového omezeni kodem

(B040=01) vyuziva dvou vstupnich svorek
[TRQ1] a [TRQ2] k binarni volbé aktualni

velikosti momentového omezeni ze Ctyf
moznych hodnot (B041, B042, B043 a B044).
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Rizeni vnéjsi Funkce fizeni vnéjsi brzdy dovoli ménici ovladat vnéjsi elektromechanicky brzdny systém
brzdy stanovenym bezpecnym zptsobem. Napiiklad vytahové fidici systémy udrzuji brzdu v
zabrzdéném stavu, dokud pohon nedosahne tzv. uvolriovaci frekvence (frekvence, kdy je
Kéd volby 44 provedeno odbrzdeni vnéjsi mechanické brzdy). Tento postup zabezpeci, ze zat€Z nema
moznost “propadnout”, nez je motoru dostatecné nebuzen a pohon vyvozuje potiebny tocivy
Symbol [BOK] | moment. Funkce ovladani vng&jsi brzdy mize byt aktivovana nastavenim parametru B120=01.
Platné pro [1] a2 [8] Obrazek nize znazoriuje tok signalti potfebnych k fizeni vnéjsi brzdy a bezpecnostniho
vstupy systému.
Nutné B120=01;
, | nastavte B121 [BRK] povel uvolnéni brzdy el .
nastaveni a7 B126 ménié vnéjsi brzdny
[BOK] hlaeni o uvolnéni brzdy systém
Tovarné vyzaduje <
na svorce ptifazeni
[BER] chyba brzdyi havarijni brzda,
poplach a pod.

+ Hlaseni o uvolnéni brzdy [BOK] v aktivni stavu znamena, Ze doslo k uvolnéni vnéjsiho
brzdného systému (neni v poruse). Je-li zvoleno fizeni vnéjsi brzdy (B120=01), pak signal
[BOK] musi reagovat spravné, jinak dojde k chybé ménice.

* Ne-ni li vyznam [BOK] pfifazen nékteré ze vstupnich svorek, pak je nastaveni parametru
B124 ignorovano.

Nasledujici kroky popisuji casovy diagram ovladani vnéjsi brzdy uvedeny na dalsi strané.
Odbrzdéni

1. Pfi ptichodu povelu chodu se pohon rozbihd na uvoliiovaci frekvenci (B125).

2. Po dosazeni uvolnovaci frekvence (B125) méni¢ vyc¢kava po dobu B121. Pokud proud
dosahne v okamziku uplynuti B121 hodnoty uvoliovaciho proudu (B126), pak vyda povel
k uvolnéni brzdy [BRK]. Pokud k nartistu proudu nedojde v nastavené dob¢ (B121), neni
vydan signal [BRK], ale méni¢ vyhlasi chybu ovladani brzdy a aktivuje vystup [BER].
Neptitomnost urcité hodnoty proudu znaci chybu v silovém obvodu motoru (napf-.
preruSené vodice). V takovémto piipadé meénic hlasi chybu brzdného systému a na zaklade
signalu [BER] lze aktivovat havarijni brzdu a jiné bezpecnostni systémy, protoze zakladni
brzdny systém selhal.
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3. Je-li vydan povel [BRK] méni¢ napaji motor ale dosud nerozbiha. Ménic¢ vyckava po
uréenou dobu (B124) na pfichod signalu potvrzeni odbrzdéni vné;si brzdy [BOK]. Pokud
hlaseni nepfijde do urcené doby (B124), méni¢ opét vyhlasi chybu fizeni brzdy a aktivuje
vystup [BER].

Neni-li signadl [BOK] pfitazen zadné ze vstupnich svorek, je ¢as B124 ignorovan.

4. Pokud brzdny systém pracuje spravné a signal [BOK] pfijde na uréeny vstup, pak ménic
vy¢ka po uréenou dobu (B122) a rozbiha motor po stanovené rampé na zadanou frekvenci.
Neni-li signal [BOK] pfifazen zadné ze vstupnich svorek, je ¢as B124 ignorovan a ménic
rozbiha pohon ihned po aktivaci signalu [BRK] a odeznéni prodlevy B122.

Zabrzidéni

5. Pii vypnuti povel chodu probiha vyse uvedeny proces opacné. Cilem je bezpecn¢ zabrzdit
vng&j$i mechanickou brzdu pted tim, nez pohon ztrani veskery moment.
Pohon dobiha a az na brzdnou frekvenci (B127). Pfi jejim dosazeni dava povel k zabrzdéni
a vypina signal [BRK].

6. Mé¢nic udrzuje konstantni frekvenci (B127) a ¢eka po ur¢enou dobu (B124) na potvrzeni
zabrzdéni (signal [BOK] musi pfejit do stavu zabrzdéno). Nepfijde-li signal o zabrzdéni do
urcené doby (B124), vyhlasi méni¢ chybu vnéjsi brzy a aktivuje vystup [BER] (aktivace
havarijni brzdy a bezpe¢nostniho systému).

7. Pii bezchybném provozu dojde k potvrzeni o zabrzdéni a pohon po odeznéni prodlevy
(B123) dobih4 a zastavi.
Viz ¢asovy diagram na dalsi strané.
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V nasledujici tabulce jsou uvedeny parametry spojené s funkei fizenim vnéjsi brzdy.

Kéd Funkce Data nebo rozsah Popis
B120 | Volba fizeni brzdy| 00 = nezvoleno Zoptimalizuje fizeni vngj$i brzdy méni¢em
01 = zvoleno
B121 | Prodleva pied 0.00 az 5.00 s | nastaveni doby zpozdéni mezi dosazenim aktivaéni
uvolnénim frekvence a vyslanim vystupniho signalu k
odbrzdéni [BRK]
B122 | Prodleva pied 0.00 az 5.00 s | nastaveni doby zpozdéni mezi obdrzenim vstupniho
rozbéhem signalu potvrzeni reakce brzdy [BOK] a rozbéhem
na zadanou frekvenci
B123 | Prodleva pied 0.00 az 5.00 s | nastaveni doby zpozdéni mezi vstupnim signalem
zastavenim potvrzenim o zabrzdéni [BOK] a dobéhem ménice
na 0 Hz a zastavenim.
B124 | Prodleva pro 0.00 az 5.00 s | Nastaveni ¢asového useku od vyslani signalu
prichod potvrzeni odbrzdéni ([BRK]=»ON) a potvrzeni o odbrzdéni
([BOK]=»ON), resp. o zabrzdéni ((BRK]=»OFF) a
potvrzeni o zabrzdéni ([BOK]=>»OFF). Pokud do
uréené doby nepfijde pozvrzovaci signal [BOK],
meéni¢ vyhlasi chybu fizeni vnéjsi brzdy a aktivuje
vystup [BER].
B125 | Nastaveni uvoliio-| 0.00 az 99.99 Hz /| nastaveni uvoliiovaci frekvence, po jejimz dosazeni
vaci frekvence 100.0 az 400.0 Hz | (pfi rozbéhu) a po odeznéni prodlevy B121 ménic
= vysila signal pro odbrzdéni [BRK]=»ON.
\g B126 | Nastaveni uvolio- 0% az 200% nastaveni minimalniho proudu, kterym je
3 vaciho proudu jmenovitého podminéno vyslani signalu pro odbrzdéni
7 proudu méni¢e | [BRK]=>ON
®©
N B125 | Nastaveni brzdné | 0.00 az 99.99 Hz /| nastaveni frekvence, po jejimz dosazeni (pfi
3 frekvence 100.0 az 400.0 Hz | dob¢hu) a po odeznéni prodlevy B123 ménic vysila
a signal pro zabrzdéni [BRK]=»OFF..

Nasledujici ¢asovy diagram zobrazuje prubeh kroki pfi odbrzdéni a zabrzdéni, popsanych na

predeslé stran¢.

vystupni

frekvence

frekvence pro
uvolnéni brzdy

povel chod

povel k uvolnéni brzdy [BRK]

0

prodleva pfed rozbéhem

[B122] - [«

prodleva pfed zastavenim
B123]—» <

hlaseni uvolnéni brzdy [BOK]

l«—+[B121] prodieva pred odbrzdénim
1

chyba ovladani brzdy [BER]

—> [B124] e—

1

I

Gas pro potvrzeni !
akce brzdy —>

[B124] &
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Vstupni signaly
45=[ORT]
Kéd volby | 46=[LAC]
=Symbol | 47—[PCLR]
48=[STAT]
Platné pro ¥
vstupy [1]az [8]
2 B120=01;
Nutné , | nastavte B121
nastaveni 27 B126
Tovarne | M volitelné
ovarné .
jednotce
na svorce SI-FB

Nasledujici nastaveni funkci vstupnich svorek vyzaduje vyuziti rozsifujici jednotky zpétné
volitelnéjednotky vazby SJ-FB. Blizsi informace naleznete v ptirucce k volitelné jednotkce SJ-FB.

Symbol Nazev funkce Popis

ORT | Orientace Povel ke startu sekvence nalezeni vychozi polohy

LAC | Vypnuti funkce Rusi ve zpétnovazebni desce linearni rozb&éh/dobeh pii
LAD regulaci polohy

PCLR | Vymaz odchylky | Vymaze odchylku polohy a prohlési souc¢asnou polohu
polohy totoznou se zadanou

STAT | Uvolnéni vstupu Dovoli vstup povelové posloupnosti pulsti zadavajici pohyb
posloupnosti pulsit | motoru

Obrazek nize znazoriiuje pozadavky volitelné jednotky SJ-FB na pfifazeni vstupnich a
vystupnich signali ménice.

méni¢ SJ7002

ORT
LAC
PCLR
STAT

ZS
DSE
POK

volitelna rozsifujici
jednotka SJ-FB

! !

pfifazeni vstupl

T

vstupni
svorky

fidici logicka svorkovnice

Ry

S

_— - . <
pfifazeni vystupl S
L W)

(28

o q )
vystupni 8'
svorky <
[ON

2,

Informaci o vystupnich signalech nutnych pro pouziti volitelné jednotky SJ-FB naleznete ve
stati “Vystupni signaly rozsifujici jednotky” na stran& 4-52.

Posun zadavané Mzeni¢ maze pricist nebo odeéist pevnou hodnotu od vystupni frekvence zadavané dle A001
(pracuje se vSemi péti moznymi zdroji zadavani). Hodnota posunu je zadana parametrem
A145. K ptiéteni, nebo odeéteni posunu (A145) dojde, pokud je svorka s vyznamem [ADD]

frekvence - ADD
Kéd volby 50
Symbol [ADD]
Platné pro v
vstupy [1]az[8]
Nutné |2 145, A146
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

aktivni. Parametr A146 voli, zda bude hodnota posunu A 145 ptiétena nebo odeétena. Pfita-
zenim funkce ADD nékteré ze vstupnich inteligentnich svorek ptedstavuje moznost aplikovat
k zadavané frekvenci pozitivni nebo negativni posun o pevnou hodnotu A145 v redlném case.

potenciometr na panelu
fidici svorkovnice
zadavani pomoci FO01
zadnani F001 z komunikace R ,

zadani vypoctovou funkci

R
—o0

A145| hodnota posunu —0 |

vstupni svorka

J1 APDI

g

ﬂ A001| nastaveni zdroje zadavani
/
/7
/

zadani vystupni frekvence

»
»

volba znaménka
posunu ADD

(AT
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P re

Vnucené ovladani Ucelem tohoto inteligentniho vstupu je umoznit prenos ovladani na svorkovnici. Aktivaci

ze svorek tohoto vstupu se zméni nastaveni dvou parametrii uréujicich zdroj zadavani frekvence a zdroj
povelu chodu:
Kéd volby 31 + AO001 - zdroj zad4vani frekvence (01 = fidici svorkovnice [FW] a [RV])

Symbol [F-TM] | ¢« AO002 - zdroj povelu chodu (01 = fidici svorkovnice [O] nebo [OI])

Platné pro [1] a2 [8] Nékteré aplikace mohou vyzadovat jedno nebo obé nastaveni uvedena vyse, i kdyz uzivaji

vstupy zdroje jiné nez svorkovnice. Standardné mize aplikace pouzivat k ovladani klavesnici OP a
Nutné potenciometr nebo komunikaci ModBus. Vnéjsim zasahem (aktivaci [F-TM]) Ize (do¢asn¢)
nas;lav:m’ A001, A002 | pfenést ovladani na fidici svorky. Je-li svorka [F-TM] deaktivovana (OFF), vrati se ménic¢ k

standardnimu nastaveni parametrt AOO1 a A002.

Tovarné | vyZzaduje | pokud zménite stav svorky [F-TM] za chodu motoru, méni¢ zastavi motor a a7 potom dojde k
nasvorce | - priazenl | ,xesunu ovladani na svorkovnici.

Povoleni Fizeni Funkce fizeni momentu je dostupna pouze v reZimu plné vektorové regulace se zp€tnou vazbou
momentu (A044 = 05). M¢nic lze pouzivat nejen v rezimu rychlostni regulace nebo fizeni polohy
posloupnosti pulst, ale i v rezZimu fizeni momentu. Pfednostnim vyuzitim jsou navijeci
Kéd volby 52 zatizeni.
Symbol [ATR] Vyznam povoleni fizeni momentu [ATR] (kod 52) Ize pritadit kterémukoliv z inteligentnich
vstupt. Je-li tato svorka aktivni, je méni¢ pfepnut do rezimu fizeni momentu. Je nutné zvolit
Platné pro [1] a2 [8] jeden ze Ctyt zptsobti zadavani povelu momentu (digitalni panel a 3 moznosti analogovym
vstupy signalem).
A044 =05,
= ¢ | P033,P034, Kod Funkce Data nebo rozsah Popis
§ n;\i;l::::ni PO35, PO39, ’
3 }I)’(())‘;(; 2%33% P033 | Volba vstupu povelu 00 svorka [O]
9] . momentu
7 01 svorka [OI]
© Nastaveni | D009, D010,
N zobrazeni D012 02 svorka [02]
>
E Tovarné | vyzaduje 03 klavesnice na OP (P034)
nasvorce | - prifazeni P034 | Nastaveni povelu 0.t0200. (%) | povel momentu pii pouziti
momentu zadavani z klavesnice na
OP (P033 =03)
P035 | Volba polarity povelu 00 zadano polaritou signalu na svorce
momentu [02]
01 zavisi na sméru otaceni motoru
P039 | Rychlosti omezeni v 0.00 az maximalni —
rezimu fizeni momentu pii| frekvence(Hz)
chodu vpied
P040 | Rychlosti omezeni v 0.00 az maximalni —
rezimu fizeni momentu pii| frekvence(Hz)
chodu vzad
P036 | Posun momentu 00 nezvolen
01 zadani z klacesnice na OP (P037)
02 zadani svorkou [O2]
P037 | Hodnota posunu momentu | -200. az 200. (%)
P038 | Polarita posunu momentu 00 zavisi na polarité signalu posunu
01 zavisi na sméru otaceni motoru
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inteligentni vstupni svorka

vstup povelu momentu —QO :

Nasledujici blokovy diagram znazoriiuje rezim fizeni momentu. Pokud méfené otacky prekroci
nastavené rychlostni omezeni, je rychlost regulovana v rezimu proporcionalniho fizeni.

ménice)

»
‘ »

‘ moment (vystup

— [ATR]

e posun momentu

omezeni
rychlosti

+ fizeni %\O—
2z rychlosti [—C

»
»

méfena
rychlost

komparator |_.
rychlosti

Vymaz hodnoty

celkové spotreby

energie
Kod volby 53
Symbol [KHC]
Platné pro ¥
vstupy | L1132 [8]
Nutné | 578 B079
nastaveni
Nastavent DOI5
zobrazeni
Tovarné vyZaduje
na svorce pfifazeni

Je-1i zvolen na displeji parametr D015, je zobrazovéana celkova hodnota spotiebované energie.
Tuto hodnot Ize konvertovat pomoci faktoru “ zesileni” (B079) na jiné technické jednotky.
Mozné hodnota nastaveni parametru B079 je 1 az 1000 s rozliSenim 1. Pfifazenim vyznamu
[KHC] n€které z inteligentnich vstupnich svorek a jeji aktivaci Ize hodnotu udavanou v zobra-
zeni DO15 vymazat.

Jsou dva zplisoby vymazu hodnoty celkové spotieby energie:
» nastavenim B078 = 01 a stiskem tla¢itka STR na klavesnici OP.

 piifazenim vyznamu [KHC] na nékterou ze vstupnich svorek (kod volby = 53) a jeji aktivaci

Je-1i v parametru B079 nastavena hodnota 1000, pak lze zobrazit spotfebovanou energii az do
hodnoty 999000 kW/h.
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Zapnuti

rychlostniho
serva (Servo ON)

Kod volby 54
Symbol [SON]
Platné pro
nbs [1]to [8]
Nutné A044
nastaveni
Tovarné vyZzaduje
na svorce pfifazeni

Servo-ON [SON]

Vnuceni proudu

Kod volby 55

Symbol [FOC]
Platné pro

vstupy [1] to [8]

Nutné |\ 044, A244

nastaveni

Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

|
|
|
vnuceni proudu [FOC] |
|

Funkce Servo-ON umoziuje pomoci inteligentniho vstupu uvést méni¢ za chodu do stavu
“uzavieného rychlostniho serva”.

Tato funkce je dostupna pouze v rezimu plné vektorové regulace se zpétnou vazbou (A044 =
05).

Pro pouziti této funkce je potieba prifadit na nékterou z inteligentnich vstupnich svorek
vyznam [SON] (kod volby 54). Méni¢ ptijme povel k chodu pouze pokud bude svorka [SON]
aktivni.

Je-1i signal [SON] vypnut za chodu ménice, ptejde pohon do volného dobehu (FRS). Pokud
dojde k opétovnému zapnuti povelu [SON], méni¢ rozb&éhne pohon v souladu s nastavenim
funkce BO88 (restart po volném dobéhu).

Meénic¢ nedovoluje pfifazeni funkei [SON] a [FOC] (vnuceni proudu pied rozbéhem) soucasné.
Jsou-li oba vyznamy pfifazeny, ma piednost signal [FOC] (pracuje normalng) a signal [SON]
neni dostupny.

stav zablokovani volny dobéh restart po FRS (B088)

vystupni
frekvence

o L«

N
wee [ I

meénic nepfijme povel FW/RV T
protoZe [SON] je vypnut (OFF)

_

Funkce vnuceni proudu provede vybuzeni magnetického pole motoru pied vlastnim rozbéhem.
Funkce je dostupna pouze pro nékteré rezimy fizeni:

* A044 =03 vektorové fizeni bez zpétné vazby

* A044 =04 vektorové fizeni bez zp. vazby v okoli OHz

* A044 =05 vektorové fizeni se zpétnou vazbou

Pro pouziti funkce vnuceni proudu je nutné provést ptifazeni vyznamu [FOC] nékteré z vstup-

nich svorek (kod volby 55). Je-li ptitazeni provedeno, ménic piijme povel k chodu pouze je-li
pfedem aktivovana svorka [FOC] (=ON).

Dojde-li k vypnuti svorky [FOC] (=OFF) v pribéhu chodu, pohon piejde do rezimu volného
dobéhu (FRS). Je-li svorka [FOC] opét zapnuta (=ON), méni¢ provede restart motoru postu-
pem, ktery je v souladu s nastavenim parametru B0O8S.

te€e budici proud

volny dobéh restart po FRS (B088)

LN

vystupni
frekvence

— LT

ménic nepfijme povel FW/RYV, protoZe
svorka [FOC] je ve stavu OFF
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Obecné vstupy

1-8
56=[MI1]
57=[MI2]
2 58=[MI3]
V‘;‘:)‘;ya 59=[MI4]
60=[MI5]
symboly 61=[MI6]
62=[MI7]
63=[MI8]
Platné pro ¥
vstupy | L1132 [8]
Nutné viz Easy
nastaveni Sequence
Tovarné vyZaduje
na svorce pfifazeni

Pridrzeni

analogového
povelu
Kéd volby 65
Symbol [AHD]
Platné pro
T [1] to [8]
Nutné | )y
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Binarni volba
pevné polohy

Blizsi informace naleznete v uzivatelské ptirucce programové funkce Easy Sequence (EzSQ) -
v sekei jak konfigurovat vstupy obecného pouziti MI1 az MIS.

Funkce pfidrzeni analogového povelu je zavisla na ptifazeni vyznamu [AHD] (kod volby 65)
nékteré z inteligentnich vstupnich svorek. Je-1i tato svorka aktivovana (=»ON), pak je zapama-
tovana aktualni uroven analogového signalu povelu frekvence a ménic se touto hodnotou fidi
po celou dobu, kdy je svorka [AHD] aktivni. Je-1i svorka [AHD] aktivni (ON), 1ze k uprave
zastupni frekvence pouzit funkci ovladani nahoru/dolti (svorky [UP]/[DOWN])), pficemz
pridrZzena hodnota analogového signalu slouzi jako reference. Nastavite-1i parametr C101

(volba rezimu paméti) = 01, Ize posladni frekvenci nastavenou funkci nahoru/dolti uchovat.

Dojde-li k vypnuti a zapnuti sité, nebo k resetu ménice svorkou [RS], pfi¢emz svorka
[AHD]=0ON, pak méni¢ bude pokracovat na frekvenci, ktera byla zapamatovana pied vypnutim
nebo resetem.

analogovy vstupni povel

povel pro vystupni frekvenci

pfidrzeni analogového

povelu [AHD]

O =~

o
=
o
<
o
N
Q
@
[
Q.
o
<
o8
S

[AHD]=ON

Pomoci tii binarnich vstupti [CP1] (nejnizsi bit LSB), [CP2] a [CP3] (nejvyssi bit MSB) Ize
volit binarnim kodem jednu z pevné prednastavenych poloh PO60 az P0967. neni-li aktivni

1,2,a3 zadny z binarnich vstupi, je zadanou polohou hodnota v parametru P060.
] 66=[CP1 . Kombinace vstupu
Kédy [CP1] fK(l)(d Pevna poloha
volby a | 67=[CP2] UIKCE [CP3] | [CP2] | [CP1]
symbol _
68={CP3] P060 pevna poloha 0 0 0 0
Platné pro . .
vstupy [1] az [8] P061 pevna poloha 1 0 0 1
i P062 pevna poloha 2 0 1 0
Nutné | P060azP067,
nastaveni C169 P063 pevna poloha 3 0 1 1
Tovarné vyzaduje P064 pevna poloha 4 1 0 0
g Difazent P065 pevna poloha 5 1 0 1
P066 pevna poloha 6 1 1 0
P067 pevna poloha 7 1 1 1
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Navrat do vychozi
polohy
Kéd volby | 69=[ORL]
Symbol |70=[ORG]
Platné pro
p— [1] to [8]
Nutné P068, P069,
nastaveni | P070, PO71
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Pevné polohy jsou voleny binarni kombinaci vstupti [CP1, [CP2], a [CP3]. Pokud dochazi pfti
prechodu jedné polohy na druhou ke zméné vice nez jednoho vstupu, mize vlivem rozdilného
okamziku zadani, nebo reak¢niho ¢asu vstupt, dojit k mzikovému zadani jiné polohy nez
zadané. Aby bylo mozné zabranit tomuto jevu Ize nastavit ¢as prodlevy C169 aplikovany na
vSechny vstupy:

* Casovac je aktivovan n¢jakou zme€nou. Zmena se jesté nepiendsi na vystup.

+ Casova¢ jiného vstupu je aktivovan jeho zménou, aniz by dob&hl gasovaé predchoziho
vstupu. Vystup se opét némeéni.

« Casova¢ tietiho vstupu je aktivovan, aniz by dob&hl &asovaé¢ druhého vstupu. Vystup se
zmeéni az dobéhne Casovac tietiho vstupu. Zmeéna polohy je bezpecné ur¢ena (P060 na
P067).

rozhodny ¢as = 0 rozhodny ¢as > 0

7 \ 7 /

volba 3! Lo, 4
polohy Y Loty
- ! 0
0 — —
1 : | : | : | : t
[CP1] ! e
] I j ' 1 ]
[CP2] e R —
] 1 1 1
[CP3] C— —

Nezapomeiite, Ze nepiiméfené dlouhy rozhodny ¢as snizi moznosti rychlé zmény poloh pomoci
binarnich vstupi a celkové chovani pohonu.

Navrat na vychozi polohu (VP) nastane, pokud pohon uvede zatéz do urcité pocateéni polohy.
Nastavenim parametru P068 Ize zvolit jeden ze zptisobu najeti na vychozi polohu. Parametr
P069 voli smér pohybu pii navratu na VP. Pfichod tzv. nulového pulsu signalizuje najezd na
vychozi polohu.

Kéd Funkce Data nebo rozsah Popis
P068 | Volba rezimu navratu na vychozi 00 nizka rychlost
polohu 01 vysoka rychlost 1
02 vysoka rychlost 2
P069 | Smér néjezdu na vychozi polohu 00 vpied
01 vzad

Je obecné doporucovano (dobra praxe) provést navrat na vychozi polohu po kazdém vypnuti
napajeni ménice. Je pravdépodobné, Ze k vypnuti sité¢ dojde v okamziku, kdy zatéz neni ve VP,

nebo dojde vlivem vnéjsi sily pfi vypnutém pohonu k posunuti zatéze mimo VP. Pokud
neprovedete ndjezd na VP, povazuje ménic aktualni polohu pfa zapnuti sit¢ za vychozi polohu.

navrat na VP — [ORL]
g ‘i
menic
uréeni VP — [ORG] vystup k motoru
VI_I Lad
pulsy Z z €idla L [Z]
g
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Tti mozné zplsoby néjezdu na VP se mezi sebou lisi v nékolika vécech. Je to najezdova
rychlost na VP, smér kone¢ného dojezdu na VP a urceni polohy kombinaci pulst ¢idla a
koncovym spina¢em (pokud je pouzit). Zvolte najezd na VP, ktery nejlépe vyhovuje Vasi
aplikaci.

Najezd na VP nizkon rychlosti: P070| nizka najezdova rychlost
1. Popovelu [ORG] se motor rozbiha na

nizkou rychlost ur¢enou k najezdu na

. ; 2
VP vystupni - — £ _ _ vychozi
2. Motor b&i konstantni nizkou najez-  frekvence 1 poloha
dovou rychlosti 0 f ¥ poloha

3. Pohon se zastavi v okamziku, kdy je i
aktivovan signal [ORL] (®*ON). Tato  [ORG] | !

poloha je stanovena jako 0. X
[ORL] |

Néjezd na VP vysokou rychlosti 1:

P071| vysoka najezdova rychlost 1
2

1. Po povelu [ORG] se motor
rozbiha na vysokou rychlost vystupni | - - -/~ - -
uréenou k najezdu na VP frekvence 1

vychozi
2. Motor bézi konstantni vysokou

najezdovou rychlosti 0 ; 4 Soloha
3. Motor zagina dobihat v okamziku I oL /4
aktivace signalu [ORL] (=®*ON) T :' TN FZO;O_ -nl'zké najezdové
4. Motor bézi opatnym smérem ; rychlost -
nizkou najezdovou rychlosti [ORG] | . 3
\ <
5. Pohon se zastavi v okamziku, kdy : Q
vypina signal [ORL] (= OFF). [ORL] o
Tato poloha je stanovena jako 0. %
o
. . o)
Nidjezd na VP vysokou rychlosti 2: P071] vysoka najezdova rychlost 2 5
1. Po povelu [ORG] se motor 5 vychozi =
rozbiha na vysokou rychlost vystupni }---%~-- 3 poloha

uréenou k najezdu na VP frekvence

I oloha
\‘_/4 p [
—_— - - 1

2. Motor bézi konstantni vysokou
najezdovou rychlosti 0

3. Motor za¢ina dobihat v okamziku

|
|
aktivace signalu [ORL] (=*ON) T :' T nizké najezdové
4. Motor bézi opacnym smérem ! rychlost |
nizkou najezdovou rychlosti [ORG] | .

5. Motor dobiha kdyz je vypnut :

signal [ORL] (OFF) [ORL] -

6. Motor rozbiha smérem vpied na .
nizkou najezdovou rychlost pulsy Z |—| I_l | |

7. Pohon zastavi pfi ptichodu prvého
Z impulsu z ¢idla. Tato poloha je
stanovena jako 0
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Omezeni rozsahu
pohybu
Kéd volby | 71=[FOT]
Symbol |72=[ROT]
Platné pro -
vstupy [1] az [8]
Nutné “r 1z
. zadné
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce pfifazeni

Volba rychlostni

nebo polohové
regulace
Kod volby 73
Symbol [SPD]
Platné pro -
vstupy [1]az [8]
Nutné | A044=05,
nastaveni P012
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni
Cita¢ pulsti
Kody |74=[PCNT]
volbya 175-pCC]
symbol
Platné pro
vstupy [1] to [8]
Nutné | pog
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

Omezeni rozsahu pohybu pohonu zajisti, aby se hnany mechanismus nemohl dostat do
zakéazané polohy mimo dovoleny rozsah. Pocatek a konec rozsahu pohybu je uréen vstupnimi
signaly (koncovymi spinaci) [FOT] a [ROT].

Sepnuti nékteré¢ho z uvedenych signali znaci, Ze se zatizeni dostalo na néktery konec
povoleného rozsahu pohybu ([FOT]=»ON pii chodu vpied, [ROT]=»ON pii chodu vzad). V
tomto pfipadé méni¢ omezi moment motoru na 10% v piislusném sméru pohybu.

omezeni pohybu vpied — [ORL] vystup k
g . motoru
ménic
omezeni pohybu vzad — [ORG]
g
| | vzad — zatéz —» vpred | |
|

Sepnutim vstupu [SPD]=»ON volime rychlostni regulaci v reZimu fizeni absolutni polohy.
Smér otaceni zavisi na povelu chodu (FWD nebo REV). Pfepinate-li zpét z rychlostni na
polohovou regulaci nezapomeiite na spravné znaménko zadavané hodnoty polohy.

Je-li svorka [SPD] sepnuta, zlistava ¢ita¢ polohy na 0. Je-1i svorka [SPD] vypnuta za chodu
(=»OFF), pak pohon ptechazi na polohovou regulaci a ¢ita¢ polohy po¢ne naéitat od 0. Je-li
cilova poloha zadana 0, pak se pohon zastavi na souc¢asné pozici. V opacném piipadé se pohon
pokracuje v pohybu az do dosazeni cilové polohy.

vystupni .—» pocatek &itani polohy
frekvence

rychlostni polohové fizeni

|
vr P |
fizeni |
0 L ;
I
I
)

t
cilova poloha J
prepnuti rychlostni regulace na

polohovou [SPD]

t

Funkce vstup ¢itace pulstt [PCNT] dovoluje zadani posloupnosti pulsti (v polohové regulaci) o
frekvenci do 100Hz (pro aplikace vyZadujici vyssi rychlosti vyuzijte vstupu na jednotce zpé&tné
vazby) na nékteré z inteligentnich vstupnich svorek. Celkova hodnota poctu zadanych pulsi je
zobrazena v parametru D028. Tuto hodnotu nelze ulozit Zadnym zptisobem do registru nebo
parametru. Dojde-li k vypnuti a zapnuti sité nebo resetu, je ¢ita¢ poctu pulsti vynulovan.
Nulovani ¢itace Ize také provést svorkou na které je pfitazen vyznam [PCC] (Pulse Counter
Clear Clear input - vstup nulovani hodnoty ¢itace pulsit).

Frekvencni rozliSeni vstupu Ize vypocist dle vzorecku uvedeného nize (predpokladana stiida
signdlu je 50%). Nepouzivejte vyssi frekvenci nez vypoctenou.

frekvenéni rozliseni (Hz) = 250 / ¢as odezvy svorky (C160 az C168) + 1)
Ptiklad: je-li ¢as odezvy svorky nastaven = 1, pak frekven¢ni rozliSeni je = 125 Hz

¢itac pulsu
[PCNT] “__ A I I I 1 O
1 Iy [ [ 1 LI [ ] : t
filtrovany I I |
t r 1 1
Vssigunpa'r}I | _ _ o _ |

A A A A t

hodnota ¢&itace 1 2 3 4
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Vyuziti vystupnich inteligentnich svorek

Inteligentni vystupni svorky jsou programovatelné obdobnym zptisobem jak svorky vstupni.

Meéni¢ umoziuje pfifadit péti vystupnim inteligentnim svorkam fadu vyznami. Kromé téchto

polovodicovych vystupti (tranzistory s otevienym kolektorem) je k dispozici i chybové relé

typu C (jeden piepinaci kontakt). Vystupy s otevienym kolektorem umoziuji priichod proudu v

obou polaritach (viz obr. nize). Relé je tovarné pfifazeno jako vystup chyby ménice, Ize jej

vSak konfigurovat na vS§echny mozné vystupni funkce podobné jako polovodi¢ové vystupy.
Spotiebicové vystupy (otevieny kolektor)

rF—_ = —

:

AY

y 4
b ¢

W

E;L\}
Y AY XY iy 1

wu

V4
]

12 L
CM2) sy
[ i S

Zdrojové vystupy (otevieny kolektor)

i v

r—_ — —
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N
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p b 12H L ] N
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@

|9 ®

ot 13 L ] 2

| 2

[ON

LDy =3
|
|
|
|

NB 15 L p
o
—
SIT00_ = gy
L
| " TIP: Kazdy z vystupt s otevienym kolektorem miZze pienést proud az SOmA. Pro napdjeni
=" vystupt je nutné pouzit vnéjsi zdroj o napéti 24VDC a proudu min. 250 mA.

Je-li potfeba vystupem spinat zatéz vétsi nez S0mA, pak
je nutné pouzit pro piimé spinani vystupem menice {

pomocného nizkoodbérového relé a kontakty tohoto relé
spinat vlastni zatéz. Nezapomeiite ptes civku relé pfipojit
reverzni diodu, ktera zajisti potlaceni vypinaci Spicky
(nebo pouzijte polovodi¢ové relé).
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Signal chod

Kad volby 00
Symbol [RUN]
Platné pro | [11 az[15],
vstupy [ALX]

Nutné i,
nastaveni (Zadné)
Tovarné [ 1 2]
na svorce

Signal dosazeni
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frekvence
01=[FA1]
02=[FA2]
Kéd volby [ —

a symbol 06=[FA3]
24=[FA4]
25=[FA5]

Platnépro| [11 az[15],
vstupy [ALX]
FO001 pro FA1
C042 a C043
% pro FA2 a
Nutné ) FA3
nastaveni
C045 a C046
pro FA4 a
FAS
Tovarné _
na svorce [HI=[FAL]
Ostatni vyzaduje
svorky prifazeni

Je-1i nékteré inteligentni vystupni svorce
prifazen vyznam [RUN], pak svorka bude
sepnuta, pokud jé méni¢ v chodu, tedy
pokud meéni¢ generuje na vystupu né&jaky
prabeh (i v ptipadé stejnosmérného
brzdéni). Logika vystupu s otevienym
kolektorem je takova, ze v aktivnim stavu
je vystup sepnut (ptipojen ke spole¢né).

Casovy diagram vpravo ukazuje detailng
pribéh signalu [RUN] v zavislosti na

[FW, RV] [
rychlost
motoru
pocatecni
Bs2|r-—{-—-—----- frekvence
signal I I
chod N ON —

chodu ménice. Signal je aktivovan jakmile
vystup ménice prekroc¢i pocatecni frekvenci B082. Pocatecni frekvence je hodnota od které

pocind generovat vystup pii povelu chodu

POZN.: Pokud inteligentnim vystupem ovladate externi relé, nezapomeite pies civku relé

ptipojit reverzni diodu, ktera zajisti potlac
moznym poskozenim.

eni vypinaci $pic¢ky a ochrani tranzistor pied

Skupina vystupnich funkci dosazeni frekvence umoziuje koordinovat vnéjsi systémy dle
aktudlniho rychlostniho profilu pohonu. Vyznam [FA1] znamen4, ze vystupni svorka se sepne

(=»ON) v okamziku, kdy vystupni frekven
Vyznamy [FA2] az [FAS] ptedstavuji hlas

ce dosdahne zadané hodnoty (parametr FOO1).
eni dosazeni (a piekroceni) rtiznych trovni vystupni

frekvence s moznosti rtizné hodnoty pfi rozbéhu a dobéhu. Napt. pii jedné hodnoté frekvence
vystup spind (=»ON) pfi rozbéhu a pii jiné hodnoté frekvence vystup rozpina (=» OFF) pfi
dobé&hu. VSechny prechody maji uréitou miru hystereze, aby nedochazelo k ke kmitani vystupu

v blizkosti prahové hodnoty

Symbol Nazev funkce Popis
FA1 | DosaZeni frekvence typ 1 — | =»ON, kdyz frekvence na vystupu k motoru dosahne
pfi konstantni rychlosti zadavané frekvence F0O01
FA2 | DosaZeni frekvence typ 2 — | =»ON, kdyZ frekvence na vystupu k motoru dosahne
nad ur¢enou hodnotou nebo prekroc¢i nastavenou hodnotu 1
C042 pfi rozb¢hu a
=>OFF, kdyZ poklesne pod C043 pii dobéhu
FA3 | Dosazeni frekvence typ 3 — | vystup je sepnut (ON), kdyz frekvence na vystupu k
na frekvenci motoru je rovna prahové hodnoté
C042 pro rozbéh a C043 pro dobch
FA4 | DosaZeni frekvence typ 4 — | =»ON, kdyZ frekvence na vystupu k motoru dosahne
nad ur¢enou hodnotou (2) nebo pirekro¢i nastavenou hodnotu 2
(C045) pri rozb&hu a
=>OFF, kdyZ poklesne pod (C046) pii dob&hu
FAS | Dosazeni frekvence typ 5 — | vystup je sepnut (ON), kdyz frekvence na vystupu k
pti frekvenci motoru je rovna prahové hodnoté 2
na frekvenci (2) C045 pro rozbéh a C046 pro dobéh

Dulezité poznamky:

» Pro vétsinu aplikaci vystacite s jednim nebo dvéma typy dosaZeni frekvence (viz piiklad).
Je v§ak mozné vyuzit vSech péti typti dosazeni frekvence ([FA1] az [FAS]).

* Vystup spind (=»ON) vzdy diive, neZ je dosaZena zadana prahova hodnota a to 0 1% z

maximalni frekvence.

» Vystup vypina (= OFF) vzdy pozdé&ji po dosazeni prahové hodnoty a to o 2% z maximalni

frekvence.
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Funkce dosazeni frekvence typ [FA1]
vyuziva jako prahovou hodnotu pro
sepnuti vzdy hodnotu zadané
frekvence (dostupna v patrametru F001
pro vSechny volby zdroji zadani). Na
obrazku vpravo pohon rozbiha na
zadanou hodnotu, ktera je soucasné i
prahovou hodnotou pro sepnuti
vystupu [FA1]. Parametry F,, a F
predstavuji hysterezi komparace, ktera
zabranuje kmitani vystupu v blizkosti
prahové hodnoty.

F,,je 1% z max. vystupni
frekvence

* Fgrjsou 2% z max. vystupni
frekvence

vystupni
frekvence

Hz
rozhodovaci
uroven

[Foo1]

0

Fon

?

R

FA1

ON

Hystereze zptisobi sepnuti vystupu o okamzik diive nez je dosazena prahova hodnota a vypnuti
vystupu o okamzik pozdé&ji po opusténi prahové hodnoty. Hodnoty hystereze 1% pfi rozbéhu a

2% pti dobéhu jsou platné i pro vSechny ostatni typy dosazeni (viz nize).

Funkce dosazeni frekvence [FA2] a
[FA4] pracuji shodné. Obé funkce
dovoluji pouziti rozdilnych prahovych
hodnot pro rozb¢h a dob&h. Znamena
to, ze signal o dosazeni [FA2] ([FA4])
se sepne (=»ON) pii ptechodu
vystupni frekvence ptes prahovou
hodnotu C042 (C045) pii zvySovani
aktualni frekvence (rozb€h) a rozepne
(=»OFF) pii piechodu vystupni
frekvence ptes prahovou hodnotu
C043 (C046) pti snizovani aktualni
frekvence (dob¢h). Rozdilné
komparac¢ni urovné generuji asymet-
rickou vystupni funkci (Ize vSak
nastavit i ob& urovné stejné).

vystupni
frekvence

Hz

rozhodovaci
Uroven

-
C043/C046] |

0

FA2/FA4 |

ON
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Funkce dosazeni frekvence [FA3] a [FAS] vyuzivaji stejnych rozhodovacich trovni, jako vyse
uvedené funkce [FA2] a [FA4], ale pracuji mirné odlisné€. Vystup funkce dosaZeni je sepnut
vzdy a jen pii shod¢ aktualni frekvence a skute¢né frekvence, pfi¢emz pro rozbéh je vyuzita
jina rozhodovaci troven (C042, C045) nez pro dobéh (C043, C046).. K pochopeni funkce

slouzi obrazek nize.

vystupni
frekvence

Hz

rozhodovaci F
urovné

FA3/FAS

ON
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Predbézné
hlaseni pretizeni

Kod volby | 03=[OL]
a symbol 26=[OL2]
Platnépro | [11 az[15],
vstupy [ALx]
Nutné |\ o4 cin
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce pfifazeni

k= e
‘©
>
° =
°
LY
7]
©
N
S
E Prekroceni
dovolené
odchylky PID
regulace
Kod volby 04
Symbol [OD]
Platné pro | [11 az[15],
vstupy [ALx]
Nuté | ooy
nastaveni
Tovarné vyZzaduje
na svorce pfifazeni

Vystupni funkce [OL] a [OL2] pfedsta-
vuji moznost hlaSeni (varovani) pfi
dosazeni urcité urovn¢ zatizeni
pohonu. Pokud proud motoru dosédhne
urcené porovnavaci urovné (C041 pro
vystup [OL] a C111 pro vystup [OL2])
je signal hlaSeni sepnut (=»ON).
Funkce ptedbézného hlaseni pretizeni

Proud
Nas- -

tavena

hodnota

pracuji v rezimu fizeného chodu [© L],
" oo Signal | | ON ON
pohonu a v rezimu regenerativniho
brzdéni. t
symbol nazev funkce popis
OL Signal pfedbézného hlaseni =>ON, kdyz proud motoru ptekroéi hranici
pretizeni (1) nastavenou v parametru C041
OL2 | Signal pfedbézného hlaseni =>ON, kdyz proud motoru ptekroéi hranici
pretizeni (2) nastavenou v parametru C111

Dulezité poznamky:

» Tovarn¢ nastavena rozhodovaci urove%n je 100%. Zménu provedete zménou hodnoty

parametri C041 nebo C111.

» Presnost této funkce je stejna jakou presnost zobrazeni vystupniho proudu na vystupu [FM]
(blize viz “Analogové vystupni svorky” na strané 4-64).

POZN.: Pokud inteligentnim vystupem ovladate externi relé, nezapomeiite pies civku relé
pripojit reverzni diodu, ktera zajisti potlaceni vypinaci Spicky a ochrani tranzistor pred

moznym poskozenim.

Chyba PID regulace je definovana
jako absolutni hodnota rozdilu mezi
zadanou hodnotou a regulacni
proménnou (okamzitou hodnotou
regulované veli¢iny). Pokud
odchylka pfekroci nastavenou mez
(C044) je sepnut vystup na némz je
prifazena hodnota [OD]. Tovarné
nastavena dovolena hodnota
odchylky je 3%. nastaveni jiné
hodnoty 1ze provést v parametru
“Provoz s PID regulaci” na

strané 4-73.

odchylka
(SP-PV)

dovolena Co44 I

odchylka I

skute¢na hodnota

|
|
|
signal !
[OD] [ |

POZN.: Pokud inteligentnim vystupem ovladate externi relé, nezapomeiite pies civku relé
pripojit reverzni diodu, ktera zajisti potlaceni vypinaci Spicky a ochrani tranzistor pred

moznym poskozenim.
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Signal chyby

Signal chyby je aktivni, pokud zareaguje néktera z

chyby je signal deaktivovan.

Kad volby 05
Symbol [AL]
Platné pro | [11 aZ[15],
vstupy [ALX]
Nutné 026 co36
nastaveni
Tovarné | Relé [ALO],

na svorce

[AL1], [AL2]

logickych tidicich signali” na strané 4-9.

Dilezité poznamky:

ochran ménice, vyhlasi chybu a ménic prejde do
rezimu poruchy (iz diagram vpravo). Po resetu

Je potieba rozlisit signdl chyby AL a kontakty
chybového relé [ALO], [AL1] a [AL2]. Signal AL
je logicka funkce, kterou lze ptifadit kterékoliv z
vystupnich svorek [11] to [15] nebo reléovému
vystupu (chybové rel¢). Nejobvyklejsi (a tovarni)
prifazeni signalu AL je na reléovy vystup. Logické
vystupy [11] az [15] jsou vhodné pro napajeni
zatézi do odbéru max. 50mA (max 27VDC), reléovy vystup je vhodny pro zatéze s vyS$im
proudovym odbérem pfi napéti sit€¢ (230VAC, min. proud 10mA). Blize viz “Specifikace

Chyba

Aktivni signal
poruchy

» Je-li logika vystupu chyby nastavena na v klidu sepnuto (NC), vznika pii zapnuti sité
prodleva do 2s, nez jsou kontakty relé sepnuty.

e Vystupy [11]—[15] jsou tvofeny tranzistory s otevienym kolektorem, proto je jejich speci-
fikace pro signdl [AL] odlisna od specifikace reléového vystupu [ALO], [AL1], [AL2].

+ Pfi vypnuti napajeni ménice, je chybovy signal platny, dokud fidici obvody neztrati

napajeni.

* Signal vystupniho relé ma typické zpozdéni 300ms oproti vystupu chyby [AL]

» Specifikaci kontakti reléového vystupu najdete v “Specifikace logickych fidicich signala”
na stran¢ 4-9. Diagram spinani relé za riznych podminek je uveden nize.

V tovarnim nastaveni pracuje reléovy vystup tak, jak je nazna¢eno na obrazku vlevo (v klidu
sepnuto - NC). Logiku spinani lze oto¢it zménou parametru C036. Obvykle se vyZaduje, aby
spinacim kontaktem bylo signalizovano napajeni a bezchybny stav méniée (logika NC), bez
ohledu na provozni stav chod/zastaveno (ptipadné pteruceni vedeni je vyhodnoveno jako
chyba). Spinaci kontakt relé¢ vypne, pokud dojde k chybé ménice, nebo ke ztraté napajeni
Na obrazku vpravo je spinaci schema v ptipadé C036=00 (logika NO).

Poloha kontaktii v tovarnim nastaveni

Poloha kontakti pii zméné nastaveni C036

Pfi normalnim provozu

Pti vzniku chyby nebo
ztraté napajeni

Pti vzniku chyby

Pfi normalnim provozu a
pfi ztraté napajeni
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A et ALO- ALO- e, ALO- ALO-
Kontakt | Napajeni | Stav ALL AL2 Kontakt | Napdjeni Stav ALL AL2
N.C. ON chod/ | sepnuto | rozep- N.O. ON chod/ | rozep- | sepnuto
(tovarni stop nuto stop nuto
nastaveni, b (nastaveni
C036=01) ON chyba | rozep- | sepnuto C036=00) ON chyba | sepnuto | rozep-
nuto nuto
OFF - rozep- | sepnuto OFF - rozep- | sepnuto
nuto nuto
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Signal prekro€eni Vystup s piifazenou funkci [OTQ] - piekroteni momentu je sepnut v pfipadé, Ze se momentu

momentu pohonu zvysi nad nastavenou uroven (viz tabulka nize). Funkce “Omezeni momentu” na
stran¢ 4-29 predstavuje aktivni omezeni momentu na vystupu ménice, kdezto funkce
Kéd volby 07 “ptekroceni momentu” pouze monitoruje okamzitou hodnotu momentu a v piipad¢ piekroceni
nastavené urovn¢ spina vystup [OTQ]. Fukce [OTQ)] je dostupna pouze v rezimu vektorového
Symbol [OTQI] | tizeni bez zp vazby (SLV), fizeni 0Hz-SLV a ve vektorovém fizeni se zpétnou vazbou. V ostat-

[11to[15] nich rezimech provozu nelze funkci [OTQ] pouzit.

Platné pro
vstupy [ALX]
R Kod Funkce / popis Data nebo rozsah
Nutné C055, C056,
nastaveni | C057, CO58 C055 Uroven piekro¢eni momentu, motoricky chod vpied 0az200%
Tovarné | A044 =03 or C056 uroven prekroc¢eni momentu, regenerace vzad 0az200%
na svorce 04 or 05 - — — — »
C057 uroven prekroc¢eni momentu, motoricky chod vzad 0 az200%
Ké | . - ¥
0d volby [14] C058 uroven prekro¢eni momentu, regenerace vpied 0 az 200%
C021 az C025 | inteligentni vystupni svorky [11] az [15] 07

Pfifazeni a nastaveni funkce [OTQ] pfekro¢eni momentu je uvedeno v tabulce vyse.

Signal hlaseni Mzikovy vypadek napajeni méni¢e (celkova ztrata) nebo podpéti nastava zpravidla nenadale.
mzikového Lze nastavit rizné druhy odezvy ménic¢e SJ7002 na takovouto situaci. Mizeme zvolit, zda
vypadku napajeni méni¢ prejde do rezimu poruchy, nebo se pokusi restartovat provoz po odeznéni mzikového
vypadku nebo podpéti. Zplisob chovani urcuje nastaveni parametru B0O1.

- podpéti
— Kod volby 08=[1P] symbol nazev funkce popis
C
y symbol =
2 Y 09=[UV] IP | Mzikovy vipadek napdjeni 3 ON, kdy? meni¢ zjisti vipadek napajeni
3 Platné pro | [11az [15], na vstupu
g vstupy [ALX] uv Podpéti =>ON pokud napéti na vstupu poklesne pod
§ Nutné | B001,B002, hodnotu danou ve specifikaci
o nastaveni B003, B0,
= B00S, B0O7

Je-li nastavenim B0O1 povolen pokus o restart provozu, pak se meéni¢ chova nasledovné:

Tovarné vyzaduje

YT | Podpéti — nastane-1i mzikovy vypadek napajeni nebo podpéti na vstupu, ménic se po jejich
na svorce | pfifazeni p ZIKOVY VYD pa) podp vstupu pojej

odeznéni pokusi 16x o restart. JestliZze se Zadny z pokust nezdafti, méni¢ vyhlasi pfi dalsim
pokusu chybu, kterou je nutné resetovat vnéjSim povelem. Mate-li pfipojeno napajeni fidicich
obvodu na DC sbérnici ( [Ro]-[To] spojeno na [P]-[N]), mtize byt chyba podpéti indikovana i
pfi vypnuti sité a hlaSena chyba. Je-li toto chovani nevyhovujici nastavte parametr B004 na
hodnotu 00 nebo 02.

Nadproud nebo pi‘epéti — Pokud pii pokusu o restart dojde k nadproudu nebo piepéti,
zopakuje meni¢ pokus 3x. Pii dalSim pokusu vyhlasi méni¢ chybu, kterou je nutné resetovat
vnéjsim povelem.

Parametr B0O04 uréuje odezvu ménice na vznik chybového stavu pfi mzikovém vypadku
napajeni nebo podpéti.

Dojde-1i k nadproudu nebo piepéti pii dobéhu a méni¢ vyhlasi chybu mzikového vypadku
napajeni (E16), nasleduje volny dobeh pohonu. V tomto ptipadé prodluzte dobéhovy Cas.




Méni¢ SJ7002

K nastaveni chovani ménice pii mzikovém vypadku napéjeni nebo podpéti slouzi parametry
uvedené v nasledujici tabulce.

Kéd Funkce Lt IL Popis
rozsah
B001 | Volba zptusobu 00 hlaseni poruchy pfi chybé&, automaticky
automatického restartu restart vypnut
01 restart od frekvence 0 Hz
02 restart se zachycenim tociciho se motoru,
pokracovani v chodu
03 restart se zachycenim tociciho se motoru,
dobéh, stop a hlaSeni chyby
04 restart s aktivnim vyhledanim otacek
to¢iciho se motoru, pokracovani v chodu
B002 | Dovolena doba podpéti 03az1.0s Doba podpéti vstupniho napéjent, kterd
nezpusobi hlaseni chyby podpéti. Jestlize
podpéti trva déle nez tato doba, méni¢ prejde
do stavu porucha (hlasi chybu podpéti, i
kdyZ je nastaven restart). Je-1li doba podpéti
krats$i, nasleduje restart.
B003 | Prodleva pted 0.3 az100s | Prodleva, ktera nasleduje po obnoveni
restartem napajeni pted restartem motoru
B004 | Mzikovy vypadek 00 vypnuto
napajeni / chyba podpéti -
povoleni hlaseni chyby 01 zapnuto
02 vypnuto pii dob&hu (po zruseni povelu k
cjhodu) a zastaveném ménici
B005 | Pocet pokusu o restart pii 00 pokus o restart 16 x
mzikovém vypadku -
napéjeni 01 restart bez omezeni
B007 | Rozhodovaci frekvence 0.00 az 400.0 | je-li frekvence motoru niZe nez nastavené
pro restart Hz uroveni, pak ménic rozbiha z 0 Hz

V nésledujicich pifikladech je: ty= ¢as mzikového vypadku sit€ nebo podpéti, t; = dovoleny ¢as

vypadku sit¢ nebo podpéti (B002) a t,= prodleva pied restartem (B003).

Priklad 1: Chyba napajeni o dovolené dobé - restart:

napajeni |

vystup ménice

frekvence |
motoru " , |
o R t
P,
| t |
>

protoze je tg < t4 nasleduje po prodlevé t; restart

Priklad 2: Chyba napajeni delSi nez dovolena - chyba

napajeni

vystup ménice

frekvence
motoru

|
I volny dobéh

protoze tg > t4, dojde k chybé ménice

o
=
o
<
o
N
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Ptiklady 3 a 4 se vztahuji k nastaveni chovani po odeznéni chyby napajeni a restartu.
Zachyceni motoru se provede, pokud je frekvence otaceni motoru vyssi nez hodnota v
parametru B007. V tomto pfipadé se méni¢ urci otacky motoru a smér otaceni. Pokud je
frekvence otaceni motoru vys$si nez hodnota parametru B007, méni¢ pocka, az se okamzita
hodnota vyrovna a nasledné aktivuje vystup k motoru (ptiklad 3). Je-li okamzita rychlost
motoru nizsi nez parametr BO07 méni¢ ¢eka po dobu t, (B003) a restartuje od 0 Hz (ptiklad 4).
Pfi provadéni zachyceni motoru je na displeji zobrazeno “0000” .

Priklad 3: rozbéh motoru se zachycenim frekvence Priklad 4: restart motoru z OHz

napajeni | napajeni |
_| R
|
|
|
|

vystup ménice | vystup ménice

|
|
T
|
-+ - - - =4
|
|

1 volny dobéh

volny dqbéh

|
I
|
frekvence [ ¢ 1 Ty B
motory IT r K motoru
|
|

frekvence
|
| | }
o, b t ! X t
i - . zachyceni frekvence &E——><4—» (OHzrestart
v okamziku t, je frekvence motoru > BO07 v okamzZiku t, je frekvence motoru < BOO7

V nasledujicicm diagramu je znazornéna zavislost vystupu hlaseni vypadku napéjeni pii
riznych podminkych vzniku chyby napéjeni. Zda ma byt pfi mzikovém vypadku sité nebo
podpéti vyhlasena chyba, uréuje hodnota parametru B004. Chybové hlaseni na rozdil od

\% vystupu hlaseni vypadku napajeni ztistane aktivni, i kdyZ je pohon zastaven a napajeni
3 obnoveno (pokud nedojde ke ztraté népajeni fidicich obvodi). Priklady 5 az 7 odpovidaji
3 standardnimu zapojeni napajeni fidich obvodu. Piikady 8 az 10 odpovidaji zapojeni napajeni
2 fidicich obvodl z DC sbérnice ménice (viz “Volitelné fizené zastaveni a hlaSeni chyby pfi
S ztraté napajeni” na stran¢ 4—4).
o
3
o Mzikovy vypadek napdjeni - chovani pfi Mzikovy vypadek napajeni - chovani pri spojeni
standardnim zapojeni R0-T0 RO-T0 s P-N
Pl"|k|ad 5 B004=00 ménic zastaven ménic v chodu pfiklad 8 BOO4=00 ménic zastaven ménic v chodu
napjent STl [ napajeni STTL [ napéeni ol [ napeni g1 [
1 1 1 1
povel chod 0 povel chod 0- - . povel chod 0 povel chod 0- -
vystup vystup o . vystup vystup N
1 1 1 1
chyba AL 0 chyba AL 0 . chyba AL 0 chyba AL 0o I __.
hlasent ztraty (1) — hiaseniztraty | [ ] hlaseni ztraty 8 —— hlageni ztraty (1)
napajeni IP . napajeni IP 0 oo napajeni T napajeni IP o
pfiklad 6 B004=01 méni¢ zastaven méni¢ v chodu pFikIad 9 B004=01 ménic¢ zastaven méni¢ v chodu
1 1 1 1
napajeni o. L [ napajeni 0. L [ napajeni o. L [ napajeni 0. L [
1 1 1 1
povel chod 0 povel chod 0- - . povel chod 0 povel chod 0- -
vystup vystup o . vystup vystup .Y
chyba AL 1 chyba AL 1 [ chypaAL 1 chyba AL 1 S
o [ 0 -- P o—1 oo
(podpéti)
hiageni ztraty 1 1 hlaseni ztraty 1 hiaseni ztraty | 1 hiaseni ztraty | 1
napajeni IP 0 - napdjeni IP 0 -t napajeni 0 - - napajeni IP 0 -
pfiklad 7 B004=02méni¢ zastaven ménicvohody  PTiklad 10 B004=02 ¢ ¢ ;astaven ménic v chodu
napgieni o 1 [ napgient o -1 [ onapsient  o"1 [ napaent o 1 [
1 1 1 1
povel chod 0 povel chod 0- - . povel chod 0 povel chod 0- -
vystup vystup o . vystup vystup oY
chyba AL 2) chyba AL (1) chyba AL (1) chyba AL 8
hiageni ztraty 1 N e hiaseni ztraty 1 e hiageni ztraty 1 - hiaseni ztraty 1 1
napajeni P~ 0 - - - napajeni P~ 0 - napajeni P~ 0 - - napajeni P~ 0 -
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Signal dosazeni

momentového
omezeni
Kéd volby 10

Symbol [TRQ]

Platné pro | [11 to [15],
vstupy [ALx]

B040... kdyz

Nutné B040=00
taveni pak nastavte
nas B041, B042,
B043, B044

Tovarné vyzaduje

na svorce piifazeni

Prekroceni
nastaveného
¢asu provozu a
€asu pripojeni k
siti

Kod volby| 1 1=[RNT]

symbol | 12=[ONT]

Platné pro | [11 aZ[15],
vstupy [ALX]

Nutné

, B034
nastaveni

Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

Vystupni signdl [TRQ] o dosazeni momentového omezeni pracuje spolu s funkci omezeni
momentu pohonu - viz “Omezeni momentu” na stran¢ 4-29 .

Primarni chovani funkce omezeni momentu se nastavuje v parametru B040, piipadné dalSimi
(B041 az B0544). Pokud dojde k omezovani momentu je signal [TRQ] sepnut (=»ON). Pti
poklesu momentu zatéze pod hranici momentové omezeni signal [TRQ] automaticky vypina

(=»OFF). Nezapomeiite, Ze proto aby pohon pracoval s momentovym omezenim je nutné aby

byl sepnut vstup s pfifazenym signalem [TL].

Me¢nice SJ7002 obsahuji registr, ktery nacita pocet provoznich hodin (¢as provozu) a pocet
hodin pfipojeni k napajeci siti. V obou ptipadech lze stanovit hranici, jejiz pfekrocenti je
nékterym z inteligentnich vystupt signalizovano ([RNT] nebo [ONT]). Timto zptisobem lze
velmi snadno sledovat periody preventivnich prohlidek, vytizeni stroje, provedeni kalibrace

apod.
Symbol Nazev funkce Popis
RNT | ptekroceni nastaveného ¢asu chodu | =»ON, pokud naéteny ¢as doby provozu
prekroci stanovnou mez (B034)
ONT | pfekroceni nastaveného ¢asu =>ON, pokud nacteny ¢as doby pfipojeni k
pripojeni k siti siti prekroci stanovnou mez (B034)

Oba signaly jak [RNT] tak i [ONT] vyuzivaji stejnén nastaveni hrani¢ni hodnoty v parametru
B034. Predpoklada se obvykle vyuziti pouze jednoho ze signalti [RNT] nebo [ONT], nikoliv
obou soucasné.
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PrekrocCeni
dovoleného
otepleni motoru

Utelem termoelektrické ochrany je zabranit pietizeni motoru, piehiati a moznému zni¢eni.
Termoelektrickd ochrana je odvozena od jmenovitého proudu motoru. Méni€ pocita otepleni
motoru na zéklad¢ protékajiciho proudu a jeho integrace v ¢ase. Tento zptisob vypoctu dovoli
aby motorem protekl relativn€ vysoky proud v kratkém case, pokud nésleduje interval

Koéd volby 10 dostacujici pro jeho ochlazeni.
Svmbol [THM] Funkce ptekroéeni dovoleného otepleni motoru [THM] ma slouzit jako pfedbézné varovani,
v nez dojde k reakci termoelektrické ochrany. Signal [THM] je sepnut (=»ON), pokud dojde k
Platnépro | [11 aZ[15], prekroceni nastavené hodnoty predbézného hlaseni. Uroven termoelektrické ochrany lze
vstupy [ALX] nastavit ve vSech tfech moznych sadach parametrii pro rizné motory (uvedeno v tabulce nize).
Nutné
nastaveni Co61 Kéd funkce Funkce/popis Data nebo rozsahu
Tovarné vyzaduje B012/B212 Uroveﬁ_nastaveni termoelektrické ochrany | rozsah od 0.2 * Ijm do
T RIS piifazeni /B312 (vstupuje do vypoctu ménice spolecné s 1.0 * Ijm ménice
vystupnim proudem)
B013/B213 | Charakteristika termoelektrické ochrany 00 sniZeny moment
/B313 (pouzijde nastaveni odpovidajici zatezi)
01 konstantni moment
02 volna charakteristika

* Funkce termoelektrické ochrany vyuziva vystupniho proudu a vypocteného otepleni motoru.
Uroven predbézného hlaseni otepleni [THM] je uréena hodnotou parametru C061 a mize
byt nastavena v rozmezi 0 az 100% (integrované hodnoty otepleni).

» Termistorovy vstup ménice je oddélenou funkci pracujici nezavisle na funkcei termoelek-
trické ochrany. Pro nastaveni termistorového vstupu je uréena prahova hodnota odporu
termistoru a piiznak jeho charakteristiky.

Naptiklad predpokladejme, ze mame k dispozici
meénice SJ700-110LFE2, jehoz jmenovity proud cas

je 46A. Mozny rozsah nastaveni je (0.2 x 46) az chyby
(1.0 x 46), tedy 9.2A az 46 A. Pro hodnotu (s)
parametru B012=46A (100%proudu), ukazuje 60

prabeh charakteristiky obrazek vpravo.

Termoelektricka charakteristika ur¢uje zptisob

jakym ménic pocita otepleni motoru, v zavislosti 0.5
na rezimu fizené momentu, ktery je nastaven.

OPATRNOST: Je-li motor provozovan pii
nizsich rychlostech, je efektivita vlastniho
chlazeni motoru nizsi.

116% 150% 200%

proud pfi chybé pfi 60 Hz
SniZena momentova charakteristika — ptiklad

nize ukazuje vliv redukované momentové

charakteristiky (napf. pro motor jmenovitého vykonu). Pii 20Hz je dovoleny vystupni proud
redukovan faktorem 0.8.

fa’kvtor’ &as
snizeni
chyb
proudu (Z)y
x 1.0
60
x 0.8
x 0.6
0.5
0 . Hz 0 . . . A
5 20 60 427 55.2 73.6
92.8% 120% 160%

snizeny proud pfi chybé pfi 20 Hz




Mé&ni¢ SJ7002 m

Konstantni momentova charakteristika — pro konstantni momentovou chyrakteristiku plati
ktivky uvedené nize. Pti 2.5 Hz je proud redukovan faktorem 0.9.

faktor éas
snizeni chyby
proudu (s)
x 1.0
x 0.9 60 f----
x 0.8
05 |F-----
0 s s Hz 0 s . . A
25 5 60 47.8 621 82.8
104% 135% 180%

snizeny proud pfi chybé pfi 2.5 Hz

Volna termoelektricka charakteristika - je mozné nastavit charakteristiku elektronické
tepelné ochrany pouzitim volné kiivky, ur¢ené ptemi body dle tabulky nize.

Kéd Funkce Data nebo rozsah Popis
B015/ | Volna termoelektricka hodnoty bodl volné termoelektrické | 0 az 400Hz
B017/ | charakteristika - charakteristiky na ose Hz
B019 | frekvence 1,2,3 (horizontalni)
B016/ | Volna termoelektricka hodnoty bodl volné termoelektrické 0.0=
B018/ | charakteristika - charakteristiky na vertikalni ose (nezvoleno) -
B020 |proudl,2,3 0.1 az 1000. 3
3
Graf vlevo okazuje oblast mozného nastaveni volené termoelektrické charakteristiky. Graf o
vpravo ukazuje piiklad charakteristiky definované tfemi body B015 — B020. %
o
faktor , , 2
snizeni vystupni )
proudu proud (A) =

x 1.0 —/ ——————————
|

x0.8 L T A=) | i

nastavitelny

, .
] I I
| I I
| | |
rozsah : | |
| | |
| I I
| | |

' |
I |
| a8
I | |
0 : 0 ! ' . . Hz
5 vystupni 400 [B015][B017|[B019||Ax04| max.
frekvence frekvence

Predpokladejme, Ze hodnota nastaveni BO12 je 44 A. Graf niZe ukazuje vliv volné nastavené
charakteristiky z pfedchoziho obrazku. Napfi pfi frekvenci B017 Hz, je vystupni proud, ktery
zpusobi chybu piehiati v uréeném Case snizen na hodnotu B0O18 A. Body (x), (y), a (z) ukazuji
upravenou uroven proudu za uvedenych podminek pro dané ¢asy chyby.

Cas
chyby
(s)
60 (x) = hodnota B018 x 116%
(y) = hodnota B018 x 120%
(z) = hodnota B018 x 150%
0.5
0 A shizeny proud pfi chybé pfi BO17 Hz
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Signaly Fizeni

Funkce fizeni brzdy umoznuje ménici ovladani externiho brzdného systému dle zvlastni

externi brzdy bezpecnostni charakteristiky. Logika uvolnéni brzdy je obdobna jako logika chyby v ptipadé
preruseni obvodu (preruSeni vodice) znamenajici zajisténi brzdy. VyCerpavajici popis provozu
Kéd volby | 19=[BRK] | fizeni externi brzdy naleznete v “Rizeni vnéjsi brzdy” na stran€ 4-31. Diagram niZe
a symbol 20=[BER] znazornuje signaly dilezité pro fumkei fizeni externi brzdy.
Platnépro | [11 az[15], ménié [BRK] uvolnéni brzdy
vstupy [ALX] BOK ok bnd brzdny systém
B120. B121. [ ] potvrzeni aktivace brzdy
Nutné B122, B123,
nastaveni | B124, B125,
BER] chyba brzd
B126 [  chy y »/ bezpecnostni brzda
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni
Symbol Nazev funkce Stav Popis
BRK | Uvolnéni brzdy ON aktivni, kdyZ méni¢ dava povel k odbrzdéni
externi brzdy, a po dobu chodu pohonu
OFF neaktivni, kdyz méni¢ dava povel k
zabrzdéni, nebo kdyz neni motor fizen a je
nezbytné aby byl zabrzdén
BER | Chyba fizeni externi ON aktivni. pokud vystupni proud ménice je pii
brzdy odbzdéni niz$i nez uvoliovaci proud (viz
fizeni ext. brzdy) nebo nedojde k potvrzeni
¢innosti externi brzdy
OFF neaktivni, pokud fizeni ext brzdy probiha
spravné, nebo neni pouzito
Vystupni signaly Nasledujici vystupni signaly uvedené nize souviseji s rozsitujici jednotkou SJ-FB zp&tna vazba
rozéi‘fuj ici ¢idla otacek. Blizsi informace naleznete v uzivatelské prirucce této jednotky.
jednotky
Kéd | Funkce Data nebo rozsah Popis
21=[ZS]
Kéd volby 22=[DSE] 21 ZS Signal detekce nulové Signal indikuje zastaveni pulst z ¢idla
a symbol rychlosti odacek - motor je zastaven
23=[POK]
- 22 DSE | Prekroceni dovolené Odchylka rychlosti piekrocila dovolenou
Platnépro | [11 to [15], odchylky rychlosti hodnotu uréenou parametrem P026
vstupy [ALX]
- 23 POK | Ukonceni najezdu na Znaci njezd na urcenou polohu
Nutné Co61 polohu (dosazeni polohy)
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni
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Detekce

preruseni
analogového

signalu

Kéd volby
a symbol

27=[0dc]

28=[0ldc]

29=[02dc]

Platné pro
vstupy

[11 az [15],
[ALx]

Nutné
nastaveni

B070, BO71,
B072

Tovarné
na svorce

vyZaduje
pfifazeni

Detekce preruseni analogového signalu miize byt uzitecna pii zadavani frekvence externim
zatizenim. Pokud dojde ke ztraté analogového zadavaciho signalu [O], [OI], nebo [O2] , pohon
pouze dobéhne a zastavi. Méni¢ vSak mlize pomoci vystupnich svorek [ODc], [OlIdc], nebo
[O2dc] signalizovat tento stav dal§imu zafizeni.

Kazdy ze signalt pferuseni analogového signalu ma svoji nezavislou vyhodnocovaci uroven
(B070, B071, a B072). Poklesne-li tiroven analogového signalu pod uréenou vyhodnocovaci
uroven, je signal o ztraté analogového signalu aktivovan a pro zadavani vystupu se pouzije
hodnota vyhodnocovaci tirovné.

kéd :
volby symbol nazev funkce
27 Odc | Detekce preruseni signalu [O]

28 Oldc | Detekce pieruseni signalu [OI]

29 O2dc | Detekce preruseni signalu [O2]

kod funkce data a rozsah popis
B070 | Vyhodnocovaci 0az100% | je-li hodnota [O] < B070, vystup
uroven preruseni [Odc]=»ON; hodnota B070 slouzi k zadéani
signalu [O] vystupu
neni (255) nastaveni B070 je neplatné
B071 | Vyhodnocovaci 0az100% | je-li hodnota [OI] < B070, vystup
uroven preruseni [OIdc]=»ON; hodnota B071 slouzi k T
signalu [OI] zadani vystupu §
o)
neni (255) nastaveni BO71 je neplatné g
B072 | Vyhodnocovaci 0az100% | je-li hodnota [O2] < B072, vystup %
uroven preruseni [02dc]=»ON; hodnota B072 slouzi k oy
signalu [O2] zadani vystupu 3
>

neni (255) nastaveni B072 je neplatné

hodnota aplikovana jako zadani

[O], [O1], nebo [02]

|B070| [B071] [B072 -

0

[Odc], [Oldc], or [O2dc]

t

Me¢ni¢ je také schopen vyhodnocovat, zda se hodnota analogového vstupu urzuje v uréeném
rozmezi (rozsahu hodnot). Blize viz “Komparacni funkce analogového signalu” na strané 4-60.
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PID vystup pro Meéni¢ ma zabudovanu funkci regulace PID, kterd umoziluje dvoustupriové oviadani. Tato

druhy stupen funkce je zvlasté vhodna pro systémy ovladani domovni ventilace, vytapéni a chlazeni
(HVAC). V idealnim ptipadé by postacovala jednoducha PID regulace. Mohou se vyskytnout
Kéd volby 31 pripady regulace, ve kterych je regulacni rozsah pozadované veliCiny (napf. prutok, tlak) prili§

veliky, aby jej vykonove pokryl jeden zdroj (veltilator, cerpadlo). V tom piipadé jde s vyhodou
Symbol [FBV] o 9 . . . R b o
pouzit dvoustupiiovou regulaci. Je-li prvni stupeii pln€ vyuzit a piesto nelze udrzet skute¢nou
Platnépro | [11 to[15], | hodnotu (PV) ve shodé s Zadanou hodnotou (SP), je nejvhodn€j$im feSenim ptipojeni druhého
vstupy [ALx] stupné, jako konstantniho zdroje vykonu do systému stupén (PID regulacni funkce prvého
stupné zlstava zachovana).

Nutné

nastaveni | C02 €053 | Metoda dvoustupiiové regulace méa nékteré praktické vyhody.

* Druhy stupen (zdroj) je v chodu pouze v extrémnich podminkach. Pii norméalnich

Tovarné D004 podminkach je Setfena energie.

na svorce
+ Jednoducha dvoustupnova regulace je levnéjsi nez pouziti dvou plnohodnotnych

regulac¢nich pohonti.

vyzaduje

Kod volby ptifazeni

* Pfi zapnuti napajeni dojde vlivem druhého zdroje k nardstu skute¢né veli¢iny (PV) na
zédanou hodnotu dfive, nez by byl schopen osamoceny prvy zdroj.

* I kdyz druhy zdroj je regulovan pouze dvoustavové (zap/vyp) je mozné, pokud se také jedna
o pohon s méni¢em, nastavovat rychlost narustu skute¢né veli¢iny dle potieby.

Na obrazku nize jsou zdroje definovany takto:
* Zdroj 1 - Ménié #1 pracujici v PID regulaci, motor s ventilatorem.
e Zdroj 2 - Ménic #2 pracuje v regulaci ZAP/VYP, motor s ventilatorem

Zdroj #1 pokryva prevaznou dobu provozu za normalnich podminek. V extrémnich ptripadech
(napft. pti otevieni velkych nakladnich vrat) se kratkodobé zapoji i druhy zdroj. Ménié #1
indikuje nizkou hodnotu PV a aktivuje vystup pro druhy stupen - svorku [FBV]. Méni¢ #2
dostane povel k chodu.

Ventilator #1

smér proudéni ¢idlo

=

Zdroj #1 Zdroj #2

Ventilator #2
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meénic #1 ménic #2

(U, V. W] [} U, V.W] [}

] [O nebo [OI]] PID ovladani dru-
hého stupné
[FBV] [‘I ;F] [FW]

PV

Skute¢na hodnota

ttttt POZN.: Signal pro ovladani druhého stupné [FBV] je ur€en pro dvoustupfiovou regulaci.
Parametry C052 (horni limit regulované veli¢iny) a C053 (dolni limit regulované veli¢iny PV
C053) neslouzi jako poruchové limity procesu. Svorka [FBV] neposkytuje funkci poruchy
regulace PID.
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Vyuzivame-li funkce vystupu pro druhy stupen je potieba nastavit horni a dolni pfepinaci stavy
pro skuteénou hodnotu PV, které predstavuji parametry C053 a C052. Na ¢asovém diagramu
nize je prubéh regulace a spinani vystupu [FBV]. Na vertikalni ose je vynesena velikost
skute¢né hodnoty v % a horni a dolni prahové hodnoty. V diagramu je rovnéz zanesen pribéh
vystupni frekvence v Hz.

Popis sledu jednotlivych udalnosti dle diagramu:

1. Zdroj #1 s méni¢em je spustén povelem chod [FW].

2. Ménic zdroje #1 sepne vystup [FBV], protoze hodnota PV je niZe nez dolni limit PV
nastaveny v C053. Zdroj #2 je spustén, aby bylo diive dosazené zadané hodnoty.

3. Hodnota PV dosahne (piesahne) horni meze PV nastavenou v parametru C052. Ménié¢
zdroje #1 vypne vystup [FBV], chod zdroje #2 jiz neni nadale nutny.

4. Pokud se hodnota PV snizuje, zdroj #1 zvySuje sviij vykon (pracuje PID regilator). V této
oblasti by se mél systém nachazet v piipad¢ normalnich pracovnich podminek.

5. Hodnota PV se i nadale snizuje vlivem vykonové nedostatecnosti zdroje #1 (frekvence
naplno) az dosahne dolni meze PV. Vystup [FBV] ménice zdroje #1 je opét sepnut a
zdroj #2 je v chodu.

6. Hodnota PV se zvysila nad dolni mez PV. Nasleduje povel (z nadfazeného systému) k
vypnuti zdroje #1 (vypnuti ventilace) - je vypnut signal [FW].

7. Meéni€ zdroje #1 dobiha po dob&hové rampé a se zastavenim zaroven vypina vystup [FBV].
Me¢ni¢ zdroje #2 dobiha po rampé a také se zastavi. Ventilace je vypnuta.

zpétna vazba PID -

skute¢na hodnota PV
Zadana hodnota

%/Hz PID regulace

vystupni frekvence

horni limit PV co52

o
=
o
<
o
N
Q
@
[
Q.
o
<
o8
S

dolni imitPV  [C053

1 + +
signal [FW] pro zdroj #1 0 ! !

vystup [FBV] pro sepnuti
vstupu [FW] zdroje #2 0

udalosti: 1,2 3 4 5 6 7
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Preruseni
komunikace
Kod volby 32
Symbol [Ndc]
Platnépro| [11]az
vstupy | [15], [ALX]
Nutné '\ 096, co77
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce pfifazeni

Vysledek logické

operace

Kéd volby
a symbol

33=[LOG1]

34=[LOG2]

35=[LOG3]

36=[LOG4]

37=[LOG5]

38=[LOG6]

Platné pro
vstupy
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[11] az
[15], [ALx]

Nutné
nastaveni

C142 to C159

Tovarné
na svorce

vyzaduje
ptifazeni

Vystupni signal [Ndc] (Network Detection Signal) indikuje stav komunikace ModBus-RTU
(ne protokol ASCII). Signal [Ndc] je sepnut, pokud vnéjsi zdroj komunikace ModBus pierusi
vysilani na ¢as del$i nez hodnota parametru C077(dovolena prodleva komunikace). Signal
[Ndc] je aktivni po celou dobu preruseni, pokud k nému dojde. Nastaveni chovani pohonu pfi
chyb¢ komunikace proved’te hodnotou parametru C076.

slave (ménic)

master

Watchdog timer

COQ77| = XX.XX secC.

pferuseni komunikace

[Ndc]

Vystup poruchy [ALx]

C076|= 00 nebo 01(chyba)

O - O-

—

n

h

gt

<—>; —

preruseni

|

Logicka vystupni funkce vyuziva logického operatoru v softwaru ménice. Pro kazdy ze 6
vystuptl logiké operace 1ze samostatn¢ zvolit nékteré dva vystupni signaly jako vstupy a jeden
ze tii logickych operatort AND, OR, nebo XOR (exclusive OR) (viz tabulka nize).

symbol kéd volby funkce vstup A | vstup B | logicky operator
LOG1 33 logicky vystup 1 Cl142 C143 Cl144
LOG2 34 logicky vystup 2 Cl145 Cl46 C147
LOG3 35 logicky vystup 3 C148 C149 C150
LOG4 36 logicky vystup 4 Cl151 C152 C153
LOG5 37 logicky vystup 5 Cl154 Cl155 C156
LOG6 38 logicky vystup 6 C157 C158 C159

Ptiklad niZze znazorfiuje nastaveni pro logicky vystup 1 [LOG1]. Parametry C142 a C143
obsahuji kody zvolenych vystupnich funkci, které budou vstupem logické operace. Parametr
C144 urcuje logicky operator (00=AND, 01=0R, a 02=0R).

[LOG1]

inteligentni vystupy pouZitelné pro interni -C1 42
vstupy: RUN, FA1, FA2, OL, OD, atd. |
' C144
[RUN] = kéd volby 00 —»| vstupA '
|
C143 » logicka funkce
| AND, OR, XOR
[FA2] = kéd volby 02 —»| vstupB
Vstupni stavy Vystupni stav [LOGx]
Vstup A Vstup B AND (00) OR (01 XOR (02)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0




Méni¢ SJ7002

Doba zivotnosti

kondenzatort
Kod volby 39
Symbol [WAC]
Platnépro| [11]az
vstupy |[[15], [ALX]
Monitor D022
Tovarné vyZaduje
na svorce pfifazeni

Ztrata rychlosti

chladiciho
ventilatoru
Kad volby 40
Symbol [WAF]
Platnépro| [11]az
vstupy | [15], [ALx]
Nutné | ooy
nastaveni
Monitor D022
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Hlaseni povelu

chodu
Kéd volby 41
Symbol [FR]
Platnépro| [11]az
vstupy |[15], [ALX]
Nutné Y
, zadné
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Meni¢ pocita dobu zivota kondenzatorti v obvodech na zéklad€ vnitiniho otepleni a celkové
doby pripojeni ménice k siti. Vystupni signal dosazeni doby zivostnosti kondenzatorti [WAC]
signalizuje, Ze kondenzatory v meziobvodu ménice jsou na konci své pfedpokladané zivotnosti.
Pokud tato skutecnost nastane, je vhodné provést vymeénu tidici desky a zdkladni desky
menice. Stav zivotnosti kondenzatort Ize sledovat v parametru D022 na OP.

Meénic¢ sleduje rychlost chladiciho ventilator aby bylo mozné ptedejit pfipadnému piehtati
chladice. Pokud se rychlost ventilatoru snizi pod 75% plné hodnoty je aktivovan vystupni
signal [WAF] (nizka rychlost chladiciho ventilatoru). Je-li zvoleno v parametru B092 fizeni
ventilatoru dle chodu ménice (B092 = 01, ventilator v chodu pouze pfi chodu ménice), pak pfi
zastaveném ventilatoru neni signal [WAF] aktivni.

Pokud dojde k aktivaci signalu [WAF] za chodu ménice, pfesvédcete se nejprve, zda nejsou
ucpany vstupni vétraci otvory prachem a necistotou. Pokud je cesta chlazeni priichodn4, je
ziejme nutné vymenit ventilatory. Stav chladicich ventilatort (rychlost) je také mozné sledovat
v zobrazeni D022.

Vystupni signal [FR] (hlaseni pfitomnosti povelu chodu) bude aktivni pokud néktery ze vstup-
nich signala (nebo stavii) FW nebo RV je aktivni. Neni dtlezité z jakého zdroje povel pochazi,
nezalezi tedy na nastaveni A002. Pokud by byly aktivovany oba signaly FW a RV soucasné,
meénic¢ zastavi motor a vystupni signal [FR] je vypnut. Signal [FR] miaZze byt uzitecny pro dalsi
zafizeni, které potfebuji pro koordinaci s ménice tradi¢ni sepnuty startovaci kontakt.
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Povel vzad

Povel vpred |
|
|
|
|

HlaSeni povelu k chodu [FR]

Prehrati chladiCe Mz¢nic sleduje teplotu svého chladige, aby nedoslo k piehiati. V parametru C064 miizete

Kad volby 42
Symbol [OHF]
Platnépro| [11]az
vstupy |[15], [ALX]
Nutné | o6
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni

nastavit pozadovanou rozhodovaci trovei teploty ve stupnich Celsia. V pfipad¢, Ze teplota
chladice ptekro¢i zadanou hodnotu, je signal piehtati chladic¢e aktivovan ((OHF]=»ON).
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Detekce poklesu

Menic sleduje vystupni proud a porovnava jej s hodnotou parametru C039 (arovei hlaseni

proudu nizkého proudu). V ptipadg, Ze proud poklesne pod nastavenou mez, je signal detekce poklesu
proudu aktivovan ([LOC]=»ON). V parametru C039 je potieba ur¢it za jakych podminek
Kéd volby 43 provozu se detekce nizkého proudu provadi.
Symbol [LOC] ;
kod funkce data a rozsah popis
Platnépro| [11]az
vstupy [[15], [ALx] C038 | Indikace nizkého proudu - 00 hlidani v celém rozsahu provozu
’ volba rezimu provozu (rozb&h, dobéh, konstantni rychlost)
Nutné .| C038, C039 01 hlidani pouze pti konstantni rychlosti *1
nastaveni
. . C039 | Uroveii hlaeni nizkého | rozsah od 0.0 do | vyhodnocovaci urovei produ pro
Tovarné | vyZaduje proudu 2.0 x Iim m&ni€e | aktivaci signlu [LOC]
na svorce | pfifazeni

Pozn. 1: Nezapomerite, ze v ptipad¢ je-li parametr A001=01 (analogovy signal) je mozné, Ze
v disledku vzorkovani nemusi méni¢ rozlisit konstantni rychlost. V takovémto
pripadé¢ prosim zménte hodnotu parametru C038 na 00 (sledovani proudu i pfi
rozb¢hu a dob&hu), nebo zvyste hodnotu nastaveni filtru analogového vstupu A016.

vystupni proud (A)

0

detekce poklesu proudu
[LOC]

Obecné vystu pni  Blizi informace o pouZiti a kofiguraci obecnych vystupnich signali MO1 az MO6 naleznete
v uzivatelské piirucce k programu Easy Sequence.

signaly

Kéd volby
a symbol

44=[MO1]

45=[MO02]

46=[MO3]

47-[MO4]

48=[MO5]

49=[MO6]

Platné pro
vstupy

[11az[15],
[ALx]

Nutné
nastaveni

viz Easy
Sequence

Tovarné
na svorce

vyzaduje
ptifazeni
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Ménic pripraven

Kad volby 50
Symbol [IRDY]
Platnépro| [11]az
vstupy | [15], [ALX]
Nutné L,
, zadné
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni
Signalizace
chodu vpred
nebo vzad
Kéd volby | S1=[FWR]
a symbol 52=[RVR]
Platnépro| [11]az
vstupy |[15], [ALx]
Nutné Y,
, zadné
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce ptifazeni
Vyznamna chyba
Kod volby 53
Symbol [MJA]
Platnépro| [11]az

vstupy |[15], [ALX]
Nutné s
, zadné
nastaveni
Tovarné vyzaduje
na svorce piifazeni

Vystupni signal [IRDY] (Inverter ready) je sepnut (=»ON), kdyz je méni¢ piipraven k piijeti
povelu k chodu (vpfed, vzad, tipovani). Signal [IRDY] bude vypnut (OFF) pokud méni¢
nemiize z n¢jakého divodu akceprovat povel k chodu. Pak provéite napajeni na svorkach [R],
[S], a[T] zda je v dovoleném rozsahu. Signal [IRDY] bude neaktivni (OFF) pokud je napajena
pouze fidici ¢ast ménice.

Vystupni signal “chod vpied” [FWR] bude aktivni (=»ON), pokud je méni¢ ve stavu chodu
vpred. Obdobné signal “chod vzad” [RVR] je aktivni pouze pti provozu, ve stavu chod vzad.
Pfi zastaveném pohonu jsou oba signaly neaktivni.

signal o chodu vpfed [FWR]

signal chodu vzad [RVR]

Vystupni signal vyznamna chyba [MJA] oznacuje, Ze nastal urcity typ chybové udalosti, a
menic presel do stavu porucha. Kazda z chybovych udalosti uvedenych v kapitole Naprava
chyb a udrzba zptisobi aktivaci chybového relé. Chyby uvedené v tabulce nize spolu s

vystupni frekvence (Hz)

o
=
o
<
o
N
Q
@
[
Q.
o
<
o8
S

chybovym relé aktivuji i vystupni signal “vyznamna chyba” [MJA].

ct;’)gy nazev
E 10 | CT chyba proudového transformatoru
E 1 [ |CPU chyba procesotu
E 14 | zemni spojeni
E20 prehiati méniée vlivem nedostateéné funkce
ventilatort
E23 chyba propojovaciho pole
E25 chyba hlavniho obvodu
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Komparaéni Komparac¢ni funkce analogového signalu je aktivni, pokud se zkoumany signal pohybuje v
funkce nastavenych mezich. Lze sledovat kazdy z analogovych signalti, vyhodnotit pferuseni vedeni,
anal og ového ztratu napajeni zesilovace apod. Dostane-li se sledovany signél pod nastavenou minimalni
. - rozhodovaci trovei, je vstupni hodnota signalu nahrazena minimalni rozhodovaci Grovni.
signalu L . = .
Souvisejici parametry naleznete v nasledujici tabulkach.
54=[WCO]
Kod volby __— .
a symbol 55=[WCOI] Vl(()(l)t()iy symbol nazev funkce
56=[WCO2]
Platné pro | [11] a2 [15], 54 WCO | komparace analogového signalu [O]
vstupy [ALx] 55 WCOI | komparace analogového signalu [OI]
Nutné 3dné 54 WCO2 | komparace analogového signalu [O2]
nastaveni zadne
Tovarné vyzaduje kod funkce data a rozsah popis
na svorce pfifazeni . —
B060 | vstup [O] maximalni rozhodovaci| 0. az 100. (%) | nejnizs$i mozna hodnota
uroven komparaéni funkce =B061 +B062 x 2
B061 | vstup [O] minimalni rozhodovaci | 0. az 100. (%) | nejvy$si mozna hodnota
uroveti komparaéni funkce =B060 — B062 x 2
B062 | vstup [O] velikost hystereze 0.az 10. (%) | maximalni moZna hodnota
komparacni funkce =(B060-B061) /2
B063 | vstup [OI] maximalni rozhodo- 0.2z 100. (%) | nejniz§i mozna hodnota
vaci uroveti komparaéni funkce =B064 + B065 x 2
B064 | vstup [OI] minimalni rozhodovaci| 0. az 100. (%) | nejvyssi mozna hodnota
uroven komparaéni funkce =B063 -B065x 2
B065 | vstup [OI] velikost hystereze 0.az10. (%) | maximalni mozna hodnota
komparac¢ni funkce =(B063 —B064) /2
B066 | vstup [02] maximalni rozhodo- | —100. az 100. (%)| nejnizsi mozna hodnota
vaci uroveil kompara¢ni funkce =B067 + B068 x 2
B067 | vstup [02] minimalni rozhodo- —100. az 100. (%)| nejvyssi mozna hodnota
vaci uroven kompara¢ni funkce =B066 —B068 x 2
B068 | vstup [O2] velikost hystereze 0.2z 10. (%) | maximalni mozné hodnota
komparac¢ni funkce = (B066 —B067) /2

V nasledujicim diagramu je znazornéna ¢innost vystupni funkce komparace analogového
signalu. Vlevo od osy Y jsou uvedny parametry, které je nutné nastavit.

[C], [O1], or [O2]

|B060| [B063| [B066|

[B062] [BO65| [B068]

|B061| |BO64| |B067| t

[WCO], [WCOl],

oblast hystereze

nebo [WCO2]
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Analogové vstupni svorky

Signaly
na vstupnich
svorkach

Vstupni filtr

Meni¢ SJ7002 ma pro zadavani povelu frekvence

o . . H |O2|AM
tfi analogové vstupy. Skupinu svorek pro

analogové zadavani tvofi svorky [L], [OI], [O], L [O|Ol|AM
[02], a [H] na fidici svorkovnici. Svorka [O] A GND |

slouzi vstupu signalu fidiciho napéti, svorka [O2]

slouzi vstupu oboupolaritniho signalu napéti a [OI] +V Ref.

vstupu signalu proudu. Spole¢nou svorkou pro .‘

viechny analogové vstupy je svorka [L]. 0—10V input

o >

Pokud chcete pouzivat oba zpiisoby analogového -10/0/+10V

zadavani proudovy i napét’ovy, musite mezi nimi B —
volit l.ogi'ck}'Im signélem [AT]. Je—lir sv0¥ka [AT] 4—20mA input

neaktivni (OFF), je zvolen pro zadavani povelu G

frekvence vstup napéti na svorce [O]. Je-li svorka

[AT] aktivni (ON), je pro zadavani povelu frekvence zvolen proudovy signal na svorce [OI].
Vysvétleni funkce svorky [AT] naleznete ve stati “Volba analogového vstupu napéti / proud” na
stran¢ 4-23. Nezapomeiite, Ze pro zvoleni zadavani frekvence analogovym signalem je nutné
nastaveni patrametru volba zdroje povelu frekvence A001 = 01.

02 1
——= 1o
O o577 A001=01] volba zdroje zada-
I 1 . ' vani frekvence
| O 1
o 1, svorky 1 !
: 0 ! nastaveni frekvence
5 - o
O o7 (klavesnice) o 3
' S
_______ AT N
H |02 |am U I volba o
o
L |o|ol|AM g
| ol ) )
4-20 mA = -
(&) |AT=ON| [A005=00]
02 ) -10/0/+10V [AT= =
+ AT=ON]| [A005=01
) [AT=ON] | |

O]
) 010

Parametrem A016 Ize nastavit filtr vzorkovani u€inny pro vSechny analogové signaly uvedené

vyse. Rozsah nastaveni parametru je 1 az 30. Nez pristoupite ke zvySeni hodnoty filtrace

signalu je dobré se pokusit zjistit zdroj ruseni signalu. Provéite prosim nasledujici okolnosti:

 zjistéte zda v okoli nejsou silové vodice, zabraiite paralelnimu soub¢hu silovych a
signalovych vodict

* proveite impedanci mezi ochrannou zemi ménice a zdroje analogového signalu - dobré
spojeni znamena nizkou (nulovou) impedanci

* provéite impedanci signalové zemé ménice vici zdroji analogového signalu

 zabrante vzniku zemnich smycek. Provéite tbytky proudu (nebo napéti) na pripojeni zemi.
pozadovana hodnota je 0

Po provedeni predchozich krokti zaméfenych na minimalizaci zdroji ruSeni pfistupte k
nastaveni casové konstanty filtru vzorkovani parametrem A016. ZvySujte hodnotu nastaveni
AO016, dokud se vystupni frekvence k motoru neustali.
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Nasledujici tabulka pfedstavuje mozna nastaveni vyuziti analogovych signald. Parametry A005
a A006 spolu se svorkou [AT] uréuji vyslednou podobu analogového povelu zadavani
frekvence. Pro néktera nastaveni je k dispozici sefizovaci vstup [O2]—[L] (oznac¢eno). Pro
jina nastavena je mozno pouzit fizeni frekvence a ovladani sméru otaceni bipolarnim signalem
(oznaceno). Znamena to, ze kladné polarité signalu odpovida smér otaceni pohonu vpred a
zaporné polarité otaceni vzad.

Externi analogovy Vstup povelu Reverzace
A006 | A005 [AT] govy sefizovaci bipolarnim
vstup povelu frekvence Sy
frekvence signalem
00 00 OFF [0] X X
nebo
03 ON [O]] X X
01 OFF [0] X X
ON [02] X v
01 00 OFF [0] [02] X
ptiklad
) ON [O1] [02] X
01 OFF [0] [02] X
ON [02] X v
02 00 OFF [0] [02] v
ptiklad
) ON [o1] [02] Y
01 OFF [0] [02] v
ON [02 X v
— 02 OFF [0] [02] X
ON | potenciometr na svorkovnici [02] X
03 OFF [01] [02] X
ON | potenciometr na svorkovnici [02] X
04 OFF [02] X v
ON | potenciometr na svorkovnici [02] X

Tabulka nize je platna pokud svorka [AT] neni pfifazena zddnému z inteligentnich vstupnich
vstupl. Nastaveni parametru A00S5, ktery se normalné pouziva ve spojeni se svorkou [AT], je
neplatné.

Vstup externiho Setizovaci povel LA
A006 | A005 | [AT] P P bipolarnim
povelu frekvence frekvence B
signalem
00 — [02] X v
01 — » soudet signalfi [02] X
(nepfifa- [O]a[O]]
zeno
02 — 7adné soucet signald [02] v
svorce) [O]a[O]]
03 — soudet signalfl X X
[0] a [O]]

Pokud neni vyznam [AT] pfifazen zadné ze svorek a chod zpét neni pozadovan, nebo miize byt
nebezpecny, nastavte parametr AO06 = 01. Toto nastaveni pfifadi signalu [O2] pouze jednu
polaritu.
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Priklad 1: bez reverzace

svorka [FW]

svorka [AT]

externi zadani
frekvence
svorka [0/01] O

sefizovaci zadani
frekvence
svorka [02]

vysledné zadéani 0
frekvence

Priklady zapojeni

Nize uvedené piiklady znazoriuji jak pouziti svorky [AT] v prib&éhu provozu povoli nebo
zakaze vyuziti vstupu sefizovaci ho povelu [O2]—[L]. Vstup [O2]—[L] miize byt pouzit
samostatné, nebo jako posun primarniho analogového vstupu.

Priklad 2: s reverzaci
svorka [FW] |

svorka [AT]

externi zadani

frekvence

svorka [0/01] O

sefizovaci zadani
frekvence

svorka [02]

vysledny zadani 0

1 ! ! 1 1 I frekvence

L —a L
1 I I

-V\Fo g \FOI+F02

Obecny zplsob zadavani frekvence je vyuziti vnéjsiho
potenciometru (jednoduse se naucite vyuzivat ana-
logovy vstup). Potenciometr je zapojen mezi vnitini L
referencni napéti 10V na svorce [H] a spolecnou
svorku [L]. Jezdec potenciometru je pak zapojen na
svorce [O]. V tovarnim nastaveni je svorka [AT] pfifa-
zena, a je neaktivni, je tedy zvolen napé€tovy vstup.
Potenciometr by mél mit hodnotu mezi 1 az 2 kQ/ 2W.

+Foo

v

W
Napétovy vstup — Napétovy signal 0—10V je pripojen
mezi svorky [O] a [L]. Stinéni kabelu pfipojte pouze na svorku [L] méni¢e. Druhy konec
stinéni nezapojujte. Zadavaci napéti musi mit predepsanou hodnotu (nelze ptipojit zaporné
napéti). Normalné plné napéti (10V) zadava motoru maximalni vystupni frekvenci. Parame-
trem A014 lze nastavit jiné napéti, kterému bude odpovidat maximalni vystupni frekvence
(napf vstupni signal 5V).

1to 2 kQ), 2W

H
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Bipolarni vstup napéti — pro zadavani bipolarni hodnota napéti (-10 / 0 / +10V) slouzi svorky
[O2] a[L]. Stinéni kabelu pfipojte pouze na svorku [L] méniCe. Zadavaci napéti musi mit
predepsanou hodnotu (nelze ptipojit zaporné napéti). Zaporné napéeti mize byt na svorku apli-
kovano pouze pokud je takto prednastavena.

Proudovy vstup — Proudovy signal je pfipojen mezi svorky [OI] a [L]. Signal musi byt
generovan proudovym zdrojem. Znamena to, ze proud musi téci ze zdroje signalu do svorky
[OI], a svorkou [L] se vraci do vysilace. Vstupni impedance mezi svorkami [OI] a [L] je 250
Ohmu. Stinéni kabelu pfipojte pouze na svorku [L] na ménici.

Standardni napét’ovy vstup

Bipolarni napét’ovy vstup Proudovy vstup

02

AM
O (ol [AMI L

02
Ol

H
L{O

02

AM
Ol |AMI L

H

0 az 9.6 VDC,
0 az 10V nominalné

-10 a2 9.6 VDC,
0 to 10V nominalné

4 a7 19.6 mA DC,
4 az 20 mA nominalné

blize viz “Specifikace logickych fidicich signal(” na strané 4-9.
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Analogové vystupni svorky

V systémech, které jsou navrzeny pro aplikace méni¢t kmitoétu, je n€kdy uzite¢né mit
moznost sledovani provozu ze vzdaleného mista. V nékterych ptipadech postaci pouze
pfipojeni panelového analogového pfistroje, jindy je pripojen fidici systém jako PLC, ktery fidi
ménic a sleduje jeho provoz. Méni¢ je schopen v realném case vysilat signal o aktualni
frekvenci, proudu, momentu nebo jinych parametrd. Pro tuto funkci slouzi zobrazovaci
vystupni svora [FM].

Svorka [FM] Na svorce [FM] muze byt digitalni nebo
analogovy vystupni signal (aktudlni frekvence). H |O2|AM
Svorka [CM1] slouzi jako digitalni spole¢na L | O] ol |AMI|z2Z
svorka (GND). Vystupni svorce [FM] miize byt
pfifazen urcity signal z nékolika moznych. Analog./digital. vystup
Vétsina vyuziva ke zobrazeni hodnoty pulsné-
sitkové modulace (PWM). Pouze aktualni D GND
vystupni frekvenci Ize na vystup [FM] pfifadit i
jako frekvencni signal (FM). prosim nezameénujte Viz specifikace 1/0 na str. 4-9.
frekvencni signal FM s oznacenim svorky [FM]
(v hranatych zavorkach).

Nasledujici tabulka obsahuje mozné veli¢iny, které je mozné hodnotou parametru C027 pfitadit
svorce [FM].

Funkce |Kod Popis Modulace PIny rozsah hodnoty

‘= 00 vystupni frekvence PWM 0 — Max. frekvence (Hz)
g 01 vystupni proud PWM 0-200%
% 02 vystupni moment *1 PWM 0—-200%
g C0o7 03 vystupni frekvence FM 0 — Max. frekvence (Hz)
o 04 vystupni napéti PWM 0-100%
- 05 vstupni piikon PWM 0-200%

06 termoelektrické zatizeni PWM 0—-100%

07 frekvence LAD PWM 0 — Max. frekvencey (Hz)

Pozn. 1: Mozné vyuZit pouze v ptipad¢ vektorového fizeni s ¢idlem otacek (V2) a vektoro-
vého Fizeni bez zpétné vazby (SLV, 0-SLV).
Pulsné-sSirkova Signal s pulsné-sitkovou modulaci je prednostné o H
modulace signalu urcen pro vyuziti v méficich systémech s H [O2]A ..
(PWM) pohyblivou civkou. PWM signal ze svorky [FM] L{O]|O .
je automaticky filtrovan momentem setrvacnosti
mechanismu pfistroje (PWM signal je pfeménén
na spojity analogovy signal (vychylku rucky \ ‘ /
pfistroje). Pouzijte voltmetr s plnym rozsahem \\ / /
10VDC. 0 to 10V,
1mA

Diagram nize piedstavuje PWM signal na svorce
[FM]. i

[FM] ' '

[FM] vystupni hodnota = %

10V T
U U L C105| = nastaveni zesileni signalu [FM]
ov

T T t |C27=00, 01, 02, 04, 05, 06, 07 |
T
Perioda T = 6.4ms konstantni (156 Hz)

volba veli€iny na vystup FM
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Frekvencné
modulovany
signal (FM)

Kalibraci zobrazeni provadéjte shora - nastavte ménic tak, aby signal o zobrazené veli¢in€ na
svorce [FM] byl maximalni (plna vychylka). Nyni v parametru C105 nastavte takovou hodnotu
(rozsah 0 az 200%), aby na panelovém pfistoji byla téz plna vychylka. Napf. pokud ménic
pracuje na 60Hz, nastavte C105 tak, aby 1 méfici pfistroj ukazoval 60Hz.

TIP: Pokud pouzivate analogovy méfici piistroj, nastavte pii nulovém vystupnim signalu [FM]
nulovou vychylku pfistroje a pak teprve nastavte hodnotu C105 pfi plném signalu.

POZN.: Presnost zobrazeni veli¢iny je okolo + 5%. V zavislosti na motoru se mtize byt
presnost i nizsi.

Vyhlazovaci obvod PWM —
nezapomeiite, Ze na svorkach [AM] a H |O2|AM
[AMI] jsou k dispozici pravé analogové T 2
vystupni signaly (viz dalsi sekce). Nékdy

muze byt celné vyhladit signal PWM na AN w
analogovy signal. Na svorce [FM] pak
bude relativné stabilni stejnosmérny
analogovy signal napéti, imérny zobrazo- 82kQ
vané veli¢ing. Vyhlazeni provedeme + — Il +
obvodem dle obrazku vpravo. Vystupni +
impedance tohoto obvodu je nejméné 33kQ uF —— Volts
82kC), proto piipojeny zobrazovaci

piistroj musi mit vstupni impedanci 1MQ ——+ H
a vetsi, jinak impedance vyhlazovaciho

obvodu zplsobi nelinearitu zobrazeni.

,_
o
Q

Frekvencni signal na svorce [FM] je uren pro zobrazeni vystupni frekvence ménice
(C027=03). Signal FM na svorce [FM] je uren parametrem A004 (nastaveni maximalni
frekvence), napt. je-li A0O04=60Hz, pak maximalni hodnota signalu na svorce [FM] bude také
60 Hz. Presnost signalu je dana digitalnim zpracovanim a nelze ji ovliviiovat parametrem
C10s5.

o
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pevna stfida signalu 50%

[FM] -
1 I
10V [FM] vystupni frekvence = %
ov | C027=03| volba FM vystupu
T t

1
[FM] vystupni frekvence
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Svorky [AM] a Svorky [AM] a [AMI] mohou slouzit k vystupu
[AMI] - analogové ruznych provoznich veli¢in pohonu jako napf. H |O2|AM
vystu py n apéti a Vys}}lpni frekve,nce,. vystupni prouq, mrorcnent motoru a L|o|ollAav
proudu dalsi. Na svorkach jsou tyto typy signali:

» svorka [AM]: analogovy vystupni signal 0—10V A GND

» svorka [AMI]: analogovy vystupni signal 4-20mA analog. vystup 0-10V

. . <
Obea signaly vyuzivaji jako spole¢nou svorku [L].
Signaltim na svorkach [AM] a [AMI] lze nezévisle analog. vystup 4-20mA
prifadit zobrazeni osmi rtiznych provoznich velicin. ) “4 — .
Pfifazeni se provadi parametrem C028 pro svorku viz "Specifikace logickych Fidicich
[AM] a parametrem C029 pro svorku [AMI]. signall” na strané 4-9
Funkce | Svorka Kod Popis Plny rozsah
00 Vystupni frekvence 0 — Max. frekvence (Hz)
01 Vystupni proud 0-200%
02 Vystupni moment *1 0-200%
C028/ [AM]/ . P o
C029 [AMI] 04 Vystupni napéti 0—-100%
05 Vstupni piikon 0-200%
06 Termoelektrické zatizeni 0-100%
07 Frekvence LAD 0 — Max. frekvence (Hz)

Pozn. 1: Mozné vyuzit pouze v piipadé vektorového fizeni s ¢idlem otacek (V2) a vektoro-
vého Fizeni bez zpétné vazby (SLV, 0-SLV).

Zpracovani analogovych signalt dal$im systémem muize vyzadovat jejich dostaveni nebo
posun. Napt. pokud je signal zpracovavan panelovym pfistrojem s urcitym délenim stupnice, je
potieba jej prizplsobit. Tabulka nize obsahuje parametry, kterymi lze nastavit zesileni a posun
signalt [AM] a [AMI].
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funkce svorka popis rozsah ntaos‘tljfzzlili
C106 [AM] nastaveni zesileni 50.—-200. (%) 100.
C109 [AM] nastaveni posunu 0.—100. (%) 0.
C107 [AMI] nastaveni zesileni 50. —200. (%) 100.
Cl110 [AMI] nastaveni posunu 0.—100. (%) 0.




Méni¢ SJ7002

Nastaveni motorovych konstant vektorového rizeni

Uvod

Meéni¢ pri vektorové fizeni vyuziva informace o vystupnim proudu a napéti a charakteristické
motorové konstanty k co nejpiesnéj$imu fizeni otacek motoru a momentu. Touto metodou
fizeni je mozné dosdhnout vysoky rozb€hovy moment a velmi pfesné fizeni otacek pii nizkych
frekvencich:

7 M

* Vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLV) — vyspélé fizeni momentu pii nizkych
vystupnich frekvencich do 0,5 Hz. Volba fizeni SLV se provede parametrem A044=03 (pro
prvy motor) nebo A244=03 (pro druhy motor) .

* Vektorové Fizeni bez zpétné vazby v okoli 0Hz (0-SLV) — vyspélé fizeni momentu pfi
velmi nizkych vystupnich frekvencich v rozmezi 0 az 2.5 Hz. Volba tizeni 0-SLV se provede
parametrem A044=04 (pro prvy motor) nebo A244=04 (pro druhy motor).

* Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou (V2) — Velmi piesné vyspélé fizeni momentu pii
jakékoliv rychlosti. Vysoka piesnost fizeni rychlosti pfi dosazeni maximalniho momentu.
Volba fizeni V2 se provede parametrem A044=05.

w7

Tyto tii fidici algoritmy vyzaduji, aby méni¢ ziskal podrobnéjsi informace o elektromagnetic-
kém obvodu Vami pfipojeného motoru. Jednoduché pouziti standardnich (tovarné
nastavenych) motorovych konstant nemusi vést k uspokojivym vysledkiim. Méni¢ je vybaven
funkei automatického nastaveni (auto-tuning), ktera bude popsana v této stati dale. Pro
dosazeni optimalnich vysledkil vektorového tizeni (kteréhokoliv) je nezbytné provést proces
auto-nastaveni konstant motoru. Je samoziejmé mozné tyto konstanty zadat do patticnych
patrametrti ru¢né, predpoklada to vsak jejich ziskani od vyrobce motoru.

Kromé procedury autonastaveni umoziuje meénic jesSté adaptivni dolad’ovani dat v prubéhu
provozu. Tato adaptivni procedura vyuziva jako poc¢ateéni hodnoty konstanty zjisténé
procesem autonastaveni. Nasledné pti kazdém spusténi provozu pohonu méni¢ méfi a dosta-

vuje konstanty motoru znovu, coz umoziuje kompenzace teplotnich zmén, starnuti vinuti apod.

Nasledujici tabulka obsahuje parametry spojené s nastavenim konstant motoru . Parametr H002
voli sadu parametrti motoru, které bude za provozu vyuzita. Standardni konstanty (tovarni
nastaveni, H002=-00) jsou obsazeny v parametrech H020 az H024. Konstanty ziskané proce-
durou auto-nastaveni (volba H002=01) jsou obsazeny v parametrech H030 az H034.
Nezapomeiite provést proceduru autonastaveni, pokud chcete pouzit konstanty z autonastaveni
(H002=01) nebo adaptivni dolad’ovani (H002=02).

Funkce Nazev Data Poznamka
00 U/f pro konstantni moment
01 U/f pro proménny moment
A044 / Volba zavislosti U/f, 02 volné nastavitelna kiivkaU/f
A244/ rezimy rizeni mom’entu pro 03 vektorové fizeni bez zp. vazby - SLV
A344 prvy, druhy a tfeti motor
04 SLV v okoli OHz
05 vektorové fizeni se zpétnou vazbou
otacek
H002 | Volba konstant motoru pro 00 Standardni (tovarni )konstanty motoru
motor 1 -
01 konstanty z auto-nastaveni
02 adaptivni dolad’ovani parametrii
H003 Vykon motoru, motor 1 0.2 75, kW, az do —modelu 550xxx
0.2-160 kW, modely —750xxx az —1500xxx
HO004 | Volba poctu polid motoru 1 2/4/6/8 | jednotka: poly
HO020 | Konstanta motoru R1, motor 1 0.000-65.53 | jednotka: QO
H021 | Konstanta motoru R2, motor 1 0.000-65.53 | jednotka: Q
H022 | Konstanta motoru L, motor 1 0.00-655.3 | jednotka: mH
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- Nastaveni motorovych konstant vektorového fizeni
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Funkce Nazev Data Poznamka
HO023 | Konstanta motoru lo, motor 1 0.00-655.3 | jednotka: A
H024 | Konstanta motoru J, motor 1 0.001-9999 | jednotka: kgm?

Konstanta R1 z auto-nastavent, 0.000-65.53 | jednotka: Q
HO030

motor 1

Konstanta R2 z auto-nastaveni, 0.000-65.53 | jednotka: Q
HO31

motor 1

Konstanta L z auto-nastaveni, 0.00-655.3 | jednotka: mH
HO032

motor 1

Konstanta Io z auto-nastaveni, 0.00-655.3 | jednotka: A
HO033

motor 1
HO34 Konstanta J z auto-nastaveni, 0.001-9999 | jednotka: kgm?

motor 1

Me¢ni¢ umoznuje nastaveni tii nezavislych sad parametrti pro tfi rizné motory (1, 2, 3). Prva
sada parametri je zvolena standardné (tovarng). PouZiti jiné neZ prvé sady parametrd (sady

2 a 3) je nutné zvolit pomoci inteligentniho vstupu s pfitazenym vyznamem SET nebo SET2.
Pro vSechny sady parametrti nelze pouzit vS§echny metody fizeni (parametr A044). Z
nasledujici tabulky ziskate piehled kterou metodu fizeni 1ze pouzit pro kterou sadu parametri:

vektorové fizeni se zpétnou vazbou

Metoda Fizeni Prvy motor Druhy motor Treti motor

U/f konstatni moment v v v
U/f proménny moment v v v
U/f volna charakteristika v v X
vektorové fizeni bez zpétné vazby v v X
(SLV)
SLV v oblasti okolo 0 Hz v v X

v X X

Volba parametri motoru je mozné pouze pro prvy motoru (H004). Pro druhy a tfeti motoru jsou
k dispozici pouze sady standardnich parametri uloZzenych v paméti ménice. Znazornéni
moznosti volby parametrt predstavuje tabulka nize.

Adaptivni dolad’ovani parametra

Volba parametri motoru Prvy motor Druhy motor Treti motor
Standardni sada parametrit motoru v v v
Sada parametrli z auto-nastaveni v X X
v X X

Mate-li k dispozici parametry motoru udavané vyrobcem, muzete je zadat ptimo. Dostupny
prostor pro zadani zavisi na zvolené sadé parametri (prvy druhy nebo tfeti motor)- viz tabulka

nize.

Volba parametri motoru

Prvy motor

Druhy motor

Tieti motor

Standardni sada parametrii motoru

HO020 az H024

H220 az H224

Sada parametrl z auto-nastaveni

HO030 az HO34

Adaptivni dolad’ovani parametra

HO030 az HO34




Mé&ni¢ SJ7002 m

Automatickeé
nastaveni
parametru
motoru

Meni¢ SJ7002 je vybaven procedurou automatického nastaveni, ktera je schopna zjistit a
zapsat charakteristické parametry motoru uréené pro vyuziti ve vSech vektorovych rezimech

fizeni. Procedura auto-nastaveni méfi odpor a induk¢énost vinuti motoru, proto je nezbytné, aby
byl motor v pritbéhu auto-nastaveni ptipojen k ménici. Nezapomerite, ze procedura automatic-
kého nastaveni nesouvisi s provozem v PID regulaci, coz je bézné u nékterych fidicich zatizeni

(automatické nastaveni regulacnich konstant). Auto-nastaveni musi byt provadéno kdyz je
motor zastaven, nelze jej provadét za provozu, protoze méni¢ pouziva specifické vystupni

pulsy ke zjisténi charakteristik motoru.

Charakteristické konstanty motoru jsou nezbytné pro provoz v rezimech vektorového fizeni

bez zpétné vazby, 0 Hz SLV a vektorového fizeni se zpétnou vazbou. Pokud nejsou parametry

motoru znamy, je nutné pied zapocetim ladéni provozu provést jejich automatické nastaveni.
Me¢ni¢ zjisti hodnoty konstant motoru a zapiSe je do skupiny parametra “H”. Procedura
automatického nastaveni vyzaduje nastaveni sady parametrti pro prvni motor (nelze provést
autonastaveni, pokud je zvolena sada pro druhy nebo tfeti motor).

Funkce Nizev Rozsah Poznamky
volba automatického nastaveni 00 nezvoleno
konstant motoru
HO01 01 zvoleno, bez rotace motoru
02 zvoleno, s rotaci motoru
volba sady parametrti motoru 00 standardni sada parametrii
pro prvy motoru .
H002 01 parametry z autonastaveni
02 adaptivni dolad’ovani parametra
0.2 75, kW, do — modelu 550xxx
HO003 | vykon motoru - motor 1 0.2-160 kW, — modely 750xxx az —
1500xxx
H004 | pocet poli motoru - motor 1 2/4/6/8 Jednotka: poly
konstanta R1 z auto nastaveni, — Jednotka: ohmy
HO030
motor 1
konstanta R2 z auto nastaveni, — Jednotka: ohmy
HO31
motor 1
HO32 konstanta L z auto nastaveni, — Jednotka: mH
motor 1
H033 konstanta Io z auto nastaveni, — Jednotka: A
motor 1
HO34 konstanta J z auto nastaveni, — Jednotka: kgm?
motor 1
A003 | nastaveni zakladni frekvence | 30 az max. frekvence | Jednotka: Hz
Uvolnéni stejnosmérné brzdy 00 | nefunkéni
A051 01 | funkéni
02 | brzdéni pouze pti nastavené
frekvenci
Volba napéti AVR 200/215/220/230/240 | nastaveni pro tfidu ménica 200V
A082 380/400/415/440/ | nastaveni pro tfidu ménici 400V
460/480

Prosim piectéte se nasledujici varovani, nez pristoupite k provedeni auto-nastaveni.

VAROVANI: Je mozné, 7e bude potieba odpojit zatéz, protoze ménié pii autonastaveni s
rotaci otaci motorem po nékolik sekund na ob¢ strany bez ohledu na nastavené provozni
omezeni pohonu.
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- Nastaveni motorovych konstant vektorového fizeni

Piiprava pro proceduru auto-nastaveni — prostudujte prosim jednotlivé body piipravy a
proved’te nezbytna nastaveni souvisejicich parametri ménice nez piejdete k realizaci.

1. Proved’te spravné nastaveni parametri A003 (zékladni frekvence) a A082 (napéti motoru)
dle specifikace motoru.

2. PresvédcCete se, ze vykon motor neni o vice nez jeden stupen mensi nez je vykon ménice. V
opac¢ném ptipad¢ je mozné, ze méfeni charakteristik motoru nemusi byt spravna.

3. Presvédcete se, Ze v priibéhu auto-nastaveni nebude na pohon ptisobit zadna vnéjsi sila
(brzda, setrvacnost zatéze apod).

4. Je-li povoleno stejnosmérné brzdéni (A051=01), nemohou byt konstanty motoru spravné
uréeny, proto pted provedenim auto-nastaveni zakazte DC brzdu (A051=00).

5. Je-li zvoleno auto-nastaveni s rotaci (H001=02), prosim nezapomerite na nasledujici
skutecnosti:

a. Motor se bude otacet az 80% zakladni frekvence. Pfesvédcete se, ze tato skutecnost
nezpusobi zadné problémy.

b. NepreruSujte provadéni auto-nastaveni (nepouZzivejte stop) pokud to nevyzaduji
bezpecnostni divody. Pokud doslo k pferuseni auto-nastaveni, proved’te navrat k
tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k tovarnimu nastaveni” na stran¢ 6—13). Potom znovu
nastavte parametry Vasi aplikace a proved'te znovu proceduru auto-nastaveni.

c. Uvolnéte veskeré mechanické brzdy, které mohou ovlivnit pribéh rotace motoru.

d. Odpojte od motoru veskerou mechanickou zatéz. Moment vyvozovany pohonem pii
auto-nastaveni neni dostate¢ny k pohanéni jakékoliv zatéze.

e. Je-li pohon soucasti zafizeni s omezenou drahou pohybu (napf. zdvihaci mechanismy,
kuli¢kové Srouby apod.) zvolte provedeni auto-nastaveni bez rotace (HO01=01).

6. Nezapomeiite, Ze i kdyZ je zvoleno autonastaveni bez rotace, mize ve vyjimecnych ptipa-
dech dojit k otaeni motoru.

7. Je-li pouzity motoru o jeden vykonovy stupent mensi, nez vykon ménice, povolte funkci
omezovani pfetizeni a nastavte uroveil omezovani na 1,5 nasobek jmenovitého proudu
motoru.
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Procedura Po provedeni ptipravy uvedené vyse, piistupte k vlastni proceduie auto-nastaveni dle nasled-
automatického  jicich kroki:

nastaveni 1. Nastavte HO01=01 (auto-nastaveni bez rotace motoru) nebo H001=02 (auto-nastaveni
s rotaci motoru).

2. Sepnéte povel chod. Méni¢ automaticky provede nasledujici akce:
a. prvni stfidavé vybuzeni (motor se netoci)
b. druhé sttidavé vybuzeni (motor se netoci)
¢. prvni stejnosmérné vybuzeni (motor se netoci)
d

. U/F chod - tento krok bude proveden pouze pokud je HO01=02 (motor se rozb¢hne az na
80% zékladni frekvence)

e. SLV chod - tento krok bude proveden pouze pokud je HO01=02 (motor se rozbéhne az
na x% zakladni frekvence, kde “x” zavisi ¢asu T tohoto kroku:
x=40% kdyz T < 50s
x=20% kdyz 50s <T < 100s

x=10% kdyz T => 100s
f. druhé stejnosmérné vybuzeni (motor se netoci)

g. zobrazeni vysledku (ispésné/chyba) na displeji ménice (viz dalsi strana)

‘% POZN.: V prub¢hu stiidavého i stejnosmérného vybuzeni zaznamenate, Ze motor lehce piska.

Tento zvuk svéd¢i o normalnim pribéhu.




Méni¢ SJ7002

Adaptivni
dolad’ovani
parametru
motoru

Probéhne-1i autonastaveni uspé$né, menic upravi parametry
ubsahujici charakteristické uidaje motoru a zobrazi normalni
uspésné ukonceni procedury. Stiskem jakéhokoliv tlacitka se

[}
vratite k normalnimu zobrazeni. - e e ‘=

+ chyba p¥i autonastaveni — jakakoliv chyba zptisobi Normaini zakonceni
ukonceni procedury. Na displeji se zobrazi piiznak chyby
nebo nespravného ukonceni autonastaveni. Po odstranéni
pric¢iny chyby proved’te autonastaveni znovu.

* Ztrata napajeni, nebo piikaz stop v priabéhu auto- s’ Y’ -’
nastaveni — Je-li procedura pierusena vypadkem napéjeni,
prikazem stop, nebo vypnutim povelu chod, konstanty
motoru mohou, ale nemusi byt jiz ulozeny. V tomto ptipadé
je nutné provést navrat k tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k tovarnimu nastaveni” na
strané 6—13). Po inicializaci ménice proved’te auto-nastaveni znovu.

Abnorrmalni zakonéeni

* Volna charakteristika U/F — procedura auto-nastaveni je ukoncena nespravné, pokud je
zvolen rezim tizeni dle volné nastavitelné charakteristiky.

Adaptivni dolad’ovani konstant motoru zpfesni hodnoty parametri motoru eliminaci teplotni
zmény (za provozni teploty).

Priprava pro adaptivni dolad’ovani — prostudujte prosim jednotlivé body ptipravy a proved'te
nezbytna nastaveni souvisejicich parametrti méni¢e nez piejdete k realizaci.

1. Pfed spusténim chodu s adaptivnim dolad’'ovanim je nutné provést standardni auto-
nastaveni, protoze proces dolad’ovani vyzaduje presné poc¢atecni hodnoty.

2. Adaptivni dolad’ovani mize byt pouzité pouze pro sadu parametr prvého motoru
(nepouzivejte pro druhou a tieti sadu parametrti).

3. Adaptivni dolad’ovaci sekvence za¢ina v okamziku, kdy motor dobiha a zastavuje (deakti-
vace povelu chod). Sekvence probiha jesté po dalSich 5 s po zastavené pohonu. Pfijde-li v
této dobé povel k chodu je funkce adaptivniho dolad’ovani zablokovana a pohon provede
zadany povel. Méni€ se pokusi o provedeni adaptivniho doladéni pii dalsim dobéhu a
zastaveni.

4. Je-li zvoleno stejnosmérné brzdéni, probiha adaptivni dolad’ovani aZ po ukonceni brzdéni.

5. Pokud jsou pfifazeny nekteré ze vstupnich svorek funkce [SON] (funkce “Servo ON”) nebo
[FOC] (vnuceni proudu pied rozbéhem), neni mozné provadét ataptivni dolad’ovani.

Po provedeni piipravy uvedené vyse, piistupte k vlastnimu spusténi adaptivniho dolad’ovani

dle nasledujicich kroku:

1. zvolte H002=02 pro adaptivni dolad’ovani

2. zvolte HO01=00 pro zakaz provedeni auto-nastaveni

3. aktivujte povel chod

4

. provozujte motor tak dlouhu, dokud nedosahne provozni teploty. Nezapomerite, ze ticelem
adaptivniho dolad’ovani je optimalizace parametri motoru pfi provoznich podminkach.

5. zastavte pohon (deaktivujte povel stop), tim spustite adaptivni dolad’ovani.Vyckejte
nejméné 5s, nez date pohonu jakykoliv dalsi povel.

Jsou-li splnény podminky uvedené vyse provadi méni¢ proceduru adaptivniho dolad’ovani pii
kazdém normalnim zastaveni. Pribézné jsou korigovany vlastnosti regulace SLV v zavislosti
na drobnych zménach parametrti motoru v provozu.

POZN.: Neni nutné v kazdém cyklu éekat Ss po zastaveni motoru pfed opétovnym spusténim.
neni-li prodleva 5s dodrzena je proces adaptivniho doladéni zastaven a v paméti zuistavaji
hodnota parametri z predchoziho probéhu. Ménic se pokusi o adaptivni doladéni parametrti pfi
nasledujicim dob¢hu a zastaveni.
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Ruéni nastaveni
motorovych
konstant

Menic pii vektorové fizeni vyuziva informace o vystupnim proudu a napéti a charakteristické
motorové konstanty k co nejpfesnéj§imu fizeni otacek motoru a momentu. Touto metodou
fizeni je mozné dosahnout vysoky rozbéhovy moment a velmi piesné fizeni otacek pii nizkych

frekvencich.

* Vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLV) — vyspélé fizeni momentu pii nizkych
vystupnich frekvencich do 0,5 Hz. Volba fizeni SLV se provede parametrem A044=03 (pro
prvy motor) nebo A244=03 (pro druhy motor) .

* Vektorové fizeni bez zpétné vazby v okoli 0Hz (0-SLV) — vyspélé fizeni momentu pfi
velmi nizkych vystupnich frekvencich v rozmezi 0 az 2.5 Hz. Volba fizeni 0-SLV se provede
parametrem A044=04 (pro prvy motor) nebo A244=04 (pro druhy motor).

* Vektorové fizeni se zpétnou vazbou (V2) — Velmi piesné vyspélé fizeni momentu pii
jakékoliv rychlosti. Vysoka piesnost fizeni rychlosti pii dosazeni maximalniho momentu.
Volba fizeni V2 se provede parametrem A044=05.

v

Tyto tii fidici algoritmy vyZaduji, aby méni¢ ziskal podrobnéjsi informace o elektromagnetic-
kém obvodu Vami pfipojeného motoru. Doporucujeme pouzit nejprve proceduru automatic-
kého nastaveni popsanou vyse. Pokud nejde dosahnout pomoci auto-nastaveni uspokojivych
vysledkl 1ze provést korekci motorovych konstant s ohledem na vyskytujici se problémy:

OPATRNOST: Pokud je vykon motoru dva a vice krat mensi nez vykon ménice, nemusi
parametry pohonu cele spliiovat funkénostni specifikaci.

momentu

nizké rychlosti v rezimu
omezovani momentu

pfetizeni niZe, nez je Groven
omezeni momentu

Provozni stav Piiznak Nastaveni Parametr
chod v zatézi pozitivni odchylka jemné zvysujte motorovou HO021/H221
rychlosti konstantu R2 (rozsah 1 az 1,2x
hodnoty R2 z autonastaveni)
pozitivni odchylka jemné snizujte motorovou konstantu | H021 / H221
rychlosti R2 (rozsah 1 az 0,8 x hodnota R2 z
autonastaveni)
regenerace Pfi nizké frekvenci jemné zvysujte motorovu rychlo- HO020 / H220
(stav pii brzdném (nekolik Hz) je moment | stni konstantu R1 (rozsah 1 az 1,2x
momentu) nedostatecny. hodnoty R1 z autonastaveni)
jemné zvySujte motorovou HO023 / H223
konstantu Io (rozsah 1 az 1,2x
hodnoty Io z auto-nastaveni)
pfi rozb&hu nahlé skubnuti zvy$te motorovou konstantu J HO024 / H224
na pocatku otaceni (rozsah 1 az 1,2x hodnoty J z auto-
nastaveni)
pti dob&éhu nestabilni otaCky motoru | snizte rychlostni konstantu motoru HO0S, H205
nastavete konstantu J niz8i hodnota | HO024, H224
z autonastaveni
pii omezovani nedostateny moment pii | nastavte uroven omezovani B021,

B041 to B044

pii provozu na
nizké frekvenci

nerovnomérné otacky

nastavte konstantu J vy$si nez je
hodnota z autonastaveni

HO024, H244

Mate-li pfipojen motor o vykon mensi nez je velikost meénice, fidi se skute¢ny moment a
nastaveni momentového omezeni (B041 az B044) vzorcem uvedenym nize. Nenastavujte
takové hodnoty parametrii B041 az B044, které by mohly vést k hodnoté skuteéného momentu
vys$si nez 200%. Mize dojit k poskozeni motoru.

Predpokladejme, Ze mame ménic 0.75kW a motor 0.4kW. Nastaveni momentového omezeni,
které odpovida T=200% je dle uvedeného vzorce 106%:

omezeni momentu =

skute¢né omezeni momentu x vykon motoru _

200% x 0.4kW_

vykon ménice

0.75kW

106%




Méni¢ SJ7002

Provoz s PID regulaci

Pii standardnim provozu je zdroj zadavani vystupni frekvence urcen parametrem A001, mize
jim byt pevna hodnota zadana v patrametru FOO1, proménna hodnota urc¢ena potenciometrem
na panelu, nebo analogovym vstupem (napétim nebo proudem). Parametrem A071=01 je
povolen provoz PID regulace. Toto zplsobi, Ze méni¢ pocita cilovou frekvenci, nebo zadanou
hodnotu. Pfifazenim vyznamu s kodem 23 (zruSeni PID) nékteré z inteligentnich vstupnich
svorek a jeji aktivaci l1ze PID regulator doCasné vyradit.

Vyuziti PID regulace ptinasi fadu vyhod. Umozni nam nezavislou regulaci vystupni frekvence ,
pomoci niz optimalizujeme jinou proménnou veli¢inu (PV-process variable), které nas zajima.
Pro lepsi pochopeni slouzi obrazek nize. Pohon se stava akénim ¢lenem regulace vnéjsiho
procesu. Aby byl méni¢ schopen fidit externi proces musi znat aktualni hodnotu proménné
veli¢iny (PV). Pfedpoklada to pfipojeni ¢idla proménné veliCiny k analogovému vstupu napéti

[O] nebo proudu [OI].
meénic

zadana
hodnota f'\ chyba regulace |frekv. | vystup vné&jsi

SP 'K/ (odchylka)| PID »| ménice proces >

y
PV
analogovy vstup proménna veli¢ina procesu (PV)
cidlo

Je-li zvolena regulace PID, méni¢ vypocitava idealni vystupni frekvenci aby minimalizoval
odchylku regulaéni smyc¢ky. Znamena to, ze jiz dale nefidime vystupni frekvenci ménice, ale
zadavame pozadovanou hodnotu proménné veli€¢iny procesu. Toto hodnotu nazyvame zadanou
hodnotou (SP - setpoint), a zadavame ji v jednotkach promeéné veli¢iny procesu. Napiiklad
jedna-li se o regulaci ¢erpadla mohou byt jednotky hl/minutu, nebo rychlost ¢i teplota nebo jiné
jednotky regulace procest HVAC (Heating, Ventilating, and Air Conditioning). Parametr A075
predstavuje prepoctovy faktor vzahu jednotek PV a frekvence motoru. Na obrazku nize je
detailni diagram PID regulatoru ménice.

prepoctovy faktor

o
-
o
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N
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stantdardn’i sadana
nastaveni hodnota volba zdroje uvolnéni PID  PID vypnuto
F001 pevraceny zadavani A071t - - - - ${C023F - - - = - 5
] Loveety volitelny !
pevné prepoctovy A001 inteligentni vstup !
rychlosti faktor I |
|
A020 to A035 !
| |_» —— : zesileni P normalm’:
potenciometr ! > AQ72
nebo ; chyba 0 provoz |
klavesnice I (odchylka) —0 !
! konstanta |
— 0 \O_‘ »
volba \Q—P—O SP / A073 nastaveni
vstupu —0 PV frekvence
AT --1t-----" proménna veli¢ina konstanta D
napéti procesu (zpétna vazba) > 7
OlR— Zobrazeni alalog. vstupu
A GND - m pfepoctovy faktor zobrazeni
L .17 »—(Q—' [A01] A075 D004
L I

! [A015] [A013] [A014]

Ol :
u J A076
prou volba vstupu zpétné vazby PID
napéti / proud
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Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon

Spolec¢né
pripojeni

Nastaveni ménice
pro dva (tri)
rozdilné typy
motoru

Nékteré aplikace vyzaduji paralelni pfipojeni dvou a u/T1
vice motort k jednomu ménici. Piikladem mutize byt . V/T2 /
f s T Ménic Motor 1
provoz dvou transportnich pasi, které maji mit W/T3 \
stejnou rychlost. Vyuziti dvou motorti miize byt méné

néakladné nez mechanické napojeni dopravniki na
jeden motor. Motor 2

Nékteré ze zasad, které je nutné dodrzet pro vicemo- \
torové pohony:

k n-tému motoru ¢ ¢ o
* Pro vicemotorovy pohon pouzivejte pouze fizeni
U/f (konstantni moment). Nepouzivejte zaddnou z metod fizeni SLV (vektorové fizeni bez
zpétné vazby). Vyjimkou je pouze piipad, kdy vSechny motory pohani stejnou zatéz.
» Vystupni proud méni¢e musi byt dimenzovan na soucet proudti vSech pfipojenych motorti za

e

» Kazdy motor musi mit vlastni termoelektrickou ochranu. Umistéte ochrany co nejblize k
motortim.

* Motory musi byt za vSech okolnosti pfipojeny paraleln¢ (neodpojujte zadny z motort z
obvodu béhem chodu).

POZN.: Rychlost motoru je stejna pouze teoreticky. Rozdily v zatizeni motorti zptisobi
rozdilny skluz i kdyZ budou motory stejné. Proto tento zptisob pohonu neni vhodny pro
zafizeni, kde ob€ pohanéné ¢asti musi dodrzovat pevnou vzajemnou pozici.

V nékterych aplikacich je potfeba z ménice napajet zafizeni se dvéma motory, které vSak
nepracuji soucasné. Kazdy motor mize byt jiného typu(velikosti). Naptiklad vyrobce, ktery
dodava stejny stroj pro Evropsky i Americky trh potfebuje dva motory z nasledujicich dtvodu:
» Napajeci napéti pro meénic je na téchto trzich rozdilné.

* Pozadovany motor je rozdilny pro kazdou z oblasti urceni.

I v jinych piipadech je potieba nastavit dva provozni profily:

* V jednom rezZimu provozu je zatizeni motoru velmi nizké a je nutna vysoka rychlost. V
jiném rezimu je zatiZeni vysoké a stroj se provozuje na nizké rychlosti. VyuZiti dvou profila
nastaveni umozni optimalizaci chodu v obou rezimech a zabrani moznym vypadktim
meénice.

* Nékdy miize byt pomalejsi (slabsi) verze stroje osazena motorem bez brzdy a rychlejsi
(silngjsi) verze vyzaduje aplikaci brzdy ovladané ménicem.

Pouziti vice motori 1ze vyfesit pomoci vice profili pohonu ulozenych v paméti ménice.
Menice fady SJ7002 umoziuji zapsani az téi riznych nastaveni pohonu (pro tfi motory), jejichz
predvolbu Ize provadét i v provozu pomoci inteligentnich vstupnich svorek s ptitazenymi
vyznamy [SET] a [SET3]. Tato funkce rozsifuje flexibilitu a komfort ovladani ménice za
ruznych situaci (blize viz nasledujici strana).
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Parametry pro druhy motor maji funkéni kody ve tvaru x2xx a pro tfeti motor ve tvaru x3xx.
Nasleduji v menu bezprostiedné po parametrech prvniho motoru. V nasledujici tabulce jsou
uvedeny vSechny parametry, které Ize nastavit i pro druhy a tfeti motor.

koéd parametru
nazev funkce
motor 1 motor 2 motor3
Nastaveni doby rozb¢hu (1) F002 F202 F302
Nastaveni doby dob&hu (2) F003 F203 F303
Nastaveni zakladni frekvence A003 A203 A303
Nastaveni maximalni frekvence A004 A204 A304
Nastaveni pevné rychlosti A020 A220 A320
Metoda pouziti momentového boostu A041 A241 —
Hodnota ru¢niho momentového boostu A042 A242 A342
Nastaveni frekvence ru¢niho momentového A043 A243 A343
boostu
Volba zavislosti U/F A044 A244 A344
Zesileni automatického momentového boostu A046 A246 —
Zesileni kompenzace skluzu A047 A247 —
Horni omezeni vystupni frekvence A061 A261 —
Dolni omezeni vystupni frekvence A062 A262 — g
o)
Nastaveni doby rozb&hu (2) A092 A292 A392 ;
Nastaveni doby dobé&hu (2) A093 A293 A393 %
o
Volba metody piechodu mezi prvnim a druhym A094 A294 — e
rozbé¢hem / dob&hem o
Frekvence zmény rozb&hu 1 na rozbéh 2 A095 A295 —
Frekvence zmény dob¢hu 1 na dobéh 2 A096 A296 —
Nastaveni termoelektrické ochrany B012 B212 B312
Nastaveni termoelektrické charakteristiky BO13 B213 B313
Volba dat motoru H002 H202 —
Zadani vykonu motoru HO003 H203 —
Zadani po¢tu polt motoru H004 H204 —
Rychlostni konstanta Kp (standardni, z auto- HO005 H205 —
nastaveni)
Stabilizac¢ni konstanta H006 H206 —
Konstanta motoru R1 (standardni, z auto-nastaveni)] H020/H030 | H220/H230 —
Konstanta motoru R2 (standardni, z auto-nastaveni)| H021/H031 | H221/H231 —
Konstanta motoru L (standardni, z auto-nastaveni) | H022/H032 | H222/H232 —
Konstanta motoru I, (standardni, z auto-nastaveni) | H023/H033 | H223/H233 —
Konstanta motoru J (standardni, z auto-nastaveni) | H024/H034 | H224/H234 —
Proporcionalni zesileni PI regulace rychlosti HO050 H250 —
Proporcionalni zesileni P regulace rychlosti HO052 H252 —
OHz SLV omezeni proudu H060 H260 —
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m Uvod

Uvod

Systém pohonu obvykle obsahuje jako hlavni komponenty motor, ménic¢ a pojistky.. Pokud
provadite pouze prvni pokus o pfipojeni motoru k ménici a jeho regulaci, postaci vam tyto tfi
komponenty. Ale pln¢ rozvinuty systém pohonu miiZze obsahovat jest¢ mnoho dalSich
doplnujicich pfistroji, jako odrusovaci filtry, brzdné odpory a brzdné jednotky, stykace,
chranice apod. Nasledujici obrazek znazoriiuje systém pohonu s nékolika moznymi kompo-
nenty a tabulka vam o nich poskytne zakladni informace.

Z napajeci sité

Oznaceni
jistic, Nazev Europa \;11
pojistky, pa, USA str-
chranic LTI
vstupni stiidava ALI-xxx2 HRL—x 5-3
vstupni stiidava tumivka
tlumivka odrugovaci toroid | ZCL—xxx ZCL—xxx 54
na vstupu
radiovy odru$ovaci
o EMI filtr NF-CEHx | NF-CEHxx | 54
(EMC tiida A)
EMIfiltr EMI filtr NF-CEHx, | NF-CEHxx, | 5-4
spinaé (EMC tfida B) s FC-Hx s FC-Hx
( ( ) ) odrusovaci toroid Kapacitni filtr CFIx CFI—=x 5-4
/ - stejnosmérna — HDC—xxx 5-4
o kapacitni filtr tlumivka
./ & brzdny odpor JRB—xxx—X JRB—xxx—Xx 5-9
R S T SRB—xxx—x SRB—xxx—x
— +1 stejnosmérna Brzdny odpor, DCL-x-xx HRBI-x, 5-9
Ménic tumivka NEMA-rated HRB2-x
Prostor pro HRB3-x
roz8ifujici jednotky brzdny —
- £ oo odpor brzdna jednotka BRD—xxx BRD—xxx 5-8
= o
0,3 d'Q!ta!m \{stupy - , | odruSovaci toroid ZCL—xxx ZCL—xxx 54
N s rozsifujici jednotka brzdna |, vystupu
@ ’8 RB jednotka
@ - - stiidava vystupni ALIx2—xxx HRL—xxx 5-3
T wn vstuvpvc!fil’a.otacek - _ flumivka
& 2 rozSifujici jednotka
o O LCR filtr — HRL—=xxxC 53
i 5 L GND
Q A B U v W volitelna jednotka SJ-FB 5-5
otackové zpétné
1 vazby
N diow volitelna jednotka SJ-DG 5-5
C ) Odrrau s'gg’c' digitalnich vstupi
filtr

g 3

POZN: Hitachi vyrabi rizné velikosti ptidavnych zafizeni
pro rizné vykony ménici, jejichz oznaceni se lisi

% vystupni tfifa-
zova tlumivka

T T2 T3 , (naznaceno znackou x). Pfesnou specifikaci je nutné
nebo filtr provést dle vyrobnich katalogti, tak aby jste pouzili
spravny typ prislusenstvi ke spravnému ménici.
Kazdé zafizeni ma svoji vlastni uzivatelskou ptirucku, ve
Motor

které naleznete pfesné informace o jeho instalaci a
provozu. Tato kapitola Vam ma poskytnout pouze zakladni
prehled. O blizsi informace prosim pozadejte Vaseho
HITACHI distributora.

<:>"

¢Cidlo
otacek

teplotni spinac
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Popis komponent

Stridava vstupni
tlumivka

Vystupni trifa-
zova tlumivka,
nebo sinusovy
filtr

Tlumivka je uzitecna k potlaceni vyssich harmonickych v napéjeci siti, k ochrané ménice v

ptipadé vyssi nevyvazenosti sit€ nez 3% (a je-li kapacita pfedrazené soustavy veétsi nez

500 kVA), nebo k potlaceni vlivu kolisani fazi. Tlumivka také upravuje ucinik.

Dale jsou uvedeny ptipady, kdy mohou sit’ovym napajenim téci vysoké $pi¢kové proudy, které

jsou schopny zni¢it napajeci modul standardniho ménice:

+ Je-li nevyvazenost sit¢ 3% a vice

» Je-li kapacita pripojné soustavy 10x vétsi nez kapacita ménice (nebo je kapacita sité
500kVA)

* Lze-li o¢ekavat nahlé zmény v siti

Priklady moznych situaci:

1. Vice ménici je pripojeno paraleln€ na jednu kratkou napajeci sbérnici

2. Na spolecnou kratkou napajeci sbérnici jsou pfipojeny tyristorovy usmeériiova¢ a meénic.

3. Dochézi k ptipojovani a odpojovéani kondenzatorové kompenzacni jednotky

Pokud lze ocekavat vznik takovychto podminek a v ptipadech kde ma byt zafizeni maximalné
spolehlivé je nutné instalovat vstupni sit"ovou tlumivku s napét”ovym ubytkem 3% na jmeno-
vitém proudu (s ohledem na napéjeci napéti). V piipadech kde hrozi nasledky nepfimého uderu
blesku je nutné instalovat ptislusné ochrany.

Priklad vypoctu
VRS = 205V, VST = 203V, VTR = 197\/,
kde Vig je napéti fazi R-S, Vgt je napéti fazi S-T, Vg je napéti fazi T-R

max.napéti faze — stfedni napéti félzex1 00
stiedni napéti faze

faktor nevyvazenosti sité¢ =

 Vrs=Vpst Vsp ™ Vrg)/3 205-202 ~
Vst Vsr™Vrp)

yod
plid

Prosim seznamte se pied instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.

Tato tlumivka sniZuje vibrace motoru zplisobené spinaci frekvenci ménice. Tlumivka vyhladi
vystupni napéti méniée na tvar odpovidajici kvalité napajeci sité. Vystupni tlumivka také
vyrazné snizuje efekt odrazu viny na vedeni, ktery miiZze nastat pokud je kabel k motoru delsi
nez 10m.
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Prosim seznamte se pied instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.




m Popis komponent

Odrusovaci Odrusovaci toroid napomaha redukci
toroid (feritové ruseni vyzafovaného z vodict. Lze jej
jadro) pouZit jak na vstupni, tak na vystupni

stran¢. Ptiklad radiového odruSovaciho
filtru (s montazni podlozkou) je na
obrazku vpravo. Vodi¢e musi prochazet
vnitfnim otvorem jadra. K dosazeni
optimalniho vysledku je nutné provést
3 zavity vSech vodicu okolo jadra.
Pokud je vystupni kabel extrémné
dlouhy a pro zvyseni odrusovacich
vlastnosti 1ze pouzit vice filtrti (az Ctyfi)

za sebou.
Odrusovaci Tento filtr ma za ukol snizovat ruSeni generované vysokymi spinacimi frekvencemi v ménici a
EMI filtr prenasejici se po vodicich. Filtr se zapojuje na primarni strané ménice, mezi vstupni stiidavou

tlumivku a vstupni svorky ménice. S filtry serie NF-CEH—x spliluje pohon pozadavky (pfi
splnéni v€ech ostatnich pfedpokladti) na odruseni tiidy A (Evropa). a C=TICK (Australie).

Tvwr

VAROVANI: Filtr EMI mé vysoky vnitini unikajici proud mezi silovymi vodi¢i a mecha-
nickou konstrukei. Proto napfed fadn¢ uzemnéte mechanickou konstrukei (kryt), nez
pristoupite k silovému pfipojeni. Zabranite tim moznému trazu el. proudem.

éniéem
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NF-CEHxx
Feritové jadro Aby byly splnény pozadavky pro tiidu B je nutné instalovat ptidavné feritové jadro (FC-Hx)
mezi filtr NF-CEHx a ménic.
Radiovy Tento kapacitni filtr snizuje rusivy vykon vyzareny vstupnimi napajecimi kabely. Tento filtr
odrusovaci nepfiispiva k dosazeni CE a je pouzitelny pouze na vstupni strané¢ ménice. Je dodavan ve dvou

(kapacitni) filtr verzich, pro tiidu 200V a pro tiidu 400V. Ped instalaci prostudujte pfiloZzenou dokumentaci.

Stejnosmérna Stejnosmérna tlumivka slouzi k potlaceni vyssich harmonickych generovanych ménic¢em.
tlumivka Tlumi vysokofrekvenéni kmity v meziobvodu ménice. Stejnosmérna tlumivka v meziobvodu
nechrani vstupni usmériovac pred vlivy pfichazejicimi ze sité.




Mé&ni¢ SJ7002 m

Rozsirujici
jednotky

Deska zpracovani signalu ¢idla otacek motoru je
oznacena SJ-FB a mtize byt vlozena na
kteroukoliv ze dvou pozic pro volitelné jednotky
meénice. K jednotce lze ptipojit dvoukanalovy
inkrememtalni snimac (specifikace signalu viz
uzivatelska ptirucka jednotk SJ-FB). Volitelna
jednotka ¢idla otacek je nezbytna pro nékteré
fidici algoritmy jako vektorové fizeni se zpétnou
vazbou, polohovani a orientace, velmi pfesné
fizeni rychlosti. Jednotka umoznuje generovani
linearnich rozb&hovych a dobéhovych ramp pro
regulaci rychlosti.

Vsechna nezbytna pfipojeni jednotky jsou reali-
zovana pomoci svorkovnice PWB na desce PS.

Svorky PWB pro

vnejsi
pfipojeni

SJ-FB jednotka zpétné vazby otacek

Neékteré funkeni signaly je nutné prifadit svorkam inteligentni vstupni a vystupni svorkovnice,

v

Deska ptidavnych digitalnich vstupti nese
oznaceni SJ-DG a lIze ji umistit do které¢koliv ze
dvou pozic pro volitelné jednotky ménice.
Jednotka rozSifuje moznosti zapojeni ménice o 8
digitalnich vstupt. VSechna nezbytna zapojeni
spojend s funkci jednotky jsou realizovana
pomoci svorkovnice PWB na desce PS.

Deska komunikace DeviceNet je oznacena SJ-DN (neni obrazek) a 1ze ji vlozit do kterékoliv ze
dvou pozic pro volitelné jednotky ménice. Jednotka umoziuje piimé pripojeni ménice do sité
DeviceNet. Konfigurace pfipojeni se provede parametry P044 az P049. V méniéi lze nainstalo-
vat pouze jednu komunikaéni jednotku SJ-DN. Podrobnéjsi informace naleznete v uZivatelské

piiruéece volitelné jednotky.

Svorky PWB pro

vnéjsi
pfipojeni

SJ-DG jednotka digitalnich vstupii

yod
plid
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m Dynamické brzdéni

Dynamické brzdéni

Obecné Utelem dynamického brzdéni je zvysit schopnost ménie zastavit
rozb&hnuty motor se zatézi v urcité stanovené dob¢€. Byva to nutné v
aplikacich vyznacujicich se nasledujicimi znaky:

¢ Velmi vysoky moment setrvac¢nosti v porovnani s dosazitelnym
momentem motoru.

» Aplikace vyzaduje vysokou dynamiku, nahlé zmény rychlosti

¢ Mechanické ztraty systému nejsou schopny motor zabrzdit tak rychle,
jak je pozadovano.
V dobé, kdy ménic snizuje vystupni frekvenci s cilem zastavit nebo zpo-
malit pohon, se motor doCasné stava generatorem. To nastane, pokud
frekvence otaceni motoru je vyssi nez frekvence generovana ménicem.
Za téchto podminek dojde ke zvySeni napéti na stejnosmérné sbérnici
meénice, coz mize vést az k vypadku ménice na chybu prepéti. V mnoha
aplikacich funguje dosazeni prepéti jako varovani, ze jsme jiz dosahli
mozné minimalni doby potiebné k zastaveni pohonu a Ze tuto dobu bez
dalsich pridavnych prostredki jiz nelze sniZzovat. Ménic¢e SJ7002 az do
vykonu 22kW obsahuji vnitini brzdny obvod, ktery je schopen energii
akumulovanou v stejnosmérném meziobvodu mafit v brzdném odporu
(pfeména na teplo). Brzdny rezistor je takto vhodné pouzit v pripade€ po-
zadavku vysokého brzdného momentu, dynamiky a kratkého pracovniho
cyklu. Kapacita tohoto obvodu ma také sva omezeni (hlavné pro trvaly
provoz) a proto je mozné v piipadé potieby (pro ménice nad 22kW)
pouzit externi brzdnou jednotku, pfipojenou piimo na stejnosmérny
obvod ménice. Brzdné odpory v obou piipadech slouzi jako zatéz a
preménuji elektrickou energii na teplo (pozor pii jejich umisténi v
rozvadéci). Brzdny odpor je vedle brzdného tranzistoru nebo brzdné Brzdny odpor
jednotky hlavnim komponentem brzdného obvodu. Brzdny odpor by
mél mit instalovanu tepelnou pojistku zabranujici jeho prehfati a zni¢eni. V normalnim
provozu by k extrémnim piipadiim, kdy zareaguje tepelna pojistka brzdného odporu nemélo
dochazet a ménic s brzdnym odporem by mél vzdy pracovat s dostate¢nou rezervou.

éniéem

Pomeér vyuziti Rizeni brzdného obvodu je provadéno meto-  grp . ' . ' .
dynamického dou regulace pracovniho cyklu (procento do- t1 L2 L3
brzdéni by sepnuti brzdného tranzistoru vici celkové > > >
dob¢ pracovniho cyklu). Parametr B090 ON - ' - '
nastavuje toto procento vyuziti dynamického
brzdéni. Na obrazku vpravo je ukazka vyuziti
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brzdy v pracovnim cyklu ve 100s. Procesor v OFF < 100s >
menici pocita procentudlni vyuziti brzdy,

které je ptimo umérné vyvinu tepla na brzd- t
ném odporu. Je-li T% (%vyuziti) vyssi nez , (t1+©2+t3+...)
pracovni cyklus = ~———=_— =2 x 100

dovolena hodnota nastavena v parametru 100 s

B090, ménic zablokuje svtij vystup, ptejde do

stavu porucha a vyhlasi chybu brzdného odporu.

Prosim nepfehlédnéte nasledujici informace (pro SJ700-055xFU2 az SJ700-220xFU2)

* Je-li B090 nastaveno 0%, je dynamické brzdéni vypnuto.

» Prekroci-li % vyuziti (T%) hodnotu nastavenou v B090, je dynamické brzdéni ukonceno.
» Kabel mezi vnéjsim odporem a méni¢em nesmi prekrocit délku 5 m.

+ Jednotlivé vodice mezi brzdnym odporem a méni¢em nemusi byt specialné upravené.

‘‘‘‘‘‘ POZN: Ménice nad 30kW (SJ700-300xFU2 a vyssi modely) neobsahuji vnitini brzdnou
jednotku. Parametry B090, B095, a B096 nejsou u téchto modeld funkéni
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Méni¢ SJ7002
Tabulky Menice SJ7002 tiidy 200V a 400V, modely od 5,5 do 22KW obsahuji vlastni brzdnou jednotku
pro volbu (brzdny spinac). Pfidavny brzdny moment Ize dosahnout pfidanim vnéjsich odport.
dyn amického Pozadovany brzdny moment zalezi na daném pouziti. Dalsi tabulky vdm pomohou vybrat
brzdéni odpovidajici odpor.
Bez brzdného Parametry pfi
5.5 az 22 kW Pouzit brzdny odpor| minimalni hodnoté | Minimalni
odporu
odporu hodnota
odporu pfi
Brzdny Brzdny | Minimalni | Max. 100%
Trida Oznaceni Motor | Brzdna | moment| Odpor | moment| hodnota | pomér vyuziti
napéti modelu kW | jednotka | =60Hz (Q) = 60Hz odporu vyuziti (Q)
(%) (%) (©) (%)
SJ700-055LFU2 5,5 interni 20 16 100 16 10 50
SJ700-075LFU2 7,5 interni 20 10 80 10 10 50
SJ700-110LFU2 11 interni 10 10 70 10 10 50
200V
SJ700-150LFU2 15 interni 10 7.5 80 7.5 10 35
SJ700-185LFU2 18,5 interni 10 7.5 60 7.5 10 35
SJ700-220LFU2 22 interni 10 5 50 5 10 35
SJ700-055HFU2/E 5,5 interni 20 70 100 70 10 200
SJ700-075HFU2/E 7,5 interni 20 70 80 35 10 150
SJ700-110HFU2/E 11 interni 10 50 80 35 10 150
400V
SJ700-150HFU2/E 15 interni 10 35 80 24 10 100
SJ700-185HFU2/E 18,5 interni 10 35 70 24 10 100
SJ700-220HFU2/E 22 interni 10 35 50 20 10 100
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m Dynamické brzdéni
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Volba brzdné

jednotky

Menice SJ7002 tiidy 200V a 400V, modely od 30kW do 150kW, vyZzaduji externi brzdnou

jednotku (brzdny spinac). Brzdnou jednotku volime dle pozadovaného brzdného momentu.
Vykon jednotky je dan dovolenym proudem a hodnotou a vykonem ptipojenych brzdnych
odport. Pii instalaci a zapojeni dodrzujte pokyny obsazené v uzivatelské piirucce brzdné
jednotky. Nasledujici tabulka obsahuje mozné kombinace brzdnych jednotek, odporit a ménict
SJ7002.
Chovani bez a s brzdnou jednotkou
30 az 150 kW) Bez
brzdné S brzdnou jednotkou
jednotky
Minimalni
- o Brzdny . | Minimalni | max. mira | odpor pri
Trida Oznaceni Motor model brzdné i o
napéti modelu KW moment jednotky odpor vyuziti 100%
% (Q) (%) vyuziti
(©)
—300LFU2 30 10 BRD-E2-30K 2 20 6
10 BRD-E2-55K 2 20 4
200V | —-370LFU2 37 10 BRD-E2-55K 2 20 4
—450LFU2 45 10 BRD-E2-55K 2 20 4
—550LFU2 55 10 BRD-E2-55K 2 20 4
-300HFU2/HFE2 30 10 BRD-EZ2-55K 6 20 12
-370HFU2/HFE2 37 10 BRD-EZ2-55K 6 20 12
400V
—-450HFU2/HFE2 45 10 BRD-EZ2-55K 6 20 12
—550HFU2/HFE2 55 10 BRD-EZ2-55K 6 20 12
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Volba brzdnych Pro zlepSeni brzdnych vlastnosti mtizete pfidat jeden nebo vice brzdnych odport. Jejich
od porﬁ hodnota spolu se zapojenim (seriové nepo paraleln¢) zavisi na pozadovaném brzdném
momentu. Tabulka niZze obsahuje seznam typt odport pro interni brzdné jednotky. Tabulky
odpori pro ménice s externimi brzdnymi jednotkami jsou na nasledujicich dvou strankach.
» Celkovy odpor — obsahuje hodnotu odporu, v piipadé kombinace odport vyslednou hodnotu
kombinace.
* Celkové ztraty — obsahuje zratovy vykon odporu, v pfipadé kombinace odport celkové
ztraty.
* Maximalni pomér vyuziti — maximalni dosazitelné procento brzdného ¢asu v celkovém
intervalu 100 s. Slouzi k ochrané brzdného odporu proti piehfati.
* Maximalni brzdny moment —maximalni brzdny moment, ktery mtize ménic¢ dodavat pii dané
kombinaci brzdnych odpord.

‘% POZN: Pokud vase pouziti vyzaduje odpory s krytim, pouzijte fadu HRB.
Trida 200V Volba brzdného odporu
>
=
JRB série SRB/NSRB série HRB série T
o =2 &
oznaéni = - _ = = - = = - -
modelu = S = 2 2 Bs 2 £ S 5 E
2 = B > = = = > = = 2 > = g S
ménice 2.8 °a > Pl 23 cé‘ i 2| 88 o@ z el 5 E
SJ7002 3’8_ el 7 = ° ba el g7 = 3‘3 el g7 = ° &
= o = = <= = = s = =
N N N
T | & |® T | & |7 g | & |®
—055LFU2 1204 35 120 2 400-1 35 400 10 HRB2 35 600 15 75
—075LFU2 1204 35 120 2 400-1 35 400 10 HRB2 35 600 15 55
—110LFU2 120-3 25 240 2 300-1 25 600 10 | HRBI 25 800 15 50
x(2) x(2) x(2)
paralel paralel paralel
né né né
—150LFU2 1204 | 17.5 | 240 2 400-1 | 17.5 | 800 10 | HRB3 17 1200 15 55 o 4
X x(2) S =
(2)paral paralel S S
elné né c 3
» Q.
—185LFU2 1204 | 11.7 | 360 3 400-1 | 11.7 | 900 7.5 | HRB2 | 11.7 | 1800 15 65 3 N
X (3) x (3) x (3) 8 5
paralel paralel paralel =3 5
né ng né 3 2
—220LFU2 1204 | 8.8 480 3 400-1 | 8.8 | 1600 10 | HRB2 | 8.8 | 2400 15 75
x(4) X (4) x(4)
paralel paralel paralel

ne ne ne
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Trida 400V Volba brzdného odporu
>
=
JRB Series SRB/NSRB Series HRB Series 'E 5
— PN
oznaéni = = — = = — = = = E S
modelu = S B 2 Z B 2 Z S 5 E
ménice g |24 g 2 S |33~ & g s |2~ = g E g
&’g G > §}°\° &’g > G >, > X &’g =G > > X =)
SJ7002 = 2 gv = < = 5 g"’ = < = 5 gv = ]
=N i E S |2 < = S |2 < E =
T | E|* T | B |® T | E|*
—055HFU2/E 120-2 100 120 2 200-2 100 200 4 HRBI1 100 800 15 100
x(2)v
serii
—075HFU2/E 1204 70 240 3 400-1 70 800 10 HRB4 70 800 10 110
x(2)v x(2)v
serii serii
—110HFU2/E 120-2 50 240 2 200-2 50 400 3 HRBI1 50 400 3 110
x (2) x (2)
paralel paralel
né né
—150HFU2/E 1204 35 120 1 400-1 35 400 2.5 HRB2 35 600 5 110
—185HFU2/E 1204 35 120 1 400-1 35 400 2 HRB2 35 600 4 90
—220HFU2/E 120-2 25 480 2 200-2 25 800 3 HRB4 | 23.3 | 2400 10 110
X (4) X (4) x(3)
paralel paralel paralel
né né né

éniéem
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Tabulka nize obsahuje mozné ptifazeni externich brzdnych jednotek a odporti pro ménice ttidy
200V, vétsi nez 22kW. V nékterych piipadech se o odport jedna o seriové, paralelni nebo serio-
paralelni kombinace. Obrazek nize obsahuje paralelni kombinaci ¢tyfi odport. Podrobny popis

zapojeni naleznete v uzivatelské pfirucce brzdné jednotky.

Priklad konfigurace

jednotka

HRB3 x (4) paralelné

Trida 200V _Brzdna Volba brzdnych odporu
jednotka
0% o
. g | £
= 9 ] s N N E
oznageni 2 S0 | & |2 3 568
[ c £ o "§‘ > : €
RE t £°9 02 ST | ST | x| 88
yp = c g E s = 3 = ~Ig O s €
$J7002 £ T8 |2 |2 ;
< |8 |8 |8 |3
=
HRB3 x (2) paralelné¢ | 8.5 2400 20 55
—-300LFU2 BRD-E2-30K | HRB3 x (3) paraleln¢ | 5.7 3600 20 80
HRB3 x (4) paralelné¢ | 4.3 4800 20 110
HRB3 x (2) paralelné¢ | 8.5 2400 20 45
—370LFU2 BRD-E2-30K | HRB3 x (3) paralelné | 5.7 3600 20 65
HRB3 x (4) paralelné¢ | 4.3 4800 20 90
HRB3 x (2) paralelné¢ | 8.5 2400 20 35
—450LFU2 BRD-E2-30K | HRB3 x (3) paralelné 5.7 3600 20 50
HRB3 x (4) paralelné¢ | 4.3 4800 20 75
HRB3 x (2) paralelné | 8.5 2400 20 30
—550LFU2 BRD-E2-30K | HRB3 x (3) paralelné | 5.7 3600 20 40
HRB3 x (4) paralelné¢ | 4.3 4800 20 60
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m Dynamické brzdéni

Tabulka niZe obsahuje mozné ptifazeni externich brzdnych jednotek a odporl pro ménice tiidy
400V, vétsi nez 22kW. V nekterych piipadech se u odporti jedna o sériové, paralelni nebo sério-
paralelni kombinace. Obrazek nize obsahuje sérioparalelni kombinaci Sesti odporti. Podrobny
popis zapojeni naleznete v uzivatelské pfirucce brzdné jednotky.

Priklad konfigurace

HRB3 x (6)...

C 2 v sérii po 3 paralel
2 Brzdna PO S paralel-
Ménic i
jednotka nich odporech
C
Trida 400V el Volba brzdnych odport
jednotka
~>‘ o
= =] s=
= ) ] s N N E
oznaéeni 2 g e = £ 3 5 g
modelu ¢ n.’ﬁ ,g < ;a ke s : o § ]
yp |Z‘ c s E s Al %’v ~§ o E E
$J7002 E 58 |x | = g
S »n 8 3 ©
=
HRB3 x (4) (2)paraleln¢ | 17 | 4800 | 10 110
X 2 seriove
—300HFU2/HFE2 | BRD-EZ2-30K
HRB3 x (6) (3) paralelng | 11.3 7200 10 170
X 2 seriové
HRB3 x (4) (2) paraleln¢ 17 4800 10 90
X 2 seriove
—-370HFU2/HFE2 | BRD-EZ2-30K
HRB3 x (6) (3) paralelng | 11.3 7200 10 150
X 2 seriové
HRB3 x (4) (2) paralelné 17 4800 10 70
X 2 seriove
—450HFU2/HFE2 | BRD-EZ2-55K
- £ HRB3 x (6) (3) paralelng | 11.3 7200 10 120
5 o X 2 seriové
NI
;% 5 HRB3 x (4) (2) paraleln¢ 17 4800 10 60
N & X 2 seriové
g %) —550HFU2/HFE2 | BRD-EZ2-55K
> 32 HRB3 x (6) (3) paralelng | 11.3 7200 10 100
g o X 2 seriové
e 'S
o s

= POZN: Je mozné vyuzit i jinych brzdnych jednotek a rezistort. Pro vice informaci kontaktujte
Vaseho distributora HITACHI.
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m Naprava chyb

Naprava chyb

Bezpeénostni Nez pristoupite k naprave chyb a k drzbé ménice a motoru piectéte si prosim pozorné
sdéleni nasledujici upozornéni.
VAROVANI: Pied provadénim Gdrzby vyckejte minimalné 10 minut po vypnuti napajeni.
Jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem.

vanym personalem seznamenym s konstrukeci, ptisluSenstvim, provozem a s moznymi
komplikacemi. Pfed zapocetim prace odlozte kovové doplitky jako naramkové hodinky, fetizky
a pod. Pouzivejte uzeméné nastroje. Nedodrzeni prevence muze zptsobit uraz.

fﬁ VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno kvalifiko-

VAROVANI: Nikdy nerozpojujte konektory tahem za vodige (vodi&e pro ventilator , spojeni

logické desky, fidici svorkovnice atd. Hrozi nebezpe¢i ohné, znieni zafizeni a firazu osob..
Obecné * Vzdy udrzujte jednotku v Cistoté, aby se dovniti nemohl dostavat prach a jiné znecist ujici
pfedpoklady substance.

* Vénujte velkou péci zapojeni, aby nemohlo dojit k eventuelni chybé v zapojeni nebo
pferuseni vodice.
» Dotahnéte spravné vSechny svorky a konektory.

* Elektronické ptistroje musi byt chranény proti vlhkosti a olejim. Prach a kovové piliny
mohou vést ke zhorSeni izola¢nich vlastnosti a k nepfedvidanym udalostem.

Prohlidky Tato kapitola dava navod k provadeéni prohlidek zafizeni:
* denni prohlidky
+ periodické prohlidky (zhruba jedenkrat ro¢n¢)

» meéfeni izola¢niho odporu

Troubleshooting
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Tipy k Tabulka nize uvadi typické ptiznaky chyb a jejich odstrafiovani.
odstranovani
problému
Ptiznaky / podminky Pravdépodobna piicina Odstranéni
 Je nastaven spravné zdroj zadané » Pfesvédcete se ze parametr A002 je
frekvence (parametr A001)? nastaven spravné
* Je nastaven spravn¢ zdroj povelu * Presvédcete se ze parametr A001 je
chodu (parametr A002)? nastaven spravne.
¢ Je ptivedeno napajeni na svorky [R], | Provéfte svorky [R], [S], a [T]
[S], a[T] (JL1], [L2], a [L3])? Pokud ([L1], [L2], a [L3]), a nasledné [U],
ano, musi svitit LED dioda POWER. [V]1a[W]([T1],[T2],a[T3]).
* Zapnéte napajeni nebo provéite
pojistky.
f eklx\l/i%rclgcgom ¢ Je zobrazen chybovy kod E X X ? . Stiskqéte tla¢. Func. a zjvistétei .
ukazuje nulovou podminky chyby. odstrate pti¢inu
frekvenci chyby a proved’te reset.

M (Na yystupech  Jsou signaly na inteligentnich vstup- » Provéfte spravnost piitazeni svorek
negté(%ri ménice [U], ([:1V]’ nich svorkach spravné? - nastaveni parametra C001 — C008.
[W] rlll;;gﬁz)a e e Je povel chodu aktivovan? * Pfivedte povel chodu

¢ Je svorka [FW] (nebo [RV]) pfipojena | Privedte 24V na svorku [FW] nebo
k [PCS] (ptes spinac, apod.) [RV] pokud jsou pfifazeny.
* Je nastavena frekvence ve funkci FOO1 | ¢ Nastavte parametr FOO1 na nenulo-
vEtsi nez nula? vou hodnotu.
e Je ke svorkam [H], [O], a [L] pfipojen | Je-li zdrojem frekvence poten-
potenciometr ? ciometr, zajistéte aby na svorce [O]
bylo napéti vétsi nez OV.
* Je aktivni svorka RS (reset), nebo * Deaktivujte tyto ptikazy
funkce FRS (volny dobéh)?
Na vystupech | ¢ neni zatiZeni motoru prili§ velké? e SniZte zatiZzeni a vyzkousSejte motor
ménice [U], [V], nezavisle.
[W] je napéti.
¢ Je motor spravné piipojen ke svorkdm | ¢ Upravte zapojeni s ohledem na sled
meénice [U/T1], [V/T2], a [W/T3]? fazi motoru.
¢ Respektuje sled fazi motoru smér Obecné plati:

otaceni vpred nebo vzad dle svorek [U/ | FWD =U-V-W, a REV=U-W-V.

Smér otaceni motoru je opacny T1], [V/T2], a [W/T3]?

e Jsou spravné piipojeny svorky [FW]a | e Pouzijte svorku [FW] pro povel

[RV]? vpred a [RV] pro povel vzad.
* Je spravné nastavena hodnota * Nastavte smér otdCeni parametrem
parametru FO04? F004. o
DY p 3 -~ — s o
* Pouzivate-li analogovy vstup je * Provéite zapojeni. Q e
spravne Er}vedeno na svorky [O] a * Provéite potenciometr, nebo zdroj Qz, =2
[OI] napéti a proud? zadavéni. 5 &
Tz
* Neni zatizeni pohonu piili§ velké? * Snizte zatizeni. 3 a
* Piilisné zatizeni aktivuje ochranu a3
o

pretizeni, ktera snizi vystupni

Rychlost otaceni motoru otacky.
nedosahuje nastavené hodnoty - — - — -
frekvence ¢ Neni v ménici nastaveno omezeni * Provéfte nastaveni parametru max.
vystupni frekvence? frekvence (A004)
* Provéite nastaveni horniho omezeni
frekvence (A061)

* Pouzivate-li analogové vstupy,
provette nastaveni parametrti
omezujicich rozsahy (A011 - A014,
A101 - A104, A111 - A114)
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Troubleshooting
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Pfiznaky / podminky

Mrwe

Pravdépodobna pricina

Odstranéni

Otacky motoru jsou
nestabilni.

Nejsou v zatizeni ptilis velké zmény?

Neni napajenci napéti nestabilni?
Vznika problém pii urcité frekvenci?

ZvétSete vykon pohonu (motoru i
ménice).

Vyfeste problém stabilniho napéjeni.
Zménte lehce vystupni frekvenci,
nebo pouzijte k vyfeseni frekvencni
skok.

Otacky motoru neodpovidaji
vystupni frekvenci ménice

Je spravn€ nastaven parametr A004
maximalni frekvence?

Je v parametru d001 zobrazena
pozadovana frekvence?

Provéite nastaveni U/f a specifikaci
motoru.

Provéite zda vSechna méfitka (jako
AO011 az A014) jsou nastavena
spravne.

Plati pouze pro Neni méni¢ v chodu? Nékteré Zastavte chod ménice a potom
Parametr se St " N | hodu ménit at X t
nezmani urcity parametr parametry nelze za chodu ménit. proved’te zménu parametru
o(vréti ,k Plati pouze pro Pokud pouzivate svorku softwarovy Zmén stav vstupu SFT a zkontroluje
puv?dnm};l vsechny zdmek [SFT], neni zapnuta? nastveni B031 (mod sftwarového
nastaveni) | o metry, zémku).
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Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Zjisténi chyby a

odstranéni

Mikroprocesor ménice detekuje mnoho riznych
chybovych stavii a chybovou udalost zapise do
tabulky historie poruch. Vystup ménice je ihned
zablokovan, obdobné jako reaguje jisti¢ v piipadé
nadproudu. VétSina chyb nastava za chodu ménice
(viz obrazek vpravo). K interni chyb& ménice vsak
mize dojit i ve stavu zastaveni. V kazdém ptipade
se pro odstranéni chybového stavu pouziva
tlacitko (nebo svorka) Stop/Reset. Lze téZ provést

odstranéni historie chyb provedenim postupu “Navrat k tovarnimu nastaveni” na str. 6—13
(pokud je nastaven parametr b084=00 je vymazana pouze pamét chyb a nastaveni ménice

zustane zachovano).

Podminky chyby Podminky a ¢as vzniku chyby mohou byt voditkem k odhaleni pii¢iny. Méni¢e SJ7002 zobra-

Kéd chyby

zuji stav pii chybé (kromé hodnot provoznich veli¢in) Cislici v chybovém kodu, ktera nésleduje

za desetinnou te¢kou. Naptiklad E(7.2 znamena chybu E07 (ptepéti), které vzniklo za

podminek # “2” (pii dob&hu).

Podminky vzniku

Podminky vzniku

reset

aktivni povel chod, zadana
rychlost 0 Hz

L ] stop

zapnuti chodu

dob¢h

DC brzdéni

konstantni rychlost

omezovani pietizeni

rozbéh

Pii SON nebo FOC

Kod chyb se zobrazi automaticky na displeji OP pokud méni¢ piejde do stavu poruchy.

Nasledujici tabulka obsahuje popis pii¢in chyb a pfitazeni jejich koda.

Kéd . _—
Nazev Priciny
chyby
EO ] _ | Nadproud pfi konstantni Vystup ménice byl zkratovan, hiidel motoru je
* | rychlosti zablokovan nebo je zatéz prilis vysoka. Za téchto
” - podminek protekl vystupem ménice vyssi, nez
E 0 2_- Nadproud pfi dob¢hu dovoleny proud a doslo k zablokovani vystupu a
hlaseni chyby.
E 0 3 _ | Nadproud pfi rozbéhu Motor je zapojen na jiné napéti (D/Y).
Pozn.: Chyba nadproudu nastane u ménict
SJ7002 do velikosti -550xxx pii 200% jmeno-
vitého proudu, u velikosti - 750xxx az - 1500xxx
pfi hodnoté 180% jmenovitého proudu ménice
E 0 4 _ | Nadproud za jinych Sila DC brzdéni (A054) je nastavena prili§
* | okolnosti velka, nebo doslo k poruse proudového trans-
formatoru, ev. se vyskytlo ruseni.
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m Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Kod
chyby

Nazev

Priciny

E05-

Ochrana proti pietizeni

Je-li zjisténo pfetizeni motoru a aktivuje se
funkce termoelektrické ochrany motoru, je
vystup ménice zablokovan a hlaSena chyba

E06-

Pretizeni brzdného odporu

Je-li ptekroCena doba vyuziti brzdného odporu
méni¢ zablokuje vystup a vyhlasi chybu

E07-

Ochrana proti prepéti

Pokud napéti na meziobvodu piekro¢i prahovou
uroven ochrany (pfi regenerativni brzdéni,
vlivem vracené energie z motoru)

E08-

chyba EEPROM

Pokud dojde k problémtim na paméti EEPROM
vlivem ruseni nebo vysoké teploty, je vystup
zablokovan a ménic¢ hlasi chybu

E09-

Chyba podpéti

SniZeni napéti v meziobvodu pod prahovou
hodnotu vyusti v chybu v fidicich obvodech. Za
téchto podminek mutize také dochazet k
nadmérnému otepleni motoru a ke snizeni
momentu. Méni¢ zablokuje vystup a hlasi chybu.

E10-

Chyba proudového trans-
formatoru CT

Vznikne-li v misté ménice silné rusivé pole,
nebo se na vnitinim proudovém transformatoru
CT projevi chyba, dojde k zablokovani ménice a
vyhlaseni poruchy.

Ell-

Chyba CPU

Nespravna funkce CPU, méni¢ zablokuje vystup
a hlasi chybu

El2-

Vnéjsi porucha

Signal vnéjsi poruchy na inteligentni vstupni
svorce, které je prifazena funkce EXT je
aktivovan. Ménic zablokuje vystup a vyhlasi
chybu.

El3-

uUSp

Je-1i na nékteré z inteligentnich vstupnich svorek
navolena funkce USP (ochrana proti neoceka-
vanému startu) a dojde k sepnuti sit¢ v dobé kdy
je aktivni signal chod, je zablokovan vystup a
hlasena chyba USP.

E 14-

Zemni spojeni

Je indikovéano zemni spojeni na vystupu ménice
v pribéhu testu pfi zapnuti sité. Tato funkce je
urena k ochrané zafizeni, nikoliv osob. Tuto
chybu neresetujte aniz by jste zjistili jeji
prif¢inu. P¥i rozbéhu ménice do zkratovaného
vystupu hrozi jeho zniceni.

E 15-

Prepéti na vstupu

K testovani vstupniho napéti dochazi pti
zastaveném menici po 100s. Pokud je napéti na
vystupu zvysené meénic piejde do stavu chyby.

Troubleshooting
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E 16-

Mzikovy vypadek napajeni

Dojde-li ke ztraté silového napajeni na dobu
delsi nez 15ms, ménic¢ vyhlasi chybu a zablokuje
se. Pokud doba trvani vypadku piekroc¢i dovole-
nou dobu (B002) je to povazovano za chybu a
taktéz dojde k zablokovani ménice a hlaseni
chyby. je-1li napajeni obnoveno, ménic restartuje
dle nastavenych pravidel.

E20.-

Teplotni chyba ménice pii
nizké rychosti ventilatoru

Tato chyba nastane, pokud je detekovano
prehtati vykonového modulu (podminky pro
E21) a zaroven je nizka rychost ventilatoru.
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6-7

Koéd
chyby

Nazev

Pri€iny

E2 -

Piekroceni vnitini teploty

Pokud vnitini teplota piekroci prahovou
hodnotu, teplotni ¢idlo v modulu ménice
zablokuje vystup a vyhlési chybu prehtati
vykonové ¢asti.

E23-

Chyba propojovaciho pole

Doslo k interni chybé komunikace mezi CPU a
propojovacim polem spinacti. Méni¢ vyhlasi
chybu a zablokuje vystup.

E24-

Chyba faze

Jedna ze tii napajecich fazi chybi

E30-

Chyba IGBT

Dojde-li k mzikovému nartstu proudu na
nékterém ze spinacich tranzistord nad dovolenou
uroven. Vystup ménice je zablokovan, je hlasena
chyba.

E35-

Termistor

Je-1i na vstupni inteligentni svorce 5 pfipojen
termistor motoru, navolena funkce PTC a dojde-
li k prehiati motoru, meéni¢ zablokuje vystup a
vyhlési chybu.

E36-

Chyba brzdy

Pokud da ménic povel k uvolnéni brzdy a neni
schopen zjistit v ureném casovém intervalu
(B124), zda byl povel vykonan, dojde k zablo-
kovani vystupu a hlaSeni chyby.

Podpéti, ztrata napajeni
fizeni (zobrazeni zmizi), se
zablokovanim vystupu

Vlivem ztraty napajeni méni¢ zablokuje vystup.
Pfi obnoveni napéjeni se méni¢ snazi o restart,
pokud se restart nezdaii, ménic vyhlasi chybu.

0000

Automaticky restart
a ztrata faze

Mg¢ni¢ restartuje po nadproudu, prepéti, podpéti
nebo ztraté faze. Viz parametr B00O1
“Automaticky restart a ztrata faze” na str. 3-31.

Eo6--

Chyba pfipojeni rozsifujici
jednotky #1

E7--

Chyba pfipojeni rozsifujici
jednotky #2

Doslo k chybé na rozsitujici jednotce, nebo na
jejich pripojovacich svorkach. Dopliujici detaily
najdete v nasledujici pasazi.

POZN.: Pokud dojde k chybé EPROM (E08), pfesvédcete se, ze vSechna data ztistala zacho-
vana a v poradku. Jestlize dojde k vypnuti sit¢ v dobé kdy je aktivni svorka reset [RS], pak pii
znovuzapnuti sit¢ je hlasena chyba EEPROM.
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m Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Koédy chyb Meni¢ sleduje provoz rozsifujicich jednotek

je p J J
rozsSirujicich umisténych v slotech pro volitelné jednotky,
jednotek jak je zndzornéno na obrazku.

Oznaceni chyb

E6x or OP1
Zobrazené chyby oznacené kddem E60

prisluseji rozsifujici jednotce v horni pozici,
kody E70 k jednotce v dolni pozici. V E7x or OP2
pfipad¢ pouziti dalkového ovlada¢e (DRW)
jsou zobrazené kody OP1 (horni) a OP2
(dolni) jednotka. Dojde-li k chybé nékteré z
jednotek, ménic zablokuje vystup a zobrazi
prislusny kod chyby na displeji.

SJ-FB jednotka zpétné vazby otacek — V
nasledujici tabulce jsou kédy chyb jednotky
SJ-FB. Kazda z chyb zpisobi zablokovani
vystupu ménice a zobrazeni chybového

kodu.
Chyby rozsitujici jednotky SJ-FB
Kod chyby : OPE / SRW Nazev Pravdépodobna piicina(y)
E60- E70- preruSeni spojeni se | spojeni mezi snimacem otacek a jednot-
snimacem kou bylo preruseno
OP1-0 OP2-0 snimac je vadny
neni zvolen spravny typ snimace (nema
linkovy vystup apod.)
E61-E7 - nadmérnd rychlost | rychlost otd¢eni motoru se zvysila nad
hodnotu
OPl-1 OP2-1 max. frekvence (A004) x P026 v %
E62- E72- chyba polohovani v reZimu Fizeni polohy chyba polohy
(povel - skutecna poloha) dosahla
OP1-2 OP2-2 hodnoty 1,000,000 pulst nebo vice
E63- E73- chyba rozsahu v rezimu fizeni absolutni polohy aktualni
polohy poloha pzekrocila hranice dovoleného
OP1-3 OP2-3 rozsahu (P072 pohyb vpied) a (P073
pohyb vzad)
E69- E79- chyba piipojeni jednotka SJ-FB neni spravné
SJ-FB namontovana, nebo je vadna
OP1-9 OP2-9
o @ Pokufl jedngrtk’a nepracuje spravng, prosim zkontrolujte nastaveni DIP pfepinaci na jednotce
€ 2 dle nasledujici tabulky.
g g
2e ol
[}
Qo '% prepinac DIP . CIS, ° « nastaveni
8= prepinace
o ©
= S 1 Pti sepnuti je povolena funkce hlidani ztraty signalu kanalu
SWENC A nebo B
2 P1i sepnuti je povolena funkce hlidani ztraty signalu kanalu Z
1 Pfi sepnuti je pfipojen zakoncovaci rezistor 150W mezi
svorky [SAP] a [SAN]
SWR . . . . . .
2 Pfi sepnuti je pfipojen zakoncovaci rezistor 150W mezi
svorky [SBP] a [SBP]
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SJ-DG jednotka digitalnich vstupi — v nasledujici tabulce jsou kody chyb jednotky SJ-DG.
Kazda z chyb zplsobi zablokovani vystupu ménice a zobrazeni chybového kodu..

Chyba rozsitujici jednotky SJ-DG

Kéd chyby: OPE / SRW Nazev Pravdépodobna pricina
E60- E70- chyba jednotky preruseni komunikace (dlouh4 prodleva)
OPI0_ OP20 digitalnich vstupt mezi roz§ifujici jednotkou a ménicem

Rezim provozu jednotky je podminén nastavenim DIP ptepinact a otocného spinace. Pokud
roz§ifujici jednotka nepracuje spravné, prosim piekontrolujte nastaveni téchto spinaci dle
nasledujici tabulky. Symbol ¥ znaci vstupni rezim zadavany spinacem. Vice podrobnosti
naleznete v uzivatelské pfirucce volitelné jednotky.

otocny ¢as rozbéhu a LEREE nasatveni
prepina¢ DIP . . yv nmastaveni frekvence, (Hz) « omezeni
prepina¢ dobéhu, (s) polohy
momentu
1 2 kéd 0.01 | 0.1 1 Rate | 0.01 | 0.1 1 1% 1 puls
0
1
2
OFF: PAC
(davkovy 3
vstupni mod) 4 v
5
6 v
OFF: BIN 0 v v v v
(binarni
hodnota) / 1 v
ON: BCD 2 v
(binarné
kodovana 3 v v
desitkova
hodntota) 4 v
ON: DIV 5 v
(deéleny
vstupni mod 6 v v
7 v
8 v
)
_|
9 v v 3 é
A v =z o
>3
B v Tz
35 0
D2
23




m Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Deska komunikace DeviceNet SJ-DN — v nasledujici tabulce jsou kody chyb jednotky SJ-DN.
Kazda z chyb zplisobi zablokovani vystupu ménice (v zavislosti na nastaveni parametrti P045 a
P048) a zobrazeni chybového kodu.

Chyby rozsitujici jednotky SJ-DN
Koéd chyby: OPE / SRW Nazev Pravdépodobna piicina(y)
E60- E70- chyba komunikace je zfejmé& nastavena nespravna
DeviceNet rychlost komunikace

OP1-0 OP2-0 nevhodna délka komunikaéni
linky
chyba v konektoru, nebo v
pfipojeni vodice

E61-E7 - zdvojena adresa MAC ID dva nebo vice zafizeni maji
zadany stejnou indentifikacni

OPl-1  OP2-1 adresu MAC ID

E62- E72- vn&j§i chyba provéfte bit vnucené chyby /
poruchy. Pfiznak (attribute)17 v

OP1-2 OP2-2 vyzvé (instance) 1 tiidy (class) 19
je zfejme nastaven na hodnotu 1.
Jestlize ano, pak zméiite nastaveni
na 0.

E69- E79- chyba komunikace méni¢e | rozsifujici jednotka neni ziejmé
spravn¢ usazena a piipojena k

OP1-9 OP2-9 ménici

Nepracuje-li volitelna jednotka SJ-DN spravné, provéite prosim nastaveni DIP prepinacti na
jednotce dle nasledujiciho diagramu.Vice podrobnosti naleznete v uzivatelské ptirucce

volitelné jednotky.

nastaveni rychlosti komunikace DeviceNet

125 kbps 250 kbps 500 kbps
DR DR DR
1

Y

T

0

v
DR1

DRO

v
DR1

DRO

At
DR1

DRO

nastaveni adresy v siti MAC ID

ptiklad nastaveni DIP

vysvétleni nastaveni

MAC ID

Troubleshooting

[0}
o
C
©
c
(0]
3
c
©
=
©
c
©

RE

. "

NA32 NA16 NA8 NA4 NA2 NA1

1+2540+2%41+2340+22+0+21+1.2°
= 29h (hex) = 41 (dekadicky)
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Koédy chyb Pro rozlieni a ur¢eni chyb programu EzSQ pouzijte nasledujici tabulku. Chyby se objevi pfi
programu Easy spusténi programu.
Sequence
Chybova hlaSeni programu EzSQ
Kéd chyby: OPE / SRW Nazev Pravdépodobna piicina(y)
E43- neplatna instrukce program obsahuje neplatnou instrukci
PRG.CMD svorka [PRG] byla aktivovéna, ale
program nebyl natazen (not loaded)
E44- prekroceni dovolené | podprogramy s instrukcemi FOR a
urovné vnofeni NEXT maji vice nez 8 Grovni
PRGNST
E45- chyba provadéni 1 instrukce FOR (nebo jind), kterou pocina

podprogram nebyla nalezena v misté
instrukce skoku GO TO, a instrukci
NEXT (nebo jinou) ukoncujici instrukci
podprogramu musi pfedchazet pocatek

PRGERR1 vysledkem aritmetické operace je pretecent,
podteceni nebo d€leni nulou

instrukce CHG PARAM nebo MON PARAM
se pokousi:
* meénit nedefinovay parametr
* nastavit hodnotu mimo dovoleny rozsah
parametru
* zpénit parametr, ktery neni mozno ménit
v prubéhu provozu ménice

E50- ... E59- uzivatelsky v programu byla provedna instrukce
vytvotrena chyba TRIP

PRG-0 ... PRG-9
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m Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Historie chyb a Pfed vymazanim chyby (reset) je velmi dilezité zjistit jeji pricinu. Dojde-li k chybe, ménic

stav ménice zapise dilezité provozni hodnoty v okamziku chyby do paméti. Tato data najdete v zobrazo-
vacich funkcich dxxx. Ve funkci D081 najdete zdznam posledni chyby (E, ). Pfedchozich pét
chyb je zaznamenano ve funkcich D082 az D086 (E,,.; a E,_5). Kazda dalsi chyba posouva
zaznamy chyb z d081do d082 a z d085 do d086, a novou chybu zapisuje do d081.

Nasledujici schema nabidky ukazuje jak zobrazit kody chyby a podminky jejich vzniku. Pokud
Jjiz byly zaznamenany chyby, pak v d081 najdete nejCerstvejsi zaznam a v d086 nejstarsi.

Rezim zobrazeni

zadna chyba
:

podminky
aktualni chyby

A

kod chyby

vystupni frekvence
pfi chybé

proud motoru pfi
chybé

napéti DC sbér-
nice pfi chybé

celkova doba chodu
ménic pfi chybé

celkova doba pfi-
pojeni ménice k siti

@9

Troubleshooting
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Navrat k tovarnimu nastaveni

Provedenim nasledujici procedury muizete vratit vSechny parametry k hodnotam tovarné
nastavenym podle pfislusné zemé uziti. Po inicializaci ménice proved'te test chodu dle
kapitoly 2. Nasleduje popis procedury inicializace..

P.c. Akce Zobrazeni Funkce/Parametr
1 - o skupina “b” zvolena
pouzijte tlacitka @, O, a Q, a
zvolte skupinu funkei “b”.
2 stisknéte tlac. @ . b 0 O 1 zvolen prvni “b” parametr
3 C N N nastaven parametr volby zemé
stisknéte tlac. Q azdo -> b 0 8 5 inicializace
4 L N 00 = Japan, 01 = Europe,
stisknéte tlac. @ . 02 = USA
5 | Provéite ze kod zemé je spravny, neménte jej, pokud si nejste absolutné jisti, ze napétovy a
frekvencni rozsah odpovidaji zvolené zemi.
Ko6d zemé Ize zmenit stiskem tlacitek Q nebo Q a potvrzeni proved'te .
6 stisknéte tladitko ) b 085 ko6d zemé je nastaven
7 stisknéte tlagitko Q ' b 0 8 4 volba funkce inicializace
8 L " 00 = inicializace se neprovadi,
stisknéte tlacitko . pouze vymaz chyb
9 stisknéte tlacitko 01 = provedeni inicializace
10 stisknéte tlagitko . b 0 8 4 nyni dojde k inicializaci parametrii
11 ke sasné tlacitk O Q Prvni ¢ast specilni tlacitkové
stisknéte soudasné tladitka , b O 8 4 sekvence
a @ pridrzte je.
11 | spolu s tlacitky, ktera jiz drzite, stisknéte b 0 8 4 Druha c¢ast specialni tla¢itkové
tlacitko na3s sekvence
12 | Jakmile zobrazeni b084 zacne blikat v pribchu inicialize je zobrazen
uvolnéte tlacitko @ , objevi zvoleny fgglljzny kéd zemé a levy digit
kod zemé, na to uvolnéte i ostatni
tladitka.
13 | inicializace je kompletni. na displeji je kod zobrazeni
d 0 O 1 frekvence - inicializace byla
uspésne dokoncena
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m Udrzba a prohlidky

Udrzba a prohlidky

Obsah mésic¢nich
arocnich

prohlidek
Inspeéni cyklus
Provadény ukon | Zjist’uje se... Periodicka | Metoda zjist’ovani Kritérium
Denni
Ro¢ni | 2 roky
okolni extrémni teplota a 0 teplomérem, okolni teplota mezi -10 az
prostiedi vlhkost vhlkomérem 50°C, bez kondenzace
)g menic celkove |nenormalni hluk a o a vizualng€ a sluchové |obycejné prostredi pro
2 vibrace elektronicka zafizeni
o
ﬁ napajeci napéti|tolerance napéti 0 a digitdlnim voltmet-  |tfida 200V:
rem mezi svorkami {200 az 240V 50/60 Hz
[L1], [L2], [L3] tiida 400V:
380 az 460V 50/60 Hz
zemni izolace |odpovidajici 0 digitalnim Ohmmet- |méfici napéti SOOVDC,
odpor rem mezi ostatnimi  |odpor 5 MW nebo vice
svorkami a GND (blize viz dalsi sekce)
uchyceni z4dné uvolnéné o momentovy M3:0.5-0.6 Nm
nebo vypadené Sroubovak M4:0.98 — 1.3 Nm
Srouby M5:1.5-2.0 Nm
komponenty |ptfehrati o teplotni chyby zadné teplotni chyby
_§x skiin prach a $pina 0 vizualné bez prachu a $piny
% svorkovnice |bezpecné spojeni 0 vizualné zadné abnormality
‘E vyhlazovaci |vytékani, vybou- 0 vizualné zadné abnormality
= kondenzatory |leni
relé odskakovani o sluchové pouze jedno cvaknuti pfi
zapnuti
odpory rozpadeni, zména 0 vizualné proméite brzdné odpory
barvy
chladici hluk 0 vypnéte a zkuste lehké a hladké otaceni
ventilatory otacet rucné
© prach o vizualné oCisténe vysatim
2 o
= = vSeobecné zadny zéapach, o vizualné z4dné abnormality
S ¢ zmény barvy,
Sl iidici koroze
c
RSB obvody -
2= kondenzatory |zadné vytékani a 0 vizualné neporuseny vzhled
ik deformace
=& , : ,
Displej LED Citelnost o vizualné EIE.IC)UJI vSechny segmenty

Pozn.1: Zivotnost kondenzatori je ovlivnéna teplotou okoli, viz “Ki¥ivka Zivotnosti konden-
zatort” na str. 6-16.

Pozn.2: Cisténi ménice je nuté provadét pravidelnd. Nahromadény prach na ventilatorech a
chladi¢i mize zplsobit prehrati ménice.

Pozn.3: Pii vyméné kondenzatori skladovanych vice nez 3 roky piilozte 80% napéti po 1
hod., pak dalsi hodinu 90%, nakonec 5 hod. jmen. napéti.
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Méreniizolacniho Test izolaéniho odporu vyuziva piiloZeni vysokého napéti k zjisténi degradace izola¢nich
odporu schopnosti. U ménice je dilezité, aby silové ¢asti byly dostatecne izolovany od zemniho
potencialu.
Obrazek nize znazoriuje zapojeni pro provedeni testu izola¢nich vlastnosti. Pti provadéni
Testu izolace postupujte v nasledujicich krocich:
1. Odpojte ménic od siteé a vyckejte nejméné 10 minut pied nasledujicim krokem.
2. Odejméte Celni kryt silové svorkovnice.
3. Odpojte vSechny vodice ze svorek [R, S, T, PD, P, N, RB, U, V, a W]. Je velmi dulezité,
aby byly odpojeny sit"ové pfivody a pfivod k motoru.
4. Vhodnym vodi¢em propojte vSechny svorky [R, S, T, PD, P, N, RB, U, V, a W] dohromady
dle obrazku.
Ptipojte méfic izolacniho odporu k zemnici svorce ménice a druhym polem ke zkratovanym

silovym svorkam dle obrazku. Nyni proved’te méfeni izolacniho odporu ptiloZenym
stejnosmérnym napétim 500V. Nameéteny izola¢ni odpor musi byt SMQ a vice.

propojte vodivym
— mustkem

odpojte vstupni

vodice SJ7002

odpojte vodice
k motoru

méfi¢ izola¢niho
odporu, 500VDC

\\\|///

= X
pred provedenim

méreni vyjméte
propojku J61

I

5. Po ukonceni méfeni odpojte métic¢ od ménice.
6. Ptipojte opét propojku na konektor J61, jak byla pred métenim.

7. Odstrante vodivé mustky a pfipojte piivodni silové vodice sité a motoru [R, S, T, PD, P, N,
RB, U, V,aW].

OPATRNOST: Neptipojujte méti¢ izolacniho odporu k Zzadnym tidicim svorkdm
(inteligentni vstupni svorky, analogové svorky atd.), doslo by ke zniceni fidici ¢asti ménice
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OPATRNOST: Nikdy neptikladejte na ménic zkusebni napéti (zkouska elektrické pevnosti).
Mezi silovymi obvody ménice a zemi je viazen svodi¢ prepéti.
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m Udrzba a prohlidky

Nahradni dily Doporucujeme drzet skladem nasledujici ND, aby byla minimalizovana doba odstavky
zatizzeni:
MnozZstvi
Popis ¢asti Symbol Poznamky
Pouzito Skladem
chladici ventilator FAN 1,2, 3.. 1 nebo 2 | ventilaéni jednotka v
(dle modelu) horni Casti télesa meénice
pomocny chladici FAN 0 nebo 1... Onebo 1 | modely: —150Lxx,
ventilator (dle modelu) —185Lxx, a —220Lxx
blok kondenzatorti CB 1 1 vSechny modely

Krivka zivotnosti Stejnosmérna sbérnice ménice je osazena kondenzatory o velké kapacité (viz obr. niZe)

kondenzatoru slouzicimi k vyhlazeni usmérnéného napéti. Kondenzatory pracuji s vysokym napétim a
proudy. Jakakoliv degradace jejich vlastnosti ma ptimy vliv na spravnou funkci ménice.
Délkou provozu, teplotou, vytizenim dochazi k postupné ztraté kapacity. Blok kondenzatorti v
ménicich SJ7002 je vyménny. Postup vymény je popsan v nésleujici stati.

Frekvenéné fizeny pohon
napajeni

usmérnova¢  vnitiniDC stfidadé

Y. Motor
sbérnice T

JEA s =
/‘ Q Q| L wirs

kondenzatory — CP

Zivotnost kondenzatoru ovliviiuje kromé zatizeni také vysoka teplota okoli. Tuto zavislost
ukazuje nasledujici obrazek. Je nutné zabezpecit teplotu okolniho prostfedi ménice v
dovolenych mezich a provadét pravidelné prohlidky ventilatorti a chladice. Je-li méni¢ insta-
lovéan v rozvadéci je nutné sledovat teplotu uvniti rozvadéce.

50 |—-- Krivka zivotnosti kondenzatoru

Teplota okoli °
eplotackoli"C | 1 N provoz 12 hod denné

30 f—--d------ domooo o TT==

Troubleshooting
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Méni¢ SJ7002

Vyména
kondenzatoru

A
A

Stejnosmérna ¢ast silovych obvodli ménice je osazena elektrolytickymi kondenzatory s
vysokou kapacitou v hlinikovém pouzdre, ur¢enymi k filtraci a vyhlazeni DC napéti meziob-
vodu. V uvedenych kondenzatorech probihaji chemické reakce a jejich zivotnost je zavisla v
hlavni mife na teploté okoli a provoznich podminkach. Jsou-li dodrzeny standardni provozni
podminky a teplota okoli, je nutna vyména kondenzatorti po cca 10 letech provozu.

Pokud dojde k poruse kondenzatoru, nebo ukaze-li vizualni kontrola deformace nebo vyhftati,
nebo je pii periodické kontrole zjistén pokles kapacity pod 80%, je samoziejmé nutné provést
vyménu ihned.

VAROVANI: Srouby, kterymi je pfipevnan blok kondenzatori jsou souéasti elektrického
obvodu vnitini DC sbérnice o vysokém napéti. Proto se pfed demontazi piesvédcete, ze veskera
napéjeni byla odpojena a vyckejte min 10 min. Pfesvédcete se, Ze signalka napajeni zhasla,
jinak hrozi nebezpeci Grazu el. proudem.

OPATRNOST: Neprovozujte meni¢ pokud jste neosadili dva Srouby spojujici blok
kondenzatort s vnitini DC sbérnici. Jinak hrozi zni¢eni ménice.

Pro ménice nad 11kW v plastovém provedeni...
Vyjmuti kondenzatorového bloku:
1. Uvolnéte sva Srouby, které drzi spodni kryt svorkovnic a odejméte je;j.

2. Vypnéte veskera napajeni meénice pockejte dokud signalni LED napéjeni nezhasne (min 10
min od vypnuti napajeni).

Vymontujte prepazku s pruchody kabeld v dolni ¢asti ménice pod svorkovnicemi.
Vysroubujte Srouby, které spojuji blok kondenzatorti s blokem hlavni svorkovnice.
Vysroubujte Srouby tvofici uchyceni bloku kondenzatort k té€lesu ménice.

Vysunite dolt desku, v niz jsou zasazeny kondenzatory.

IR S

Vyjméte blok kondenzatort z desky.

Instalace nového bloku kondenzatort:
Vlozte novy kondenzatorovy blok do otvord montazni desky.

Zasunte montazni desku kondenzatort na doraz do télésa ménice.

o
> 3
Q O
C
S c
Qo
28
T o
o
g:'-.
3
o

2@

Ptipojte blok kondenzatort k bloku hlavni svorkovnice (2 Srouby).

Pfipevnéte montazni desku kondenzatorti k télesu ménice (2 Srouby).

Vlozte zpét prepazku s pruchody kabeli.

AN o

Vlozte na misto spodni kryt ménice a zajistéte jej dvéma Srouby




m Udrzba a prohlidky

Ménice s kovovou konstrukei a kryty...
Vyjmuti kondenzatorového bloku:
1. Uvolnéte sva Srouby, které drzi spodni kryt svorkovnic a odejméte je;j.

2. Vypnéte veskera napajeni ménice pockejte dokud signalni LED napéjeni nezhasne (min 10
min od vypnuti napajeni).

Vysroubujte spodni Srouby ze silovych svorek [P] a [N].
Vysroubujte Srouby tvofici uchyceni bloku kondenzatort k té€lesu ménice.

Vysuiite dolt desku, v niz jsou zasazeny kondenzatory.

AR

Odmontujte sbérnice a odpory. Nyni vyjméte blok kondenatort z montazni desky.

spodni Srouby svorek [P] a [N]

— El[ﬁ

e lolol@lc]
°o [MMMO[O oJlelle]lo 1
° o
LN N

montazni deska bloku kondenzatoru blok kondenzatoru

Instalace nového bloku kondenzatori:

Vlozte novy kondenzatorovy blok do otvord montazni desky.
Namontujte sbérnice a rezistory do spravnych pozic a zajistéte je Srouby.
Vysuiite montazni desku bloku kondenzatort do meénice.

Zajistéte montazni desku Srouby k télesu ménice.

Instalujte spodni Srouby silovych svorek [P]a [N].

SR o

VloZte na misto spodni kryt ménice a zajistéte jej Srouby

Troubleshooting
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Mé&ni¢ SJ7002 m

Vyména bloku
ventilatort

Ménice 11kW a niZsi v plastovém provedeni...

Meénice v této kategorii nemaji oddéleny blok kondenzatort a je nutné vymeénit celou
vykonovou desku, coz doporucujeme svétit odbornému servisu Vaseho HITACHI distributora..

Ménige SJ7002 jsou vybaveny lehce vyménitelnym blokem chladicich ventilatorii. Zivotnost
lozisek chladicich ventilatort je ptiblizné 100,000 hodin. I kdyz doba Zivota ventilatort v
konkretnim meénici zavisi hodné také na znecisténi prostredi a rezimu provozu. Ménice. které
jsou v nepretrzitém provozu vyzaduji zpravidly vyménu ventzilatort v intervalu 10 let. Pokud
se projevi vibrace nebo zména zvuku a nepfimeirny hluk, je tteba vyménu provést ihned.
Postup vymeny bloku chladicich ventilatort se li§i v zavislosti na konkretnim modelu
(provedeni télesa ménice). Blok chladicich ventilatort je umistén vzdy na horni strané ménice.

Ménice v plastovém provedeni...
Demontaz bloku ventilatoru

1. Uvolnéte a vySroubujte dva Srouby piidrzujici spodni
plastovy kryt svorkovnic a odejméte jej.

2. Vypnéte veskera napajeni ménice pockejte dokud signalni
LED napajeni nezhasne (min 10 min od vypnuti napajeni).

3. Uvolnéte a vysroubujte dva Srouby piidrzujici horni plastovy
kryt ménice a odejméte jej.

4. Zmacknéte pojistky na obou stranach bloku ventilatort (viz
obr. vpravo) a vyjméte jej smérem nahoru z ménice.

5. Odpojte konektory jednotlivych ventilatorti na desce ménice.

6. Vysunte vadny ventilator(y) z montazni desky a vyménte jej
Za novy.
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m Udrzba a prohlidky

Zpétna montaz:
1. Zasuiite novy ventilator(y) do pozice v montazni desce. Aby
jste dosahli spravného toku vzduchu, predvédcete se, ze

vSechny ventilatory jsou obraceny typovym Stitkem ven z
meénice (nahoru).

2. Pripojte napajeci konektory ventilatort k protikusiim na hlavni
desce J21 nebo J22 (zavisi na modelu).

3. Vlozte cely ventilacni blok zpét na pozici v ménici tak, aby
pojistné zapadky zapadly do vytezu.

4. Namontujte zpét horni a dolni plastovy kryt ménice (dva
Srouby na kazdy).

Ménice s kovovym télesem...
Demontaz bloku ventilatoru
1. Uvolnéte a vysroubujte dva Srouby ptidrzujici spodni kryt svorkovnic a odejméte jej.

2. Vypnéte veskera napajeni meénice pockejte dokud signalni LED napéjeni nezhasne (min 10
min od vypnuti napajeni).

Uvolnéte a vySroubujte dva Srouby pridrzujici horni kryt ménice a odejméte jej.
Uvolnéte a vySroubujte Srouby pridrzujici ventilacni jednotku k horni ¢asti télesa ménice.

Vyzvednéte ventilacni blok z jeho usazeni.

SR S

Vyjméte a vyménte vadny ventilator(y) z montazni desky.

Zpétnd montaz:

1. Zasuiite novy ventilator(y) do pozice v
montézni desce. Aby jste dosahli
spravného toku vzduchu, pfedvédéete ™
se, Ze vSechny ventilatory jsou
obraceny typovym §titkem ven z
meénice (nahoru).

2. Pripojte napajeci konektory ventilatorti
k protikustim na hlavni desce J21, J22
nebo J23 (zavisi na modelu).

Troubleshooting
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3. Vlozte ventila¢ni blok do télesa ménice
a zajistéte jej Srouby.

4. Namontujte zpét horni a dolni kryt ménice a zajistéte je Srouby.
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Obecna Nasledujici tabulka naznacuje, jak se méfi zakladni systémové elektrické parametry. Obrazek
elektricka méreni na nasledujici stran& znazoriiuje pohon (m&ni¢-motor) a rozmisténi méficich bodi.
ménice
Parametr Obved, Vve vkte’:rem s Meé¥ici pristroj Poznamka Referenéni hodnota
méreni
Napéjeci napéti | Eg —mezi L1 a L2 stiidavy voltmetr, | efektivnihodnota | sit’ové napéti (téida
E, Eg - mezi L2aL3 nebo voltmetr s prvni harmoncké | 200V) 200-240V,
Er— il3all usmérnénim 50/60 Hz
Tomeztkoa (tfida 400V) 380—
460V, 50/60 Hz
vstupni proud | I.—L1,I—-L2,I;-L3 celkova efektivni —
I hodnota
vstupni piikon | W —mezi L1 aL2 celkova efektivni —
Wi Wi, —mezi L2 aL3 hodnota
ucinik napéjeni W —
Pfy Pf, = ——— x100%
ﬁ xE; xI
vystupni napéti | E;—mezi Ua V voltmetr s celkova efektivni —
Eg Ey-mezi VaW usmérnénim hodnota
Ew—mezi WaU
vystupni proud I, | I;;—U stiidavy celkova efektivni —
Iy-V ampermetr hodnota
Iyw—-W
vystupni vgkon | Wy —meziUaV elektronicky celkova efektivni —
W, W, —mezi VaW wattmetr hodnota
vystupni ucinik | Spoctéte vystupni u€inik z vystupniho napéti E, vystupniho proudu I —
Pf, a vystupniho vykonu W..
Pf, Yo 100%
1 y-—e—— 0
ﬁ x By x 1,
Pozn. 1:  Pro méfeni napéti pouzivejte pristroje, které zobrazuji efektivni hodnotu prvni

harmonické napéti a pro métfeni proudu a vykonu piistroje, které zobrazuji
celkovou efektivni hodnotu.

Pozn.2:  Nanizkych frekvencich mtize vznikat chyba méfeni diky deformaci vystupni viny
ménice. Pfi dodrzeni vy$e zminéného postupu a pouziti uvedenych piistroju, by
mély namétené vysledky odpovidat skutecnosti.

Pozn. 3:  Digitalni voltmetr pro vSeobecné pouziti (DVM) neni vZdy nejvhodnéjsi, zvlaste

pfi méfeni deformovaného (nesinusového) prub&hu mize vznikat nezanedbatelna
chyba.
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m Udrzba a prohlidky

Troubleshooting
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Technika méreni

vystupniho

napéti ménice

Nasledujici obrazek znazoriiuje mefici mista napéti, proudu a vykonu pro méieni zminéna na
predchozi strance. M4 byt méfeno efektivni napéti prvni harmonické a celkovy efektivni proud

a vykon.

Schema méreni v trifazové siti

L1 |

L2 |

L3 |

OO G

Ménicé
R u
S Vv
T w

T1

NT2

Motor

13

Provadéni méfeni napéti na regulovanych pohonech vyzaduje spravné vybaveni a dodrzovani

bezpecnosti. Pfi tomto méfeni pracujete s vysokym napétim o vysoké frekvenci a nesinusovém

prubéhu. Digitalni voltmetr nebude poskytovat spolehlivé vysledky a pfipojeni vysokonapét™o-

vého signalu ke vstupu osciloskopu nemusi byt bezpec¢né. Polovodi¢e v méni¢i maji vlastni
ztraty a rozptyl a méteni bez zatiZzeni také nepovede ke spravnym vysledktim, proto velmi
doporucujeme pouzit pro méieni obvod dle nasledujiciho obrazku

Méreni napéti se zatézi

O

Inverter
O O
O

VAN

A

AN

220 kQ
2W

\\\V///

+| _

Méreni napéti bez zatéze

O
Inverter

O

O

pfidavny odpor

U/T1

VIT2

WIT3

—

5 kQ
30w

MW

x

AN

220 kQ
2W

\\\\///

+ —

napét’ova tr. | diodovy most | voltmetr napét’ova ti. | diodovy most | voltmetr
tfida200V 600V 0.01A min. | rozsah 300V tiida 200V 600V 0.01A min. | rozsah 300V
tfida400V 100V 0.1A min. | rozsah 600V tida 400V 100V 0.1A min. | rozsah 600V

VYSOKE NAPETI: Nedotykejte se za provozu a pfi m&feni holych kabelti a svorkovnic.
Me¢fici ptistroje umistéte pfed métenim na izolovanou podlozku.
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ZpﬂSOb testovani Nasledujici procedura slouZi ke zjidt ovéani stavu tranzistorti (IGBT) a diod:

prvka IGBT 1. Odpojte vstupni a vystupni vodi¢ od svorek [R, S, a T]a [U, V, a W].
2. Odpojte veskeré vodice od svorek [P]a [RB].
Pouzijte digitalni voltmetr (DVM) a nastavte rozsah odporu [Ohm]. Mizeme testovat vodivy
stav jednotlivych polovodi¢a na svorkach [R, S, T, U, V, W, RB, P, a N]

témef nekonecny odpor = “nevodivy stav,” odpor 0 az 10 Q = “vodivy stav”

(((((( POZN.: Odpor diod a tranzistorti nebude ipIné stejny, ale bude hodné podobny. Pokud zjistite
radovy rozdil, miize to znamenat existenci zavady.
ttttt POZN.: Pfed méfenim zajistéte, aby kondenzatory pripojené mezi svorkami [+] a [-] byly
uplné vybity.
DVM
¢ast obvodu méiena hodnota
+ —
PD P RB ;
D1 R PD nevodivy
usmérfiovac o O stfidag Y
:' _________ _; :' ____________ _; PD R vodivy
: D1 D2 D3 | : TR1 TR2 TR3 : D2 S PD nevodivy
: : : : PD S vodivy
SR N S I N e N | D3 | T | PD nevodivy
| R | . < U |
r O—¢ | + T O PD T vodivy
I I — I | Usmeérnovac
| % rcl | g) | D4 R N vodivy
| | | |
I I I I N R nevodivy
T | [ W
r O I I —O ! D5 S N vodivy
I I I q < !
I I I I N S nevodivy
I A A 1&a — = - - I
[ | [ [ D6 T N vodivy
| | | |
| D4 D5 D6 TR7, TR4 TR5 TR6 N T nevodivy
fTTT T T ) O T T T T T T T ) TR1 U P nevodivy
N
P U vodivy
TR2 A% P nevodivy
P \% vodivy
TR3 w P nevodivy
P w vodivy Q
stiidag 3 o
TR4 | U N vodivy e
. 58
N U nevodivy 5 &
— o2
TRS \% N vodivy 2 '8.-
. S 5
N v nevodivy S a
TR6 w N vodivy
N \% nevodivy
TR7 RB P nevodivy
brzdny obvod P RB vodivy
(0.4kW-11kW) RB N nevodivy
N RB nevodivy




m Zaruky

Zaruky

Podminky zaruky

Zarucni doba je za normalnich podminek 24 mésicti od okamziku vyroby (uvedena na
stitku) nebo 12 mésicti od uvedeni do provozu, podle toho ktera udalost nastane diive.
Zaruka pokryva opravy nebo vyménu dle zvazeni HITACHI, a tyké se pouze
instalovaného ménice.
1. Oprava v nasledujicich ptipadech i v zarucni dobé jde k tizi kupujiciho:
a.
nedovolenym a neodbornym zasahem do struktury produktu.
. Nespravna funkce nebo zniceni zavinéna padem po prodeji a transportu.
c¢. Nespravna funkce nebo znic¢eni zapii¢inéna ohném, zemétiesenim, povodni,
uderem blesku, nespravného napajeciho napéti, znecisténim nebo jinou pfirodni
katastrofou.
2. Je-li pozadovana oprava piimo v misté nasazeni, veskeré naklady spojené se zasahem
v misté jdou k tizi kupujiciho.

3. Tuto prirucku peélivé uschovejte k pripadnému dalsimu nahlédnuti, neztrat’te ji. V.
ptipadé potieby prosim kontaktujte Vaseho lokalniho distributora HITACHI a
pozadejte jej o dalsi prirucku.

Troubleshooting
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Nazvoslovi

Auto-nastaveni
(autotunning)

Brzdny odpor
Brzdny moment

CE

Ctyrkvadrantovy
provoz

Digitalni operac€ni
panel

Dioda

Dosazeni
frekvence

Dynamické
brzdéni

EMI

Frekvence skoku
Frekvencéni ménicé

Hybnost

IGBT

Inteligentni
svorka

Schopnost procesoru provést proceduru, kterd pomoci vzajemného ptisobeni se zatézi stanovi
spravné koeficienty pro uziti v fidicim algoritmu. Auto-nastaveni je bézné ptislusenstvi
regulatord s PID smyckou. Hitachi ménice pouzivaji automatické nastaveni ke stanoveni
parametrti motoru pro optimdlni fizeni. Auto-nastaveni je specidlni povel dostupny z OP
menice (viz digitalni operacni panel).

Energii absorbujici odpor, ktery rozptyluje energii z dobihajici zatéze. Moment setrvaénosti
zpusobuje, Ze motor funguje béhem dobéhu jako generator. Viz “Ctytkvadrantovy provoz” na
str. 2.

Toéivy moment pisobici ve sméru opaéném nez je rotace hiidele motoru. Piedstavuje ho
deceleraéni sila na motoru a jeho externi zatézi. To¢ivy moment ptisobi brzdnou silou na motor
a predstavuje vngjsi zatéz.

Schvalovaci orgéan pro fizeni standardt elektronickych produktd v Evropé. Pohony, navrzené
pro schvaleni CE musi obsahovat pfislusny odrusovaci filtr (filtry), instalovany v aplikaci.

Pokud si prohlédneme graf zavislosti moment - otacky, ¢tytkvadrantovy pohon mize tocit
motor bud’ dopfedu nebo zpét, prave tak jako snizovat otacky v kterémkoliv sméru (viz také
zaporny moment). Zatéz, ktera ma relativné velky moment setrvacnosti, ma byt pohdnéna v
obou smérech a rychle ménit smér otaceni vyzaduje od pohonu ¢tytkvadrantovy provoz.

U ménica Hitachi, “digitalni panel” (DOP, OP) odkazuje obvykle na klavesnici na ptednim
panelu ménice. Ale zahrnuje také ovladaci panel, ktery je spojen s méni¢em pomoci kabelu.
Simulaci operacniho panelu na PC predstavuje software Pro-drive, ktery umoznuje plné
ovladani vSech parametrli a chodu ménice a je vybaven dal$imi funkcemi, které jsou na OP
nedostupné.

Polovodicové ziizeni, které ma voltampérovou charakteristiku, ktera umoziuje proudu
prichod pouze jednim smérem, s nepatrnym zbytkovym proudem ve druhém sméru. Viz také
usmernovac.

Frekvence dosazeni odpovida pfi konstantnich otackach nastavené vystupni frekvenci. Funkce
dosazeni frekvence zapne vystup, kdyZ méni¢ dosdhne nastavené konstantni otaéky. Méni¢ ma
ruzné frekvence dosazeni a rizné logické volby.

Dynamické brzdéni privadi motorem generovanou energii do specialniho brzdného odporu.
Ptidavny rozptyl (brzdny moment) je efektivni pii vyssich rychlostech, pokud se motor
zastavuje, ma snizeny vliv.

Elektromagneticka interference - v pohonném systému s motorem spinani proudd a napéti
vytvaii moznost vyzafovani elektrického ruseni, které mize ovlivnit funkci blizkych citlivych
elektrickych pfistrojii a zatizeni. Urcité aspekty instalace, jako délka kabelt k motoru, vedou ke
snizeni moznosti EMI. Hitachi dodava ptidavné filtry, které miizete instalovat pro sniZeni
urovné EMI.

Frekvence skoku je bod ve vystupnim frekvenénim rozsahu ménice, ktery chcete pieskocit.
Tato funkce se mize vyuzit, jestlize se chceme vyhnout rezonan¢nim frekvencim, mizeme
naprogramovat az tii skokové frekvence.

Zatizeni, které elektronicky méni stejnosmérny proud na stiidavy pomoci proménného spinani
vstupl k vystuptim, pifimo a invertované. Pohon s proménnymi ota¢kami se také nazyva
stiida¢, nebot’ obsahuje tfi piepinaci obvody ke generaci tfifazového vystupu pro motor.
Fyzikalni vlastnost pohybujiciho se t€lesa, kterd zptisobuje jeho setrvavani v pohybu. V
piipad€ motoru se rotor a piipojend zatéz to¢i a ma uhlovou hybnost.

Insulated Gate Bipolar Transistor (IGBT) — polovodicovy tranzistorovy prvek schopny vést

velmi velky proud v sepnutém stavu a snasejici velmi vysoka napéti ve vypnutém stavu. Tento
vykonovy prvek na bazi bipolarniho tranzistoru je pouzit v ménicich Hitachi.

Konfigurovatelny vstup nebo vystup ménice Hitachi. Kazdé svorce miize byt prifazena jedna z
vice logickych funkci.
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Stridavy napajeci zdroj tvoii fazovy a stfedni vodi¢, obvykle v kombinaci se zemnicim
vodicem. Teoreticky zlistava nulovy vodi¢ téméf na potencidlu zemée, zatimco fazovy vodic se
sinusové méni kolem zemniho potencidlu. Tento zdroj napajeni nazyvame jednofazovy pro
odliseni od trifazovych elektrickych zdroji. Nékteré Hitachi méni¢e mohou mit jednofazové
nebo tfifdzové vstupni napdjeni, ale kazdy méni¢ ma trifazovy elektricky vystup k motoru. Viz
také Trifazové napdjeni.

Vv Xipuaddy

Fyzikalni jednotka méfeni prace vykonané za jednotku ¢asu. Mlzete piimo pievadét mezi
konskymi silami a Watty jako jednotkou vykonu.

Nazev pro typ vinuti u AC asynchronnich motort s kotvou na kratko.

Zatimco v elektronice ma frekvence vSeobecny vyznam, v technice regulovanych pohont je
pfimo spojena s proménnou rychlosti motorli. Vystupni frekvence ménice je proménna a
dosazené otacky motoru jsou na ni piimo zavislé. Napiiklad motor s jmenovitou frekvenci
50 Hz mize byt fizen méniCem s vystupni frekvenci proménnou od 0 do 50 Hz. Viz také
Zakladni frekvence, Nosna frekvence a Skluz.

The National Electric Code je schvalovaci dokument, ktery spravuje elektrickou energii,
zafizeni a instalaci ve Spojenych statech.

The National Electric Manufacturer’s Association. NEMA klasifikace jsou publikované
soubory hodnoticich standardil zatizeni. Primysl je vyuziva k hodnoceni nebo srovnavani
zafizeni, vyrabénych riznymi vyrobci se znamymi standardy.

Konstantni frekvence periodické, spinaci kiivky, kterou méni¢ moduluje pro generaci
stiidavych vystupll k motoru (spinaci frekvence modulace). Viz také PWM (pulzni Sitkova
modulace).

Transformator s napét ovym pirevodem 1:1, ktery poskytuje elektrické oddéleni mézi
primarnim a sekundarnim vinutim. To se typicky pouziva na vstupni stran¢ chranéného
zafizeni. Oddélovaci transformator umi ochranit zafizeni pfed zemni chybou nebo jinou
zavadou na sousednich zatizenich, soucasné zeslabuje $kodlivé harmonické na napéjeci strané.

Vlastnost orientace je vyuzitelna pfi pouziti pridavné desky SJ-FB se zpétnou vazbou

z enkodéru. V pohonaiské terminologii je také nazyvana navratem do vychzi polohy, 1ze
nadefinovat smér vyhledavani a klidovou polohu. Typicky je nutno provést tuto proceduru po
kazdém zapnuti napajeni frekvencniho ménice.

1. generator signalu obvykle piipojeny ke hiideli motoru tvofici zpétnou vazbu k regulatoru

rychlosti motoru.
2. ptistroj pro méfeni a zobrazeni rychlosti otd¢eni, mize snimat hiidel motoru opticky.

V fidicim systému je to pasmo vstupu, které nema patrny vliv na chovani vystupu. V PID
regulacnich smyckach je k pasmu necitlivosti pfidruzen termin chyba. Pasmo necitlivosti miize
nebo nemusi byt zadouci, zalezi na aplikaci.

Proporcionalni - Integraéni - Derivaéni - matematicky model, uzivany pro regulaci. Regulator
udrzuje regulovanou veli¢inu (PV) na nastavené (zadané) hodnoté (SP) s vyuzitim PID
algoritmu, aby vykompenzoval dynamické podminky a ménil vystup smérem k pozadované
hodnoté. Pro frekvencné fizené pohony jsou vystupni veli¢inou pro ovliviiovani regulované
veli¢iny otacky motoru. Viz také Odchylka.

Udalost, ktera zpiisobi, Ze méni¢ zastavi ¢innost se nazyva porucha (podobné jako vypnuti
stykace). Méni¢ udrzuje zaznam poruchovych udalosti (historii poruch). K vymazani je nutna
akce uzivatele.

1. Procento doby sepnuti k dobé periody pravotuhlého pribéhu pevné frekvence.

2. Pomér doby béhu motoru, brzdného odporu, atd. k celkové dobé¢ (tj. souctu doby béhu k
dobé¢ piestavky). Tento parametr je obvykle specifikovan v souvislosti s pfipustnym nartistem
teploty zafizeni.

Pulzni §itkova modulace: zpisob fizeni vystupt frekvencniho pohonu, ktery uskutecnuje
frekvencni i napét ové fizeni vystupni ¢asti. Kfivka vystupniho napéti ma konstantni
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amplitudu, a spinanim (pulzni $itkovou modulaci) je fizena stfedni hodnota napéti. Spinaci
frekvenci se nékdy tika Nosna frekvence.

Impedance civek a kondenzatorti ma dve slozky. Odporova ¢ast je konstantni, zatimco
reaktivni ¢ast se méni s priloZzenou frekvenci. Tato zafizeni maji komplexni impedanci
(komlexni ¢islo), kde odpor je realnd cast a reaktance je imaginarni ¢ast.

Specialni zptisob generace zaporného momentu motoru, méni¢ umozni motoru stat se
generatorem a energii bude bud’ zadrzovat v kapacité, nebo spotfebovavat pomoci vnéjsiho
brzdného odporu.

Kwvalita fizeni pouzita pro udrZeni vybrané¢ho parametru v pozadované hodnoté. Obvykle
vyjadrené jak procento (+) ze jmenovité hodnoty, naptiklad pfi regulaci motoru jsou to obvykle
otacky motoru.

Veli¢ina procesu (PV), ktera primarné ovliviiuje kvalitu provadéného procesu. Napf. pro
pramyslovou pec, je regulovanou veli¢inou teplota. Viz také PID regulacni smycka a
Odchylka.

Vinuti motoru které se to¢i, vinuti je mechanicky spojené s hiideli motoru. Viz také Stator.

Tranzistorovy polovodic¢ovy prvek je v saturaci, kdyz zvySeni proudu na vstupu nema za
nasledek dal$i zvySeni vystupniho proudu. Saturaéni napéti pfedstavuje ubytek napéti na
polovodi¢ové soucastce. V idealnim pripadé by saturaéni napéti bylo nulové.

Ptirozeny odpor nehybného (pohybujiciho se) objektu k uvedeni (zrychleni, zpomaleni) do
pohybu externi silou. Viz také Hybnost.

Trifazova civka, ktera je obvykle instalovana na vstupni stran¢ ménice pro snizeni harmo-
nickych a pro omezeni zkratového proudu.

Je rozdil mezi teoretickou rychlosti otaceni motoru bez zatéze (urceny casovym pribéhem
napéti na vystupu méniée) a skutecnou rychlosti. U asynchronniho motoru je skluz podstatny
pro vyvolani to¢ivého momentu pro mechanickou zatéz, velka hodnota skluzu zplsobi
nadmérné otepleni vinuti motoru nebo zastaveni motoru.

Vystupni frekvence, kterou méni¢ generuje pfi rozbéhu z nuly nejdtive. Startovaci frekvenci
lze programovat a je velmi dilezité ji spravné nastavit s ohledem na zatéz atd.

Vinuti v motoru ktera jsou nehybna a je k nim pfivedeno napajeci sit’ové napéti pro motor. Viz
také Rotor.

Cast silového obvodu frekvencniho ménice mezi vstupnim usmériovac¢em a vystupnim
stiidacem. Hlavni ¢asti jsou vyhlazovaci kondenzatory, které musi zajistit hladké napéti pro
vystupni stiida¢ a zavisi na nich kvalita vystupniho napéti a proudu.

Stejnosmérné brzdeéni zastavuje stiidavé napajeni motoru a dodava do vinuti motoru
stejnosmérny proud za ucelem zastaveni motoru. Tak zvané “Stejnosmérné brzdéni” ma maly
vliv pii velkych otdckach a uziva se, az motor témef stoji.

Elektromechanické bezpecnostni zafizeni, které rozpoji obvod za ucelem pteruseni proudu do
motoru, pokud teplota v zafizeni dosahne prahové hodnoty. Tepelné spinace jsou nékdy
nainstalované v motoru za ucelem ochrany vinuti pred tepelnym poskozenim. Méni¢ mtize
pouzit tento signal k vyvolani poruchy a tim zastaveni motoru, jestlize je motor prehiaty. Viz
také Porucha.

Teplota vzduchu v prostoru, ve kterém je umisténa pohonna elektronicka jednotka. Odvod tepla
z jednotky je podminén nizsi teplotou okoli, aby bylo mozné odvést teplo od citlivé
elektroniky.

Typ snimace teploty, ktery méni sviij odpor v zavislosti na teploté. Snimany rozsah termistorti a
strma zména charakteristiky je idealnim pro detekci piehiati motoru. Ménice Hitachi maji
zabudovany vstupni obvod pro termistor, které mohou detekovat piehiati motoru a zpusobit
poruchu a tim vypnuti vystupd ménice.
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Obycejné se provadi rucné, tipovaci povel z ovladaciho panelu pozaduje, aby pohonny systém
neustale bézel urcitym smérem, dokud obsluha stroje neukon¢i tipovani.

Civka, ktera je navrzena aby potlac¢ovala radiové frekvence se nazyva “tlumivka”, protoze
zeslabuje (tlumi) frekvence nad pfislusSnym prahem. Naladéni je ¢asto dosazeno pouzitim
nastavitelného magnetického jadra. V pohonech s proménnou frekvenci pomaha tlumivka
umisténa ve vykonovych vodicich zeslabovat skodlivé harmonické a chranit zafizeni. Viz také
Harmonické.

Vv Xipuaddy

Rotacni sila pouZitelna na hiideli motoru. Jednotky meéteni se skladaji ze vzdalenosti (polomér
od osy htidele) a sily (vahy) pisobici v této vzdalenosti. Obvykle se pouzivaji jednotky,
Newtonmetr (v anglii libra-stopa, unce-palec).

Polovodicova soucastka v pevném skupenstvi se tfemi vyvody. Umoznuje zesileni signdlu a
muze byt pouZita pro spinani a fizeni. Zatimco b&zné tranzistory se pouZzivaji v linearni
pracovni oblasti, v meéni¢ich jsou pouzity jako vysoce vykonné spinace (nelinearni rezim).
Soucasny rozvoj v oblasti vykonovych polovodict vytvotil tranzistor, ktery je schopny spinat
velké proudy pii vysokych napétich a vysoké spolehlivosti. Satura¢ni napéti bylo sniZzeno, a to
melo za nasledek snizeni ztrat a mensi vyvin tepla. Hitachi ménice pouzivaji nejmoderné;si
polovodice v kompaktnim pouzdre, poskytujici vysoky vykon a spolehlivost. Viz také IGBT a
Saturacni napéti.

Stridavy zdroj energie se tfemi fazovymi vodici, které maji napéti fazoveé posunuté o 120
stupni tvoii 3 - fazovy zdroj energie. Obvykle se s fazovymi vodi¢i pouziva nulovy a zemnici
vodic¢. Zatéz muze byt zapojena do trojuhelniku nebo do hvézdy. Pro zatéz zapojenou do
hvézdy (sttidavy asynchronni motor tvoii vyvazenou zatéz) budou proudy ve vSech fazich
stejné. Proto je proud uzlu teoreticky nulovy. To je divod pro¢ ménic ktery generuje 3 - fazovy
vykon pro motory obecné nema spojenou nulovaci svorku s motorem. Nicméné¢, spojeni
zemnicich svorek je diilezité z bezpecnostnich diivodii, a musi se provést.

Koeficient, ktery vyjadiuje fazovy posun (¢asovy offset) mezi proudem a napétim dodavanym
ze zdroje do zatéze. Dokonaly ucinik = 1.0 (bez fazového posunu). U¢inik mensi nez jedna
zpusobuje piidavné ztraty pii pfenosu vykonu (napajeni zatéze).

Elektronické zafizeni, vyrobené z jedné nebo vice diod, které méni stiidavy vykon na
stejnosmérny. Usmérnovace jsou obvykle uzivany v kombinaci s kondenzatory pro filtraci
(vyhlazeni) usmérnéného pribéhu na téméf idealni stejnosmérné napéti.

Technika pouzivana pro fizeni rotace silového vektoru v motoru (uvadéno v nékterych
konstrukénich fadach ménict Hitachi) bez pouziti snimace polohy hiidele. Vyhody zahrnuji
zvySeni to¢ivého momentu v nejnizsi rychlosti a Gispory nakladt na snima¢ polohy hiidele.

Schopnost pohonu uchovat pednastavené urovné otaCek motoru a fidit motor dle aktudlné
zvolené piedvolby. Hitachi ménice maji 16 ptedvoleb.

Zpusob zastaveni motoru, ke kterému dojde, kdyz méni¢ jednoduse vypne svoje vystupy. To
dovoli motoru a zatézi voln¢ dobéhnout, nebo mtize zaptsobit mechanicka brzda a zkratit dobu
dobéhu.

Vnitini elektrické ztraty na soucastech tvofi rozdil mezi vykonem odebranym a vykonem
dodanym. Vykonové ztraty ménice tvofi piikon ménic¢e minus vykon dodany do motoru.
Vykonové ztraty jsou typicky nejvyssi, kdyz méni¢ pracuje s maximalnim vykonem. Proto jsou
vykonové ztraty obvykle specifikovany pro jednotlivou vystupni urovei. Udaje vykonovych

)

ztrat jsou dulezité pti navrhu rozvadéch (kvili odvodu tepla).

Bézny logicky diskrétni vystup, ktery vyuziva NPN tranzistor, ktery je zapojen jako spinac ke
spole¢nému napéjecimu vodici, obvykle zemi. Kolektor tranzistoru je pfistupny pro externi
piipojeni (neni pfipojen k vnitinim obvodim). Tedy vystup pfipojuje proud externi zatéze k
zemi.

Vyssi harmonické predstavuji celé mnozstvi nasobktl zakladni frekvence. Pravouhlé pritbéhy,
pouzivané v meénicich vytvaieji vysokofrekvencni harmonické, ackoliv hlavnim cilem je
poskytovat sinusové prabehy nizkych frekvenci. Tyto harmonické mohou Skodit elektronice
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(v€etné vinuti motoru) a vyzafovat energii, ktera ovliviiuje blizka elektronicka zatizeni. K
potlaceni pfenosu harmonickych do elektrického systému jsou nékdy pouzivany tlumivky,

< sitové tlumivky a filtry. Viz také Tlumivka.
X I ,
2 Zabérovy Moment, ktery musi motor vyvinout k prekonani statického tfeni zatéze, aby se zat¢z zacala
g moment otacet.
a
< Zadana hodnota Zddand hodnota (setpoint SP) je pozadovana hodnota regulované veli¢iny technolologického
(SP) procesu. Viz také Regulovand velicina (PV) a PID regulacni smycka.
Zakladni Vstupni napéajeci frekvence, na kterou je navrZzen motor. VétSina motort je navrzena na jednu
frekvence hodnotu 50 a 60 Hz. Ménice Hitachi maji programovatelnou zakladni frekvenci, musite se
J1 prog

presvédcit, ze tento parametr odpovida pfipojenému motoru. Nezaménujte zakladni frekvenci
motoru s nosnou frekvenci menice (viz nosna frekvence)

Zatéz motoru V pohonatském nazvoslovi se zatéZ motoru se sklada ze setrvacnosti fyzickych hmot a
souvisejiciho tfeni mechanismu, které ovliviiuji hiidel motoru. Viz také Setrvacnost.
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Uvod

Rada méni¢t SJ7002 ma vestavéno sériové komunikaéni rozhrani RS485. Komunikaéni funkce
umoziuje zapojit do spolecné sité az 32 jednotek. Ménice SJ7002, SJ300, a L300P maji
spole¢ny komunikacni protokol. V typické aplikaci je fidici pocitac, nebo automat ve funkcei
“master” a ménice jsou pfipojeny jako “slave”, jak ukazuje obrazek nize.
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Sériova komunikace RS485

Specifikace sériové komunikace RS485 méni¢t SJ7002 je v nasledujici tabulce:

Pojem Reim ASCII ReZim ModBus RTU u;?vl;t::;in
Prenosova rychlost 2400 /4800 / 9600 / 19200 bps v
Rezimy komunikace poloduplex (pouze jeden piistroj vysila) X
Synchronizace prenost start/stop asynchronni pfenos X
Kodovani ASCII kod Binarni kod X
g;zlriziﬁéi]z g}fﬂ;ﬁigiho LSB ptenasen jako prvni X
Elektrické rozhrani diferencni vysilac/ptijima¢ RS485 X
Datové bity 7 nebo 8 bitd 8 bitl v
Parita zadna / suda / licha v
Stop bity 1 nebo 2 bity v
Pocatek komunikace jednosmérny start - pouze na vyzvu fidici (master) jednotky sité X
Doba ¢ekani na odpovéd’ | 10 az 1,000 ms 0 az 1,000 ms v
Spojeni adresa stanice ¢islem od 1 do 32 maximalné v
Hlidani chyb Pteteceni, chyba ramce, BCC, Preteceni, chyba ramce, CRC-16, X

chyby vertikalni a podéIné parity | chyby podélné parity
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Méni¢ SJ7002

Pripojeni méni¢e Komunika¢ni konektor je umistén na levém konci fdici svorkovnice, jak ukazuje obrazek nize:

k siti

Konektor sériové
komunikace

g ¥8jepog

L ukoncovaci odpor (=)
ukoncovaci odpor (+)

vysilani /pfijem () zaporna
vysilani pfijem (+) kladna

Kazdy pfistroj je ptipojen pro piijem a vysilani dat pouze dvéma vodici, paralelné k ostatnim.
Pfistroj na kazdém fyzickém konci vedeni vyzaduje pfipojeni ukonc¢ovaciho rezistoru. Ménice

vysilani / pfijem (+)

' RP|SN| RP|SN]
vysilani / pfijem (=)

ukonc&ovaci propojka

\ > . < . W . r y . r . v r 7w . r r ..
< - TIP: Kazdy pfistroj pfipojeny do sériové komunikacni sité (jako slave) musi mit svoji
=" jedine¢nou adresu nastavenou v parametru C072. Sestavujete-li novou aplikaci, doporucujeme
vzdy po pripojeni kazdého pfistroje provést test komunikace.
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Nastaveni
parametrt
sériové
komunikace

Rezim testovani
komunikace

Aby sériova komunikace mohla probihat, je nutné nastavit nékolik parametri uvedenych nize.

kod

funkee pojem hodnota popis

02 test smycky

03 2400 bps

Co071 baudova rychlost 04 4800 bps

05 | 9600 bps

06 19200 bps

1az32, |1 az32 - adresa stanice v siti (jedine¢na
FF pro kazdy ménic)
FF — automatické vysilani (ur¢eno vSem

C072 adresa pristroje . . I
stanicim, mozné pouze u nékterych
povelt (blize viz popis jednotlivych
prikazli v tomto dodatku)

07 7 bith

C073 datové bity

08 8 bitd
00 zadna
C074 parita 01 suda parita
02 licha parita
01 1 bit
C075 stop bity
02 2 bity

C078 prodleva 0 az 1000 | prodleva 0 az 1000 ms, kterou uskutecni
menic¢ pred vyslanim odpovédi

C079 volba komunikaéniho 00 ASCII

protokolu

01 ModBus RTU

Ve spolecné siti vice meénich musi byt néktera nastaveni stejnd. Napt. baudova rychlost, datové
bity, parita a stop bity. Adresa kazdého ménice musi byt vSak rozdilna a mtize byt v siti pouzita
pouze jednou.

Rezim testovani komunikace slouzi k provéteni stavu hardware komunikaéni brany RS 485
menice. Postupujte nasledovné:

1.

odpojte veskeré vodice od svorkvonice TM2 (sériova komunikacni brana).

2. nastavte parametr C071 = 02 (test smycky)
3.
4

. Provéite vysledek testu na displeji.

Vypnéte a zapnéte napajeni meénice, tim spustite komunikacni test.

[} ) ]
standardni ukoné&eni nenormalni ukonéeni

Odstrante zobrazeni vysledku testu stiskem tlacitka STOP/RESET na OP.

. Nastavte parametr C071 na pozadovanou rychlost komunikace.

7. Obnovte pripojeni jednotky k siti (svorkovnice TM2).
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Komunikacni protokol ASCII

Uvod k seznamu
prikazi

Povel - 00

ramec

Ridici jednotka vysle zpravu aby Vysilaci
inicializovala komunikaci s zafizeni:
podfizenym, viz obrazek vpravo. Po

odeznéni prodlevy nastavené v Hostitel
parametru C078, méni¢ odpovi. (master)

Odpovéd obsahuje vzdy v prvé ¢asti
opakovani vyzvy.

Nasledujici tabulka obsahuje seznam piikazt ( jedno pismenné kody) zasilané pfistrojim v siti.

Ménic

I prod- |

CO78—» |ova '€—
! I

ramec

(slave)

Nekteré povely lze zaslat soucasné vSem piistrojim v siti.

kod povelu popis Vz;::tl:llll‘{’ii:l
00 Vpted / Vzad / Stop v
01 nastaveni frekvence ve standardnim profilu v
02 nastaveni funkce inteligentnich svorek v
03 precti vSechna data zobrazeni (blokové Cteni) —
04 precti stav ménice —
05 precti historii chyb —
06 precti hodnotu ur¢itého parametru —
07 zapi$ hodnotu urcitého parametru v
08 nastav parametry ménice do zakladniho v
nastaveni
09 provet zda pozadované nastaveni 1ze zapsat do —
EEPROM
0A zapi$ hodnotu parametru do EEPROM v
0B Zadost o prepodet interni konstanty v

POZN.: Pouziti ptikazu 08 — nastav parametry do tovarniho nastraveni predpoklada napted

nastaveni rezimu inicializace v parametr B084 = 01 (inicializace parametrti) nebo 02 (inicia-

lizace parametrtl a vymazani historie chyb).

Povel 00 ovlada chod méniée (vpied, vzad, stop). Je nutné napied nastavit parametr A002=03,

aby byl zdroj povelu chodu zvolen z komunikace.

Format ramce pfikazu 00 odpovida Casovému  Format ramce

diagramu a tabulce specifikaci.

STX | Adresa

Povel Data

BCC

[CR]

g ¥8jepog
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Element Popis Velikost Value
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte STX (0x02)
adresa adresa stanice 2 byty 01 az 32, a FF (vysilani pro
vSechny stanice)
povel prenosovy povel 2 byty 00
data prenasena data 1 byte 00 = povel stop

01 = povel vpted
02 = povel vzad

m ¥ ;1A .

o BCC souctovy kod bloku 2 byty Exclusive OR z adresy, povelu a
% dat

§ [CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Ptiklad niZze znazornuje pienos povelu chodu vpfed ménici na adrese 1.
v ASCII

(STX)|01]00]| 1] (BCC)|[CR] 023031[3030]|31|3330|0D

Povel - 01 Povel 01 nastavuje frekvenci standardniho profilu. Je nutné napted nastavit parametr A001=03,
aby byl zdroj zadavani frekvence zvolen z komunikace.

Format ramce piikazu 01 odpovidéa asovému format ramce
diagramu a tabulce specifikaci.

STX | Adresa Piikaz |Data | BCC|[CR]

Element Popis velikost Value
STX fidici kod (STtart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01 az32,aFF (vysilani pro
vSechny stanice)
povel prenosovy povel 2byty |01
data prenasena data 6 byt | hodnota frekvence nasobena 10 v

ASCII kédu (zabira dvé desit-
kové pozice)

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Priklad nize uvadi pienos povelu frekvence 5 Hz pro ménic na adrese 1. Hodnota 500 reprezen-
tuje v ASCII 5.00 Hz.

(STX)| 01| 01 | 000500 | (BCC) | [CR]

v ASCII 0213031 ]3031|303030353030]|3035]|0D

Jsou-li pfenasend data hodnotou zpétné vazby (skutecna hodnota) pro PID regulaci, pak se
nastavi nejvyssi vyznamovy byte v ASCII na hodnotu 1. Nasledujici ptiklad znazoriuje prenos
hodnoty “5%”.

(STX)| 01| 01 | 000500 | (BCC) | [CR]

v ASCII 0213031 (303131303035 30 30|30 35| 0D
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Povel —02a 12

Povel 02 nastavuje logicky stav (ON nebo OFF) inteligentnich vstupnich svorek.

Format ramce piikazu 02 odpovida Casovému  format ramce

diagramu a tabulce specifikaci.

STX | Adresa | Prikaz |Data | BCC|[CR]
Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2 byty |01 az32,aFF (vysilani pro
vsechny stanice)

povel prenosovy povel 2 byty | 02 nebo 12

data prenasena data 16 bytd | viz tabulka nize

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] tidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

V nésledujici tabulce je specifikovan fetézec 16-bytu dat:

Data (Hex) Popis povelu 02 Data (Hex) Pops povelu 02
0000000000000001 | [FW] povel vpred 0000000100000000 | [SF1] pevna rychlost bitova volba
0000000000000002 | [RV] povel vzad 0000000200000000 | [SF2] pevna rychlost bitova volba
0000000000000004 | [CF1] pevna rychlost 1 0000000400000000 | [SF3] pevna rychlost bitova volba
0000000000000008 | [CF2] pevna rychlost 2 0000000800000000 | [SF4] pevna rychlost bitova volba
0000000000000010 | [CF3] pevna rychlost 3 0000001000000000 | [SF5] pevna rychlost bitova volba
0000000000000020 | [CF4] pevna rychlost 4 0000002000000000 | [SF6] pevna rychlost bitova volba
0000000000000040 | [JG] tipovani 0000004000000000 | [SF7] pevna rychlost bitova volba
0000000000000080 | [DB] stejnosmérna brzda 0000008000000000 | [OLR] nastaveni omezovani pietizeni
0000000000000100 | [SET] volba nastaveni pro 2 motor 0000010000000000 | [TL] omezeni momentu
0000000000000200 | [2CH] druhé rampy 0000020000000000 | [TRQ1] omezeni momentu volba 1
0000000000000400 — 0000040000000000 | [TRQ2] omezeni momentu volba 2
0000000000000800 | [FRS] volny dobéh 0000080000000000 | [PPI P/PI] rezim regulace
0000000000001000 | [EXP] externi chyba 0000100000000000 | [BOK] hlaseni uvolnéni brzdy
0000000000002000 | [USP] ochrana proti nezadoucimu startu | 0000200000000000 | [ORT] povel orientace
0000000000004000 | [CS] spinani ze site 0000400000000000 | [LAC] zruseni rozb&éhu/dob&hu
0000000000008000 | [SFT] softwarovy zamek 0000800000000000 | [PCLR] vymaz chyby polohy
0000000000010000 | [AT] volba analog. vstupu proud/napéti | 0001000000000000 | [STAT] uvolnéni vstupu pulsi
0000000000020000 | [SET3] volba nastaveni pro 3 motor 0002000000000000 —
0000000000040000 | [RS] Reset 0004000000000000 | [ADD] povel pficteni frekvence
0000000000080000 — 0008000000000000 | [F-TM] piesun ovladani na svorkovnici
0000000000100000 | [STA] 3-vodi€. ovladani start 0010000000000000 | [ATR] Zapnuti fizeni momentu
0000000000200000 | [STP] 3-vodi¢. ovladani stop 0020000000000000 | [KHC] Vymaz spotiebované energie
0000000000400000 | [F/R] 3-vodi¢. ovladani FWD/REV 0040000000000000 | [SON] Servo ON
0000000000800000 | [PID] povoleni PID 0080000000000000 | [FOC] Vnuceni proudu pied rozbéhem
0000000001000000 | [PIDC] reset odchylky PID 0100000000000000 | [MI1] obecny vstup 1
0000000002000000 — 0200000000000000 | [MI2] obecny vstup 2
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Data (Hex) Popis povelu 02 Data (Hex) Pops povelu 02
0000000004000000 | [CAS] zména zesileni regulace 0400000000000000 | [MI3] obecny vstup 3
0000000008000000 | [UP] motor potenciometr “nahoru” 0800000000000000 | [MI4] obecny vstup 4
0000000010000000 | [DWN] motor potenciometr “dold” 1000000000000000 | [MIS] obecny vstup 5
0000000020000000 | [UDC] vymazani uloZzené hodnoty 2000000000000000 | [MI6] obecny vstup 6
0000000040000000 | [OPE] ptesun ovladani na OP 4000000000000000 | [MI7] obecny vstup 7
0000000080000000 — 8000000000000000 | [MI8] obecny vstup 8

Data (Hex) Popis povelu 12 Data (Hex) Popis povelu 12
0000000000000001 — 0000000100000000 —
0000000000000002 | [AHD] Pfidrzeni analogového povelu | 0000000200000000 —
0000000000000004 | [CP1] pfednastavena poloha 1 0000000400000000 —
0000000000000008 | [CP2] pfednastavena poloha 2 0000000800000000 —
0000000000000010 | [CP3]piednastavena poloha 3 0000001000000000 —
0000000000000020 | [ORL] Navrat do vychozi polohy 0000002000000000 —
0000000000000040 | [ORG] Vychozi poloha dosazena 0000004000000000 —
0000000000000080 | [FOT] koncova poloha vpied 0000008000000000 —
0000000000000100 | [ROT] koncova poloha vzad 0000010000000000 —
0000000000000200 | [SPD] pfepinani regulace 0000020000000000 —

rychlost / poloha
0000000000000400 | [PCNT] ¢ita¢ pulst 0000040000000000 —
0000000000000800 | [PCC] nulovani ¢itace pulst 0000080000000000 —
0000000000001000 — 0000100000000000 —
0000000000002000 — 0000200000000000 —
0000000000004000 — 0000400000000000 —
0000000000008000 — 0000800000000000 —
0000000000010000 — 0001000000000000 —
0000000000020000 — 0002000000000000 —
0000000000040000 — 0004000000000000 —
0000000000080000 — 0008000000000000 —
0000000000100000 — 0010000000000000 —
0000000000200000 — 0020000000000000 —
0000000000400000 — 0040000000000000 —
0000000000800000 — 0080000000000000 —
0000000001000000 — 0100000000000000 —
0000000002000000 — 0200000000000000 —
0000000004000000 — 0400000000000000 —
0000000008000000 — 0800000000000000 —
0000000010000000 — 1000000000000000 —
0000000020000000 — 2000000000000000 —
0000000040000000 — 4000000000000000 —
0000000080000000 — 8000000000000000 —
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Usporadani dat pro nastavovani vstupnich svorek umoziiuje nastaveni vSech vstupt jednim
ptikazem. Priklad niZe uvadi nastaveni svorek “chod vpred”, “pevna rychlost 17 a “pevna
rychlost 2” v ménici na adrese 1.

0x0000000000000001
+ 0x0000000000000004
+ 0x0000000000000008
= 0x000000000000000D

soucet vSech tii datovych fetézcl

Povel - 03

(STX) | 01 | 02 | 0x000000000000000D | (BCC) | (CR)

v ASCII

02]3031]3031|303030 30 303030 30 303030 30 303030 68|3035]|0D

Nacteni dat z monitoru jako jediného bloku.

Format ramce piikazu 03 odpovida diagramu a

tabulce specifikaci. Pfenosovy ramec nema zadné

Format pfenosového ramce

datové pole. STX | Adresa | Prikaz | BCC|[CR]
Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte STX (0x02)

adresa adresa stanice 2byty |01az32

povel prenosovy povel 2byty |03

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Odpovédni ramec obsahuje datové pole o

velikosti 104 byt obsahujici hodnoty 13 udajt.

Format odpovédniho ramce

STX | Adresa| Data BCC| [CR]
Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01az32
Data prenasena data 104 (viz dalsi tabulka)
byta
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
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Data v odpovédniho race sestavaji z 13 udajt. Délka kazdé hodnoty je 8 byti. Viz nasledujici

tabulka:
P.c. nazev zobrazeni jedn. | nasobitel veg:;)st pozn.

1 | vystupni frekvence Hz 100 8 byt Dek. ASCII kod
2 | vystupni proud A 10 8 byt Dek. ASCII kod

3 smér otaceni — — 8 bytd | 0= Stop
1 =FWD (vpted)
> 2=REV (vzad)
‘% 4 | hodnota zpétné vazby PID % 100 8 bytt Dek. ASCII kod
§ 5 stav inteligentnich vstupt — — 8 bytl Dek. ASCII kod
6 | stav inteligentnich vystupt — — 8 bytl Dek. ASCII kod
7 | pfepoctend hodnota frekvence — 100 8 byt Dek. ASCII kéd
8 | vystupni moment % 1 8 bytl Dek. ASCII kod
9 | vystupni napéti v 10 8 bytl Dek. ASCII kod
10 | elektricky vykon kW 10 8 byt Dek. ASCII kod
11 | rezervovano — — 8 bytl Dek. ASCII kod
12 | celkova doba chodu hodiny 1 8 bytt Dek. ASCII kod
13 | celkova doba pfipojeni k siti | hodiny 1 8 bytt Dek. ASCII kod

Blok 8 bitil , které zobrazuji stav inteligentnich vstupnich a vystupnich svorek, maji v datovém
poli nastaven bit pro kazdy sepnuty vstup a vystup, dle nasledujici tabulky:

svorka nazev data
[FW] povel vpied 00000001
[1] vstup 1 00000002
2] vstup 2 00000004
[3] vstup 3 00000008
[4] vstup 4 00000010
[5] vstup 5 00000020
[6] vstup 6 00000040
[7] vstup 7 00000080
[8] vstup 8 00000100
[AL] relé porucha 00000001
[11] vystup 1 00000002
[12] vystup 2 00000004
[13] vystup 3 00000008
[14] vystup 4 00000010
[15] vystup 5 00000020
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Povel - 04

Povel 4 nacte stav méni¢e. Format ramce ptikazu
04 odpovida diagramu a tabulce specifikaci.

Format pfenosového ramce

Pfenosovy ramec nema zadné datové pole. STX | Adresa| Prikaz | BCC|[CR]
Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2byty |01 az32

povel prenosovy povel 2byty |04

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Odpovédni ramec obsahuje datové pole o veliko-
sti 8 bytti obsahujici hodnoty 3 chyby a rezervo-

Format odpovédniho ramce

vané pole.. STX | Adresa | Data | BCC|[CR]
Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01az32
Data prenasena data 8 byttt | (viz dalsi tabulka)
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] Ridici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Organizace dat chyby je uvedena vpravo.
Tabulka nize obsahuje kody a jejich

Obsah pole dat

vyznam. Status A | StatusB | Status C |(rezervovan)
Kaod definice stavu A definice stavu B definice stavu C
00 pocateCni stav pii zastaveni —
01 — v chodu ve stopu
02 pfi zastaveni v chybé dobéh
03 v chodu — konstantni rychlost
04 ve volném dob&hu — rozbéh
05 pfi tipovani — vpied
06 pfi brzdéni — vzad
07 pfi zachyceni — zmeéna sméru z vpied na vzad
08 v chybé — zmeéna sméru z vzad na vpied
09 pri podpéti — rozb¢h vpted
10 — — rozb¢h vzad
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Povel - 05

Povel 05 nacte hitorii chyb ménice. Format ramce
prikazu 05 odpovida diagramu a tabulce speci-

Format pfenosového ramce

fikaci. Pfenosovy ramec nema zadné datové pole. | STX

Adresa | Prikaz BCC| [CR]

Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte |STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01 az32
povel prenosovy povel 2byty |05
BCC souctovy kod bloku 2 byty gxclusive OR z adresy, povelu a
at
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Odpovédni ramec obsahuje datové pole o veliko-
sti 440 bytti. Obsahem je v 8 bytech celkovy

Format odpovédniho ramce

pocet chybovych ptipadl, nasledovano 6 x 72 STX

bytovym fetézcem obsahujici poslednich 6 chyb

Adresa| Data BCC| [CR]

a hodnoty veli¢in rozhodnych pro jejich vznik.

Obsah pole dat

pocet

celkovy | ohvba1 | chyba2

chyba 3 chyba 4 chyba 5 chyba 6

Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte |STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01az32
Data prenasena data 440 (viz dalsi tabulka)
byt
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Nize je uvedeno devét hodnot pfislusejicich ke kazdé chybé. Data obsahuji nasobitel
odstranujici desetinnou ¢arku. Aktualni hodnotu dostanete délenim udaje timto nasobitelem.

p.¢. veli¢ina jedn. | nasobitel Vegl;:)st poznamky
1 chybovy faktor — — 8 bytl | kod chyby
2 stav ménice A — — 8 byt | stejna data jako v
3 stav ménice B — — 8 byt povelu 04
4 stav ménice C — — 8 byt
5 vystupni frekvence Hz 10 8 bytd | Dek. ASCII kod
6 celkovy ¢as chodu hodiny 1 8 byttt | Dek. ASCII kod
7 vystupni proud A 10 8 bytd | Dek. ASCII kod
8 vystupni napéti A% 10 8 byti | Dek. ASCII kod
9 celkovy Cas pfipojeni k siti hodiny 1 8 byti | Dek. ASCII kod
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Odpoved na povel 05 obsahuje v2,3a4  QOpsah pole dat
bytu stavové kody A, B, a C. Tabulky
nize vysvétluji jednotlivé kody. byte 2 byte 3 byte 4
stav A stav B stav C
kod definice stavu A definice stavu C
00 Pocétecni stav Reset
01 — Stop
02 Stop Dob¢h
)
03 Chod Konstantni rychlost o]
o
04 Volny dob¢h Rozbéh o
05 Jogging Chod 0 Hz @
06 Dynamické brzdénig Chod
07 Restart Dynamické brzdéni
08 Chyba Omezovani pietizeni
09 Podpéti —

Bit definice stavu B cllisgy
0 zemni spojeni El4
1 chyba IGBT, faze U E30
2 chyba podpéti E09
3 chyba prepéti E07
4 ptrekroceni vnitini teploty E21
5 chyba IGBT, faze V E30
6 chyba IGBT, faze W E30
7 chyba Gate array E23
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Povel — 06

Povel 06 nacte hodnotu jednoho parametru

menice, ktery je specifikovan v datovém poli.

Format pfenosového ramce

STX | Adresa | Piikaz |Data | BCC|[CR]

Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2byty |01az32

povel prenosovy povel 2byty |06

Data Specifikace parametru, ktery ma | 4 byty | (viz tabulka nize)

byt nacten

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Odpovédni ramec obsahuje ACK

(rozpoznavaci) znak, nasledovany 8 byty
datového pole.

Format odpovédniho ramce

STX | Adresa | ACK Data | BCC|[CR]

Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2byty |01az32

ACK Kontrolni kéd (ACK) 1 byte ACK (0x06)

Data Hodnota parametru 8 byt | hodnota parametru nasobena 10.
predavana v ASCII kédu, kromé
HO003 a H203 (viz tabulka nize)

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Pro ptenos parametrit HO3 a H203 (vykon motoru) jsou uzity kody uvedené v tabulce nize.

kédova data jedn. | 00 | 01 | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 | 09 | 10
oblast ur¢eni Japonsko | kW 02| — |04 | — 075 — | 15|22 — |37 —
nebo U.S.A.

(B85 =00 nebo 02)
oblast uréeni EU kW 02 1037 — |055(075] 1.1 | 1.5 22|30 | — | 40
(B85=01)

kodova data jedn. | 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
oblast ur¢eni Japonsko | kW 55175 11 15 [ 185 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
nebo U.S.A.

(B85 =00 nebo 02)
oblast uréeni EU kW 55175 | 11 15 | 185] 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
(B85=01)
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Povel - 07

Povel 07 nastavuje hodnotu parametru dle specifikace uvedené v povelu. Format rimce ptikazu
07 odpovida diagramu a tabulce specifikaci.

Format ramce

STX | Adresa | Prikaz Parameter |Data | BCC| [CR]
Element Popis velikost hodnota

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2 byty |01 az 32, a FF (vysilani pro
vSechny stanice)

povel prenosovy povel 2byty |07

parametr funk¢ni kod parametru 4 byty F002...,A001...,B001...,CO001...,
HO003..., POO1...

Data prenasend dataTransmission data | 8 byt | hodnota parametru nasobena 10.
predavana v ASCII kédu, kromé
HO003 a H203 (viz tabulka nize)

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Parametr FOO1, hodnotu vystupni frekvence, 1ze nastavit jednoduseji povelem 01, nez povelem
07. Pro nastaveni parametrd HO3 a H203 (vykon motoru) jsou uzity kody uvedené v tabulce

nize.

kédova data jedn. | 00 | 01 | 02 | 03 | 04 | O5 | 06 | 07 | 08 | 09 | 10
oblast ur¢eni Japonsko | kW 02| — |04 | — 075 — | 15|22 — |37 —
nebo U.S.A.
(B85 =00 nebo 02)
oblast uréeni EU kW 02037 — |0551075] 1.1 | 15|22 |30 — | 4.0
(B85=01)

kodova data jedn. | 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
oblast urceni Japonsko | kW 55175 11 15 | 185 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
nebo U.S.A.
(B85 =00 nebo 02)
oblast uréeni EU kW 55175 | 11 15 [ 185] 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
(B85=01)

g ¥8jepog
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Povel — 08 Povel 08 nastavni parametry ménice na hodnoty tovarniho nastaveni. Nejprve musite nastavit
poarametr B084 povelem 07 a urcit, zda ma by soucasné vymazana i historie poruch. Povele 07
nastavte také kod mista uréeni (JP, US, EU) - parametr BOS8S.

Format ramce piikazu 08 odpovida diagramu a Format ramce
tabulce specifikaci.
STX | Adresa | Pfikaz | BCC|[CR]
Element Popis velikost hodnota
m STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
4
2 adresa adresa stanice 2 byty |01 az32,aFF (vysilani pro
§ vSechny stanice)
= povel prenosovy povel 2byty |08
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
Povel - 09 Povel 09 ovéiuje, zda je nebo neni mozné uloZit  Format pfenosového ramce

urcity parametr do EEPROM. Format ramce

prikazu 09 odpovida diagramu a tabulce speci- STX | Adresa | Prikaz | BCC|[CR]
fikaci.
Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01 az 32, a FF (vysilani pro
vSechny stanice)
povel prenosovy povel 2byty |08
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)

Odpovédni ramec obsahuje ACK (rozpoza-
vaci) znak, nasledovany datovym polem o

Format odpovédniho ramce

délce 2 byty s vysledkem. STX | Adresa| ACK Data BCC| [CR]
Element Description Size Value

STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)

adresa adresa stanice 2 byty |01 az 32

ACK Kontrolni kéd (ACK) 1 byte | ACK (0x06)

Data odpoveéd 2 byty | 00 = nastaveni neni mozné
01 = nastaveni je mozné

BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte | [CR] (0x0D)
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Povel — 0A Povel OA ulozi hodnotu do paméti EEPROM.

Format ramce piikazu OA odpovida diagramua  Format ramce
tabulce specifikaci.

STX | Adresa | Prfikaz | BCC|[CR]

Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2 byty |01 az 32, a FF (vysilani pro

vSechny stanice)

)
povel prenosovy povel 2byty | OA S
o
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a @
dat w
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
Povel - 0B Piikaz OB piepoéitava konstanty motoru. Tento piikaz pouZijte, pokud zménite komunikaci

zékladni frekvenci nebo néjaké Hxxx parametry.

Format ramce pfikazu OB odpovida diagramua  Format ramce
tabulce specifikaci.

STX | Adresa | Pfikaz | BCC|[CR]

Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2 byty |0l az 32, a FF (vysilani pro
vSechny stanice)
povel prenosovy povel 2byty |0OB
BCC souctovy kod bloku 2 byty gxclusive OR z adresy, povelu a
at

[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
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Dalsi dulezité informace

Kladna od povéd’ Standardni kladna odpovéd’ ménice obsahuje ACK Format ramce
meénice (rozpoznavaci) znak v datovém poli. Format ramce
odpovédi se fidi diagramem a tabulkou specifikaci. STX | Adresa | ACK | BCC| [CR]

Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
m
~ adresa adresa stanice 2byty |01 az32
[0
% ACK kontrolni kod ACK (rozpoznani) | 1 byte ACK (0x06)
o BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
Zapornaodpoveéd’ Standardni zaporna odpovéd’ ménice obsahuje Format ramce
meénice NAK (nerozpoznano) znak v datovém poli.
Format ramce zaporné odpovédi se fidi STX | Adresa | NAK Ckh}/é). BCC | [CR]
diagramem a tabulkou specifikaci. o
Element Popis velikost hodnota
STX fidici kod (STart of TeXt) 1 byte | STX (0x02)
adresa adresa stanice 2byty |01 az32
NAK kontrolni kod NAK 1 byte NAK (0x15)
(nerozpoznano)
BCC souctovy kod bloku 2 byty | Exclusive OR z adresy, povelu a
dat
[CR] fidici kod (carriage return) 1 byte [CR] (0x0D)
Chybové kody pro priznak NAK (nerozpoznano) jsou:
kéd . kéd .
chyby popis chyby chyby popis chyby
01H | chyba parity 07H | chyba pfeteceni piijimaciho bufferu
02H | chyba konrolniho souctu 08H | ptekroceni Casu piijmu
03H | chyba ramce 11H | nelze provést
04H | Preteceni 13H | operace zruSena
05H | chyba protokolu 16H | nepfipustny / abnormalni kod
parametru nebo hodnota
06H | chyba ASCII kodu — —

Pokud nadtizeny systém vysle zpravu pro vSechny stanice, neni vracena zadna odpovéd'.
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Soucovy koéd
bloku (BCC)

Tabulka ASCII
kodu

Tato sekce vysvétluje, jak protokol ménice pocita a definuje kod BCC - souctovy kod bloku.
Ko6d BCC je pocitan pro kazdy vysilany ramec a lze jej vyuzit pro kontrolu integrity
prenaSenych dat. V piikladu je vypocet pro povel 01 - nastaveni vystupni frekvence 5 H.

Format ramce

STX | Adresa | Prfikaz |Data | BCC|[CR]

kéd ASCII
> (0x 02)
> 01 (0x 30 31)
O
> 01 (0x 30 31) 8
o
» 000500 (Ox 30 30 30 35 30 30) c;o_"
> 0 (Ox 30 35) w
» (Ox0D)

Souctovy kod bloku pouziva kod ASCII (viz vyse) a aplikuje operaci exclusive OR (XOR).
Provede se operace XOR s prvnim parem bytd, a jeji vysledek vstupuje do dalsi operace XOR s
tretim bytem a tak dale. Pro vySe uvedeny ptiklad je vypocet BCC nize.

datové byty
30 31 30 31 30 30 30 35 30 30

L
01
31
XOR
00 mezivysledky
30 <
L
00
L
30
L |
05
L |

35

05 —» BCC

Tabulka nize obsahuje pouze vyjadieni v ASCII, pouzité pro kody funkei a hodnoty parametri.

znak ASCII kod znak ASCII kod znak ASCII kod
STX 02 4 34 C 43
ACK 06 5 35 D 44
CR 0D 6 36 E 45
NAK 15 7 37 F 46
0 30 8 38 H 48
1 31 9 39 P 50
2 32 A 41 b 62
3 33 B 42 — —
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Rezim testovani  Rezim testovani komunikace slouzi k provéfeni stavu hardware komunikaéni brany RS 485
komunikace meénice. Postupujte nasledovné:

1. odpojte veskeré vodice od svorkvonice TM2 (seriova komunikacni brana).

T™M2

Serial
communications

m
4
V]
-
©
©
o
o

2. K nastaveni paremetru C071 pouzijte operatorsky panel. Parametr C071 (rychlost komuni-
kace nastavte na hodnotu 02 (test smycky). Nyni je méni¢ pfipraven k povedeni testu.

3. Vypnéte a zapnéte napdjeni ménice, tim spustite komunikaéni test. Sledujte zobrazeni na
displeji a porovnejte je s obrazkem nize.

v poradku chyba

J }

R L

L O

(((((( POZN.: Neni nutné pfipojovat propojky pro uzavieni smycek. Rozhrani RS485 pouziva pro
komunikaci vysila¢, ktery umoziuje zaroven vysilani i pfijem.

4. Sisknéte tlacitko Stop/reset, aby se displej a klavesnice ménice vratily do standartniho

rezimu.

5. Zmeénte nastaveni parametru C071na piivodni hodnotu (tovarné je C071=04). Ponechate-li
C071= 02, provede méni¢ test smycky pti kazdém zapnuti sité




Mé&ni¢ SJ7002 m

Komunikace ModBus

Prenosovy Pro zahajeni komunikace se slavem vysle master komunikac¢ni sité rdmec (viz obr. dole).
protokol Pfenosové zafizeni Zadost
Hostitel
(master) | |
— i Odpovéd
v v | [
Ménic |
(slave) T |
| |
>

Cekaci doba (interval ticha + doba v C078)

g ¥8jepog

» Zadost - ramec A poslan z externiho fidiciho zafizeni do ménice.
* Odpovéd - ramec A vracen z méni¢e do externiho fidiciho zafizeni.

+ Cekaci doba (C077) - Pokud méni¢ nedokaze b&hem &asového limitu dokonéit zpracovani
pozadavku od hostitele, reaguje na pozadavek a ¢eka, dokud neobdrzi pozadavek znovu od

zacatku. Nasledn€ méni¢ nevysle odpovéd’ fidicimu systému.

Pokud dojde k piekroCeni ¢asového limitu, ménic se chova dle funkce C076 (chovani v
pfipad¢ chyby komunikace) viz tabulka dole. Monitorovani piekroceni ¢asového limitu pfi
zpracovani zacina, kdyz po uskutecnéni prvni komunikaéni vymeény, popt. zapnuti napajeni
nebo resetu.

Prekroéeni doby zpozdéni pii zracovani zpravy je monitorovano pouze pokud méni¢
komunikuje s mastrem.

Koéd p . p
funkce Nazev/popis OPE Rozsah a nastaveni
00 Chyba (E41)
01 Zastaveni a stop, nasledné chyba (E41)
Chovani v piipadé .
C076 chyby komunikace 02 Ignorovani chyby
03 Volny dobéh
04 Dob¢h a stop
Dovolena doba pteruseni komuni- | 0.00 az 99.99 (sekund)
kace (pted chybou)
Cco077 —
Cita¢ ¢asového limitu
pro zpracovani pozadavku
C078 Komunika¢ni prodleva 0.0 az 1000 (millisekund)
Doba od obdrZeni pozadavku
méni¢em po zazatek vyslani
odpovédi (véetné doby ticha).

M¢ni¢ vysle po obdrZeni pozadavku vzdy ramec odpovédi. Méni¢ nezahajuje Zadnou komuni-
kaci s hostitelem (master). Konfigurace zpravy: Zadost
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Kazdy ramec ma nasledujici format:

Format ramce

Zacatek (interval ticha)

Adresa stanice
Kod funkce
Data

Chybovy kontrolni kod

Konec (interval ticha)

Adresa stanice (slave):

» Predstavuje ¢islo od 1 do 32, pfifazené kazdému ménici (slave). (Pozadavek mlze zpracovat

pouze méni¢ s danou adresou).

» Pokud je pouzita adresa “0”, pozadavek je adresovan soucasn€ vSem ménicum.

* V dobé¢ vysilani hostitel (master) nemtize ani ¢ist data z ménici, ani provadét test smycky.

Data:

» Data obsahuji funk¢ni ptikaz.

» Format dat, pouzity u ménice SJ7002 odpovida formatu dat ModBus nize.

Nazev dat Popis
Bitovy registr (bit) Mohou byt zobrazovana a ménéna binarni data (délka 1 bit)
Pamét ovy registr Mohou byt zobrazovana a ménéna slova o délce 16 bitd
Kdd funkce:

Specifikuje funkci, kterou ma méni¢ vykonat. Nize jsou vypsany kody pro SJ7002.

Maximalni pocet

Kod Funkce Velikost (p()’cevt byti datovych prvki ve

funkce ve zpraveé) &
zpraveé

01h Cti stav bit. registru 4 32 bitovy registr (v bitech)

03h Cti registr 8 4 registry (v bytech)

05h Zapis do bitového registru 2 1 bitovy registr (v bitech)

06h Zapi$ do registru 2 1 register (v bytech)

08h Test smyckyt — —

OFh Zapis do skupiny bitovych 4 32 bitovych registri (v

registra bitech)
10h Zapis do skupiny registrii 4 4 registry (v bytech)

Kontrola chyb:

Modbus-RTU pouziva pro kontrolu chyb CRC (cyklicky reduntantni soucet).

* CRC je 16 bitovy kdd ktery je generovan po 8-bitovych blocich libovolné délky.

* CRC kod je generovan polynomickycm generatorem CRC16 (X16+ X15+ X2+ 1).
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Zacatek a konec (interval ticha):
Doba zpozdéni je doba mezi piijetim pozadavku mastra a prenosem odpovédi z ménice.

» Zacatek a konec udévaji celkovou dobu, po kterou by mél méni¢ cekat, nez odesle odpovéd’
po obdrzeni pozadavku master systému.

 Jako prodlevu komunikace ur€ité nastavte dobu odpovidajici pfenosu 3,5 znaku (24 bith).
Pokud je nastavena kratsi doba (nez odpovida pienosu 3,5 znaku), méni¢ neodpovi.

» Skute¢na doba cekani je soucet intervalu ticha a prodlevy pii komunikaci (C078).

Zprava Doba pro komunikaci:
Konfigurace: * Nez odesle odpoveéd, méni¢ ¢eka po obdrzeni pozadavku po dobu odpovidajici souétu inter-
Odezva valu ticha (odpovida dobé pienosu 3,5 znaku) a prodlevy pii komunikaci (C078).

» Pted odeslanim dal$iho pozadavku musi master po pfijmu odpovédi z ménice cekat
minimalné po dobu intervalu ticha (odpovida dob¢ pfenosu 3,5 znaku).

g ¥8jepog

Normalni odpovéd’:
* Pokud je pozadavkem funkéni kod (08h) pro test komunikacni smycky, odpoved’ je shodna s
pozadavkem.

» Pokud je pozadavkem funkéni kod (05h, 06h, OFh, nebo 10h) pro zapis dat do registri nebo
bitovych registri, odpovéd’ je shodna s pozadavkem.

* Pokud je pozadavkem funkéni kod (01h or 03h) pro nacteni dat z registrii nebo bitovych
registrl, odpoveéd’ ménice obsahuje jeho adresu, funkéni kéd pozadavku a nactena data.

Odpovéd’ v pripadé chyby:

* Pokud je nalezena chyba (s vyjimkou chyby komunikace), méni¢ vysle namitku aniz cokoliv
vykona.

* Chybu muzete zjistit pomoci funkéniho kodu v odpovédi. Funkéni kod odpovédi je soucet
funkéniho kodu pozadavku a 80h.

* Typ chyby pozname z kédu namitky..

Konfigurace
Adresa ménice
Funkéni kod
Kod namitky
CRC-16
Kéd namitky Popis
Olh Specifikovana funkce neni podporovana.
02h Specifikovana adresa nenalezena.
03h Neptipustny format specifikovanych dat.
21h Zapisovana data do ménice jsou mimo rozsah.
22h Specifikované funkce nejsou v ménic¢i dostupné.
e Zména obsahu registru, ktery nelze zménit béhem provozu ménice.
* Provedeni zadavacich ptikazti béhem chodu (UV)
» Zapis do registru béhem chyby (UV)
e Zapis do registru, ktery je pouze pro cteni.
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Bez odpovédi:

V nize zminénych piipadech méni¢ ignoruje pozadavek a neodpovida.
» V pripadé pfijeti pozadavku “broadcasting “ (pro vSechny ménice).
* Pokud je pfi pfijmu pozadavku detekovana chyba ptenosu.

» Pokud slave adresa neodpovida adrese ménice.

Pokud je interval ticha mezi datovymi ¢astmi, tvoficimi zpravu kratsi nez 3,5 znaku.
» Pokud je chybna délka dat.

POZN.: Pokud nepfijde v pfednastavené dobé odpovéd’, nastavte Casova¢ v masteru a vyslete
znovu stejnou zadost.
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Vysvétleni
funkénich kodu

Nacéteni stavu bitového registru [01h]:
Tato funkce zjisti stav (vyp/zap) vybraného bitového registru. Piiklad je nize.
* Nacteni stavu vstupnich svorek [1] az [6] ménice s adresou “8.”

» Tento priklad stanovi stavy inteligentnich svorek (vypis stavil je nize, bitové registry 13 a 14
jsou vypnuty)..

Polozka Data
Inteligentni vstupni svorka [1] [2] [3] [4] [5] [6]
Cislo bitového registru 7 8 9 10 11 12 9
a
Stav svorky ZAP ZAP ZAP VYP ZAP VYP %
2]
w
Zadost: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad Cislo Nazev oblasti Priklad
(hex) (hex)
1 Adresa ménice *1 08 1 Adresa ménices 08
2 Funk¢ni kod 01 2 Funk¢ni kéd 01
3 Cislo po&ate&niho 00 3 | Velikost dat (v bytech) 01
rveglstm (horni byte) 4 Data bit. registra *4 17
4 Cislo poc¢ate¢niho 06 -
registm (dOlni byte) 5 CRC-16 (homl byte) 12
5 | Pocetbitovych registri 00 6 | CRC-16 (dolni byte) 1A
(horni byte) *2
6 | Pocetbitovychregistri | 06 Pozn. 4: Data jsou ?renf‘fina §p§<;ﬁt1§lo-
(dolni byte) *2 vanym pocem datovych by
(velikost dat).
7 CRC-16 (horni byte) 5C
8 CRC-16 (dolni byte) 90

Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.

Pozn. 2: Cislo po&ate¢niho bitového
registru je o jednu niz§i, nez ¢islo
prvniho ¢teného.

Pozn. 3: Pokud je specifikovan 0 nebo vice
nez 32, je vracen kod “03h”.

* Data v odpovédi znazoriuji stavy svorek 7 az 14.

* Data “17h = 00010111b” ukazuji ze nasledujici piedpokladany bitovy registr 07 je nejnisi
vyznamovy bit LSB.

Polozka Data
Cislo bit. reg. 14 13 12 11 10 9 8 7
Stav OFF | OFF | OFF ON OFF ON ON ON

» Pokud je ¢teny bitovy registr mimo definovanou oblast, jeho pfenasena vysledna hodnota
bude obsahovat stav “0°.

* Pokud nemize byt piikaz k nacteni proveden normalné, chovani odpovida odstavci

“Odpovéd’ v ptipade chyby:” na str. B-23.
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Nacteni pamét ového registru [03h]:

Tato funkce nacte obsah specifikovaného mnozstvi nasledujicich registrii. Pfiklad nasleduje
niZe.

» Nacteni typt predchozich tfi chyb z ménice s adresou “5”.

» Tento priklad objasnuje nacteni typa tfech predchozich chyb:

Piikaz SJ7002 D081 (N) D082 (N-1
Cislo registru 0012h 0013h
o Typ chyby (horni byte) Prepéti (E07) Dobéh (E02)
g
©
3
Q Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad Cislo Nazev oblasti e
(hex) (hex)
1 Adresa ménice *1 05 1 | Adresa ménice 05
2 Funk¢ni kod 03 2 | Funk¢éni kod 03
3 Cislo poc¢ateniho 00 3 | Velikost dat v bytech *3 04
registru (horni byte) 4 | Cislo potatecniho 00
4 Cislo poc¢ate¢niho 11 registru (horni byte)
registru (dolni byte) 5 | Cislo pogate¢niho 07
5 Pocet registra (horni 00 registru (dolni byte)
byte) *2 o A%t
6 | Cislo pocateéniho 00
6 | Pocet registru (dolni 02 registru +1 (horni byte)
byte) *2 < e o<t
7 | Cislo pocateéniho 02
7 CRC-16 (horni byte) 95 registru +1 (dolni byte)
8 CRC-16 (dolni byte) 8A 8 | CRC-16 (horni byte) 36
9 | CRC-16 (dolni byte) 37

Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.

Pozn. 2: Cislo po&ate&niho bitového
registru je o jednu nizsi, nez ¢islo
prvniho ¢teného.

Pozn. 3: Data jsou pfenasena specifiko-
vanym poc¢em datovych bytt
(velikost dat). V tomto piipadé
jsou pro navrat obsahu dvou

registrii pouzity 4 byty.
Data v odpovédi jsou nasleduyjici:
Vyrovnavaci
pamé”"t" odpové 4 5 6 7
di

Cislo registru +0 (horni byte) | +0 (dolni byte) | +1 (horni byte) | +1 (dolni byte)
Stav registru 00h 07h 00h 02h

Typ chyby Prepéti Nadproud pii dob¢hu

Pokud ptikaz k nacteni neni vykonan normalné, odpovida chovani odstavci “Odpoved’ v
ptipadé¢ chyby:” na str. B-23.
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Zapis do bitového registru [05h]:

Funkce zapisuje data do bitového registru. Stav se méni nasledujicim zptisobem:

Stav bitového registru

Data
VYP na ZAP ZAP na VYP
Zméena dat (horni byte) FFh 00h
Zm¢ena dat (dolni byte) 00h 00h

Nasleduje priklad (povel k chodu musi byt nastaven A002=03):

* Vyslani povelu k chodu do ménice s adresou “10”.
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 Ptiklad zapisuje do registru ¢.1.

Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad Cislo Nazev oblasti Pfiklad
(hex) (hex)
1 | Adresa ménice *1 0A 1 | Adresa ménice 0A
2 | Funkéni kod 05 2 | Funkéni kod 05
3 | Cislo poéate¢niho 00 3 | Cislo po&ateéniho 00
bitového registru bitového registru
(horni byte) (horni byte)
4 | Cislo poc¢ateniho 00 4 | Cislo pogateéniho 00
bitového registru bitového registru
(dolni byte) (dolni byte)
5 | Zména dat (horni byte) FF 5 | Zména dat (horni byte) FF
6 | Zména dat (dolni byte) 00 6 | Zména dat (dolni byte) 00
7 | CRC-16 (horni byte) 8D 7 | CRC-16 (horni byte) 8D
8 | CRC-16 (dolni byte) 41 8 | CRC-16 (dolni byte) 41
Pozn. 1: }:%roadcasting (adresa 00) zakazan.
Pozn. 2: Cislo pocateéniho bitového

registru je o jednu nizsi, nez ¢islo

prvniho ¢teného.

Pokud prikaz k zapisu neni vykonan normalné, odpovida chovani odstavci “Odpovéd’ v ptipadé
chyby:” na str. B-23.

Zapis do pamét ového registru [06h]:

Tato funkce zapisuje data do specifikovaného pamét ového registru. Priklad nasleduje nize.
o Zapi$ “S0Hz” do zakladni frekvence (A003) do ménice s adresou “5”.

» Tento priklad zapise data “50 (0032h)” k nastaveni “50Hz”. RozliSeni v registru zékladni
frekvence “1203h” je 1 Hz.
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Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad Cislo Nazev oblasti Priklad
(hex) (hex)
1 Adresa ménice *1 05 1 Adresa ménice 05
2 | Funkéni kod 06 2 | Funkéni kod 06
3 Cislo po¢ate¢niho 12 3 Cislo poéate¢niho 12
registru (horni byte) registru (horni byte)
4 | Cislo pogate&niho 02 4 | Cislo po&ateéniho 02
registru (dolni byte) registru (dolni byte)
5 Zmeéna dat (horni byte) 00 5 Zmeéna dat (horni byte) 00
6 Zmeéna dat (dolni byte) 32 6 Zmeéna dat (dolni byte) 32
7 CRC-16 (horni byte) AD 7 CRC-16 (horni byte) AD
8 CRC-16 (dolni byte) 23 8 CRC-16 (dolni byte) 23
Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.
Pozn. 2: Cislo po&ate&niho bitového

registru je o jednu nizsi, nez ¢islo

prvniho ¢teného.

Pokud ptikaz k zapisu neni vykonan normalné, odpovida chovani odstavci “Odpovéd’ v piipadé
chyby:” na str. B-23.

Test smycky [08h]:

Tato funkce kontroluje pfenos master-slave uzitim libovolnych dat. Nasleduje ptiklad:

+ Zaslani dat do ménice s adresou 1 a prijeti dat testu z ménice (jako test komunikace).

Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Pgl;l:r;d Cislo Nazev oblasti Pfll;l:t;d
1 | Adresa ménice *1 01 1 | Adresa ménice 01
2 | Funkéni kod 08 2 | Funkéni kod 08
3 | Subkod testu 00 3 | Subkod testu 00
(horni byte) (horni byte)
4 | Subkad testu 00 4 | Subkad testu 00
(dolni byte) (dolni byter)
5 | Data (horni byte) cokoliv 5 Data (horni byte) cokoliv
6 | Data (dolni byte) cokoliv 6 | Data (dolni byte) cokoliv
7 | CRC-16 (horni byte) CRC 7 | CRC-16 (horni byte) AD
8 | CRC-16 (dolni byte) CRC 8 | CRC-16 (dolni byte) 23

Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.

Subkod testu (00h,00h) je k dispozici pouze navrat dat pfi testu komunikacni smycky a neni

mozné ho vyuzit v jinych piikazech.
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Zapis do bitovych registrt [OFh]:

Tato funkce zapisuje data do naslednych bitovych registri. Ptiklad nasleduje:

* Zmén stav inteligentnich vstupnich svorek [1] az [6] ménice s adresou “5.”

+ Tento piikaz zméni stav inteligentnich vystupnich svorek nasledovneé:

Polozka Data
Intelligentni vstupni svorka [1] [2] [3] [4] [5] [6]
Cislo bitového registru 7 8 9 10 11 12
Stav svorky ZAP ZAP ZAP VYP ZAP VYP
Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad Cislo Nazev oblasti Priklad
(hex) (hex)
1 Adresa ménice *1 05 1 Adresa ménice *1 05
2 Funk¢ni kod OF 2 Funkéni kod OF
3 Pocatecni ¢islo 00 3 Pocatecni ¢islo 00
bitového registru bitového registru
(horni byte) (horni byte)
4 Pocatecni ¢islo 06 4 Pocatecni ¢islo 06
bitového registru bitového registru
(dolni byte) (dolni byte)
5 | Pocetbitovych registri 00 5 | Pocetbitovych registri 00
(horni byte) *2 (horni byte) *2
6 | Pocetbitovychregistrii 06 6 | Pocetbitovychregistrii 06
(dolni byte) *2 (dolni byte) *2
7 | Pocet bytt *3 02 7 CRC-16 (horni byte) 34
8 Zapisovana data 17 8 CRC-16 (dolni byte) 4C
(horni byte) *3
9 Zapisovana data 00 Pozn. 4: Data jsou pfenasena stanovenym
(dolni byte)*3 poctem bytt (velikost dat).
10 | CRC-16 (horni byte) DB
11 | CRC-16 (dolni byte) 3E

Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.
Pozn. 2: Cislo pocateéniho bitového

Pozn. 3:

Pokud ptikaz k zépisu neni vykonan normalné, odpovida chovani odstavci “Odpovéd’ v piipadé

registru je o jednu nizsi, nez ¢islo

prvniho ¢teného.

Zapisovana data obsahuji horni a
dolni byte. Pokud je velikost (v
bytech) liché ¢islo, prictéte “17,
aby byl pocet bytt sudy.

chyby:” na str. B-23.

g ¥8jepog
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Zapis do pamét ovych registri [10h]:
Tato funkce zapisuje data do naslednych registrii. Pfiklad nasleduje:
» Zapis “3000 sekund” jako prvni dobu rozb&éhu (F002) do ménice s adresou “1.”

» Tento prikaz zapisuje pro nastaveni “3000 sekund” hodnotu “300000 (493E0Oh)”, protoZe
rozli$eni registrti “1103h” a “1104h” obsahujicich dobu rozb&hu je 0.01 sekundy.

Pozadavek: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti Priklad | | s Nazev oblasti Priklad
0 (hex) (hex)
o) 1 | Adresa ménice *1 01 1 | Adresa ménice *1 01
©
B 2 | Funkéni kod 10 2 | Funkéni kod 10
()]
3 | Pocatecni ¢islo registru 11 3 | Pocatecni Cislo registru 11
(horni byte) *2 (horni byte))
4 | Pocatecni ¢islo registru 02 4 | Pocatecni ¢islo registru 02
(dolni byte) *2 (dolni byte)
5 Pocet registrii 00 5 Pocet registrii 00
(horni byte) (horni byte)
6 | Pocet registri 02 6 | Pocet registra 02
(dolni byte) (dolni byte)
7 | Pocet bytt *3 04 7 | CRC-16 (horni byte) ES5
8 | Zapisovana data 1 00 8 | CRC-16 (dolni byte) 34
(horni byte)
9 | Zapisovana data 1 04
(dolni byte)
10 | Zapisovana data 2 93
(horni byte)
11 | Zapisovana data 2 EO
(dolni byte)
12 | CRC-16 (horni byte) 9E
13 | CRC-16 (dolni byte) 9F

Pozn. 1: Broadcasting (adresa 00) zakazan.

Pozn. 2: Cislo pocate¢niho bitového
registru je o jednu nizsi, nez Cislo
prvniho ¢teného.

Pokud ptikaz k zapisu neni vykonan normalné, odpovida chovani odstavci “Odpovéd’ v piipadé
chyby:” na str. B-23.
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Odpovéd’ v pripadé chyby::

Po vyslani pozadavku master pozaduje odpovéd’ od ménice (vyjimkou je broadcasting -
pozadavek pro celou sit”). Méni¢ obvykle dava odpovéd’ dle pozadavku. Pokud najde v
pozadavku chybu, vrati namitku. Ta se sklada ze skupiny dat, popsané nize.

Konfigurace

Adresa ménice

Funk¢ni kod

Kod namitky
CRC-16

g ¥8jepog

Obsah kazdé skupiny je vysvétlen nize. Funkéni kod odpovédi je soucet funkéniho kodu
pozadavku a 80h. Kod namitky indikuje ¢ast namitky.

Funkéni kéd
Zadost Namitka

0lh 81h

03h 83h

05h 85h

06h 86h

0Fh 8Fh

10h 90h

Kéd namitky Popis

01h Specifikovana funkce neni podporovana.

02h Specifikovana adresa nenalezena.

03h Neptipustny format specifikovanych dat.

21h Zapisovana data do ménice jsou mimo rozsah.

22h Specifikované funkce nejsou v ménici dostupné.
* Zména obsahu registru, ktery nelze zménit béhem provozu meénice.
* Provedeni zadavacich ptikazi béhem chodu (UV)
e Zapis do registru béhem chyby (UV)
o Zapis do registru, ktery je pouze pro ¢teni.
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Ulozeni novych Zadny z ptikazi zapis do registru (06h) ani zapis do skupiny registrii (10h) neumi ulozit
zménéna data do paméti ménice. Vypnuti napajeni ménice bez uloZzeni zmén vrati data na
atao p yp paj
(Pfikaz uloz do puvodni hodnoty. Pokud zamyslite zmény zapsat do paméti ménice, pouzijte piikaz k ulozeni
EEPROM) do EEPROM paméti ménice, jak je popsano nize.
Pokud jste zménili regulaéni konstanty, musite pfepocitat motorové konstanty. V téchto ptipa-
dech pouzijte pro prepocet registr "0900h" jak je popsano nize.

Pouziti piikazu uloZeni dat do EEPROM:

* Uloz do EEPROM vsechna data v paméti (pamét ového registru 0900h) zapsana predtim
prikazem zéapisu do registru [06h].

m
4
% Uloz data Popis
e,
8 0000 Prepocitej motorové konstanty
0001 Uloz data z registrit do paméti EEPROM
Jiné Prepocitej motorové konstanty a uloz data z registrd do paméti
EEPROM
‘‘‘‘‘‘‘‘‘ POZN.: Provedeni ptikazu ulozeni do paméti EEPROM vyzaduje hodné ¢asu. Provadéni
muzete ho monitorovat pomoci stavu bitového registru signal zapisu dat 001Ah.

POZN.: Zivotnost pamét ovych prvki ménice je omezena (asi 100.000 zapisti). Casté
pouzivani ptikazu ulozeni do paméti EEPROM mtize zkratit dobu pouziti zafizeni.
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Seznam parametri ModBus

4 asledujici tabulka obsahuje seznam binarnich registrd pro komunikaéni rozhrani. Legenda
Seznam Nasledujici tabulka obsahuj binarnich registrui pro ki ikaéni rozhrani. Legend
parametrﬁ tabulky je nize:

ModBus « Cislo bitového registru - Posun adresy bitového registru hexa i dekadicky. Skute¢n4 sit“ova

adresa je 30001 + posun. Data jsou bit (binarni hodnota).
» Nazev - Nazev funkce bitového registru.

* R/W - Dovoleny piistup k registriim meénice - pouze pro ¢teni (R) nebo ¢teni/zépis (R/W)

* Popis - Vyznam stavii bitovych registri.

)
o
o
Seznam cisel bitovych registra %
o
Cislo bitového w
registru Nézev R/W Popis
hex dec.
0000h | 00000 | (Vyhrazeno) — _
0001h | 00001 |Povel k chodu R/W |0... Stop
1... Chod (funk¢éni, pokud A003=03)
0002h | 00002 | Nastaveni sméru chodu R/W |0..REV
1... FW (funkéni, pokud A003=033)
0003h | 00003 | Externi chyba (EXT) R/W | 0... Zadna chyba
1... Chyba
0004h | 00004 | Reset (RS) R/W | 0... Neni reset
1... Reset
0005h | 00005 | (Vyhrazeno) — _
0006h | 00006 | (Vyhrazeno) — _
0007h | 00007 | Inteligentni vstup. svorka [1] R/W |0... VYP *1
1...ZAP
0008h | 00008 | Inteligentni vstup. svorka [2] R/W
000%h | 00009 | Inteligentni vstup. svorka 3] R/W
000Ah | 00010 | Inteligentni vstup. svorka [4] R/W
000Bh | 00011 | Inteligentni vstup. svorka [5] R/W
000Ch | 00012 | Inteligentni vstup. svorka [6] R/W
000Dh | 00013 | Inteligentni vstup. svorka [7] R/W
000Eh | 00014 | Inteligentni vstup. svorka [8] R/W
000Fh | 00015 | Stav Chod/Stop R 0... Stop (odpovida monitoru D003)
1... Chod
0010h | 00016 | Smérchodu FW/REV R 0..FW
1...RV
0011h | 00017 | M¢nic¢ ptipraven R 0... Nepfipraven
1... Pfipraven
0012h | 00018 | (Vyhrazeno) R —
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Seznam ¢isel bitovych registri

Cislo bitového

registru Nazev R/W Popis
hex dec.
0013h | 00019 | RUN (chod) R |0..VYP
1..ZAP

0014h | 00020 | FA2 - Dosazeni frekvence 1
(zddané hodnoty)

0 0015h | 00021 | FA2 - DosaZeni frekvence 2 R
> (pfekroceni frekvence)
[}
§ 0016h | 00022 | OL - Hlaseni ptetizeni R
8 0017h | 00023 | OD - PID pickrogeni odchylky R
0018h | 00024 | AL - Signal poruchy R 0..VYP
1...ZAP
0019h | 00025 | FA3 - DosaZeni frekvence 3 (pfi R
prednastavené hodnot¢)
001Ah | 00026 | OTQ - PiekroCeni momentu R
001Bh | 00027 | IP - Vypadek site R
00I1Ch | 00028 | UV - Podpéti R
001Dh | 00029 | TRQ - Omezeni momentu R
001Eh | 00030 | RNT - Piekroceni nastavené R
doby provozu
001Fh | 00031 | ONT - Ptekroceni nastavené R
doby ptipojeni k siti
0020h | 00032 | THM - Predbézné hlaseni R

otepleni motoru

0021h | 00033 | (Vyhrazeno)

0022h | 00034 | (Vyhrazeno) — _

0023h | 00035 | (Vyhrazeno) — _

0024h | 00036 | (Vyhrazeno) — _

0025h | 00037 | (Vyhrazeno) — _
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Seznam ¢isel bitovych registrt

Cislo bitového
registru

g ¥8jepog

Nazev R/W Popis
hex dec.
0026h | 00038 | BRK - Uvolnéni ext. brzdy R 0..VYP
1...ZAP
0027h | 00039 | BER - Chyba ext. brzdy R
0028h | 00040 | ZS - detekce nulové rychlosti R
0029h | 00041 | DSE - Prekrogeni dovolené R
odchylky rychlosti
002Ah | 00042 | POK - Dosazeni polohy R
002Bh | 00043 | FA4 - Dosazeni frekvence 4
(pfekroceni hodnoty) 2
002Ch | 00044 | FAS - DosazZeni frekvence 5 R
(urcité hodnoty) 2
002Dh | 00045 | OL2 - Pfedbézné hlaseni R
pfetizeni 2
002Eh | 00046 | Odc - Detekce rozpojeni signalu R
002Fh | 00047 | OIDc - Detekce rozpojeni signalu R
Ol
0030h | 00048 | O2Dc - Detekce rozpojeni R
signalu O2
0031h | 00049 | (Vyhrazeno) — _
0032h | 00050 |FBV - PID porovnani regulované R 0... OFF
veli¢iny 1...ON
0033h | 00051 | NDc - Rozpojeni komunikaéni R
linky
0034h | 00052 |LOGI - Vysledek logické R
operace 1
Pozn. 1: ZAP je obvykle pokud jsou sepnuty bud’ fidici svorky nebo bitovy registr ON.
Pokud se jedna o vstupni svorky, nejvyssi prioritu ma stav svorek na fidici desce.
Pokud neni master schpen zresetovat ZAP stav pomoci komunikace, pro nastaveni
stavu OFF zapnéte a vypnéte svorku.
Pozn. 2: Obsah chyby pienosu je uchovan, dokud néni resetovana chyba. (Chyba mtize byt
resetovana za chodu ménice.)
Pamétové Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamét ovych registrii pro komunika¢ni rozhrani. Legenda

registry ModBus  tabulky je niZe:

» Kod funkce - Rereren¢ni kod parametru nebo funkce ménice (stejny jako na panelu). Dvojita
32bitova slova jsou ve dvou fadcich “H” a “L” znamena nizsi a vyssi byte.

* Nazev - Standardni nazev funkce nebo parametru ménice.

* R/W - Dovoleny pfistup k registrim ménice - pouze pro ¢teni (R) nebo ¢teni/zapis (R/W).

* Popis - Funkce parametrii a nastaveni (stejny jako v kapitole 3).)

» Register - Posun adresy registru jako hexa i dekadicky. Skute¢na adresa v siti je 40001 +

posun. Néekteré hodnoty maji adresu vyssiho a nizsiho bytu.

* Rozsah - Numericky rozsah vysilané/ptijimané hodnoty.

TIP: Hodnoty pfenasené komunikaci jsou binarni integery. PfestoZe neobsahuji desetinnou
¢arku, pro mnoho parametrti reprezentuji skutecnou hodnotu (v technickych jednotkach)
nasobenych koeficientem 10 nebo 100. Komunikaéni sit” musi pouzivat rozsah dle seznamu.
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Pro stanoveni desetinné ¢arky pfi internim vyuziti méni¢ automaticky déli pfijaté hodnoty
prislusnym koeficientem Podobné sit"ovy hostitelsky pocita¢ musi pro piepocet na technické
jednotky nasobit stejnym koeficientem. Avsak pii vyslani dat do méni¢e musi master hodnoty
upravit na rozsah integerd dle seznamu.

« ReSeni - Tim je kvantita, reprezentovana niz§im bytem v technickych jednotkach. Pokud je
hodnota ze sité vyssi nez rozsah dat ménice, bude hodnota jednoho bitu zanedbatelna.

Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”

Kod
Funkce

Nazev

R/W

Popis

Data

Register

hex dec.

Rozsah

Rozlise
ni.

Stav ménice A

0 = Pocatecni stav; 1 =
Cekani na ss. napéti; 2 =
Stop; 3 = Chod; 4 = Volny
dobéh (FRS); 5 =
Jogging; 6 =ss. brzdéni; 7
= Zadavani frekvenci; 8 =
Restart; 9 = Podpéti (UV)

0003h | 00003

0az9

Stav ménice B

0 = Stop; 1 = Running;
2 = Tripping

0004h | 00004

0,1,2

Stav ménice C

0=--;1=Stop; 2=
Dobé¢h; 3 = Konstantni
rychlost; 4 = Rozbéh; 5 =
Chod vpted ; 6 = Chod
zpét; 7 = Zména sméru
vpied - vzad; 9 = Start
chodu vpted; 10 = Start
chodu vzad

0005h | 00005

0az10

zpétna vazba PID

R/W

0006h | 00006

(Vyhrazeno)

0007h | 00007
Z az

az
0010h | 00016

D001

D001 | L

Monitor vystupni frekvence

Skute¢na frekvence
motoru,
0d 0.0 do 400.0 Hz

1001h | 04097

1002h | 04098

0 az 40000

0.01 Hz

D002 | —

Monitor vystupniho proudu

Vyhlazené zobrazeni
vystupniho proudu
(Casova konstanta filtru
100 mS)

1003h | 04099

0 az 9999

0.01 A

D003 | —

Monitor sméru to¢eni

0....Stop
1....Vpied
2....Vzad

1004h | 04100

0,1,2

D004

D004 | L

Monitor regulované
veli¢iny (zpétna vazba)
(PV), PID

Zobrazuje prepoétenou
hodnotu regulované
veli¢iny (pfepocitaci
koeficient je A75)

1005h | 04101

1006h | 04102

0 az 9990

0.1

D005 | —

Stav inteligentnich vstup-
nich svorek

Zobrazuje stav inteligent-
nich vstupnich svorek

1007h | 04103

bit 0 =[1] bit
7=[8] svorky

1 bit

D006 | —

Stav inteligentnich
vystupnich svorek

Zobrazuje stav inteligent-
nich vystupnich svorek

1008h | 04101

bit0 =[11] bit
4 =[15]
svorky

1 bit

D007

D007 | L

Monitor piepocitané
vystupni frekvence

Zobrazuje vystupni
frekvenci vynasobenou
hodnotou v B086.
Desetinna tecka vyjadiuje
rad:

XX.XX 0.00 az 99.99
XXX.X 100.0 az999.9
XXXX. 1000. az 9999.
XXXX 10000 az 99990

100%h | 04105

100Ah | 04106

0 aZ 39960

0.01
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Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”

Kad
Funkce

Nazev

Popis

Data

Register

hex

dec.

Rozsah

Rozlise
ni.

D008

D008

Zobrazeni aktualni
frekvence

Zobrazuje aktudlni otacky
motoru

transformované na
frekvenci

100Bh

04107

100Ch

04108

-40000 az
+40000

0.01 Hz

D009

Zobrazeni povelu momentu

Zobrazuje hodnotu
povelu momentu, pokud
je ménic v rezimu fizeni
momentu.

100Dh

04109

-200 az 200

1%

D010

Zobrazeni posunu momentu

Zobrazuje hodnotu
posunu momentu , pokud
je zvolen. (jen v rezimu
vektor se zpétnou
vazbou)

100Eh

04110

-200 az 200

1%

(Vyhrazeno)

100Fh

04111

D012

Zobrazeni momentu

Aktualni vystupni
moment, rozsah -300.0 az
+300.0%

1010h

04112

-200 az 200

D013

Zobrazeni vystupniho
napéti

Aktualni napéti na
motoru, rozsah je 0.0 az
600.0V

1012h

04113

0 az 6000

D014

Zobrazeni piikonu

Ptikon ménice, rozsah je
0.0 az 999.9

1013h

04114

0 az 9999

0.1 kW

D015

D015

Spotfebovana energie

Zobrazuje celkovou
spotiebovanou energii
rozsah je 0.0 az 999.9 /
1000. az 9999./

1000 az 9999 (10000 az
99990)

¢100 az ¢999 (100000 az
999000)

1014h

04115

1014h

04116

0 az 9999999

0.1

D016

D016

Celkova doba chodu

Zobrazuje celkovou dobu,
po kterou by ménic
pfipojen na napajeci
napéti ( v hodinach)
rozsah je 0. az 9999./
1000 az 9999 (10000 az
99990)

¢100 az ¢999 (100000 az
999000)

1015h

04117

1016h

04118

0 az 999900

0.1

D017
(high)

D017
(low)

Celkova doba ptipojeni k
siti

Zobrazuje celkovou dobu,
po kterou by méni¢
pfipojen na napajeci
napéti ( v hodinach)
rozsah je 0. az 9999./
1000 az 9999 (10000 az
99990)

¢100 az c999 (100000 az
999000)

1017h

04119

1018h

04120

0 az 999900

1 hod

D018

Teplota chladice

Zobrazuje aktualni
teplotu chladiciho télesa
ménice

1019h

04121

-200 az 2000

0.1°C

D019

Teplota vinuti motoru

Zobrazuje aktualni
teplotu vinuti motoru
(motor musi byt opatien
termistorem NTC, ktery
je zapojen mezi svorky
[TH] a [CM1]).

101Ah

04122

-200 az 2000

0.1°C

(Vyhrazeno)

101Bh

04123
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Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”

Data
Kod Nazev R/W Popis Register 53
Funkce Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
— (Vyhrazeno) — — 101Ch | 04124 — —
D022 | —| Zobrazeni délky zivotnosti R | Zobrazuje 101Dh | 04125 | bitO... 1 bit
predpokladanou zivotnost kapacity
kondenzatort bit 1..ventil.
v DC meziobvodu a
ventilatort
— (Vyhrazeno) — — 101Eh | 04126 — —
az az
1025h | 04133
D025 UZivatelské zobrazeni 0 R | Zobrazuje stav interniho 102Eh | 04142 | -2147483647 1
uzivatelského registru 0 az
D025 | L R | programu EZSQ (je-li 102Fh | 04143 | 2147483647
definovan)
D026 Uzivatelské zobrazeni 1 R | Zobrazuje stav interniho 1030h | 04144 | -2147483647 1
uzivatelského registru 1 az
D026 | L programu EZSQ ( je-li 1031h | 04145 | 2147483647
definovan)
D027 Uzivatelské zobrazeni 2 R | Zobrazuje stav interniho 1032h | 04146 | -2147483647 1
uzivatelského registru 2 az
D027 | L R | programu EZSQ (je-li 1033h | 04147 | 2147483647
definovan)
D028 Cita¢ pulsi R/W | Zobrazuje celkovy pocet 1034h | 04148 0az 1
pulst doslych na vstupni 2147483647
D028 L R/'W inteligentn]’ svorku 1035h 04149
[PCNT]
(kod volby 74)
D029 Zobrazeni zadani polohy Zobrazuje zadanou 1036h | 04150 | -2147483647 1
hodnotu absolutni polohy az
D029 |L R | htidele motoru v rezimu | 1037h | 04151 | 2147483647
fizeni absolutni polohy
(polohova regulace)
D030 Polohova zpétna vazba Zobrazuje absolutni 1038h | 04152 | -2147483647 1
polohu hfidele motoru v az
D030 |L rezimu Fizeni absolutni 1039h | 04153 | 2147483647
polohy (polohova
regulace)
D080 | —| Cita¢ chyb R | pocet vzniklych chyb 0011h | 00017 0 az 65535 1 chyba
D081 | — R | Kdd chyby 0012h | 00018 | (vizkéddy v —
- nasledujici
R Stav ménice 0013h | 00019 tabulce) —
R Frekvence (H) 0014h | 00020 0 az 40000 0.01 Hz
R | Frekvence (L) 0015h | 00021
R | Proud 0016h | 00022 — 0.1 A
Zobrazeni chyby 1
R | Napéti 0017h | 00023 — v
R | Doba chodu (H) 0018h | 00024 — 1 hod
R | Run time (L) 0019h | 00025
R Doba zapnuti (H) 001Ah | 00026 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 001Bh | 00027
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Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”
Data
Kod . q q
Funkce Nazev R/W Popis Register Rogsah Rozlise
hex dec. nl.
D082 | — R | Kéd chyby 001Ch | 00028 | (vizkody v —
- nasledujici
R Stav ménice 001Dh | 00029 tabulce) —
R | Frekvence (H) 001Eh | 00030 0az40000 | 0.01 Hz o
R | Frekvence (L) 001Fh | 00031 §_
R | Proud 0020h | 00032 — 0.1A o]
Zobrazeni chyby 2 ~
R | Napéti 0021h | 00033 — |Y% w
R | Doba chodu (H) 0022h | 00034 — 1 hod
R | Run time (L) 0023h | 00035
R | Doba zapnuti (H) 0024h | 00036 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 0025h | 00037
D083 | — R | Kéd chyby 0026h | 00038 | (vizkéddy v —
- nasledujici
R Stav ménice 0027h | 00039 tabulce) —
R | Frekvence (H) 0028h | 00040 | 0az40000 | 0.01 Hz
R | Frekvence (L) 0029h | 00041
R | Proud 002Ah | 00042 — 0.1 A
Zobrazeni chyby 3
R | Napéti 002Bh | 00043 — |Y%
R | Doba chodu (H) 002Ch | 00044 — 1 hod
R | Run time (L) 002Dh | 00045
R | Doba zapnuti (H) 002Eh | 00046 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 002Fh | 00047
D084 | —| Zobrazeni chyby 4 R | Kdd chyby 0030h | 00048 | (vizkéddy v —
- nasledujici
R Stav ménice 0031h | 00049 tabulce) —
R | Frekvence (H) 0032h | 00050 0az40000 | 0.01 Hz
R | Frekvence (L) 0033h | 00051
R | Proud 0034h | 00052 — 0.1 A
R | Napéti 0035h | 00053 — |Y%
R | Doba chodu (H) 0036h | 00054 — 1 hod
R | Run time (L) 0037h | 00055
R | Doba zapnuti (H) 0038h | 00056 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 003%h | 00057
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Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”

Data
Kod Nazev R/W Popis Register 53
Funkce Rozlise
Rozsah ,
hex dec. i
D085 | —| Zobrazeni chyby 5 R | Kéd chyby 003Ah | 00058 | (viz kody v —
- nasledujici
R Stav ménice 003Bh | 00059 tabulce) —
R | Frekvence (H) 003Ch | 00060 | 0az40000 | 0.01 Hz
R | Frekvence (L) 003Dh | 00061
R | Proud 003Eh | 00062 — 0.1 A
R | Napéti 003Fh | 00063 — | Y%
R | Doba chodu (H) 0040h | 00064 — 1 hod
R | Run time (L) 0041h | 00065
R | Doba zapnuti (H) 0042h | 00066 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 0043h | 00067
D086 | —| Zobrazeni chyby 6 R | Kéd chyby 0044h | 00068 | (vizkody v —
- nasledujici
R Stav ménice 0045h | 00069 tabulce) —
R Frekvence (H) 0046h | 00070 0 az 40000 0.01 Hz
R | Frekvence (L) 0047h | 00071
R | Proud 0048h | 00072 — 0.1 A
R | Napéti 004%9h | 00073 — |Y%
R | Doba chodu (H) 004Ah | 00074 — 1 hod
R | Run time (L) 004Bh | 00075
R Doba zapnuti (H) 004Ch | 00076 — 1 hod
R | Doba zapnuti (L) 004Dh | 00077
D090 | —| Chyba programovani R | Kéd chyby 004Eh | 00078 | Kod vystrahy —
programovani
— (Vyhrazeno) — — 004Fh | 00079 — —
az az
O8FFh | 02303
— —| Zépis do EEPROM W | 00.. Vypocet motorovych | 0900h | 02304 | 0000, —
konstant 0001,
01.. Uloz data do jiné
EEPROM
Jiné... Pfepocet
motorovych konstant a
ulozeni dat do EEPROM
— (Vyhrazeno) — — 0901h | 02305 — —
az az
1000h | 4096
D102 | —| Napéti DC meziobvodu Zobrazuje stejnosmerné 1026h | 04134 0 az 9999 0.1V
napéti meziobvodu
D103 | —| Mira vyuZiti brzdy Zobrazuje procento 1027h | 04135 0az 1000 0.1 %
vyuziti dynamického
brzdéni BRD (%ED)
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Pamét ové registry, monitorovaci skupina funkci “D”

Data
Kod Nazev R/W Popis Register 57
Funkce Rozlise
Rozsah ,
hex dec. -
D104 | —| Sledovani termoelektrické Zobrazuje 1028h | 04136 0az 1000 0.1%
ochrany pravdépodobné otepleni
vinuti motoru v zavislosti
na proudu (kumulovana
hodnota). V pripadé
dosazeni 100% dojde k
chybé¢ pretizeni motoru
(E05).
— (Vyhrazeno) — — 1029h | 04137 — —
az az
102Dh | 04141

Pozn. 1: Ptedpokladejte, Ze jmenovita hodnota proudu je 1000 (pro D002).
Pozn. 2: Pokud je hodnota 10000 (100.0 sekund, hodnota na druhém dekadickém mist¢ je

ignorovana.

g ¥8jepog




m Seznam parametrd ModBus

Kod chyby, horni byte Kod chyby, dolni byte (stav ménice)
Kod Nazev Kod Nazev

0 Neni chyba 0 Reset

1 Nadproud pii konstantni rychlosti 1 Stop

2 Nadproud pti dob¢hu 2 Dob¢h

3 Nadproud pfi rozbéhu 3 Konstantni rychlost

4 Nadproud za jinych podminek 4 Rozb¢h
% 5 Tepelna ochrana motoru 5 Prikaz k ghodu akt‘ivni pri
= nastavené rychlosti 0 Hz
§ 6 Ptetizeni brzdného odporu 6 Start

7 Prepéti 7 Stejnosmérné brzdéni

8 Chyba EEPROM 8 Omezovani pretiZzeni

9 Podpéti 9 SON nebo FOC ve funkci

10 Chyba CT (proudovy transformator)
11 Chyba CPU

12 Externi chyba

13 USP

14 Zemni chyba

15 Prepéti na vstupu

16 Chyba napajeni

20 Chyba nizké otacky ventilatoru

21 Teplotni chyba ménice
23 Chyba Gate array
24 Chyba faze

25 Chyba vykonového obvodu

30 Chyba IGBT

35 Termistor

36 Chyba externi brzdy

37 Nouzovy stop

38 Pretizeni pii nizké rychlosti

43 Chyba Easy sequence (chybna
instrukce)

44 Chyba Easy sequence (chybna
hloubka vnoteni)

45 Chyba provedeni Easy sequence

50 az 59 | Chyba uzivatele Easy sequence
0az9

60 az 69 | Chyba rozsitovaci jednotky #1
0az9

70 az 79 | Chyba rozsifovaci jednotky #2
0az9
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Pamét”ové registry, Skupina “F” Parametry hlavniho profilu

Data komunikace

Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
FO001 | H | Nastaveni vystupni R/W | Standardni ptedvolena | 0001h | 00001 0az 0.01 Hz
frekvence zadana frekvence, ktera 40000
F001 |L R/W uréuje otacky motoru 0002h | 00002
(pokud A001 = 03)
F002 | H| Nastaveni doby rozbé¢hu | R/W | Standardni pfedvoleny | 1103h | 04355 1az 0.01
1 béh
rooz || RW | 1104h | 04356 | 200000 | see.
F202 | H| Nastaveni doby rozbé¢hu | R/W | Standardni pfedvoleny | 2103h | 08451 | 1az3600 0.01
(1), 2. motor rozbéh, 00 sec.
F202 |L R/W | 5 motor 2104h | 08452
F302 | H| Nastaveni doby rozbéhu | R/W | Standardni pfedvoleny | 3103h | 12547 | 1az3600 0.01
(1), 3. motor rozbeh, 00 sec.
F302 |L R/W | 3 motor 3104h | 12548
F003 | H| Nastaveni doby dob¢hu | R/W | Standardni pfedvoleny | 1105h | 04357 | 1az3600 0.01
(1) dob¢h 00 sec.
F003 |L R/W 1106h | 04358
F203 | H| Nastaveni doby dob¢hu | R/W | Standardni piedvoleny | 2105h | 08453 1 az 0.01
(1), 2. motor dobéh, 360000 .
F203 | L RIW | 5 oot 2106h | 08454 se¢
— —{ (Vyhrazen) — — 2107h | 08455 — —
az az
2202h | 08706
F303 | H| Nastaveni doby dobé¢hu | R/W | Standardni pfedvoleny | 3105h | 12549 1 az 0.01
(1), 3. motor dobéh, 360000 .
F303 |L RIW |3 tootor 3106h | 12550 se¢
— — (Vyhrazen) — — 3107h | 12551 — —
az az
3202h | 12802
F004 | — Nastaveni sméru chodu- | R/'W 1107h | 04359
tlacitko Run
— — (Vyhrazen) — — 1108h | 04360 — —
az az
1200h | 04608

g ¥8jepog
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Pamét ové registry, Skupina “A” Standardni funkce

Data komunikace

Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozliSe
Rozsah ,
hex dec. .
A001 | —| Nastaveni zdroje R/W | 00Potenciometr na OP 1201h | 04609 | 00 az07, —
zadavani frekvence 01Ridici svorkovnicel 10
02Funkce F0OO1
03Sériova komun. RS485
04Rozsitujici jednotka 1
05Rozsifujici jednotka 2
06Posloupnost pulsit
07Program “Easy sequence”
10Vypoctova vstupni funkce
A002 | —| Nastaveni zdroje R/W | 01Vstupni svorka [FW]nebo | 1202h | 04610 | 01 az 05 —
povelu k chodu [RV] (volba)
02Tlacitko “RUN” na panelu
03Sériova komun. RS485
04Start/Stop, volitelna
jednotka #1
05Start/Stop, volitelna
jednotka #2
A003 | —| Nastaveni zakladni R/W | od 30 Hz do maximalni 1203h | 04611 30 az 1 Hz
frekvence frekvence (A004) A004 .
A203 | —| Nastaveni zakladni R/W | od 30 Hz do maximalni 2203h | 08707 30 az 1 Hz
frekvence, 2. motor frekvence (A004) A004 .
A303 | —| Nastaveni zakladni R/W | od 30 Hz do maximalni 3203h | 12803 30 az 1 Hz
frekvence, 3. motor frekvence (A004) A004 .
A004 | —| Nastaveni maximalni | R/W | 30. az 400. (Hz) 1204h | 04612 | 30 az 400 1 Hz
frekvence
A204 | —| Nastaveni maximalni | R/W | 30. az 400. (Hz) 2204h | 08708 | 30 az 400 1 Hz
frekvence, 2. motor
— (Vyhrazeno) — — 2205h | 08709 — —
az az
2215h | 08725
A304 | —| Nastaveni maximalni | R/W | 30. az 400. (Hz) 3204h | 12804 | 30 az400 1 Hz
frekvence, 3. motor
— (Vyhrazen) — — 3205h | 12805 — —
az az
3215h | 12821
A005 | —| predvolba pro svorku | R/W | 00svorka [AT] volimezi[O]a | 1205h | 04613 00 az 04 —
[AT] [or]
Olsvorka [AT] voli mezi [O] a
[02]
02volba mezi [O] a potenci-
ometrem.
03volba mezi [OI] a potenci-
ometrem.
04Svolba mezi [O2] a poten-
ciometrem
A006 | —| pfedvolba pro svorku | R/W | 00signaly [O2] a [O]] se 1206h 046 00az03 —
[02] nescitaji
Olsvorka [AT] voli mezi [O] a
[02]
reference) inhibited
02signaly [O2] a [O]] se
s¢itaji, zaporny vysledek
(chod vzad) povolen
03signal [O2] bez vlivu
— (Vyhrazen) — — 1207h | 04614 — —
az az
120Ah | 04618
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Pamét ové registry, Skupina “A” Standardni funkce

Data komunikace

Kod funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
A011 | H | [O]-L] pocatecni R/W | vystupni frekvence odpovida- | 120Bh | 04619 | 0az 40000 | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici pocatku rozsahu
AO011 L napét’ového signalu 120Ch | 04620
A012 | H | [O]-[L] koncova R/W | vystupni frekvence odpovida- | 120Dh | 04621 | 0 az 40000 | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici konci napét’ového
A012 | L rozsahu 120Eh | 04622
A013 | —| [O]-[L] pocatecni R/W | pocatecni bod (offset) 120Fh | 04623 | 0az A014 1%
bod rozsahu napéti aktivniho pasma signalu value
A014 | —| [O]-[L] koncovy bod | R/W | pocétek rozsahu [O]-[L] az 1210h | 04624 A013 1%
rozsahu napéti 100 (%) signalu napéti value az
100
A015 | —| [O]HL] volba R/W | 00uzij hodnotu parametru 1211h | 04625 0,1 —
pocatecni frekvence A011
(podprahové) 01uzij hodnotu 0 Hz
A016 | —| casova konstanta R/W | n=1az30 (n=je pocet 1212h | 04626 | 1 az 30,31 1
filtru vnéjsiho primérovanych vzorkt)
zadavani frekvence
A017 | —| Povoleni funkce Easy | R/W | 00..blokovana 1213h | 04627 0,1 —
sequence (EZSQ) 01..povolena
— (Reserved) — — 1214h | 04628 — —
A019 | —| Volba rezimu uziti R/W | 00binarni volba pevnych 1215h | 04629 0,1 —
pevnych rychlosti rychlosti, 4 inteligentni
vstupni svorky voli binarné
16 moznych pevnych rychlo-
sti
01kazda inteligentni svorka
odpovida jedné pevné rychlo-
sti, (7 svorek = max. 8
pevnych rychlosti)
A020 Nastaveni pevné R/W | hodnota nulté pevné rychlosti | 1216h | 04630 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti 0 start.
A020 |L 1217h | 04631 | frekv.. az
max.
frekv.
A220 Nastaveni pevné R/W | hodnota nulté pevné rychlosti | 2216h | 08726 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti 0 motor 2 pro motor 2 start.
A220 |L 2217h | 08727 | frekv.. az
max.
frekv.
— (Vyhrazen) — — 2218h | 08728 — —
az az
223Ah | 08762
A320 Nastaveni pevné R/W | hodnota nulté pevné rychlosti | 3216h | 12822 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti motor 3 pro motor 3 start.
A320 |L 3217h | 12823 | frekv.. az
max.
frekv.
— (Vyhrazen) — — 3218h | 12824 — —
az az
323Bh | 12859
A021 Nastaveni pevné R/W | Definuje hodnotu dané 1218h | 04632 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti 1 rychlosti start.
A021 |L 121%h | 04633 | frekv.. a2
max.
frekv.
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Pamét ové registry, Skupina “A” Standardni funkce

Kod funkce

Nazev

Popis

Data komunikace

Registr

hex

dec.

Rozsah

Rozlise
ni.

A022 |H

A022 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 2

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

121Ah

04634

121Bh

04635

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A023 |H

A023 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 3

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

121Ch

04636

121Dh

04637

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz

A024 |H

A024 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 4

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

121Eh

04638

121Fh

04639

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A025 |H

A025 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 5

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

1220h

04640

1221h

04641

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz

A026

A026 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 6

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

1222h

04642

1223h

04643

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A027 |H

A027 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 7

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

1224h

04644

1225h

04645

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz

A028

A028 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 8

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

1226h

04646

1227h

04647

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A029 |H

A029 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 9

R/W

Defines nth additional speed

1228h

04648

122%h

04649

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz

A030

A030 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 10

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

122Ah

04650

122Bh

04651

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A031 |H

A031 L

Nastaveni pevné
rychlosti 11

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

122Ch

04652

122Dh

04653

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz

A032

A032 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 12

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

122Eh

04654

122Fh

04655

0 nebo
start.
frekv.. az
max.
frekv.

0.01 Hz

A033 |H

A033 | L

Nastaveni pevné
rychlosti 13

R/W

Definuje hodnotu dané
rychlosti

1230h

04656

1231h

04657

0 nebo
start.
frekv.. az
max.

frekv.

0.01 Hz
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Pamét ové registry, Skupina “A” Standardni funkce

Data komunikace
Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
A034 Nastaveni pevné R/W | Definuje hodnotu dané 1232h | 04658 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti 14 rychlosti start.
A034 | L 1233h | 04659 | frekv.. a2
max.
frekv.
A035 Nastaveni pevné R/W | Definuje hodnotu dané 1234h | 04660 0 nebo 0.01 Hz
rychlosti 15 rychlosti start.
A035 |L 1235h | 04661 | frekv.. az
max.
frekv.
— (Vyhrazen) — — 1236h | 04662 — —
— (Vyhrazen) — — 1237h | 04663 — —
A038 | —| Nastaveni frekvence R/W | hodnota frekvence pro 1238h | 04664 | 0az999 | 0.01 Hz
tipovani tipovani
A039 | —| Rezim zastaveni pro R/W | 00volny dob¢h, tipovani 1239h | 04665 0az5 —
tipovani zakazano za b&hu motoru
01dobéh po ¢asové rampé,
tipovani zakazano za b&éhu
motoru
02ukonceni tipovani
stejnosmérnym brzdénim,
tipovani zakazano za b&hu
motoru
03volny dob¢h, tipovani
povoleno vzdy
04dobéh po ¢asové rampé,
tipovani povoleno vzdy
O5ukonceni tipovani
stejnosmérnym brzdénim,
tipovani povoleno vzdy
— (Vyhrazen) — — 123Ah | 04666 — —
A041 | —| Metoda pouziti R/W | 00ru¢ni momentovy boost 123Bh | 04667 0,1 —
momentového boostu Olautomaticky moment. boost
A241 | —| Metoda pouziti R/W | 00ru¢ni momentovy boost 223Bh | 08763 0,1 —
momentového boostu 0lautomaticky moment. boost
pro 2. motor
A042 | —| Hodnota ru¢niho R/W | Lze nastavit rozbéhovy 123Ch | 04668 | 0az200 0.1 %
momentového boostu moment mezi 0 az 20% nad
standardni kiivku U/f
A242 | —| Hodnota ruéniho R/W | Lze nastavit rozbéhovy 223Ch | 08764 | 0az200 0.1%
momentového boostu, moment mezi 0 az 20% nad
motor 2 standardni kiivku U/f
A342 | —| Hodnota ruéniho R/W | Lze nastavit rozbéhovy 323Ch | 12860 | 0az200 0.1%
momentového boostu, moment mezi 0 az 20% nad
motor 3 standardni kiivku U/f
A043 | —| Nastaveni frekvence R/W | Nastavuje frekvenci bodu 123Dh | 04669 | 0az500 0.1%
rué¢niho momen- zlomu A charakteristiky U/f
tového boostu (viz obrazek na ptedeslé
strance) pro momentovy
boost
A243 | —| Nastaveni frekvence R/W | Nastaveni frekvence ruéniho | 223Dh | 08765 0az 500 0.1 %
ru¢niho momen- momentového boostu,
tového boostu, motor 2
motor 2
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Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozlise
Rozsah ,
hex dec. i
A343 | —| Nastaveni frekvence R/W | Nastavuje frekvenci bodu 323Dh | 12861 0az 500 0.1 %
ru¢niho momen- zlomu A charakteristiky U/f
tového boostu, (viz obrazek na ptedeslé
motor 3 strance) pro momentovy
boost
A044 | —| Volba zavislosti U/f R/W | 00U/f konstantni moment 123Eh | 04670 0az5 —
pro motor 1 01U/f pro proménny moment
02voln¢ nastavitelna kiivka
U/t
03vektorové tizeni bez
zp.vazby
04SLV v okoli 0Hz
05vektorové tizeni se zpétnou
vazbou otacek
A244 | —| Volba zavislosti U/f R/W | O0U/f konstantni moment 223Eh | 08766 0az4 —
pro motor 2 01U/f pro proménny moment
02volné nastavitelna kiivka
u/f
03vektorové fizeni bez
zp.vazby
04SLV v okoli 0Hz
— (Vyhrazen) — — 223Fh | 08767 — —
A344 Volba zavislosti U/f R/W | 00..U/f konstantni moment 323Eh | 12862 0,1 —
pro motor 3 01..U/f proménny moment
— (Reserved) — — 323Fh | 12863 — —
az az
326Ch | 12908
A045 | —| Nastaveni zesileni R/W | Nastaveni zesileni vystupniho | 123Fh | 04671 | 20 az200 1%
napéti U/f napéti ménice
A046 | —| Zesileni automatick- | R/W | Voltage compensation gain 1240h | 04672 | 0az255 1
¢ho momentového for automatic torque boost
boostu
A246 | —| Automatic torque R/W | Zesileni kompenzace napéti 2240h | 08768 | 0az255 1
boost voltage gain, pro automaticky mom. boost
2nd motor
A047 | —| Zesileni kompenzace | R/W | Zesileni kompenzace sklutu 1241h | 04673 | 0az255 1
skluzu pro automaticky mom. boost
— (Vyhrazen) — — 1242h | 04674 — —
az az
1244h | 04676
A247 | —| Zesileni kompenzace Zesileni kompenzace sklutu 2241h | 08769 | 0az255 1
skluzu, motor 2 pro automaticky mom. boost
— (Vyhrazen) — — 2242h | 08770 — —
az az
224Eh | 08782
A051 | —| Uvolnéni R/W | 00nefunkéni 1245h | 04677 0,1,2 —
stejnosmérné brzdy 01funkéni
02brzdéni pouze pfinastavené
frekvenci
A052 | —| Frekvence DC R/W | Frekvence, pfi které je 1246h | 04678 | 0az40000 | 0.01 Hz
brzdéni aktivovana DC brzda pfi
dob&hu
A053 | —| Prodleva pied R/W | Prodleva od dosazeni 1247h | 04679 0az50 0.1 sec.
aktivaci DC brzdy spoustéci frekvence, nebo od
aktivace signalu [DB] do
spusténi DC brzdy
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Data komunikace

Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozliSe
Rozsah ,
hex dec. -
A054 | —| Vykon (sila) DC R/W | Nastaveni sily stejnosmérné 1248h | 04680 | 0az100 1%
brzdy pti dob&éhu brzdy
A055 | —| Cas stejnosmérného R/W | Nastavuje dobu po kterou je 124%h | 04681 0az 600 0.1 sec.
brzdéni pii dobchu brzda aktivni pfi dob¢hu
A056 | —| Spinani DC brzdy na | R/W | 00spinani na hranu 124Ah | 04682 0,1 —
urovei / na hranu 01spinéni na aroven
(spinani svorkou
[DB])
A057 | —| DC braking force for | R/W | Variable DC braking force 124Bh | 04683 | 0az100 1%
starting
A058 | —| DC braking time for R/W | Sets the duration for DC 124Ch | 04684 | 0az 600 0.1 sec.
starting braking before accel.
A059 | —| nosna frekvence pro R/W | 0.5 az 15 (kHz) modely do — | 124Dh | 04685 | 5az150 | 0.1kHz
stejnosmérné brzdéni 550xxx, 0.5 az 10 (kHz)
modely 750xxx az 1500xxx
— (Vyhrazen) — — 124Eh | 04686 —
A061 Horni omezeni R/W | Urcuje horni limit vystupni 124Fh | 04687 0, 50 az 0.01 Hz
vystupni frekvence frekvence. Rozsah je od 40000
A6l | L dolniho limitu (A062) do 1250h | 04688
maximalni frekvence (A004).
A261 Horni omezeni R/W | Urcuje horni limit vystupni 224Fh | 08783 0,50 az 0.01 Hz
frekvence, motor 2 frekvence. Rozsah je od 40000
A261 | L R/W | dolniho limitu (A062) do 2250h | 08784
maximalni frekvence (A004).
A062 Dolni omezeni R/W | Ur¢uje dolni limit vystupni 1251h | 04689 0,50az | 0.01 Hz
vystupni frekvence frekvence. Rozsah je od 40000
A062 | L R/W | startovaci frekvence (B082) | 1252h | 04690
do horniho limitu (A061).
A262 Dolni omezeni R/W | Ur¢uje dolni limit vystupni 2251h | 08785 0,50 az 0.01 Hz
frekvence, motor 2 frekvence. Rozsah je od 40000
A262 | L R/W | startovaci frekvence (B082) 2252h | 08786
do horniho limitu (A061).
— —| (Vyhrazen) — — 2253h | 08787 — —
az az
226Eh | 08814
A063 Nastaveni frekvence R/W | Mohou byt nastaveny az tii 1253h | 04691 | 0 az 40000 | 0.01 Hz
skoku (stfedni) vystupni frekvence pro
rezonan¢nich otackach
(stfedni frekvence).
A064 | —| Sitka (hystereze) R/W | Ur¢uje vzdalenost od stfedni 1255h | 04693 | 0az 1000 | 0.01 Hz
frekvenéniho skoku frekvence, pii které nastane
skok.
A065 Nastaveni frekvence R/W | Mohou byt nastaveny az tii 1256h | 04694 | 0az 40000 | 0.01 Hz
skoku (stfedni) vystupni frekvence pro
A065 L R/W zamezeni provozu na 1257h 04695
rezonanc¢nich otackach
(stfedni frekvence).
A066 | —| Siika (hystereze) R/W | Urcuje vzdalenost od stfedni 1258h | 04696 | 0az 1000 | 0.01 Hz
frekvenéniho skoku frekvence, pfi které nastane
skok.
A067 Nastaveni frekvence R/W | Mohou byt nastaveny az tii 1259h | 04697 | 0az 40000 | 0.01 Hz
skoku (stfedni) vystupni frekvence pro
A067 L R/'W zamezeni provozu na 125Ah 04698
rezonanénich otackach
(stfedni frekvence).
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A068 | —| Sitka (hystereze) R/W | Urcuje vzdalenost od stiedni 125Bh | 04699 | 0az 1000 | 0.01 Hz
frekvenéniho skoku frekvence, pfi které nastane
skok.
A069 | H | Frekvence pfi které R/W | 0.00 az 400.0 (Hz) 125Ch | 04700 | 0az40000 | 0.01 Hz
ma dojit k pozdrzeni
A069 | L | rozb&hu R/W 125Dh | 04701
A070 | —| Doba, po kterou ma R/W | 0.0 az 60.0 (sekund) 125Eh | 04702 0 az 600 0.1 sec.
byt rozb&h pozdrzen
A071 | —| Volba PID R/W | 00PID vypnut 125Fh | 04703 0,1,2 —
01PID zapnut
02PID zapnut
s vystupem ménice
AQ072 | —| PID proporcionalni R/W | 0.2az5.0 1260h | 0474 2az50 0.2
zesileni
A073 | —| PID integra¢ni ¢asova | R/W | 0.0 az 999.9, 1000. az 3600. 1261h | 04705 | 0az 36000 | 0.1 sec.
konstanta (sekund)
A074 | —| PID derivaéni ¢asova | R/W | 0.0 az 99.99, 100.0 (sekund) 1262h | 04706 | 0az 10000 | 0.01 sec.
konstanta
A075 | —| méftitko regulované R/W | 0.01az 99.99 1263h | 04707 | 1az9999 0.01
veliiny
A076 | —| Zdroj regulované R/W | 00[OI] (proudovy vstup) 1264h | 04708 | 0az3,10 —
veli¢iny 01[O] (vstup napéti)
02komunikaéni vstup
03posloupnost pulsit
10vypoctovy vystup
A077 | —/| Inverzni PID regulace | R/W | 00vstup PID = SP — PV 1265h | 04709 0,1 —
(normalni)
Olvstup PID = —(SP — PV)
(inverzni)
A078 | —| Omezeni vystupu PID | R/W | 0.0 - nefunk¢ni (bez omezeni) | 1266h | 04710 | 0az 1000 | 0.1 sec.
rozsah 0.0 az 100.0 (%)
A079 | —| Pfidavny signal R/W | 00..nezvoleno 1267h | 04711 0az3 —
kladné zpétné vazby 01[O] (signal O: 0 az 10V)
regulace PID 02..[OI] (4 az 20mA)
03..[02] (-10 az +10V)
— (Vyhrazen) — — 1268h | 04712 — —
A081 | —| Volba funkce AVR R/W | 00..AVR vypnut 1269h | 04713 0,1,2 —
01..AVR zapnuta
02..AVR zapnuta kromé
dob¢hu
A082 | —| Volba napéti AVR R/W | 2nastaveni pro tfidu ménic¢u 126Ah | 04714 — —
200V:
200/215/220/230/240 (V)
nastaveni pro tfidu ménic¢t
400V:
380/400/415/440/460/480 (V)
— (Vyhrazen) — — 126Bh | 04715 — —
— (Vyhrazen) — — 126Ch | 04716 — —
A085 | —| Volba rezimu provozu | R/W | 00normalni provoz 126Dh | 04717 0,1,2 —
0lrezim Setieni energii
02optimalizace rozb&éhu a
dob¢hu
A086 | —| Energy savingmode | R/W | 0.0 az 100 (seconds) 126Eh | 04718 | 0az 1000 0.1 %
tuning
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Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
— (Vyhrazen) — — 126Fh | 04719 — —
az az
1273h | 04723
A092 | H | Nastaveni doby R/W | Doba rozb&hu pohonu pii 1274h | 04724 1az 0.01 sec.
rozb&hu (2) volbé druhé rampy 360000
A092 | L R/W 1275h | 04725
A292 | H | Nastaveni doby R/W | Doba rozb&hu pohonu pii 226Fh | 08815 1az 0.01 sec.
rozbé&hu (2), motor 2 volbé druhé rampy 360000
A292 | L R/W 2270h | 08816
A392 | H | Nastaveni doby R/W | Doba rozb&hu pohonu pti 326Dh | 12909 1 az 0.01 sec.
rozbé&hu (2), motor 3 volbé druhé rampy 360000
A392 | L R/W 326Eh | 12910
A093 | H | Nastaveni doby R/W | Doba dobé&hu pohonu pti 1276h | 04726 1 az 0.01 sec.
dobéhu (2) volb¢ druhého dobéhu 360000
A093 L R/W 1277h | 04727
A293 H | Nastaveni doby R/W | Doba dobéhu pohonu pii 2271h | 08817 1az 0.01 sec.
dobéhu (2), motor 2 volb¢ druhého dobéhu 360000
A293 L R/W 2272h | 08818
A393 | H | Nastaveni doby R/W | Doba dobé&hu pohonu pti 326Fh | 12911 1 az 0.01 sec.
dobéhu (2), motor 3 volbé druhého dobéhu 360000
A393 L R/W 3270h | 12912
— (Vyhrazen) — — 3271h | 12913 — —
az az
330Bh | 13067
A094 | —| Volba metody R/W | 00[2CH] vstupni svorka 1278h | 04728 0,1,2 —
prechodu mezi 0O1frekvence pfechodu
prvnim a druhym 02pii zméné sméru otaceni
rozbéhem / dobéhem motoru
A294 | —| Volba metody R/W | 00..][2CH] vstupni svorka 2273h | 08819 0,1,2 —
prechodu mezi 01..rekvence ptechodu
prvnim a druhym 02..pfi zméné sméru otaceni
rozbéhem / dob&hem, motoru
motor 2
A095 H | Frekvence zmény R/W | vystupni frekvence, pii které 1279h | 04729 | 0az40000 | 0.01 Hz
rozb¢hu 1 na rozbéh 2 se zméni strmost rozbéhu z
A095 L R/'W doby 1 na dobu 2 127Ah | 04730
A295 | H | Frekvence zmény R/W | vystupni frekvence, pii které 2274h | 08820 | 0az40000 | 0.01 Hz
rozbéhu 1 na rozb¢h se zméni strmost rozbéhu z
A295 | L |2 motor2 R/W | doby 1 na dobu 2 2275h | 08821
A096 | H | Frekvence zmény R/W | vystupni frekvence, pii které 127Bh | 04731 | 0az40000 | 0.01 Hz
dobéhu 1 na dobéh 2 se zméni strmost dobéhu z
A096 L R/W doby 1 na dobu 2 127Ch 04732
A296 | H | Frekvence zmény R/W | vystupni frekvence, pii které 2276h | 08822 | 0az40000 | 0.01 Hz
dobéhu 1 na dobéh 2, se zméni strmost dobéhu z
A296 L | motor 2 R/W doby 1 na dobu 2 2277h 08823
— (Vyhrazen) — — 2278h | 08824 — —
az az
230Bh | 08971
A097 | —| Volba rozbéhové R/W | 00..linearni 127Dh | 04733 Oaz4 —
ktivky 01..S-kiivka
02..U-kiivka
03 ..inverzni U-kiivka
04 ..EL-S kiivka
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A098 | —| Volba dob&hové R/W | 00..linearni 127Eh | 04734 0az4 —
kiivky 01..S-kiivka
02..U-kiivka
03..inverzni U-kiivka
04..EL-S ktivka
— (Vyhrazen) — — 127Fh | 04735 — —
— (Vyhrazen) — — 1280h | 04736 — —
A101 | H | [OI]-[L] pocate¢ni R/W | vystupni frekvence odpovida- | 1281h | 04637 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici pocatku rozsahu
A101 L R/W proudového signé]u 1282h 04738
A102 | H | [OI]-[L] koncova R/W | vystupni frekvence odpovida- | 1283h | 04739 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici konci rozsahu proudového
Al102 |L R/W | signalu 1284h | 04740
A103 | —| [OI]-[L] pocate¢ni R/W | pocatecni proud (offset) 1285h | 04741 | 0az A104 1%
bod rozsahu proudu aktivniho pasma signalu value
A104 | —| [OI]-[L]koncovybod | R/W | koncovy proud aktivniho 1286h | 04742 A103 1%
rozsahu proudu pasma signalu value az
100
A105 | —| [OI]-[L] volba R/W | 00pouzij hodnotu v parametru | 1287h | 04743 0,1 —
pocateéni frekvence A101
(podprahové) 01pouzij OHz
— (Vyhrazen) — — 1288h | 04744 — —
az az
128Ch | 0448
Alll | H | [O2]-L]pocatecni R/W | Vystupni frekvence odpovida- | 128Dh | 04749 | -40000 az | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici pocéatku rozsahu 40000
Al112 | H | [O2]-[L] koncova R/W | Vystupni frekvence odpovida- | 128Fh | 04751 | -40000 az | 0.01 Hz
frekvence rozsahu jici konci rozsahu bipolarniho 40000
Al12 | L R/W | signalu 1290h | 04752
Al113 | —| [O2]-L]pocate¢ni R/W | Pocateéni napéti (offset) 1291h | 04753 -100 az 1%
napéti aktivniho aktivniho pasma bipolarniho All4
rozsahu signalu signalu value
Al14 | —| [O2]-{L]koncové R/W | koncové napéti aktivniho 1292h | 04754 All3 1%
napéti aktivniho pasma bipolarniho signalu value az
rozsahu signalu 100
— (Vyhrazen) — — 1293h | 04755 — —
az az
12A4h | 04772
A131 | —| Nastaveni “miry R/W | mira zakfiveni je dana stupni | 12A5h | 04773 laz 10 —
zakiiveni” pro rozbéh 1az10
A132 | —| Nastaveni “miry R/W | mira zakfiveni je ddna stupni | 12A6h | 04774 1az 10 —
zakftiveni” pro dob¢h 1az 10
— (Vyhrazen) — — 12A7h | 04775 — —
az az
12AEh | 04782
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Al41 | —| Volba vstupu A pro R/W | 00Digitalni panel (A020/ 12AFh | 04783 0az7 —
vypoctovou funkei A220/A320)
01Potenciometr na panelu
02[O] vstup
03[OI] vstup
04Comm. port
05Rozsitujici jednotka 1
06Rozsitujici jednotka 2
07Frekven¢ni posloupnost
pulzi
Al142 | —| Volba vstupu B pro R/W | 00Digitalni panel (A020/ 12BOh | 04784 0az7 —
vypoctovou funkci A220/A320)
01Potenciometr na panelu
02[O] vstup
03[OI] vstup
04Comm. port
05Rozsifujici jednotka 1
06Rozsitujici jednotka 2
07Frekvencni posloupnost
pulzi
Al143 | —| Vypoctovy operator R/W | 00..ADD 12B1h | 04785 0,1,2 —
(vstup A + vstup B)
01..SUB
(vstup A —vstup B
02.MUL
(vstup A x vstup B)
— (Vyhrazen) — — 12B2h | 04786 — —
Al45 Pridavna frekvence R/W | 0.00 az 99.99, 12B3h | 04787 | 0 az40000 | 0.01 Hz
(ADD) 100.0 az 400.0 (Hz)
Al45 |L R/W 12B4h | 04788
A146 | —| Volba znaménka R/W | 00Pricti (pficte hodnotu A145 | 12B5h | 04789 0,1 —
ptidavné frekvence k vystupni frekvenci)
(A145) 010decti (odecte hodnotu
A145 od vystupni frekvence)
— (Vyhrazen) — — 12B6h | 04790t — —
az o
12B8h | 04792
A150 | —| EL-S kiivka rozbéhu | R/W | Rozsah 0. az 50. 12B%h | 04793 0az 50 1%
tvar useku 1
A151 | —| EL-S kiivka rozbéhu | R/W | Rozsah 0. az 50. 12BAh | 04794 0az 50 1%
tvar useku 2
A152 | —| EL-S kiivka dob&hu R/W | Rozsah 0. az 50. 12BBh | 04795 0az50 1%
tvar useku 3
A153 | —| EL-S kiivka dob&hu R/W | Rozsah 0. az 50. 12BCh | 04796 0az 50 1%
tvar useku 4
— (Rezervovano) — — 12BDh | 04797 — —
az az
1300h | 04864
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B001 | —| Volba zptisobu R/W | 00Hlaseni poruchy pii chybé, 1301h | 04865 0az4 —
automatického restartu automaticky restart vypnut
O1Restart od frekvence 0 Hz
02RRestart se zachycenim
to¢iciho se motoru, pokracovani v
chodu
03Restart se zachycenim tociciho
se motoru, dobé&h, stop a hlaseni
chyby
04Restart s aktivnim vyhleddanim
toc¢iciho se motoru
B002 | —| Dovolena doba podpéti R/W | Prodleva, ktera nasleduje po 1302h | 04866 | 3 az250 0.1 sec.
obnoveni napajeni pfed restartem
motoru
B003 | —| Prodleva pted restarterm R/W | Prodleva, ktera nasleduje po 1303h | 04867 | 3az1000 | 0.1 sec.
obnoveni napajeni pfed restartem
motoru
B004 | —| Mzikovy vypadek napajeni | R/W | 00Vypnuto 1304h | 04868 0,1,2 —
/ chyba podpéti - 01Zapnuto
povoleni hlaseni chyby 02Vypnuto pti dob¢hu a
zastaveném meénici
B005 | —| Pocet pokusti o restart pii R/W | 00Pokus o restart 16 x 1305h | 04869 0,1 —
mzikovém vypadku O1Restartuje neustale
napajeni
B006 | —| Detekce ztraty faze R/W | 00Nefunk¢eni 1306h | 04870 0,1 —
01Nefunkéni — hlaseni chyby pii
ztraté faze
B007 | H | Rozhodovaci frekvence pro | R/W | Je-li frekvence motoru nize nez 1307h | 04871 | 0az40000 | 0.01 Hz
restart nastavené Urover, pak ménic¢
B007 | L R/W | rozbiha z 0 Hz 1308h | 04872
B008 | —| Volba zachyceni motoru a | R/W | 00Hl4Seni poruchy pii chybé, 1309h | 04873 Oaz4 —
restartu po chybé automaticky restart vypnut
O1Restart od frekvence 0 Hz
02RRestart se zachycenim
tociciho se motoru, pokraovani v
chodu
03Restart se zachycenim to¢iciho
se motoru, dobéh, stop a hlaseni
chyby
04Restart s aktivnim vyhledanim
tociciho se motoru
B009 | —| Pocet pokusti o restart pii R/W | 00Pokus o restart 16 x 130Ah | 04874 0,1 —
chybé podpéti O1Restartuje neustale
B010 | —| Pocet pokusii o restart po R/W |laz3x 130Bh | 04875 laz3 times
chybé prepéti a nadproudu
BO11 | —| Prodleva po vzniku chyby, R/W | 0.3 a7 100.0 (s) 130Ch | 04876 | 3 az 1000 0.1 sec.
pred pokusem o restart
B012 | —| Nastaveni termoelektrické R/W | Rozsahjeod 0.2 * [jm méni¢ do | 130Dh | 04877 200 az 0.1 %
ochrany (vypofitava ménic¢ 1.2 * jm 1000
v zavislosti na vystupnim
proudu a case)
B212 | —| Nastaveni termoelektrické R/W | Rozsahje od 0.2 * [jm méni¢ do | 230Ch | 08972 200 az 0.1 %
ochrany (vypofitava ménic¢ 1.2 * jm 1000
v zavislosti na vystupnim
proudu a ¢ase) 2. motor
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Pamétové registry, Skupina “B” Specialni funkce

Data komunikace
Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
B312 | —| Nastaveni termoelektrické R/W | Rozsahjeod 0.2 * [jm méni¢ do | 330Ch | 13068 200 az 0.1%
ochrany (vypofitava méni¢ 1.2 * jm 1000
v zavislosti na vystupnim
proudu a Case) 2. motor
BO13 | — R/W | 00Redukovany moment 130Eh | 04878 0,1,2 —
Tepelna charakteristika 01Konstantni moment
02Volné nastaveni
— (Vyhrazen) — 130Fh | 04879 — —
B213 — . i R/W | 00Redukovany moment 230Dh | 08973 0,1,2 —
Tepelna cl;g(r)ztil;erlstlka 2. 01Konstantni moment
02Volné nastaveni
— (Vyhrazen) — — 230Eh | 08974 — —
az az
2501h | 09493
B313 | — . - R/W | 00Redukovany moment 330Dh | 13069 0,1,2 —
Tepelnd cl;g(r)ztil;erlstlka 3. 01Konstantni moment
02Volné nastaveni
— (Vyhrazen) — — 330Eh | 13070 — —
az az
3506h | 13574
BO015 | —| Nastaveni frekvence bodii1 | R/W | Poloha zlomovych bodii volné 1310h | 04880 | 0az400 1 Hz
volné charakteristiky termoelektrické charakteristiky na
ose frekvence
(Hz - vodorovna osa)
B016 | —| Nastaveni proudu bodt R/W | Poloha zlomovych bodu volné 1311h | 04881 | 0 azrated 0.1 A
1 volné chakteristiky temoelektrické charakteristiky na current
ose proudu (A - svisla osa)
B017 | —| Nastaveni frekvence bodti2 | R/W | Poloha zlomovych bodl volné 1312h | 04882 | 0az400 1 Hz
volné charakteristiky termoelektrické charakteristiky na
ose frekvence
(Hz - vodorovna osa)
B018 | —| Nastaveni proudu bodt R/W | Poloha zlomovych bodu volné 1313h | 04883 | 0 azrated 0.1 A
2 volné chakteristiky temoelektrické charakteristiky na current
ose proudu (A - svislé osa)
B019 | —| Nastaveni frekvence bodii3 | R/W | Poloha zlomovych bodii volné 1314h | 04884 | 0az400 1 Hz
volné charakteristiky termoelektrické charakteristiky na
ose frekvence
(Hz - vodorovna osa)
B020 | —| Nastaveni proudu bodd R/W | Poloha zlomovych bodu volné 1315h | 04885 | 0azrated 0.1 A
3 volné chakteristiky temoelektrické charakteristiky na current
ose proudu (A - svislé osa)
B021 | —| ReZim omezovani ptetizeni, | R/W | 00Vypnuto 1316h | 04886 0az3 —
nastaveni 1 01Zapnuto pro rozbéh a
konstantni rychlost
02Zapnuto pouze pii konstantni
rychlosti
03Zapnuto pfi rozb¢hu, dobéhu a
konstantni rychlosti
B022 | —| Nastaveni tirovné R/W | (0.20 x [jm ménice) az 1317h | 04887 200 az 0.1 %
omezovani pretizeni (2.00 x Ijm ménice) (A) 2000
B023 | —| Dob&hova rampa pii R/W | 0.10 az 30.00 (s) 1318h | 04888 | 10az3000 | 0.1 sec.
omezovani pretizeni

g ¥8jepog




m Seznam parametrd ModBus

m
4
V]
-
©
©
o
o
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Data komunikace

Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozliSe
Rozsah ,
hex dec. .
B024 | —| Rezim omezovani pfetizeni, | R/W | 00Vypnuto 1319h | 04889 0az3 —
nastaveni 2 01Zapnuto pro rozb¢h a
konstantni rychlost
02Zapnuto pouze pii konstantni
rychlosti
03Zapnuto pfi rozb¢hu, dob&hu a
konstantni rychlosti
B025 | —| Nastaveni Grovné R/W | (0.20 x Ijm ménice) az 131Ah | 04890 200 az 0.1 %
omezovani pretizeni 2 (2.00 x Ijm ménice) (A) 2000
B026 | —| Dob&hova rampa pfi R/W | 0.10 az 30.00 (s) 131Bh | 04891 | 1az3000 | 0.01 sec.
omezovani pretizeni 2
B027 | —| Uvolnéni rychlé nadprou- R/W | 00. Vypnuto 131Ch | 04892 0,1 —
dové ochrany 01 . Zapnuto
B028 | —| Proudové omezeni pro R/W | (0.20 x [jm ménice) az 131Dh | 04893 200 az 0.1 %
funkei aktivniho zachyceni (2.00 x Ijm ménice) (A) 2000
a restart motoru
B029 | —| Casové konstanta vyhodno- | R/W | 10 az 3000 131Eh | 04894 | 0.01 sec. | 0.01 sec.
ceni pro aktivni zachyceni
motoru
B030 | —| Frekvence pro aktivni R/W | 00Frekvence pted vypadkem 131Fh | 04895
zachyceni motoru 01Maximalni frekvence
02Nastavena frekvence
B031 | —| Rezim softwarového zamku | R/W | 00Nizka troven piistupu, svorka 1320h | 04896
[SFT] blokuje veskeré zmény
01Nizka aroven piistupu, svorka
[SFT] blokuje véskeré zmény,
kromé FOO1 a pevnych rychlosti
parameters)
02Nelze nic ménit
03Nelze nic ménit, kromé FOO01 a
pevnych rychlosti
10Vysoka troven piistupu véetné
B031
— (Vyhrazen) — — 1321h | 04897 — —
— (Vyhrazen) — — 1322h | 04898 — —
B034 | H | Hlidani ¢asu chodu, nebo R/W | 0az9999. (0 az 99990), 1000 az 1323h | 04899 | 0az 65535 | 1[10-
zapnuti sité 6553 (10000 az 655300) (hodin) hours]
B034 |L R/W 1324h | 04900
B035 | —| Omezeni sméru pohybu R/W | 00Povolen chod v obou smérech 1325h | 04901 0,1,2 —
01Povolen chod pouze vpied
02Povolen chod pouze vzad
B036 | —| Rozbé¢h se snizenym R/W | 000 (kratky) az 255 (dlouhy) 1326h | 04902 | 0az255 —
napétim
B037 | —| Omezeni zobrazeni R/W | 00Zobrazuje se vse 1327h | 04903 Oaz4 —
funkénich kodt 01Zobrazi se pouze pouZité
funkce
(viz tabulka na dalsi stran¢)
02Zobrazi se uzivatelem vybrané
funkce (nastaveni v U01 az U12)
03Zobrazeni porovnani dat
04Zakladni zobrazeni
B038 | —| Pocate¢ni zobrazeni po R/W | 00Zobrazi se posledni funkce, 1328h | 04904 0az5 —
zapnuti napajeni ktera byla zapsana tla¢itkem STR
01D001
02D002
03D003
04D007
05F001
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Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
B039 | —| Funkce automatického R/W | 00 .Nezvolena 1329h | 04905 0,1 —
ukladani uzivatelského 01 .Zvolena
parametru
B040 | —| Momentové omezeni R/W | 00Rezim ve vSech 4-kvadrantech | 132Ah | 04906 0az4 —
01Volba dvéma vstupnimi
svorkami (viz strana 4-29)
02Rizeni analogovym vstupem
[02]
(0 az 10V =0 az 200%)
03Rizeni rozsifujici jednotkou 1
04Rizeni rozsitujici jednotkou 2
B041 | —| Omezeni momentu (1) - R/W | 0. az 200. (%), bez omezeni 132Bh | 04907 | 0 az 200, 1%
(motoricky chod vpted piti 4 255=(no)
kvadrantovém rezimu)
B042 | —| Omezeni momentu (2) - R/W | 0. az 200. (%), bez omezeni 132Ch | 04908 | 0 az 200, 1%
(regenerativni chod vzad, 255=(no)
pfi rezimu ve vSech 4-
kvadrantech)
B043 | —| Omezeni momentu (3) - R/W | 0. az 200. (%), bez omezeni 132Dh | 04909 | 0 az 200, 1%
(motoricky chod vzad pii 255= (no)
rezimu ve v§ech 4-kvadran-
tech)
B044 | —| Omezeni momentu (4) - R/W | 0. az 200. (%), bez omezeni 132Eh | 04910 | 0az 200, 1%
(regenerativni chod vpred 255= (no)
pfi rezimu ve vSech 4-
kvadrantech)
B045 | —| Povoleni funkce LADSTOP | R/W | 00 . Vypnuto 132Fh | 04911 0,1 —
Vv rezimu omezeni momentu 01 . Zapnuto
B046 | —| Zakaz chodu vzad R/W | 00 . Vypnuto 1330h | 04912 0,1 —
01 . Zapnuto
— (Vyhrazen) — — 1331h | 04913 — —
az az
1333h | 04915
B050 | —| Rizeny dobé&h a zastaveni R/W | 00 . Vypnuto 1334h | 04916 0az3 —
pfi ztraté napajeni 01 . Zapnuto
B051 | —| Uroveii napéti DC sb&mice | R/W | Nastavuje napéti DC sbérnice, 1335h | 04917 | 0az 10000 | 0.1V
pii ztraté napajeni které se ma udrzovat pti dob¢hu a
zastaveni pri ztraté napéajeni
B052 | —| Urove piepéti DC sbérnice | R/W | Nastavuje troveii napéti DC 1336h | 04918 | 0az 10000 | 0.1V
pfi ztraté napajeni sbérnice, pii které dojde k
pozastaveni dobé¢hu
B053 Dobéhova rampa pro dobéh | R/W | 0.01 az 99.99, 100.0 az 999.9, 1337h | 04919 0az 0.01 sec.
pfi ztraté napajeni 1000 az 3600 (s) 360000
B053 | L R/W 1338h | 04920
B054 | —| Pocatecni frekvenénipokles | R/W | Nastavuje pokles frekvence pti 1339h | 04921 | 0az 1000 | 0.01 Hz
pii ztraté napajeni detekei ztraty napajeni, nutny k
udrzeni Grovné napéti na DC
sbérnici
B055 | —| Proporcionalni zesileni R/W | 0.00 az 2.55 133Ah | 04922 | 0az255 0.01
regulacni funkce chodu pii
ztraté napajent
B056 | —| Integrac¢ni konstanta R/W | 0.02z9.999, 10.00 az 65.55 133Bh | 04923 | 0az 65535 | 0.001
regulacni funkce chodu pii sec.
ztrat¢ napajeni
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Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 39
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
— (Vyhrazen) — — 133Ch | 04924 — —
az az
133Eh | 04926
B060 | —| Vstup [O] horni rozhodo- R/W | “min. hodnota” az 100. (% 133Fh | 04927 | 0az100 1%
vaci uroven signalu)
pro komparaci min. hodnota =B061 + B062 /2
B061 | —| Vstup [O] dolni rozhodo- R/W | 0. az “max. hodnota” (%) 1340h | 04928 0az 100 1%
vaci uroven max. hodnota = B060 — B062 /2
pro komparaci
B062 | —| Vstup [O] hystereze R/W | 0. az 10. (% signalu) 1341h | 04929 0az 10 1%
max. hodnota = (B060 — B061)/2
B063 | —| Vstup [OI] horni rozhodo- R/W | “min. hodnota” az 100. (% 1342h | 04930 | 0az 100 1%
vaci uroven pro komparaci signalu)
min. hodnota = B064 + B065 /2
B064 | —| Vstup [OI] dolni rozhodo- R/W | 0. azZ “max. hodnota” (%) 1343h | 04931 0az 100 1%
vaci uroven max. hodnota = B063 — B065 /2
pro komparaci
B065 | —| Vstup [OI] hystereze R/W | 0. az 10. (% signalu) 1344h | 04932 0az 10 1%
max. hodnota = (B063 — B064)/2
B066 | —| Vstup [O2] horni rozhodo- | R/W | (-100 + min hodnota) az 100.(% 1345h | 04933 | 0az100 1%
vaci Groven pro komparaci signalu)
min. hodnota = B067 + B068 /2
B067 | —| Vstup [O2] dolni rozhodo- R/W | -100. az “max. hodnota” (% 1346h | 04934 | 0az100 1%
vaci troven pro komparaci signalu)
max. hodnota = B066 — B068 /
B068 | —| Vstup [O2] hystereze R/W | 0. az 10. (% signalu) 1347h | 04935 0az 10 1%
max. hodnota = (B066 — B067)/2
— (Reserved) — — 1348h | 04936 — —
B070 | —| Aplikovana uroveni [O] pfi | R/W | 0 az 100 (%); 1349h | 04937 | 0az 100, 1%
rozpojeni signalu 255 = parametr ignorovan 255
B071 | —| Aplikovana uroven [OI] pti | R/'W | 0 az 100 (%); 134Ah | 04938 | 0az 100, 1%
rozpojeni signalu 255 = parametr ignorovan 255
B072 | —| Aplikovana troven [O2] pfi | R/'W | 0 az 100 (%); 134Bh | 04939 | 0az 100, 1%
rozpojeni signalu 255 = parametr ignorovan 255
— (Vyhrazen) — — 134Ch | 04940 — —
az az
1350h | 04944
B078 | —| Vymazani udaje o spotiebo- | R/W | 00Beze zmény 1351h | 04945 0,1 —
vané energii 01Vymazani udaje
B079 | —| Piepoctovy faktor pro udaj R/W | 1. az 1000. 1352h | 04946 | 1 az 1000 1
o spotfebované energii
— (Vyhrazen) — — 1353h | 04947 — —
— (Vyhrazen) — — 1354h | 04948 — —
B082 | —| Nastaveni poc¢atecni R/W | 0.10 az 9.99 (Hz) 1355h | 04949 | 10az999 | 0.01 Hz
frekvence
B083 | —| Nastaveni nosné frekvence | R/W | 0.5 azto 15.0 (kHz), nebo 1356h | 04950 | 5az 150 | 0.1 kHz
0.5 az 10 (kHz) dle vykonu
B084 | —| Rezim inicializace R/W | 00Pouze vymaz historie chyb 1357h | 04951 0,1,2 —
(tovarni parametry nebo O1Inicializace tovarniho nastaveni
vymaz historie chyb) 02Tovarni nastaveni a vymaz
historie chyb
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Data komunikace
Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlise
Rozsah ,
hex dec. -
B085 | —| Kod zemé inicializace R/W | 00Japonska verze parametrii 1358h | 04952 0,1,2 —
01Evropska verze parametrii
02Verze parametra USA
B086 | —| Koeficient konverze zobra- | R/W | Konstanta, kterd urcuje méfitko 1359h | 04953 1 az 999 0.1
zeni frekvence udaje v D007
(D007=D001xB086)
B087 | —| Volba funkénosti tlacitka R/W | 00Funkéni vzdy 135Ah | 04954 0,1,2 —
STOP 01 . Nefunkéni
02Nefunkéni pouze pro zastaveni
B088 | —| Chovani po volném dobéhu | R/W | 00Rozb&h z 0Hz 135Bh | 04955 0,1,2 —
01Rozbe¢h z aktudlni zjisténé
frekvence otaceni motoru
02Rozbeh s aktivnim zachycenim
— (Reserved) — — 135Ch | 04956 — —
B090 | —| Mira vyuziti dynamického R/W | 0.0az100.0 (%) pfinastaveni 135Dh | 04957 | 0az 1000 0.1 %
brzdéni 0.0 je dynamicka brzda vypnuta
B091 | —| Volba zptisobu zastaveni R/W | 00DEC (tizeny dobéh a zastaveni) | 135Eh | 04958 0,1 —
O1FRS (volny dobgh)
B092 | —| Rizeni chladiciho ventila- R/W | 00Ventilator vzdy v chodu 135Fh | 04959 0,1 —
toru 01Povoleno pouze pii chodu
— (Vyhrazen) — — 1360h | 04960 — —
— (Vyhrazen) — — 1361h | 04961 — —
B095 | —| Rezim dynamického R/W | 00Vypnuto 1362h | 04962 0,1,2 —
brzdéni 01Povoleno pouze pti chodu
02Povoleno vzdy
B096 | —| Dynamic braking activa- R/W | 330 az 380 (V) (200V class), 1363h | 04963 | 330 az 380 1V
tion level 660 az 760 (V) (400V class) 660 az 760
— (Vyhrazen) — — 1364h | 04964 — —
B098 | —| Termistorova ochrana R/W | 00Vypnuta 1365h | 04965 0,1,2 —
(termistor umistény v 01Zapnuta, termistor PTC
motoru) 02Zapnuta, termistor NTC
B099 | —| Uroveii vyhodnoceni R/W | Hodnota odporu termistoru, ktera | 1366h | 04966 | 0 az 9999 1w
termistorové ochrany je vyhodnocena jiz jako chyba
B100 | —| Vona char. U/f - frekv. (1) R/W | 0. az hodnota B102 (Hz) 1367h | 04967 | 0az V/f2 1 Hz
B101 | —| Volna char. U/f - napéti (1) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 1368h | 04968 | 0az 8000 0.1V
B102 | —| Voné char. U/f - frekv. (2) R/W | 0. az Free-setting V/f freq. (3) 1369h | 04969 | 0az V/f3 1 Hz
B103 | —| Volna char. U/f - napéti (2) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 136Ah | 04970 | 0 az 8000 0.1V
B104 | —| Vona char. U/f - frekv. (3) R/W | 0. az Free-setting V/f freq. (4) 136Bh | 04971 | 0az V/f4 1 Hz
B105 | —| Volna char. U/f - napéti (3) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 136Ch | 04972 | 0az 8000 0.1V
B106 | —| Vona char. U/f - frekv. (4) R/W | 0. az Free-setting V/f freq. (5) 136Dh | 04973 | 0az V/f5 1 Hz
B107 | —| Volna char. U/f - napéti (4) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 136Eh | 04974 | 0 az 8000 0.1V
B108 | —| Vona char. U/f - frekv. (5) R/W | 0. az Free-setting V/f freq. (6) 136Fh | 04975 | 0az V/f6 1 Hz
B109 | —| Volna char. U/f - napéti (§5) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 1370h | 04976 | 0az 8000 0.1V
B110 | —| Vona char. U/f - frekv. (6) R/W | 0. az Free-setting V/f freq. (7) 1371h | 04977 | 0az V/f7 1 Hz
BI111 | —| Volna char. U/f - napéti (6) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 1372h | 04978 | 0az 8000 0.1V
B112 | —| Vona char. U/f - frekv. (7) R/W | 0. az 400.0 (V) 1373h | 04979 | Oaz V/f8 1 Hz
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Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 39
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. i
B113 | —| Volna char. U/f - napéti (7) | R/W | 0.0 az 800.0 (V) 1374h | 04980 | 0az 8000 0.1V
— (Vyhrazen) — — 1375h | 04981 — —
az az
137Ah | 04986
B120 | —| Aktivace fizeni externi R/W | 00. Vypnuto 137Bh | 04987 0,1 —
brzdy 01 . Vypnuto
B121 | —| Prodleva pied uvolnénim R/W | Nastaveni intervalu mezi 137Ch | 04977 | 0az 500 | 0.01 sec.
brzdy dosazenim uvolfiovaci frekvence
a signalem k uvolnéni brzdy
B122 | —| Prodleva pied rozbéhem R/W | Nastaveni ¢asu mezi ptichodem 137Dh | 04979 | 0az500 | 0.01 sec.
signalu potvrzeni uvolnéni brzdy
a pocatkem akcelerace motoru
B123 | —| Prodleva pied zastavenim R/W | Nastaveni ¢asu mezi deaktivaci 137Eh | 04990 | 0az500 | 0.01 sec.
signalu “ brzda uvolnéna” a
dobéhem na 0 Hz
B124 | —| Casovy interval pro R/W | Nastaveni ¢asu pro pfichod 137Fh | 04991 | 0az500 | 0.01 sec.
potvrzeni brzdy potvrzeni aktivace nebo deakti-
vace externi brzdy. Nepfijte-1i v
nastaveném case ocekavany
signal (brzda uvolnéna nebo brzda
sepnuta) méni¢ vyhlasi chybu
externi brzdy a zablokuje se
B125 | —| Uvolnovaci frekvence R/W | Nastaveni frekvence, pii které ma | 1380h | 04992 | 0 az 40000 | 0.01 Hz
externi brzdy dojit k uvolnéni brzdy (po
odeznéni prodlevy B121 je
aktivovan uvoliiovaci signal)
B126 | —| Uvolnovaci proud brzdy R/W | Nastaveni urovné vystupniho 1381h | 04993 | 0az2000 0.1 %
proudu ménice, piijehoz dosazeni
je povoleno vyslani signalu k
uvolnéni brzdy
B127 | —| Frekvence zabrzdéni R/W | 0.00 az 99.99, 100.0 az 400.0 Hz | 1382h | 04994 | 0 az40000 | 0.01 Hz
— (Vyhrazen) — — 1383h | 04995 — —
— (Vyhrazen) — — 1384h | 04996 — —
B130 | —| Povoleni funkce potlaceni R/W | 00Zakéazano 1385h | 04997 0,1,2 —
prepéti 01Plynula regulace napéti
02Nespojita regulace napéti
B131 | —| Urovei napéti pro aktivaci | R/W | 330 az 390 (V) pro téidu 200V 1386h | 04998 | 330 az 390 1V
funkce potlaceni ptepéti 660 az 780 (V) pro téidu 400V 660 az 780
(LADSTOP)
B132 | —| Doba rozb¢hu v ptipadé R/W | 0.10 az 30.00 (s) 1387h | 04999 | 10 az 3000 | 0.01 sec.
funkce potlaceni prepéti
B133 | —| Proporcionalni zesileni R/W | 0.00 az 2.55 1388h | 05000 | 0az255 0.01
funkce potlaceni ptepéti
B134 | —| Integrac¢ni konstanta funkce | R/W | 0.000 az 9.999, 1389h | 05001
potlaceni prepéti 10.00 az 63.53 (seconds)
— (Vyhrazen) — — 1390h | 05002 — —
az az
1400h | 05120
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Pamét”ové registry, “C” skupina funkci inteligentnich svorek

Data komunikace
Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozliSe
Rozsah ,
hex dec. nl.
C001 —| Funkce svorky [1] R/W 1401h | 05121 1az9, —
11az 18,
C002 | —| Funkce svorky [2] R/'W 1402h | 05122 | 20 az 24,
26 az 29,
C003 | —| Funkce svorky [3] R/W 1403h | 05123 | 31 a5 48,
zadna 255
C004 | —| Funkce svorky [4] R/W Viz “Konfigurace vstupnich 1404h | 05124
C005 | —| Funkce svorky [5] R/W svorek™ na str. 3-51 1405h | 05125
C006 | —| Funkce svorky [6] R/W 1406h | 05126
C007 | —| Funkce svorky [7] R/W 1407h | 05127
C008 | —| Funkce svorky [8] R/W 1408h | 05128
— (Reserved) — — 140%h | 05129 — —
— (Reserved) — — 140Ah | 05130 — —
CO011 | —| Aktivni stav svorky [1] R/W | Nastavuje logickou konvenci, | 140Bh | 05131 0,1 —
- dvé moznosti:
C012 —| Aktivni stav SVOI’ky [2] R/W | 00..Normaln& rozepnuto 140Ch | 05132
N.O.
C013 | —| Aktivni stav svorky [3] R/W 61 __N)ormélné sepnuto (N.C.) | 140Dh | 05133
C014 | —| Aktivni stav svorky [4] R/W 140Eh | 05134
C015 | —| Aktivni stav svorky [5] R/W 140Fh | 05135
C016 | —| Aktivni stav svorky [6] R/W 1410h | 05136
C017 | —| Aktivni stav svorky [7] R/W 1411h | 05137
C018 | —| Aktivni stav svorky [8] R/W 1412h | 05138
C019 | —| Aktivni stav svorky [FW] R/W 1413h | 05139
— (Vyhrazen) — — 1414h | 05140 — —
C021 —| Funkce svorky [11] * R/W 1415h | 05141 0az 13, —
19 a7 26
C022 | —| Funkce svorky [12] * R/W 1416h | 05142
C023 | —| Funkce svorky [13] * R/W Viz “Konfigurace vystupnich 1417h | 05143
C024 | —| Funkee svorky [14] * R/W svorek” na str. 3-56 1418h | 05144
C025 —| Funkce svorky [15] * R/W 1419h | 05145
C026 | —| Funkce poruchového relé R/W 141Ah | 05146
C027 | —| Funkce signalu [FM] R/W 141Bh | 05147 | 0az 10,12 —
€028 | —| Funkee signlu [AM] r/w | Viz “Konfigurace vystupnich 1410y o548
svorek” na str. 3-56
C029 | —| Funkce signalu [AMI] R/W 141Dh | 05149
C030 | —| Referen¢ni hodnota pro R/W | Proud, odpovidajici pti 141Eh | 05150 200 az 0.1 %
digitalni zobrazeni proudu digitalnim zobrazeni signalu 2000
frekvenci 1.44 kHz
C031 | —| Aktivni stav svorky [11] R/W | Nastavuje logickou konvenci, | 141Fh | 05151 0,1 —
- dv¢é moznosti:
C032 —| Aktivni stav svorky [12] R/W | 00V klidu rozepnuto (N.O.) 1420h | 05152
T 01V klidu sepnuto (N.C.)
C033 | —| Aktivni stav svorky [13] R/W 1421h | 05153
C034 | —| Aktivni stav svorky [14] R/W 1422h | 05154
C035 | —| Aktivni stav svorky [15] R/W 1423h | 05155
C036 | —| Aktivni stav poruchového R/W 1424h | 05156
relé
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Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
— (Vyhrazen) — 1425h | 05157 — —
C038 | —| Indikace nizkého proudu - R/W | 00hlidéani v celém rozsahu 1426h | 05158 0,1 —
volba rezimu provozu provozu (rozbéh, dobéh,
konstantni rychlost)
01hlidani pouze pii
konstantni rychlosti
€039 | —| Uroveii hlageni nizkého R/W | rozsah od 0.0 do 2.0 x jm 1427h | 05159 | 0az2000 0.1 %
proudu ménice
C040 | —| Hlaseni pretizeni - R/W | 00hlidani v celém rozsahu 1428h | 05160 0,1 —
rezim provozu provozu (rozbéh, dobéh,
konstantni rychlost)
01hlidani pouze pii
konstantni rychlosti
C041 | —| Nastaveni urovné¢ 1 hlidani | R/W | 0.00 x rated current az2.00 x | 142%h | 05161 | 0 az 2000 0.1 %
pietizeni rated current (A)
C042 | H | Uroveii 1 dosaZeni R/W | Nastaveni Grovné pii jejimz 142Ah | 05162 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence pfi rozb¢hu dosazeni je aktivovan signal
C043 | H | Uroveii 1 dosaZeni R/W | Nastaveni Grovné pii jejimz 142Ch | 05164 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence pti dobéhu dosazeni je deaktivovan
C044 | —| Dovolend hodnotaodchylky | R/W | Pfekroci-li odchylka PID 142Eh | 05166 | 0az 1000 0.1 %
PID nastavenou hodnotu, je
aktivovan signal [OD]
C045 H | Uroveti 2 dosaZeni R/W | 0.0 a7 99.99, 142Fh | 05167 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence pfi rozbéhu 100.0 az 400.0 (Hz)
co45 | L R/W 1430h | 05168
C046 | H | Uroven 2 dosazeni R/W | 0.0 a2 99.99, 1431h | 05169 | 0az40000 | 0.01 Hz
frekvence pti dobéhu 100.0 az 400.0 (Hz)
Co46 | L R/W 1432h | 05170
— (Vyhrazen) — 1433h | 05171 — —
az az
1437h | 05175
C052 | —| Maximalni pfipustna R/W | 0.0 az 100.0 (%) 1438h | 05176 | 0az 1000 0.1 %
hodnota regulované
veli¢iny (PV)
C053 | —| Minimalni pfipustna R/W | 0.0 az 100.0 (%) 1439h | 05177 | 0az 1000 0.1 %
hodnota regulované
veli¢iny (PV)
— (Vyhrazen) — 143Ah | 05178
C055 | —| Urovei piekrogeni R/W | Hrani¢ni hodnota pro signal 143Bh | 05179 | 0az200 1%
momentu otaceni vpred prekroceni momentu [OTQ],
motoricky chod vpted
(kvadrant I)
C056 | —| Urovei piekrodeni R/W | Hrani¢ni hodnota pro signal 143Ch | 05180 | 0az200 1%
momentu otaceni vzad ptekroceni momentu [OTQ],
generatoricky chod vzad
(kvadrant II)
057 | —| Urovei prekroceni R/W | Hrani¢ni hodnota pro signal 143Dh | 05181 0az 200 1%
momentu otaceni vzad ptekroceni momentu [OTQ],
generatoricky chod vpted
(kvadrant IV)
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Rozsah ,
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C058 | —| Uroveii prekroceni R/W | Hrani¢ni hodnota pro signal 143Eh | 05182 | 0az200 1%
momentu otaceni vpied prekroceni momentu [OTQ],
generatoricky chod vpied
(kvadrant IV)
— (Vyhrazen) — — 143Fh | 05183 — —
— (Vyhrazen) — — 1440h | 05184 — —
C061 | —| Uroveii varovani termoelek- | R/W | Nastaveni trovn& hlageni 1441h | 05185 | 0az 100 1%
trické ochrany termoelektrické ochrany
[THM]
C062 | —| Vystup kddu chyby R/W | 00Nezvolen 1442h | 05186 0,1,2 —
01Zvolen — 3-bitovy kod
02Zvolen — 4-bitovy kod
C063 | —| Rychlost, ktera je R/W | 0.00 az 99.99 / 100.0 (Hz) 1443h | 05187 | 0az 10000 | 0.01 Hz
povazovana za nulovou
C064 | —| Dovolena teplota chladice R/W | Hodnota teploty, pfi jejimz 1444h | 05188 | 0az200 1°C
dosazeni je aktivovan
vystupni signal
— (Vyhrazen) — — 1445h | 05189 — —
az az
144Ah | 05194
C071 | —| Volba komunikacni rychlo- | R/'W | 02..Test 144Bh | 05195 2az6 —
sti 03..2400 (bps)
04..4800 (bps)
05..9600 (bps)
06..19200 (bps)
C072 Pfitazeni adresy R/W | Ptifazeni adresy ¢lena v siti 144Ch | 05196 1az 32 —
C073 —| Délka komunika¢niho R/W | 07..7-bit data 144Dh | 05197 7,8 bits
fetézce 08..8-bit data
C074 Komunikaéni parita R/W | 00Bez parity 144Eh | 05198 0,1,2 —
01Suda parita
02Licha parita
C075 | —| Komnunikaéni stop bit R/W | 011 Stop bit 144Fh | 05199 1,2 bits
022 stop bity
C076 | —| Chovani v pfipadé chyby R/W | 00Chyba 1450h | 05200 0az4 —
komunikace 01Dobe¢h, zastaveni a pak
chyba
02Ignorovani chyby
03Volny dob&h
04Dob¢h a zastaveni
C077 | —| Dovolena doba pteruseni R/W | 0.00 az 99.99 (s) 1451h | 05201 | 0az9999 | 0.01 sec.
komunikace
C078 | —| Komunika¢ni prodleva R/W | Doba mezi pfijetim zpravy a 1452h | 05202 | 0az 1000 | 1 msec.
vyslanim odpovédi
C079 | —| Volba komunika¢niho R/W | 00..ASCII 1453h | 05203 0,1 —
protokolu 01..ModBus RTU
— (Vyhrazen) — — 1454h | 05204 — —
C081 | —| Vstup [O], dostaveni R/W | 0.2az9999., 1000 az 6553 1455h | 05205 | 0az 65530 1
rozsahu (10000 az 65530)
C082 | —| Vstup [OI], dostaveni R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 1456h | 05206 | 0 az 65530 1
rozsahu (10000 az 65530)
C083 | —| Vstup [02], dostaveni R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1457h | 05207 | 0 az 65530 1
rozsahu (10000 az 65530)
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— (Vyhrazen) — — 1458h | 05208 — —
C085 | —| Dostaveni termistorového R/W | 0.0 az999.9., 1000 1459h | 05209
vstupu
— (Vyhrazen) — — 145Ah | 05210 — —
az az
145Eh | 05214
C091 | —| Uvolnéni debug rezimu R | O0Neni zobrazen 145Fh | 05215 0,1 —
01Je zobrazen
— —| (Vyhrazen) — — 1460h | 05216 — —
az az
1468h | 05224
C101 | —| Volba rezimu paméti motor | R/W | 00Vymaz hodnoty frekvence 1469h | 05225 0,1 —
potenciometru nastavené motor potenciome-
(funkce nahoru/dolt) trem
(névrat k hodnoté v FOO1)
01Posledni nastavena
frekvence zlistava zachovana
C102 | —| Volba rezimu resetu R/W | 00Vymazani chyby pii 146Ah | 05226 0az3 —
sepnuti (ndbézna hrana
signalu), je-li ménic v
provozu dojde k zastaveni
01Vymazani chyby pfi rozep-
nuti (sestupnd hrana signalu),
je-li ménic v provozu dojde k
zastaveni
02Vymazani chyby pfi
sepnuti (ndbézna hrana
signalu), je-li méni¢ v chodu,
pak signal nema vliv
03Vymazani chyby pfi
sepnuti (ndbézna hrana
signalu), je-li ménic v
provozu dojde k zastaveni,
nedojde k vymazani ¢itace
polohy
C103 | —| ReZim restartu po resetu R/W | O0Restart z 0 Hz 146Bh | 05227
01Restart se zachycenim
motoru
02Restart s aktivnim
vyhledanim frekvence
— (Vyhrazen) — — 146Ch | 05228 — —
C105 | —| Signal FM nastaveni R/W | 50. az 200. (%) 146Dh | 05229 | 50 az200 1%
zesileni
C106 | —| Signal AM nastaveni R/W | 50. az 200. (%) 146Eh | 05230 | 50 az200 1%
zesileni
C107 | —| Signal AMI nastaveni R/W | 50. az 200. (%) 146Fh | 05231 | 50 az200 1%
zesileni
— (Vyhrazen) — — 1470h | 05232 — —
C109 | —| Posun signalu AM R/W | 0. az 100. (%) 1471h | 05233 | 0az 100 1%
C110 | —| Posun signalu AMI R/W | 0. az 100. (%) 1472h | 05234 | 0az 100 1%
CI11 | —| Nastaveni urovné 2 hlidani | R/W | 0.00 x jm az 2.00 x [jm 1473h | 05235 | 0az 2000 0.1 %
pietizeni ménice (A)
— (Vyhrazen) — — 1474h | 05236 — —
az az
147Ch | 05244
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Rozlise
Rozsah ,
hex dec. -
C121 | —| Vstup [O] dostaveni R/W | 0. az9999., 1000 az 6553 147Dh | 05245 | 0 az 65530 1
pocatku (10000 az 65530)
C122 | —| Vstup [OI] dostaveni R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 147Eh | 05246 | 0 az 65530 1
pocatku (10000 az 65530)
C123 | —| Vstup [02] dostaveni R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 147Fh | 05247 | 0 az 65530 1
pocatku (10000 az 65530)
— (Vyhrazen) — — 1480h | 05248 — —
az az
1485h | 05253
C130 | —| Prodleva sepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 1486h | 05254 | 0az 1000 | 0.1 sec.
(1]
C131 | —| Prodleva rozepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 1487h | 05255 | 0az 1000 | 0.1 sec.
(1]
C132 | —| Prodleva sepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 1488h | 05256 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[12]
C133 | —| Prodleva rozepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 1489h | 05257 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[12]
C134 | —| Prodleva sepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 148Ah | 05258 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[13]
C135 | —| Prodleva rozepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 148Bh | 05259 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[13]
C136 | —| Prodleva sepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 148Ch | 05260 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[14]
C137 | —| Prodleva rozepnuti svorky R/W | 0.0 az100.0 (s) 148Dh | 05261 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[14]
C138 | —| Prodleva sepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 148Eh | 05262 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[15]
C139 | —| Prodleva rozepnuti svorky R/W | 0.0 az 100.0 (s) 148Fh | 05263 | 0az 1000 | 0.1 sec.
[15]
C140 | —| Prodleva sepnuti reléového | R/W | 0.0 az 100.0 (s) 1490h | 05264 | 0az 1000 | 0.1 sec.
vystupu
C141 | —| Prodleva rozepnuti R/W | 0.0 az100.0 (s) 1491h | 05265 | 0az 1000 | 0.1 sec.
reléového vystupu
C142 | —| Logicky vystup 1 funkce A | R/W | Lze pouzit v§echny vystupni 1492h | 05266 — —
funkce, kromé logickych
Cl143 —| Logicky vystup 1 funkce B | R/'W vystupti (LOG1 az LOG6) 1493h | 05267
Cl144 | —| Logicky vystup 1 operator R/W | 00..AND 1494h | 05268 0,1,2 —
01..0R
02..XOR (exclusive OR)
C145 | —| Logicky vystup 2 funkce A | R/W | All programmable output 1495h | 05269 — —
functions available (except
Cl46 —| Logicky vystup 2 funkce B | R/'W | LOG1 az LOG6) 1496h | 05270
C147 | —| Logicky vystup 2 operator R/W | 00..AND 1497h | 05271 0,1,2 —
01..0R
02..XOR (exclusive OR)
C148 | —| Logicky vystup 3 funkce A | R/W | Lze pouzit vSechny vystupni 1498h | 05272 — —
funkce, kromé logickych
C149 —| Logicky vystup 3 funkce B | R/'W vystupti (LOG1 az LOG6) 1499h | 05273
C150 | —| Logicky vystup 3 operator R/W | 00..AND 149Ah | 05274 0,1,2 —
01..0R
02..XOR (exclusive OR)
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C151 | —| Logicky vystup 4 funkce A | R/W | Lze pouzit vSechny vystupni 149Bh | 05275 — —
- funkce, kromé logickych
C152 | —| Logicky vystup 4 funkce B | R/W | yystupti (LOGI az LOG6) 149Ch | 05276
C153 | —| Logicky vystup 4 operator R/W | 00..AND 149Dh | 05277 0,1,2 —
01..0R
02..XOR (exclusive OR)
C154 | —| Logicky vystup 5 funkce A | R/W | Lze pouzit vSechny vystupni 149Eh | 05278 — —
- funkce, kromé logickych
C155 | —| Logicky vystup 5 funkce B | R/W | yystupti (LOGI az LOG6) 149Fh | 05279
C156 | —| Logicky vystup 5 operator R/W | 00..AND 14A0h | 05280 0,1,2 —
01..O0R
02..XOR (exclusive OR)
C157 | —| Logicky vystup 6 funkce A | R/'W | Lze pouzit vSechny vystupni 14A1h | 05281 — —
- funkce, kromé logickych
C158 | —| Logicky vystup 6 funkce B | R/W | yystupti (LOGI az LOG6) 14A2h | 05282
C159 | —| Logicky vystup 6 operator R/W | 00..AND 14A3h | 05283 0,1,2 —
01..O0R
02..XOR (exclusive OR)
C160 | —| Vstupni svorka [1] - ¢as R/W | 0. az 200. (x 2 ms) 14A4h | 05284 | 0az200 2 ms
odezvy
C161 | —| Vstupni svorka [2] - ¢as R/W | 0. az200. (x 2 ms) 14A5h | 05285 0az 200 2 ms
odezvy
C162 | —| Vstupni svorka [3] - ¢as R/W | 0. az 200. (x 2 ms) 14A6h | 05286 | 0az200 2 ms
odezvy
C163 | —| Vstupni svorka [4] - Cas R/W | 0. az200. (x 2 ms) 14A7h | 05287 | 0az200 2 ms
odezvy
C164 | —| Vstupni svorka [5] - ¢as R/W | 0. az 200. (x 2 ms) 14A8h | 05288 | 0az200 2 ms
odezvy
C165 | —| Vstupni svorka [6] - ¢as R/W | 0.2z 200. (x 2 ms) 14A%h | 05289 | 0az200 2 ms
odezvy
C166 | —| Vstupni svorka [7] - ¢as R/W | 0. az 200. (x 2 ms) 14AAh | 05290 | 0az200 2 ms
odezvy
C167 | —| Vstupni svorka [8] - Cas R/W | 0. az200. (x 2 ms) 14ABh | 05291 0 az 200 2 ms
odezvy
C168 | —| Vstupni svorka [FW] - ¢as R/W | 0. az 200. (x 2 ms) 14ACh | 05292 | 0az200 2 ms
odezvy
C169 | —| Cas odezvy pii zadavani R/W | 0.az200. (x 10 ms) 14ADh | 05293 0az 200 2 ms
pevné rychlosti nebo polohy
— (Vyhrazen) — — 14AEh | 05294 — —
az az
1500h | 05376
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HO001 —| Volba automatického R/W | 00Nezvoleno 1501h | 05377 0,1,2 —
nastaveni 01Auto-nastaveni bez rotace
(méteni odporil a indukénosti
motor)
02Auto-nastaveni s rotaci
(kromé¢ ptedeslého se méfi i
moment setrvacnosti)
HO002 —| Volba dat motoru R/W | 00Standardni data motoru 1502h | 05378 0,1,2 —
pro motor 1 01Data ziskana z auto-
nastaveni
02Pribézné dolad’ovani dat za
provozu
H202 | —| Volba dat motoru R/W | 00Standardni data motoru 2502h | 9474 0,1,2 —
pro motor 2 01Data ziskana z auto-
nastaveni
02Prtibézné dolad’'ovani dat za
provozu
H003 | —| Vykon motoru, motor 1 R/W | 0.20 az 75.00 (kW) 153h | 05379 | (viznasl. —
tabulka)
H203 | —| Vykon motoru, motor 2 R/W | 0.20 az 75.00 (kW) 2503h | 9475 (viz nasl. —
tabulka)
H004 | —| Pocet polti motoru , motor 1 | R/W | 00..2 poly 1504h | 05380 0az4 —
01..4 poly
02..6 polu
03..8 polu
04..10 pola
H204 | —| Pocet polti motoru, motor 2 | R/W | 00..2 poles 2504h | 9476 0az4 —
01..4 poles
02..6 poles
03..8 poles
04..10 poles
HO005 | H | Rychlostni konstanta, R/W | Konstanta proporcionalniho 1505h | 05381 | 0az 80000 | 0.001
motor 1 zesileni (nastaveno tovarng)
HO05 |L R/W 1506h | 05382
H205 | H | Rychlostnai konstanta, R/W | Konstanta proporcionalniho 2505h | 9477 | 0az 80000 | 0.001
motor 2 zesileni (nastaveno tovarng)
H205 |L R/W 2506h | 9478
H006 | —| Stabiliza¢ni konstanta, R/W | 0. az 255. (nastaveno tovarn€) | 1507h | 05383 | 0az255 1
motor 1
— (Vyhrazeno) — — 1508h | 05384 — —
az az
1514h | 05396
H206 | —| Stabiliza¢ni konstanta, R/W | 0. az 255. (nastaveno tovarng€) | 2507h | 09479 | 0az255 1
motor 2
— (Vyhrazeno) — — 2508h | 09480 — —
az az
2514h | 09292
H306 | —| Motor stabilization R/W | 0. az 255. (nastaveno tovarn€) | 3507h | 13575 0az 255 1
constant, 3rd motor
— (Vyhrazen) — — 3508h | 13576 — —
azend | azend
H020 Konstanta motoru R1, R/W | 0.001 az 9.999, 10.00 az 1515h | 05397 | 1az 65530 | 0.001 W
motor 1 65.53 (W)
HO020 |L R/W 1516h | 05398
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H220 | H | Konstanta motoru R1, R/W | 0.001 az 9.999, 10.00 az 2515h | 09293 | 1 az 65530 | 0.001 W
motor 2 65.53 (W)
H220 | L R/W 2516h | 09294
HO021 H | Konstanta motoru R2, R/W | 0.001 az 9.999, 10.00 az 1517h | 05399 | 1az65530 | 0.001 W
motor 1 65.53 (W)
HO021 L R/W 1518h | 05400
H221 H | Konstanta motoru R2, R/W | 0.001 az9.999, 10.00 az 2517h | 09495 | 1 az 65530 | 0.001 W
motor 2 65.53 (W)
H221 L R/W 2518h | 09496
H022 | H | Konstanta motoru L, R/W | 0.01 az 99.99, 1519h | 05401 | 1az65530 | 0.01 mH
motor 1 100.0 - 655.3 (mH)
HO022 | L R/W 151Ah | 05402
H222 | H | Konstanta motoru L, motor | R/W | 0.01 az 99.99, 2519h | 09497 | 1 az 65530 | 0.01 mH
100.0 - 655.3 (mH)
H222 | L R/W 251Ah | 09498
H023 H | Konstanta motoru 10, R/W | 0.01 az 99.99, 151Bh | 05403 | 1 az65530 | 0.01 A
motor 1 100.0 - 655.3 (A)
HO023 | L R/W 151Ch | 05404
H223 H | Konstanta motoru 10, R/W | 0.01 az 99.99, 251Bh | 09499 | 1az65530 | 0.01 A
motor 2 100.0 - 655.3 (A)
H223 | L R/W 251Ch | 09500
H024 | H | Konstanta motoru J, R/W | 0.001 az 9.999, 151Dh | 05405 1az —
motor 1 10.00 az 99.99, 9999000
H024 L R/W | 100.0 az 999.9, 151Eh | 05406
1000 az 9999.
— (Vyhrazen) — — 151Fh | 05407 — —
az az
1523h | 05411
H224 Konstanta motoru J, R/W | 0.001 az 9.999, 251Dh | 09501 1az —
motor 2 10.00 az 99.99, 9999000
H224 | L R/W | 100.0 a2 999.9, 251Eh | 09502
1000 az 9999.
— (Vyhrazen) — — 221Fh | 09503 — —
az az
2523h | 09507
HO030 | H | Konstanta R1 z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 1524h | 05412 | 1az65530 | 0.001 W
nastaveni, motor 1 10.00 az 65.53 (W)
HO030 | L R/W 1525h | 05413
H230 | H | Konstanta R1 z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 2524h | 09508 | 1az65530 | 0.001 W
nastaveni, motor 2 10.00 az 65.53 (W)
H230 | L R/W 2525h | 09509
HO31 | H | Konstanta R2 z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 1526h | 05414 | 1az 65530 | 0.001 W
nastaveni, motor 1 10.00 az 65.53 (W)
HO031 L R/W 1527h | 05415
H231 | H | Konstanta R1 z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 2526h | 09510 | 1az 65530 | 0.001 W
nastaveni, motor 2 10.00 az 65.53 (W)
H231 L R/W 2527h | 09511
HO032 | H | Konstanta L z auto- R/W | 0.01 az 99.99, 1528h | 05416 | 1az65530 | 0.01 mH
nastaveni, motor 1 100.0 az 655.3 (mH)
HO032 | L R/W 1529h | 05417
H232 | H | Konstanta L z auto- R/W | 0.01 az 99.99, 2528h | 09512 | 1az65530 | 0.01 mH
nastaveni, motor 2 100.0 az 655.3 (mH)
H232 | L R/W 252%h | 09513
HO033 | H | Konstanta I0 z auto- R/W | 0.01 az 99.99, 152Ah | 05418 | 1az65530 | 0.01 mH
nastaveni, motor 1 100.0 az 655.3 (mH)
HO033 | L R/W 152Bh | 05419




B-69

Méni¢ SJ7002
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Data komunikace
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Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
H233 H | Konstanta I0 z auto- R/W | 0.01 az 99.99, 252Ah | 09514 | 1 az65530 | 0.01 mH
nastaveni, motor 2 100.0 az 655.3 (mH)
H233 | L R/W 252Bh | 09515
HO034 | H | Konstanta J z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 152Ch | 05420 1az 0.001
nastaveni, motor 1 10.00 az 99.99, 9999000
H034 L R/W | 100.0 az 999.9, 152Dh | 05421
1000 az 9999.
H234 | H | Konstanta J z auto- R/W | 0.001 az 9.999, 252Ch | 09516 1az 0.001
nastaveni, motor 2 10.00 az 99.99, 9999000
H234 |L R/W | 100.0 a2 999.9, 252Dh | 09517
1000 az 9999.
— (Vyhrazen) — — 152Eh | 05422 — —
az az
153Ch | 05436
HO050 | —| Proporcionalni zesileni PI R/W | 0.0 2z 999.9, 1000. 153Dh | 05437 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti, motor 1
H250 | —| Proporcionalni zesileni PI R/W | 0.0 2z 999.9, 1000. 253Dh | 09533 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti, motor &
HO51 | —| Integracni zesileni PI R/W | 0.0 az 999.9, 1000. 153Eh | 05438 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti, motor 1
H251 | —| Integra¢ni zesileni PI R/W | 0.0 a2 999.9, 1000. 253Eh | 09534 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti, motor 2
HO052 | —| Proporcionalni zesileni P R/W | 0.01 az 10.00 153Fh | 05439 | 0az 1000 0.01
regulace rychlosti, motor 2
— (Reserved) — — 1540h | 05440 — —
az az
1546h | 05446
H252 | —| Proporcionalni zesileni P R/W | 0.01 az 10.00 253Fh | 09535 | 0az 1000 0.01
regulace rychlosti, motor 2
— (Vyhrazen) — — 2540h | 09536 — —
az az
2546h | 09542
H060 | —| OHz SLV omezeni proudu, | R/W | 0.0 az 100.0 1547h | 05447 | 0az 1000 0.1 %
motor |
H260 | —| OHz SLV omezeni proudu, | R/W | 0.0 az 100.0 2547h | 09543 | 0az 1000 0.1 %
motor 1
HO061 | —| OHz SLV proudovy boost R/W | 0. az 50. (%) 1548h | 05448 0az 50 1%
pfi rozb&éhu, motor 1
— (Vyhrazen) — — 1549h | 05449 — —
az az
1550h | 05456
H261 | —| OHz SLV proudovy boost R/W | 0. az 50. (%) 2548h | 09544 0az 50 1%
pti rozb&hu, motor 2
— (Reserved) — — 254%h | 09545 — —
az az
3102h | 12546
HO070 | —| Proporcionalni zesileni P1 R/W | 0.0 a2z 999.9, 1000 1551h | 05457 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti,
nastaveni 2, volba svorkou
CAS
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Pamé"ové registry, “H” Skupina funkci motorovych konstants
Data komunikace
Kéd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
HO071 | —| Integracni zesileni PI R/W | 0.0 a2 999.9, 1000 1552h | 05458 | 0az 10000 | 0.1 %
regulace rychlosti,
nastaveni 2, volba svorkou
CAS
o HO072 | —| Proporcionalni zesileni P R/W | 0.00 az 10.00 1553h | 05459 | 0az 1000 0.01
35 regulace rychlosti,
© nastaveni 2, volba svorkou
9 CAS
()]
H073 | —| Casova konstanta prepnuti R/W | 0. az 999. (millisekund) 1554h | 05460 | 0az9999 | 1 msec.
— (Vyhrazen) — — 1555h | 05461 — —
az az
1600h | 05632
Pro nastaveni parametru HO03 a H203 (vykon motoru) pouzijte nasledujici tabulku.
Code Data 00 01 02 | 03 | 04 | OS5 | 06 | 07 | 08 | 09 10
JaponskaneboU.S.A. | 0.2 — 04| — |07 | — |15|22] — |37]| —
verze kW 5
(B85 =100 or 02)
EU verze (B85=01) 0.2 03| — 105107111522 ]|30| — |40
kW 7 5 5
Code Data 1 12 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20 | 21

Japonskanebo U.S.A. 5.5 75 | 11 15 | 18. 122 | 30 | 37 | 45| 55 | 75
verze kW 5
(B85 =00 or 02)

EU verze (B85=01) 55 75| 11 | 15 | 18. 1 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
kW 5
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Méni¢ SJ7002
Pamét ové registry, “P” Skupina fukce rozsifujicich jednotek
Data komunikace
Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. nl.
P001 —| Reakce na poruchu R/W | 00Chyba (zastaveni motoru) 1601h | 05633 0,1 —
volitelné jednotky 1 01Pokracuje v chodu
P002 | —| Reakce na poruchu R/W | 00Chyba (zastaveni motoru) 1602h | 05634 0,1 —
volitelné jednotky 2 01Pokracuje v chodu o
— (Vyhrazen) — — 1603h | 05635 — — o]
aZz az o8
160Ah | 05642 e
P011 | —| Cidlo otacek - po&et pulsii R/W | 128. a2 9999., 1000 az 6553 160Bh | 05643 128 az 1 w
na otacku (10000 az 65000) (pulst na 65000
otacku)
P012 | —| Rezim fizeni R/W | 00Automaticka regulace 160Ch | 05644 0,1 —
rychlosti (ASR)
01Automaticka regulace
polohy (APR)
02Automaticka regulace
absolutni polohy
03 Automaticka regulace
absolutni pohony s vysokym
rozliSenim (reZim HAPR)
PO13 —| Rezim posloupnosti R/W | 00Dvojice pulsti posunutych 160Dh | 05645 0,1,2 —
zadavacich pulst 0 90o.
01Pocet pulsti a smér
020dde¢lena posloupnost
pulst pro smér vpted a vzad
P014 | —| Orientované zastaveni v R/W | 0. az 4095. (pulzi) 160Eh | 05646 | 0az4095 | 1 pulse
ramci otacky
PO15 | —| Rychlost pfi orientovaném R/W | Pocate¢ni frekvence az max. 160Fh | 05647 | 0az 12000 | 0.01 Hz
zastaveni frekvence
(az 120.0) (Hz)
P016 | —| Smér vyhledani orientované | R/W | 00..Vpied 1610h | 05648 0,1 —
polohy 01..Vzad
P017 | —| Dovolena odchylka orien- R/W | 0.az9999., 1611h | 05649 | 0 az 10000 1
tace 1000 (10,000) (pulzd)
P018 | —| Prodleva signalu ukonceni R/W | 0.00 az9.99 (s) 1612h | 05650 | 0az999 | 0.01 sec.
orientace
P019 | —| Volba umisténi R/W | 00Ve zpétné vazbé 1613h | 05651 0,1 —
elektronického prevodu 01V povelu
P020 | —| Citatel elektronického R/W | 0.2az9999. 1614h | 05652 | 1az9999 —
prevodu
P021 —| Jmenovatel elekronického R/W | 1az9999 1615h | 05653 | 1az9999 —
prevodu
P022 | —| Nastaveni zisku ptimé vétve | R/W | 0.00 az 99.99, 100.0 az 655.3 | 1616h | 05654 | 0 az 65535 0.01
polohové smycky
P023 | —| Nastaveni zisku zp. vazby R/W | 0.00 az 99.99, 100.0 1617h | 05655 | 0 az 10000 0.01
polohové smycky
P024 | —| Posun polohy R/W | -204 (-2048) / -999. az 2048 1618h | 05656 | -2048 az 1
2048
P025 —| Kompenzace teplotni zavis- | R/W | 00Bez kompenzace 1619h | 05657 0,1 —
losti odporu rotoru 01S kompenzaci
P026 | —| Urovei chyby piekrodeni R/W | 0.0 az 150.0 (%) 161Ah | 05658 | 0az 1500 0.1 %
rychlosti
P027 | —| Dovolena odchylka rychlo- | R/W | 0.00 az 99.99, 161Bh | 05659 | 0az 12000 | 0.01 Hz
sti 100.0 az 120.0 (Hz)
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Pamétové registry, “P” Skupina fukce rozsifujicich jednotek

Data komunikace

Kod funkce Nazev R/W Popis Registr 39
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. .
P028 | —| Citatel pfevodu motoru R/W | 0. az 9999. 161Ch | 05660 | 1az9999 1
P029 | —| Jmenovatel pfevodu motoru | R/W | 1 az 9999 161Dh | 05661 | 1az9999 1
— (Vyhrazen) — — 161Eh | 05662 — —
P031 | —| Volba rozb&hového a R/W | 00Z ménice (OP) 161Fh | 05663 0,1,2 —
dobéhového casu 01Rozsifujici jednotka 1
02Rozsifujici jednotka 2
03Program EZSQ
P032 | —| Volba zadani povelu polohy | R/W | 00Z ménice (OP) 1620h | 05664 0,1,2 —
01Rozsifujici jednotka 1
02Rozsifujici jednotka 2
P033 —| Nastaveni povelu momentu | R/W | 00Svorka [O] 1621h | 05665 0az3
01Svorka [OI]
02Svorka [O2]
03Klavesnice ménice (OP)
(P034)
P034 | —| Nastaveni povelu momentu | R/W | 0. az 200. (%) 1622h | 05666 | 0az200 1%
P035 | —| Nastaveni polarity R/W | 00Zavisi na polarité¢ hodnoty 1623h | 05667 0,1 —
momentu je-li povel momentu
zadavam svorkou O2 01Zavisi na sméru otaceni
motoru
P036 —| Posun momentu R/W | 00Nezvolen 1624h | 05668 0,1,2 —
01Panel ménic¢e (OP) (P037)
02Vstupni svorka [O2]
P037 | —| Hodnota posunu momentu R/W | -200. az 200. (%) 1625h | 05669 -200 az 1
200
P038 | —| Polarita posunu momentu R/W | 00Zavisi na polarité¢ hodnoty 1626h | 05670 0,1 —
momentu
01Zavisi na sméru otaceni
motoru
P039 Omezeni rychlosti vpied v R/W | 0.00 az max. frekvence (Hz) 1627h | 05671 | O0azmax. | 0.01 Hz
rezimu fizeni momentu frequency
P039 | L R/W 1628h | 05672 (up az
40000)
P040 Omezeni rychlosti vzad v R/W | 0.00 az max. frekvence (Hz) 162%h | 05673 | O0azmax. | 0.01 Hz
reZimu fizeni momentu frequency
P040 | L R/'W 162Ah | 05674 (up az
40000)
— (Vyhrazen) — — 162Bh | 05675 — —
— (Vyhrazen) — — 162Ch | 05676 — —
— (Vyhrazen) — — 162Dh | 05677 — —
P044 | —| DeviceNet comm watchdog | R/W | 0.00 az 99.99 (seconds) 162Eh | 05678 | 0az9999 | 0.01 sec
timer
P045 | —| Odezva ménice na chybu R/W | 00Chyba 162Fh | 05679 0az4 —
komunikace DeviceNet 01Zastaveni a chyba
02Udrzuje ptedchozi rychlos
03Volny dob&h
04Dobeh a zastaveni
P046 | —| DeviceNet polled 1/O: R/W | 20,21, 100 1630h | 05680 | 20,21, 100 —
Output instance number
P047 —| DeviceNet polled I/O: Input | R/W | 70, 71, 101 1631h | 05681 | 70,71, 101 —
instance number
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Pamét”ové registry, “P” Skupina fukce rozsifujicich jednotek
Data komunikace
Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr Rozlis
ozliSe
Rozsah ,
hex dec. nl.
P048 | —| Reakce ménice na pohoto- | R/W | 00Chyba 1632h | 05682 O0az4 —
vistni mod DeviceNet 01Zastaveni a chyba
02Udrzuje predchozi rychlos
03Volny dob¢h
04Dob¢h a zastaveni o
P049 | —| Nastaveni pocétu polt R/W | Rozsah 00 az 38 (jen suda 1633h | 05683 0az 19 = 8.
motoru pro DeviceNet Cisla) 2 poles %
— | —| (vyhrazen) — — 1634h | 05684 — — o
az az
1638h | 05688
P055 | —| Mira frekvence zadavané R/W | 1.0 az 50.0 (kHz) 1639h | 05689 | 10az500 | 0.1 kHz
pulsy
P056 | —| Casova konstanta filtru R/W | 0.01 az 2.00 (s) 163Ah | 05690 1az200 | 0.01 sec.
posloupnosti zadavani
povelovymi pulsy
P057 | —| Posunzadavani povelovymi | R/W | -100. az 100. (%) 163Bh | 05691 -100 az 1%
pulsy 100
P058 | —| Omezeni zadavani R/W | 0. az 100. (%) 163Ch | 05692 | 0az100 1%
povelovymi pulsy
— (Vyhrazen) — — 163Dh | 05693 — —
P060 Nastaveni pevné polohy 0 R/W | Max. poloha vzad aZ max. 163Eh | 05694 — —
poloha vpred
P060 | L R/W | (horni 4 digity obsahuji 163Fh | 05695
znaménko “-”)
P061 Nastaveni pevné polohy 1 R/W | Max. poloha vzad az max. 1640h | 05696 — —
poloha vpted
znaménko “-)
P062 Nastaveni pevné polohy 2 R/W | Max. poloha vzad az max. 1642h | 05698 — —
poloha vpted
znaménko “-”)
P063 Nastaveni pevné polohy 3 R/W | Max. poloha vzad az max. 1644h | 05700 — —
poloha vpred
znaménko “-”)
P064 Nastaveni pevné polohy 4 R/W | Max. poloha vzad aZ max. 1646h | 05702 — —
poloha vpred
znaménko “-”)
P065 Nastaveni pevné polohy 5 R/W | Max. poloha vzad az max. 1648h | 05704 — —
poloha vpted
znaménko “-)
P066 Nastaveni pevné polohy 6 R/W | Max. poloha vzad az max. 164Ah | 05706 — —
poloha vpted
znaménko “-”)
P067 Nastaveni pevné polohy 7 R/W | Max. poloha vzad az max. 164Ch | 05708 — —
poloha vpred
znaménko “-”)
P068 | —| Navrat do vychozi polohy R/W | 00Nizkou rychlosti 164Eh | 05710 0,1,2 —
(VP) - volba rychlosti a 01Vysokou rychlosti 1
zpuisobu 02Vysokou rychlosti 2
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Pamétové registry, “P” Skupina fukce rozsifujicich jednotek

Data komunikace

Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 39
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. i
P069 | —| N4jezd na vychozi polohu - | R/W | 00..Vpied 164Fh | 05711 0,1 —
volba sméru 01..Zpét
P070 | —| Nizka rychlost najezdu na R/W | 0.00 az 10.00 (Hz) 1650h | 05712 | 0az 1000 | 0.01 Hz
VP
P071 | —| Vysoka rychlost najezduna | R/W | 0.00 az 99.99/100.0 az max. | 1651h | 05713 | 0az40000 | 0.01 Hz
VP frekvence (Hz), motor 1
P072 Rozsah pohybu vpted R/W | 0 az 268435455 (je-li PO12= | 1652h | 05714 See 1
02), description
P072 | L R/W | 0az 1073741823 je-li PO13 = | 1653h | 05715
03) (horni 4 digity)
P073 Rozsah pohybu vzad R/W | -268435455 az 0 (je-li PO12= | 1654h | 05716 See 1
02), description
PO73 | L R/W | -1073741823 a2 0 (je-li PO13 | 1655h | 05717
=03)
(horni 4 digity)
— (Vyhrazen) — — 1656h | 05718 — —
az az
1665h | 05733
P100 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1666h | 05734 | 0az 65530 1
parametr U(00) (10000 az 65535)
P101 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 1667h | 05735 | 0az 65530 1
parametr U(01) (10000 az 65535)
P102 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0. az 9999., 1000 az 6553 1668h | 05736 | 0 az 65530 1
parametr U(02) (10000 az 65535)
P103 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1669h | 05737 | 0az 65530 1
parametr U(03) (10000 az 65535)
P104 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az 9999., 1000 az 6553 166Ah | 05738 | 0az 65530 1
parametr (U04) (10000 az 65535)
P105 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 166Bh | 05739 | 0 az 65530 1
parametrr (U05) (10000 az 65535)
P106 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0. az 9999., 1000 az 6553 166Ch | 05740 | 0 az 65530 1
parametr (U06) (10000 az 65535)
P107 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az 9999., 1000 az 6553 166Dh | 05741 | 0az 65530 1
parametr(U07) (10000 az 65535)
P108 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 166Eh | 05742 | 0 az 65530 1
parametr (U0OS8) (10000 az 65535)
P109 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 166Fh | 05743 | 0 az 65530 1
parametr (U09) (10000 az 65535)
P110 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0. az 9999., 1000 az 6553 1670h | 05744 | 0 az 65530 1
parametr (U10) (10000 az 65535)
P111 —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1671h | 05745 | 0az 65530 1
parametr (U11) (10000 az 65535)
P112 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1672h | 05746 | 0 az 65530 1
parametr (U12) (10000 az 65535)
P113 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 1673h | 05747 | 0az 65530 1
parametr (U13) (10000 az 65535)
P114 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0. az 9999., 1000 az 6553 1674h | 05748 | 0 az 65530 1
parametr (U14) (10000 az 65535)
P115 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1675h | 05749 | 0az 65530 1
parametr (U15) (10000 az 65535)
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Data komunikace
Kdd funkce Nazev R/W Popis Registr 53
Rozlise
Rozsah ,
hex dec. -
P116 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1676h | 05750 | 0 az 65530 1
parametr (U16) (10000 az 65535)
P117 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z9999., 1000 az 6553 1677h | 05751 | 0 az 65530 1
parametr (U17) (10000 az 65535) o
P118 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1678h | 05752 | 0 az 65530 1 2
parametr (U18) (10000 az 65535) %
P119 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 167%h | 05753 | 0 az 65530 1 ;
parametr (U19) (10000 az 65535)
P120 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 167Ah | 05754 | 0 az 65530 1
parametr (U20) (10000 az 65535)
P121 —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z9999., 1000 az 6553 167Bh | 05755 | 0 az 65530 1
parametrr (U21) (10000 az 65535)
P122 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 167Ch | 05756 | 0 az 65530 1
parametr (U22) (10000 az 65535)
P123 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 167Dh | 05757 | 0 az 65530 1
parametr (U23) (10000 az 65535)
P124 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 167Eh | 05758 | 0 az 65530 1
parametrr (U24) (10000 az 65535)
P125 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z 9999., 1000 az 6553 167Fh | 05759 | 0 az 65530 1
parametr (U25) (10000 az 65535)
P126 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1680h | 05760 | 0 az 65530 1
parametr (U26) (10000 az 65535)
P127 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1681h | 05761 | 0az 65530 1
parametr (U27) (10000 az 65535)
P128 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1682h | 05762 | 0 az 65530 1
parametr (U28) (10000 az 65535)
P129 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.2z9999., 1000 az 6553 1683h | 05763 | 0 az 65530 1
parametr (U29) (10000 az 65535)
P130 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1684h | 05764 | 0 az 65530 1
parametr (U30) (10000 az 65535)
P131 | —| Programovy uzivatelsky R/W | 0.az9999., 1000 az 6553 1685h | 05765 | 0az 65530 1
parametr (U31) (10000 az 65535)
— (Vyhrazen) — — 1686h | 05766 — —
az az
2102h | 08450
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Uvod

Dodatek obsahuje ptehled uzivatelsky programovatelnych parametrd série SJ7002 a jeich
standardni hodnoty pro Evropu, USA a Japonsko. Sloupec vpravo je pfipraven pro zapis
hodnot, které jste zménili oproti standardu. Obvykle je to pro vétsinu aplikaci pouze nékolik
parametru.

Nastaveni parametri z klavesnice

Série SJ7002 poskytuje mnoho funkei a parametrti konfigurovatelnych uZivatelem. Kvili
moznym komplikacim s feSenim potizi popf. ztratou dat doporuujeme zaznamenat vSechny
zménéné parametry.

Typ ménice SJ700 Tyto informace jsou vytistény na
typovém §titku, umisténém na
(i MFG. No. pravé strané ménice.
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Parametry
hlavniho profilu
Skupina “F” Standardni nastaveni
Nastaveni
Func. Name xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
Code (Europe) (U.S.A)) (Japan)
F001 Nastaveni vystupni frekvence 0.00 0.00 0.00
F002 Nastaveni doby rozb&hu (1) 30.0 30.0 30.0
F202 Nastaveni doby rozbéhu (1), 2. motor 30.0 30.0 30.0
F302 Nastaveni doby rozbéhu (1), 3. motor 30.0 30.0 30.0
F003 Nastaveni doby dobé&hu (1) 30.0 30.0 30.0
F203 Nastaveni doby dobé&hu (1), 2. motor 30.0 30.0 30.0
F303 Nastaveni doby dobé&hu (1), 3. motor 30.0 30.0 30.0
F004 Nastaveni sméru chodu - tlacitko Run 00 00 00
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méni¢ SJ7002
Standardni
funkce
Skupina parametru “A” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kaéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (US.A) (Japan)
A001 Nastaveni zdroje zadavani frekvence 01 01 02
A002 Nastaveni zdroje povelu k chodu 01 01 02
A003 Nastaveni zakladni frekvence 50. 60. 60.
A203 Nastaveni zdkladni frekvence, 2. motor 50. 60. 60.
A303 Nastaveni zakladni frekvence, 3. motor 50. 60. 60.
A004 Nastaveni maximalni frekvence 50. 60. 60.
A204 Nastaveni maximalni frekvence, 2. motor 50. 60. 60.
A304 Nastaveni maximalni frekvence, 3. motor 50. 60. 60.
A005 Ptedvolba pro svorku [AT] 00 00 00
A006 Ptedvolba pro svorku [02] 03 03 03
A011 [O]-[L] pocateéni frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
A012 [O]-[L] koncova frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
A013 [O]-[L] pocateéni bod rozsahu napéti 0. 0. 0.
A014 [O]-[L] koncovy bod rozsahu napéti 100. 100. 100.
AO015 [O]-[L] volba pocateéni frekvence (podprahové) 01 01 01
AO016 Casova konstanta filtru vn&jsiho zadavani frekvence 8. 8. 8.
A017 Povoleni funkce Easy sequence (EZSQ) 00 00 00
A019 Volba rezimu uziti pevnych rychlosti 00 00 00
A020 Nastaveni pevné rychlosti 0 0.00 0.00 0.00
A220 Nastaveni pevné rychlosti 0 motor 2 0.00 0.00 0.00
A320 Nastaveni pevné rychlosti 0 pro motor 3 0.00 0.00 0.00
A021 Nastaveni pevné rychlosti 1 0.00 0.00 0.00
A022 Nastaveni pevné rychlosti 2 0.00 0.00 0.00
A023 Nastaveni pevné rychlosti 3 0.00 0.00 0.00
A024 Nastaveni pevné rychlosti 4 0.00 0.00 0.00
A025 Nastaveni pevné rychlosti 5 0.00 0.00 0.00
A026 Nastaveni pevné rychlosti 6 0.00 0.00 0.00
A027 Nastaveni pevné rychlosti 7 0.00 0.00 0.00
A028 Nastaveni pevné rychlosti 8 0.00 0.00 0.00
A029 Nastaveni pevné rychlosti 9 0.00 0.00 0.00
A030 Nastaveni pevné rychlosti 10 0.00 0.00 0.00
A031 Nastaveni pevné rychlosti 11 0.00 0.00 0.00
A032 Nastaveni pevné rychlosti 12 0.00 0.00 0.00
A033 Nastaveni pevné rychlosti 13 0.00 0.00 0.00
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Nastaveni parametru z klavesnice
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Skupina parametru “A” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kod Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)

A034 Nastaveni pevné rychlosti 14 0.00 0.00 0.00
A035 Nastaveni pevné rychlosti 15 0.00 0.00 0.00
A038 Nastaveni frekvence tipovani 1.00 1.00 1.00
A039 Rezim zastaveni pro tipovani 00 00 00
A041 Metoda pouziti momentového boostu 00 00 00
A241 Metoda pouZiti momentového boostu pro 2. motor 00 00 00
A042 Hodnota ruéniho momentového boostu 1.0 1.0 1.0
A242 Hodnota ruéniho momentového boostu, motor 2 1.0 1.0 1.0
A342 Hodnota ruéniho momentového boostu, motor 3 1.0 1.0 1.0
A043 Nastaveni frekvence ruéniho momentového boostu 5.0 5.0 5.0
A243 Nastaveni frekvence ruéniho momentového boostu, 5.0 5.0 5.0

motor 2
A343 Nastaveni frekvence ru¢niho momentového boostu, 5.0 5.0 5.0

motor 3
A044 Volba zavislosti U/f pro motor 1 00 00 00
A244 Volba zavislosti U/f pro motor 2 00 00 00
A344 Volba zavislosti U/f pro motor 3 00 00 00
A045 Nastaveni zesileni vystupniho napéti 100. 100. 100.
A046 Zesileni automatického momentového boostu 100. 100. 100.
A246 Zesileni automatického momentového boostu, motor 2 100. 100. 100.
A047 Zesileni kompenzace skluzu 100. 100. 100.
A247 Zesileni kompenzace skluzu, motor 2 100. 100. 100.
A051 Uvolnéni stejnosmérné brzdy 00 00 00
A052 Frekvence DC brzdéni 0.50 0.50 0.50
A053 Prodleva pied aktivaci DC brzdy 0.0 0.0 0.0
A054 Vykon (sila) DC brzdy pii dob&hu 0. 0. 0.
A055 Cas stejnosmérného brzdéni pii dobshu 0.0 0.0 0.0
A056 Spinani DC brzdy na uroven /na hranu (spinani svorkou 01 01 01

[DB])
A057 Vykon DC brzdy pted rozb&hem 0. 0. 0.
A058 Cas stejnosmérného brzdéni pied rozb&hem 0.0 0.0 0.0
A059 Nosna frekvence pro stejnosmérné brzdéni 5.0 5.0 5.0
A061 Horni omezeni vystupni frekvence 0.00 0.00 0.00
A261 Horni omezeni frekvence, motor 2 0.00 0.00 0.00
A062 Dolni omezeni vystupni frekvence 0.00 0.00 0.00
A0262 Dolni omezeni frekvence, motor 2 0.00 0.00 0.00
A063, Nastaveni frekvence skoku (stiedni) 0.00 0.00 0.00
A065,
A067




ménic¢ SJ7002

Skupina parametru “A”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)

A064, Siika (hystereze) frekvenéniho skoku 0.50 0.50 0.50
A066,
A068
A069 Frekvence pii které ma dojit k pozdrzeni rozbéhu 0.00 0.00 0.00
A070 Doba, po kterou ma byt rozb&h pozdrzen 0.0 0.0 0.0
A071 Volba PID 00 00 00
A072 PID proporcionalni zesileni 1.0 1.0 1.0
A073 PID integra¢ni ¢asova konstanta 1.0 1.0 1.0
A074 PID derivacni ¢asova konstanta 0.0 0.0 0.0
A075 Mgfitko regulované veli¢iny 1.00 1.00 1.00
A076 Zdroj regulované veli¢iny 00 00 00
A077 Inverzni PID regulace 00 00 00
A078 Omezeni vystupu PID 0.00 0.00 0.00
A081 Volba funkce AVR 00 00 02
A082 Volba napéti AVR 230/400 230/460 200/400
A085 Volba rezimu provozu 00 00 00
A086 Nastaveni rezimu Setieni energii 50.0 50.0 50.0
A092 Nastaveni doby rozbéhu (2) 15.0 15.0 15.0
A292 Nastaveni doby rozb&hu (2), motor 2 15.0 15.0 15.0
A392 Nastaveni doby rozbéhu (2), motor 3 15.0 15.0 15.0
A093 Nastaveni doby dob&hu (2) 15.0 15.0 15.0
A293 Nastaveni doby dob&hu (2), motor 2 15.0 15.0 15.0
A393 Nastaveni doby dob&hu (2), motor 3 15.0 15.0 15.0
A09%4 Volba metody pfechodu mezi prvnim a druhym 00 00 00

rozbé¢hem / dobéhem
A294 Volba metody pfechodu mezi prvnim a druhym 00 00 00

rozbéhem / dob¢hem,

motor 2
A095 Frekvence zmény rozbéhu 1 na rozbéh 2 0.0 0.0 0.0
A295 Frekvence zmény rozbéhu 1 na rozbéh 2, motor 2 0.0 0.0 0.0
A096 Frekvence zmény dobé&hu 1 na dob&h 2 0.0 0.0 0.0
A296 Frekvence zmény dobé&hu 1 na dobé&h 2, motor 2 0.0 0.0 0.0
A097 Volba rozb&hové kiivky 00 00 00
A098 Volba dob&hové kiivky 00 00 00
A101 [OI]-[L] pocateéni frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
A102 [OI]-[L] koncova frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
A103 [OI]-[L] pocateéni bod rozsahu proudu 20. 20. 20.
Al104 [OT]-[L] koncovy bod rozsahu proudu 100. 100. 100.
A105 [OT]-[L] volba pocate¢ni frekvence (podprahové) 01 01 01
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Skupina parametru “A”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
Alll [O2]-[L]poc&ate¢ni frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
All2 [O2]-[L] koncova frekvence rozsahu 0.00 0.00 0.00
Al13 [O2]-[L]pocateeni napéti aktivniho rozsahu signalu —100. —100. —-100.
All4 [O2]-[L]koncové napéti aktivniho rozsahu signalu 100. 100. 100.
Al31 Nastaveni “miry zaktiveni” pro rozbéh 02 02 02
Al132 Nastaveni “miry zakfiveni” pro dob&h 02 02 02
Al4l Volba vstupu A pro vypoétovou funkci 02 02 02
Al42 Volba vstupu B pro vypoétovou funkci 03 03 03
Al43 Vypodctovy operator 00 00 00
Al45 Pfidavna frekvence (ADD) 0.00 0.00 0.00
A146 Volba znaménka piidavné frekvence (A145) 00 00 00
A150 EL-S kiivka rozbé&hu tvar useku 1 25. 25. 25.
Al51 EL-S kiivka rozbéhu tvar Giseku 2 25. 25. 25.
A152 EL-S kiivka dobéhu tvar Giseku 3 25. 25. 25.
A153 EL-S ktivka dobghu tvar useku 4 25. 25. 25.
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ménic¢ SJ7002

Specialni funkce

Skupina parametri“B”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kod Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)

B001 Volba zplisobu automatického restartu 00 00 00
B002 Volba zptisobu automatického restartu 1.0 1.0 1.0
B003 Prodleva pied restarterm 1.0 1.0 1.0
B004 Mzikovy vypadek napéjeni / chyba podpéti - 00 00 00

povoleni hlaSeni chyby
B005 Pocet pokusii o restart pfi vypadku napéjeni/podpéti 00 00 00
B006 Detekce ztraty faze 00 00 00
B007 Rozhodovaci frekvence pro restart 0.00 0.00 0.00
B008 Volba zachyceni motoru a restartu po chybg 00 00 00
B009 Pocet pokust o restart pii chybé& podpéti 00 00 00
B010 Pocet pokusu o restart po chybé ptepéti a nadproudu 3 3 3
BO11 Prodleva po vzniku chyby, pfed pokusem o restart 1.0 1.0 1.0
B012 Nastaveni termoelektrické ochrany (vypofitava 0.20 x Ijm ménic¢e az 2.00 x [jm ménice (A)

méni¢ v zavislosti na vystupnim proudu a ¢ase)
B212 Nastaveni termoelektrické ochrany, 2. motor 0.20 x Ijm ménice az 2.00 x Ijm ménice (A)
B312 Nastaveni termoelektrické ochrany), 3.motor 0.20 x Ijm mé&nice az 2.00 x I[jm ménice (A)
B013 Tepelna charakteristika, 1. motor 01 01 00
B213 Tepelna charakteristika, 2. motor 01 01 00
B313 Tepelna charakteristika, 3. motor 01 01 00
BO15 Volna termoel. charakteristika bod 1 - frekvence 0. 0. 0.
B0O16 Volna termoel. charakteristika bod 1 - proud 0.0 0.0 0.0
BO17 Volna termoel. charakteristika bod 2 - frekvence 0. 0. 0.
BO18 Volna termoel. charakteristika bod 2 - proud 0.0 0.0 0.0
B019 Volna termoel. charakteristika bod 3 - frekvence 0. 0. 0.
B020 Voln4 termoel. charakteristika bod 3 - proud 0.0 0.0 0.0
B021 Rezim omezovani pietizeni, nastaveni 1 01 01 01
B022 Nastaveni urovné omezovani pretizeni 8)20 x Ijm ménice) az (2.00 x Ijm ménice)
B023 Dobéhova rampa pii omezovani pietizeni 1.0 1.0 1.0
B024 Rezim omezovani pietizeni, nastaveni 2 01 01 01
B025 Nastaveni Girovné omezovani pietizeni 2 Rated current x 1.50
B026 Dobé&hové rampa pii omezovéni pietizeni 2 1.00 1.00 1.00
B027 Uvolnéni rychlé nadproudové ochrany 01 01 01
B028 Proudové omezeni pro funkci aktivniho zachyceni a (0.20 x Ijm ménice) az (2.00 x Ijm ménice)

restart motoru (A)
B029 Casové konstanta vyhodnoceni pro aktivni zachyceni 0.50 0.50 0.50

motoru
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Skupina parametri“B”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Koéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)

B030 Frekvence pro aktivni zachyceni motoru 00 00 00

B031 Rezim softwarového zamku 01 01 01

B034 Hlidani ¢asu chodu, nebo zapnuti sité 0. 0. 0.

B035 Omezeni sméru pohybu 00 00 00

B036 Rozbéh se snizenym napétim 06 06 06

B037 Omezeni zobrazeni funkénich kodi 00 00 00

B038 Pocateéni zobrazeni po zapnuti napajeni 00 00 00

B039 Funkce automatického ukladéani uzivatelského parametru 00 00 00

B040 Momentové omezeni 00 00 00

B041 Omezeni momentu (1) - (motoricky chod vpted pfi 4- 150. 150. 150.
kvadrantovém reZzimu omezovani)

B042 Omezeni momentu (2) - (regenerativni chod vzad, pfi 150. 150. 150.
4-kvadrantovém rezimu omezovani)

B043 Omezeni momentu (3) - (motoricky chod vzad pii 4- 150. 150. 150.
kvadrantovém rezimu omezovanih)

B044 Omezeni momentu (4) - (regenerativni chod vpred pti 150. 150. 150.
4-kvadrantovém rezimu omezovani)

B045 Povoleni funkce LADSTOP v rezimu omezeni momentu 00 00 00

B046 Zékaz chodu vzad 00 00 00

B050 Rizeny dobéh a zastaveni pii ztratd napajeni 00 00 00

B051 Uroveti napéti DC sb&rnice pii ztraté napajeni 0.0 0.0 0.0

B052 Uroveti prepéti DC sbémice pii ztraté napajeni 0.0 0.0 0.0

B053 Dobé&hové rampa pro dobéh pii ztraté napéjeni 1.00 1.00 1.00

B054 Pocatecni frekvenéni pokles pii ztraté napajeni 0.00 0.00 0.00

B055 Proporcionalni zesileni regulaéni funkce chodu pfi ztraté 0.20 0.20 0.20
napajeni

B056 Integraéni konstanta regulaéni funkce chodu pii ztraté .100 .100 .100
napajeni

B060 Vstup [O] horni rozhodovaci Grovei 100 100 100
pro komparaci

B061 Vstup [O] dolni rozhodovaci uroveii 0 0 0
pro komparaci

B062 Vstup [O] hystereze 0 0 0

B063 Vstup [OI] horni rozhodovaci trovefi 100 100 100
pro komparaci

B064 Vstup [OI] dolni rozhodovaci tiroven 0 0 0
pro komparaci

B065 Vstup [OI] hystereze 0 0 0

B066 Vstup [02] horni rozhodovaci urovet pro komparaci 100 100 100

B067 Vstup [02] dolni rozhodovaci aroven pro komparaci -100 -100 -100

B068 Vstup [02] hystereze 0 0 0
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méni¢ SJ7002
Skupina parametri“B” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele

funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
B070 Aplikovana urovefi [O] pii rozpojeni signalu 255(no) 255(no) 255(no)
B071 Aplikovana uroveti [OI] pii rozpojeni signélu 255(no) 255(no) 255(no)
B072 Aplikovana uroven [O2] pfi rozpojeni signélu 127(no) 127(no) 127(no)
B078 Vymazani udaje o spotiebované energii 00 00 00
B079 Prepoctovy faktor pro idaj o spotfebované energii 1 1 1
B082 Nastaveni pocatecni frekvence 0.50 0.50 0.50
B083 Nastaveni nosné frekvence 5.0 5.0 5.0
B084 Rezim inicializace (tovarni parametry nebo vymaz 00 00 00

historie chyb)
B08&5 K6d zemé inicializace 01 02 00
B086 Koeficient konverze zobrazeni frekvence 1.0 1.0 1.0 g
o

B087 Volba funkénosti tlagitka STOP 00 00 00 2
B088 Chovani po volném dob&hu 00 00 00 %
B089 Automatické snizeni nosné frekvence
B090 Mira vyuziti dynamického brzdéni 0.0 0.0 0.0
B091 Volba zptisobu zastaveni 00 00 00
B092 Rizeni chladiciho ventilatoru 00 00 00
B095 Rezim dynamického brzdéni 00 00 00
B096 Uroven spinani dynamické brzdy 360/720 360/720 360/720
B098 Termistorova ochrana (termistor umistény v motoru) 00 00 00
B099 Uroveii vyhodnoceni termistorové ochrany 3000. 3000. 3000.
B100 Vona char. U/f - frekvence (1) 0. 0. 0.
B101 Volna char. U/f - napéti (1) 0.0 0.0 0.0
B102 Vona char. U/f - frekvence (2) 0. 0. 0.
B103 Volna char. U/f - napéti (2) 0.0 0.0 0.0
B104 Von4 char. U/f - frekvence (3) 0. 0. 0.
B105 Volna char. U/f - napéti (3) 0.0 0.0 0.0
B106 Von4 char. U/f - frekvence (4) 0. 0. 0.
B107 Volné char. U/f - napé&ti (4) 0.0 0.0 0.0
B108 Vona char. U/f - frekvence (5) 0. 0. 0.
B109 Volné char. U/f - napé&ti (5) 0.0 0.0 0.0
B110 Vona char. U/f - frekvence (6) 0. 0. 0.
Bl111 Volna char. U/f - napéti (6) 0.0 0.0 0.0
B112 Vona char. U/f - frekvence (7) 0. 0. 0.
B113 Volna char. U/f - napéti (7) 0.0 0.0 0.0
B120 Aktivace fizeni externi brzdy 00 00 00
B121 Prodleva pted uvolnénim brzdy 0.00 0.00 0.00
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Skupina parametri“B”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
B122 Prodleva pfed rozb&hem 0.00 0.00 0.00
B123 Casovy interval pro potvrzeni brzdy 0.00 0.00 0.00
B124 Casovy interval pro potvrzeni brzdy 0.00 0.00 0.00
B125 Uvoliovaci frekvence externi brzdy 0.00 0.00 0.00
B126 Uvoliovaci proud brzdy 0% az 200% Ijm m&nice
B127 Frekvence zabrzdéni 0.00 0.00 0.00
B130 Povoleni funkce potladeni prepéti 00 00 00
B131 Uroveii napéti pro aktivaci funkce potladeni piepéti 380/760 380/760 380/760
(LADSTOP)
B132 Doba rozb&hu v piipadé funkce potladeni piepéti 1.0 1.0 1.0
B133 Proporcionalni zesileni funkce potladeni prepéti 0.50 0.50 0.50
B134 Integra¢ni konstanta funkce potlaceni prepéti 0.060 0.060 0.060
Funkce
inteligentnich
svorek
Skupina parametri “C” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
C001 Funkce svorky [1] 18 18 18
C002 Funkce svorky [2] 16 16 16
C003 Funkce svorky [3] 06 06 06
C004 Funkce svorky [4] 11 11 11
C005 Funkce svorky [5] 09 09 09
C006 Funkce svorky [6] 03 13 03
C007 Funkce svorky [7] 02 02 02
C008 Funkce svorky [8] 01 01 01
CO011 Aktivni stav svorky [1] 00 00 00
C012 Aktivni stav svorky [2] 00 00 00
C013 Aktivni stav svorky [3] 00 00 00
C014 Aktivni stav svorky [4] 00 00 00
CO015 Aktivni stav svorky [5] 00 00 00
Co016 Aktivni stav svorky [6] 00 00 00
Co017 Aktivni stav svorky [7] 00 00 00
C018 Aktivni stav svorky [8] 00 00 00
C019 Aktivni stav svorky [FW] 00 00 00
C021 Funkce svorky [11] 01 01 01
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Skupina parametra “C”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
C022 Funkce svorky [12] 00 00 00
C023 Funkce svorky [13] 03 03 03
C024 Funkce svorky [14] 07 07 07
C025 Funkce svorky [15] 08 08 08
C026 Funkce poruchového relé 05 05 05
C027 Funkce signalu [FM] 00 00 00
C028 Funkce signalu [AM] 00 00 00
C029 Funkce signalu [AMI] 00 00 00
CO031 Aktivni stav svorky [11] 00 00 00
C032 Aktivni stav svorky [12] 00 00 00
C033 Aktivni stav svorky [13] 00 00 00
C034 Aktivni stav svorky [14] 00 00 00
C035 Aktivni stav svorky [15] 00 00 00
C036 Aktivni stav poruchového relé 01 01 01
C038 Indikace nizkého proudu - Volba rezimu provozu 01 01 01
C039 Uroven hlageni nizkého proudu rozsah od 0.0 do 2.0 x [jm mé&nice
C040 Hlaseni pietizeni - rezim provozu 01 01 01
C041 Nastaveni tirovné 1 hlidani ptetizeni 0.00 x Ijm az 2.00 x [jm ménice (A)
C042 Uroveii 1 dosazeni frekvence pii rozbshu 0.00 0.00 0.00
C043 Arrival frequency setting for decel. 0.00 0.00 0.00
C044 Dovolena hodnota odchylky PID 3.0 3.0 3.0
C045 Uroven 2 dosaZeni frekvence pfi rozb&hu 0.00 0.00 0.00
C046 Uroven 2 dosazeni frekvence pti dobéhu 0.00 0.00 0.00
C052 Maximalni ptipustnd hodnota regulované veli¢iny (PV) 0.00 0.00 0.00
C053 Minimalni pfipustna hodnota regulované veli¢iny (PV) 100.0 100.0 100.0
C055 Uroven prekrodeni momentu ota¢eni mtor vpred 100. 100. 100.
C056 Urovei prekrodeni momentu otadeni generator vzad 100. 100. 100.
C057 Urovei prekro¢eni momentu ota¢eni motor vzad 100. 100. 100.
C058 Urovei prekro¢eni momentu otideni generator vpred 100. 100. 100.
C061 Uroveii varovéani termoelektrické ochrany 80. 80. 80.
C062 Vystup kodu chyby 00 00 00
C063 Rychlost, ktera je povazovéna za nulovou 0.00 0.00 0.00
C064 Dovolena teplota chladice 120 120 120
C071 Volba komunikaéni rychlosti 04 04 04
C072 Ptifazeni adresy 1. 1. 1.
C073 Délka komunikaéniho fetézce 7 7 7
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Skupina parametri “C”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
C074 Komunikaéni parita 00 00 00
C075 Komnunikaéni stop bit 1 1 1
C076 Chovani v pfipadé chyby komunikace 02 02 02
C077 Dovolena doba pferuseni komunikace 0.00 0.00 0.00
C078 Komunikaéni prodleva 0. 0. 0.
C079 Volba komunika¢niho protokolu 00 00 00
C081 Vstup [O], dostaveni rozsahu tovarné tovarné tovarné
nastaveno nastaveno nastaveno
C082 Vstup [OI], dostaveni rozsahu tovarné tovarné tovarné
nastaveno nastaveno nastaveno
C083 Vstup [02], dostaveni rozsahu tovarné tovarné tovarné
nastaveno nastaveno nastaveno
C085 Dostaveni termistorového vstupu 105.0 105.0 105.0
C086 [AM] terminal offset tuning 0.0 0.0 0.0
C087 [AMI] terminal meter tuning 80. 80. 80.
C088 [AMI] terminal offset tuning tovarné tovarné tovarng
nastaveno nastaveno nastaveno
C091 Uvolnéni debug rezimu 00 00 00 Nemérite
C101 Volba rezimu paméti motor potenciometru 00 00 00
(funkce nahoru/dolt)
C102 Volba rezimu resetu 00 00 00
C103 ReZzim restartu po resetu 00 00 00
C105 Signal FM nastaveni zesileni 100. 100. 100.
C106 Signal AM nastaventi zesileni 100. 100. 100.
C107 Signal AMI nastaveni zesileni 100. 100. 100.
C109 Posun signalu AM 0. 0. 0.
C110 Posun signalu AMI 20. 20. 20.
Cl111 Nastaveni tirovné 2 hlidani pfetizeni 0.00 x Ijm az 2.00 x [jm ménice (A)
Cl121 Vstup [O] dostaveni poéatku tovarné nastaveno
C122 Vstup [OI] dostaveni po¢atku tovarné nastaveno
Cl123 Vstup [02] dostaveni poéatku tovarné nastaveno
C130 Prodleva sepnuti svorky [11] 0.0 0.0 0.0
C131 Prodleva rozepnuti svorky [11] 0.0 0.0 0.0
C132 Prodleva sepnuti svorky [12] 0.0 0.0 0.0
C133 Prodleva rozepnuti svorky [12] 0.0 0.0 0.0
Cl134 Prodleva sepnuti svorky [13] 0.0 0.0 0.0
C135 Prodleva rozepnuti svorky [13] 0.0 0.0 0.0
C136 Prodleva sepnuti svorky [14] 0.0 0.0 0.0
C137 Prodleva rozepnuti svorky [14] 0.0 0.0 0.0
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Skupina parametra “C”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)

C138 Prodleva sepnuti svorky [15] 0.0 0.0 0.0
C139 Prodleva rozepnuti svorky [15] 0.0 0.0 0.0
C140 Prodleva rozepnuti reléového vystupu 0.0 0.0 0.0
Cl141 Prodleva rozepnuti reléového vystupu 0.0 0.0 0.0
Cl142 Logicky vystup 1 funkce A 00 00 00
C143 Logicky vystup 1 funkce B 00 00 00
Cl44 Logicky vystup 1 operator 00 00 00
C145 Logicky vystup 2 funkce A 00 00 00
Cl46 Logicky vystup 2 funkce B 00 00 00
C147 Logicky vystup 2 operator 00 00 00
C148 Logicky vystup 3 funkce A 00 00 00
C149 Logicky vystup 3 funkce B 00 00 00
C150 Logicky vystup 3 operator 00 00 00
C151 Logicky vystup 4 funkce A 00 00 00
C152 Logicky vystup 4 funkce B 00 00 00
Cl153 Logicky vystup 4 operator 00 00 00
Cl154 Logicky vystup 5 funkce A 00 00 00
C155 Logicky vystup 5 funkce B 00 00 00
C156 Logicky vystup 5 operator 00 00 00
C157 Logicky vystup 6 funkce A 00 00 00
C158 Logicky vystup 6 funkce B 00 00 00
C159 Logicky vystup 6 operator 00 00 00
C160 Vstupni svorka [1] - ¢as odezvy 1 1 1

Cleél Vstupni svorka [2] - ¢as odezvy 1 1 1

Cl162 Vstupni svorka [3] - ¢as odezvy 1 1 1

Cl63 Vstupni svorka [4] - ¢as odezvy 1 1 1

Clo4 Vstupni svorka [5] - ¢as odezvy 1 1 1

C165 Vstupni svorka [6] - ¢as odezvy 1 1 1

C166 Vstupni svorka [7] - ¢as odezvy 1 1 1

Cl167 Vstupni svorka [8] - éas odezvy 1 1 1

C168 Vstupni svorka [FW] - ¢as odezvy 1 1 1

C169 Cas odezvy pii zadavani pevné rychlosti nebo polohy 0 0 0
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Funkce
motorovych
konstant
Skupina parametru “H” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kéd Nizey xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (US.A) (Japan)

HO001 Volba automatického nastaveni 00 00 00
H002 Volba dat motoru pro motor 1 00 00 00
H202 Volba dat motoru pro motor 2 00 00 00
HO003 Vykon motoru, motor 1 tovarné nastaveno

H203 Vykon motoru, motor 2 tovarné nastaveno

HO004 Pocet poli motoru , motor 1 4 4 4
H204 Pocet polit motoru, motor 2 4 4 4
HO005 Rychlostni konstanta, motor 1 1.590 1.590 1.590
H205 Rychlostnai konstanta, motor 2 1.590 1.590 1.590
HO006 Stabilizaéni konstanta, motor 1 100. 100. 100.
H206 Stabilizaéni konstanta, motor 2 100. 100. 100.
H306 Stabiliza¢ni konstanta, motor 3 100. 100. 100.
H20 Konstanta motoru R1, motor 1 Dle vykonu ménice

H220 Konstanta motoru R1, motor 2 Dle vykonu ménice

HO021 Konstanta motoru R2, motor 1 Dle vykonu ménice

H221 Konstanta motoru R2, motor 2 Dle vykonu ménice

H022 Konstanta motoru L, motor 1 Dle vykonu ménice

H222 Konstanta motoru L, motor 2 Dle vykonu ménice

H023 Konstanta motoru I, motor 1 Dle vykonu ménice

H223 Konstanta motoru I, motor 2 Dle vykonu ménice

HO024 Konstanta motoru J, motor 1 Dle vykonu ménice

H224 Konstanta motoru J, motor 2 Dle vykonu ménice

HO030 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 1 Dle vykonu ménice

H230 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 2 Dle vykonu ménice

HO031 Konstanta R2 z auto-nastaveni, motor 1 Dle vykonu ménice

H231 Konstanta R1 z auto-nastaveni, motor 2 Dle vykonu ménice

HO032 Konstanta L z auto-nastaveni, motor 1 Dle vykonu ménice

H232 Konstanta L z auto-nastaveni, motor 2 Dle vykonu ménice

HO033 Konstanta Iy z auto-nastaveni, motor 1 Dle vykonu ménice

H233 Konstanta I z auto-nastaveni, motor 2 Dle vykonu ménice

HO034 Konstanta J z auto-nastaveni, motor 1 Dle vykonu ménice

H234 Konstanta J z auto-nastaveni, motor 2 Dle vykonu ménice

HO050 Proporcionalni zesileni PI regulace rychlosti, motor 1 100.0 100.0 100.0
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Skupina parametru “H” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kod Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
H250 Proporcionalni zesileni PI regulace rychlosti, motor & 100.0 100.0 100.0
HO051 Integraéni zesileni PI regulace rychlosti, motor 1 100.0 100.0 100.0
H251 Integraéni zesileni PI regulace rychlosti, motor 2 100.0 100.0 100.0
H052 Proporcionalni zesileni P regulace rychlosti, motor 1 1.00 1.00 1.00
H252 Proporcionalni zesileni P regulace rychlosti, motor 2 1.00 1.00 1.00
H060 0Hz SLV omezeni proudu, motor 1 100. 100. 100.
H260 OHz SLV omezeni proudu, motor 1 100. 100. 100.
HO061 OHz SLV proudovy boost pfi rozbéhu, motor 1 50. 50. 50.
H261 OHz SLV proudovy boost pti rozbéhu, motor 2 50. 50. 50.
HO070 Proporcionalni zesileni PI regulace rychlosti, nastaveni 100.0 100.0 100.0
2, volba svorkou CAS g
Q
HO071 Integraéni zesileni PI regulace rychlosti, nastaveni 2, 100.0 100.0 100.0 o
volba svorkou CAS Q
HO072 Proporcionalni zesileni P regulace rychlosti, nastaveni 2, 1.00 1.00 1.00 o
volba svorkou CAS
HO073 Casové konstanta piepnuti 100. 100. 100.
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Funkce rozsirujici

jednotky
Skupina parametru “P” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (US.A) (Japan)
P001 Reakce na poruchu volitelné jednotky 1 00 00 00
P002 Reakce na poruchu volitelné jednotky 2 00 00 00
P010 Feedback option enable 00 00 00
PO11 Cidlo otagek - po&et pulsii na otadku 1024 1024 1024
PO12 Reakee na poruchu volitelné jednotky 2 00 00 00
PO13 Rezim posloupnosti zadévacich puls 00 00 00
P014 Orientované zastaveni v ramci otacky 0. 0. 0.
PO15 Rychlost pii orientovaném zastaveni 5.00 5.00 5.00
PO16 Smér vyhledani orientované polohy 00 00 00
P0O17 Dovolena odchylka orientace 5 5 5
PO18 Prodleva signalu ukonéeni orientace 0.00 0.00 0.00
P0O19 Volba umisténi elektronického prevodu 00 00 00
P020 Citatel elektronického prevodu 1. 1. 1.
P021 Jmenovatel elekronického prevodu 1. 1. 1.
P022 Nastaveni zisku piimé vétve polohové smycky 0.00 0.00 0.00
P023 Nastaveni zisku zp. vazby polohové smycky 0.50 0.50 0.50
P024 Posun polohy 0. 0. 0.
P025 Kompenzace teplotni zavislosti odporu rotoru 00 00 00
P026 Urove chyby piekro¢eni rychlosti 135.0 135.0 135.0
P027 Dovolené odchylka rychlosti 7.50 7.50 7.50
P028 Citatel pfevodu motoru 1. 1. 1.
P029 Jmenovatel pfevodu motoru 1. 1. 1.
P031 Volba rozb&hového a dob&hového casu 00 00 00
P032 Volba zadani povelu polohy 00 00 00
P033 Volba zadani povelu momentu 00 00 00
P034 Nastaveni povelu momentu 0. 0. 0.
P035 ggstaveni polarity momentu je-li povel zaddvam svorkou 00 00 00
P036 Posun momentu 00 00 00
P037 Hodnota posunu momentu 0. 0. 0.
P038 Polarita posunu momentu 00 00 00
P039 Omezeni rychlosti vpted v rezimu fizeni momentu 0.00 0.00 0.00
P040 Omezeni rychlosti vzad v rezimu fizeni momentu 0.00 0.00 0.00
P044 Hlidaci ¢asova¢ komunikace DeviceNet 01 01 01
P045 Odezva ménice na chybu komunikace DeviceNet 21 21 21
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Skupina parametru “P”

Standardni nastaveni

Nastaveni
Kéd Nézev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
P046 DeviceNet polled I/0: Output instance number 71 71 71
P047 DeviceNet polled I/O: Input instance number 01 01 01
P048 Reakce ménice na pohotovostni mod DeviceNet 0 0 0
P049 Nastaveni po¢tu poli motoru pro DeviceNet 01 01 01
P055 Mira frekvence zadavané pulsy 25.0 25.0 25.0
P056 Casové konstanta filtru posloupnosti zadavéni 0.10 0.10 0.10
povelovymi pulsy
P057 Posun zadavéni povelovymi pulsy 0. 0. 0.
P058 Omezeni zadavani povelovymi pulsy 100. 100. 100.
P060 Nastaveni pevné polohy 0 0 0 0
PO61 Nastaveni pevné polohy 1 0 0 0
P062 Nastaveni pevné polohy 2 0 0 0
P063 Nastaveni pevné polohy 3 0 0 0
P064 Nastaveni pevné polohy 4 0 0 0
P065 Nastaveni pevné polohy 5 0 0 0
P066 Nastaveni pevné polohy 6 0 0 0
P067 Nastaveni pevné polohy 7 0 0 0
P068 Navrat do vychozi polohy (VP) - volba rychlosti a 00 00 00
zpusobu
P069 Néjezd na vychozi polohu -volba sméru 00 00 00
P070 Nizka rychlost najezdu na VP 0.00 0.00 0.00
P071 Vysoka rychlost ndjezdu na VP 0.00 0.00 0.00
P072 Rozsah pohybu vpred 268435455 | 268435455 | 268435455
P073 Rozsah pohybu vzad — _ _
268435455 | 268435455 | 268435455
P074 Zadavéni poloh u¢enim 00 00 00
P100 Programovy uzivatelsky parametr (U00) 0. 0. 0.
P101 Programovy uzivatelsky parametr (UO1) 0. 0. 0.
P102 Programovy uzivatelsky parametr (U02) 0. 0. 0.
P103 Programovy uzivatelsky parametr (U03) 0. 0. 0.
P104 Programovy uzivatelsky parametr (U04) 0. 0. 0.
P105 Programovy uzivatelsky parametr (UO0S5) 0. 0. 0.
P106 Programovy uzivatelsky parametr (U06) 0. 0. 0.
P107 Programovy uzivatelsky parametr (U07) 0. 0. 0.
P108 Programovy uzivatelsky parametr (U0S8) 0. 0. 0.
P109 Programovy uzivatelsky parametr (U09) 0. 0. 0.
P110 Programovy uzivatelsky parametr (U10) 0. 0. 0.
P111 Programovy uzivatelsky parametr (U11) 0. 0. 0.
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- Nastaveni parametru z klavesnice

Skupina parametru “P” Standardni nastaveni
Nastaveni
Kod Nézey xFE2 xFU2 xFF2 uZivatele
funkce (Europe) (U.S.A) (Japan)
P112 Programovy uzivatelsky parametr (U12) 0. 0. 0.
P113 Programovy uzivatelsky parametr (U13) 0. 0 0.
P114 Programovy uzivatelsky parametr (U14) 0. 0 0.
P115 Programovy uzivatelsky parametr (U15) 0. 0 0.
P116 Programovy uzivatelsky parametr (U16) 0. 0 0.
P117 Programovy uzivatelsky parametr (U17) 0. 0 0.
P118 Programovy uzivatelsky parametr (U18) 0. 0 0.
P119 Programovy uzivatelsky parametr (U19) 0. 0 0.
P120 Programovy uzivatelsky parametr (U20) 0. 0 0.
O P121 Programovy uzivatelsky parametr (U21) 0. 0 0.
S P122 Programovy uzivatelsky parametr (U22) 0. 0 0.
% P123 Programovy uzivatelsky parametr (U23) 0. 0 0.
= P124 Programovy uzivatelsky parametr (U24) 0. 0 0.
P125 Programovy uzivatelsky parametr (U25) 0. 0 0.
P126 Programovy uzivatelsky parametr (U26) 0. 0 0.
P127 Programovy uzivatelsky parametr (U27) 0. 0 0.
P128 Programovy uzivatelsky parametr (U28) 0. 0 0.
P129 Programovy uzivatelsky parametr (U29) 0. 0 0.
P130 Programovy uzivatelsky parametr (U30) 0. 0 0.
P131 Programovy uzivatelsky parametr (U31) 0. 0 0.
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Funkce volitelné

uzivatelem
Skupina parmaetru “P” Standardni parametry
Nastaveni
Kod Nizev xFE2 xFU2 xFF2 uzivatele
funkce (Europe) (US.A) (Japan)
U001 ne ne ne
uo002 ne ne ne
U003 ne ne ne
U004 ne ne ne
U005 ne ne ne
U006 Uzivatelska funkce “ne” (vypnuto), nebo jakakoliv z ne ne ne
uoo7 funkci D001 az P049 ne ne ne
U008 ne ne ne
5
U009 ne ne ne 8
U010 ne ne ne i
O
U011 ne ne ne
U012 ne ne ne
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CE-EMC pokyny pro instalaci

Pokud nasazujete frekvenéni méni¢ HITACHI SJ700 v zemich Evropské unie, jste povinni
dodrzovat smérnici elektromagnenické kompatibility (EMC) 89/336/EEC. Aby nasazeni
meénice spliovalo pozadavky této smérnice, je potfeba splnit podminky obsazené v tomto
dodatku.

1. Jako uZzivatel musite zajistit, aby vysokofrekvencni impedance (HF) mezi frekvenénim
ménicem, filtrem a zemi byla co nejmensi.

+ Presvédcete se, ze veskeré spoje jsou “kov na kov” s co nejvétsi plochou spojeni,
(nejlépe splituje pouziti pozinkované montazni desky)

2. Zabraiite vzniku vodivych smy¢ek, které by mohly slouZit jako HF anténa (zejména
smycky o velké plose).

 Zkrat’te nepotiebné délky vodicu.

» Zabraite soubéznému vedeni nizkouroviiovych signald s vykonovymi vodici, nebo s
vodi€i, u kterych lze predpokladat ruSeni.

3. Pro vykonové vodice k motoru a veSkeré digitalni a analogové ovladaci vodice
pouZivejte stinéné kabely.

» Zajistéte co nejvetsi moznou plochu stinéni , t.j. neodstranujte stinéni na koncich kabeld
nad nezbytné potiebnou délku.

 Pfi spojeni vice systémi (napf. je-li méni¢ frekvence fizen, nebo komunikuje-li s nadra-
zenym programovatelnym automatem (dale jen PLC), nebo pocitacem ve stejné
rozvadécové skiini, a jsou-li tyto zafizeni pfipojena ke stejnému potencialu +PE) ptipojte
stinéni fidicich nebo komunikac¢nich kabelti na obou koncich k zemnimu potencialu +PE.
Jedna-li se o vzdaleny systém (PLC nebo pocita¢ jsou umistény v jiné rozvadétové
skfini v ur¢ité nezanedbatelné vzdalenosti) doporu-¢ujeme piipojit stinéni pouze na
strané frekven¢niho ménice. Dle moznosti ved’te kabely co nejkratsi cestou. Stinény
vykonovy kabel mezi motorem a frekvenénim méni¢em musi byt pfipojen k +PE na
obou stranach.
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» K dosazeni co nejvétsi sty¢né plohy mezi stinénim a potencidlem +PE vyuzijte Srouby
PG s kovovou velkoplosnou podlozkou nebo pouzijte kabelova oka.

» Pouzivejte pouze kabely se splétanym cinovanym médénym stinénim (typ “CY”) s
pokrytim alespon 85%.

* Pokud je nezbytné prerusit vystupni kabel viazenim tlumivky, termoelektrické ochrany,
stykace, svorkovnice apod., je nutné dbat na to, aby nestinéna cast byla co nejkratsi.

» Ne¢které motory maji mezi svorkovnici a kostrou motoru gumové té€snéni. Velmi ¢asto
byvaji sty¢né plochy a zavity Sroubti zatfeny barvou, takze neposkytuji zaruku dobie
vodivého spojeni. PresvédcCete se, ze mezi stinénim kabelu motoru, svorkovnici a
kostrou motoru je dobré vodivé spojeni. Pokud je to nezbytné odstraiite ze sty¢nych
ploch natér. Zméite, zda se instalované kabely vzajemné neovliviuji.

4. Zméite, zda se instalované kabely vzajemné neovliviiuji.

» Oddelte kabely, u kterych lze predpokladat vzajemné ovliviiovani, mezerou minimalné
0,25m. Velmi kritickym mistem z hlediska pfenosu ruseni mohou byt kabely, které jsou
uloZeny spolecné ve velké délce. Pokud je nezbytné dva kabely kiizit, proved'te toto
kiizeni v uhlu 90° (nejmensi mozné ovlivnéni). Kabely citlivé k ruseni proto mohou
ktizit vodi¢e k motoru, vodi¢e meziobvodu nebo dalsi vykonové vodic¢e pouze v pravém
thlu a nesmi s nimi byt vedeny spoleéné.

5. Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruseni a odrusovacim prostiedkem (filtr), aby
byla co nejvice sniZena moZnost vyzaiovani rusivého signalu do okoli.

* Spojit filtr se zemnim potencidlem vodi¢em o minimalnim prafezu 10 mm?2.




D-3

Méni¢ SJ7002

6. Priinstalaci filtri dodrZujte bezpecnostni doporuéeni.

» Presvédcete se, ze zemni svorka PE filtru je spravné pfipojena k zemni svorce ménice
frekvence a zemnimu potencidlu rozvadéce. Vysokofrekvenéni spojeni realizované
stykem kovovych ¢asti, nebo spojenim stinéni kabel neni mozné povazovat za bezpecné
spojeni se zemi. Filtr musi byt pevné trvale spojen se zemi, aby nemohlo dojit v piipadé
dotyku k urazu elektrickym proudem.

K dosazeni bezpecného spojeni filtru se zemi je potieba:
* Spojit filtr se zemnim potencidlem vodi¢em o minimalnim prifezu 10 mm?2.

* Pripojit dalsi zemnici vodi¢ paralelné k ochranému zemnicimu vodic¢i na jinou zemnici
svorku (prifez obou vodi¢t musi byt dimenzovan na jmenovitou zatéz).

Ménic¢ SJ7002 s externim filtrem

O+

QO NNNNNN

a>siepoQ

LLLLL LN L L LY
O
[¢]

NOSENN

o
o
o
o
o
o
o
o

L3 L1 L2 PE




m Hitachi EMC doporuéeni

Hitachi EMC doporuceni

Me¢nice série SJ700 odpovidaji pozadavkiim elektromagnetické kompatibility (EMC) (2004/
108/EC). Avsak pfi pouziti ménic¢l v Evropé musite pro soulad s EMC nafizenim a jinymi
evropskymi standardy spliiovat nasledujici specifikace a pozadavky:

VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zatizeni by mélo byt provadéno kvalifiko-
vanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s moznymi
komplikacemi. Nedodrzeni prevence miize zpusobit ohrozeni osob.

1. Pozadavky na napajeci napéti:
+ Tolerance napdjeciho napéti +10% nebo nizsi
* Nevyvazenost napajeciho napéti +3% nebo nizsi
» Tolerance frekvence napajeciho napéti +4% nebo nizsi

 Zkresleni napajeciho napéti THD = 10% nebo nizsi

2. Pozadavky instalace:

* Musi byt pouzity filtry ur¢ené k méni¢tim frekvence SJ700.

3. Zapojeni:

* Spojeni ménice s motorem musi byt provedeno stinénym vykonovym kabelem a délka
musi odpovidat nasledujici tabulce.

* Aby byly dodrzeny pozadavky EMC musi byt pouzita modulacni frekvence nastavena
dle nasledujici tabulky.

» Oddélte mistné vykonové vodice (napajeni, motor) od fidicich a signalovych vodica.
4. Vlastnosti prostfedi—nutné dodrZet pii pouZziti odrusovaciho filtru:

* Okolni teplota: —10 az 40 °C

» Vlhkost: 20 az 90% RH (bez kondenzace)

* Vibrace: 5.9 m/sec2 (0.6 G) 10 ~ 55Hz, SJ700-004xxx to SJ700-220xxx
2.94 m/sec2 (0.3 G) 10 ~ 55Hz, SJ700-300xxx to SJ700—1500xxx

* Umisténi: do 1000 metr nad mofem, prostiedi vnitini, bez korozivnich plynt
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Délka | Modulacni Délka | Modulacni
Typ Kat.e kabelu | frekvence Typ Kat.e kabelu | frekvence
gorie (m) (kHZ) gorie (m) (kHZ)

SJ700-004L C3 5 2.5
SJ700-007L C3 5 2.5 SJ700-007H C3 5 2.5
SJ700-015L C3 5 2.5 SJ700-015H C3 5 2.5
SJ700-022L C3 5 2.5 SJ700-022H C3 5 2.5
SJ700-037L C3 5 2.5 SJ700-040H C3 5 2.5
SJ700-055L C3 1 1 SJ700-055H C3 1 2.5
SJ700-075L C3 1 1 SJ700-075H C3 1 2.5
SJ700-110L C3 1 1 SJ700-110H C3 1 2.5
SJ700-150L C3 1 1 SJ700-150H C3 1 2.5
SJ700-185L C3 1 1 SJ700-185H C3 1 2.5
SJ700-220L C3 5 2.5 SJ700-220H C3 1 2.5
SJ700-300L C3 5 2.5 SJ700-300H C3 1 2.5




Mé&ni¢ SJ7002 m

Délka | Modulacni Délka | Modulacéni
Kate Kate
Typ orie kabelu | frekvence Typ orie kabelu | frekvence
g (m) (kHz) g (m) (kHz)
SJ700-370L C3 5 2.5 SJ700-370H C3 1 2.5
SJ700-450L C3 5 2.5 SJ700-450H C3 5 2.5
SJ700-550L C3 5 2.5 SJ700-550H C3 5 2.5
SJ700-750H C3 10 2.5
SJ700-900H C3 10 2.5
SJ700-1100H C3 10 2.5
SJ700-1320H C3 10 2.5

SJ700-1500H
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Instalace 2—6 Monitorovaci funkce 3-6
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Odd¢lovaci transformator A-3
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Odnimatelné casti 1-4
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sit”ova vstupni tlumivka 2-5
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Operatorsky panel 2-26, 3-3
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historie 6-12
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Proudové pietizeni 3-36
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Ptepinani motoru ze sit€¢ na méni¢ 4-21
Ptetizeni vystupu 3-36
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Regulace otacek 1-15, 1-17, 4-14, 4-16
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Regulace A-3
Regulovana veli¢ina A—4
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Reset chyby 4-23
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Reversni U-ktivka rozbéhu/dobéhu 3-27
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Rozbéh 1-17,3-9
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Setrvacnost A—4

Seznam funkci vstupnich svorek 4-10
Seznam funkci vystupnich svorek 4-11
Signal doba chodu 4-49

Signal chod 4-42




Signal hlaseni vypadku napajeni 4-46 Tovarni nastaveni
Signal ménic pfipraven 4-59 navrat 6-13
Signal momentové omezeni 4—49 Tipovani - piikaz 4-17
Signal podpéti 446 Tipovaci frekvence - nastaveni 3-13
Signal predbézného hlaSeni pretizeni 4—44 Tipovani - funkce A-5
Signal prekroeni momentu 4-46 Tipy pro odstraiiovani probléma 6-3
Signaly dosazeni frekvence 4-42 Tlumivka 2-5, A-5
Signaly chodu vpted/vzad 4-59 Tlumivka ve stejnosmérném obvodu 54
Signal pferuseni komunikace 4-56 Tieti motor 4—18
Sit“ova tlumivka A—4 Trifazové napajeni A5
Skupina funkci U 3-76 zapojeni motoru 1-16
Skluz A—4 Ttivodicové ovladani 4-24
Skupina funkci A 3-10 Tocivy moment, definice A-5
Skupina funkci B 3-31 Tranzistor A-5
Skupina funkci C 3-51 Typovy stitek 1-5
Skupina funkci F 3-9
Skupina parametrd H 3-68 U
Skupina funkci P 3-71
Skupina parametrt D 3—-6 Uéinik A-5
Snizeni vykonu Udrsba 6-14
stejnosmérné brzdéni 3-18 UL pokyny xv
Softwarovy zamek 3-5, 3-38, 4-22 Umisténi pfi montazi 27
Souctovy kod bloku B-19 Urovné piistupu k parametrim 3-5, 3-38, 4-22
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Speciani funkce 3-31 Utahovaci momenty svorek 2-17
Specifikace ménice 1-6
Specifikace
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logickych signala 4-9
Spinaci frekvence 344
Spotfeblcovarloglka.I/O 4-7 Velikosti pojistek xv
Spotiebovana energie - hodnota 4-35 L ‘s

y , . L, Vektorové fizeni bez zpétné vazby 3-14, 3—-16, A—5
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Standardni hodnoty parametria C—2
Stav poruchy 4-23
Stejnosmérné brzdéni 4-18, A—4

omezeni vykonu 3-20

nastaveni 3-18
Stejnosmérna sbérnice A—4
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Startovaci frekvence A—4
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Varovani
pro provoz 4-3
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Ventilator - vystup vzduchu 2-7,2-23
Ventilator - vyména 6-19
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Vétrny mlyn 3-22
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Vstupni svorky 2-18
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Vybér motoru 1-20
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Vystraha piehrati chladice 4-57
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Vysvétleni termind A-2

YA

Zabérovy moment A—6
Zachyceni béziciho motoru 3-45, 3-63
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priklad zapojeni ménie 4-8
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pfiprava 2-14
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sériova komunikace B-3
vystup 2-23
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Zapnuti serva 4-36
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Zaruka 6-24
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Zatézovatel A-3
Zdrojova logika /O 4-7
Zesileni otackové smycky 4-25
Zména parametra 2-26, 2-29
za chodu 3-5,3-38,4-22
Zkouska zapnuti napajeni 2-24
pozorovani 2-33
Zobrazeni poruch a jejich historie 3-8
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Ztrata faze 3-31
Ztrata napajeni 44
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