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Blahopiejeme k ziskani ménice fady SJ700D. Prosim m éjte na pam éti, Ze
tento “Rychly p Fehled” nem Gze v Zadném p Fipadé nahradit uzivatel-
skou p Firu€ku, kde naleznete podrobnd ad Ukladna vysv étleni. Vénujte
pozornost nasledujicim pokynum:

UPOZORNEN]: Pfed praci s ménicem SJ700D je nezbytné si
si dukladné prostudovat uzivatelskou pfiru¢ku a dodrzovat
vSechna bezpeénosti upozornéni a doporuceni. Rychly prehled
je urcen pro zkuSené uzivatele pouze k osvézeni paméti a
nahlédnuti.

Bezpe énost

VYSOKE NAPETI: zafizeni pro fizeni motoru a elektronicky
regulator jsou pfipojeny na nebezpecné sit'ové napéti.
Provadime-li servis pohonu nebo elektronického regulatoru pra-
cujeme se soucastkami a jejich kryty, které mohou mit potencial
sité nebo vysSi. Vénujte zvySenou pozornost ochrané proti
Urazu elektrickym proudem.
P¥i kontrole soucasti stlijte na izolované podloZce a pracuijte jen jednou
rukou. VZdy pracuijte s dal$i osobou pro pfipad nouzového stavu. Pfed kon-
trolou zafizeni nebo provadénim Gdrzby vzdy odpojte napéti. VaSe vybaveni
musi byt fadné uzeméno. Pouzivejte bezpe&nostni bryle kdykoliv, kdyZ pra-
cujete s elektrickym regulatorem nebo elektrickym zatizenim pro rotaéni
pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by

mélo byt provadéno kvalifikovanym personalem sezndmenym s
konstrukci, pfisluSenstvim, provozem a s moznymi komplika-
® cemi. Nedodrzeni prevence miZze zpUsobit Graz.

VYSTRAHA: Otacejici se hiidele a elektrické potencialy

mohou byt nebezpecéné. Proto je velmi nutné, aby viechny

elektrické prace odpovidaly narodnim elektotechnickym

normam a predpisim. Instalace, zapojeni a udrzba by mély byt

provadény vyhradné kvalifikovanym personalem.Vyrobce
doporucuje dodrzovat testovaci procedury, které jsou obsazené v této
priru¢ce. Pied praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napéti.

VYSTRAHA: Pockejte minimalné 10 minut po vypnuti
napdjeni pfed provadéni udrzby nebo revizi. Jinak hrozi nebez-
peci Grazu elektrickym proudem.




Instrukce pro spln  éni poZzadavk a4 EMC
(0,4kW az 150kW)

Ménice fady SJ700D splfiuji poZzadavky EMC Directive 2004/108/
EC. Pfi pouziti v Evropé je potfeba dodrzet nasledujici specifikace a
pozadavky aby byla spinény i dalSi standardy plané v EU.

1. PoZadavky na napajeci soustavu
a. tolerance napéti sité musi byt v rozmezi -15% az +10%
b. nevyvazenost napajeciho napéti maximalné do +/-3%
c. tolerance frekvence sité maximalné do +/-4%
d. Celkova deformace priibéhu napéti max. (THD) +/-10%
2. Pozadavky na instalaci
a. uziti integrovaného filtru v ménici musi byt zvoleno (viz
instalace a zapojeni). Uzivate-li externi filtr, prosim Fidte se
pokyny v pfirucce k filtru.
3. Pozadavky na zapojeni
a. motor musi byt pfipojen k méniéi stinénym kabelem, jehoz
délka nepresahne hodnoty uvedené v tabulce 1.
b. nosna frekvence PWM modulace nesmi byt vy$si nez hod-
noty uvedena v tab.1
c. vodi¢e hlavniho silového obvodu musi byt mistné oddéleny
od fidicich obvoda.
4.  Pozadavky na okolni prostfedi (pfi pouziti filtru)
a. teplota okoli v pasmu -10°C az +50°C.
b. relativni vihkost v rozsahu od 20% do 90% bez kondenzace
c. vibrace do 5,9ms™ (0,6G) (10 az 55Hz), 4 az 22kW
2,94ms2 (0,3G) (10 az 55Hz), 30 az 150W
d. méni¢ musi byt namontovan ve vnitfnim prostoru, bez koro-
zivnich plynd a prachu, do nadmofrské vysky 1000m.n.m.
Tabulka 1:
délka nosna délka nosna
model | Kat. |\ peiy (m) | frekv.(Hz) | MOde! | Kat |yapeiy(m) |frekv.(Hz)
007H 220H
015H 300H 1
022H 5 370H
o .
055H | C3 2,5 550H | C3 2,5
075H 750H
110H 1 900H
150H 1100H 10
it




Instrukce, varovani a upozorn éni dle UL ®

Pouzivejte vodi¢e Cu 75°C nebo ekvivalentni.

meénice tfidy 200V jsou uréené do obvod(, kde efektivni symet-
rickd hodnota zkratového proudu nepfekroc¢i 100.000 A pfi 240V
(modely L).

ménice tfidy 400V jsou uré¢ené do obvodu, kde efektivni symet-
rickd hodnota zkratového proudu nepfekroci 100.000 A pfi 480V
(modely H).

stupen znecisténi okoli méni¢e nesmi prekrocit hodnotu 2 nebo
ekvivalentni

Teplota okoli ménic¢e nesmi prekrocit 50°C

Doba vybljenl kondenzator ménice je 10 minut a vice (PFi praci
na ménici musi byt vénovana pozornost zabranéni drazu
elektrickym proudem

Kazdy model méni¢e obsahuje polovodi¢ovy ochranny obvod
proti pfetizeni motoru.
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Konvence zna ¢éeni model G:

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite¢né zakladni informace a charak-

teristicka data jednotlivych pfistroju. Nize je uvedeno vysvétleni typového
koédu:

C€c..

NE27681
HITACHI INVERTER

Model: SJ700 —110LFF2
kW/(HP) : 11 /(C15) |
Input/Entree: 50Hz, 60Hz V_1Ph A }
50Hz, 60Hz 200-240V 3Ph S1A |

utput/Sortie 0 -400Hz 200-240V 3Ph __46A |
MFG No. 7DA T16543 A 006 Date:. 0710 I
]

Hitachi Industrial Equipment NE17914 09
Systems Co.,Ltd. MADE IN JAPAN

SJ700D | - [150 |[H[F |[E|[F|[ 3]

verze

Oznaceni serie ) -
interni filtr

Oblast uréent:

E = Evropa
U=USA
F = Japan

Vybaveni typu:
F = operac¢ni panel

Vstupni napéti:
H = tfifazové, fida 400V
L = tfifazové, tfida 200V

Vykon pfipojitelného motoru:

055 = 5,5 kW 450 = 45,0 kW
075 =7,5kw 550 = 55,0 kW
110 = 11,0 kW 750 = 75,0 kw
150 = 15,0kW 900 = 90,0 kW
185 = 18,5 kw 1100 = 110 kW
220=22,0 kw 1320 = 132 kW
300 = 30,0 kW 1500 = 150kw
370 = 37,0 kW



Instalace a zapojeni m énice
1.

5 cm nebo

vice

Transport

Méni¢ obsahuje plastové ¢asti, prosim dbejte opatrnosti pfi manipu-
laci, aby nedoslo k jejich ponic¢eni. Neinstalujte ménic¢, ktery jevi
znamky poskozeni.

Podkladova plocha pro instalaci

Chladi¢ ménice umistény v zadni ¢asti se mGze ohfat na vysokou
teplotu (az 150°C) Prosim instalujte méni¢ na svislou nehoflavou,
tepelné odolnou podlozku, nejlépe na kov. Okolo ménice ponechejte
dostatek prostoru. Ponechejte volné misto mezi méni¢em a jinymi
pfistroji produkujicimi teplo (brzdny odpor, tlumivka apod.).

volny prostor alespofi tak, jak je
uvedeno nize

vzduchu

proudéni [ Prosim ponechejte okolo ménice

(*1) 10 cm nebo vice : ~ 55kW
30cm nebo vice : 75kW ~
(*2) 10 nebo vice : ~ 55kW

5 cm nebo
vice

quen

30 cm nebo vice : 75kW ~
Aby bylo moZné vyménit
kondenzatory
(*2) v meziobvodu je nutné pod

E Sténa méni¢em ponechat prostor
22 cm a vice: 15kW ~ 55kW
30 cm a vice: 75kW ~

=
>
El

ES
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Teplota okoli, vihkost, prostedi

Pracovni teplota v okoli méni¢e nesmi pfekrocit stanovené rozmezi od
-10°C do +40°C. Provoz pfi vy$Si teploté zkracuje Zivotnost ménice.
Relativni vihkost prostfedi musi byt v rozmézi 20% az 90%, bez kon-
denzace.

Prostredi pro instalaci nesmi obsahovat prach, korozivni, hoflavé a
vybusné plyny, chladici kapaliny a mlhy pro chlazeni obrabécich
nastroji nebo slané roztoky.

Nevystavujte méni¢ pfimému slune¢nimu svitu. Zabrarite vniknuti
cizich téles do ménice.

Pokud instalujete méni¢ do prosfedi, které obsahuje néktery z
uvedenych nepfipustnych faktord, pouzijte plné uzavieny rozvadéc.

Poloha

Instalujte méni¢ pouze ve svislé poloze na podlozku, ktera neni vys-
tavena vibracim. Pokud instalujete méni¢ (vice méni¢l) v jednom roz-
vadéci, zajistéte dostate¢né chlazeni skfiné pridavnymi ventilatory.
Polohu ventilator( volte tak, aby ménic¢ byl instalovan ve sméru
proudéni, nikoliv mimo.



Tepelné ztraty m énice

vykon ménice kW) | 0,7 [ 15[ 22 [ 40 [ 55 75 11 | 15 [ 185

Zraty pfi 70% vykonu | 76 | 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698

ztréaty pfi 100% vykonu| 88 | 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975

Gginnost pfi nominalni | 89,5 | 92,3 | 93,2 | 94 | 94,4 | 946 | 948 | 949 | 95

zatézi

vykon ménice (kW) |22 30 [ 37 | 45 [ 55 [ 75 | 90 | 110 | 132/

150

zréaty pfi 70% vykonu (820 1100 | 1345 1625 | 1975| 2675 | 3375 | 3900 | 4670

ztraty pfi 100% vykonu|1150 | 1550 [ 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650

Gcinnost pfi nominalni|95,0 | 95,0 | 95,1 | 95,1 | 95,1 | 95,2 | 95,2 | 95,2 | 95,2

Zatézi

Zapojeni silového obvodu

1.

Nez zaénete provadét nebo upravovat silové zapojeni ménice pres-
védcete se, Zze LED kontrolka napéjeci sité pohasla. Nebezpeéné
napéti na meziobvodu ménice zlstava jesté néjaky ¢as po vypnuti
sité, proto vyckejte s praci alespori 10 minut po vypnuti.

Pokud instalujete ze strany sité proudovy chrani¢, pouzijte typ vhodny
pro ménic¢e kmitoctu, odolny vySSim frekvencim, aby jste se vyvarovali
nespravné funkci chranice. Pozijte chrani¢e se zpozdénou odezvou,
rychlé chrani¢e mohou byt aktivovany pfechodovym déjem pfi zapnuti
ménice.

Pokud instalujete na vstupni strané ménice styka¢, nepouzivejte jej k
zapinani a vypinani chodu ménice. K tomuto Gc€elu jsou uréeny fidici
svorky FW a RV.

Stykac na vystupni strané ménice (smérem k motoru) je mozné spinat
a odpinat pouze v dobé kdy méni¢ neni v chodu.

Ménic¢e SJ700D nejsou uréeny pro jednofazové napéajeni. Neprovo-
zujte méni¢ pokud chybi néktera faze, mize dojit k jeho zniceni.
Pfipojeni a odpojeni ménice od napajeci sité neprovadéijte ¢asteji, nez
1x za 3 minuty. V pfipadé nedodrzeni tohoto intervalu hrozi zni¢eni
ménice.

Pro zapojeni silovych obvodu pouzivejte kabely o predepsaném nebo
vétSim prafezu. Pokud délka silové kabeldZe na vstupu nebo vystupu
prekroci délku 20m pouZijte kabel s prifezem o stuper vy$§im, nez je
predepsany.

Pokud kabel k motoru pfesahne délku 20m mohou se na svorkach
motoru vlivem kapacity a induk&nosti kabelu vytvaret Spicky vysokého
napéti, které mohou znicit motor. V tomto pfipadé pouzijte vystupni tlu-
mivku, nebo jiny filtr.

Na vystup ménice nesmi byt pfipojeny kompenzaéni kapacity, nebo
svodi¢ prepéti.

Je-li provozovano vice motorl na jeden ménic, je potfeba kazdy vyvod
k motoru vybavit termoelektrickym relé. Aby jste zabranili nespravné
funkci téchto relé instalujte vystupni tlumivku nebo sinusovy filtr.
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10.

Hodnota hlidaného proudu relé by méla byt o 10% vy3si neZ je nomi-
nalni proud motoru.

Ménice do vykonu 22kW véetné jsou osazeny internim brzdnym obvo-
dem a pro aktivaci brzdéni je potfeba vybavit je pouze externim
brzdnych odporem. Nepouzivejte odpory s nizsi ohmickou hodnotou,
nez je predepsana minimalni hodnota, hrozi zni¢eni brzdného obvodu.
Ménice od 30kW vcetné je potfeba pro brzdéni doplnit externi brzdnou
jednotkou a odpory. Délka kabelaze mezi méni¢em a brzdnym
odporem nebo brzdnou jednotkou nesmi prfesahnout 5m.

Zemnéni

Méni¢ je vybaven svorkami pro uzemnéni. Pro zemnéni pouzijte vétsi
prafez vodice, neZ jsou silové pfivody. Odpor uzemnéni nesmi presah-
nout 10 Q. Dbejte na to, aby zemni spojeni byla co nejkratsi a
vyvarujte se zemnich smycek.

Oddélené napdajeni fidici ¢asti

Napéjeni ménice Ize rozdélit na napajeni silové a Fidici ¢asti. Pokud
poZadujete oddélené napajeni fidici ¢asti, pfivedte dvé napajeci faze
na svorky RO a TO, z nichZ napred odstrante propojku na konektor J51.
Této moznosti Ize vyuzit, pokud je pfi chybové funkci ménice nebo
technologie odpinan napajeci styka¢ pfed méni¢em. Timto stykatem
je odepinano pouze napdajeni silové ¢asti a fidici ast zustava pod
napétim, takZe Ize odecist pripadnou pficinu chyby nebo provadét
nastavovani parametrd ménice.



Mozné pfislusenstvi

_} PFivodni kabely, viz strana 10

Pozn 1: Uvedené prislusenstvi pfedpoklada
pouZziti méni¢e se standardnim asyn-
chronnim motorem s kotvou nakrétko

Pozn 2:

pro zajisténi

bezpeénosti zvolte

proudovy chrani¢ odpovidajici velikosti,
ktery Ize pouzit s ménicem

Pozn 3:

citlivost proudového chranice volte s

ohledem na celkovou délku vedeni jak k
meénici tak i k motoru. Nepouzivejte
chranic¢ s vysokou rychlosti odezvy,
nemusi pracovat spravné.

Pozn 4: jestlize délka privodniho vedeni piekrog&i
20m zvétSete jeho prafez

Pozn 5:

utahnéte radné vSechny svorky

predepsanym utahovacim momentem.
Povolena svorka muze zpusobit zkrat a

pozar

Nazev

Popis

vstupni sit'ova tlumivka
prispiva k redukci
harmonickych, chrani
méni¢ vadi vlivam sité

pouzijte, pokud nesymerie
vstupni sité je vétsi nez 3% ,
nebo kapacita vstupni sité je
vétsi nez 500kVA, zlepSuje
acinik

vstupni odrusovaci filtr

snizuje ruseni Sifici se z ménice

po kabelech

radiovy odruSovaci filtr
snizuje stuperi radio-
vého ruseni v okolf
ménice

radiovy odruSovaci filtr

kapacitni

za chodu méni¢ produkuje
rusivé radiové pole vyzarujici z
privodnich kabelG

stejnosmérna tlumivka

snizuje Groven vysSich harmo-
nickych generovanych ménicem

brzdny odpor, brzdna
jednotka

tyto pristroje umoznuji zvySeni
brzdného momentu ménice pfi
provozu zafizeni s velkym
momentem setrvacnosti a
Gastych zménach rychlosti

odrusSovaci filtr na

vystupni strané /
sinusovy filtr

snizuje ruseni generované na
vystupni strané ménice /
upravuje vystupni tvar napéti na
sinusové

radiovy odruSovaci filtr

snizuje Uroven radiového ruseni
vyzarovaného vystupnimi
kabely ménice

vystupni stfidava
tlumivka

Motor

redukuje vy3si frekvence proni-
kajici do motoru, sniZuje strmost
napét'ovych hran. Pouziti
vystupni tlumivky se doporucuje
pri vétsi délce vystupniho
kabelu nez 10m. Pfi napajeni
vice motortl jednim méni¢em je
potieba pouzit vystupni tumivku
z ddvodl mozné nespravné
funkce termoelektrickych relé
citlivych na vyssi frekvence




Utahovaci momenty svorek a sily vodi

¢a

Doporuc¢ené prafezy vodi¢u a utahovaci momenty svorek jsou uvedeny v
nésledujici tabulce

400V tfida méniéa

ykon sfla vodi &a (mm?) rﬁ;ﬂgﬁtﬁ]g}ﬁh%gﬁ') jist &ni
model
menice |(R,S,T,U,V,W
KW PDALPN, | zem Nm A
RB)

0.7 007 1,25 125 M4 | 12(19) 5
15 015 2.0 20 | M4 | 12(L,8) | 10
2.2 022 2.0 20 | M4 | 12(L,8) | 10

4 040 2.0 20 | M4 | 1218 | 15
55 | 055HFE 35 35 | M5 | 24(0) | 20
75 | 075HFE 35 125| M5 | 2440 | 30
11,0 | 110HFE 55 55 | M6 | 40(44) | 30
150 | 150HFE 8 8 | M6 | 40(44) | 40
185 | 185HFE 14 14 | M6 | 45(49) | 50
220 | 220HFE 14 14 | M6 | 45(49) | 60
300 | 300HFE 22 22 | M6 | 45(@9) | 70
37,0 | 370HFE 38 22 | M8 | 81(88) | 90
450 | 450HFE 38 22 | M8 | 81(88) | 125
550 | 550HFE 60 30 | M8 | 81(88) | 125
750 | 750HFE | 100 (2x38) | 38 | M10 | 8.1(88) | 225
90,0 | 900HFE | 100 (2x38) | 38 | MI0 | 20,0 (22,0) | 225
110 | 1100HFE| 150 (2x60) | 60 | M10 | 20,0 (22,0) | 300
132 |1320HFE| 80x2 80 | M10 | 20,0(35,0) | 350
150 |1500HFE| 80x2 80 | M10 | 20,0(35,0) | 350

Pozn: Ménice 185kW a vyssi jsou k dispozici pouze ve verzi SJ700.
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Ochrana motoru proti p  fetizeni

Méni¢e SJ700D jsou vybaveny funkci ochrany motoru proti pretiZzeni.
Funkce ochrany zavisi na nasledujicich parametrech:

e b012 drover termoelektrické ochrany v Amperech

« b212 droven termoelektrické ochrany pro druhy motor

« b312 drover termoelektrické ochrany pro tieti motor

Ve vySe uvedenych parametrech je potfeba nastavit nominalni proud
motoru. Rozsah moZného nastaveni je 20 az 100% l;,, ménice.

VAROVANI: Je-li pfipojeno dva a vice motorti, nemaze
funkce termoelektrické ochrany pracovat spravné, proto je
potifeba kazdému motoru predradit samostatnou termo-
elektrickou ochranu.

Unikajici proudy interniho filtru

V tabulce niZe jsou uvedeny hodnoty moznych unikajicich proudt ménica s
aktivovanym nebo deaktivovanym EMC filtrem. Uvedené hodnoty jsou uni-
kajici proudy samotného ménice a nezahrnuji hodnoty ostatnich zafizeni
(silové kabely). Ménice velikosti 75kW a vySe neobsahuji EMC filtr, protoze
jiz samy splfuji tfidu odruseni C3.

tfida 400V (400VAC, 50Hz)
vykon ménic¢e (kW) |0,7az | 5,5az | 15az | 45az | 75az
11

4,0 37 55 150
s EMC filtrem (mA) |5 95 56 56 --
bez EMC filtru (mA) | 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2

11



Svorky silového obvodu

méniée tfidy 400V: 007H - 040H (FEF3)

R s T u Y w
RO | TO (L1) (L2) (L3) | (T (T2) | (T3)
o PD P N RB G G
jol (+1) ) ©) S) S)

/ Pokud nepouzijete DC

o 4 tlumivku, propojku
Led napéjeni nevyjimejte

Volba pfipojeni a odpojeni vnitiniho
odruSovaciho filtru

- Zaslepka (zelena)

Konektor pfipojeni
vnitfniho filtru J61

b7

(O

‘ Zkratovaci propojka

- Konektor odpojeni
vnitfniho filtru J62

pfipojeni a odpojeni vnitfniho EMC filtru

konektor J61 konektor J62
vnitini EMC filtr pfipojen zaslepka propojka
vnitfni EMC filtr opojen propojka zéslepka

12




Svorky silového obvodu - pokra  €ovani

ménice tfidy 400V: 055H, 075H, 110H (FEF3)

LED napéjeni ___| RB m

M -
O
SN

R S T PD P N U \2 w
(L1) (L2) (L3) (+1) *) ) (T1) (T2) (T3)

SREE
@ &)

Pokud nepouZzijete DC
tlumivku, propojku
nevyjimejte

Vnitini EMC filtr pfipojen Vnitfni EMC filtr odpojen

ménice tfidy 400V: 150H, 185H, 220H (FEF3)

RC | TO
LED napéjeni -- RB
\ N
L
R S T PD P N u \% w
(L1) (L2) (L3) (+1) +) “) (T1) (T2) (T3)

SR
) ®

Pokud nepouzijete DC
tlumivku, propojku
nevyjimejte

Vnitini EMC filtr pfipojen Vnitini EMC filtr odpojen




Svorky silového obvodu - pokra  €ovani

ménice tiidy 400V:

300H, 370H (FEF3)

1]

LED napajeni
T
G R S T PD N ] \Y w G
@ (L1) (L2) (L3) (+1) ©) (T1) (T2) (T3) @

Vnitfni EMC filtr pFipojen

-

Pokud nepouZzijete DC
tlumivku, propojku
nevyjimejte

Vnitini EMC filtr odpojen

NS

méniée tfidy 400V: 450H, 550H (FEF3)

Vnitini EMC filtr pfipojen

RC | TO
LED napajeni
et

R s T PD P N u \% w G
(L1) | (L2 (L3) (+1) (+) &) (T1) | (T2) | (T3) ®

s Pokud nepouZzijete DC o

tlumivku, propojku

(S) nevyjimejte ®

Vnitini EMC filtr odpojen




Svorky silového obvodu - dokon  éeni

méni&e tidy 400V: 750H, 900H, 1100H, 1320H (FEF3)

RO | TO

N_ 7
LED napajeni ’O\

R S T PD P

N U \ W
(L) | (L2) | (L3) | (+1)

) | @ | T2)] (T3)

o]
Propojka

Pozn.:Je-li méni¢ napajen z nezavislé sité - generatoru, mize dochazet k
deformaci vystupniho napéti generatoru, prehfivani a dal$im
nezadoucim jevim. Obecné plati, Ze vykon generatoru by mél byt
minimalné 5 x vétsi nez vykon ménice (kVA)

Svorky Fidicich obvod

propojka

kom. port RS485

EJEICIE] ¢

IEWP24 2 IIIALO
[ I1

analog. analog. napéajeci  logické
vstupy  vystupy zdroj logiky  vstupy

logické chybqve
vystupy relé
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Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky
P24 |+24V pro logické vstupy 24Vpc napéjeni pro logické vstupy,
max. 100 mA (kazdy DI - ca 5mA)
Pozn.: Nelze pouzit k napajeni
vnéjSich objektd, nezkratujte se
svorkou [L]
CM1 [spole¢na svorka zdroje druhé svorka napéajeciho zdroje
24V logiky 24V, spole¢né svorka pro
zapojeni termistoru [TH]
PLC [spole¢na svorka inteligent- |v zakladnim nastaveni je upfed-
nich digitalnich vstupu nostnéna zdrojova logika (napéti
[P24] je pfipojeno pres akcni ¢len
na vstupni svorky [1] az [8], [FW]).
Mezi [PLC] a [CM1] je propojka.
Zménu na spotfebicovou logiku Ize
provést pfesunutim propojky mezi
[P24] a [PLC] (zapnuti vstupu [1] aZ
[8], [FW] pak odpovida jeho spojeni
se svorkou [CM1]).
CM2 |GND pro logické vystupy |soucet proudd pro viechny
vystupy [11] az [15]
1, 2, 3, |Inteligentni programo- Napéti sepnuti : min. 18Vpc
4,5, 6, |vatelné dvoustavové napéti rozepnuti : max. 3Vpc
7,8 |logické vstupy zatéZovaci proud 5,6mA, max.
" dovolené napéti 27Vpc, vstupni
FW |chod vpred / stop odpor 4.7kQ
11, 12, |Logické programovatelné |otevieny kolektor,
13, 14, |dvoustavove vystupy Imax 50 mA pfi sepnuti
15 Umax 27 Vpc pfi rozepnuti
spole¢né svorka [CM2]
TH vstup termistoru v motoru | termistor se pfipoji mezi svorky
[TH] a [CM1].
Indikovano prehrati motoru , pokud
odpor prekroc¢i 3kQ. Zatizitelnost
vstupu 100mW.
FM Digitalni napétovy vystup, |modulace stfidy signélu - veli¢inu
signal s modulovanou pro zobrazeni Ize zvolit.
stfidou (PWM), FM signal - pouze zobrazeni
frekvencné modulovany frekvence a proudu
signal Amplituda signalu 10Vpc, max.
3,6kHz, dovoleny zatéZovaci proud
1,2mA,
spole¢né svorka [CM1].
AM analogovy napét ovy analogovy napét’ovy signal -

vystup

veli¢inu pro zobrazeni Ize zvolit,
rozsah signélu 0 az 10Vpc, 2 mA
max.
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Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky
AMI| |analogovy proudovy vystup|analogovy proudovy signal -
veli¢inu pro zobrazeni Ize zvolit,
rozsah signélu 4 az 20mA,
zatéZovaci odpor max. 250Q.
L spole¢né svorka pro soucet proudud vstupl a vystupl
analogové signaly [O], [02], [O1], [AM], a [AMI]
(neuzem nAuje se)
Ol analogovy proudovy vstup |povel frekvence 4 az 20mA

(19,6mA),vstupni impedance 100Q,
max. proud 24mA

O analogovy napét ovy vstup |povel frekvence 0 az 10V (9,6V)
dovoleny rozsah signalu -0,3 az

12Vp, vstupni odpor 10kQ

02

analogovy obousmérny
napét ovy vstup

povel frekvence 0 az +10V
dovoleny rozsah signalu
0az+12Vpc,

vstupni odpor 10kQ

H Referenéni napéti +10V | jmenovité 10Vpc, max. 20 mA

slouzi k napéjeni vstupti O, 02, Ol

ALO |Prepinaci kontakt relé Zatizitelnost kontaktt
— - AL1-ALO: 250Vac/2A (odporova z.);
AL1 |Spinaci kontakt relé (ve 0,2A (induktivni z.)
stavu “ready” sepnut) AL2-ALO: 250V5c/1A (0dporova z.);
AL2 |Rozpinaci kontakt relé (ve |0,2A (induktivni z.)

stavu “ready” rozepnut) Minimalni zatéz
100V,5c/10mA, 5Vpc/100mA

Zapojeni Fidicich obvod G

1.

Svorky L a CM1 predstavuji spole¢né svorky Fidicich obvod( a jsou od
sebe izolovany. Nespojujte tyto svorky dohromady a neuzemriuijte je
(ani v externich pfistrojich).

Pro zapojeni fidicich obvodud (analogové zadavani) pouZivejte stinény
kabel s kroucenymi parovymi vodi&i (doporugeny prifez je 0,75mm3).
Stinéni kabelu pfipojte k odpovidajici spole¢né svorce. Délka kabelu
fidicich obvod( by neméla prfesahnout 20m.

Oddélte (prostoroveé) kabely Fidicich obvod( od vykonovych kabell
hlavniho obvodu. KfiZeni se silovymi vodiéi, pokud je nezbytné, musi
byt vzdy pod pravym Ghlem.

Pro zapojeni termistoru ve vinuti motoru ke svorce TH a CM1 pouZzijte
krouceny dvouzilovy kabel a oddélte jej od ostatnich kabelt. Obvodem
protékaji velmi malé proudy a maze dojit k interferenci. Délka kabelu
nesmi presdhnout 20m

Relé, pfipojena k vystupnim svorkam fidicich obvodt musi byt
opatfena ochrannou diodou.

Nepfipust'te, aby doslo ke spojeni svorek H s L a P24 s CM1, muze
dojit k poSkozeni zdroji v ménici.
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Zakladni schema zapojeni

Nésledujici schema zapojeni znazorruje zapojeni motoru a napajeni pro
zakladni provoz. Signalové zapojeni umoziiuje chod vpfed, vzad a nas-
taveni frekvence externim potenciometrem.

silové napéjeni
3-faze

dvouvodigova J51
propojka

Feritovy filtr

tovarni poloha pro-
pojky pro modely —
XFU/-XFF (spotre-

bi¢ové vstupy)

tovarni poloha
propojky pro
modely —xFE

(zdrojové vstupy)

vpied
vzad

8 vstupnich
inteligentnich
svorek

L2

SJ700D

R DC sb.
s [y |2
T T
T —_— — -
R brzdny L,
RO odpor _brzdna
fidici | (volitelng) l(’fﬂﬂ?f‘n‘?}
T0 |obvody [
\y ™ (modely do vykonu 22kw
1 Ap24 “a 24Vpc obsahuji brzdnou jednotku)
1 C XPLC inteligentni reléovy
I ystup
N (tovarné funkce
porucha)

é%

vsthpnl’
obvodyj
1

5 vystupnich
inteligentnich svorek -
otevieny kolektor

rozsifujici signaly
véetné zpétné vazby
otacek, digitalniho
rozsifeni 1/O a komuni-
kaci DeviceNet

POZN.: K pfipojeni
inteligentnich 1/0 svorek
pouzijte parované krou-
cené stinéné vodice.
Stinéni kazdého signalu
pripojte k jeho spole¢né
svorce, pouze na strané
ménice

rozsifujici
volitelna ¢}
jednotka #1
termistor
frekvenéni r\%ﬁtlslunlgl e}
vystup FM jednotka #2
reference +10VDC AH
é « 0= 10V Yo
< reference
[ omovge lg, 10k +10VDC
< ¥
10kQ
4-20mA_A Ol
0,5kQ-2kQ) sp
analogovy 1000
vystup AM @ O
analogovy ..
vystup AMI

>

vysilani
/pfijem seriova
komunikace
ukonéovaci| RS-485

propojka

_\L zemnéni typ D (modely tfidy 200V);

—— zemnéni typ C (modely tfidy 400V)
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Ovladani m énice z panelu

zobrazeni

! ——— LEDnapéjeni
(4-digit LED displej ~ O POWER

FIMACHD o aamm

RUN (chod) LED — r— LED porucha

OHz
g X:l kW signalizace jednotky

O%

PRG (program) LED ——

tlacitko RUN aktivni ~ ——

—
tlag. RUN —
FUNC (tlag. funkce) ——)@ 1 _ STR - tlag. uloz

tla¢. nahoru tlag.dolu

tlag. STOP/RESET

e LED Run/Stop - Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi,
nesviti, pokud méni¢ neni v chodu, vystup je zablokovan.

« LED Programovani —Sviti, pokud je méni¢ pfipraven k Gpravé
parametrl (stav programovani). Nesviti, pokud méni¢ zobrazuje
aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

« LED tla€. chod (RUN) aktivni —sviti, pokud je méni¢ pripraven
reagovat na tlacitko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

* Tla€. chod (RUN) —Stiskem tohoto tlac¢itka uvedete méni¢ do
chodu (motor se otaci). Parametr FO04 uréuje smér otaceni
vpred nebo vzad.

» Tla€. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlagitka zastavite bézici
pohon (dobih& po dobéhové rampé), nebo odstranite zablo-
kovani ménice vzniklou chybou.

e Zobrazeni parametr G — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej
zobrazujici parametry a funkéni kédy.

« Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
pfislusi zobrazenému parametru.

* LED napéjeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno
napéjeci napéti.
e LED porucha - sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

« Funkéni tla éitko — slouzi k pohybu v nabidce parametrd,
nastaveni a zobrazeni.

19



» Tlaé. nahoru/dol G @ @ — umozriuje pohyb v nabidce
parametrd a zménu hodnoty parametrd.

» Tlaéitko uloz — Stiskem této klavesy ukladate upravené
hodnoty parametrti do paméti EEPROM (zakongite-li Gpravu
parametru bez stisku tlacitka , zUstane zapsana jeho
puvodni hodnota).

POZN.: Po odejmuti operatorského panelu je pristupny
konektor RJ45, ke kterému je mozné pripojit PC a provadét
parametrizaci a ovladani ménice. K tomuto Gcelu je uréen
softwarovy prostfedek ProDrive-next. Bliz§i informace o
dostupnosti a pouziti software naleznete v uzivatelské
pfirucce, pfipadné kontaktujte VaSeho dodavatele.

Pripojeni vzdaleného OP

Ovladaci panel ménice Ize vyjmout a instalovat jej napf. na dvefe
rozvadéce, pripadné Ize k ménici pfipojit OP s vicefadkovym dis-
plejem WOP. Délka kabelu mezi méni¢em a panelem nesmi
prfesahnout 3m. O dodavku propojovaciho kabelu pozadejte svého
lokalniho distributora pramyslové elektroniky Hitachi.
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Jak se pohybovat v nabidce

Programovani

Zobrazeni

ﬁ @ Qmﬁa
SN A N

1.%@ 04 1 »4

@m i@.@ e ,@AQ'@ @AQ.-AQ'-U!

R OB

o EEEErE @_@_@!
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Testovaci chod
Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrd pro ovéreni
chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpusoby ovladani ménice:
ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo ovladani
pomoci logickych vstupnich svorek.

» Provéfte zapojeni napajeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 18)
» Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([P24],[FW], [H],
[O], a[L]) provéfte jejich spravné zapojeni podle schematu na
strané 18.

» Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [1]) je volitelné.

Krok Popis Z OP Zesvorek
1 |Zvolte zdroj povelu |A001 = 02 A001 =01,
rychlosti parametr FOO1 na | vstupni svorky
OP (zména tlagitky |[H-O-L]
B @ naor)
2 |Zvolte zdroj povelu |A002 = 02 A002 = 01,
chod vpred (FW) (Tla¢. Run) svorka [FW]
3 | Zvolte zdroj povelu Parametr FO04 C008 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 | Zvolte zékladni A003 =50
frekvenci motoru
5 |Zvolte pocet pdlu HO004 = 4 (tovarné), mérite pouze pokud je
(2/41618) vas motor odlisny
6 |Nastavte displej na s o
zobrazeni frgkvlence nastavte d001, stisknéte tlagitko @
zobrazi se 0.00
Provéfte bezpecénost |odpojte motor od zatéze
7 nastavte v F001 provéite zda napéti
tlacitky hodnotu mezi
0.00 [O]—L] je OV
8 |Zadani povelu chod |stisknéte tladitko sepnéte svorku [FW]
vpred RUN (chod)
9 |ZvySeni rychlosti zvySte napéti na
y 2 tlacitkem @ zvyste Svgme [05)
hodnotu v FOO1
10 |Snizeni rychlosti . @ | snizte napéti na
tlagitkem snizte |svorce [O]
hodnotu v FOO1
11 |Zastaveni motoru

Stisknéte tlacitko
STOP

rozepnéte svorku
[FW]
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Krok Popis Z OP Ze svorek
12 |Zadani povelu chod |v parametru FO04 sepnéte svorku [RV]
vzad (volba) nastavte hodnotu 01
13 |Zastaveni motoru Stisknéte tlacitko rozepnéte svorku [RV]
STOP

Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

stiskni @ @ a @ dle

potieby.

D———

Volba skupiny funkci “b”

stiskni @

b001

Prvni parametr ze skupiny
apy

stiskni a drz @ dokud...

b085

Volba kédu zemé pro inicial-
izaci

stiskni @ Je-li nastaveni
spravné prejdi k dalSimu kroku

01

00 = Japan
01 = Europe
02 =US

proved zménu pomoci @ a @ hodnotu a

zapis .

stiskni @

b084

Volba zpuUsobu inicializace
00 - neprovadi se

01 - vymaz historie chyb
02 - inicializace dat
03-01+02

04 - 03+inicializace EzSQ

stiskni@.

00

00 = pouze vymaz obsahu
pameéti chyb (bez inicialzace)

stiskni @ .

01

02 = inicializace tovarnich
hodnot

stiskni .

b084

Pozadavek na inicializaci dat
a navrat k tovarnim
hodnotadm je nastaven

prejdi pomoci @ na,

b180

provedeni inicializace

stiskni@.

00

neni poZadavek provedeni
inicializace

stiskni @ a nastav.

01

pozadavek inicializace

stiskni

spusténi inicializace

inicializace je ukonéena

doo1

zobrazi se funkéni kéd
zobrazeni vystupni
frekvence
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Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v ndhodné zméné
parametrl v paméti ménice. Uzijte b031 k nastaveni raznych
Urovni zabezpeceni.

Tabulka niZe udava vSechny kombinace voleb

b031 a stavu vstupu [SFT] Kazdy znak ¥ (povo- Zména za

B . T . chodu
leni) nebo x (zékaz) indikuje, zda Ize editovat Urove i
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni editace
parametry uvadi nizkou (LO) a vysokou (HIGH) LS HleH
Uroven editace pro rizné hodnoty softwarového

zamku. To odpovida tabulkdm parametrd v
tomto ¢lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda
vubec) je mozné dany parametr ménit za chodu. PFi nékterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize ménit pouze zadanou
hodnotu FOO01, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.

p FO001 a
el Standardnt pevné B031
Mod | Intel. p y frekvence
BO31 svorka
SFT Stop a
Stop | Chod chod Stop | Chod
OFF v LO v v X
00
ON X X X v X
OFF v LO v v X
01
ON X X v v X
02 X X X v X
03 | bezvlivu X X v v X
10 v | HIGH v v v

Pozn: ProtoZe je mozné vzdy ménit parametr b031, pokud
je ménic ve stopu, neni funkce “softwarovy zamek” totozna
s ochranou heslem, jak ji zname z jinych zafizeni.
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Tabulky uzivatelskych parametr 0

Nasledujici tabulky uzivatelsky nastavitelnych parametrd se fidi
néasledujicimi pravidly:

Nékteré parametry Ize nastavit i pro druhy, pfipadné tfeti motor,
kédy ekvivalentnich parametr(i jsou oznaceny x2xx a X3xx.

V mnoha parametrech Ize volit z nékolika moznosti pomoci
¢iselného kodu. VSechny moznosti jsou v tabulkach uvedeny
pod odrazkami ve sloupci “nazev/popis”.

Ve sloupci tovarni hodnoty jsou uvedeny hodnoty pro Evropskou
verzi / US verzi ménice (pokud neni uvedeno jinak). V pfipade,
Ze vlastnite jinou verzi pfistroje, prosim kontaktujte dodavatele.

Radu parametr(i nelze ménit pfi chodu ménice a v pripadé
nékterych nastaveni softwarového zamku (b031) nelze ménit
parametry vibec. Pokud mate pochybnosti o aktualnim
nastaveni, zastavte méni¢ a nahlédnéte do uzivatelské prirucky.

Skupina parametr G “d” funkce zobrazeni

] Nazev / popis Jedn.
d001 [Zobrazenf vystupni frekvence Hz
d002 |Zobrazeni vystupniho proudu A

d003 |Zobrazeni sméru otaceni motoru —

b o B

Vpred Stop Vzad
Smér
d004 |Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny (PV) PID %

regulace

d005 | Stav vstupnich inteligentnich svorek —

Iy
Hgdes

FW
Cislo svorky
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Kod
Funkce

Néazev / popis

Jedn.

doo6

Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek
— — —
T I S
120 (20 120 20 we
AL15 14 1312 11
Cislo svorky

doo7

Zobrazeni pfepoctené hodnoty frekvence
(vystupni frekvence x b086 nasobitel)

dle
uZivatele

doos

Zobrazeni aktudlni frekvence (-400 az +400 Hz)

Hz

doo9

Zobrazeni povelu momentu (-200 az +200%)

%

do1o

Zobrazeni hodnoty posunu momentu (-200 az +200%)

%

do12

Zobrazeni vystupniho momentu (-200 az +200%)

%

do13

Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 600V

\Y

doi4

Zobrazeni vstupniho pfikonu 0 az 999,9kW

kw

do15

Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 az 999MW (b079)

do1le6

Celkovy pocet provoznich hodin 0 az 999khod

hodina

do17

Celkovy pocet hodin pfipojeni k siti 0 az 999khod

hodina

do1s

Zobrazeni teploty chladice (-20 az +200)

°C

do19

Teplota motoru (-20 az +200), nutny termistor v motoru

°C

do22

Zobrazeni Zivotnosti komponent

D:Iﬂ ﬂ: DZ]] % iivotnost,pf,ekroéena
DZH DZH HDE’ ‘\normalm stav

Chladici elektrolytické.
ventilator kondenzatory

do23

Zobrazeni ¢itace programu [EzSQ], 0 az 1024

do24

Zobrazeni ¢isla programu [EzSQ], 0 az 9999

do25

UZivatelské zobrazeni 0 [EzSQ)]

do26

Uzivatelské zobrazeni 1 [EzSQ]

do27

Uzivatelské zobrazeni 2 [EzSQ]

do28

Cita¢ pulst

do29

Zobrazeni povelu polohy

do3o

Zobrazeni aktualni polohy

do31

zobrazeni ¢asu, je aktivni v pfipadé, Ze je pfipojen
ovladaci panel WOP

doeo

Zobrazeni rezimu 1-C(CT), 1-v(VT)

d102

Zobrazeni napéti DC sbhérnice (0,0 az 999,9)
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] Nézev / popis Jedn.
d103 [Mira vyuZiti brzdného odporu 0,0 aZ 100,0% %
d104 |Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické %
ochrany 0,0 az 100,0%
Historie chyb a stav m énice

fu};?(ge Néazev / popis Jedn.

do8o | Cita¢ chyb pocet

d081 | Zobrazeni posledni (n-té) chyby —

d082 | Zobrazeni chyby n-1 —

d083 | Zobrazeni chyby n-2 —

d084 | Zobrazeni chyby n-3 —

d085 | Zobrazeni chyby n-4 —

d086 | Zobrazeni chyby n-5 —

d090 | Zobrazeni varovani (viz str.64) —

Skupina parametr G “F”
Al Tovamni
*?gg Néazev / popis e s E(Ld/rb(g?\ Jedn
LO [ HIGH
FOO01 [Nastaveni vystupni frekvence 4 v 0.0 Hz
F002 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) v v 30.0 s
F202 |Nastaveni rozhéhového ¢asu (1) motor 2 | ¥ v 30.0 s
F302 |Nastaveni rozhéhového ¢asu (1) motor 3| ¥ v 30.0 s
F003 |Nastaveni dobé&hového ¢asu (1) v v 30.0 s
F203 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 2 | ¥ v 30.0 s
F303 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 3 | ¥ v 30.0 s
F004 |Nastaveni sméru otaceni z panelu: X |x 00 —
« 00 vpfed « 01 zpét
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o

Skupina parametr @ “A” standardni funkce

Kéd
fce

Néazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EU/USA

Jedn

A001

Nastaveni zdroje zadavani frekvence

« 00 Potenciometr na OP (pokud jej Vas
OP obsahuje)

» 01 Ovladaci svorkovnice

« 02 Nastaveni v FO01

« 03 Vstup z komunikace ModBus

« 04 Volitelna jednotka #1

» 05 Volitelna jednotka #2

* 06 Vstup posloupnosti pulst

« 07 program EzSQ

« 10 Vypoctena hodnota

X

X

01

A002

Nastaveni zdroje povelu chodu

« 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
« 02 Tlacitko na OP

» 03 Ovladani komunikaci ModBus
« 04 Volitelna jednotka #1

« 05 Volitelna jednotka #2

01

A003/
A203/
A303

Nastaveni zékladni frekvence
rozsah 30 ~ A004

50.0/
60.0

Hz

A004/
A204/
A303

Nastaveni maximalni frekvence
rozsah 30 ~ 400Hz

50.0/
60.0

Hz

A005

Volba [AT]

* 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a [OI]

* 01 Svorka [AT] voli mezi [O] a [O2]

* 02 [AT] voli mezi [O] a potenc. na OP
* 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP

* 04 [AT] voli mezi[O2] a pot. na OP
Pozn.: volby 2 az 4 pouzitelné pouze
pokud méate OP s potenciometrem

00

A006

Volba [02]

* 00 Signaly [02] a [O] se nescitaji

« 01 Signaly [02] a [O] se s€itaji,
negativni hodnota (opa¢ny chod)
je nepfipustna

« 02 Signaly [02] a [O] se s¢itaji,
negativni hodnota (opac¢ny chod)
je mozna

* 03 Vstup [02] neni aktivni

03

A011

O-L pocatecni frekvence.

0.00

Hz

A012

O-L kone¢na frekvence

0.00

Hz

A013

O-L pocatecni napéti

%

A014

O-L koncové napéti

X | X[ x| x

100.

%
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Kéd
fce

Néazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovami
hodnota
EU/USA

Jedn

A015

O-L uréeni po¢ateéni frekvence
* 00 PouZije se hodnota A0O11
* 01 PouZije se 0 Hz

X

v

01

A016

Casové konstanta vstupniho filtru.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms), 31- pevna
hodnota 500ms)

31

A017

Volba zpracovani programu EzSQ
* 00 nezvolen « 01 zvolen

00

A019

ZpUsob volby pevnych rychlosti:

» 00 binarni volba 16 rychlosti se voli 4
vstupy

« 01 bitova volba 8 rychlosti se voli 7
vstupy

00

A020/
A220/
A320

Nastaveni pevnych frekvenci
rozsah b082 ~ A004

0.00

Hz

A021
az
A035

Nastaveni pevnych frekvenci
(pro druhy i tfeti motor)

0.00

Hz

A038

Nastaveni frekvence tipovani

1.0

Hz

A039

Zplsob zastaveni pfi tipovani

* 00 Volny dobéh motoru (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)

« 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovo-
leno pfi béhu motoru)

« 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani nepovoleno pfi béhu motoru)

» 03 Volny dobéh motoru (tipovani
povoleno pfi b&hu motoru)

* 04 Rizeny dobéh (tipovani povoleno
pfi béhu motoru)

« 05 Stejnosmérna brzda (DC) (tipo-
vani povoleno pfi béhu motoru)

00

A041/
A241

Volba momentového boostu
* 00 manualni momentovy boost
« 01 automaticky momentovy boost

00

A042/
A242/
A342

Hodnota manuéalniho momentového
boostu rozsah 0.0 ~ 20.0%

1,0

%

A043/
A243/
A343

Nastaveni frekvence manuélniho
momentového boostu (0~50%)

5,0

%
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Zména

A Tovami
'?gg Nazev / popis Zalcoct hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
A044 [Volba tvaru charakteristiky U/f X | x 00 —
« 00 U/f pro konstantni moment
« 01 U/f pro redukovany moment (1,7)
« 02 Volna U/f
« 03 Inteligentni vektorové fizeni bez
zpétné vazby (SLV)
* 04 SLV v okoli OHz *1
« 05 Vektorové Fizeni proudu se
zpétnou vazbou (V2) *1
A244 |Volba tvaru charakteristiky U/f X | X 00 —
Pouze volby 01 az 04 viz vyse.
A344 |Volba tvaru charakteristiky U/f X | X 00 —
pouze volby 01 a 02 viz vySe
A045 |Nastaveni napét'ového zesileni U/f v v 100. %
rozsah 20 ~ 100%
A046/ | Zesileni automatické napét'ové v v 100. —
A246 |kompenzace (0~255, pro A041=01)
A047/ | Zesileni automatické kompenzace v v 100. —
A247 |skluzu (0~255, pro A041=01)
A051 |Volba stejnosmérné brzdy X v 00 —
* 00 mimo provoz
« 01 v provozu pfi zastaveni
« 02 pouze pii zadané frekvenci
A052 |Frekvence stejnosmérné brzdy x| v 0.5 Hz
(rozsah b082~400Hz)

A053 |Doba prodlevy stejnosmérné brzdy (0~5s) | x | v 0.0 s
A054 |Sila stejnosmérné brzdy pfi dobéhu v %
CT: 0~100% <0~80%>* 0.

VT: 0~70% <0~50%>*

A055 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi x| v 0.5/0. s
dobéhu (0~60s)

A056 |Reakce brzdy na externi vstup [DB] x| v 01 —
* 00 na hranu « 01 na Uroven

A057 |Sila stejnosmérné brzdy pfi rozbéhu X v 0.0 %
CT: 0~100% <0~80%>*
VT: 0~70% <0~50%>*

A058 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi x| v 0.0 s
rozbéhu (0~60s)

A059 [Nosna frekvence pfi stejnosmérném x| v kHz
brzdéni 3.0
CT: 0.5~ 15.0 <0,5~ 10.0>*
VT: 0.5~ 12.0 <0,5~8.0>*

A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence X v 0.0 Hz

A261 |(rozsah A062~A004)
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Zména

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
A062/ | Nastaveni dolniho Timitu frekvence X v 0.0 Hz
A262 | (rozsah b082~A061)
A063 | Nastaveni frekvenéniho skoku (stred) x| v 0.0 Hz
A065 | (rozsah 0~400Hz)
A067
A064 | Frekvenéni skok (Sifka) X | ¥ 0.5 HzZ
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni X | ¥ 0.00 Hz
frekvence (0,0~400.0Hz)
A070 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni doby X | v 0.0 s
(rozsah 0,0~60,0s)
AQ071 | Aktivace PID regulatoru X | v 00 —
« 00 regulator PID vyfazen
« 01 regulator PID ve funkci
» 02 regulator PID ve funkci, povoleni
reverzace
A072 | PID proporcionalni zesileni (0,2~5,0) v v 1.0 —
A073 | PID integra¢ni konstanta (0,0~3600s) v v 1.0 s
A074 | PID deriva¢ni konstanta (0,0~100s) v v 0.00 S
A075 | PV méfitko pfepoctu skutené hodnoty | x | ¥ 1.00 —
(rozsah 0,01~99,99)
A076 | Nastaveni vstupu skute¢né hodnoty X | ¥ 00 —
« 00 svorka [Ol] (proudovy vstup)
« 01 svorka [O] (napét ovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
« 03 vstup posloupnosti pulsu
« 10 vstup z vypoctové funkce
AQ077 | Obracena funkce PID X | v 00 —
« 00 PID vstup = SP — PV
* 01 PID vstup = —(SP — PV)
A078 | PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) X v 0.0 %
A079 |PID zdroj zadani zesileni pfimé vétve v 00 —
» 00 nefunkéni « 02 svorka [Ol]
« 01 svorka [O] « 03 svorka [02]
A081 | Volba funkce AVR X X 00 —
* 00 AVR vzdy aktivni
* 01 AVR neaktivni
* 02 AVR aktivni kromé dobéhu
A082 |Volba napéti pro AVR X | x |200/230( V
tfida 200V: 200/215/220/230/240 400/460
tfida 400V: 380/400/415/440/460/480
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Zména

A Tovarni
'?gg Nazev / popis Zalcoct hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH

A085 [Rezim Setfeni energii X X 00 —

* 00 normalni » 01 Setici

« 02 optimalni rozbéh / dobéh *1
A086 |Nastaveni Setficiho reZimu (0~100) viv 50.0 s
A092/ | Nastaveni rozbéhového ¢asu (2) viv 15.0 s
A292/ |rozsah 0,01~3600s
A392
A093/ | Nastaveni dobéhového casu (2) viv 15.0 s
A293/ |rozsah 0,01~3600s
A393
A094/ | Volba pfechodu mezi prvni a druhou X | X 00 —
A294 |rampou

* 00 sepnutim svorky 2CH

« 01 prekrocenim stanovené frekvence

¢ 02 zména sméru - vpred / vzad
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu Accl na X | X 0.0 Hz
A295 |Acc2 (0~400HZ)
A096/ | Frekvence zmény dobéhu Decl na X | X 0.0 Hz
A296 |Dec2 (0~400Hz)
A097 |Volba rozbéhové kfivky X | X 00 —

* 00 linearni

* 01 S-kfivka

* 02 U-kfivka

« 03 inverzni U-kfivka

« 04 vytahova S-kfivka (EL-S)
A098 |Volba dobéhové kfivky (stejné jako v A097) | x 00 —
A101 ([Ol]-[L] aktivni rozsah - po¢ate¢ni frekv. | x 0.0 Hz
A102 |[OI]-[L] aktivni rozsah - kone¢na frekv. X v 0.0 Hz
A103 |([OI]-[L] aktivni rozsah poc¢ate¢ni proud | x | v 20 %
A104 |[OI]-[L] aktivni rozsah koncovy proud x| v 100. %
A105 |([OI]-[L] uréeni pocatecni frekvence x| ¥ 00

« 00 PouZije se hodnota A101

* 01 Pouzije se 0 Hz
Al111 |[O2]-[L] aktivni rozsah - poc¢ate¢ni frekv. | x | ¥ 0.0 Hz
Al112 |[O2]-L] aktivni rozsah - kone¢na frekv. | x | ¥ 0.0 Hz
A113 |[O2]-L] aktivni rozsah po&ate¢ni napéti | x | ¥ -100 %
Al114 |[O2]-L] aktivni rozsah koncové napéti | x | ¥ 100. %
A131 |Volba konstanty rozbéhové kfivky 01~10 | x v 02 —
A132 |Volba konstanty dobéhové kfivky 01~10 | x | ¥ 02 —
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Kéd
fce

Néazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovami
hodnota
EU/USA

Jedn

Al41

Volba vstupu A pro vypoétovou funkci
« 00 Operatorsky panel

« 01 Potenciometr na OP

« 02 Vstup [O]

« 03 Vstup [Ol]

04 Proménna z komunikace RS485
05 Volitelna jednotka #1

06 Volitelna jednotka #2

07 Vstup posloupnosti pulsu

X

v

02

Al142

Volba vstupu B pro vypoctovou funkci
stejna volba jako pro A141

03

A143

Operator

* 00 ADD (vstup A + vstup B)
* 01 SUB (vstup A - vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)

00

Al145

Pfidavna frekvence (0~400Hz)

0.00

Hz

Al46

Volba znaménka pfidani frekvence
» 00Pricte (A145 k vystupni frekvenci)
« 01 0Odecte (A145 od vystupni frekvence)

00

A150

Hloubka kfivky EL-S na po¢atku
rozbéhu (0~50%)

25.

%

Al151

Hloubka kfivky EL-S na konci rozbéhu
(0~50%)

25.

%

A152

Hloubka kfivky EL-S na poc¢atku dobéhu
(0~50%)

25.

%

A153

Hloubka kfivky EL-S na konci dobé&hu
(0~50%)

25.

%

* hodnoty v < > plati pro ménice 75 az 150kwW
*1 pouze v rezimu CT

CT - rezim konstantniho momentu, VT - rezim proménného momentu

(volba parametr b049)
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Skupina “B” funkce jemného nastaveni

Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
EUIUSA

Jedn.

b001

Volba zplGsobu automatického restartu:

« 00 po chybé porucha, bez restartu

¢ 01 restart od OHz

« 02 restart s uréenim okamzitych
otacek a zachycenim motoru

« 03 zachyceni motoru, nasledné dobéh
a zastaveni, hlaSeni chyby

* 04 restart s aktivnim zachycenim motoru

X

v

00

b002

Povoleny ¢as chyby napajeni (0,3~25s)

1.0

b003

Prodleva po odeznéni chyby pred
restartem (0,3~100s)

1.0

b004

Mzikovy vypadek napajeni / podpéti

béhem stopu ménice

« 00 neni indikovano jako chyba

« 01 je indikovano jako chyba

« 02 pfi stopu a dobéhu nenf indikovana
chyba

00

b005

Pocet pokusu o restart po mzikovém
vypadku napéjeni / podpéti

* 00 16 x pokus o restart

« 01 neomezeno

00

b006

Detekce ztraty faze
« 00 neni indikovano jako chyba
« 01 je indikovano jako chyba

00

b007

Restart motoru z OHz, pokud je. aktuélni
frekvence niz&f nez hodnota uréena
timto parametrem (0~400Hz)

0.00

Hz

b008

RezZim restartu po chybé:

« 00 indikace chyby, bez restartu

» 01 restart od OHz

« 02 restart s uréenim okamzitych
otacek a zachycenim motoru

« 03 aktivni zachyceni motoru, pak
dobéh a hlaSeni chyby

* 04 pokra¢ovani provozu po aktivnim
zachyceni motoru

00

b009

Pocet pokusu o restart po chybé podpéti

« 00 16 x pokus o restart
* 01 neomezeno

00

b010

Pocet pokusu restartu pfi chybé prepéti /
nadproudu, 1 az 3 pokusy

b011

Prodleva pred restartem pfi chybé
prepéti / nadproud (rozsah 0.3 ~100s]

1.0
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Zména

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b012/ [ Nastaveni Grovné termoelekirické x| v lim A
b212/ |ochrany (20~100%) meénice
b312
b013/ | Charakteristika termoel. ochrany X v 01 —
b213/ |« 00 snizeny moment
b313 |« 01 konstantni moment
» 02 volna charakteristika
b015 |Volna termoelektricka charakteristika - X | v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 1 (0~400Hz)
b016 |Volna termoelektricka charakteristika - X | v 0.00 A
nastaveni proudu 1 (0~l;y)
b017 |Volna termoelektricka charakteristika - X | v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 2 (0~400Hz)
b018 |Volna termoelektricka charakteristika - X | v 0.00 A
nastaveni proudu 2 (0~ljy)
b019 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.0 Hz
nastaveni frekvence 3 (0~400Hz)
b020 |Volna termoelektricka charakteristika - x| v 0.00 A
nastaveni proudu 3 (0~ljy)
b021 |Ochrana omezeni pretizeni X | v 01
* 00 mimo funkci
« 01 funkéni pfi rozbéhu a konst. rychlo-
sti
* 02 funkéni pouze pfi konstantni
rychlosti
« 03 funkéni pfi rozbéhu a konstantni
rychlosti, zvySeni rychlosti pfi
regeneraci
b022 [Uroven omezeni pretizeni X v 112x Ijm A
CT:0,2~2,0 Ijm <0,2~1,8 Ijm >*
VT:0,2~15 'jm
b023 | dob&hova rampa pfi omezeni pietizeni | x | v 1.0 s
(rozsah 0,1~30,00s)
b024 | Ochrana omezeni pretizeni rezim 2 X | v 01 —
(volby shodné jako pro b021)
b025 |Uroven omezeni pretiZzeni pro rezim 2 X | ¥ |12xly | A
(stejné jako b022)
b026 |dob&hovéa rampa pfi omezeni pretizeni | x | v 1.0 s
pro rezim 2
b027 |Potlaceni nadproudu: X v 01 —
* 00 mimo funkci « 01 funkéni
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovami
hodnota
EU/USA

Jedn.

b028

Uroven proudu pfi aktivnim zachyceni
motoru

CT:0,2~2,0 I, <0,2 ~ 1,8 lj, >*

VT: 0,2~ 15 |y

X

v

lim

b029

Rampa snizovani frekvence pfi aktivnim
zachyceni (rozsah 0.1 az 30.00s)

0.5

b030

Pocatecni frekvence pro aktivni
zachyceni motoru

00 frekvence pred vypadkem

01 pocatek od max. frekvence

00 pocatek od nastavené frekvence

00

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana

* 01 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana (kromé
F001 a pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

* 03 zména blokovana kromé FO01 a
pevnych rychlosti

« 10 vysoky stuperi pfistupu véetné
b031 (HIGH)

01

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
pripojeni k siti (0~655300 hodin)

hod.

b035

Omezeni sméru otaceni

« 00 bez omezeni

« 01 povolen pouze chod vpfed
» 02 povolen pouze chod vzad

00

b036

Rozbéh s redukovanym napétim
« 0 mimo funkci
e 1 az 255 ve funkci (6ms az 1,53s)

b037

Omezeni displeje

* 00 bez omezeni

« 01 pouze specifické funkce

« 02 uZivatelem uréené funkce a b037

* 03 pouze parametry odliSné od
tovarnich a vSechna dxxx

* 04 zékladni zobrazeni

04

b038

Volba zobrazeni pfi zapnuti

« 00 Posledni uloZen& hodnota
« 01 doo1 « 02 d002
« 03 d003 « 04 dOO7
« 05 FOO1

01

b039

Automaticka registrace zmén
uzivatelskych parametr
* 00 nefunkéni e 01 funkéni

00
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Zména

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b040 [Volba omezeni momentu X | v 00 —
« 00 volba omezeni po kvadrantech
« 01 volba pomoci svorek
» 02 zadavani omezeni analogovym
signalem napéti [02]
» 03 volitelna jednotka #1
« 04 volitelna jednotka #2
b041 |Omezeni momentu v I.Q X v 120 %
(motoricky vpfed, 0~150%/no)
b042 | Omezeni momentu v I1.Q X v 120 %
(regenerace vzad, 0~150%/no)
b043 | Omezeni momentu v I11.Q X v 120 %
(motoricky vzad, 0~150%/no)
b044 | Omezeni momentu v IV.Q X v 120 %
(regenerace vpred, 0~150%/no)
b045 |Volba funkce LAD STOP X | v 00 —
¢ 00 mimo funkci « 01 ve funkci
b046 |Zéakaz chodu vzad X | v 00 —
* 00 bez omezeni
* 01 chod vzad zakazan
b049 |Volba druhého nastaveni ménice X | x 00 —
* 00 CT konstantni moment
* 01 VT kvadraticky moment
b050 |Rizeny dobé&h pfi ztraté napajeni X | x 00 —
« 00 chyba
« 01 dobéh a zastaveni
« 02 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC shérnice
» 03 dobéh a zastaveni s fizenim napéti
DC sbérnice, nasledné restart
b051 |Urover napéti DC shérnice pro fizeny [ x | x [220.0 /| V
dobéh (0.0~1000.0V) 440.0
b052 | Uroven prepéti DC sbérnice pro Fizeny | x | x 360.0/| V
dobéh(0.0~1000.0V) 720.0
b053 | Dobé&hovy ¢as pro fizeny dobéh X | x 1.0 s
(0,01~3600.0s)
b054 | Pocatecni frekvenéni propad pro fizeny | x | x 0.0 Hz
dobéh (0,0~10.0Hz)
b055 | Proporcionalni zesileni regulace pfi Vi v 0.20
fizeném dobéhu (0,00~2,55
b056 |Integracni konstanta regulace pfi v v 0.10 s
fizeném dobéhu (0,000~65,53)
b060 |Pasmovy komparator napéti [O], Vi v 100 %
maximalni hodnota pasma
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Zména

A Tovami
'?gg Nazev / popis Zalcoct hodnota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH
b061 [Pasmovy komparator napéti [O], v v 0 %
minimalni hodnota pasma
b062 |Pasmovy komparator napéti [O], v v 0 %
hystereze
b063 |Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 100 %
maximalni hodnota pasma
b064 |Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 0 %
minimalni hodnota pasma
b065 |Pasmovy komparator proudu [Ol], v v 0 %
hystereze
b066 |Pasmovy komparator napéti [02], v v 100 %
maximalni hodnota pasma
b067 |Pasmovy komparator napéti [02], v v -100 %
minimalni hodnota pasma
b068 |Pasmovy komparator napéti [02], v v 0 %
hystereze
b070 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového X v no %
signalu [O] (rozsah 0~100% / no)
b071 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového X v no %
signalu [Ol] (rozsah 0~100% / no)
b072 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového X v no %
signalu [02] (rozsah -100 ~ +100% / no)
b078 |Vymazani pocitadla kWh v v 00 —
« 00 vypnuto
« 01 zapnuto (k vymazani Gdaje dojde
pfi stisku tlacitka STOP/RESET)
b079 |Délitel idaje spotfebované energie viv 1. —
(1.~1000.)
b082 |Nastaveni pocatecni frekvence x| v 0.5 Hz
(rozsah 0,1~9,99Hz)
b083 |Nastaveni nosné frekvence X v CT:5,0 | kHz
CT: 0,5 ~ 15,0kHz <0,5~10,0kHz>* (3,0)
VT: 0,5 ~ 12,0kHz VT:3,0
b084 |Zpusob inicializace (navrat k tovarnim X | x 00 —
parametrim nebo vymaz historie chyb)
« 00 inicializace neprobéhne
« 01 vymaz historie chyb
» 02 navrat k tovarnim parametriim
03 01+02
* 04 03+ inicializace EzSQ
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Kéd
fce

Néazev / popis

Zména
za chodu

Lo

HIGH

Tovami
hodnota
EU/USA

Jedn.

b085

Volba kédu zemé pro inicializaci
« 00 JPN (Japan)

« 01 EU (Evropa)

* 02 US (USA)

X

X

01/02

b086

Nasobitel frekvence (0,01~99,99)

1.0

b087

Funkénost tla¢itka STOP/RESET na OP:
* 00 vzdy funkéni

* 01 vzdy nefunkéni

« 02 stop nefunkéni, reset funkéni

00

b088

Rezim restartu po FRS

« 00 restart od OHz

« 01 restart se zachycenim motoru

« 02 restart s aktivnim zachycenim
motoru

00

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:
¢ 00 nefunkéni
e 01 funkéni

00

b090

Pomeér vyuziti dynamického brzdéni
(0.0~100.0%)

0.0

%

b091

Volba chovéani po povelu Stop
* 00 DEC (dobéh po rampé zastaveni)
* 01 FRS (zastaveni volnym dob&hem)

00

b092

Zpusob fizeni chladiciho ventilatoru

« 00 ventilator vzdy v chodu

* 01 zapnut béhem chodu, vypnut pfi
stopu (5 min. dochlazeni)

00

b095

Rizeni dynamického brzdéni

« 00 vypnuto

« 01 povoleno pouze pfi chodu
« 02 povoleno vzdy

00

b096

Uroven aktivace dynamického brzdéni
330~380V (tfida 200V)
660~760V (tfida 400V)

360/
720

b098

Termistorova ochrana

« 00 vypnuto

« 01 aktivni - char. termistoru PTC
« 02 aktivni - char. termistoru NTC

00

b99

Termistorova ochrana- nastaveni Grovné
(0. ~9999. Q)

3000.

b100

Volna charakteristika U/f
frekvence 1 (0~b102)

Hz

b101

Volna charakteristika U/f
napéti 1 (0~800V)

0.0
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Zména

A Tovami
'?gg Néazev / popis AGIELY hodnota | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH

b102 |VoIna charakteristika U/f X [ x 0. Hz
frekvence 2 (b100~b104)

b103 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 2 (0~800V)

b104 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 3 (b102~b106)

b105 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0 \%
napéti 3 (0~800V)

b106 |Volna charakteristika U/f X | x 0. Hz
frekvence 4 (b104~b108)

b107 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 4 (0~800V)

b108 |Volna charakteristika U/f X | x 0. Hz
frekvence 5 (b106~b110)

b109 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0 \%
napéti 5 (0~800V)

b110 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 6 (b108~b112)

b111 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 6 (0~800V)

b112 |Volna charakteristika U/f X X 0. Hz
frekvence 7 (b110~400)

b113 |Volné& charakteristika U/f X | x 0.0 \%
napéti 7 (0~800V)

b120 |Rizeni brzdy X v 00 —
« 00 vypnuto « 01 zapnuto

b121 [Cas prodlevy pfi odbrzd&nim x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b122 [Cas prodlevy pted rozb&hem x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b123 |Cas prodlevy pred zastavenim x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b124 [Cas prodlevy pro potvrzeni X | Vv 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b125 |Uvolfiovaci frekvence odbrzdéni X v 0.00 Hz
(0~400Hz)

b126 |Uvolfiovaci proud odbrzdéni x| v lim A
0~150% ljm

b127 |Frekvence zabrzdéni (0~400Hz) x| v 0.00 Hz
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Zména

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
EU/USA
LO | HIGH

b130 [Rizené potladeni prepéti pfi dob&hu X 4 00 —
« 00 nepovoleno
« 01 povoleno - fizeny dobéh
» 02 povoleno i se zvySovanim

frekvence

b131 |Rizené potladeni prepéti pii dob&hu - X v 1380/760| V
Groven napéti DC sbhérnice
200V tfida: 330~390
400V tfida: 660~790

b132 |Rozbéhova konstanta pfi potlageni X | v 1.00 s
prepéti pfi dobéhu (b130=02)
rozsah 0,10~30,00

b133 |Rizené potlaceni prepéti X | v 0.50 —
proporcionalni zesileni (0,00~2,55)

b134 |Rizené potlageni prepéti x| ¥ 0.060 s
integra¢ni konstanta (0,000~65,53)

b141 |Detekce ztraty vystupni faze x| v 00
« 00 vypnuto « 01 zapnuto

b142 | Citlivost detekce ztraty vystupni faze v v 10.
rozsah 1.~100.%

b164 | Automaticky navrat k po¢ate¢nimu Vi v 00
zobrazeni
« 00 vypnuto « 01 zapnuto

b166 |Volba ¢teni a zapis dat X | v 00
* 00 povoleno ¢ 01 zakazano

b180 |Provedeni inicializace dle b084 X | x 00
* 00 neprovadi se ¢ 01 provadi se

* hodnoty v < > plati pro ménice 75 az 150kwW
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

A7 Tovamni
ho Néazev / popis el hodnota | Jedn
fee EUIUSA
LO | HIGH

C001 [Funkce svorky [1] svorky mohou | x | ¥ 18 —
C002 |Funkce svorky [2] mg;n(;'/ch v 16 —
C003 |Funkce svorky [3] vyznamd (viz [ x | v 06 —

(mozno pfifadit [EMR])  |strana 53)
C004 |Funkce svorky [4] X v 11 —
C005 |Funkce svorky [5] X v 09 —
C006 |Funkce svorky [6] X v 03 —
C007 |Funkce svorky [7] X v 02 —
C008 |Funkce svorky [8] X v 01 —
CO011 | Aktivni stav svorky [1] « 00 zaklidu | x v 00 —
C012 |Aktivni stav svorky [2] ;%Ztgp[NO] x| v 00 —
C013 |Aktivni stav svorky [3] *0lzakidu | x | v 00 —
C014 |Aktivni stav svorky [4] [S,\?nga X v 00 —
CO015 |Aktivni stav svorky [5] X v 00 —
C016 |Aktivni stav svorky [6] X | ¥ 00 —
C017 |Aktivni stav svorky [7] X | ¥ 00 —
C018 |Aktivni stav svorky [8] X | ¥ 00 —
C019 |Aktivni stav svorky [FW] X v 00 —
C021 |Funkce svorky [11] mozno zvoljt X v 01 —
C022 |Funkce svorky [12] ?\ﬁzvgtzrgﬁ?LSJS) X v 00 —
C023 |Funkce svorky [13] X v 03 —
C024 |Funkce svorky [14] X v 07 —
C025 |Funkce svorky [15] X v 40 —
C026 |Funkce chybového relé X v 05 —
€027 | Volba funkce svorky [FM] |12 moir])’/ch X v 00 —
C028 | Volba funkce signalu g%/rzar:]a;n%%)(wz X v 00 —

[AM]
C029 |Volba funkce signalu X | v 00 —

[AMI]
C030 |Referen¢ni hodnota digitalniho zobrazeni | ¥ | ¥ lim A

proudu - 0,2~1,5 Iy, (A) pfi 1.440Hz
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Zména

A Tovarni
fgg Nazev / popis Zalco hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
CO031 [AKktivni stav svorky [I1] [« 00 zaKklidu | x [ V¥ 00 —
C032 | Aktivni stav svorky [12] :%Ztgp(__No) x| v 00 —
C033 | Aktivni stav svorky [13] [* 01 zaklidu | x | v 00 —
— sepnuta S
C034 | Aktivni stav svorky [14] (NC) X 00 —
CO035 | Aktivni stav svorky [15] x| Vv 00 —
C036 | Aktivni stav chybového x| Vv 01 —
relé
CO038 |Rezim detekce nizkého zatizeni x| v 01 —
« 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
* 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C039 |Urover nizkého zatizeni v v lim A
CT:0,0 ~ 2,0 ljp, <0,0 ~ 1,8 Iy >* ménice
VT 0,0 ~ 1,5 lipy
C040 |Rezim varovani pfi pfetizeni X v 01 —
« 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni
rychlosti
« 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C041 |Nastaveni Urovné pro hlaSeni pretizeni vi v lim A
CT: 0,0 ~ 2,0 lj, <0,0 ~ 1,8 I, >* ménice
VT: 0,0~ 1,5 lj
C042 | Dosazeni frekvence pii rozbéhu (0~400Hz) v 0.0 Hz
C043 | Dosazeni frekvence pii dobéhu (0~400Hz) v 0.0 Hz
C044 | Uroven odchylky skuteéné hodnoty od v 3.0 %
z&dané hodnoty pfi regulaci PID (0~100%)
CO045 | Dosazeni frekvence pfi rozbéhu 2 nastaveni | x | v 0,00 Hz
C046 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu 2 nastaveni X v 0,00 Hz
C052 |PID FBV horni mez skute¢né hodnoty X | ¥ 1000 | %
(rozsah 0~100%)
C053 |PID FBV dolni mez skute¢né hodnoty X | ¥ 0.0 %
(rozsah 0~100%)
C055 | motoricky chod vpred prekroceni X v 100. %
C056 |regenerace vzad momentu X v 100. %
CO057 [motoricky chod vzad o e x [ ¥ | 100. | %
C058 |regenerace vpred VT: 0~150%, no X | v 100. %
CO061 |Varovani termoelektrické ochrany x| v 80 %
(rozsah 0~100%)
C062 | Vystup chybového kédu x| Vv 00 —
« 00 nepovoleno « 01 aktivni 3 bity
« 02 aktivni 4 bity
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Zména

A Tovami
'?gg Né&zev / popis zachodu | oinota | Jedn
Lo [ HiGH | EUUSA
C063 [Detekce nuloveé rychiosti (0~100Hz) X 4 0.00 Hz
C064 |Varovani prehrati chladice (0~200°C) v 120. °C
C071 |Volba komunika¢ni rychlosti X v 04 —
* 02 test smy¢ky 07 38400 bps
« 03 2400bps « 08 57600 bps
« 04 4800 bps « 09 76800 bps
« 05 9600 bps « 10 115200 bps
« 06 19200 bps
C072 |Nastaveni adresy ménice v siti (1 - 32) v 1. —
C073 |Délka komunikaéniho fetézce v 07 —
e 07 7 bita « 08 8bhitl
C074 |Volba parity (komunikace) X v 00 —
* 00 zadna parita
* 01 suda parita
« 02 licha parita
C075 |Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit | x v 1 bit
C076 |Volba chovani po chybé komunikace X v 02 —
« 00 chyba (kéd E60)
« 01 fizeny dobéh, zastaveni, hlaSeni
chyby (E60)
« 02 nepodstatna
« 03 volny dobéh
* 04 fizeny dobéh a zastaveni
CO077 |Povolena doba preruseni komunikace X v 0.00 s
(rozsah 0.00~99.99s)
C078 |Prodleva pfi komunikaci (0.~1000.ms) v 0. ms
C079 |Volba protokolu X v 00 —
« 00 ASCI e 01 ModBus RTU
C081 |Kalibrace napét ového vstupu (O) v v —%
(0.~9999., 1000~6553)
C082 |Kalibrace proudového vstupu (Ol) v v =%
(0.~9999., 1000~6553) tova{ne
- ——— nasta-
C083 | Kalibrace napét ového vstupu (02) Vi veno | —%
(0.~9999., 1000~6553)
C085 |Nastaveni termistorového vstupu vi| v —%
(rozsah 0.~999.9)
C091 [Uvolnéni Debug médu Neméiite X | x 00 —
« 00 vypnuto « 01 zapnuto
C101 |Pamét’ pfi ovladani signaly “nahoru/doll” | x | v 00 —
« 00 pocatek vzdy z frekvence v FOO1
* 01 uchovani posledni nastavené
frekvence
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Zména

A Tovamni
fgg Nazev / popis Zalco hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
C102 [Volba resetu vV 00 —
« 00 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, zastavi chod ménice
« 01 kvituje chybu na sestupnou hranu
signalu, zastavi chod ménice
* 02 kvituje chybu na nabéznou hranu
signalu, nema vliv na chod ménice
« 03 vymazani paméti stavu chyby
C103 | ReZim restartu po resetu X | Vv 00 —
« 00 start od OHz
« 01 start se zachycenim motoru
» 02 start s aktivnim zachycenim
C105 | Zesileni signalu [FM] (50~200%) vi| v 100. %
C106 | Zesileni signalu [AM] (50~200%) Vi v 100. %
C107 | Zesileni signalu [AMI] (50~200%) Vi v 100. %
C109 |Posun signalu [AM] (0~100%) vi| v 0. %
C110 |Posun signalu [AMI] (0~100%) vi| v 20. %
C111 |Nastaveni Grovné 2 pro hlaSeni pretizeni | v | ¥ lim A
CT:0,0~2,0 Ijm <0,0~1,8 Ijm >*
VT:0,0~ 1,5 Iy,
C121 |Kalibrace nuly napét ového vstupu (O) vi| v —
(0.~9999., 1000~6553)
C122 |Kalibrace nuly proudového vstupu (Ol) v v tg‘ég{ge —
(0.~9999., 1000~6553) veno
C123 |Kalibrace nuly napét’ového vstupu (02) | ¥ | Vv —
(0.~9999., 1000~6553)
C130 | Prodleva sepnuti vystupu x| Vv 0,0 s
(11]
C131 | Prodleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [11]
C132 | Prodleva sepnuti vystupu x| Vv 0,0 s
[12]
C133 P[odleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [12] rozsah
C134 |Prodleva sepnuti vystupu |0-0~100.0s x| Vv 0,0 s
[13]
C135 | Prodleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [13]
C136 | Prodleva sepnuti vystupu x| Vv 0,0 s
[14]
C137 | Prodleva rozepnuti X v 0,0 S
vystupu [14]
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Zména

A Tovami
'?gg Né&zev / popis zachodu | oinota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH

C138 [Prodleva sepnuti vystupu X 4 0,0 S
[15]

C139 P[odleva rozepnuti X v 0,0 s
vystupu [15] rozsah

C140 |Prodleva sepnuti 0.0~100.0s X | v 0,0 s
reléového vystupu

C141 |Prodleva rozepnuti X | ¥ 0,0 s
reléového vystupu

C142 |Operand A pro logickou |vSechny X v 00 —
operaci na vystupu 1 vystupni .

C143 |Operand B pro logickou fLugécle;IL(g)(r;ng X v 00 —
operaci na vystupu 1 viz strana 53

C144 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupul
« 00 [LOG]=AAND B
- 01 [LOG]=AORB
+ 02 [LOG] = A XOR B

C145 |Operand A pro logickou |v3echny X v 00 —
operaci na vystupu 2 vystupni .

C146 |Operand B pro logickou Lugécleill_(généa X v 00 —
operaci na vystupu 2 viz strana 53

C147 |Volba logického operatoru pro operaci na | x v 00 —
vystupu 2 (stejna volba jako pro C144)

C148 |Operand A pro logickou |vSechny X v 00 —
operaci na vystupu 3 vystupni ;

C149 |Operand B pro logickou Lugéclellcggg X v 00 —
operaci na vystupu 3 viz sfrana 53

C150 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupu 4 (stejna volba jako pro C144)

C151 |Operand A pro logickou |v3echny X v 00 —
operaci na vystupu 4 vystupni ;

C152 |Operand B pro logickou Lugécleill_((r)o&néa X v 00 —
operaci na vystupu 4 viz strana 53

C153 | Volba logického operatoru pro operaci na | x v 00 —
vystupu 5 (stejna volba jako pro C144)

C154 |Operand A pro logickou |vSechny X v 00 —
operaci na vystupu 5 vystupni :

C155 |Operand B pro logickou Lugéclellcg)gg X v 00 —
operaci na vystupu 5 viz sfrana 53

C156 |Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupu 6 (stejna volba jako pro C144)

46




AT Tovamni
fgg Nazev / popis Zalco hodnota | Jedn
EU/USA
LO | HIGH
C157 |Operand A pro logickou [v3echny X v 00 —
operaci na vystupu 6 vystupni B
C158 | Operand B pro logickou ftjgécfgtg)g]g X v 00 —
operaci na vystupu 6 viz strana 53
C159 | Volba logického operatoru pro operacina | x | v 00 —
vystupu 6 (stejné volba jako pro C144)
C160 | Doba odezvy vstupu [1] X | Vv 1. ms
C161 | Doba odezvy vstupu [2] X | v 1. ms
C162 | Doba odezvy vstupu [3] rozsah X | Vv 1. ms
C163 [Doba odezvy vstupu [4] | 0~200(x2ms) | x | ¥ 1. ms
C164 | Doba odezvy vstupu [5] (tj. 0~400ms) SV 1. ms
C165 | Doba odezvy vstupu [6] X v 1. ms
C166 | Doba odezvy vstupu [7] X | v 1. ms
C167 | Doba odezvy vstupu [8] X | v 1. ms
C168 | Doba odezvy vstupu [FW] X | Vv 1. ms
C169 | Potlageni pfechodového déje pfi zméné | x | Vv 0. ms
kombinace pevnych rychlosti / poloh
rozsah 0 ~ 200 (x10ms)
* hodnoty v < > plati pro méni¢e 75 az 150kW
Skupina funkci “H” motorové konstanty
Zména za Tovami
'?gg Néazev / popis B hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HOO01 [Volba funkce automatického nastaveni | x | x 00 —
* 00 nezvoleno
* 01 zvoleno se zastavenym motorem
* 02 zvoleno s rotujicim motorem
H002/ | Volba motorovych konstant X | X 00 —
H202 |+ 00 data standardniho motoru
« 01 data z automatického nastaveni
« 02 data z on-line automatického
nastaveni
H003/ | Vykon motoru X | x dle kw
H203 |rozsah 0.20 ~ 160kW Stitku
ménice
H004/ | Pocet pdll motoru X | x 4 polu
H204 (2/4/6/8/10
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Zména za

A Tovarni
ﬁgg Nazev / popis il hodnota | Jedn.
Lo [ HieH | IPNVE
HOO5/ | Rychlostni konstanta motoru 4 4 1.590 —
H205 | rozsah 0.001~9.999/10.00~80.00
HOO06/ | Stabiliza¢ni konstanta motoru ViV 100 —
H206/ [rozsah 0~255
H306
H020/ | motorovéa konstanta R1 (odpor statoru) | x | X Q
H220 |rozsah 0.001~65.53Q
H021/ | motorovéa konstanta R2 (pfepocteny X | x Q
H221 |odpor rotoru) rozsah 0.01~65.53Q
H022/ | motorovéa konstanta L (induk&nost) X | x |tovamé Mmy
H222 |rozsah 0.001~655.3mH nv‘aeség_
HO023/ | motorovéa konstanta Iy (proud X | X A
H223 | naprazdno) rozsah 0.01~655.3A
HO024/ | motorovéa konstanta J (moment X | x kgm?
H224 | setrvagnosti) rozsah 0.001~9999kgm?
HO30/ | motorovéa konstanta R1 - data z auto- X | X pred Q
H230 | nastaveni (rozsah 0.001~65.53Q) provede-
HO31/ | motorovéa konstanta R2 - data z auto- X | X au?tma- Q
H231 | nastaveni (rozsah 0.01~65.53Q) staveni
HO032/ | motorovéa konstanta L - data z auto- X | x stan- | mH
H232 |nastaveni (rozsah 0.001~655.3mH) tdar,dm,
ovarni
H033/ | motorova konstanta I, - data z auto- X | X ldata,pak| A
H233 | nastaveni (rozsah 0.01~655.3A) data z
HO034/ | motorova konstanta J - data z auto- X | x asl:g\’/'g:}' kgm?
H234 | hastaveni (rozsah 0.001~9999kgm?
HO50/ | Proporcionalni zesileni Pl regulace U/fv | ¥ | ¥ 100 —
H250 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO51/ | Integra¢ni konstanta PI regulace U/f v v v 100.0 | —s
H251 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO52/ | Proporcionalni zesileni P regulace U/fv | ¥ v 1.0 —s
H252 |rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.01~10.00)
H060/ [ OHz SLV omezeni proudu v v 70.0 %
H260 |(rozsah 0.0~100.0)
H061/ [OHz SLV poc¢atecni proudovy boost viv 50. %
H261 |(rozsah 0.~50.)
HO70 | Volba konstant regulace svorkou v v 100 —

Proporcionalni zesileni Pl regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
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Zmeéna za

A Tovami
'?gg Né&zev / popis ehodu | oinota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HO71 [Volba konstant regulace svorkou v 4 100 —
Integraéni konstanta Pl regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.0~999.9)
HO72 | Volba konstant regulace svorkou v v 1.0 —
Proporcionalni zesileni P regulace U/f v
rezimu SLV, OHz SLV a V2
(rozsah 0.01~10.00)
HO073 [Cas potiebny k prepnuti konstant v v 100. ms
regulatoru (rozsah 0.~9999. ms)
Skupina funkci “P” ostatni parametry
AT Tovami
fgg Néazev / popis B hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
PO01 [Reakce na chybu volitelné karty #1: X v 00 —
¢ 00 chyba ménice
* 01 chyba ignorovana
P002 |Reakce na chybu volitelné karty #2: X v 00 —
¢ 00 chyba ménice
¢ 01 chyba ignorovana
PO11 |Pocet pulst ¢idla (rozsah 128~65000) X | X 1024 | puls
P012 |Volba rezimu fizeni V2 00 —
* 00 ASR (regulace rychlosti)
¢ 01 APR (regulace polohy)
« 02 APR?2 (regulace absolutni polohy)
* 03 HAPR (regulace absolutni polohy
s vysokym rozlisenim)
P013 |Volba vstupni posloupnosti pulsu X | x 00 —
* 00 signdly A a B v posunem 90°
« 01 signal poctu pulst a sméru pohybu
* 02 samostatna posloupnost pulsd pro
kazdy smér
P014 |Poloha zastaveni pfi orientaci X v 0. puls
(rozsah 0.~ 4095.)
P015 |Rychlost pfi orientovaném zastaveni X | v 5.00 Hz
(rozsah b082 ~120.0Hz)
P016 | Smér otaceni pfi orientaci X | x 00 —
* 00 vlevo ¢ 01 vpravo
P017 |Rozsah ukonéeni orientace (0.~ 9999.) | x v 5. puls
P018 | Prodleva hlaSeni ukonéeni orientace x| v 0.00 s
(rozsah 0.00~9.99s)
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Zména za

A Tovarni
'?gg Nazev / popis il hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH

P019 [Volba pozice elektronické pfevodovky X 4 00 —
« 00 na strané zpétné vazby
* 01 na strané povelu zadané hodnoty

P020 |Citatel elektronického prevodu v v 1. —
(rozsah 1.~9999.)

P021 |Jmenovatel elektronického pfevodu v v 1. —
(rozsah 1.~9999.)

P022 |Zesileni pfimé vétve polohové regulace | ¥ | ¥ 0.00 —
(rozsah 0.00~655.3)

P023 |Zesileni smyc¢ky polohové regulace viv 0.50 —
(rozsah 0.00~100.0)

P024 [Posun polohy (rozsah -2048.~2048.) v v 0. puls

P025 | Teplotni kompenzace konstant motoru x| v 00 —
dle termistoru ve vinuti
* 00 nepovolena < 01 aktivni

P026 |Uroveri chyby piekrogeni rychlosti x| v 135.0 %
(rozsah 0.0~150.0%)

P027 |Dovolena odchylka rychlosti (0~120Hz) | x 7.50 Hz

P028 |Citatel mechanického prevodu 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P029 |Jmenovatel mechanického pfevodu x| v 1. —
(rozsah 0.~9999.)

P031 |Volba zdroje ¢ast rozbéhu a dobéhu X | X 00 —
* 00 méni¢ » 01 voliteln& jedn. #1
* 02 volitelna jedn. #2
* 03 EzSQ

P032 |Volba zdroje povelu polohy X | Vv 00 —
* 00 méni¢ 01 volitelna jedn. #1
« 02 volitelna jedn. #2

P033 |Volba povelu momentu X | X 00 —
« 00 analog. napét'ovy signal [O]
* 01 analog. proudovy signal [Ol]
* 02 analog. napét'ovy signal [02]
* 03 klavesnice ménice (OP - P034)

P034 [Rozsah povelu momentu vi| v 0. %
rozsah 0~200% <0~180%>

P035 |Volba sméru momentu X | x 00 —
* 00 v zavislosti na znaménku analog.

signalu [O2]

* 01 v zavislosti na sméru otaceni

P036 |Volba reZimu posunu momentu X | X 00 —
* 00 zadny posun
* 01 klavesnice OP (P037)
« 02 analog. signal [02]
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Zména za

A Tovami
fgg N&zev / popis ehodu | odnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P037 [Hodnota posunu momentu 4 v 0. %
rozsah -200~200% <-180~180%>*
P038 |Volba polarity posunu momentu X | X 00 —
« 00 v zavislosti na znaménku analog.
signalu [02]
* 01 v zavislosti na sméru otaceni
P039 | Omezeni rychlosti pfi momentovém Fizeni | ¥ v 0.00 Hz
chod vpred (rozsah 0.00~A004)
P040 | Omezeni rychlosti pfi momentovém Fizeni | ¥ v 0.00 Hz
chod vzad (rozsah 0.00~A004)
P044 |Nastaveni ¢asovace hlidani preruseni X | X 1.00 s
komunikace DeviceNet (0.00~99.99)
P045 [Chovani méni¢e po chybé komunikace | x | x 01 —
DeviceNet
« 00 Porucha E70
« 01 zastaveni po rampé a chyba E70
* 02 zadna odezva
« 03 volny dobéh
* 04 zastaveni po rampé
P046 |Cislo vyzyvaného vystupniho zafizeni X | X 21 —
DeviceNet (20, 21, 100)
P047 |Cislo vyzyvaného vstupniho zafizeni X | X 71 —
DeviceNet (70, 71, 101)
P048 | Cinnost ménice, je-li detekovan x| x 01 —
“idle mod” (DeviceNet)
» 00 Porucha
« 01 zastaveni po rampé a chyba
* 02 zadnéa odezva
« 03 volny dobéh
* 04 zastaveni po rampé
P049 |Nastaveni péla pro otacky za minutu X | x 0 —
(DeviceNet)
PO55 |Pocet pulstl pfi maximalni frekvenci X v 25.0 | kHz
rozsah 1.0~50.0kHz
P056 |Casova konstanta filtru zadavani pulsy | x | ¥ 0.10 s
rozsah 0.01~2.00s
P057 |Posun zadavani povelovymi pulsy x| v 0. %
rozsah -100~100%
P058 | Omezeni zadavani povelovymi pulsy X | v 100 %
rozsah 0~100%
P0O60 |Nastaveni pevné polohy 0~7 vi| v 0 —
~ rozsah PO73~P072
P067 |(zobrazi se pouze 4 nejvySsi mista)

51




Zména za

A Tovami
'?gg Néazev / popis eIy hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P068 [Volba reZimu najezdu na VP 4 4 00 —
* 00 néjezd na VP nizkou rychlosti
« 01 néjezd na VP vysokou rychlosti 1
* 02 néjezd na VP vysokou rychlosti 2
P069 | Smér najezdu na vychozi polohu (VP) viv 00 —
* 00 vpred ¢ 01 vzad
P070 |Hodnota nizké rychlosti ndjezdunaVP | v | ¥ 0.00 Hz
(rozsah 0~10Hz)
PO71 [Hodnota vysoké rychlosti ndjezdu na VP | ¥ v 0.00 Hz
(rozsah 0~A004)
P072 [Rozsah polohy vpred 0~+268435455 v v max. | puls
P073 [Rozsah polohy vzad -268435455~0 v v min. puls
P074 |“Uceni” polohy volba (P060~P067): v v 00 —
« 00 X00 « 01 X01
* 02 X02 « 03 X03
* 04 X04 « 05 X05
* 06 X06 « 07 X07
P100 |UzZivatelské patametry programu EzSQ | ¥ v 0.0 —
~ |U(00) ~ U(31)
P131
* hodnoty v < > plati pro ménice 75 az 150kW
Skupina funkci “U” uzivatelem volitelné funkce
Zména za Tovarni
ﬁgg Néazev / popis @it hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
U001 [UZivatelska funkce d001 aZ P131 v neni
U002 |UZivatelska funkce d001 az P131 ViV neni
U003 |UZivatelska funkce d001 aZz P131 ViV neni
U004 |UZivatelska funkce d001 aZz P131 ViV neni —
U005 |Uzivatelska funkce d001 az P131 ViV neni —
U006 |Uzivatelska funkce d001 az P131 viv neni —
U007 |UZivatelska funkce d001 az P131 viv neni —
U008 | Uzivatelska funkce d001 az P131 ViV neni —
U009 | Uzivatelska funkce d001 az P131 ViV neni —
U010 | Uzivatelska funkce d001 az P131 ViV neni —
U011 |Uzivatelska funkce d001 az P131 viv neni —
U012 | UZivatelska funkce d001 az P131 viv neni —
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MoZné funkce vstupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit
vstupnim svorkdm [01]~[08], pouzitim funkci C001~C008

Symbol Kéd Néazev vstupni svorky
RV 01 Vzad chod/stop
CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani
DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru
2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové casy
FRS 11 Volny dobé&h (FRS)
EXT 12 Vnéjsi porucha
USP 13 Ochrana proti neoc¢ekavanému rozb&hu
CS 14 Spinani pohonu siti
SFT 15 Softwarovy zamek
AT 16 Volba analogového vstupu U / |
SET3 17 Volba tfetiho motoru
RS 18 Reset ménice
STA 20 Start (3-vodi¢ové ovladani)
STP 21 Stop (3-vodic¢ové ovladani)
F/IR 22 FWD, REV (3-vodi¢ové ovladani)
PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID
CAS 26 Prepinani konstant zesileni regulace
UP 27 Dalkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani snizovani frekvence
ubDC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny prenos ovladani na OP
SF1 - 32 -38 | Volba pevné rychlosti bitova, Bit 1 - Bit 7
SF7
OLR 39 Omezovani pretizeni (zména zdroje povelu)
TL 40 Volba omezeni momentu
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Symbol Kéd Néazev vstupni svorky

TRQ1 41 Omezeni momentu 1
TRQ2 42 Omezeni momentu 2

PPI 43 Prepinani regulace PI/P

BOK 44 Potvrzeni odbrzdéni mechanické brzdy
ORT 45 Orientace (vyhledani polohy)

LAC 46 Blokovani funkce LAC
PCLR a7 Vymaz ¢&itace pulst

STAT 48 Povoleni vstupu povelovych pulsd polohy
ADD 50 Povoleni pricteni frekvence

F-TM 51 Nuceny prenos ovladani na svorkovnici
ATR 52 Povoleni povelu omezeni momentu

KHC 53 Vymaz Gdaje o spotiebované energii
SON 54 Rychlosti servo ON (zapnout)

FOC 55 Povoleni budiciho proudu

Mi1 56 Obecny vstup 1

Mi2 57 Obecny vstup 2

MI3 58 Obecny vstup 3

Mi4 59 Obecny vstup 4

MI5 60 Obecny vstup 5

MI6 61 Obecny vstup 6

MI7 62 Obecny vstup 7

MI8 63 Obecny vstup 8

EMR 64 Funkce bezpe¢ného zastaveni (viz strana )
AHD 65 Podrzeni hodnoty analogového signalu
CP1 66 Binarni volba polohy (1)

CP2 67 Binarni volba polohy (2)

CP3 68 Binarni volba polohy (3)

ORL 69 N&jezdu na vychozi polohu (konc. spinac)
ORG 70 Povel pro najezd na vychozi polohu

FOT 71 Koncovy spina¢ drahy vpred

ROT 72 Koncovy spina¢ drahy vzad

SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
PCNT 74 Vstup &itace pulsu
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Symbol Kéd Néazev vstupni svorky

PCC 75 Vymazani hodnoty ¢itace pulst
PRG 82 spusténi programu EzSQ *
no 255 Nezvoleno

* viz uzivatelska priruc¢ka funkce EzSQ

Mozné funkce vystupnich inteligentnich svorek
Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfiradit
vystupnim svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pouzitim funkci
C021, C022 a C026

Symbol | Kéd Néazev vystupni svorky
RUN 00 |[Signal chod
FAL 01 |DosaZeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 |Dosazeni frekv. typ 2 (pfi pfekroceni nastavené hodnoty)
oL 03 |Predbézné hlaseni pretizeni (hranice 1)
oD 04 |Prekroceni odchylky regulace PID
AL 05 |Poruchovy signal
FA3 06 |DosaZeni frekvence typ 3
oTQ 07 |Prekro¢eni momentu
IP 08 |Signal o mzikovém vypadku napéjeni
uv 09 |Podpéti
TRQ 10 |Signal funkce omezeni momentu
RNT 11 |Prekrogeni nastavené doby chodu
ONT 12 |PfekroCeni nastavené doby pripojeni k siti
THM 13 |termoelektrick& ochrana - varovna drover
BRK 19 |Povel k odbrzdéni mechanické brzdy
BER 20 |Chyba mechanické brzdy
ZS 21 |Indikace nulové rychlosti
DSE 22 |Prekroceni odchylky rychlosti (P027)
POK 23 |DosaZzeni polohy
FA4 24 |Dosazeni frekvence typ 4
FA5 25 |Dosazeni frekvence typ 5
oL2 26 |Predbézné hlaseni pretizeni (hranice 2)
ODc 27 |Detekce preruseni analogového napét ového signalu [O]
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Symbol | Kéd Néazev vystupni svorky

OIDc 28 |Detekce preruseni analogového proudového signalu [Ol]
02Dc 29 |Detekce preruseni analogového napét ového signalu [02]
FBV 31 |Vystup relace zpétnovazebniho signalu

NDc 32 |Preruseni komunikace

LOG1 33 |Logicky vystup 1

LOG2 34 |Logicky vystup 2

LOG3 35 |Logicky vystup 3

LOG4 36 |Logicky vystup 4

LOG5 37 |Logicky vystup 5

LOG6 38 |Logicky vystup 6

WAC 39 |Varovani - prekroceni Zivotnosti kondenzéatoru
WAF 40 |Varovani - prekro¢eni Zivotnosti ventilatoru
FR 41 |Monitor povelu chodu (FW nebo RV)

OHF 42  |Varovani - prehrati chladi¢e (C064)

LOC 43 |Detekce nizkého zatizeni (C039)

MO1 44 |Obecny vystup 1

MO2 45 |Obecny vystup 2

MO3 46 |Obecny vystup 3

MO4 47 |Obecny vystup 4

MO5 48 |Obecny vystup 5

MO6 49 [Obecny vystup 6

IRDY 50 |Signal “méni¢ pfipraven”

FWR 51 |Detekce chodu vpfed

RVR 52 |Detekce chodu vzad

MJA 53 |Vyznamna chyba

WCO 54 |Pasmovy komparator napét ového signalu [O]

WCOlI 55 |Pasmovy komparator proudového signalu [Ol]

WCO2 56 |Pasmovy komparator napét ového signalu [02]

no 255 [nezvoleno
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Volba analogovych vstup U
Nasledujici tabulka znazorfiuje nastaveni parametr potfebné pro
pouziti analogovych vstupt

B ’ moznost
davani pFidavny zmény
A006 | AO005 [AT] VEiL[D e vstup sméru
frekvence frekvence | (bipolarni
vstup)
Og 00 OFF [O] - [L] X X
e’ ON [on-11 x x
01 OFF [O] - [L] X X
ON [02] - [L] X v
01 00 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON [O1] - [L] [02] - [L] X
01 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON [02] - [L] X v
02 00 OFF [O] - [L] [02] - [L] v
ON [O1] - [L] [02] - [L] v
01 OFF [O] - [L] [02] - [L] v
ON [02] - [L] X v
- 02 OFF [O] - [L] [02] - [L] X
ON potencionmetr [02] - [L] X
na OP
03 OFF [O1] - [L] [02] - [L] X
ON potencionmetr [02] - [L] X
na OP
04 OFF [02] - [L] X v
ON potencionmetr [02] - [L] X
na OP
Déle je uvedeno pouZiti analogovych vstupl, pokud neni pfifazena
svorka [AT]
00 [02] - [L] X v
01 soucet signalu [02] - [L] X
[O]-[L]a
nepfifa- [on-[L
zeno
02 7adné- | soucet signalu [02] - [L] v
mu [O]-[L]a
vstupu [On - [L]
03 soucet signald X X
[O]-[L]a
[O1] - [L]
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MoZné funkce analogovych vystup
Nasledujici tabulky znazorfiuji mozné funkce, které Ize pfifadit
analogovym vystuptm [FM], [AM] a [AMI]

Nastaveni funkce svorky [FM] - C027

. . . pfislusny
Kéd | néazev funkce popis rozsah signalu
00 | Vystupni aktualni otacky motoru 0 aZ max.
frekvence (PWM signal) frekvence v Hz
01 | Vystupni proud | aktualni vystupni proud 0 az 200% Iy,
(PWM signal) meénice
02 | Vystupni aktualni vystupni moment 0 az 200%
moment (PWM signal)
03 | Digitalni vystup | aktuaini frekvence (pouze na | 0 aZ max.
frekvence vystupu [FM]) frekvence v Hz
04 | Vystupni napéti | vystupni napéti na svorkach 0az133% (0,75
motoru (PWM signal) x plny rozsah =
100% napéti)
05 | Vstupni pfikon | vstupni pfikon energie 0 az 200%
(PWM signal)
06 | Uroven termo- | procento dosaZené 0az 100%
elektrického termoelektrické zatéze
zatiZzeni (PWM signal)
07 | Frekvence interni generovana frekvence | 0 az max.
funkce LAD (PWM signal) frekvence v Hz
08 | Digitalni vystup | aktualni vystupni proud 0,2az2,0 iy
proudu (velikosti proudu C030 ménide v A
odpovida frekvence 1,440kHz)
09 | Teplota motoru | teplota indikovana termistorem | 0 az 200°C
ve vinuti motoru (PWM signal)
10 | Teplota chladi¢e | aktuélni teplota chladi¢e 0 az 200°C
ménice (PWM signal)
12 | Obecny interni analogova hodnota z 0 az 100%
analogovy EzSQ (PWM signal)

vystup YA(O)
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Nastaveni funkce svorky [AM] - C028 a svorky [AMI] - C029
. a ; pfislusny
Kéd | néazev funkce popis rozsah signalu

00 | Vystupni aktualni otaky motoru 0 aZ max.
frekvence (analogovy signal) frekvence v Hz

01 | Vystupni proud | aktudlni vystupni proud 0 az 200% Iy,

ménice

02 | Vystupni aktualni vystupni moment 0 az 200%
moment

04 | Vystupni napéti | vystupni napéti na svorkach 0az 133% (0,75

motoru x plny rozsah =
100% napéti)

05 | Vstupni pfikon | vstupni pfikon energie 0 az 200%

06 | Uroven termo- | procento dosaZené 0az 100%
elektrického termoelektrické zatéze
zatizeni

07 | Frekvence interni generovana frekvence | 0 az max.
funkce LAD frekvence v Hz

09 | Teplota motoru | teplota indikovana termistorem | 0 az 200°C

ve vinuti motoru

10 | Teplota chladice | aktualni teplota chladice 0 az 200°C

ménice

11 | vystupni s rozliSenim znaménka pomoci | 0 az 200%
moment posunu signalu (blize viz pouze [AM]

uzivatelska pfirucka)

13 | Obecny interni analogova hodnota z 0 az 100%
analogovy EzSQ (pouze [AM])
vystup YA(1)

14 | Obecny interni analogova hodnota z 0 az 100%
analogovy EzSQ (pouze [AMI])
vystup YA(2)
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Chybové kody
Ochrany méni¢e SJ700D zablokuji chod pfi nadproudu, pfepéti a
podpéti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free
run stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic a
odstranite chybovy stav (nikoliv pfi¢inu chyby!!).

Zakladni chybové kédy

Kédy
chyb

Nazev

Mozné p Ficina(y)

EO1.-

Nadproud pFi
konstantni rychlosti

EO2.-

Nadproud pfi dobéhu

EOS.-

Nadproud pfi rozbéhu

zkrat na vystupu ménice
zablokovani hridele motoru
prilis velka zatéz

motor s dvojim napét'ovym
rozsahem neni spravné zapojen

Pozn.: Méni¢ hlasi chybu nadproudu pfi

200% nominalni hodnoty proudu ménice

EO4.-

Nadproud z jinych
pFicin

Je nastavena prili§ velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)

Chyba proudového transformatoru/
zaru$eni Fidicich obvodu

EOS.-

Ochrana proti pretizeni

Je zjisténo pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

EO06.-

Pretizeni brzdného
odporu

Vyuziti brzdného odporu prekroci
dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni

EO7.-

Chyba prepéti

napéti na stejnosmeérné sbérnici
(DC bus) prekrocilo chybovou
hranici (regenerativni energie z
motoru pfi brzdéni)

EO8.-

Chyba EEPROM

Komunikace paméti EEPROM je
ruSena, prehrati paméti apod.

EQ9.-

Chyba podpéti

napéti na DC sbérnici pokleslo pod
Uroven potfebnou pro spravnou
funkci Fidicich obvodu

E10.-

Chyba proudového
transformatoru (CT)

zdroj silného ruseni v blizkosti
ménice
nespravna funkce CT uvnitf ménice

E11.-

Chyba CPU

chyba vnitini jednotky CPU

E12.-

Vnéjsi chyba

signal externi chyby na svorce
[EXT] je aktivni

E13.-

USP (Ochrana proti
nechténému rozbéhu)

Je-li zvolena funkce USP, dojde k
chybé pokud je pfi jiZ sepnutém
povelu chodu zapnuto napéajeni

El4.-

Zemni chyba

Je zjisténo zemni spojeni na
vystupu ménice. Tato funkce neni
ur¢ena k ochrané osob.

E15.-

Vstupni prepéti

Vstupni napéti se drzi nad povole-
nou hranici déle nez 60s (ménic je
ve stavu klidu - stop)

E16.-

MZikové preruseni
napéjeni

chyba sité > 15ms nebo > nez
hodnota b002
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Kédy
chyb

Nazev

Mozné pfi€ina(y)

E20.-

Teplotni chyba ménice
v dusledku ztraty
otacek ventilatoru

« Vnitfni teplota ménice prekroéila
povolenou hranici v dobé, kdy mél
ventilator nizké otacky

E21.-

Teplotni chyba ménice

« Vnitfni teplota ménice prekrocila
povolenou hranici

E23.-

Chyba propojovaciho
pole

» chyba komunikace mezi CPU a
propojovacim polem spinacu

E24 .-

Chyba faze

« chybi néktera z napajecich fazi

E25.-

Chyba hlavniho
obvodu

* Nelze identifikovat stav IGBT -
ruSeni, chyba propojovaciho pole,
zavada IGBT,

E30.-

Chyba IGBT

* Mzikové prekro€eni proudu na
nékterém z tranzistord IGBT

E34

Ztrata vystupni faze

« Reaguje na ztratu vystupni faze ,
pokud je nastaveno b141=1. Detekce
Je mozna pri frekvencich
5 az 100Hz.

E35.-

Chyba termistoru

« Hodnota na vstupu termistoru [TH] a
[CM1], je mimo pfipustny rozsah

E36.-

Chyba ovladani externi
brzdy

« Je-li zvoleno ovladani externi brzdy
(b120=01) dojde k chybé, pokud
méni¢ neobdrzi potvrzeni o
zabrzdéni v uréeném &ase (b124)

E37.-

Bezpecnostni stop

« Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpe¢ného zastaveni

E38.-

Pretizeni pfi malé
rychlosti

» Méni¢ hlasi chybu dojde-li k pretizeni
pfi chodu na velmi nizké rychlosti
0,2Hz a méné

E41.-

Chyba komunikace
Modbus

« Méni¢ vyhlasi chybu, pokud dojde k
poruSe komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00

E43.-

Nedovolena instrukce

¢ Chyba pfi zjisténi nespravné
instrukce v programu EzSQ

E44 .-

Chyba vnoreni

chyba, pokud je pouZito vice
vnorenych smycek nez 8

E45.-

chyba provadéni
programu

« Chyba nastane pokud jsou
nespravné pouZzity prikazy smycky,
pokud dojde k preteceni aritmetické
operace, nebo pfi nespravné speci-
fikaci parametru

ESO.-
~E59.

Uzivatelska chyba

« Nastane, pokud je v programu EzSQ
provedena operace “chyba”

E6-.-

Chyba volitelné
jednotky #1 (vyznam
zavisi na jednotce)

Tato chybova hlaSeni jsou rezer-
vovana pro volitelné jednotky. Kazda
volitelna jednotka miZe vykazovat

E7-.-

Chyba volitelné
jednotky #2 (vyznam
z4visi na jednotce)

specifické chyby. Blize viz uzivatel-
sk& pFirucka pouzité volitelné
jednotky
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Ostatni zobrazeni displeje

Kédy P i wix
chyb Nazev Mozné p Fi€ina(y)
o Inicializace pam éti chyb k- Probiha inicializace (vymaz) pam  éti
L A chyb
Automatické nastaveni « Automatické nastaveni prob é&hlo v
---0 ukon éeno pofadku
====7 |Chyba komunikace Chyba v komunikaci mezim  éniéem a

OP (displej blika)

Z&dana data
(monitor chyby)

« Nejsou zaznamenana zadna data chyby
nebo varovani

Nedovoleny p Fikaz chodu

oooo

* Zvoleny sm ér chodu je zakazan (b035)

Cekani na restart

0ooo

Zobrazeni displeje po chyb
restartem (prodleva)

& pred

Reset

« Je sepnuta svorka RS nebo stisknuto
tlagitko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

Chyba automatického
——— nastaveni

« Automatické nastaveni motorovych
konstant neprob é&hlo spravn &

Podp éti (je zablokovan
vystup m énice)

« Nizké vstupni nap éti zpusobilo vypnuti
chodu a m énié se po op étovném
zvySeni nap éti pokusi o restart. V
pfFipadé nelsp éSného pokusu vyhlasf
chybu.

Stav p i chyb é
Cislo za desetinnou te¢kou v

kédu chyby zobrazuje stav ménice v

okamziku vzniku chyby. Pomoci klaves @ @ Ize listovat pod-

minkami pfi vzniku chyby.

kod A & kod e . . .
SEv stav m énice SE stav m énice podminky p Fi chyb &
- --.0 [zapinani napdjeni, | ---.5 chod, zadani
proces inicializace frekvence OHz T piicina chyby
---.1 |zastaveno ---.6 | zahajeni provozu @ vystupni frekvence
---.2 |dobéh ---7 stejnosmérné proud motoru
brzdén napéti meziobvodu
- --.3 | konstantni rychlost | -- - .8 omezovani @ celkova doba
pretizeni provozu
---.4 [rozbéh ---.9 zapnuta funkce l celkova doba chodu
SON nebo FOC

Pozn: skute¢ny stav ménice maze byt odlisny od zdanlivého, nap# pokud je funkéni PID
regulace neexistuje stav konstantni rychlosti, ménic neustale zrychluje a zpomaluje.
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Zobrazeni parametr G chyby

Z&dna chyba
Zobrazeni Je zapsana™, Ne Q
chyba?

Ano
hodnota
[ )  e—) Po%mll’)nky
‘: v ) o
(dTm E0 7.2 || Kod chyby

Frekvence pfi
chybé

I

@
A2
Q@

FUNC,

5
3

Proud motoru
pfi chybé

FUNC,

o
(@)
(e}
=

®

9
S
J@le

Napéti ss. sbér-
nice pfi chybé

12
@

Celkovy ¢as pro-
vozu pfi vzniku
chyby

=
(6]

5

Celkovy ¢as pfi-
pojeni k siti pfi
vzniku chyby
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Kédy a podminky varovani

Na operatorském panelu ménic¢e SJ700D jsou zobrazovany
specialni kody zaéinajici pismenem W, které upozorriuji na kolizi
parametr(i pfi programovani. Ke kolizi parametrt dochazi, pokud
se néktery parametr octne mimo hranice udavané jinym parame-
trem. Ke konfliktu parametrd mize dojit i v relaci s okamzitou
zadavanou frekvenci ménice.

Dojde-li ke konfliktu, zobrazi se varovani na displeji, nebo je Ize
najit v parametru zobrazeni d090. LED indikator “programovani”
na OP blik4. Varovani se automaticky odstrani korekci kolizniho
parametru na spravnou hodnotu.

Sl ik vztah definovank ...
kéd varovani © r\?ei?ogé\:]zim w
<,> z&kladni parametr
WO001, W201 AO61  A261 >
W002, W202 A062 / A262 > | n00a / A204 | A304
WO005, W205, W305 | F001, A020 / A220 / >
A320
WO015, W215 F001, A020 / A220 / > [ aos1/A261
A320
W019 A061 / A261 < |PO15
W029 A062 / A262 > |P015
WO031, W231 A061 / A261 <
WO032, W232 A062 / A262 <
WO035, W235, W335 | F001, A020 / A220 / < |B082
A320
WO037 A038 <
W085, W285, W385 |F001, A020 / A220/ | >f-x |A063 + A064
A320 <f+x |A065 + A066
W086 A021 a2 A035 >fx |A067 +A068
<f+x
W091, W291 A061 / A261 >
W092, W292 A062 / A262 > p112
W095, W295 F001, A020 / A220 / >
A320

POZN.: Nastavené hodnoty frekvence by nemély byt uvnitf
nastavenych frekvenénich skokd (jsou-li definovany). Pokud
se nastavena frekvence z vnéjsiho zdroje (analogovy signal,
potenciometr) dostane do pasma frekvenéniho skoku, pak je
automaticky upravena vystupni frekvence ménice na dolni
hranici zakdzaného pasma.
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Proces automatického nastaveni

Proces automatického nastaveni slouzi k optimalizaci motorovych konstant
vypoctového modelu ménice pro provoz SLV, OHz-SLV a V2. Pro spravné
chovani ménice v téchto rezimech provozu je nezbytné provést automatické
nastaveni pfi po¢ate¢nim uvedeni zafizeni do provozu a pfi kazdé vyméné
méni¢e nebo motoru.

Proces automatického nastaveni vyZaduje po uzivateli volbu pfislusného
regulac¢niho rezimu (A044= 03, 04 nebo 05).

PFiprava pro provedeni automatického nastaveni

prostudujte prosim jednotlivé body pFipravy a provedte nezbytna nastaveni

souvisejicich parametrd ménic¢e nez prejdete k realizaci.

1. Provedte spravné nastaveni parametrd A003 (zakladni frekvence) a
A082 (napéti motoru) dle specifikace motoru.

2. Presvédcete se, Ze vykon motoru neni o vice nez jeden stuperi mensi
nez je vykon ménice. V opa¢ném pfipadé je mozné, Ze méreni charak-
teristik motoru nemusi byt spravna.

3. Presvédcete se, Ze v prubéhu auto-nastaveni nebude na pohon pusobit

Zadna vnéjsi sila (brzda, setrvacnost zatéze apod).

4. Je-li povoleno stejnosmérné brzdéni (A051=01), nemohou byt
konstanty motoru spravné urcéeny, proto pfed provedenim auto-
nastaveni zakazte DC brzdu (A051=00).

5. Je-li zvoleno auto-nastaveni s rotaci (H001=02), prosim nezapomeiite
na néasledujici skute¢nosti:

a. Motor se bude otacdet az 80% zakladni frekvence. Pfesvédcete se,
Ze tato skute¢nost nezplsobi zadné problémy.

b. NepreruSujte provadéni auto-nastaveni (nepouzivejte stop) pokud
to nevyZzaduji bezpe¢nostni divody. Pokud doslo k preruseni auto-
nastaveni, provedte navrat k tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k

tovarnimu nastaveni” na strané 23). Potom znovu nastavte para-

metry Vasi aplikace a provedte znovu proceduru auto-nastaveni.

c. Uvolnéte veSkeré mechanické brzdy, které mohou ovlivnit pribéh
rotace motoru.

d. Odpojte od motoru veSkerou mechanickou zatéz. Moment vyvozo-
vany pohonem pfi auto-nastaveni neni dostate¢ny k pohanéni
jakékoliv zatéze.

e. Je-li pohon soucasti zafizeni s omezenou drahou pohybu (napt.
zdvihaci mechanismy, kulickové Srouby apod.) zvolte provedeni
auto-nastaveni bez rotace (H001=01).

6. Nezapomerite, Ze i kdyZ je zvoleno autonastaveni bez rotace, mize ve
vyjime¢nych pripadech dojit k ota¢eni motoru.

7. Je-li pouzity motoru o jeden vykonovy stupefi mensi, nez vykon ménice,
povolte funkci omezovani pretizeni a nastavte Groveri omezovani na
1,5 nasobek jmenovitého proudu motoru.
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Provedeni automatického nastaveni
Po provedeni pfipravy uvedené vyse, pistupte k vlastni procedufe auto-
nastaveni dle nasledujicich kroku:

1.

2.

Nastavte H001=01 (auto-nastaveni bez rotace motoru) nebo H001=02

(auto-nastaveni s rotaci motoru).

Sepnéte povel chod. Méni¢ automaticky provede néasledujici akce:

a. prvni stfidavé vybuzeni (motor se netoci)

b. druhé stfidavé vybuzeni (motor se netoci)

c. prvni stejnosmeérné vybuzeni (motor se netoci)

d. U/F chod - tento krok bude proveden pouze pokud je HO01=02
(motor se rozbéhne az na 80% zéakladni frekvence)

e. SLV chod - tento krok bude proveden pouze pokud je HO01=02
(motor se rozbéhne az na x% zéakladni frekvence, kde “x” zavisi na
del§im z ¢asl rozbéhu nebo dobéhu T tohoto kroku:
x=40% kdyZ T < 50s
x=20% kdyZ 50s < T < 100s
x=10% kdyz T => 100s

f.  druhé stejnosmérné vybuzeni (motor se netoci)

g. zobrazeni vysledku (GspésSné/chyba) na displeji ménice (viz dalsi
strana)

POZN.: V prabéhu stfidavého i stejnosmérného vybuzeni
zaznamenate, Ze motor lehce piska. Tento zvuk svéd¢i o
normalnim pribéhu.

Probéhne-li autonastaveni Uspésné, ménic
upravi parametry obsahujici charakteristické

Gdaje motoru a zobrazi normalni ispésné -,
ukonéeni procedury. Stiskem jakéhokoliv =’ "’ % '_’
tlacitka se vréatite k normalnimu zobrazeni. Normalni
« chyba p fi auto-nastaveni — jakéakoliv zakonéeni

chyba zplsobi ukon&eni procedury. Na
displeji se zobrazi pfiznak chyby nebo
nespravného ukonceni auto-nastaveni. Po

odstranéni priciny chyby provedte auto- - e e -’
nastaveni znovu. Abnormalni
Ztrata napdjeni, nebo p Fikaz stop v zakonéeni

pribéhu auto-nastaveni — Je-li procedura

preruSena vypadkem napéjeni, pfikazem stop, nebo vypnutim povelu
chod, konstanty motoru mohou, ale nemusi byt jiz uloZeny. V tomto
pfipadé je nutné provést navrat k tovarnimu nastaveni (viz “Navrat k
tovarnimu nastaveni” na strané 23). Po inicializaci ménic¢e provedte
auto-nastaveni znovu.

Voln& charakteristika U/F — procedura auto-nastaveni je ukonéena
nespravné, pokud je zvolen rezim fizeni dle volné nastavitelné charak-
teristiky.

Dalsi d alezité informace nejen k automatickému nastaveni
najdete v uZivatelské p Firuéce.
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Funkce bezpe €ného zastaveni

Méni¢ SJ700D je schopen realizovat “nekontrolované zastaveni pohonu
odpojenim napéajeni motoru”, které odpovida pozadavkim kategorie
zastaveni 0 dle normy EN60204-1. Prvotni pro rozhodnuti o pouziti funkce
“bezpecnostni stop” ménice, musi byt analyza rizik zafizeni (aplikace), z niz
musi vyplynout, zda vySe uvedend funkce a deklarovana bezpecénostni
kategorie je vhodna a dostadujici.

Tato funkce je také navrzena dle pozadavkl na bezpecénostni stop kategorie
3 dle EN954-1, coZ predstavuje ochranu proti opétovnému rozbéhu zvanou
“bezpecny stop”.

POZN.: Funkce “nekontrolované zastaveni pohonu odpojenim
napajeni motoru” nemulze v Zzadném pfipadé nahrazovat
“elektrické odpojeni” (nedochazi k preruseni spojeni). V
pfipadé takovéhoto pozadavku je nutné instalovat stykac.

Funkce “nekontrolované zastaveni pohonu odpojenim
napajeni motoru” neni navrzena jako bézné reakce na
provozni rezimy regulace pohonu a aplikace.

VAROVANI: Digitalni vystupni signaly ménice (reléovy +
tranzistorovy) nelze povazovat z hlediska uvedenych norem za
“bezpecné signaly”. Pokud maji tyto vstupy byt za¢lenény do
bezpecnostnich fidicich a povelovych systémd, je nutné je
doplnit o bezpeénostni relé.

Funkci “bezpeény stop” na ménic¢i SI700D aktivujete sepnutim hardarového
spina¢e SW1 na desce PC, pfistupného vyfezem v krytu ménice (viz
obrazek nize.

tovarni nastaveni OFF

offF JC>ON

67



Aktivaci spinac¢e SW1 dojde k prestaveni funkci svorek [1] a [3] dle

nasledujici tabulky.

zména nastaveni svorek [1] a [3] p Fi sepnuti spina ¢e SW1

C001 | C011 C003 | C013
tovarni nastaveni zUstava stavajici zUstava stavajici
SW1:.0FF nastaveni nastaveni

SW1:0N 18(RS) | 00(NO) | 64 (EMR) | 01 (NC)
Pfepnuti SW1 ON a no
nasledné OFF 18 (RS) 00 (NO) (nepfifa- 01 (NC)
zeno)

Svorka [3] (EMR) slouZi k aktivaci funkce bezpe¢nostniho stopu.
Svorka [1] (RS) slouzi k resetovani chyby E37, ktera vznikne aktivaci funkce

bezpecénostni stop.

UPOZORNEN:I: Dalsi duleZité informace nejen k funkci bez-
pecnostni stop najdete v uZivatelské pfirucce.

VAROVANI: Tento “rychly piehled” v zadném pripadé
nenahrazuje uzivatelskou pfiru¢ku méni¢ SJ700D
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Zakladni specifikace

nazev modelu (HFE) 007 | 015 | 022 | 040 | 055 | 075 | 110 | 150

CT|[ 0,75 | 15 2,2 4 55 75 | 11,0 | 15,0

pouzitelny motor
VT| 15 2,2 3,7 55 75 11,0 15 18,5

CT| 17 2,6 3,6 6,2 97 (131 | 17,3 | 221

400V
VT| 2,1 3,3 4,6 7,6 | 11,0 | 152 | 20,0 | 25,6

kapacita (kVA)
CT| 2 3,1 4,3 74 | 116 | 158 | 20,7 | 26,6

480V
VT| 25 3,9 55 9,2 | 13,3 | 18,2 | 24,1 | 30,7
jmenovité vstupni napéti 3f, 380V az 480V (+10/-15%), 50/60Hz (+/-5%)
jmenovité vystupni napéti 3f, 380V az 480V dle vstupniho napéti
jmenovity vystupni  |CT| 25 | 38 | 53 [ 90 | 14 | 19 [ 25 | 32
proud (A) vT| 31 | 48 | 67 |11,1| 16 | 22 | 29 | 37
:E dynamivké brzdéni integrovany brzdny obvod
el
S| minimain{ brzdny odpor | 100 | 100 | 1oo| 70 | 70 | 70 | 35 | 24
prostiedi Teplota provozni -10°C ~ +45°C / skladovaci -20°C ~ 65°C,
vlhkost 20 ~ 90% bez kondenzace
vaha (kg) 35 | 35 | 35 | 35 | 6 | 6 | 6 | 14
Kryti 1P20
nazev modelu (HFE) 185 220 300 370 450 550 750

. CT| 185 22 30 37 45 55 75
pouzitelny motor

VT| 22 30 37 45 55 75 90

00 CT| 26,3 | 33,2 | 40,1 | 51,9 | 62,3 | 76,2 | 103,2
400V

VT| 29,7 | 39,4 | 484 | 58,8 | 72,7 | 935 | 110,8
kapacita (kVA)

480V CT| 315 | 39,9 | 482 | 623 | 748 | 914 | 1238

VT| 357 | 473 | 58,1 | 70,6 | 87,2 | 112,2 | 133
jmenovité vstupni napéti 3f, 380V az 480V (+10/-15%), 50/60Hz (+/-5%)
jmenovité vystupni napéti 3f, 380V az 480V dle vstupniho napéti

CT| 38 48 58 75 91 112 149

jmenovity vystupni proud
QY VT| 43 | 57 | 70 | 85 | 105 | 135 | 160

:g dynamické brzdéni integ. spinac nutna externi brzdna jednotka
E minimalni brzdny odpor 24 I 20 -
N Teplota provozni -10°C ~ +45°C / skladovaci -20°C ~
prostfedi 65°C, vihkost 20 ~ 90% bez kondenzace
vaha (kg) 14 | 14 | 22 | 30 | 30 | 30 | 55
Kryti 1P20 IPOO
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Zakladni specifikace - pokra €ovani

nazev modelu (HFE) 900 | 1100 | 1320 |1850*|2200* | 3150* | 4000*
CT| 90 110 132

pouZitelny motor 185 | 220 | 315 | 400
VT| 110 132 160
CT| 121,9 | 150,3 | 180,1

400V 256 305 416 554
. VT| 135 | 159,3 | 200,9

kapacita (KVA)

CT| 146,3 | 180,4 | 216,1

480V 308 | 366 | 499 | 665
VT| 162,1 | 191,2 | 214,1

jmenovité vstupni napéti

3f, 380V az 480V (+10/-15%), 50/60Hz (+/-5%)

jmenovité vystupni napéti 3f, 380V az 480V dle vstupniho napéti
CT| 176 217 260
jmen. vystupni proud (A) 370 | 440 | 600 | 800
VT| 195 230 290

dynamické brzdéni

nutna externi brzdné jednotka

Teplota provozni -10°C ~ +45°C / skladovaci -20°C ~

prostredi 65°C, vlhkost 20 ~ 90% bez kondenzace
vaha (kg) 55 | 70 | 70 | 140 | 145 | 210 | 360
Kryti 1POO

* velikost od 185kW vyse jsou k dispozici pouze v provedeni SJ700

Obecna specifikace

model SJ700D

007 ~ 550HFE3 750~1320HFE3

systém Fizeni

sinusova, pulsné Sitkova modulace PWM

rozsah vystupni frekvence

0,1 aZ 400Hz

rozliSeni zadavani
frekvence

digitalni vstup: 0,01Hz

analogové vstupy:maximalni hodnova / 4000
signal O: 12 bitG/0~10V, signal 02: 12 bitl/-10~+10V
signal Ol: 12bitG/0~20mA

Frekvencné napét'ova
charakteristika

« zavislost U/f s moznosti nastaveni zakladni frekvence od
30 do 400Hz, konstantni , nebo redukovany moment

« SLV - vektorové fizeni bez zpétné vazby

« OHz-SLV - vektorové fizeni v okoli OHz (pouze rezim CT)
« V2 - vektorové fizeni se zpétnou vazbou (pouze CT)

rychlostni odchylka

+/- 0,5% - v rezimu SLV

Jmenovita proudova
pretizitelnost

CT: 150% / 60s, 200% / 3s | CT. 150% / 60s, 180% / 3s
VT. 120% / 60s, 150% / 5s | VT. 120% / 60s, 150% / 5s

rozbéhovy a dobéhovy ¢as

0,00 ~ 3600,0s , linearni nebo kfivka

2> SLv CT: 200% / 0,3Hz CT: 180% / 0,3Hz
o VT: 150% / 0,5Hz VT: 120% / 0,5Hz
o)

BE Hz-SLV CT: 150% / OHz* CT. 130% / OHz*
OE VT: nelze VT: nelze
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model SJ700D 007 ~ 550HFE3 I 750~1320HFE3
standardni OP j L
E 3 nastaveni pomoci tlagitek @ @ na OP
> =4
g g analogovy signéal | 0~10VDC [O];-10 ~+10VDC [02] (vstupni impedance
g 10kQ); 4~20mA [OI] (vstupni impedance 100Q)
komunikace nastaveni po lince RS485
standardni OP Start/stop tlacitka na OP, smér otaéeni parametr FO04
T3 externi signal funkce chodu vpied / vzad pfifazené svorkam fidici svork-
32 ovnice,
] 3 vodicové ovladani - funkce pfifazené svorkam
komunikace nastaveni po lince RS485
vstupy vstupni logické svorky 1 az 8, funkce dle pfifazeni
@ N - -
2 termistorovy vstup | 1 vstup pro termistorovou ochranu v motoru
% i) vystupy vystupni logické svorky 1 az 5 tranzistorové, 1x reléovy
=35 vystup, funkce dle pfifazeni
>
@ 1 analogové vystupy | napétovy vystup , proudovy vystup, modulovany
frekvenéni vystup
nosna frekvence CT: 0,5 az 15kHz CT: 0,5 az 10kHz
VT: 0,5 az 12kHznelze VT: 0,5 az 8kHz
dalsi funkce dalsi podrobnosti naleznete v uzivatelské pfirucce
Rozméry

SJ700D - 007~040HFE3

164

ol .

[[TITIER
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Rozméry - pokra¢ovani

SJ700D - 055~110HFE3
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Rozméry - pokra¢ovani

SJ700D - 300HFE3
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