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Obecn

Blahop ejeme k ziskani m ni e ady WJ200.Prosim m jte na
pam ti, etento “Rychly p ehled”nem ev adnémp ipad nahr-
adit u ivatelskou p iru ku, kde naleznete podrobna a d kladna
vysv tleni. V nujte pozornost nasledujicim pokyn m:

Bezpe nost

VYSOKE NAP Ti: Za izeni pro izeni motoru a elektro-
nicky regulator jsou p ipojeny na nebezpe né sitové
nap ti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického
regulatoru pracujeme se sou astkami a jejich kryty,
které mohou mit potencial sit nebo vySSi. V nujte
zvySenou pozornost ochran proti Urazu elektrickym proudem.
P i kontrole sou &sti st jte na izolované podlo ce a pracujte jen
jednou rukou. V dy pracuijte s dal§i osobou pro p ipad nouzového
stavu. P ed kontrolou za izeni nebo provad nim udr by v dy
odpojte nap ti. VaSe vybaveni musi byt &dn uzem no. Pou ivej-
te bezpe nostni bryle kdykoliv, kdy pracujete s elektrickym
regulatorem nebo elektrickym za izenim pro rota ni pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto

za izeni by m lo byt provad no kvalifikovanym person-
alem seznamenym s konstrukci, p isluSenstvim,
provozem a s mo nymi komplikacemi. Nedodr eni
prevence m e zp sobit Uraz.

VYSTRAHA: Ota ejici se h idele a elektrické potencidly

mohou byt nebezpe né. Proto je velmi nutné, aby

vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elekto-

technickym normam a p edpis m. Instalace, zapojeni a

Gdr ba by m ly byt provad ny vyhradn kvalifikovanym
personalem.Vyrobce doporu uje dodr ovat testovaci procedury,
které jsou obsa ené v této p iru ce. P ed praci na jednotce v dy
odpoijte elektrické nap ti.

VYSTRAHA: Po kejte minimaln 5 minut po vypnuti
napéjeni p ed provad ni adr by nebo revizi. Jinak hrozi
nebezpe i elektrického Soku.
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Konvence zna eni model

Ozna eni ka dého modelu obsahuje uite né zakladni informace a charak-
teristicka data jednotlivych p istroj . Ni e je uvedeno vysv tleni typového
koédu:

HITACHI INVERTER
Model: WJ200-0018F Yer. 2,38
Input :50Hz, 60Hz 200-240 V 1Ph 2.0/1.3 A
50Hz, 60Hz V 3Ph A
Output :+0, 1-400Hz 200-240 V 3Ph .2/1.0 A
MFG No. 2KA T12345 U001 Date:1212
Systems Co., MADE IN JAPAN %
’WJZOO‘ - 1004 H H H F H E \
Ozna eni serie Oblast ur eni:
E = Evropa
U =USA
R = Japan

Vybaveni typu:
F = opera ni panel

Vstupni nap ti:
S =jedno at ifazové, t ida 200V
H =t ifazové, ida 400V
L =t ifazové, t ida 200V

Vykon p ipojitelného motoru:

001=0,1 kW 037 =3,7 kW
002 =0,2 kW 040 = 4,0 kW
004 = 0,4 kw 055 = 5,5 kW
007 = 0,75kW 075=7,5 kW
015=1,5 kW 110 = 11 kW
022 = 2,2 kW 150 = 15 kW
030 = 3,0 kW



tudujte p ilo enou u ivatelskou p iru ku a vSechna bez-
pe nostni doporu eni. Tento rychly p ehled je ur en pro
znalé uivatele v p ipad servisnich zdsah a Gprav.

f Upozorn ni: P ed instalaci m ni e WJ200 prosim pros-

Svorky silového obvodu

jednofazové m ni e 0,1a 0,4 kw, t ida 200V

t ifazové m ni e 0,1 a 0,75kW, t ida 400V

jednofazové napajeni t ifazové napajeni
RB [PD/+] P+ NE RB [PD/+] P+ N
o|glgalo o|glglo
0 N [umi|vmfw rL[s2]s{umfvmaiwri
OO0 (0[0 o100 (0]0]|0
¢ J \ J N J \ J

ir < r L

. vstup vystup vstup vystup

zemn ni (napajeni) (motor)  (napdjeni) (motor)

jednofazové m ni e 0,75a 2,2 kW, t ida 200V
t ifazové m ni e 1,5a 2,2kWw, t ida 200V
t ifazové m ni e 0,4a 3,0kw, t ida 400V

jednofazové napajeni  t ifazové napajeni

3] O]
78 [Po/+] P+ NE RB [PD/] P/ N
olglglo Jfelle]fe
= [[v N Jumlvmwm | [ [rec]sic2] Tsjumfvmfwiry
O|O|0|0|0|0 [eXle] el ko] el (o]
©) ©) ©) &
o @B EEEE [\ )\ ) N )\ J
ir O r <
vstup vystup vstup vystup
zemn ni (napéjeni) (motor) (napéjeni) (motor)




Svorky silového obvodu - pokra

ovani
t ifazové m ni e 3,7kW, t ida 200V
t ifazové m ni e 4,0kw, t ida 400V
RB [PD[ P+ | N-
o|ouga|o
RILT [ S/L2 | T3 [ Ut [ 2 | wims

g O

zemn ni vstup vystup
(napéjeni) (motor)

—

ifazové m ni e 5,5 a 7,5kW,

t ida 200V
ifazové m ni e 5,5a 7,5kWw,

t ida 400V

—

RILT | S/L2 [ T3 [ UM | V2 | W3

Por+{ [ P+ [N | BB |[ G |] 6
O |10O|[0O]|0

ir <

vstup vystup
(napajeni) (motor)




Svorky silového obvodu - pokra  ovani

t ifazové m ni e 11kw, t ida 200V
t ifazové m ni e 11 a 15kW, t ida 400V

RILT | S/L2 | TAL3 [ UMt | vm2 | W3
PO/ | Pl+|[N- | RB|[ G []|G
O |0O||O||O
AN J . J
ir L
vstup vystup
(napajeni) (motor)
t ida 200V
um [ vm2 (w3
RB || G G
Ol|O||O
AN J
L
vstup vystup
(napéjeni) (motor)

Pozn.:Je-lim ni napéjen z nezavislé sit - generatoru, m e dochazet k
deformaci vystupniho nap ti generatoru, p eh ivani a dal$im

ne &doucim jev m. Obecn plati, e vykon generatoru by m | byt
minimaln 5 x v tSine vykon m ni e (kVA)




Svorky idicich obvod
kom.
port
RS485 logické vstupy
chybové I !
il ) ¥ 0 Y N A
SN|7|6|5|4|3]2]|1]|L |PC|P24
[ —

FLZFUFLO [spleoJea] v oot [amfem] 2] 11]

L

L IL IL J

kom./ analog. analog. logické
port vstupy  vystup Vvystupy
RS485

vstup vystup propojka
posloupnosti posloupnosti

puls puls

S'\\l/%f%\/' Popis Rozsah a poznamky
P24 [+24V pro logické vstupy|24Voc napajeni, max. 100 mA
(v etn DI - ka dy 5mA)
Pozn.: Nelze pou it k napajeni
vn jSich objekt , nezkratujte
se svorkou [L]

PLC |spole na svorka v zakladnim nastaveni je
inteligentnich digital- up ednostn na zdrojova logika
nich vstup -nap ti[P24] je p ipojeno p es

ak ni len na vstupni svorky
[1] a [7]. Mezi [PLC] a[L] je
propojka.

Zm nu na spot ebi ovou
logiku Ize provést p esunutim
propojky mezi [P24] a [PLC].
Zapnuti vstupu [1] a [7] pak
odpovida jeho spojeni se
svorkou [L]

1, 2, |Inteligentni programo- |Nap ti sepnuti: min. 18Voc
3/GS1, |vatelné dvoustavové nap ti rozepnuti : max. 3Voc
4/GS2, |logické vstupy zat ovaci proud 5mA, max.
5/PTC, |svorky [3],[4],[5] a[7] |dovolené nap ti 27Voc 4.7kW
6,7/EB |maji jest dalSi funkci |vstupni odpor
GS1(3) |bezpe nostni stop GS1 |funkce odpovida norm

- ISO 13849-1
GS2(4) |bezpe nostni stop GS2 bli e viz uivatelska p iru ka
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Nazev
svorky

Popis

Rozsah a poznamky

PTC()

vstup termistoru v
motoru

termistor se p ipoji mezi svorky
[PTC] (pia te svorce [5]
vyznam 19) a [L].

Indikovano p eh ati motoru ,
pokud odpor p ekro i 3kW.

EB(7) |vstup posloupnosti max. 2kHz, spole n& svorka
puls faze B PLC
EA |vstup posloupnosti max. 32kHz, spole néa svorka
puls faze A [L]
L GND pro logické vstupy |spole na svorka (Sou et-
(horni proud svorek [1]a [7], nesmi
ada) byt uzemn no)
11/EDM, |Logické dvoustavové |Imax 50 mA p i sepnuti
12 |vystupy Umax 27 Vpc p i rozepnuti
spole n& svorka [CM2]
Je-li zvoleno EDM, odpovida
funkce norm SO 13849-1
CM2 |GND pro logické sou et proud max. 100 mA
vystupy pro oba vystupy [11] a [12]
AM |Analogovy nap tovy |0a 10V pc, 1 mA max.
vystup
EO |Vystup posloupnosti 10Vpc max. 2maA,
puls max. 32kHz
L GND pro analogovy sou et proud vystup [Ol],
(dolni |signal [O], [H], a [AM]
ada) (neuzem uje se)
Ol  |Proudovy analogovy rozsah 4 a 19.6 mA,
vstup jmenovit 20 mA, 100W
(@) Nap tovy analogovy |rozsah 0 a 9.8 V oc, jmenovit
vstup 10Voc, max.12Vpc, vstupni
impedance 10 kW
H Referen ninap ti+10V |jmenovit 10Vpc, max. 10 mA
SP, SN |seriova komunikace ur eno pro komunikaci RS485
Modbus
ALO |P epinaci kontakt relé |Zatiitelnost kontakt
AL1 |Spinaci kontakt relé (ve Qﬂsagvi‘i‘,’; rsz? 3%6{}Dc73A:
stavu “ready” sepnut) Max induktivni zat =
AL2 |Rozpinaci kontakt relé |250Vac/0.2A; 30Vpc/0.7A

(ve stavu “ready” rozep-
nut)

Minimalni zat

5Vpc/100MA, 100V, c/10mA




Svorkovnice ovladacich obvod jsou bezSroubové, zasouvaci (viz obrazek
ni e. Nasledujici tabulka uvadi dovolené pr ezy pou itelnych vodi  dle
typu.

tvrdy vodi lankg Spi ka
(mm?) (mm?) (mm?)
idici svorky 02~15 02~1,0 0,25~ 0,75
svork!
chybového relé 02~15 02~1,0 0,25~0,75

Jak p ipojit:

1. malym Sroubovékem (max. 2,5mm) stiskn te uvol ovaci oran ovou
péa ku.

2. zastr te vodi

3.pidrtevodi avysu te Sroubovak - vodi je upevn n

pro vyjmuti zvolte opa ny postup

LA = N
= NN
1)



Zakladni schema zapojeni
Nasledujici schema zapojeni znazor uje zapojeni motoru a
napéjeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umo uje chod
vp ed, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

Napajeni z
3f/1f sit
(viz Stitek
m ni e)
Vypina ,
styka
Inteligentni
vstupy (7x) e
Pozn.: P24
K zapojent digi- Vp ed
télnich a analo-
govych 1i0 pou- 0"
ijte stin ny pa- o0
rovany krouceny
S zapojte 070 vstupni
pouzenastan  ¢—0~"0 obvody
m ni ekp fslus-
né spole né svor- 4—O~"0
ce. Impedance
ka dého digit. OO0
vstupu je 4,7kW.

GND pro logické vstupy

stejnosm
tlumivka
(volitelnd)

volitelnd
brzdna
jednotka

Reléovy
kontakt

Vystupy s

otev enym

kolektorem
1

m i frekvence Ukon ovaci
odpor 200W
+DIPp epina
| >® ] on—ﬁf o
port seriové
voltmetr L modul komunikace
o >& ~ RS485 (RS485/Modbus
‘ L L7
Analog. ref 10Voc )
neg e H @_ moddl R345 - volitelny
= % 0-10Vv ',:ol;l RS422 externi panel
~
4= 4.20mA piblin 10kvx7/E’ 7L
L modul USB (mini B)
. UsB komunikace s PC
pulsni vstup 24Voc,
max. 32kHz 7;};L
volitelny konektor pro
modul volitelny modulu
— e L ! At
GND pro analogové | 77 L

signaly
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Ovladanim ni e z panelu

LED “Tla . RUN aktivni”

Zobrazeni parametr LED Napéjeni

\LED “Run/Stop” LED h
/ — porucha

iy

' 7
\ | konektor USB
[y
| '_'.'_’. ,_'.,_,. 6 LED “Programovani
— [ aktivni”
STOP ™~ Signalizace jednotk
= RESET [~ ' ! y

Hertz

\. 1 </

konektor RJ45

Tla . chod \ Tla . nahoru/dol  Tla . ulo Tla . STOP/RESET

Tla . funkce

e LED Run/Stop - Sviti, pokud je m ni v chodu a motorb i,
nesviti pokud m ni neni v chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program/Monitor —Sviti, pokud je m ni p ipraven k
Gprav parametr (stav programovani). Nesviti pokud m ni
zobrazuje aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

e LED tla .chod aktivni —sviti, pokud je m ni p ipraven
reagovat na tla itko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

e Tla .chod (RUN) —Stiskem tohoto tla itka uvedete m ni do
chodu (motor se ota i). Parametr FO04 ur uje sm rota eni
vp ed nebo vzad.

e Tla . Stop/Reset — Stiskem tohoto tla itka zastavite b ici
pohon (dobih& po dob hové ramp ), nebo odstranite zablo-
kovani m ni e vzniklou chybou.

« Konektor USB - p ipojeni programovaci ho PC
« Konektor RJ45 - p ipojeni externiho panelu

11



e Zobrazeni parametr — sedmisegmentovy ty mistny displej
zobrazujici parametry a funk ni kody.

« Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
p islusi zobrazenému parametru.

« LED napéjeni — sviti, pokud je na vstupu m ni e p itomno
napajeci nap ti.
* LED porucha - sviti, pokud je m ni zablokovan poruchou.

e Funk nitla itko —slou i k pohybu v nabidce parametr ,
zobrazeni a navratu z editace parametru bez zm ny.
« Tla . nahoru/dol —umo uje pohyb v nabidce

parametr a zm nu hodnoty parametr .

e Tla itko ulo — Stiskem této klavesy se dostanete do
hodnoty paramteru a ukladate upravené hodnoty parametr do
pam ti EEPROM (zakon ite-li Gpravu parametru bez stisku
tla itka (stiskem tla itka [E]), z stane zapsana jeho
p vodni hodnota).

Pozn.: K seriovému rozhrani m ni e WJ200 Ize p ipojit

externi ovladaci panel. Tla itka panelu m ni e budou v

tomto p ipad mimo funkci a zobrazeni na displejim ni e
je ur eno hodnotou parametru b150.

12



Jak se pohybovat v nabidce

PRI,

Skupina
parametr d
zobrazeni
funk nich kéd

—

| posun k zobrazeni obsahu |

doo1

L 0.0

Skupina
parametr F

- zobrazeni
funk nich kod

| p esun na dalsi skupinu parametr

/

Skupina
parametr F

- zobrazeni
funk nich kod

(5000
|
/

nastaveni hodnoty

- ulo eni dat do EEPROM a navrat k
zobrazeni kédu funkce

- nvrat k zobrazenf kédu funkce bez
zapisu

A0OO1

Skupina
- parametr b

pizm n hodnoty, displej blika co zna-
men4, e Gdaj nenijest aktivni
- aktivace dat a ulo eni do EEPROM,
navrat k zobrazeni kédu funkce
- zruSeni zm ny a navrat k zobrazeni
koédu funkce bez zapisu

stiskem obou klaves sou asn N
p ejdete do re imu zm ny jednot-
livych mist na displeji samostatn
(bli e viz uivatelska p iru ka
strana 2-34)

J
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Testovaci chod
Testovaci chod vyu iva nastaveni minima parametr proov eni
chodu pohonu. Je mo né vyu it dva zp soby ovladani m ni e:
ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo ovladani
pomoci logickych vstupnich svorek.

* Prov te zapojeni napajeni a p ipojeni motoru (viz schema na
stran 10)
« Pou ijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ( [P24],[FW], [H],
[O], a[L]) aprov te jejich spravné zapojeni podle schematu na
stran  10.
« Nastaveni [RV] (vzad) (tovarn na svorce [2]) je volitelné.

Krok Popis Z OP Ze svorek
1 |Zvolte zdroj povelu [A001 = 00 A001 = 01,
rychlosti (potenciometr na vstupni svorky
OP) [H-O-L1]
2 |Zvolte zdroj povelu |A002 = 02 A002 =01,
chod vp ed (FW) (Tla . Run) svorka [FW] (1)
3 | Zvolte zdroj povelu — C002 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 | Zvolte zékladni A003 =50
frekvenci motoru
5 |Zvolte po et pol HO004 = 4 (tovarn ), m te pouze pokud je
(2/141618) vas motor odliSny
6 |Nastavte displejna |nastavte dO01, stiskn te tla . FUNC, zobrazi
zobrazeni frekvence |se 0.0
Prov te bezpe nost |odpojte motor od zat e
7 nastavte poten- prov te zdanap ti
ciometr na OP na mezi
minimum [O]—{L] je OV
8 |Zadani povelu chod |stiskn te tla itko sepn te svorku [FW]
vp ed RUN 1)
9 | ZvySeni rychlosti oto te pot. na OP zvySte nap ti na
vpravo svorce [O]
10 |Sni enf rychlosti oto te pot. na OP snhite nap tina
vlevo svorce [O]
11 |Zastaveni motoru Stiskn te tla itko rozepn te svorku
STOP [FW] (1)
12 |Zadani povelu chod — sepn te svorku [RV]
vzad (volba)
13 |Zastaveni motoru — rozepn te svorku [RV]

14




Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon Zobrazeni Funkce/parametr
Prvni parametr ze skupiny “b”
stiskni dle pot eby. b O O 1 P piny
Volba typu inicializace:
stiskni dokud b O 84 P

pro zobrazeni hodnoty
parametru stiskni

00

Typ inicializace:

00 = zakazana

01 = vymaz chyb

02 = vSechny parametry

03 = v8echny parametry a
vymaz chyb

04 = vSechny parametry,
vymaz chyb, vymaz
EZSQ programu

prove zm nu pomoci a hodnotu a zapi$

pomoci a najdi parametr BO85 zem inicializace
00 = Japan

stiskni . Je-li nastaveni O 1 01 = Europe

spravné p ejdi k dalSimu
kroku, jinak zm

pomoci a najdi parametr B094 - p edvolba parametr pro
inicializaci

o . ; O 0 P edvolba parametr , které
stiskni . Je-li nastaveni maji byt inicializovany:

spravné p ejdi k dalSimu
kroku, jinak zm

00 = VSechny parametry
01 = VSechny parametry
krom V/V svorek
a komunikace
02 = jen parametry
p edvolené v Uxxx
03 = v8echny parametry
krom p edvolenych
v Uxxx a BO37

Tim je ukon eno zadavani p edvoleb a je mo né p istoupit k vlastnimu

spust ni procesu inicializace.

To se provede pomoci nastaveni parametru B180:

pomoci a najdi parametr B180 spust ni inicializace
o 00 |Slou i ke spoust nf inicial-
stiskni izace dle nastaveni B084,

B085 a B094.

P edvolby:

00 = z&kaz inicializace
01 = spust ni inicializace

15




Ukon ‘ Zobrazeni ’ Funkce/parametr

Po zadani p edvolby stiskni

Prvni segment za ne rotovat HC Mody inicializace:
a na druhych dvou se objevi HC = vymaz poruch
typ 00 1C = inicializace oblasti A
inicializace. St idav blikaji 01 = inicializace oblasti B
dva displeje: 01 Mody po inicializaci:
Mad inicializace/méd po I-C = HD mod
ukon eni inicializace I-C I-u = ND mod
H-I = velka frekvence
I-u
H-1
inicializace je ukon ena d 001 zobrazi se funk ni kéd zobra-

zeni vystupni frekvence

Pozn.: Po ukon eni inicializace m ni e prove teop t
zkouSku chodu dle postupu na stran 14.

Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabra uje obsluze v ndhodné zm n
parmetr pam tim ni e. Uijte bO31 k nastaveni r znych drovni
zabezpe eni.

Tabulka ni e udavéa vSechny kombinace voleb

b031 a stavu vstupu [SFT] Ka dy znak a (povo- Zm naza

B . S . chodu
leni) nebo x (zakaz) indikuje, zda Ize editovat Urove
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni LediﬁfeH
parametry uvadi nizkou (LO) a vysokou (HIGH) S c
Urove editace pror zné hodnoty softwarového

zamku. To odpovida tabulkdm parametr v

tomto lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda

v bec) je mo né dany parametr m nit za chodu. P i n kterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize pouze m nit adanou
hodnotu FOO01, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.
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. FO01 a
Stndardni 4
pevné BO31
Mod | Intel: parametry | qolvence
Bo31 | Svorka
SFT St
Stop | Chod [ S0P | stop | Chod
OFF Lo X
00
ON x X X X
OFF Lo X
01
ON x X X
02 X X X X
03 | bezvlivu X X X
10 HIGH

Pozn: Proto e je monévdy m
jem ni ve stopu, neni tato funkce toto na s ochranou
heslem, jak ji zname z jinych za izeni.

nit parametr b031, pokud

Tabulky obsahujici u ivatelem nastavitelné funkce s e idi
néasledujicimi pravidly:

* N které parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé
nastaveni). Tuto skute nost poznate ji podle kédu parametru,
ktery je ve tvaru x2xx.

* V n kterych parametrech je mo né volit z n kolika kéd . Pokud
tomu tak je, pak jsou mo nosti vypsany ve sloupci n azev/popis.

Tovarni nastaveni platné pro vSechny modely (pokud tomu neni
jinak) jsou uvedeny pro ka dy parametr JPN (Japonsko ) / EU
(Evropa)
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Tabulky parametr

Skupina parametr  “d” funkce zobrazeni

Kod
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

doo1

Zobrazeni vystupni frekvence

Hz

doo2

Zobrazeni vystupniho proudu

doo3

Zobrazeni sm ru otd eni motoru

5 d o

Vp ed Stop Vzad

Sm r

doo4

Zobrazeni hodnoty zp tnovazebni veli iny (PV) PID
regulace

%

doos

Stav vstupnich inteligentnich svorek

Slalalal

76 54321

islo svorky

dooé6

Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek
[0 (0 100 (202
0 [0 [0 I we
AL 12 11

islo svorky

doo7

Zobrazeni p epo tené hodnoty frekvence
(vystupni frekvence x b086 nasobitel)

~dle
uivatele

doos

Zobrazeni aktualni frekvence (-/+400(1000)Hz)

Hz

doo9

Zobrazeni povelu momentu (-200 a 200 %)

%

do10

Zobrazeni hodnoty posunu momentu (-200 a 200%)

%

do12

Zobrazeni vystupniho momentu (200 a 200%)

%

do13

Zobrazeni vystupniho nap ti 0 a 600,0V

\%

do14

Zobrazeni vstupniho p ikonu 0 a 999,9kW

kW

do1s

Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 a 9999000

do16

Zobrazeni celkového po tu provoznich hodin

hodina

do17

Zobrazeni celkového po tu hodin p ipojeni k siti

hodina

18




] Nézev / popis Jedn.
d018 [Zobrazeni teploty chladi e (-20 a 150) °C
d022 |Zobrazeni ivotnosti —
HZ” HZH ﬂ:ﬂ I]El jvotnost p ekro ena
|:|:I[| D:D [IZD E[I \normélnl’ stav
Chladici / elektrolytické.
ventilator kondenzatory
d023 |Zobrazeni ita e programu [EzSQ], 0 a 1024 —
d024 |Zobrazeni isla programu [EzSQ], 0 a 9999 —
d025 |U ivatelské zobrazeni 1 [EzSQ] —
d026 |U ivatelské zobrazeni 2 [EzSQ] —
d027 |U ivatelské zobrazeni 3 [EzSQ] —
d029 |Zobrazeni povelu polohy (-268435455 ~ 268435455) —
d030 |Zobrazeni aktualni polohy (-268435455 ~ 268435455) —
d050 |Dvojité zobrazeni (b160 a b161) —
d060 |Zobrazeni re imu provozu m ni e (IM, IM-high-FQ) —
do80 | ita chyb po et
d081 |Zobrazeni posledni (n-té) chyby —
d082 |Zobrazeni chyby n-1 —
d083 |Zobrazeni chyby n-2 —
d084 |Zobrazeni chyby n-3 —
d085 |Zobrazeni chyby n-4 —
d086 |Zobrazeni chyby n-5 —
d090 |Zobrazeni varovani —
d102 |Zobrazeninap ti DC sb rnice (0,0 a 999,9) \%
d103 |Mira vyu iti brzdného odporu 0,0 a 100,0% %
d104 |Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické %
ochrany 0,0 a 100,0%
Skupina parametr  “F”

Zm na P

ng Nazev / popis e s igérzgé Jedn
LO | HIGH

FO01 [Nastaveni vystupni frekvence 0.0
F002 |Nastaveni rozb hového asu (1) 10.0
F202 |Nastaveni rozb hového asu (1) motor 2 10.0
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Zm na

A Tovarni
'?gg Nazev / popis 2 el hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
FO03 [Nastaveni dob hového asu (1) 10.0
F203 |Nastaveni dob hového asu (1), motor 2 10.0
F004 |Nastaveni sm ru ota eni z panelu: 00 |x X 00
vped, 0lzpt
Skupina parametr  “A” standardni funkce
i 2 Tovarni
|§Cog Néazev / popis ZeEiiel hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A001/ [Nastaveni zdroje zadavani frekvence x | x [ 01700
A201 |+ 00 Potenciometr na OP
» 01 Ovladaci svorkovnice
» 02 Nastaveni v FO01
* 03 Vstup z komunikace ModBus
« 04 Volitelna jedn.
« 06 Vstup posloupnosti puls
« 07 program EzSQ
* 10 Vypo ten& hodnota
A002/ | Nastaveni zdroje povelu chodu X | x 01/02
A202 |+ 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
« 02 Tla itko na OP
« 03 Ovladani komunikaci ModBus
« 04 Volitelna jedn.
A003/ | Nastaveni zakladni frekvence X | X 50.0/
A203 |(rozsah od 30Hz do A004) 60.0
A004/ | Nastaveni maximalni frekvence X | x 50.0/
A204 |(rozsah od A003 do 400/1000Hz*) 60.0
A005 |Volba [AT] X | X 00
* 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a[Ol]
* 02 [AT] voli mezi[O] a potenc. na OP
* 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP
A011 |O-L po ate ni frekvence. X 0.0
A012 |O-L kone na frekvence X 0.0
A013 [O-L po ate ninap ti X 0. %
A014 |O-L koncové nap ti X 100. %
A015 [O-L ur eni po ate ni frekvence X 01
* 00 Pou ije se hodnota A011
* 01 Pouije se 0 Hz
A016 | asové konstanta vstupniho filtru. X 8.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms), 31- pevna
hodnota 500ms)
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Zm na

A Tovarni
'?gg Nazev / popis Zalchoct hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A017 |Volba zpracovani programu EzSQ 00
» 00 zakazan
01 zvolen pokud aktivni svorka PRG
02 zvolen v dy
A019 (Zp sob volby pevnych rychlosti: X | x 8.
* 00 binarni volba
» 01 bitova volba
A020/ | Nastaveni pevnych frekvenci 0
A220
A021 0.0/0.0
A022 0.0/0.0
A023 0.0/0.0
A024 0.0/0.0
A025 |Nastaveni pevnych frekvenci (pro oba 0.0/0.0
A026 | motory) 0.0/0.0
A027 0.0/0.0
A028 0.0/0.0
AO29 | e
A035 0.0/0.0
A038 |Nastaveni frekvence tipovani 1.00
A039 |Zp sob zastaveni p i tipovani X 00
« 00 Volny dob h motoru (tipovani
nepovoleno p i b hu motoru)
* 01 izenydob h (tipovani nepovo-
leno p i b hu motoru)
» 02 Stejnosm rna brzda (DC) (tipov-
ani nepovoleno p i b hu motoru)
« 03 Volny dob h motoru (tipovani
povoleno p i b hu motoru)
e 04 izeny dob h (tipovani povoleno
p i b hu motoru)
» 05 Stejnosm rna brzda (DC) (tipo-
vani povoleno p i b hu motoru)
A041/ | Volba momentového boostu X | x 00
A241 |« 00 manualni momentovy boost
« 01 automaticky momentovy boost
A042/ |Hodnota manualniho momentového 1,0 %
A242 |boostu (rozsah 0,0 - 20,0%)
A043/ | Nastaveni frekvence manuéiniho 5,0 %
A243 | momentového boostu (0~50%)
A044/ | Volba tvaru charakteristiky U/f X | X 00
A244 |« 00 U/f pro konstantni moment
» 01 U/f pro redukovany moment (1,7)
« 02 Volna U/f
« 03 Inteligentni vektorové izeni bez
zp tné vazby (SLV)
A045/ |Nastaveni nap t'ového zesileni U/f 100. %
A245 |(rozsah 20 ~ 100%)
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Zm na

A Tovami
'?gg Nazev / popis Zalchoct hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A046] | Zesileni automatické nap tové 100
A246 |kompenzace (0~255)
A047/ | Zesileni automatické kompenzace 100
A247 |skluzu (0~255)
A051 |Volba stejnosm rné brzdy X 00
« 00 mimo provoz
» 01 v provozu p i zastaveni
* 02 v zavislosti na frekvenci
A052 |Frekvence stejnosm rné brzdy (b082~60Hz) | x 0.5
A053 |Doba prodlevy stejnosm rné brzdy (0~5s) | x 0.0
A054 |Sila stejnosm rné brzdy p i dob hu 50./0.
(0~100%)
A055 |Doba provozu stejnosm rné brzdy p i X 0.5/0.
dob hu (0~60s)
A056 |Reakce brzdy na externi vstup [DB] - X 01
* 00 na hranu » 01 na Urove
A057 |Sila stejnosm rné brzdy p irozb hu 0.0
A058 |Doba provozu stejnosm rné brzdy p i 0.0
rozb hu
A059 [Nosna frekvence p i stejnosm rném s X 5.0
brzd ni 2.0~15kHz
A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence X 0.0
A261 |(rozsah A062~A004)
A062/ | Nastaveni dolniho limitu frekvence X 0.0
A262 |(rozsah b082~A061)
A063 |Nastaveni frekven niho skoku (st ed) X 0.0
A065 |(rozsah 0~400/1000Hz*)
A067
A064 |Frekven ni skok (5i ka) X 0.5
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |Pozdrenirozb hu - nastaveni X 0.00
frekvence (0,0~400.0/1000Hz*)
A070 [Pozdr enirozb hu - nastaveni doby X 0.0
(rozsah 0,0~60,0s)
AQ71 |Aktivace PID regulatoru X 00
» 00 regulator PID vy azen
« 01 regulator PID ve funkci
« 02 regulator PID ve funkci, reverzni vystup
A072 |PID proporcionalni zesileni (0,0~25,0) 1.0
A073 |PID integra ni konstanta (0,0~3600s) 1.0
A074 |PID deriva ni konstanta (0,0~100s) 0.00
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Zm na

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oinota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A075 [PV m itko p epo tu skute né hodnoty | x 1.00
(rozsah 0,01~99,99)
A076 | Nastaveni vstupu skute né hodnoty X 00
« 00 svorka [OI] (proudovy vstup)
« 01 svorka [O] (nap tovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
« 03 vstup posloupnosti puls
» 10 vstup z vypo tové funkce
AQ077 | Obracena funkce PID X 00
* 00 PID vstup = SP — PV
* 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 | PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) 0.0
A079 | PID zdroj zadani dop edného zesileni X 0.0
« 00 nefunk ni « 02 svorka [OI]
« 01 svorka [O]
A081/ | Volba funkce AVR X | X 02
A281 |+ 00 AVR v dy aktivni
¢ 01 AVR neaktivni
* 02 AVR aktivni krom dob hu
A082/ |Volba nap ti pro AVR X X [200/230| V
A282 |t ida 200V: 200/215/220/230/240 400/460
t ida 400V: 380/400/415/440/460/480
A083 | asova konstanta filtru AVR (0~10s) X 0.30 s
A084 |AVR - zesileni p i dob hu (50~200%) 100. %
A085 |Re im Set eni energif X | x 00 s
* 00 normalini « 01 Set ici
A086 | Nastaveni Set iciho re imu (0~100%) 50.0 %
A092/ | Nastaveni rozb hového asu (2) 10.0
A292 |rozsah 0,01~3600s
A093/ [ Nastaveni dob hového asu (2) 10.0
A293 |rozsah 0,01~3600s
A094/ |Volba p echodu mezi prvni a druhou X | X 00
A294 |rampou
« 00 sepnutim svorky 2CH
« 01 p ekro enim stanovené frekvence
¢ 02 zm nasm ru-vp ed/vzad
A095/ | Frekvence zm ny rozb hu Accl na X | X 0.0
A295 | Acc2 (0~400/1000Hz*)
A096/ | Frekvence zm ny dob hu Decl na X | X 0.0
A296 |Dec2 (0~400/1000Hz*)
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Zm na

A Tovarni
'?gg Nazev / popis Zalchoct hodnota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A097 |Volba rozb hové k ivky X | x 00
* 00 linearni
e 01 S-k ivka
* 02 U-k ivka
« 03 inverzni U-k ivka
* 04 vytahova S-k ivka (EL-S)
A098 |Volba dob hové k ivky (stejn jakov A097) | x | X 00
A101 ([Ol]-[L] aktivni rozsah - po &te ni frekv. | x 0.0 Hz
A102 ([OI]-[L] aktivni rozsah - kone na frekv. | x 0.0 Hz
A103 |([OI]-[L] aktivni rozsah po &te niproud | x 0.0 %
A104 |[OI]-[L] aktivni rozsah koncovy proud X 100. %
A105 ([OI]-[L] ur eni po &te ni frekvence X 01
« 00 Pou ije se hodnota A101
* 01 Pouije se 0 Hz
A131 |Volba konstanty rozb hové k ivky 01~10 | x 02
A132 |Volba konstanty dob hové k ivky 01~10 | x 02
Al141 |Volba vstupu A pro vypo tovou funkci 02
« 00 Operatorsky panel
* 01 Potenciometr na OP
« 02 Vstup [O]
« 03 Vstup [Ol]
* 04 Prom nna z komunikace RS485
« 05 Volitelna jednotka
« 07 Vstup posloupnosti puls
Al142 |Volba vstupu B pro vypo tovou funkci X 03
stejné volba jako pro A141
Al143 |Operator X 00
« 00 ADD (vstup A + vstup B)
* 01 SUB (vstup A - vstup B)
¢ 02 MUL (vstup A x vstup B)
Al145 |P idavna frekvence (0~400/1000Hz*) 0.00
Al146 |Volba znaménka p idani frekvence X 00
* 00P i te (A145 k vystupni frekvenci)
* 010de te (A145 od vystupni frekvence)
A150 [Hloubka k ivky EL-S na po atku X | X 25. %
rozb hu (0~50%)
A151 [Hloubka k ivky EL-S na konci rozb hu X | X 25. %
(0~50%)
A152 |Hloubka k ivky EL-S napo atkudob hu | x | x 25. %
(0~50%)
A153 |Hloubka k ivky EL-S na konci dob hu X X 25. %
(0~50%)
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Zij i Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oinota | Jedn
EU/JPN
LO | HIGH
A154 [Pozdrenidob hu - nastaveni X 0.00
frekvence (0~400/1000Hz*)
A155 | Pozdr enirozb hu - nastav. doby (0~60s) | x 0.0
A156 |PID - Grove p echodu na funkci 0.00 Hz
“spanek” (0~400/1000Hz*)
A157 | PID - funkce “spanek” - doba prodlevy X 0.0 s
(0.0~25.5s)
Al161 |Potenciometr panelu -po &te ni frekv. X 0.0 Hz
A162 | Potenciometr panelu - koncova frekv. X 0.0 Hz
A163 | Potenciometr panelu - po ate ni X 0.0 %
hodnota vstupu (posun)
Al164 |Potenciometr panelu - koncova hodnota | x 100 %
vstupu (posun)
A165 |Potenciometr panelu - volba po ate ni | x 01
frekvence
* 00 pou ije se hodnota A161
¢ 01 pou ije se hodnota OHz

Konfigurace analogovych vstup

Nasledujici tabulka znazor uje navoleni analogovych vstup pir znych

stavech svorky [AT].

A005 [AT] Vstup povelu frekvence
00 OFF [O]
ON [on
02 OFF [O]
ON potenciometr na externim OP
03 OFF o1
ON potenciometr na externim OP
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Skupina “B” funkce jemného nastaveni

Kéd
fce

Nazev / popis

Zm na
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b001

Volba zp sobu automatického restartu:

* 00po chyb porucha, bez restartu

« Olrestart od OHz

« O2restart s ur enim okam itych
otd ek a zachycenim motoru

« 03zachyceni motoru, nasledn dob h
a zastaveni, hlaSeni chyby

* 04 restart s aktivnim zachycenim motoru

X

00

b002

Povoleny as chyby napajeni (0,3~25s)

1.0

b003

Prodleva po odezn ni chyby p ed
restartem (0,3~100s)

1.0

b004

M ikovy vypadek napéjeni / podp ti

hlaSeni chyby

« 00neni indikovano jako chyba

« 01je indikovano jako chyba

« 02pistopu adob hu neni indikovana
chyba

00

b005

Po et pokus o restart po m ikovém
vypadku napéjeni / podp ti

* 00 16 x pokus o restart

* 01 neomezeno

00

b007

Restart motoru z 0Hz, pokud je aktuéini
frekvence ni $i ne hodnota ur ena
timto parametrem (0~400/1000Hz*)

0.00

Hz

b008

Re im restartu po chyb p ep ti nebo

nadproudu:

« 00 indikace chyby, bez restartu

» 01 restart od OHz

» 02 restart s ur enim okam itych
otd ek a zachycenim motoru

« 03 aktivni zachyceni motoru, pak
dob h a hlaseni chyby

* 04 pokra ovani provozu po aktivnim
zachyceni motoru

00

b010

Po etpokus restartupichyb pep ti/
nadproudu, 1 a 3 pokusy

b011

Prodleva p ed restartem p i chyb
p ep ti/nadproud (rozsah 0.3 ~100s]

1.0

b012/
b212

Nastaveni Grovn termoelektrické
ochrany (20~100%)

m ni e

b013/
b213

Charakteristika termoel. ochrany
« 00 sni eny moment

« 01 konstantni moment

» 02 volné charakteristika

01
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Zm na

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b015 [VoIna termoelekirickd charakteristika - X 0.0 Hz
nastaveni frekvence 1 (0~400/1000Hz*)
b016 |Volna termoelektrické charakteristika - X 0.00 A
nastaveni proudu 1 (0~ljy)
b017 |Volna termoelektricka charakteristika - X 0.0 Hz
nastaveni frekvence 2 (0~400/1000Hz*)
b018 |Volna termoelektricka charakteristika - X 0.00 A
nastaveni proudu 2 (0~ljy)
b019 |Volna termoelektricka charakteristika - X 0.0 Hz
nastaveni frekvence 3 (0~400/1000Hz*)
b020 |Volna termoelektricka charakteristika - X 0.00 A
nastaveni proudu 3 (0~ljy)
b021/ | Ochrana omezeni p eti eni X 01
b221 |+ 00 mimo funkci
« 01 funk ni pirozb hu a konst. rychlo-
sti
» 02 funk ni pouze p i konstantni
rychlosti
« 03 funk ni pirozb hu a konstantni
rychlosti, zvySeni rychlosti p i
regeneraci
b022/ [Urove omezeni p eti eni X limx 1.5
b222 |rozsah 20 a 200% I, m ni e
b023/ |dob hova rampa p i omezenip etieni | x 1.0/30.0
b223 | (rozsah 0,1~3000,0s)
b024 | Ochrana omezeni p eti eni re im 2 X 01
(volby shodné jako pro b021)
b025 [Urove omezeni p eti eni pro re im 2 X limx 1.5
b026 |dob hova rampa p i omezeni p eti eni X 1.0/
proreim 2
b027 |Potla eni nadproudu: X 00
* 00 mimo funkci « 01 funk ni
b028 |Urove proudu p i aktivnim zachyceni X lim A
motoru (rozsah 0.1~2X lj, m ni e) m ni e
b029 |Dob hova rampa p i aktivnim zachyceni | x 0.5 s
(rozsah 0.1 a 3000.0s)
b030 |Po ate ni frekvence pro aktivni X 00
zachyceni motoru
00 frekvence p ed vypadkem
01 po atek od max. frekvence
02 po atek od nastavené frekvence
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zm na
za chodu

LO | HIGH

Tovami
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b031

Volba softwarového zadmku

* 00 zm na povolena (LO),
[SFT] zm na blokovana

* 01 zm na povolena (LO),
[SFT] zm na blokovana (krom
F001 a pevnych rychlosti)

* 02 zm na blokovana

¢ 03 zm na blokovana krom F001 a
pevnych rychlosti

« 10 vysoky stupe p istupu v etn
b031 (HIGH)

X

01

b033

Parametr zohledn ni délky kabelu k
motoru (rozsah 5 a 20.)

10.

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
p ipojeni k siti (0~655.350 hodin)

hod.

b035

Omezeni sm ru ota eni
* 00 bez omezeni

e 01 zékaz chodu vzad
« 02 zékaz chodu vp ed

00

b036

Rozb h s redukovanym nap tim
« 00 mimo funkci
e 0la 255 ve funkci (Bms a 1,5s)

06

b037

Omezeni displeje

00 bez omezeni

01 pouze specifické funkce

02 uivatelem ur ené funkce a b037

03 pouze parametry odliSné od
tovarnich a vSechna dxxx

* 04 zékladni zobrazeni

* 05 pouze monitor (dxxx)

04

b038

Volba zobrazeni p i zapnuti

000 - posledni zm n ny parametr
001~030 - d001~d030

201 - FOO1

202 - B display of LCD operator

001

b039

Automaticka registrace zm n
* 00 nefunk ni e 01 funk ni

00

b040

Volba omezeni momentu

« 00 volba omezeni po kvadrantech

« 01 volba pomoci svorek

» 02 zadavani omezeni analogovym
signalem nap ti [O]

00

b041

Omezeni momentu v 1.Q
(motoricky vp ed, 0~200%/no)

150

%

b042

Omezeni momentu v 11.Q
(regenerace vzad, 0~200%/no)

150

%
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Zm na

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b043 [Omezeni momentu v I.Q X 150 %
(motoricky vzad, 0~200%/no)
b044 | Omezeni momentu v IV.Q X 150 %
(regenerace vp ed, 0~200%/no)
b045 |Volba funkce LAD STOP X 00
¢ 00 mimo funkci « 01 ve funkci
b046 |Zéakaz chodu vzad X 00
* 00 bez omezeni
* 01 chod vzad zakazan
b049 |Volba druhého dimenzovani X | x 00
«00t kdzat (HD)
* 01 normélni zat (ND)
b050 | izenydob hpiztrat napajeni X | X 00
* 00 chyba
« 01 dob h a zastaveni
* 02 dob ha zastavenis izenimnap ti
DC sb rnice
* 03 dob hazastavenis izenimnap ti
DC sb rnice, nasledn restart
b051 [Urov nap ti DCsb rnicepro izeny | x | x | 2200/ | V
dob h (0.0~1000.0V) 440.0
b052 |Urov pep tiDCsb rnice pro izeny | x | x 360.0/ \%
dob h(0.0~1000.0V) 720.0
b053 |Dob hovy as pro izeny dob h X | X 1.0 s
(0,01~3600.0s)
b054 |Po ate ni frekven ni propad pro izeny | x | x 0.0 Hz
dob h (0,0~10.0Hz)
b060 | Pasmovy komparator nap ti [O], 100 %s
maximalni hodnota pasma
b061 |Pasmovy komparator nap ti [O], 0 %s
minimalni hodnota pasma
b062 | Pasmovy komparator nap ti [O], 0 %s
hystereze
b063 | Pasmovy komparéator proudu [Ol], 100 %s
maximalni hodnota pasma
b064 | Pasmovy komparator proudu [Ol], 0 %s
minimalni hodnota pasma
b065 | Pasmovy komparator proudu [Ol], 0 %s
hystereze
b070 | &dané hodnota p i ztrdt analogového X no %
signalu [O] (rozsah 0~100% / no)
b071 | &dané hodnota p i ztrat analogového X no %
signalu [Ol] (rozsah 0~100% / no)
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zm na
za chodu

LO | HIGH

Tovami
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b075

Nastaveni hlidani teploty okoli
(rozsah -10~50°C)

70

°C

b078

Vymazéani po itadla kwh

» 00 vypnuto

« 01 zapnuto (k vymazani Udaje dojte
p i stisku tla itka STOP/RESET)

00

b079

D litel idaje spot ebované energie
(1.~1000.)

b082

Nastaveni po ate ni frekvence
(rozsah 0,1~9,99Hz)

0.5

b083

Nastaveni nosné frekvence (2~15kHz)

5.0

b084

Zp sob inicializace (navrat k tovarnim

parametr m nebo vymaz historie chyb)

« 00 inicializace neprob hne

« 01 vymaz historie chyb

« 02 navrat k tovarnim parametr m

« 03 vymaz historie chyb a navrat k
tovarnim parametr m

* 04 vymaz historie chyb, inicializace
EzSQ a néavrat k tovarnim
parametr m

00

b085

Volba kédu zem pro inicializaci
« 01 JPN (Japonsko)
« 02 EU (Evropa)

01/02

b086

Nasobitel frekvence (0,01~99,99)

1.0

b087

Funk nost tla itka STOP/RESET na OP:
« 00 vdy funk ni

« 01 vdy nefunk ni

« 02 stop nefunk ni, reset funk ni

00

b088

Re im restartu po FRS

* 00 restart od OHz

« 01 restart se zachycenim motoru

« 02 restart s aktivnim zachycenim
motoru

00

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:
« 00 nefunk ni

« 01 funk ni, zavisi na vystupni proudu
« 02 funk ni, zavisi na teplot chladi e

01

b090

Pom r vyu iti dynamického brzd ni
(0.0~100.0%)

0.0

%

b091

Volba chovani po povelu Stop
* 00 DEC (dob h poramp zastaveni)
* 01 FRS (zastaveni volnym dob hem)

00
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Zm na

A Tovami
fgg N&zev / popis zachodu | oot | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
b092 [Zp sob izeni chiadiciho ventilatoru X 00
« 00 ventilator v dy v chodu
¢ 01 zapnut b hem chodu, vypnutp i
stopu (5 min. dochlazeni)
« 02 ventilator zapinan dle teploty
b093 |Vymaz doby ivotnostu ventilatoru X | x 00
* 00 na itani doby < 01 vymazani
b094 |Inicializace dat: X | x 00
« 00 vSechny parametry
« 01 vSechny parametry mimo 1/O
svorek a komunikace
* 02 pouze parametry u ivatelsky
ur ené Uxxx
» 03 vSechny parametry krom
u ivatelsky ur enych Uxxx a b037
b095 | izeni dynamického brzd ni X 00
« 00 vypnuto
« 01 povoleno pouze p i chodu
« 02 povoleno v dy
b096 |Urove aktivace dynamického brzd ni | x 360/ \Y,
330~380V (t ida 200V) 720
660~760V (t ida 400V)
b097 | Minimalni brzdny odpor X min w
hodnota p ipojeného odporu. P i zadani odpor
b097 je hodnota v parametru b090
spo tena automaticky.
b100 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 1 (0~b102)
b101 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0 \%
nap ti 1 (0~800V)
b102 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 2 (b100~b104)
b103 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0 \%
nap ti 2 (0~800V)
b104 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 3 (b102~b106)
b105 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \Y,
nap ti 3 (0~800V)
b106 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 4 (b104~b108)
b107 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0 \%
nap ti 4 (0~800V)
b108 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 5 (b106~b110)
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Zm na

A Tovami
'?gg Nazev / popis Zalchoct hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH

b109 [VoIna charakteristika U/f X [ x 0.0 \
nap ti 5 (0~800V)

b110 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 6 (b108~b112)

b111l |Volna charakteristika U/f X | x 0.0 \Y
nap ti 6 (0~800V)

b112 |Volna charakteristika U/f X | X 0. Hz
frekvence 7 (b110~400/1000Hz*)

b113 |Voln& charakteristika U/f X | x 0.0 \%
nap ti 7 (0~800V)

b120 | izeni brzdy X 00
* 00 vypnuto » 01 zapnuto

b121 | as prodlevy piodbrd nim X 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b122 | as prodlevy p ed rozb hem X 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b123 | as prodlevy p ed zastavenim X 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b124 | as prodlevy pro potvrzeni X 0.00 s
(rozsah 0.00~5.00s)

b125 |Uvol ovaci frekvence odbrd ni X 0.00 Hz
(0~400/1000Hz*)

b126 |Uvol ovaci proud odbrd ni (0~200% X lim A
lim M ni e)

b127 |Frekvence zabrd ni (0~400/1000Hz*) | x 0.00 Hz

b130 |Prodlou eni dob hu v z&vislosti na X 00
zvySeni nap ti v meziobvodu
« 00 nepovoleno
« 01 povoleno
« 02 povolenoi s rozb hem

b131 |Nastaveni hodnoty nap ti pro X 380/760| V
prodlou eni dob hu
200V t ida: 330~395
400V t ida: 660~790

b132 [Rozb hovéa konstanta p i prodlou eni X 1.00 s
dob hu (b130=02)

b133 | izeni prodlou eni dob hu 0.20
proporciondlni zesileni 0.00~5.00

b134 | izeni prodlou eni dob hu 0.20 s
integra ni konstanta 0.00~150.0
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Kéd
fce

Néazev / popis

Zm na
za chodu

LO | HIGH

Tovami
hodnota
JPN/EU

Jedn.

b145

Vstupni re im GS (bezpe né zastaveni)

« 00 neni chyba (pouze hardwarové
vypnuti)

* 01 chyba

X

00

b150

Zobrazeni pri p ipojeni externiho OP
(d001~d030)

001

b160

b161

Dva parametry pro duélini zobrazeni
(d001~d030)

001

002

b163

Mo nost zadavani frekvence
p i zobrazeni d0O1
* 00 zak&azano) « 01 povoleno

00

b164

Automaticky navrat k po ate nimu
zobrazeni ur enému v b038 (10min. po
poslednim stisku n kterého tla itka)

« 00 zakazano « 01 povoleno

00

b165

Ztrata komunikace s externim OP:
* 00 chyba

« 01 chyba po dob hu a zastaveni
« 02 ignotovat

* 03 volny dob h (FRS)

* 04 dob h a zastaveni

02

b166

teni / zapis dat
« 00 teni/zapis povolen
* 01 zakazano

b171

Re im pohonu:

* 00 bez funkce

« 01 standardni induk ni motor
(A004=0~400Hz)

» 02 vysokorychlostni induk ni motor
(A004=0~1000Hz)

» 03 motor s permanentnimi magnety

00

b180

Provedeni inicializace dat:
« 00 neprovadi se
» 01 provede se inicializace p i stisku

klavesy

00

b190

Nastaveni hesla A

0000

b191

Potvrzeni hesla A

0000

b192

Nastaveni hesla B

0000

b193

Potvrzeni hesla B

X | X[ X]| X
X | X[ X]| X

0000

* |ze roz§i it a do 1000Hz (b171)
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Skupina “C” nastaveni funkce svorek

) [ Tovarni
|§Cog Néazev / popis 2l hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
C001 [Funkce svorky [1] svorky mohou 18700
mit 68
C002 |Funkce svorky [2] monych 16/01
C003 |Funkce svorky [3] vyznam (viz 11/12
(monop iadit[GS1]) |[strana 39)
C004 |Funkce svorky [4] X 03/18
(mo no p i adit [GS2])
C005 |Funkce svorky [5] X 02/02
(mo no p i adit [PTC])
C006 |Funkce svorky [6] X 01/03
C007 |Funkce svorky [7] X 00/06
C011 | Aktivni stav svorky [1] * 00 za klidu | x 00
C012 |Aktivni stav svorky [2] [’c\leC;pnuta X 00
CO013 | Aktivni stav svorky [3] |+ 01 zaklidu | x 00
— sepnuta
C014 | Aktivni stav svorky [4] INC] X 00/01
C015 |Aktivni stav svorky [5] X 00
CO016 |Aktivni stav svorky [6] X 00
C017 |Aktivni stav svorky [7] X 00
C021 |Funkce svorky [11] mo no zvolit X 00
(mo no p i adit EDM) 48 vyznam
C022 |Funkce svorky [12] (viz strana 41) X 01
C026 |Funkce chybového relé 05
C027 |Volba funkce svorky 13 mo nych
[EO] vyznam (viz
strana 38)
C028 |Volba funkce signalu mo no zvolit X 00
[AM] 11 vyznam
(viz strana 41)
C030 |Digitalniho zobrazeni proudu - referen ni lim A
hodnota (rozsah 20~200% p i - 1,440Hz)
C031 |Aktivni stav svorky [11] |« 00 za klidu 00
C032 |Aktivni stav svorky [12] E’?‘Zoe)p nuto 00
C036 |Aktivni stav chybového | 01 za klidu 01
relé sepnuto
(NC)
C038 |Re im detekce nizkého zati enf X 01
* 00 pirozb hu, dob hu a konstantni
rychlosti
» 01 pouze p i konstantni rychlosti
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Zm na

A Tovarni
fgg Nézev / popis zachodu | | oinora | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
C039 [Urove nizkého zati eni Tim A
(rozsah 0.0~2.0 Ijm) mnie
C040 |Re im varovani p ip eti eni X 01
¢ 00 pirozb hu, dob hu a konstantni
rychlosti
» 01 pouze p i konstantni rychlosti
C041/ | Nastaveni Grovn pro hlaSeni p eti eni lim A
C241 | (rozsah 0~200% iy, ) m ni e
C042 | Dosa eni frekvence p irozb hu X 0.0 Hz
(rozsah 0~400/1000Hz*)
C043 | Dosa eni frekvence p idob hu X 0.0 Hz
(rozsah 0~400/1000Hz*)
C044 |Urove odchylky skute né hodnoty od X 3.0 %
adané hodnoty p i regulaci PID (0~100%)
C045 |Dosa eni frekvence p irozb hu 2 nastaveni | x 0,00 Hz
C046 | Dosa eni frekvence p i dob hu 2 nastaveni | x 0,00 Hz
C047 | Konverzni faktor signalu [EO] (0.01~99,99) 1,00
C052 |PID FBV horni mez skute né hodnoty X 1000 | %
C053 |PID FBV dolni mez skute né hodnoty 0.0 %
C054 | Volba hlaSeni vysoky / nizky moment X 00
* 00vysoky moment «01nizky moment
CO055 | motoricky chod vp ed X 100. %
Vysoky/ nizky
CO056 |regenerace vzad moment X 100. %
CO57 | motoricky chod vzad _|rozsah 100. | %
motoricky chod vza 0r260% X (]
C058 |regenerace vp ed X 100. %
C059 |Re im vystupu signalu vysoky / nizky X 01
moment
* 00 pirozb hu, dob hu a konstantni
rychlosti
» 01 pouze p i konstantni rychlosti
CO061 |Varovani termoelektrické ochrany X 80/90 | %
(rozsah 0~100%)
C063 | Detekce nulové rychlosti (0~100Hz) 0.00 Hz
C064 |Varovani p eh ati chladi e (0~110°C) 100. °C
CO071 |Volba komunika ni rychlosti X 06 /05
« 03 2400bps « 07 38400 bps
* 04 4800 bps « 08 57600 bps
» 05 9600 bps « 09 76800 bps
« 06 19200 bps « 10 115200 bps
C072 |Nastaveni adresy m ni e v siti Modbus | x 1.
(rozsah 1 - 247)
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zm na
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn

Co74

Volba parity (komunikace)
* 00 &dna parita
« 01 suda parita
* 02 licha parita

X

00

CO075

Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit

bit

CO076

Volba chovani po chyb komunikace

» 00 chyba (kéd E60)

* 01 izeny dob h, zastaveni, hlaSeni
chyby (E60)

« 02 nepodstatna

* 03 volny dob h

* 04 izeny dob h a zastaveni

02

cor7

Povolena doba p eruseni komunikace
(rozsah 0.00~99.99s)

0.00

Co78

Prodleva p i komunikaci mezi p ijatou a
odeslanou zpravou (0.~1000.ms)

ms

Cco81

Kalibrace nap t ového vstupu (O)
(rozsah 0~200%)

100.0

%

C082

Kalibrace proudového vstupu (Ol)
(rozsah 0~200%)

100.0

%

C085

Nastaveni termistorového vstupu (PTC)
(rozsah 0~200%)

100.0

%

C091

Uvoln ni Debug médu Nem __te
* 00 vypnuto * 01 zapnuto

00

C096

Volba komunikace

¢ 00 Mudbus-RTU

* 01 EzCOM

* 02 EzCOM-administrator

00.

C098

EzCOM po ate ni adresa - master (1-8)

C099

EzCOM koncova adresa - master (1-8)

C100

EzCOM spoust ci impuls
« 00 svorka ¢ 01 vdy

00

C101

Pam t" p i ovladani signdly “nahoru/dol ”

« 00 po atek v dy z frekvence v FOO1
¢ 01 uchovani posledni nastavené
frekvence

00

C102

Volba resetu

« 00 kvituje chybu na ndb nou hranu
signalu, zastavi chod m ni e

« 01 kvituje chybu na sestupnou hranu
signalu, zastavi chod m ni e

* 02 kvituje chybu na ndb nou hranu
signalu, nema vlivna chod m ni e

« 03 vymazani pam ti stavu chyby

00
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Zm na

A Tovami
fgg Nézev / popis zachodu | | oinora | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH

C103 [Re im restartu po resetu X 00
« 00 start od OHz
« 01 start se zachycenim motoru
» 02 start s aktivnim zachycenim

C104 |Re im vymazani hodnoty X 00
motor potenciometru
* 00 po vymazani OHz
« 01 po vymazani hodnota z EEPROM

C105 | Zesileni signalu [EQ] (50~200%) 100. %

C106 | Zesileni signalu [AM] (50~200%) 100. %

C109 | Posun signalu [AM] (0~100%) 0. %

C111 |Nastaveni Grovn 2 pro hlaSeni p eti eni 1,15x | A
(rozsah 0~200% ljr, ) lim

C130 | Prodleva sepnuti X 0,0 s
vystupu [11]

C131 | Prodleva rozepnuti X 0,0 s
vystupu [11]

C132 | Prodleva sepnuti X 0,0 s
vystupu [12] rozsah

C133 | Prodleva rozepnuti 0.0~100.0s X 0,0 s
vystupu [12]

C140 |Prodleva sepnuti X 0,0 s
reléového vystupu

C141 | Prodleva rozepnuti X 0,0 s
reléového vystupu

C142 |Operand A pro logickou |vSechny X 00
operaci na vystupu 1 V)'/s_tup,ni

C143 | Operand B pro logickou Lorglr%kefunkce, X 01
operaci na vystupu 1 LOG1~LOG3

OPO, no

C144 | Volba logického operatoru pro operacina | x 00
vystupul
« 00 [LOG]=A AND B
+ 01 [LOG]=AORB
+ 02 [LOG] = A XOR B

C145 | Operand A pro logickou |vSechny X 00
operaci na vystupu 2 vystupni

C146 | Operand B pro logickou Lorglr%kefunkce, X 01
operaci na vystupu 2 LOG1~LOG3

OPO, no

C147 | Volba logického operatoru pro operacina | x 00

vystupu 2 (stejné volba jako pro C144)

37




Zm na

A Tovarni
'?gg Nazev / popis Gl hodnota | Jedn
JPN/EU
LO | HIGH
C148 [Operand A pro logickou [stejna volba X 00
operaci na vystupu 3 jako pro log.
C149 |Operand B pro logickou | oheract X 01
perand B pro log vystupu 1
operaci na vystupu 3 resp.2
C150 |Volba logického operatoru pro operacina | x 00
vystupu 3 (stejna volba jako pro C144)
C160 |Doba odezvy vstupnu [1] X 1.
C161 |Doba odezvy vstupnu [2] X 1.
C162 |Doba odezvy vstupnu [3] rozsah X 1.
C163 |Doba odezvy vstupnu [4] | 0~200(x2ms) | x 1
C164 |Doba odezvy vstupnu [5] (tj. 0~400ms) [ 1.
C165 |Doba odezvy vstupnu [6] X 1.
C166 |Doba odezvy vstupnu [7] X 1.
C169 |Potla eni p echodovéhod jepizm n X 0.
kombinace pevnych rychlosti / poloh
rozsah 0 ~200 (x10ms)

Mo né funkce vystupni svorky [EQ]

Nésledujici tabulka znézor uje mo né funkce, které Ize p i adit
vystupu [EQ], pou itim funkce C027

Kéd popis funkce

00 Vystupni frekvence (signal PWM)

01 Vystupni proud (signal PWM)

02 Vystupni moment (signal PWM)

03 Vystupni frekvence (posloupnost puls )
04 Vystupni nap ti (signal PWM)

05 Vstupni p ikon (signal PWM)

06 Urove termoelektrického zati eni (signal PWM)
07 Frekvence funkce LAD (signal PWM)
08 Vystupni proud (posloupnost puls )

10 Teplota chladi e (signal PWM)

12 Obecny vystup (signal PWM)

15 Monitor zadavaci posloupnosti puls

16 Volitelné (signal PWM)
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Mo né funkce vstupnich inteligentnich svorek

Nasledujici tabulka uvadi mo né funkce, které Ize p i adit
vstupnim svorkam [01]~[07], pou itim funkci C001/C 201~C007/C207

Symbol Kéd Néazev vstupni svorky

FW 00 Vp ed chod/stop

RV 01 Vzad chod/stop

CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani

DB 07 Vn j§i sepnuti stejnosm rné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru

2CH 09 Druhé rozb hové a dob hové asy
FRS 11 Vony dob h (FRS)

EXT 12 Vn jSi porucha

USP 13 Ochrana proti neo ekavanému rozb hu
CSs 14 Spinani pohonu siti

SFT 15 Softwarovy zamek

AT 16 Volba analogového vstupu U/ |

RS 18 Resetm ni e

PTC 19 Vstup termistoru tepelné ochrany (PTC)
STA 20 Start (3-vodi ové ovladani)

STP 21 Stop (3-vodi ové ovladani)

FIR 22 FWD, REV (3-vodi ové ovladani)

PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID

UP 27 Dalkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Dalkové ovladani sni ovani frekvence
ubcC 29 Dalk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny p enos ovladani na OP

SF1 32 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 1

SF2 33 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 2

SF3 34 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 3
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Symbol Kéd Néazev vstupni svorky
SF4 35 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 4
SF5 36 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 5
SF6 37 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 6
SF7 38 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 7
OLR 39 Omezovani p eti eni (zm na zdroje povelu)
TL 40 Volba omezeni momentu
TRQ1 41 Omezeni momentu 1
TRQ2 42 Omezeni momentu 2
BOK 44 Potvrzeni odbr d ni mechanické brzdy
LAC 46 Blokovani funkce LAC
PCLR 47 Vymaz ita e puls
ADD 50 Povoleni p i teni frekvence
F-TM 51 Nuceny p enos ovladani na svorkovnici
ATR 52 Povoleni povelu omezeni momentu
KHC 53 Vymaz Gdaje o spot ebované energii
Mi1 56 Obecny vstup 1
Mi2 57 Obecny vstup 2
MI3 58 Obecny vstup 3
Mi4 59 Obecny vstup 4
MI5 60 Obecny vstup 5
MI6 61 Obecny vstup 6
MI7 62 Obecny vstup 7
AHD 65 Podr eni hodnoty analogového signalu
CP1 66 Binarni volba polohy (1)
CP2 67 Binarni volba polohy (2)
CP3 68 Binarni volba polohy (3)
ORL 69 N&jezdu na vychozi polohu (konc. spina )
ORG 70 Povel pro najezd na vychozi polohu
SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
GS1* 7 Signaly procesu bezpe ného zastaveni dle
Goor 78 EN60204-1
485 81 Spust ni komunikace EzCOM
PRG 82 Spust ni programu EzSQ
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Symbol Kéd Néazev vstupni svorky
HLD 83 Potr eni aktualni hodnoty frekvence
ROK 84 Povoleni povelu chodu
EB 85 Ur enism ruota eni (zadavani pulsy faze B)
DISP 86 Omezeni zobrazeni displeje (b038)
no 255 Nezvoleno

Mo né funkce analogového vystupu [AM] (0~10V)
Nasledujici tabulka znazor uje mo né funkce, které Ize p i adit
analogovému vystupu [AM], pou itim funkce C028

Kéd popis funkce
00 Vystupni frekvence

01 Vystupni proud

02 Vystupni moment

04 Vystupni nap ti

05 Vstupni p ikon

06 Urove termoelektrického zati eni
07 Frekvence funkce LAD

10 Teplota chladi e

11 Vystupni moment (k6dem)

13 Obecny analogovy vystup

16 Volitelné

Mo né funkce vystupnich inteligentnich svorek

Nésledujici tabulka uvadi mo né funkce, které Ize p i adit vystupnim
svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pou itim funk ci C021, C022 a C026

Symbol Kéd Nazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FAL 01 Dosa eni frekvence typ 1 (p i konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosa eni frekv. typ 2 (p ip ekro eni nastavené hodnoty)
oL 03 P edb né hladSenip eti eni (hranice 1)
oD 04 P ekro eni odchylky regulace PID
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Symbol Kéd Néazev vystupni svorky
AL 05 Poruchovy signal
FA3 06 Dosa eni frekvence typ 3
oTQ 07 P ekro eni momentu
uv 09 Podp ti
TRQ 10 Signal funkce omezeni momentu
RNT 11 P ekro eni nastavené doby chodu
ONT 12 P ekro eni nastavené doby p ipojeni k siti
THM 13 termoelektricka ochrana - varovna Grove
BRK 19 Povel k odbr d ni mechanické brzdy
BER 20 Chyba mechanické brzdy
ZSs 21 Indikace nulové rychlosti
DSE 22 P ekro eni odchylky rychlosti (P027)
POK 23 Dosa eni polohy
FA4 24 Dosa eni frekvence typ 4
FA5 25 Dosa eni frekvence typ 5
oL2 26 P edb né hlaSeni p eti eni (hranice 2)
ODc 27 Detekce p eruSeni anaologového nap t"ového signalu
OIDc 28 Detekce p eruSeni anaologového proudového signalu
FBV 31 Vystup relace zp tnovazebniho signalu
NDc 32 P eru$eni komunikace
LOG1 33 Logicky vystup 1
LOG2 34 Logicky vystup 2
LOG3 35 Logicky vystup 3
WAC 39 Varovani - p ekro eni ivotnosti kondenzator
WAF 40 Varovani - p ekro eni ivotnosti ventuilatoru
FR 41 Monitor povelu chodu (FW nebo RV)
OHF 42 Varovani - p eh ati chladi e (C064)
LOC 43 Detekce nizkého zati eni (C039)
MO1 44 Obecny vystup 1
MO2 45 Obecny vystup 2
MO3 46 Obecny vystup 3
IRDY 50 Signél “m ni p ipraven”
FWR 51 Detekce chodu vp ed
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Symbol Kéd Néazev vystupni svorky

RVR 52 Detekce chodu vzad

MJA 53 Vyznamna chyba

WCO 54 Pasmovy komparator nap t ového signalu
WCOI 55 Pasmovy komparéator proudového signalu
FREF 58 Zdroj povelu frekvence je OP

REF 59 Zdroj povelu chodu je OP

SETM 60 Je zvolen 2 motor

EDM 62 Je provad no bezpe né zastaveni

OPO 63 Vystup volitelné jednotky

no 255 nezvoleno

Skupina funkci “H” motorové konstanty

i) [z Tovamni
'?gg Néazev / popis Bl hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HOO01 [Volba funkce automatického nastaveni | x | x 00
* 00 nezvoleno
* 01 zvoleno se zastavenym motorem
¢ 02 zvoleno s rotujicim motorem
H002/ | Volba motorvych konstant X | X 00
H202 |+ 00 data standardniho motoru
« 01 data z automatického nastaveni
HOO03/ | Vykon motoru X | x dle kw
H203 |0.1/0.2/0.4/0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.7/ 5.5/ 7.5/ Stitku
11/ 15/ 18.5 m ni e
H004/ | Po et pdl motoru X | x 4 pol
H204 |2/4/6/8/10
HO005/ | Rychlostni konstanta motoru 100.
H205 | rozsah 1~1000
HOO06/ | Stabiliza ni konstanta motoru 100
H206 |rozsah 0~255
H020/ | motorova konstanta R1 (odpor statoru) | x | X 3
H220 |rozsah 0.001~65.535W tovarn
. . nastave
H021/ | motorovéa konstanta R2 (p epo teny X | X no
H221 | odpor rotoru) rozsah 0.01~65.535W
H022/ | motorovéa konstanta L (induk nost) X | X ) mH
H222 |rozsah 0.001~655.35mH tovarn
nastave
H023/ | motorova konstanta ly (proud X | x no A

H223 |naprazdno) rozsah 0.01~655.35A
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Zm naza

A Tovarni
ﬁgg Nazev / popis il hodnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
HO0247 | motorova konstanta J (moment X X | tovarn kgmz
H224 |sertva nosti) nastave
rozsah 0.001~9999kgm? no
K030/ | motorovéa konstanta R1 - data z auto- X | X ped
H230 |nastaveni (rozsah 0.001~65.535W) prO\{ede-
H031/ | motorovéa konstanta R2 - data z auto- X | X au?zl)r-];a-
H231 |nastaveni (rozsah 0.01~65.535W) staveni
HO032/ | motorové konstanta L - data z auto- X | x stan- | mH
H232 |nastaveni (rozsah 0.001~655.35mH) dardni
tovarni
HO033/ | motorovéa konstanta I, - data z auto- X | X |data,pak| A
H233 |nastaveni (rozsah 0.01~655.35A) data z
HO34/ | motorovéa konstanta J - data z auto- x| x | @duto-na- kam?2
H234 . 2) staveni | K9
nastaveni (rozsah 0.001~9999kgm
HO050 | Kompenzace skluzu: 0.2
zesileni P regulace U/f v izeni se zp.
vazbou (rozsah 0.00~10.00)
HO051 | Kompenzace skluzu: 2.0 s
intergra ni konstanta I, regulace U/f v
izeni se zp. vazbou (rozsah 0.~1000.)
Konstanty pro motor s permanentnimi magnety
2 (e Tovarni
fgg Né&zev / popis chodu | o nota. | Jedn.
JPN/EU
LO| HIGH
H102 [Volba PM motoru X X 00
« 00 data standardniho motoru
HITACHI
« 01 data z automatického nastaveni
H103 |Vykon PM motoru x| x _dle kw
0.1/0.2/ 0.4/ 0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.7/ 5.5/ 7.5/ stltku
11/ 15/ 18.5 m ni e
H104 |Po etp6l PM motoru:2/4/6/8/10/| x | x dle pol
12/14/16/18/22/24726/28/30/ motoru
32/34/36/38/40/42/44146/48
H105 |jmenovity proud PM motoru x| x dle A
rozsah (0.00~1.00) X limm ni e motoru
H106 | R kontanta PM motoru x| x dle w
(rozsah 0.001~65.535 W) motoru
H107 | Ld konstanta PM motoru x| x dle mH
(induk nost v ose d) motoru
rozsah 0.01~655.35mH
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Zm naza

A Tovami
'?gg Né&zev / popis ehodu | odnota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
H108 |Lq konstanta PM motoru x| x dle mH
(induk nost v ose q)
fozsah 0.01~655.35mH motoru
H109 |Ke konstanta PM motoru (konstanta x| x | tovarn v/
indukovaného nap ti) rozsah nastave | (rad/
0.0001~6.5535 V/(rad/s) no s)
H110 |J konstanta PM motoru (moment X X tovarn kgmz
sertva nosti) nastave
rozsah 0.001~9999kgm? no
H111 |Ld konstanta PM motoru z autonas- X | X mH
taveni (induk nost v ose d)
rozsah 0.01~655.35mH dle
H112 |Lq konstanta PM motoru z autonas- x | x| motoru ["mp
taveni (induk nost v ose q)
rozsah 0.01~655.35mH
H113 | Ke konstanta PM motoru z autonas- x| x | tovarn v/
taveni (konstanta indukovaného nap ti) nastave | (rad/
rozsah 0.0001~6.5535 V/(rad/s) no s)
H116 |Rychlostni konstanta PM motoru 100 %
(rozsah 1~1000%)
H117 |Rozb hovy proud PM motoru X | X 70.00 %
(rozsah 20.00~100.00%)
H118 | asrozb hu PM motoru X X 1.00 S
(rozsah 0.01~60.00s)
H119 |stabiliza ni konstanta PM motoru X | X 100 %
(rozsah 0 ~ 120%)
H121 | minimalni frekvence PM motoru 8.0 %
(rozsah 0.0~25.5%)
H122 |proud napréazdno PM motoru 10.00 %
(rozsah 0.00~100.00%)
H123 | Volba metody rozb hu PM motoru x| x 00
* 00 normalni
* 01 srozpoznani po ate ni polohy
magnet
H131 |Rozpoznani po ate ni polohy magnet X | x 10
as prodlevy p i OV (0~255)
H132 |Rozpoznani po ate ni polohy magnet X | x 10
as prodlevy pro rozpoznani (0~255)
H133 |Rozpoznani po ate ni polohy magnet X | x 30
as pro rozpoznani (0~255)
H134 |Rozpoznani po ate ni polohy magnet X | x 100
zesileni nap ti (0~200)
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Skupina funkci “P” ostatni parametry

Kéd
fce

Néazev / popis

Zm naza
chodu

LO [ HIGH

Tovarni
hodnota
JPN/EU

Jedn.

PO01

Reakce na chybu volitelné karty:
¢ 00 chybam ni e
* 01 chyba ignotovana

X

00

P003

Volba funkce svorky [EA]:

« 00 rychlostni reference

« 01 pro izenise zp tnou vazbou
* 02 ext. svorka pro EzSQ

00

P004

Volba zp sobu zadavani zp. vazby

posloupnosti puls (P002=01):

* 00 jednofazovy vstup [EA]

* 01 dvoufazovy signal [EA] a [EB]
(rozdil 90°) vstup 1

« 02 dvoufazovy signal [EA] a [EB]
(rozdil 90°) vstup 2

« 03 jednofazovy signél [EA] a signal
sm ru chodu [EB]

00

PO11

Po etpuls idla (rozsah 32~1024)

512

P012

Volba jednoduchého polohovani
* 00 nezvoleno * 01 zvoleno

00

PO15

Rychlost p i orientovaném zastaveni
(rozsah b082~10.00Hz)

5.00

Hz

P026

Urove chyby p ekro eni rychlosti
(rozsah 0.0~150.0%)

135.0

P027

Dovolena odchylka rychlosti (0~120Hz)

7.5

Hz

PO31

Volba vstupu asu dob hu
« 00 DOP * 01 EzSQ

00

P033

Volba povelu momentu

« 00 analog. nap t'ovy signal [O]
« 01 analog. proudovy [Ol]

¢ 03 panelm ni e (OP)

* 06 volitelna jednotka

00

P034

Rozsah povelu momentu (0~200%)

%

P036

Volba re imu posunu momentu
¢ 00 &dnyposun 01 OPm nie

00

P037

Hodnota posunu momentu (-200~200%)

%

P038

Volba polarity posunu momentu

* 00 v zavislosti na znaménku

* 01 v zavislostina sm ruota eni
« 05 volitelna jednotka

00

P039

Omezeni rychlosti p i momentovém izeni
chod vp ed (rozsah 0.00~120.00Hz)

0.00

Hz
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Kéd
fce

Néazev / popis

Zm naza
chodu

Lo

HIGH

Tovami
hodnota
JPN/EU

Jedn.

P040

Omezeni rychlosti p i momentovém izeni
chod vzad (rozsah 0.00~120.00Hz)

X

X

0.00

Hz

P041

P epinaci as mezi rychlostni a
polohovou regulaci (0~1000ms)

0.

ms

P044

Nastaveni asova e hlidani p eruSeni
komunikace(rozhsah 0.00~99.99s)

1.00

P045

Chovanim ni e po chyb komunikace
* 00 Porucha E70

« 01 zastaveni po ramp a chyba E70
* 02 4dna odezva

* 03 volny dob h

* 04 zastaveni po ramp

00

P046

islo vyzyvaného vystupniho za izeni
DeviceNet (0~20)

P048

innost m ni e, je-li detekovan
“idle mod” (viz mo nosti pro P045)

00

P049

Nastaveni p6l pro otd ky za minutu
0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/
28/30/32/34/36/38/40/42/44/46/48

P055

Po et puls p i maximalni frekvenci
rozsah 1.0~32.0kHz

25.0

kHz

P056

asové konstanta filtru zadavani pulsy
rozsah 0.01~2.00s

0.10

P057

Posun zadavani povelovymi pulsy
rozsah -100~100%

%

P058

Omezeni zadavani povelovymi pulsy
rozsah 0~100%

100

%

P060
PO67

Nastaveni pevné polohy 0~7
rozsah P073~P072
(zobrazi se pouze 4 nejvyssi mista)

P068

Volba re imu nalezdu na VP (vychozi
polohu):

* 00 néjezd na VP nizkou rychlosti
¢ 01 néjezd na VP vysokou rychlosti

00

P069

Sm r najezdu na vychozi polohu (VP)
*« 00 vped « 01 vzad

01

PO70

Hodnota nizké frekvence najezdu na VP
(rozsah 0~10Hz)

5.0

PO71

Hodnota vysoké frekvence najezdu na
VP (rozsah 0~400/1000Hz*)

5.0

P072

Rozsah polohy vp ed 0~+268435455

2684

P073

Rozsah polohy vzad -268435455~0

-268
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Zm naza

A Tovami
'?gg Néazev / popis eIt hodnota | Jedn.
Lo [ HiGH | IPNVEU
PO75 [Volba re imu polohovani X X 00
* 00 somezeni
* 01 bez omezeni
(P004 musi byt 00 nebo 01)
P0O77 |Prodleva v p ipad vypadku signalu 1.0 s
snima e (rozsah 0.0~10.0s)
P100 |U ivatelské patametry programu EzSQ 0.0
~ |U(00) ~ U(31)
P131
P140 [EzCOM islo dat (1 ~5) 5
P141 [EzCOM poloha 1 adresy (1~247) 1
P142 [EzCOM poloha 1 registru (0000~FFFF) 0000
P143 [EzCOM zdroj 1 registru (0000~FFFF) 0000
P144 |EzCOM poloha 2 adresy (1~247) 2
P145 [EzCOM poloha 2 registru (0000~FFFF) 0000
P146 [EzCOM zdroj 2 registru (0000~FFFF) 0000
P147 [EzCOM poloha 3 adresy (1~247) 3
P148 [EzCOM poloha 3 registru (0000~FFFF) 0000
P149 [EzCOM zdroj 3 registru (0000~FFFF) 0000
P150 |EzCOM poloha 4 adresy (1~247) 4
P151 |EzCOM poloha 4 registru (0000~FFFF) 0000
P152 |EzCOM zdroj 4 registru (0000~FFFF) 0000
P153 [EzCOM poloha 5 adresy (1~247) 5
P154 [EzCOM poloha 5 registru (0000~FFFF) 0000
P155 [EzCOM zdroj 5 registru (0000~FFFF) 0000
P1~60 Volitelny I/F registr k zapisu [1] ~ [10] 0000
p169 |(0000~FFFF)
P170 |\iolitelny I/F registr ke tent [1] ~ [10] 0000
p179 |(0000~FFFF)
P180 | Profibus node address (0~125) 0.
P181 |Profibus clear node address X 00
* Oclear * 1 not clear
P182 |Volba Profibus mapovani X | X 00
* 00 (PPO)
* 01 (konven ni)
* 01 (reim flexibilniho formatu)
P185 | CAN open node address (0 ~ 127) X | x 0
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Zm naza

A Tovami
fgg N&zev / popis ehodu | onota | Jedn.
JPN/EU
LO | HIGH
P186 [CAN open - komunika ni rychlost x| x 06
« 0 automaticky * 5 250kbps
¢ 1 10kbps *« 6 500kbps
e 2 20kbps « 7 800kbps
* 3 50kbps « 8 1Mbps
* 4 125kbps
P190 |CompoNet note address (0 ~ 63) X | X 0
P192 |DeviceNet MAC ID (0 ~ 63) 63
P195 [ML2 - délka ramce X | x 00
« 00 32 Byte « 01 17 Byte
P196 |ML2 node address (21h~3Eh) X | X 21h h

*)rozsah 1000Hz plati pro nastaveni re imu s vysoko u frekvenci
b171=02
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Chybové kody
Ochrany m ni e WJ200 zablokuji chod p i nadproudu, p ep tia
podp ti. Vystup m ni e se zablokuje a motor voln dobiha (free
run stop - FRS). Stiskem tla itka stop/reset odblokujete m ni a
odstranite chybovy stav (nikoliv p i inu chyby!!).

Zakladni chybové kady

Kédy
chyb

Nazev

Monap i ina(y)

EO1

Nadproud p T konstantni
rychlosti

« zkrat na vystupum ni e
« zablokovani h idele motoru

EO02

Nadproud p i dob hu

« p ilis velka zat
« motor s dvojim nap tovym
rozsahem neni spravn zapojen

EO3

Nadproud p i rozb hu

Pozn.: M ni  WJ200 hlasi chybu
nadproudu p i 200% nominalni

EO4

Nadproud z jinych p i in

hodnoty proudu m ni e
« Je nastavena p ili$ velka sila
stejnosm rné brzdy (A054)

EO0S

Ochrana proti p eti eni

* Je zjist no p eti eni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

EO06

P eti eni brzdného
odporu

« Vyu iti brzdného odporu p ekro i
dovoleny as, nebo miru zati eni

EO? Chybap ep ti * nap ti na stejnosm rné sb rnici
(DC bus) p ekro ilo chybovou
hranici (regenerativni energie z
motoru p i brzd ni)

E08 Chyba EEPROM « Komunikace pam ti EEPROM je

ruSena, p eh ati pam ti apod.

EO09

Chyba podp ti

* nap tina DC sb rnici pokleslo pod
Grove pot ebnou pro spravnou
funkci idicich obvod

E10

Chyba proudového idla

« Chyba proudového transforméatoru/
zaruSeni idicich obvod

E1l

Chyba CPU

« chyba vnit ni jednotky CPU

E12

Vn j8i chyba

« signal externi chyby na svorce
[EXT] je aktivni

E13

USP (Ochrana proti
necht nému rozb hu)

« Je-li zvolena funkce USP, dojde k
chyb pokudjepiji sepnutém
povelu chodu zapnuto napéajeni

El4

Zemni chyba

« Je zjist no zemni spojeni na
vystupu m ni e. Tato funkce neni
ur ena k ochran osob.

E15

Vstupnip ep ti

« Vstupni nap ti se dri nad povole-
nou hranici déle ne 60s (m ni je
ve stavu klidu - stop)
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Kaédy
chyb

Nazev

Monap i ina(y)

E19

systém hlidani teploty
m ni e

« Teplotni sensor modulu m ni e neni
p ipojen

E21

Teplotni chyba m ni e

« Vnit ni teplota m ni e p ekro ila
povolenou hranici

E22

Chyba komunikace CPU

« chyba komunikace vnit nich
jednotek CPU

E25

Chyba napéajeciho
obvodu

 napajeci zdroj nepracuje spravn
vlivem ruSeni nebo poskozeni

E30

Chyba p enosu

 Vnit ni chybam ni e - elektrické
zaruseni p enosu mezi CPU a
obvody izeni vykonu.

E35

Chyba termistoru

Hodnota na vstupu termistoru [THM]
a [L], je mimo p ipustny rozsah

E36

Chyba ovladani externi
brzdy

« Je-li zvoleno ovladani externi brzdy
(b120=01) dojde k chyb , pokud
m ni neobdr i potvrzeni o
zabrd nivur eném ase (b124)

E37

Bezpe nostni stop

« Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpe ného zastaveni

E38

P eti eni p i malé rychlo-
sti

* M ni hlasi chybu dojde-li k
p eti eni p i chodu na velmi nizké
rychlosti

E40

Chyba p ipojeni OP

M ni hlasi chybu dojde-li k
p eruSeni komunikace mezim ni e
aOP

E41

Chyba komunikace
Modbus

* M ni vyhlasi chybu, pokud dojde k
poruse komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00

E43

EzSQ neplatnd instrukce

« Program ulo eny v pam tije
porusen, nebo bylav pr b hu
na ftani programu dom ni e
sepnuta svorka PRG

E44

EzSQ p ekro eni
hloubky vno eni
programu

« Bylo pou ito vice vno enych
podprogram , podminkovych
p ikaz (if a for-next) ne
dovolenych 8

E45

EzSQ chyba instrukce

*« M ni nalezl p ikaz, ktery nem e
byt proveden

E50~
ES9

EzSQ u ivatelska chyba
(0a 9)

» DoSlo k chyb definované
u ivatelem

E60~
E69

Chybavolitelné jednotky
(vyznam zavisi na
p ipojené jednotce)

« Tato chybova hjlaSeni jsou rezer-
vovana pro volitelné jednotky. Ka da
volitelna jednotka m e vykazovat
specifické chyby. Bli e viz u ivatel-
ska p iru ka pou ité volitelné
jednotky
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Kédy
chyb

Nazev

Monap i ina(y)

E80

P erudeni signalu idla
polohy

« Dojde-Ii k p eruSeni p ipojeni idla
polohy, je-li idlo vadné, nebo je
p ipojeno nepodporované idlo,
m ni vyhlasi chybu a zablokuje
vystup

E81

P ekro eni povolené
rychlosti

« P ekro i-li rychlost motoru
maximalni dovolenou frekvenci
(A004xP026) dojde k zablokovani
m ni e.

E83

P ekro eni dovoleného
rozsahu polohy

« Pokud aktudlni poloha vybo iz
dovoleného rozsahu (P072~P073)
dojde k zablokovanim ni e a
hlaseni chyby

Ostatni zobrazeni displeje

Kédy
chyb

Nazev

Monap i ina(y)

Inicializace pam  ti chyb

- Probiha inicializace (vymaz) pam  ti
chyb

Automatické nastaveni

* Automatické nastaveni prob  hlo v

ukon eno po adku

Chyba komunikace * Chyba v komunikaci mezim ni ema
(displej blika) OoP

adana data « Nejsou zaznamenéna &dna data chyby
(monitor chyby) nebo varovani

Nedovoleny p ikaz chodu

* Zvoleny sm  rchodu je zakdzan (b035)

ekani na restart

Zobrazeni displeje po chyb
restartem (prodleva)

p ed

Reset

» Je sepnuta svorak RS nebo stisknuto
tla itko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

Chyba automatického
nastaveni

« Automatické nastaveni motorovych
konstant neprob  hlo spravn

Podp ti (je zablokovan
vystupm ni e)

« Nizké vstupni nap tizp sobilo vypnuti
choduam ni sepoop tovném
zvySeni nap ti pokusi o restart. V
p ipad nedsp $ného pokusu vyhlasi
chybu.
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Podminky p i kterych doSlo k chyb

V parametrech zobrazeni d081 a d086 naleznete zaps any
zékladni veli iny p i kterych dosSlo k chybam (nej erstv jSi zapis je
v d081). Pohyb mezi jednotlivymi Gdaji je mo ny dle nasledujiciho
schematu

posledni chyba nejstarsi chyba (6) stav p i chyb
T TTTTTEEEEEEEET T ~|
. d081]----(d086)

I Y
y - -TT--mrEEEEEEEEEES ~ .
' i ina chyb:

' kédchyby . P el
' : stavm ni e v okam iku
' ' vzniku chyby
' 1
: vystupni :
' frekvence . Stavy m ni e:
: ' .0 zapinani napdjeni, proces
' : inicializace
' vystupni ., .1 zastaveno
' proud + .2 dob h
: + .3 konstantni rychlost
. ' 4 rozb h
. ' .5 chod, zadani frekvence OHz
' ' .6 zahajeni provozu
' i , .7 stejnosm rné brzd ni
' nap ti + .8 omezovénipetienf
' gﬁg‘é’")” as | Pozn:skute nystavm ni e
' u +m ebytodligny od zdanlivého,
. l ' ' nap pokud je funk ni PID
' ' regulace neexistuje stav kon-
' celkovy as : stantni rychlosti, m ni neustale
' p ipojeni k sity  zrychluje a zpomaluje.
'
) —1 ;
'
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Kédy a podminky varovani

Koéd
varov Podminky vzniku varovani
ani
WO0O01 |Horni omezeni frekvence (A061) [> WNax. rekvence ( A004)
WO002 | Dolni omezeni frekvence (A062) ax. frekvence (- A004)
WO005 | Nastaveni frekvence (F001), Max. frekvence (A004)
pevna frekvence (A020)
WO015 | Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A061)
pevna frekvence (A020)
WO025 | Dolni omezeni frekvence (A062) |> astaveni frekve  nce (F001),
pevna frekvence (A020)
WO031 |Po ate nifrekvence (A082) > Horni omezeni frekvence (A061)
WO032 |Po ate nifrekvence (A082) > Dolni omezeni frekvence (A062)
WO035 |Po ate nifrekvence (A082) > astaveni frekvence (FO01),
pevna frekvence (A020)
WO036 |Po ate nifrekvence (A082) > Pevné rychlosti 1~15
(A021~A035)
WO037 |Po ate ni frekvence (A082) > Frekvence tipovani (A038)
WO085 | Nastaveni frekvence (F001), Hodnota p eskakované
pevna frekvence (A020) frekvence A063/A065/
+
WO086 |Pevné rychlosti 1~15 AOB7 £A064/A066/A068
(A021~A035)
WO091 |Volna U/, frekvence 7 > Horni omezeni frekvence  (A061)
W092 |Volna U/f, frekvence 7 > Polni omezeni frekvence  (A062)
WO095 |Volna U/f, frekvence 7 > astaveni frekvence (FOO 1),
pevna frekvence (A020)
W201 |Horni omezeni frekvence (A261) |> ax. frekvence ( A204)
W202 | Dolni omezeni frekvence (A262) ax. frekvence (- A204)
W205 | Nastaveni frekvence (FO01), Max. frekvence (A204)
pevna frekvence (A220)
W215 |Nastaveni frekvence (F001), Horni omezeni frekvence (A261)
pevna frekvence (A220)
W225 | Dolni omezeni frekvence (A262) |> astaveni frekve  nce (F001),
pevna frekvence (A220)
W231 |Po ate nifrekvence (A082) > Horni omezeni frekvence (A261)
W232 |Po ate nifrekvence (A082) > Dolni omezeni frekvence (A262)
W235 |Po ate nifrekvence (A082) > astaveni frekvence (FO01),
pevna frekvence (A220)
W285 | Nastaveni frekvence (F001), Hodnota p eskakované
pevna frekvence (A220) frekvence A063/A065/
A067 £A064/A066/A068
W291 |Volna U/f, frekvence 7 > Horni omezeni frekvence  (A261)
W292 |Volna U/f, frekvence 7 > Polni omezeni frekvence  (A262)
W295 | Volna U/f, frekvence 7 > astaveni frekvence (FOO 1),

pevna frekvence (A220)
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Dimenzovani vodi a pojistek
Zapojeni
Vykon q jist ni pojistky
motoru | YP™ i€ [ Ve signalové gG 600V
vodi e vodi e
1t ida 200V
0,1 [-001SFE <
02 |-002SFE |13mm?| ¢§% 10A/200kA/1f
>
04 |- 004SFE a2
~ Sow
07 |-007SFE  |33mm?| SS2< | 20A/200kA/Lf
s S
15 |-015SFE é%%‘%
N c
S
22 |-0228FE | g2 | S8 S 30A/200kA/L]
[=R=01
8
X
3f, t ida 400V
04 | O004HFE 10A/200KA/3f
07 |007HFE 13mm? |
15 |O015HFE 52>
€88
22 |022HFE .| Eol
2,1mm
3,0 |030HFE S8ee [ 15A200KkA3f
[eNe)
= O
4,0 |040HFE 3.3mm2 sE8c
55 | 055HFE g2g 30A/200KA/3f
53mm2 | 2480
7.5 | O75HFE S35
11,0 | 110HFE =~ 50A/200kA/3f
13mm?
15,0 | 150HFE

P i zapojovani musi byt pou ito schvalenych kabelovyc

covek.
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Zakladni specifikace m

ni

WJ200

Specifikace model p it idu 1f-200V a 3f-400V

pojem t ida 1f, 200V
M ni e WJ200 modely SFE | 001 | 002 | 004 | 007 015 022
pou itelny kW VT 0,204 |055( 1,1 2,2 3,0
motor CT 010204075 15 22
Jmenovita 200V | VT 0410612120 3,3 4,1
kapacita (kVA) CT 0205 10| L7 | 27 38
240V | VT 041|107 | 14|24 39 4,9
CT 0306|1220 3,3 4,5
Jm. vstupni nap ti 1f, 200V -15% a 240V +10%, 50Hz +/-5%
Jm. vystupni nap ti | 3f, 200 a 240V (dle napéjeciho nap ti)
Jm. vystupni proud VT 1,2 (19| 35| 6,0 9,6 12,0
CT 10| 16 | 3,0 | 50 8,0 11,0
Po &te ni moment 200% p i 0,5Hz
Brzd ni | bez odporu 100%< 50Hz, 50%< 60Hz | ;ggﬁ:gg:; 223;’/(;56%';22
s odporem 150% 100%
Stejnosm rné brzda volitelna pracovni frekvence, as a sila
Vaha kg | 1,0 | 1,0 | 1,1 | 1,6 | 1,8 1,8
pojem t ida 3f, 400V
M ni e WJ200 modely HFE| 004 | 007 [ 015 022 030 | 040
pou itelny kW VT 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55
motor CT | 04 |075]| 15| 22 | 30| 40
Jmenovita 380V | VT 13| 26 | 35 4,5 571 73
kapacita (kVA) CT | 11| 22| 31| 386 | 4760
480V | VT 1,7 34 | 44 57 7,3 9,2
CT 1,4 | 2,8 3,9 4,5 5,9 7,6
Jm. vstupni nap ti 3f, 400V -15% a 480V +10%, 50Hz +/-5%
Jm. vystupni nap ti | 3f, 400 a 480V (dle napajeciho nap ti)
Jm. vystupni proud \a) 21| 41| 54 6,9 8,8 | 11,1
CT 18 | 34| 48 55 7,2 9,2
Po &te ni moment 200% p i 0,5Hz
Brzd nf [bez odporu | 100%< 80z | [mio | Zn:
s odporem 150% 100%

Stejnosm rné brzda

volitelna pracovni frekvence, as a sila

Vaha

kg [ 15[ 16] 18

| 1,9 |1,9

| 2.1
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zéakladni specifikace - pokra ovani

pojem t ida 3f, 400V

M i e WJ200 modely HFE| 055 | 075 | 110 | 150
pou itelny kw VT 7,5 11 15 18,5
motor CT | 55 75| 1 15
Jmenovita 380V |VT | 115|161 204| 250
kapacita (kVA) CT | 97 | 18| 167| 204

480V | VT 145 19,1 | 25,7 31,5

CT |12,3]| 149 19,9 25,7

Jm. vstupni nap ti 3f, 400V -15% a 480V +10%, 50Hz +/-5%

Jm. vystupni nap ti 3f, 400 a 480V (dle napajeciho nap ti)

Jm. vystupniproud | VT | 17,5] 23,0] 31,0| 38,0

CT |14,8]| 18,0 24,0 31,0

Po ate ni moment 200% p i 0,5Hz
Brzd ni | bez odporu 20%,50Hz, 20%<60Hz
s odporem 150%
Stejnosm rné brzda volitelnd pracovni frekvence, as a sila
Vaha kg | 35 | 35 | 4,7 | 5.2 | |

Sni eni vykonu dle spinaci frekvence

1f, 200V nutné sni enf 3f, 400V nutné sni enf
WJ200-001SFE ne WJ200-004HFE ano
WJ200-002SFE ne WJ200-007HFE ano
WJ200-004SFE ano WJ200-015HFE ne
WJ200-007SFE ano WJ200-022HFE ne
WJ200-015SFE ne WJ200-030HFE ne
WJ200-022SFE ne WJ200-040HFE ano
WJ200-055HFE ne
WJ200-075HFE ano
WJ200-110HFE ano
WJ200-150HFE ano

velikost sni eni ur ite dle sni ovacich k ivek, které jsou pro jednotlivé
modely obsa eny v u ivatelské p iru ce dostupné na webovych strankach
vyrobce nebo dodavatele.
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Spin ni poadavk CE-EMC

P ipouitim ni e WJ 200 v zemich Evropské unie je pot eba dodr et

po adavky na EMC (2004/108/EC).

Aby byly dodr eny po adavky vySe uvedené sm rnice je pot eba na vstupu
m ni e doplnit EMC filtr. V nésleduijici tabulce jsou uvedeny dodavané filtry
fy Schaffner, se kterymi byly m ni e testovany.

taktovaci
model kat. e kabel k motoru
vSechny modely C1 2kHz 20m (stin ny kabel)
WJ200
napdjecit ida model model filtru

WJ200-001SF
WJ200-002SF FS24828-8-07
WJ200-004SF
WJ200-007SF
WJ200-015SF FS24828-27-07
WJ200-022SF
WJ200-004HF
WJ200-007HF
WJ200-015HF
WJ200-022HF FS24830-12-07
WJ200-030HF
WJ200-040HF FS-24830-15-07
WJ200-055HF
WJ200-075HF
WJ200-110HF
WJ200-150HF

1f, 200V

FE24830-6-07

3f, 400V

FS24830-29-07

FS24830-48-07

D le ité poznamky:

1. Pokud je pou ita vstupni tlumivka, pak musi odpov idat sm rnici EMC
co do zkresleni pr b hu (IEC 61000-3-2 a 4)

2. Pokud délka kabelu p ekro i20m, pou ijde vystupni tlumivku, aby jste
p edesli porblém m s unikajicimi proudy (chybné funkce teplotnich
relé, vibrace motoru atp.)
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Dbejte na to aby vf impedance mezi m ni em, filtrem a zemi byla co

nejmensi.

Sna te se o to aby plocha metalickych spoj byla co nejv tsi.

Vyvarujte se smy ek na vodo ich, které mohou p sobit jako antény,

specialn smy ky velkého pr m ru

« Vyvarujte se zbyte nych vodi

« vyvarujte se soub hu nizkonap t'ovych a silovych vodi

Pouijte stin né vodi e a kabely pro zapojeni motoru (silovy) a pro

veskeré analogové signaly.

Neodstra ujte zbyte n velké plochy stin ni na kabelech

V integrovanych systémech (nap . kdy jem ni frekvence izen

nad azenym PLC nebo po ita em) umist nych v jednom rozvad i

a p ipojenych na stejny zemnici potencial PE, p ipojte stin ni kabel

idicich signél natento potencial na obou koncich. V distribuovaych
systémech, kde nad ez na idici jednotka je umist na vn

rozvad e pohonu, p ipojte stin nikabel fidicich signal nakonciu

m ni e.Je-litomonév tekabely idicich signal p imo k p istroji,

bez dalSiho p eruseni (svorkovnic). Silovy stin ny kabel k motoru

uzemn te v dy na obou koncich.

Dbejte ne to, aby p ipojeni stin ni k zemnimu potencialu m lo co

mo na nejv t3i plochu.

Pou ivejte kabely se splétanym, m d nym stin nim s 85% pokryti

Stin ni kabel nesmi byt p eruSeno, v p ipad vlo eni tlumivek, a

styka u musi byt nestin né Useky co nejkratsi.

N které motor ymohou mit gumové t sn ni mezi p ipojovaci krabici

at | sem motoru, velmi asto byvaji p ipojovaci svorky zemn ni na

strojich zat eny barvou. Prosim db jte na to aby tyto p ipadné

izola ni mosty byly odstan ny a vodivé spojeni bylo co nejlepsi.

Sna te se minimalizovat ovlivn ni mezi kabely.

* Odd lIte vyza ijici kabel minimaln vzdalenosti 25cm od kabel
citlivych na interferenci. K i nikabel provad jte pokud mo no pod
Ghlem 90°. Kabely idicich signadl nesmi byt vedeny spole n s
kabelem k motoru, kabely meziobvodu (brzdného odporu).

Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruseni a spot ebi em

(m ni em a motorem), im sni ite Grov ruseni.

« Pou ivejte p istroje odolné proti interferenci a udr ujte vzdale nost
alespo 25cmod m ni e.

Dodr ujte pravidla pro spravnou instalaci filtru viz dale:

« P i pou iti EMC filtru nezapome te propojit zemni svorku filtru PE
se zemni svorkou m ni e. Pouhy kontakt kovovych povrch filtru a
m ni e (nebo propojeni stin nim vodi €) nelze pova ovat za
dosate né ochranné spojeni. Filtr musi byt dostate n siln atrvela
spojen se zemnim potencidlem, aby se zabranilo Grazu el. proudem
p i dotyku v p ipad jeho poruchy.

K dosa eni ochranného zemn ni filtru je pot eba:

« uzemn te filtr vodi em o pr ezu min 10mm?
« P ipojte druhou zemnici svorku paraleln k ochrannému vodi i
(pr ez zvolte dle nominélniho zati eni )
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Instalace m ni e WJ200 s filtrem (p iklad modelu SF)

1f t ida 200V

kovova deska (zem)

Filtr je ur en pod m ni , proto
je pot eba zajistit dostate né
vodivé spojeni v ozna enych
mistech

zemnici vodi je p ipojen na

chladi m ni e nebo na zem- kabelova vodiva
nici svorku (u v tSich model ) p ichytka *
stin ny kabel
kovova deska (zem) ka’belové vodiva
p ichytka *

* oba konce stin ni kabelu jsou p ipojeny k zemnimu potencialu pomoci
vodivych kabelovych p ichytek

Pro spin ni podminek CE z hlediska vy$Sich harmonicky (IEC61000-32 a
IEC610003-3) je nutny vstupni tlumivka nebo jié za izeni k potla eni har-
monického zkresleni
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HITACHI EMC doporu eni

Pro spravnou funkci pohonu s m ni em WJ200 dodr ujte ni e uvedené
zasady:
1.  Napéjeci sit' musi spl ovat nasledujici po adavky

« tolerance nap ti +/- 10% nebo mén

* nevyva enost nap ti +/- 3% nebo mén

« tolerance frekvence +/- 4% nebo mén

« zkresleni sit THD = 10% nebo mén

2. Instalace
« pou ijte pouze EMC filtry navr ené a testované s m ni i WJ200.
postupujte dle instrukci dodavatele EMC filtru

3. Zapojeni
« pro p ipojeni motoru pou ijte stin ny kabel do 20m délky
« Pokud je délka kabelu v tSi, pou ijte vystupni tlumivku
* Nosna frekvence musi byt nastavena na 2kHz
« odd Ite mistn od sebe vstupni napéajeni, kabel k motoru a signalové
a procesni vodi e

4.  Podminky prost edi
« teplota okolé -10°C a +50°C (sni eni vykonu nut né nad 40°C)
« vihkost od 20 do 90% bez kondenzace
« vibrace 5,9m/s? (0,6G) 10-55Hz
« umist ni do 1000m.n.m., vnit ni prost edi bez korozivnich plyn a
prach
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Bezpe nostni zastaveni

M ni je schopen provést funkci bezpe ného zastaveni dle EN60204-1 kat-
egoriie 0 (nekontrolované zastaveni p i odebrani napajeni)(funkce STO dle
IEC/EN61800-5-2). Funkce je navr ena tak aby spl ovala po adavky
1SO13849-1 kat.3 PLd, IEC61508SIL2 a IEC/EN61800-5-2 SIL2 pouze v
systému, kde signal EDM je sniman externim za izenim.

Kategorie bezbe ného zastaveni dle EN60204-1

kategorie 0 - nekontrolované zastaveni (<200ms) p i vypnuti napéajeni sit
na ovladacim prvku

kategorie 1 - izené zastaveni p i p eruSeni napajeni sit na ovladacim
prvku, nap . nebezpe ny pohyb je ukon en zastavenim ( asova
prodleva vypnuti sit )

kategorie 2 - izené zastaveni. Napéajeni pohybového lenu nenip eruseno.
Dalsi opat eni dle EN1037 (ochrana proti neo ekavaného
startu) jsou nezbytna (jako funkce SS2 dle IEC/EN61800-5-2)

Jak funkce pracuje

p eruSeni proudu do GS1 nebo GS2
nap . p eruSsenim spjeni mezi GS1 nebo
GS2 a PLC nebo obou GS1/GS2 a PLC
zablokuje vystup pohonu, co znamena,
e napajeni motoru je zablokovano pez-
pe nym ukon enim spinani st ida e v
m ni i. Vystup EDM je aktivovan pokud
jsou aktivovany oba signaly GS1 a GS2.

Pro bezpe né zastaveni pou ivejte v dy
oba vstupy GS1 a GS2. vystup EDM
vede, pokud oba obvody GS1 a GS2
pracuji spravn . Pokud z n jakého

d vodu je p erusen pouze jeden kandl, je
pohon zastaven ale vystup EDM neni
aktivovan. V tomto p ipad je nutné
prov it zapojeni bezpe nostnich vstup
GS1aGSs2.

Aktivace

Sepnutim spina e bezpe nostni funkce (viz obr.) jsou automaticky p i azeny
vstupy GS21 a GS2. Aby byl p i azen vystup EDM, prosim zapn te spina
EDM (viz obr.). Vystup EDM je automaticky p i azen na svorku 11.

Vypnutim spina e bezpe nostni funkce a spina e EDM jsou svorky nas-
taveny “bez funkce” v klidu rozepnuto (NO).
Pro bezpe né zastaveni pohonu pou ivejte v dy oba kanaly GS1 a GS2.

Instalace

V souladu s bezpe nostnimi standardy uvedenymi vySe, prosim zapojte oba
bezpe nostni obvody pohonu dle p ilo eného p ikladu.
Prosim po zapojeni prove te test funkce obvodu.
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K realizaci funkce bezpe ného zastaveni pou ijde certifikovany bez-
pe nostni prvek a postupujde dle jeho u ivatelské p iru ky.

« funkce bezpe ného zastaveni neodepina za izeni od napajeni a
tedy nenahrazuje vypnuti hlavniho vypina e
P irevizich a p ipadné praci na za izeni je nutné vypnuti sit
hlavnim vypina em

« délka vodi bezpe nostniho obvodu nemé p eséhnout 10m

« as mezip eruSenim bezpe nostniho obvodu a zablokovanim
pohonu je mensi ne 10ms

. kéd | hod :
(=) fge gtan popis
funkce vstup Co003 | 77 bezpe nostni vstup GS1 (pozn.1)
[Blaf4] co04 |78 bezpe nostni vstup GS2 (pozn.1)

Co013 | 01 v klidu sepnuto (NC) (pozn.1)
stav vstup [3]a [4]

C014 |01 v klidu sepnuto (NC) (pozn.1)

funkce vystupu [11] | C021 | 62 EDM: external device monitor (pozn.2)

stav vystupu [11] | CO31 | 00 v klidu rozepnuto (NO) (pozn.2)

hardwarové zablokovani vystupu m ni e, neni
00 chyba
reim b145

o1 hardwarové zablokovani vystupu m ni e, a
néasledn chyba E37

pozn.1 - jsou automaticky p i azeny p i sepnuti spina e bezpe nostni funkce
(viz obr.) a nemohou byt zm n ny

pozn.2 - je automaticky p i azen p i sepnuti spina e EDM a nem e byt
zm n n

Dalsi informace naleznete v u ivatelské p iru ce
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N které praktické pozndmky k nastaveni a provozu
1. Nastavenim ni e:
P ika dém nastavenim ni ejet ebaur it odkud budeme zadavat
frekvenci (A001) a odkud budeme davat vykonny povel k chodu
(A002). Tovarni nastaveni je povel ze vstupnich svorek m ni e
(P24-1)a zadavani frekvence z nap tového vstupu O. Dale je
nutno v ka dém p ipad nastavit tepelnou ochranu motoru dle
Stitku motoru v parametru b12. Je také vhodné nastavit rozsah
ota ek, zejména omezit jej sm rem dol , nebot motory s vlastni
ventilaci se p i nizkych ota kach p eh ivaji. Obvykle by se p i
plném zati eni nem | motor provozovat pod 15 Hz, delSi chod pod
10 Hz neni bez ciziho chlazeni mo ny. Nap . pro vstup O je
vhodné nastavit doinf frekvenci v A011 a horni frekvenci v A012.
2. Nastaveni vektorového re imu
Vev tSin pipad sta inastavit vykon motoru v HO03 a po et
pél v HOO4. Pokud je provoz pohonu neuspokojivy (zvySeny prou-
dovy odb r, zejména p i frekvencich do 15 Hz, nepravidelny chod
p i velmi nizkych otd kach a dalSi), je mo né provést autmatické
nastaveni HOO1. V p ipad auto-nastaveni bez rotace neza-
pome te nastavitru n setrva ny moment zat e.V parametru
HO0O02 zvolte pou iti parametr z auto-nastaveni. Hodlate-li korigo-
vat parametry z auto-nastaveni ru n , prosim prostudujte si pozo-
r uivatelskou p fru ku.
3. Chybova hlaseni
Pokud dochéazi opakovan k nadproud m (E1 - E4), je nutno v
ka dém p ipad odstranit p i inu (odstranit mechanickou zavadu,
prodlou it rozb hovou rampu). P i astém opakovani této chyby
m e dojit k poSkozeni m ni e. Pokud dochazi k této chyb pi
ka dém spust niip i odpojeném motoru, je m ni vadny.
V p ipad p eti eni motoru E5 je nutno prohlédout za izeni, zda
neni mechanicky zablokovano, pop . zkontrolovat stav motoru.
M e byt také zp sobena chybnym nastavenim m ni e (obvykle
je chybn nastavena zakladni frekvence A003).
P ep ti EO7 je typickou chybou u brzd nych zat i. eSenim je
prodou eni dob hové rampy F003, pokud to z technologickych
d vod neni mo né, je nutno pou it brzdny odpor.
Chyba podp ti E9 je b nou chybou p ivypadku a kolisani sit ,
neni nijak nebezpe na.
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Dodatek A - Komunikace ModBus

M ni e WJ200 maji standardn zabudovanu komunikaci Modbus
na rozhrani RS485

POZOR konektor RJ485 slou i pouze pro p ipojeni vn jSiho
operatorského panelu a je nan m rozhrani RS422.
Zapojeni komunika niho et zce

DIP p epina
ukon ovaciho opdporu

N

—

Zéakladni specifikace rozhrani

Pojem Specifikace Er?é?r_ L\J/(i)\l/kz);-i

telem
p enosova rychlost | 2400/4800/9600/19,2k/38,4k/ co71
57,6k/76,8k/115,2k bps

komunika ni reim asynchronni - X
mod binarni - X
umisteni LSB p enos LSB jako prvni - X
elektrické rozhrani RS485 diferen ni p enos - X
datové bity 8-bit (Modbus RTU) - X
parita adna/suda/licha Co074
stop bity 1 nebo 2 C075
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para-

volba

Pojem Specifikace uiva-
e telem
po ate ni konvence |jednosm rny start z nad azeného R X
za izeni
as prodlevy pro 0a 1000ms
odpov C078
velikost sit od 1 do 247 stanic C072
indikace chyb p ete eni, kéd formovani blok , C076
CRC-16, horizontalni parita co77
délka kabelu max. 500m - X

Ukon eni sit
Sn rnice RS485 vy aduje ukon eni na ka dém fyzickém konci,
aby nedochéazelo k elektrickému odrazu a zvySenému vyskytu

p enosovych chyb. M ni WJ200 ma zabudovan ukon ovaci
odpor 200W, ktery Ize p ipojit ke sb rnici p epnutim DIP spina e
(viz obrazek vyse. Je-li pot eba zvolte jiny rezistor odpovidajici
charakteristické impedanci sit .

Komunika ni bity a registry
Nasledujici tabulky udavaji zékladni bity a registry pro WJ200.

Adresa 2 q ‘ ger]i/
bitu Nazev / popis Nastaveni z4pis
R/W
0000h [nepou ito - -
0001h |Povel k chodu 1 =Chod, 0 = Stop (plati | R/W
kdy A002 = 03)
0002h |Povel Vp ed/vzad 1=vzad, 0=vp ed (plati | R/W
kdy A002 = 03)
0003h |Externi chyba (EXT) = chyba R/W
0004h |Reset poruchy 1 =reset R/W
0005h |rezervovano - -
0006h |rezervovano - -
0007h |Inteligentni vstupni svorka 1 1=1zap, 0=vyp R/W
0008h |Inteligentni vstupni svorka 2 1=2zap, 0=vyp R/W
0009h |Inteligentni vstupni svorka 3 1=2zap, 0=vyp R/W
000Ah |Inteligentni vstupni svorka 4 1=1zap, 0=vyp R/W
000Bh |Inteligentni vstupni svorka 5 1=1zap, 0=vyp R/W
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Adresa

teni/

bitl Néazev / popis Nastavenfi zapis
R/IW
000Ch |[Inteligentni vstupni svorka 6 1=zap, 0 =vyp R/W
000Dh | Inteligentni vstupni svorka 7 1=2zap, 0=vyp R/W
000Eh |rezervovano - -
000Fh |Provozni stav 1=chod, 0 = stop (svazano R
s D003)
0010h |Sm rota eni 1=vzad, 0=vp ed R
0011h [M ni p ipraven 1=pipraven, 0 = nep i- R
praven k chodu
0012h |rezervovano - -
0013h |Chod 1 = chyba, 0 = normalni R
stav
0014h |Dosa eni frekvence FAL 1=2zap,0=vyp R
0015h |Dosa eni frekvence FA2 1=2zap,0=vyp R
0016h |P edb néhlaSenip etieni 1=zap, 0=vyp
trove 1 (OL)
0017h |P ekro eni odchylky 1=2zap, 0=vyp R
regulace PID (OD)
0018h | Signal porucha 1=zap, 0 =vyp R
0019h |Dosa eni frekvence FA3 1=zap, 0 =vyp R
001Ah |P ekro eni momentu (OTQ) 1=2zap, 0 =vyp R
001Bh |rezervovano - -
001Ch [Podp ti (UV) 1=zap, 0 =vyp R
001Dh |Omezeni momentu (TRQ) 1=2zap, 0=vyp R
001Eh |P ekro eni asu provozu 1=2zap, 0=vyp R
(RNT)
001Fh |P ekro eni asu p ipojeni k 1=2zap, 0=vyp R
siti (ONT)
0020h |Varovani termoelektrické 1=zap, 0=vyp R
ochrany (THM)
0021h~ |rezervovano - -
0025h
0026h |Uvoln ni brzdy (BRK) 1=2zap, 0=vyp R
0027h |Chyba brzdy (BER) 1==zap, 0=vyp R
0028h |Nulova rychlost (ZS) 1=2zap, 0=vyp R
0029h | Odchylka rychlosti (DSE) 1=2zap, 0=vyp R
002Ah |Dosa enf polohy (POK) 1=2zap, 0=vyp R
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Adresa

teni/

bitul Néazev / popis Nastaveni zapis
R/W

002Bh |Dosa eni frekvence FA4 1=2zap, 0=vyp R

002Ch |[Dosa eni frekvence FA5 1=zap, 0=vyp R

002Dh [P edb néhlaSenip etieni 1=zap, 0 =vyp R
Urove 2 (0OL2)

002Eh |Detekce p eru eni signalu 1=2zap, 0=vyp R
O (Odc)

002Fh |Detekce p eru eni signélu 1=zap, 0=vyp R
0l (Oldc)

0030h |Rezervovano -

0031h |Rezervovano -

0032h |Vystup relace zp tnovazeb- 1=zap, 0 =vyp R
niho signalu (FBV)

0033h [P eruseni komunikace 1=zap, 0 =vyp R
(NDc)

0034h |Vysledek logické operace 1 1=zap, 0=vyp R
(LOG1)

0035h |Vysledek logické operace 2 1=2zap, 0=vyp R
(LOG2)

0036h |Vysledek logické operace 3 1=2zap, 0=vyp R
(LOG3)

0037h~ |rezervovano - -

0039h

003Ah | ivotnost kondenzator 1=zap, 0 =vyp R
(WAC)

003Bh | ivotnost ventilator  (WAF) 1=zap, 0 =vyp R

003Ch |Monitor povelu chodu (FR) 1=zap, 0 =vyp R

003Dh [P eh ati chladi e (OHF) 1=zap, 0=vyp R

003Eh |Nizké zati eni (LOC) 1=zap, 0=vyp R

003Fh |Obecny vystup (M01) 1=zap, 0=vyp R

0040h |Obecny vystup (M02) 1=zap, 0 =vyp R

0041h [Obecny vystup (M03) 1=zap, 0=vyp R

0042h~ |rezervovano - -

0044h

0045h [M ni p ipraven (IRDY) 1=1zap, 0=vyp R

0046h |Chod vp ed (FWR) 1=2zap, 0=vyp R

0047h |Chod vzad (RVR) 1=1zap, 0=vyp R

0048h |Vyznamna chyba (MJA) 1=1zap, 0=vyp R
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teni/
A%Eﬁfa Nazev / popis Nastavenf zapis
R/W
0049h |Probihéa zapis dat 1 =z4pis, 0 = normalni stav| R
004Ah |Chyba CRC 1 =chyba, 0 = v po adku R
004Bh |P ete eni 1 =chyba, 0 = v po adku R
004Ch |Chyba ramce 1 = chyba, 0 = v po adku R
004Dh |Chyba parity 1 =chyba, 0 = v po adku R
004Eh |Sou tova chyba 1 =chyba, 0 = v po adku R
004Fh |rezervovano - -
0050h | Pasmovy komparéator 1=zap, 0 =vyp R
signalu O (WCO)
0051h |Pasmovy komparator 1=2zap, 0=vyp R
signalu OI (WCOI)
0052h |Rezervovano -
0053h | Odpojeni volitelné jednotky 1=zap, 0=vyp R
(OPDC)
0054h |Zdroj povelu frekvence 1 = panel, 0 =jini R
(FREF
0055h |Zdroj povelu chodu (REF) 1 = panel, 0 =jini R
0056h |Zvolen druhy motor (SETM) | 1 = 2. motor, 0 = 1. motor R
0057h |rezervovano -
0058h | Monitor bezpe ného stopu 1=2zap, 0=vyp R
(EDM)
0059h |nepou ito - R
Datové registry Modbus
Registr Funkce Popis Rg{z]lii&“‘. Jedn. Z;J?;/
0000h nepou ito
0001-2h | FOO1 |Zadéani frekvence (H/L)* 0,1 Hz | RIW
0003h Stavm ni e A - - R
0004h Stavm ni eB - - R
0005h Stavm ni eC - - R
0006h Zp tna vazba PID regulace - - R/W
0007h~ rezervovano R
0010h
0011h | dO80 | ita po tu poruch 1 poet| R
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zapis
0012h Porucha 1 - faktor - - R
0013h Proucha 1 - Stavm ni e - - R
0014-5h Porucha 1 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0016h | d081 |Porucha 1 - vystupni proud 0,01 A R
0017h Porucha 1 - nap ti meziobvodu 1 \% R
0018-9h Porucha 1 - doba chodu (H/L) 1 hod R
001A-Bh Porucha 1 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
001Ch Porucha 2 - faktor - - R
001Dh Proucha 2 - Stavm ni e - - R
001E-Fh Porucha 2 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0020h | d082 |Porucha 2 - vystupni proud 0,01 A R
0021h Porucha 2 - nap ti meziobvodu 1 \% R
0022-3h Porucha 2 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0024-5h Porucha 2 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
0026h Porucha 3 - faktor - - R
0027h | d083 |Proucha 3 -Stavm ni e - - R
0028-9h Porucha 3 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
002Ah Porucha 3 - vystupni proud3 0,01 A R
002Bh 4083 Porucha 3 - nap ti meziobvodu 1 \% R
002C-Dh Porucha 3 - doba chodu (H/L) 1 hod R
002E-Fh Porucha 3 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
0030h Porucha 4 - faktor - - R
0031h Proucha 4 - Stavm ni e - - R
0032-3h Porucha 4 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0034h | d084 |Porucha 4 - vystupni proud3 001 A R
0035h Porucha 4 - nap ti meziobvodu 1 \% R
0036-7h Porucha 4 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0038-9h Porucha 4 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
003Ah Porucha 4 - faktor - - R
003Bh Proucha 5 - Stavm ni e - - R
003C-Dh Porucha 5 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
003Eh | d085 |Porucha 5 - vystupni proud3 001 A R
003Fh Porucha 5 - nap ti meziobvodu 1 \% R
0040-1h Porucha 5 - doba chodu (H/L) 1 hod R
0042-3h Porucha 5 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zépis
0044h Porucha 6 - faktor - - R
0045h Proucha 6 - Stavm ni e - - R
0046-7h Porucha 6 - frekvence (H/L) 0,01 | Hz R
0048h | d086 |Porucha 6 - vystupni proud3 0,01 A R
0049h Porucha 6 - nap ti meziobvodu 1 \% R
004A-Bh Porucha 6 - doba chodu (H/L) 1 hod R
004C-Dh Porucha 6 - doba zapnuti (H/L) 1 hod R
004Eh | d090 |monitor chyby programu - - R
004Fh~ rezervovano - - -
08EFh
0900h Zapis to EEPROM - - W
0901h nepou ito - - -
0902h re im zapisu do EEPROM - - w
0903h~ nepou ito - - -
1000h
1001-2h | d0O01 |Zobrazeni ystupni frekvence (H/L)| 0,01 | Hz R
1003h | d002 |Zobrazeni vystupniho proudu 0,1 A R
1004h | d003 |Zobrazeni sm ru ota eni - - R
1005-6h | d004 |Zobrazeni zp tné vazby PID (H/L)| 0,1 - R
1007h | dOO5 |Stav inteligentnich vstupnich 1 bit R
svorek
1008h | d006 |Stav inteligentnich vystupnich 1 bit R
svorek
1009-Ah | d007 |Monitor p epo tené frekv. (H/L) 0,01 R
100B-Ch | d008 | Monitor aktualni frekvence  (H/L) | 0.01 | Hz R
100Dh | d016 |Zobrazeni povelu momentu 1 % R
100Eh | dO10 |Zbrazeni posunu momentu 1 % R
100Fh rezervovano
1010h | d012 |Zobrazeni momentu 1 % R
1011h | d013 |Zobrazeni vystupniho nap ti 0.1 \Y R
1012h | d014 |Zobrazeni p ikonu 0.1 | kW
1013-4h | dO15 |Zobrazeni spot eby  (H/L) 0.1 R
1015-6h | d016 |Doba provozu (H/L) hod R
1017-8h | d017 |Celkova doba zapnuti  (H/L) hod R
1019h | d018 |Teplota chladi e 0.1 °C R
101Ah~ rezervovano
101Ch
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zapis
101Dh | d022 [Doba ivotnosti 1 bit R
101Eh | d023 | ita programu EzSQ R
101Fh | d024 | islo programu EzSQ R
1020h~ rezervovano

1025h

1026h | d102 |Zobrazeni nap ti DC sb rnice 0.1 \% R
1027H | d103 |Mira vyu iti brzdy 0.1 % R
1028h | d104 | Termoelektrickd ochrana 0.1 % R
1029h~ rezervovano

102Dh
102E-Fh | d025 |U ivatelské zobrazeni 1  (HI/L) 1 R
1030-1h | d026 |U ivatelské zobrazeni 2 (H/L) 1 R
1032-3h | d027 |U ivatelské zobrazeni 3  (H/L) 1 R
1034-5h Rezervovano

1036-7h | d029 | Zobrazeni nastaveni polohy (H/L) R
1038-9h | d0O30 |Zobrazeni zp tné vazby (H/L) R
103Ah~ rezervovano

1056h

1057h | d060 |Reim provozu m ni e R
1058h~ nepou ito

1102h

1103-4h | FOO2 |Doba rozb hu (H/L) | 0,01 s R/W
1105-6h | FOO3 | Doba dob hu (H/L)| 0,01 s | RIW
1107h | FOO4 |Nastaveni sm ru p i ovladani tla it-| - - R/W

kem RUN z panelu

1108h~ Nepou ito

1200h

1201h | A0O01 |Zdroj zadavéani frekvence - - R/W
1202h | A002 |Zdroj povelu k chodu - - R/W
1203h | A003 | Zakladni frekvence 0.1 Hz | RIW
1204h | A004 | Maximélni frekvence 0.1 Hz | RIW
1205h | A0O5 | Volba funkce svorky AT - - R/W
1206h~ rezervovano

120Ah
120B-Ch| A011 |Po ate nifrekv. vstupuO  (H/L) | 0,01 | Hz | R/W
120D-Eh | A012 | Koncova frekv. vstupu O (H/L)| 0,01| Hz |RW
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zépis
120Fh | AO13 [Po ate ninap tivstupu O 1 % | RIW
1210h | A014 |Koncové nap ti vstupu O 1 % | RIW
1211h | A015 |Ur enifrekvence p i nulovém - - R/W
nap ti vstupu O

1212h | A016 |Konstanta filtru vstupu O/OI 1 islo | RIW
1213h | A017 |Volba programi EzSQ R/W
1214h rezervovano

1215h | A019 |Volba re imu pevnych frekvenci R/W
1216-7h | A020 |Pevna frekvence 0 (H/L)| 0,01 | Hz |R/W
1218-9h | A021 |Pevna frekvence 1 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
121A-Bh | A022 |Pevna frekvence 2 (H/L)| 0,01 | Hz |R/W
121C-Dh | A023 |Pevna frekvence 3 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
121E-Fh | A024 |Pevna frekvence 4 (H/L)] 0,01 | Hz | R/W
1220-1h | A025 |Pevna frekvence 5 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1222-3h | A026 |Pevna frekvence 6 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1224-5h | A027 |Pevna frekvence 7 (H/L)| 0,01 | Hz | R/W
1226-7h | A028 |Pevna frekvence 8 (H/L)| 0,01 | Hz |R/W
1228-9h | A029 | Pevna frekvence 9 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
122A-Bh | A030 |Pevna frekvence 10 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
122C-Dh | A031 |Pevna frekvence 11 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
122E-Fh | A032 |Pevna frekvence 12 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1230-1h | A033 |Pevna frekvence 13 (H/L)| 0,01 | Hz | R/W
1232-3h | A034 |Pevna frekvence 14 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1234-5h | A035 |Pevna frekvence 15 (H/L)| 0,01 | Hz | RW
1236-7h rezervovano

1238h | A038 |Tipovaci frekvence 0,01| Hz |RW
1239h | A039 |Zp sob zastaveni p i tipovani - - R/W
123Ah rezervovano

123Bh | A041 |Re im momentového boostu R/W
123Ch | A042 |Ru ni momentovy boost 0,1 % | RIW
123Dh | A043 |Nastaveni frekv. man. boostu 0,1 % | RIW
123Eh | A044 |Volba U/f charakteristiky - - R/W
123Fh | A045 | Zesileni vystupniho nap ti 1 % | RIW
1240h | A046 |Zesileni nap t ové kompenzace 1 % | RIW
1241h | A047 | Zesileni kompenzace skluzu 1 % | RIW
1242h~ rezervovano

1244h
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zapis
1245h | AO51 |Volba stejnosm rné brzdy - - RW
1246h | A052 |Frekvence stejnosm rné brzdy 0,01 | Hz | RIW
1247h | A053 |Doba zpod niss.brd ni 0,1 s R/W
1248h | A054 |Silass.brd nipidob hu 1 % | RIW
1249h | A055 |Dobass.brd nipidob hu 0,1 s R/W
124Ah | A056 |Reakce brzdy na vstup DB - - R/W
124Bh | A057 |Sila DC brzdy p i startu 1 % | RIW
124Ch | A058 |Doba DC brd ni p i startu 0.1 s R/W
124Dh | A059 |Nosna frekv. DC brzdy p i startu 0.1 | kHz | RIW
124Eh rezervovano
124F-50h| A061 |Nastaveni horniho limitu (H/L) | 0,01 | Hz | RIW
1251-2h | A062 | Nastaveni dolniho limitu (H/L) | 0,01 Hz | RIW
1253-4h | A063 |Frekvence skoku 1 (H/L) | 0,01| Hz |RW
1255h | A064 |Si ka frekven niho skoku 1 0,01 | Hz |R/W
1256-7h | A065 |Frekvence skoku 2 (H/L) 0,01 | Hz | RIW
1258h | A066 | Si ka frekven niho skoku 2 0,01 | Hz | RIW
1259-Ah | A067 | Frekvence skoku 3 (H/L) 0,01 | Hz | RIW
125Bh | A068 |Si ka frekven niho skoku 3 0,01 | Hz | RIW
125C-Dh | A069 | Frekvence pozdr enirozb hu 0.01| Hz |RIW
125Eh | A070 |Doba pozdr eni rozb hu 0.1 s R/W
125Fh | AO71 |Volba PID regulace - - R/W
1260h | A072 |PID P zesileni 0,01 - R/W
1261h | A073 |PID I zesileni 0,1 s R/W
1262h | A074 |PID D zesileni 0,01 S R/W
1263h | AO75 |M itko PID 0,01 - R/W
1264h | A076 |Volba zp tné vazby - - R/W
1265h | A077 |Obracena funkce PID - - R/W
1266h | A078 | PID omezeni vystupu 0,1 % | RIW
1267h | A079 | PID zdroj zadani dop edného R/W
zesileni
1268h rezervovano
1269h | A081 |Volba regulace nap ti AVR 0,1 % | RIW
126Ah | A082 |Volba nap ti motoru - - R/W
126Bh | A083 |Konstanta filtru AVR 0.001 s R/W
126Ch | A084 |Zesileni p idob hu AVR 1 % | RIW
126Dh | A085 |Re im Set eni energii R/W
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zépis
126E | A086 |Nastaveni Set eni energif 0.1 % | RW
126Fh~ rezervovano
1273h
1274-5h | A092 |Doba rozb hu 2 (H/L) | 0,01 s R/W
1276-7h | A093 [Doba dob hu 2 (H/L) | 0,01 s R/W
1278h | A094 |Volbazp sobup epindninarozb h| - - R/W
2/dob h 2
1279h/ | A095 |Frekvence p epnuti 0,01| Hz |RW
127Ah rozb h1/rozb h2 (H/L)
127Bh/ | A096 |Frekvence p epnuti 0,01| Hz |RW
127Ch dob hu 1/dob h 2 (H/L)
127Dh | A097 |Volba tvaru rozb hové k ivky - - R/W
127Eh | A098 |Volba tvaru dob hové k ivky - - R/W
127F-80h rezervovano
1281-2h | A101 [Po ate ni frekv. vstupu Ol (H/L) | 0.01 | Hz | RIW
1283-3h | A102 [Koncova frekv. vstupu Ol (H/L) | 0,01 | Hz |RW
1285h | A103 |Po ate ni proud vstupu Ol 1 % | RIW
1286h | A104 |Koncovy proud vstupu Ol 1 % | RIW
1287h | A105 |Volba frekvence p i nulovém - - R/W
signalu Ol
1288h~ rezervovano
12A4h
12A5h | A131 |Prohnuti k ivky rozb hu - - R/W
12A6h | A132 |Prohnuti k ivky dob hu - - R/W
12A7h~ rezervovano
12AEh
12AFh | A141 |Volba vstupu A vypo tové funkce - - R/W
12BOh | A142 |Volba vstupu B vypo tové funkce - - R/W
12B1h | A143 |Operéator vypo tové funkce - - R/W
12B2h rezervovano
12B3-4h | A145 |P idavna frekvence  (HI/L) 0,01| Hz |RW
12B5h | A146 |Volba znaménka p idavné frekv. - - R/W
12B6h~ rezervovano
12B8h
12B9h | A150 |Hloubka k ivky EL-S na po éatku 1 % | RIW
rozb hu
12BAh | A151 |Hloubka k ivky EL-S na konci 1 % | RIW
rozb hu
12BBh | A152 |Hloubka k ivky EL-S na po atku 1 % | RIW

dob hu
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zapis
12BCh | A153 [Hloubka k ivky EL-S na konci 1 % | RIW
dob hu
12BD-Eh | A154 |Frekvence pozdrenidob hu (H/L)| 0.01 | Hz | R/W
12BFh | A155 |Doba pozdr eni dob hu 0.1 s R/W
12CO0h/ | A156 |PID - Grove p echodu na funkci 0.01| Hz |RIW
12C1h “spanek” (H/L)
12C2h | Al157 | PID - prodleva funkce “spanek” 0.1 s R/W
12C3h~ rezervovano
12C5h
12C6-7h | A161 |Aktivni rozsah potenc. - po atek (H/L)| 0.01 | Hz | R/W
12C8-9h | A162 | Aktivni rozsah potenc. - konec  (H/L) | 0.01 | Hz | R/W
12CAh | A163 |Posun po atku potenciometru 1 % | RIW
12CBh | A164 |Posun konce potenciometru 1 % | RIW
12CCh | A165 |Potenciometr - volba po ate ni frekv. - - R/W
12CDh~ nepou ito
1300h
1301h | b001 | Volba automatického restartu - - R/W
1302h | b002 | Povolena doba podp ti 0,1 s R/W
1303h | b003 |Zpod nirestartu 0,1 s R/W
1304h | b004 |Chyba napajeni/podp ti b hem - - R/W
stopum ni e
1305h | b005 |Po etrestart po podp ti - - R/W
1306h rezervovano
1307-8h | b007 [Urove frekvence pro restart (H/L)| 0.01| Hz | R/W
1309h | b008 |Re im restartu po chyb OV/OC R/W
130Ah rezervovano
130Bh | b010 [Po etpokus po orestart po chyb 1 po et | RIW
p ep ti/nadproudu
130Ch | b011 |Prodleva p ed restartem po OV/OC| 0.1 s R/W
130Dh | b012 | Tepelna ochrana motoru-Urove 0,1 % | RIW
130Eh | b013 |Charakteristika tepelné ochrany - - R/W
130Fh rezervovano
1310h | b015 |Voln& termoel. char. - frekvence 1 1 Hz | RIW
1311h | b016 |VoIna termoel. char. - proud 1 0.1 A | RIW
1312h | b017 | Volna termoel. char. - frekvence 2 1 Hz | RIW
1313h | b018 |Volna termoel. char. - proud 2 0.1 A | RIW
1314h | b019 |Volna termoel. char. - frekvence 3 1 Hz | RIW

76




Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zépis
1315h | b020 [Volna termoel. char. - proud 3 0.1 A | RW
1316h | b021 |Volba omezovani p eti enf - - R/W
1317h | b022 |Urove omezovani p eti eni 0,1 % R/IW
1318h | b023 |Dob h p i omezovani p eti eni 0,1 s R/W
1319h | b024 |Volba omezovani p eti eni 2 - - R/W
131Ah | b025 |Urove omezovani p eti eni 2 0,1 % R/W
131Bh | b026 [Dob h p i omezovani p eti eni 2 0,1 s R/W
131Ch | b027 |Potla eni nadproudu - - R/W
131Dh | b028 |Proud p i aktivnim zachyceni 0.1 % | RIW
131Eh | b029 [Rampa p i aktivnim zachyceni 0.1 s R/W
131Fh | b030 |Frekvence aktivniho zachyceni - - R/W
1320h | b031 |Softwarovy zamek - - R/W
1321h rezervovano

1322h | b033 |Délka kabelu motoru - - RIW
1323h/ | b034 |Varovani-dobachodu/zapnutisit 1 hod. | RIW
1324h (HIL)

1325h | b035 |[Omezeni sm ru ota eni - - RIW
1326h | b036 |Rozb h se snienymnap tim - - R/W
1327h | b037 |Omezeni zobrazeni - - R/W
1328h | b038 |Volba po ate niho zobrazeni - - R/W
1329h | b039 |Automaticka registrace zm n - - R/W
132Ah | b040 |Volba omezeni momentu - - R/W
132Bh | b041 [Omezeni momentu Q.1 1 % | RIW
132Ch | b042 |Omezeni momentu Q.2 1 % | RIW
132Dh | b043 |Omezeni momentu Q.3 1 % | RIW
132Eh | b044 |Omezeni momentu Q.4 1 % | RIW
132Fh b045 | Volba funkce LAD STOP - - R/W
1330h | b046 |Zakaz chodu vzad - - RIW
1331-2h rezervovano

1333h | b049 |Druhé dimenzovani - - R/W
1334h | b050 | izené zastaveni p i ztrat napajeni - - R/W
1335h | b051 |{Urove nap ti DC sb mice 0,1 VvV | RW
1336h | b052 |Urove chyby p ep ti 0,1 vV |RW
1337-8h | b053 [Dob hovy as izeného zastaveni (H/L)| 0,01 s | RIW
1339h | b054 |Po ate ni frekven ni propad 0,01| Hz |RW
133Ah~ rezervovano

133Eh
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133Fh | b060 [Komparator signalu O - maximum 1 % | RIW
1340h | b061 | Komparéator signalu O - minimum 1 % | RIW
1341h | b062 | Komparator signalu O - hystereze 1 % | RIW
1342h | b063 | Komparator signalu Ol - maximum 1 % | RIW
1343h | b064 | Komparator signalu Ol - minimum 1 % | RIW
1344h | b065 | Komparator signalu Ol - hystereze 1 % | RIW
1345h~ rezervovano
1348h
1349h | b070 [Urove p ivypadku signalu O % | RIW
134Ah | b071 |Urove p i vypadku signalu Ol % | RIW
134Bh~ rezervovano
134Dh
134Eh | b075 |Teplota okoli 1 °C | RIW
134F-50h rezervovano
1351h | b078 | Vymazani po itadla kWh - - R/W
1352h | b079 |D litel tdaje spot ebované energie | 1 - R/W
1353-4h rezervovano
1355h | b082 | Nastaveni startovaci frekvence 001 % |RW
1356h | b083 | Nastaveni modula ni frekvence 0,1 | kHz | RIW
1357h | b084 |Inicializa ni mod - - R/W
1358h | b085 |Kdéd zem pro inicializaci - - R/W
1359h | b086 | P epo itaci koeficient frekvence 0,01 - R/W
135Ah | b087 |Volbatla itka Stop panelu - - R/W
135Bh | b088 [Zp sob restartu po FRS - - R/W
135Ch | b089 | Automaticka redukce nosné - - R/W
135Dh | b090 | Pom r vyu iti dynamického brd ni 0,1 % | RIW
135Eh | b091 |Volba zp sobu zastaveni - - R/W
135Fh | b092 | izeni chladiciho ventilatoru - - R/W
1360h | b093 |Vymaz ivotnosti ventilatoru - - R/W
1361h | b094 |Inicializace dat - - R/W
1362h | b095 | Volba dynamického brd ni - - R/W
1363h | b096 [Urove sepnuti brzdného spina e 1 vV | RIW
1364h | b097 | P ipojeny brzdny odpor 0,1 W | RIW
1365-6h rezervovano
1367h | b100 |Volna U/f char. - frekvence 1 1 Hz | RIW
1368h | b101 |Voln& U/f char. - nap til 0.1 vV | RIW
1369h | b102 |Voln& U/f char. - frekvence 2 1 Hz | RIW
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136Ah | b103 [VoInd U/fchar. - nap ti2 0.1 V | RW
136Bh | b104 |Volna U/f char. - frekvence 3 1 Hz | RIW
136Ch | b105 |Volna U/f char. - nap ti 3 0.1 V | RIW
136Dh | b106 |Volna U/f char. - frekvence 4 1 Hz | RIW
136Eh | b107 [Volna U/f char. - nap ti 4 0.1 V | RIW
136Fh | b108 |Volna U/f char. - frekvence 5 1 Hz | RIW
1370h | b109 |Voln& U/f char. - nap ti 5 0.1 V | RIW
1371h | b110 |Volna U/f char. - frekvence 6 1 Hz | RIW
1372h | bl11l |Voln& U/f char. - nap ti 6 0.1 V | RIW
1373h | b112 |Volna U/f char. - frekvence 7 1 Hz | RIW
1374h | b113 |Voln& U/f char. - nap ti 7 0.1 V | RIW
1375h~ rezervovano
137Ah
137Bh | b120 | izeni brzdy - - R/W
137Ch | b121 |Prodleva p ed odbrd nim 0.01 s | RIW
137Dh | b122 |Prodleva p ed rozb hem 0.01 s R/W
137Eh | b123 [Prodleva p ed zastavenim 0.01 s R/W
137Fh | b124 |Doba pro potvrzeni 0.01 s | RIW
1380h | b125 |Uvol ovaci frekvence 0.01| Hz |RW
1381h | b126 |Uvol ovaci proud 0.1 % | RIW
1382h | b127 |Frekvence zabrd ni 0.01| Hz |RW

1384-5h rezervovano

1385h | b130 |Zpomalenidob hupipep ti - - R/W
1386h | b131 [Urove pro zpomaleni dob hu 1 vV | RIW
1387h | b132 |Rozb hovéa konstanta 0.01 s R/W
1388h | b133 |Zesileni regulace potla enip ep ti| 0.01 - R/W
1389h | b134 |Integra ni konstanta 0.1 s R/W
138Ah~ rezervovano
1393h
1394h | b145 |Vstupnire im GS - - R/W
1395h~ rezervovano
1399h
139Ah | b150 |Zobrazeni p i pou iti externiho OP - - R/W
139Bh~ rezervovano
13A2h
13A3h | b160 [Parametr 1 duélniho zobrazeni - - R/W
13A4h | b161 |Parametr 2 dualniho zobrazeni - - R/W
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13A5h | b162 [rezervovano

13A6h | b163 |Zadavani frekv. p i zobrazeni d001 - - R/W
13A7h | b164 [Navrat k p vodnimu zobrazeni - - R/W
13A8h | b165 |Reakce na zratu kom. s ext. OP - - R/W
13A9h~ rezervovano

13ADh

13AEh | b171 |[Reimm ni e - - R/W
13AFh~ rezervovano

13B6h

13B7h | b180 |Provedeni inicializace dat - - R/W
13B8h~ nepou ito

1400h

1401h | C001 | Nastaveni funkce svorky 1 - - R/W

1402h | C002 | Nastaveni funkce svorky 2 - - R/W

1403h | C003 | Nastaveni funkce svorky 3 - - R/W

1404h | C004 | Nastaveni funkce svorky 4 - - R/W

1405h | CO005 | Nastaveni funkce svorky 5 - - R/W

1406h | C006 | Nastaveni funkce svorky 6 - - R/W

1407h | C007 | Nastaveni funkce svorky 7 - - R/W
1408h~1 Rezervovano

40Ah

140Bh | CO11 |Aktivni stav svorky 1 - - R/W
140Ch | C012 | Aktivni stav svorky 2 - - R/W
140Dh | C013 | Aktivni stav svorky 3 - - R/W
140Eh | CO14 | Aktivni stav svorky 4 - - R/W

140Fh | CO015 | Aktivni stav svorky 5 - - R/W

1410h | CO016 | Aktivni stav svorky 6 - - R/W

1411h | CO17 |Aktivni stav svorky 7 - - R/W
1412-4h rezervovéno

1415h | C021 | Nastaveni vystupni svorky 11 - - R/W

1416h | C022 |Nastaveni vystupni svorky 12 - - R/W
1417-9h rezervovano

141Ah | CO026 |Inteligentni reléovy vystup - - R/W
141Bh | C027 |Volba funkce vystupu [EO] - - R/W
141Ch | €028 | Volba funkce vystupu [AM] - - R/W
141Dh rezervovano
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141Eh | CO30 [Ref. hodnota zobrazeni proudu 0.1 % | RIW
141Fh | C031 |Aktivni stav svorky [11] - - R/W
1420h | C032 | Aktivni stav svorky [12] - - R/W
1421-3h rezervovano
1424h | C036 | Aktivni stav reléového vystupu - - R/W
1425h rezervovano
1426h | C038 |Detekce nizké zat e - - R/W
1427h | C039 |Nizka zat - Grove 0.1 % | ROW
1428h | C040 |Re im signdlu p eti eni - - R/W
1429h | C041 [Urove signalu p eti eni 01 | % |RW
142A-Bh | C042 |Frekvence dosaeniprorozb h(H/L) | 0,01| Hz |R/W
142C-Dh | C043 |Frekvence dosaeniprorozb h (H/L) | 0,01 | Hz | RIW
142Eh | C044 |Urove regula ni odchylky 0,1 % | RIW
142F-30h| C045 |Frekvence dosa eni prorozb h2 (H/L)| 0,1 Hz | RIW
1431-2h | C046 |Frekvence dosaeni prorozb h2 (H/L)| 0,1 Hz | RIW
1433h | C047 |Faktor konverze signalu [EQ] - - R/W
1434-7h rezervovano
1438h | C052 |Horni limit regulované veli iny 0,1 % | RIW
1439h | C053 |Dolni limit regulované veli iny 0,1 % | RIW
143Ah | C054 |Vysoky / nizky moment - - R/W
143Bh | CO055 |Urove momentu 1.Q 1 % | RIW
143Ch | C056 [Urove momentu I1.Q 1 % | RW
143Dh | C057 [Urove momentu I11.Q 1 % | RIW
143Eh | C058 |Urove momentu IV.Q 1 % | RIW
143Fh | C059 |Re im vystupniho signalu momentu - - R/W
1440h rezervovano
1441h | C061 |Termoel. ochrana - Urove varovani 1 % | RIW
1442h rezervovano
1443h | C063 |Nulova rychlost - Grove 0,01 | Hz |RW
1444h | C064 |P eh &ti chladi e - Grove 1 °C |RIW
1445-Ah rezervovano
144Bh | CO071 |Rychlost komunikace - - R/W
144Ch | C072 |Komunika ni adresa (Modbus) - - R/W
144Dh rezervovano
144Eh | CO074 [Komunika ni parita - - R/W
144Fh | CO75 | Stop bit komunikace - - R/W
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1450h | C076 [Chovani po chyb komunikace - - RW

1451h | C077 | Povolena doba p eruseni komunikace | 0,01 s R/W

1452h | CO78 |Prodleva p i komunikaci 1 ms | RIW
1453-4h rezervovano

1455h | C081 |Kalibrace zesileni vstupu O 0,1 - R/W

1456h | C082 |Kalibrace zesileni vstupu Ol 0,1 - R/W
1457-8h rezervovano

1459h | C085 | Nastaveni termistoru 0,1 - R/W
145A-Eh rezervovano

145Fh | C091 | Povoleni debug modu - - R
1460-3h rezervovano

1464h | C096 | Volba komunikace - - R/W

1465h rezervovano

1466h | C098 |EzCOM po . adresa - master - - R/W

1467h | C099 | EzCOM konc. adresa - master - - R/W

1468h | C100 |EzCOM spoust ci impuls - - R/W

1469h | C101 |Nastaveni pam ti “Nahoru/Dol " - - R/W

146Ah | C102 |Volba resetu - - R/W

146Bh | C103 [Re im restartu po resetu - - R/W

146Ch | C104 |Vymaz pam ti “Nahoru/Dol " - - R/W

146Dh | C105 | Zesileni signalu [EQ] 1 % | RIW

146Eh | C106 |Zesileni signalu [AM] 1 % | RIW
146F-70h rezervovano

1471h | C109 | Posun signalu [AM] 1 % | RIW

1472h rezervovano

1473h | C111 |[Urove signalu p etieni 2 0,01 | % R/W
1474-85h rezervovano

1486h | C130 | Prodleva sepnuti vystupu [11] 0,1 s R/W

1487h | C131 |Prodleva vypnuti vystupu [11] 0,1 s R/W

1488h | C132 | Prodleva sepnuti vystupu [12] 0,1 s R/W

1489h | C133 |Prodleva vypnuti vystupu [12] 0,1 s R/W
148A-Fh rezervovano

1490h | C140 | Prodleva sepnuti vyst. relé [11] 0,1 s R/W

1491h | C141 |Prodleva vypnuti vyst. relé [11] 0,1 s R/W

1492h | C142 |Volba vstupu A logické funkce 1 - - R/W

1493h | C143 | Volba vstupu B logické funkce 1 - - R/W
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1494h | C144 [Operator vystupni logické funkce 1| - - RW

1495h | C145 |Volba vstupu A logické funkce 2 - - R/W

1496h | C146 |Volba vstupu B logické funkce 2 - - R/W

1497h | C147 |Operator vystupni logické funkce 2 - - R/W

1498h | C148 |Volba vstupu A logické funkce 3 - - R/W

1499h | C149 |Volba vstupu B logické funkce 3 - - R/W

149Ah | C150 |Operéator vystupni logické funkce 3| - - R/W
149Bh~ rezervovano

14A3h

14A4h | C160 [Reak ni as vstupu [1] - - R/W

14A5h | C161 [Reak ni as vstupu [2] - - R/W

14A6h | C162 [Reak ni as vstupu [3] - - R/W

14A7h | C163 [Reak ni as vstupu [4] - - R/W

14A8h | C164 [Reak ni as vstupu [5] - - R/W

14A9h | C165 [Reak ni as vstupu [6] - - R/W

14AAh | C166 |Reak ni as vstupu [7] - - R/W
14AB-Ch rezervovano

14ADh | C169 [Doba zm ny regulace (S/P) - - R/W
14AEh~ Nepou ito

1500h

1501h | HOO1 | Automatické nastaveni - - R/W

1502h | HO02 |Volba dat motoru 1 - - R/W

1503h | HOO3 |Vykon motoru 1 - - R/W

1504h | H004 |Po et p6l motoru 1 - - R/W

1505h rezervovano

1506h | HOO5 |Rychlostni konstanta motoru 1 1 % | RIW
1507-13h rezervovano

1514h | HOO6 | Stabiliza ni konstanta motoru 1 1 R/W

1515h rezervovano

1516h | HO20 | Motorovéa konstanta R1, motor 1 0,001 W | RIW

1517h rezervovano

1518h | HO21 |Motorova konstanta R2, motor 1 0001| W |RW

1519h rezervovano

151Ah | HO022 [ Motorova konstanta L, motor 1 0,01| mH | RIW

151Bh rezervovano

151Ch | HO23 |Motorovéa konstanta lg, motor 1 001| A |RW
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151D-Eh | HO24 | Motorova konstanta J, motor 1 (H/L) 0,001 kng R/W
151F-24h rezervovano - - -

1525h | HO30 | Auto-nastaveni - konst. R1, motor 1 0001 W |RW

1526h rezervovano

1527h | HO31 | Auto-nastaveni - konst. R2, motor 1 0,001 W | RIW

1528h rezervovano

1529h | HO32 | Auto-nastaveni - konst. L, motor1 | 0,01 | mH | R/W

152Ah rezervovano

152Bh | HO33 | Auto-nastaveni - konst. I, motor 1 | 0,01 | A |R/W
152C-Dh | H034 | Auto-nastaveni - konst. J, motor 1 (H/L) | 0,001 kng R/W
152Eh~ rezervovano - - -

153Ch

153Dh | HO50 | Kompenazace skluzu - zesileni 0,1

153Eh | HO51 | Komp. skluzu - integra ni konstanta 1
153Fh~ nepou ito

1570h

1571h | H102 | PM automatické nastaveni - - R/W

1572h | H103 | PM velikost motoru - - R/W

1573h | H104 [PM po et pdl - - |[rRW

1574h | H105 | PM jmenovity proud 0,1 % | RIW
1575h | H106 | PM konstanta R 0,001| W |R/W
1576h | H107 | PM konstanta Ld 0,01 | mH | RIW
1577h | H108 | PM konstanta Lq 0,01 | mH | RIW

1578h | H109 | PM konstanta Ke 00001 Vv/ [R/W

(rad/s)
1579h | H110 |PM konstanta J 0,001 | kgm? | RIW
157Ah rezervovano - - -
157Bh | H111 [PM konstanta R 0,001| W |R/W
157Ch | H112 |PM konstanta Ld 0,01 | mH | RIW
157Dh | H113 |PM konstanta Lq 0,01 | mH | RIW
157E- rezerovano - - -
1580h

1581h | H116 | PM rychlostni konstanta 1 % | RIW

1582h | H117 |PM rozb hovy proud 001| % |RW

1583h | H118 |PM asrozb hu 0,01 s R/W

1584h | H119 | PM stabiliza ni konstanta 1 % | RIW

1585h rezervovano - - -
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1586h | H121 [PM minimalni frekvence 0,1 % | RW

1587h | H122 |PM proud naprazdno 001 % |RW

1588h | H123 |PM metoda rozb hu - - R/W

1589h rezervovano - -

158Ah | H131 [rozpoznani po ate ni polohy 1 - R/W

magnet (PPM)

158Bh | H132 | as prodlevy p i rozpoznani PPM - R/W

158Ch | H133| as pro rozpoznani PPM - R/W

158Dh | H134 |zesileni nap ti p i rozpoznani PPM - R/W

158E- nepou ito - - -

1600h

1601h | P0OO1 |Chyba volitelné jednotky - - R/W

1602h rezervovano

1603h | P003 |Volba funkce svorky [EA] - - R/W

1604h | P004 |Re im signélu zp. vazby - - R/W

1605~ rezervovano

160Ah

160Bh | PO11 [Po etpuls idla 1 - R/W

160Ch | PO12 |Aktivace jednoduchého polohovani| - - R/W
160D-Eh rezervovano

160Fh | PO15 |Rychlost orientovaného zastaveni | 0,01 | Hz | RIW
1610-19h rezervovano

161Ah | P026 [Urove chyby p ekro enirychlosti | 0,1 | % |R/W

161Bh | P027 [Urove odchylky rychlosti 0,01 | Hz |RW
161C-Eh rezervovano

161Fh | P031 |Volbarozb huadob hu - - R/W

1620h rezervovano

1621h | P033 |Volba signalu povelu momentu - - R/W

1622h | P034 |Nastaveni povelu momentu 1 % | RIW

1623h rezervovano

1624h | P036 |Posun momentu - - R/W

1625h | P037 |Hodnota posunu momentu 1 % | RIW

1626h | P038 |Volba polarity posunu momentu - - R/W

1627h- | PO39 [Omezeni rychlostivp ed proreim | 0,01 | Hz | R/W

1628h regulace momentu (H/L)

1629h- | P040 |Omezeni rychlosti vzad pro re im 0,01| Hz |RW

162Ah regulace momentu (H/L)
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162Bh | P041 [Prodleva p epnuti rychlostni/ - - RW
polohové regulace

162C-Dh rezervovano

162Eh | P044 | asova komunikace (watchdog) | 0,01 s R/W
162Fh | P045 |Chovani po chyb komunikace - - R/W
1630h | P046 | islo vyst. za izeni (DeviceNet) - - R/W
1631h rezervovano

1632h | P048 |Chvani p i nespravné komunikaci - - R/W
1633h | P049 | Nastaveni po tupdl (prop epo et) - - R/W
1634-8h rezervovano

1939h | PO55 |Po etpuls p i maximalni frekvenci 0,1 | kHz | RIW
163Ah | P056 | asova konstanta filtru 0,01 s R/W
163Bh | P0O57 | Posun posloupnosti puls 1 % | RIW
163Ch | P058 | Omezeni zadavani povelovymi pulsy 1 % | RIW
163Dh rezervovano
163E-Fh | P060 | Nastaveni pevné polohy 0 (H/L)| 1 - R/W
1640-1h | P061 | Nastaveni pevné polohy 1 (H/L)| 1 - R/W
1642-3h | P062 | Nastaveni pevné polohy 2 (H/L)| 1 - R/W
1644-5h | P063 | Nastaveni pevné polohy 3 (H/L)| 1 - R/W
1646-7h | P064 | Nastaveni pevné polohy 4 (H/L)| 1 - R/W
1648-9h | P065 | Nastaveni pevné polohy 5 (H/L)| 1 - R/W
164A-Bh | P066 | Nastaveni pevné polohy 6 (H/L)| 1 - R/W
164C-Dh | P067 | Nastaveni pevné polohy 7 (H/L) 1 - R/W
164Eh | P068 [Re im najezdu na VP - - R/W
164Fh P06 |Sm r najezdu na VP - - R/W
1650h | P0O70 | Nizka frekvence najezdu na VP 0,01 | Hz | RIW
1651h | PO71 | Vysoka frekvence ndjezduna VP | 0,01 | Hz | R/W
1652-3h | PO72 |Rozsah pohybu vp ed 1 - R/W
1654-5h | PO73 |Rozsah pohybu vzad 1 - R/W
1656h rezervovano

1657h | PO75 |Re im polohovani R/W
1658h rezervovano

1659h | PO77 |Prodleva p i p eruseni signalu idla| 0,1 s R/W
165Ah~ rezervovano

1665h
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Rozli§

teni/

Registr Funkce Popis <l Jedn. Zépis
1666h |P100~[EzSQ - u ivatelské parametry 1 - RW
~ P131 |U(00)~U(31)
1685h rozsah 0~65530
1686-Dh rezervovano
168Eh | P140 [EzCOM po et dat - - R/W
168Fh | P141 |EzCOM poloha 1 adresy - - R/W
1690h | P142 |EzCOM poloha 1 registru - - R/W
1691h | P143 |EzCOM zdroj 1 registru - - R/W
1691h | P144 |EzCOM poloha 2 adresy - - R/W
1693h | P145 |EzCOM poloha 2 registru - - R/W
1694h | P146 |EzCOM zdroj 2 registru - - R/W
1695h | P147 |EzCOM poloha 3 adresy - - R/W
1696h | P147 |EzCOM poloha 3 registru - - R/W
1697h | P149 |EzCOM zdroj 3 registru - - R/W
1698h | P150 |EzCOM poloha 4 adresy - - R/W
1699h | P151 |EzCOM poloha 4 registru - - R/W
169Ah | P152 [EzCOM zdroj 4 registru - - R/W
169Bh | P153 [EzCOM poloha 5 adresy - - R/W
169Ch | P154 |EzCOM poloha 5 registru - - R/W
169Dh | P155 |EzCOM zdroj 5 registru - - R/W
169Eh~ rezervovano
16Alh
16A2h |P160~ - - R/W
~ P169 | Volitelny I/F registr k zapisu 1 ~ 10
16ABh
16ACh |P170~ - - R/W
~ P179 | Volitelny I/F registr ke teni 1 ~ 10
16B5h
16B6h | P180 |Profibus node address - - R/W
16B7h | P181 |Profibus clear node address - - RIW
16B8h | P182 |Profibus map selection - - R/W
16B9-Ah rezervovano
16BBh | P185 |CAN open node address (0 ~ 127) - - R/W
16BCh | P186 |CAN open - komunika ni rychlost - - R/W
16BDh~ rezervovano - - -
16BFh
16C0h | P190 |CompoNet node address 1 - R/W
16C1lh rezervovano - - -
16C2h | P192 |DeviceNet MAC ID 1 - R/W
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Registr Funkce Popis <l Jedn. Zapis
16C3h~ rezervovano - - -
16C4h
16C5h | P195 |ML2 délka ramce - R/W
16C6h | P196 |ML2 node address - R/W
16C7h~ nepou ito - - -
1EOO0h
1E01lh~ Colil data 1~5 - - R/W
1EO5h
1E06h~ rezervovano
1E18h
1E19h~ nepou ito
1FO0h
1F01h Coil data 0 - - R/W
1F02h~ rezervovano
1F1Dh
1F1Eh~ nepou ito
2102h
2103-4h | F202 |Druh& dobarozb hu (H/L) 0,01 s R/W
2105-6h | F203 |Druha doba dob hu  (H/L) 0,01 s R/W
2107h~ nepou ito
2200h
2201h | A201 |Druhy zdroj frekvence - - R/W
2202h | A202 |Druhé misto povelu - - R/W
2203h | A203 | Druh& zakladni frekvence 0,1 Hz | RIW
2204h | A204 | Druh& maximalni frekvence 0,1 Hz | RIW
2205h~ rezervovano
2215h
2216-7h | A220 | Pevna frekvence 0 pro motor 2 (H/L) 0,1 Hz | RIW
2218h~ rezervovano
223Ah
223Bh | A241 | Re im momentového boostu 2 motor - - R/W
223Ch | A242 |Hodnota ru niho boostu 2 motor 1 % | RIW
223Dh | A243 |Frekvence ru niho boostu 2 motor 1 % | RIW
223Eh | A244 |Volba U/f charakteristiky 2 motor - - R/W
223Fh | A245 |Zesileni vystupniho nap ti 1 % | RIW
2240h | A246 | Zesileni nap t ové kompenzace 1 - R/W
2241h | A247 | Zesileni kompenzace skluzu 1 - R/W
2242h~ rezervovano
224Eh
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224F-50h| A261 [Druhy horniTimit — (H/L) 0,1 Hz | RW
2251-2h | A262 |Druhy dolni limit  (H/L) 01| Hz |RW
22543h~ rezervovano

2268h

2269h | A281 |Volba AVR druhy motor - - R/W

226Ah | A282 |Nap ti AVR druhy motor - - R/W
226B-Eh rezervovano
226F-70h| A292 |Doba rozb hu 2, nastaveni 2 (H/L)| 0,01 s R/W
2271-2h | A292 [Doba dob hu 2, nastaveni 2 (H/L) | 0,01 s R/W

2273h | A294 |Metoda p epinani druhé rampy - - R/W
2274-5h | A295 |Frekv.p epinani rozb hové rampy (H/L)| 0,01 | Hz | RIW
2276-7h | A296 |Frekv.p epinani dob hové rampy (H/L)| 0,01 | Hz | R/W
2278h~ Rezervovano

130Bh

230Ch | b212 |Tepelna ochrana 2. motoru 0,1 % | RIW

230Dh | b213 |Tepelna charakteristika 2. motor - - R/W
230Eh~ rezervovano

2315h

2316h | b221 |Reim omezovani p etieni2. motor | - - R/W

2317h | b222 |Urove p eti eni 2. motor 0,01 % R/IW

2318h | b223 |Dob hova rampa p i omezovani 0,1 s | RIW
p eti eni 2. motor
2319h~ rezervovano

2428h

2429h | C241 |2. nastaveni Grovn signalu p eti eni 0,1 % | RIW
242Ah~ rezervovano

2501h

2502h | H202 |Volba parametr motoru 2 - - R/W

2503h | H203 | 2. nastaveni vykonu motoru - - R/W

2504h | H204 | 2. nastaveni po tu pél motoru - - R/W

2505h | H205 |Rychlostni konstanta, 2 motor 1 % R/W

2506h rezervovano

2507h | H206 |Stabiliza ni konstanta 2. motor 1 % | RIW
2508h~ rezervovano

2515h
2516-7h | H220 | Motorové konstanta R1, 2 motor | 0001 | W | R/W

2517h rezervovano

2518h | H221 |Motorova konstanta R2, 2 motor 0001| W |RW
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2519h rezervovano

251Ah | H222 | Motorova konstanta L, 2 motor 0,01| mH | RIW

251Bh rezervovano

251Ch | H223 | Motorova konstanta |, 2 motor 001| A |[RW
251D-Eh | H224 | Motorova konstanta J, 2 motor 0,001 | kgm? R/W
251Fh~ rezervovano

2524h

2525h | H230 |Konst. R1 - data z auto-nastav. 2 motor| 0,001 | W | R/W

2526h rezervovano

2527h | H231 |Konst. R2 - data z auto-nastav. 2 motor| 0,001 | W | R/W

2528h rezervovano

2529h | H232 |Konst. L - data z auto-nastav. 2 motor | 0,01 | mH | R/W

252Ah rezervovano

252Bh | H233 |Konst. |, - data z auto-nastav. 2 motor | 0,01 | A | R/W
252C-Dh | H234 | Konst. J - data z auto-nastav. 2 motor | 0,001 | kgm?2 | R/W
252Eh~ Nepou ito

* H/L prvni adresa=horni &ady/ druh& adresa=dolni ady

Pozn:K dosa eni odpov di WJ200 sni te prosim adresu
pam t ového registru o 1. Nap iklad p i adosti o data z

registr 100Eh a 100Fh, vtom p ipad specifikujte

po ate ni adresu jako 100Dh.
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