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Frekvenéni méni¢ X200 _

Bezpecnost

Nez budete instalovat a provozovat, prectéte si pozorné tuto priru¢ku a véechna upozornéni
vztahujici se k ménici frekvence fady X200 a nasledujici pokyny dodrzujte.

Definice a symboly
Bezpecnostni pokyny (zpravy) zahrnuji “Bezpecnostni symboly ostrazitosti” a signaini
slova nebo fraze jako napf. VAROVANI nebo VAROVANI . Kazdé signalni slovo ma
nasledujici vyznam:
VYSOKE NAPETI: Tento symbol znamena vysoké napéti. Je pouZit, aby vyvolal Vasi
pozornost na polozky nebo operace, které by mohly byt nebezpeéné Vam nebo jinym
osobam pracujicim s timto zafizenim. Pozorné prectéte zpravu a pfesné se fidte
instrukcemi.
VAROVANI: Upozorfiuje na potencialné nebezpecnou situaci, ktera maze mit za
nasledek zranéni nebo umrti, pokud se ji nevyhnete.

OPATRNOST: Upozoriiuje na potencidlné nebezpecnou situaci, kterd maze mit za
nasledek mensi zranéni nebo vazné poskozeni vyrobku. Situace oznadené VAROVANI
mohou, pokud se jim nevyhnete, vést k zavaznym nasledkim. Dullezité bezpecnostni
opatfeni jsou popsany v OPATRNOSTI (stejné jako ve VAROVANI), a je dleZité je
dodrZovat.

G@ Krok1: Upozorfiuje na krok v sérii operaci nutnych k dokonéeni zaméru. Cislo kroku je
vloZeno v symbolu stopy.

POZNAMKA: Poznamky upozorfiuji na oblasti nebo pfedméty zvysujici specialni
[ vyhodu, stejné jako na produktovou zplsobilost nebo bézné chyby pfi operacich nebo
obsluze.

@ TIP: Tipy nabizeji specialni instrukce, které mohou uspofit €as nebo poskytnou dalsi

vyhody pfi instalaci nebo uzivani produktu. TIP upozorfiuje na moznosti produktu, které
nemusi byt na prvni pohled zfejmé.

Nebezpeéné vysoké napéti

VYSOKE NAPETI: Zatizeni pro fizeni motoru a elektronicky regulator jsou piipojeny
na nebezpe¢né sitové napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického regulatoru
pracujeme se souc¢astkami a jejich kryty, které mohou mit potencial sité nebo vyssi.
Vénujte zvySenou pozornost ochrané proti tirazu elektrickym proudem.

Pri kontrole soudasti stiijte na izolované podloZce a pracujte jen jednou rukou. Vzdy pra-
cujte s dalsi osobou pro pfipad nouzového stavu. Pi‘ed kontrolou zafizeni nebo provadénim
udrzby vidy odpojte napajeni. Vase vybaveni musi byt fadné uzeméno. PouZivejte bezpec-
nostni bryle kdykoliv, kdyZ pracujete s elektrickym regulitorem nebo elektrickym zari-
zenim pro rota¢ni pohony.
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becna upozornéni - Ctéte jako prvni!

VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym persondlem sezndmenym s konstrukci, pfisluSenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence mUze zpusobit Uraz.

VAROVANI: Uzivatel je odpovédny za to, Ze vSechny pohanéné stroje a pohyblivé
mechanizmy nedodavané HITACHI, Ltd., a zpracovatelskeé linky, jsou schopny
bezpeéného provozu pfi frekvenci o velikosti maximalné 150 % zvolené frekvence AC
motoru. Opomenuti muZze mit za nasledek zni¢eni zafizeni nebo zranéni personalu v
pripadé, Ze by nastala porucha.

VAROVANI: Pro ochranu zafizeni nainstalujte proudovy chrani¢ s velkymi
pFipustnymi vysokofrekvenénimi proudy. Ochrana proti zemnimu spojeni neni navrzena
pro ochranu osob.

VAROVANI: NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. ODPOJTE
NAPAJENI DRIVE NEZ ZACNETE PRACOVAT S RIZENIM.

VAROVANI: Pockejte minimalné 5 minut po vypnuti napajeni pfed provadéni udrzby
nebo revizi. Jinak hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: Tyto pokyny by mély byt pfecteny a spravné pochopeny pred praci se
zafizenim fady X200.

OPATRNOST: Dobré uzeméni, odpojovaci pfistroje a jina bezpe€nostni zafizeni a
jejich umisténi jsou na odpovédnosti uZivatele a nejsou zajist'ovany vyrobcem zafizeni
firmou HITACHI Ltd.

OPATRNOST: Zapojte termoelektrickou ochranu motoru a zafizeni pro ochranu proti
pretizeni tak, aby v pfipadé prehrati nebo pretizeni motoru doslo k vypnuti ménice
X200.

VYSOKE NAPETI: Dokud sviti signalka “POWER” je pfitomno nebezpedné napéti.
Pockejte minimalné 5 minut po odpojeni napajeni, nez za¢nete s Gdrzbou.

VAROVANI: Toto zafizeni ma velké tnikové proudy a proto musi byt trvale (pevné)
spojeno se zemi dvéma nezavislymi kabely.
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VAROVANI: Otagejici se hiidele a elektrické potencialy mohou byt nebezpeéné. Proto
je velmi nutné, aby vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elektotechnickym
normam a predpistm. Instalace, zapojeni a tdrzba by mély byt provadény vyhradné
kvalifikovanym personalem.

Vyrobce doporu¢uje dodrzovat testovaci procedury, které jsou obsazené v této
pfiru¢ce. Pred praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napéti.

OPATRNOST:

a) Motory tfidy | musi byt spojeny s ochranou zemi vedenim s nizkym odporem
(<0.1Q)

b) Kazdy pouzity motor musi byt vhodné dimenzovany

¢) Motory mohou mit nebezpeéné pohyblivé ¢asti. Pro tento pfipad musi byt zajisténa
vhodna ochana.

OPATRNOST: V obvodech signalizace poruchy mize byt nebezpecné napéti, i kdyz je
meni¢ odpojen. Presvécete se, nez odstranite pfedni pfi tdrzbé nebo prohlidce, ze
napdjeni signalizace je odpojeno.

OPATRNOST: Nebezpecné (hlavni) svorky - propojeni (motor, stykag, filtr atd.) musi
byt pfi kone¢né instalaci nepfistupné.

OPATRNOST: Toto zafizeni by mélo byt instalovano v rozvadéci s krytim IP54 nebo v
ekvivalentnim (viz. EN60529). Kone¢na aplikace musi byt v souladu s BS EN60204-1
(viz. odkaz v sekci “Volba a umisténi” na strané 2-9). Schéma rozméru je zndzornéno
dale.

OPATRNOST: Ukonceni kabelaZze musi byt spolehlivé upevnéno ve dvou nezavislych
bodech. Pouzijte koncovky k upevnéni kabelu (viz. obrazek dole) nebo kabelové
ucpavky, kabelové koncovky atd

Svorka (oko)\ / Podpora kabelu
i

OPATRNOST: Vstupni napajeci sit” ménice musi byt vybavena odpojovacim
zafizenim, které odpoji vSechny Zivé vodie. Navic musi byt vybavena, na vstupu do
ménice, ochrannym zafizenim dle smérnice IEC947-1/IEC947-3 (data ochrannych
zafizeni v kapitole “Dimenzovani vodicu a pojistek” na strané 2-19”).

POZNAMKA: VySe uvedené instrukce spolu s dal$imi poZzadavky zdtraznénymi v
této priru¢ce musi byt dodrzeny, aby byly spinény pozadavky na nizkonapétova
zafizeni (Evropska LVD).




Seznam varovani a upozornéni v této priru¢ce

Varovani a upozornéni pro orientaci a montazni postup

A
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VYSOKE NAPETI: Nebezpeéi elektrického $oku. Odpojte napajeni
pfed zapocetim kontroly. Pockejte min. 5 minut pfed odstranénim
pfedniho krytu.

VAROVANI: V nasledujicich pfipadech mize dojit v distribugni siti, ke
které je pfipojen ménic, k velké proudové Spicce, ktera je schopna znigit
vstupni usmérfiova¢ ménice:
1.Faktor nevyvazZenosti sité je vétSi nez 3 %.
2.Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vétsi nez vykon ménice,
nebo je kapacita sité vétsi nez 500 kVA.
3.Lze predpokladat nahlé zmény parametrd sité v pfipadech jako:
a. vice ménicu je spojeno na jednu spole¢nou kratkou napajeci
sbérnici.
b. tyristorovy usmérriova¢ a ménic jsou spojeny kratkou napajeci
sbérnici.
c. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzacéni kondenzatory.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze jsou soucasti instalovany na nehoflavych
materialech, jako napf. ocelové desce. Hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze v blizkosti ménice neni umistén hoflavy
material. Hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze neni mozné, aby se do ménice dostaly cizi
prfedméty, jako napf. kousky dratu, kapky pfi svafovani, kovové piliny,
prach atd. Hrozi nebezpedi pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze je ménic¢ nainstalovan na misté, které
unese jeho vahu viz. specifikace v textu (“Specifikace méni¢i X200” na
strané 1-5). Hrozi pad ménice a zranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze je méni¢ umistén na kolmé podloZce,
ktera neni vystavena chvéni. Hrozi pad ménice a zranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze neni instalovan a obsluhovan ménic, ktery
je poskozeny nebo neuplny. Hrozi nebezpedi poranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze je méni¢ umistén v mistnosti s dobrou
ventilaci, kde neni pfimé slunecni zareni, vysoka teplota, vysoka vlhkost
nebo kondenzace, vysoka prasnost, korozni, vybusny nebo hoflavy plyn,
prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpec¢i pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze volny prostor okolo ménice odpovida
pozadavkim a je vybaven adekvatni ventilaci. Jinak hrozi nebezpedi
prehfati ménice a pozaru.
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Zapojeni - varovani pro elektrotechnickou praxi a specifikace zapojeni

VAROVANI: Pouzivejte médéné vodige 60/75 °C nebo ekvivalentni. e 2-18
VAROVANI: Zafizeni s nizkym krytim. . 2-18
VAROVANI: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudemne ... 2-18

vice nez 5000 A, 240 V maximalné (u modelt S nebo L).

OPATRNOST: Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudemne ... 2-18
vice nez 5000 A, 480 V maximalné (u modeli H).

VYSOKE NAPETI: Presvédéete se o dobrém uzeméni jednotky. Jinak ... 2-18
hrozi nebezpec¢i Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovaci prace by méli provadét kvalifikovana o 2-18
osoba. Hrozi nebezpegi urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojovani provadéjte az se presvédgite, Ze je o 2-18
vykonové (i fidici) napajeni vypnuto. Hrozi nebezpeci Urazu elektrickym
proudem nebo pozaru.

VYSOKE NAPETI: Méni& zapojte a zatnéte s nim pracovat aZ po o 2-18
mechanické instalaci jednotky dle instrukci v tomto manualu. Hrozi
nebezpedi Urazu elektrickym proudem nebo zranéni personalu.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze je vypnuté napdjeni. Pokud pohon praco- ... 2-24
val, pockejte min. 5 minut pfed pokracovanim v zapojovani.

OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je rozdilné od dfivéjSich typa ... 2-11
ménicl jako L100 a L200. Prosim postupuijte pfi zapojovani silovych ~20
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vodicu obezfetné.




Zapojeni - varovani pro elektrotechnickou praxi
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OPATRNOST: Dotahujte Srouby pfedepsanym utahovacim momentem.
Zkontrolujte, zda nebyly ztraceny Zadne Srouby, jinak vznika nebezpedi
pozaru.

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze napajeci napéti je:

1-fazové 200 az 240V, 50/60 Hz, (do 2,2kW) pro modely SFE
1-fazové/3-fazové 200 az 240 V, 50/60 Hz (do 2,2 kW)pro modely NFU
3-fazové 200 az 240 V, 50/60 Hz, (nad 2,2 kW) pro modely LFU
3-fazové 380 az 460 V, 50/60 Hz (do 7.5kW) pro modely HFx

OPATRNOST: Pokud napdjite tfifazovy méni¢ pouze jednofazovym
napétim, je nutné omezit vystupni proud. Prosim v téchto pfipadech se
obrat'te na Vaseho distributora HITACHI. Jinak hrozi nebezpedi zniceni
ménice a pozaru.

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze jste nepfipojili stfidavé napajeni na
vystupni svorky. Jinak hrozi nebezpeci zni€eni ménice, zranéni a nebez-
peci pozaru.

X200 Inverter

00O

I — |
Power Input

Output to Motor
1

000
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OPATRNOST: Pouziti hlida¢i zemniho spojeni v napajecim obvodu e 222
ménice:
Ménice opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodi¢i k motoru mohou
mit vy$8i unikajici proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti
napajeci sité mlze tato skutecnost mit za nasledek nechténé odepnuti
hlida¢e zemniho spojeni. ProtoZe na vstupu ménice je usmériovac,
muze dojit k aktivaci hlidac¢e zemniho spojeni vznikem malého
stejnosmérného proudu.
Prosim proveéfte nasledujici:
* pouzijte pouze hlidace zemniho spojeni s ¢asovym zpozdénim a
citlivé na proudovy puls s vy$8i prahovou hladinou proudu.
« ostatni komponenty systému je potfeba chranit vlastnimi hlidaci
zemniho spojeni.
« hlida¢ zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice nepredsta-
vuje absolutni ochranu proti Urazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: V8echny vstupni faze méni¢e musi byt jistény pojistkou e 222
nebo jisti€¢em, jinak hrozi nebezpecéi pozaru.

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze pfivody k motoru, proudové chrani¢e ... 2-22
a stykace maji jmenovité hodnoty odpovidajici motoru. Vznika nebez-

peci pozaru.

Vystrazné zpravy pri testu chodu
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OPATRNOST: Chladi¢ ménice ma za provozu vysokou teplotu. Budte en 225
opatrni a nedotykejte se ho, hrozi nebezpeci popaleni.

OPATRNOST: Za provozu ménice je velmi jednoduché provést rychlou ... 2-25
zménu otacek z nizkych na vysoké, provéfte zda pfipojeny motor a stroj
snasi takovéto zmeény, jinak hrozi nebezpeci Urazu a poniceni stroje.

OPATRNOST: Pokud provozujete pohon nad standardni frekvenci .. 225,
motoru (50Hz/60Hz, nejedna-li se o specialni motor), provéfte u vyrobce . 2-31
motoru a stroje mezni dovolené otacky zafizeni. Provozujte zafizeni

pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi nebezpec¢i zniceni

stroje a Urazu osob

OPATRNOST: Pfed a v prabéhu zkousky pfipojeni napajeni sledujte en 225
nasledujici skuteénosti, jinak hrozi nebezpedi zni¢eni pfistroje:
« Je instalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+] ? Nepfipinejte sit’
pokud je propojka vyjmuta.
« Je smér ota¢eni motoru spravny?
* Nevyhlasil méni¢ chybu pfi rozbéhu nebo dobéhu?
» Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skute¢nosti?
» Negeneruje motor nenormalni vibrace a hluk?
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Varovani pfi konfiguraci fidicich prvka

A

VAROVANI: Je-li parametr b012, termoelektricka ochrana motoru nastaven na
jmenovity proud motoru (FLA), pak ochrana proti ptetizeni motoru reaguje pii
115% proudu motoru. Pokud je parametr b012 nastaven vyse nez je proud
motoru FLA, mize dojit k pfehfati motoru a k jeho zniceni.

Parametr b012, Groven termoelektrické ochrany je volné nastavitelny.

Varovani pfi konfiguraci fidicich prvka
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OPATRNOST: Bud'te opatrni pfi nastavnovani ¢asu stejnosmérné brzdy, aby
nemohlo dojit k pfehiati motoru. Doporu¢ujeme pouzit motor s termistorem ve
vinuti. Termistor pfipojte k ménic¢i na ur¢eny vstup (viz kapitola “Termistorova
teplotni ochrana” na strané 4-25). Konzultujte s vyrobcem motoru cyklus
zatézovani motoru pii st€jnosmérném brzdéni.

VYSOKE NAPETI: Je-li zapnuta funkce RDY, objevi se na svorkach U,V,W
napéti i kdyZ je pohon zastaven. Proto se v tomto stavu nikdy nedotykejte
vystupnich svorek . Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: Nikdy nezasahujte do Debug modu ménice. Tento je uréen
pouze pro pracovniky vyrobce a pfipadny zasah muze mit za nasledek
nefunk¢énost ménice, ev. nepfedvidatelné chovani.

Varovani pfi provozu a kontrole
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VAROVANI: Zapinejte napéjeci napéti az po uzavieni Selniho krytu. Po dobu
napajeni neotvirejte ¢elni kryt. Vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Neovladejte spinade mokryma rukama. Vznika nebezpedi tirazu
elektrickym proudem.

VAROVANI: Kdyz je méni¢ napéjeny, nedotykejte se svorek ménide i kdy
pohon stoji. Vznikéa nebezpeéi urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Je-li zvolen rezim restartu, méize dojit k nahodnému startu po
zastaveni nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji. Zajistéte, aby
stroj byl navrzen tak, ze bezpec¢nost obsluhy bude zajisténa i pfi restartu. Vznika
nebezpeci zranéni.

VAROVANTI: I kdy? je napajeni kratkodob& vypnuto miiZe nastat restart po
obnoveni napajeni, pokud trva povel k chodu. Mize-li byt tento stav nebez-
pecny pro obsluhu, zapojte obvody tak, aby nedochazelo k restartu po obnoveni
napajeni. Jinak vznika nebezpeci zranéni

VAROVANI: Tlagitko STOP na m&nici je aktivni pouze pokud tato funkce
byla nastavena. Tlac¢itko nouzového stopu musi byt realizovano oddélené. Jinak
vznika nebezpeéi zranéni.

VAROVANI: Pokud byl dan povel k chodu, po resetu poruchy dojde néhle k
restartu. Provéite, ze resetujete poruchu az po zruseni povelu chodu. Vznika
nebezpec¢i zranéni.




Frekvenéni méni¢ X200 “

VAROVANI: Nedotykejte se vnittku napajeného ménice a nestrkejte dongj ... 4-3
zadné vodivé predméty. Vznika nebezpeci Grazu elektrickym proudem a pozaru.

VAROVANTI: Je-li zapnuto napajeni pfi aktivnim povelu chodu, motor se ... 4-3
zatne okamzité tocit, coz je nebezpecné. Pfed zapnutim napajeni se
presvédcete, ze neni aktivovan povel k chodu.

VAROVANI: Je-li tlagitko STOP nastaveno jako netéinné, pak jeho stlateni ... 4-3
nezrusi chod ani poruchu.

VAROVANTI: Pouzijte nezavislé bezpecnostni stop tlagitko, pokud to techno- ... 4-3
logie vyzaduje.

VAROVANI: Pokud je vypnuto a znovu zapnuto napajeni ménice a povel ... 4-3
chodu zistava aktivni, pak miize dojit k opétnému rozb&hu pohonu, coz by

mohlo znamenat nebezpec¢i pro zafizeni a osoby. Pfed kazdym zapnutim sité se
presvédcete, ze povel chodu neni aktivni.

VAROVANI: Po provedeni sekvence RESET dojde, pokud ziistal aktivni . 424
povel chod, k rozbéhnuti pohonu, coz miize byt nebezpecné pro zatizeni a

osoby. Pfed kazdym provedenim RESETu se presvédcete, ze povel chod byl

deaktivovan.
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Varovani pfi provozu a kontrole

OPATRNOST: Chladi¢ ménice mUzZe mit vysokou teplotu. Nedotykejte ... 4-2
se ho, vznika nebezpedi popalenin.

OPATRNOST: Méni¢em miize by velmi snadno realizovan provoz pii vysoké ... 4-2
nebo nizké rychlosti. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v pracovnim
rozsahu motoru a stroje. Jinak vznika nebezpe¢i zranéni.

OPATRNOST: Je-li motor provozovan na frekvenci vy3si nez je standardni ... 4-2
nastaveni (50 Hz/60 Hz), konzultujte rychlost motoru a stroje s jejich vyrobcem
a teprve poté ho provozujte. Jinak vznika nebezpeéi poskozeni stroje.

OPATRNOST: Pokud vase aplikace piekro¢i maximalni proud nebo napéti ... 4-4
dovolené v misté pfipojeni, hrozi nebezpe¢i poskozeni ménice nebo zafizeni.

OPATRNOST: Pfed zmé&nou polohy spinade SR/SK vypnéte napajeni ménice, — ...... 4-9
jinak by mohlo dojit ke zni€eni nékterych obvodi ménice.

OPATRNOST: Prosim neprovadgjte nulovéni integraéni slozky PID regulatoru ... 4-27
za chodu ménice. Mize dojit k okamzitému sniZeni rychlosti ménice, které
zapficini chybu.

VYSOKE NAPETI: Je-li zapnuta funkce RDY, objeci se na svorkach U VW ...........
napéti i kdyz je pohon zastaven. Proto se v tomto stavu nikdy nedotykejte
vystupnich svorek

VYSOKE NAPETI: Vysoké napéti ziistavana na méniéi pritomno i pfi pouZiti  .............
bezpecnostniho stopu. Pouziti bezpe¢nostniho zastaveni neznamena vypnuti
napdjeni.
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Varovani a upozornéni pfi problémech a udrzbé

VAROVANI: Udrzbu a inspekci provadéjte az po uplynuti minimainé 5 ....... 6-2
minut po vypnuti napajeni. Jinak vznika nebezpeci Urazu elektrickym

proudem.

VAROVANI: Udrzbu, prohlidky a nahradu souéasti smi provadét pouze ....... 6-2

kvalifikovany personal. Pfed zahajenim prace si sundejte veskeré
kovové predméty (naramkové hodinky, naramky atd.) Pouzivejte
nastroje chranéné izolaci. Jinak vznika nebezpeci Urazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

VAROVANI: Nikdy nerozpinejte konektory tahem za pfipojené vodiée ....... 6-2
(vodice k chladicimu ventilatoru a k vstupni logické karté). Hrozi nebez-
peci pozaru, pretrzeni vodicu a ohrozZeni osob.

OPATRNOST: Nepfipojujte méfi¢ izolaéniho odporu k Zadnym fidicim ... 6-10
svorkam jako inteligentnim 1/0 apod. MuZe dojit ke zni€eni ménice.

OPATRNOST: Nikdy neprovadéjte na ménici test pfilozenym napétim ... 6-10
(HIPOT). Méni¢ ma na vstupu pfepét'ovou ochranu zapojenou mezi
svorky hlavniho obvodu a kostru pfistroje.

VYSOKE NAPETI: Nedotykejte se za provozu, ani pii méfeni, holych ... 6-14
kabelll a svorkovnic. Méfici pfistroje umistéte pred méfenim na izolo-
vanou podlozku.
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Obecné upozornéni a varovani

VAROVANI: Nikdy nemodifikujte jednotku. Hrozi nebezpedi urazu elektrickym
proudem a nebo zranéni.

OPATRNOST: Zkouska pfilozenym napétimi a méfeni izolaéniho odporu byly
provedeny pred expedici jednotky. Neni jiz potfeba provadét tento test pred zapojenim.

OPATRNOST: Nepfipojujte ani nerozpojujte vodice a konektory pokud je zafizeni
napajeno. Neméfte signaly v pribéhu provozu.

=“ OPATRNOST: Prekontrolujte spravnost uzeméni zemnici svorky.

OPATRNOST: Kdyz provadite prohlidku jednotky, vypnéte napdjeni a Eekejte
minimalné 5 minut nez otevrete kryt.

movnim odpadem. Kontaktujte spole¢nost zabyvajici se likvidaci pru-
myslového odpadu, ktera zajisti odborné zpracovani bez ohrozeni zi-

OPATRNOST: Pouzitou jednotku neni dovoleno likvidovat spolu s do- E
votniho prostredi.




Frekvenéni méni¢ X200 m

OPATRNOST: Nezastavujte chod vypnutim stykace na primarni nebo sekundarni
strané ménice

Proudovy chrani¢

|

Y|yakp°a'}§x.e i L1, L2, L3 uvw £° 2
°\: ,V, -

Méni¢

PCS

L
e N

Pokud doslo ke kratkodobé ztraté napajeni, a jestlize byl zachovan povel k chodu,
potom mUze jednotka po odeznéni poruchy napdjeni restartovat. Muze-li tato situace
vést k ohroZeni obsluhy, instalujte styka¢ na napajeci strané tak, aby obvody nepfipus-
tily restart po obnoveni napdjeni. Jestlize pouzivate modul dalkového ovladani a byla
zvolena funkce restartu, zpusobi tato téZ automaticky restart jednotky, pokud zUstal
aktivni povel chodu. Proto budte pozorni.

OPATRNOST: Nezapojujte kompenzacéni kondenzatory nebo bleskojistky mezi
vystupni svorky ménice a motoru.

Proudovy chrani¢
Bleskojistka

Vy'ko'n.ov'é
napajeni o%w L1,12,13 Cuvw Motor

Ty

Kompenzaéni
GND lug kondenzatory
00

Pokud doslo ke kratkodobé ztraté napajeni, a jestlize byl zachovan povel k chodu,
potom muze jednotka po odeznéni poruchy napajeni restartovat. Muze-li tato situace
vést k ohroZeni obsluhy, instalujte styka¢ na napajeci strané tak, aby obvody nepfipus-
tily restart po obnoveni napajeni. Jestlize pouzivate modul dalkového ovladani a byla
zvolena funkce restartu, zpUsobi tato téZ automaticky restart jednotky, pokud zGstal
aktivni povel chodu. Proto budte pozorni.

OPATRNOST: FILTR PREPETI NA SVORKACH MOTORU

(pro 400 V - tfidu)

V systémech pouzivajicich ménice s fizenim napéti pulzné - Sitkovou modulaci (PWM)
mohou nastat na svorkach motoru prepéti, zptisobena konstantami kabelu, jako je
délka kabelu (zejména, kdyZz vzdalenost mezi méni¢em a motorem je vice nez 10 m) a




zpuUsob ulozZeni kabelu. Je k dispozici filtr tfidy 400 V, potlacujici tato prepéti. Ujistéte
se, ze jste filtr za této situace nainstalovali

OPATRNOST: VLIVY ROZVODNE SITE NA MENIC
V nasledujicich pfipadech muze dojit v distribucni siti, ke které je pfipojen ménic, k
velké proudové $picce, ktera je schopna znicit vstupni usmérfiova¢ ménice:
1. Faktor nevyvazenosti sité je vétsi nez 3 %.
2. Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vétsi nez vykon ménice, nebo
je kapacita sité vetsi nez 500 kVA.
3. Lze predpokladat nahlé zmény parametru sité v pfipadech jako:
a. vice ménicu je spojeno na jednu spolecnou kratkou napajeci sbérnici.
b. tyristorovy usmérfiova¢ a ménic¢ jsou spojeny kratkou napajeci sbérnici.
c. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzaéni kondenzatory.
Pokud je pfedpoklad, Ze mlze nastat néktera z vySe uvedenych situaci, a pokud
vyzadujete maximalni spolehlivost zafizeni, je velmi nutné instalovat vstupni sit'ovou
tlumivku (s 3% ubytkem napéti na jmenovitém proudu) pfizpGsobenou napajecimu
napéti sité. Pokud v misté instalace mGze dojit k nepfimému uderu blesku, instalujte
patfi¢nou pfepét’ovou ochranu.

OPATRNOST: OCHRANA PROTI RUSENi INTERFERENCIi Z MENICE

Méni¢ pouziva mnoho polovodiovych spinacich prvk jako jsou tranzistory IGBT. Proto
jsou rozhlasové pfijimace a méfici pfistroje umisténé blizko ménice vystaveny ruseni
interferenci.

Aby byly tyto pfistroje chranény pred ruSenim interferenci, mély by byt instalovany
dostatedné daleko od ménige. Uginné je t&Z stinit celou strukturu ménice.

Pridani EMI filtru na vstupni strané ménice také snizuje ruseni jinych zafizeni po
napajecich vodic¢ich.

Vnéjsi vyzafované ruSeni z napajeci sité mGze byt minimalizovano zapojenim EMI filtru
na primarni stranu ménice.

EMI Filtr Méni¢
R1 R2 L1 U o

s s Lovd T
T2 B owh

ruseni

]

EMI Filtr

1
1
1
| p— —
% | /
Dalkovy X Uzeména kostra
1

ovladaé

Kompletni stinéni realizo-

vané kovovym rozvadécem,
uzavienym pultem atd. s co
nejkratSimi spoii. ~

Uzeména trubka nebo
— stinény vodi¢




Frekvenéni méni¢ X200 m

OPATRNOST: Kdyz nastane porucha EEPROM (E8), znovu zkontrolujte nastavené
hodnoty.

OPATRNOST: Pouzijete-li pro nékteré vstupni inteligentni svorky (C011 az C016)
logiky “ v klidu sepnuto” (NC) a jsou-li na téchto svorkach zvoleny povely k chodu [FW]
nebo [RV], muze dojit k samovolnému rozbéhu pohonu pfi vypadku sité nebo odpojeni
nadrazeného systému. Proto, pokud Vas systém neni zajistén proti neotekavanému
rozbé&hnuti pohonu, nepouzivejte pro povely chodu[FW] a [RV] logiku “v klidu sepnuto”.

VAROVANI: Na obrazcich v této knize jsou kryty a bezpe&nostni prvky nékdy otevie-
ny, aby bylo mozné popsat detaily. V provozu musi byt kryty a bezpe¢nostni prvky
vraceny na své plvodni misto. Provozujte ménic¢ v souladu s touto pfiruckou..

> BB

OPATRNOST: Ménic¢ nelze likvidovat spolu s domacim odpadem. Kontak-
tujte organizaci zabyvajici se ekologickou likvidaci primyslového odpadu E

UL® Varovani, upozornéni a instrukce

Vystrahy pro zapojeni a pouzité sily vodict

Nasledujici vystrahy zahrnuji nezbytné pokyny, které je nutno dodrzet pfi provadéni ins-
talace a zapojeni ménice pro splnéni pfedpist a doporuceni Underwriters Laborato-

i e®

ries’

VAROVANI: “Pouzivejte pouze médéné vodice 60/75 °C nebo ekvivalentni.”

VAROVANI: “Zafizeni s nizkym krytim.”

VAROVANI: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne v&tsim nez
5000 A, 240 V maximalné (u modeld N nebo L)”

VAROVANI: “Vhodné pro sité se symetrickym zkratovym proudem ne vétSim nez
5000 A, 480 V maximalné (u modelu H).”

VAROVANI: “Horky povrch - nebezpegi pozaru”

VAROVANI: “Pfistroj instalujte v prostfedi se stupném znegisténi 2.”

VAROVANI: “Nebezpedi Girazu elektrickym proudem — trva min. 5 minut po vypnuti.

VAROVANI: “V kazdém modelu je obsaZena ochrana proti pfetizeni motoru.”

> bbb




XIlv

Utahovaci momenty svorek a priifezy vodict

V nize obsaZené tabulce jsou uvedeny prafezy vodi¢l a utahovaci momenty jednot-
livych svorek.

Vstupni Vystup motoru e .Prﬂirez vodicu Moment
&ti Typ ménice silovych svorek-
Japet KW HP rozsah(AWG) ft-lbs | (N-m)
0.2 1/4 X200-002SFE(F)/NFU 06 08
0.4 1/2 | X200-004SFE(F)/NFU 14 ’ ’
0.55 3/4 | X200-005SFE(F) pouze 75 °C
0.75 1 X200-007SFE(F)/NFU
1.1 11/2 X200-011SFE(F)
200V 12 0.9 1.2
1.5 2 X200-015SFE(F)/NFU
22 3 X200-022SFE(F)/NFU 10
3.7 5 X200-037LFU 12
0.4 112 X200-004HFE(F)2/HFU2
0.75 1 X200-007HFE(F)2/HFU2 16
1.5 2 X200-015HFE(F)2/HFU2 0.9 12
22 3 X200-022HFE(F)2/HFU2 ' ’
400V 14
3.0 4 X200-030HFE(F)2 pouze 60 °C
4.0 5 X200-040HFE(F)2/HFU2
s . Rozsah prufezu Moment
vorkovnice vy
vodi¢u (AWG) ft-bs (N-m)
logicka a analogova svorkovnice 30—16 0.16—0.19 | 0.22—0.25
releova svorkovnice 30—14 0.37—0.44 0.5—0.6

Kabelova ukoncéeni

f’j VAROVANI: Spoje provedené pfi zapojovani  syorka (oko)
méni¢e musi byt provedeny v souladu s
nafizenim UL a CSA. Musi byt pouZito \
schvélenych kabelovych koncovek (ok, $picek).
Konektory a svorkovnice musi byt uchyceny .
originalnimi uchycovacimi prostredky
doporu¢enymi dodavatelem. Kabel

Podpora kabelu




Frekvenéni méni¢ X200
Velikost jistiCu a pojistek

Pripojeni ménice k distribucni siti 400V musi obsahovat jistici prvky (jisti¢e a pojistky) o
napét’ové odolnosti min 600V a musi splfiovat predpisy UL. Velikosti t&chto prvku jsou
uvedeny nize.

VstuPr’\i Vstup motor Typ ménice (tnfi‘:lj;s;liiyle(%)L,
napéti KW HP 600V)
0.2 1/4 | X200-002NFE(F)/NFU 10
0.4 112 X200-004NFE(F)/NFU 10
0.55 3/4 X200-005NFE(F) 10
0.75 1 X200-007NFE(F)/NFU 15
1.1 11/2 | X200-011NFE(F) 15
200V 15 2 X200-015NFE(F)/NFU 20 (1f.)
15 (3f.)
22 3 X200-022NFE(F)/NFU 30 (1f.)
20 (3f.)
3.7 5 X200-037LFU2 30
55 712 X200-055LFU2 40
7.5 10 X200-075LFU2 50
0.4 112 X200-004HFE(F)/HFU 3
0.75 1 X200-007HFE(F)/HFU 6
1.5 2 X200-015HFE(F)/HFU 10
400V 22 3 X200-022HFE(F)/HFU 10
3.0 4 X200-030HFE(F) 15
4.0 5 X200-040HFE(F)/HFU 15
55 712 X200-055HFE(F)2/HFU2 20
7.5 10 X200-075HFE(F)2/HFU2 25

Motorova prepétova ochrana
Ménice HITACHI X200 obsahuji pevnou ochranu proti pfetizeni, ktera je nastavitelna
nasledujicimi parametry:
+ B012 “elektronicka ochrana pietizeni”
« B212 “elektronicka ochrana pfetizeni pro druhy motor”

Do téchto parametrt nastavte jmenovité proudy pouZitych motort. Rozsah nastaveni
obou parametru je 0.2 * az 1.0 * nasobek jmenovitého proudu ménice.

VAROVANI: Pokud jsou s ménicem propojeny dva a vice motoru, nejsou chranény
elektronickou ochranou pietizeni. Nainstalujte externi termoelektricka relé na kazdy z
motord.
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Frekvenéni ménic¢ L2002 Xviil

Upravy

Tabulka historie oprav

& Popis tpravy Datum Cislo
. vydani manualu
Prvni vydani manualu NT301X Bfezen 2007 NT301X
tento manual je platny spole¢né s QRG (NT3011X) a
Dodatkem (NTZ301X)
Uprava rozvrzeni Bfezen2007 | NT301XA
Strana xiii: oprava UL varovani, upozornéni Zafi 2007 NT301XC

Strana 1-5 az 1-9: oprava hodnot tepelnych ztrat

Strana 1-9: vloZzeny momentové charakteristiky

Strana 1-12 az 1-17: vloZzeny omezovaci kfivky

Strana 3-16: oprava vysvétleni manualniho momentového
boostu

Strana 3-34: oprava vysvétleni termoelektrické ochrany

Strana 3-39: oprava rozsahu parametru b050

Strana 3-46 a C-6: oprava editace v rezimu chodu b055 a

Strana 4-5 az 4-11: oprava oznaceni svorky PCS

Strana 4-34az 4-36: vlozeno vysvétleni a certifikace

Strana 4-42 az 4-43:oprava Casovna funkce FA2

Strana 4-64: vyjmuti parametru H007 (X200 jej nema)

Strana 6-6: oprava Cisla svorky pro termistor (#6 » #5)
v popisu E21

Strana 6-16: oprava délky zaruky

Strana D-4: oprava podminek EMC instalace

Dal$i malé korekce v celém manualu

Doplnény udaje pro modely 5,5kW a 7,5kW na stranach

xiii, xiv, xv, 1-7, 1-9, 1-15, +-18, 3-66, 5-6, 6-11
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Kontakty

Hitachi America, Ltd.

Power and Industrial Division
50 Prospect Avenue
Tarrytown, NY 10591

US.A

Telefon: +1-914-631-0600
Fax: +1-914-631-3672

Hitachi Europe GmbH

Am Seestern 18

D-40547 Disseldorf
Germany

Telefon: +49-211-5283-0
Fax: +49-211-5283-649

Hitachi Asia Ltd.
16 Collyer Quay

#20-00 Hitachi Tower, Singapore

049318

Singapore

Telefon: +65-538-6511
Fax: +65-538-9011

Hitachi Asia (Hong Kong) Ltd.
7th Floor, North Tower

World Finance Centre, Harbour City
Canton Road, Tsimshatsui, Kowloon

Hong Kong
Telefon: +852-2735-9218
Fax: +852-2735-6793

Hitachi Australia Ltd.
Level 3, 82 Waterloo Road
North Ryde, N.S.W. 2113
Australia

Telefon: +61-2-9888-4100
Fax: +61-2-9888-4188

Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,
Ltd.

AKS Building, 3, Kanda Neribei-cho
Chiyoda-ku, Tokyo, 101-0022

Japan

Phone: +81-3-4345-6910

Fax: +81-3-4345-6067

Hitachi Industrial Equipment Systems Co,
Ltd

Narashino Division

1-1, Higashi-Narashino 7-chome
Narashino-shi, Chiba 275-8611
Japan

Telefon: +81-47-474-9921

Fax: +81-47-476-9517

AEF, s.r. 0.

Pekarska 86

602 00 Brno

Ceska republika

Telefon: + 420 543 421 201
Fax: +420 543 421 200

POZNAMKA: Technickou pomoc pro ménice Hitachi obdrzite u dealert Hitachi
pramyslové elektroniky, od kterych jste zbozi nakoupili, a nebo na vyse uvedenych
adresach kancelafri a vyrobcul. Pfi kontaktu s nimi si prosim pfipravte nasledujici infor-

‘ =| mace:
1. Model

2. Datum nakupu

3. Vyrobni ¢&islo (MFG No.)

4. Popis problému

Pokud jsou nékteré popisky necitelné, pouzijte pfi kontaktu s Hitachi zastupcem jiné,

¢itelné informace z ménice.




Uvodni kapitola

V této kapitole... strana
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Uvod

Hlavni vlastnosti
Blahopiejeme Vam k ziskani Hitachi
ménice fady X200. Tento méni¢ svou
konstrukci a obsazenymi komponenty
zajist'uje vynikajici chovani pohonu.
Vyrobek je vyjime¢né maly, velikost je dana
vykonem odpovidajiciho motoru. Rada Y )
X200 zahrnuje vice nez 12 typU které -
pokryvaji motory od 200 W do 7,5 kW jak v
napajeni 240V, tak v 480V. Hlavni charak-
teristiky jsou:

200V a 400V ménice

dostupnost US nebo EU verze (mistni

specificky rozsah napéti a standardni = — 1

nastaveni hodnot) X200-004LFU X200-037LFU

Zabudovany RS-485 MODBUS RTU jako

standard

WITACHI
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Sestnact programovatelnych pevnych frekvenci

PID regulator nastavuje automaticky otacky motoru aby udrzel nastavené hodnoty
technologického procesu

zabudovany odruSovaci filtr splfiujici pozadavky CE v obou tfidach ménict SFE i
HFE

Konstrukce ménica Hitachi prekracuje fadu obvyklych dogmat mezi otackami,

momentem a uginnosti. Vlastnosti jsou nasledujici:

* Vysoky zabérovy moment 100% pfi 6Hz

* Trvaly chod 100% momentem v rozsahu otacek 1:10 (6/60 Hz / 5/50 Hz) bez
snizovani zatiZitelnosti motoru

« Volba spinani chladiciho ventilatoru prodluZije jeho Zivotnost

Pro vase aplikace je mozné pouzit celou fadu pfisluSenstvi Hitachi :
« Digitalni operatorsky panel (dale jen OP) OPE-SRmini

« Pripravek pro montéz OP do panelu rozvadéce a adaptér k montazi ménice na DIN
(35mm velikost)

« Jednotku dynamického brzdéni s odpory
« Radiovy odrusovaci filtr




Frekvenéni méni¢ X200 -

Volitelné digitalni panely
Méni¢ X200 Ize propojit s panelem dalkového
ovladani viz obr. vpravo (€.dilu. OPE-SRmini). Tento
umozriuje dalkové ovladani ménice - obr. dole vievo.
Kabel (€. dilu. ICS—1 nebo ICS-3, 1m nebo 3m)
spojuje konektor panelu a ménice.

Hitachi dodava soupravu pro montaz do panelu (dole
vpravo). Obsahuje montazni pfirubu, tésnéni, panel,
a dal$i komponenty. Panel s potenciometrem muZze-
te namontovat pro kryti NEMA 1. Pro panel bez
potenciometru vyhovuje NEMA 4X;, viz (€. dilu 4X—
KITmini)

ejojides| Jupoan

4X-KITmini

Digitalni panel-kopirovaci jednotka - Volitelny
panel / kopirovaci jednotka (€. dilu. SRW-0EX) je
na obr. vpravo. Ma dvouradkovy displej, coz HITACHI
umozriuje zobrazeni parametr(i funkénim kédem i f

N . o PR ALARM PRG  RUN
jménem. Navic umozriuje ¢teni nastaveni ménice a
zapisovani do své paméti. Potom muizete pfipojit
kopirovaci jednotku k dalSimu ménici a zapisovat
do ného nastaveni. Tato jednotka je vhodna k
prenosu nastaveni ménic¢e do mnoha dal$ich.

S

Pozniamka: Kopirovani nastaveni je mozné mezi
r§? menici serie X200. Neni mozné mezi X200 a jinymi
typy.

U Vasich distributord mohou byt k dispozici dal$i
panely pro uréitad primyslova odvétvi nebo mezina-
rodni trhy. Kontaktujte vaseho Hitachi distributora
pro dal$i detaily.

Poznamka: Nikdy nevypinejte napajeni v dobé
kopirovani (na displeji je “Copy CMD!""). Pfi SRW-0EX
opétovném zapnuti maze dojit ke ztraté funkénosti

ménice.

7l




Typovy Stitek ménice
Ménice Hitachi X200 maji typovy stitek na pravé strané plasté viz obr. dole. Ujistéte se,
Ze specifikace na $titku odpovida vasemu napajeni, motoru a bezpeénostnim
pozadavkam.
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Stitek se specifikaci

Schvalovaci Stitek

(odvracena strana)\

Oznaceni ménice
Maximalni vykon motoru

Vstupni jmenovita data:
Frekvence, napéti, proud

Vystupni jmenovita data:
Frekvence, napéti, proud
Vyrobni &islo:
¢islo série, datum, atd.

Oznaceni ménice
Oznacgeni méni¢e obsahuje uzite€né informace o jeho pouziti. Dle legendy dole::

-X200 — | 040 H F F | EMC filtr
- - F = zabudovany EMC filtr
bez oznaceni = bez filtru

Uzemi dodavek:
E=Evropa, U=USA, R=Japonsko

I Konfigurace
Oznageni typu F = s digitalnim panelem

Vstupni napéti:
S = tfida 200V, jedno / tifazové
L = tfida 200V, pouze tfifazové
N = tfida 200V, jedno / tfifazové
H = tfida 400V, tfifazové

Pouzitelny vykon motoru

002 =0.2 kW 022 =22 kW
004 = 0.4 kW 030 = 3.0 kW
005 = 0.55 kW 037 = 3.7 kW
007 = 0.75 kW 040 = 4.0 kW
011 =1.1kW 055 = 5.5 kW

015 =1.5 kW 075 =7.5 kW
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Specifikace méni¢a X200
Specifikace 200V a 400V tfidy ménicua

[ex)
Nasledujici tabulky plati pro 200V nebo 400V tfidu ménicu. “VSeobecna specifikace” na 8
strané 1-10 plati pro obé& skupiny. Poznamky ke specifikacim jsou pod pfislusnymi Q
tabulkami =3
=~
[W)
Polozka Specifikace 200 V tfidy oA
o
Ménice X200 EU verze 002NFEF | 004NFEF | 005NFEF | 007NFEF | 011NFEF o
verze 200V USA verze 002NFU | 004NFU 007NFU
Max. vykon motoru *2 kW 0.2 0.4 0.55 0.75 1.1
HP 1/4 12 3/4 1 1.5
Zdanlivy vykon 230V 0.5 1.0 1.1 1.5 1.9
(kVA) 240V 0.5 1.0 1.2 1.6 2.0
Jmenovité vstupni napéti SFEF - pouze jednofazové
NFU - jedno nebo tfifazové
1-fazové: 200 -15% az 240V +10%, 50/60 Hz +5%,
3-fazové: 200 -15% az 240V +10%, 50/60 Hz +5%,
Vestavény EMC EU verze pouze SFEF: filtr dle EN61800-3, kategorie C1
filtr
USA verze —
Jmenovity vstupni | 1-fazovy 3.1 5.8 6.7 9.0 11.2
proud (A) 3-fazovy 18 3.4 - 52 -
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 200 to 240V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1.4 2.6 3.0 4.0 5.0

Uginnost pfi 100% jmenovitého vystupu 89,0% 92,3% 93,2% 94,1% 94,7%

l)0

Priblizna pffi 70% vystupu 18 24 26 33 42
vykonova ztrata
(\\7/\/) pii 100% vystup 22 31 34 44 58
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz
Brzdéni Dynamické brzdéni 100%: < 50Hz
priblizné % momentu, 50%: < 60Hz
(rychlé taveni — - — -
50/ 60 Hz) *8 Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
prisluSenstvi, individualné instalovana
Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Hmotnost verze EU kg 0.8 1.0 1,5 1,5 2,4
(-SFEF Ib 1.77 2.21 3,31 3.31 5,30
verze USA kg 0.8 0.9 - 15 -
FNFU) Ib 1.77 1.99 - 3.31 -
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Poznamky k pfedchozi a nasledujici tabulce:

Poznamkal: ZpUsob ochrany odpovida JEM 1030.

Poznamka 2:Pouzitelny motor odpovida Hitachi standardnimu tfifazovému motoru
(4 pol). Pfi pouziti jiného motoru musime brat v Uvahu, Ze jmenovity
proud motoru (50/60 Hz) nesmi pfekracovat jmenovity proud ménice.

Poznamka 3:Vystupni napéti pfi poklesu vstupniho napéti rovnéz klesa (pokud
nevyuzijeme funkci AVR). V Zadném pfipadé nemUze vystupni napéti
prekrocit vstupni napéti.

Poznamka 4:Pfi praci nad 50/60 Hz je nutno ovéfit u vyrobce maximalini dovolené
otacky motoru.

Poznamka 5:Pfi pouziti tfifazového napajeni (u NFE verze) odpojte prosim jednofa-
zovy filtr a nainstalujte tfifazovy filtr s pfisluSnou zatizitelnosti.

Poznamka 6: Pro dosaZeni schvalenych napét'ovych kategorii :

460 to 480 VAC — Prepét'ova kategorie 2

« 380 to 460 VAC— Prepét'ova kategorie 3

Ke spInéni Prepét'ové kategorie 3, pouzijte EN nebo IEC standardu
odpovidajici izolovany transformator s uzemnénou zemi zapojeny do
hvézdy.

Poznamka 7:Pfi jmenovitém napéti, jestlize pouzijeme standardni tfifazovy asynchron-
ni 4 pdlovy motor.

Poznamka 8:Brzdny moment pfes kapacitni zpétnou vazbu je primérny brzdny
moment pfi nejkratSi deceleraci (zastaveni z 50/60 Hz) . Neni to trvaly
brzdny moment. Primérny brzdny moment se méni se ztratami v motoru.
Tato hodnota klesa pfi chodu nad 50 Hz. Jestlize je vyZzadovan velky
brzdny moment, méla by byt pouZita externi brzdna jednotka s brzdnym
odporem.

Poznamka 9:Frekvence je maximalni pfi vstupnim napéti 9,8 V pro vstupni napéti 0 -
10V, nebo pfi 19.6 mA pro proud 4 - 20 mA. Jestlize tyto charakteristiky
nevyhovuji pro vasi aplikaci, kontaktujte vase zastoupeni Hitachi.

Poznamka 10:Pokud méni¢ pracuje mimo oblast uréenou omezujicimi kiivkami, mtze
byt poskozen nebo zkracena jeho Zivotnost. Nastavte B083 nastaveni
nosné frekvence v souladu s jeho vystupnim proudem a teplotou okoli.
Skladovaci teplota odpovida kratkodobé teploté pfi prepraveé.

Poznamka 11:0dpovida zku$ebni metodé, specifikované v JIS C0040 (1999). Pro
modely mimo standardni specifikaci kontaktujte prodejni zastoupeni
Hitachi.

Poznamka 12:Specifikace ménict X200 pokracovani .
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Pokracovani specifikace ménic¢t X200 ...

Polozka Specifikace 200V tridy &
o
Ménice X200 EU verze 015NFEF | 022NFEF — — — Q
verze 200V 015NFE | 022NFE S,
USA verze 015NFU | 022NFU | 037LFU | 055LFU | 075LFU QX)
T
Max. vykon motoru *2 kW 15 22 3.7 55 75 6—
HP 2 3 5 75 10 o
Jmenovity 230V 2.8 3.9 6.3 9.5 12.7
zdanlivy vykon
(kVA) 240V 29 41 6.6 9.9 13.3
Jmenovité vstupni napéti SFEF - pouze jednofazové
NFU - jedno nebo tfifazové
LFU - pouze tfifazové
1-fazové: 200 -15% az 240V +10%, 50/60 Hz +5%,
3-fazové: 200 -15% az 240V +10%, 50/60 Hz +5%,
Vestavény EMC EU verze pouze SFEF: filtr dle EN61800-3, kategorie C1
fltr USA verze —
Jmenovity vstupni | 1-fazovy 16.0 225 — — —
d (A
proud (A) 3-fazovy 93 13.0 20.0 30.0 40.0
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 200 az 240V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 71 10.0 15.9 24 32

Uginnost pfi 100% jmenovitého vystupu 94,5% 96,0% 96,4% 96,1% 96,1%
(%)

Priblizna pifi 70% vystupu 58 61 91 138 186
}%onova Arda I 00% vystup 83 87 133 215 295
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz

Brzdéni Dynamické brzdéni 50%: < 20%: <60Hz

pfiblizné % momentu, 60Hz

;){)c?lééoz;szt)a\;%ni Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
prislu$enstvi, individualné instalovana

Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Vaha verze EU kg 2,4 25 — — —
-SFEF
( Ib 5,30 5,52 — — —
verze USA kg 2,3 24 2,3 42 42
)-NFU)
Ib 3.97 3.97 5,08 9,27 9,27
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Polozka Specifikace 400V tridy

Ménice X200 EU verze 004HFEF | O07HFEF | 015HFEF | 022HFEF
verze 400V

USA verze 004HFU 007HFU 015HFU | 022HFU
Max. vykon motoru *2 kW 0.4 0.75 1.5 22

HP 1/2 1 2 3

Jmenovity 380V 0,9 1,6 25 3,6
zdanlivy vykon
(460V) kVA 480V 12 20 3.1 45

Jmenovité vstupni napéti *6

3-fazové: 380 az 480V +10%, 50/60 Hz +5%

Vestavény EMC EU verze

serie HFE dle 61800-3 tfidy C2

filtr

USA verze

Jmenovity vstupni proud (A)

2.0 3.3 5.0 7.0

Jmenovité vystupni napéti *3

3-fazové: 380 az 480V (Umérné vstupnimu

napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1,5 2,5 3,8 55
Uginnost pti 100% jmenovitého vystupu (%) 93.8% 94.9% 96.4% 96.9%
Priblizna pfi 70% vystupu 20 29 40 49
Wy oV 2R o 100% vystup P 38 54 68
Brzdéni Dynamické brzdéni 50%: < 60Hz 20%: <
priblizné. % monentu, 60Hz
%;\Igozaszt)a\;%ni _Nabl'je'r’]i k@pacity’, t?lzqr]é j(’ednvoltka a odpo’r
jako pfisludenstvi, individualné instalovana
Stejnosmérné brzdéni Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
Hmotnost verve EU kg 1.5 2,3 2,4 2,4
typ HFEF b 3.31 5,08 5,30 530
verze US kg 1.4 2,2 2,3 2,3
typ HFU b 3,09 4,86 5,08 508
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Polozka Specifikace 400V tfidy, pokracovani g
Ménice X200 EU verze 030HFEF 040HFEF 055HFEF 075HFEF 8_
verze 400V USA verze — 040HFU 055HFU 075HFU 3,
Max. vykon motoru *2 [ kW 30 4.0 55 75 )
| HP 4 5 7.5 10 =2
J;"?f;.‘"fity,k 380V 5,1 5,6 8,5 10,5 ;?T
zdanlivy vykon
¢ 460\/){(\% 480V 6,4 7,1 10,8 13,3
Jmenovité vstupni napéti *6 3-fazové: 380V -15% az 480V +10%, 50/60 Hz +5%
Vestavény EMC | EU verze pouze serie HFE, dle EN61800-3 tfida C2
filtr USA verze —
Jmenovity vstupni proud (A) 10.0 11.0 \ 16,5 \ 20,0
Jmenovité vystupni napéti *3 3-fazové: 380 az 480V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vstupni proud (A) 7.8 8.6 13 16
Uginnost pfi 100% jmenovitého 96,8% 97,3% 97,3% 98,3%
vystupu (%)
Priblizna pifi 70% vystupu 68 74 101 127
z’vy'\f)mm' ztrata  "pE100% vystup 9% 107 150 189
Zabérovy moment *7 100% pfi 6Hz
Brzdéni Dyvnavmlické 20%: < 60Hz
g;lzt?lgr‘]'e % Nabijeni kapacity, brzdna jednotka a odpor jako
monentu', rychlé prisluSenstvi, individualné instalovana
zastaveni
50/60 Hz) *8
Stejnosmérné Nastavitelna frekvence, doba a brzdna sila
brzdéni
Hmotnost typ HFEF | kg 2,4 24 4,2 4,2
Ib 5,30 5,30 9,27 9,27
typ HFU | kg = 23 42 423
Ib — 5,08 9,27 9,27
Momentové charakteristiky
Zadhi frehvare=81+ Zadhi frehvae=81F
S ST ™ VA
Q'm \75 78w °vm \ 5575
\ o g
n DN
VA Z — D ,I \ WN|
g S5 7.5V é ‘; B ZEHAN
indypoar indypoaz
16 CY) @ 045 167 ES) E=o)
weliri frehace(Hh) Wweliri frehace(Hh)
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Vseobecna specifikace

Nasledujici tabulka plati pro véechny modely X200.

Polozka

Vseobecna specifikace

Stuperi kryti *1

1P20

Metoda Fizeni

Sinusova pulzné $itkova modulace (PWM)

Nosna frekvence

2 kHz az 12kHz (tovarni nastaveni 3 kHz)

Rozsah vystupni frekvence *4

0.5 az 400 Hz

Presnost nastaveni frekvence

Zadani z panelu: 0.01% z maximalni frekvence
Analogovy vstup: 0.4% z maximalni frekvence (25°C + 10°C)

Rozli$eni nastaveni frekvence

Digitalné: 0.1 Hz; Analogové: max. frekvence/1000

Napéti/frekvence charakteristika

U/f omezené volitelna, U/f fizeni (konstantni moment, redukovany moment).

PretiZitelnost

150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty

Doba rozb&hu/dobéhu

0.01 do 3000 s, linearni a S-kfivka rozbéhu/dobéhu, druhé nastaveni rozbéhu/
dobéhu

Nasta- | Digitalni panel Klavesy nahoru/dold/ nastaveni hodnoty
veni
frek- Potenciometr Analogové nastaveni
vence Vnéjsi (analogo- | 0 to 10 Vss (vstupni impedance 10kQ), 4 az 20 mA (vstupni impedance 250
vy) signal *9 Ohm), Potenciometr (1kQ az 2 kQ/2W)
%‘ FWD/ | Digitalni panel Run/Stop (zména chodu Forward/Reverse (dopfedu/zpét) prikazem)
REV
.OE"’ Run External signal Forward run/stop, Reverse run/stop
\E_ Inteligentni vstupni FW (vpred), RV (zpét), CF1~CF4 (pevné rychlosti), JG (jogging ), DB (externi
2 svorky stejnosmérna brzda), SET (nastaveni druhého motoru), 2CH (2. rozbé&h./dobéh),
< FRS (volny dobéh), EXT (externi chyba), USP (ochrana proti neo¢ekavanému
startu), SFT (softwarovy zamek), AT (volba proudového zadavani), RS (reset),
PTC (termistorova ochrana), STA (start), STP (stop), F/R (vpfed/zpét), PID (
volba PID), PIDC (reset integraéni slozky), UP (funkce vice motor potenci-
ometru), DWN (funkce méné motor potenciometru), UDC (reset zadané hodnoty),
OPE (Fizeni z digitalniho panelu), ADD (pficteni ofsetu frekvence), F-TM
(ovladani ze svorek), RDY (povoleni rychlého startu), SP-SET (specialni
nastaveni), EMR (bezpec¢nostni stop)
Inteligentni vystupni RUN (chod), FA1,2 (dosazeni frekvence), OL (hlaseni pietizeni), OD (prekroceni
— svorky odchylky PID), AL (signal poruchy), Dc (pferuSeni obvodu analogového signalu),
s> FBV (PID zapnuti druhého stupné PID regulace), NDc (pferuSeni komunikace),
Ex LOG (vysledek logické operace), ODc (detekéni signal volitelné jednotky), LOC
5% (nizké zatizeni)
Monitor frekvence Analogovy napét’ovy vystup; zvolte zobrazeni vystupni frekvence nebo
vystupniho proudu

Releovy vystup poruchy

Sepnuty pfi poruSe (je mozné nastavit sepnuti/rozepnuti pfi poruse)

Jiné funkce

AVR funkce (regulace vystupniho napéti), volba zakfiveni rozbéhové/dobéhové
kFivky, horni a doIni omezeni, 16 pevnych otacek, jemné nastaveni startovaci
frekvence, nastavitelna nosna frekvence (2 to 12 kHz)*10, frekvenéni skoky,
nastaveni zesileni a ofsetu anal. vstup, jogging, elektronicka tepelna ochrana,
funkce restart, monitor poruch, 2. nastaveni, ON/OFF Fizeni ventilatoru

Ochranné funkce

Nadproud, pfepéti, podpéti, pfetizeni, vysoka teplota, CPU chyba, chyba paméti,
detekce zemni chyby pfi startu, tepelna ochrana motoru

Teplota Provozni (okoli): -10 to 40°C (*10) / Skladovaci: -25 to 70°C (*11)
gg Vihkost 20 az 90% vlhkost (nekondenzuijici)
§‘§ Vibrace *12 5.9 m/s? (0.6G), 10 to 55 Hz

Umisténi Nadmorska vyska do1,000 m , vnitini prostfedi (nekorozivni atmosféra a prach)
Barva krytu Modra

Volitelné pfislusenstvi

Digitalni panel, kopirka, kabely k jednotkam, brzdna jednotka, brzdny odpor,
vstupni stfidava tlumivka, stejnosmérna tlumivka, radiovy odrusovaci filtr,
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Parametry signalu

Podrobné parametry jsou ve “Specifikace logickych fidicich signall” na strané 4—6

-
S
Signal / Svorka Parametry Q
=]
Vestavény zdroj pro vstupy 24VDC, 30 mA maximalné 9?3_
Diskrétni logické vstupy 27VDC maximum T,
Diskrétni logické vystupy proud pfi sepnuti 50mA maximalné , maximalni napéti v rozepnutém =3
stavu 27 VDC [
Analogovy vystup 0az 10VDC, 1 mA
Analogovy vstup, proud 4 az 19.6 mA rozsah, 20 mA jmenovité
Analogovy vstup, napéti 0 az 9.8 VDC rozsah, 10VDC jmenovité, vstupni impedance 10 kQ
+10V analogova reference 10VDC jmenovité, 10 mA maximum

Kontakty poruchového relé 250 VAC, 2.5A (R zatéz) max., 0.2A (L zatéz, Gcinik=0.4) max.
100 VAC, 10mA min.
30 VDC, 3.0A (R zatéz) max., 0.7A (L zatéz, uginik.=0.4) max.
5VDC, 100mA min..
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Snizovaci krivky vykonu

Maximalni vystupni proud méni€e je omezen spinaci frekvenci tranzistorového
vykonového stfidace (nosnou) a okolni teplotou. Nosna frekvence je frekvence spinani
vnitfni pulsné Sifkové modulace (PWM) a je nastavitelna v rozmezi 2kHz az 12kHz.
Volba vysi nosné frekvence vede ke snizeni hluku vydavaného motorem, ale také ke
zvySeni vnitfnich zrat a otepleni vykonového prvku ménice a tim k nutnosti omezeni
maximalniho vystupniho proudu ménice. Teplota okoli je teplota v bezprostfednim okoli
ménice, t.j. v rozvadéci, ve kterém je méni¢ umistén. Vyssi teplota okoli vede téz ke
snizeni maximalniho dovoleného proudu ménice.
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V rozvadé&ci Ize umistit jednotlivy ménic,
nebo vice ménicl vedle sebe (viz obr. nize). 4
Montaz vice ménicu vedle sebe ma za na-
sledek vys$si vyvin tepla a vede k nutnosti
omezeni max. vystupniho proudu ménice.
Na nasledujicich stranach naleznete grafy
znazornujici miru nutného snizeni vystup-
niho proudu ménice pro oba zplsoby umis-
téni (omezujici kfivky). Prostudujte téz
odstavec “Zpusob odpovidajiciho chlazeni”
na strané 2-10. Nalezne zde minimalni
vzdalenosti stanovené pro oba zplsoby
montaze.

Samostatna montaz

rozvadéc

Montaz vedle sebe

7

Vyzijte nasledujicich omezovacich kfivek k uréeni optimalniho nastaveni nosné
frekvence Vaseho ménice a zjisténi maximalniho mozného vystupniho proudu.
Presvédcete se, Ze vyuzivate spravné kfivky pro Vase ¢islo modelu ménice X200.

Legenda ke grafiim:

Teplota okoli max. 40°C, samostatna montaz
Teplota okoli max. 50°C, samostatna montaz
Teplota okoli max. 40°C, montaz vedle sebe
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Omezovaci krivky:

X200 - 002SFEF / NFU
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Nosna frekvence

X200 - 004SFEF / NFU
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Omezovaci kfivky - pokracovani

X200 - 007SFEF / NFU
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Omezovaci kfivky - pokracovani

n

X200 - 022SFEF / NFU

100%
90%
80%
% jmenovitého 70%
proudu ménice
60%
50%
40%
30%
2

oY
=
=
)

.
=
o
)

kHz

4 6 8 10 12

Nosna frekvence

X200 - 037 LFU

100%
90%
80%
% jmenovitého 70%
proudu menice
60%
50%
40%
30%
2

kHz

4 6 8 10 12

Nosna frekvence

X200 - 055 LFU

100%

90%

80%

% jmenovitého 70%
proudu ménice

60%

50%

40%

30%

kHz

2 4 6 8 10 12

Nosna frekvence




m Specifikace ménicu X200

Omezovaci kfivky - pokracovani

X200 - 075 LFU
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Omezovaci kfivky - pokracovani
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Omezovaci kfivky - pokracovani

X200 - 040HFEF / HFU
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Uvod k frekvenéné fizenym pohontim

Vyuziti regulace otaéek motorti v primyslu
Ménice Hitachi Vam umoziiuji lehce a pfesné fidit otacky trifazového indukéniho
motoru. Méni¢ frekvence viadite mezi napdjeci sit' a motor. Ziskate mnoho rtznych
uzivatelskych vyhod:
« Uspora energie - HVAC
« Potfeba koordinovat otacky se souvisejicimi procesy —textilni a tiskarské lisy
 Potfeba fidit rozbéh a dob&h (moment)
 Specidlni aplikace - vytahy, zpracovani potravin, lé¢iv
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Co je frekvenéni méni¢?
Pojmy frekvenéni méni¢ a pohon s proménnou frekvenci jsou spfiznéné a nékdy
zadménné. Elektronicky pohon se stfidavym motorem umi fidit ota€ky motoru zménou
frekvence napajeciho vykonu motoru.
Mé&ni¢ obecné je zafizeni, které méni stejnosmérny vykon na stfidavy. Obrazek dole
nam znazorfiuje pouziti ménice pro frekvenéné fizeny pohon. Zafizeni nejdfive méni
vstupni stfidavy vykon na stejnosmérny pomoci usmérfiovaciho muistku, tvoficiho
vnitfni stejnosmérné napéti. Potom stfidacovy obvod méni stejnosmérné napéti znovu
na stfidavé pro napdjeni motoru. Specialni méni¢ (stfidac) dokaze ménit svou vystupni
frekvenci a napéti dle pozadovanych otaek motoru.

Vyko-

novy Frekvenéné fizeny pohon
vstup
Usmérnéni  Vnitfni Stiidac Motor
L1 ss. nap. +

L2 Usmér- dko U/T1

flovac I V/T2

Zjednodu$eny nakres stfidace znazorfiuje tfi pfepinace. V ménicich Hitachi jsou ve
skute¢nosti IGBT spinace. K vytvoreni pozadovaného vystupniho pribéhu se pouziva
pfepinaciho algoritmu, IGBT se pfepinaji vysokou rychlosti pomoci mikroprocesoru.
Induk&nost motoru pomaha vyhlazeni pulzu.
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Moment a provoz na konstantni pomér napéti/frekvence (U/F)
V minulosti uzivaly frekven¢né fizené pohony  \ystupni
pro Fizeni otaCek prosté Fizeni bez zpétné napéti
vazby (skalarni). Provoz s U/f = konst. udrzuje
konstantni pomér napéti a frekvence. Za téchto | _ _ _ _ _________
podminek stfidavy motor dodava konstantni Konstantni moment
moment v pracovnim rozsahu otacek. Pro
nékteré aplikace je skalarni fizeni technicky \
postacuijici.
Dnes, vzhledem k pfichodu dimyslnych mikro- 0 v f
procesord a digitalnich signalovych procesort, 100%
je mozné Fidit otacky a moment stfidavého Vystupni frekvence
indukéniho motoru s nebyvalou pfesnosti.
Rada X200 vyuziva tato zafizeni aby pomoci komplexu matematickych vypo&ta
dosahla prvotfidniho chovani systému. MuZete vybrat rizné momentové kfivky pro
piizplisobeni potfebam vasi aplikace. Rizeni Konstantni moment dava stejnou droven
momentu v celém rozsahu frekvence (otadek). Rizeni Proménny moment, nékdy
nazyvané redukovany moment snizuje dodavany moment v pasmu stfednich frekvenci.
Nastaveni momentového boostu pfida dodate¢ny moment v dolni poloviné
frekvenéniho pasma jak pro konstantni tak pro proménny moment.
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Vstup ménice a tfifazovy vykon
Série Hitachi X200 zahrnuje dvé podskupiny: 200V a 400V tfidu ménic¢a. Pohony
popsané v tomto manudle mohou byt pouzZity bud v USA nebo v Evropé, ackoliv
napét’ové urovné se stat od statu mirné lisi. Ménice 200V tfidy vyzaduji jmenovité
napéti 200 az 240Vstf., a ménice 400V tfidy vyZaduji od 380 do 480Vstf.. Nékteré
200V ménice dovoluji jednofazové nebo tfifazové napajeni, ale cela 400V tfida meénica
vyzaduje tfifazové napajeni.

7 TIP: Jestlize je ve vasi aplikaci dostupné pouze jednofazové napajeni, pouzijte ménice

g X200 do vykonu 2,2 kW (evropska verze s pfiponou SFEF); umoziujici jednofazové

napajeni.

Pozn.: Vykonné&j$i modely mohou byt také schopny pouziti v 1 fazové siti, ale s redukci
vykonu. Blizi udaje obdrzite od svého distributora HITACHI.

Bézné oznaceni pro jednofazové napajeni je faze (L) a stfedni vodi¢ (N). Pfipojeni tfifa-
zového vykonu je obvykle oznaceno faze 1 [R/L1], faze 2 [S/L2] a faze 3 [T/L3]. V
kazdém pfipadé by mél napajeci zdroj obsahovat propojeni se zemi. Tuto zem je tfeba
propojit na $asi ménice a na zem motoru (viz “Pfipojeni vystupu ménic¢e k motoru” na
strané 2-23.
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Vystup ménice

Stfidavy motor musi byt pfipojen pouze k vystupnim svorkam
ménice. Vystupni svorky jsou jednoznacné oznaceny (aby se
odligily od vstupnich svorek) U/T1, V/T2 a W/T3. To odpovida uim
typickému oznaéeni svorek motoru T1, T2 a T3. Casto neni

nutné dodrzet sled fazi ménice a motoru. Dusledek prehozeni

dvou ze tfi spoju je vSak zména sméru otaceni motoru. V

aplikacich, ve kterych mize zména sméru otaceni zplsobit

Skodu nebo zranéni osob, se ujistéte o sméru rotace nez

pripustite chod plnymi ota¢kami. K zaji$téni bezpecnosti wiTs == VIT2
personalu musite spojit zem Sasi motoru na spodni ¢ast plaste Jemnéni GND
ménice.

Povsimnéte si, Ze tfi vodi€e k motoru neobsahuiji stfedni nebo navratovy vodi¢. Motor
predstavuje pro méni¢ vyvazenou “Y” impedanci, proto neni vyzadovan zvlastni stredni
vyvod. Jinymi slovy vzhledem k vztahu mezi jednotlivymi fazemi kazdy ze t¥i spojl
slouzi zaroveri jako navrat pro ostatni.

Méni¢ Hitachi je robustni a spolehlivé zafizeni. Je uréen k regulaci vykonu motoru za
v8ech normalnich provoznich stavd. Proto neni nutné vypinat napajeni ménice béhem
chodu motoru (pokud se nejedna nouzové zastaveni). Zaroven neinstalujte Zadné
rozpinaci zafizeni mezi motor a ménic (hrozi nevratné poskozeni ménice). Samozfejmé
musi byt instalovana pfed méni€em bezpec¢nostni zafizeni jako pojistky pro pferuseni
napajeni pfi poruSe, jak je pozadovano NEC a mistnimi pfedpisy.

3-fazovy stiidavy motor
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m Uvod k frekvené&né Fizenym pohonim

Inteligentni funkce a parametry
Znacna ¢ast tohoto manualu je vénovana popisu
funkci a konfiguraci parametr ménice. Méni¢ je
fizen mikroprocesorem a obsahuje mnoho
nezavislych funkci. Microprocessor obsahuje
pro uchovavani parametrt pamét’ EEPROM.
DigitaIni panel ménie umozriuje pfistup ke
v8em funkcim a parametrim (pfistup je pravé
tak mozny i z jinych zafizeni). VSeobecny nazev
pro v8echna tato zafizeni je digitalni panel. V
kapitole 2 se dozvite, jak dosadhnout chodu
motoru pouzitim minimalniho po¢tu pfikazl a
parametrdi.
Cteni a zapis dat paméti EEPROM ménice
umozriuje kopirovaci jednotka, kterou Ize
objednat jako pfisluSenstvi. Tato funkce je
zvIasteé uzite€na tam, kde je nutno kopirovat
nastaveni méni¢e do mnoha dalSich.
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Brzdéni
V8eobecné je brzdéni sila, ktera se pokousi o zpomaleni popfipadé zastaveni otaceni
motoru. Souvisi tedy s dobéhem motoru, ale mizZe nastat i v pfipadé, Ze se zatéz snazi
hnat motor vy$Simi otackami, nez jsou pozadované. Pokud potiebujete zpomalovat
motor se zatéZzi rychleji, nez je jeho volny dobéh, doporu¢ujeme instalovat brzdnou
jednotku (vice informaci v “Obecné poznatky” na strané 5-2 a “Dynamické brzdéni” na
strané 5-5) nebo v navodu k pouziti brzdnych jednotek BRD-E2 a BRD-EZ2. Dyna-
micka brzda pfenasi nadbyte¢nou energii do brzdného odporu aby zpomalila motor a
zatéz . X200 neni vhodny pro zatéze, které spojité po dlouhou dobu nebo trvale
pohanéji motor (kontaktujte vaseho distributora Hitachi).
Parametry ménice zahrnuji rozbéh i dobéh, ktery muZete nastavit dle potfeb aplikace.
Pro dany méni¢, motor a zatéz je mozné nastavit mnozstvi prakticky dosazitelnych
rozbé&hu i dobéhu.




Frekvenéni méni¢ X200
Otackové profily
Méni¢ X200 umoziiuje dimysiné Fizeni
otacek. Grafické znazornéni této schopnosti Otéicky Nastavené
vam pomuze porozumét skupinovym para-
metrim a naucit se je konfigurovat. Tato
pfiru¢ka znazorfiuje rychlostni profily,
pouzivané v pramyslu (obrazek napravo). V 0
tomto pfipadé rozbéh je Casové zavislé
zvySeni otaCek z 0 na Zadané a dobéh je
Casové zavisly pokles z aktualnich otacek na
nulové.

Rozbéh  Dobéh

Otackové profily
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Nastaveni rozbéhu a dobéhu specifikuji ¢as

potfebny k pfechodu z klidu na maximaini ~ Otacky Maximalni otagky
frekvenci a naopak. Vysledny sklon (zména
otacek délena asem) predstavuje rychlost
rozbéhu nebo dobé&hu. Narlst vystupni
frekvence uziva rozb&hovy sklon, zatimco
pokles uziva dob&hovy sklon. Cas rozb&hu
nebo dobéhu dané zmény rychlosti zalezi na .
vychozi a koneéné frekvenci. AvSak sklon je |‘_ Nastaveni ——»
konstantni, dany celkovym ¢asem rozbéhu a
dobéhu. Naptiklad, celkovy ¢as rozbéhu mlze byt 10 s(doba rozbéhu z 0 na 60 Hz), ale
prechod z 10Hz na 40Hz bude trvat 5s.

Méni¢ X200 dokaze ulozit do paméti 16

prednastavenych frekvenci. A umi pouZit Otacky

zvIastni rozb&hovy a dobéhovy prechod z Rychlost

jakékoliv prednastavené rychosti k jiné. Rychlost

Viceotackovy profil (viz napravo) uziva dvé

nebo vice pevnych otacek, které mazeme 0
pfedvolit pomoci inteligentnich vstupnich

svorek. Externi fizeni mUze zadat jakékoliv Vicerychlostni profil
otacky v libovolné dobé.

&asu rozbéhu

Alternativné je mozné nastavené otacky ménit spojité v celém nastaveném rozsahu.
Pro ruéni fizeni je mozné pouzit potenciometr na pfednim panelu. Pohon akceptuje
fidici signal 0-10V nebo rovnéz 4-20 mA .

Méni¢ muze pohanét motor obéma sméry. Otagky
Oddélené povely FW a RV uréuji smér rotace.

Pfiklad obousmérného profilu znazoriuje

pohyb vpred nasledovany pohybem vzad 0
kratSiho trvani. Pfedvolby otacek a analogové

signaly fidi velikost otacek, zatimco prikazy

FWD a REV uréuji smér rotace pred zaCatkem
pohybu.

Pohyb dopfedu

Pohyb zpét

Obousmérny profil

Poznamka: X200 umi pohybovat z4téZi v obou smérech. AvSak neni navrzen pro
(e pouziti v servo-aplikacich, které pouzivaji bipolarni signal, ktery urcuje smér rotace.




m Casto kladené otazky

Casto kladené otazky
Q. Jaka je hlavni pfednost uziti frekvenéniho ménice ve srovnani s jinymi fesenimi?
A.  Méni¢ dokaze regulovat motor s velmi vysokou u¢innosti na rozdil od
mechanického nebo hydraulického feseni. Uspory energie obvykle zaplati
ménic v kratké dobé.
Q. Termin méni¢ je trochu zavadsjici, jelikoz také uzivame “pohon” a “zesilovac”
abychom popsali elektronickou jednotku, ktera fidi motor. Co znamena
“frekvenéni ménic "?
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A. Terminy frekvenéni ménic, pohon, a zesilovac jsou v pramyslu ponékud
zaménovany. Nyni jsou véeobecné pouzivany k popisu elektronické
jednotky regulatoru ota¢ek na bazi mikroprocesoru. V minulosti pohony s
proménnou rychlosti odkazovaly na rizné mechanické prostfedky k regulaci
otacek. Zesilovac je termin exkluzivné pouzivany pro serva a krokové
motory.

Q. Mohu pouzit X200 v aplikaci s pevnymi otackami, i kdyZ je uréen pro pohon s
proménnymi ota¢kami?
A.  Ano, nékdy muze byt frekvenéni méni¢ byt jednoduse pouzit pro mékky
start, poskytuje fizeny rozbéh a zastaveni z pevnych otacek. Také mohou
byt v t&chto aplikacich vyuzity jiné funkce X200. AvSak uziti pohonu s
proménnou rychlosti mize prospét mnoha typtim pramyslovych i komer-
&nich aplikaci, poskytuje fizeny rozbéh a dobéh, velky zab&rovy moment pfi
nizkych otackach a uspory energie prekonavajici alternativni feSeni.
Q. Je mozné pouzit frekvencni ménic a stfidavy asynchronni motor pro polohovani?
A. Zalezi na pozadované presnosti, nejnizSich otackach kterymi se jesté musi
tocit motor pfi dostate€éném momentu. X200 bude dodavat plny moment
jesté pfi 6 Hz (180 ot/min). Nepouzivejte ménic pro zastaveni a drzeni
z4téZze bez pomoci mechanické brzdy (pouzijte servo nebo pohonny systém
s krokovym motorem).

Q. MuzZe byt ménic fizen a monitorovan prostiednicvim komunikacni sité?

A.  Ano. Méni¢e X200 maji zabudovanou ModBus komunikaci. Pro vice infor-
maci o komunikaci nahlédnéte do Dodatku B.

Q. Pro¢ pouziva manual a ostatni dokumentace terminologii jako “tfida 200V” misto
aktualniho napéti jako 230VAC?

Q. Konkrétni model frekvencniho ménice je nastaven ve vyrobnim zavodé, aby
pracoval v napét'ovém rozsahu pfislusejicim cilové zemi tohoto modelu.
Modelova specifikace je na Stitku na boku ménice. Evropska 200V tfida ma jiné
nastaveni parametrti nez USA 200V tfidy. Inicializaéni procedura (viz “Navrat k
tovarnimu nastaveni” na strané 6-8) umi prestavit méni¢ pro Evropské nebo US
komer¢éni rozsahy napéti.

Poznamka: Evropska (EU) tfida 200V ménicu je uréena pro 1-fazové napdjeni (-
(e SFEF), zatimco americka (US) tfida 200V je uréena pro 1-fazové napajeni (-NFU az do
2,2kW) nebo 3-fazové napdjeni (-LFU 3,7kW).
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Q. Pro¢ neméa motor stfedni vyvod pro navrat do ménice?

A. Motor teoreticky predstavuje vyvazenou zatéz (hvézda) jestlize maji
statorova vinuti stejnou impedanci. Hvézda umozriuje kazdému ze tfi
vodicu stfidavé slouZit jako vstup i navrat ve stfidavé pllperiodé.

Q. Vyzaduje motor pfipojeni ochranného vodice?

A. Ano, z nékolika divodu. Nejdllezitéjsi je, Ze poskytuje ochranu v pfipadé
zkratu na motoru, ktery pfivede nebezpecné napéti na kryt motoru. Dale se
motor vyznacuje svodovym proudem, ktery se b&hem starnuti zvysuje.
Kone¢né uzemnéné Sasi obecné vyzaruje méné rusivého napéti nez
neuzemnéné.

Q. Jaky typ motoru je kompatibilni s frekvenénimi ménici Hitachi?

A. Druh motoru — Musi to byt tfifazovy asynchronni motor. UZijte provedeni
pro frekvenéni ménig, tj. 800V izolaci pro 200V tfidu, nebo 1600V izolaci pro
400V tfidu.

Vykon motoru — V praxi je vyhodnéjsi zjistit vykon motoru pro vasi aplikaci
a pak vyhledat méni¢ podle motoru.
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Pozniamka: Vybér motoru mohou ovlivnit i jiné okolnosti jako rozptyl tepla, otackovy
[2® profil aplikace, kryti a zptisob chlazeni.

Q. Kolik pélt by mél mit motor?
A.  Frekvenéni ménice Hitachj jsou mohou byt nastaveny pro chod s 2, 4, 6
nebo 8 poélovymi motory. Cim je vétsi pocet pold, tim jsou mensi maximalni
otacky, ale bude vétsi moment pfi jmenovitych otackach.
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Q. Jak zjistime, Ze nase aplikace bude vyzadovat odporové brzdéni?

A. Pronové aplikace to mize byt obtizné dokud skute¢né nevyzkousime Vasi
konkrétni aplikaci. VSeobecné néktera pouziti se mohou spolehnout na
ztraty v systému jako tfeni, které poslouzi jako sila pro dobéh, jina toleruji
dlouhy dobéh. Tyto aplikace nebudou potfebovat dynamické brzdéni.
Avsak aplikace s kombinaci velkého momentu setrvacnosti a pozadavku na
kratkou dobu dobéhu budou vyzadovat dynamické brzdéni. To je fyzikalni
otazka, ktera muze byt zodpovézena bud empiricky, nebo komplikovanym
vypocétem.

Q. Pro ménice kmitoctu Hitachi jsou k dispozici jako dodate¢né pfislusenstvi nékteré
komponenty pro potlageni ruseni. Jak mam védét, zda moje aplikace vyzaduje
toto pfislusenstvi?

A.  Ugelem t&chto filtr je redukovat elektrické ruseni ménice aby nebyla
ovlivnéna €innost okolnich zafizeni. Nékteré aplikace jsou pod dohledem
mistnich dozor&ich organt a potlaceni ruseni je povinné. V téchto pfipa-
dech musi mit méni¢ nainstalovan odpovidajici filtr radiového odruseni. Jiné
aplikace nepotfebuiji filtr, dokud nezaznamenate vliv na ¢innost ostanich
zafizeni.

Q. X200 nabizi moznost vyuziti PID regulatoru. PID regulaéni smy¢ky jsou obvykle
spojeny s chemickymi procesy, topenim nebo obecné primyslovymi procesy. Jak
by mohl PID regulator prospét mé aplikaci?

A. Budete potfebovat udrzovat urcitou veli¢inu v aplikaci, kterou ovliviiuje
motor. To je veli¢ina procesu, fizena motorem. Casem vétsi otacky motoru
zpusobi rychlej$i zménu regulované veliginy, nez malé otacky. PFi pouZiti
zpétné vazby frekvenéni ménic fidi motor optimalni rychlosti vyzadovanou k
udrZeni regulované veli¢iny na poZzadované hodnoté pfi aktualnich
podminkach. Pouziti PID regulace vyZaduje pfidavny snimac a dalsi
zapojovani kabell, tykd se modernich aplikaci.
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menice

Orientace v pojmech
Vybaleni a prohlidka

Prosim vénuijte pozornost pfi vybaleni Vaseho X200 a provedte nasledujici kroky:
1. Provéfte zda pfistroj nevykazuje néjaka poskozeni vznikla pfepravou.
2. Provéite, Ze baleni obsahuje vSechny nalezitosti:

a. Jeden méni¢ X200

b. Jednu uzivatelskou pfFiru¢ku X200 (CD)

¢. Jeden rychly pfehled X200

3. Prekontrolujte udaje na Stitku ménice (zvlasté typové oznaceni, vykon, typ napajeni)
zda souhlasi s Vasi objednavkou.

Hlavni fyzikalni vlastnosti

Ménice serie X200 se lisi svou velikosti v za-
vislosti na typu napajeni a vykonu. V8echny
ménice maji na &elni strané shodny opera-
torsky panel (OP) a konektor pro snadné
pfipojeni DOP nebo PC. Konstrukce ménice
sestava z plastového téla, které skryva veskeré
elektronické Fizeni (silové elektronické prvky,
silové a fidici svorkovnice, operatorsky panel) a
chladi¢e na zadni strané. Modely vétSich
vykonu jsou opatfeny chladicim ventilatorem.
Na télese chladice jsou predvrtany montazni
otvory. Malé modely maji pouze dva montazni
otvory, vétsi maji otvory ¢tyfi. Pro uchyceni
pouzijte vSechny otvory. Vodivé spojeny s
chladi¢em jsou dvé zemnici svorky kostry
pfistroje na dolIni strané&. Nikdy nesahejte na
chladi¢ za provozu, nebo kratce po ukonéeni
provozu, chladi¢ muze byt velmi horky.

Ovladaci klavesnice ménice -- Méni¢ je
osazen operatorskym panelem (dale jen OP)
vybavenym &tyfmistnym sedmisegmentovym
displejem (zobrazuje hodnoty a oznaceni pa- HITACHI
rametr(l) a klavesnici. Klavesnice sestava z ®Hz ®POWER
Sesti me)mbrénovych tlacitek (RUN - chod, OA  OALARM
STOP, FUNC, A\, & a STR), ktera vam

S -
. e ORN 77T o
umozni nastavovat funkce ménice. Vedle tla- J E;

¢itek je zabudovan potenciometr zadavani frek-

vence. LED umisténé na OP indikuji jednotky STR
pravé zobrazované veli¢iny (Hz, A), zapnuti El @ Izl
napajeni (power), vyskyt chyby (alarm), chod
ménice (run). Sviti-li LED nad tlagitkem RUN a
nad potenciometrem znaci to, Ze chod ménice
Ize spustit timto tlacitkem a vystupni frekvenci Ize zadat potenciometrem na OP.




2-3

Frekvenéni méni¢ X200

Celni kryt

A

VYSOKE NAPETI: Nebezpegi zasazeni elektrickym proudem! Pted praci prosim vyp-
néte sit'ovy pfivod. Pockejte alespon 5 minut, nez odejmete Celni kryt.

Odejmuti éelniho krytu Celni kryt je pfichycen Sroubem a dvéma pary zapadek.
ProtoZe poloha zadpadek neni zvnéjSku zfetelna, je dobré se seznamit dopfedu s jejich
polohou. Obrazek nize znazorriuje typovy kryt zevnitf, aby byla zietelna poloha
zapadek, Uzamykaci zapadky budete muset pfi odnimani krytu stlacit, zatimco druhé
(vodici) po uvolnéni krytu vyviéknete.

Vodici
zapadky

Zejuow e ade|ejsu|
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Uzamykaci
zapadky

®

Poznamka.: Pocinejte si obezietné, pokud budete vyfezavat krytku nad komunika¢nim
konektorem (detail A). Pfipadné otfepy peclivé odstrarite.

Obréazek nize znazorriuje postup pfi odejmuti ¢elniho krytu . Nejdfive odSroubujte
Sroubek v dolni ¢asti ¢elniho krytu. Nasledné stlacte uzamykaci zapadky a jemné kryt
zvednéte. Nepouzivejte pfiliSného nasili, mohlo by dojit k vylomeni zapadek..

1. OdSroubujte Sroubek 2. Zvednéte spodni ¢ast krytu

HITACHS




m Orientace v pojmech

Seznameni s fidici svorkovnici

Po odejmuti €elniho krytu vénujte chvili seznameni s fidici svorkovnici (pfipojeni
logickych a analogovych signall), jak je zndzornéno na dal$im obrazku.

HITACHI

Hz POWER
A ALARM

menice

seriové komunikaéni
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rozhrani
konektor logickych
a analogovych
kontakty ignalg
reléového

vystupu

VYSOKE NAPETI: Nebezpeti urazu elektrickym proudem. Nikdy se nedotykejte
e vyznacenych mist na desce ploSného spoje, pokud je méni¢ pod napétim. Méni¢ musi
byt odepnut od napajeni i v pfipadé, Ze budete ménit nastaveni na DIP pfepinacich.




Frekvenéni méni¢ X200 m
DIP prepinac¢e na komunikacni desce

Méni¢ ma na desce PS dva interni DIP prepinace umisténé témér urostfed nad
ovladaci svorkovnici (viz obrazek nize). Obsahem této kapitoly je pouze seznameni se
vSemi prvky ménice a hlubsi popis DIP pfepinacu je obsaZen na jiném misté..

SW7

SW 8

ON

OFF

Zejuow e aoe|eIsu|
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Pfepina¢ 485/0PE (RS-485/0OP) slouzi k volbé vyuZziti konek-
toru RJ45 jako seriového rozhrani RS-485. Ke konektoru Ize
pfipojit vzdaleny OP (OPE-SRmini, volitelné pfisluSenstvi)

485 pomoci pfidavného kabelu. V tomto pfipadé musi byt prepina¢
SW7 v poloze OPE (tovarni nastaveni - rozhrani RS422). Rizeni
ménice po siti s protokolem ModBus vyZaduje nastaveni

OPE “485”.Blize viz kapitola “Pfipojeni ménice k siti ModBus” na
strané B-3.
sws Prepina¢ SW8 fidi vstup bezpeénostniho zastaveni. Zapnuti

tohoto prepinace umozni bezpe€nostni zastaveni signalem na
zvolené inteligentni svorce (#3). Pfi sepnuti tohoto signalu méni¢
okamzité zablokuje svUj silovy vystup - jedna se o pfimy
hardwarovy zasah, ktery obchazi Fidici mikroprocesor. Tato
OFF funkce odpovida pozadavkim normy EN954-1 kategorie 3. Této
normé musi odpovidat i kazdy signal souvisejici s timto
bezpe¢nostnim stopem. Nastaveni inteligentni svorky se
sepnutim prepinace SW8 automaticky zméni na vstup
bezpecénostniho zastaveni. Bliz&i vysvétleni naleznete v kapitole
“Bezpecnostni stop” na strané 4-34 této pfirucky. .

ON




m Orientace v pojmech

Silova svorkonice .- nejdfive
zabezpecéte beznapét'ovy stav
v8ech pfivodlt k ménici. Pokud
bylo zapnuto sit'ové napajeni,
pockejte nejméné 5 minut a
presvédcete se, Ze indikac¢ni LED
dioda - power nesviti. Po odejmuti
Eelniho krytu vysurite kabelové
pfepéazky v dolni a horni ¢asti
ménice. Horni st svorkovnice
slouzi k pfipojeni sité, dolni ¢ast k
pfipojeni motoru (viz obrazek
vpravo). Pro silové vodice jsou
ur€eny Ctyfi vétsSi vyfezy v
kabelové prepazce, pro ovladaci
vodice je uréen vyfez vpravo. UloZenim vodi¢t do uréenych vyfezu je zajisténo jejich
mistni oddéleni. Pfed zapojovani pfepazky vyjméte a odloZte, nezapomérite je vSak
vratit na jejich pdvodni misto po dokonéeni praci. Nikdy neprovozujte méni¢ bez
kabelové prepazky a s odejmutym ¢elnim krytem.

meénice
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Vstupni svorky sité

Napajeci sit’ pfipojte na svorky v horni ¢asti ménice a
3 fazové vedeni k motoru pfipojte na svorky ve spodni
¢asti ménice. Horni fada svorek ve spodni ¢asti slouzi
k pfipojeni volitelného pfisluSenstvi jako stejnosmérné
tlumivky, nebo brzdné jednotky.

Nasledujici ¢ast této kapitoly Vas seznami s
provedenim systému a povede Vas krok za krokem
instalaci ménice. Po ¢asti zabyvajici se zapojenim a
doporuéenymi vodi¢i nasleduje sekce pfiblizujici
pouziti operac¢niho panelu, orientaci v nabidce
parametrl a funkci ménice a nastavovani parametru.

Svorkovnice pro pfipojeni
motoru a pro dal$i ucely
(stejnosmérna tlumivka,
brzdna jednotka)
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Frekvenéni méni¢ X200

Zakladni popis systému

Systém pohonu vzdy obsahuje zakladni prvky (motor a ménic) a zabezpecovaci prvky (jistic
nebo pojistky). Pokud hodlate provést pouze zkousku zapnuti napajeni ménice, budou Vam tyto
prvky plné postacovat. Ale skute¢ny systém mlze mit jesté fadu dalSich komponent v zavislosti
na pozadavcich aplikace. V systému by nemély chybét prvky pro potlaceni ruSeni, ev. prvky pro
regenerativni brzdéni. Obrazek a tabulka ukazuje systém pohonu se v§emi pfidavnymi
zafizenimi, které mohou byt potfeba pro Vasi aplikaci

napdjeci si’

______ Nazev Funkce

"‘ Odpinaci ajistici| Jisti¢, proudovy chrani¢, nebo pojistkovy odpinac
—————— " Odpinaé& prvek Pozn.: Instalace musi byt provedena dle bezpe¢nostnich
1 ”p{'n'ac, predpist platnych v zemi pouZiti..
1 jistic,
-F-=----- -+ chrani¢ Vstupni sitova | Slouzi k potlaceni vy8Sich harmonickych generovanych
tlumivka méni¢em do vstupnich sit'ovych vodict, upravuje Gcinnik, <

chrani ménic proti vliviim sité..

VAROVANI: v nékterych pfipadech je pouziti sitové
vstupni tlumivky nutné, jinak hrozi zni¢eni ménice (viz
varovani na dalsi strané).
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Radiovy Elektrické ruSeni generované méni¢em se muze projevit i
odrusovaci filtr | vyzafovanim do blizkého okoli v radiové oblasti (ruseni
radii, telefonu, zesilovacu apod.). Tato magneticka civka
snizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na vystupu).

EMI filtr (pro Snizuje ruseni generované méni¢em a $ifici se po napa-
splnéni jecich vodicich. Je pfipojen na vstupni strané ménice.
pozadavku CE | Evropska verze (pfipona -FEF) ma ve tfidé 200V

viz. dodatek D) | integrovan filtr kategorie C1 a ve tfidé 400V filtr kat. C2.

L1 L2 L3

+14

Filtr radiového | Tento kapacitni odruSovaci filtr snizuje radiové ruseni
odruseni (pouziti| pfivodnich napajecich vodict ménice.

tam, kde neni
vyzadovano CE)

Stejnosmérna Snizuje obsah vysSich harmonickych generovanych
tlumivka v méniCem, nechrani v§ak vstup (usmériiovac) ménice pred
meziobvodu vlivy sité (v pfipadé pouziti vstupni sit'ové tiumivky je
nadbyte¢na).

GND ¢
Radiovy Elektrické ruseni generované méni¢em se muze projevit i

odrusovaci filtr | vyzafovanim do blizkého okoli v radiové oblasti (ruseni
radii, telefonu, zesilovacu apod.). Tato magneticka civka
snizuje tento nezadouci jev (Ize pouzit také na vstupu).

Vystupni Napomaha snizeni vibraci motoru zapfi¢inénych nesinu-
stfidava tlumivka| sovym tvarem napéti. Slouzi k vyhlazeni napéti, snizuje
velikost a pocet vy$Sich harmonickych na vystupu ménice.
Pouziti vystupni tlumivky se doporucuje pfi délkach
vystupniho kabelu nad 10m

LCR filtr Sinusovy filtr - ma za ukol piblizit tvar vystupniho napéti
€O MoZna nejvice sinusovemu tvar

teplotni
¢idlo

~ POZN.: Nékteré komponenty jsou nutné z hlediska dodrzeni obecné zavaznych
[& nafizeni (viz. kapitola 5 a dodatek D).




m Zakladni instalace krok za krokem

VAROVANI: V nasledujicich pfipadech mize dojit v distribuéni siti, ke které je
pfipojen méni¢, k velké proudové Spicce, ktera je schopna znicit vstupni usmérfiovac
ménice:
1. Faktor nevyvazenosti sité je vétsi nez 3 %.
2. Vykonova kapacita sité je minimalné 10x vét§i nez vykon ménice, nebo
je kapacita sité vetsi nez 500 kVA.
3. Lze pfedpokladat nahlé zmény parametrd sité v pfipadech jako:
a. vice ménicu je spojeno na jednu spolecnou kratkou napajeci sbérnici.
b. tyristorovy usmérfiova¢ a ménic¢ jsou spojeny kratkou napajeci sbérnici.
c. jsou pfipojovany a odpojovany kompenzaéni kapacitni kondenzatory.

Pokud je predpoklad, Ze mlze nastat néktera z vySe uvedenych situaci, a pokud
vyzadujete maximalni spolehlivost zafizeni, je velmi nutné instalovat vstupni sit'ovou
tlumivku (s 3% ubytkem napéti na jmenovitém proudu) pfizplisobenou napajecimu
napéti sité. Pokud v misté instalace mGze dojit k nepfimému uderu blesku, instalujte
patfi¢nou prepét'ovou ochranu.

meénice

Zakladni instalace krok za krokem

Nasledujici odstavec Vas provede jednotlivymi kroky zakladni instalace:
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Krok Cinnost Strana

1 Zvolte misto pro instalaci s ohledem na v§echna varovani a vystrahy (nepfe- | 2-9
hlédnéte poznamku nize).

2 Provérte dostatecné proudéni vzduchu v misté instalace. 2-10

3 Pfed montazi uzaviete ventilacni otvory ménice, aby dovnitf nemohly 2-10
vniknout nedistoty (kovové Spony, odstfizky dratt apod.).

4 Pristupte k montazi ménice, vyvrtejte montazni otvory a méni¢ instalujte na 2-11

podlozku.
5 Pred provedenim zapojeni prostudujte vSechna varovani, zpisoby a 2-18
velikost jisténi, velikosti vodi¢t a utahovaci momenty svorek.
6 Pripojte napajeci kabely ménice. 2-20
7 Pripojte vystupni kabel k motoru. 2-23
8 Uvolnéte ventilacni otvory (viz. krok 3). 2-24
9 Provedte zkousku pfiloZzeni napajeni (spociva v nékolika krokcich) 2-24
10 | Prekontrolujte vasi montaz a zapojeni. 2-35

POZN.: Pokud je méni¢ uréen pro Evropské zemé prostudujte doporuéeni pro splnéni
[& EMC obsazena v dodatku D.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Volba mista pro montaz

Krok 1: Prostudujte tato upozornéni vztahujici se k montazi ménice. Pfipadné chyby v
Q@ montazi mohou mit za nasledek opakovani prace, zni¢eni zafizeni nebo ohrozeni osob.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze jsou soucasti instalovany na nehoflavych materialech, jako
napf. ocelové desce. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Ujistéte se, ze v blizkosti ménite neni umistén hoflavy material. Jinak hrozi
nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Uijistéte se, Ze neni mozné, aby se do ménice dostal cizi predmét, jako napf.
kousek dratu, kapka pfi svafovani, kovové piliny, prach atd. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Uijistéte se, Ze je méni¢ nainstalovan na misté, které unese jeho vahu viz.
specifikace v textu (Kapitola 1, Tabulka specifikaci). Jinak hrozi pad ménice a zranéni obsluhy.

Zejuow e ade|ejsu|
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OPATRNOST: Uijistéte se, Ze je méni¢ umistén na kolmé zdi, ktera se nechvéje. Jinak hrozi
pad ménice a zranéni obsluhy.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze neni instalovan a obsluhovan ménig, ktery je poskozeny nebo
neuplny. Jinak hrozi nebezpeci poranéni obsluhy.

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze je mé&ni¢ umistén v mistnosti s dobrou ventilaci, kde neni pfimé
slunecni zafeni, vysoka teplota, vysoka vihkost a kondenzace, vysoka prasnost, korozni,
vybu$ny nebo hoflavy plyn, prach, soli atd. Jinak hrozi nebezpec¢i pozaru.

>




m Zakladni instalace krok za krokem

Zajistéte dostatecnou ventilaci

Krok2: Vysledkem pfedchozich varovani je, Ze musite najit vhodnou pevnou nehofla-

G@ vou vertikalné upevnénou podlozku, umisténou v relativné Cistém a suchém prostredi.
Aby bylo zajisténo dostatecné chlazeni ménice je nutné dodrzet pfedepsany volny
prostor okolo ménice (na obrazku nize).

proudéni
L vzduchu
minimalné
volny prostor 10cm (3,94") 1
i~ — ==
‘© ménic 0 ==
E )8 P —
@ 2 minimainé minimainé — =
© 5 5cm (1,977) 5cm (1,97%) —
S g
©
Q P
= minimalné /
c 10cm (3,94")

OPATRNOST: Ujistéte se, Ze v okoli ménite neni Zadna zabrana a Ze je vybaven adekvatni
ventilaci. Jinak hrozi pfehrati ménice nebo poskozeni pozarem.

Zabraiite vniknuti necistot do ventilacnich otvor(i ménice.

Krok3: Pred provadénim zapojeni ménice (a Ventilagni otvory
G@ ostatnich pfistroji v rozvadéci) je dobré doc¢asné
uzaviit veskeré ventilaéni otvory ménice. Ve co
budete potfebovat je vhodny papir a lepici pasku.
Zabranite tim vniknuti kovovych Spon (z vrtani) a
Ustfizkt dratu (ze zapojovani) dovnitf ménice pfi
instalaci a zapojovani.
Prosim provérte jesté pfed montazi nasledujici
skute¢nosti:

1. Teplota prostiedi musi byt po celou dobu

provozu v rozmezi —10 az 40°C.

2. Jakékoliv dal$i zafizeni produkujici teplo
montujte co nejdale od ménice (napf. sitova
tlumivka).

. Pokud montujete méni¢ do uzavieného rozvadéce, dodrzte pfi instalaci predepsané
volné misto okolo jednotky a pfesvédcete se, Ze teplota uvniti rozvadéce neprekroci
pfipustnou mez.

4. V zadném pripadé neodnimejte za provozu ¢elni kryt svorkovnic.

Ventila¢ni otvory
po obou stranach

w




Frekvenéni méni¢ X200 m

Seznamte se s presnymi rozméry ménice

Krok4: Mezi nize uvedenymi nacrty vyhledejte rozméry Vasi jednotky.

G@ Rozmeéry jsou udany v milimetrech (palcich). Pro verzi xxEF (s filtrem) je délka
ménice (120 mm) prodlouzena o 20 mm na 140 mm, montazni otvory a ostatni
rozméry jsou zachovany..

X200-002SFEF, -004SFEF, -002NFU, -004NFU
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D(mm) | DI(mm) model
93 13 -002NFU, -002SFEF
107 27 -004NFU, -004SFEF

POZN.: Nékteré malé jednotky jsou pfipevnény dvéma Srouby, ostatni jsou pfipenény
[S &tyimi Srouby. Prosim pouZijte pérové nebo vé&jifové podlozky k zajisténi Sroubti proti
uvolnéni.

OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.




m Zakladni instalace krok za krokem

Rozmérové nacrty - pokracovani.

X200-005SFEF, -007SFEF, -007NFU

176+0. 2
189
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénuijte zapojeni zvySenou pozornost.




Frekvenéni méni¢ X200 m
Rozmérové nacérty - pokracovani.

X200-011SFEF~ 022SFEF, -015NFU ~ 022NFU, -037LFU
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.




m Zakladni instalace krok za krokem

Rozmérové nacrty - pokracovani.

X200-004HFEF, 004HFE

176+0. 2
189

meénice
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénuijte zapojeni zvy$enou pozornost.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Rozmérové néclrty - pokracovani

X200-007HFEF, -007HFU
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.




m Zakladni instalace krok za krokem

Rozmérové nacrty - pokracovani

X200 - 015HFEF ~ 040HFEF, - 015HFU ~ 040HFU
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.




Frekvenéni méni¢ X200

Rozmérové nacrtky - pokracovani

X200 - 055LFU, -075LFU, 0655HFU, -075HFU, -055HFEF, -075HFEF
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.




m Zakladni instalace krok za krokem

Priprava zapojeni

Krok5: Prosim postupujte pfi provadéni kabelaze peclivé a obezfetné. Pred vlastni
G@ praci prosim prostudujte nasledujici upozornéni:

VAROVANI: Pro modely X200- 005S, -007S, -011S, -022CS, -007N, -015N, -015L,
-022L, -037L pouzivejte vodice materialu 60/75°C Cu nebo ekvivalentni.

VAROVANI: Pro modely X200- 002S, -004S, -002N, -004N, -002L, -004L, -007L,
-022H, -030H, -037H, 040H pouzivejte vodi¢e materiadlu 75°C Cu nebo ekvivalentni.

VAROVANI: Pro modely X200- 004H, 007H, 015H pouzivejte vodi¢e materialu
60°C Cu nebo ekvivalentni.

VAROVANI: “Zafizeni s nizkym krytim”

meénice

VAROVANI: “Pouzitelné pro obvody schopné prenosu ne vice nez 5.000 A efektivni,
symetrické zatéZe na max. 240V. Pro jednotky s ozna¢enim S,N nebo L (jednofazové).
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VAROVANI: “Pouzitelné pro obvody schopné pfenosu ne vice nez 5.000 A efektivni,
symetrické zatéZe na max. 480V. Pro jednotky s oznac¢enim H (tfifazové).

VYSOKE NAPETI: Nezapoméfite jednotku uzemnit. Jinak hrozi nebezpedi drazu el.
proudem a poZaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni smi provadét pouze kvalifikovana osoba, jinak hrozi
nebezpedi Urazu el. proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Zapojeni provadsjte pii vypnutém napéjeni, jinak hrozi nebezpegi
urazu el. proudem a pozaru.

VYSOKE NAPETI: Nezapojujte a neprovozujte ménig, ktery neni namontovan v sou-
ladu s instrukcemi v této pFirucce. Jinak hrozi nebezpeci Urazu el. proudem a pozaru.

PEpEEEBEPEPEP




Frekvenéni méni¢ X200 m
Dimenzovani vodi€a a pojistek

Pojistky a vodi¢e se dimenzuji dle maximalniho proudu motoru. Nasleduijici tabulka
udava predepsanou silu vodicl v jednotkach AWG. Sloupec “silové vodice” se tyka
pfivodnich sit'ovych vodi€i k ménici a vodi€a spojujicich méni¢ s motorem, zemnich
vodi¢ll a pfipojeni vSech ostatnich komponent uvedenych v odstavci “Zakladni popis
systému” na strané 2-7. Sloupec “signalové vodice” se vztahuje ke vem vodi¢im

pfipojenym k fidicim zelenym konektordm na komunika¢ni desce ménice.

e wing

modellmenice S pojistky (dle _

KW HP silové vodice s'g:::g:e UL, tfida J, 2

600V) a

02 /4 | X200-002SFEF 38

0.4 172 | X200-004SFEF R A

055 3/4 | X200-005SFEF AWGI4/2,1 mm & g

0.75 1 | X200-007SFEF S

1.1 1172 | X200-011SFEF =

s 2 | X200-015SFEF AWG10/5.3 mm? e

22 3 | X200-022SFEF

0.2 1/4 [ X200-002NFU Neni potieba

04 12 | X200-004NFU AWG14 /2.1 mm? Jisteni

0.75 1 | X200-007NFU

15 2 [X200-015NFU AWGL0/5.3 mm? 01?4[(()02(;; %Wm?n/z

22 3 | X200-022NFU stingny vodic

37 5 X200-037LFU AWG12 /3.3 mm? (kabel)

55 | 712 |X200-055LFU AWG10/53 mmz | (VizFom. 4)

7.5 10 X200-075LFU AWGS / 8.4 mm?

0.4 12 | X200-004HFEF/HFU 3A

0.75 1 | X200-007HFEF/HFU | AWG16/ 1.3 mm? A ]

15 2 | X200-015HFEF/HFU

22 3 | X200-022HFEF/HFU 10A

3.0 4 X200-030HFEF AWG14 /2.1 mm? 15A

4.0 5 | X200-040HFEF/HFU

55 71/2 | X200-055HFEF/HFU R | 20A |

75 10 |X200-0750FEFFy | AWG12/3.3 mm 25A

Pozn.1: Spoje provedené pfi zapojovani méni¢e musi byt provedeny v souladu s
nafizenim UL a CSA. Musi byt pouZito schvalenych kabelovych koncovek
(ok, Spicek). Konektory a svorkovnice musi byt uchyceny originalnimi
uchycovacimi prostfedky doporu¢enymi dodavatelem.

Pozn.2: PouZijte jistici prvek odpovidajici velikosti.

Pozn.3: Pokud délka vystupniho kabelu pfesahne 20m (66 ft) pouZijte vétsi prarez.

Pozn.4: Pro pfipojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2] pouZijte prafez vodic¢e 18 AWG /

0.75 mm2 .




m Zakladni instalace krok za krokem
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meénice

Rozméry svorek a specifikace Sroubt, utahovaci momenty
NiZe jsou uvedeny velikosti svorek a Sroubl vSech modelt X200. Tato specifikace

A

slouzi k vytypovani kabelovych ok a kabelovych $picek.

VAROVANI: Srouby svorek utahujte momentem uvedenym nize. Dbejte, aby nedoslo
k vypadeni nékterého ze Sroubd, jinak hrozi nebezpéci pozaru.

Dodrzujte nasledujici predepsané utahovaci momenty.

" Modely 007S~022S,
Potet M°"§$‘;£E§§ "5, | "007N~022N, 037L, | Modely 055~075H / L
Konektm_' - Zroubovych 004HF ~ 040HF
svorkovnice K = = =
svore! Velikost | Sitka | Velikost | Sitka | Velikost | Sitka
Sroubu (mm) Sroubu (mm) Sroubu (mm)

silové svorky 5 M3.5 71 M4 9,2 M5 12
(horni ¢ast)
silové svorky 8 (dve fady) M3.5 71 — — — —
(dolni ¢ast)

7 — M4 9,2 M5 12
fidici svorky 15 M2 — M2 — M2 —
poruchové relé 3 M3 — M3 — M3 —

Sroub Utahovaci moment Sroub Utahovaci moment Sroub | Utahovaci moment
M2 |0.2 Nem (max. 0.25 N*m) || M3.5 |0.8 N*m (max. 0.9 N*m) M5 2.0 Nem (max. 2.2 N*m)

M3

0.5 Nem (max. 0.6 N*m)

M4

1.2 Nem (max. 1.3 N*m)

Pripojeni sit’ového napajeni

e

A

Krok6: V tomto kroku pfistoupime k pfipojeni sit' ového napajeni k ménici. Nejdfive
prekontrolujeme, jaky typ méni¢e mame k dispozici, zda jednofazovy nebo tfifazovy.

V8echny modely maji stejnou silovou svorkovnici [R/L1], [S/L2], a [T/L3]. Typ ménice
a specifikaci napajeni naleznete na vyrobnim stitku na boku ménice. U jednofa-

zovych ménicu zGstava svorka [S/L2] nezapojena..

Priklad zapojeni na obrazku vpravo predstavuje jednofazové / tfifazové napajeny
méni¢ X200. Spolehlivost spojeni Ize posilit pouzitim kabelovych ok.

-

MITACH!

Pfipojeni jednofazového vstupu

(modely -SFEF

a NFU)

Pfipojeni tfifazového vstupu

(modely -NFU, - HFEF a HFU)

OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvy$enou pozornost.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Na nize uvedeném obrazku vyberte konfiguraci silové svorkovnice Vaseho modelu.

platné pro modely platné pro modely
X200-002SFEF~004SFEF, X200-005SFEF~022SFEF
X200-002NFU~004NFU X200007NFU~022NFU,037LFU

X200-004HFEF~040HFEF
X200-004HFU~040HFU
X200-055LFU~075LFU
X200-055HFU~075HFU

X200-055HFEF~075HFEF ;
o)
3 8
2 &
= o
83
[e]
=
ﬁ~
SFEF —— L1 NL3| @D | D SFEF —] L1 B[O [ <
propojka NFU propojka
LFU
NFU — [t 2[B3]D]d)] RN v (o) [
propojka HFU propojka
propojka
ENEREN
Q@ |umt|vm2|wirg
propojka
[ Jurmtvmawrd - T+ T +1]

POZN.: Pokud je méni¢ napajen z generatoru, maze dojit k deformaci tvaru napajeciho
[ napéti atim i nadmé&rmému otepleni generatoru. Obecné plati, Ze napajeci generator by
mél mit vykon alespori 5x vétsi nez pfipojeny ménic (kVA).

OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.
Prosim vénujte zapojeni zvySenou pozornost.
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menice

A
A

A
A

OPATRNOST: Presvédcete se, Ze napajeci napéti odpovida specifikaci pro dany typ
ménice:

+ Jedno fazové, 200 az 240 V 50/60 Hz (az do 2,2kW) pro modely SFEF

« Jedno/tti fazové, 200 az 240 V 50/60 Hz (az do 2,2kW) pro modely NFU

« Tii fazové, 200 az 240 V 50/60 Hz (3,7kW~7,5kW) pro modely LFU

« Ttfi fazové, 380 az 480 V 50/60 Hz (0,4kW~ 7,5kW) pro modely HFEFa HFU

OPATRNOST: Nezapojujte méni¢ uréeny pro tfifazovou sit’ na sit’ jednofazovou, hrozi
nebezpedi znieni a pozaru.

OPATRNOST: Nezapojujte stfidavou napdjeci sit’ na vystupni svorky ménice, hrozi
zni¢eni ménice, zranéni a pozar.

Méni¢ X200

||
BR
L

|
silovy vstup

vystup k motoru
1

000

OPATRNOST: Pouziti hlida¢t zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice:

Ménice opatfené CE-filtry (RFI-filtry) a stinénymi vodi¢i k motoru mohou mit vyssi

unikajici proudy proti zemi. Zejména v okamziku zapnuti napdjeci sit¢ mze tato

skute¢nost mit za nasledek nechténé odepnuti hlida¢e zemniho spojeni. ProtoZze na

vstupu ménice je usmérriovac, mize dojit k aktivaci hlidac¢e zemniho spojeni vznikem

malého stejnosmérného proudu. Prosim provéfte nasledujici:

« pouzijte pouze hlidae zemniho spojeni s asovym zpozdénim a citlivé na proudovy
puls s vy$si prahovou hladinou proudu.

« ostatni komponenty systému je potfeba chranit vlastnimi hlidaci zemniho spojeni.

« Hlida¢ zemniho spojeni v napajecim obvodu ménice nepredstavuje absolutni
ochranu proti Grazu elektrickym proudem.

OPATRNOST: Vsechny vstupni faze méni¢e musi byt jistény pojistkou nebo jisticem,
jinak hrozi nebezpeci pozaru.

OPATRNOST: Veskeré pristroje v silovych obvodech (jistice, hlidace zemniho
spojeni, stykace apod.) musi byt spravné nadimenzovany na jmenovité napéti a proud
meénice, jinak hrozi nebezpeci pozaru.




Frekvenéni méni¢ X200

Pripojeni vystupu ménice k motoru

a

A

Krok7: Vytypovani vhodného motoru prekracuje ramec této pfirucky, obecné musi byt
pouzit indukéni stfidavy tfifazovy motor. Motor také musi mit zemnici svorku na kostre.
Pokud Vas motor nema tfi napajeci faze, preruste zapojovani a provérte spravnost typu

motoru. Dal$i pokyny pro pfipojeni motoru:

« pouzijte motor uréeny pro praci s ménicem kmitoctu (se zesilenou izolaci vinuti na

1600V).

» Pouzivate-li standardni motor, a je-li délka kabelu vétsi nez 10m, zapojte na vystup

ménice vystupni stfidavou tlumivku.

Jednotlivé faze motoru pfipojte k vystupnim

svorkam ménice [U/T1], [V/T2], a [W/T3] tak,

jak je zobrazeno na obrazku vpravo. Pfipojte

také zemnici svorku ménic¢e a motoru k

zemnimu potencialu. Zemnéni provedte

paprskovité k jedinému bodu. Nikdy zemé
nesmyckujte (od pfistroje k pfistroji)!

Na vystupu ménice pouzijte stejny nebo vétsi

priiez vodice jako na jeho vstupu.

Po dokonceni zapojeni:

« Provérte mechanickou pevnost vSech
kabelovych $picek, ok a utazeni vSech
svorek.

* Vrat'te na misto spodni kryt silové svor-
kovnice.
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OPATRNOST: Osazeni silovych svorek je jiné v porovnani s ménici serie L100 a L200.

Prosim vénujte zapojeni zvy$enou pozornost.

Zapojeni fidicich obvodu

Po ukonéeni zapojeni silovych obvodl a po provedeni zkousky zapnuti napajeni dle
této kapitoly, je potfeba zapojit logické ovladaci signaly dle Vasi aplikace. Pokud jesté
nemate zkuSenosti s ménici kmitoctu, nebo realizujete novou aplikaci, doporu¢ujeme
napred provést zkousku zapnuti napajeciho napéti bez zapojeni jakychkoliv fidicich
signdlt. Pak budete pfipraveni k zadani poZzadovanych parametrt pro logické signaly

tak, jak je uvedeno v kapitole 4, Provoz a sledovani.




m Zkous$ka zapnuti napajeni
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menice

Uvolnéni vétracich otvorti ménice

Krok8: Po montazi a provedeni zapojeni uvolnéte vétraci otvory v horni
v8echny vétraci otvory ménice, které jste pred Casti
montazi a zapojenim zakryli.

VYSTRAHA: Pfesvédcete se, Ze napajeni
ménice je vypnuto. Pokud byl méni¢ zapnut
pockejte alespon 5 minut po vypnuti napajeni.

vétraci otvory po
obou stranach

Zkouska zapnuti napajeni

Krok9: Po pfipojeni napajeci sité a motoru jste pfipraveni k provedeni zkousky zapnuti
napajeni. Nasledujici postup je uréen pro prvni zapnuti pohonu. Prosim provéfte pfed
zkouskou zapnuti napajeni splnéni nasledujicich podminek:

V8echny vySe uvedené kroky popsané v této kapitole byly provedeny.

Méni¢ je novy, a je bezpe¢né namontovan na pevné, vertikalné umisténé, nehorlavé
podlozce

Ménic¢ je pfipojen k siti a k motoru

Nebylo provadéno zadné dalsi pfipojeni

Sit'ové napajeni odpovida pozadavkim ménic¢e a motor je provozuschopny. Jmeno-
vité Udaje titku motoru odpovidaji parametrim ménice.

Motor je bezpe€né namontovan a neni dosud zatizen.

Vysledky zkousSky zapnuti napajeni

Neni-li néktera z vySe uvedenych podminek spinéna, prosim provédte vSe nezbytné
pro jeji spInéni. Specifickymi vysledky provedeni zkousky zapnuti napajeni je:

1. Jistota, Ze zapojeni napéjeni a vystupu k motoru je spravné.

2. Zjisténi, Ze motor a ménic jsou schopny spoluprace.

3. Seznameni se s opera¢nim panelem.

Zkouska pfipojeni napajeni predstavuje poc¢atecni bod pro zajisténi bezpecného a

uspésného nasazeni méni¢e HITACHI. Velmi doporu€ujeme provedeni této zkousky
drive, nez prikrocite k dal$im kapitolam této prirucky.




Frekvenéni méni¢ X200 m
Nez pristoupime ke zkousce a k provozu

Nasledujici doporu¢eni provedte pfed zkouSkou pfivedeni napajeni a pfed kazdym

zapnutim napajeni ménice. Prosim prostudujte nasledujici doporuceni nez provedete

zkous$ku zapnuti napajeni.

1. Sit'ovy privod k méniéi je jistény odpovidajicimi pojistkami nebo jisticem. V pfipadé
nutnosti pfekontrolujte hodnotu pojistek dle kroku 5.

2. Presvédcete se, Ze Ize v kazdém okamziku vypnout napdjeni pohonu, pokud to bude
nutné. Nepreru$ujte v8ak napajeni za chodu, pouze v pfipadé havarie a ohrozeni.

3. Potenciometr na opera¢nim panelu (OP) nastavte do minimaini polohy (na konec
rozsahu ve sméru proti pohybu hodinovych rucicek).

OPATRNOST: Chladi¢ ménic¢e miiZze mit za provozu vysokou teplotu. Nedotykejte se
ho, jinak se mizete spalit.

Zejuow e ade|ejsu|

OPATRNOST: Za provozu ménice je velmi jednoduché provést rychlou zménu otacek
z nizkych na vysoké, provéfte zda pfipojeny motor a stroj snasi takovéto zmény, jinak
hrozi nebezpeci Urazu a poni€eni stroje.
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OPATRNOST: Pokud provozujete pohon nad zakladni frekvenci motoru (50Hz/60Hz
a nejedna-li se o specialni motor), provéfte u vyrobce motoru a stroje mezni dovolené
otacky zafizeni. Provozuijte zafizeni pouze pod touto dovolenou rychlosti, jinak hrozi
nebezpedi zniCeni stroje a Urazu osob.

VAROVANI: Piedav pribéhu zkousky pfipojeni napajeni sledujte nasledujici

skute€nosti, jinak hrozi nebezpedi zniceni pfistroje.

« Jeinstalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+] ? Nepfipinejte sit” pokud je
propojka vyjmuta.

+ Je smér otaceni motoru spravny?

* Nevyhlasil méni¢ chybu pfi rozbéhu nebo dob&hu?

» Odpovidaly zobrazené otacky a frekvence skute¢nosti?

* Nenastaly na motoru nenormalni vibrace a hluk?

> B> Bk

Pripojeni sité na ménic
Pokud jste prosli veSkeré kroky, upozornéni a varovani az k tomuto mistu, pak jste
pfipraveni k zapnuti sit€ ménic¢e. Po zapnuti sité by mély nastat nasledujici skute¢nosti:
* LED POWER se rozsviti.
» Numericky displej zobrazi aktivacni pribéh a zastavi se na hodnoté 0.0.
* Rozsviti se LED Hz.

Pokud se neocekavané rozbéhne motor, nebo nastane jakykoliv jiny problém stisknéte
tlagitko STOP. Pouze v pfipadé nebezpeci vypnéte napajeni.

= Poznamka: Pokud byl jizZ méni¢ pfipojen k siti a byl naprogramovan, mohou svitit jiné
[ LED signalky a jiny udaj na displeji.V pfipadé potfeby provedte “Navrat k tovarnimu
nastaveni” na strané 6-8.




m Ovladani ménice z operatorského panelu

Ovladani ménice z operatorského panelu

Prosim, seznamte se s rozlozenim jednotlivych ovladacich a zobrazovacich prvkd na
operatorském panelu. Displej slouZi k programovani jednotlivych parametr( a k zobra-
zeni provoznich hodnot za chodu ménice.

Signalizace jednotky (Hz, A) \ LED porucha

LED Napajeni
Run/Stop LED

Potenciometr na panelu
aktivni

Zobrazeni parametrd

Tla€. RUN aktivni (LED)

Tlag. chod Potenciometr

Programovani aktivni
Tlag. stop/reset

Tlagitko uloz

Tlag. funkce Tla€. nahoru/dold

menice
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Vyznam tlaéitek a indikatort

* LED Run/Stop — Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi. Nesviti, pokud ménic
neni v chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program/LED Monitor — Sviti, pokud je ménic¢ pfipraven k editaci parametru
(stav programovani). Nesviti, pokud méni¢ zobrazuje aktualni indikované hodnoty
(parametry d xxx).

+ LED - tla¢. RUN (chod) aktivni — sviti, pokud je méni¢ pfipraven reagovat na tlacitko.
Nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

* Tla€. chod (RUN) — Stiskem tohoto tlacitka uvedete méni¢ do chodu (motor se otaci).
Parametr FO04 uréuje smér otaceni vpred nebo vzad.

* Tla¢. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlacitka zastavite béZici pohon (dobiha po
dobéhové rampé), nebo odstranite zablokovani ménice zpusobené chybou.

* Potenciometr — Umozfiuje pfimé nastaveni otaéek motoru (musi byt zvolen jako
aktivni).

« LED - potenciometr aktivni — sviti, pokud je potenciometr na panelu aktivni.

« Zobrazeni parametrii — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej zobrazujici parametry a
funkéni kody.

« Jednotky zobrazeni: Herz/Amper —Sviti LED jednotka, ktera pfislusi zobrazenému
parametru.

< LED napdjeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno napajeci napéti.

« LED porucha — sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

« Funkéni tlacitko (FUNC) — slouzi k pohybu v nabidce parametrt, nastaveni a zobra-
zeni.

« Tlaé. nahoru/doli — umoziiuje pohyb v nabidce parametrd a zménu hodnoty
parametrdi.

« Tlacitko uloz (Store) — Stiskem této klavesy ukladate upravené hodnoty parametr
do paméti EEPROM (zakongite-li Upravu parametru bez stisku tlagitka STORE,
zlistane zapsana jeho plavodni hodnota)
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Frekvenéni méni¢ X200

Tlacitka, rezimy a patrametry

Klavesnice OP umoziiuje provadét volbu reziml a zménu
parametr(. Termin funkce ozna&uje jak rezimy zobrazeni, HITACHI

i X0 x o % . @ H: ®POWER
tak i rezimy zmény parametri. VSechny funkce jsou OAZ OALARM

pristupné pomoci funkcnich kodu, které predstavuji o 90
Ctyfmistna oznaceni. Veskeré funkce jsou rozdéleny na @ @ Zx @%
nékolik skupin souvisejicich parametrd. Skupiny jsou

oznacgeny spole¢nym symbolem na prvnim misté vievo. @ @

Oznaceni jednotlivych skupin je v nasleduijici tabulce.

Oznaéeni Typ funkei Pracovni Stav indikaéni _
skupiny yp rezim LED PRG 2
“d” zobrazovaci funkce zobrazeni O S)_"
()
“F” parametry hlavniho profilu programovani . C3D< 8
‘A" standardni funkce programovani ) g; Q
o - 7 ~— — o 3
b funkce jemného doladéni programovani . o
=]
“c” funkce inteligentnich svorek programovani ‘ o
Ne¢
“H” funkce motorovych konstant programovani .
= koédy chyb —

Napfiklad funkce “A003” je nastaveni zakladni frekvence motoru, to je 50 Hz, nebo
60 Hz. Abychom mobhli upravit tento parametr, musi byt méni¢ v reZimu programovani
(sviti LED PRG). Napfed tla¢itky na panelu zvolime funkéni kéd “A003” a nasledné
provedeme tlacitky nahoru/dolti ( A\ a N/ ) upravu hodnoty funkce..

HITACHI HITACHI HITACHI
®Hz ®POWER NN ®Hz @POWER cn @Hz @POWER
OA  OALARM R uu OA  OALARM Ju OA  OALARM
i<} PI-r ) 280,
(o ) = e @A IC S @ @Dk
FAYE]| A= |EEEE

Pozn.: Sedmisegmentovy displej na OP zobrazuje pismena “b” a “d,” namisto velkych
[ pismen “B” a “D” uZitych na nékterych mistech této pfirucky.
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Jakmile zvolite skupinu funkci “d” pfejde ménic ~ MONITOR PROGRAM

automaticky do rezimu zobrazovani. Zvolite-li

jakoukoliv jinou skupinu, prejde méni¢ do rezimu “A” Group

programovani, protoze viechny funkce ostat- “D” Group «——» B Group

nich skupin je mozné upravovat. Kody chyb “E” “C” Group

se zobrazi automaticky v pfipadé vzniku chyby. F” Group
“H” Group

Skupina P se zobrazi v pfipadé vyuziti komuni-
kace DeviceNet. Blize viz. “Zobrazeni poruch,
jejich historie a podminek” na strané 6-5.

N
\Qi TIP: Pridrzite-li tlacitko FUNC déle nez 3s zobrazeni se automatick vrati na d001.




m Ovladani ménice z operatorského panelu

Jak se pohybovat v menu OP

Frekvenéni ménic¢ serie X200 ma mnoho programovatelnych funkci, které jsou detailné
popsany v kapitole 3. Pro provedeni zkousky pfipojeni napéti potfebujete pouze nékolik
malo z nich. Struktura nabidky ovladani funkci dovoluje jejich pohodiné ovladani
pomoci nékolika tlagitek, étyfmistného displeje a signalizaénich LED na OP. Je proto
dulezité se seznamit se zakladnimi moznostmi pohybu v nabidce parametrti a funkci.
Napomuize Vam v tom obrazek uvedeny nize.

Zobrazeni Programovani
O LED PRG nesviti @ LED PRG sviti
N
© Zobrazena data Volba parametru Zména hodnoty
c
o .
vypnuti nap.
£3 000.0 ==
22 j —
zobrazi se
(_tg O . @ vellsE O pii zapnuti
% skupiny napajeni
£ 4104 funkci HO007
O : O Q o O 2vysSeni/
snizeni
p OvO l HOO 3 hodnoty

é_:._@ %4? 2R
4 A
FOO4 Ov O navrat do

N\

Schema pohybu uvedené na obrazku vyse nazorné predstavuje prechody mezi skupi-
nami funkci a Upravou jejich hodnot. Pohyb vpravo/vlevo (v obrazku) umoziiuje tlacitko
FUNC., pohyb nahoru a dolt umoziuji Sipky A\ &/ (zvy$eni/snizeni).

A




Frekvenéni méni¢ X200 m

Volba funkci a nastavovani parametri

Pred provedenim zkousky napajeni je nezbytné nastavit nékolik malo parametri:
. Jako zdroj povelu rychlosti zvolte potenciometr na OP (nastaveni funkce A001)
. Jako zdroj povelu chodu zvolte tlagitka na OP (nastaveni parametru A002)
.V parametru A004 nastavte maximalini dovolenou frekvenci.
. V parametru b012 nastavte jmenovity proud motoru
. V parametru A082 nastavte automatickou regulaci napéti motoru (AVR)

A N A W N =

.V parametru HO04 nastavte pocet p6lti motoru

Nasledujici serie programovacich tabulek je uréena k postupnému provedeni. Znamena
to, Ze nasledujici tabulka zacina tam kde pfedchozi konéi. Proto zacnéte programovani
prvni tabulkou a pokracujte az k posledni. Pokud ztratite souvislost, nebo zjistite, ze
néktery parametr neni nastaven spravné, provedte “Navrat k tovarnimu nastaveni” na
strané 6-8.

Zejuow e ade|ejsu|
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Pfiprava na zménu parametri - Postup za¢ina zapnutim napajeni ménice a nasledné
ukazuje jak se dostat ke skupiné parametr(i “A”. MuZete také postupovat dle odstavce
“Jak se pohybovat v menu OP” na strané 2—-28.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr

zapnéte napajeni ménice je zobrazena vystupni frekvence
m ménice (zastaveno - OHz).

zvolena skupina “d”

stisknéte tlatitko €0

zvolena skupina “A”

stisknéte tiaditko () 4x.

Zdroj zadavani frekvence potenciometr na OP - indikace zvoleni potenci-
frekvenci ménice Ize zadavat z nékolika rGznych
zdrojl jako analogovy vstup, pevné frekvence,
komunikaéni rozhrani, atd. PFi zkou$ce pouzijeme
jako zdroj frekvence potenciometr na OP. Na
obrazku vpravo je znazornéna indika¢ni LED nad
potenciometrem. Pokud tato LED sviti je potenci-
ometr zvolen a nasledujici programovaci krok neni
nutné provadét (tovarni nastaveni se li8i dle oblasti,
pro kterou je méni¢ uréen).
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meénice

Nesviti-li LED indikator nad potenciometrem na OP postupujte nasledovné.

Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

zvolena skupina “A”

stisknéte tlaitko ()

nastaveni zdroje povelu rychlosti

stisknéte znovu tlacditko @

00 =potenciometr na OP
01 = Fidici svorkovnice
02 = funkce FO01

03 = sit" ModBus

04 = vypoctena hodnota

stisknéte tiacitko ()

00 = potenciometr (vybrano)

stisknéte tiacitio

volba je uloZena, navrat do

skupiny funkci “A”

Volba zadavani povelu chodu tlacitkem z OP - Povel
chod uvolfiuje provoz ménice. Povel chod Ize zadat z
nékolika riznych zdrojli jako fidici svorkovnice, OP,

komunikace atd. Na obrazku vpravo je znazornéna

indikacni LED nad tla¢itkem RUN . Pokud tato LED

sviti, je jiz tlacitko RUN zvoleno a neni potfeba

provadét nasledujici krok (tovarni nastaveni se lisi dle
oblasti, pro kterou je ménic urcen).

Pokud LED nad tlagitkem RUN nesviti, provedte

nasledujici postup.

indikace zvoleni tla¢. RUN
i

HITACHI

®Hz
i oA

0@o
ORWN o7 o
OFRG - 3
&) V][]

®POWER
OALARM

Zasah

Funkce/Parametr

(pocatek)

volba zdroje zadavani frekvence

stisknéte jedenkrat tlagitko ()

volba zdoje povelu chod

stisknéte tiaitko ()

01 = Fidici svorkovnice
02 = tla¢itko RUN na OP
03 = sit' ModBus

stisknste tlagitko ()

02 = tla¢itko na OP (vybrano)

stisknéte tiagitko

volba je uloZena, navrat do
skupiny funkci “A”

Poznamka: Po dokonceni predchozich krokl se LED nad tlacitkem RUN rozsviti.
Znamena to, Ze tlacitko RUN je zvoleno jako zdroj povelu chod, motor vSak jesté

nebézi.

Pred stiskutim tlacitka RUN dokoncete napred nastaveni parametru.
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Frekvenéni méni¢ X200

Nastaveni zakladni frekvence motoru - Kazdy motor je uréen pro provoz na speci-
fické frekvenci. VétSina standardnich motoru je uréena pro frekvence 50/60 Hz. Nejprve
Zjistéte, dle Stitku motoru, pro kterou frekvenci je motor uréen. Nyni, v nasledujicich
krocich, nastavte spravnou zakladni frekvenci. Pokud nemate k dispozici specialni
motor a nekonzultovali jste zvySeni zakladni frekvence s vyrobcem nenastavujte
z&kladni frekvenci vy$si nez 50/60 Hz.

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
(pocatek) AOO D) volba zdroje povelu chod
stisknéte jednou tlagitko O AOO 3 nastaveni zakladni frekvence
- <0 tovarni nastaveni zakladni
stisknéte tlacitko @ frekvence US = 60 Hz, Europe =
nebo 50 Hz.

Zejuow e ade|ejsu|
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nastavte potfebnou hodnotu
(vaSe zobrazeni mlze byt jiné)

L . volba je uloZena, navrat do
stisknéte tlacitko A003 skupiny funkci “A”

stisknéte dle potfeby O nebo O

Varovani: Budete-li provozovat zafizeni na vys$sich frekvencich nez standardnich
(50Hz/60Hz), ubezpecte se, Ze motor a zafizeni je schopno takového provozu (konzul-
tujte s vyrobcem motoru a zafizeni). Jinak by mohlo dojit ke zni¢eni zafizeni a tUrazu
osob.

Nastaveni regulace napéti - Ménic je vybaven funkci automatické regulace vystupniho
napéti (AVR). Tato funkce udrzuje napéti na motoru na jmenovité hodnoté pfedepsané
vyrobcem na §titku. Funkce AVR vyhlazuje pfipadné vykyvy napéti v siti (pouze smé-
rem dold, funkce AVR nemuze zvySit napéti, pokud neni dostate¢na rezerva v siti).

motoru.
« tfida 200V: 200 / 215 /220 / 230 / 240 VAC
« tfida 400V: 380 / 400/ 415/ 440/ 460 / 480 VAC

TIP: Potfebujete-li listovat mezi funkcemi nebo zvy$ovat nebo sniZzovat hodnotu
parametru vice nez o jednu jednotku stisknéte a drzte tlacitka A\ nebo \&/ dokud
nedosahnete poZzadované hodnoty.

Nastaveni napéti motoru je popsano v krocich na dalsi strané.
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menice

Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

nastaveni zakladni frekvence

stisknéte a drzte tlacitko O azsena
displeji zobrazi A082

> |[>
SIS
| [|S
0o ||

nastaveni napéti AVR

stisknéte tiagitko (19

\®)
Slw
=

>
[}

N
o
=

tovarni hodnoty funkce ARV:
tfida 200V = 230VAC

tfida 400V = 400VAC (—HFEF)
tfida 400V = 460VAC (-HFU)

stisknéte dle potfeby O nebo O

[\
—
W

nastavte dle specifikace motoru
(vase zobrazeni muze byt jiné)

stisknéte tiagitio

A082

volba je uloZena, navrat do
skupiny funkci “A”

Nastaveni proudu motoru - Méni¢ obsahuje termoelektrickou ochrannou funkci
navrzenou pro ochranu motoru a ménice pred prehfatim zpusobenym pretizenim.
Méni¢ vyuziva jmenovitého proudu motoru k vypoétu otepleni v &ase. Uginnost této
ochrany je zavisla na nastaveni spravné hodnoty jmenovitého proudu motoru. Hodnota
jmenovitého proudu motoru se zadava do parametru b012 v Ampérech (rozsah 20% az
100% jmenovitého proudu ménice). Spravné nastaveni zabrani také vzniku zbyte¢nych

chyb ménice.

Odectéte ze stitku motoru jeho jmenovity proud a dle nasledujiho postupu nastavte tuto
hodnotu do parametru termoelektrické ochrany.

Zasah

Zobrazeni

Funkce/Parametr

(pocatek)

nastaveni funkce AVR

stisknate tladitko ()

zvolena skupina “A”

stisknéte tlasitko ()

zvolena skupina “b”

stisknéte tiacitko (919

prvni z parametri skupiny "b”

stisknéte a drzte tladitko O azsena
displeji zobrazi b012

nastaveni Urovné termoelektrické
ochrany

stisknéte tiaditko () .

tovarni nastaveni je 100% jmeno-
vitého proudu ménice

stisknéte dle potfeby O nebo O

nastavte jmenovity proud motoru
(vase zobrazeni muze byt jiné)

stisknéte tlagitko

volba je uloZena, navrat do
skupiny funkci “b”




Frekvenéni méni¢ X200

Nastaveni poctu polt motoru - vinuti motoru je usporadano tak, Ze motor ma urcity
podet pélt a tim je i specifikovana jeho rychlost otageni pfi zakladni frekvenci. Udaj o
poctu poli motoru najdete na $titku motoru, nebo jej odvodite z jmenovitého poctu
otac¢ek motoru. Nejrozsitengjsi jsou motory se Etyfmi pély a 1500 ot./min.(synchronni
otacky) (tovarni hodnota nastavena v parametru H004).

V nasledujicim kroku je popsan postup zadani poétu poli motoru.

nastavte dle pouzitého motoru

stisknéte dle potFebyO nebo O (va$e zobrazeni muze byt jiné)

Zasah zobrazeni Funkce/Parametr
(pocatek) uroven termoelektrické ochrany
b012
stisknéte tiagitko () zvolena skupina *b 5
7]
—
P o
stisknste dvakrat tiaditko (Z0) zvolena skupina *H -y
Q
tisknate tlagitk @ prvni parametr skupiny “H” C3D< o
stisknéte tlagitko HO03 3 g
(0]
e . parametr pocet p6lG motoru o
stisknéte jednou tlagitko O HO004 %
N ” 2 =2 poly Ne¢
stisknéte tlacitko @ 4 =4 pdly (tovarni nastaveni)
6 =6 polu
8 =28 polu

Lx <0 volba je uloZena, navrat do
stisknéte tladitko HOO skupiny funkci "H’

Timto krokem jste zavrsili pfipravu k prvnimu rozb&hnuti pohonu!

TIP: Pokud jste se v nékterém z predchozich kroku ztratili, zkontrolujte napfed zda sviti
indika¢ni LED PRG a potom prostudujte odstavec “Jak se pohybovat v menu OP” na
strané 2-28, abyste zjistili, ve které ¢asti menu se nachazite. Dokud nepotvrdite Vasi
zménu parametru stisknutim kldvesy STR neni tato hodnota zapsana.Vypnuti a zapnuti
napajeni zpUsobi téZ navrat do rezimu zobrazeni hodnoty D001.

Pozn.: Pfi vypnuti a zapnuti sité se displej ménice vrati na posledni parametr, jehoz
zména byla potvrzena tlacitkem STR nebo do skupiny tohoto parametru. Pouze pokud
nebyla provedena zadna zména, nebo po provedeni “navratu do tovarniho nastaveni”
je zobrazen parametr d001 (vystupni frekvence).

Nasledujici stat’ vam osvétli, jak odecitat z displeje provozni parametry. Pak jiz budete
opravdu pfipraveni k prvnimu rozbéhnuti pohonu.
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Sledovani provoznich parametrii na displeji OP

Po ukonceni nastaveni paremetr( je vhodné

pfepnout OP do rezimu zobrazovani provoznich HITACHI

parametry (skupina “d”). Indikaéni LED PRG A 1] en erower
zhasne a LED indikator “Hz” nebo “A” sviti a udava d UU 1 on OAnRM
jednotky zobrazované veliginy. @ @ orn 5%
PFi prvni zkouSce kontrolujte nepfimo otacky ome :@g

motoru tim, Ze budete sledovat vystupni frekvenci @ @

ménice. Neplet'te si vystupni frekvenci se
zékladni frekvenci (50/60 Hz) motoru, nebo s
taktovaci frekvenci ménice (spinaci frekvence vystupnich tranzistorli ménice v fadu
kHz). Zobrazovaci funkce jsou obsazeny ve skupiné “d” viz “Jak se pohybovat v menu
OP” na strané 2-28.

Zobrazeni vystupni frekvence (rychlosti) - NiZe je popsan pfechod k zobrazovaci
funkci d001 z posledni nastavované funkce H004.

meénice

Zasah Zobrazeni Funkce/Parametr
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(pocatek) HOO 4 volba poctu polu

stisknéte tiagitko (919 zvolena skupina “H

stisknéte tladitko O zvoleno zobrazeni frekvence

stisknéte tladitko @ zobrazeni vystupni frekvence

KdyZ méni¢ zobrazuje nékterou z provoznich veli¢in, je indikaéni LED PRG zhasnuta,

znamena to, Ze ménic¢ neni ve stavu programovani. Na displeji je zobrazena aktualni

frekvence generovana méni¢em (v tomto okamziku je 0). Indikacni LED Hz sviti.
Béh s motorem

Nyni mate naprogramovany vSechny patrametry a mGzeme provést zkousku s
motorem. Postupujte dle nasledujicich bodu:

. Zkontrolujte, zda sviti LED “napdjeni”. Jinak provéfte zapojeni pfivodu sité.

. Zkontrolujte, zda sviti LED na potenciometru. Jinak provéfte nastaveni A001.

. Zkontrolujte, zda sviti LED nad tlacitkem RUN. Jinak provéfte nastaveni A002.

. Provéfte, Ze nesviti LED PRG. Jinak se vrat'te k odstavci vyse.

. Zkontrolujte, zda je motor odpojen od zatéZe. Jinak provedte mechanické odpojeni.

. Potenciometr na OP otocte do levé krajni polohy (minimum).

. Stisknéte tlagitko RUN. Na OP se rozsviti LED indikator “chod”.

. Pomalu otacejte potenciometrem na OP ve sméru hodinovych ruci¢ek. Motor by se
mél zacit otacet.

9. Stisknéte tlacitko STOP. Motor se zastavi a LED indikator “chod” zhasne.

0 N AN AR W N -




Frekvenéni méni¢ X200

Vysledky zkousky chodu a shrnuti

Krok10: Nasledujici odstavec obsahuje poznatky z prvniho spusténi pohonu:

G Poruchové kody - Zobrazi-li méni¢ néktery z poruchovych kédl (format “E X X”),
vyhledejte podrobny popis chyby ve stati “Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek”
na strané 6-5.

Rozbéhovy a dobéhovy €as - Ménice X200 umozriuji naprogramovani rozbéhu a do-
béhu. Pro zkuSebni béh jsme zachovali hodnotu nastavenou tovarné (10s). Dodrzeni
¢asl rozbéhu a dobéhu si mizeme odzkouset tak, Ze pred spusténim chodu
nastavime potenciometr frekvence asi do poloviny rozsahu pak spustime chod pohonu.
Cas k dosazeni ustalené rychlosti bude ca 5s. Stiskneme-li tlagitko stop, pak se pohon
za 5s zastavi.

Chovani ménice pfi zastaveni (nulové rychlosti) - nastavite-li poZadovanou
rychlost 0, pohon dobiha a v blizkosti nulové rychlosti se zastavi (vystup ménice je
uzavfen). Ménice frekvence fady X200 umozriuji dosahnout i pfi velmi malych
frekvencich vysokého momentu, nejsou vSak schopny vyvozovat moment pfi nulovych
otackach (pro takovouto aplikaci je nutné pouzit servopohon se zpétnou vazbou
polohy). VyZadujete-li ve Vasi aplikaci moment pfi nulové rychlosti, je potfeba pouzit
mecha-nickou brzdu.

Zejuow e ade|ejsu|
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Jak ¢ist hodnoty na displeji - Nejprve se blize zastavime u zobrazeni frekvence.

Maximalni frekvence parametrd A004 je tovarné nastavena na hodnoty 50 Hz nebo

60 Hz (Evropa nebo United States).

Priklad: Pfedpokladejme, Ze 4-poélovy motor je navrzen pro frekvenci 60 Hz. Pak pfi

chodu ménice na frekvenci 60 Hz Ize podle nasledujiciho vzorce urcit otacky motoru:
Frekvencex 60 _ Frekvence x 120 _ 60 x 120 _

pocet polovych part pocet poli 4

18000t/min

otacky =

Teoreticka rychlost motoru je tedy 1800 ot/min. (rychlost otaceni vektoru elmag. pole).
Asynchronni motor v§ak nemize generovat moment na hfideli dokud neni mezi otace-
nim pole a ota¢enim rotoru motoru rozdil. Tento rozdil se nazyva skluz. Proto je ob-
vykla rychlost 4-pélového motoru pfi 60 Hz 1750 ot/min. Zméfite-li vhodnym méficem
otacky motoru a porovnate-li je s frekvenci ménice zjistite rozdil mezi rychlosti otaceni
elektromagnetického pole generovaného ménic¢em a rychlosti otaeni motoru. Skluz
motoru je zavisly na jeho zatiZeni (s vy$8im zatizenim se zvySuje). Proto je vystupni
hodnota ménice nazyvana frekvenci a neodpovida pfesné otackam motoru.

Indikace Chod/Stop a Zobrazeni/Program-
ovani — LED Indikator “chod” sviti za chodu @

ménice a nesviti, je-li méni¢ zastaven. LED indika- @ @
tor “programovani” sviti, je-li OP v reZimi progra-
movani a nesviti, je-li OP v rezimu zobrazeni.
V8echny &tyfi vzajemné kombinace jsou mozné,
jak znazorfiuje obrazek vpravo.

v Poznamka: Nékteré automatizaéni prostfedky jako programovatelné automaty (PLC)
[ maji dva neslugitelné rezimy &innosti - chod nebo programovani. U méni¢i HITACHI
neni toto rozdéleni takto pfisné. Znamena to, Ze Ize i za chodu pohonu provadét dpravy
nékterych paramer(. VZdy je vSak potfeba brat v ivahu bezpec¢nost obsluhy.
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Vybér programovaciho zafizeni

Uvod

Frekvenéné fizené pohony Hitachi (frekvenéni ménice) vyuzivaji pro ziskani nalezitych
vystupnich prubéht pro motor nejnovéjsi elektronické technologie. Vyhod je mnoho,
véetné Uspor energie a produktivity. Flexibilita, pozadovana k zvladnuti obsahlého roz-
sahu pouZiti vyZaduije stale vice konfigurovatelnych pfidavnych zafizeni a parametrt -
ménice jsou nyni komplexni komponenty pro primyslovou automatizaci. Proto se mize
zdat, Ze produkt je pro uZiti pfili§ komplikovany, ale cilem tohoto €lanku je vam to
ulehgit.

Jak bylo demonstrovano ve spusténi ménice v kapitole 2, pro béh motoru nemusite
programovat mnoho parametri. Ve skute¢nosti vétSina aplikaci vyuzije pro progra-
movani pouze nékolik specifickych parametrd. Tato kapitola vam vysvétli ugel kazdého
nastaveni parametr(i a pom(ize vam vybrat ty dulezité pro vasi aplikaci.

Jestlize vytvarime novou aplikaci ménie a motoru, hledani spravnych parametrt je
vétsinou cviCeni v optimalizaci. Proto je v pofadku, kdyz zacneme pohanét motor se
zhruba nastavenym systémem. Provedenim individualnich zmén a pozorovanim jejich
vlivu mGzeme dosahnout optimalniho nastaveni systému.

Uvod k programovani méniét

Prvnim a nejlep$im zplsobem jak se naucit schopnostem ménice je pouZit operacni
panel. Kazda funkce a programovatelny parametr je dosazitelny z panelu. Ostatni
zafizeni prosté imituji rozvrzeni panelu a jeho pfistup k ménici, zatimco pfidavaji k
systému dal$i hodnotné aspekty. Napfiklad digitalni panel - kopirovaci jednotka umi
pfenaset nastaveni parametru z jednoho ménice do jinych ménicd, pficemz poskytuje
funkce standardniho displeje.

Timto zplisobem mizZeme pouzit celou §kalu programovacich zafizeni, kterd maji v
zasadé stejné schopnosti jako panel. Nasledujici tabulka zobrazuje riizna programo-
vaci zafizeni, charakteristiky a poZzadované kabely.

Pamét’ Kabely (vyberte jeden)
Zarizeni Oznacent LD L nastavenych
dilu parametrim Y Oznaceni .
dat a0 Délka
dilu
Panel ménice OPE-SRmini | Monitorovani a | EEPROM v 1CS-1 1 metr
i v programovani &nici
odnimatelny menici 1CS3 3 metry
Digitalni panel/ SRW-0EX Monitorovani a | Funkce “read” 1CS-1 1 metr
kopirovaci jednotka programovan | nacte data z
ménic¢e do 1CS-3 3 metry
EEPROM
jednotky

B2 Pozndmka: Pokud j je k ménici pfipojen externi digitalni panel jako OPE-SRmini nebo
I‘S“P SRV-OEX, tla¢itka méni€e jsou vyfazena kromé tlacitka Stop.
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Frekvenéni méni¢ X200

Pouziti klavesnice

Panel X200 obsahuje vSechny prvky jak pro monitorovani, tak pro programovani
parametr(. Usporadani panelu je znazornéno nize. V8echna jina programovaci zafizeni
pro méni¢ maji podobné rozmisténi a funkci..

LED jednotek zobrazeni (Hz, A)

LED Zapnuti

LED Porucha
LED Chod/Stop

LED predvolby potenciometru

Displej parametru

LED predvolby RUN

Tlag. chod Potenciometr

LED Programovani / monitor
Tlacitko Stop/Reset

Tlacitko Funkce  Tlacitka Nahoru/dolt Tlacitko “Uloz”

Popis tlacitek a indikatort

LED Run/Stop - sviti, pokud je v chodu vystup ménice a motor vyviji moment (rezim
Chod) a je zhasnuta pokud je vystup ménice vypnut.

LED Program/Monitor - Tato LED sviti, kdyZ je méni¢ pfipraven k editaci parametrG
(programovaci rezim). Je vypnuta, pokud displej monitoruje data (rezim zobrazeni).
LED predvolby tlacitka RUN - sviti, kdyZ je menic¢ pfipraven reagovat na tlacitko
RUN, je vypnuta pokud je pouziti tlacitka RUN zakazano.

Tlaéitko RUN - Stisknéte, aby motor béZel (musi svitit LED predvolba tlacitka RUN).
Parametr FO04 udava smér chodu - uréuje zda tlacitko RUN zpusobi chod dopredu
nebo chod zpét.

Tlaéitko Stop/Reset - Tlagitko STOP zastavi bézici motor (pouziva naprogramo-
vanou dobéhovou rampu). Toto tlac¢itko dokaZe také resetovat nastalou poruchu.

aoeinbyuoyy
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Potenciometr - Umozriuje obsluze pfimo zadavat otacky motoru, pokud je pfedvo-
leno zadavani frekvence potenciometrem.

LED predvolby potenciometru - sviti, kdyz je pfedvolen potenciometr jako vstup
zadané hodnoty.

Zobrazovaci displej - 4 Cislicovy, 7 segmentovy displej pro parametry a funkéni
kody.

LED jednotek zobrazeni, Hertz / Ampér - Jedna z téchto LED bude indikovat
jednotky s pfisluSejicim zobrazenim parametru.

LED Zapnuto - Tato LED sviti, kdyZ je pfipojeno napdjeni ménice.

LED Porucha - Sviti, kdyZ je méni¢ v poruse (sepnuty kontakty relé hlaseni
poruchy).

Tlaéitko FUNC - Toto tlacitko je pouZito k pfepinani mezi vypisem parametr(i a funkci
pro nastavovani a monitorovani hodnot parametra.

Tlaéitka Nahoru/Dolu ( A\, &/ ) - PouZijte tato tlagitka pro pohyb nahoru a doll
seznamem parametrl, funkci zobrazenych na displeji a pro zvySovani / snizovani
hodnot.

Tlacéitko Store ( ) - Pokud je méni¢ v programovém modu a provedli jste editaci,
stisknéte tlacitko STR, aby se nové zapsané hodnoty ulozily do EEPROM.




m Pouziti klavesnice

Schéma pristupu k parametrim pomoci panelu

Pro pfistup ke kterémukoliv parametru nebo funkci mGzeme vyuzit panel ménice. Nize
uvedeny diagram znazorfiuje zakladni schema pfistupu k dosazeni téchto polozek.

Monitor Mod Program Mod
O PRG LED=Vyp @ PRG LED=Zap
Data displeje Vyber parametr Zmén hodnotu
O 0 O 0 vypnuti -
- Vybér UlozZ jako
O } v @ funkce @_\ nastaveni
nebo pfi zapnuti
d104] | skupiny h00

zmenSi
hodnotu

6
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A—— O Zapi$ data
A do
@& Al46 EEPROM
F004 OHC, ,
HY A00 )/ scanams
O parametri

A\

A

Poznamka: Sedmisegmentovy displej ménice ukazuje mala pismena “b” a “d”,
odpovidaji velkym pismentm “B” a “D” pouzitym v tomto manualu.

Poznamka: Tlacitko STR zapisuje editované parametry do EEPROM ménice. Zapis
nebo staZeni parametr(i z/do externiho zafizeni je uskute¢riovano jinymi pfikazy-
nezaménuijte Store s Download nebo Upload.

gl @0
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Frekvenéni méni¢ X200

Provozni rezimy

LED RUN a PRG vypovidaji pouze ¢aste¢né o
stavu. Rezimy “chod” a “programovani” jsou
nezavislé, nikoliv opa¢né. Ve stavovém diagramu
napravo se RUN (chod) stfida se Stopem, a
Programovy rezim se stfida s rezimem Monitor
(zobrazeni) . To je velmi dalezitd schopnost, ktera
znazorriuje, Ze technik mhze pfijit k béZicimu stroji
a ménit nékteré parametry bez odstaveni.

@

(s
@orte)

Vyskyt chyby béhem chodu zpusobi pfechod mé-
nic¢e do poruchového stavu, jak je znazornéno
vpravo. Napf.: vyskyt pfetizeni vystupu zpusobi,
Ze ménic¢ ukonéi chod a vypne svij vystup k mo-
toru. V poruchovém stavu je jakakoliv Zadost k
chodu motoru ignorovana. Musite zrusit poruchu

stisknutim tladitka Stop/Reset. Viz “Zobrazeni
poruch, jejich historie a podminek” na strané 6-5.

Zména parametra za chodu

Méni¢ muze byt v chodu (vystup ménice fidi motor) a pfesto umozriuje editaci urcitych
parametr(. To je uzite¢né v aplikacich, které musi béZet nepretrzité, ale pfesto vyzaduji

prestaveni nékterych parametrt ménice. 8
2
Tabulka parametrt ma sloupec nazvany “Zména za chodu” L X
) o X L oy Run 3 0
(Run Mode Edit). Znacka X znamend, Ze parametr nemuze Mode @ 3
byt zmé&nén, znatka ¥ znamena Ze parametr mize byt Edit c (g
editovan. o 3
S 5
=
Nastaveni softwarového zadmku (parametr BO31) urcuje, zda v X g @
rezimu chodu je mozny pfistup a za jakych dalSich podminek. v c

Je na zodpovédnosti uZivatele a personalu, aby vybrali za

danych provoznich podminek vhodné nastaveni softwarového

zamku. Pro vice informaci si prosim prohlédnéte “Mod softwarového zamku” na
strané 3-38.

Ridici algoritmy
Ridici program v méni¢ich X200 ma dva Ridici algoritmy ménice
algoritmy pro $ifkové-pulzni modulaci.
Zamérem je, aby jste mohli vybrat nejlepsi
algoritmus pro chovani motoru ve vasi Frekvenéni fizeni
aplikaci. Oba algoritmy generuji frekvenci
specifickym zplsobem. Pokud jeden
zvolime, je pak tento algoritmus zakladem
pro ostatni nastaveni parametrt (viz Frekvenéni fizeni
“Algoritmus Fizeni momentu” na strané 3—
17 ). Z tohoto dlivodu zvolte nejlepsi
algoritmus na pocatku vaseho projektu.

Vystup
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“D” Skupina: Monitorovaci Funkce

Pomoci “D”skupiny ziskate dulezity komplex hodnot parametr(, jak za chodu i za klidu
ménice. Po vybéru funkéniho kédu parametru, ktery chceme zobrazit, stisknéte tlacitko
FUN, aby byla hodnoty zobrazena na displeji. Ve funkcich D005 a D006 jsou jednotlivé
segmenty vyuzity k zobrazeni stavu inteligentnich vstupnich a vystupnich svorkek
(Zap./Vyp.). Pokud pozadujeme, aby se zvolené zobrazeni ur¢itého parametru po vyp-
nuti a zapnuti napajeni znovu objevilo, musime pfi zobrazeni stisknout tlacitko STR. Pfi
znovuobnové napajeni se displej vraci tam, kde bylo naposledy zapisovano tlacitkem

STR..-
“D” Funkce T
ece';:' Jednot-
Kod Nazev/ . ky
fce Zobrazeni SRW RoRE chodu
d001 | Monitor vystupni Okamzité zobrazeni vystupni — Hz
frekvence frekvence motoru
M 000000z od 0.0 to 400.0 Hz
d002 | Monitorovani Filtrované zobrazeni vystupni- — A
vystupniho proudu ho proudu motoru (¢asova
konstanta filtru 100 ms), rozsah
Tout  0000.0A je 0az999,9 A
d003 | Monitor sméru Tfi rizné indikace: — —
otaceni “F”..... Dopfedu
- “0” .. Stop
Dir STOP ‘... Zpét
d004 | Monitor zpétné vazby | Zobrazuje pfepocitanou hodnotu — % times
zpétné vazby (A075 je pfepoctovy constant
FB  00000.00% koeficient),
0.00 az 99.99, 100.0 az 999.9,
1000. az 9999., 1000 az 999,
a 10000 az 99900
d005 | Stav inteligentnich Zobrazuje stav inteligentnich — —
vstupnich svorek vstupnich svorek:
IN-TM  HLHLH H:IH [I:II H:'I H:'I ZAP
00020 120 L] ve
54 32 1
Cisla svorek
d006 | Stav inteligentnich Zobrazuje stav inteligentnich — —
vystupnich svorek vystupnich svorek:
OUT-TM LH =n 1=—n n=—n 1=
00 00 00 1] za
00 00 DK 0] vve
AL 11
Oznaceni svorek




Frekvenéni méni¢ X200 -

“D” Funkce 0
ece"z’;' Jednot-
Koéd Nazev/ . ky
fce Zobrazeni SRW (ere chodu
d007 | Monitor pfepocitané | Zobrazuje vystupni frekvenci Hz
vystupni frekvence vynasobenou hodnotou v B086.
Desetinna tecka vyjadfuje rad:
F-Cnv 00000.00 XX.XX 0.00 az 99.99
XXX.X 100.0 az 999.9
XXXX. 1000. az 9999.
XXXX 1000 az 9999 (x10=
10000 az 99999)
d013 | Monitor vystupniho Napéti vystupu na motor, \Y%
napéti rozsah je 0.0 az 600.0V
Vout 00000V
d016 | Celkova doba chodu | Zobrazuje celkovou dobu ménice hodiny
ve stavu RUN
RUN  0000000hr Rozsah je 0 az 9999 /
1000 az 9999 /
G100 az G999 (10,000 az 99,900)
d017 | Celkovy Cas zapnuti | Zobrazuje dobu zapnuti ménice v hodiny
hodinach
ON  0000000hr Rozsah je 0 az 9999 /
1000 az 9999 /
G100 az G999 (10,000 az 99,900) 8
d018 | Teplota chladice Zobrazeni teploty chladi¢e °C o x
. Z (]
THFin  oo000.0C | (0082200 3 =1
=€
Zobrazeni poruch a jejich historie - §
o
Zobrazeni poruch a jejich historie ndm umozniuje prochazet pomoci panelu informacemi, které se = 8
k porucham vztahuiji. Viz “Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek” na strané 6-5 g
“D” Funkce edita-
5 ce za | Jednotk
I:::): Nazev/Zobrazeni SRW Popis chodu Y
d080 | Cita¢ poruch Pocet poruch, — | poruchy
ERR CNT 00000 rozsah je 0. aZ 9999
d081 | Monitor poruchy 1 Informace o poruse: — —
ERR 1 ##HHHH## | * Kod poruchy
d082 | Monitor poruchy 2 * Vystupni frekvence — —_
ERR 2 ##HHH#HHE ¢ Proud motoru
d083 | Monitor poruchy 3 ¢ Ss. napéti pfi poruse — —
ERR 3 #HHHHHH  Celkova doba chodu
ménice pfi poruse
* Celkova doba pfipojeni
ménice na napajeni
d102 | Napéti DC sbérnice | zobrazeni napéti DC — \%
Vpn 0000.0 Vdc | meziobvodu ;
(rozsah 0.0 az 999.9)
d104 | Termoel. ochrana akumulovana hodnota — %
E-THM 0000.0 termoelektrického zatizeni
rozsah 0.0 az 100.0
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Mistni zobrazeni béhem fizeni pomoci komunikace

Sériovy port ménice X200 muZze byt pfipojen do komunikaéni sité nebo k digitalnimu
panelu. Béhem této doby klavesnice ménice nefunguje (kromé tlacitka Stop). AvSak
CStyfdigitovy displej presto poskytuje monitorovani, zobrazuijici kterykoliv z parametri
D001 az D007. Funkce B089, volba zobrazeni displeje pro sit'ovou komunikaci, uréuje
konkrétni parametr DOOx pro zobrazeni. Prohlédnéte si tabulku dole.

B089 Volba zobrazeni displeje pri fizeni komunikaci

V)I'((lfé(:'u zo:r ::eni Nazev zobrazené funkce

01 D001 Monitor vystupni frekvence

02 D002 Monitor vystupniho proudu

03 D003 Monitor sméru otaceni

04 D004 Monitor zpétné vazby

05 D005 Stav vstupnich svorek

06 D006 Stav vystupnich svorek

07 D007 Monitor pfepocitané vystupni frekvence

Zobrazeni béhem Fizeni komunikaci se bude fidit nasledujicimi pravidly:

« Displej méni¢e bude monitorovat funkci DOOx podle nastaveni B089 pokud:
« Prepina¢ OPE/485 DIP je nastaven do polohy “485”
« komunikujici zafizeni je pfipojeno k sériovému portu ménice jiz pfed zapnutim
ménice.
« Béhem komunikace bude panel ménice také zobrazovat chybové kédy pro chyby

ménice. K resetu poruch pouzijte tlacitko Stop. Vysvétleni chybovych kodu najdete v
¢l. “Kédy chyb” na strané 6-5.

* Pokud tomu date prednost, mizete zakazat tlacitko Stop pouzitim funkce B087.




Frekvenéni méni¢ X200 -

“F” skupina: Parametry hlavniho profilu

Zakladni frekvenéni (otackovy) profil je

X . e Vystupni
definovan parametry obsazenymi v “F
skupiné (viz tabulka dole). Nastavena frekvence
frekvence je v Hz, ale rozbéh a dobéh je X
specifikovan dobou trvani rampy (od nuly FOO1| [-----2
do maximalni frekvence nebo z maximalni X
frekvence do nuly). Parametr smér X
otacéeni motoru uréuje, zda tlaéitko Run 0

F003
>

zpuUsobi chod vpred nebo vzad. Tento
parametr nema vliv na inteligentni svorky
(FWD) a (REV), které jsou konfigurovany zvlast'.

Rozbéh 1 a dobéh 1 jsou standardni poc¢atecni hodnoty pro hlavni profil. Rozbéhové a
dobé&hové hodnoty pro alternativni profily Ize specifikovat v parametrech Ax92 a Ax93.
Predvolba sméru otaceni motoru (FO04) ur€uje smér chodu ktery je zadavan pouze z
panelu. Toto nastaveni pouziva kazdy otackovy profil ve svém pfislusném Case.

“F” Funkce . Piedvolba
edita-
Fun. Jméno . ooty | =FEF | —FU | Jed-
Kéd | [/ Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notky
F001 | Nastaveni vystupni Standardni pfedvolena zadana v 0.0 0.0 Hz
frekvence frekvence, ktera uréuje otacky
motoru, rozsah je 0.0/ starto-
VR  0000.0Hz vaci frekvence
do 400 Hz
F002 | Nastaveni doby Standardni pfedvoleny rozbéh, v 10.0 | 10.0 | sec.
rozbéhu (1) rozsah 0.01 az 3000 s.
ACC 1 010.00s
F202 | Nastaveni doby Standardni predvoleny rozbéh, v 10.0 10.0 sec.
rozb&hu (1), 2. motor | 2. motor,
rozsah 0.01 az 3000 s.
2ACC1 010.00s
FO03 | Nastaveni doby Standardni predvoleny dobéh, v 10.0 | 10.0 | sec.
dobéhu (1) rozsah 0.01 az 3000 s.
DEC 1 010.00s
F203 | Nastaveni doby Standardni pfedvoleny dobéh, v 10.0 10.0 sec.
dobéhu (1), 2. motor | 2. motor,
rozsah 0.01 az 3000 s.
2DEC1 010.00s
FO04 | Nastaveni sméru Dvé alternativy: X 00 00
chodu - tlagitko Run | 00 .. Vpied
01..Zpét
DIG-RUN FWD
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m “A” skupina: Standardni funkce

“A” skupina: Standardni funkce

Nastaveni zdroje fizeni

Méni¢ je flexibilni co se ty¢e ovladani Chod/Stop a nastavovani vystupni frekvence
(otacky motoru). Obsahuje dal$i prvky, které mouhou pfepsat nastaveni A001/A002.
Parametr A001 uréuje zdroj pro nastaveni vystupni frekvence. Parametr AO02 nasta-
vuje zdroj pro volbu povelu k chodu (pro FW (chod dopfedu) a RV (chod zpét)). Tovarni
predvolba nastaveni je pro -FEF (Evropskou) verzi vstupni svorky a pro -FU (USA)
operacni panel.

“A” Funkce . Predvolba
edita-
Fun. Nazev/ Rl e | <FEF | —FU | Jed-
Kéd | Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A001 | Nastaveni zdroje | Pét voleb, vybér pomoci kédh: X 01 00 —
frekvence 00... Potenciometr panelu
01...Ridici svorky
F-COM VR 02...Nastaveni funkci FO01
- - 03...Komunikace ModBus
A201 | Nastaveni zdroje | 10...Vypodteny vystup X 01 00 —
frekvence -
2.motor
5 2F-COM VR
c - . A
o © A002 | Nastaveni zdroje | Tfi volby, vybér pomoci kodu: X 01 02 —
o5 pro povel k chodu o )
© a8 01...Ridici svorkovnice
S 5 OPE-Mode REM |02...Tlagitko Run panelu, nebo
o'c - - digitalniho operatoru
=0 A202 | Nastaveni zdroje | 03...Komunikace ModBus X 01 02 —
o E povelu chodu
X © 2. motor
8 20PE-Mode REM

Nastaveni zdroje frekvence - Nasledujici tabulka poskytuje pro parametr A001
popis kazdé volby a odkaz na pfisluSnou stranu pro detaily.

Kod Zdroj frekvence Strana

00 Potenciometr panelu - Rozsah otaceni knofliku odpovida 2-26
rozsahu definovaném od B082 (nastaveni startovaci
frekvence) do A004 (nastaveni maximalni frekvence)

01 Ridici svorky - Aktivni analogovy vstupni signal na 4-56, 3—-13, 3-52
analogovych svorkach (O) nebo (Ol) nastavuje vystupni
frekvenci.

02 Nastaveni pomoci F001 - Hodnota v F001 je konstanta, uzita 3-9

jako vystupni frekvence.

03 Vstup sité ModBus - Komunikace ma vyhrazeny registr pro B-19
vystupni frekvenci ménice.

10 Vypocteny vystup - Vypocetni funkce ma uzivatelsky nasta- 3-29
vitelné vstupni zdroje (A a B). Vysledek mlize byt soucet,
rozdil nebo souc¢in téchto dvou vstupu.
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Nastaveni zdroje povelu k chodu - Nasledujici tabulka poskytuje dal$i popis
v8ech moznosti nastaveni A0O02 s odkazy na dalSi strany pro vice informaci.

kod Zdroj povelu k chodu Viz str....

01 Ridici svorky - [FW] nebo [RV] vstupni svorka ovlada chod 4-12
ménice

02 Tlacitko Run panelu - Tla¢itka Run a Stop ovladaji chod/stop 2-26

03 Komunikace ModBus - Komunikace ma vyhrazeny registr B-19
pro piikaz Chod/Stop a registr pro FW/RV

Prvky zruseni nastaveni A001/A002 - Mé&ni¢ umozriuje aby nékteré prvky zrusily
nastaveni zdroje frekvence a povelu k chodu A001 a A002. Tim je umoznéna variabilita
pro aplikace, které pfilezitostné vyuzivaji jiné zdroje, opustit nastaveni v A0O01/A002.
Spina¢ TM/PRG vnucuje Fizeni ze svorek dle nasledujici tabulky.

Méni¢ ma i dalsi moznosti fizeni, které mohou do¢asné prekryt nastaveni u¢inéné v pa-
rametru A0O1 a vnultit jinou vystupni frekvenci. Nasledujici tabulka znazorfiuje veskeré
dostupné metody zadavani frekvence a jejich vzajemnou prioritu (pozice 1 je nejvy3si).

priorita volba zadavani frekvence parametr A001 Viz str.... 8
2

1 [CF1] az [CF4] svorky pevnych rychlosti 4-13 % C:)

2 [OPE] vstupni svorka pfenosu ovladani na OP 4-30 f—_E.- (3'

3 [F-TM] vstupni svorka pfenosu ovladani a svorkovnici 4-32 _g E

)

4 [AT] volba analogového vstupu 4-23 % 8
5 A001 - volba vstupu frekvence 3-10 g

Méni¢ ma i dal§i moznosti fizeni, které mohou do¢asné prekryt nastaveni u€inéné v pa-
rametru A002 a vnutit jiny zdroj povelu chod (RUN). Nasledujici tabulka znazorfiuje
veskeré dostupné metody zadavani chodu a jejich vzajemnou prioritu (pozice 1 je
nejvyssi).

priorita volba zadavani frekvence parametr A002 Viz str....
1 [OPE] vstupni svorka pfenosu ovladani na OP 4-30
2 [F-TM] vstupni svorka prenosu ovladani na svorkovnici 4-32
3 A002 volba zdroje povelu chod 3-10
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Nastaveni zakladnich parametrid

Tato nastaveni ovliviiuji zakladni chovani ménice - vystup k motoru. Frekvence stfida-
vého vystupu ménice urcuje otatky motoru. Mizete si vybrat ze tfi rozdilnych zdroji pro
zadanou frekvenci. BEhem tvorby aplikace mozna budete preferovat potenciometr, ale
pak mozna nakonec zvolite napfiklad externi zdroj (svorky).

Nastaveni zakladni a maximalini frekvence spolu souvisi podle grafu dole (vlevo). Méni¢
sleduje kfivku konstantniho poméru U/f dokud nedosahne plného vystupniho napéti pfi
zakladni frekvenci. Tato pfimka je ¢ast charakteristiky, ve které motor pracuje s kon-
stantnim momentem. Vodorovna ¢ast nad zakladni frekvenci umozriuje tocit motor
rychleji, ale se snizujicim se momentem. To je oblast provozu na konstantni napéti.
Jetlize chcete provozovat motor tak, aby pracoval v celém rozsahu s konstatnim
momentem (limitovano $titkovym napétim a frekvenci), nastavte zakladni a maximalni
frekvenci stejnou (viz dole vpravo).

A003]
u A003 A004 u A004
100% : : 100% ) - - _____C :
1 1 Konstantni moment |
1 I 1
: : N !
| | 1
1 I 1
1 1 1
0 | | f 0 1 f
Zakladni Maximalni Zakladni frekvence
frekvence frekvence =maximalni frekvence

Poznamka: Nastaveni “2. motor” v tabulkach této kapitoly uchovava alternativni sadu
parametr( pro dal$i motor. Méni¢ mlize pouzit prvni nebo druhou sadu parametri pro
generaci vystupni frekvence motoru. Viz “Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon”
na strané 4-61

“A” Funkce . Predvolba
edita-

Fun. Nazev / Dot ::ozau —FEF | —FU | Jed-
Koéd Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A003 | Nastaveni zakladni Nastavitelné od 30 Hz do X |50.0 [60.0 [Hz

frekvence maximalni frekvence (A004)

F-BASE 00060Hz
A203 | Nastaveni zakladni Nastavitelné od 30 Hz do 2. X |50.0 |60.0 |Hz

frekvence, 2. motor | maximalni frekvence (A204)

2F-BASE 00060Hz

A004 | Nastaveni maximalni | Nastavitelné od zakladni X |50.0 [60.0 [Hz
frekvence frekvence do 400 Hz
F-MAX 00060Hz

A204 | Nastaveni maximalni | Nastavitelné od 2. zakladni X |50.0 [60.0 [Hz

frekvence, 2. motor frekvence do 400 Hz
2F-MAX 00060Hz
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Nastaveni analogového vstupu

Méni¢ ma schopnost pfijimat externi analogovy signal, ktery mtze fidit vystupni frek-
venci motoru. Napét'ovy vstup (0 —10V) a proudovy vstup (4—20mA) jsou umistény na
zvlastnich svorkach ([O] a [Ol]). Svorka [L] slouzi jako signalova zem pro oba analogo-
vé vstupy. Nastaveni analogového vstupu nam definuji pfevodni charakteristiku mezi
analogovym vstupem a vystupni frekvenci.

Prosim, méjte na paméti, Ze nelze pouZivat oba analogové vstupy [O] a [Ol] sou€asné.

Nastaveni [O-L] charakteristiky — f
V grafu napravo A013 a A014 definuji aktivni max. frekvence

¢ast vstupniho napét'ového rozsahu. Parame- ]
try AO11 a AD12 urduji podateéni a koncovy  [AQ12|f - - - - - - ----
bod konvertovaného vystupniho frekvenéniho
pasma. Spole¢né tyto Etyfi parametry definuji
hlavni Useky kfivky (viz obr.). Kdyz kfivka
nezacina v pocatku (A011 a A013 > 0), pak

|
I
/I
|
|
1

A015 uréuje, zda bude na vystupu ménice

OHz nebo hodnota definovana v A011, pokud - . %
je vstupni analogova hodnota mensi nez hod- 0 .

nota nastavena v A013. Je-li vstupni napéti 0% 100%
vétsi nez koncova hodnota A014, je vystupni Vv . ) 1ov
frekvence uréena hodnotou v A012. Vstupni stupnice
Nastaveni charakteristiky [Ol-L] — f

V grafu napravo A103 a A104 uréuji aktivni max. frekvence

&ast vstupniho proudového rozsahu. [~ TT I

Parametry A101 a A102 urCuji pogate¢ni Al -=-=-=-=----~-
a koncovou frekvenci konvertovaného
frekvenéniho rozsahu. Spole¢né tyto Ctyfi
parametry definuji hlavni Useky kfivky (viz.
obr.). Kdyz kfivka nezacina v pocatku

aoeinbyuoyy

©
[}
=
Q
3
[0}
=
c

©
o
>
o
>
c

1
I
-
1
1
1
1

(A103 a A104 > 0), pak A105 uréuje, zda A101 A105=01
bude na vystupu méni¢e OHz, nebo e ' %
hodnota definovana v A101, pokud je 0 .

20

|

|

|

|

|

|

|

|

I

:
vstupni analogova hodnota mensi nez 0% [A103] [A104]  100%
hodnota nastavena v A103. Je-li vstupni 04mA mA
proud vétsi nez koncova hodnota A104, je
vystupni frekvence uréena hodnotou v A102.

Vstupni stupnice

Nastaveni parametrt zadavani z potenciometru na panelu naleznete v parame-
trech A151 az A155
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“A” Funkce " Predvolba
edita-
Fun. Nazev / Benis e | FEF | —FU | Jed-
Kod Zobrazeni SRW P chodu | (Eu) | (USA) | notka
A005 | [AT] pfedvolba Pét moznosti volby kédem: X 00 00 —
00... Pfepind mezi [O] a [Ol]
AT-Slct O/VR (pFi [AT])
02... Pfepina mezi [O] a poten-
ciometrem na OP
03... Pfepina mezi [Ol] a poten-
ciometrem panelu
04... Aktivni pouze vstup [O]
05... Aktivni pouze vstup [Ol]
A011 | Pot./O-L pocate¢ni | Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici pocateénimu bodu
analogového vstupu
O-EXS 0000.0Hz rozsah 0.0 az 400.0
A012 | Pot./O-L koncova Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici koncovému bodu
analogového vstupu
O-EXE 0000.0Hz rozsah 0.0 az 400.0
A013 | Pot./O-L pocate¢ni | Pocate¢ni bod (offset) X 0. 0. %
napéti vstupu aktivniho vstupniho pasma
rozsah 0. az 100.
O-EX%S 00000%
A014 | Pot./O-L koncové Koncovy bod aktivniho vstup- X 100. 100. %
napéti vstupu niho pasma,
rozsah 0. az 100.
O-EX%E 00100%
A015 | Pot./O-L predvolba Dvé volby volitelné kddy: X 01 01 —
pocatecni frekvence 00 .Uzij ofset (hodnota A011)
01...Pouzij 0 Hz
O-LVL  OHz
A016 | Konstanta vstupniho | rozsah a specialni X 8. 8. Vzor-
filtru nastaveni: ky
01 az 16...nastaveni poctu
F-SAMP 00008 vzorkd pro vypocet
praméru
17 ..primér z 16 vzorku a
aplikace pasma necitlivostu
+0.1/-0.2Hz.
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A016: konstanta vstupniho filtru - Tento filtr vyhlazuje analogovy vstupni signal za-
davani frekvence. Rozsah nastaveni konstanty filtru je n=1 az 16. Kde &islo n uréuje
pocet vzorkU, ze kterych je pocitan primér hodnoty zadani.

Nastaveni A016 = 17 je specialni hodnota pfi které je aplikovano pasmo necitlivosti.
Méni¢ pocita primér z 16 vzorkl a jesté aplikuje pohyblivé pasmo necitlivosti, coz
znamena, ze vypoétena hodnota je zanedbana, pokud lezZi v pasmu necitlivosti a povel
zadané hodnoty se nezméni. Pasmo necitlivosti slouzi k vyfiltrovani malych zmén v
rozsahu: méné nez +0.1Hz az —0.2Hz. Pokud vypodéteny primér prfesahne pasmo
necitlivosti, dojde ke zméné povelu Zadané hodnoty.

Graf nize znazorriuje typicky pribéh zadavaciho analogového signalu. Filtr zachyti
rusivé Spicky signalu. Pokud se urover zadavaciho signalu zvysuje filtr pfirozené

zpomaluje odezvu. Pfi nastaveni A016=17 se vystup filtru zméni az stfedni hodnota (z
16 vzorkl) pfesahne pasmo necitlivosti (s ni se posune i pasmo necitlivosti).

A016=17
mala krokova zména “a

vystupni

frekvence N
prekroeni prahové arovné |, _ _________. +0.1
+01 | __ o ______ - “0”
primérz ——T T _____ : pasmo necitlivosti
16-vzorkt pasmo necitlivosti R -0.2
0.2 f oo N

\zadané zména rychlosti
. Tusivé 3picky

analogovy vstup

aoeinbyuoyy
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TIP: Pasmo necitlivosti je zvlasté vyhodné v aplikacich, které vyzaduji velmi stabilni

" vystup ale jsou fizeny analogovym signalem. Pfikladem mohou byt stroje, kde se nasta-
vuje zadana hodnota potenciometrem. Po nastaveni potenciometru se pozaduje
stabilni rychlost.
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Nastaveni pevnych frekvenci a tipovani

Méni¢ X200 umozriuje zadat az 16 predvolenych frekvenci (A020 az A035). Jako v
tradi¢ni pohonarské terminologii tomu fikdme funkce multiotackového profilu. Tyto
pfednastavené frekvence jsou voleny prostfednictvim digitalnich vstupt ménice. PFi
zméné ze soucasné na novou frekvenci vyuziva méni¢ aktualniho nastaveni rozbéhu
(dobéhu). Prvni rychlost je zdvojena pro nastaveni druhého motoru (zbyvajicich 15 Ize
pouzit pouze pro oba motory).
Nastaveni tipovaci frekvence je pouzito pfi aktivaci povelu tipovani. Rozsah tipovani je
omezen do 10 Hz k zajisténi bezpeénosti pfi ruénim chodu. Rozbé&h na tipovaci
frekvenci je okamzity, ale pro nejlep$i zpusob zastaveni muzete zvolit ze tfi rezima

“A” Funkce . Predvolba
edita-
Fun. | . ] ) ceza | _FEF | -FU | Jed-
Kéd Nazev/zobrazeni SRW Popis chodu (EU) | (USA) | notka
A020 | Nastaveni pevné Definuje prvni frekvenci vice v 0.0 0.0 Hz
frekvence otackového profilu, rozsah je
0.0 / startovaci frekvence az
SPD 00s 0000.0Hz 400 Hz
A020 = Frekvence 0 (1. motor)
A220 | Nastaveni pevné Definuje prvni frekvenci vice v 0.0 0.0 Hz
frekvence, 2. motor otac¢kového profilu, rozsah je
0.0 / startovaci frekvence az
2SPD00s 0000.0Hz | 400 Hz
A020 = Frekvence 0 (2. motor)
A021 | Nastaveni pevnych Definuje 15 dalSich frekvenci, v viz viz Hz
az |frekvenci ;ozksah je O.VO i(s)gaﬁovaci dezlé[l’( . 'ddalk
rekvence az z. fadek | fade
A035 | (pro oba motory) A021= Frekvence 1...
AO035 = Frekvence 15
SPD 01s 000.0Hz A021 0.0 0.0
SPD 02s 000.0Hz ﬁgg% 88 gg
SPD 03s 000.0Hz A0 00 00
SPD 04s 000.0Hz
A025 0.0 0.0
SPD 05s 000.0Hz
A026 0.0 0.0
SPD 06s 000.0Hz A027 0.0 0.0
SPD 07s 000.0Hz A028 0.0 0.0
SPD 08s 000.0Hz A029 0.0 0.0
SPD 09s 000.0Hz A030 0.0 0.0
SPD 10s 000.0Hz A031 0.0 0.0
SPD 11s 000.0Hz A032 0.0 0.0
SPD 12s 000.0Hz ﬁggi 88 gg
SPD 13s 000.0Hz - :
SPD 14s 000.0Hz | A035 00 | 00
SPD 15s 000.0Hz
A038 | Nastaveni tipovaci Definice rychlosti pro tipovani. v 1.00 1.00 Hz
frekvence Rozsah: 0.00/startovaci
frekvence az 9.99Hz
Jog-F 001.00Hz
A039 | Mod stopu tipovani Volba zplsobu zastaveni pfi X 00 00
tipovani:
Jog-Mode FRS 00 .. Volny dob&h
01 .. Rizena decelerace
02 .. Stejnosmérné brzdéni

POZN: .Je-li v parametr A039 = 01, pak je aktualni hodnota dobéhového ¢asu pfi
operaci tipovani dana nastavenim parametru FO03/F203.

&




Algoritmus fizeni momentu

Frekvenéni méni¢ X200 -
generaci frekvenéniho vystupu, jak je ukaza-

no na diagramu vpravo (A244 pro 2. motor).

Prostuduijte si nasledujici popis, abyste byli T nzem

schopni vybrat nejlep$i algoritmus pro vasi Vystup

aplikaci.

Ménic vytvafi vystup pro motor dle U/f algo- Algoritmus fizeni momentu méniée
Predvolba z vyroby je 00 (konstantni mo-
Zabudované kfivky U/f jsou uréeny k dosazeni charakteristik konstantniho a reduko-

ritmu. Parametr A044 vybira algoritmus pro

U/f fizeni, 1
ment). redukovany moment
vaného momentu (viz graf dole).

Konstantni a proménny (redukovany) U Konstantni moment
moment — Obrazek vpravo znazorfiuje 100%)} - = = = = = — = - -

charakteristiku konstantniho momentu od , i
OHz do zakladni frekvence AQ03. Pfi frek- ! !
vencich vys$$ich nez zakladni zustava napéti 1 1
stejné. Graf dole vlevo znazorriuje obecnou | |
kfivku proménného (redukovaného) momen- X ,

tu. V rozsahu od OHz do zakladni frekvence 0l . - ——— Hz ko)
X . L Zakladni  Maximalni o)
je to kfivka proménného momentu.. frekvence  frekvence 3 x
(]
U A044 01 Promenny moment U | [A044 = 06] F’romenny moment 1 CBD 3
100% - 100% Sa
I | S e
J -
' | l : B3
: ! : ! 3o
. ! . ! S
: 1 : | c
0 : : Hz 0 . : Hz
Zakladni Maximalni 10% zékladni  Zakladni Maximalni
frekvence  frekvence frekv. frekv. frekv.

Graf vpravo (nahofe) znazorfiuje kfivku proménného (redukovaného) momentu, jejiz
¢ast az do 10% zakladni frekvence je s konstantnim momentem. Toto nam umozni
dosahnout vy$$iho momentu pfi nizkych frekvencich.

Ruéni mtl)mentO\v/y t’)oost -. v
Konstantni a proménny moment 100%
umozriuje nastaveni kfivky momen-

tového boostu. Pokud je motor pfi X
rozbéhu zatizen velkym momentem n?é:wybm
setrvacnosti nebo tfenim, je tfeba zvysit  (100%=A082)

Hz
momentovou charakteristiku pfi nizkych y
. e o e 184z  30Hz zaKacni
frekvencich zvySenim napéti nad frekv. =
uroven normalniho poméru U/f (viz ADA3=3 (%)

vpravo). Funkce se pokousi kompen-
zovat pokles napéti ve statorovém vinuti pfi nizkych frekvencich. Ruéni boost je
pocitan jako pfidavek ke standadni U/f kfivce. Nezapomerite, Ze dlouhodoby provoz
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motoru pfi nizké frekvenci mlze zpusobit pfehfati motoru. To plati zejména, kdyz je
zapnut ruéni momentovy boost nebo kdyZz se spoléhame na vlastni ventilaci motoru.

[0
Napétové zesileni — Parametrem A045 v

oy - . PP 100%-mmmrmmmmemmnmeee-, J
mUzete ménit napétové zesileni ménice (viz graf
vpravo). To je specifikovano procentem z plného 807

vystupniho napéti. Rozsah nastaveni zesileni je A045=80
od 20% do 100%. Mélo by byt nastavovano ve
shodé se specifikaci motoru.
Nasledujici tabulka znazorriuje zplsoby Fizeni 0
momentu. z4akl. frekv.  max. frekv.
“A” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod i ; c€2a | _FEF | —FU | Jed-
fce Kédfunkce Popis chodu (EU) | (USA) | notka
A041 | Volba momentového | Dvé volby: X 00 00 %
boostu 00 .. Ruéni momentovy boost
01 .. Automaticky momentovy
V-Bst Slct  MN boost
A241 | Volba momentového | Dvé volby: X 00 00 %
boostu, 2. motor 00 .. Ruéni momentovy boost
2 01 .. Automaticky momentovy
o 9 2VBst Slct  MN boost
<
8 [<] A042 | Hodnota ru¢niho Umozriuje zvy$eni 0 az 20% v 5,0 5,0 %
5 o momentového boostu | had normalni kiivku U/f ,
o2 rozsah je 0.0 az 20.0%
b= V-Bst V 0005.0%
Q % A242 | Hodnota pro 2. motor | Umoziiuje zvy$eni 0 az 20% v 0,0 0,0 %
o nad normalni kfivku U/f ,
g 2VBst V 0000,0% rozsah je 0.0 az 20.0%
A043 | Nastaveni frekvence | Nastavi frekvenci bodu zlomu v 3.0 3.0 %
ruéniho momen- U/f charakteristiky
tového boostu (bod A) v grafu (dole na

predchozi strané), rozsah je
M-Bst F 0003.0% 0.0 az 50.0%

A243 | Nastaveni frekvence | Nastavi frekvenci bodu zlomu v 0,0 0,0 %
boostu pro 2. motor U/f charakteristiky

( bod A) v grafu (dole na
2MBst F 0000.0% pfedchozi strané), rozsah je
0.0 az 50.0%

A044 | Volba U/f Dvé U/f kiivky, X 00 00 —
charakteristiky dva volitelné kody:
00 .. Konstantni momen
CTRL C-TRQ 01 .. Redukovany moment
A244 | Volba U/f charakteris- | Dvé U/f kfivky, X 00 00 —
tiky pro 2. motor dva volitelné kody:

00 .. Konstantni moment
2CTRL C-TRQ 01 .. Redukovany moment

A045 | Volba zesileni U/f Nastavuje napét'ové zesileni v 100. 100. %
- ménice, rozsah 20 az 100.%
V-Gain  00100%

A245 | Volba zesileni U/f pro | Nastavuje napétové zesileni v 100. 100. %
2. motor ménice, rozsah 20 az 100.%

V-Gain  00100%
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Frekvenéni méni¢ X200

Nastaveni stejnosmérné brzdy (DB)

Stejnosmérna brzda mize poskytovat

oproti standardnimu dob&hu Chod | Volny | Ss.brzdéni |
dodate&ny moment pfi zastaveni 1 dobéh | |
motoru. Ss brzdéni je zviasté uzitecné ﬂ | |

1 1

t
moment pfi dobéhu minimalni.

Pokud vyuZzijete ss. brzdéni, méni¢
napaji motor béhem dobéhu pfi
poklesu pod hodnotu frekvence
nastavitelné v A052 stejnosmérnym napétim . Vykon brzdy (A054) a doba trvani (A055)
jsou nastavitelné. Navic Ize nastavit zpozdéni pfed ss. brzdénim (A053), b&éhem které
bude motor volné dobihat.

pfi nizkych otackach, kde je normaini 0 U 1
‘ A053 A055

Stejnosmérné brzdéni - detekce frekvence - Je mozné nastavit parametry ménice tak
(A051 na 02), Ze ke stejnosmérnému brzdéni dojde vzdy za béhu, kdyz frekvence
poklesne pod hodnotu nastavenou v parametru A052. Nazorné vysvétleni naleznete v
obrazcich nize.

povel povel
chod ON chod ON
FW Fw
Zadana adana 8
frekv. frekv. o =
A052 A052 (BD g
= =h
2.Q
, S c
vyst vyst T 3
frekv. frekv. o g
>
o
| )
i - <
DB DB DB DB
Pf.1) skokova zména zadané frekvence Pt.2) analogova zména zadané frekvence

Priklad 1: (nahofe vlevo) ukazuje chovani ménice v pfipadé skokové zmény zadané
hodnoty. Stejnosmérné brzdéni za¢ina okamzidé jakmile frekvence spadne na nulovou
hodnotu. Brzdéni trva, dokud se zadana frekvence nezvedne nad hodnotu zadanou v
parametru A052.Stejnosmeérné brzdéni prestane byt funkéni, jakmile je ukonéen povel
chod.

Priklad 2: (nahofe vpravo) ukazuje chovani ménice v pfipadé analogové (obecné)
zmény zadané hodnoty. Stejnosmérné brzdéni zac¢ina okamzidé jakmile se frekvence
snizi pod hodnotu v parametru A052. Brzdéni trva, dokud se zadana frekvence
nezvedne nad hodnotu zadanou v parametru A052.Stejnosmerné brzdéni pfestane byt
funkéni, jakmile je ukonéen povel chod.

ﬁ VAROVANI: Vyhnéte se nastaveni pfili§ dlouhé doby brzdéni, ktera zpisobuje
prehrati motoru. Pokud vyuzivate ss. brzdéni, doporu¢ujeme pouzit motor s
vestavénym termistorem, ktery zapojte do pfislusného vstupu ménice (viz “Termistor-

ova teplotni ochrana” na strané 4-25). Pro ur€eni pracovniho cyklu stejnosmérného
brzdéni vezméte také v Uvahu specifikaci vyrobce motoru.
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“A” Funkce . Predvolba
edita-
Kod Nazev / i ::offu —FEF | —FU |Jedno
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | tka
A051 | Pfedvolba ss. brzdy Dvé volby; volitelné kody: X 00 00
00... Vypnuto
DCB Mode OFF 01...Zapnuto
A052 | Nastaveni frekvence | Frekvence od které zacina ss. e 0.5 0.5 Hz
ss. brzdéni brzdéni je nastavitelna v
rozsahu od startovaci
DCBF 0000.5Hz frekvence (B082) do 60 Hz
AO053 | Zpozdéni ss. brzdéni | Zpozdéni od konce Fizeného X 0.0 0.0 sec.
- dobéhu k zacatku ss. brzdéni
DCB Wait 0000.0s (motor volné dobiha dokud
nedojde k ss. brzdéni),
rozsah je 0.0 az 5.0 sec.
A054 | Sila ss. brzdéni pfi Uroven ss. brzdéni, X 0. 0. %
dobé&hu nastavitelna od 0 do 100%
DCBV 00000%
A055 | Doba ss. brzdéni pii | Nastavuje dobu ss. brzdéni, X 0.0 0.0 sec.
dobéhu rozsah je 0.0az 60 s
DCBT 0000.0s
A056 | Ss. brzdéni/ hrana Dvé volby, volitelné kody: e 01 01
nebo urovén pro [DB] | 00... Detekce hrany
vstup 01... Detekce urovné
DCB KIND LEVEL




Frekvenéni méni¢ X200 -

Frekvencni funkce

Limity frekvence — Vystupni frekvenci
méni¢e mizeme omezit hornim a dolnim
limitem. Tyto limity budou aplikovany
nezavisle na zdroji zadavani frekvence. Horni | _ _ _ _ _ __________
Muzete nastavit dolni limit vétsi nez nula, limit
jak je znazornéno na grafu. Horni limit

nesmi prekrogit pfipustné hodnoty motoru

Vystupni
frekvence

Nastavitelny

nebo stroje. Nastaveni maximalni Dolni rozsah

frekvence (A004/A204) ma prednost pred A082] iy "4 - - oo oo - -~

hornim limitem (A061/A261). 0

Zadana frekvence
“A” Funkce . Piedvolba
edita-

Kod Nazev / . c‘:oza —FEF | —-FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P “ (EU) | (USA) | notka
A061 | Horni limit frekvence | Ur€uje horni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz

- frekvence. Rozsah je od
LimH 0000.0Hz dolniho limitu frekvence (A062)
do maximalni frekvence
(A004).

Nastaveni 0.0 se nebere v
uvahu, nastaveni >0.1 plati

A261 | Horni limit frekvence, | Urcuje horni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
2. motor frekvence. Rozsah je od
dolniho limitu frekvence (A262)
2Lim H 0000.0Hz do maximalni frekvence
(A004).

Nastaveni 0.0 se nebere v
Uvahu, nastaveni >0.1 plati

aoeinbyuoyy
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A062 | Dolni limit frekvence | Uréuje dolni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
- frekvence. Rozsah je od starto-
LimL 0000.0Hz vaci frekvence (B082) do
horniho limitu frekvence
(A061).

Nastaveni 0.0 se nebere v
Uvahu, nastaveni >0.1 plati

A262 | Dolni limit frekvence | Uréuje dolni limit vystupni X 0.0 0.0 Hz
2. motor frekvence. Rozsah je od starto-
vaci frekvence (B082) do
2Lim L 0000.0Hz horniho limitu frekvence
(A261).

Nastaveni 0.0 se nebere v
uvahu, nastaveni >0.1 plati
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Frekvenéni skoky — nékteré motory nebo stroje vykazuiji pfi ur€itych otackach
rezonance, pfi nichZ muze po del$i dobé chodu dojit k poskozeni stroje. Méni¢
umozfiuje nastaveni az tfi skokovych frekvenci (viz graf dole). Hystereze kolem
skokovych frekvenci zpusobi, Ze vystup ménice skace kolem nezadoucich hodnot

frekvence.
Vystupni
frekvence
7067 r-1- A068|
_ v |A068
[A065]
Hodnota hystereze
A063]
0
Zadana frekvence
“A” Funkce . Piedvolba
edita-
Kéd Nazev / o ooty | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P U (Eu) | (USA) | notka
A063 | Skokova (stfedni) Mohou byt nastaveny az tfi X 0.0 0.0 Hz
s frekvence vystupni frekvence pro 0.0 0.0
A065 zamezeni provozu na 0.0 0.0
JUMP F1 0000.0Hz |rezonanénich otagkach
A067 | JUMP F2 0000.0Hz | (stfedni frekvence).
JUMP F3 0000.0Hz Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
A064 | Sitka (hystereze) Urcuje vzdalenost od stfedni X 0.5 0.5 Hz
K frekvenéniho skoku frekvence, pfi které nastane 0.5 0.5
A066 skok. 0.5 0.5
JUMP W1 0000.5Hz | Rozsah je 0.0to 10.0 Hz
A068 | JUMP W2 0000.5Hz
JUMP W3 0000.5Hz




Frekvenéni méni¢ X200 -
PID regulace

Pokud je zvolena, vestavéna PID regula¢ni smycka pocita idealni vystupni hodnotu,

ktera zpUsobi takovou zménu regulované veli¢iny (PV), aby se co nejtésnéji pfiblizila k

Z&dané hodnoté (SP). PID algoritmus &te skute¢nou hodnotu z analogového vstupu

(PV), pro regulovanou veli¢inu (PV) (zvolite proudovy nebo napét'ovy vstup) a pocita

vystup.

« Méfitko AO75 nam umoziuje nasobit regulovanou veli€inu koeficientem, ktery ji
konvertuje na hodnotu v jednotkach regulované veliciny.

« Lze nastavovat proporcionalni, integracni i derivaéni zesileni smycky.
« Viz “Provoz s regulaci PID”" na strané 4-59.

“A” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / Benis s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A071 | Volba PID Zapina PID funkci, X 00 00
dvé volby:

PID Mode OFF 00...PID Vypnuto
01...PID Zapnuto

A072 | PID proporcionalni Proporciondlni zesileni ma v 1.0 1.0
zesileni rozsah od 0.2 do 5.0
PIDP 0001.0 8
A073 | PID integra¢ni Integraéni ¢asova konstanta v 1.0 1.0 sec. S X
¢asova konstanta ma rozsah 0.0 az 150 s 3 g
@ 3
PID | 0001.0s s aQ
c
A074 | PID derivaéni ¢asova | Derivatni €asova konstanta v 0.0 0.0 sec. '8 o
konstanta ma rozsah 0.0 az 100 s S 8
o
PIDD 000.00s g
A075 | Méfitko regulované Mefitko regulované veliciny, X 1.00 1.00
veli¢iny rozsah
0.01 to 99.99
PID Cnv 001.00%
AOQ76 | Volba zdroje regulo- | UrCuje zdroj regulované X 00 00
vané velic¢iny veli¢iny, kody voleb:
00...[Ol] proudovy vstup
PID INP Ol 01...[O] napét'ovy vstup

02... komunikace ModBus
03... vypocteny vystup

A077 | Inverzni funkce PID Dvé volby: X 00 00
00...PID vstup = SP — PV
PID MINUS OFF 01...PID vstup = —(SP - PV)

A078 | PID vystupni limit Uréuje limit vystupu PID X 0.0 0.0 %
regulatoru jako % piné
PID Vari 0000.0% vychylky.

Rozsah je 0.0 az 100.0%

Poznamka: Nastaveni A073 integratoru je Casova konstanta Ti, ne zesileni. Zesileni
[ integratoru Ki = 1/Ti. Pokud nastavime A073 = 0, integrator je nefunkéni.
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Funkce automatické regulace napéti (AVR)

Automaticka regulace napéti (AVR) udrzuje vystupni prabéhy ménice na relativné
konstantni hodnoté napéti béhem kolisani napdjeci sit€. To muze byt uzitecné pfi
znaéném kolisani napajeci sité. AvSak méni¢ nemuze zvysit napéti nad uroven vstup-
niho napajeciho napéti. Jestlize zvolite tuto funkci, ujistéte se, Ze jste zvolili pro motor
spravnou napét'ovou tfidu.

“A” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / Rl ::03‘1 —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A081 | Nastaveni AVR Automaticka regulace napéti, X 00 00
vybér ze tfi moznosti. TFi
AVR Mode  ON vystupni kddy:
00...AVR funkeéni
01...AVR nefunkéni
02...AVR funkéni kromé
dobéhu (decelerace)
A082 | Nastaveni napéti Nastaveni 200V tfidy: X 230/ | 230/ \
AVR | 200/215/220/230/240 400 460
Nastaveni 400V tfidy:
AVRAC 00230V |.... 380/400/415/440/460/480




Frekvenéni méni¢ X200

g8 mf
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Rezim Setireni energii / proménny rozbéh / dobéh

Rezim Setfeni energii - Funkce umozriuje ménici pracovat s minimem energie potfebné
k udrzeni pozadované rychlosti pfi jakékoliv frekvenci. Tato funkce se nejvice uplatni u
z4tézi s promé&nnym momentem, jako jsou Eerpadla a ventilatory. Funkce je aktivni
pokud je hodnota paramertru A085=01. Parametr A086 urcuje miru uplatnéni funkce
Setfeni energii. Hodnota A086=0.0 znamena pomalou odezvu na zménu, ale vysokou
presnost. Hodnota A086=100 predstavuje rychlou odezvu, ale nisi presnost.

“A” Funkce . Predvolba
edita-
Kod Nazev / . ::021 —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka

A085 | Aktivace funkce Dva volitelné kody: e 00 00
00 .. normalini provoz
RUN MODE NOR |01 .. rezim 3etfeni energii

A086 | Nastaveni rezimu rozsah nastaveni je 0.0 az e 50.0 | 50.0 %
Setfeni energii 100%

ECOAdj  0050.0%

Rozbéhovy ¢as je fizen tak, aby se vystupni proud udrzoval pod hranici nastavenou ve
funkci omezeni pretizeni (parametry b021, b022 a b023). Neni-li funkce omezeni
pretizeni aktivni, pak je hranice vystupniho proudu 150% jmenovitého proudu ménice.
Dobeéhovy ¢as je fizen tak, aby se vystupni proud udrzoval pod hranici 150% jmeno-
vitého proudu ménice, a napéti stejnosmérné sbérnice neprekrocilo hranici chyby
prepéti (OV Trip - 400V nebo 800V).

Poznamka: Pokud zatiZeni pfekroci nastavnou mez (OL level) rozbéhovy ¢as se mlze
prodlouzit.

Poznamka: Pokud pouzivate motor vykonové mensi nez je vykon ménice, pouzijte
funkci omezeni pretizen (b021) a nastavte uroveri pretizeni (b022) na hodnotu 1,5
jmenovité hodnoty proudu motoru.

Poznamka: Nezapomerite, Ze pfi pouZiti funkce Setfeni energii se budou rozbéhové a
dobéhové doby ménit v zavislosti na aktualnim zatiZzeni pfi kazdé jednotlivé akci
meénice.
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Druhé

nastaveni rozbéhové a dobéhové rampy

Méni¢ X200 umoznuje nastavit dva stupné rozb&hové a dob&hové rampy. To umozriuje
pfizplsobivost tvaru profilu. MGzeme uréit frekvenci bodu zlomu, ve kterém se
standardni rozbéh (F002) nebo dobéh (FO03) méni na druhy rozbéh (A092) nebo
dobéh (A093). Nebo muzete pouzit k pfepinani inteligentni vstup [2CH]. Tato volba
profilu je také mozna pro nastaveni druhého motoru. Vyberte metodu pfechodu
prostfednictvim parametru A094 jak je znazornéno nize. Prosim nezamériujte
nastaveni druhého rozbé&hu/dobéhu s nastavenim pro druhy motor.

A094 = 00| Zména vstupem (2CH) A094 = 01|Zména hodnotou frekvence
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence Rozbsh 2
Rozbéhz —  [Aos|}----- =-4— Bod frekvence
Rozbéh zmény
f Rozbéh 1
0 : 0
2CH 1 ' t t
vstup 0
t
“A” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / Rl e, | FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A092 | Nastaveni doby Doba trvani 2. rozbéhu, v | 15.00 | 15.00 | sec.
rozbéhu (2) Rozsah je:
0.01 az 3000 sec.
ACC2 0015.00s
A292 | Nastaveni doby roz- | Doba trvani 2. rozb&hu pro v 15.00 | 15.00 | sec.
béhu (2), (2. motor) | 2.motor, .
Rozsah je: 0.01 az 3000 sec.
2ACC2  015.00s
A093 | Nastaveni doby Doba trvani 2. dobéhu, v | 15.00 | 15.00 | sec.
dobéhu (2) Rozsah je:
0.01 az 3000 sec.
DEC2 015.00s
A293 | Nastaveni doby Doba trvani 2. dobé&hu, pro v 15.00 | 15.00 | sec.
dobéhu (2), (2. motor) | 2. motor, .
Rozsah je: 0.01 az 3000 sec.
2DEC2 015.00s
A094 | Nastaveni zpusobu Dveé volby pro pfepinani z X 00 00
prepinani na rozbéh 2 | prvniho na druhy rozbéh/
/ dobéh 2 dobéh: .
00...2CH vstupni svorka
ACC CHG ™ 01...pfechodova frekvence
A294 | Nastaveni zpusobu Dveé volby pro pfepinani z X 00 00
prepinani na rozbéh 2 | prvniho na druhy rozbéh/
/dobéh 2 pro 2. motor | dobéh: i
00...2CH vstupni svorka
2ACCCHG ™ 01...prechodova frekvence
(2. motor)




Frekvenéni méni¢ X200 -

“A” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / Benis cc:oﬁj —FEF | —-FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A095 | Pfechodova frekven- | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
ce z rozbéhu 1 prepina z rozbéhu 1
& na rozbéh 2
na rozbéh 2 Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
ACC CHfr 0000.0Hz
A295 | Pfechodova frekven- | Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
ce z rozbéhu 1 prepina z rozbéhu 1
na rozbéh 2, 2. motor | ha rozbéh 2,
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
2ACCCHfr 0000.0Hz
A096 | Pfechodova Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
frekvence z dobéhu 1 preping 2 gobehu 1
na dobéh 2 na doben 2,
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
DEC CHfr 0000.0Hz
A296 | Pfechodova Vystupni frekvence pfi které se X 0.0 0.0 Hz
frekvence z dobéhu 1 preping 2 gobehu 1
na dobéh 2, 2. motor | nadobeh 2,
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
2DECCHfr 0000.0Hz
Poznamka: Nastavime-li velmi rychly rozbéhovy nebo dobéhovy ¢as A095 a A096 (pro
[ nastaveni 2. motoru - méné nez 1s), méni¢ mozna nedosahne zmény strmosti rampy

na 2. hodnoty pfed dosazenim cilové frekvence. V tomto pfipadé méni¢ snizi strmost

rozbéhu 1 nebo dobé&hu 1 aby dosahl druhych ramp pfi cilové frekvenci.
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Rozbéh / dobéh: Vystuoni
Standardni rozbshidobéh je lineami. CPU  ¢'ole ance
ménice je schopna vypocitat S-kfivku Vybér rozb&hové kiivky

rozbéhu a dobéhu viz obr.. Tento profil je Cilovd }o-oocooaoooo
uZite&ny pro podporu vystupnich charak- ~ frekvence
teristik v urcitych aplikacich.

Linearni A097 =00

S-kfivka  |A097 = 01

— t
Doba rozbéhu

Tvary kfivky jsou nastavovany nezavisle

pro rozbéh i dobéh. Pro aktivaci S-kivky

pouzijte funkci A097 (rozbéh) a A098

(dobéh). 0

“A” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / o ::03‘1 —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A097 | Vybér kfivky pro Nastaveni kfivky X 00 00
rozbéh pro rozbéh 1 arozbéh 2,
dvé volby:
ACC LINE L 00...linearni
01... S-kfivka
A098 | Vybér kfivky pro Nastaveni kfivky X 00 00
dobéh pro rozbéh 1 arozbéh 2,
dve volby:
DEC LINE L 00...linearni
01... S-kfivka
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Frekvenéni méni¢ X200

Dopliikova nastaveni analogového vstupu

Nastaveni vstupniho rozsahu — Parametry v nasleduijici tabulce slouzi k nastaveni
vstupnich chatakteristik analogového proudového vstupu. Jestlize pouzijeme proudovy
vstup pro fizeni vystupni frekvence ménice, tyto parametry nastavuji po¢atek a konec
rozsahu proudu a pravé tak vystupni frekvenéni rozsah. Souvisejici charakteristiky jsou
v ¢l. “Nastaveni analogového vstupu” na strané 3—13.

Porovnejte sparametry A011 az A015 po analogovy napét'ovy vstup

Poznamka: Ménice serie X200 neumoziiuji pouzivat nap&tovy O a proudovy Ol

e

analogovy vstup soucasné. Prosim nepfipojujte kabely soucasné ke vstupim O a Ol.

“A” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / Benis s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
A101 | [Ol]-[L] pocate¢ni Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici pocatku rozsahu
proudového vstupu.
OI-EXS 0000.0Hz Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A102 | [Ol]-L] koncova Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
frekvence jici koncovému bodu rozsahu
proudového vstupu.
OI-EXE 0000.0Hz Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A103 | [Ol]-[L] pocatek Pocatecni bod aktivniho X 0.0 0.0 %
aktivniho rozsahu rozsahu proudového vstupu
proudového vstupu Rozsah je 0. az 100.%
OI-EX%S 00000% 8
A104 | [Ol]-[L] konec Koncovy bod aktivniho X 100. 100. % RIS
aktivniho rozsahu rozsahu proudového vstupu 3 g
proudového vstupu Rozsah je 0. az 100.% o =
a2 Q
c-
OFEX%E 00100% 5 5
A105 | [Ol]-[L] predvolba Dvé volby: X 01 01 % 8
pocatecni frekvence | 00...Hodnota A101 o
01...Hodnota OHz 2
Ol-LVL 0OHz
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“A” skupina: Standardni funkce

Vypoctova funkce pro analogové vstupy — Méni¢ umi vytvofit matematickou
kombinaci dvou vstupl jednu vyslednou hodnotu. Vypoctova funkce umi scitat, od¢itat
nebo nasobit dva vybrané zdroje. Tato funce umoziuje splinit pozadavky pro rizné
aplikace. Vysledek muzete pouzit pro nastaveni vystupni frekvence (nastavenim
A001=10) nebo jako zpétnou vazbu pro PID regulaci (PV) (nastavenim A075=03).

—{BTaT

’

Digitalni panel
Potenciometr
Volba vstupu A [O] vstup

S A143
1
1

“CAL”
A *00A+B .
“01A-B vysledek)

+02AxB

a

[Ol] vstup
Komunikace

@
A A 4

Digitalni panel
Potenciometr
Volba vstupu B [O] vstup

[OI1] vstup

Komunikace

L)L

A142

“A” Funkce . Pfedvolba
edita-

Kod Nazev / o ::of; —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka

01 01 -

A141 | Vybér vstupu Apro | Pétvoleb:

vypocetni funkci 00... Digitalni panel

01... Potenciometr panelu
CALC Slct1 O 02...[0] vstup

03...[O1] vstup
04...Komunikace

A142 | Vybér vstupu B pro | Pétvoleb:

vypocetni funkci 00... Digitalni panel

01... Potenciometr panelu
CALC SIct2 Ol 02...[0] vstup

03...[Ol] vstup
04...Komunikace

x
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02 02 -

x

A143 | Vypoctovy operator | Vypogitava hodnotu vychaze- X 00 00 -
jici ze vstupu A (volba A141) a
CALC SMBL ADD |vstupu B (volba A142). Tfi
moznosti:

00...ADD (A vstup + B vstup)
01...SUB (A vstup — B vstup)
02...MUL (A vstup x B vstup)

Pozndmka: Ménice serie X200 neumoZiiuji pozivat nap&tovy O a proudovy Ol
analogovy vstup soucasné, proto neni mozné pouzit soucasné tyto vstupy ve funkcich
A141 a A142.




Frekvenéni méni¢ X200 -

Pridavna frekvence — Méni¢ muze pi¢ist nebo odegist pfidavnou hodnotu frekvence
k hodnoté vystupni frekvence, ktera je nastavena pomoci A001 (bude fungovat se
v8emi péti zdroji). Pfidavna (ADD) frekvence je hodnota, kterou Ize zadat v parametru
A145. Tato frekvence je pfi¢tena nebo odeétena od vystupni frekvence pouze kdyz je
sepnuta vstupni svorka [ADD]. Funkce A146 uruje, zda se pficte nebo odecte. Jestlize
nakonfigurujeme jednu vstupni svorku jako [ADD], mUzete selektivné pouzit pevnou
hodnotu v A145 k posunu (kladnému nebo zapornému) vystupni frekvence.

, A001| Nastaveni zdroje frekvence

Potenciometr panelu

Ridici svorkovnice

Nastaveni pomoci FO01
Komunikace Modbus
Vystup vypoctené hodnoty

A145| ADD frekvence —o0

Inteligentni vstup | [ADD]
g

«pn - -
A” Funkce edita- Predvolba 2
Kod Nazev / a— cc’fozau —FEF | —FU | Jed- % 2
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka o 3
o =h
A145 | Pfidavna frekvence | Hodnota pridavné frekvence, X 0.0 0.0 Hz e Q
kterd muze byt prictena / Rl
ST-PNT 0000.0Hz odeétena k vystupni frekvenci, o 8
pokud je aktivni svorka [ADD]. g )
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz S
c
A146 | Volba polarity ADD Dvé volby: X 00 00
00... Plus (pfi¢ita hodnotu
ADD DIR PLUS A145 k nastavené

vystupni frekvenci)
01...Minus (odecte hodnotu

A145 od nastavené

vystupni frekvence)
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Nastaveni potenciometru

Nastaveni vstupniho rozsahu — Parametry v nasleduijici tabulce slouzi k nastaveni

vstupnich chatakteristik integrovaného potenciometru ménice. Jestlize pouzijeme

potenciometr na ménici, pak tyto parametry nastavuji po¢atek a konec rozsahu poten-
ciometru a praveé tak vystupni frekvenéni rozsah..

“A” Funkce edita- Predvolba
ce za
Kod Nazev / Popis chodu| -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P Lo Hi| (EU) | (USA)| notka
A151 | Potenciometr - Vystupni frekvence odpovida- X 00 | 00 | Hz
pocatecni frekvence | Jici potcatku rozsahu poten-
aktivniho rozsah clometru.
VIO TOzSaNY. | Rozsah je 0.00 a2 400.0 Hz
POT EXS 0000.0
A152 | Potenciometr - Vystupni frekvence odpovida- X 0.0 0.0 Hz
koncova frekvence jici koncovému bodu rozsahu
aktivniho rozsah potenciometru.
Vnino Tozsat | Rozsah je 0.00 a2 400.0 Hz
POT EXE 0000.0
A153 | Potenciometr - poca- | Pocatecni bod (offset) aktivniho X 0. 0. %
te€ni bod aktivniho VStU?nlhO pasma potenci-
rozsahu vst ometru
zsahu vstupu rozsah 0. az 100.
POT EX%S  0000.0
A154 | Potenciometr - kon- Koncovy bod aktivniho vstup- X 100 100 %
covy bod aktivniho niho pasma potenciometru
rozsahu vstupu rozsah 0. az 100.
POT EXS%E  0000.0
A155 | Potenciometr - Dva volitelné kody: X 01 01 —
pfedvolba pocatecni |00 Uzij ofset (hodnota A151)
frekvence 01 Pouzij 0 Hz
POT-LVL OHz
f
max. frekvence
L7
A152)f - - - ------- !
I
I |
| |
| |
| |
' |
A151 A155=01] |
ol | %
0% |A153] [A154] 100%

proti

posmeéru

@ Vstupni stupnice @




Frekvenéni méni¢ X200
“B” Skupina: Specialni funkce

Skupina “B” funkci a parametri nastavuje nékteré specialni, ale uzite¢né aspekty Fizeni
motoru a konfigurace systému.

Zpusob automatického restartu
Zpusob restartu uréuje chovani ménice po vyskytu chyby. Ctyfi volby poskytuji vyhody
pro rizné situace. Funkce zachyceni béZiciho motoru umoziuje ménii zjistit otacky
motoru na zakladé zbytkového magnetického toku a restartovat vystup pfi odpovidajici
frekvenci. Méni¢ muzZe zkusit restartovat nékolikrat, pfesny pocet restartu zaleZi na typu
konkrétni poruchy:
« Nadproud, restartuje tfikrat
« Prepéti, restartuje trikrat
» Podpéti, restartuje 16krat

Pokud méni¢ dosahne maximalniho poctu restartl (3 nebo186), je nutno pro reset
poruchy vypnout a znovu zapnout napajeni.

Dalsi parametry specifikuji pfipustnou dobu vypadku napajeni a dobu zpozdéni pfed restartem.
Spravné nastaveni zavisi na typickych podminkach poruchy pro vasi aplikaci, nezbytnosti
restartu procesu v bezobsluzném provozu a zda je restart vzdy bezpecny.

Je-li Gas vypadku kratsinez [
Vypadek napajeni < dovolena doba hodnota nastavend v b002, 8 X
vypadku (B002), ménié zachycuje meénic¢ rozbiha z frekvence 3 g
nastavené v parametru b011. 5-_2.- =
Napajeni e ) 2. Q
Pokragovani provozu je 5 =
nazvano “zachyceni”, a 3 P
Vystp ménic provede start se o
meniee ) oty kot macproucu. B
K Uroved pro zachyceni B030 nedoslo k chybe nadproudu.
Proud Pokud pfi této akci proud
mrgtl:)ru piekro&i hodnotu nastavenou
v parametru b030, méni¢
snizi frekvenci po rampé
Otagky —\\\ g b029 aby se proud snizil
motoru y ¢
Voiny dobsh N Pokud se proud motoru
B029 pohybuje pod hranici danou
Dovvqlezgkclijoba Restart se zachycenim v b030, méni¢ I'OZ[?I'hé motor
P Dobéhové konstanta k zadané frekvenci. Proces
Doba prodlevy se opakuje dokud motor této

frekvence nedosahne.
Funkce omezeni pretizeni (0021 - b028) neni po dobu “zachyceni” aktivni.

Je-li vypadek sité del$i nez hodnota nastavena v b002, méni¢ nepokracuje v provozu a
motor se zastavi.

Mzikovy vypadek sité / chyba podpéti
Parametrem B004 rozhodnete, zda ma v pfipadé mzikového vypadku napéjeni / pod-

péti dojit k chybé. Pokud je chyba povolena jsou parametry B001 (volba automatického
restartu) a BO02 (dovoleny ¢as vypadku napajeni / podpéti) mimo funkci.
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“B” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / i s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B001 | Volba zpUsobu Volba zpusobu restartu ménice:| x 00 00
restartu 00... Hlaseni poruchy po jejim
vyskytu, bez automatické-
IPS POWR ALM ho restartu
01...Restart OHz
02...Po zachyceni motoru
pokracuje v chodu
03...Po zachyceni motoru
nasleduje fizené zastaveni
po rampé a hlaseni chyby.
B002 | Dovolena doba Doba podpéti vstupniho X 1.0 1.0 s
podpéti napajeni, ktera nezpusobi
hlaSeni chyby podpéti. Rozsah
IPS Time 0001.0s je 0.3 az 25 s. Jestlize podpéti
trva déle nez tato doba, ménic
prejde do stavu porucha (hlasi
chybu podpéti, i kdyz je
nastaven restart).
B003 | Zpozdéni Casové zpozdéni po znovuob- X 1.0 1.0 s
pred restartem noveni napajeni, nez se znovu
rozbéhne motor.
IPS Wait 0001.0s Rozsah je 0.3 az 100 sec.
B004 | HIaseni chyby pfi Dvé volby: X 00 00 s
mzikovém ~ vypadku | 00...Vypnuto
sité nebo podpéti 01...Zapnuto
IPS TRIP OFF
B0O05 | Pocet restartt po Dvé volby: . X 00 00 s
vypadku sité/podpéti | 00...Restart 16krat
01...Restartuje neustale
IPS RETRY 16
“Zachyceni” béziciho motoru
“B” Funkce . Predvolba
edita-
Kéd Nazev / P e, | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
BO11 | Frekvence, ktera ma | Lze zvolit: X 00 00 -
byt pouzita pro 00...frekvence pred vypadkem
proces “zachyceni” 01...start na max. frekvenci
02...start z nastavené
FSch Md CUTOFF frekvence
B029 | Strmost dob&hu pfi Nastavuje strmost dob&hoveé X 0,5 0,5 s
procesu “zachyceni” | rampy pro pfipad prekroceni
proudu (viz obr) rozsah od 0,1
FSch CNS 0000.5s |do 3000.0s, krok 0,1s
B030 | Dovolena uroven Uroveri proudu motoru pfi e jmenovity A
proudu motoru pokusu o “zachyceni” proud
rozsah 0,2 az 2.0 lim ménice meénice
FSch 002.60A rozlideni 0,1A




Frekvenéni méni¢ X200

Nastaveni tepelné ochrany

Detekce tepelného pretizeni chrani ménic
a motor pred prehratim, zplsobenym
nadmérnou zatézi. Ke stanoveni bodu
hlaSeni poruchy pouziva zavislost proudu a
pfipustného ¢asu.

Momen
100%
80%

t
Konstantni moment | B013 = 01

60%

Redukovany
Nejdfive vyberte pomoci B013 momento- Redukovany 1> _Mmoment 2
vou charakteristiku, kterd odpovida Vasi mdment 1 [ B013 = 02
zatézi. Umoznite méniéi pouzit nejvhod- B013 = 00 ' Hg
néjsi charakteristiku pro vasi aplikaci. 0 5 2'0 0 120

Moment, vyvijeny motorem je pfimo
umérny proudu ve vinuti, na ném také
zavisi generované teplo - ztraty ve vinuti (a po néjaké dobé teplota vinuti). Proto musite
nastavit mez tepelného pretizeni prostfednictvim proudu v parametru B012. Rozsah je
20% az 100% jmenovitého proudu ménice. Kdyz proud pfekro¢i Vami specifikovanou
uroven, méni¢ pfejde do poruchového stavu a zaznamena poruchu (chyba E05) do
tabulky historie poruch. Méni¢ pfi chybé odpoji vystupy k motoru. Pro druhy motor je
mozné nastavit jinou hodnotu (viz tabulka dole).

Vystupni frekvence

VYSTRAHA: Jestlize je parametr BO12, droveri elektronické tepelné ochrany

nastavena na hodnotu jmenovitého proudu motoru (Stitkova hodnota), dojde k vybaveni

ochrany pfi 115% nastavené hodnoty. Jestlize parametr B012 piekroci stitkovou
hodnotu motoru, motor se maze prehiat a poskodit. Parametr BO12, trover
elektronické tepelné ochrany je nastavitelny parametr.

B” Funkce edita- Predvolba 8
Kéd Nazev / R oz | -FEF | —FU | Jed- 8 X
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka CBD g
o =h
B012 | Nastaveni urovné Nastavuje urovern mezi 20% a X Jmenovity A 2 Q
elektronické tepelné | 100% jmenovitého proudu proud daného o] =
ochrany ménice ménice*1 o9
>
(]
E-THM LVL001.60A g
B212 | Nastaveni urovné Nastavuje turovern mezi 20% a X Jmenovity A <
elektronické tepelné | 100% jmenovitého proudu proud daného
ochrany, 2. motor ménice ménice*1
2ETHM LVL 01.60A
B013 | Charakteristika Vybér ze tfi kfivek, kody voleb: X 01 01
tepelné elektronické | 00... Redukovany moment 1
ochrany 01... Konstantni moment
02... Redukovany moment 2
E-THM CHAR CRT
B213 | Charakteristika Vybér ze tfi kfivek, kody voleb: X 01 01
tepelné elektronické 8(1) Eedu'km{apy mometnt 1
ochrany , 2. motor ... Konstantni momen
Y 02... Redukovany moment 2
2ETHM CHAR CRT
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Omezovani pretizeni

Pokud vystupni proud ménice prekroci

prednastavenou hodnotu, pfi rozbéhu nebo nﬁg?ggj
konstantnich otackach, funkce omezovani -

’ Oblast omezovani
pretizeni snizi vystupni frekvenci, aby se B022| | - - - =X\~ - - y~><---
snizil vystupni proud. Tato funkce nezpu-
sobuje poruchu ménice. MizZete nastavit 0

konstantnich otackach, tudiz dovolime
vy$$i proud pfi rozbéhu. Nebo miizeme Vystupni
pouzit stejnou prahovou uroveri pro rozbgh  frekvence

i konstantni rychlost. VA

- -

L -

. Lor v v . . I I I I
funkci omezovani petizeni pouze pfi o "o
1 1 1 1

| I 1 |

1 1 1 1

I I I 1

1 I 1

I U
1 1
|

Pokud méni¢ detekuje pretizeni, musi 0 ya .
zpomalovat motor, dokud proud nepok- t
lesne pod prahovou hodnotu. Mizete zvolit

strmost dob&hu, kterou méni¢ vyuziva ke snizeni vystupniho proudu.

Uroveri omezeni pretizeni Ize zadat pomoci konstanty nebo proménnou (analogovy
vstup). Volbu zadavani udava parametr B028 / B228 = 00 (pro zadani konstantou) a
hodnotu omezeni zadava parametr B022 / B222.

Pro zadani proménné Grovné omezeni pretizeni zvolte v parametru B028 / B228 = 01, a
hodnotu omezeni bude dana velikosti signalu na vstupu [O] - [L]. Parametry A013 a
A014 udavaji pocatecni a koncovy bod rozsahu, jak je patrno z obrazku.

150% 150%
Uroveri Uroveni
omezeni omezeni
pretizeni pretizeni
10% 10%
ov 10V ov 2 8 10V
[O]-L] input [O]-[L] input
[A013 =0 | [AO14 =100] A013 = 20| |A014 =80

Vyuzivate-li metody Fizeni omezeni analogovym signalem (B028 / B228 = 01), ménic
nerespektuje nastavenou hodnotu parametru B022 / B222 a prepise ji hodnotou
uréenou analogovym signalem (v A) - aktualini velikosti analogového signalu (v redlném
Gase). Timto je umoznéno sledovani (nikoliv vSak ulozeni) okamzité hodnoty omezeni.
Pouzijete-li funkci druhého nastaveni, ménic zobrazi “void” pro parametr BO22 nebo
B222 pokud neni provedeno odpovidajici nastaveni ve funkci SET nebo

S-SET (special set)..

Vstup Stav zobrazeni v B022 zobrazeni v B222 jetinyot-
OFF [O] hodnota analog. void A
signalu
[SET] or [S-ST] -
ON void [O] hodnota analog. A
signalu




Frekvenéni méni¢ X200

3-3

“B” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / Dl ::oza —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P u (EU) | (USA) | notka
B021 | Zplsob omezovani Voli zpusob ¢&innosti béhem b'e 01 01 —
pretizeni omezovani, tfi volby:
00... Nefunkéni
OL Mode ON 01... Funkéni pfi rozbéhu a
konstantnich otackach
B221 | ZpGsob omezovani 02... Funkéni pouze pfi X 01 01 —
pretizeni 2. motor konstantnich otackach
20L Mode ON
B022 | Nastaveni hodnoty | Nastavuje troveri proudu pro_ X Jmenovity A
omezeni pretizeni omezovani pietizeni, rozsah je proud x 1.5
od 20% do 150% jmenovitého
OL LVL 002.40A proudu ménice, rozliseni je
1% jmenovitého proudu ménice -
B222 | Nastaveni hodnoty Tento parametr zobrazuje X Jmenovity A
omezeni pretizeni (pouze ¢te) velikost analogo- proud x 1.5
vého vstupu [O] - [L] je-li v pa-
20L LVL 002.40A rametru volba zdroje omezeni
pretizeni (B028 / B228)
nastavena hodnota 01
B023 | Doba dobéhu pfi Nastavuje dobu dobéhu pfi X 1.0 | 30.0 s
omezovani pretizeni | detekci pretizeni,
rozsah je 0.1 az 30.0s,
OL Cnst 0001.0s rozliseni je 0.1s.
B223 | Doba dobéhu pfi X 1.0 30.0 s
omezovani pretizeni
2. motor
20L Cnst 0001.0s
B028 | Volba zdroje omezeni | Dvé mozna nastaveni, X 00 00 s
pretizeni kody:
00 nastaveni urovné
OL L-Slct C022 pomoci B022/B222
: <101 urovefi omezeni uréuje
B228 | Volba zdroje omezeni . PO X 00 00 s
pretizeni 21_ motor analogovy vstupni signal
[OHL]
20L L-Slct C222

Restart se zachycenim

viz “Rezim stop / Konfigurace rezimu startu” na strané 3—44
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“B” Skupina: Specialni funkce

Rezim softwarového zamku
Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v nahodné

zméné parametrl v paméti ménice. K vybéru riznych tea(:::
ochrannych Urovni pouzijte B031. za
Tabulka dole zahrnuje vSechny kombinace voleb B031 a stav( chodu
(ON/OFF) vstupni svorky [SFT]. Kazdé zatrzeni ¥ nebo kfizek

X indikuje , zda mohou byt editovany pfislusné parametry. X
Sloupec “standardni parametry” znazorriuje povoleni pfistupu v

v ruznych rezimech zamku. Stejné je i v ostatnich tabulkach

parametrl v této kapitole obsazen sloupec editace za chodu,

jak je zndzornéno vpravo. Znacky (zatrzeni ¥ nebo kfizek X) v pFislusném sloupci
fikaji zda je parametr pfistupny v té & oné kombinaci softwarového zamku (tabulka
dole). V nékterych modech zamku miZete ménit pouze FO01 a skupinu parametrd
pevnych frekvenci, ktera zahrnuje A020, A220, A021-A035, a A038 (tipo-vani).
Moznost zmény samotného B031 je specifickd, a je uvedena ve dvou sloupcich vpravo.

B031 [SFT] Standardni parametry F(:(Hka pevne B031
Mod Inteligentni (LD
Zat VED Stop Chod Stop & Chod | Stop Chod
00 VYP v dle v v X
S parametru
c
® _8 ZAP X X X v X
(&)
g8 01 VYP v die v v x
3.5 parametru
g < 4 v
c g ZAP X X X
(@]
X © 02 ignorovana X X X v X
(3]
Q 03 ignorovana X X v v X
10 ignorovana v vysoka v v v
uroven
pfistupu

Pozniamka: Vzhledem k tomu, Ze funkce softwarového zamku B031 je vzdy pfistupna,

[$ nenitato funkce totéZ jako ochrana heslem, uzivana v jinych primyslovych Fidicich
zafizenich.




Frekvenéni méni¢ X200

“B” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / Benis s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B031 | Volba softwarového Zabrariuje zménam parametrt, | x ¥ 01 01
zamku Ctyfi moznosti:

00 vSechny parametry kromé
B031 jsou zamknuty kdyz
je svorka [SFT] ZAP
zamknuty v8echny parame-
try kromé B031 a nastaveni
vystupni frekvence FO01
kdyz je svorka [SFT] ZAP
v8echny parametry kromé
B031 jsou zamknuty
03 v8echny parametry kromé
B031 a nastaveni vystupni
frekvence F001 jsou
zamknuty
10 Vysoka uroven pristupu ,
S-Lock  MD1 véetné B031

0

0;

N

Pozniamka: Pro zamezeni zmény parametru pfi BO31 00 a 01, pfifadte funkci [SFT] na
[ jednu z inteligentnich vstupnich svorek.
Viz “Softwarovy zamek” na strané 4-22.
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m “B” Skupina: Specialni funkce

Rizené zastaveni pfi ztraté napajeni
Funkce Fizeného zastaveni pfi ztraté napajeni zabrani chybé a volnému dob&hu
pohonu, pokud dojde ke ztraté napajeciho napéti za chodu pohonu. Ménic fidi napéti

své vnitfni stejnosmérné sbérnice tak,aby byl schopen motor po dob&hové rampé uvést
do klidu.

Napajeni OFF
@ 2.6 ®
Napéti DC sbérnice

Uroveri podpéti

Vystupni frekvence ﬁ_

/ / B053
<

Dojde-li ke ztraté napajeni pfi provozu pohonu, ma funkce fizeného zastaveni
nasledujici prabéh:
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1. Jakmile poklesne napéti DC sbérnice na Groveri stanovenou v b051, méni¢ snizi
frekvenci o hodnotu nastavenou v b054 (v tomto okamziku se po¢ne napéti DC
sbérnice zvySovat, diky regeneraci energie z motoru a proto nedojde k dosazeni
urovné podpéti.

N

. Méni¢ snizuje frekvenci s dobéhovou rampou stanovenou v b053. Pokud by napéti
sbérnice dosahlo Urovné b052, méni¢ prerusi dobéh, aby nedoslo k chybé prepéti
(vlivem regenerované energie).

3. V nasledujicim intervalu dochazi opét ke snizovani napéti DC sbérnice, protoZze
chybi napdjeni sité.

4.P¥i poklesu napéti DC sbérnice na urovern b051 méni€ znovu zahdji snizovani
frekvence dle rampy b053.

Cely proces se opakuje tak dlouho, dokud neni motor fizené zastaven.

Poznamka: Pokud dojde v prubéhu této operace k poklesu napéti DC sbérnice na
uroven chyby podpéti, méni¢ vyhlasi chybu podpéti a motor volné dobiha.

Poznamka: Pokud jsou nespravné nastaveny hodnoty b052 < b051, ménic interné tyto
hodnoty zaméni, i kdyz jejich zobrazeni zGstava stejné.

Poznamka: Funkci fizeného dobéhu pfi vypadku sité nelze prerusit, dokud jeji
provedeni neskonci. Pokud dojde k opé&tovnému pfipojeni sité, pockejte az funkce
skonéi (motor se zastavi) a potom zadejte znovu povel chod.
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Frekvenéni méni¢ X200

3-4

“B” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / Dl c‘:off —FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P u (EU) | (USA) | notka
B050 | Volba operace fize- | Mozné volby: X 00 00 —
ného zastaveni pfi 8(1) geﬂ'l(r]@rzlt )
vpadku sité ... Funkéni (stop
vypadku sité 02... Funkéni (restart)
IPS MODE  OFF
B051 | Po¢ate¢ni hodnota Nastaveni urovné poklesu X 0.0 0.0 \%
napéti DC sbérnice napéti pro zapoceti funkce
fizeného zastaveni
IPSV 00000V | o5ah 0.0 a 1000.0
B052 | OV-LAD - Urovén Nastaveni Urovné pfipustného X 0.0 0.0 \%
pfipustného nardstu narlstu napéti DC sbérnice pfi
&ti &rni Fizeném zastaveni
napéti DC sbémnice rozsah 0.0 az 1000.0
IPS OV  0000.0V
B053 | Strmost dobé&hu pfi Dobéhova rampa platna pro X 1.0 1.0 s
fizeném zastaveni pubéh funkce Fizeného
zastaveni
IPSDEC 0001.0s  |}575ah 0.01 a2 3000s
B054 | Frekvenc¢ni propad na | Nastaveni po¢ate¢niho X 0.0 0.0 Hz
pocatku fizeného snizeni frekvence nutného
zastaveni pro udrzeni napéti DC
sbérnice
IPSF  0000.0Hz | rozsah 0.0 a210.0
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Nezarazena nastaveni

Nezafazena nastaveni zahrnuji konverzni koeficienty, inicializacni maédy a jiné. Tato
&ast zahrnuje nékteré nejdllezitéjSi parametry, jejichz nastaveni mozna budete potre-
bovat. .

B080: [AM] zesileni analogového signalu — Tento parametr umoZzriuje ménit méfitko
analogového vystupu [AM] vzhledem k zobrazované veli¢iné. Parametr B080 pouzijte
spole¢né s parametrem C086 k dosazeni pozadovaného vysledku.

B082: Nastaveni startovaci frekvence — Pfi po¢atku chodu ménice se vystupni
frekvence postupné nezvysuje od OHz. Misto toho zacina pfimo na startovaci frekvenci
(B082), a odtud se postupné zvysuje.

B083: Nastaveni nosné frekvence — vnitini spinaci frekvence obvod(i ménige. Rika se
ji nosna frekvence protoZe se jejim prostfednictvim generuje vystupni nizsi frekvence
ménice. Slaby, vysoky zvuk, ktery slysite kdyZ je méni¢ v chodu, je obecné charakteri-
sticky pro spinani vykonu. Nosna frekvence je nastavitelnd od 2.0 kHz do 12 kHz.
Slysitelny zvuk pfi vyssich frekvencich klesa, ale radiové ruseni a svodovy proud mize
rist. Pro Vas konkrétni ménic berte pro stanoveni maximalini dosaZitelné nosné
frekvence v tUvahu redukéni kfivku v kapitole 1 a Vase konkrétni podminky.

Poznamka: Nosna frekvence musi zUstat v rozmezi stanovenych limitt pro pouZiti
ménice s motorem, kterd musi odpovidat konkrétnimu doporuceni schvalovaciho
organu. Napfiklad, evropské CE schvaleni poZzaduje nosnou frekvenci méné nez 5
kHz.

B084, B085: Inicializacni kody — Tyto funkce umoziuji obnoveni hodnot,
nastavenych ve vyrobnim zavodé. Podrobny popis je v “Navrat k tovarnimu nastaveni”
na strané 6-8.

B086: Konverze vystupni frekvence — Mlzete konvertovat hodnotu vystupni
frekvence v zobrazeni D001 na pomérnou hodnotu (ve fyzikalnich jednotkach), zobra-
zenou ve funkci DO07. Napfiklad motor mize pohanét dopravnik, zobrazovana je
rychlost v metrech za minutu. Pouzijte nasleduijici vzorec:

(Konvertovana frekvence)(D_07) = Vystupni frekvence (D_01) x Koeficient (B_86))




Frekvenéni méni¢ X200 -

“B” Funkce . Piedvolba
edita-
Kéd Nazev / E— choaty | <FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B080 | Zesileni Nastaveni analogového v 100. | 100. —
analogového signalu | signalu na svorky [AM],
[AM rozsah je 0 az 255
AM-Adj 00100%
B082 | Nastaveni startovaci | Nastavuje startovaci frekvenci X 0.5 05 Hz
frekvence vystupu ménice, rozsah je 0.5
az9.9 Hz
fmin  0000.5Hz
B083 | Nastaveni nosné Nastavuje nosnou frekvenci X 3.0 3.0 kHz
frekvence Sirkové pulzni modulace
ménice (vnitini spinaci
Carrier 0003.0 frekvenci),
rozsah je 2.0 az 12.0 kHz
B084 | Inicializaéni mod Voli druh inicializace, ktera ma X 00 00 —
(parametrt nebo nastat, tfi volby:
historie poruch) 00... Mazani historie poruch
01... Inicializace parametru
INIT Mode TRP 02...Mazani historie poruch a
inicializace parametrt
B085 | Kod zemé Vybira inicializaci parametrt X 01 02 —
pro inicializaci pro danou zemi, tfi volby:
00... Japonska verze
INIT Slct  USA 01... Evropska verze
02...US verze
B086 | Koeficient konverze | Specifikuje konstantu pro X 1.0 1.0 —
zobrazeni frekvence | méfitko zobrazené frekvence v
monitoru D007,
Cnv Gain 0001.0 rozsah je 0.1 do 99.9
B087 | Volba funk&nosti Voli, zda je funkéni tlagitko e 00 00 —
tladitka STOP STOP na panelu ménice, dvé
volby:
STPKey ON 00... funkéni
01...nefunkéni
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B091/B088: Rezim stop / Konfigurace rezimu startu - MaZeme nakonfigurovat
chovani ménice pfi standardnim stopu (kazdé vypnuti signalu FWD nebo REV).
Nastaveni B091 uréuje, zda méni¢ bude Fidit motor po dob&hové rampé nebo pouzije
volny dobéh (zastaveni setrvacnosti). Pfi pouZziti volného dobéhu je tedy nutno nakon-
figurovat zpusob dal$iho pokracovani fizeni motoru méni¢em. Nastaveni B088 urcuje,
zda meénic rozbéhne motor vzdy z 0 Hz, nebo pfevezme motor z jeho aktualnich otacek
pfi volném dobéhu (tzv. “zachyceni”). Povel k chodu se muze vypnout pouze kratce, coz
umozni motoru zpomalit na mensi otacky nez provozni.

Ve vétsiné aplikaci je pozadovan fizeny dobéh, odpovidajici B091=00. AvSak takové
aplikace jako fizeni ventilatort ¢asto vyuzivaji volny dobéh (B091=01). Tento zpusob
snizuje mechanické namahani komponentt, prodluzuje Zivotnost systému. V tomto
pfipadé, budete nastavovat BO88=01 aby méni¢ pokracoval od aktualnich otacek po
volném dobéhu (viz obr. dole vpravo). PovSimnéte si, Ze pfednastavena hodnota
B088=00 mUze zpusobit poruchu pokud se méni¢ pokusi pfinutit zatéz k prudkému
poklesu otacek na nulu.

Poznamka: Volny dobéh mlze byt vyvolan jinym zplsobem, jako ztratou napdjeni (viz
“ZplUsob automatického restartu” na strané 3—-33) nebo inteligentni vstupni svorkou
[FRS]. Jestlize je pro Vasi aplikaci obecné chovani po volném dobéhu dllezité (napf.
fizeni ventilatora), ujistéte se, Ze jste nastavili spravné chovani pro véechny alternativy.

V8echny pfipady volného dobéhu dale konfi-

guruje jeden dodateény parametr. Parametr [Rozbéh z nulové frekvence |
B003, zpozdéni pred restartem motoru, nasta- B091 = 01| Rezim stop = volny dob&h
vuje minimalni dobu volného dobé&hu. Napfi- Rozbgh z 0 Hz

klad pokud B003 = 4 s (a B091=01) a pfi¢ina RS

volného dobéhu trva 10 s, méni¢ bude ve (FRS]

stavu volného dobé&hu celkem 14 s. dokud 0 t

nezacne znovu pohanét motor. ! Start z nulové fiekvence
Otéacky ! H

Obréazek vpravo dole popisuje jak probiha motoru A /
operace “zachyceni”. Po odeznéni prodlevy
B003 se méni¢ pokusi zjistit aktualni otacky 0 t

motoru a na vystupu generuje frekvenci nasta-
venou v BO11. V tomto okamziku se proud

motoru zvedne na hodnotu B030 a méni¢ sni- [Rozbeh se zachycenim |
Zi frekvenci se strmosti dobéhu B029. Tato B091 = 01 Rezim stop = volny dobéh
akce se opakuje dokud méni¢ nenalezne po- B088 = 01| Rozbéh z aktualnich otacek
zadovanou frekvenci. NiZe jsou uvedeny para-
metry nutné pro nastaveni operace [FRS]
“zachyceni”. 0 t
prodleva
Kéd obsah prametru Otacky B003
v . ~ . " Migr mOtOrU \
B011 | Po&atecni fekvence pii pouziti
“zachyceni” 0
B029 | Strmost decelerace v pribéhu
; Proud
“zachyceni” o (BO30]
g RMS  —
B030 | Uroven proudu pro “zachyceni” o / t

B088 | volba rezimu po volném dobéhu (FRS)

B091 | volba rezimu stopu




Frekvenéni méni¢ X200 -

“B” Funkce ) Piedvolba
edita-
ed flazel Popis cclfozau = || =AY || dek
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B088 | ZpUsob restartu po Uréuje chovani ménice po % 00 00 _
volném dobéhu zruseni volného dobéhu,
dvé volby:
RUNFRS  ZST 00... Restart z OHz

01...Restart z frekvence
detekované ze skutec¢né
rychlosti motoru
(zachyceni frekvence)

B091 | Vybér zpUsobu stopu | Uruje, jak méni¢ zastavuje e 00 00 —
motor, dvé volby:
STP Slct DEC 00...DEC (fizené zastaveni)

01...FRS (volny dobgh)

B089: Vybér zobrazeni pfi fizeni méni¢e komunikaci — Kdyz je méni¢ X200 fizen
komunika¢ni siti, displej ménic¢e umozZriuje monitorovani. Parametr DOOx navoleny
pomoci funkce B089 bude zobrazovan na panelu. Po vice infomaci - viz “Mistni zobra-
zeni béhem Fizeni pomoci komunikace” na strané 3-8

B092: Rizeni chladiciho ventilatoru - MiZete zvolit reZim prace chladiciho ventilatoru

ko)
Q
8 x
(pokud Vas ménic¢ obsahuje ventilator). Tato funkce umozriuje zvolit, zda ma byt ventila- 30
tor v chodu trvale (po dobu zapnuti napajeni), nebo pouze pokud je v chodu i méni¢ o 3
(generuje na vystupu frekvenci). Tato funkce muze prodlouZit Zivotnost ventilatoru. c cg
) 33
B” Funkce edita- Predvolba (:Dr @
Koéd Nézev / Ponis Seza | FEF | —FU | Jed- 2
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B089 | Vybér zobrazeni pfi | Uréuje zobrazovany parametr, v 01 01 —
fizeni ménice pfi fizeni ménice komunikaci, 7
komunikaci voleb:
01... Vystupni frekvence
PANEL d001 02... Vystupni proud
03... Smér otaceni
04...Zpétna vazba
05... Stav inteligentnich
vstupnich svorek
06... Stav inteligentnich
vystupnich svorek
07... Monitor pfepocitané
frekvence
B092 | Rizeni chladiciho TFi mozné rezimy X 00 00 —
ventilatoru 00... ventilator vzdy v chodu
01... ventilator je v chodu
FAN-CTRL OFF pokud méni¢ generuje
frekvenci (a 5 min. po
ukonéeni)
02... ventilator je fizen od
teploty chladic¢e
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B130 / B131: Povoleni funkce LADSTOP pii prepéti / Uroveri prepéti funkce
LADSTOP - funkce LADSTOP sleduje napéti na DC sbérnici ménice a aktivné méni
frekvenéni profil pfi dobéhu tak, aby nemohlo dojit k prepéti na meziobvodu (pfekroceni
uréené urovné prepéti). | kdyz “LAD” znamena “linear acceleration / deceleration
"(linearni rozbéh/dobéh), tato funkce pozastavi dobéh tak aby nemohlo dojit k chybé

ménice vlivem prepéti v meziobvodu.

Profil zobrazeny nize ukazuje ménic ktery se BT30=07] 0V LADSTOP = povolena

nachazi ve fazi dobéhu a ve dvou rliznych Napet

bodech profilu prekrocilo napéti meziobvodu ne
nastavenou Uroven (parametr B131) a do$lo k shérice
pozastaveni dobéhu.

Pokud je v parametru volby funkce LADSTOP

B131 nastavena hodnota 01 dochazi k pozasta-

veni dobéhu v kazdém okamziku, ve kterém 0
prekroCi napéti meziobvodu nastavenou Vystupni pozasthved]

Uroven. fekvence \ doRéh
Prosim méjte na paméti nasledujici skute¢nosti: ~—*

N
<

« Je-li povolena funkce LADSTOP (B130 = 01), pove ‘e‘n}\ N
skute¢ny dobé&h bude prodlouzen a nebude dobéhu oN
odpovidat parametru FO03/F203. 0 > :

Nastavenj dobéh (FO03 ‘

Funkce LADSTOP neni uréena k udrzovani . i
Skutecnj ¢as dobéhu

konstantniho napéti stejnosmérného meziob-
vodu, proto i pfi pouziti LADSTOP muze dojit
k prepéti vlivem velmi rychlého dobé&hu.

Je-li parametr b131 omylem nastaven niZze nez normalni napéti meziobvodu , nebo
dojde ke zvySeni napéti sité nad nastavenou droveri, bude se méni¢ snazit uplatrio-
vat funkci LADSTOP vzdy (i pfi chodu, nejen pfi dobéhu). V takovémto pFipadé pljde
s motorem rozb&hnout a bézet, ale nepujde zpomalit a zastavit. Pokud si nejste jisti v
nastaveni B131, zméfte napéti meziobvodu ménice ve Vasi aplikaci a parametr B131
nastavte vyse.

“B” Funkce . Predvolba
edita-
Kéd Nazev / i e | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B130 | Volba LADSTOP Zastavi dobéh, kdyz stejno- v 00 00 —
pfi prepéti smérné napéti meziobvodu
prekroci prahovou Urover
aby nedoslo k poruse prepéti.
Dvé volby:
00... Vypnuto
OVLADSTOP OFF |01...Zapnuto
B131 | Volba LADSTOP Nastavte uroveri napéti DC v 380/ | 380/
aroven sbérnice pro funkci LADSTOP. 760 760

Pokud napéti DC sbérnice
prekroc¢i nastavenou hodnotu,
méni¢ pozastavi dobéh, dokud
napéti nepoklesne. K dispozici
jsou dva rozsahy nastaveni:
330 az 395V (tfida 200V)
LADST LVL 0 0380V | 660 az 790V (tfida 400V)
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Frekvenéni méni¢ X200

Funkce regulace napéti DC sbérnice pfi dobéhu

Tato funkce ma zajistit stabilni napéti DC
sbérnice pfi dobéhu. Pri dobéhu se vlivem
regenerované energie zveda napéti mezio-
vodu a mize dojit k chybé prepéti. Je-li
aktivovana funkce AVR DC sbérnice
(B133=01) méni¢ Fidi dobéh tak, aby napéti
na DC sbérnici nedosahlo chybové urovné a
zajisti regulérni bezchybny dobéh.

Prosim, méjte na paméti, Ze doba dob&hu
se pouzitim této funkce prodlouzi. .

Napéti DC sbérnice

bus AVR

Uroveii napéti aktivujici funkei DC
(B134)

L

Frekv

Norm4lnf Rizeni napéti DC shérnice
chod
“B” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / . s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B055 | P zesileni funkce DC | Proporcionalni zesileni v 0.2 0.2 —
bus AVR regulace napéti DC sbérnice.
Rozsah nastaveni 0.2 az 5.0
Vpn P 0000.2s
BO56 | |- integracni Integraéni konstanta regulace v 0.2 0.2 s
konstanta funkce DC | napéti DC sbérnice. Rozsah
bus AVR nastaveni 0.0 az 150.0s
Vpn | 0000.2
B133 | Volba funkce DC bus | Funkce regulace napéti X 00 00 —
AVR DC sbérnice:
00... Vypnuto
Vnp AVR OFF 01...Zapnuto
B134 | Uroven aktivace Nastaveni Grovné napéti pro X | 380/ ]380/ | V
funkce DC bus AVR | aktivaci funkce DC bus AVR. 760 7690
dva rozsahy:
Vpn LVL 00380V | tiida 200V: 330 az 395
tfida 400V: 660 az 790

Rozdil mezi funkcemi OV LAD STOP a DC bus AVR

Funkce DC bus AVR je podobna funkci OV LAD STOP (B130, B131) z hlediska
omezeni chyby pfepéti. Funkce DC bus AVR ma pred funkci OV LAD STOP prioritu,
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pokud jsou zvoleny obé.

OV LAD STOP | DC bus AVR
skute¢ny ¢as dobéhu kratky dlouhy
kolisani napéti DC sbérnice velké malé

Prosim zvolte moznost vhodnou pro Vas systém.
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Nezarazena nastaveni - pokracovani

A

B140: Potlaceni chyby nadproudu - tato
funkce sleduje proud motoru a aktivné snizuje
frekvenéni profil tak, aby se proud motoru
drzel v dovolenych hranicich. Oznaceni LAD
znamena, Ze i pfi linearnim rozbéhu a dobéhu
muze dojit v pfipadé aktivace této funkce k
pozdrzeni (prodlouzeni), aby nedoslo k chybé
nadproudu.

B140 =01 O0C LADSTOP = povolena

Proud

Pfibl. 150% ljn mé&nice
motoru

Graf vpravo znazorfiuje vystupni frekvencni Vystupni pozaftavenii rozbéhu_
profil ménice pfi aktivaci funkce frekvence /

OC LADSTORP. P¥i rozbéhu jsou znazornény
dva Useky, kdy se proud zved| nad dovolenou v
uroveni a do$lo k pozastaveni rozbéhu. uvdinéni rozbéh

astav. rozbhéh (F002

Skutecny cas rozbéhu

Je-li funkce potlageni chyby nadproudu

povolena (B140=01), méni¢ pozastavi rozbéh

v kazdém okamziku, kdy proud motoru

prekroci dovolenou mez (ktera je asi 150% jmenovitého proudu ménice), na dobu,

dokud proud neklesne.

Pokud vyuzijete funkci potlaéeni chyby nadproudu, prosim nezapomérite na nasleduijici

skute¢nosti:

« Je-li B140=01, mlze skute¢na délka rozbéhu odli$na od nastavené (F002/F2002)

« Funkce potlageni chyby nadproudu nepracuije v pfipadé konstantniho proudu
motoru. Proto je mozné se dopracovat i pfes pouziti této funkce k chybé& nadproudu,
zvIasté pfi velmi extrémnich rozbézich.

B150: Redukce nosné frekvence - je-li nastavena nosna frekvence vy$si nez 4kHz a
je aktivni parametr B150 (=01) pak tato funkce v pfipadé zvyseni vnitini teploty ménice
zajisti redukci nosné frekvence az na 4 kHz.

B151: Povoleni rychlého startu - je-li povolena funkce “Ready” (B151=01) pak je
vystup ménice zapnut i v dobé, kdy je motor zastaven. Udrzovani vystupu pod napétim
umozni minimalné zkratit as mezi povelem chod a vystupem ménice

VYSOKE NAPETI: Je-li pouzita funkce RDY je na vystupech méniée U,V a W vzdy
napéti, i kdyz motor stoji. Nikdy se nedotykejte vystupnich svorek ménice pokud
je ménic¢ zapnut.




Frekvenéni méni¢ X200 -

“B” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / Benis ccheozz —FEF | —-FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
B140 | Potlageni chyby MozZnosti volby: X 01 01
nadproudu 00.... Vypnuto
01...Zapnuto
I-SUP Mode  OFF
B150 | Redukce nosné Automaticky sniZuje nosnou X 00 00 —
frekvence frekvenci pfi zvySeni teploty
okoli.
Dvé volby:
00... Vypnuto
Cr-DEC OFF 01... Zapnuto
B151 | Povoleni rychlého Uvolni vystup ménice pro v 00 00 —
startu trvalé napajeni motoru, aby
byla zajisténa velmi rychla
odezva na povel chodu.
Dvé volby:
00... Vypnuto
RDY-FUNC  OFF |01...Zapnuto
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“C” Skupina: Funkce inteligentnich svorek
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Na pét vstupnich inteligentnich svorek [1], [2], [3], [4] a [5] mUZe byt pfifazena kterako-
liv z 31 rlznych funkci. Nasledujici tabulky znazorfiuji, jak svorky konfigurovat. Vstupy
jsou logické, mohou mit dva stavy, bud zapnuto nebo vypnuto. Definujeme tyto stavy
jako VYP=0 (OFF=0), a ZAP=1 (ON=1).

Pfi dodavce ma ménic¢ standardné nastavenu volbu funkce pro kazdou z péti svorek.
Tyto po€ateéni nastaveni jsou specifickd, kazda svorka ma své vlastni nastaveni.
Nezapomerite, Ze Evropska a US verze maji rozdilné prednastavené hodnoty. Muzete
pouzit jakoukoliv volbu na kterékoliv svorce, dokonce pouzit stejnou volbu dvakrat k
vytvoreni logické OR (i kdyz to neni obvykle pozadovano).

Poznamka: Pouze svorka [5] ma schopnost byt logickym vstupem a také analogovym
vstupem pro termistor, kdyz je pfifazena této svorce funkce PTC (kdd volby 19).

Konfigurace vstupnich svorek

Funkce a volby — Funkéni kédy v nasledujici tabulce vdm umozni pfifadit ke kazdé z
péti logickych vstupnich svorek jednu z voleb. Funkce C001 az C005 konfiguruji svorky
[1] aZ [5]. Hodnota téchto jednotlivych parametrt je &islo, které urcuje jednu z mnoha
volitelnych moznosti.

Napriklad jestlize nastavite funkci C001=00, pfifadili jste volbu 00 (chod vpfed) svorce
[1]. Volitené kédy a specifikace jejich funkci jsou v Kapitole 4

“C” Funkce edita- Predvolba
Kod Nazev / Popis ceza | _FEF | -FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P chodu| (Ey) | (USA)| notka

CO001 | Funkce svorky [1] Uréuje funkci svorky [1], X 00 00 —

INTM T EW 31 voleb (viz dal3i &ast) FW] | [FW)]
C201 | Funkce svorky [1] Uréuje funkci svorky [1] , X
2. motor 31 voleb (viz dalsi ¢ast)
2IN-TM 1 FW
C002 | Funkce svorky [2] Uréuje funkci svorky [2] , X 01 01 —
INTM2 RV 31 voleb (viz dal3i &ast) RV] | [RV]
C202 | Funkce svorky [2] Uréuje funkci svorky [2] , X
2. motor 31 voleb (viz dalsi cast)
2IN-TM2 RV
C003 | Funkce svorky [3] Uréuje funkci svorky [3] , X 02 16 —
INTM3 AT 31 voleb (viz dal3i &ast) [CF1] | [AT]
C203 | Funkce svorky [3] Uréuje funkci svorky [3] , X
2. motor 31 voleb (viz dalsi ¢ast)
2IN-TM3 AT
C004 | Funkce svorky [4] Uréuje funkci svorky [4] , X 03 13 —
INTM 4 USP 31 voleb (viz dal$i Cast) [CF2] | [USP]
C204 | Funkce svorky [4] Uréuje funkci svorky [4] , X
2. motor 31 voleb (viz dalsi ¢ast)
2IN-TM 4 USP
C005 | Funkce svorky [5] Uréuje funkci svorky [5] , X 18 18 —
INTM 5 2CH 31 voleb (viz dalsi Cast) [RS] | [RS]
C205 | Funkce svorky [5] Uréuje funkci svorky [5] , X
2. motor 31 voleb (viz dalsi cast)
2IN-TM5 2CH




Frekvenéni méni¢ X200

Kazdy ze skupiny péti logickych vstupl je programovatelny. Vétsina vstupt je
standardné nastavena na normalné rozpojeno (aktivni logicka 1), ale k obraceni logiky
muzete zvolit normalné sepnuto (aktivni 0).

“C” Funkce . Predvolba
edita-
Kéd Nazev / . e | <FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
C011 | Aktivni stav svorky [1] Ne}ztavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
00... aktivni pfi sepnuti [NO]
O/C-1 NO 01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C012 | Aktivni stav svorky [2] Ne}ztavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
00... aktivni pfi sepnuti [NO]
Q/C-2 NO 01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C013 | Aktivni stav svorky [3] Ne}ztavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
00... aktivni pfi sepnuti [NO]
Q/C-3 NO 01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
CO014 | Aktivni stav svorky [4] Ne}ztavuje druh logiky, dvé X 00 01
volby:
00... aktivni pfi sepnuti [NO]
Q/C-4 NC 01 aktivni pfi rozepnuti [NC]
C015 | Aktivni stav svorky [5] Ne}ztavuje druh logiky, dvé X 00 00
volby:
00... aktivni pfi sepnuti [NO]
Q/C-5 NO 01 aktivni pfi rozepnuti [NC]

Poznamka: Svorka, na které je zvolena funkce RESET (volba 18) memuze byt
nastavena na logiku “v klidu sepnuto” (NC).

e

Prehled inteligentnich vstupnich svorek

Kazdé z péti inteligentnich svorek miZe byt pfifazena kterakoliv z voleb v nasledujici
tabulce. Kdyz programujete jednu z voleb pro pfifazeni k C001 az C005, pfislusna
svorka prebira funkci kédu volby. Funkce svorek maji symbol nebo zkratku, kterou
uzivame k oznaceni funkce svorky. Napfiklad pfikaz “Forward Run (chod vpred)” je
[FW]. Skute¢né oznaceni na konektoru svorkovnice je jednoduse 1, 2, 3, 4 nebo 5.
AvSak schematickeé priklady v tomto manualu také pouzivaji symboly svorek (jako [F\W])
aby oznacily pfifazenou funkci. Kédy voleb pro C011 az C015 uréuji aktivni stav
logickych vstupl (aktivni jedni¢ka nebo nula).
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Souhrnna tabulka vstupnich funkci- tato tabulka struéné znazorfiuje véechny
inteligentni vstupni funkce (31 vyznamu). Detailni popis téchto funkci, souvisejicich
parametr( a nastaveni a pfiklady zapojeni jsou v “Pouziti inteligentnich vstupnich

svorek” na strané 4-9

Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba

Svorka

kéd |Symbol Nazev funkce Popis
00 FW |Chod vpied/ ZAP |Ménic je v chodu, motor se to¢i vpred
Stop VYP |Ménic je ve stopu, motor stoji
01 RV |Chod vzad/ ZAP |Méni¢ je v chodu, motor se toéi vzad
Stop VYP |Ménic je ve stopu, motor stoji
02 [CF1*1|Vybér pevné ZAP |Volba binarné kédované frekvence, bit 0, log. 1
?Leské?nce' bit0 VYP |Volba bindrné kédované frekvence, bit 0, log. 0
03 | CF2 |Vybérpevné ZAP |Volba binarné kédované frekvence, bit 1, log. 1
frekvence, bit 1 VYP |Volba binarné kédované frekvence, bit 1, log. 0
04 | CF3 |Vybér pevné ZAP |Volba binarné kédované frekvence, bit 2, log. 1
frekvence, bit 2 VYP |Volba binarné kédované frekvence, bit 2, log. 0
05 | CF4 |Vybér pevné ZAP |Volba binarné kédované frekvence, bit 3, log. 1
fﬁg\ée)nce, bit3 VYP |Volba binarné kédované frekvence, bit 3, log. 0
06 JG |Tipovani ZAP |Ménic je v chodu, vystup napaji motor tipovaci frekvenci
VYP |Ménic je ve stopu
07 DB |Vngjsi ZAP |Bude aplikovano stejnosmérné brzdéni
gﬁ’gssmema VYP |Nebude pouZito stejnosmémé brzdéni
08 | SET |Nastaveni dat | ZAP |Pro provoz pohonu budou pouZita data 2. motoru.
2. motoru Prechod mezi daty pro prvni a druhy motor je mozny pouze v
rezimu “zastaveno”
VYP |Méni¢ pouziva data 1. motoru
09 | 2CH |2. rovzbéhrové a | ZAP |Vystup ménice pouziva hodnoty pro druhy rozbéh a dobéh
?:nligzova VYP |Vystup méni€e pouziva standardni hodnoty rozbéh a dobéh
" FRS [Volny dobéh ZAP |Zpusobi vypnuti vystupu ménice, umoziiujici volny dobéh motoru
VYP |Vystup pracuje normainé, motor se zastavuje fizenym dobé&hem.
12 | EXT |Externi chyba | ZAP |Po sepnuti vstupu ménic¢ pfejde do stavu porucha a zobrazi E12
VYP |Normalni funkce, ale pokud doslo k pfechodu ZAP - VYP, méni¢
zUstane v poruse E12, dokud neprovedeme Reset
13 | USP |Ochrana proti | ZAP |Po znovuobnoveni napajeciho napéti méni¢ nerespektuje pfikaz
neodekavané- k chodu, ktery byl aktivni uz pfed vypadkem napajeni. (vétsinou
mu rozb&hu pouzivano v US)
VYP |Pfi znovuzapnuti napajeciho napéti ménic reaguje na povel k
chodu, ktery byl aktivni pfed ztratou napajeciho napéti.
15 | SFT |[Softwarovy ZAP |Panel a vné&jsi programovaci zafizeni jsou chranény proti zméné
zamek parametr(.

VYP

Parametry mohou byt ménény a ukladany do paméti.




Frekvenéni méni¢ X200

Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba | Svorka

kéd | Symbol Nazev funkce Popis

16 AT |Volba ZAP |Svorka [Ol] je navolena pro zadavani (jako druhy pdl se uziva [L])
analogového
vstupu napéti/
proudu

VYP |Svorka [O] je navolena pro zadavani (jako druhy podl se uziva [L])

18 RS |Reset méniGe | ZAP |Je resetovan stav porucha, vystup k motoru je vypnut

(reset Ize provést také vypnutim a op&tovnym zapnutim napajeni
ménice)

VYP |Normalni funkce

19 | PTC |PTC Termisto- |ANLG |Pokud je mezi svorky [5] a [L] pfipojen termistor, a ménic zjisti

VYP |Uréuje smér rotace motoru: ~ VYP = Vzad.
Pokud je motor v chodu, zména F/R zplsobi dobéh nasledovany
rozbéhem opaénym smérem.

rova tepelna prehfrati, nastane porucha a vypnuti vystupt k motoru
ochrana OPEN |Odpojeni termistoru zptisobi poruchu a odpojeni vystupt k
motoru.
20 | STA |Start ZAP |Spusti chod motoru
(3 vodicove
oviadani) VYP |Nezméni stav ménice
21 | STP |Stop ZAP |Nezméni stav ménice
(3 vodicove -
oviadani) VYP |Zastavi chod ménie a motoru 2
5?2
22 F/IR |Vpfed, Zpét ZAP |Urcuje smér rotace motoru: ~ ZAP = Vpred. D 3
(3 vodicoveé Pokud je motor v chodu, zména F/R spusti dobéh nasledovany Sa
ovladani) rozb&éhem opa¢nym smérem. < e
B d
5 9
o
S
c

23 PID |ZruSeni PID ZAP |Docasné zrusi PID regulaci.
regulace Ménic se chova standardnim zptsobem
jako pfi frekvenénim Fizeni.

VYP |Nema vlivna PID regulaci, kterd normalné funguje pokud je
zapnuto PID (A071=01).

24 | PIDC |Nulovani PID ZAP |Resetuje PID regulator. Hlavni disledek je vynulovani integracni

regulatoru slozky.
VYP [Nema vliv na chovani PID regulatoru
27 UP |Dalkové ovl. ZAP |Rozbiha motor po rozbéhové rampé (zvysuje vystupni frekvenci)
fce “Nahoru” z aktualni frekvence
gg?,rt]%?:)o ten- VYP |Pracuje normainé
28 | DWN |Dalkové ovl. ZAP |Snizuje otacky motoru po dobéhové rampé

funkce “Dold”

(motor poten- VYP |Pracuje normalné

ciometr)
29 | UDC |[Dalkové ZAP |Nuluje UP/DWN pamét’ frekvence prostiednictvim nulovani
ovladanil F001. C101 musi byt pro tuto funkci nastaveno na 00.

Reset hodnoty VYP |UP/DWN pamét’ frekvence neni ménéna

31 | OPE |Vnucenéfizeni| ZAP |Nastavi zdroj frekvence a zdroj povelu k chodu na digitalni panel
z panelu

VYP |Zachova nastaveni zdroje frekvence (A001) a povelu k chodu
)

(A002
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Souhrnna tabulka vstupnich funkci

Volba | Svorka = N
kéd | Symbol Nazev funkce Popis
50 | ADD |Zapnuti ZAP |Pfida hodnotu v A145 (Pfidavna frekvence) k vystupni frekvenci
pfidavné o - . » -
VYP |Nepfida hodnotu v A145 (Pfidavna frekvence) k vystupni
frekvence frekvenci
51 | F-TM |Vnucené ZAP |Nastavi méni¢ na zadavani frekvence a povelu k chodu ze vstup-
ovladani nich svorek.
ze svorek VYP |Zachova nastaveni zdroje frekvence (A001) a povelu k chodu
(A002)
52 | RDY |Povoleni ON Vystup ménice je trvale zapnut (i kdyz je motor zastaven) aby
rychlého startu reakce na povel chodu byla velmi rychla.
OFF |Méni¢ je ve standardnim provoznim rezimu, t.j. pfi zastaveni je
vystup zablokovan. Reakce na povel chodu je standardni.
53 S-ST |Specialni ON Pro provoz pohonu budou pouZita data 2. motoru. Pfechod mezi
nastaveni - daty pro prvni a druhy motor je mozny jak v reZzimu “zastaveno”,
Volba dat tak i za chodu.
druhého OFF |Méni¢ pouziva pro provoz pohonu prvé (zakladni) sady
motoru parametru.
64 | EMR |Bezpec¢nostni | ZAP |méni¢ detekuje povel k bezpecnostnimu zataveni a vystup
zastaveni nénice je zablokovan. Pokud systém s méni¢em ma splfiovat
doporuceni EN954-1, je nutné pouzit spolu se svorkou EXT. Blize
viz “Bezpecnostni stop na strané 4-32”
VYP |Méni¢ pracuje normalné
255 - Nepfifazeno ZAP |(Vstup ignorovan)
VYP |(Vstup ignorovan)

Poznamka: Pfi vyuZiti pevnych frekvenci CF1 az CF4, nezobrazujte na displeji F001 a
nemerite FO01 za béhu motoru. Pokud je nutné kontrolovat hodnotu FO01 za chodu,
prosim zobrazte D001 misto FOO1.

VYSOKE NAPETI: Je-li pouzita funkce RDY je na vystupech ménice U,V a W vizdy
napéti, i kdyz motor stoji. Nikdy se nedotykejte vystupnich svorek ménice pokud je
ménic zapnut.

Poznamka: Funkce EMR neni programovatelna, ale je pfifazena automaticky, pokud je
sepnut spina¢ S8. Je-li pfifazena funce EMR, zméni se automaticky nastaveni svorek

3,4 a 5 dle nasledujici tabulky. Prosim prostudujte odstavec vénovany bezpe¢nostnimu

stopu.

EVI(S)L‘:( tovémiszf_if.?::ni, jedi stav pfi pouziti bezpecnostniho stopu
y - spina¢ S8=ON spinaé S8 =ON=>OFF
1 Fw FwW FW
2 RV RV RV
3 CF1 EMR (pevna logika vstupu1b) - (bez funkce)
4 CF2 (US - USP) RS (pevna logika vstupu 1a) RS (norméiné 1a)
5 RS (volitelné PTC) - (bez funkce) - (bez funkce)




Frekvenéni méni¢ X200 -
Konfigurace vystupnich svorek

Méni¢ umoziiuje konfigurovani logickych (diskrétnich) a analogovych vystupd, viz

tabulka dole.
“C” Funkce . Predvolba
edita-
Kod Nazev / . e | <FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
C021 | Funkce svorky [11] X 01 01
[FA1] | [FA1]
OUT-TM 11 FA1 Pro logické (diskrétni) vystupy
—— je k dispozici 12 programo-
C026 | Funkce relé hlaseni vatelnych funkci (viz X 05 05
poruchy nasledujici ¢ast) [AL] | [AL]
OUT-TMRY AL
C028 | Vybér signalu [AM] Dvé dosazitelné funkce: 'S 00 00
00... Aktualni frekvence vyst. vyst.
motoru frekv. | frekv.
01... Proud motoru
AM-KIND F (viz nasledujici ¢ast)

Logika vystupll je programovatelna u svorky [11] a relé hlaSeni poruchy. Svorka s
otevienym kolektorem [11] mé& pfednastaveno normainé rozpojeno (NO - aktivni je

sepnuti), ale pro obraceni logiky mGzete navolit normalné sepnuto (NC - aktivni je g
rozepnuti). Pravé tak mlzete otocit logicky smysl relé hlaSeni poruchy. 3 x
39
p— . o 3,
C” Funkce edita- Predvolbys 5 (g
Kod Nazev / s ccheo:Iau —FEF | -FU | Jedno T3
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | tka % 8
o
CO031 | Aktivni stav Ur€uje logiku vystupu, X 00 00 =]
svorky [11] dvé volby: c
00 normalné rozepnuto (NO)
o/C-11 NO 01 normalné sepnuto (NC)
C036 | Aktivni stav relé Uréuje logiku vystupu, X 01 01
hlaseni poruchy dvé volby:

00 normaliné rozepnuto (NO)
O/C-RY NC 01 normalné sepnuto (NC)
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Souhrnna tabulka vystupnich funkci - tato tabulka stru¢né znazorfuje viech
dvanact funkci logickych vystupll (svorky [11] a chybového relé). Detailni popis téchto
funkci, souvisejici parametry, nastaveni a pfiklad zapojeni jsou v “Pouziti inteligentnich

vystupnich svorek” na strané 4-37.

Souhrnna tabulka vystupnich funkci

Volba

Symbol

Kkéd svorky Nazev funkce Popis

00 RUN Signal Chod ON | pokud je méni¢ v chodu

OFF | pokud je méni¢ ve stopu

01 FA1 Dosazeni ON | kdyZ je vystup na pozadované frekvenci
frekvence T ” — —
Typ 1 — Konstantni OFF | kdyz je vystup vypnuty nebo se rozbiha, pop.
frekvence dobiha po rampé

02 FA2 Dosazeni ON | kdyZ je vystup na nebo nad nastavenou
frekvence frekvenci, kdyz se motor rozbiha (uréeni
Typ 2 — Prekrogeni porovnavaci frekvence parametr C042)
frekvence OFF | kdyz je vystup pod Urovni nastavené frekvence

pfi dobéhu (urceni porovnavaci frekvence
parametr C043)

03 oL Signal ON | pokud je vystupni proud vétsi nez nastavena
predbé&zného prahova Uroven signalu pretizeni
hlaseni pretizeni OFF | pokud je vystupni proud mensi nez nastavena

prahova Uroven signalu pretizeni

04 oD Prekroceni ON | kdyzZ je odchylka PID regulace vétsi nez
odchylky PID nastavena prahova uroven pro signal pfekroceni
regulace odchylky

OFF | kdyz je odchylka PID regulace mensi nez
nastavena prahova uroven pro signal pfekroceni
odchylky

05 AL Hlaseni poruchy ON | kdyz nastane porucha a nebyla zatim

resetovana

OFF | kdyz nenastane porucha (posledni porucha byla
jiz resetovana)

06 Dc Ztrata vstupniho ON | kdyzZ je napéti vstupu [O] <B082 (hlaSena
analogového ztrata analog. signalu), nebo vstupni proud [Ol]
signaiu <4mA

OFF | kdyz neni detekovana ztrata vstupniho signalu

07 FBV Zapnuti druhého ON | Sepne kdyz je méni¢ v chodu a regulovana
regulac¢niho stupné veli¢ina je pod svym dolnim limitem, nastavenym

v (C053)

OFF | Vypne pokud regulovana veli¢ina piekro¢i svuj
horni limit, definovany v (C052). Vypne také pri
zastaveni chodu ménice.

08 NDc Preruseni ON | kdyz je pfekrocena perioda hlidaciho ¢asovace
komunikace (perioda je nastavena v C077)

OFF | kdyz je hlidaci ¢asovac sité spokojen pravidel-

nou komunikacni aktivitou
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Frekvenéni méni¢ X200

Souhrnna tabulka vystupnich funkci

Volba Symbol

Kkéd svorky Nazev funkce Popis
09 LOG Vystup logické ON | kdyz je vysledek logické operace specifikované
funkce v C143 logicka “1”

OFF | kdyz je vysledek logické operace specifikované
v C143 logicka “0”

10 ODc Detekéni signal - ON kdyzZ je prekroCena perioda hlidaciho ¢asovace
volitelna jednotka (perioda je nastavena v P044)

OFF kdyz je hlidaci ¢asovac sité spokojen pravidel-
nou komunikacni aktivitou

43 LOC Detekce nizké ON proud motoru je niz$i nez hodnota nastavena
zatéze parametru C039

OFF proud motoru je vy$$i nez hodnota parametru
C039

Souhrnna tabulka funkci analogového vystupu — tato tabulka znazorfiuje obé
funkce analogového napét'ového vystupu [AM], konfigurovaného v C028. Vice infor-
maci o pouziti a kalibraci vystupni svorky [AM] je v “Analogové vystupni svorky” na

strané 4-58.
o
Souhrnna tabulka analogovych funkci L
QL X
Kéd . ) 39
Nazev funkce Popis Rozsah =
volby =3 éﬁ
c-
00 Analogovy monitor Aktualni frekvence motoru 0 az max. Lo} E
vystupni frekvence frekvence v Hz g 8
01 Analogovy monitor Proud motoru (% z maximalniho 0 az 200% g ®
vystupniho proudu vystupniho proudu) c
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Parametr detekce nizké zatéze

Tento parametr spolupracuje s vystupni inteligentni
svorkou, pokud je zvolena. Nastaveni parametru
C038 znamena volbu detekce nizké zatéze pohonu
a detekéni signal se objevi na svorce se zvolenym
vyznamem [LOC]. Lze zvolit tfi rezimy zjiSténi nizké

Vystupni
proud

zatéze.
Tato funkce je uréena pro pfedbé&zné upozornéni, . 0
které ma vylougit vznik chyby nebo omezeni poudu Ef_’ggj]p
motoru (tento efekt mohou zpUsobit jiné funkce). 1 ’
0
C” Funkce edita- Predvolbys
Kod Nazev / i ::offu —FEF | —FU |Jedno
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | tka
C038 | RezZim detekce nizké | mozZnosti: e 01 01 —
zatéze 00 nezvoleno
01 zvoleno pfi rozbéhu,
dobéhu a konstantni
rychlosti
02 zvoleno pouze pfi
LOC MODE CRT konstantni rychlosti
C039 | Detekovana uroven nastaveni Urovné, ktera je X lim lim A
povazovana za nizké zatizeni ménice | ménice
LOC LVL 02.60A | rozsah 0,0 az 2,0 lim ménice




Frekvenéni méni¢ X200

Nastaveni parametrt vystupnich funkci

Nasledujici parametry (pokud jsou konfi-
gurovany) pracuji spole¢né s inteligentnimi

K A Vystupni

vystupnimi funkcemi. Uroven pretizeni proud
(C041) uréujel: hodnotu proudu motoru, pfi ~ mpz71L. oo o A ____________
které spina signal pretizeni [OL]. \
Nastavovaci rozsah je 0% az 200% jmeno-
vitého proudu ménice. Tato funkce slouzi 0 t
ke generovani logického vystupu pro pred- Vystup
bézné varovani, pfitom jesté nedochazi k ol
poru$e nebo omezovani proudu motorem 0 ’ t
(tyto jevy jsou nastavitelné v jinych funk- !
cich). ol B

/
Signal dosazeni frekvence [FA1] nebo v t
[FA2], je ur€en k indikaci, zda vystup Vystup
ménige dosahl poZzadované frekvence. [FAZ]
MdzZete nastavit natasovani nabézné a 0 ’ ¢

sestupné hrany signalu pomoci dvou
parametr(i, pfisluSejicim rozbéhu a
dobéhu, C042 a C043.

Piekro€eni (chyba) odchylky PID Vystup
(absolutni hodnota) - vystup [OD] (funkce

vystupni svorky kod 04) je sepnut, pokud

se procesni proménna (zp. vazba) odchyli Vystup
od nastaveni hodnoty (zadana) nad oD
uréenou mez (v parametru C044).
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“C” Funkce . Predvolba
edita-
Kéd Nazev / o oo | FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW opis chodt| (Eu) | (USA) | notka
C041 | Nastaveni trovné Nastavuje Uroven signalu XV Jmenovity A
signalu pretizeni pretiZzeni mezi 0% az 200% (od proud daného
0 do dvojnasobku ménice
OL LVL 001.60A jmenovitého proudu ménice)
C241 | Nastaveni urovné x v Jmenovity A
signalu pretizeni proud daného
2. motor meénice
20L LVL 001.60A
C042 | Nastaveni dosaZeni | Nastavuje urover dosazeni x v 0.0 0.0 Hz
frekvence pfi rozbéhu | frekvence pro vystupni
frekvenci pfi rozbéhu,
ARV ACC 0000.0Hz | rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
C043 | Nastaveni dosaZeni | Nastavuje droveri dosazeni XV 0.0 0.0 Hz
frekvence pfi dob&hu | frekvence pro vystupni
frekvenci pfi dobéhu,
ARV DEC 0000.0Hz |rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
C044 | Nastaveni regulaéni | Nastavuje velikost pfipustné X v 3.0 3.0 %
odchylky PID odchylky (absolutni hodnotu)
PID regulaéni smycky,
ARV PID 003.0% rozsah je 0.0 az 100%,
rozlieni 0.1%
C052 | Horni limit Pokud regulovana veli¢ina X ¥ | 100.0 | 100.0 %
regulované veli¢iny prekroci tuto hodnotu, odpoji
se vystup pro druhy regulacni
PID LtU 0100.0% stuperi FBY,
rozsah je 0.0 az 100.0%
C053 | Dolni limit Pokud regulovana veli¢ina X v 0.0 0.0 %
regulované veli¢iny poklesne pod tuto hodnotu,
zapne se vystup pro druhy
PID LtL 0000.0% regulaéni stupef FBY,
rozsah je 0.0 az 100.0%
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3-6

Nastaveni komunikacni sité

Nasledujici tabulka obsahuje parametry, které konfiguruji viastnosti sériového komuni-
kacniho portu ménice. Nastaveni maji vliv na zplisob komunikace s opera¢nim
panelem (jako SRW-0EX) tak i se siti ModBus. Aby byla zajisténa spolehliva funkce
sité, tato nastaveni nemohou byt ménéna jejim prostfednictvim. Pro vice informaci o
fizeni a monitorovani najdete v “Systém komunikace ModBus” na strané B-1.

“C” Funkce . Piedvolba
edita-
Kod Nazev / . c":o;a —FEF | -FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P “ (EU) | (USA) | notka
C070 | Volba OPE / ModBus | Moznosti volby: X 02 02 —
02... komunikace s OPE
PARAM REM 03...ModBus (485)
CO071 | Volba komunikacni Ti volby: X 06 04 | baud/s
rychlosti 04...4800 b/s
05...9600 b/s
COM BAU 4800 06...19200 b/s
C072 | Pridéleni adresy Urcuje adresu ménice v siti. X 1. A
Rozsah je 1 az 32.
COM ADR 00001
C074 | Nastaveni parity Tri volitelné kody: X 00 00
komunikace 00...Zadna parita
01...Suda parita
COMPRTY NON |02...Licha parita
C075 | Nastaveni Nastaveni je 1 nebo 2 X 1 1
komunikaéniho stop
bitu
COM STP  1BIT
C076 | Chovani pfi chybé Uréuje chovani ménice po X 02 02
komunikace chybé komunikace.
Pét voleb:
00... Porucha (kéd E60)
01...Rizené zastaveni
a porucha
(kod chyby E60)
02... Zakazana
03... Volny dobéh
COM ESlct None 04...Rizené zastaveni
C077 | Povolena doba Nastavuje periodu hlidaciho X 0.00 | 0.00 s
pferudeni komuni- casovace. .
kace Rozsah je 0.00 az 99.99 s
COM ETIM 000.00s
C078 | Prodleva Doba, po kterou méni¢ eka X 0. 0. ms
pfi komunikaci po obdrzeni zpravy, nez ji
prenese.
COM Wait 00000ms | Rozsah je 0. az 1000. ms
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Nastaveni analogovych signala

Funkce v nasledujici tabulce konfiguruji Nastaveni
signaly analogovych svorek. VSimnéte si, frekvence
e tato nastaveni neméni napét'ovou / Mex. frek.
proudovou nebo spotiebigovou / zdrojo- 200%
vou charakteristiku - pouze nulu a rozsah oo
(zobrazeni) signalu. Max. frekv /2 it
50%
Q
oV, 4mA 5V, 12mA 10V, 20mA
C” Funkce edita- Predvolbys
Kod Nazev / . e, | =FEF | —FU | Jedno
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | tka

C081 | Kalibrace Zobrazovaci koeficient mezi v 100.0 | 100.0 %
napét'ového vstupu zadavacim signalem na
(0) svorkach O — L (napét'ovy
vstup) a vystupni frekvenci
O-ADJ 0100.0% ménice, rozsah je 0.0 az

[AM] vystupu
AM-OFFST 0000.0V

200.0%
= C082 | Kalibrace proudového | Zobrazovaci koeficient mezi v 100.0 | 100.0 %
S vstupu (Ol) zadavacim signalem na
8 Pt svorkach Ol — L (proudovy
S 9 OI-ADJ 0100.0% vstup) a vystupni frekvenci
s Q ménice, rozsah je 0.0 az
52 200.0%
= S
E g C086 | Nastaveni posunu Rozsah je 0.0 az 10.0V v 0.0 0.0 \
X ©
e
(3]
[o%

Poznamka: Pokud obnovite pfednastavené hodnoty z vyrobniho zévodu, hodnoty se
zméni na pavodni (viz tabulka nahofe). Pokud je to potfebné, po navratu k po¢atecnim
hodnotam nastavte znovu hodnoty vasi aplikace.
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Nezarazené funkce

Nasledujici tabulka obsahuje rtzné funkce, které nebyly zafazeny do ostatnich
funkénich skupin.

“C” Funkce . Piedvolba
edita-

Kod Nazev / Do s | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
C091 | Zapnuti Debug modu Zol:araziparametrydebug v 00 00

moau.

Dvé volby:

00 ...Vypnuto

01 ...Zapnuto (nezapinejte)
(urceno pouze po
DBG Slct  OFF nastaveni ve vyrobg)

C101 | Nastaveni paméti Urguje frekvenci ménice po X 00 00

funkce Nahoru/Dold | vypnuti a opétovném zapnuti

napajeni. Dvé volby:

00 ...Maze posledni frekvenci

01 ...Uchovava posledni
frekvenci, nastavenou

UP/DWN NO-STR pomoci Nahoru/Dolt
C102 | Nastaveni resetu Uréuje chovani po resetu [RS]. X 00 00
Tfi volby:

00...Vymaz chyby nabé&znou
hranou, pokud je méni¢ v
chodu, zastavi se

01...Vymaz chyby sestupnou
hranou, pokud je méni¢ v
chodu, zastavi se

02 ...Vymaz chyby nabé&znou
hranou, pokud je méni¢ v

RS Sict ON chodu, nema viiv

aoeinbyuoyy
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uréen pouze pro nastavovani ve vyrobnim zavodé. Neodborny zasah mlze zpusobit

f UPOZORNENI: Z bezpeé&nosnich Gvodi nezasahuijte do DEBUG rezimu. Tento je
nevratné zmény software ménice
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Vystupni logika a ¢asovani

Vystupni logické funkce — méni¢ umozriuje logické vystupni funkce. Muzete vybrat
kterékoliv dvé z jedendacti inteligentnich vystupnich funkci jako vnitfni vstupy. Potom
pro né nakonfiguruijte logickou funkci jako AND, OR nebo XOR (exclusive OR). Symbol
svorky pro novy vystup je [LOG]. Pouzijte C021 nebo C026 k nasmérovani vysledku
logické operace na svorku [11] nebo vystupni relé.

Inteligentni

vystupy pouzité ---

jako interni .

vstupy

RUN, FA1, FAZ, :

OL,0OD,AL,Dd, | vstup A [C143

FBV,NDc,0Dd, ] o -P . C026} - -+

LOC ! :
— Logické funkce | [LOG] | AL1
- AND, OR, XOR > .

oL, Ob, AL D4 '

,OD, AL, Vstup B ;
FBV,NDc,ODd | "S'*P 1
LoC AL2

Nasledujici tabulka znazorriuje vSechny Ctyfi kombinace logickych vstupl s vysledky
vSech tfi logickych operaci.

Stav vstupu Stav vystupu[LOG]
A B AND OR XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
“C” Funkce . Predvolba
edita-
Kéd Nazev / -, e, | -FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P (EU) | (USA) | notka
C141 | Volba vstupu A Nastaveni volbou z 11 progra- X 00 00 —
vystupni logické movatelnych vystupnich funkci
funkce pro vystupni logickou funkci
LogicOut1 RUN O00RUN  01FA1 02FA2
03 0L 040D 05AL
C142 | Volba vstupu B 06 Dc 07 FBV 08 NDc X 01 01 —
vystupni logické 09LOG 100Dc 11LOC
funkce
LogicOut2 FA1
C143 | Vybér logické funkce | Aplikuje jednu z logickych X 00 00 —
- funkcei k vypoétu vystupu
LogicOPE AND [LOG], tfi volby:
00... [LOG] =A AND B
01.. [LOG]=AORB
02... [LOG] =AXOR B
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Funkce zpozdéni sepnuti / rozepnuti vystupniho signalu - inteligentni vystupy [11]
a vystupni relé maji nastavitelné zpozdéni zmény signalu. Kazdy vystup muze zpozdit
bud pfechod Zap-Vyp nebo Vyp-Zap nebo oboji. Zpozdéni zmény signalu je nasta-

vitelné od 0.1 do 100.0 sec. Tato funkce je uzite¢na v aplikacich, kde musite upravovat
vystupni signal, aby bylo vyhovéno ¢asovym pozadavkim nékterych externich zafizeni.

“C” Funkce " Predvolba
edita-
Kod Nazev / B e | FEF | —FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW P chodu | (Eu) | (USA) | notka
C144 | Zpozdéni zapnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 s
svorky [11]
DLAY 11 0000.0s
C145 | Zpozdéni vypnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 s
svorky [11]
HOLD 11 0000.0s
C148 | Zpozdéni zapnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 s
vystupniho relé
DLAY RY 0000.0s
C149 | Zpozdéni vypnuti Rozsah je 0.0 az 100.0 sec. X 0.0 0.0 s
vystupniho relé
HOLD RY 0000.0s
Poznamka: Jestlize vyuZivate zpoZdéni vypnuti vystupni svorky (kterykoliv z C145, C147,
|'§ C149 > 0.0 sec.), svorka [RS] (Reset) bude mit mirné vliv na pfechod Zap-Vyp. Normainé (bez

pouZiti zpozdéni vypnuti), vstup [RS] zptsobi okamzZité sou¢asné vypnuti vystupd k motoru a

logickych vystupl. AvSak, pokud néktery z vystupti pouziva zpozdéni vypnuti, po aktivaci vstupu

[RS] tento vystup zlstane pred vypnutim zapnuty po dodate¢nou dobu cca 1 s.
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“H” Skupina: Motorové konstanty

Skupina “H” parametrd konfiguruje parametry Algoritmus fizeni momentu
motoru ménice. Pro pfizptusobeni motoru
musite ru&n& nastavit hodnoty H003 a H004. A044

U/f Fizeni,

Parametry HO06 a HO07 jsou prednastaveny O e e

z vyrobniho zavodu. Pokud chcete obnovit
paramery na prednastavené z vyroby,
pouzijte proceduru popsanou v “Navrat k

tovarnimu nastaveni” na stran& 6-8. K redukgCan e:w’)mem 01
vybéru algoritmu Ffizeni momentu pouzijte Y
A044, jak je ukdzano na diagramu.
“H” Funkce edita- Piedvolba
Kéd Nazev / ; : °€Za | _FEF | -FU | Jed-
fce Zobrazeni SRW ZobiazenlSRWIEOPIS chody (EU) | (USA) | notka
HO03 | Vykon motoru Devét voleb: X Specifiovano kW
0.2/04/0.75/15/221/3.7 dle vykonu
AUXK 0.4 kwW 55/75 konkretniho
t ménice
H203 | Vykon motoru, Devét voleb: x | Yeumen KW
2 nastaveni 0.2/04/0.75/15/221/3.7
s 55/7.5
g 2AUXK 0.4 kW
8 c
o HO004 | Nastaveni po&tu polt | Ctyfi volby: 4 4 6l
g8 el YA X poly
g_’ S AUX P 4p
€ H204 | Nastaveni poctu polii, | Ctyfi volby: X 4 4 | poly
CRS 2. motor 2/4161/8
X &
© 2AUXP 4p
Q
HOO06 | Stabilizacnikonstanta | Motorova konstanta (pfedna- v 100 100
motoru stavena hodnota),
rozsah je 0 az 255
AUXKCD 100
H206 | Stabiliza¢ni konstanta | Motorova konstanta (pfedna- v 100 100
motoru, 2. motor stavena hodnota),
’ rozsah je 0 az 255
2AUXKCD 100
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Na zacatek

Pfedchozi kapitola 3 Vam umoznila ziskat obecné znalosti ohledné programovatelnych
funkci ménice. Doporucujeme napfed prohlédnout kapitolu funkci ménice abyste se s
nimi seznamili. Tato kapitola stavi na Vasich ziskanych znalostech a prohlubuje je v
nasledujicich smérech:

1. Pribuzné funkce — Né&které parametry souviseji s ostatnimi funkcemi, nebo
podmiriuji jejich nastaveni. Tato ¢ast vas seznami s témito souvislostmi a osvétli
nékteré interakce.

2. Inteligentni svorky — Nékteré vstupni - vystupni vazby ménice jsou realizovany
pomoci logickych fidicich svorek.

3. Elektrické propojeni — Tato kapitola ukazuje jak provést pfipojeni ménice k jinym
pfistrojim.

4. Provoz PID regulatoru — Méni¢e X200 maji zabudovany technologicky PID regula-
tor. Tato kapitola vysvétluje parametry tohoto regulatoru a jeho vstupni a vystupni
vazby.

5. Vicemotorovy pohon — Jeden méni¢ X200 Ize vyuzit k napajeni pohonu s vice
motory. Tato kapitola obsahuje popis zapojeni a nastaveni patrametra pro takovyto
provoz.

Obsah této kapitoly Vam napomuze pfi vyhledani parametri dilezitych pro Vasi aplikaci
a ukaze Vam jejich pouziti. Zakladni instalace a testovaci chod je popsan v kapitole 2.
Kapitola 4 za¢ina v bodé, kdy je potfeba zaclenit méni¢ do rozsahlejSiho automatiza-
&niho celku.

Bezpec€nostni upozornéni pro provoz

Pred pokra¢ovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni.

OPATRNOST: Chladi¢ méni¢e mGze mit vysokou teplotu. Nedotykejte se ho, vznika
nebezpecdi popalenin.

OPATRNOST: Provoz pfi vysoké nebo nizké rychlosti mize byt v méni¢i snadno
nastaven. Zkontrolujte, zda bude pohon provozovan v pracovnim rozsahu motoru a
stroji. Vznika nebezpeci zranéni.

OPATRNOST: Je-li motor provozovan na frekvenci vy$si nez je standardni nastaveni
(50 Hz/60 Hz), konzultujte rychlost motoru a stroje s jejich vyrobcem a teprve poté ho
provozuijte. Jinak vznikd nebezpeci poskozeni stroje.




Frekvenéni méni¢ X200 m
Varovna upozornéni pro provoz

Pfed pokraovanim prosim prostudujte peclivé nasledujici upozornéni.

VAROVANI: Zapinejte napajeci napéti az po uzavieni elniho krytu. Po dobu
napdjeni neotvirejte celni kryt. Vznika nebezpedi urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Neovladejte spinage mokryma rukama. Vznika nebezpeéi arazu
elektrickym proudem.

VAROVANI: Kdyz je méni€ napajeny, nedotykejte se svorek ménice i kdyz pohon
stoji. Vznika nebezpeci urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Je-li zvolen rezim restartu, miZe dojit k nahodnému startu po zastaveni
nasledkem poruchy. NEPRIBLIZUJTE SE ke stroji. Zajistéte, aby stroj byl navrzen tak,
Ze bezpecnost obsluhy bude zajisténa i pfi restartu. Vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: | kdyz je napdjeni kratkodobé vypnuto mizZe nastat restart po obnoveni
napdjeni, pokud trva povel k chodu. Je-li to nebezpeéné pro personal, zapojte obvody
tak, aby nedochazelo k restartu po obnoveni napajeni. Vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Tlagitko STOP na ménici je aktivni pouze kdyz na tuto funkci bylo
nastaveno. Tlagitko nouzového stopu musi byt zvlast. Jinak vznika nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Pokud byl dan povel k chodu, po resetu poruchy dojde nahle k restartu.
Provéite, Ze resetujete poruchu az po zruseni povelu chodu. Vznika nebezpedi zranéni.

VAROVANI: Nedotykejte se vnittku napajeného meénice nebo nestrkejte do néj draty.
Vznika nebezpecdi Urazu elektrickym proudem a pozaru.

VAROVANI: Je-i zapnuto napdjeni pfi signalu k chodu, motor se zacéne to€it, coz je
nebezpecéné. Pfed zapnutim napdjeni se pfesvédcCete, Ze neni nastaven povel k chodu.
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VAROVANI: Je-li tlagitko STOP nastaveno jako neucinné, stlaceni stop nezrusi chod
ani poruchu.

IUBAO

VAROVANI: Pouzijte nezavislé bezpe&nostni stop tlagitko, pokud to aplikace
vyzaduje.
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Pripojeni k PLC a jinym pfistrojim

Ménice HITACHI jsou uréeny pro mnoho druht rozdilné naro¢nych aplikaci. Pfi instalaci
Vam klavesnice ménice (nebo jiny programovaci nastroj) uleh¢i pocate¢ni nastaveni
pro danou aplikaci. Pfi béZném provozu je ménic fizen povely pfichazejicimi z Fidiciho
konektoru, nebo seriovou sbérnici z jiného fidiciho pfistroje. V jednoduchych aplika-
cich, jako regulace rychlosti dopravniku, je mozné vyuzit i spinace chod/stop a poten-
automat (PLC) jako Fidici prvek systému. Proto je nutné realizovat vazby mezi PLC a
frekvenénim meénicem.

Neni mozné v této pfirucce obsahnout v§echny mozné varianty aplikaci. Je proto ne-
zbytné znat elektrické specifikace pfistoju, které hodlate k ménici pripojit. Nasledujici
odstavce Vam usnadni volbu bezpeéného pfipojeni Vasich pfistroju k ménigi.

OPATRNOST: Prekro¢i-li maximalni napéti a proudy charakteristické hodnoty jednot-
livych pfistroji mize dojit k jejich poSkozeni nebo zniceni.

Spojeni mezi méni€em a ostatnimi pri-

stroji zavisi na vstupné/vystupnich hod- Jiny pfistroj o X200 Ménie
notach obou pfipojnych mist (viz diagram Vstupni |- Slgnf“ - Vystupni
na pravé strang). K nastavitelnym vstu- obvod | spoletnd =| obvod
pum ménice Ize pfipojit jak zdrojové tak - signal -
spotrebitové vystupy protistrany (PLC). Fysitent [ | spolecna =| \gsgsgg'
Nasledujici kapitola ukazuje vnitfni za- <
pojeni jednotlivych vstupné/vystupnich
svorek (v nékterych pfipadech zapojeni

PLC Ménié

bude potfeba externi zdroj).

Abychom predesli pfipadnému poskozeni +Com 24V
a zajistili spravnou funkci Vasi aplikace, .
doporuéujeme sestavit schema vSech <
vnéjsich pfipojeni ménice véetné vstupné/ ._
vystupnich obvodu téchto pfistroju. ._
Nasledné: VgtU%m'
1 ._ obvody
1. Provérfte napétova a proudova
omezeni obou pfipojenych stran. i ._
2. Provérfte spravnost logiky (aktivni H
nebo aktivni L) pfi spinani ON/OFF pro —
kazdou vazbu. I
GND L

3. Provéite pocatecni a konec¢nou hodno-
tu analogovych signall a jejich nasobi-
ci faktor (zda nepiekracuji meze proti-
strany).

4. Analyzujte k ¢emu muze dojit pokud néktera z pfipojenych stran ztrati napajeni,
nebo je pfipojena k napajeni pozdéji nez ostatni.
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Priklad zapojeni

Nasledujici schema predstavuje obecny pfiklad zapojeni logickych ovladacich obvodu
ve spojeni se silovym zapojenim popsanym v kapitole 2. Ugelem této kapitoly je pomoci
Vam zvolit spravné zapojeni jednotlivych svorek pro Vasi specifickou aplikaci.

Stykag, jistic,

chranic
' 5 X200
1
napdjeci sit '
3f nebo 1f i
dle modelu '
1
1
1
Inteligentni stejnosméma
vstupy (5 svorek) tlumivka
(volitelné
Pozn.: Pro pfipojeni |y/pred I 24V prislugenstvi)
inteligentnich vstup- +
nich svorek a ana- Vstupni | \_—
logovych signalu Vzad obvod Brzdna
pouzijte stinéné . jenotka
kabely s kroucenymi O (volitelna)
pary vodica. Stinéni

kébellij pfipojte na o0
pfislusnou spole¢nou
svorku pouze na

strané ménice.

[5] inteligentni
svorka nebo vstup
pro termistor

Termistor

Releovy kontakt

GND pro logické vstupy

©
@
@

Q.

MP

’o

Analogové reference

Vystupni
obvody

Vystupy s otevienym
kolektorem

JUBAO

Dosazeni frekvence

0-10VDC

GND pro logické vystupy

GNIj pro analogové signaly
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Specifikace logickych fidicich signalu

Svorkovnice logickych fidicich obvod jsou
umistény pod ¢elnim odnimatelnym krytem.

Svorkovnice kontaktl relé je umisténa vievo.
Oznaceni konektoru je znazornéno nize

Releové kontakty

1

AL2 AL1 ALO
Analog. Analogovy Logicky
vystup vstup Logické vstupy vystup

[wm[HTOJo[ L5643 2] 1]L [pes]pasfond]11]
| == |

Elektricka specifikace logickych fidicich svorek je v nasledujici tabulce:

Nazev svorky

Popis

Specifikace

[P24]

+24V pro logické vstupy

24Vpc, 30 mA max. (nezkratujte se svorkou L)

[PCS]

spole¢na svorka inteligent-
nich vstupt

Tovarni nastaveni: zdrojovy typ logiky pro modely s
pfiponou -SFE a -HFE (spojenim [P24] na svorky
[1]—I5] dojde k aktivaci vstupu). Zménu na spotre-
bicovy typ lze provést presunutim propojky z polohy
[PCS]-[L] do polohy [P24]-[L]. V tomto pripadé se
aktivuje vstup spojenim svorky [1]—[5] se svorkou [L].

(11 [2], 131, [41. [3]

diskretni logické vstupy

27VDC max. (pouzijte svorku PCS nebo externi zdroj
spojeny se svorkou L)

[L] (vpravo) *1

GND pro logické vstupy

soucet proudud vstupti [1]—{[5]

[

diskretni logicky vystup

50mA maximalini proud ve stavu ON
27 VbC maximalni napéti ve stavu OFF

[CM2] GND pro logicky vystup 50 mA: proud vystupu 11
[AM] analogovy napét'ovy vystup | 0 az 10VDC, 1mA maximalné
[L] (vlevo) *2 GND pro analogové signaly | soucet proudd svorek Ol, O, H, a AM
(0]]] analogovy proudovy vstup | rozsah 4 az 19,6 mA, nominalné 20 mA,
vstupni impedance 250 Q
[O] analogovy napétovy vstup | rozsah 0 az 9.8 VDC, 10VDC nominalné,
vstupni impedance 10 kQ
[H] +10V referenéni napéti 10VDC nominalng, 10 mA max.
[ALO] prepinaci kontakt relé 250 VAC, 2.5A (R zatéz) max.,
— . 250 VAC, 0.2A (I zatéz, P.F.=0.4) max.
[AL1] *3 spinaci kontakt relé 100 VAC, 10mA min.
" — - 30 Vbc, 3.0A (R zatéz) max.
[AL2] "3 rozpinaci kontakt relé 30 Vo, 0.7A (I zatéZ, P.F.=0.4) max.

5Vbc, 100mA min.

Poznamkal: Obé svorky [L] jsou uvniti ménice elektricky spojeny.
Poznamka2: Doporucujeme pouzit svorku [L] vpravo jako GND pro logické /O a vlevo

pro analogové /0.

Poznamka3: Tovarni konfigurace N.O./N.C. kontaktt relé viz strana 4-37.
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Seznam funkci inteligentnich svorek

Inteligentni vstupy

V nasledujici tabulce naleznete odpovidajici stranky této pFirucky, kde jsou uvedeny
popisy jednotlivych funkci.

Inteligentni vstupy
Symbol Kaod Nazev Strana
FW 00 chod vpied / stop 4-12
RV 01 chod vzad / stop 4-12
CF1 02 nastaveni pevné rychlosti, Bit 0 (LSB) 4-13
CF2 03 nastaveni pevné rychlosti, Bit 1 4-13
CF3 04 nastaveni pevné rychlosti, Bit 2 4-13
CF4 05 nastaveni pevné rychlosti, Bit 3 4-13
JG 06 tipovani 4-15
DB 07 vnéjsi ovladani stejnosmérné brzdy 4-16
SET 08 nastaveni pro druhy motor 4-17
2CH 09 druhé nastaveni rozbéhu a dob&éhu 4-18
FRS 11 volny dobéh 4-19
EXT 12 vnéjsi chyba 4-20
USP 13 ochrana proti neocekavanému startu 4-21
SFT 15 softwarovy zamek 4-22
AT 16 volba analogového vstupu (napéti/proud) 4-23
RS 18 reset ménice 4-24
PTC 19 termistorova ochrana motoru 4-25
STA 20 chod (tfivodiGové ovladani) 4-26
STP 21 stop (tfivodiGové ovladani) 4-26 g
FIR 22 vpied/vzad (tfivodiové ovladani) 4-26 g
PID 23 blokovani PID regulace 4-27 2
PIDC 24 |reset PID regulace 4-27 £}
UpP 27 dalkové ovladani povel “nahoru” 4-28
DWN 28 dalkové ovladani povel “doli” 4-28
ubc 29 dalkové ovladani vymazani zadané hodnoty 4-28
OPE 31 pfeneseni ovladani na operatorsky panel 4-30
ADD 50 povoleni pficteni frekvence 4-31
F-TM 51 pfeneseni ovladani na svorkovnici 4-32
RDY 52 povoleni rychlého startu 4-33
S-ST 53 Specialni nastaveni - Volba 2. motoru 4-17
EMR 64 Bezpecnostni stop 4-17
NO 255 Nepfifazeno
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Inteligentni vystupy

V nasledujici tabulce naleznete odpovidajici stranky této pfirucky, kde jsou uvedeny
popisy jednotlivych funkci.

Inteligentni vystupy

Symbol Kéd Nazev Strana
RUN 00 signal “chod” 4-40
FA1 01 dosazeni frekvence - aktivni pfi konstantni 4-41

rychlosti (typ 1)
FA2 02 dosazeni frekvence - aktivni nad nastavenou 4-41
rychlost (typ 2)
oL 03 predbézné hlaseni pretizeni 4-43
oD 04 hlaseni prekroceni odchylky regulace PID 4-44
AL 05 signal porucha 4-45
Dc 06 detekce preruseni spojeni analogového vstupu 4-47
FBV 07 dosaZzeni trovné zpétné vazby 4-48
NDc 08 detekce pfipojeni komunikaéni sité 4-51
LOG 09 logicky vystup 4-52
ODc 10 detekéni signal volitelné komunikaéni jednotky 4-54
LOC 43 detekce nizkého zatizeni 4-55
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Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Svorky [1], [2], [3], [4] a [5] jsou v8echny stejné, programovatelné vstupy pro obecné
pouziti. K napajeni vstupnich obvodu Ize vyuzit vnitini (izolovany) zdroj +24V, nebo
externi zdroj. Tato sekce popisuje pouZiti vstupnich obvodu a jejich spravné pfipojeni ke
spina¢im nebo tranzistorovym vystuptim jinych pfistroju.

Ménice X200 dovoluji pouziti tzv. zdrojového nebo spotiebiCového typu logiky vstupt.
Tyto ndzvy ndm oznaduji zpUsob pfipojeni k vnéj§imu pfistroji - “spotiebicovy typ”
znamena, Ze proud te€e z pouZzitého vstupu do spole¢né svorky GND, nebo “zdrojovy
typ” kdy proud tece z kladné svorky zdroje do pouzitého vstupu. Je mozné Ze oznaceni
spotrebicovy/zdrojovy je odlisné ve Vasi zemi nebo ve Vasem prumyslovém odvétvi. V
kazdém pfipadé dodrzujte pro Vasi aplikaci nasledujici principy zapojeni.

Méni¢ je vybaven zkratovaci propojkou, jejiz

poloha uréuje typ logiky (spotfebi&ovy/zdrojovy). logické vstupy

Zménu mezi obéma typy provedete pfesunutim 1
zminéné propojky. Na obrazku vpravo nahofe je i I e I i
znazornéna ovladaci svorkovnice s takovou propojka ——s|

polohou propojky, ktera plati (tovarné nastaveno)
pro modely ménicu Evropské a US verze (pfipona
-XFE a -xFU) - zdrojovy typ . Pokud poZadujete
zménu typu logiky na spotfebicovy typ, pak 5 (4132 |1 |L pcsip4
presurite propojku tak, jak je zndzornéno na
obrazku vpravo dole.

zvolen zdrojovy typ logiky

propojka —~—up
zvolen spotiebicovy typ logiky

OPATRNOST: Pred pfesunutim propojky se
presvédcete, zda je méni¢ bezpe¢né odpojen od napajeci sité, jinak hrozi zni¢eni
vnitfniho vstupniho obvodu ménice.

Svorka [PCS] svorka pro pfipojeni

. _ propojka -
pr(_)gramovatelneho aut‘omatu pgd spotfebiovy typ méni X200
pojmem programovatelny automat si Ize E
predstavit jakykoliv programovatelny fi- . )
dici systém, jehoZ logické vystupy Ize pfi- —2-[pes|Spolecnd vstupl 24V

poji k logickym vstuptim ménice. VSimné-
te si na obrazku vpravo svorky [PCS] a
polohy propojky. Umisténi propojky mezi
[PCS] a [L] uréuje zdrojovy typ logiky ,
coz je tovarni nastaveni pro Evropské a
US verze ménicu. V tomto pripadé je
aktivni svorka [P24], pro zavedeni na
vystupy programovatelného automatu
(vystupy automatu budou pfipojovat
napéti +24V k jednotlivym logickym vstu-
pum ménice). Pokud naopak umistite
propojku mezi svorky [P24] a [PCS], zvolite tim spotiebicovy typ logiky a pro aktivni
spojeni s automatem je uré¢ena svorka [L] (vystupy automatu budou pfipojovat vstupy
ménice k jeho spole¢né svorce logiky).

(R g
. vstupni
. obvody

G-

©
@
@

Q.

IUBAO

GND logiky

propojka —
zdrojovy typ

Obvody na nasledujicich stranach znazorfiuji 4 mozné kombinace pouziti spotfebicové
nebo zdrojové logiky a vnitfniho nebo vnéjsiho zdroje.
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Nasledujici dvé schemata znazorfiuji pouziti +24V vnitfniho zdroje ménice. V kazdém
obrazku je znazornéno pouziti jednoduchych spinacu i vystupu s tranzistory. V nizsim
obrazku je propojeni svorky [L] nutné pouze, pokud jsou pouzity vystupy s tranzistory.
Presvédcete se pro kazdé zapojeni o spravné poloze zkratovaci propojky.

Spotiebicové vstupy, vnitini zdroj
zkratovaci propojka v poloze [PCS] - [P24]

propojka X200
T P24

24V

spole¢na vstupl

Fidici automat PCS
GND GND logiky

— o— 1}
. vstupni
. obvody

o o—5 44—

vstupni spinace

DW

vystupy s otevienym kolektorem,
tranzistory NPN

Zdrojové vstupy, vnitini zdroj
zkratovaci propojka v poloze [PCS] - [L]

fidici automat propojka X200

spoleéna k [P24] leéna vstud 24v
Beg|SRoletna vstupl
L
1
o—{ 1 {1+

A

k obvodu GND

zdroje -

1

vstupni
obvody

o—{5 {1+

vstupni spinace

vystupy s otevienym kolektorem,
tranzistory PNP
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Nasledujici dvé schemata znazorriuji zapojeni vstupnich obvodl s pouzitim externiho
zdroje. pouzijete-li horni zapojeni, nezapomerite instalovat nazna¢enou diodu znemoz-
fujici opaénou polaritu proudu. Tato dioda pfedstavuje ochranu pro pfipad nespravné
polohy zkratovaci propojky. V pfipadé zdrojovych vstupl a externiho zdroje zapojte
zkratovaci propojku tak, jak je naznaceno v obrazku dole.

Spotiebicové vstupy, externi napajeci zdroj
zkratovaci propojka vyjmuta

X200
fidici automat P24 24V
* * spolecna vstupll
Y > 24V < pCs|— P

+

GND GND logiky ]

L |
1
— o—{ 1
. vstupni
. obvody
5 .
o—{5 {1

vstupni spinace

v

5*]'“\

vystupy s otevienym kolektorem, * Pozn.: Pokud spojite zem externiho zdroje se svorkou [L],
tranzistory NPN pak je potieba instalovat vyznacenou diodu

Zdrojové vstupy, externi napajeci zdroj
zkratovaci propojka v poloze [PCS] - [L]

propojka
X200
— 24V o
fidici automa spolecna vstupl %
Q.
— 2
| Q-
1 H 2
- 1y
1
p ' vstupni
' obvody
5 .
i—» : R
N 24V :
i ! vstupni spinace
GND '

vystupy s otevienym kolektorem,
tranzistory PNP
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Povely chod vpred/stop a chod vzad/stop:

Privedete-li povel k chodu na svorku [FW], méni¢ se rozbéhne smérem “vpred” (Grover
H) a zastavi (Groven L). Pfivedete-li povel k chodu na svorku [RV], ménic¢ se rozbéhne
smérem “vzad” (Urovefl H) a zastavi (Groveri L).

Kod oznaceni Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
00 FW chod vpred/stop ON méni¢ v chodu, motor se toci ve smyslu “vpfed”
OFF méni¢ zastaven, motor zastaven
01 RV chod vzad/stop ON méni¢ v chodu, motor se to¢i ve smyslu “vzad”
OFF méni¢ zastaven, motor zastaven
Platné pro vstupy: 888;’ €002, C003, C004, Priklad (tovarni nastaveni vstupt viz str 3-50):
Nutné nastaveni: | A002 =01 RV FW
Poznimky: [5]4[3]2]1]L[resry|
* Jsou-li oba vstupy FW a RV aktivni sou€asné,
ménic se zastavi.
* Je-li nastavena opacni logika svorek FW nebo
RV, (aktivni pfi rozepnuti) motor se rozebéhne
pfi rozepnuti svorky, nebo pfi pferuseni
obvodu. viz specifikace /O strana 4-6.

Poznamka: Parametr F004, nastaveni sméru pfi ovladani z operatorského panelu (dale
[ jen OP) voli, kterym smérem se bude motor otacet pfi povelu chodu z OP. Nastaveni
této funkce nema vliv na ovladani ze svorek FW a RV.

VAROVANI: Je-li povel chodu aktivni jiz pfi zapnuti sité, pohon se okamzité rozbiha.
Tato situace mUze byt nebezpecna jak pro zafizeni tak pro osoby! Pfed zapnutim sité
se vzdy presvédcete, Ze povel k chodu neni aktivni.
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Volba pevnych rychlosti

Pamét ménice muze obsahovat az 16 pevnych ry-
chlosti, které Ize pouzit pro ustalené provozni

stavy. Volba pfislusné pevné rychlosti se provadi Pevné Vstupni funkce
binarni kombinaci Ctyr vstupnich signélt‘]vCF1 az rychlosti | i | o3 | cF2 | CF1
CF4 (viz tabulka vpravo). Funkce CF1 az CF4 Ize
libovolné pitadit svorkam 1 az 5. Pouziti viech rychlost1 10 |0 j0o |0
Ctyf signalt neni podminkou. rychlost2 |0 0 0 1
rychlost3 |0 0 1 0
= Po'zlna{nka: PFi vo’lbe Revnych rychlost|l vzcvjy ryohlost4 | 0 0 1 1
[ zacinejte od horniho fadku tabulky nejniz§im
vyznamovym bitem CF1, CF2, atd. rychlost5 10 |1 |0 |0
rychlost6 |0 1 0 1
Pf|kladvpouzm .osmlc I’yf:h|0$t| pa obrazkg nlz?, . rychlost7 |0 1 1 0
nazorné ukazuje prab&hy zmén rychlosti v zavis-
losti na stavu funkci CF1 az CF3. rychlost8 0 |1 |1 |1
3 rychlost rychlost9 |1 0 0 0
7 rychlost 10 |1 0 0 1
5 rychlost 11 |1 0 1 0
2 rychlost 12 | 1 0 1 1
1
6 rychlost 13 |1 1 0 0
4 rychlost 14 |1 1 0 1
0 rychiost15 |1 |1 |1 |o
1 rychlost 16 | 1 1 1 1
[CF1] o
1
[CF21 0o . -
1 Poznamka: rychlost 0 se nastavuje
CF3] 0 parametrem A020
1
[FWD] ¢ | |
t
[
Kéd Oznageni g
Ol znaceni 2 . D
volby svorky Nazev funkce Stav Popis 8‘
02 CF1 Volba pevné rychlosti bit | ON binarni kéd pevné rychlosti, bit 0, logicka 1 é\
0 (LSB
( ) OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 0, logicka 0 =
03 CF2 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kéd pevné rychlosti, bit 1, logicka 1
1
OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 1, logicka 0
04 CF3 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kdd pevné rychlosti, bit 2, logicka 1
2
OFF binarni kéd pevné rychlosti, bit 2 logicka 0
05 CF4 Volba pevné rychlosti Bit | ON binarni kod pevné rychlosti, bit 3, logicka 1
3 (MSB;
( ) OFF binarni kod pevné rychlosti, bit 3, logicka 0
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Koéd Oznaceni

volby svorky Nazev funkce Stav Popis

Platné pro vstupy: €001, C002, C003, C004, C005 Priklad (nékteré ze vstupt CF vyzaduji nastavit,
nékteré jsou nastaveny tovarné - viz strana 3-50)

F001, A001 = 02,

Nutné nastaveni: 020 to A035
CF3 CF1
Poznamky: CF4 CF2
* Pfi programovani pevnych rychlosti nezapo- I 5 | 4 | 3 l 2 l 1 | L |P|_C|p24|

mente pro kazdé nastaveni ulozit tlacitkem

STORE, nez prejdete k dalsi rychlosti. Pokud

nepotvrdite nastaveni tlaitkem STORE nejsou $
data uloZena.

Je-li nutné nastavit rychlost vy$si nez 50Hz

(60Hz) je nutné napred zvysit maximalni frek-

venci v parametru A004 na maximalni potfeb-
nou hodnotu.

viz specifikace I/O strana 4-6.

V dobé pouziti pevnych rychlosti se Vam v parametru d001 zobrazuje pravé aktualni
rychlost v kazdém okamziku provozu.

~ Pozniamka: Pfi pouZziti pevnych rychlosti nezobrazujte parametr FO01 a nemérite
[ hodnotu v parametru FOO01 za chodu (zménili byste si hodnotu pravé uzivané rychlosti).
Je-li zapotfebi monitorovat okamzitou rychlost , prosim pouzijte zobrazeni d001.

Jsou moZné dva zpusoby pro naprogramovani registri pevnych rychlosti A020 az
A035:

1. Standardni programovani za pouziti OP:
a. Zvolte parametr A020 az A035.
b. Stisknéte tladitko @) , ¢imz se zobrazi hodnota parametru.
¢. Pouzijte tlagitka A\ a \&’ ke zméne hodnoty parametru.

d. Tlagitkem () uloZte nastavenou hodnotu do paméti.

2. Programovani za pomoci CF spinacu. Postupuijte v nasledujicich krocich:
a. Vypnéte povel chodu (méni¢ v klidu).

b. Zvolte pomoci vstupll CF poZadovanou pevnou rychlost. Na OP nastavte funkci
F0O01.

¢. Nastavte poZzadovanou hodnotu pevné trychlosti tlagitky A\ a \&/ .
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d. Stisknéte tlacitko aby doslo k zapisu navolené hodnoty. Funkce FOO1 nyni
zobrazuje pevnou rychlost n.

e. Pfesvédcete se stiskem tladitka @9 , Ze nastaveni je v pofadku.

f. Pro nastaveni dal$i pevné rychlosti opakujte kroky 2.a)az 2. e).




Frekvenéni méni¢ X200 m

Povel tipovani

Tipovaci vstup [JG] se pouziva k manual-
nimu pootaceni pohonu nizkou rychlosti o
malé Useky (napf. k pfesnému polohovani
nastroje pfi nastavovani zafizeni). Rychlost
je omezena na 10 Hz a nastavuje se
parametrem A038. Tipovani nepouziva
rozb&hové rampy, proto doporucujeme
nastavit rychlost tipovani pod 5 Hz, aby jste
zabranili pfipadné chybé nadproudu.

Je-li sepnuta svorka [JG] a je-li zadan povel
chodu, pohon provadi operaci tipovani. Aby
bylo mozné pouzit k povelu chod tipovani

Gl

[FW],
[RV]
rychlost

tipovani

ms”|}/

O = O =

[ 1 [ 1]

N

N A039

Typ dobéhu pfi tipovani

t

tlacitka RUN na OP je nutné nastavit v parametru A002 (zdroj povelu chod) hodnotu

01 (svorkovnice).

Funkci A039 Ize zvolit zpisob dobéhu pfi tipovani. Moznosti jsou nasledujici:
« 00 zastaveni volnym dob&hem (bez dob&hové rampy)
* 01 decelerace a zastaveni (stantardni chovani)

* 02 stejnosmérné brzdéni a zastaveni

ol CHiEEail Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
06 JG Tipovani ON méni¢ béZi, motor se otaéi na frekvenci zadané v

parametru tipovaci frekvence

OFF | méni¢ je zastaven

Platné pro vstupy: €001, C002, C003, C004, C005

Nutné nastaveni:

A002= 01, A038 > B082,
A038 > 0, A039

Poznamky:

* tipovani neni provedeno, pokud je frekvence
tipovani A038 nastavena niz$i nez pocate¢ni
frekvence b082, nebo je jeji hodnota 0 Hz.

* presvédcete, se Ze motor je pfi zadani povelu
chodu pro funkci [JG] zastaven.

Priklad: (potfebné nastaveni viz strana 3-50):

JG

[5]4]3]2]1]L[pcs|py]
e

|

Specifikace vstupu je na strané 4-6.

©
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Vnéjsi signal ovladani stejnosmérné brzdy (DB)

Je-li sepnuta svorka s vyznamem DB, méni¢

pfejde do rezimu stejnosmérného brzdéni,

pokud jsou spinény i dali predpoklady

uvedené nize: [FW, RV]

Pripad 1

» AO053 - prodleva stejnosmérné brzdy,
rozsah nastaveni od 0.1t0 5.0 s. [DB]

I

» A054 — nastaveni sily stejnosmérné brzdy, Vystupni I
I I

frekvence "\ J

O = O =

rozsah nastaveni 0 az 100%.

Z obrazkl na pravé strané je patrné jak bude t
pracovat stejnosmérné brzdéni v jednotlivych

pfipadech. Pfipad 2
1. Pfipad 1 — svorka [FW] nebo [RV] je 1
aktivni. Pfi aktivaci svorky [DB] ménic ~ FOveShoNZ g
pfejde do stavu ss brzdéni. Po deaktivaci 1
svorky [DB] pohon opét najede po [DB] 0
rozb&hové rampé na zadanou frekvenci.

2. Ptipad 2 — povel chodu byl zadan z OP. Vystupni E |
- A PRI frekvence ! i
Pfi aktivaci svorky [DB] méni¢ pfejde do :

stavu ss brzdéni. Po deaktivaci svorky t

[DB] pohon zUstane ve vypnutém stavu.

3. Pfipad 3 — povel chodu byl zadan z OP.
Pri aktivaci svorky [DB] méni¢ piejde po
odeznéni prodlevy nastavené v A053 do
stavu ss brzdéni.Po dobu prodlevy je mo- [DB]
tor ve stavu volného dobéhu. Po deakti-
vaci svorky [DB] zustava pohon zastaven.

Pripad 3

I

1
—pprodleva ‘4_

Povel chodu z

O = O =

Vystupni h '
frekvence i | i
t
ol @HEEE Nazev funkce Stav Popis
— volby svorky
c
‘© 07 DB vnéjsi ovladani ON v pribéhu dobéhu je aktivni stejnosmérné brzdéni
S stejnosmérné brzdy -
S OFF | dobéh probiha bez stejnosmérného brzdéni
() .
» Platné pro vstupy: €001, 002, C003, C004, C005 Priklad (potfebné nastaveni vstupu viz str. 3-50):
© Nutné nastaveni: A053, A0S5S4
Poznamky: DB
« Pokud je sila ss brzdéni (A054) nastavena | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PCS| P24|

vysoka neni mozno nechat svorku [DB] trvale
sepnutou po delsi ¢as (zalezi na aplikaci).

Stejnosmérna brzda neni uréena k pouziti jako
pfidrzna brzda ale slouzi pouze k bezpe¢nému
zastaveni. Jako pfidrznou brzdu pouzijte brzdu

mechanickou.

Specifikace vstupll je na strané 4-6.




Frekvenéni méni¢ X200

Volba druhého motoru a specialni nastaveni-druhy motor

Prifadite-li nékteré inteligentni svorce vyznam [SET] muzZete jeji aktivaci volit mezi
dvéma soubory nastavenych parametrd motoru. Druhé nastaveni mlze obsahovat
alternativni sadu parametrt motoru. Pfi aktivni svorce [SET] se bude provoz ménice
fidit druhou sadou parametru. Je-li méni¢ ve stavu chodu a je aktivovana svorka [SET]
nastane zména parametr az po zastaveni a opé&tovném rozbéhu chodu ménice. Pri
aktivaci svorky [SP-SET] dojde ke zméné na druhou sadu parametrt ihned (vycet
parametrd, které se zméni je vSak omezen).

Pri aktivaci svorky [SET] / [S-ST] pracuje méni¢ s druhou sadou parametr(, pfi deakti-
vaci svorky se ménic¢ vrati k puvodnimu nastaveni (prvni sadé parametr(). Blize viz
“Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon” na strané 4-61. .

Parametr SET | SP-SET Parametr SET | SP-SET
F002 7 F202 4 A0937A293 4
F003 / F203 4 v A094 / A294 v 4
A001/ A201 4 - A095 / A295 v 4
A002 / A202 4 - A096 / A296 v 4
A003 / A203 v - b012/b212 v -
A004 / A204 v - b013/b213 v -
A020 / A220 v v b021/b221 v -
A041/ A241 v - b022 / b222 v -
A042 | A242 v 4 b023 / b223 v -
A043 / A243 v v b028 / b228 v -
A044 | A244 v - C001-C005 / C201-C205 v -
A045 / A245 v - C041/C241 v -
A061/A261 v v HO003 / H203 v -
A062 / A262 v v H004 / H204 v -
A092 / A292 v v HO006 / H206 v -
Kog CiEEal Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
08 SET Volba druhé sady ON je provedena zména na druhou sadu parametrd
parametri motoru motoru.
OFF | je proveden navrat k prvni sadé parametr(
motoru
53 S-ST Specialni nastaveni ON pfechod ménice na sadu parametrdi pro 2. motor, 2
(volba) 2. motor volba druhého motoru mize byt provedena jak za 53
Q.

chodu tak i ve stopu

OFF | navrat ménice na prvni (hlavni) sadu parametrdi

(o]
<
Q
>3

Platné pro vstupy: €001, C002, C003, C004, C005 Priklad (nékteré ze vstupti CF vyzaduji nastavit,
nékteré jsou nastaveny tovarné - viz strana 3-50):

Nutné nastaveni: Zadné SET
P nebo SP-SET
Poznamky:
« Je-li zména svorky [SET] provedena za chodu | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 I L IPCS|P24|
ménice, projevi se az po zastaveni a opétném | -
spusténi

¢ Vyznamy svorek [SET] a [S-ST] nelze piifadit
zaroven (na dvé svorky)

viz specifikace 1/0 strana 4-6.




m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Druhé nastaveni rozbéhu a dobéhu

Pvrllvakt|vac'| inteligentni svcv)rk‘)'/ ktvefe je Vystupni Zvolena
pfifazen vyznam [2CH] ménic¢ pfejde za frekvence frekvence

provozu na vyuziti druhého nastaveni  ~ f------- --
rozb&hového a dob&hového asu (A092 a Druha

A093). Je-li svorka [2CH] deaktivovana vrati Prvni___—~

se ménic k plvodim rozbéhovym a dobé&ho- :

vym ¢asum nastavenym v parametrech F002 [2CH]
a F003. Nastaveni druhého rozbéhu a -
dobéhu se provadi v parametrech A092 [[RW]V]’

(rozb&h 2) a A093 (dobéh 2). T

Na obrazku vpravo je znazornéna aktivace
svorky [2CH] v dobé rozbéhu a reakce
vystupni frekvence ménice.

o= O =

Kéd Oznaceni

volby svorky Nazev funkce Stav Popis
09 2CH Volba druhého ON | Frekvence se méni podle druhého rozbéhového
rozbéhového a a dobéhového ¢asu

dobéhového ¢asu — - —
OFF | Frekvence se méni podle prvniho (standardné
zvoleného) rozbéhového a dobéhového casu

Priklad (potfebné nastaveni vstupt na str. 3-50):

Platné pro vstupy: 888;’ €002, C003, C004,

Nutné nastaveni: A092, A093, A094=00
Poznamky: 2CH
o Parametr A094 voli, jakym zpisobem ma dojit | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PCS| P24|

k prechodu na druhé rozbéhové a dob&hové
Gasy. Pokud ma zména probihat na zakladé

aktivace svorky [2CH], musi byt hodnota $
parameru A094 = 00.

Specifikace vstupt je na strané 4-6.
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Frekvenéni méni¢ X200 m
Volny dobéh

Aktivaci inteligentni svorky s pfifazenym vyznamem [FRS] dojde k zablokovani vystupu
ménice a motor volné dobiha setrvacnosti. Pokud v pribéhu tohoto dobéhu je svorka
[FRS] deaktivovana a je stale pfitomen povel chodu, vystup ménice se odblokuje a
napaji opét motor. Jak ma vypadat pfechod ze stavu FRS do stavu opétného chodu
pohonu uréuje parametr b088.

Na obrazku niZe je znazornéno chovani ménice v zavislosti na hodnoté parametru b088
(vlevo je zvoleno b088=00 - rozb&h pohonu od 0 Hz, vpravo je volba b088=01 rozbéh z
okamzité frekvence motoru. Méni¢ se pokusi zachytit motor v aktualnich otackach a
rozb&hnout jej opét na poZzadované otacky). Zalezi na aplikaci, které nastaveni Vam
bude vice vyhovovat.

Parametr b003 predstavuje ¢as prodlevy po odeznéni signalu FRS a opétovnym
rozbéhem pohonu (je-li hodnota b003=0 je reakce ménice okamzita).

B088 = 00 B088 = 01
Rozbéh z aktualnich otaek motoru &
. . as
Rozbéh z nulové frekvence — B003 prodlevy

g1 Frs ol [ |
[FW], 1—j [FW], 1—‘
RVl ¢ ! . [RV] 0

FRS

\
Lo

Rychlost i | / Rychlost \/ B

motoru l ! motoru , | 1

\

|

|

Kod Oanacenl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
1 FRS volny dobéh ON | zablokovani vystupu ménice, volny dobéh
motoru
OFF | standardni chod a dobéh po dobéhové rampé

Platné pro vstupy: 888;’ €002, C003, C004,

Priklad (potfebné nastaveni vstupu na str. 3-50 ):

[}
Nutné nastaveni: B003, B088, C011 to C015 (%3
FRS 8

Poznamky: o
» Pokud poZadujete, aby svorka [FRS] byla m 4 I 3 I 2 | 1 | L IPCS|P24| §\
aktivni ve stavu rozepnuto (logika NC), | - =)

nastavte pro pfislusnou svorku (C001 az
CO005) logiku spinani (parametr C011 az
CO015).

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Vnéjsi porucha

Aktivaci signalu [EXT] pfifazeného nékteré z logickych svorek dojde k zablokovani
vystupu ménice a na displeji se objevi hlaSeni vnéjsi chyby E12. Tato funkce predsta-
vuje obecny zplsob pferuseni a vyznam této chyby zavisi na vné pfipojeném zafizeni
na vstupu [EXT]. | kdyz vstup [EXT] prestane byt aktivni, nedojte k rozb&éhu ménice ani
odstranéni chybového hlaseni. Aby byly nastoleny normaini provozni podminky je
potfeba provést reset ménice.

Nasledujici grafické znazornéni vysvétluje mechanismus odezvy na aktivaci signalu
[EXT]. Pfi standardnim chodu je aktivovan signal [EXT]. Méni¢ je okamzité zablokovan
a motor volné dobiha, zarovén je aktivovano relé poplachu. Pfi resetu je nulovano hla-
Seni chyby a poplachovy vystup a pokud je pfitomen povel chod, pak se méni¢ na
sestupnou hranu signalu [RS] za¢ne rozbihat.

1 fizeny dobéh
svorka [EXT] g :
1 . v
—volny dobéh
otacky motoru 0 /_"\/ Y ‘ :
1 ! i i
svorka [RS]  O|, . !
1 i ' i
vystup poplachu ol !
1
povel chodu [FW,RV] | |
t
od (@ Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
12 EXT Vnéjsi porucha ON P¥i aktivaci je zablokovan vystup ménice a

hlaSena porucha E12

OFF | Zadna zména, pii pfechodu z ON do OFF,
hlaseni poruchy zustava az do resetu

Platné pro vstupy:

ggg;’ €002, C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstup( na str. 3-50 ):

Nutné nastaveni: (none)
EXT
Poznamky:
* Je-li pfifazena a aktivovana funkce USP | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PCS|P24|
(ochrana proti neoGekavanému staru), meéni¢
se po resetu nerozbéhne a je potreba vypnout
a zapnout povel rychlosti, nebo zadat jesté
jedou reset a to z OP nebo ze svorkovnice
inteligentni vstupni svorkou s vyznamem [RS].

Specifikace vstupt je na strané 4-6.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Ochrana proti neoc¢ekavanému startu

Je-li povel chodu aktivni v okamziku zapnuti napajeni, pohon se okamzité rozbiha.
Ochrana proti neocekavanému startu (USP) zabrani tomuto automatickému rozbéhu,
takZe se pohon nerozbéhne bez vnéjsiho zédsahu. Je-li ochrana USP aktivni a ma-li byt
méni¢ rozbéhnut, je potfeba deaktivovat a aktivovat povel chodu, nebo provést reset
vzniklé chyby pomoci inteligentni svorky [RS] na svorkovnici nebo tlacitkem Stop/Reset

na OP.

Na obrazku nize je vysvétlena funkce svorky [USP]. Pfi zapnuti sité v dobé kdy je jiz
aktivni povel chod nedojde k rozbéhu ménice ale k jeho zablokovani chybou E13
(chyba USP) a k aktivaci alarmového vystupu. Aby byl opét mozny standardni provoz je
potfeba vnéj§im zasahem vypnout a zapnout povel chodu, nebo provést reset.

povel chod [FW, RV]

svorka [USP]

vystupni frekvence ménice

napajeni ménice

1
0
1
0
1
poplachovy vystup 0
1
0
1
0
n

udalosti: nastane chyba—T povel chedj t
chyba nulovana
od ] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
13 USP Ochrana proti ON P¥i zapnuti sité a pfi aktivnim povelu chod se
neodekavanému méni¢ nerozbéhne, hlaseni chyby E13
rozbéhu — —— — -
OFF | pfi zapnuti sité a aktivnim povelu chod dojde k
rozbéhu ménice bez omezeni.

Platné pro vstupy: 888; €002, C003, C004,

Nutné nastaveni: (zadneé)

Poznamky:

* Nezapomerite, Ze pokud je zobrazena chyba
E13 a provedete jeji reset bez deaktivace
povelu chod, méni¢ se na sestupnou hranu
povelu reset zaéne okamzité rozbihat.
Ochranna funkce USP se projevi i v pfipadé,
Ze nastala chyba podpéti E09 zUstal aktivni
povel chod a byl proveden reset.

Je-li povel chod aktivovan bezprostfedné po
zapnuti sité dojde i v tomto pfipadé k aktivaci
ochrany USP. Proto je-li svorka [USP] aktivni
vyckejte alespori 3 sec. po zapnulti sité, nez
aktivujete povel chod.

Priklad: standardni nastaveni modelli -FU, potfebné
nastaveni pro modely -FE a -FR a viz strana 3-50):

©
@
@

Q.

UsP
[5]4[3]2]1]L [pesr|
=

S

Specifikace vstupl je na strané 4-6.
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Softwarovy zamek

Aktivaci inteligentni vstupni svorky s pfifazenym vyznamem [SFT] je mozZno uzavfit
pfistup (zménu) k veskerym nastavenym parametrim a funkcim ménice. Paremetrem
b031 Ize nastavit zda bude mozné pfi aktivnim softwarovém zamku ménit zadavanou
frekvenci nebo nebude. Je-li softwarovy zamek aktivni, neni mozné ménit z OP
nastavené parametry ménice. Parametry je mozné ménit az po deaktivaci vstupu [SFT].

Parametrem b031 nastavte podle toho, zda poZadujete ve stavu softwarového zamku
moznost zmény frekvence nebo nikoli.

Kéd Oznaceni

volby svorky Nazev funkce Stav Popis

15 SFT Softwarovy zamek ON parametry ménice neni mozné ménit z klaves-
nice OP ani ostatnimi programovacimi pfistroji

OFF | parametry Ize ménit a ukladat bez omezeni

C001, C002, C003, C004,
C005

platné pro vstupy: Priklad (potfebné nastaveni vstup( na str. 3-50 ):

nutné nastaveni: B031 (vyjimka z uzaméeni)

" ‘ SFT
})OJZ;:I;I]:t}i,\;nisvorka [SFT] je mozné ménit m 4 I 3 I 2 | 1 | L IPC5|P24|
| -

pouze zadavanou frekvenci.

MuzZe byt uzaméena i zména zadavané
frekvence (zavisi na nastaveni parametru
B031).

Softwarovy zamek je mozné nastavit i pomoci
OP bez pouziti svorky [SFT] (viz nastaveni Specifikace vstupl je na strané 4-6.
parametru b031).
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Frekvenéni méni¢ X200 m
Volba analogového vstupu napéti/proud

Inteligentni vstupni svorkou s pfifazenym vyznamem [AT] Ize volit zda ma byt Zadana
vystupni frekvence zadavana analogovym vstupem napétovym [O] nebo proudovym
[Ol]. Je-li svorka [AT] aktivni, pak je zadavana frekvence Umérna vstupnimu proudové-
mu signalu na analogovém vstupu [Ol]-[L], Je-li svorka [AT] neaktivni, pak je zadavana
frekvence Umérna vstupnimu napétovému signalu na analogovém vstupu [O]-[L].
Nezapomerite, Ze pokud chcete pouzit analogové zadavani frekvence je potieba
nastavit parametr AO0O1 = 01.

Kéd Oznaceni

volby svorky Nazev funkce Stav Popis

16 AT Volba napétového ON | viz tabulka nize
nebo proudového
zadavani frekvence OFF

C001, C002, C003, C004,
C005

Platné pro vstupy: Priklad: standardni nastaveni modelt -FU, -FE a -

FR a potfebné nastaveni viz strana 3-50 )

Nutné nastaveni: A001 = 01, A005 = 00

Poznamky:
¢ Neni-li vyznam [AT] pfifazen zadné svorce pak AT

je tento stav povazovan za [AT]=OFF. | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PCS|P24|
.Kombinaci parametru A005 a svorky [AT] se Fiti akti-
vace analogovych vstupd.

konfigurace
analogovych vstupu

A005 vstup [AT]

ON proudovy signal
OFF napét'ovy signal AMH|O]| Ol |_J
02 ON potenciometr na OP
OFF vstup [O]

03 ON potenciometr na OP
OFF vstup [OI] 0-10 V je-li AT= OFF

04 nevyznamny vstup [O]

00

4-20 mA je-li AT= ON

05 nevyznamny vstup [Ol] Specifikace vstupl je na strané 4-6.

[
23
@

[o%

Nezapomérite nastavit zdroj zadavani frekvence na
svorkovnici (parametr AO01=01).

IUBAO

Poznamka: Méni¢ X200 neumozZiiuje pouziti obou analogovych vstupli soucasné.
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Funkce RESET ménice

Svorka s pfifazenym vyznamem [RS] slouzi

— <+ 12ms

k provedeni operace reset ménice. Je-li 1 r " minimaing
méni¢ ve stavu chyby provedenim reset [RS] O
dojde k odstranéni chybového hlaseni | asiz0ms
(nikoliv pficiny!). Operace reset se provadi I —

. . - signal 1
sepnutim a rozepnutim svorky [RS]. Mini- porucha q
malni délka pulsu je 12 ms (je-li svorka reset T

sepnuta déle nez 4s ménic vyhlasi chybu
komunikace). K vymazani hlaseni chyby dojde za ca 30 ms po sepnuti povelu reset.

rozbéhnuti pohonu. Pfed zadanim povelu reset se pfesvédcete, Ze povel chod byl

f VAROVANI: Je-li pfi povelu reset aktivni povel chod dojde okamzité po resetu chyby k
deaktivovan, jinak mize dojit k poskozeni zazizeni a zranéni osob.

o @HIEEE Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
18 RS Reset ménice ON | vystup motoru je zablokovan, chyba (pokud byla
indikovana) je vymazana, pohon je pripraven k
chodu
OFF | standardni stav

PFiklad: tovarni nastaveni pro modely -FE (potfebné

C001, C002, C003, C004,
€005 nastaveni vstuptl pro ostatni modely na str. 3-50 ):

Platné pro vstupy:

Nutné nastaveni: (zadné)

RS

Poznamky:

* P¥i sepnuté svorce [RS] se na displeji zobrazi | S | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PCS|P24|
rotujici segmenty . Mate-li pfipojen operator —J: ed
SRW, zobrazi se jeho displeji “HELLO!!". Po
vypnuti signalu RS se displej vrati do puvod-
niho zobrazeni.

Stiskem tlacitka Stop/Reset na OP provadite
reset pouze tehdy, vyskytla-li se v priibéhu Specifikace vstupl je na stran& 4-6.
provozu chyba. Jinak se toto tlacitko chova
pouze jako povel stop.

Inteligentni svorka, ktera ma pfifazen vyznam [RS] muze byt pouze typu logiky NO (aktivni
pfi sepnuti). Nelze pouzit logiku NC (aktivni pfi vypnuti).

PFi vypnuti a zapnuti sité prob&hne v ménici stejny proces jako pfi aplikaci povelu reset.
Je-li svorka s vyznamem [RS] sepnuta za chodu pohonu, je zablokovan vystup ménice a
motor je ve stavu volného dobéhu.

Je-li k ménici pfipojen dalkovy ovladaci panel (SRW ,OP-SRmini) je tladitko Stop/Reset na
ménici aktivni pouze nékolik nékolik malo sekund po zapnuti sité.

Jestli jsou pouzity pro nékteré vystupy funkce zpozdéni pfi vypnuti(nékteré z parametr(i
C145, C147, C149 > 0.0 s.), sepnuti povelu reset zpusobi, Ze zpozdéni bude zanedbano.
Vystupy, které nemaji nastaveno zpozdéni (a jsou sepnuty) pfechazeji do stavu vypnuto
spolu s zablokovanim vystupu ménice, to jest okamzité se sepnutim povelu reset. Pokud
néktery vystup ma nastaveno zpozdéni pfi vypnuti a je sepnut, dojde k jeho rozepnuti asi do
1s po aktivovani povelu reset
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Frekvenéni méni¢ X200 m

Termistorova teplotni ochrana

Mé&ni¢ umoziiuje chranit motory, které jsou vybaveny termistorem ve vinuti, proti

prehrati. Inteligentni vstupni svorka [5] je pfizplisobena k pfipojeni termistoru, je-li na ni
pfifazen vyznam [TH]. Piekroci-li hodnota odporu termistoru pfipojeného mezi vstupu

[TH] (5) a svorku [L] hodnotu 3 kOhm £10%, méni¢ vyhlasi chybu E35 a vystup je
zablokovan. Tuto funkci pouzivejte pro ochranu motoru pied prehiatim.

Kog Dznacenl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
19 TH Termistorova teplotni | pfipoje- | je-li mezi svorky [5] a [L] pfipojen termistor, pak
ochrana né pfi prehfati motoru ménic vyhlasi chybu E35 a
¢idlo | zablokuje vystup.
nepfi- | otevieny obvod zapfi¢ini vznik chyby E35 a
pojeno | zablokovani ménice
Platné pro vstupy: pouze C005 Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-50):
Nutné nastaveni: zadné

Poznamky:

* Termistor je mozné pfipojit pouze mezi svorky

[5] a [L]. Prekrogi-li odpor prahovou hodnotu
dojde k zablokovani ménice a hlaseni chyby.
AZ motor dostate¢né zchladne a hodnota
odporu termistoru se vrati do normalu je

mozné provést reset chyby a pokracovat v
provozu.

TH
[5]4[3]2]1]L[rcslr|

termistor
MOTOR

Poznamka: Chybova Uroveri termistoru je pevné nastavena a nelze ji ménit.
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Trivodi¢ové ovladani
TrivodiCové ovladani je standardni primyslové ovladani pohonu. Tato funkce vyuziva
dva vstupy pro impulsni zadavani povell start a stop a tfeti pro Urovriové zadavani
sméru pohybu. Pro aplikaci tfivodi¢ového ovladani je nutné pfiradit tfem inteligentnim
vstupnim svorkdm vyznamy 20 [STA] (Start), 21 [STP] (Stop) a 22 [F/R] (vpfad/vzad).
Pro ovladani povell start/stop Ize pouzit napf. tlacitka (jako u ovliaddani stykace s
pfidrzi) a pro zadavani sméru dvoupolohovy prepinac (0/1). Volba zadavani povelu
musi byt nastavena na svorkovnici (A002=01).
Pouzivate-li fidici jednotku, ktera generuje ovladaci urovriové signdly, a ne ovladaci
impulsy, pak je Iépe pouzit svorek [FW] a [RV] misto tfivodi¢ového ovladani.

iod (CrrECEn] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
20 STA Start motoru ON povel chodu pohonu impulsem
OFF | zaddna zména stavu pohonu
21 STP Stop motoru ON | zadna zména stavu pohonu
OFF | zastaveni pohonu impulsem
22 FIR vpied/vzad ON | zvolen smér otaceni vzad
OFF | zvolen smér otaceni vpred
Platné pro vstupy: 288; €002, C003, C004, Piklad (potfebné nastaveni vstupti na str. 3-50):
Nutné nastaveni: A002 =01
STP
Poznamky: FIR STA
¢ Logika povelu stop je opaéna (aktivni pfi 54 | 3 I 2 I 1 I L |PCSIP24|
rozepnuti). V normalnim stavu je sepnut. Povel
stop se provadi rozepnutim (z bezpec¢nostniho
hlediska v pfipadé preruseni vodice dojde k
zastaveni pohonu).
* Provedete-li pfifazeni tfivodi¢ového ovladani,
pozbudou svorky [FW] a [RV] automaticky
vyznamu. Aby tfivodiCové ovladani fungovalo | Specifikace vstupl je na strané 4—6.
je nutné osadit vSechny tfi svorky (STA,STP a
FIR).

Diagram nizZe nazorné ukazuje pouziti tfivodi¢ového ovladani. Vstup STA (start) reaguje
na vzestupnou hranu impulsu. Vstup F/R (volba sméru otac¢eni) reaguje na uroveri (0-
vpred / 1-vzad). Vstup STP (stop) reaguje také na Groveri.
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Frekvenéni méni¢ X200

Vypnuti PID regulace a nulovani PID regulatoru

Regulace PID slouzZi k Fizeni pohonu tak, aby pohanéné zafizeni vyvozovalo konstantni
prutok, teplotu, tlak a pod. v riznych aplikacich. Funkce “vypnuti PID” umoziiuje
doc¢asné vypnuti PID regulace pomoci aktivace inteligentniho vstupu. Sepnuti vstupu s
vyznamem “vypnuti PID” ma vétsi vahu nez parametr A071. Pfi aktivaci vstupu
“vypnuti PID” dojde k vypnuti PID regulace a pohon se vrati ke standardnimu provozu
dle zadané frekvence. Pfifazeni funkce “vypnuti PID” neni podminkou pro fungovani
PID regulace. Bez nataveni parametru AO71=01 v8ak PID regulace neni mozna.

Funkce nulovani PID regulatoru vynuluje integraéni slozku PID regulatoru. Znamena to
Ze pfi aktivaci svorky [PIDC] je integra¢ni slozka PID regulace nulova. Tuto funkci Ize s
vyhodou vyuzit pfi pfepinani z ruéniho fizeni na automatické, kdyz je pohon zastaven a
v podobnych pfipadech.

ﬁ OPATRNOST: Neprovadéjte nulovani regulatoru PID pokud pohon bézi. Muze to

g CHEEa Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
23 PID vypnuti PID ON | vypne regulaci PID
OFF | povoli provoz regulace PID (pokud je nastaveno
A71=01)
24 PIDC nulovani PID ON nasilnd zména hodnoty integracni slozky na 0
OFF | Zz4dna zména PID regulace

Priklad (potfebné nastaveni vstupt na str. 3-50 ):

Platné pro vstupy: 888; €002, C003, C004,

Nutné nastaveni: A071 PIDCPID
Poznamky:
* Pouziti svorek s vyznamy [PID] a [PIDC] neni m 4 I 3 | 2 | 1 I Ll IPCISIP24I

podminkou fungovani PID regulace. Pokud je

nastaven parametr AO71=01 a uvedené

vyznamy nejsou pfifazeny funguje PID

regulace trvale.

Nevypinejte PID regulaci svorkou [PID],

pokud pohon bézi.
* Nepouzivejte funkci [PIDC] pokud pohon bézi.
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m Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Dalkové ovladani - funkce “nahoru a “dold”

Priradite-li nékterym z vstupnich inteligentnich svorek vyznamy [UP] a [DWN] mate
moznost nastavovat pozadovanou vystupni frekvenci dvéma dvoustavovymi signaly s
vyzamem “pfidej” a “uber”. Korekce zadané hodnoty je mozna i za chodu ménice.
Rozbéhovy a dobéhovy ¢as zadavaji stejné parametry jako pfi ostatnich druzich
provozu (ACC1 a DEC1 ev. 2ACC1 a 2DEC1), timto nastavenim se taktéz fidi i zména
zadané hodnoty. Svorky [UP] a [DWN] pracuji nasledovné:

Pridavani - Je-li svorka [UP] aktivni, pak se Zadana hodnota zvétSuje od stavajici
hodnoty s rychlosti zadanou rozbéhovou rampou. Jakmile je svorka deaktivovana
z(istava zadana hodnota na momentalné dosazené Grovni.

Ubirani - Je-li svorka [DOWN] aktivni, pak se Zadana hodnota sniZuje od stavajici
hodnoty s rychlosti zadanou dob&hovou rampou. Jakmile je svorka deaktivovana
z(stava zadana hodnota na momentalné dosazené Grovni.

Z nize uvedeného grafického zobrazeni je zfejmy vliv aktivity svorek [UP] a [DWN] na
vstupni frekvenci ménice.

Vystupni .
frekvence |

[UP]

[DWN]
[FW], [RV]

O—-0 = O=
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Frekvenéni méni¢ X200 m

Méni¢ je schopen uchovat frekvenci nastavenou svorkami [UP] a [DWN] i po ztraté
napdjeni (vypnuti). Parametr C101 povoluje / zakazuje pouziti paméti. Neni-li pamét
uvolnéna, nezapisuje se nastavena hodnota a pfi opétovném zapnuti bude ménic
pracovat na frekvenci, ktera byla zadana pfed zménou provedenou svorkami UP/
DOWN. Je-li pamét uvolnéna, pak je hodnota nastavené frekvence pfi vypnuti zapsana
a pfi opétovném zapnuti ménic pracuje na posledni nastavené frekvenci pfed vypnutim.
Svorka s vyznamem [UDC] umoziiuje vymazani zadané hodnoty nastavené tlacitky UP/
DOWN a navrat k zadané hodnoté zadané pred upravou.

Kog Ozpacert Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
27 up dalkové ovladani ON | zvy$uje zadanou hodnotu frekvence
motor potenciometru = " ~
- zvySovani - UP OFF | Zadana frekvence se neméni
28 DWN dalkové ovladani ON | snizuje zadanou hodnotu frekvence
motor potenciometru = " ~
- snizovani - DOWN | OFF | Zadana frekvence se neméni
29 ubc vymazani nastavené ON | Vymaze hodnotu nastavenou vstupy UP/DOWN
zadané hotnoty ——— — -
OFF | nema zadny vliv na pamét nastavené hodnoty
Platné pro vstupy: 888; €002, C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-50 ):
3 it A001 =02
Nutné nastaveni DWN UP
Poznimky: _ o 5[4[3[2]1]L]resry]
* Funkce motor potenciometru je aktivovana pfi | -
nastaveni zadavani zadané hodnoty z OP, to
znamena, ze parametr AO01 ma hodnotu 02.
* Tato funkce neni pfipustna v rezimu tipovani
[JG].
* Rozsah nastaveni Zadané hodnoty je od 0 Hz | gpecifikace vstupt je na strang 4-6.
do Udaje zadaného v parameru A004
(maximalni frekvence).
¢ Minimalni ¢as sepnuti vstupd [UP] a [DWN] je 50 ms.
* P¥i modifikaci Zadané hodnoty se vychazi z hodnoty nastavené v parametru F001 jako g
pocatecniho bodu. o
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Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Nuceny prenos ovladani na operatorsky panel
Tato funkce umoziuje do€asny pfenos ovladani na operatorsky panel. Funkce rusi
docasné nastaveni nasledujicich parametru:
» A001 - Volba zdroje Zadané hodnoty
+ A002 - Volba zdroje signala start/stop
Priradite-li nékteré z inteligentnich vstupnich svorek vyznam [OPE], jste schopni

sepnutim tohoto vstupu ziskat okamzitou kontrolu nad pohonem (start/stop, Zadana
hodnota), i kdyZz parametry A001 a A002 jsou nastaveny pro jiny druh ovladani.

od (@ Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
31 OPE Nuceny prenos ON | Pfenasi ovladani chodu a zadavani zadané hod-
ovladani na OP noty na OP (bez ohledu na nastaveni AOO1a
A002
OFF | Zdroj ovladani chodu a zadavani frekvence je
uréen nastavenim parametrd AO01 a A002
Platné pro vstupy: 888;, €002, C003, C004, Priklad (potfebné nastaveni vstupt na str. 3-50 ):
x % A001 (rozdilné od 00 nebo 02)
Nutné nastaveni: AQ02 (rozdilné od 02) OPE
Poznimky: 5[4[3][2]1]L]resry]
¢ Aktivujete-li vstup [OPE] za chodu pohonu, el
motor se napfed zastavi a pak teprve je
aktivovano ovladani z OP.
¢ Je-li povel [OPE] zadan za chodu pohonu a
vzapéti je zadan povel chod z OP, dojde i tak k
zastaveni motoru a az potom je mozné - . }
ovladani z OP. Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Frekvenéni méni¢ X200 -

Povoleni pridavné frekvence (ADD)

Méni¢ umoziiuje modifikovat nastavenou Zadanou hodnotu (napf. ovlddanou analogo-
vym vstupem) pfidanim nebo ubranim pevné nastavené hodnoty dané parametrem
A145 (pracuje ve vSech péti moznych pfipadech nastaveni A001 - zdroj zadavani zada-
né hodnoty). Hodnota zadana parametrem A145 je pfi¢tena nebo odeétena od zadané
hodnoty pouze pokud je vstup [ADD] aktivni. Hodnota parametru A146 uréuje zda se
pficita nebo odecita. Pritazenim funkce [ADD] nékteré inteligentnich vstupnich svorek
Ize jednodus$e provadét modifikaci zadané frekvence konstantni hodnotou v rediném

Case.

potenciometr na OP
fidici svorky

funkce F001 na OP
proménna z komunikace

vypoctova vystupni funkce

,~—1A001| nastaveni zdroje Zadané hodnoty

v

{A146 znaménko operace

A145| modifikujici hodnota ——0 h
1
1
inteligentni vstup t,_\ [ADD] 1
od (@ Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
50 ADD povoleni modifikace ON | pri¢itd nebo odecita hodnotu v A145 k zadané
hodnoté
OFF | zadana hodnota se neméni

Platné pro vstupy: 888;’ €002, C003, C004,

Nutné nastaveni: A001, A145, A146

Poznamky:

¢\ parametru A001 Ize zvolit jakykoliv zdroj
zadané hodnoty. Pridavna frekvence bude k
této zdrojové hodnoté pfi¢tena nebo od ni
odectena

Priklad (potfebné nastaveni vstuptl na str. 3-50 ):

ADD
[5]4[3]2]1]L[pcslr|
et

|

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

Nuceny prenos ovladani na svorkovnici

Tato funkce umozriuje do€asny prenos ovladani ménice na svorkovnici. Funkce
provede nastaveni nasledujicich parametrt:

» A001 - Zdroj zadané frekvence (01 = Fidici svorky [FW] a [RV]

+ A002 - Zdroj povelu chodu (01 = Fidici svorky [O] a [Ol]

Nékteré aplikace vyzaduji do€asnou zménu zdroje ovladani na svorkovnici, eventuelné
vice zUsobU ovladani. Je-li napf. pohon ovladan z OP pfipadné po komunika¢nim
rozhrani Modbus, je mozné aktivaci vstupu [F-TM] pfenést do¢asné zadavani
frekvence a povel chodu na svorkovnici. Po deaktivaci vstupu [F-TM] se ovladani vrati k
puvodnimu nastavenému zdroji dle AO01 a A002.

ol CEUEET nazev funkce stav popis
volby svorky
51 F-TM rezim nuceného ON | zméni zdroj zadané frekvence na A001=01 a
pfenosu ovladani na zdroj povelu chodu A002=01
svorkovnici — — -
OFF | provoz dle pavodné nastavenych hodnot v A001
a A002
platné pro vstupy: 888;’ €002, C003, C004, Pfiklad (potfebné nastaveni vstupl na str. 3-50 ):
nutné nastaveni: A001, A002 F-T™M
: 5[4]3]2]1]L [poslry]
Poznamky: -
¢ Aktivujete-li svorku [F-TM] za chodu pohonu,
dojde napfed k zastaveni chodu a pak teprve
bude provedena zména nastaveni zdroju
ovladani
Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Frekvenéni méni¢ X200

Povoleni rychlého startu

Je-li aktivni svorka s vyznamem [RDY] je vystup ménice neustale aktivni, méni¢ je
trvale v chodu, i kdyzZ je ota€eni motoru zastaveno. Uéelem funkce rychlého startu je
maximalni snizeni reakéniho ¢asu motoru na povelu chodu..

Kéd oznaceni A funk . p
volby svorky nazev funkce stav popis
52 RDY povoleni rychlého ON | Vystup ménice je trvale zapnut (i kdyz se
startu motor netoci), aby reakéni doba na povel
chodu byla co nejmensi.
OFF | Vystup ménice je v rezimu stop (zastaveno)
vypnut..

platné pro vstupy:

C001, C002, C003, C004,
C005

Priklad (potfebné nastaveni vstuptl na str. 3-50 ):

nutné nastaveni:

A001, A002

RDY

Poznamky:

Je-li svorka [RDY] aktivni a vystup ménice je
napdjen, LED signalizace chodu (RUN) trvale
sviti.

Je-li svorka [RDY] aktivni, Ize editovat pouze
parametry, u kterych je dovolena zména za
chodu. Chcete-li editovat jiné parametry
vypnéte svorku [RDY] a povel chodu.

Povoleni rychlého startu je mozné také funkci
parametru B151 (=01). V tomto pfipaté neni
pfifazeni funkce svorky [RDY] nutné. Pokud je
i v tomto pfipadé funkce [RDY] pfifazena,
méni¢ stav svorky ignoruje.

[5]4[3]2]1]L[pcsry|
=

_

Specifikace vstupl je na strané 4-6.

A\

VYSOKE NAPETI: V dobé, kdy je svorka [RDY] aktivni, je na vystupu ménige napéti i
v dobé kdy se motor neto¢i. Prosim dodrzujte:

» Nedotykejte se vystupnich svorek ménice, hrozi nebezpeci Urazu el. proudem.
* Nezkratujte vodic¢e k motoru mezi sebou nebo proti zemi, mize dojit ke zni¢eni

vystupniho obvodu ménice
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Bezpecnostni stop

Funkce bezpecnostni stop zablokuje vystup ménice, to znamena zastavi operaci
spinani stfidace) v zavislosti na harwarovém obvodu inteligentnich vstup(, bez ucasti
softwaru a CPU.

Poznamka: Funkce “nekontrolované zastaveni pohonu odpojenim napajeni motoru”
nemuze v zadném pripadé nahrazovat “elektické odpojeni” (nedochazi k preruseni
spojeni). Proto si i pfi aktivni funkci bezpeénostniho zastaveni nedotykejte Zadnych
svorek nebo vodic¢d ménic¢e. Hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

Je-li zvolena funkce bezpecnostni stop, jsou svorky 3 a 4 vyclenény pro tuto funkci, a
nelze na né pfiradit jiné vyznamy. Pokud na svorky byly jiz dFive pfifazeny jiné funkce,
dojde volbou funkce bezpecnostni stop ke zméné tohoto nastaveni.

Funkce svorky [4]

Pro funkci bezpecénostni stop ma svorka vzdy logiku spinani a (NO) a slouzi signalu
reset (RS). Tento signal uvolriuje provoz ménice pfi chybé E37 - pouziti bezpeénostniho
zastaveni.

Funkce svorky [3]

Pro funkci bezpecénostni stop ma svorka vzdy logiku spinani b (NC) a slouzi signalu
bezpecnostni stop (EMR). Tento signal vypina vystup ménic¢e bez pouziti interniho
software CPU. Vysledkem aktivace je chyba E37 - pouziti bezpe¢nostniho zastaveni.

Poznamka: Je-li svorka 3 ponechana nezapojend, nebo je kabel k ni pferusen, nebo je
logika signalu nespravna, méni¢ provede bezpecnostni stop a piejde do chyby E37.
Pokud k dojde k této situaci, prosim provéite zapojeni a logiku signalu a potom
provedte reset. Reset chyby E37 Ize provést pouze pomoci svorky 4 (nelze provést
reset napf. pomoci tlacitka na OP).




Frekvenéni méni¢ X200

Funkci “bezpeény stop” na ménici X200 aktivujete sepnutim hardwarového spinace S8
na desce PC, pfistupného vyfezem v krytu ménice

Jak nastavit rezim “bezpeény stop”

ﬁ Pozniamka: P¥i zapinani spina¢e S8 musi byt méni¢ bez napajeni

SW7

SW8
ON

o

tovarné = OFF

COCoCEor
v (181 P+ kgl

VYSOKE NAPETI: Nebezpe&né napéti ziistava i poaktivaci funkce “bezpedny stop”.
Jeji pouziti neznamend, Ze byla odpojeno napajeci napéti.

Sepnutim spinace S8 dojde k automatickému pfifazeni signald EMR a RS na svorky 3 a
4. Hodnota parametru C003 se automaticky zméni na 64 (EMR) a parametru C004 na
18 (RS) a nelze je ru¢né zménit. Nasledujici tabulka znazoriuje pfifazeni inteligentnich
svorek v zavislosti na poloze S8.

g0 >

Cislo Tovarni nastaveni podminky funkce “bezpecny stop”
SYOIKY (S8=OFF) $8=0ON S8=ON=>OFF

1 FW FW FW

2 RV RV RV

3 CF1 EMR bez funkce o
(pevny typ logiky NC) %

4 CF2 (US verze: USP) RS RS 8—
(pevny typ logiky NO) (logika NO) é

5 RS bez funkce bez funkce 3,

Z tabulky vyplyva, Ze svorka svorka 5 pozbyde pfi pfepnuti S8=ON svoji funkci. Pokud
pozadujete, aby svorka i pfi S8=ON méla svoji funkci, je nutné ji ru¢né pfiradit az po
sepnuti spinace S8. Pfi pfechodu spinac¢e S8 z ON do OFF pozbyde svou funkci i
svorka 3.

VAROVANI: Prosim neméfite polohu pfepinace S8 pfi chodu pohonu. Muze dojit k
nepredvidatelnému chovani ménice
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od GHTERERT) nazev funkce stav opis
volby svorky u pop
64 EMR bezpecénostni stop ON | signal bezpecnostniho zastaveni je aktivni

OFF | signal bezpec¢nostniho zastaveni neni
aktivni

platné pro vstupy: C003, C0o04 Priklad (potfebné nastaveni vstup( na str. 3-50 ):

nutné nastaveni: zadné

RS
Poznamky: EMR

[5]4[3]2]1]L[pcslry|
=

Specifikace vstupll je na strané 4-6.

Poznamka: Cely systém (véetné ménice) musi vzdy splfiovat podminky EN60204-1
[ (bezpecnost stroju) a ostatni pfedepsané normy. Prostudujte normy a standardy tykajici
se Vadeho systému.
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Pouziti inteligentnich vystupnich svorek

Inteligentni vystupni svorky Ize programovat obdobnym zpUsobem jako inteligentni
vstupni svorky. Méni¢ umozniuje nékolik vystupnich funkci, které je mozné pfiradit
jednotlivé ke tfem inteligentnim vystuptim. Jeden z vystupd je tranzistor s otevienym
kolektorem a druhy je tvofen prepinacim kontaktem relé. Relé je standardné pfifazena
funkce hlaseni poruchy, ale Ize mu pfiradit jakoukoliv z vystupnich funkci.

Spotiebic¢ové vystupy otevieny kolektor

Vystupni tranzistor je
schopen prenést proud Ménié X200
maximalné 50mA. Dopo-
ruéujeme pouziti externiho
zdroje o vykonu minimalné
50mA, aby bylo mozné
tranzistor plné zatizit. Pokud
Vase aplikace pozaduje
spinat vySSi zatéz nez
50mA, pouzijte externi
reléovy obvod dle obrazku.

Vystupy s otevienym kolektorem

-

2H
[f]

Zatéz

SpotiebiCové vystupy, tranzistory s otevienym kolektorem, pridavné
posilovaci relé

Potfebujete-li spinat vétsi Ménic X200
zatéz nez 50mA, pouzijte
pomocné relé. nezapomeiite Vystupy s otevienym kolektorem
pfipojit ochrannou diodu
pfipojenou v zavérném
smeéru paralelné k civce,
nebo pouzijte polovodi¢ové
relé SSR.

pojs e

IUBAO

C

=]

Relé
Spotiebitova
logika
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Interni reléovy vystup
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Méni¢ obsahuje jeden vnitini reléovy vystup s
pfepinacim kontaktem. Reléovému vystupu Ize
pfirfadit nékterou z vystupnich funkci. Tovarné je
reléovému vystupu pfifazena funce poruchy.
Jednotlivé svorky jsou oznacéeny [ALO], [AL1],
[AL2], pfifazeni je zndzornéno na obrazu vpravo:

« [ALQ] — prepinaci kontakt
« [AL1] - spinaci kontakt (NO)
« [AL2] - rozpinaci kontakt (NC)

logicka deska
ménice

ALO AL1 AL2

Logiku relé Ize volit v parametru C036 (ve stavu bez napajeni ménice je relé v klidovém
stavu - viz vy$e). Parametr C036 uréuje zda je civka relé napajena v logickém stavu

OFF.

« C036=00 — “Normally open” (civka relé neni pfi stavu OFF napajena)
« C036=01 — “Normally closed” (civka relé je pfi stavu OFF napajena)

ProtoZe relé ma oba kontakty, [AL1] rozpinaci a
[AL2] spinaci, neni zcela zfejmy smysl zmény
logiky spinani. Dovoli Vam to vsak urcit, zda relé
maéa zménit stav nebo ne pokud dojde k vypadku
napéajeni ménice. Tovarni nastaveni vystupni fun-
kce je signal “ALARM” (C026=05), viz obrazek
vpravo. Parametr C036=01 znamena zménu logiky
na “v klidu sepnuto” (civka pod napétim). Davodem
takovéto konfigurace je poZzadavek signalizace
ztraty napajeni dalSim pfistrojim.

Relé Ize pouzit i pro dalsi vystupni funkce napf.
jako signal chodu pohonu (nastaveni C026=00).
Pro tento typ vystupu neni zména stavu pfi vypnuti
sité nutna (nastaveni C036=00). Na obrazku
vpravo je nastaveni pro pouziti relé jako signalu
chodu.

Prifadite-li reléovému vystupu jinou funkci nez je
funce poplachu, neznamena to, Ze ménic jiz
nemuze mit chybovy (poplachovy) vystup. Tuto
funkci Ize naprogramovat na vystup s otevienym
kolektorem [11].

logicka deska

: ménice AL i
| |
: ta!
: ALD ALY AL2 !

Relé je znazornéno ve stavu kdy
Jje ménic pod napétim a neni ve
stavu chyby

logicka deska
LR
; ménice RUN

1
1 [C026=00 v
|

ALO ALt AL2

Relé znazornéno ve stavu kdy
Jje ménic pod napétim a ve
stavu zastaveno

i
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Funkce prodlevy aktivace / deaktivace vystupu

Obéma inteligentnim vystuptm jak tranzistorovému [11], tak i reléovému vystupu Ize

nastavit funkce prodlevy. Nastavuje se zpozdéni pfechodu vystupu jak ze stavu OFF do

ON tak i ze stavu ON do OFF nebo oboji. Zpozdéni Ize nastavit v rozsahu od 0,1 do

100,0 s. Tato funkce je velmi uzite¢na pro rizné aplikace a pfi fizeni dalSich zafizeni.

Casovy diagram uvedeny na obrazku niZe ukazuije jak originalni (nezpozdény) vystupni

signal, tak i signaly se zpozdénim vystupu.

« Originalni signal - Signal obsahuje tfi oddélené pulsy oznagené “A,” “B,” a “C”.

* ...se zpozdéni zapnuti - u pulsu A je zpozdén prechod ze stavu OFF do stavu ON
(zpozdéné sepnuti), pulsy B a C se neprojevi, protoZe jejich trvani je kratsi nez
nastavena prodleva pfi zapnuti.

...se zpozdénim vypnuti - puls A je prodlouZen o ¢as prodlevy pfechodu ze stavu
ON do stavu OFF. Stav vypnuti mezi pulsy B a C se neprojevi, protoze je krat$i nez
prodlevy vypnuti.

...se zpozdénim zapnuti a vypnuti - puls A je zpoZzdén jak pfi pfechodu z OFF do
ON, tak pfi prechodu ze stavu ON do stavu OFF. Pulsy B a C se na vystupu
neprojevi, protoZe jsou krat8i nez zpozdéni pfi zapnuti.

zpozdéné zpozdéné  zpozdéna

zpozdéni pfi vypnuti

zapnuti vypnuti zapnuti
] o —> —n
vystupni signaly: | | I | |
‘ A I B i€ . zpozdéna
| . 3
originalni signaly ! ! . vypnuti
; | | | | —p )
Sax s . I
zpozdéni pii zapnuti | : : | >

OO0 O

zpozdéni pfi zap-
nuti a vypnuti

Parametry, kterymi se nastavuji zpozdéni jednotlivych vystupl jsou v nasledujici

tabulce. ®

[%)

Funkce Popis Rozsah n.:;r:\::;i g

C144 | prodleva pfi zapnuti svorky [11] 0.0t0 100.0 s 0.0 §~

C145 prodleva pfi vypnuti svorky [11] 0.0t0 100.0 s 0.0 i
C148 | prodleva zapnuti vystupniho relé 0.0t0 100.0 s 0.0
C149 prodleva vypnuti vystupniho relé 0.0t0 100.0 s 0.0

Prodlevy vystupl jsou volitelné a Ize je kombinovat se vSemi funkcemi pfiraditelnymi
inteligentnim vystupnim svorkam.
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Signal chodu

Prifadime-li nékterému z vystupu vyznam FW]
[RUN], bude tento signal aktivni v pfipadé v ,—l
chodu ménice. Logika vystupu je takova, RVl o

Ze v pfipadé “sepnuti” je tranzistor ve
vodivém stavu a spoji nam zatéz se zemi

. vystupni
zdroje. frekvence
I .
signal 1 | T
chod ON
t
od Cznacenl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
00 RUN signal chod ON méni¢ je v chodu
OFF | ménic je zastaven
Platné pro vystupy: | 11, ALO —AL2 Priklad zapojeni svorek [11] (tovarni nastaveni viz
PP strana 3-55):
Nutné nastaveni: (zadneé)
Poznimky: i cbvos "~ RUR™~ 73
 Signal chod je aktivni, jakmile frekvence 1 ménice i
prekroci hodnotu po¢ateéni frekvence 1 1
nastavenou v prarametru B082. Pocateéni . !
frekvence je hodnota od které se méni¢
rozbiha.
* Na prikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
z4téz pfipojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.
Prikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55)
= B B
‘© ! logicky obvod RUN !
8 : ménice :
3 : 5
@ l .
@ 1 1
: ALO ALt AL2 :
1 1
Specifikace vstupt
je na strané 4-6.
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Signal dosazeni frekvence

Skupina signalt oznacenych jako dosaZeni frekvence umoziiuje koordinovat akce
ostatnich ¢lent systému v zavislosti na okamzité rychlosti pohonu. DosazZeni frekvence
oznacené [FA1] je aktivni kdyz vystupni frekvence méni¢e dosahne zadané hodnoty
(parametr FO01). Dosazeni frekvence [FA2] je nezavisle nastavitelné pro rozbéh a
dobéh. Je mozné sepnout vystup dosazeni pfi urcité frekvenci pfi rozbéhu a vypnout
tento vystup pfi odlisné frekvenci pfi dobéhu. V8echny Grovné maji urcitou hysterezi,
aby nedochazelo k zakmitim pokud se vystupni frekvence pohybuje v blizkosti nékteré

prahové hodnoty.

iod (CrrECEn] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
01 FA1 dosazeni frekvence ON Je-li pohon na nastavené frekvenci
typ 1- aktivni pfi - — -
Konstantni frekvenci OFF | Je-li pohon ve stavu rozbéhu nebo dobé&hu, nebo
zastaven
02 FA2 dosazeni frekvence ON Je-li pohon na nebo nad nastavenou prahovou
typ 2 - aktivni nad hodnotou frekvence C042 pfi rozbéhu (a chodu)
nastavenou —
frekvenci OFF | je-li pohon pod nastavenou prahovou hodnotou
C043 pii dobéhu (a chodu)
Platné pro vystupy: | 11, ALO—AL2 Pfiklad (tovarni hodnota vystupd viz strana 3-55):
Nutné nastaveni: (zadné)

Pozniamky:

* Pro vétsinu aplikaci vystacite pouze s jednim
typem vystupu dosazeni frekvence (viz
ptiklady). Je vS§ak mozné pfiradit oba typy
vystupu dosazeni frekvence [FA1] a [FA2].

Pri jakémkoliv nastaveni prahové hodnody
pfedchazi sepnuti vystupu zadanou hodnotu o
1,5Hz.

Pri jakémkoliv nastaveni prahové hodnody
zaostava vypnuti vystupu za zadanou hodnotu
0 0,5Hz.

Zpozdéni sepnuti a rozepnuti vystupl signald
je nominalné 60 ms.

Na ptikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
zatéz pripojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

Specifikace vstupl
je na strané 4-6

vnitfni obvod
1 ménice

logicky
ménice

Q
Ptikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2] (23
(tovarni nastaveni viz. strana 4-38 a 3-55 ): g
(e}
<
------------------- N [ON
obvod FA1 : =X
|
|
* |
I
|
ALO ALY AL2 :
I
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Funkce dosazeni frekvence [FA1] vystupni

povazuje standardni vystupni frekvenci ~ frekvence For
(parametr FO01) za prahovou hodnotu v Fon FOO1 & F001
pro sepnuti vystupu. Pfi volbé dosazeni oo e g o Foff
frekvence [FA1] je vystupni svorka £ Fon ung 1

|

sepnuta Fon pod nebo Foff nad prahovou .
hodnotou frekvence, pficemz Fon je ca .
1% z max. frekvence a Foff je 2% z max. 0 |
[

|

T

I

frekvence. Tato hystereze brani
e P : 4 signal
zakmitavani vystupu v blizkosti prahové A ON

hodnoty. Hystereze zpUsobi sepnuti —F T T
vystupu o malo dfive nez skutedna > - <
hodnota dosahne prahové hodnoty a
vypnuti vystupu o malo pozdéji po tom
co skute¢na hodnota opusti prahovou
hodnotu. Reakce vystupu je jesté
zpozdéna o malou prodlevu 60 ms. nezapomerite, Ze aktivni Grovni vystupu s
otevienym kolektorem je “nula” (vodivy stav).

Funkce dosazeni frekvence [FA2] vystupni

funguje obobné jako v predchozim pfi- frekvence

padé, pouze vyuziva dvou prahovych  prahova hodnota

hodnot, jak je znazornéno na vedlejSi rozbsh | = = = 4 Fon Foff
obrazku. Jedna hodnota je platna pro dobah | — - A S N
rozbéh a druha pro dobéh. Po ! £
pfekonani prahové hodnoty pro rozb&h 0 1 X
nastavené v parametru C042 dojde k ol i ! !
sepnuti vystupu, a jeho sepnuti trva az signa ! \

do okamziku, kdy se skute¢na hodnota Fa2 — oN _"‘ |—
pii dob&hu sniZi pod hodnotu _20 m:_ o0 mz_

nastavenou v parametru C043. Tento

signal je také aktivni pfi Grovni “low” a

ma prodlevu 60 ms. Existence dvou

rozdilnych prahovych hodnot je pficinou

asymetrické vystupni funkce. Funkci Ize pfevést na symetrickou nastavenim stejnych
hodnot v obou parametrech C042 a C043.
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Predbézné hlaseni pretizeni

Prekrogi-li vystupni proud hodnotu
nastavenou v parametru C041, sepne se
vystup na kterém je pfifazena funce [OL].
Parametr C041 predstavuje prahovou
hodnotu pfetiZzeni pohonu, které ma byt
indikovano. Obvod predbézného hlaseni
pretiZzeni pracuje v reZimech chodu a
regenerativniho brzdéni. Vystup je
osazen tranzistorem s otevienym kolek-
torem, tak Ze aktivni napétova droveri je
“low”.

Proud | o\ - _ cprahova urover
C041 I A motoricky chod
C041 I ' ' regeneré:e//
17T prahova N4 T
1 1 Uroven 1 1
Signal 1 i T | T
[OL] o ON ON

t

Kéd
volby

Oznaceni

Stav
svorky

Nazev funkce

Popis

03

oL signal predbézného ON
hlaseni pretizeni

je-li skutecny vystupni proud vyssi nez
nastavena prahova hodnota

OFF

je-li skutecny vystupni proud pod nastavenou
prahovou hodnotou

Platné pro vystupy:

11, ALO - AL2

Nutné nastaveni:

C041

PoznamKky:

* Tovarné nastavena hodnota parametru C041
je 100%. (100% jmenovité hodnoty proudu
ménice).

Presnost této funkce je obdobna jako pfesnost

zobrazeni vystupniho proudu na svorce [AM]
(bliZe viz. analogové vystupni rezimy na strané
4-58).

Na prikladu zapojeni se svorkou [11] je jako

zatéz pripojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

Priklad (tovarni hodnota vystupll viz strana 3-55):

rvnitiniobvod_~ ~ " "~ or~"-
i ménice

Pfikad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

Iogic_lgy obvod oL
menice
ALO AL1 AL2

Specifikace vstupt
je na strané 4-6
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Indikace prekroceni odchylky pfi PID regulaci
Chyba regulace smycky PID regulatoru je
definovana jako absolutni hodnota rozdilu ~ SP. PV ,— regulaéni proménna
mezi Zadanou hodnotou (nastavenou CTN 77T 7 T Zadana
hodnotou) a regulaéni proménnou Co44 __ AN ¢ fodnota
(okamzitou hodnotou PV). Jestlize tento 044 |
rozdil prekro¢i hodnotu nastavenou v 3 . o
parametru C044 dojde k sepnuti vystupu, ' ' X
kterému byla pfifazena funkce [OD]. Blize  signal 1 T | T
viz. rezim “Provoz s regulaci PID” na ob o ’_| ON ,—| ON ’_|
strané 4-59 t
ied Ozn=cent Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
04 oD prekroceni odchylky ON |je-li chyba regulace PID vetsi nez nastavena
PID regulace pfipustna hodnota
OFF | pohybuje-li se chyba regulace PID pod
nastavenou pfipustnou hodnotou.
Platné pro vystupy: 11, ALO - AL2 Piiklad (tovarni hodnota vystup(i viz strana 3-55):
Nutné nastaveni: C044

Poznamky:

* Tovarné nastavena hodnota pfipustné
odchylky regulace PID je 3% (zména
nastavenim parametru C044).

Na pfikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
zatéz pripojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

c
‘®
>
¢
e}
Q
(%]
®©

ivnitini obvod~~~ " Ol
1 ménice

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

llogicky obvod
ménice

a

ALO AL1 AL2

Specifikace vstupt
je na strané 4-6
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Signal porucha

Signal porucha je méni¢em generovan dojde-li k
chybé a ménic¢ prejde do rezimu porucha (viz.
diagram vpravo). Je-li chyba odstranéna (reset)
signal je deaktivovan.

Musime si uvédomit rozdil mezi signalem AL a
poruchovymi kontakty [ALO], [AL1] a [AL2]. Signal
AL je logicka funkce, které maze byt pfifazena i
vystupu [11] nebo vystupnimu relé. Nejbéznéjsi (a
tovarni) pfifazeni funkce AL je na vystupni relé,
proto jsou svorky tohoto relé oznaceny tak jak
jsou. Tranzistorovy vystup s otevienym kolektorem (svorka [11]) je mozné pouZzit pro
spinani nizkoodbérovych vstupli, nebo k napajeni pomocného nizkoodbérového relé
(maximalné 50mA). Vystupni relé Ize pouZit ke spinani vyssich napéti a proudu
(minimalné 10mA).

/
Signal porucha aktivni

o Ozpacen Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
05 AL signal porucha ON | nastane-li chyba a je-li méni¢ ve stavu poruchy
OFF | neni-li méni¢ ve stavu poruchy

Platné pro vystupy: | 11, ALO—AL2 Priklad pro svorky [11] (nutna konfigurace

Nutné nastaveni: €026, C036 vystupl - viz strana 3-55):
- Ivnitiniobvod AL
Poznamky: | ménige
* Tovarné je relé nastaveno tak, Ze je v klidovém !
stavu civka napajena (NC, C036=01). blize viz e ___

nasledujici strana.

V tovarnim nastaveni relé hlasi poruchu pokud
je ménic ve stavu “porucha”, nebo doslo k
vypadku napajeni ménice.

Sepnuti poruchového relé do “klidového” stavu
pfi zapnuti napdjeni (a pfi zachovani tovarniho
nastaveni logiky relé NC) je zatizeno Piklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
prodlevou mensi nez 2s. (tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):
Svorka [11] je tranzistorovy vystup s
otevienym kolektorem, proto je jeho elektricka
specifikace pro signal [AL] rozdilna od speci- ! logicky obvod AL

Specifikace kontaktu relé je ve specifikaci
logickych Fidicich signald na strané 4-6. Na
nasledujici strané jsou uvedena schémata
zapojeni pro razné podminky.

ALO ALT AL2

|

fikace reléového vystupu na svorkach [ALO], | ménice X
[AL1], [AL2]. : . :

« Tento signal ma jmenovitou prodlevu 300 ms ' Eﬁfdhf(ﬁgma:;fuﬂa) 4
oproti hlageni chyby. ' '

| l

| |

Specifikace vstuptl
je na strané 4-6

©
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Vystupni poruchové relé Ize nakofigurovat dvéma zpUsoby:

Chyba / Ztrata napajeni — Relé je nastaveno jako v klidu sepnuto (C036=01) (tovarni
nastaveni, viz obrazek niZe vlevo). Vnéjsi poruchovy obvod nyni detekuje jak poru-
chu ménice, tak i pferuseni obvodu (svorky [ALO] a [AL1]). Relé se sepne s prodlevou
do 2s po zapnuti napajeni sité (hlaSeni poruchy je vypnuto). V pfipadé vzniku chyby
ménice, nebo vypadku napajeni relé ztrati napajeni a relé aktivuje poruchovy obvod.
Chyba — Relé je nastaveno jako v klidu rozepnuté (C036=0, na obrazku vpravo dole).
Pokud ma poruchovy obvod detekovat i pfipadné preruseni obvodu, pak je nutné jej
pfipojit na svorky [ALO] a [AL2]. Po zapnuti sité je relé sepnuto pouze v pfipadé
vzniku chyby ménice (dojde k rozpojeni obvodu). V této konfiguraci v8ak poruchovy
obvod nereaguje na vypadek napajeni ménice.

Vyberte z mozZnych zapojeni to, které nejlépe vyhovuje Vasi aplikaci. Obvykle se
poruchovy obvod navrhuje tak aby jeho pfipadné pferuseni vyvolalo poruchovou reakci
a zastaveni zafizeni. Je vSak mozné, Ze nékteré systémy vyzaduji pfi vzniku poruchy
uzavfeni obvodu, v tomto pfipadé zamérite v pfedchozich odstavcich svorku [AL1] za
[AL2] a opacné.

Kontakt aktivni pfi rozepnuti (NC), (C036=01) Kontakt aktivni pfi sepnuti (NO), (C036=00)
v pribéhu normalniho pfi vzniku chyby nebo v pribéhu normalniho pfi vzniku chyby
provozu vypadku sité provozu

—>
—»

ALO ALT AL2

t ﬁjt ﬁj
T

ALO ALY AL2 ALO AL1 AL2 ALO ALt
) akeni akeni " akeni akeni
- zdro M Y "
zdroj clen ) Clen ‘ zdroj Clen zdroj clen ‘
= L 1
g | ] | ] ! |
>
o
e}
Q@
(%]
© Napajeni Stav ALO-AL1 | ALO-AL2 Napajeni Stav ALO-AL1 | ALO-AL2
ON normalni sepnuto | rozepnuto ON normalni | rozepnuto | sepnuto
chod chod
ON chyba rozepnuto | sepnuto ON chyba sepnuto | rozepnuto
OFF rozepnuto | sepnuto OFF rozepnuto | sepnuto
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Frekvenéni méni¢ X200

Detekce preruseni analogového vstupu

Tato funkce je uZite€na, pokud je Zadana hodnota frekvence zadavana analogovym
signalem z jiného zafizeni. Pokud dojde ke ztraté signalu na svorkach [O] nebo [Ol],
ménic¢ standardnim zpUsobem dobiha a zastavi motor. VyuZitim vystupu s pfifazenou
funkci [Dc] muze byt preruSeni analogového signalu hlaSeno nadfazenému systému.
Ztrata napéti na svorce [0] - Parametr b082 pfedstavuje nastaveni po¢ateéni frek-
vence. Pocatecni frekvence je (minimalni) hodnota vystupni frekvence generované mé-
ni¢em, pokud analogovy vstup Zadané hodnoty je vétSi nez 0. Je-li signal na svorce [O]
nizsi nez pocatecni frekvence, ménic indikuje ztratu zadavaciho signalu a aktivuje
svorku [Dc].

Ztrata proudového signalu na svorce [OI] - Pfipustny rozsah signalu na svorce [Ol]
je 4mA az 20mA. Hodnota 4mA predstavuje pocatek rozsahu. Pokud vstupni signal
poklesne pod 4mA, méni¢ indikuje ztratu signalu a aktivuje vystup [Dc].

Ztrata analogového signalu neni méni¢em hodnocena jako chyba. Pokud se hodnota
analogového signalu opét zvysi nad hodnotu b082, vystup [Dc] je deaktivovan.

oo zhacel Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
06 Dc detekce preruseni ON je-li hodnota vstupu [O] < b082 (po¢. frekvence)
vstupniho nebo hodnota vstupu [Ol] < 4mA
analogového signalu - " p y ——
9 9 OFF | neni-li detekovana ztrata analogového signalu
platné pro vystupy: 11,12, ALO-AL2 Priklad (tovami hodnota vystupd viz strana 3-55):
nutné nastaveni: A001=01, B082 Tvnitini obvod ~___ ~ ~ [n ]
1 ménice

Poznamky:

 Vystup [Dc] muze indikovat ztratu !
analogového signalu jak ve stavu chodu
meénice, tak i pfi stojicim pohonu.

Na pfikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
z4téz pfipojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

Iogiqlsy obvod Dc
ALO ALT AL2

Specifikace vstupt
je na strané 4-6
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Pouziti inteligentnich vystupnich svorek

PID vystup pro druhy stupen

Méni¢ ma zabudovanu funkci regulace PID, ktera umoznuje dvoustupriové oviadani.
Tato funkce je zvlasté vhodna pro systémy ovladani domovni ventilace, vytapéni a
chlazeni (HVAC). V idedlnim pfipadé by postacovala jednoducha PID regulace. Mohou
se vyskytnout pfipady regulace, ve kterych je regulacni rozsah pozadované veli¢iny
(napf. prutok, tlak) pfili§ veliky, aby jej vykonové pokryl jeden zdroj (veltilator, cerpadlo).
V tom pfipadé jde s vyhodou pouzit dvoustavovou regulaci, kdy pfi ur¢ité minimalni
hodnoté skutecné veli¢iny (tlaku, pritoku) a pfi saturaci prvého zdroje (ventilatoru,
Cerpadla) dojde k sepnuti dal$iho zdroje, aby bylo mozné dosahnout poZzadované
hodnoty skute¢né veli€iny. Pokud skute¢na veli¢ina pfesahne nastavenou maximalni
mez (oba zdroje jsou v chodu) dojde k odpojeni druhého zdroje a v chodou zUstava
pouze prvni zdroj.

Metoda dvoustupriové regulace ma nékteré praktické vyhody.

« Druhy stupén (zdroj) je v chodu pouze v extrémnich podminkach. Pfi normalnich
podminkach je Setfena energie.

Jednoducha dvoustupriova regulace je levnéjsi nez pouziti dvou plnohodnotnych
regulaénich pohonu.

P¥i zapnuti napajeni dojde vlivem druhého zdroje k narlstu skute¢né veli¢iny (PV) na
zadanou hodnotu dfive, nez by byl schopen osamoceny prvy zdroj.

| kdyZ druhy zdroj je regulovan pouze dvoustavové (zap/vyp) je mozné, pokud se
také jedna o pohon s méni¢em, nastavovat rychlost narustu skute¢né veliciny dle
potreby.

Na obrazku niZe jsou zdroje definovany takto:
« Zdroj 1 - Méni¢ #1 pracuijici v PID regulaci, motor s ventilatorem.
« Zdroj 2 - Méni¢ #2 pracuje v regulaci ZAP/VYP, motor s ventilatorem

Zdroj #1 pokryva pfevaznou dobu provozu za normalnich podminek. V extrémnich
pfipadech (napf. pfi otevieni velkych nakladnich vrat) se kratkodobé zapoji i druhy
zdroj. Méni¢ #1 indikuje nizkou hodnotu PV a aktivuje vystup pro druhy stuper - svorku
[FBV]. Méni¢ #2 dostane povel k chodu.

Ventilator #1

= smeér proudéni cidlo
‘©

>

o

e}

Q@

7] Zdroj #1 Zdroj #2

(]

ménic #1

U, v, W []

P o] oorion

PID ovladani dru-
hého stupné
[FBv] [ ]

Skute¢na hodnota




Frekvenéni méni¢ X200 m

Vyuzivame-li funkce vystupu pro druhy stuperi je potfeba nastavit horni a doIni pfepina-
ci stavy pro skute¢nou hodnotu PV, které pfedstavuji parametry C053 a C052. Na ¢aso-
vém diagramu nize je prubéh regulace a spinani vystupu [FBV]. Na vertikalni ose je vy-
nesena velikost skute€né hodnoty v % a horni a dolni prahové hodnoty. V diagramu je
rovnéz zanesen prubéh vystupni frekvence v Hz.

Popis sledu jednotlivych udalnosti dle diagramu:

1. Zdroj #1 s méni¢em je spustén povelem chod [FW].

2. Ménic zdroje #1 sepne vystup [FBV], protoZze hodnota PV je nize nez dolni limit PV
nastaveny v C053. Zdroj #2 je spustén, aby bylo dfive dosazené Zadané hodnoty.

3. Hodnota PV dosahne (pfesahne) horni meze PV nastavenou v parametru C052.
Méni¢ zdroje #1 vypne vystup [FBV], chod zdroje #2 jiz neni nadale nutny.

4. Pokud se hodnota PV snizuje, zdroj #1 zvySuje sv(j vykon (pracuje PID regilator). V
této oblasti by se mél systém nachazet v pfipadé normalnich pracovnich podminek.

5. Hodnota PV se i nadéle sniZuje vlivem vykonové nedostate¢nosti zdroje #1 (frekven-
ce naplno) az dosahne dolni meze PV. Vystup [FBV] ménice zdroje #1 je opét
sepnut a zdroj #2 je v chodu.

6. Hodnota PV se zvysila nad doIni mez PV. Nasleduje povel (z nadfazeného systému)
k vypnuti zdroje #1 (vypnuti ventilace) - je vypnut signal [FW].

7. Ménic zdroje #1 dobiha po dob&hové rampé a se zastavenim zaroveri vypina vystup
[FBV]. Méni¢ zdroje #2 dobiha po rampé a také se zastavi. Ventilace je vypnuta.

zpétna vazba PID -

skutena hodnota PV
Zadana hodnota

%/Hz PID regulace /

hornimez PV [C052]

vystupni frekvence

dolni mez PV [C053]

i [
L " 1 [ [72]
signal [FW] pro zdroj #1 0 ' )
T—T g
vystup [FBV] pro sepnuti 1 T—T <
vstupu [FW] zdroje #2 0 g‘
t =N

udalosti: 1.2 3 4 5 6 7

Nastaveni svorky [FBV] je na nasledujici strance.
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Kéd oznaceni A .
volby svorky nazev funkce stav popis
07 FBV vystup dle zpétné ON aktivuje se, pokud je méni¢ v chodu a zpétna
vazby vazba (skute¢na hodnota) PID regulace (PV) je
nize nez dolni mez nastavena v C053.

OFF | deaktivuje se, pokud skute¢na hodnota (PV)
prekroci horni mez nastavenou v C052;
deaktivuje se, pokud méni¢ prejde ze stavu chod
do stavu zastaveno.

platné pro vystupy: 11, ALO — AL2 Piklad pro svorky [11] (nutna konfigurace
ystupli - viz st 3-56):
nutné nastaveni: A076, C052, C053 Vystupt - viz strana )

Poznamky:

Vystupni signal [FBV] je ur€en k pouziti pro
dvoustupriovou regulaci. Parametry C052
dolni mez a C053 horni mez nejsou navrzeny
k pouziti jako prahové hodnoty poruchy.
Vystup [FBV] neni uréen k funkci “porucha
PID".

Na pfikladu zapojeni se svorkou [11] je jako
zatéz pripojena civka relé. Nezapomerite
zapojit ochrannou diodu v zavérném sméru
paralelné k civce relé.

rvnitiniobvod”~~ "~~~ B
\ménice

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

1 logicky obvod FBV '
| ménice \
1 1
| 4+
1 1
1 1
| ALO ALY AL2 X
| |
Specifikace vstuptl

je na strané 4-6




Frekvenéni méni¢ X200 m

Signal hlidani komunikace (integrovana kom. ModBus)

Vystupni signal hlidani komunikace indikuje obecné stav komunikaéni linky. Ménic
obsahuje programovatelny “watchdog” hlidajici aktivitu komunikaéni linky (méni¢ X200
ma ve svém nabidce komunikaci ModBus). Parametr C077 nastavuje délku periody. Je-
li prodleva komunikace del$i nez specifikovana perioda, je vystup [Ndc] aktivovan.

ol CHEE Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
08 NDc signal hlidani ON | je-li pomlka komunikace del$i nez dovolena
komunikace (parametr nastaveni periody C077)
OFF | Je-li aktivita komunikace v poradku
Platné pro vystupy: | 11, ALO — AL2 Pfiklad pro svorky [11] a [12] (nutna konfigu-
race vystupl - viz strana 3-56):
Nutné nastaveni: core, cor7 | R,
Poznimky: Tvnitini obvod NDc N
y: | ménice

¢ Chcete-li vyradit hlidani komunikace nastavte \
v parametru C077=00.00 s. !

* | kdyz pfifadite chybu komunikace jako nevyz-
namnou (C076=02), stale mate moznost
hlidani aktivity komunikace prostfednictvim
této funkce tim, Ze nastavite periodu C077.

Pfiklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

! logicky obvod
ménice

pojs e

(o]
<
Q
>3

Specifikace vstupt
je na strané 4-6

Méni¢ muze na vypadek v komunikaci reagovat rdznymi zptsoby, které jsou
znazornény v diagramu na nasledujici strance. Odpovidajici reakci muzete zvolit
nastavenim v parametru C076 “volba chyby komunikace”. Lze nastavit zda ma byt
chyba komunikace vyznamna (hlaseni E60) nebo nevyznamna (bez vlivu na provoz) a
zda pfi chybé ma byt motor zastaven fizenym nebo volnym dobéhem. Parametry C076
a C077 spolecné nastavuji reakci ménic¢e na poruchy v komunikaci.
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Master ’_|

(1 [

Slave

n h

Watchdog timer

z

i

__——vypadek

=XX.XX S€C. ) »

[NDc]

Porucha

=00 or 01

Funkce logicky vystup [LOG]

Funkce logicky vystup vyuziva logické prostfedky implementované v ménici. Lze zvolit
kterékoliv dvé vystupni funkce a pfiradit je internim vstupim C141 a C142. Pak v

parametru C143 zvolime néktery z logickych operatortt AND, OR, nebo XOR (exclusive
OR) a na vystupu LOG bude vysledek této logické operace.

funkce inteligentnich vystupt

pouzité jako vnitini vstupy

RUN, FA1, FA2, OL, OD,
AL, Dc, FBV, NDc vstup

RUN, FA1, FA2, OL, OD,
AL, Dc, FBV, NDc vstup

A

C143

logicka funkce [LOG]
AND,OR,XOR [ >

il

c
g Stav vstupt [LOG] stav vystupu
B Vstup A VstupB AND OR XOR
g (volba C141) | (volba C142) (C143=00) (C143=01) (C143=02)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0




Frekvenéni méni¢ X200

od ] Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
09 LOG funce logicky vystup ON | ma-li vysledek booleovské operace specifiko-

vané v C143 hodnotu “logicka 1"

OFF | ma-li vysledek booleovské operace specifiko-
vané v C143 hodnotu “logicka 0”

Platné pro vystupy: | 11, ALO—AL2 Priklad pro svorky [11] a [12] (nutna konfigu-
ystupd - viz strana 3-56):

Nutné nastaveni: C141, C142,C143 race vystupu - viz strana )

Poznamky: Tvnitini obvod~~~ ~ "~ 106G~ ™7}

i ménice

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

! logicky obvod
ménice

Specifikace vstupt
je na strané 4-6.
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m Pouziti inteligentnich vystupnich svorek

Detekéni signal volitelné komunikaéni jednotky

Signal detekce sit’ové komunikace (volitelné jednotky). Méni¢ umoziuje hlidani stavu
komunikacni linky (pfi pouziti volitelné komunikaéni jednotky). Méni¢ obsahuje progra-
movy &asovaé (wathdog), ktery hlida aktivitu komunikaéni jednotky. Casovani hlidani
komunikace se nastavuje parametrem P044. Pokud nastane del$i prodleva v komuni-
kaci, nez je pfipustné sepne se signal ODc.

od Oznacenl Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
10 ODc detekéni signal ON | nastane-li v komunikaci prodleva (jiny
volitelné jednotky abnormalni stav) vystup je aktivovan

OFF | pracuje-li komunikace normainé je vystup
neaktivni

Platné pro vystupy: 11, ALO - AL2 Priklad pro svorky [11] a [12] (nutna konfigu-

race vystupli - viz strana 3-56):

Nutné nastaveni: P044, P045

rvnittniobvod "~ Obe™ ")

Poznamky: I ménice
1

Ptiklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

: logicky obvod
| ménice

c
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Specifikace vstupt
je na strané 4-6.
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Signal detekce nizkého zatizeni

Signal detekce nizkého zatizeni indikuje velikost proudu ménice. Pokud se vystupni proud
ménice snizi pod hodnotu specifikovanou v parametru C039, je vystup LOC aktivovan. .

Poznamky:

Kod Oznacen Nazev funkce Stav Popis
volby svorky
43 LOC signal detekce ON | pokud proud poklesne pod nastavenou
nizkého zatizeni uroveri (C039) signal je aktivovan
OFF | jeli proud vys8i nez hodnota v C039, je
signal neaktivni
Platné pro vystupy: 11, ALO - AL2 Ptiklad pro svorky [11] (nutna konfigurace
e — €038, C039 vystup - viz strana 3-56):

rvnitiniobvod”~ ~ "~~~ oc ™77
i ménice

Priklad zapojeni svorek [ALO], [AL1], [AL2]
(tovarni nastaveni viz strana 4-38 a 3-55):

! logicky obvod
: ménice

Specifikace vstupt
je na strané 4-6.
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Analogové vstupni svorky

Méni¢ X200 ma pro zadavani povelu —,—,—I—’
frekvence analogovy vstup. Skupinu ;eafe;fl"f%v AMH[OJOI L
svorek analogového zadavani tvofi P «

svorky [L], [Ol], [O], a [H] na fidici svor- napétovy vstup

kovnici. Pro napétové zadavani slouzi )

vstupni svorka [O] a pro proudové svorka proudovy vstup

[Ol]. Jako spoleéni slouzi svorka [L]. AGND

Pokud chcete pouzivat oba zplsoby volba vetupu O/ A001

analogového zadavani proudovy i na- .
! nastaveni

pét'ovy, musite mezi nimi volit logickym !

[ATI------ N , frekvence
signalem [AT]. Vyznam [AT] musite . %—p
pfifadit nékteré z inteligentnich vstupnich _O\o—o
svorek. Na nasledujici strance naleznete

tabulku aktivity obou analogovych vstupl o) m

v zavislosti na nastaveni porametru A005

a svorky [AT]. Funkce svorky [AT] je

popsana v kapitole “Volba analogového 4-20 mA
vstupu napéti/proud” na strané 4-23". G m
Nezapomerite spravné nastavit hodnotu 0-10V
funkce A001 = 01 (volba zadavani povelu e

frekvence ze svokovnice).

Poznamka: Neni-li pfitazena funkce [AT] nékteré z inteligentnich vstupnich svorek, pak
[ menic povazuje funkci za vypnutou ([AT]=OFF).

Obecny zpusob zadavani frekvence je vyuziti vnéjSiho
potenciometru (jednodu$e se naucite vyuzivat ana-
logovy vstup). Potenciometr je zapojen mezi vnitni
referen¢ni napéti 10V na svorce [H] a spole¢nou svorku
[L]. Jezdec potenciometru je pak zapojen na svorce [O].
V tovarnim nastaveni je svorka [AT] pfifazena, a je
neaktivni, je tedy zvolen napétovy vstup. Potenciometr
by mél mit hodnotu mezi 1 az 2 kQ)/ 2W.

Napétovy vstup — Napétovy signal je
pfipojen mezi svorky [O] a [L]. Stinéni kabelu
pfipojte pouze na svorku [L] ménice.
Zadavaci napéti musi mit pfedepsanou
hodnotu (nelze pfipojit zaporné napéti).

c
‘®
>
¢
e}
Q
(%]
®©

01t09.6 VDC,
0 to 10V nominainé

Proudovy vstup — Proudovy signal je
pfipojen mezi svorky [Ol] a [L]. Signal musi
byt generovan proudovym zdrojem.
Znamena to, Ze proud musi téci ze zdroje 410 19.6 mA DC,
signalu do svorky [Ol], a svorkou [L] se vraci 4 to 20 mA nominalné
do vysilage. Vstupni impedance mezi
svorkami [Ol] a [L] je 250 Ohmu. Stinéni
kabelu pfipojte pouze na svorku [L] na
ménici.

Specifikace vstupu je na strané 4-6.
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Frekvenéni méni¢ X200

Nasledujici tabulka ukazuje mozna nastaveni analogovych vstupt. Parametr AO05 a
vstupni svorka [AT] uréuji charakter povelu frekvence a jeho pouziti. Spole¢nou svorkou
obou vstupt analogového zadavani [O] a [Ol] je svorka [L].

A005 Vstup [AT] Konfigurace analogového vstupu
02 ON potenciometr na OP
OFF [O]
03 ON potenciometr na OP
OFF [Oo1]
04 (ignorovano) [O]
05 (ignorovano) [O1]

Poznamka: Méni¢ X200 neumoziiuje pouziti obou analogové vstupl soucasné.

Ostatni pojmy souvisejici s analogovym vstupem:

» “Nastaveni analogového vstupu” na strané 3—-13

« “Dopliikova nastaveni analogového vstupu” na strané 3—-29
» “Nastaveni analogovych signal(” na strané 3-62

“Volba analogového vstupu napéti/proud” na strané 4-23
“Povoleni pfidavné frekvence (ADD)” na strané 4-31
“Detekce preruseni analogového vstupu” na strané 4—47
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m Analogové vystupni svorky
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Analogové vystupni svorky

V aplikacich s méniéi kmitoctu je uzitetné znat
aktualni hodnotu frekvence, na které ménic pracu-
je. Zobrazeni frekvence je mozné pfimo na ¢elnim
panelu ménice, nebo dalkové. V nékterych pfipa- ~ Analogovy vystup
dech dostacuje pouze pfipojeni panelového pfi- napéti
stroje, jindy zvlastg ve spojeni s Programovatelnym ping rozsah \\ V1Y //
automatem (PLC) je potfeba zpétna vazba (o frek- 10VDC,
venci nebo proudu ménice) k aktualizaci Fidicich 1mA max
zasahu. K témto u€elim slouZi analogovy napét’o-
vy vystup na svorce [AM].

Specifikace vstupll je na strané 4-6.
Méni¢ generuje na svorce [AM] a spole¢né svorce

[L] analogovy vystupni signal, jemuz Ize pfifadit zobrazeni frekvence nebo proudu mé-
nie. Vystupni signal je pouze jednosmérny 0 az +10V, bez ohledu na smér otaceni
pohonu. K nastaveni funkce svorky [AM] slouzi parametr C028 (dle nasledujici tabulky).

Funkce Koéd Popis Rozsah
co28 00 vystupni frekvence 0 — max. frekvence (Hz)
01 vystupni proud 0-200%

Nasledujicimi parametry Ize nastavit posunuti a zesileni signalu [AM] (viz nize).

Funkce Popis Rozsah Tovarni hodnota
B080 [AM] zesileni analogového signalu 0to 255 100
C086 [AM] posunuti signalu 0-10V 0.0

Graf v pravo ukazuje vliv nastaveni zesileni signalu [AM]. Pfi pfizpusobeni signalu [AM]
Ve Vasi aplikaci postupuijte dle nasledujicich bodu
1. Rozbéhnéte motor na plné otacky, nebo na nejvice pouzivanou rychlost.
a. Ma-li signal [AM] zobrazovat vystupni frekvenci, nastavte napfed jeho posun
parametrem (C086), a nasledné plny rozsah parametrem B080.

b. Ma-li signal [AM] obsahnout proud motoru, nastavte napfed posun (C086) a
parametrem B080 napéti pro plnou hodnotu proudu. Nezapomerite nechat
dostate¢nou rezervu rozsahu pro pfipad zvySeni zatizeni pohonu.:

nastaveni posunu vystupu AM nastaveni zesileni vystupu AM
AM =0~
[10\,] C086=0~10_ _ [AM] B080=0~255
g i IOV EEEEEEEES - — =
/y)arqlelni . ; !
/A pohyb, : / ' .
VU 5V B —t
. : -
N |- 0
I - : ]
0 : ! 0 : !
12 piny Hz 12 piny Hz
plného vystupni nebo plného vystupni nebo
rozsahu rozsah A rozsahu rozsah A

Poznamka: Nezapomerite nastavit napfed posun a pak teprve zesileni, jinak se
muzede dostat mimo rozsah vystupni ho signalu.




Frekvenéni méni¢ X200 m
Provoz s regulaci PID

Pfi standardnim provozu vyuziva ménic¢, pro zadavani frekvence, zdroj zadani defino-
vany parametrem A001 (pevna hodnota dana funkci FOO1, potenciometr na panelu OP,
vnéjsi potenciometr, analogovy signal napétovy nebo proudovy). Zapnete-li PID regula-
ci (parametr A071=01), znamena to, Ze méni¢, pracovni bod a tim i pozadovanou frek-
venci pfizplsobuje momentalnimu stavu regulatoru PID.

Vyuziti PID regulace mlUze mit fadu pfednosti. Pfedevsim Ize na zakladé signélu o
aktualnim stavu sledované veliciny automaticky upravovat rychlost pohonu tak aby tato
veli¢ina zGstavala konstantni napt. tlak v potrubi, hladina v nadrzi, podtlak v prostoru
apod. Optimalnim Fizenim pohonu zafizeni Ize dosahnout kromé presné regulace i
energetickych uspor. Pfedpokladem pouziti PID regulace je instalace snimace sledo-
vané veli¢iny a zavedeni signalu o této veli¢iné do ménice na vstupni analogové svorky

[O] nebo [OI].
vnéjsi
zafizeni

skute¢na hodnota (PV)

{  odchylka  zadani
p’i‘:}%‘/n' v frekvence

Cidlo

PID regulator se snazi zménou rychlosti pohonu minimalizovat odchylku sledované
veli¢iny (pracuje v uzaviené smycce). UzZivatel nezadava jiz konkretni frekvenci pohonu,
ale pouze pracovni bod, ktery pfedstavuje poZzadovanou hodnotu regulované veliciny.
Tuto Zadanou hodnotu Ize zadavat v jednotkach pfislusnych regulované velic¢iné (I/s,
m3/hod, apod.). Parametr AQ075 predstavuje faktor, ktery prevadi takto nastavenou
jednotku na frekvenci motoru. NiZe je podrobny diagram PID regulatoru.

nastaveni pracovniho bodu

. i zobrazeni
regulace (zadana hodnota) nasobitel Zadané hodnoty
|
e OF hodnoty
01

pevné rychlosti konverze
o ° 1 A001

regulaéni
odchylka

zesileni P

©
- [7%)
l Panel  [F001 }—%2 AO75) _%7 c 3 @
@
K ikace Modb % AT A A0T2 § § 8-
o7 T
¢ O . B
A141]A142]A143] [° 2
--- Vypogtova funkce 10 8 _ A073 )
= A141]A142]A143] [© 2g
_____________ - N
) 02 O ® o .
AT | e
1 SO = .
napéti ||A012 : 1 01 E’g A074 monitor
== L — SN zpétné
O [ ||A011 : napéti G ssobitel vazby
0-10V [[A015]/A013 [A014] 00 nasobite
proud [a102] T proud .
Ol M ((at01 Ij{— '
4-20mA |[A105][A103]/A104] vstup zpétné vazby volba typu zpdtné
A GND A076 vazby U/l

L l@ volba vstupu U/I




m Provoz s regulaci PID

Konfigurace smy¢ky regulace PID
Algoritmus regulatoru PID Ize pfizptsobit riznym aplikacim.

Vystupni limit PID - regulator PID mé& zabudovanu funkci omezeni. Tato funkce sleduje
rozdil mezi pracovnim bodem regulatoru a vystupem regulaéni smycky (vystupni frek-

vence ménice), méfeny v procentech plného rozsahu obou. Omezeni je nastaveno
parametrem A078.

* je-li rozdil (pracovni bod - vystup smyc¢ky) mensi nebo roven hodnoté parametru
A078, regulator pracuje v normainim linedrnim rezimu.

* je-li rozdil (pracovni bod - vystup smycky) vétsi nez hodnota parametru A078, regula-
tor snizi vystupni frekvenci tak aby rozdil nepfekrac¢oval nastavenou hodnotu.

VysSe uvedené skutecnosti jsou znazornény na obrazku nize.

%

vystupni omezeni as— - - — - - vliv omezeni na

pracovni bod
PID reguldtoru + £ — — — — —

vystupni frekvence

vystupni omezeni C—— — .. vliv omezenl’ na
vystup

Inverze odchylky - v typickych pfipadech jako ventilace, topeni apod. znamena zvy-
Seni energie v procesu i zvyseni skute¢né hodnoty PV (mnozstvi vzduchu, teploty). V
tomto pfipadé je odchylka regulace = (SP — PV). V chladicich systémech vede zvySeni
energie ke sniZzeni skute¢né hodnoty (teploty). Odchylka regulace = —(SP — PV).
Spravné znaménko regulace nastavuje parametr A077.

A077 =00 A077 =01

1
! odchyl- ! odchyl-
ka
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pfima uméra zavislosti nepfima Uméra zavislosti
skute¢né hodnoty

skute¢né hodnoty

A

A

Dalsi souvislosti:

“PID regulace” na strané 3-23

“Vypnuti PID regulace a nulovani PID regulatoru” na strané 4-27
“Indikace prekroceni odchylky pfi PID regulacil” na strané 4—-44
“PID vystup pro druhy stupen” na strané 4—48




Frekvenéni méni¢ X200 m

Nastaveni méni€e pro vicemotorovy pohon

Soucasné pripojeni

Nékteré aplikace vyzaduji paralelni pfipojeni dvou a

vice motoru k jednomu ménici. Pfikladem muaze byt 1
provoz dvou transportnich pasu, které maji mit [
stejnou rychlost. Vyuziti dvou motort mize byt méné X200

nakladné nez mechanické napojeni dopravnikd na
jeden motor.

Nékteré ze zasad, které je nutné dodrzet pro vicemo- -
torové pohony:

Vystupni proud méni¢e musi byt dimenzovan na
soucet proudu v8ech pfipojenych motord za

nejtézsich podminek.

Kazdy motor musi mit vlastni termoelektrickou
ochranu. Umistéte ochrany co nejblize k motorim.
Motory musi byt za v8ech okolnosti pfipojeny

paraleiné (neodpojujte zadny z motord z obvodu " )
bé&hem chodu). dal$im motortim

vvy

< Poznamka: Rychlost motoru je stejna pouze teoreticky. Rozdily v zatiZzeni motort
[& zpUsobi rozdilny skluz i kdyZ budou motory stejné. Proto tento zptisob pohonu neni
vhodny pro zafizeni, kde obé pohanéné ¢asti musi dodrzovat pevnou vzajemnou pozici.

Nastaveni ménice pro dva rozdilné typy motort

V nékterych aplikacich je potfeba z ménice napajet zafizeni se dvéma motory, které

v8ak nepracuji sou¢asné. Kazdy motor muZe byt jiného typu(velikosti). Napfiklad

vyrobce, ktery dodava stejny stroj pro Evropsky i Americky trh potfebuje dva motory z

nasledujicich divodu:

» Napajeci napéti pro ménic je na téchto trzich rozdilné.

« Pozadovany motor je rozdilny pro kazdou z oblasti uréeni.

| v jinych pfipadech je potfeba nastavit dva provozni profily:

* V jednom rezimu provozu je zatiZeni motoru velmi nizké a je nutna vysoka rychlost. V
jiném rezimu je zatizeni vysoké a stroj se provozuje na nizké rychlosti. Vyuziti dvou
profilll nastaveni umoZni optimalizaci chodu v obou reZimech a zabrani moznym
vypadkdm ménice.
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» V nékterych pfipadech je standardni stroj vybaven jinym motorem, nez stroj s vy$8im
vykonem a uzitnymi vlastnostmi.




m Nastaveni ménice pro vicemotorovy pohon

Méni¢ Vam umozni ulozit do paméti dva profily motoru. Jednoduchou volbu mezi obé-
ma nastavenimi Vam umozni funkce [SET], nastavitelnd na nékterou z inteligentnich
vstupnich svorek.

Parametry pro druhy motor maji funkéni kédy ve tvaru x2xx. Nasleduji v menu bezpro-
stfedné po parametrech prvniho motoru. V nasledujici tabulce jsou uvedeny vSechny
parametry, které Ize nastavit i pro druhy motor.

Kéd parametru
Nazev funkce
Motor 1 Motor 2
nastaveni pevnych rychlosti A020 A220
nastaveni ¢asu rozbéhu 1 F002 F202
nastaveni doby dobéhu 1 F003 F203
nastaveni zdroje frekvence A001 A201
nastaveni zdroje povelu chodu A002 A202
nastaveni zékladni frekvence A003 A203
nastaveni maximalini frekvence A004 A204
nastaveni pevné rychlosti A020 A220
volba momentového boostu A041 A241
hodnota manuélniho momentového boostu A042 A242
frekvence manualniho momentového boostu A043 A243
volba charakteristiky U/f A044 A244
nastaveni zesileni napéti A045 A245
napétové zesileni iSLV A046 A246
kompenzace skluzu iSLV A047 A247
horni omezeni frekvence A061 A261
dolni omezeni frekvence A062 A262
nastaveni rozbé&hu 2 A092 A292
nastaveni dobéhu 2 A093 A293
volba metody pfechodu na druhé rampy A09%4 A294
frekvence prechodu z rozbéhu 1 na rozbéh 2 A095 A295
frekvence prechodu z dobéhu 1 na dobéh 2 A096 A296
uroveri termoelektrické ochrany B012 B212
— charteristika termoelektrického relé B013 B213
% rezim omezeni pretizeni B021 B221
B uroveri omezeni pretizeni B022 B222
8 dobéhova rampa pfi mezené pretizeni B023 B223
) volba zdroje omezeni pretiZeni B028 B228
© volba vyznamu svorky 1 CO001 C201
volba vyznamu svorky 2 C002 C202
volba vyznamu svorky 3 C003 C203
volba vyznamu svorky 4 C004 C204
volba vyznamu svorky 5 C005 C205
nastaveni urovné hlaseni pretizeni C041 C241
velikost motoru H003 H203
pocet poli motoru H004 H204
stabiliza¢ni konstanta motoru H006 H206
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m Obecné poznatky

Obecné poznatky

Systém pohonu obvykle obsahuje jako hlavni komponenty motor, méni¢ a pojistky..
Pokud provadite pouze prvni pokus o pfipojeni motoru k ménici a jeho regulaci, tyto tfi
komponenty Vam postaci. Ale pIné rozvinuty systém pohonu muze obsahovat jesté
mnoho dal$ich dopliiujicich pfistrojl, jako odruSovaci filtry, brzdné odpory a brzdné
jednotky, stykace, chrani¢e apod. Nasledujici obrazek znazorriuje systém pohonu s
nékolika moznymi komponenty a tabulka Vam o nich poskytne zakladni informace.

Z napajeci sité

I AU A . Cislo serie .
' D istic Naze stra
1 1 ) zev
ok 1 pojistky, JEVWP‘I‘(' USA b
| | chrani¢ ERLIELD
I o vstupni stfidava | Ystupni stidava ALlxxx2 | HRL—x 53
N tlumivka
tlumivka
. | odrusovaci toroid na | ZCL—xxx ZCL—xxx 54
odrusovaci vstupu
toroid " =
odrusovaci filtr EMI FFL100—xxx | FFL100— 5-4
- (pro CE) XXX
EMI filtr
Kapacitni filtr CFl—x CFl—x 5-4

Kapacitni filtry stejnosmérna tlumivka | DCL—x—xx HDC—xxx 54

brzdny odpor JRB-xxx—x | JRB—xxx—x | 5-5
L1 L2 L3 SRB-xxx—X | SRB—xxx—
X
+14 stejnosmérna
tlumivka brzdny odpor dle HRB-x, 5-5
normy NEMA NSRBx00—
+ ¢ X
Ménié NJRB—xxx
brzdna brzdna jednotka BRD—xxx BRD—xxx 5-5
jednotka | odrusovaci toroid na | ZCL—xxx ZCL—xxx 5-4
— vystupu
stfidava vystupni ALI-x2—xxx | HRL—xxx 5-3
GND ¢ tlumivka
filtr LCR kombinace: | HRL—xxC 5-3
T.1 T.2 T.3 ALl-x2—-xxx
— LPF—xxx
odrusovaci R—2-xxx

toroid

stiidava Poznamka: Hitachi vyrabi rizné velikosti

c % vystupni [e pfidavnych zafizeni pro riizné vykony ménica.
QNJ 0 tlumivka Presnou specifikaci je nutné provést dle

;% ,g nebo filtr vyrobnich katalog(, tak aby jste pouZili spravny
N typ pfisluSenstvi ke spravnému meénici.

]

teplotni Kazdé zafizeni ma svoji viastni uzivatelskou prirugku,

spinaé ve které naleznete pfesné informace o jeho instalaci a
provozu. Tato kapitola Vam ma poskytnout pouze
zakladni prehled.
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X200 Méni¢ m

Popis komponentu

Vstupni tlumivka
Tlumivka je uzZite¢na k potlaeni harmonickych indukovanych v napéjeci siti, k ochrané
ménice v pfipadé vyssi nevyvazenosti sité nez 3% (a je-li kapacita predrazené soustavy
vétsi nez 500 kVA), nebo k potlageni vlivu kolisani fazi. Tlumivka také upravuje uginik.
Dale jsou uvedeny pfipady, kdy mohou sit'ovym napajenim téci vysoké Spickové
proudy, které jsou schopny zni€it invertorovy modul standardniho ménice:
« Je-li nevyvazenost sité 3% a vice

« Je-li kapacita pfipojné soustavy 10x vétsi nez kapacita ménice (nebo je kapacita sité
500kVA)

« Lze-li oéekavat nahlé zmény v siti

Pfiklady moznych situaci:

1. Vice ménicu je pfipojeno paralelné na jednu kratkou napajeci sbérnici

2. Na spole¢nou kratkou napdjeci sbérnici jsou pfipojeny tyristorovy usmérriovac a
ménic.

3. Dochazi k pfipojovani a odpojovani kondenzatorové kompenzacéni jednotky

Pokud Ize ogekavat vznik takovychto podminek a v pfipadech kde ma byt zafizeni

maximalné spolehlivé je nutné instalovat vstupni sit'ovou tlumivku s napét'ovym

ubytkem 3% na jmenovitém proudu (s ohledem na napajeci napéti). V pfipadech kde

hrozi nasledky nepfimého uderu blesku je nutné instalovat pfislu§né ochrany.

Priklad vypoctu

VRs = 205V, Vg7 = 203V, Vg = 197V,

kde VRg je napéti fazi R-S, Vg1 je napéti fazi S-T, V1r je napéti fazi T-R

max.napéti faze — stiedni napé&ti félzex1 00
stfedni napéti faze
Ves— Vst Ver+ Vig)/3

- 100 = 282292 190 = 159
et Ver i 7y/3 100 500 100 = 15%

faktor nevyvazenosti sit¢ =

Prosim seznamte se pred instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.
Stridava vystupni tlumivka

Tato tlumivka sniZuje vibrace motoru zapfi¢inéné spinaci frekvenci ménice. Tlumivka
vyhladi vystupni napéti ménice na tvar odpovidajici kvalité napajeci sité. Vystupni
tlumivka také vyrazné snizuje efekt odrazu viny na vedeni, ktery mze nastat pokud je
kabel k motoru del$i nez 10m.

Prosim seznamte se pred instalaci s dokumentaci dodanou spolu s tlumivkou.
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m Popis komponentu
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Pridavn
pohonu s m

énicem

OdruSovaci toroid (feritové jadro)

Odru$ovaci toroid napomaha redukci ru-
Seni vyzafovaného z vodi¢i. Lze jej pou-
Zit jak na vstupni, tak na vystupni strané.
Priklad radiového odru$ovaciho filtru (s
montazni podloZkou) je na obrazku vpra-
vo. Vodi¢e musi prochazet vnitfnim otvo-
rem jadra. K dosazeni optimalniho vysled-
ku je nutné provést 3 zavity véech vodict
okolo jadra. Pokud je vystupni kabel ext-
rémné dlouhy a pro zvySeni odruSovacich
vlastnosti Ize pouzit vice filtr(i (aZ Ctyfi) za ZCL—xxx
sebou.

Odrusovaci filtr EMI

Tento filtr m& za ukol sniZzovat ruSeni generované vysokymi spinacimi frekvencemi v
ménici a pfenasejici se po vodicich. Filtr se zapojuje na primarni strané ménice, mezi
vstupni stfidavou tlumivku a vstupni svorky ménice. Filtry typt FFL100 jsou konstruo-
vany tak, aby pohony jimi vybavené splfiovaly doporu¢eni EMC tfidy A (pro Evropu) a
C-TICK (pro Australii). Pfedpokladem uspokojivych vysledkl a splnéni uvedenych no-
rem je dodrzovani v8ech pozadavk( uvedenych v navodu k instalaci viz “CE-EMC
pravodce instalaci” na strané D-2

VAROVANI: Filtr EMI ma vysoky vnitini unikajici proud mezi silovymi vodiéi a
mechanickou konstrukci. Proto napfed fadné uzemnéte mechanickou konstrukci (kryt),
nez pfistoupite k silovému pfipojeni. Zabranite tim moznému urazu el. proudem.

e

s €
= ——

L v

FFL100—xxx

Poznamka: Evropska verze ménict X200 ma standardné integrovan odru$ovaci EMC

filtr. U ménicu tfidy 200V (modely -SFE) filtr splfiuje pozadavky EN61800-3 kategorie
C1 a u tfidy 400V (modely -HFE) kategorii C2.

Kapacitni odrusovaci filtr

Tento kapacitni filtr snizuje rusivy vykon vyzareny vstupnimi napajecimi kabely. Tento
filtr nepfispiva k dosazeni CE a je pouzitelny pouze na vstupni strané ménice. Je
dodavan ve dvou verzich, pro tfidu 200V a pro tfidu 400V. Pfed instalaci prosim
prostudujte pfilozenou dokumentaci.

Stejnosmérna tlumivka

Stejnosmeérna tlumivka slouzi k potlaceni vy$sich harmonickych generovanych
méni¢em. Tlumi vysokofrekvenéni kmity v meziobvodu ménice. Stejnosmérna tlumivka
v meziobvodu nechrani vstupni usmeérfiovac pred vlivy pfichazejicimi ze sité.




X200 Méni¢ m

Dynamické brzdéni

Obecné

Ugelem dynamického brzdéni je zvysit schopnost ménige zastavit b&zici motor se zaté-
Zi v urcité stanovené dobé. Byva to nutné v aplikacich vyznacujicich se nasledujicimi
znaky:

* Velmi vysoky moment setrvacnosti v porovnani s dosazitelnym momentem motoru.

« Aplikace vyZaduje vysokou dynamiku, nahlé zmény rychlosti

* Mechanickeé ztraty systému nejsou schopny motor zabrzdit tak rychle, jak je
pozadovano.

V dobé&, kdy méni¢ snizuje vystupni frekvenci s cilem zastavit nebo zpomalit pohon, sta-
véa se motor doasné generatorem. To nastane, pokud frekvence otad€eni motoru je vys-
i nez frekvence generovana méni¢em. Za téchto podminek dojde ke zvySeni napéti na
stejnosmérné sbérnici ménice, coz muze vést az k vypadku ménice na chybu prepéti. V
mnoha aplikacich funguje dosazeni prepéti jako varovani, Ze jsme jiz dosahli mozné mi-
nimalni doby potfebné k zastaveni pohonu a Ze tuto dobu bez dalSich pfidavnych pro-
stfedkl nelze jiz snizovat. Ménice X200 neobsahuji vnitfni brzdny obvod, a proto je
nutné v pfipadé potfeby pouzit externi brzdnou jednotku, pfipojenou pfimo na stejno/
smérny meziobvod ménice (z ekonomického hlediska je vyhodnéjsi pouzit vektorové
ménice fady SJ200, které obsahuji vnifni brzdny spina¢). Brzdné odpory slouzi jako
zatéz a preméniuji elektrickou elergii na teplo (pozor pfi jejich umist'ovani v rozvadéci).
Brzdny odpor je vedle brzdné jednotky hlavnim komponentem brzdného obvodu. Brzd-
ny odpor by mél mit instalovanu tepelnou pojistku zabrariujici jeho prehfati a zni¢eni. V
normalnim provozu by k takto extrémnim pfipadim, kdy zareaguje tepelna pojistka
brzdného odporu nemélo dochazet a ménic s brzdnym odporem by mél vzdy pracovat s
dostate¢nou rezervou.

Pomér vyuziti dynamického brzdéni
Udava se v % z doby T, (obycejné 100s).
Dynamické brzdéni se musi fidit moznost-  Vystupni

mi brzdné jednotky a brzdného odporu, frekvence dynamické brzdéni
aby nedoslo k jejich pretizeni resp. pre- A

hrati. Na ¢asovém diagramu vpravo je :\
znazornén prubéh vystupni frekvence v ! '
Case. Dynamické brzdéni probiha v do- y .

béhové &asti (t.j. pfi snizovani frekvence) ! > Tp i+ | t
a mélo by se fidit nasledujicimi vztahy: —To—

* Maximalni pracovni cyklus dynamic-
kého brzdéni = 10%, je T,/T,=0.1.

Maximalni délka dynamického brzdéni vychazi T,= 10 s.
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m Naprava chyb

Naprava chyb

Bezpecnostni sdéleni

Prosim precéténe si pozorné nasledujici upozornéni nez pfistoupite k napravé chyb a k
udrzbé ménice a motoru.
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VAROVANI: Pockejte minimainé 5 minut po vypnuti napajeni pfed provadénim
udrzby nebo prohlidek. Jinak hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem.

VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym personalem sezndmenym s konstrukci, pfisluSenstvim, provozem a
s moznymi komplikacemi. NedodrZeni prevence mUzZe zpusobit Uraz.

spojeni logické desky, fidici svorkovnice atd.).Hrozi nebezpeci ohné, zni¢eni zatizeni a

VYSTRAHA: Nikdy nerozpojujte konektory tahem za vodice (vodi¢e pro ventilator ,
A Urazu osob.

Obecné predpoklady

Vzdy udrzujte jednotku v Cistoté, aby se dovnitf nemohl dostavat prach a jiné

znécist'ujici substance.

Vénuijte velkou péci zapojeni, aby nemohlo dojit k ev. chybé v zapojeni nebo
preruseni vodice.

Dotahnéte spravné vSechny svorky a konektory.
Elektronické pfistroje musi byt chranény proti vihkosti a olejum. Prach a kovové piliny
mohou vést ke zhorSeni izola¢nich vlastnosti a k nepredvidanym udalostem.
Prohlidky

Tato kapitola dava navod a vycet k provadéni prohlidek zatizeni:

» denni prohlidky

« periodické prohlidky (zhruba jedenkrat roéné)

» méfeni izolacniho odporu
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Frekvenéni méni¢ X200

Tipy pro odstranovani chyb

Tabulka nize uvadi typické pfiznaky chyb a jejich odstrafovani.

P

oS

PFiznak/podminky Pravdépodobna pfic¢ina Odstranéni o3
Q<

* Je privedeno napajeni na svorky |® Provéfte svorky [L1], [L2], a Ne ©

[L1], [L2], a [L3/N]? Pokud ano, [L3/N], a nasledné [U/T1], ga

musi svitit LED dioda POWER. [V/T2], a [W/T3]. 2

o

Zapnéte napajeni nebo
provéite pojistky..

Je nastaven spravné zdroj Presvédcete se Ze parametr
zadané frekvence (parametr A002 je nastaven spravné
A001)? Presvédcete se Zze parametr

Je nastaven spravné zdroj povelu A001 je nastaven spravné.
chodu (parametr A002)

Je zobrazen chybovy kéd E X X ? Stisknéte tla¢. Func. a zjistéte
podminky chyby. odstrarite

pFi¢inu chyby a provedte reset.

Monitor
frekvence D001
ukazuje nulovou

frekvenci
(Na vystupech
ménice [U], [V],
[W] neni zadné

Jsou signaly na inteligentnich Provéfte spravnost prifazeni
vstupnich svorkach spravné? svorek - nastaveni parametri

Je povel chodu aktivovan? €001 — CO05.

motor napéti) |« Je svorka [FW] (nebo [RV]) * Privedte povel chodu
nebézi pfipojena k [PCS] (pfes spinac, * Privedte 24V na svorku [FW]
apod.) nebo [RV] pokud jsou pfifa-
zeny.
* Je nastavena frekvence ve funkci | ® Nastavte parametr FOO1 na
F001 vétsi nez nula? nenulovou hodnotu.
* Je ke svorkam [H], [O], a [L] ¢ Je-li zdrojem frekvence poten-
pfipojen potenciometr ? ciometr, zajistéte aby na
svorce [O] bylo napéti vétsi
nez OV.

Je aktivni svorka RS (reset), nebo
funkce FRS (volny dobéh)?

Deaktivujte tyto pfikazy

Na vystupech neni zatizeni motoru pFilis velké? Snizte zatizeni a vyzkousejte
ménice [U], [V], motor nezavisle.
[W] je napéti.

Je pouzit e Je provoznl nastaveni mezi * Provéfte nastaveni dalkového
dalkovy ovlada¢ méniéem a dalkovym ovladaéem ovladace
(SRw). spravné?
* Je motor spravné pfipojen ke ¢ Upravte zapojeni s ohledem na
svorkam ménice [U/T1], [V/T2], a sled fazi motoru.
[WiT3] ? Obecné plati:

FWD = U-V-W, a REV=U-W-V.

Respektuje sled fazi motoru smér
otaceni vpred nebo vzad dle

Smér otaceni motoru je svorek [U/T1], [V/T2], a [WIT3]?

opacny

Jsou spravne pfipojeny svorky Pouzijte svorku [FW] pro povel
[FW] a [RV] ? vpred a [RV] pro povel vzad.
Je spravné nastavena hodnota * Nastavte smér otaceni
parametru F004? parametrem F004.




m Naprava chyb
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PFiznak/podminky

Pravdépodobna pric¢ina

Odstranéni

Rychlost ota€eni motoru
nedosahuje nastavené
hodnoty frekvence

Pouzivate-li analogovy vstup je
spravné privedeno na svorky [O]
a [Ol] napéti a proud?

Provéfte zapojeni.

Provéfte potenciometr, nebo
zdroj zadavani.

Neni zatiZzeni pohonu prili§ velké?

Snizte zatizeni.

PFilisné zatiZzeni aktivuje
ochranu pretizeni, ktera snizi
vystupni otacky.

Neni v ménici nastaveno omezeni
vystupni frekvence?

Provéfte nastaveni parametru
(A004) max. frekvence
Provétte nastaveni horniho
omezeni frekvence (A061)

Otacky motoru jsou
nestabilni.

Nejsou v zatizeni prili§ velké
zmény?

Neni napajenci napéti nestabilni?
Vznika problém pfi urcité
frekvenci?

Zvétsete vykon pohonu
(motoru i ménice).
Vyreste problém stabilniho
napajeni.

Zmérite lehce vystupni
frekvenci, nebo pouzijte k
vyfeseni frekvenéni skok.

Otacky motoru neodpovidaji
vystupni frekvenci ménice

Je spravné nastaven parametr
A004 maximalni frekvence?

Je v parametru d001 zobrazena
pozadovana frekvence?

Provéfte nastaveni U/f a speci-
fikaci motoru.

Provétte zda v8echna méfitka
(jako A011 az A014) jsou
nastavena spravné.

Nedoslo po zméné parametru k |* Zmérite hodnotu parametru a
vypnuti sité dfive nez byl zmacknéte tlacitko potvrzeni
provedeno potvrzeni tlacitkem (STORE)
STRORE?
Nedoslo k
Data v zapisu dat K zapisu zménénych a ¢ Pockejte nejméné 6 s mezi
ménici potvrzenych dat do paméti vypnutim a znovu zapnutim
nejsou dochazi pfi vypnuti sité. Byl ¢as sité.
nastavena mezi vypnutim a zapnutim sité
spravne krat$i nez 6s?
Byla vypnuta sit dfive nezpo 6s |® Prekopirujte data do ménice
Zapis dat neby! od pfechodu displeje z REMT do Znovu a s vypnutim sité
dokoncen. INV? pockeijte alespori 6 s po
kopirovani.
Parametr Pla«\.ti.poum pro Neni méni¢ v chodu? Nékteré * Zastavte chod ménice a potom
senezméni urdity parametr parametry nelze za chodu ménit. provedte zménu parametru
E)g\?gd'f i . Pouzivate inteligentni svorku * Zmeénte stav vstupu [SFT],
nimu Plati pro vsech- s vyznamem [SFT] (softwarovy provéite nastaveni parametru
nastaveni) ny parametry zamek)? Neni svorka [SFT] b031 (rezim softwarového
aktivni? zamku).




Frekvenéni méni¢ X200

Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Zjisténi chyby a odstranéni

Mikroprocesor ménice detekuje mnoho raznych
chybovych stavi a chybovou udalost zapiSe do
tabulky historie poruch. Vystup ménice je ihned
zablokovan, obdobné jako reaguije jisti¢ v pfipadé
nadproudu. VétSina chyb nastava za chodu
ménice (viz obrazek vpravo). K interni chybé
ménice v8ak mlze dojit i ve stavu zastaveni. V
kazdém pfipadé se pro odstranéni chybového
stavu pouziva tlacitko (nebo svorka) Stop/Reset.
Lze téZ provést odstranéni historie chyb provedenim postupu “Navrat k tovarnimu
nastaveni” na strané 6-8 (pokud je nastaven parametr b084=00 je vymazana pouze
pamét chyb a nastaveni ménice zustane zachovano).

Kody chyb
Kéd chyb se zobrazi automaticky na displeji OP pokud méni¢ pfejde do stavu poruchy.
Nasledujici tabulka obsahuje popis pficin chyb a pfifazeni jejich kodu.

eqzipn e
gAyo eaeideN

Kéd . S
chyby Nazev Pri¢iny
EO1 * Nadproud pfi * Hridel motoru je zablokovana nebo je zatizeni prilis
konstantni rychlosti vysoké. Tyto okolnosti zapfi¢ini nadmérny proud a
— - vystup ménice je zablokovan

EQ2 |* Nadproud pfidob&hu |4 priginou mize byt i nespravné zapojeni motoru (
zaména D za Y)

E(Q3 |* Nadproud pfirozbéhu |e vystup ménice je zkratovan

EO04 * Nadproud za jinych

okolnosti

EOS5S * Ochrana proti pietizeni |* Je-li zji$téno pretizeni motoru a aktivuje se funkce
termoelektrické ochrany motoru, je vystup ménice
zablokovan a hlaSena chyba

EO6 * Pretizeni brzdného * Je-li prekrodena doba vyuziti brzdného odporu

odporu ménic¢ zablokuje vystup a vyhlasi chybu

EO7 * Ochrana proti pfepéti | * Pokud napéti na meziobvodu pfekroci prahovou
uroveni ochrany (pfi regenerativni brzdéni, vlivem
vracené energie z motoru)

EO8 e chyba EEPROM * Pokud dojde k problémdm na paméti EEPROM
vlivem ruseni nebo vysoké teploty, je vystup zablo-
kovan a ménic hlasi chybu

EO09 * Chyba podpéti * Snizeni napéti v meziobvodu pod prahovou
hodnotu vyusti v chybu v fidicich obvodech. Za
téchto podminek muze také dochazet k
nadmeérnému otepleni motoru a ke snizeni
momentu. Méni¢ zablokuje vystup a hlasi chybu.

El1l * Chyba CPU * Nespravna funkce CPU, méni¢ zablokuje vystup a
hlasi chybu




m Zobrazeni poruch, jejich historie a podminek

Kéd

chyby Nazev

PFiginy

E12

Vnéjsi porucha

Signal vnéjsi poruchy na inteligentni vstupni
svorce, které je pfifazena funkce EXT je aktivovan.
Méni¢ zablokuje vystup a vyhlasi chybu.

E13 e USP
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Je-li na nékteré z inteligentnich vstupnich svorek
navolena funkce USP (ochrana proti neoceka-
vanému startu) a dojde k sepnuti sité v dobé kdy je
aktivni signal chod, je zablokovan vystup a hlasena
chyba USP.

El4

Zemni spojeni

Je indikovano zemni spojeni na vystupu ménice v
prubéhu testu, pfi zapnuti sité. Tato funkce je
uréena k ochrané zafrizeni, nikoliv osob. Tuto
chybu neresetujte aniz by jste zjistili jeji
pri¢inu. Pfi rozbéhu ménice do zkratovaného
vystupu hrozi jeho zniceni.

Prepéti na vstupu

E15

K testovani vstupniho napéti dochazi pfi
zastaveném ménici po 100s. Pokud je napéti na
vystupu zvySené ménic preje do stavu chyby.

Prekroceni vnitfni
teploty

E21

Pokud vnitfni teplota pfekroci prahovou hodnotu,
teplotni ¢idlo v modulu ménice zablokuje vystup a
vyhlasi chybu pfehfati vykonové ¢asti.

Termistor

E35

Je-li na vstupni inteligentni svorce 5 pfipojen
termistor v motoru a navolena funkce PTC a dojde-
li k pfehfati motoru méni¢ zablokuje vystup a
vyhlasi chybu.

Bezpecné zastaveni

E37

Byl zadan signal pro bezpeéné zastaveni

E60

Chyba komunikace

Pokud obvod hlidani prodlevy komunikace zjisti
prekroceni ¢asu

- - - Podpéti - ztrata
napdjeni fidicich
obvodu

Vlivem ztraty napajeni ménic zablokuje vystup. Pfi
obnoveni napajeni se ménic¢ snazi o restart, pokud
se restart nezdafi, méni¢ vyhlasi chybu.

Poznamka: Pokud dojde k chybé EPROM (E08), pfesvédcete se, ze véechna data
[& zustala zachovana a vporadku. Jestlize dojde k vypnuti sité v dobé kdy je aktivni
svorka reset [RS], pak pfi znovuzapnuti sité je hlasena chyba EEPROM.




Frekvenéni méni¢ X200 -
Historie chyb a stav ménice

Je velmi dulezité pred vymazanim chyby (reset) zjistit jeji pficinu. Dojde-li k chybé,
méni¢ zapise dllezité provozni hodnoty v okamziku chyby do paméti. Tato data najdete
ve funkcich dxxx. Ve funkci d081 najdete zdznam posledni chyby (E,). Pfedchozi chyby
jsou zaznamenana ve funkci d082 a d083 (E,.4 a E, ). Kazda dalsi chyba posouva
zdznamy chyb z d081do d082 a z d082 do d083, a zapisuje aktualni chybu do d081.
Nasledujici schema nabidky ukazuje jak zobrazit kédy chyby a podminky jejich vzniku.
Pokud jiz byly zaznamenany chyby, pak v d081 najdete nejcerstvéj$i zaznam a v d083
nejstarsi.
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Monitor Menu

podminky A
chyby

koéd chyby

vystupni frekvence
pfi chybé

proud motoru
pfi chybé

napéti DC sbér-
nice pfi chybé

celkova doba chodu
meénice pfi chybé

celkova doba pfi-
pojeni ménice k siti

@;




m Navrat k tovarnimu nastaveni

Navrat k tovarnimu nastaveni

Provedenim nasledujici procedury miZete vratit vSechny parametry k hodnotam
tovarné nastavenym podle pfislusné zemé uziti. Po inicializaci méni€e provedte test
chodu dle kapitoly 2. Nasleduje popis procedury inicializace.

P.¢. Akce Zobrazeni Funkce/Parametr

®©
o
N
©
S

®©

Qo
>
<
S}
©
>
©
ot
Q
\@©
P4

1 pouzijte tlacitka @ O a O a skupina *b" zvolena

zvolte skupinu funkci “b”.

2 stisknéte tlac. @ ) b 0 O 1 zvolen prvni “b” parametr

3 o ~ 5 nastaven parametr volby zemé
stisknéte tlac. O azdo -> b 085] |inicializace

4 00 = Japan, 01 = Europe,

stisknéte tiag. @) . 02 = USA

5 | Provéite Ze kod zemé je spravny, nemérite jej, pokud si nejste absolutné jisti, ze
napétovy a frekvencni rozsah odpovidaji zvolené zemi.

Kéd zemé Ize zménit stiskem tlacitek O nebo O a potvrzeni provedte .

6 | stisknste tiagitio €9 . 5085 |Kodzemeie nastaven

7 stisknéte tladitko Q ] b O 8 4 volba funkce inicializace

8 s o 00 = inicializace se neprovadi,
stisknéte tlacitko @ . pouze vymaz chyb

9 01 = provedeni inicializace

stisknste tlaitko () .

nyni dojde k inicializaci
parametrt

10| stisknste tiaitko (1) .

Prvni ¢ast specialni tlacitkové

stisknéte soucasné tlacitka @, sekvence

@ a @ pridrzteje.

12 | Jakmile se objevi zvoleny kéd zemé
pust'te v8echna tlacitka.

v pribéhu inicialize je zobrazen
zvoleny kod zemé a levy digit
rotuje

SRS
Qc (e} i | {ew)
|||l oo ||oof [

e

13 |inicializace je kompletni. na displeji je kod zobrazeni
frekvence - inicializace byla

uspésné dokoncena

Y
je]
S
—

Poznimka: Inicializaci nelze provést s pomoci dalkového ovladace. Odpojte DOP a
[& pripojte operaéni panel ménice.
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Udrzba a prohlidky

Obsah mési€nich a ro€nich prohlidek z
O el
[
Cyklus Q <
Provadény ukon Zjist'uje se... Metoda zjist’ovani Kritérium Ne ©
Mésicni| Rocni o o
[
okolni extrémni teplota v teplomérem, okolni teplota mezi-10 az §-
prostredi a vihkost vhlkomérem 40°C, bez kondenzace
O
5 hlavni nenormaini hluk v vizualné a sluchové |obycejné prostredi pro
2 pfistroje a vibrace elektronicka zafizeni
o
5 napajeci tolerance napéti v digitalnim voltmet- |tfida 200V:
> napéti rem mezi svorkami |200 az 240V 50/60 Hz
[L1], [L2], [L3] trida 400V:
380 az 460V 50/60 Hz
zemni izolace| odpovidajici v digitalnim Ohmmet- |5 MQ nebo vice
odpor rem mezi ostatnimi
svorkami a GND
uchyceni zadné vypadené v momentovy M3: 0.5-0.6 Nm
Srouby Sroubovak M4:0.98 — 1.3 Nm
M5: 1.5 -2.0 Nm
komponenty |pfehrati v teplotni chyby zadné teplotni chyby
> |skfifi prach a $pina v |vizudlné bez parchu a $piny
°
S svorkovnice |bezpeéné v vizualné zadné abnormality
S spojeni
% vyhlazovaci |vytékani, vybou- v vizualné zadné abnormality
= kondenzatory|leni
relé odskakovani v sluchové pouze jedno cvaknuti pfi
zapnuti
odpory rozpadeni, v vizualné promérte brzdné odpory
zmeéna barvy
chladici hluk v vypnéte a zkuste lehké a hladké otaceni
ventilatory otacet ruéné
prach v vizualné ocisténe vyssatim
vSeobecné |zadny zapach, v |vizudlné Z&dné abnormality
zmeény barvy,
fidici koroze
obvody
kondenzatory|zadné vytékania vizualné neporuseny vzhled
deformace
cenlai |LED ¢itelnost vizualné pracuji vSechny
Displej segmenty LED

Pozn. 1: Zivotnost kondenzatord je ovlivnéna teplotou okoli, viz “Kfivka Zivotnosti
kondenzator(” na strané 6—11

Pozn. 2: Ci$téni ménice je nuté provadét pravidelné. Nahromadény prach na ventila-
torech a chladi¢i mGze zpusobit prehfati ménice.




m Udrzba a prohlidky

Méreni izola¢niho odporu
Test izolacniho odporu vyuziva pfiloZeni vysokého napéti k zjisténi degradace izola¢-
nich schopnosti. U ménice je dulezité, aby silové ¢asti byly dostatecne izolovany od
zemniho potencialu.

Obrazek nize znazorriuje zapojeni pro provedeni testu izolacnich viastnosti. Pfi
provadéni Testu izolace postupujte v nasledujicich krocich:
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1. Odpojte méni¢ od sité a vyckejte nejméné 5 minut pred nasledujicim krokem.

2. Odejméte Celni kryt silové svorkovnice.

3. Odpojte vSechny vodice ze svorek [R, S, T, RB, PD/+1, PD/+, N/-, U, V, a W]. Je
velmi dulezité, aby byly odpojeny sit'ové pfivody a pfivod k motoru.

4. Vhodnym vodi¢em propojte vSechny svorky [R, S, T, RB, PD/+1, PD/+, N/-, U, V, a
W] dohromady dle obrazku.

5. Pripojte méfic€ izolacniho odporu k zemnici svorce ménic¢e a druhym pélem ke zkra-
tovanym silovym svorkam dle obrazku. Nyni provedte méfeni izolacniho odporu pfi-
loZenym stejnosmérnym napétim 500V. naméfeny izola¢ni odpor musi byt 5SMQ a vice.

propojte vodivym mustkem

odpojte vstupni
vodice

odpojte vodice
k motoru

méfic¢ izolacniho
odporu, 500VDC

\\\|///

6. Po provedeni testu izolace odpojte méfi¢ od ménice.

7. Odstrarite vodivé mustky a pfipojte plvodni silové vodice sité a motoru [R, S, T, RB,
PD/+1, PD/+, N/-,U, V, a W].

OPATRNOST: Nepfipojujte méfi¢ izolaéniho odporu k Zadnym fidicim svorkam (inteli-
gentni vstupni svorky, analogové svorky atd.) doslo by ke zni€eni fidici ¢asti ménice.

OPATRNOST: Nikdy nepfikladejte na méni¢ zkusebni napéti (zkouska elektrické
pevnosti). Mezi silovymi obvody ménic¢e a zemi je vfazen svodi¢ prepéti.

OPATRNOST: Umisténi silovych svorek je odliSné od starsich typt ménici jako L100,
L200 apod. Prosim postupujte pfi zapojeni silovych kabell obezietné.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Nahradni dily
Doporu¢ujeme drzet skladem nasledujici ND dily aby se minimalizoval ¢as odstavky: >
— )
Mnozstvi =3
Popis casti Symbol Poznamky Q<
Pouzito | Skladem Ne ©
o o
chladici ventilator | FAN 1 1 015S, 0228, 015N, 022N, L 3
015L, 022L, 037L, o
015HF az 075HF
kryty Ccv 1 1 pfedni kryt
Hlavni kryt
kryty svorek

KFivka zivotnosti kondenzatort

Stejnosmérna sbérnice ménice je osazena kondenzatory o velké kapacité (viz obr. nize)
slouzicimi k vyhlazeni usmérnéného napéti. Kondenzatory pracuji s vysokym napétim a
proudy. Casem dochazi k postupné ztraté jejich kapacity coz ovliviiuje funkci ménice.

Frekvencéné fizeny pohon

napajeni
usmériiova¢  vnitfni ss stfidaé Motor
L1 sbérnice
L2 H
L3

7

kondenzatory

Zivotnost kondenzatoru ovliviiuje kromé zatizeni také vysoka teplota okoli. Tuto zavis-
lost ukazuje nasledujici obrazek. Je nutné zabezpecit teplotu okolniho prostfedi ménice
v dovolenych mezich a provadét pravidelné prohlidky ventilatort a chladice. Je-li méni¢
instalovan v rozvadédi je nutné sledovat teplotu uvnitf rozvadéce..

50 |—-- krivka Zivotnosti kondenza-

teplotackoli °C | 1 N provoz 12 hod denné

{0 Jf U DU e
20 oo y

10 —

-10 | roky
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Obecna elektricka méreni ménice

Nasledujici tabulka naznacuje jak se méfi zakladni systémové elektrické parametry.
Obrazek na nasledujici strané znazorfiuje pohon (méni¢-motor) a rozmisténi méficich

bod.
Parametr Obvod: v.e uktgrem se Meéfici pristroj Poznamka Beferency
méfeni hodnota
Napajeci napéti | Ex —mezilL1al2 stfidavy voltmetr, | efektivni sit'ové napéti
E4 Eg—mezil2al3 nebo voltmetrs | hodnota prvni | (tfida 200V) 200—
Er—mezil3all usmérnénim harmonické 240V, 50/60 Hz
T (tida 400V) 380—
460V, 50/60 Hz
vstupni proud |1, -L1,1g-L2, ;-L3 celkova —
14 efektivni
hodnota
vstupni pfikon | Wqq —meziL1al2 celkova —
Wi Wqp—mezil2al3 ﬁfedktlvtm
odnota
ucinik napajeni W —
Pfy Pf, = ———— x 100%
J3 % E, x1
vystupni napéti |Ey-meziUaV voltmetr s celkova —
Eg Ey-meziVaW usmérnénim efektivni
Ew-meziWaUu hodnota
vystupni proud |Ily—-U stridavy celkova —
o Ily-V ampermetr efektivni
| w hodnota
W—
vystupni vykon | Wgq—-meziUaV elektronicky celkova —
Wo W —mezi Va W wattmetr ﬁge,;jkr:i(\)/tr; i

vystupni Gginik
Pfy

Spodtéte vystupni ucinik z vystupniho napéti E, vystupniho
proudu | a vystupniho vykonu W..

Pf, =

A/§><EO><IO

W, .
x 100%

Pozn. 1:

Pozn 2:

Pozn. 3:

Pro méfeni napéti pouziveijte pfistroje, které zobrazuji efektivni hodnotu
prvni harmonické napéti a pro méfeni proudu a vykonu pfistroje, které zobra-
zuji celkovou efektivni hodnotu.
Na nizkych frekvencich mize vznikat chyba méfeni diky deformaci vystupni
viny ménice. PFi dodrZeni vy$e zminéného postupu a pouziti uvedenych
pfistroju, by mély namérené vysledky odpovidat skute¢nosti.

Digitalni voltmetr pro vSeobecné pouziti (DVM) neni vzdy nejvhodné;si,
zvlasté pfi méreni deformovaného (nesinusového) pribéhu mize vznikat

nezanedbatelna chyba.
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Frekvenéni méni¢ X200

Nasledujici obrazek znazorruje méfici mista napéti, proudu a vykonu pro méfeni
zminéna na pfedchozi strance. Ma byt méreno efektivni napéti prvni harmonické a
celkovy efektivni proud a vykon.

Schema méfeni v jednofazové napajeci siti

&
ﬂ)-o\
oo
g2
Ne ©
o

s 5
<
o

Ménic

()
&)
(5
S

N N W T3
Schema méreni v tiifazové siti

Ménié
L, R U T

L3

I3
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m Udrzba a prohlidky

Technika méreni vystupniho napéti ménice

Provadéni méfeni napéti na regulovanych pohonech vyzaduje spravné vybaveni a
dodrzovani bezpecnosti. Pfi tomto méfeni pracujete s vysokym napétim o vysoké
frekvenci a nesinusovém prabéhu. Digitalni voltmetr nebude poskytovat spolehlivé
vysledky a pfipojeni vysokonapét'ového signalu ke vstupu osciloskopu nemusi byt
bezpecéné. Polovodi¢e v méni€i maji vlastni ztraty a rozptyl a méfeni bez zatiZeni také
nepovede ke spravnym vysledkam, proto velmi doporucujeme pouzit pro méreni obvod
dle nasledujiciho obrazku
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Méfeni napéti se zatézi Méreni napéti bez zatéze

O O O O
Inverter Inverter

pfidavny odpor  —_, 3ow
220 kQ | 220 kQ
W NP %zw \\\\///
+ - +H -

napét’ova tf.| diodovy most | voltmetr napét’ova tf.| diodovy most | voltmetr

tfida200V 600V 0.01A min.  [rozsah 300V tfida 200V 600V 0.01A min.  |rozsah 300V

tfida400V 100V 0.1A min. rozsah 600V tfida 400V 100V 0.1A min. rozsah 600V

Nedotykejte se za provozu a pii méfeni holych kabell a svorkovnic. Méfici pfistroje
umistéte pfed méfenim na izolovanou podlozku.
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Zpusob testovani prvki IGBT

g0 @

Nasledujici procedura slouZi ke zji$t'ovani stavu tranzistord (IGBT) a diod:

1. Odpojte vstupni a vystupni vodi¢ od svorek [R, S,a T]a [U, V, a W]. g
2. Odpojte veskeré vodice od svorek [+] a [RB]. 2‘ g
3. Pouzijte digitalni voltmetr (DVM) a nastavte rozsah odporu 1Q. MiZeme testovat E‘( 5
vodivy stav jednotlivych polovodicu na svorkach [R, S, T, U, V, W, RB, +, a—]. g g
[+1] [+] [RB] S
D1 D2 D3 (P O (P TR1 ‘ TR2 . TR3
[RIO— + O[U]
Sfe _ OVl
Mmoo L % ——0O[W]
D4 D5 D6 O TR7 TR4 TR5 TR6
-
legenda k tabulce — témér nekonecny odpor: = o0 Q  téméF nulovy odpor: = 0 Q
A e méfena o DVl méfena -~ LIV méfena
dast _ + hodnota | 4 _ + hodnota dast _ + | hoodnota
DI | [R] | +1 =00 D5 [ [S]| NI | z0Q | TR3 [[W]| [t ]| 200
+1 | [R] | =z0Q [N] | [S] | zwQ [+ [ w1| =0Q
D2 | [S] | +1 =0 Q D6 | [T] | [N]| =zo0Q | TR4 | [U] | [1] =0Q
+1 | [8] =00 IN] | [T] | zwQ 1| | zea
D3 | [T] | +1 =00 | TRI | [U] | [+] | 2zwQ | TRS | [V] | [1] =0Q
1| [T | =zo0Q [+ || =zo0Q 1] vV zeQ
D4 [ [R] | NI | z0Q | TR2 | [VI|[H | 2z | TR6 | [W]| [] =0Q
[N] | [R] | =0Q [+ [ VI | =0Q [ | [W]| =0Q

Poznamka: Odpor diod a tranzistor(i nebude Uplné stejny, ale bude hodné podobny.
Pokud zjistite fadovy rozdil, mize to znamenat existenci zavady.

Poznamka: Pfed méfenim zajistéte, aby kondenzatory pfipojené mezi svorkami [+] a
[-] byly GpIné vybity.




ZARUKY

Podminky zaruky

Zaruéni doba je za normalnich podminek 24 mésict od okamziku vyrob
(uvedenu na Stitku) nebo 12 mésict od uvedeni do provozu, podle toho
ktera udalost nastane dfive. Zaruka pokryva opravy nebo vyménu dle
zvazeni HITACHI, a tyka se pouze instalovaného ménice.
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1. Oprava v nasledujicich pfipadech i v zaru¢ni dobé jde k tizi
kupujiciho:

provozem nebo nedovolenym a neodbornym zasahem do struk-
tury produktu.

. Nespravna funkce nebo zni¢eni zavinéna padem po prodeji a
transportu.

senim, povodni, Uderem blesku, nespravného napajeciho napéti,
znecisténim nebo jinou pfirodni katastrofou.

2. Je-li pozadovana oprava pfimo v misté nasazeni, veskeré naklady
spojené se zasahem v misté jdou k tiZi kupujiciho.

3. Tuto pfirucku peclivé uschovejte k pfipadnému dalSimu nahlédnuti,
neztrat'te ji. V pfipadé potieby prosim kontaktujte Vaseho lokalniho
distributora HITACHI a pozadejte jej o dalsi pfirucku.
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m Nazvoslovi

Dodatek A

Nazvoslovi
Teplota okoli

Frekvence dosazeni

Auto-tuning

Zakladni frekvence

Brzdny odpor

Zabérovy moment

Nosna frekvence

CE

Tlumivka

Teplota vzduchu v prostoru, ve kterém je umisténa pohonna
elektronicka jednotka. Odvod tepla z jednotky je podminén
nizsi teplotou okoli, aby bylo mozné odvést teplo od citlivé
elektroniky.

Frekvence dosazeni odpovida pfi konstantnich otackach
nastavené vystupni frekvenci. Funkce dosazeni frekvence
zapne vystup, kdyZ méni¢ dosahne nastavené konstantni
otacky. Méni¢ ma ruzné frekvence dosaZeni a rizné logické
volby.

Schopnost procesoru provést proceduru, ktera pomoci
vzajemného plsobeni se zatézi stanovi spravné koeficienty
pro uziti v fidicim algoritmu. Auto-tuning je bézné
pfisluSenstvi regulatord. Nékteré Hitachi ménice pouzivaji
autotuning ke stanoveni parametrd motoru pro optimalni
fizeni. Pro ménice X200 se jiz nepouziva..

Vstupni napajeci frekvence, na kterou je navrzen motor.
VétSina motoru je navrZzena na jednu hodnotu 50 az 60 Hz.
Ménice Hitachi maji programovatelnou zakladni frekvenci,
musite se presvédcit, Ze tento parametr odpovida
pfipojenému motoru.

Energii absorbujici odpor, ktery rozptyluje energii z dobihajici
zatéZze. Moment setrvacnosti zplisobuje, Ze motor funguje
béhem dobéhu jako generator. Méni¢e X200 nebsahuji
prostfedky pro brzdéni. Brzdna jednotka o brzdny odpor jsou
pro ménige X200 volitelné. Viz Ctyrkvadrantovy provoz a
Dynamické brzdéni.

Moment, ktery musi motor vyvinout k pfekonani statického
tfeni zatéZe, aby se zatéZ zacala otadet.

Konstantni frekvence periodické, spinaci kfivky, kterou ménic
moduluje pro generaci stfidavych vystupl k motoru (spinaci
frekvence modulace). Viz také PWM (pulzni Sitkova
modulace).

Schvalovaci organ pro fizeni standard( elektronickych
produktd v Evropé. Pohony, navrzené pro schvaleni CE musi
obsahovat pfislusny odruSovaci filtr (filtry), instalovany v
aplikaci.

Civka, ktera je navrzena aby potlacovala radiové frekvence
se nazyva “tlumivka”, protoze zeslabuje (tlumi) frekvence nad
prislusnym prahem. Naladéni je ¢asto dosazeno pouzitim
nastavitelného magnetického jadra. V pohonech s promén-
nou frekvenci pomaha tlumivka umisténa ve vykonovych
vodicich zeslabovat Skodlivé harmonické a chranit zafizeni.
Viz také Harmonické.




L200 Méni¢

Stejnosmérné
brzdéni

Pasmo necitlivosti

Digitalni panel

Dioda

Pracovni cyklus
(zatézovatel)

Dynamické brzdéni

Odchylka

EMI

Ctyikvadrantovy
chod

Stejnosmérné brzdéni zastavuje stfidavé napajeni motoru a
dodava do vinuti motoru stejnosmérny proud za ucelem
zastaveni motoru. Tak zvané “Stejnosmérné brzdéni” ma
maly vliv pfi velkych otackach a uziva se az motor témér stoji.
V Fidicim systému je to pasmo vstupu, které nema patrny vliv
na chovani vystupu. V PID regula¢nich smy¢kach je k pasmu
necitlivosti pfidruzen termin chyba. Pasmo necitlivosti maze
nebo nemusi byt Zadouci, zaleZi na aplikaci.

U ménicu Hitachi, “digitalni panel” (DOP) odkazuje obvykle
na klavesnici na pfednim panelu ménice. Ale zahrnuje také
ovladaci panel, ktery je spojen s méni¢em pomoci kabelu.
Software Pro-drive je PC softwarova simulace opera¢niho
panelu, umoziiujici pIné ovliadani vSech parametrt a chodu
ménice.

Polovodi€ové zfizeni, které ma voltampérovou charakteris-
tiku, kterd umozriuje proudu prachod pouze jednim smérem,
s nepatrnym zbytkovym proudem ve druhém sméru. Viz
také usmérnovac.

1. Procento doby sepnuti k dobé periody pravouhlého
prabéhu pevné frekvence.

2. Pomér doby béhu motoru, brzdného odporu, atd. k celkové
dobé (tj. souctu doby béhu k dobé prestavky). Tento para-
metr je obvykle specifikovan v souvislosti s pfipustnym na-
rstem teploty zafizeni.

specialniho brzdného odporu. Pfidavny rozptyl (brzdny
moment) je efektivni pfi vy$Sich rychlostech, pokud se motor
zastavuje, ma snizeny vliv.

P¥i regulaci je odchylka rozdil mezi skute¢nou a nastavenou
(zaddanou) hodnotou regulované veliciny. Viz regulovana
veli¢ina a PID regulaéni smycka.

Elektromagneticka interference - v pohonném systému s
motorem spinani proudl a napéti vytvaii moznost vyzarovani
elektrického ruseni, které muze ovlivnit funkci blizkych
citlivych elektrickych pfistroji a zafizeni. Urcité aspekty insta-
lace, jako délka kabell k motoru, vedou ke snizeni moZnosti
EMI. Hitachi dodava pridavné filtry, které muzete instalovat
pro snizeni urovné EMI.

Pokud si prohlédneme graf zavislosti moment - otacky, ctyrk-
vadrantovy pohon muZe tocit motor bud’ dopfedu nebo zpét,
praveé tak jako snizovat otacky v kterémkoliv sméru (viz také
zaporny moment). Zatéz, kterd ma relativné velky moment
setrvacnosti, ma byt pohanéna v obou smérech a rychle
ménit smér ota€eni vyzaduje od pohonu &tyfkvadrantovy
provoz.
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m Nazvoslovi

Volny dobéh

Nastaveni frekvence

Dodatek A

Harmonické

Koniska sila

IGBT

Setrvaénost
Inteligentni svorka

Ménic¢

Oddélovaci
transformator

ZpUsob zastaveni motoru, ke kterému dojde, kdyz méni¢
jednoduse vypne svoje vystupy. To dovoli motoru a zatézi
volné dobé&hnout, nebo muze zapusobit mechanicka brzda a
zkratit dobu dobéhu.

Zatimco v elektronice ma frekvence v§eobecny vyznam, v
technice regulovanych pohon( je pfimo spojena s promén-
nou rychlosti motort. Vystupni frekvence ménice je promén-
na a dosazené otacky motoru jsou na ni pfimo zavislé.
Napfiklad motor s jmenovitou frekvenci 60 Hz muze byt fizen
méni¢em s vystupni frekvenci proménnou od 0 do 60 Hz. Viz
také Zakladni frekvence, Nosna frekvence a Skluz.

Harmonické predstavuji celé mnozstvi nasobku zakladni
frekvence. Pravouhlé priibéhy, pouzivané v ménicich
vytvareji vysokofrekvenéni harmonické, ackoliv hlavnim
cilem je poskytovat sinusové pribéhy nizkych frekvenci. Tyto
harmonické mohou Skodit elektronice (v€etné vinuti motoru)
a vyzarovat energii, ktera ovliviiuje blizka elektronicka
zafizeni. Tlumivky, sit'ové tlumivky a filtry jsou nékdy
pouzivany k potlaeni pfenosu harmonickych do elektrického
systému. Viz také Tlumivka.

Fyzikalni jednotka méFeni prace vykonané za jednotku ¢asu.
Mizete pfimo prevadét mezi koriskymi silami a Watty jako
jednotkou vykonu.

Insulated Gate Bipolar Transistor (IGBT) — polovodi¢ovy
tranzistorovy prvek schopny vést velmi velky proud v
sepnutém stavu a snasejici velmi vysoka napéti ve vypnutém
stavu. Tento vykonovy prvek na bazi bipolarniho tranzistoru
je pouzit v ménicich Hitachi.

PFirozeny odpor nehybného objektu k uvedeni do pohybu
externi silou. Viz také Hybnost.

Konfigurovatelny vstup nebo vystup ménice Hitachi. Kazdé
svorce muze byt pfifazena jedna z vice logickych funkci.

Zafizeni, které elektronicky méni stejnosmérny proud na
stfidavy pomoci proménného spinani vstupd k vystuptm,
pfimo a invertované. Pohon s proménnymi otaCkami se také
nazyva stfidac, nebot’ obsahuje tfi pfepinaci obvody ke
generaci tfifazového vystupu pro motor.

Transformator s napét'ovym prevodem 1:1, ktery poskytuje
elektrické oddéleni mézi primarnim a sekundarnim vinutim.
To se typicky pouziva na vstupni strané chranéného zafizeni.
Oddélovaci transformator umi ochranit zafizeni pfed zemni
chybou nebo jinou zavadou na sousednich zafizenich,
soucasné zeslabuje Skodlivé harmonické na napajeci strané.
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Tipovani Obygejné se provadi ruéné, tipovaci povel z ovladdaciho
panelu pozaduje, aby pohonny systém neustale bézel
urcitym smérem, dokud obsluha stroje neukongi tipovani.

Frekvence skoku Frekvence skoku je bod ve vystupnim frekvenénim rozsahu
ménice, ktery chcete preskocit. Tato funkce se muze vyuzit,
jestlize se chceme vyhnout rezonanénim frekvencim,
mUzZeme naprogramovat az tfi skokové frekvence.
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Sit’ova tlumivka Trifazova civka, ktera je obvykle instalovana na vstupni
strané ménice pro snizeni harmonickych a pro omezeni
zkratového proudu.

Hybnost Fyzikalni vlastnost pohybujiciho se télesa, ktera zpusobuje
jeho setrvavani v pohybu. V pfipadé motoru se rotor a
pfipojena zatéz to¢i a ma uhlovou hybnost.

Viceotackovy provoz Schopnost pohonu uchovat pfednastavené trovné otacek
motoru a fidit motor dle aktualné zvolené predvolby. Hitachi
ménice maji 16 predvoleb.

Zatéz motoru V pohonéafském nazvoslovi, zatéZ motoru se sklada ze
setrvacnosti fyzickych hmot a souvisejiciho tfeni
mechanismu, které ovliviiuji hfidel motoru. Viz také

Setrvacnost.

NEC The National Electric Code je schvalovaci dokument, ktery
spravuje elektrickou energii, zafizeni a instalaci ve Spojenych
statech.

NEMA The National Electric Manufacturer’s Association. NEMA

klasifikace jsou publikované soubory hodnoticich standardu
zafizeni. Primysl je vyuziva k hodnoceni nebo srovnavani
zafizeni, vyrabénych rlznymi vyrobci se znamymi standardy.

Vystupy s otevienym Bé&zny logicky diskrétni vystup, ktery vyuziva NPN tranzistor,

kolektorem ktery je zapojen jako spinac ke spoleénému napajecimu
vodici, obvykle zemi. Kolektor tranzistoru je pfistupny pro
externi pfipojeni (neni pfipojen k vnitfnim obvodim). Tedy
vystup pfipojuje proud externi zatéze k zemi.

c
¢

inik Koeficient, ktery vyjadfuje fazovy posun (¢asovy offset) mezi
proudem a napétim dodavanym ze zdroje do zatéze.
Dokonaly Gginik = 1.0 (bez fazového posunu). Uginik mensi
nez jedna zpUsobuje pfidavné ztraty pfi pfenosu vykonu
(napajeni zatéze).
PID regulaéni Proporcionalni - Integraéni - Derivaéni - matematicky model,
smycka uzivany pro regulaci. Regulator udrzuje regulovanou veli¢inu
(PV) na nastavené (zadané) hodnoté (SP) s vyuzitim PID
algoritmu, aby vykompenzoval dynamické podminky a ménil
vystup smérem k pozadované hodnoté. Pro frekvenéné
fizené pohony jsou vystupni veli¢inou pro ovliviiovani regulo-
vané veli¢iny otacky motoru. Viz také Odchylka.
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Dodatek A

Regulovana veli€ina

PWM

Reaktance

Usmérnovac

Regenerativni
brzdéni

Regulace

Brzdny Moment

Rotor

Saturacni napéti

Vektorové frizeni bez
zpétné vazby

Veli¢ina procesu (PV), ktera primarné ovliviiuje kvalitu
provadéného procesu. Napf. pro primyslovou pec, je
regulovanou veli¢inou teplota. Viz také PID regulacni
smycka a Odchylka.

Pulzni $itkova modulace: zplsob fizeni vystupl frekvenéniho
pohonu, ktery uskutecriuje frekvenéni i napét'ové fizeni
vystupni €asti. Kfivka vystupniho napéti ma konstantni ampli-
tudu, a spinanim (pulzni Sitkovou modulaci) je fizena stfedni
hodnota napéti. Spinaci frekvenci se nékdy fika Nosna
frekvence.

Impedance civek a kondenzatord ma dvé slozky. Odporova
¢ast je konstantni, zatimco reaktivni ¢ast se méni s
pfilozenou frekvenci. Tato zafizeni maji komplexni impedanci
(komlexni ¢&islo), kde odpor je redlna ¢ast a reaktance je
imaginarni ¢ast.

Elektronické zafizeni, vyrobené z jedné nebo vice diod, které
méni stfidavy vykon na stejnosmérny. Usmérfiovace jsou
obvykle uzivany v kombinaci s kondenzatory pro filtraci
(vyhlazeni) usmérnéného prib&hu na témér idealni
stejnosmeérné napéti.

Specidlni zplsob generace zaporného momentu motoru,
méni¢ umozni motoru stat se generatorem a energii bude
bud zadrzovat v kapacité, nebo spotfebovavat pomoci
vné&jSiho brzdného odporu.

Kvalita Fizeni pouzita pro udrzeni vybraného parametru v
pozadované hodnoté. Obvykle vyjadiené jak procento () ze
jmenovité hodnoty, napfiklad pfi regulaci motoru jsou to
obvykle otacky motoru.

Tocivy moment pusobici ve sméru opacném nez je rotace
hfidele motoru. Pfedstavuje ho deceleracni sila na motoru a
jeho externi zatézi. Tocivy moment pusobi brzdnou silou na
motor a pfedstavuje vnéjsi zatéz.

Vinuti motoru které se toci, vinuti je mechanicky spojené s
hideli motoru. Viz také Stator.

Tranzistorovy polovodi€ovy prvek je v saturaci, kdyz zvy$eni
proudu na vstupu nema za nasledek dal$i zvySeni
vystupniho proudu. Satura¢ni napéti pfedstavuje Ubytek
napéti na polovodi¢ové soucastce. V idealnim pfipadé by
saturacni napéti bylo nulové.

Technika pouzivana pro fizeni rotace silového vektoru v
motoru (uvadéno v nékterych konstrukénich fadach ménict
Hitachi) bez pouziti snimace polohy h¥idele. Vyhody zahrnuji

nakladl na snimac polohy htidele.




L200 Méni¢

Zadana hodnota (SP) Zadana hodnota (setpoint SP) je pozadovana hodnota
regulované veli€iny technolologického procesu. Viz také
Regulovana veli¢ina (PV) a PID regula¢ni smycka.

vodi¢ téméf na potencialu zemé, zatimco fazovy vodic se
sinusové méni kolem zemniho potencialu. Tento zdroj
napajeni nazyvame jednofazovy pro odliSeni od tfifazovych
elektrickych zdroji. Nékteré Hitachi méni¢e mohou mit
jednofazové nebo tfifazové vstupni napajeni, ale kazdy
méni¢ ma trifazovy elektricky vystup k motoru. Viz také
Trifazové napajeni.

@)
Jednofazové Stfidavy napajeci zdroj tvofi fazovy a stfedni vodi&, obvykle v 8
napajeni kombinaci se zemnicim vodi¢em. Teoreticky z(stava nulovy L
e
P

Skluz Je rozdil mezi teoretickou rychlosti otaceni motoru bez
zatéze (urceny ¢asovym prabéhem napéti na vystupu
ménice) a skuteénou rychlosti. U asynchronniho motoru je
skluz podstatny pro vyvolani to¢ivého momentu pro
mechanickou zatéz, velka hodnota skluzu zplsobi nadmérné
otepleni vinuti motoru nebo zastaveni motoru.

Klecové vinuti Nazev pro typ vinuti u AC asynchronnich motord s kotvou na
kratko.
Stator Vinuti v motoru ktera jsou nehybna a je k nim pfivedeno

napéjeci sit'ové napéti pro motor. Viz také Rotor.

Otackomér 1. generator signalu obvykle pfipojeny ke hfideli motoru
tvofici zpétnou vazbu k regulatoru rychlosti motoru.
2. pfistroj pro méfeni a zobrazeni rychlosti otaéeni, mize
snimat hfidel motoru opticky.

Tepelny spinacé Elektromechanické bezpegnostni zafizeni, které rozpoji obvod
za ucelem preruseni proudu do motoru, pokud teplota v zafizeni
dosahne prahové hodnoty. Tepelné spinace jsou nékdy
nainstalované v motoru za u¢elem ochrany vinuti pfed tepelnym
poskozenim. Méni¢ mizZe pouZit tento signal k vyvolani poruchy
a tim zastaveni motoru, jestlize je motor pfehraty. Viz také
Porucha.

Termistor Typ snimace teploty, ktery méni svdj odpor v zavislosti na
teploté. Snimany rozsah termistord a strma zména charak-
teristiky je idealnim pro detekci pfehfati motoru. Ménice Hitachi
maji zabudovany vstupni obvod pro termistor, které mohou
detekovat prehfati motoru a zpusobit poruchu a tim vypnuti
vystupl ménice.

Trifazové napajeni  Stridavy zdroj energie se tremi fazovymi vodici, které maji napéti
fazové posunuté o 120 stupn tvofi 3 - fazovy zdroj energie.
Obvykle s fazovymi vodici se pouziva nulovy a zemnici vodi¢.
Zatéz muze byt zapojena do trojuhelniku nebo do hvézdy. Pro
zatéz zapojenou do hvézdy (stfidavy asynchronni motor tvori
vyvazenou zatéz) budou proudy ve vSech fazich stejné. Proto je
proud uzlu teoreticky nulovy. To je diivod pro¢ méni¢ ktery
generuje 3 - fazovy vykon pro motory obecné nema spojenou
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Dodatek A

Toc€ivy moment

Tranzistor

Porucha

Vykonové ztraty

Literatura

nulovaci svorku s motorem. Nicméné, spojeni zemnicich svorek
je dulezité z bezpec€nostnich dlvodu, a musi se provést.

Rotaéni sila pouzitelna na hfideli motoru. Jednotky méfeni se
skladaji ze vzdalenosti (polomér od osy hfidele) a sily (vahy)
pusobici v této vzdalenosti. Obvykle se pouZivaji jednotky,
Newtonmetr (v anglii libra-stopa, unce-palec).

Polovodiova sou€astka v pevném skupenstvi, se tfemi
vyvody. UmoZiiuje zesileni signalu a mize byt pouzita pro
spinani a fizeni. Zatimco b&zné tranzistory se pouzivaji v
linearni pracovni oblasti, v ménicich jsou pouzity jako vysoce
vykonné spinace (nelinearni rezim). Soucasny rozvoj v
oblasti vykonovych polovodi¢l vytvofil tranzistor, ktery je
schopny spinat velké proudy pfi vysokych napétich a vysoké
spolehlivosti. Saturaéni napéti bylo snizeno, a to mélo za
nasledek sniZeni ztrat a mensi vyvin tepla. Hitachi ménice
pouzivaji nejmodernéjsi polovodic¢e v kompaktnim pouzdfe,
poskytujici vysoky vykon a spolehlivost. Viz také IGBT a
Saturacni napéti.

Udalost, ktera zpUsobi, Ze méni¢ zastavi chod se nazyva
porucha (podobné jako vypnuti stykace). Méni¢ udrzuje zdznam
poruchovych udalosti (historii poruch). K vymazani je nutna akce
uzivatele.

Vnitfni elektrické ztraty na soucastech, jsou rozdil mezi vykonem
odebranym a vykonem dodanym. Vykonové ztraty ménice tvori
prikon méni¢e minus vykon dodany do motoru. Vykonové ztraty
jsou typicky nejvyssi, kdyZ méni¢ pracuje s maximalnim
vykonem. Proto jsou vykonové ztraty obvykle specifikovany pro
jednotlivou vystupni trovei. Udaje vykonovych ztrat jsou dilezité
pfi navrhu rozvadéct (kvlli odvodu tepla).
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Uvod

Rada méni¢ti X200 ma vestavénou sériovou komunikaci RS-485, s rysy sbérnice ModBus RTU
protokolu. Méni¢e muzeme zapojit pfimo do existujicich siti nebo mohou pracovat s novou
aplikaci pod siti, bez specielnich interfejsovych zafizeni. Specifikace seriové komunikace pro

X200 jsou v nasledujici tabulce.

Polozka Specifikace Volitelné uzivatelem
Pfenosova rychlost 4800 /9600 / 19200 bps v
Druh komunikace Asynchronni X
Druh kodu Binarni X
o Usporadani LSB Pfenos LSB na prvni pozici X
Aqg Elektrické rozhrani RS-485 diferencialni pfijimac-vysilaé X
=
% Datové bity 8-bit (ModBus RTU mod) (ASQII moz;le
o nepfistupny)
o Parita Zadna / suda / licha v
Stop bity 1 nebo 2 bity v
Metoda zahajeni Jednostrannym povelem fidiciho X
komunikace pocitace
Doba ¢ekani na odpovéd |0 az 1000 ms. v
Tvar spojeni Adresa stanice ¢isla od 1 do 32 v
Konektor standardni konektor RJ45 —
Kontrola chyb Preteceni, FlemingUv kontrolni kod —
bloku, CRC-16, nebo horizontalni parita

Sit'ovy diagram nize ukazuje fadu ménic¢t komunikujici s hlavnim pocitatem. Kazdy méni¢ musi
mit v siti jednoznaénou adresu, od 1 do 32. V typické aplikaci, je hlavni pocita¢ nebo automat
master a vSechny ostatni ménice &i jina zafizeni jsou slave.

Hlavni pocita¢

Sit’ ModBus




Frekvenéni méni¢ X200 -

Pripojeni ménice k siti ModBus
V této ¢asti, pfipojeni ménice k siti ModBus, postupuijte krok za krokem.
1. Odkryti krytu seriového portu - Klavesnice méni¢e ma sklapéci protiprachovou krytku

chranici konektor seriového portu. Nadzvednéte dolni hranu krytky, a vyklorite ji vzhiru, jak je
ukazano (vlevo dole).

2. PFipojeni komunikaéniho kabelu - Pfi vyklopené krytce seriového portu, si viiméte standard-
niho konektoru RJ45. Pfipojte seriovy kabel a zajistéte krytku tésnéni konektorem jak je
ukazano.
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konektor RJ45

3. Zapojeni kabelu - Méni¢ pouziva pro komunikaci
diferencialni obousmeérny port. Jednotlivé vyvody
konektoru jsou oznaceny z prava a jejich vyznam je
vypsan nize. Ujistéte se, Ze vaSe zapojeni kabelu
odpovida schématu.

Pin Symbol Popis

1 = 12345678
2 SP R/S Data +

3 SN R/S Data -

4 L GND

k] =

6 =

7 L GND

8 =

Hodnoty jsou pro polohu S7 — 485.
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Razítko


m PFipojeni ménice k siti ModBus

Dodatek B

4. Ukonéeni vedeni sité - Zapojeni RS-485 musi byt ukon¢eno na kazdém fyzickém konci
kvuli potlaceni elektrickych odrazl a sniZeni chyb pienosu. Komunikaéni port X200
neobsahuje zakoncovaci rezistor. Proto, je tfeba pfidat tento rezistor na konce vedeni sité k
poslednimu ménici. Hodnotu rezistoru zvolime rovnou jmenovité impedanci vedeni sité.
Schéma uvedené nize znazorfiuje sit' s potfebnym zakon€ovacim rezistorem na obou
koncich sité .

ModBus
Sit’

SP SN

Hlavni
pocita¢

5. Nastaveni pfepinaée OPE/485 v Méniéi - Sériovy port ménie umoznuje pfipojit klavesnici
ménice nebo sit'. Po odstranéni krytu, musite nastavit Pfepina¢ DIP na méniéi pro nastaveni
portu komunikace ModBus. Aby jste nastavili pfepina¢, musite odstranit pfedni viko krytu.
Vzdy nejdfive vypnéte napajeni ménice, nez sundate kryt nebo budete ménit nastaveni DIP
prepinace. Pro podrobnéjsi prehled je mozné pouzit strany 2—-3 az 2-5, o demontazi krytu.
Prepina¢ OPE/485 DIP naleznete podle obrazku nize. Opatrné nastavte pfepina¢ do horni
polohy oznacené “485” (tahnutim ve sméru Sipky). Pak vrat'te pfedni kryt na plvodni misto.

SW7

o ——
| [ w— Swa

Ty

ON

Timto bodem je zapojeni sité kompletni . V dal$im kroku bude ukazano, jak nastavit
pfislusné parametry komunikace pro ModBus.




Frekvenéni méni¢ X200 m

6. Nastaveni parametrii méniée - Méni¢ ma nékolik hodnot nastaveni souvisejici s komunikaci
ModBus. Tabulka dole obsahuje jejich vypis. Sloupec PoZadavek oznacuje, ktery parametr
musi byt spravné nastaven, aby byla umoznéna komunikace. Je nutné vzajemné prizpUsobit
nastaveni hodnot parametrti v hlavnim pocitaci a ménici.

Koéd n Pozada- q
Nazev Nastaveni
fce vek
A001 | Nastaveni zdroje 00...Potenciometrem na klavesnici
zadavani frekvence 01 .. Ridici svorkovnici
v 02 ...Nastavenim funkce FOO1
03 .. Vstupem sité ModBus
10 .. Vypoétenou hodnotou
A002 | Nastaveni zdroje povelu 01 .. Ridici svorkovnici
chodu v 02 .. Tlagitkem na klavesnici, nebo digitalnim panelem
03 .. Vstupem sité ModBus
B089 | Monitor vybraného 01 ...Vystupni frekvence
parametru ménice 02...Vystupni proud
zapojeného v siti 03 .. Smér otaceni
— 04 .. Hodnota regulované veli¢iny (PV), PID regulaci
05 ...Stav inteligentnich vstupnich svorek
06...Stav inteligentnich vystupnich svorek
07 .. Pfepoctena hodnota frekvence
C070 | Volba OPE / ModBus v 02...0OPE nebo volitelny pane (SRW)
03...ModBus (485)
C071 | Volba komunikaéni 04...4800 bps
rychlosti v 05...9600 bps
06...19200 bps
C072 | Pfidéleni adresy v Adresa v siti, v rozsahu od 1 to 32
C074 | Nastaveni parity 00 .. bez parity
komunikace v 01 .. suda parita
02 .. licha parita
C075 | Nastaveni v V rozsahu 1(bit) az 2(bity)
komunikaéniho bitu
C076 | Chovani pfi chybé 00 .. Chyba (chybovy kéd E60)
komunikace 01 .. Chyba po dobéhu a zastaveni (chybovy kéd E60)
— 02 .. Neucinné
03 .. Volny dobéh
04 .. Dobéh a stop
C077 | Povolena doba preruseni o Rozsah period hlidaciho ¢asovace,
komunikace je v rozsahu 0.00 to 99.99 s.
C078 | Prodleva pfi komunikaci Doba ¢ekani po pfijeti zpravy ménicem, nez je
v odeslana dalsi zpava.
v rozsahu od 0. do 1000. ms
Poznamka: Jestlize upravite a uloZite néktery z parametr(i uvedenych vyse, zmény se na ménici
[ projevi okamzité. Pfenos pfes ModBus nastane poté, co nastavite pfepina¢ DIP OPE/485 do

polohy “485” a zapnete méni¢. Nezapomerite, Ze parametery C071 az C078 nemohou byt

zménény pres komunikaéni sit’. Pokud potfebujete nastavit tyto parametry musite odpojit konektor
ModBus a poc¢kat alespori 30s az se obnovi funkénost panelu ménice. Pak teprve je mozna zména
uvedenych parametrd. Prosim, pokud je konektor RJ45 v rezimu RS485, nepfipojuijte jiné progra-

movaci nastroje. Mohlo by dojit k poSkozeni ménice, nebo pfipojeného pfistroje.
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Komunikacéni protokol
Proces prenosu

Prenos mezi vnéj$im Fidici jednotkou a méni¢em zobrazuje procedura nize.

Dotaz
Vnéjsi fidici

zafizeni
Odpovéd

Méni¢

) t
Doba ¢ekani

(interval ticha plus nastaveni v C078)

Dodatek B

» Dotaz - Data poslana z vné&;jsi Fidici jednotky ménici
+ Odpovéd - Data poslana méni¢em pro vnéjsi fidici jednotku

Méni¢ vraci odpovéd jestlize obdrzel dotaz od vné;jsi fidici jednotky a aktivuje vystup az
po kladné odpovédi. Kazdy datovy blok je (s pfikazy) v nasledujicim formatu:

Format dat

Zacatek (interval ticha)

Adresa zafizeni slave

Kod funkce
Data

Kontrola chyb

Konec (interval ticha)

Usporadani zpravy: Dotaz
Adresa zafizeni slave:

» Kazdému ménici pracujicimu jako slave Ize pfifadit ¢islo od 1 do 32. (Dotaz s
adresou pro dané zatizeni slave, mGze pfijmout pouze méni¢ majici pfifazenou
pfislunou adresu slave.)

+ Kdyz je specifikovana adresa zafizeni slave “0”, dotaz mize byt poslan véem
méni¢lm soucasné. (Broadcasting)

« P¥i Broadcastingu, nemGzeme pracovat s daty port.
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Data:

» Programovy piikaz je uveden zde.
» Format dat série X200 odpovida formatu dat ModBus uvedeného nize.

Nazev Dat

Popis

Bitovy registr

Binarni data mGzeme zobrazovat i je ménit (délka 1 bit)

Pamét'ovy registr

16-bitova data miZzeme zobrazovat i je ménit

Kéd funkce:
Specifikujte funkci kterou chcete, aby méni¢ vykonal. Funkéni koédy pro fadu X200 jsou
uvedeny v tabulce nize.

Maximalni velikost
Kéd Funk dat Maximalni pocet dat
funkce UDRCE (bajty pouzitelné na platnych na zpravu
zpravu)

0lh Cteni bitového registru 4 32 bitovych registr

(v bitech)
03h Cteni pamét'ového registru 4 4 registry (v bajtech)
05h Zapis do bitového registru 1 1 bitovy registr (v bitech)
06h Zépis do pamét'ového 1 1registr (v bajtech)

registru

08h Test smycky porttl — —
O0Fh Zapis do bitovych registri 4 32 bitovych registr

(v bitech)
10h Zapis do registra 4 4 registry (v bajtech)

Kontrola chyb:
Modbus-RTU pouziva CRC (kontrolni souéet) pro kontrolu chyb.

» CRC kod obsahuje 16-bitu dat, slozenych z 8-bitd bloku libovolné délky.

» CRC kod je vytvoren polynomickym generatorem CRC-16 (X16+ X15+ X2+ 1).

Zacatek a konec (tichy interval):
Zpozdéni je doba mezi pfijetim dotazu od zafizeni master a odevzdani odpovédi z

ménice.

+ 3.5 znaku (24 bitli) vzdy tvori potfebnou ¢ekaci dobu. JestliZze je Eekaci doba krat§i nez

3.5 znaku, méni¢ nevraci odpovéd (24 bita).

» Skute¢na doba zpozdéni pfenosu je soucet tichého intervalu (3.5 délky znaku) + C078

(doba prodlevy prenosu)
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Usporadani zpravy: Odpovéd
Pozadovana doba prenosu:

» Doba mezi pfijetim dotazu od zafizeni master a pfenosem odpovédi z ménice je
soucet tichého intervalu (3.5 délka znaku) + C078 (doba prodlevy).

» Master musi zajistit dobu tichého intervalu (3.5 znaku dlouhou nebo del$i) pfed
poslanim dal$iho dotazu k ménici, poté co pfijal odpovéd z ménice.

Bézna odpovéd”

+ Kdyz byl pfijat dotaz ktery obsahuje operac¢ni znak smy¢ky portt (08h), ménic¢ vraci

odpovéd stejného obsahu jako byl dotaz.

« P¥i prijeti dotazu ktery obsahuje operacni znak “zapi$ do registru” nebo “bitu” (05h,
06h, OFh, nebo 10h), méni¢ ihned vraci dotaz jako odpovéd.

slave a funk¢im kédem jako v dotazu.
Odpovéd pfi vzniku chyby:

Dodatek B

< Kdyz byl pfijat dotaz ktery obsahuje operacni znak “cti z registru” nebo “bitu” (01h
nebo 03h), méni¢ vraci jako odpovéd, pfectena data spole¢né se stejnou adresou

« Jestlize je nalezena néjaka chyba v dotazu (s vyjimkou pfenosové chyby), ménic

vraci zapornou odpovéd aniz by cokoliv proved|.
« Kontrolovat chybu muzete kddem funkce v odpovédi. Kod funkce zaporné odpovédi

je soucet kédu funkce dotazu a 80h.
« Obsah chyby je znamy z kédu namitky.

Usporadani oblasti

Adresa slave

Kad funkce

Kaéd namitky
CRC-16

Kaéd
namitky

Popis

0lh Zadana funkce neni podporovana.

02h Zadana adresa nebyla nelezena.

03h Format zadanych dat je nepfijatelny.

21h Data pro zapis do pamét'ového registru jsou mimo ménic.

22h Uvedené funkce v ménici nejsou k dispozici.

* Funkce zmény obsahu registru, ktery nelze ménit jestlize je méni¢ v provozu
* Funkce provedeni zadavanych pfikaz( béhem chodu (UV)

* Funkce pro zapis do registru béhem chyby (UV)

* Funkce pro zapis do nepfepisovatelného registru (nebo bitu)
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Bez odpovédi:

V pfipadech uvedenych nize, méni¢ ignoruje dotaz a nevraci Zzadnou odpovéd.

« P¥i prijeti “broadcastingového” dotazu

« P¥i detekci pfenosové chyby v pfichozim dotazu

+ Jestlize adresa slave v dotazu neni shodné s adresou slave ménice

+ Jestlize je ¢asovy interval mezi jednotlivymi daty, slozené zpravy, krat$i nez 3.5 znaku
» Kdyz je délka dat dotazu neplatna

Poznamka: Nastavte ¢asovac v zafizeni master, aby vytvofil opakované stejny dotaz,
jestlize nevznikla odpovéd na pfedchazejici dotaz.
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m Komunikaéni protokol

Dodatek B

Vysvétleni funkénich kodu
Cteni stavu bitového registru [01h]:
Tato funkce c¢te stav (ZAP/VYP) vybranych bitovych registrl. Priklad je uveden nize.

- Cti inteligentni vstupni svorky [1] aZ [5] méni¢e majiciho adresu slave "8".
« Tento priklad nacita stav inteligentnich vstupnich svorek z tabulky nize.

Polozka Data
inteligentni ] 2] 3] [4] [5]
vstupni svorka
&islo bit. registru 7 8 9 10 11
Stav bit. registru ON OFF ON OFF OFF
Dotaz: Odpovéd:
Cislo Nazev oblasti LI <~ -
(Hex) Cislo . . Priklad
Nazev oblasti
(Hex)
1 Adresa slave *1 08
> Kod funke o1 1 Adresa slave 08
3 Pocatecni adresa 00 2 Kéd funkee o1
bitov;'{ch registri *4 3 Velikost dat 01
(horni oblast) (v bajtech)
4 Pocate¢ni adresa 06 -
bitovych registra *4 4 Data bitového 05
(dolni oblast) registru *3
5 Pocet bitovych registra 00 _ i
(homni oblasyt) B g 5 CRC-16 (horni oblast) 922
6 Poget bitovych registrd 05 6 CRC-16 (dolni oblast) 17
(dolni oblast) *2
7 CRC-16 (horni oblast) 1C
8 CRC-16 (dolni oblast) 91
Poznamkal: Broadcasting je vyfazen.
Poznamka2: Pfi hodnoté 0 nebo vétsi nez 31 pro uréeni bitového registru, je nastavena hodnota
chybového kédu “03h".
Poznamka3: Data jsou pfenesena pfedepsanym po&tem bajtu (datovou velikosti)
Pozniamka4: Registry PDU jsou &islovany od 0. Proto soubor registri 1-31 je adresovan 0-30.

Hodnota pfenasené adresy je o jednu mensi nez vlastni ¢islo bitového registru.

Soubor dat v odpovédi ukazuje stav svorek bitovych registrt 7 az 14.

Udaj “05h = 00000101b” znamena, Ze na pozici LSB je bitovy registr & 7.

Polozka

Data

Bitovy registr 14

13

12

11

Stav bit. registru

OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

0 | 9 |
|

Pfi naéteni bitového registru, ktery je mimo definovany rozsah registrl, jsou prenasena

data "0" jako pfiznak , Ze registr je mimo rozsah.

Jestlize neni standardné prectena pfikazem hodnota stavu bitového registru, podivejte

se na kéd vyjimky v odpovédi.




Frekvenéni méni¢ X200 m
Cteni pamét’ového registru [03h]:

Tato funkce ¢te obsah uréenych, za sebou jdoucich registrii (podle zadanych adres).
Priklad nasleduje nize.

« Cteni monitoru chyb 1 - faktor, frekvence pfi chyb&, proud, a napéti z ménice s adresou
slave “1”.

* Tento pfiklad ozfejmuje vy$e uvedené tfi faktory:

11 | Data registru 4 (doIni oblast) 00

12 | Data registru 5 (horni oblast) 00

13 | Data registru 5 (doIni oblast) 1E

14 | Data registru 6 (horni oblast) 01

X200 prikaz D081 D081 D081 D081 (napéti
a (faktor) (frekvence) (vyst. proud) DC sbérnice
Cislo bitového 0012h 0014h 0016h 0017h
registru
Porucha nadproud (E03) 9.9Hz 3,0A 284V
O
]
o
L
Dotaz: Odpovéd: e
¢ Nézev oblasti AL & Nézev oblasti FULIEE w
(Hex) (Hex)
1 | Adresa slave *1 01 1 |Adresa slave 01
2 | Kéd funkce 03 2 | Kod funkce 03
3 | pocatecni adresa 00 3 | Velikost dat (v bajtech) *2 ocC
registru (horni oblast) *3 4 | Data registru 1 (horni oblast) 00
4 | pocateni adresa 11 " -
registru (dolni oblast) *3 5 | Data registru 1 (dolni oblast) 03
5 | Cislo pamét'ového 00 6 | Data registru 2 (horni oblast) 00
registru (horni oblast) 7 | Data registru 2 (dolni oblast) 00
6 | Cislo pamétového 06 : .
registru (dolni oblas) 8 | Data registru 3 (horni oblast) 00
7 | CRC-16 (horni oblast) 05 9 | Data registru 3 (dolni oblast) 63
8 | CRC-16 (dolni oblast) D 10 | Data registru 4 (horni oblast) 00
(
(
(
(
(

15 | Data registru 6 (doIni oblast) 1C
16 | CRC-16 (horni oblast) AF

17 | CRC-16 (dolni oblast) 6D

Poznamkal: Broadcasting je zakazan.

Poznamka2: Data jsou pfenesena pfedepsanym mnoZstvim baijtt (datovou velikosti). V tomto
pfipadé, 6 bajty uzivané pro pfenos odpovédi, obsahu tfi pamét'ovych registra.

Poznamka3: Registry PDU jsou &islovany od 0. Proto registr s &islem “0012h” bude adresovan
jako “0011h”. Hodnota pfenas$ené adresy je o jednu mensi nez vlastni ¢islo
bitového registru.




m Komunikaéni protokol

Dodatek B

Soubor dat v odpovédi je nasledujici:

buffer odezvy 4-5 6-7 8-9
Cislo bitového 12+0 (horni | 12+0 (dolni | 12+1 (horni | 12+1 (dolni | 12+2 (horni | 12+2 (dolni
registru oblast) oblast) oblas) oblast) oblast) ‘ oblast)
Stav bit. registru 0003h 00h 00h 0063h
data poruchy faktor chyby nepouzito frekvence (9,9Hz)
buffer odezvy 10-11 12-13 14-15
Cislo bitového 12+3 (horni | 12+3 (dolni | 12+4 (horni | 12+4 (dolni | 12+5 (horni | 12+5 (dolIni
registru oblast) oblast) oblast) oblast) ol Iast ‘ obl ast)
Stav bit. registru 00h 00h 001Eh 011Ch
data poruchy nepouzito vystupni proud (3,0A) nap. DC sbérnice (284V)

Kdyz nemUze byt pfikazem fadné vykonano ¢teni stavu bitového registru, podivejte se

vyjimku v odpoveédi.

Zapis do Bitového registru [05h]:

Tato funkce zapi$e data do jednotlivych bitovych registri nasledovné:

Stav bitového registru

Data
z OFF na ON ze ON na OFF
Zména dat (horni oblast) FFh 00h
Zména dat (dolni oblast) 00h 00h

V nasledujicim pfikladu (nezapomerite v ménici nastavit AO02=03):

+ Poslani pfikazu BEH méni¢i s adresou slave "8"

+ Tento priklad zapi$e do bitového registru hodnotu "1".

Dotaz: Odpovéd’:
" q Priklad n q Priklad
C. Nazev oblasti (Hex) C. Nazev oblasti (Hex)
1 Adresa Slave *1 08 1 Adresa Slave *1 08
2 Kéd funkce 05 2 Kéd funkce 05
3 pocate¢ni adresa 00 3 Zacatek znaceni 00
bitovych registra (horni bitovych registrt (horni
oblast) oblast)
4 pocatecni adresa 00 4 Zacatek znaceni 00
bitovych registri (doIni bitovych registril (doIni
oblast) oblast)
5 Zména dat FF 5 Zména dat FF
(horni oblast) (horni oblast)
6 Zména dat 00 6 Zména dat 00
(dolni oblast) (dolni oblast)
7 CRC-16 8C 7 CRC-16 8C
(horni oblast) (horni oblast)
8 CRC-16 A3 8 CRC-16 A3
(dolni oblast) (dolni oblast)

Poznamkal: Bez odezvy pro broadcastingovy dotaz.
Pozniamka?2: Registry PDU jsou &islovany od 0. Proto bitové registry 1-31 jsou adresovany 0-30.
Hodnota pfena$ené adresy je o jednu mensi nez vlastni ¢islo bitového registru.

Kdyz selze zapis do vybraného registru, podivejte se na odezvu vyjimky.
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Frekvenéni méni¢ X200

Zapis do pamét’ového registru [06h]:

Tato funkce zapiSe data do specifikovaného pamét'ového registru. V nasledujicim

prikladu:

» Zapis “50Hz" prvni pevna rychlost 0 (A020) v ménici s adresou slave "5".

* Tento pfiklad provadi zménu dat na "500" (1F4h) (nastaveni 50Hz) s rozli§enim 0.1Hz v
registru "1029h" pro uloZeni prvni pevné rychlosti 0 (A020).

Dotaz: Odpovéd:
= . . Priklad = < . Priklad
C Nazev oblasti (Hex) C Nazev oblasti (Hex)
1 Adresa Slave *1 08 1 Adresa Slave *1 08
2 |Kod funkce 06 2 |Kod funkce 06 g
3 pocatecni adresa 10 3 pocatecni adresa 10 %
registr( (horni oblast) registrd o8
*2 (horni oblast) *2 =
4 pocatecni adresa 28 4 pocate¢ni adresa 28 @
registrti (dolni oblast) registrd
*2 (dolIni oblast) *2
5 Zména dat 01 5 Zména dat 01
(horni oblast) (horni oblast)
6 Zména dat F4 6 Zména dat F4
(dolni oblast) (dolni oblast)
7 CRC-16 0D 7 CRC-16 oD
(horni oblast) (horni oblast)
8 CRC-16 8C 8 CRC-16 8C
(dolni oblast) (dolni oblast)

Poznamkal: Bez odezvy pro broadcastingovy dotaz

Poznamka2: Registry PDU jsou &islovany od 0. Proto registr s &islem “1029h” bude adresovan
jako “1028h”. Hodnota pfenasené adresy je o jednu mens$i nez vlastni ¢islo
bitového registru.

P¥i selhani zapisu do vybraného pamét'ového registru, se podivejte na odezvu vyjimky.
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Testovaci smycka porta [08h]:

Tato funkce kontroluje pfenos mezi mastrem a slavem pomoci jakychkoliv zkuSebnich
dat. V nasledujicim prikladu:

* Odeslani zkuSebnich dat k ménici s adresou slave "1" a pfijeti testovacich dat z
ménice (testovaci smycka port().

Dotaz: Odpovéd’:
& z . Priklad = . . Priklad
C. Nazev oblasti (Hex) C. Nazev oblasti (Hex)
1 Adresa slave *1 01 1 Adresa slave 01
2 Kéd funkce 08 2 Kéd funkce 08
g 3 Testovaci subkéd 00 3 Testovaci subkéd 00
o (horni oblast) (horni oblast)
% 4 Testovaci subkéd 00 4 Testovaci subkdd 00
8 (dolni oblast) (dolni oblast)
5 Data Any 5 Data Any
(horni oblast) (horni oblast)
6 Data Any 6 Data Any
(dolni oblast) (dolni oblast)
7 CRC-16 (horni oblast) CRC 7 CRC-16 (horni oblast) CRC
8 CRC-16 (dolIni oblast) CRC 8 CRC-16 (dolIni oblast) CRC

Poznamkal: Broadcasting je zakazan.

Pouze pro testovaci subkéd existuje odezva (00h,00h) u ostatnich pfikazd neni k
dispozici.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Zapis do bitovych registrti [OFh]:

Tato funkce zapiSe data do bitovych registrli jdoucich tésné za sebou. V prikladu nize:

« Zména stavu, inteligentnich vstupnich svorek [1] az [5] méni¢e s adresou slave "8."

* Priklad pfedpoklada stav inteligentnich vstupnich svorky uvedeny nize.

Polozka Data
Inteligentni vstupni [1] [2] [3] [4] [5]
svorka
Cislo bitového registru 7 8 9 10 11
Stav svorky ON ON ON OFF ON
Dotaz: Odpovéd’:
P A . Priklad x a . Priklad
C. Nazev oblasti (Hex) C. Nazev oblasti (Hex)
1 Adresa slave *1 08 1 Adresa slave 08
2 Kod funkce OF 2 Kod funkce OF
3 pocateéni adresa 00 3 pocatecni adresa 00
bitovych registrti bitovych registrt
(horni oblast) *3 (horni oblast) *3
4 pocateéni adresa 06 4 pocatecni adresa 06
bitovych registrt bitovych registrt
(doIni oblast) *3 (dolIni oblast) *3
5 Pocet bitovych registri 00 5 Pocet bitovych 00
(horni oblast) registrd
6 Pocet bitovych registrt 05 (horni oblast)
(dolIni oblast) 6 Pocet bitovych 05
- - registrd
7 | poget bajtd *2 02 (dolni oblast)
8 Zména dat 17 7 CRC-16 75
(horni oblast) *2 (horni oblast)
9 Zména dat 00 8 CRC-16 50
(dolni oblast) *2 (dolni oblast)
10 CRC-16 (horni oblast) 83
11 CRC-16 (dolni oblast) EA

Poznamkal: Broadcasting je zakazan.

bajtech) je po zméné liché &islo, je pfidanim "1" k datové velikosti (v bajtech)

vytvoreno sudé gislo.
Poznamka3: Registry PDU jsou &islovany od 0. Proto bitové registry 1-31 jsou adresovany 0-30.

Hodnota pfenasené adresy je o jednu mensi nez vlastni Cislo bitového registru.
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m Komunikaéni protokol

Dodatek B

Zapisovani do pamétového registru [10h]:

Tato funkce zapiSe data do pamét'ovych registrli jdoucich tésné za sebou. V

nasledujicim pfikladu:

« Zapis "3000 sekund" jako doba rozbéhu (1. nastaveni v F002) v méniéi s adresou
slave "8"

* V tomto pfikladu se méni data pamét'ovych registrd “1014h” a “1015h”. Zapisuje se
hodnota dat "300000 (493E0h)" k nastaveni "3000 sekund" s rozliS§enim 0.01s. (prvy
rozbéhovy ¢as - F002).

Dotaz: Odpovéd:
C. Nazev oblasti LI C. Nazev oblasti Bukiad
(Hex) (Hex)
1 Adresa slave *1 08 1 Adresa slave 08
2 Kod funkce 10 2 Kéd funkce 10
3 Pocate¢ni adresa 10 3 Pocatec¢ni adresa 10
(high order) *3 (horni oblast) *3
4 Pocate¢ni adresa 13 4 Pocatec¢ni adresa 13
(dolni oblast) *3 (dolni oblast) *3
5 Pocet pamét'ovych 00 5 Pocet pamét'ovych 00
registri (horni oblast) registru
(horni oblast)
6 Pocet pamét'ovych 02 - —
registri (dolni oblast) 6 Pocet pamét'ovych 02
registrt
7 Pocet Bajtu *2 04 (dolni oblast)
8 Zména dat 1 00 7 CRC-16 B4
(horni oblast) (horni oblast)
9 Zména dat 1 04 8 CRC-16 54
(dolni oblast) (dolni oblast)
10 Zména dat 2 93
(horni oblast)
11 Zména dat 2 EO
(dolni oblast)
12 CRC-16 7D
(horni oblast)
13 CRC-16 53

(dolni oblast)

Poznamkal: Broadcasting je zakazan.

Poznamka2: Toto neni pocet pamét'ovych registri. Specifikuje podet dat bajtti ktera byla
zménéna.

Poznamka3: Registry PDU jsou gislovany od 0. Proto registr s &islem “1014h” bude
adresovan jako “1013h”". Hodnota pfenaSené adresy je o jednu mens$i nez vlastni
Cislopamét'ového registru.

PFi selhani zapisu do vybranych pamét'ovych registrd se podivejte na vyjimku v
odpovedi.
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Frekvenéni méni¢ X200

Odpovéd namitkou:

Pfi poslani dotazu (mimo broadcastingovy dotaz) k méniéi, master vzdy pozaduje
odpovéd z ménice. Obvykle, ménic¢ vraci odpovéd podle dotazu. Pfi nalezeni chyby v
dotazu, méni¢ vraci v odpovéd namitku. Namitka v odpovédi se skldda z nize uvedenych
skupin.

Usporadani skupin

Adresa slave

Kéd funkce
Kaéd vyjimky
CRC-16
O
Obsah kazdého pole je vysvétlen nize. Funkce kédu namitky v odezvé je soucet funkce 8_
koédu dotazu a 80h. Kéd vyjimky vyjadfuje okolnosti vyjimky v odpovédi. %
=~
Kéd funkce @
Dotaz Namitka v odpovédi
01lh 81h
03h 83h
05h 85h
06h 86h
OFh 8Fh
10h 90h
Namitka v odpovédi
Kod Popis
0Olh Specifikovana funkce neni podporovana.
02h Specifikovana adresa nebyla nenalezena.
03h Format stanovenych dat neni pfijatelny.
21h Data pro uloZeni do pamét'ového registru jsou mimo rozsah ménice
22h Tyto specifikované funkce nejsou v méniéi k dispozici:
¢ Funkce zména obsahu registru, ktery nemiize byt zménén zatimco ménic je v
provozu
¢ Funkce provedeni pfikazu vlioZeni béhem chodu (UV)
¢ Funkce pro zapis do registru béhem chyby (UV)
* Funkce pro zapis do neprepisovatelného registru (nebo bitového registru)
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Dodatek B

Ulozeni novych dat do registru (pfikaz “viozeni”)

g0 &0

Potom, co bylo zapsano do vybraného pamét'ového registru pfikazem (06h) - zapis do
pamét’ového registru, nebo do vybranych pamét'ovych registrd prikazem (10h), jsou
nova data do¢asné mimo pamét’ ménice. Jestlize dojde k vypnuti napajeni ménice, tato
nova data jsou ztracena a predchozi data jsou obnovena. Zadani pfikazu “vlozeni” se
uziva pro uloZzeni novych dat do pamét'ové buriky ménic¢e. NiZze nasleduje instrukce pro
zadani ptikazu “vlozeni”.

Zadani prikazu “vlozeni”:

« Zapi$ jakakoliv data kamkoliv do paméti (pamét'ového registru na 0900h) prikazem
zapis do pamét'ového registru [06h].

Pozniamka: Zadany pfikaz probihda pomérné dlouho. MuZzete kontrolovat jeho
provadéni monitorovanim signalu Zapis Dat (v bitovém registru 001Ah).

Poznémlfa: Zivotnost pamét'ového prvku ménice je omezena (na asi 100 000 operaci
zapisu). Casté pouzivani zadavani prikazi mize zkratit dobu Zivota jeho pamét'ové
jednotky.
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Seznam parametri ModBus

Seznam bitovych registrii ModBus

Nasledujici tabulka uvadi seznam zakladnich bitovych registrd pro sit'ové rozhrani
ménice. Nize je uvedena legenda k tabulce:

Cislo bitového registru - Posun sitové adresy bitového registru (hexadecimalné a
dekadicky). Data bitového registru jsou jeden bit (binarni hodnota).

Nazev - Nazev funkce bitového registru
R/W - uréeni pfistupu k datim ménice - pouze pro ¢teni (R), nebo &teni/zapis (R/W)
Popis - Vyznam stavu kazdého bitového registru

Seznam bitovych registri o
Cislo 3
bitového registru Nézev RIW Popis %
hex dec. ;
0000h 00000 | (Vyhrazeno) R —
0001h 00001 | Pfikaz Run (chod) R/W |0.... Stop
1 .... Run (povoleno pii A002=03)
0002h 00002 | Pfikaz FW/RV (vpfed, vzad) | R/W |0...RV
1 .... FW (povoleno pii A002=03)
0003h 00003 | Vnejsi chyba (EXT) R/W |0 .... bez poruchy
1 .... vyskyt poruchy
0004h 00004 | Reset chyby (RS) R/W |0 ....bez Resetu
1....Reset
0005h 00005 | (Vyhrazeno) R —
0006h 00006 | (Vyhrazeno) R —
0007h 00007 | Intelligentni vstupni svorka 1 | R/'W
0008h 00008 | Intelligentni vstupni svorka 2 | R/'W
0009h 00009 | Intelligentni vstupni svorka 3 | R/'W ? \Z/'\A(E *
000Ah 00010 | Intelligentni vstupni svorka 4 | R/'W
000Bh 00011 | Intelligentni vstupni svorka 5 | R/'W
000Dh | 00013 | (Nevyuzito) — —
000Eh 00014 | stav chod/stop R |0.... Stop (stav D003 monitoru)
1....Run
000Fh 00015 | stav vpfed/vzad R |0...FW
1...RV
0010h 00016 | Méni¢ pfipraven R | 0....Neni pfipraven
1 .... Pfipraven
0011h 00017 | (Vyhrazeno) R —
0012h 00018 | (Vyhrazeno) R —
0013h 00019 | (Vyhrazeno) R —




m Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam bitovych registri

Cislo
bitového registru Nizev RIW Popis
hex dec.
0014h 00020 | HlaSeni poruchy R [0...VYP
(alarm signal) 1.....ZAP
0015h 00021 | Odchylka PID signalu R
0016h 00022 | Signal pfetizeni R
0017h 00023 | Signal dosazeni frekvence R
(pfi dosazeni a prekroceni 0 .. OFF
nastavené hodnoty) 1 ON
0018h 00024 | Signal dosazeni frekvence R
(pfi dosazeni nastavené
hodnoty)
001%h 00025 | hlageni rezimu chodu R
001Ah 00026 | Zapis dat R |0....Normalni stav
1.....Zapis
001Bh | 00027 |CRC (kontrola chyb) R
001Ch 00028 | Chyba pfepInéni R
001Dh | 00029 |Chyba Ramce R ?:::::(B;ﬁiggyb "2
001Eh 00030 | Chyba parity R
001Fh 00031 | Kontrolni soucet chyb R

Poznamka 1: ON obvykle je-li fidici obvod svorky nebo bitovy registr ve stavu ON.

Prioritni je stav Fidiciho obvodu inteligentni svorky. Jestli nemGze master
resetovat stav "ON " bitového registru kvuli pferuseni pfenosové linky,
zapnéte a vypnéte fidici elektronicky obvod pfislusné svorky, aby bylo
dosazeno stavu OFF bitového registru.

Poznamka 2: Obsah pfenosové chyby je drzen dokud neni chyba resetovana. (Chyba

muze byt resetovana i kdyz je méni¢ v chodu.)




Frekvenéni méni¢ X200 m

Pamét’ové registry ModBus

Nasledujici tabulky uvadi seznam pamét'ovych registrd pro pfipojeni ménice ke
komunikacni siti. Nize je uvedena legenda tabulky.

» Kéd Funkce - Odkaz na kéd méni¢e na parametr nebo funkci (stejny jako zobrazeny

na displeji)

Nazev - Standardni nazev parametru funkce nebo funkce pro méni¢

* RI/W - Pristup k datim v ménici - pouze ke ¢teni (R) nebo ¢&teni/zapis (R/W) dat.
Popis - Jak nastavit parametr nebo zafizeni (viz. kapitola 3 popis).
Registr - Posun sit'ové adresy registru s hodnotou (hexadecimalné a dekadicky).

Nékteré hodnoty jsou dvoubytové (adresa horniho a dolniho byte)

Rozsah - Cislicovy rozsah pro hodnotu ktera je poslana a nebo pfijata po siti

TIP: Sit'ové hodnoty jsou binarni cela &isla. ProtoZe tyto hodnoty nemohou mit
zaclenénou desetinnou ¢arku, jsou nékteré skute¢né hodnoty parametr( (v technickych
jednotkach) nasobeny faktorem 10 nebo 100. Sit'ova komunikace musi uzivat uvedeny
rozsah pro sit'ova data. Méni¢ automaticky podéli obdrzené hodnoty pfifazenym
faktorem, za Gcelem zavedeni desetinné ¢arky pro vnitfni pouziti. Podobné i hlavni sit'ovy
pocita¢ musi pouzit stejny faktor, kdyz potrebuje pracovat v technickych jednotkach.
Nicméné hlavni sit'ovy pogita¢ musi pfi posilani dat ménit velikost hodnoty vzhledem k
celociselnému rozsahu uréenému pro sit'ovou komunikaci.

« RozliSeni - Je to kvantita pfedstavovana LSB (last significant bit) sit'ové hodnoty, v
technickych jednotkach. Kdyz je sit'ovy datovy rozsah vétsi nez vnitini datovy rozsah
meénice, rozliSeni jednoho bitu bude zanedbatelné.

Seznam pamét’ovych registri

Kéd
fce

Nazev

R/W

Sit’ova data

Popis

Registr

hex

dec.

Rozsah

Rozlis.

Nastaveni
frekvence

R/W

Vystupni frekvence ménice
(nastaveni A001=03 povoli
sit'ové registry),

rozsah 0.0 to 400.0 Hz

0002h

00002

0az 400

0.1 Hz

Stav ménice

00 ..Pocateéni stav

01 ..(Vyhrazeno)

02 ..Stop Rezim

03 ..Run Rezim

04 ..Volny dobéh (FRS)
05 ..Tipovani

06 ..DC brzdéni

07 ..Restart

08 ..Hlaseni poruchy
09 ..Pod napétim

0003h

00003

0az9

Zpétna vazba
PID
(Regulovana
velicina )

R/W

Zpétnovazebni hodnota
regulované veli¢iny PV z
komunikacni sité (povoleni
nastaveni A076=02), v
rozsahu od 0.0 do 100.0%

0005h

00005

0az
1000

0.1%

O
o
Q.
9
@
=~
(s8]




m Seznam parametrd ModBus

Seznam pamét’ovych registru

Dodatek B

Sit’'ova data
Kod Nazev R/W Popis Registr .
fce Rozsah | Rozlis.
hex dec.
D001 | Monitor vystupni R | Okamzité zobrazeni vystupni 1002h | 04098 0az 0.1 Hz
frekvence frekvence 4000
0.0 to 400.0 Hz
D002 | Monitorovani R | Zobrazeni filtrovaného 1003h | 04099 0az 0.1%
;}_’;L%anqo vystupniho ;_)roudu mot'oru 2000
(100 ms, vnitfni asova
konstanta filtru),
rozsah je 0 az 200% ze jmeno-
vitého proudu ménice
D003 | Monitor sméru R | Tfi rozdilna zobrazeni: 1004h | 04100 | 0,1,2 —
otaéeni motoru 00... Stop
01... Vpred
02...Vzad
D004 | Monitor zpétné R | Zobrazuje prepocitanou 1005h | 04101 0az 0.00
(horni) | vazby pfi /PID hodnoty (zpétné vazby pfi /PID 999900
regulaci regulaci (A075 méfitko regulo-
(g&?ﬁ) R | ane hodnoty), 1006h | 04102
v rozsahu 0.00 az 99900
D005 | Stav inteligent- R | Zobrazeni stavu inteligentnich | 1007h | 04103 | 0 az 63 —
nich vstupnich vstupnich svorek [x],
svorek Bit 0 = [1] az Bit 4 = [5]
D006 | Stav inteligent- R | Zobrazeni stavu inteligentnich | 1008h | 04104 | 0az7 —
nich vystupnich vystupnich svorek [x],
svorek Bit 0 = [11],
Bit 1 = [ nevyznamny],
Bit 2 = [AL]
D007 | Monitor R | Zobrazeni piepocitané 1009h | 04105 0az 0.01
(horni) | pfepocitané hodnoty frekvence v méfitku 3996000 | Hz.
hodnoty nastaveném konstantou
(38%) frekvence R v B086. Desetinna ¢arka uréuje 100Ah | 04106
rozsah: 0.00 az 39960.00
D013 | Monitor R | Vystupni napéti na motoru, 100Ch | 04108 0az 0.01%
vystupniho napéti rozsah 0.00 az 200.00% 20000
D016 | Celkova doba R | Zobrazeni celkové doby 100Eh | 04110 0az 1
(horni) | chodu chodu, mgrﬂt;:\le, v hodinach, 999999 | hodina
v rezimu .
(@i R\ rozsah je 0 az 999999 100Fh | 04111
D017 | Celkovy ¢as R | Zobrazeni celkové doby, 1010h | 04112 0az 1
(horni) | zapnuti provozu ménice, v hodinach, 999999 | hodina
v rezimu RUN .
(@on) R rozsah je 0 o 999999 101Th | 04113
D018 | Monitor teploty R | zobrazeni teploty chladice 116Ah | 04458 0az 0.1°C
chladice 0.0~200.0°C 2000
D080 | Citag poruch R | Pocet chybovych udalosti, 0011h | 00024 0az 1
rozsah je 0 to 65535 65535 | poruch
a
D102 | Monitor napéti R | Napéti vnitfni DC sbérnice 116Ch | 4460 0az 0.1v
DC sbérnice meénice rozsah je 0 az 999,9 9999
D104 | Monitor termoele- | R | Akumulovana hodnota termo- | 116Dh | 4461 0az 0.1%
ktrické ochrany elektrické ochrany, 1000
rozsah 0.0 az 100.0

Poznamkal: Predpokladejte, Ze jmenovity proud ménice je 100.0% (pro D002).




Frekvenéni méni¢ X200

Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova Data
I:::): Nazev R/W Popis Registr .
ozlis.
hex dec.
R | Zobrazerni poruchy €. 1: 0012h | 00018 —
kédem poruchy
R | Frekvence 0014h | 00020 0.1 Hz
R | Proud 0016h 00022 0.1A
D081 MonitOér p10ruchy R [ Napéti 0017h | 00023 0.1V
: R | Doba chodu (horni) 0018h | 00024 1.h
R | Doba chodu (dolni) 0019h | 00025
R | Doba zapnuti (horni) 001Ah | 00026 1.h
R | Doba zapnuti (dolni) 001Bh | 00027
R | Zobrazerni poruchy €. 2: 00ICh | 00028 —
kédem poruchy
R | Frekvence 001Eh | 00030 0.1 Hz
R | Proud 0020h 00032 0.1A
D082 MonitOér pzoruchy R [ Napéti 0021h | 00033 0.1V
i R | Doba chodu (horni) 0022h | 00034 1.h
R | Doba chodu (dolni) 0023h | 00035
R | Doba zapnuti (horni) 0024h | 00036 1.h
R | Doba zapnuti (dolni) 0025h | 00037
R | Zobrazerni poruchy €. 3: 0026h | 00038 —
kédem poruchy
R | Frekvence 0028h | 00040 0.1 Hz
R | Proud 002Ah | 00042 0.1 %
D083 MonitOér p30ruchy R [ Napéti 002Bh | 00043 0.1V
i R | Doba chodu (horni) 002Ch | 00044 1.h
R | Doba chodu (dolni) 002Dh | 00045
R [ Doba ZAPNUTI (horni) 002Eh | 00046 1.h
R | Doba ZAPNUTI (dolni) 002Fh | 00047

Poznamka 2: Ulozi nova data ziskana pfenosem (zapis do celé paméti). Vice informaci
je obsazeno v ¢asti Ukladani Dat do Registrli (zadanim pfikazu).




m Seznam parametrd ModBus

Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamét'ovych registrd skupiny "F" profil Hlavnich

Parametra.
Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova data
Kod . " .
funkce Nazev R/W Popis Registr Rozsah
hex dec. Rozlis.
F002 | Nastaveni doby R/W | Standardni ptedvolba rozb&hu, | 1014h | 04116 | 12az3000| 0.01s
(horni) |rozbé¢hu (1) *1 rozsah je 0.01 az 3000 s
F002 R/W 1015h | 04117
o (dolni)
%‘) F202 | Nastaveni doby R/W | Standardni ptedvolba rozb&éhu, | 1501h | 05377 | 1az3000| 0.01s
= (horni) | rozbéhu (1), (2. motor ),
% 2. motor *1 rozsah je 0.01 az 3000 s
Ie) F202 R/W 1502h | 05378
[a) (dolni)
F003 | Nastaveni doby R/W | Standardni pfedvolba dobéhu, | 1016h | 04118 |1az3000| 0.01s
(horni) | dob¢hu (1) *1 rozsah je 0.01 to 3000 s
F003 R/W 1017h | 04119
(dolni)
F203 | Nastaveni doby R/W | Standardni ptedvolba dobéhu, | 1503h | 05379 |1az3000| 0.01s
(horni) | dobéhu (1), (2. motor ),
2. motor *1 rozsah je 0.01 to 3000 s
F203 R/W 1504h | 05380
(dolni)
F004 | Nastaveni sméru | R/W | Dvé volby; volbou kodu: 1018h | 04120 0,1 —
tlacitka Run 00...FW vpied
01...RV vzad

Pozniamka 1: Kdyz je hodnota 10000 (100.0 sekund), hodnota na druhém desetinném
misté je ignorovana.




Frekvenéni méni¢ X200 m

Tabulka obsahuje seznam pamét'ovych registri skupiny “A” Standardni funkce

Seznam pamét’ovych registra

Sit'ova data
b Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex | dec.
A001 | Nastaveni zdroje | R/W | Pét voleb; volbou kodu: 101%h | 04121 | 0az3, —
zadavani 00... Potenciometr na OP 10
frekvence 01...Ridici svorky
02...Nastaveni funkce FOO1
03... Komunikace ModBus
10... Vypocteny vystup
A002 | Nastaveni zdroje | R/W | Tfi volby; volbou kodu: 101Ah| 04122 1,2,3 —
pro povel chodu 01...Ridici svorkovnice &)
02...Klavesa Run na opera¢nim 8_
panelu nebo digitalnim L
operatoru ®
03... Komunikace ModBus ~
A003 | Nastaveni zaklad- | R/W | Nastavitelné od 30Hz do 101Bh| 04123 | 30az 1 Hz w
ni frekvence maximalni frekvence max.
freq.
A203 | Nastaveni zéklad- | R/W | Nastavitelné od 30Hz do 150Ch| 05388 | 30az 1 Hz
ni frekvence, 2. maximalni frekvence pro max.
2. motor 2. motor freq. 2
A004 | Nastaveni maxi- | R/W | Nastavitelné od zakladni 101Ch| 04124 | 30az 1 Hz
malni frekvence frekvence do 400 Hz 400
A204 | Nastaveni maxi- | R/W | Nastavitelné od 2. zakladni 150Dh | 05389 | 30 az 1 Hz
malni frekvence, frekvence do 400 Hz 400
2. motor 2. motor
A005 | [AT] pfedvolba R/W | Pét moznosti: 101Dh| 04125 0,2, 3, —
00... Volba mezi [O] a [OI] 4,5

pomoci [AT]
02...volba mezi [O] a poten-
ciometerm na OP
03...volba mezi [OI] a poten-
ciometrem na OP
04...aktivni pouze vstup [O]
05... aktivni pouze vstup [OI]

AO011 | Vstupni signal R/W | Frekvence na vystupu odpovida | 1020h | 04128 | 0 az400| 0.1 Hz

O-L pocatecni pocate¢nimu bodu analogového
frekvence vstupu, rozsah je 0.0 to 400.0

A012 | Vstupni signal R/W | Frekvence na vystupu odpovida | 1022h | 04130 | 0 az400| 0.1 Hz
O-L koncova koncovému bodu analogového
frekvence vstupu, rozsah je 0.0 to 400.0

AO013 | Vstupni signal R/W | Po¢ateéni bod aktivniho vstup- | 1023h | 04131 | 0az 100| 1%
O-L pocatecni niho pasma
napéti vstupu rozsah je 0. to 100

A014 | Vstupni signal R/W | Koncovy bod aktivniho vstup- 1024h | 04132 | 0az 100 1%
O-L koncové niho pasma
napéti vstupu rozsah je 0. to 100.

A015 | Vstupni signal R/W | Dvé volby: 1025h | 04133 0,1 —
O-L ptedvolba 00... Pouzij nastavenou hodnotu
pocatecni (hodnota v AO11)

frekvence 01...Pouzij 0 Hz




Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registra

Sit'ova data
o Nazev RIW Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex | dec.
A016 | konstanta R/W | rozsah a specialni nastaveni: 1026h | 04134 | 1az 17 | 1 vzorek
vstupniho filtru 01 az 16...nastaveni poctu
vzorka pro vypocet priméru 17
prumér z 16 vzorku a aplikace
pasma necitlivosti +0.1/-0.2Hz.
A020 | Nastaveni pevné | R/W | Definuje prvni frekvenci vice- 102%h | 04137 | O0/start | 0.1 Hz
frekvence otackového profilu, rozsah od frek. az
0.0/pocatecni frekvence az 4000
S . ; 400 Hz <
A220 Tf\rlglzt:evrf:el pevné | R/'W A020 = frekvence 0 (1. nastav.) 150Fh | 00059 ?rélfozfi. 0.1 Hz
2. motor A220 = frekvence 0 (2. nastav.) 4000
A021 | Pevna frekvence I | R/W 102Bh | 04139 0/ 0.1 Hz
A022 | Pevna frekvence 2 | R/W 102Dh | 04141 fl‘l,)%‘_‘éic
A023 | Pevna frekvence 3 | R/W 102Fh | 04143 | a5 400
A024 | Pevna frekvence 4 | R/W 1031h | 04145
A025 | Pevné frekvence 5 | R/W 1033h | 04147
A026 | Pevna frekvence 6 | R/W Definuje dalsich 15 rychlosti, 1035h | 04149
A027 | Pevna frekvence 7 | R/W . VrO?Sfih je . 1037h | 04151
A028 | Pevnd frekvence § | Riw | 00/ pocatelni frekvence a2 [7q305 174753
A029 | Pevna frekvence 9 | RIW A021= Rychlost 1... 103Bh| 04155
A030 | Pevna frekvence 10 | R/W A035 = Rychlost 15 103Dh | 04157
A031 | Pevna frekvence 11 | R/W 103Fh | 04159
A032 | Pevna frekvence 12 | R/W 1041h | 04161
A033 | Pevna frekvence 13 | R/W 1043h | 04163
A034 | Pevna frekvence 14 | R/W 1045h | 04165
A035 | Pevna frekvence 15 | R/W 1047h | 04167
A038 | Nastaveni tipovaci| R/W | Definuje limitovanou frekvenci | 1048h | 04168 | 0/ po¢. | 0.01 Hz
frekvence pro tipovani, rozsah je 0.00 / frek. az
pocate¢ni frekvence az 9.99 Hz 999
A039 | Mad stopu R/W | Definuje jak probiha stop motoru | 104%h | 04169 | 0, 1,2 —
tipovani pfi tipovani:
00...Volny dobéh
01 ...Rizeny dob&h
02...Stejnosmérna brzda
A041 | Volba momento- | R/W | Dv¢ volby: 104Ah| 04170 | 0,1 —
vého boostu 00...Ru¢ni momentovy boost
A241 | Volba moment. | R/wW | 01 ..Automaticky momentovy  "J570p | 05392
boostu, 2. motor boost
A042 | Hodnota ru¢niho | R/W | Umoziiuje zvyseni zabérného 104Bh | 04171 | 0az20 | 0.1 %
boostu momentu mezi 0 az 20% oproti
X7 normalni charkteristice U/f,
A242 EI(;)Oclsrt\l(])ta21iuI(]:1r|()|:|o(; R/W rozsah je 0.0 to 20.0% 1511h | 05393
A043 | Nastaveni frekv. | R/W | Nastavi frekvenci bodu zlomu 104Ch | 04172 | 0az50 | 0.1 %
rué¢niho boostu U/f charakter. (bod A) v grafu
P pro momentovy boost,
A243 Tjea;éz\;irgnﬁ;( RW rozsah je 0.0 to 50.0% 1512h | 05394
boostu 2. motor




Frekvenéni méni¢ X200

B-2

Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova data
b Nazev R/W Popis Registr
fee Rozsah | Rozlis.
hex | dec.
A044 | Volba charakte- R/W | Tti moznosti kiivky U/f: 104Dh| 04173 0,1,2 —
ristiky U/f 00... konstantni moment
A244 | Volba charakte- | R/W | 01...redukovany moment 1514h | 05395
ristiky U/f 06...redukovany moment 1
2. motor
A045 | Nastaveni zesileni | R‘'W 104Eh | 04174
uif Nastaveni napét’ového zesileni 20 az 1%
A245 | Nastaveni zesi- | R/W | méniCe, rozsah je 20.a2 100.% | 1514h | 04174 | 100
leni U/f - 2 motor
AO051 | Piedvolba DC R/W | Tii volby: 1051h | 04177 | 0,1,2 —
brzdy 00... Zakazano
01...Povoleno
02... Detekce frekvence
A052 | Nastaveni R/W | Frekvence u které zac¢ina DC 1052h | 04178 | (B082x | 0.1 Hz
frekvence pro DC brzdéni, rozsah je od pocatecni 10) az
brzdéni frekvence (B082) do 60 Hz 60
A053 | Zpozdéni DC R/W | Zpozdéni od konce fizeného 1053h | 04179 | 0-50 0,1s
brzdéni dobéhu k zacatku DC brzdeéni
(motor voln¢ dobiha dokud
nezaéne DC brzdéni),
rozsah je 0.0 az5.0 s
A054 | Sila DC brzdéni | R/W | Uroven sily DC brzdéni, nasta 1054h | 04180 02z 100| 1%
pii dob&hu vitelné od 0 do 100%
A055 | Doba DC brzdéni | R/W | Nastavi dobu DC brzdéni, 1055h | 04181 | 0az600| O0.1s
pii dob&hu rozsah je 0.0 az 60.0 s
A056 | DC brzdéni R/W | Dvé volby: 1056h | 04182 | 0,1 —
hrana / irove pro 00... Detekce hrany
[DB] vstup 01... Detekce trovné
A061 | Horni limit R/W | Nastavi horni limit vystupni 105Ah| 04186 | (A062 | 0.1 Hz
frekvence frekvence. Rozsah je od dolniho x10) az
A261 | Horni limit Ryw | limit frekvence v (A062/ A262) [TT517n 05399 | o) 0
frekvence. do maximalni frekvence v K
2. motor ’ (A004). Nastaveni 0.0 se nebere A :‘lzjm
v uvahu, nastaveni >0.1 plati povoleno
A062 | Dolni limit R/W | Nastavi dolni limit vystupni 105Bh| 04187 | (B082x | 0.1 Hz
frekvence frekvence. Rozsah je od starto- 10) az
A262 | Dolni limit R/W | Yaci frekvence v (B082) do 15180 | 05400 | (o>
frekvence. horniho limitu frekvence v Kz
2. motor (A061/ A261). Nastaveni 0.0 se weane
: nebere v Givahu
nastaveni >0.1 plati. povoleno
A063, | Skokova (stfedni) | R/W | Mohou byt stanoveny az 105Dh| 04189 | 0az400| 0.1 Hz
A065, | frekvence 3 vystupni frekvence pro 1060h | 04192
A067 pfeskoceni rezonanci motoru 1063h | 04195
(stfedni frekvence)
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
A064, | Sitka R/W | Definuje vzdalenost od stfedové | 105Eh | 04190 | 0 az 100| 0.1 Hz
A066, | frekvenéniho frekvence pii které nastane skok | 1061h | 04193
A068 | skoku (hystereze) Rozsah je 0.0 to 10.0 Hz 1064h | 04196

g 391epod




Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registra

Sit'ova data
bl Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex | dec.
A071 | Volba PID R/W | Povoleni funke PID, 1068h | 04200 0,1 —
dvé volby:
00...PID Zakazano
01 ...PID Povoleno
A072 | PID proporcialni | R/W | Proporcionalni zesileni ma 1069h | 04201 | 2 az 50 0.1
zesileni rozsah od 0.2 do 5.0
A073 | PID integracni R/W | Integra¢ni Gasové konstanta ma | 106Ah| 04202 | 0az 0.1s
casova konstanta rozsah 0d 0.0 do 150 s 1500
A074 | PID derivacni R/W | Deriva¢ni Gasové konstantama | 106Bh | 04203 | 0 az 0.1s
casova konstanta rozsah 0d 0.0 to 100 s 1000
A075 | Métitko regulo- R/W | Métitko regulované veliciny, 106Ch | 04204 1 az 0.01
vané veli¢iny v rozsahu 0.01 to 99.99 9999
A076 | Volba zdroje R/W | Ur¢uje zdroj zadavané veli¢iny: | 106Dh| 04205 | 0, 1,2, —
regulované 00...[O1] svorka 10
veli¢iny (proudovy vstup)
01...[O] svorka
(napét’ovy vstup)
02...Sit” ModBus
10....Vypoctena hodnota
A077 | Inverzni funkce R/W | Dv¢ volby: 106Eh | 04206 | 0,1 —
PID 00...PID vstup = SP — PV
01...PID vstup = —(SP - PV)
A078 | PID R/W | Ur¢uje limit PID vystupu jako 106Fh | 04207 | Oaz 0.1%
vystupni limit procento z plného rozsahu, 1000
rozsah je 0.0 to 100.0%
A081 | Nastaveni AVR R/W | Automaticka regulace vystup- 1070h | 04208 | 0,1,2 —
niho napéti:
00...AVR povoleno
01...AVR zakazano
02 ...AVR povoleno mimo
dobéhu
A082 | Volba napéti AVR | R/W | Nastaveni tiidy ménict 200V: 1071h | 04209 | Oto 5 —
00...200
01..215
02...220
03...230
04...240
Nastaveni tfidy ménica 400V:
00...380
01...400
02...415
03...440
04...460
05...480
A085 | Volba provozniho | R/W | Dvé nastaveni: 1072h | 04210 | 0,1 —
modu 00...normalni provoz
01 ...provoz Setfeni energii
A086 | Nastaveni rezimu | R/W | Rozsah 0.0 az 100% 1073h | 04211 0az 0,1%
Seteni energii 1000
A092 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. rozb&hu, 1074h | 04212 1az 0.01s
(horni) | rozbéhu 2 rozsah je 0.01 az 3000 s 300000
A092 R/W 1075h | 04213 *1
(dolni)




Frekvenéni méni¢ X200 m

Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova data
b Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex | dec.
A292 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. rozb&hu, 151%h | 05401 1az 0.01's
(horni) | rozb&hu 2, 2. motor , 300000
A292 | 2. motor R/W | rozsah je 0.01 az 3000 s 151Ah| 05402 *1
(dolni)
A093 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. dobéhu, 1076h | 04214 laz 0.01s
(horni) | dob&hu 2 rozsah je 0.01 az 3000 s 300000
A093 R/W 1077h | 04215 *1
(dolni)
A293 | Nastaveni doby R/W | Doba trvani 2. dobéhu, 151Bh| 05403 laz 0.01s lw]
(horni) | dob&hu 2, 2. motor, rozsah je 300000 8_
A293 | 2. motor R/W | 0.01 az 3000 s 151Ch| 05404 *1 )
(dolni) I
A094 | Nastaveni zpu- R/W | Volba zptisobu piepnuti mezi 1078h | 04216| 0,1 — ~
sobu pfepinani na prvnim a druhym w
2 rozbéh / dobéh rozb&hem / fiobéhem:
A294 | Nastaveni zpiso- | R/W | 00 vstupni svorka 2CH 151Dh| 05405
bu prepinani na 2 01...pfechodova frekvence
rozb¢h / dobéh
(2. motor)
A095 | Pfechodova frek- | R/W | Vystupni frekvence, pii které se | 107Ah| 04218 | 0 az400| 0.1 Hz
vence z rozbéhu 1 prepina z rozb&hu 1. na 2.
na rozb¢h 2 rozsah je 0.0 to 400.0 Hz
A295 | Piechodova frek- | R/'W 151Fh | 05406
vence z rozb&hu 1
na rozb¢h 2
2. motor
A096 | Pfechodova frek- | R/W | Vystupni frekvence, pii které se | 107Ch | 04220 | 0 az400| 0.1 Hz
vence z dob¢hu 1 pfepina z dob¢hu 1. na 2.
na dob¢h 2 rozsah je 0.0 to 400.0 Hz
A296 | Pfechodova frek- | R/'W 1521h | 05408
vence z dob¢hu 1
na dobéh 2,
2. motor
A097 | Vybér kiivky pro | R/W | Nastavevi charakteristické 107Dh | 04221 0,1 —
rozb&hy kiivky 1. a 2. rozb&hu /dob&hu
s o 00... linearni —
A098 thr)ée}fyknvky pro | R'W 01 S-kfivka 107Eh | 04222 0,1
A101 | [OI]-L] R/W | Vystupni frekvence odpovida 1080h | 04224 | Oaz 0.1 Hz
pocate¢ni pocatku rozsahu proudového 4000
frekvence vstupu.
Rozsah je 0.00 az 400.0 Hz
A102 | [OI]-L] R/W | Vystupni frekvence odpovida 1082h | 04226 | Oaz 0.1 Hz
koncova konci rozsahu proudového 4000
frekvence vstupu.
Rozsah je 0.00 to 400.0 Hz
A103 | [OI]-[L] pocatek | R/W | Pocatecni bod rozsahu 1083h | 04227 | 0az 100| 1%
aktivniho rozsahu proudového vstupu.
proudového Rozsah je 0. to 100.%
vstupu
A104 | [OI]-[L] konec R/W | Koneény bod rozsahu 1084h | 04228 | 0az 100| 1%
aktivniho rozsahu proudového vstupu.
proudového vst. Rozsah je 0. to 100.%




Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registra

Sit'ova data
bl Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex | dec.

A105 |[OI]HL] R/W | Dv¢ volby: 1085h | 04229 | 0,1 —
predvolba 00...Pouzij nastavenou hodnotu
pocatecni v A101
frekvence 01 ...Pouzij 0Hz

Al41 | Vybeér vstupu A R/W | Pét moznosti: 108Eh | 04238 | Oaz4 —
pro vypocetni 00...Digitalni panel
funkci 01 ...Potenciometr na OP

Al42 [ Vybervstupu B | R/W | 02--[O] vstup 108Fh | 04239 | 0azd4 | —

getni 03 ...[OI] vstup
pro vypocetni p
funkei 04...Komunikace

Al43 VYPQGtOV}" R/W | vypocita hodnotu vychézejici ze | 1090h | 04240 | 01,2 -
operator vstupu A (A141) a vstupu

B (A142). Tti volby:

00...ADD (A vstup + B vstup)
01...SUB (A vstup — B vstup)
02...MUL (A vstup x B vstup)

A145 | Pfidavna R/W | Hodnota ptidavné frekvence, 1091h | 04241 0az 0.1 Hz
frekvence ktera mize byt pfictena / 4000

odectena k vystupni frekvenci
pfi zapnuti svorky [ADD].
Rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
A146 | Volba polarity R/W | Dvé volby: 1093h | 04243 0,1 —
ADD 00...Plus (pficist hodnotu
A145 k nastavené vystupni
frekvenci)
01 ...Minus (odegist hodnotu
A145 od nastavené vystupni
frekvence)

A151 | Potenciometrna | R/W | Frekvence na vystupu odpovida | 1095h | 4245 0 to 0.1 Hz
OP - pocateéni pocateénimu bodu 4000
frekvence potenciometru,
aktivniho rozsahu rozsah je 0.0 to 400.0

A152 | Potenciometrna | R/W | Frekvence na vystupu odpovida | 1097h | 4247 0to 0.1 Hz
OP - koncova koncovému bodu 4000
frekvence potenciometru,
aktivniho rozsahu rozsah je 0.0 to 400.0

A153 | Potenciometr na | R/W | Pocatecni bod aktivniho vstup- | 1098h | 4248 | 0to 100 1%
OP - pocatecni niho pasma
proud aktivniho rozsah je 0. to 100
rozsahu vstupu

A154 | Potenciometrna | R/W | Koncovy bod aktivniho vstup- 109%h | 4249 | 0to 100 1%
OP - koncovy niho pasma
proud aktivniho rozsah je 0. to 100.
rozsahu vstupu

A155 | Potenciometrna | R/W | Dvé volby: 109Ah| 4250 0,1 —
OP - predvolba 00 ...Pouzij nastavenou hodnotu
pocatecni (v Al151)
frekvence 01 ...Pouzij 0 Hz

Pozniamka 1: Kdyz je hodnota 10000 (100.0 sekund), hodnota na druhém desetinném
misté je ignorovana (pro A092/A292 a A093/A293).




Frekvenéni méni¢ X200 -

Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamét'ovych registrii skupiny "B" Specialni Funkce.

Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova data
}:‘)d Nazev R/IW Popis Registr
ce Rozsah | Rozlis.
hex dec.
B0O1 | Volba zpusobu R/W | Vybér metody restartovani 10A5h | 04261 [0,1,2,3 —
restartu meénice. Ctyfi volitelné kody:
00... Hlageni poruchy, bez
automatického restartu
01...Restart od OHz
02... Po zachyceni motoru
pokracuje v chodu
03....Po zachyceni motoru, O
nasleduje zastaveni po 8_
ramp¢ a hlaseni chyby. )
B002 | Dovolena doba R/W | Doba po kterou se miize 10A6h | 04262 |3az250| 0.1s [«
podpéti podpéti vyskytovat bez reakce [
ochrany na poruchy v siti. w
Rozsah je 0.3 az 25 s. Jestlize
podpéti existuje déle nez je tato
doba, méni¢ prejde do poruchy
(podpéti), i kdyz je nastaven
restart.
B003 | Zpozdeéni R/W | Zpozdéni po odeznélém pod- 10A7h | 04263 [3az100| 0.1s
pred restartem peét’ovém stavu ménice, po kte-
rém je méni¢ opétovné spustén.
Rozsah je 0.3 to 100s.
B004 | Hlaseni chyby R/W | Dv¢ volby 10A8h | 04264 0,1 —
mzikového 00... Zakazano
vypadku sité nebo 01...Povoleno
podpéti
B005 | Pocet restartii po | R/W | Dvé volby: 10A%h | 04265 0,1 —
vypadku sité / 00...restartovat 16x
podpéti 01...Opakovat neomezené
B012 | Nastaveni urovné | R/W | Nastavte Grovent mezi 20% az | 10ADh | 04269 | 2000az | 0.01%
termoelektrické 100% jmenovitého proudu 10000
ochrany ménice.
B212 | Nastaveni urovné | R‘'W 1527h | 05414
termoelektrické
ochrany pro
2. motor
BO13 | Charakteristika R/W | Vybér mezi ttemi kiivkami: 10AEh | 04270 | 0,1,2 —
termoelektrické *1
ochrany 00...Redukovany moment 1
B213 | Charakteristika | R/W | O1... Konstantni moment 1528h | 05415
termoelektrické 02...Redukovany moment 2
ochrany
2. motor
B021 | Zpusob R/W | Vybér rezimu omezovani 10B5h | 04277 | 0,1,2 —
omezovani pretizeni:
pretizeni 00...Zakdzdno
B221 | Zpisob R/W | 01...Povoleno pfi rozbehua 77579, 705417
omezovani konstlantm rychlosvt}
pietiZeni, 2 motor 02...Povoleno pouze pii
konstantni rychlosti




Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registria

Sit'ova data
Ked Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex dec.

B022 | Nastaveni R/W | Nastavi Groven proudu pro 10B6h | 04278 | 2000az | 0.01%
hodnoty omezeni omezeni pretizeni 15000
pietizeni rozsah mezi 20% az 150% Ijm

B222 | Nastaveni R/W | menice, rozlieni nastavenije 153 An | 05418
hodnoty omezeni 1% jmenovitého proudu
pretizeni, 2 motor

B023 | Doba dobéhu pii | R/W | Nastaveni doby dob&hu piide- | 10B7h | 04279 |1az300{ O0.1s
omezovani tekei pfetizeni ménice,
pietizeni rozsah 0.1 az 30.0,

B223 | Doba dobghu pii | R/W | fozliseni je 0.1s. 152Bh | 05419
omezovani
pretizeni, 2 motor

B028 | Volba zdroje R/W | Moznosti nastaveni: 10BBh | 04283 0,1 —
omezeni pretizeni 00...uroven dana B022

01 ...analog. vstup [O]-[L]

B228 | Volba zdroje R/W | Moznosti nastaveni: 152Ch | 05420
omezeni pfetizeni 00...Grovent dana B222
2. motor 01 ...analog. vstup [O]-[L]

B029 | Strmost dobéhu R/W | Nastavuje strmost dob&hové 1171h | 04465 laz 0,1s
pfi procesu rampy pro piipad piekroceni 30000
“zachyceni” proudu pii procesu zachyceni

rozsah od 0,1 do 3000,0s
rozliSeni 0,1s

B030 | Dovolend trovein | R/W | Uroveii proudu motoru pii 1172h | 04466 | 200az | 0,01%
proudu motoru pokusu o “zachyceni” 20000

rozsah 0,2 az 2.0 [jm ménice
rozliSeni 0,1 A

B031 | Volba R/W | Zamezeni zmény parametril, 10BCh | 04284 [0,1,2,3 —
softwarového Styti volby:
zamku 00...v8echny parametry kromé

BO031 jsou zaméeny kdyz
je [SFT] svorka ve stavu
ON

01 ...v8echny parametry kromé
B031 a vystupni frekvence
F001 jsou zamceny kdyz je
[SFT] svorka ve stavu ON

02 ...v8echny parametry kromé
B031 jsou zamceny

03 ...v8echny parametry kromé
BO031 a nastaveni vystupni
frekvence F001 jsou
zamceny

10...vysoka uroven pfistupu
véetné B031

B050 | Volba operace R/W | Mozné volby: 10C%h | 04297 0,1 —
fizeného zastaveni 00...Nefunkéni
pti vypadku sité 01 ...Funkéni

BO51 | Pocate¢ni hodnota | R/W | Nastaveni tirovné poklesu 10CAh | 04298 0az 0,1V
napéti DC napéti pro zapoceti funkce 10000
sbérnice fizeného zastaveni

rosah 0.0 az 1000.0




Frekvenéni méni¢ X200

Seznam pamét’ovych registra

Sit'ova data
Kes Nazev R/W Popis Registr
fee h| Rozlis.
hex dec.
B052 | OV-LAD -trovén | R/W | Nastaveni urovné pripustného | 10CBh | 04299 az 0,1V
pfipustného nartstu napéti DC sbérnice pii 10000
nartstu napéti DC fizeném zastaveni
sbérnice rozsah 0.0 az 1000.0
B053 | Strmost dobéhu R/W | Dob¢hova rampa platna pro 10CCh | 04300 laz 0,1s
pri fizeném pritbeh funkcee fizeného 30000
zastaveni zastaveni
rozsah 0.01 az 3000s
B054 | Frekven¢ni R/W | Nastaveni poc¢atecniho snizeni | 10CEh | 04302 | 0az100| 0,1Hz
propad na poc¢atku frekvence nutného pro udrzeni
fizeného zastaveni napéti DC sbérnice
rozsah 0.0 az10.0Hz
BO055 | P zesileni funkce | R/W | Proporcionalni zesileni 1173h | 04467 | 2az50 0,1
DC bus AVR regulace napéti DC sbérnice.
Rozsah nastaveni 0.2 az 5.0
B056 | I- integraéni R/W | Integra¢ni konstanta regulace 1174h | 04468 0az 0,1s
konstanta funkce napéti DC sbérnice. Rozsah 1500
DC bus AVR nastaveni 0.0 az 150.0s
B080 | [AM] zesileni R/W | Nastaveni analogového signalu | 10CFh | 04303 | 0 az 255 —
analogového na svorky [AM],
signalu rozsah je 0 az 255
B082 | Nastaveni starto- | R/W | Nastavi rozb&hovou frekvenci | 10D1h | 04305 | 5az99 | 0.1 Hz
vaci frekvence vystupu ménice,
rozsah je 0.5 az 9.9 Hz
B083 | Nastaveni nosné | R/W | Nastavi nosny kmitocet pulsni | 10D2h | 04306 | 20az | 0.1 Hz
frekvence sitkové modulace PWM 120kHz
ménice (vnitini frekvence
modulace PWM),
rozsah je 2.0 az 12.0 kHz
B084 | Inicializaéni moéd | R/W | Vybér typu inicializace 10D3h | 04307 | 0,1,2 —
(parametrti nebo Tti volby:
historie poruch) 00...Nulovani paméti chyb
01...Navrat k tovarnimu
nastaveni
02...Nulovani paméti chyb a
navrat k tovarnimu
nastaveni
B085 | Kod zemé — | Vybér inicializace pro danou 10D4h | 04308 — —
pro inicializaci zemi.
00...Japan
01... Europe
02..US
B086 | Koeficient R/W | Specifikujte konstantu pro 10D5h | 04309 laz 0.1
konverze zobra- méfitko zobrazené frekvence 99.9
zeni frekvence pro monitor v D007,
rozsah je 0.1 az 99.9
B087 | Volba funk¢nosti | R/W | Volba, zda STOP tlacitko na 10D6h | 04310 0,1 —
tlacitka STOP klavesnici je povoleno,
Dvé volby:
00...povoleno
01...zakazano

O
o
Q.
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Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registria

Kéd
fce

Nazev

R/W

Popis

Sit’ova data

Registr

hex

dec.

Rozsah

Rozlis.

BO088

Zpusob restartu po
volném dobéhu
FRS

R/W

Urcuje jak se méni¢ bude

chovat po zruseni volného

dobéhu (FRS):

00... Novy start od 0Hz

01 ...Novy start od zachyceni
motoru

10D7h

04311

0,1

B089

Volba monitoru
pro ménic
piipojeny k siti

R/W

Vybér parametru zobrazova-

né¢ho na panelu ménice, kdyz

ménic pracuje v siti.

Sedm moznosti:

01 ...monitor vystupni
frekvence

02...monitor vystupniho
proudu

03 ...monitor sméru otaceni

04 ...monitor zpétné vazby (PV)

05 ...Stav inteligentnich
vstupnich svorek

06...Stav inteligentnich
vystupnich svorek

07...monitor piepocitané
vystupni frekvence

10D8h

04312

laz7

B091

Volba zpusobu
stop

R/W

Volba zptsobu zastaveni

motoru ménicem:

00...DEC (dobé&h po rampé a
stop)

01...FRS (volny dob¢h)

10DAh

04314

B092

Rizeni chladiciho
ventilatoru

R/W

Tti mozné rezimy

00...ventilator vzdy v chodu

01 ...ventilator je v chodu
pokud méni¢ generuje
frekvenci (a 5 min. po
ukonéenti)

02 ...ventilator je fizen od
teploty chladice

10DBh

04315

B130

LADSTOP pii
prepéti

R/W

Zastavi dobéh pii naristu
napéti v DC meziobvodu nad
prahovou hodnotu, aby nedoslo
k poruse piepéti.

Dvé volby:

00 ... Vypnuto

01...Zapnuto

10F5h

04341

0,1

B131

prepéti,
LADSTOP
uroven

R/W

Nastavte prahovou urovei
napéti meziobvodu pro uplat-
néni funkce LADSTOP.
Dostane-li se napéti DC
sbérnice nad tuto troveii ménic
pozastavi dob&h motoru na
dobu dokud napéti znovu
neklesne. Dva rozsahy,
rozliseni 1V::

330 az 395V (tfida 200V)
660 az 790V (tiida 400V)

10F6h

04342

330 az
395,
660 az
790




Frekvenéni méni¢ X200 m

Seznam pamét’ovych registra
Sit'ova data
Kes Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex dec.
B133 | Volba funkce R/W | zapnuti funkce regulace napéti | 1176h | 04470 0,1 —
AVR pro DC DC sbérnice:
sbérnici 00... Vypnuto
01...Zapnuto
B134 | Uroven aktivace | R/W | Nastaveni trovné napéti pro 1177h | 04471 | 330 az —
funkce AVR pro aktivaci funkce DC bus AVR. 395,
DC sbérnici dva rozsahy: 660 a7
tfida 200V: 330 az 395 790
tiida 400V: 660 az 790
B140 | Potlaceni chyby | R/W | moznosti volby: 10F7h | 04343 0,1 — 8
nadproudu 00... Vypnuto Q
01...Zapnuto Q
B150 | Redukce nosné — | Automatické snizeni nosného 10F8h | 04344 0,1 — %
frekvence kmitoctu pfi zvySeni okolni W
teploty.
Nastaveni:
00... Vyfazeno
01...Povoleno
B151 | Povoleni rychlého | R/W | Uvolni vystup ménice pro 10F9 4345 0,1 —
startu (RDY) trvalé napéjeni motoru, aby
byla zajisténa velmi rychla
odezva na povel chodu.
Dvé volby:
00... Vypnuto
01...Zapnuto

Poznamkal: Predpokladejme, Ze méni¢ méa jmenovity proud 100.0% (pro B013/B213).




Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamét'ovych registrii skupiny "C" - inteligentnich funkci

vstupl a vystupt |

Seznam pamét’ovych registr

Sit’ova data
KOs Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex dec.
C001 | Funkce svorky [1] | R‘'W 1103h | 04355
C201 | Funkce svorky [1] | R/W 15320 | 05426 | 1.2
2.motor 3,4,5,
€002 | Funkee svorky [2] | R/W rioan | 04356 | G %
C202 | Funkce svorky [2] | R/W 1533h | 05427 | 12.13
2 motor 15,16,
€003 | Funkce svorky [3] | R/'W | Podivejte se na “Konfigurace 1105h | 04357 | 18,19,
(203 | Funkce svorky [3] | R/W | vstupnich svorek™ na stran€ 3— [ 1534h | 05428 | 20,21, | —
2 motor 50 22,23,
C004 | Funkce svorky [4] | R/W 1106h | 04358 gg g;
C204 | Funkce svorky [4] | R/'W 1535h | 05429 31" 50’
2 motor 51’ 52’
C005 | Funkce svorky [5] | R/'W 1107h | 04359 | 53 64,
C205 | Funkce svorky [5] | R/'W 1536h | 05430 255
2 motor
CO11 | Aktivni stav sv. [1] | R/W | Nastaveni logiky svorek 1-5, 110Bh | 04363 0,1 —
o dvé volby: —
C012 Akt¥vm’ stav sv. [2] | R/'W 00... aktivni pfi sepnuti [NO] 110Ch | 04364 0,1
CO13 | Aktivni stav sv. [3] | R/W | 01___ aktivni pti rozepnuti [NC] | _110Dh | 04365 | 0,1 —
CO014 | Aktivni stav sv. [4] | R/'W 110Eh | 04366 0,1 —
CO15 | Aktivni stav sv. [5] | R/'W 110Fh | 04367 0,1 —
€021 | Funkce svorky [11]| R/W | podivejte se na “Konfigurace | 1114h | 04372 | 0, 1,2,
€026 | Funkce relé hlaseni | R/W | vystupnich svorek” na 1119h | 04377 | 3.4,5,| —
poruchy strané 3-55 6,7,8,9
C028 | Volba signalu R/W | Dvé dostupné funkce: 111Bh | 04379 0,1 —
[AM] 00... Aktualni frekvence motoru
01... Vystupni proud motoru
CO031 | Aktivnistavsvorky | R/W | Nastaveni logiky: 111Dh | 04381 0,1 —
[11] 00... aktivni pfi sepnuti [NO]
01... aktivni pii rozepnuti [NC]
C036 | Aktivni stav relé R/W | Nastaveni logiky vystupu: 1122h | 04370 0,1 —
hlaseni poruchy 00... aktivni pii sepnuti [NO]
01... aktivni pfi rozepnuti [NC]
C038 | Rezim detekce R/W | Mozna nastaveni: 1178h | 04472 | 0,1,2 —
nizkého zatizeni 00 nezvoleno
01 zvoleno pii rozbéhu, dobe-
hu a konstantni rychlosti
02 zvoleno pouze pii konstantni
rychlosti
C039 | Detekovana troveii| R/W | nastaveni urovné, ktera je 117%h | 04473 0az |0.01%
povazovana za nizké zatiZeni 20000
rozsah 0,0 az 2,0 [jm ménice
C041 | Nastaveni urovné¢ | R/W | Nastaveni urovné hlaseni 1124h | 04388 | 0az200(0.01 %
signalu pretizeni pietizeni mezi 0% a 200% (od
0 az 2x Ijm ménice)




Frekvenéni méni¢ X200

B-3

Seznam pamét’ovych registra
Sit’ova data
Kod Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozli§.
hex dec.
C241 | Nastaveni trovné¢ | R/W | Nastaveni trovné hlaseni 153Ah | 05434 | 0az200{0.01 %
signalu pretizeni pietizeni mezi 0% a 200% (od
pro 2 motor 0 az 2x Ijm ménice)
C042 | Nastaveni dosa- R/W | Nastavi uroven dosazeni zada- | 1126h | 04390 0az |0.1Hz
zeni frekvence pii né vystupni frekvence pfi roz- 4000
rozb&hu béhu, rozsah je 0.0 az 400.0 Hz *]
C043 | Nastaveni dosa- R/W | Nastavi troven dosazeni zada- | 1128h | 04392 O0az |0.1Hz
zeni frekvence pii né vystupni frekvence pfi do- 4000
dobéhu béhu, rozsah je 0.0 az 400.0 Hz
C044 | Nastaveni regu- R/W | Nastavi ptistupnou velikost 1129h | 04393 0az | 0.1%
la¢ni odchylky PID odchylky PID regulacni 1000
smycky (absolutni hodnota), SP
- PV, rozsah je 0.0 az 100%,
rozliseni je 0.1%
C052 | Horni limit regu- | R/W | KdyZ je regulovand veli¢inaPV | 112Eh | 04398 0az | 0.1%
lované veli¢iny vétsi, nez tato hodnota, PID 1000
smycka vypne vystup pro druhy
stupeit FBV regulace, rozsah je
0.0 az 100.0%
C053 | Dolni limit regu- | R/W | KdyZ je regulovana veli¢éinaPV | 112Fh | 04399 0az | 0.1%
lované veli¢iny mensi, nez tato hodnota, PID 1000
smy¢ka zapne vystup pro druhy
stupet FBV regulace,
rozsah je 0.0 az 100.0%
C070 | Volba OPE/ R/W | Dvé moznosti: 1137h | 04407 2,3 —
ModBus 02 ...komunikace s OPE
03 ...ModBus (485)
C071 | Volba komunikag- | — 1138h | 04408 — —
ni rychlosti
C072 | Pridéleni adresy — 113%h | 04409 — —
C074 | Nastaveni parity — 113Bh | 04411 — —
komunikace Poznamka: Toto nastavent sité
C075 | Nastaveni komuni- | — neni piistupné pfes Modbus. | 113Ch | 04412 — —
ka¢niho bitu Pro editaci poui_ij_tey klgivesnici
C076 | Chovani pfi chybs | — | ménice nebo digitélni panel. [7y3pp [ 04413 | — =
komunikace (“Nastaveni komunikacni sité
-~ on page 3-61.)
C077 | Povolena doba — 113Eh | 04414 — —
preruSeni
komunikace
C078 | Prodleva — 113Fh | 04415 — —
pii komunikaci
CO081 | Kalibrace R/W | Koeficient mezi povelem na 1141h | 04417 0az | 0.1%
napét’ového vstupu svorkach L — O (napét’ovy 2000
(0) vstup) a vystupni frekvenci,
v rozsahu 0.0 az 200.0%
C082 |Kalibrace R/W | Koeficient mezi povelem na 1142h | 04418 0az | 0.1%
proudového vstupu svorkach L — OI (proudovy 2000
(OI) vstup) a vystupni frekvenci,
v rozsahu 0.0 az 200.0%
C086 | Nastaveni posunu | R/W | Rozsah je 0.0 to 10.0V 1145h | 04421 [0az100| 0.1 V
[AM] vystupu

g 391epod
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Seznam parametrd ModBus

Dodatek B

Seznam pamét’ovych registra
Sit’ova data
KOs Nazev R/W Popis Registr
fce Rozsah | Rozlis.
hex dec.
C091 | Zapnuti debug — | Zobrazi parametry debug. — — — —
modu Dvé volby:
00... Vyfazeno
01... Povoleno
C101 | Nastaveni paméti | R/W | Urcuje frekvenci po vypnuti a 1149h | 04425 0,1 —
funkce Nahoru / opétovném zapnuti napajeni:
Doli 00... Vymazani posledni
frekvence (navrat k
pfednastavenému
kmito¢tu FOO1)
01... Uchovava posledni
frekvenci, nastavenou
pomoci Nahoru/Dola
C102 | Nastaveni resetu R/W | Ur¢uje chovani po resetu 114Ah | 04426 | 0,1,2 —
[RST].
T#i moznosti:
00... Vymazani chyby nabéznou
hranou, pokud je méni¢ v
chodu, zastavi se
01... Vymazani chyby
sestupnou hranou, pokud je
méni¢ v chodu, zastavi se
02... Vymazani chyby nabéznou
hranou, pokud je méni¢ v
chodu, nema vliv
C141 | Volba vstupu A R/W 1150h | 04432 | 0,1,2, —
vystupni logické 3,4,5,
funkce Nahlédnéte “Vystupni logika 6,7,8,
C142 | Volba vstupu B R/W | acasovani” nastrané 3-64) [ 1151h | 04433 | 9,10,
vystupni logické 43
funkce
C143 | Vybér logické R/W | Aplikujte jednu z logickych 1152h | 04434 | 0,1,2 —
funkce funkci k vypoctu vystupu
[LOG], tii volby:
00... [LOG]=A AND B
01...[LOG]=A ORB
02...[LOG]=A XOR B
C144 | Zpozdéni zapnuti | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 1153h | 04435 0az 0.1s
svorky [11] 1000
C145 | Zpozdéni vypnuti | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 1154h | 04436 0az 0.1s
svorky [11] 1000
C148 | Zpozdéni zapnuti | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 1157h | 04439 0az 0.1s
vystupniho relé 1000
C149 | Zpozdéni vypnuti | R/W | Rozsah je 0.0 az 100.0 s 1158h | 04340 0az 0.1s
vystupniho relé 1000

Poznamkal:Pfedpokladejme, Ze méni¢ ma jmenovity proud 100.0% (pro C041)




Frekvenéni méni¢ X200 m

Nasledujici tabulka obsahuje seznam pamét'ovych registrt skupiny "H" - konstanty motoru

Seznam pamét’ovych registria

Sit’ova data
I:°d Nazev R/W Popis Registr
Co Rozsah | Rozlis.
hex dec.

H003 | Vykon motoru R/W ; 1165h | 04453 | 0az 12 —

H203 | Vykon motoru, R/W 1541h | 05441 | 0Oaz 12 — 8
2. motor Q.
L
[]
=~
[os)
H004 Ngiﬁtavenl’ pottu | RIW 1166h | 04454 | 2,4, 6, 1 pol
pola . 8
Ctyfi moznosti
H204 N§i|§taveni poétu |R/W |2/4/6/8 1542h | 05442 | 2,4,6, 1 pol
pold,
2. motor 8
HO06 | Stabilizaéni R/W 1168h | 04456 |0 az255 1
konstanta
— Konstanta motoru (tovarni
H206 Etabltllza;cm R/W | nastaveni), rozsah je 0 az 255 | 1544h | 05444 |0 az 255 1
onstanta

2. motor
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Navod

Dodatek C

Navod

Dodatek obsahuje uZivatelsky nastavitelné parametry pro fadu ménict X200 a standardni
hodnoty pro nastaveni modell v Evropé a U.S.. Sloupec tabulky umistény nejvice vpravo je
prazdny, zde si muZete zapsat hodnoty, které jste prenastavili. Zde je uvedeno jen malo
parametru pro vétSinu aplikaci. Dodatek uvadi parametry ve formatu orientovaném na klavesnici

ménice.

Nastaveni parametrii z klavesnice

Rada méni&t X200 poskytuje mnoho funkci a parametr(i které mohou byt nastaveny uZivatelem.
Doporucujeme zaznamenat vSechny parametry, které byly upravovany, pro pfipad vzniku

problému nebo ztraty (idaje parametru.

Model ménice X200 ‘

Vyrobni.é. (MFG.No.) ‘

Parametry hlavniho profilu

j

Tyto informace jsou vytistény
na $titku ménice,
umisténého na pravé strané
ménice.

Pozniamka: Znacka ¥ ve sloupci B031 znamena, Za parametr je mozné ménit, pokud je

nastaveno B031=10 (vysoka uroven pfistupu).

Parametry skupiny “F”

Doporucené nastaveni

B031 | Uzivatelské

Kéd e -FE -FU =10 nastaveni
funkce hEzey (Evropa) (USA)

F001 | Nastaveni vystupni frekvence 0.0 0.0 v

F002 | Nastaveni doby rozb&hu (1) 10.0 10.0 v

F202 | Nastaveni doby 10.0 10.0 v
rozbéhu (1), 2. motor

F003 | Nastaveni doby 10.0 10.0 v
dobhu (1)

F203 | Nastaveni doby 10.0 10.0 v
dobéhu (1), 2. motor

F004 | Nastaveni sméru tlagitka Run 00 00 X




Frekvenéni méni¢ X200 -

Standardni funkce

Poznamka: Znacka ¥ ve sloupci BO31 znamena, za parametr je mozné ménit, pokud je
nastaveno B031=10 (vysoka Uroven pfistupu).

Parametry skupiny “A” Doporucené nastaveni
= = = B031 | Uzivatelské
© 4 4 4 =10 nastaveni
funkce flazey (EV) (USA)
A001 Nastaveni zdroje zadavani 01 00 X
frekvence
A201 | Nastaveni zdroje zadavani 01 00 X
frekvence, 2. motor
A002 | Nastaveni zdroje 01 02 X
pro povel chodu
A202 | Nastaveni zdroje pro povel chodu, 01 02 X
2. motor
A003 | Nastaveni zakladni frekvence 50.0 60.0 X
A203 | Nastaveni zakladni frekvence, 50.0 60.0 X
2. motor
A004 | Nastaveni maximalni frekvence 50.0 60.0 X
A204 | Nastaveni maximalni frekvence, 50.0 60.0 X
2. motor
AO05 | [AT] pfedvolba 02 02 v
A011 | Vstupni signal O-L pocatecni 0.0 0.0 v
frekvence o
A012 | Vstupni signal O-L koncova 0.0 0.0 v 8_
frekvence o8
A013 | Vstupni signal O-L poc¢atecni napéti 0.0 0.0 v %
vstupu (@]
A014 | Vstupni signal O-L koncové napéti 100. 100. v
vstupu
A015 | Vstupni signal O—L pfedvolba 01 01 v
pocatecni frekvence
A016 | Konstanta vstupniho filtru 8. 8. v
A020 | Nastaveni pevné frekvence 0 0.0 0.0 v
A220 Nastaveni pevné frekvence 0, 0.0 0.0 v
2. motor
A021 | Nastaveni pevné frekvence 1 0.0 0.0 v
A022 | Nastaveni pevné frekvence 2 0.0 0.0 v
A023 | Nastaveni pevné frekvence 3 0.0 0.0 v
A024 | Nastaveni pevné frekvence 4 0.0 0.0 v
A025 | Nastaveni pevné frekvence 5 0.0 0.0 v
A026 | Nastaveni pevné frekvence 6 0.0 0.0 v
A027 | Nastaveni pevné frekvence 7 0.0 0.0 v
A028 | Nastaveni pevné frekvence 8 0.0 0.0 v
A029 | Nastaveni pevné frekvence 9 0.0 0.0 v
A030 | Nastaveni pevné frekvence 10 0.0 0.0 v
A031 Nastaveni pevné frekvence 11 0.0 0.0 v
A032 | Nastaveni pevné frekvence 12 0.0 0.0 v
A033 | Nastaveni pevné frekvence 13 0.0 0.0 v
A034 | Nastaveni pevné frekvence 14 0.0 0.0 v




- Nastaveni parametrd z klavesnice

Dodatek C

Parametry skupiny “A”

Doporucené nastaveni

= B031 | Uzivatelské
fulf::::e Nazev '(';E:; (l-JFSllj\) =10 nastaveni
A035 | Nastaveni pevné frekvence 15 0.0 0.0 v
A038 | Nastaveni tipovacifrekvence 1.00 1.00 v
A039 | Mdd stopu tipovani 00 00 v
A041 | Volba momentového boostu 00 00 X
A241 | Volba momentového boostu, 00 00 X
2. motor
A042 | Hodnota ru¢niho momentového 1.8 1.8 v
boostu
A242 | Hodnota ru¢niho momentového 0.0 0.0 v
boostu 2. motor
A043 | Nastaveni frekvence ruéniho 10.0 10.0 v
momentového boostu
A243 | Nastaveni frekvence ruéniho 0.0 0.0 v
momentového boostu 2. motor
A044 | Volba charakteristiky U/f 00 00 X
A244 | Volba charakteristiky U/f 2. motor 00 00 X
A045 | Nastaveni zesileni U/f 100. 100. v
A245 | Nastaveni zesileni U/f, 2. motor 100. 100. v
A051 | Pfedvolba DC brzdy 00 00 v
A052 | Nastaveni frekvence pro DC brzdéni 0.5 0.5 v
A053 | Zpozdéni DC brzdéni 0.0 0.0 v
A054 | Sila DC brzdéni pfi dobéhu 0 0 v
A055 | Doba DC brzdéni pfi dob&hu 0.0 0.0 v
A056 | DC brzdéni 01 01 v
hrana / drover pro [DB] vstup
A061 | Horni limit frekvence 0.0 0.0 v
A261 | Horni limit frekvence, 2. motor 0.0 0.0 v
A062 | Dolni limit frekvence 0.0 0.0 v
A262 | Dolni limit frekvence, 2. motor 0.0 0.0 v
A063, | Skokova (stfedni) frekvence 0.0 0.0 v
A065, 0.0 0.0
A067 0.0 0.0
ﬁggé Sitka frekvenéniho skoku 82 82 v
noeg | (vstereze) 05 05
A071 | Volba PID 00 00 v
A072 | PID proporcialni zesileni 1.0 1.0 v
A073 | PID integraéni &asova konstanta 1.0 1.0 v
A074 | PID derivaéni &asovéa konstanta 0.0 0.0 v
A075 | Méfitko regulované veliGiny 1.00 1.00 v
A076 | Volba zdroje regulované veliginy 00 00 v
A077 | Inverzni funkce PID 00 00 v
A078 | PID vystupni limit 0.0 0.0 v
A081 | Nastaveni AVR 00 00 X
A082 | Volba napéti AVR 230/400 230/460 X
A085 | Volba rezimu provozu 00 00 X
A086 | Nastaveni rezimu Setfeni energie 50.0 50.000 X
A092 | Nastaveni doby rozb&hu 2 15.00 15.00 v
A292 | Nastaveni doby rozbéhu 2, 2. motor 15.00 15.00 v
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Frekvenéni méni¢ X200

Parametry skupiny “A” Doporucené nastaveni
= B031 | Uzivatelské
fufl’(?:e Nazev -(IFEILE.IF; (l:IFSlIJ\) =10 nastaveni
A093 | Nastaveni doby dob&hu 2 15.00 15.00 v
A293 Nastaveni doby dobéhu 2, 2. motor 15.00 15.00 v
A094 | Nastaveni zpUsobu prepinani na 00 00
rozbéh 2 / dobéh 2
A294 | Nastaveni zpUsobu pfepinani na 00 00 X
rozbéh 2 / dobéh 2, 2. motor
A095 | Pfechodova frekvence z rozbéhu 1 0.0 0.0 X
na rozbéh 2
A295 | Pfechodova frekvence z rozbéhu 1 0.0 0.0 X
na rozbéh 2, 2. motor
A096 | Pfechodova frekvence z dobéhu 1 0.0 0.0 X
na dobéh 2
A296 | Prechodova frekvence z dobéhu 1 0.0 0.0 X
na dobéh 2, 2. motor
A097 | Vybér kfivky pro rozb&h 00 00 X
A098 | Vybér kivky pro dob&h 00 00 X
A101 | [OI]-[L] pogateni frekvence 0.0 0.0 v
A102 | [Ol]-[L] koncova frekvence 0.0 0.0 v
A103 | [Ol]-[L] po&atek aktivniho rozsahu 0.0 0.0 v
proudového vstupu o
A104 | [Ol]-L] konec aktivniho rozsahu 100. 100. v o
proudového vstupu g'
A105 | [Ol]-[L] pfedvolba pocatecni 01 01 v @
frekvence (7‘;
A141 | Vybér vstupu A pro vypogetni funkci 01 01 v
A142 | Vybér vstupu B pro vypogetni funkci 02 02 v
A143 | Vypoé&tovy operator 00 00 v
A145 | Pridavna frekvence 0.0 0.0 v
A146 | Volba polarity ADD 00 00 v
A151 | Potenciometr - pocatecni frekvence 0.0 0.0 v
aktivniho rozsahu
A152 | Potenciometr - koncova frekvence 0.0 0.0 v
aktivniho rozsahu
A153 | Potenciometr - pocatecni proud 0.0 0.0 v
aktivniho rozsahu vstupu
A154 | Potenciometr - koncovy proud 100. 100. v
aktivniho rozsahu vstupu
A155 | Potenciometr - pfedvolba pocatecni 01 01 v
frekvence




- Nastaveni parametrt z klavesnice

Dodatek C

Specialni funkce

Parametry skupiny “B”

Doporucené nastaveni

o FEF FU B031 | Uzivatelské
o 4 “ d =10 nastaveni
funkce Slizey (EU) (USA)
B001 [ Volba zpUsobu restartu 00 00 v
B002 | Dovolena doba podpéti 1.0 1.0 v
B003 | Zpozdéni pred restartem 1.0 1.0 v
B004 | Nastaveni okamzitého hlaSeni chyby 00 00 v
pfi vypadku sité nebo podpéti
B005 | Pocet restartt po vypadku sité 00 00 v
BO11 Frekvence, ktera ma byt pouzita pro 00 00 X
proces “zachyceni”
B012 | Nastaveni trovné termoelektrické Jmenovity proud pro v
ochrany kazdy méni¢
B212 | Nastaveni GUrovné termoelektrické Jmenovity proud pro v
ochrany, 2. motor kazdy méni¢
B013 | Charakteristika 01 01 v
termoelektrické ochrany
B213 | Charakteristika 01 01 v
termoelektrické ochrany, 2. motor
B021 | Zpusob omezovani pretizeni 01 01 v
B221 | Zpusob omezovani pretizeni 01 01 v
2. motor
B022 | Nastaveni hodnoty omezeni Jmenovity proud x 1.5 v
pretizeni
B222 | Nastaveni hodnoty omezeni Jmenovity proud x 1.5 v
pretizeni 2. motor
B023 | Doba dobé&hu pfi omezovani 1.0 30.0 v
pretizeni
B223 | Doba dobé&hu pfi omezovani 1.0 30.0 v
pretizeni, 2 motor
B028 | Volba zdroje omezeni pretizeni 00 00 v
B228 | Volba zdroje omezeni pretizeni 00 00 v
2. motor
B029 | Strmost dob&hu pfi procesu 0.5 0.5 X
“zachyceni”
B030 | Dovolena urover proudu motoru pfi Jmenovity proud X
procesu “zachyceni”
B031 | Volba softwarového zamku 01 01 v
B050 | Volba operace fizeného zastaveni 00 00 X
pfi vypadku sité
B051 Pocatecni hodnota napéti 0.0 0.0 X
DC sbérnice
B052 | OV-LAD - arovén pfipustného 0.0 0.0 X
narlstu napéti DC sbérnice
B053 | Strmost dobéhu pfi fizeném 1.0 1.0 X
zastaveni
B054 | Frekvenéni propad na po¢atku 0.0 0.0 X
fizeného zastaveni
B055 | P zesileni funkce DC bus AVR 0.2 0.2 v
B056 | I- integracni konstanta funkce DC 0.2 0.2 v
bus AVR
B080 | [AM] zesileni analogovaho signalu 100. 100. v
B082 | Nastaveni startovaci frekvence 0.5 0.5 v




Frekvenéni méni¢ X200 -

Parametry skupiny “B” Doporucené nastaveni

o FEF FU B031 | Uzivatelské

0 4 5 d =10 nastaveni
funkce fazey (EU) (USA)

B083 | Nastaveni nosné frekvence 3.0 3.0 X

B084 | Inicializani mod (parametrd nebo 00 00 X
historie poruch)

B085 | Koéd zemé pro inicializaci 01 02 X
(nedostupné pro ModBus)

B086 | Koeficient konverze zobrazeni 1.0 1.0 v
frekvence

B087 | Volba funkénosti tlagitka STOP 00 00 v

B088 | Zpusob restartu po volném dobéhu 00 00 v
FRS

B089 | Volba monitoru pro méni¢ pfipojeny 01 01 v
k siti ModBus

B091 | Volba zplsobu stopu 00 00 X

B092 | Rizeni chladiciho ventilatoru 00 00 X

B130 |LADSTOP pfi prepéti 00 00 v

B131 | LADSTOP uroveri napéti 380/760 380 /760 v

B133 | Volba funkce DC bus AVR 00 00 v

B134 | Uroveri aktivace funkce 380/760 380 /760 v
DC bus AVR

B140 | Potlaeni chyby nadproudu 00 00 v

B150 | Redukce nosné frekvence 00 00 v
(nedostupné pro ModBus)

B151 | Povoleni rychlého startu 00 00 v

O
]
o
)
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O




- Nastaveni parametrt z klavesnice

Dodatek C

Funkce inteligentnich svorek

Parametry skupiny “C”

Doporucené nastaveni

= B031 Uzivatelské
Fulj(r?kdce Nazev -(IFEIIEJF; (l:IFSl)'\) =10 nastaveni
C001 Nastaveni funkce svorky [1] 00 00 X
C201 Nastaveni funkce svorky [1], 2. motor 00 00 X
C002 | Nastaveni funkce svorky [2] 01 01 X
C202 | Nastaveni funkce svorky [2], 2. motor 01 01 X
C003 | Nastaveni funkce svorky [3] 02 16 X
C203 | Nastaveni funkce svorky [3], 2. motor 02 16 X
C004 | Nastaveni funkce svorky [4] 03 13 X
C204 | Nastaveni funkce svorky [4],2. motor 03 13 X
C005 | Nastaveni funkce svorky [5] 18 18 X
C205 | Nastaveni funkce svorky [5],2. motor 18 18 X
C011 | Aktivni stav svorky [1] 00 00 X
C012 | Aktivni stav svorky [2] 00 00 X
C013 | Aktivni stav svorky [3] 00 00 X
C014 | Aktivni stav svorky [4] 00 01 X
CO015 | Aktivni stav svorky [5] 00 00 X
C021 | Nastaveni funkce svorky [11] 01 01 X
C026 | Funkce relé hlaseni poruchy 05 05 X
C028 | Volba signalu [AM] 00 00 v
CO031 | Aktivni stav svorky [11] 00 00 X
C036 | Aktivni stav relé hlaseni poruchy 01 01 X
C038 | Rezim detekce nizké zatéze 01 01 v
C039 | Detekovana urover Jmenovity proud ménice v
C041 Nastaveni trovné signalu pretizeni Jmenovity proud ménice v
C241 Nastaveni turovné signalu pretizeni, Jmenovity proud ménice v
2. motor
C042 | Nastaveni dosazeni frekvence 0.0 0.0 v
pfi rozbéhu
C043 | Nastaveni dosazeni frekvence 0.0 0.0 v
pfi dobéhu
C044 | Nastaveni regulaéni odchylky PID 3.0 3.0 v
C052 | Horni limit regulované veliginy 100.0 100.0 v
C053 | Dolni limit regulované veliginy 0.0 0.0 v
C071 | Volba komunikaéni rychlosti 06 04 v
C072 | Pridéleni adresy 1. 1. v
C074 | Nastaveni parity komunikace 00 00 v
C075 | Nastaveni komunika¢niho bitu 1 1 v
CO076 | Chovani pfi chyb& komunikace 02 02
C077 | Povolena doba preruseni komunikace 0.00 0.00 v
C078 | Prodleva pfi komunukaci 0. 0. v
C081 | Kalibrace napét'ového vstupu (O) 100.0 100.0 v
C082 | Kalibrace proudového vstupu (Ol) 100.0 100.0 v
C086 | Nastaveni nuly [AM] vystupu 0.0 0.0 v
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Frekvenéni méni¢ X200

Parametry skupiny “C”

Doporuéené nastaveni

= = = B031 Uzivatelské
© 4 d d =10 nastaveni
Funkce hEzey (EV) (USA)
C091 | Zapnuti debug médu 00 00 v
C101 Nastaveni paméti funkce 00 00 v
Nahoru / Dolt
C102 | Nastaveni resetu 00 00 v
C141 | Volba vstupu A vystupni logické 00 00 X
funkce
C142 | Volba vstupu B vystupni logické 01 01 X
funkce
C143 | Vybér logické funkce 00 00 X
C144 | Zpozdéni zapnuti svorky [11] 0.0 0.0 v
C145 | Zpozdéni vypnuti svorky [11] 0.0 0.0 v
C148 | Zpozdéni zapnuti vystupniho relé 0.0 0.0 v
C149 | Zpozdéni vypnuti vystupniho relé 0.0 0.0 v
Funkce motorovych konstant
Parametry skupiny “H” Doporuéené nastaveni
B031 Uzivatelské
Kéd 2 -FEF -FU =10 nastaveni
Funkce Rezey (EV) (USA)
H003 | Vykon motoru Podle jmenovitého vykonu X
meénice
H203 | Vykon motoru, 2. motor X
H004 | Nastaveni poctu pola 4 4 X
H204 | Nastaveni poctu pélu,2. motor 4 4 X
HO06 | Stabiliza¢ni konstanta 100 100 v
H206 | Stabilizacni konstanta, 2. motor 100 100 v
Funkce rozsirujici jednotky
Parametry skupiny “P” Doporucené nastaveni
B031 Uzivatelské
Kéd . -FEF -FU =10 nastaveni
Funkce flizey (EU) (USA)
P044 | Casovani hlidani komunikace (watch- 1,00 1,00 X
dog)
P045 | Reakce méni¢e na chybu komunikace 01 01 X
P046 | Polled I/O output instance number ? 21 21 X
P047 | Polled I/O input instance number ? 71 71 X
P048 | Reakce ménice na chybu rezimu sité 01 01 X
P049 | Nastaveni poctu pdlt z komunikace 0 0 X

pro spravné urceni otacek

O
]
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m CE-EMC pravodce instalaci

Dodatek D

CE-EMC pruvodce instalaci

Pokud nasazujete frekvenéni méni¢ HITACHI X200 v zemich Evropské unie, jste
povinni dodrzovat smérnici elektromagnenické kompatibility (EMC) 89/336/EEC. Aby
nasazeni ménice spliiovalo pozadavky této smérnice, je potfeba splnit podminky
obsazené v tomto dodatku.

1. Jako uzivatel musite zajistit, aby vysokofrekvenéni impedance (HF) mezi
frekvenénim ménicem, filtrem a zemi byla co nejmensi.

Presvédcete se, Ze veSkeré spoje jsou “kov na kov” s co nejvétsi plochou
spojeni, (nejlépe spliiuje pouZiti pozinkované montazni desky).

2. Zabrarite vzniku vodivych smycek, které by mohly slouzit jako HF anténa (zejména
smycky o velké ploSe).

Zkrat'te nepotfebné délky vodicu.

Zabrarite soubéZnému vedeni nizkourovriovych signalt s vykonovymi vodici,
nebo s vodiéi, u kterych Ize pfedpokladat ruseni.

3. Pro vykonové vodice k motoru a veskeré digitalni a analogové ovladaci vodice
pouzivejte stinéné kabely.

zajistéte co nejvétsi moznou plochu stinéni , t.j. neodstraruijte stinéni na koncich
kabelt nad nezbytné potfebnou délku.

Pfi spojeni vice systému (napf. je-li ménic¢ frekvence fizen, nebo komunikuje-li s
nadfazenym programovatelnym automatem (dale jen PLC), nebo pocitacem ve
stejné rozvadécové skfini, a jsou-li tyto zafizeni pfipojena ke stejnému potencialu
+PE) pfipojte stinéni fidicich nebo komunika¢nich kabelt na obou koncich k
zemnimu potencidlu +PE. Jedna-li se o vzdaleny systém (PLC nebo pocita¢ jsou
umistény v jiné rozvadécové skfini v urcité nezanedbatelné vzdalenosti) doporu-
Sujeme piipojit stinéni pouze na strané frekvenéniho ménice. Dle moznosti vedte
kabely co nejkratsi cestou. Stinény vykonovy kabel mezi motorem a frekvenénim
méni¢em musi byt pfipojen k +PE na obou stranach.

K dosazeni co nejvétsi styéné plohy mezi stinénim a potencidlem +PE vyuZzijte
Srouby PG s kovovou velkoploSnou podlozkou nebo pouzijte kabelova oka.
Pouzivejte pouze kabely se splétanym cinovanym médénym stinénim (typ “CY”)
s pokrytim alespor 85%.

Pokud je nezbytné prerusit vystupni kabel viazenim tlumivky, termoelektrické
ochrany, stykace, svorkovnice apod., je nutné dbat na to, aby nestinéna ¢ast byla
co nejkratsi.

Nékteré motory maji mezi svorkovnici a kostrou motoru gumové tésnéni. Velmi
Casto byvaji styéné plochy a zavity Sroubu zatfeny barvou, takze neposkytuji
zaruku dobfe vodivého spojeni. Presvédcete se, Ze mezi stinénim kabelu
motoru, svorkovnici a kostrou motoru je dobré vodivé spojeni. Pokud je to
nezbytné odstrarite ze sty¢nych ploch natér. Zmérte, zda se instalované kabely
vzajemné neovliviiuiji.

4. Zméite, zda se instalované kabely vzajemné neovliviiuji.

Oddélte kabely, u kterych Ize pfedpokladat vzajemné ovliviiovani, mezerou
minimalné 0,25m. Velmi kritickym mistem z hlediska pfenosu ruseni mohou byt
kabely, které jsou uloZeny spole¢né ve velké délce. Pokud je nezbytné dva
kabely kfizit, provedte toto kfizeni v ihlu 90° (nejmensi mozné ovlivnéni). Kabely
citlivé k ruseni proto mohou kfizZit vodi¢e k motoru, vodi¢e meziobvodu nebo dalsi
vykonové vodi¢e pouze v pravém Uhlu a nesmi s nimi byt vedeny spole¢né.
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5. Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruSeni a odruSovacim prostfedkem (filtr), aby
byla co nejvice snizena moznost vyzarfovani rusivého signalu do okoli.

» Pouzivejte pouze pfistroje, které nejsou zdrojem ruseni a dodrzujte minimaini
vzdalenost od ménice frekvence 0,25m.

6. Priinstalaci filtrd dodrZujte bezpec¢nostni doporuceni.

» Presvédcete se, Zze zemni svorka PE filtru je spravné pfipojena k zemni svorce
ménice frekvence a zemnimu potencialu rozvadéce. Vysokofrekvenéni spojeni
realizované stykem kovovych ¢asti, nebo spojenim stinéni kabell neni mozné
povazovat za bezpe¢né spojeni se zemi. Filtr musi byt pevné trvale spojen se
zemi, aby nemohlo dojit v pfipadé dotyku k Urazu elektrickym proudem.

K dosazeni bezpecného spojeni filtru se zemi je potreba:
« spojit filtr se zemnim potencidlem vodi¢em o minimalnim prafezu 10 mm2.

« pfipojit dal$i zemnici vodi¢ paralelné k ochranému zemnicimu vodici na jinou
zemnici svorku (prifez obou vodi¢t musi byt dimenzovan na jmenovitou zatéz).

Integrovany EMC filtr

Ménice frekvence serie X200 dodavané na evropsky trh (modely -SFE, -HFE) maji
integrovan odrusovaci filtr splfiujici pozadavky EN61800-3 jak je uvedeno nize.

tfida 200V - (modely -SFE) - EN61800-3 kategorie C1
tfida 400V - (modely -HFE) - EN61800-3 kategorie C2
pozadavky na instalaci jsou uvedeny na dalSich stranach
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m CE-EMC pravodce instalaci

Instalace ménice serie X200 (pfriklad pro model SFE)

Napdjeni -
jednofazové 230V, 50Hz

Kovova montazni
deska - uzemnéna

L1, N PE

PE u,v,w
[]
S't(gfgly Kabelova
prichytka

Dodatek D

*) oba konce stinéného kabelu musi byt kabelovymi pfichytkami spojeny se zemi
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Hitachi EMC doporuceni

A

VAROVANI: Instalace, nastaveni a servis tohoto zafizeni by mélo byt provadéno
kvalifikovanym personalem seznamenym s konstrukci, pfislusenstvim, provozem a s
moznymi komplikacemi. Nedodrzeni prevence miize zpUsobit ohroZeni osob.

Nasledujici vy€et Vam poslouzi k provefeni spravnych pracovnich podminek ménice.
1. Napajeci napéti méni¢e X200 musi odpovidat jeho specifikaci:
+ Tolerance napajeciho napéti +10% nebo nizsi
» Nevyvazenost napajeciho napéti +3% nebo nizsi
+ Tolerance frekvence napajeciho napéti £4% nebo nizsi
« Zkresleni napajeciho napéti THD = 10% nebo nizsi
2. Odrus$ovaci prosttedky:
» Poutzijte filtry uréené k méni¢um frekvence X200.
3. Zapojeni:
* Spojeni ménice s motorem musi byt provedeno stinénym vykonovym kabelem a
délka musi byt ménsi nez 5m.
» Aby byly dodrzeny pozadavky EMC musi byt pouZitd spinaci frekvence nizsi nez
5 kHz.
» Oddélte mistné vykonové vodic¢e (napajeni, motor) od fidicich a signalovych
vodicu.
4. Vlastnosti prostfedi—nutné dodrzet pfi pouziti odrusovaciho filtru:
« Okolni teplota: —10 az 40 °C
+ Vlhkost: 20 az 90% RH (bez kondenzace)
« Vibrace: 5.9 m/sec? (0.6 G) 10 ~ 55Hz

» Umisténi: do 1000 metrd nad morem, prostfedi vnitini, bez korozivnich plynt a
necistot.
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Rejstiik

A

A skupina funkci 3—10
Algoritmy fizeni momentu
3-5,3-17, 3-66

Analogové vstupy

detekce rozpojeni 4-47

funkce 4-56

kalibrace 3-62

nastaveni 3—13, 3-29

priklady zapojeni 4-56

volba proudu/napéti 4-23
Analogové vystupy

funkce 4-58

konfigurace 3-57
Automaticky restart 3-33
Automaticka regulace napéti 2-31, 3-24
Auto-tuning A-2
AVR 2-31, 3-24

B

B skupina funkci 3-33
Bezpecnost i
Bezpecnostni stop 2-5, 4-34
Béh s motorem 2-34
Brzdny moment A-6
Brzdéni 1-22

dynamické 5-5
Brzdny odpor A-2
Brzdna jednotka 5-5

Cc

C skupina funkci 3-50
CE-EMC instrukce D-2
CE schvaleni A-2

v

Cc

Casto kladené otazky ~ 1-24
Ctyrkvadrantovy chod A-3

D

D skupina parametrti 3-6
Dalkové ovladani 4-28
Definice pojmt A-2
Definice symbold i
Derivaéni ¢asova konstanta 3-23
Detekce pferusSeni analog. vstupu 4-47
Digitalni panel 1-3, 2-28, 3-3, A-3
Dioda A-3
DIP pfepinace, nastaveni 2-5
Dobéh 1-23, 3-9, 4-15

dva stupné 4-18

druhé nastaveni 3-26

tvar kfivky 3-26
Druhé nastaveni rozb&hu a dobéhu 3-26
Dvoustupriovy rozbéh/dobéh 4-18
Dynamické brzdéni 1-22, 5-5, A-3




E Informace o kontaktech xuviii
Inicializace 6-8
Editace parametrt 2-26, 2—-29 kody 3-39
Elektromagneticka kompatibilita D—2 Integracni zesileni 3-23
EMC instalace Inteligentni svorky
direktivy D-2 definice A—4
doporu¢eni D-5 funkce 3-42
EMI A-3 seznam kodt 4-7
EMIfiltr  xii, 54 Intelligentni vstupni svorky 3—42, 4-9
Intelligentni vystupni svorky 3-47, 4-34
F
F skupina parametrd 3-9 J
Filtry, potlaCeni ruseni 5-2 Jednofazové napajeni A-7
Frekvence dosazeni A-2
Frekvence skoku 3-22, A-5 K
Frekvenéné regulované pohony
uvod 1-19 Klavesnice 1-3, 2-2, 3-2
Frekvenéni funkce 3-21 vlastnosti 2-26, 3-3
Frekvencéni omezeni 3-21 navigace 2-28, 3-4
Funkce 1-22,2-29 navigace - pfi¢iny chyb 6-5
Funkce Nahoru/Dolu 4-28 Klecova kotva A-7
Funkce reset 3-63, 4-24 Kédy chyb, poruchy 6-5
Funkce zpoZdéni vystupu 4-39 Kady funkci svorek 4-7
Kédy chyb, poruchy 6-5
H Komunikace 1-17, 2-5, B-2
chybovy kéd 6-6
H skupina parametrii 3-56 komunikagni protokol B-6
Harmonické A-4 nastaveni parametrii B-5
Historie poruch 3-7 seznam dat ModBus B-19
Hodnoty pojistek xiv, 2-16 signal hlidani komunikace 4-48
Hodnoty vstupnich jistict xiv zakon&ovaci odpor B—4
Hybnost A-5 Konektory a svorky
logické svorky 2-5
CH vyjmuti 2-5
; sériovy port 2-2, B-3
Chlazeni 2-11, 2-23, 3-45 Konfigurace DIP spinate
Chod 2-31,3-5 2-5,2-26, 3-11, 4-9, B4
Chyba nadproudu 3-31 Konfigurace sériového portu OPE/485
Chyba napajeni 3-32 2-5 B4

Chyba podpéti 3-31 Konfigurace zpUsobu restartu 3-40
kod chyby 6-5, 6-6 Konstantni moment 3—17
Chyba prepéti 3-31 Konverze vystupni frekvence 3-39
kéd chyby 6-5, 6-6 Kofiské sila A—4
Kopirovaci jednotka 1-3, 3-2
Kotva nakratko A-7
| Kiivka Zivotnosti kondenzatord 611

IGBT 1-12, A4
zpUsob testovani 6-15




L

LED diody 2-2, 2-24, 2-25, 2-31, 3-3
Linearni rozbéh/dobéh 3-26

Literatura A-8

Logické vystupni funkce 3-54, 4-49
Logické svorky 2-5, 3-42, 3-47, 46

Maximalni frekvence - nastaveni 3-12
Méni¢ 1-17, A—4

rozmeéry 2-12

specifikace 1-5
Méfeni izolaéniho odporu 6-10
ModBus

seznam registri B—19

uvod ke komunikaci B-2
Moment 1-13, A-8
Momentovy boost 3—16
Monitor mod

2-27,2-33, 2-34, 3-4, 3-5,6-5

Monitorovaci funkce 3-6
Montaz

prostor pro chlazeni 2-11

rozmeéry 2-12

umisténi 2-10
Motor

konstanty 3-55

otacky 2-34

poly 1-18, 2-32, 3-55

volba napéti 3-55

zapojeni 2-22

zatéZ motoru A-5

N

Nahradni dily 6-11

Napét'ovy vstup 3-13

Napét'ové zesileni 3-17

Nastaveni frekvence A—4

Nastaveni frekvence tipovani 3-15

Nastaveni maximalni frekvence 3-12

Nastaveni parametrd 1-15, 2-26
seznam C-2

Nastaveni  parametrii vystupnich

funkci 3-48
Nastaveni parametrt 2. motou 4-17,
4-56

Nastaveni reaktivniho proudu 3-37

Nastaveni rezimu start 3-42

Nastaveni rezimu stop 3-42

Nastaveni zdroje frekvence 3-10, 4-31,
4-33

Nastaveni zdroje povelu k chodu
2-27,3-10, 4-31, 4-33

Nastavenizdrojeregulovanéveli€iny
3-23
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Nastaveni zdroj svorky / program  2-5,
2-26, 3—-11
Nazvoslovi A-2
NEC A-5
NEMA
definice A-5
kryti 1-3
Nosna frekvence 3-38, A-2
Nucené fizeni z digitalniho panelu
4-31
Nucené fizeni ze svorek 4-33
Nulovy reaktor 5-4

(o)

Oddélovaci transformator A-5
Odchylka, PID regulace 4-41, A-3
Odru$ovaci filtry 5-2
sitova tlumivka 2-8
Ochrana proti neo¢ekavanému startu
4-21
kod chyby 6-6
Ochrana proti pretizeni xiv
konfigurace 3-33
chybovy kéd 6-5
Omezeni frekvence 3-21
Omezovani pfetizeni 3-34
Opatrnost
obecné ix
seznam... iv
montaz ménice 2-10
zpUsoby provozu 4-2

Orientace v pojmech 2-2
Otacky 2-32
Otackomér A-7
Otackové profily 1-16
Oznaceni typu
oznadovani ménica 1-4
Stitek 1-4

P

Panel 1-3, 2-2, 3-2
vlastnosti 2-25, 3-3
pohyb v menu 2-27, 34
pohyb v menu, poruchy 6-7
Parametry hlavniho profilu 3-9
Pasmo necitlivosti A-3
Pevné frekvence (rychlosti)
nastaveni 3-15
pouziti 4-13, A-5
profily 1-16
PID regulaéni smy¢ka 1-19
definice A-6
inverze odchylky 4-55
konfigurace 4-55
nastaveni 3-23
nulovaci vstup 4-28
odchylka 4-41, A-3
pouziti 4-54
provoz 4-56
regulovana veli¢ina, definice A—6
vstup vypnuti PID 4-28
vystupni limity odchylky 4-55
vystup druhého stupné 4-45
PLC, pfipojeni 4—4
Pocet polt motoru 1-18, 2-32, 3-56
Podpéti 3-31
kod chyby 6-5, 6-6
Pohony s proménnou frekvenci
uvod 1-12
Pohyb v menu 2-27, 34
chyby 6-7
Pokyny pro instalaci 2-9
Popis systému 2-7
Poruchy 3-7,4-24
definice A-8
historie 6-7
chybové koédy 6-5
mazani 6-5
vnéjsi porucha 4-20
zobrazeni 6-5
Potenciometr 2—-26, 3-10, 4-51
Povel k chodu 4-12
Povel stop 4-11
Povel k chodu vpfed 4-12
Povel k chodu zpét 4-12
Povel tipovani 4-14
Povoleni rychlého startu 4-31
Pracovni cyklus (zatéZovatel) A-3




Preventivni udrzba 6-9
Programovani 2-27, 2-30, 3-4, 3-5
Programovaci zafizeni 3-2
Prohlidky
elektricka méreni 6-12
provadéné ukony 6-9
vybaleni 2-2
zpUsob méfeni 6-14
zpusob testovani IGBT 6-15
Proménny moment 3-17
Proporcionalni zesileni 3-23
Prostor pro ventilaci méni¢e 2-10, 2-21
Proudové pretizeni 2-29, 3-33
Proudovy vstup 3-14
Provoz motoru 2-34
Provoz na konstantni U/f 1-13
Provozni rezimy 3-5
Pfedbézné hlaseni pretizeni 4—40
Pfedvolené hodnoty (tovarni nastaveni)
3-38
navrat k vychozim hodnotam 6-8
vypis C-2-11
Prepéti 3-31
kéd chyby 6-5, 6-6
Prepinace - konfigurace 2-5
Pretizeni vystupu 3-33
Pridavna frekvence 3-30
modifikacni vstup 4-30
Pfikaz stop 4-12
Pfipojeni PLC 4-4
Pfipojeni vice motor( 4-56
nastaveni 3-15
profily 1-16
Pfipojeni ochranného vodice 1-18, 2-22
kéd chyby 6-6
Pfipojeni sit'ového napajeni 2-19
PFisluSenstvi 5-2
PWM (pulzni $itkova modulace) A-6

R

Radiovy odru$ovaci filtr 5-4
Reaktance A-6
Redukovany moment 3-16
Regenerativni brzdéni A-6
Regulace A-6
Regulace otacek 1-12, 1-16, 4-13
Regulovana veli¢ina A-6
Relé

jako inteligentni vystup 4-35

kontakty signalu poruchy 4-42
Resetovaci funkce 3-52, 4-24
Rezim restart - nastaveni 3-42
Rezim zobrazeni

2-27,2-33, 2-34, 3-4, 3-5,6-5
RJ-45 modularni konektor 2-3,
Rotor A-6
Rozbéh 1-16, 3-8

kfivky 3-26

druhé nastaveni 3-24

dva stupné 4-18
Rozméry

méni¢ 2-12

svorky 2-19
Ruéni momentovy boost 3—-16
Rychlostni profil 1-16

R

Ridici algoritmy 3-16
Rizeni ventilatoru 3—45
Rizené zastaveni pfi vypnuti sité 3-38

S

S-kfivka rozbéhu/dobéhu 3-26
Satura¢ni napéti A-6
Sejmuti krytu 2—4
Sériovy port - zapojeni B-3
Servis, zaruky 6-16
Setrvacnost A—4
Schvalovaci stitek 1-4
Signal chodu 4-37
Signal porucha 4-35, 4-42
Signaly dosazeni frekvence 4-38
Sit'ova tlumivka A-5
Skluz
definice A-7
Specialni funkce 3-30
Specifikace prostfedi 1-10
Stridavé tlumivky , 2-7, 5-3
Softwarovy zamek 3-5, 3-34, 4-22
Specifikace
logickeé fidici signaly 1-11, 4-6
obecné 1-10
méni¢ 1-5
Stitek ménice 14
Spinaci frekvence 3-36
Standardni funkce 3-9
Startovaci frekvence 3-36
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Stator A-7
Stejnosmérné brzdéni
3-19, 4-15, 4-16, A-3
Svorky
usporadani 2—-20
seznam funkci 4-7
utahovaci momenty xiii, 2-19

S

Stitek 1-4

T

Tabulka historie oprav xvii
Technicka podpora xviii
Tepelna ochrana motoru xiv
chybovy kéd 6-5
konfigurace 3-31
Tepelna ochrana
ménice, kéd chyby 6-6
motoru 4-25
Teplota okoli 2-11, A-2
Teplotni spina¢ A7
Termistor
definice A-7
dostaveni vstupu 3-51
kéd chyby 6-6
vstupni svorka 4-25
Testovani IGBT 6-15
technika méfeni 6-14
procedura 6-9
vybaleni 2-2
Tipovani A-5
Tipovaci frekvence - nastaveni 3-14
Tipovaci pfikaz 4-15
Tipy pro odstrafiovani chyb 6-3
Tlumivka 2-8, 5-4, A-2
Tovarni nastaveni 6-8
Tranzistor A-8
Trifazové napajeni
definice A-8
prevence pred pfipojenim 2-20
pfipojeni motoru 2-22
TFivodiCové ovladani 4-26
Typovy Stitek 1-4

U
Uginik A-5
Udrzba 6-9
U/f fizeni 3-16
Ukon¢ovaci odpor - komunikace B-4
UL pokyny xii
Urovné pfistupu 3-5, 3-34, 4-22
Usmérfiova¢ A-6
Utahovaci momenty svorek xiii, 2—19




Vv

Varovani
obecné ix
seznam iv
naprava chyb 6-2
pfi provozu 4-3
Vektorové Fizeni bez zpétné vazby A-7
Ventilace 2-11, 2-23
Velikost pojistek xiv, 2—-16
Velikosti vstupnich jistica xiv
Vlastnosti 1-2, 2-2
Vnéjsi porucha 4-20
Volba druhého motoru 4-17, 4-58
Volitelné digitalni panely 1-3
Volitelné pfisluSenstvi 1-2, 2-8
Volny dobéh 3-38, 4-15, 4-19, A-3
Vstupni obvody 4-4, 4-8
Vybaleni 2-2
Vybér proudového/napé ového
analogového vstupu 4-23
Vybér zplsobu stopu 3-38
Vystup druhého stupné PID 4-45
Vykonové ztraty A-8
Vypoctova funkce 3-28
Vypocet proudu 3-37
Vymazani poruchy 4-24
Vystupni obvody 4-4, 4-34
funkce zpozdéni 3-54, 4-36
Vystup prekroceni odchylky
pfi PID regulaci 4-41
Vystupni frekvence 2-33
nastaveni 3-8
Vystupni obvody 4-4, 4-34, 2-33
funkce prodlevy 3-64, 4-36
Vystup pretizeni 3-34
Vystupni svorky 2-22
Vystupy s otevienym kolektorem
4-34, A-5

Zabérovy moment A-2

Zachyceni frekvence 3-38

Zachyceni béziciho motoru 3-38

Zaijisténi ventilace 2-11

Zakladni frekvence 2-30, A-2
nastaveni 3-12

Zakladni nastaveni 6-8
Zakladni popis systému 2-8
Zakonc&ovaci odpor B—4
Zapnuti napajeni, neocekavany rozbéh
4-21
Zapojeni
analogové vstupy 4-51
konektory logiky 2-22, 4-6
kontakty relé 4-6
obecny pfiklad zapojeni 4-5
prafezy xiii, 2-18
pfiprava 2-17
pfistup 2-7
vykonovy vstup 2—19
vystup ménic¢e 2-22
Zapojeni vstupt 4-4, 4-9
Zaruka 6-16
Zdroj/spotiebi¢ nastaveni vstupl
4-9, 2-6
Zesileni napéti 3-17
Zkouska pfilozenym napétim 6-10
Zkous$ka zapnutim napajeni 2-23
vyhodnoceni 2-34
kéd chyby 6-6
Zména nastaveni, nastaveni zdroju 3—11
Zména parametrd 2-25, 2-28
za chodu 3-5, 3-34, 4-22
Zména parametrd za chodu
3-5, 3-34, 4-22
Zobrazovaci funkce 3-6

Zadana hodnota A-7
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