Strfidavé servopohony H ITAC H I
rady AD Inspire the Next

Pro naro¢né pozadavky na provedeni a prfesnost

e \/ykonovy rozsah 0.1 kW — 7 kW
(0.32 - 33.4 Nm)

¢ \/yrazné snizeni nerovhomeérnosti
momentu motoru

¢ Pokrocila technologie pohonu
e Autotuning

e Zabudované programovatelné sekvencni
funkce s max. 512 programovymi kroky
a 100 pozicemi

¢ Plug & Play

® Snadné programmovani

e Rizeni polohy / rychlosti / momentu
e DeviceNet, SERCOS, Modbus

e CE, UL, c-UL

Dodavatel:

AEF, s.r.o.

Tel.: +420 543 421 201
http://www.aef-hitachi.cz
mailto: obchod@aef-hitachi.cz




Stridavé servopohony

fady AD

Pro narocné pozadavky na provedeni a pfesnost

Maximalni vykon - stfidavé servopohony Hitachi

Stfidavé servopohony Hitachi fady AD splfiuji rizné
pozadavky raznych aplikaci s plnym vyuzitim pokrocilé
technologie Hitachi. Pouzitim autotuningu muze byt
automaticky dosazeno optimalniho nastaveni zesileni
pro jakoukoli aplikaci.

Rada ADMA (100-750 W) je vybavena seriovym enko-
dérem (17bit.). Tento systém je schopen identifikovat

pfipojeny motor a dal$i pfizplsobeni servozesilovace

k servomotoru neni nutné.

Ve spojeni s polohovacim modulem Hitachi EH-POS4
je mozné Fidit az 4 osy.

V8echny servomotory jsou dostupné i s brzdou.

Vyrazné snizeni nerovhomérnosti momentu motoru

S pomoci patentované technologie HITACHI byla
nerovnomeérnost momentu motoru snizena ca o 65%
(v porovnani s prfedchozim modelem).

standardni servomotor
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Servopohon fady AD vyhovuje preciznim aplikacim
podavacich systému zvlasté tam, kde je nutné vylougit
vibrace.

Priklad momentu standardniho motoru 0.75 kW

servomotor fady AD

0.4% z jmenovitého momentu
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nato¢eni motoru

Vysoka dynamika a presnost

Velmi pfesné polohovani a stabilita otacek pfi nizkych
rychlostech je dosazena 32 bitovym systémem LSI

s DSP, ktery umoznuje rychlost odezvy 500Hz a vysoké
rozliSeni 17 bitovym otackovym cCidlem.
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Bodeluv diagram pro 0,75kW motor
(setrvaCnost zatéze = setrvacnost motoru)
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Maximalni vykon - stfidavé servopohony Hitachi

Programovaci software AHF umoZiiuje jednoduché
programovani a uvedeni do provozu ve velmi kratkém
Case — dokonce i pro nové uzivatele. Servozesilovac
ADAX4 ma standardné integrované programové funkce
pro max. 512 programovych krokt a 100 poloh. Pro
autonomni aplikace neni nutné pridavné PLC.
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Programovaci jazyk je podobny jazyku BASIC®

¢ 6kB instrukci ~ 1000 kroku

e 7 ruznych referen¢nich bodu

e 12 digitalnich vstupu

e 8 digitalnich vystupt

e 2 analogové vstupy

¢ 2 analogové vystupy

¢ 100 poloh

¢ 16 nastaveni rychlosti

¢ 16 nastaveni momentu

¢ 16 obecnych proménnych

e Ochrana heslem (8 znaku nebo ¢isel)

e MozZnost zmény parametru pres digitalni panel

¢ Poruchy mohou byt ovladany programovatelnymi
funkcemi

® Programovatelny ¢asovac

* Rizeni rychlosti / fizeni polohy / Fizeni momentu

Uzivatelsky pratelsky

Windows PC-Software AHF
Konfiguracni software AHF
umozniuje nastaveni parametrd.
Na PC mUze byt sledovano
polohovani, rychlost nebo
moment servopohonu.

Celosvétova sit

Nasim pfinosem je vysoka
kvalita produktt Hitachi

a celosveétové plsobeni jedné
z nejveétsich elektrotechnickych
spolecnosti na svété.

C€

Funkce autotunning

Nastaveni fizeni Ize automaticky
doladit na optimalni hodnotu
dle aplikace.

Zjisténa hodnota
rychlosti
Poéatecni bod tuningu

DeviceNet
Modbus-IDA

the architecture for distributed automation

I” SERCOS

interface

LISTED



Stridavé servopohony

fady AD HITACHI

Inspire the Next

Pro naro€né pozadavky na provedeni a pfesnost

ADAX4 jako “autonomni” fidici jednotka

* Programovani

¢ Testovaci chod a nastaveni

¢ Trasovani

¢ Online ¢éteni a zapis
béznych parametri

12 digitalnich vstupt —
3 analogové vstupy m————)-

— 8 digitalnl’ch vystupﬂ
———])) 1 analogovy vystup

Hitachi HMI

Hitachi PLC (=
Rada EH-150

PC
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Frekvenéni ménic¢

Servopohon

ADAX4 (provedeni: Fizeni rychlosti)
Rizeni pomoci PLC EH-150 s EH-POS4 (polohovaci modul 4 osy)
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HITACHI

Inspire the Next

Specifikace servomotoru

Specifikace

Vstupni napéti 1x230V/3x200V 3x 400V
Typové oznaceni ADMA- ADMG-

01S 02S 04S 08S 05H 10H 15H 20H 35H 45H 55H 70H
Typ. oznaceni pfislusného servozesilovace ADAX4 ADAX4

0INSE 02NSE 04NSE 08NSE 15HPE 35HPE 70HPE

Jmenovity vykon kW 0.1 0.2 0.4 0.75 0.5 1.0 1.5 2.0 3.5 4.5 5.5 7.0
Jmenovity moment Nm 0.32 0.64 1.27 2.39 2.4 5 75 9.55 16.7 215 26.3 33.4
Spickovy moment Nm 0.96 1.91 3.82 7.16 9 18.5 20 30 45.5 70 72 86
Jmenovité otacky Nm 3000 2000
Max. otacky min-! 4500 3000

Jmenovity moment setrvaénosti kgm? 0.023 0.12 0.22 0.62 1.84 5.40 8.80 11.8 37.9 46.5 113.5 185
(nahote: bez brzdy; dole: s brzdou) x 10* 0.032 0.16 0.25 0.71 218 5.85 9.30 12.3 41.3 49.9 137.5 209

Setrvaénost zatéze max. 30 X Jwmotor max. 5 X Jmotor
Detekce polohy inkrementalni Cidlo 17bit/ot. inkrementalni ¢idlo
(Volba: absolutni ¢idlo s rozli$. 17bit/ot.) 4096 ppr 8192 ppr
Kryti IP55 (vyjma konektoru a ¢asti, IP55 (vyjma Casti, kterymi prochazi hiidel)

kterymi prochazi hfidel)

Brzdy

Princip Elektromechanicka brzda, uvolfiuje se aktivaci

Vstupni napéti DC 24V, +10 % DC 24V, +10 %

Staticky brzdny moment (min.) Nm 0.34 1.5 1.5 2.6 2.9 9.8 9.0 12 32 32 90 90
Jmenovity proud (20°C) A 0.27 0.27 0.27 0.38 0.33 0.83 0.87 1.0 1.4 1.4 1.3 118
Odpor vinuti (20°C) ohm 89 89 89 64 72 28 28 23 17 17 18 18
Spotieba (20°C) W 6.5 6.5 6.5 9.0 8.0 20 21 25 34 34 32 32
Doba pfitahu ms 25 60 60 50 30 100 100 100 150 150 300 300
Doba pro uvolnéni ms 20 10 10 15 20 30 30 30 40 40 140 140

Specifikace servomotoru

Model vykon L LL LR LE LG LC LA LZ S LB T U W LK velikostzap. KA Obr. vaha
ADMA-01...A1x"1 122 965 0.55
ADMA-01.. A1x'3 100 W 157 132 25 25 5 40 46 4.5 8 30 3 1.8 3 14 M3 x 6 - 0.8

4 1
DULAN w1 L
7 7 H 14 2 M - =
ADMA-04...A1x"1 400W 158 128 80 8 60 0 53 30 ° 8 ° 0 5x8 (¢ 1.6
ADMA-04...A1x'3 196 166 2.2
ADMA-08...A1x'1 183 143 3.1
ADMA-08.. A1x'3 750 W 20 180 40 3 8 75 90 6.6 19 70 6 3.5 6 22 M5 x 8 - 3.9

Posledni znak 1: bez brzdy, 3: s brzdou

Model vykon L LL LR LE LG LC LA Lz S LB T U w LK velikostzap. KA Obr. véha
ADMG-05HP142 228 193 3.0

0.5 kW 35 3 8 86 100 6.6 16 80 5 3 5 25 M5 x 12 2
ADMG-05HP145 263 228 X 4.2
ADMG-10HP142 241 196 5.4
ADMG-10HP145 1 kW 076 931 45 3 10 100 115 9 22 95 6 3.5 6 32 M6 x 20 3 6.8
ADMG-15HP142 224 169 7.8
ADMG-15HP145 1.5 kW 260 205 55 4 12 130 145 9 22 110 6 3.5 6 42 M6 x 20 3 9.4
ADMG-20HP142 242 187 9.8
ADMG-20HP145 2 kW 080 997 55 4 12 130 145 9 28 110 7 4 8 42 M8 x 25 3 B 116
ADMG-35HP142 268 203 D 177
ADMG-35HP145 3.5 kW 318 253 65 3 16 180 200 135 35 1143 8 5 10 50 M8 x 25 3 231
ADMG-45HP142 283 218 21.7
ADMG-45HP145 4.5 kW 333 268 65 3 16 180 200 135 35 1143 8 5 10 50 M8 x 25 3 o7
ADMG-55HP142 331 252 34.8
ADMG-55HP145 5.5 kW 388 309 79 4 19 220 235 135 55 200 10 6 16 67 M10x25 3 455
ADMG-70HP142 389 310 52.8
ADMG-70HP145 7 kW 447 368 79 4 19 220 235 135 55 200 10 6 16 67 M10x25 3 63.5
Posledni znak 2: bez brzdy, 5: s brzdou
O x' drazka zépich
0 1 ne ne
2 ano ne
3 ne ano
4 ano ano
C = ra J%L \ velikost
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Stridavé servopohony

fady AD

Pro naro€né pozadavky na provedeni a pfesnost
Specifikace servozesilovacu

Model ADAX4 O01NSE
Vykon motoru (kW) 0.1
Vstupni pikon (kVA) 0.4

Napajeci sit' (silové obvody)
Napdjeni fidicich obvod
Jmenovité otacky (min-1)
Maximalni otacky (min-1)
Maximalni moment

(v poméru ke jmenovitému)
Zpétna vazba rychlosti / polohy

HITACHI

Inspire the Next

02NSE  04NSE  08NSE 15HPE 35HPE 70HPE
0.2 0.4 0.75 0.5 1.0 1.5 2.0 3.5 4.5 5.5 7.0
0.75 1.2 2.3 1.2 1.8 2.5 3.5 5.6 6.8 8.3 11

3000
4500
300 %

Regulaéni rozsah rychlosti
Zadavani polohy

Vstupni signaly

Vystupni signaly

Brzdny obvod
Dynamicka brzda
Ochranné funkce

1x220...230 V/ 3 x 200...230 V +10 %, -15%
1x200...230 V +10 %, -15 %

17 bitové rotacni inkrementalni Cidlo (standard) /

17 bitové rotacni absolutni ¢idlo (volitelné)

1:4500

linkovy budi¢ (2M pulst/s nebo méné) Volitené viz moznost 1 az 3

1.Vstup s rozdilem fazi (max. vstupni frekvence je

1/4 vy$e uvedené hodnoty)

2.Vstup pulsniho sledu s rozliSenim sméru otaceni

3.0vladaci pulsni posloupnost + vstup znaménka

3 x380...480 V +10 %, -15 %, 50/60 Hz +5 %
1x200...240 V +10 %, -15 %, 50/60 Hz +5 %

2000
3000
250 % - 380 %
(blize viz specifikace motorti)

Inkrementalni ¢idlo (500 - 65535 pulsti na otacku)

Absolutni ¢idlo (seriovy vystup)

1:3000

kontakt (volitelny zdrojovy nebo spotrebicovy typ): zapnuti, start programu, reset chyby, volba fizeni, momentovy limit, prebéh vpred, prebéh vzad, pevna rychlost 1,
pevna rychlost 2, proporcionalni fizeni / zména zesileni, nulova rychlost, spinac vychozi polohy, nastaveni vychozi polohy, uvolnéni posloupnosti vstupnich pulsti / chod vpred,

vymazani chyby polohy / chod vzad

Zdrojovy typ vystupul: servo pripraveno, alarm, dosazeni polohy, dosazeni rychlosti / kod chyby 1, detekce nulové rychlosti, uvolnéni brzdy, limit momentu / kéd chyby 2,

pretizeni / kéd chyby 3

Zabudovany, (brzdny odpor neni v typech 01NSE, 02NSE)
Aktivovana pii stavu ,servo OFF*, chyby, nebo ztraté napajeni (podminky provozu jsou volitelné)

Nadproud, pretizeni, pretizeni brzdného odporu, prepéti v silovém obvodu, chyba paméti, podpéti silového obvodu, chyba CT (proudového transformatoru), zemni spojenti,
podpéti v napajeni fidicich obvod, chyba silového modulu, chyba ¢idla polohy, chyba polohy, chyba rychlosti, prekroceni rychlosti, prekroéeni rozsahu, prekroéeni asu pfi
polohovani, piebéh polohy, abnormalni teplota, chyba abs. ¢idla polohy, chyba baterie abs. ¢idla polohy, mzikova ztrata napajeni, preteceni abs. Cidla polohy, nepfizptisobeni

motoru
Piblizna vaha 0.8 0.8 1.4 1.9 1.9 4.6 7.7
Teplota okoli 0...+55 °C
Relativni vihkost max. 90% (bez kondenzace)
Vibrace 5,9m/s? (0,6G), 10 az 55 Hz
Umisténi do 1000m nad mofem, vnitini prostredi (bez korosivnich plynt a prachu)
Stupen kryti 1P 00
Ridici systém sinusova, pulsné-sitkova modulace PWM
Druhy fizeni fizeni polohy / fizeni rychlosti / fizeni momentu
Zabudovany ovladaci panel pétimistny displej, 5 ovladacich tlacitek
Programovaci software AHF, pod Windows 95/98/ME, Windows NT/2000/XP PC (RS-232C)
Vystupni signal ¢idla faze A, B:linkovy budi¢ (nastavitelné rozliseni vystupu) faze Z: linkovy budi¢ / otevieny kolektor
Vystupni signaly 2 napétové kandly 0 az 3V, hodnota rychlosti, momentu atd.
Povel rychlosti / limitni vstup 0..10V
Povel momentu / limitni vstup 0..10V
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