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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

1. BEZPECNOST A VAROVANI

1.1 Bezpe&nost

Diive neZ budete seitaenim pracovat,igététe si prosim p#ivé tuto grirucku, a
dodrZujte jeji instrukce

Instalace, provoz a udrzba bylmbyt provaany striktré dle pokyrit uvedenych v
této @irucce, mistnich fedpisi a obecné praxe.

NedodrZenifedchozi zasady e vést ke ztrétzaruky vyrobce.

Pred servisnim zdsahem na softstarteru nebo motgmjted/eSkera napajeci rip
Po instalaci protte, zda dovnitsoftstarteru nenapadaly ciziednety (Sroubky,
podlozky, Spony atd.)

Pri prevozu mohlo byt se softstarterem ne&emaichazeno, proto dop@ujeme ged
spusEnim s motorem pradfit funkci softstarteru fipojenim napajeciho nafp.

Tento produkt je navrzen ve skanormou IEC 60947-4-2 proiizeni tidy A
V8echny jednotky iStart jsou navrZzeny ve shegoZadavky UL a cUL.

WuZiti tohoto produktu v obytném praetli mize vést k radiovému ruseni, jehoz
odstrarni si vyzada dodateé odruSovaci prvky.

Kategorie uziti je AC-53a nebo AC53b, forma 1. Biliinformace najdete v technici:
specifikaci.

1.3 Varovani

Vnittni komponenty a ploSné spoje jsaugrovozu a pipojeni si¢ na potenciélu sit
Napsti si€ je velmi nebezpmé a nfize zmisobit Uraz elektrickym proudem s
nasledkem smrti.

Je-li jednotka fipojena na nafii sit, i kdyz jefidici nagti odpojeno a motor je
zastaven, 1five se na vystupu starteru a svorkdch motoru olpénét nagti sit.

Aby byla zabezpgena spravna funkce idaeni, bezpénost obsluhy a nemohlo dojit
po3kozeni, musi byt starter sprédwremmn.

Zajistéte, aby navystupni strané softstarterunebyly pripojeny kompenzani
kondenzatory.

Nezantite vstupni a vystupni svorky starteru.

ReZim Expert umdaitije takové nastaveni, které&be znéit starter nebo motor

Vyrobce si vyhrazuje pravo provedeni jakychkoliv vifepSeni a modifikaci produktu bez
piredchoziho upozorgni.



TECHNICKA DATA

2. TECHNICKA DATA
2.1.Uvod

iStart je vysoce promysleny a spolehlivy softstan@vrZzeny pro pouZiti se standardnirifazovymi,
tiivodicovymi (6- vodEovymi), asynchronnimi motory nakratkaigtroj umozujetizeni ve dvou nebo ve
titech fazich. V navrhu softstanteiStart byla maximéakh zohledrna jednoduchost nastaveni a maximalni
flexibilita v aplikaénich podminkéach.

* Napstové rozsahy:
Velikost A, BaC—- 208 az 600V

VelikostD a | - 208 az 600V
208 az 690V

» Jednoducha instalace a Wma komunikani jednotky

* Interni relé peklenuti

» MoZnost fipojeni externi ovladaci jednotky talni sénu rozvadce

» Zemni ochrana hlida nulovy stai proud:

» Zabudovana ochrana nerovnovahy prioud fazich motoru

» Voliteln4 ventilace umatije zvysit péet rozkEht

* Nowvé navrzeny zdznam udalosti pro réabdolkEh, g'eklenuti, a ostatni udalosti. Kazdy zaznam
obsahuj&as, datum, naii, proud a fipadr i pticinu chyby.

2.2.Rozsahy a velikosti

typ starteru Proud | Vykon == rozmery vaha

starteru | (kW) | @ & — (kg)

FLC (A) 82| S | v |h

5°C |(mm) [(mm) |(mm)

iStart 17 17 7,5 A
iStart 31 31 15 122 | 245 | 147 | 3,2
iStart 44 44 22
iStart 58 58 30 B
iStart 72 72 37 132 | 275 | 208 | 5,2
iStart 85 85 45
iStart 105 105 55 C
iStart 145 145 75 175 | 388 | 234 | 10,9
iStart 170 170 90
iStart 230 230 110 D
iStart 310 310 160 375 | 554 | 275 | 37
iStart 350 350 200
iStart 430 460 250 E 375 | 644 | 285 | 38
iStart 515 515 290 F 480 | 691 | 300 | 47
iStart 590 590 330 G
iStart 690 690 400 480 | 7911 3001 56
iStart 720 720 415 H
iStart 850 850 500 5101 791 305 60
iStart 960 960 560 I
iStart 1100 1100 | 630 559 815 316 85
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2.3.Volba starteru
Starter je nutné volitipdodrZeni nasledujicich kriterii:

2.3.1.

Proud motoru a podminky rozinu

Volte starter s ohledem na nominalni proud mot&iLA) uvedeny na Stitku motoru (i kdyZ v provozu
nebude pla zatiZzen). Proud motoru musi byt roven nebo meg&hnominalni proud starteru (FLC - viz

tabulka vyse).
Softstartery iStart jsou navrzeny pro praci zaedgicich podminek:

Teplota okoli fC] RozkEhovy proud [A]

Doba rozkhu [s]

40 350% }

20

Maximalni p@&et rozkEht za hodinu je 4 max. zatizeni

Pozn.: Pro aplikace s velkym gtem stant (polohovani) musi byt softstarter dimenzovan #ak,
rozkhovy proud motoru je roven nomindlnimu proudu gafteru (nap:FLC=300% }=3x FLA,

- konzultujte s vyrobcem).

Napéjeci nagti (mezi fazemi - sdruzené)

2.3.2.
Velikost Napéjeci nati Ridici nagti Napajeni ventilace (volitelné)
AazC 208 az 480V, +10% ,-15%, 50/60Hz 95-230Vjc, 115Vac/pe, +10% ,-15%, 50/60Hz
nebo +10% ,-15%, 50/60Hz nebo
208 az 600V, +10% ,-15%, 50/60Hz 230Vac/pe, +10% ,-15%, 50/60HZ
DazH 208 az 400V, +10% ,-15%, 50/60Hz| 115Vjc, +10% ,-15%, 50/60Hz | 115Vacpc, +10% ,-15%, 50/60Hz
nebo nebo nebo
208 az 600V, +10% ,-15%, 50/60Hz | 230Vxc, +10% ,-15%, 50/60Hz | 230Vac/pc, +10% ,-15%, 50/60Hz
nebo

208 az 690V, +10% ,-15%, 50/60Hz




TECHNICKA DATA

2.3.3. Informace pro objednavku:
iStart 31- 400 - 230 - 24 - 0- S
typ nominalni napajeci fidici nagti  nati fidicich volby ¢elni panel
proud nagsti vstupi
Nominalni proud starteru
specifikace popis
|, starteru — 17,31, 44 (A) 515 (F)
FLC(A) 58, 72, 85 (B) 590, 690 (G)
105, 145, 170 (C) 720, 850 (H)
210, 310, 350 (D) 980, 1100 (1)
430 (E)
Napajeci naggti starteru
specifikace popis
400 208 — 480%, +10%, -15%, 50/60Hz
600 208 — 600%, +10%, -15%, 50/60Hz
690 208 — 690Yc, +10%, -15%, 50/60Hz (690V pouze pro 230A a vySsi)
Ridici napéti starteru (svorky A1, A2)
specifikace popis
95 - 230 95 — 230M, +10%, -15%, 50/60Hz nebo 95 — 23RV
115 115V¢, +10%, -15%, 50/60Hz,
230 230Mc, +10%, -15%, 50/60Hz,
Pozn.: * napéjeci nafti u dodané jednotky nelze Zmit
Napéti vstupnich svorek (svorky 1-6)
specifikace popis
24 24\pciac, ¥10%, -15%, (starter obsahuje viastni zdroj g4V
Pozn.: » napajeci nagti vstupnich svorek u dodané jednotky nelz&rmin
Volitelné prisluSenstvi starteru
specifikace popis
0 Zzadna volba
2P tizeni ve dvou fazick
3M komunikani rozhrani RS — 485 (ModBu$)®
3P komunikani rozhrani Profibu§’ ® (typ konektoru D)
3D komunikani rozhrani DeviceNét © (svorkovnice)
5 analogové jednotka — vstup pro termistor a amshpyystup® ©
6 3x RTD teplotntidlo @ ©
8 provedeni do drsného priedi
D odnimatelny pané?
F115 ventil&ni jednotkd® 115V,c
F230 ventil&ni jednotkd® 230Vac
ROC jazyk displeje €inStina
RU jazyk displeje — rustina
Pozn (1) mozné instalovat pouze jednu volbu z 3M, 3P, 3D
(2) mozné instalovat pouze jednu volbu z 5, 6
(3) lIze instalovat u zakaznika
(4) Ize instalovat u zdkaznika pouze v jednotkéch wstikA, B a C
(5) Ize instalovat pouzetpvyrobg
(6) pouze pro velikostiA, Ba C
(7) pouze pro velikostiD a E
Celni panel
specifikace popis
S standard
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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

3. DOPORUCENE SCHEMA ZAPOJENI

3.1.Popis svorek napéjeni aizeni

Blize viz obrazek na strari2

Oznaeni Popis Poznamka
1L1, 3L2,5L3 gipojeni napajeci
sitt az 690V
2T1, 472, 6T3 fipojeni motoru
G piipojeni zemani pro zajisni spravného provozu je nutné softstaréeire uzemnit
svorka Al napdjeriizeni - 95 — 230V, +10%, -15%, 50/60Hz
faze (L1)
svorka A2 napajeriizeni

nulovy vodi (N)

svorka 12 (NC)
svorka 11 (C)
svorka 14 (NO)

programovatelné
pomocné vystupni
relé 1

beznaptové kontakty, 8A, 250\ 1800VA max.
Ize nastavit zpozshi pro vypnuti a zapnuti 0 az 60s.
Lze pitadit nasledujici funkce:
* INACTIVE - Neaktivni
* RUN IMMEDIATE - Chod (g spustni)
» STARTING - Rozlgh (aktivni po dobu rozthu)
* END OF ACC - Konec rozihu (aktivuje se f sepnuti
bypassu)
» STOP - zastaveno
e SOFT STOP - aktivni po dobu ddtu
e STOP IMMEDIATE - aktivni po dobu de&hu a klidu
e ALTERNATIVE ADJUST - aktivni, je-li zvolen motor 3
nebo 4
» FAULT - aktivni ve stavu chyby
» WARNING - aktivni ve stavu varovani

svorka 22 (NC)
svorka 21 (C)
svorka 24 (NO)

programovatelné
pomocné vystupni
relé 2

stejre jako predchozi

svorky 1, 2 a3

programovatelné
vstupy (24V)

svorkam Ize fifadit nasledujici vyznam:

* INACTIVE - neaktivni

* START —rozlsh

* STOP — dobh

« EXTERNAL TRIP — externi chyba

* RESET - reset

e START=1, STOP=0 — rozt pri aktivnim stavu svorky (1),
zastaveni f neaktivnim stavu (0)

* START=1, S. STOP=0 — rozb pii aktivhim stavu svorky (1),
meékky dobeh pri neaktivnim stavu (0)

* 1ST ADJUST START — povel roZhu pro motor 1

* 2ND ADJUST START — povel rozgihu pro motor 2

» 3RD ADJUST START - povel rozbu pro motor 3

e 4TH ADJUST START — povel rozhu pro motor 4

e 1ST ADJUST S.STOP — povel détu pro motor 1

e 2ND ADJUST S.STOP — povel détu pro motor 2

» 3RD ADJUST S.STOP — povel détu pro motor 3

* 4THADJUST S.STOP — povel détu pro motor 4

+ MOTOR ADJUST BITO - bitova volba motoru, bit 0

+ MOTOR ADJUST BIT1 - bitova volba motoru, bit 1
vice informaci v sekci 6.6.6

svorka 4 Vystup interniho | Svorka slouzi pro napajefidicich vstug pfi pouziti vnitniho zdroje.
zdroje +24\hc Blize viz sekce 3.3 na stram3

svorka 5 0 interniho zdroje | Svorka se pouzije jako spéle svorka fi napajenitidicich vstug
(spoleénd) z externiho zdroje 24)\¢

F1, F2 napajeni ventilatoru fipojeni napajeni chladiciho ventilatoru pro veltkdsB a C - 230V,

50Hz (ventil&ni jednotka F230) nebo 115V, 60Hz (vertildjednotka
F115)volba

11



DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

3.2.Zapojeni vstupi a vystupi

CTLL
Il -
= 2T1
CTL?
3L2 -
- 472
SIS
S5L3 =
= 6T3
‘ " Al ]—(o14 n
napajentizeni — s —i_ b1 | R1-chybové relé
n
~ INlL 1 24 )
—HI_‘ op | R2 —relé uko&eni rozkghu
IN2 2 2l _
iStart
fidici vstupy = IN3 3 M= e
i » | (= L volitelné komunikace RS485
24V Out 4 : :
Lo 8 | 6301
Common S
_ _ F1 2 ] | Volitelny vzdaleny
napéjenl’ventllace{ L o ) fidici panel
volitelné Fe
zemreni Gnd
3.2.1. Pohled na svorkovnicéidiciho panelu

Svorky A1, A2

12,11, 14 = I e

22,21, 24 NC || K[ [&[& (5 UL JUU . L'EEH
logické vstupy: " = ' = MODBUS
IN1, IN2, IN3,
24Vpe, COM

Obrazek 1: Svomkimeiidiciho modulu
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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

3.3.Typické schema zapojeni — na 8ipfi pouziti interniho zdroje +24Vpc

Stop  £fSoft %turt 1 G

(4) Stop 4
(&) | Not
Connected
S { L7 % 7
Control Sag L 2 3 4 5 1L1 3L25L3
Voltage iStart
115=230V L 1o5tlar
50,/60Hz 2 2 - [ £
3
Gnd
gt 2T1 3T2 6T3
Fault End of 1_
Acceleration )
Ul VW
Fl
(5) Fan Option
Fe M
3~
Poznamky:

(1) PouZzijte jiSeni typ 2. Blize viz sekce 3.7.6 na sidr®

(2) Napajeci nagti 208 az 600V dostupné pro vSechny modely. Napaggti 208 az 690V pouze pro
modely 210A a vySSi

(3) Blize viz informace pro objedndvku mozné napajétitich obvod.

(4) Ridici vstupy znazogmy v zakladnim nastaveni.

(5) Pouze pokud je instalovana ventilace (jednotky £x2

Je-li softstarter iStartjpojen k siti, pak se fite na vystupnich svorkach objevit plfié
napeti sit i pii odpojeném napéjetiizeni. Proto je nezbytné avbdu galvanického
odctleni pred softstarter zapojit odpojovaciiizeni (stykd., jistic, odpojova,

vypin& atd.)

Kompenzé&ni kondenzatory nesmi byt zapojeny na strzatZe softstarteru, pokud

Varovani!

jsou nezbytné, pak je zapojte na strappajeni starteru.

je-li iStart pouzit v rezimitizeni ve dvou fazich nejsou proudy ve fazich vyuéaza
proto neni mozné pouzit ochranu proti nevyvazeoipge by ihned nasledovalo
chybové hladSeni

13



DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI
3.4. Typické schema zapojeni — na 8ipri pouziti externiho zdroje +24\bc

External Mains
24VDC Source Voltage
208-690V (o)

v
4 =

50/a0Hz
PO
I

M |
ef Stop  fSoft  M\Start ] S
(4) Stop 4) |
@ | Nt
Connected
%, . zﬁ, 5 o
Control . o L 2 3 4 3 1L13L25L3
Voltage o
1':‘:---23cv{ . 1Start
50 /60Hz (A Rl Ro [
f ‘.l:'
®) X
o Gnd
cll 3Te &6l3
Foult End of fer
Acceleration -
Ul vl W
Fl _ -
(5) Fan Option / \ \
Fo '& b=

Poznamky:

(1) PouZzijte jiSeni typ 2. Blize viz sekce 3.7.6 na sidr®

(2) Napajeci nagti 208 az 600V dostupné pro vSechny modely. Napaggti 208 az 690V pouze pro
modely 210A a vy3Si

(3) Blize viz informace pro objednavku mozna napéjéticich obvod.

(4) Ridici vstupy znazogmy v zakladnim nastaveni.

(5) Pouze pokud je instalovana ventilace (jednotky £x2

Varovani! Je-li softstarter iStartifpojen k siti, pak se fize na vystupnich svorkach objevit pIfié
napsti si€ i pti odpojeném napajetiizeni. Proto je nezbytné #wvbdu galvanického
odctleni pred softstarter zapojit odpojovaciiizeni (stykd., jistic, odpojova,

vypin& atd.)

Kompenzé&ni kondenzatory nesmi byt zapojeny na stiztze softstarteru, pokud
jsou nezbytné, pak je zapojte na straapajeni starteru.

je-li iStart pouzit v reZzimdtizeni ve dvou fazich nejsou proudy ve fazich vynéze
proto neni mozné pouzit ochranu proti nevyvazeoipge by ihned nasledovalo
chybové hlaSeni
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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

3.5. Doporu¢ené schema pro zapojeni "uvnit trojuhelnika”
(DULEZITE! - bliZze viz sekce 3.6.1 na sttah6)

Mol L1 L2 ]
1aIns
‘.-":.‘t:'lﬂ‘
L1 L2 L3
E_\_X_\
TPl A
Cl
LT 3Le 5L3

iStart
|.‘F|A—“4 I
g"“ Gnd

2T14T2 673

Valtor -
VoLtage o 9
T e Ll Le L3
LU
il A
[L1}
i1 3Le 5.3

iStart
A\ I
x3 Gi

2T1 472 6713 1

52

Reverzace v zapojeni ,, uvhitojihelnikad

(1) C1 vstupni fazovy styka

(2) C2 stykd v serii s iStart, uvnitD

(3) vinuti motoru: U1-U2, V1-V2, W1-W2

(4) tizené ¥tve starteru iStart; L1-U, L2-V, L3-W

Varovani! Pri pouziti zapojeni "uvnitD" doporw&ujeme pouzit styke# "na vstupu” (C1) nebo
"uvniti D" (C2), abychom zabraniliffpadnému poskozeni motoru, pokud by dosl

zkratu na tyristorech softstrateru.
Pti zapojeni styk& pouze "uvnitD" (C2), jsou svorky motoru pod nétfm i pri
rozepnutém styka

15



DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI
3.6.Poznamky k zapojeni

3.6.1. ReZim uvnif trojuhelnika (,uvnit# D*)

3.6.1.1. Obecné informace

Je-li softstarter iStart pouZzit v zapojeni "uyiX' jsou jednotlivé faze starterdipojeny v serii s
jednotlivymi vinutimi motoru (6-ti vodiové gipojeni, jaké je obvykléiprozbehu D/Y). Proud
softstarterem je pouze okolo 67% (=1/1,5) jmendwtproudu motoru. Tato skéteost nam dovoli pouZzit
vyrazré menSi jednotku iStart.

Napr-.:

Pro motor se jmenovitym proudem 155Aibiujeme pro zapojeni ¥igodu softstarter o jmenovitém
proudu 170A. Pro zapojeni toho samého pohonu eadeféstarterem "uviitD" vypocteme

(155 x 67% = 104A), a zvolime jednotku iStart 105.

Kromeé cenové aspory jsou dalSimi vyhodami pouZiti zapicjavnitt D" mensi rozréry jednotky a mé#
vyzéeného vykonu formou tepla.

Pozn.: PoZadujete-li § startu velmi vysoky rozthovy moment, pouZijte standardni zapojeni " na
ptivodech”.

3.6.1.2. Poznamky k zapojeni "uvhitrojuhelnika

e Zapojeni (uvnittrojuhelnika" pedpoklada motor s vyvedenymi vdemi konci vinutv¢@ica).

« Spatné zapojeni motorutite zgisobit vaZné poskozeni vinuti motoru.

o Je-li softstarter iStart pouzit v zapojeni "uvrit' velmi se doportuje wadit do serie s
iStart styka& (nebo vySe ze strany &jtred motorovou ochranu), aby se zamezil@eni motoru v
piipads zkratu rekterého z tyristat.

* Sinusovy piibéh proudu (pi rozbshu) neni dokonaly, protozZe jednotlivé faze jsounépy
nezavisle bez ohledu na ostatni.
Vysledkem je zvy3ena produkce vy3Sich harmonickfchvei vysSich harmonickych (THD)
muize byt az dvojndsobna oproti klasickému zapojeftétsoteru na fivodech k motoru.

» Vlivem vySsi arovi THD lze @ekavat i vySSi otepleni motoru oproti klasickémpagjani.

* Zapojeni sledu fazi musi byt spravné, jinak dojaék&mzité chyd sledu fazi (“Phase Sequence
fault") (bez poskozeni ni softstarteru, ni motoru).

* Nelze ziskat vy$Si momenty

» Tovarre nastavené hodnotyikkzité pro zapojeni "uvritD™:
0...Nelze pouZzit startovaci puls

..Nelze zvolit startovaciikvku (pouze kivka 0 !!)

..Nelze pouzit pomalou rychlost

..Nelze zrusit hlidani sledu fazi ("Phase sequenaessi twyt ON)

..Nelze pouzitizeni ve dvou fazich

(el elNeolNeo]

Varovani! Nezapoméite:
Spatné zapojeni starteru, nebo motoriisppi vazné poskozeni motoru

Pokud pouzijete zapojeni "uvhiD":

Je velmi doporéeno pouZiti stykée v serii se starterem ISTART (C2), nebo v
piedtazené poloze (C1, za motorovou ochranou), abyrsez poskozeni motoru v
piipadt zkratu rekterého z tyristar (chyba "Shorted SCR").

Je-li stykd& zapojen v serii se softstarterem ,,uvrit' (C2), je na svorkach motoru pl
napsti, i kdyZ je styka¢ rozpojen.

16



DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

Pozn.:
Znadeni svorek motoru:

ASA (USA) BS VDE IEC
T1-T4 Al - A2 U-X Ul - U2
T2-T5 Bl - B2 V-Y V1-V2
T3-T6 Cl1-C2 W-2Z W1 — W2

3.6.2. Ochrana proti zkratu

Pro tidu 2 ochrany starteru proti zkratu pouZijte p&jigpro jis&ni vykonové elektroniky sifslusnym ft.
3.6.2.1.  P¥ivolbé pojistek doportiuje vyrobce nasledujici postup:

(1) Jmenovité nagti pojistky — pouZijte pojistky s nejblizSim vySSim rém, nez je napéjeci nép
starteru

(2) Jmenovita hodnota proudu pojistky— zvolte pojistky, které snesou 7 nasobek jmenbuifgroudu
starteru po dobu 30s (dvojnasobek maximalniho emaitigtarteru po nejdelSi dobu rehh)

(3) Kapacita It pojistky — prowite, Ze kapacita pojistkytlje shodna, nebo mensi neZ kapacita tyristoru
dle nasleduijici tabulky:

model starteru max. kap. ft tyristoru | model starteru max. kap. [t tyristoru
[A%S] [A%S]

17 4 750 310 845 000
31 15 000 350 845 000
44 158 000 430 1130 000
58 236 000 515 1 820 000
72 236 000 590 1 820 000
85 236 000 690 1 820 000
105 304 000 720 1 820 000
145 304 000 850 1 820 000
170 304 000 980 4 260 000
230 135 000 1100 4 260 000
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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI
3.7.Pripojeni volitelnych jednotek

3.7.1. Komunikace Modbus (volba 3M)

P1
L‘ | : | " | TERMINAL 5.08 3-PIN

- N

w| w
= £
— -t
m| <
DGND IS
Pripojeni:

P1.1 — nefipojujte
P1.2 — pipojte k A(-) (KiZené pipojeni)
P1.3 — fipojte k B(+) (KiZené pipojeni)
Pozn.:mezi svorky P1.2 a P1.3ipojte zako®ovaci odpor 100 - 120.

3.7.2. Komunikace Profibus (volba 3P)

Profibus - DP Slave

6
+5V DC+——> e . Shield / Functional Ground

(Supply Vohage for

terminator resistance)

o
5
+——— Dara Ground
A (+) Data Line ‘._@._., 3 * RTS (T7L Direction control for repeaters)
*—— *B (-) Data Line
——

DB9 Female
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DOPORWENE SCHEMA ZAPOJENI

3.7.3. Komunikace DeviceNet (volba 3D)

DeviceMet Connector

P1i
TERMINAL 5.08 - 5 PIN

CL L)

— o ) == uy

CAN L

+24VD IS

N

SHIELL
CAN H

DGHND 15
3.7.4. Analogové I/O (volba 5)

» Termistor pipojte mezi svorky P1.4 a P1.5 i AR
* analogovy vystup je na svorkach P1.1 (+), a P1.2 (O s

« svorku P1.3 ponechte volnou LMI

/ nebo k ni pipojte stirgni kabelu

o

&

2

THERM1 4

auT P
THERMZ

autT M

—

EARTH
Obrazek Ztipojeni analogové desky volba 5

3.7.5. Analogové I/O (volba 6)

Kazdy analogovy vstup je samostatny

TERMINAL 5.08 3-PIN TERMINAL 5.08 3-PIN TERMINAL 5.08 3-PIN

RN EERCL]

Obrazek 3ripojeni analogoveé desky volba 6

» Konektor P1: pipojte snima Pt100 mezi svorky P1.1 a P1.2. Svorky P1.2 a 4aRmré propojte.
» Konektor P2: pipojte snima Pt100 mezi svorky P2.1 a P2.2. Svorky P2.2 a P2aRmré propojte.
» Konektor P3: pipojte snima Pt100 mezi svorky P3.1 a P3.2. Svorky P3.2 a P&aRmr propojte.

3.7.5.1. Teplotni vstupy
K pristroji iStart je mozZnéffpojit teplotni snimé&e RTD — platinové, s odporem 1Q@Pt100). Fipojeni je
tiivodicové, aby byl kompenzovéan vliv vedeni.
Pozn.;
1. Pouzijte vodie o phifezu alespi 0,8mnf maximalni délky 100m.
2. PouZijte stitny kabel. Stitini spojte s v§§Si zemnici svorkou. Maximalni dovoleny odpor kabel
pro snimae RTD je 2%.
3. Na displeji je mozné odst teplotu v °C.
4. Je-li rektery ze vstup nepouzity, ponechejte svorky nezapojeny. Na disggezobrazi ,, --- “.
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ROZMERY

4. ROZMERY

iStart 17, 31 a 44
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ventilaini jednotka pro velikost A
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ROZMERY

119 mm
14.69")
110.82 mm
) gﬂsan.r_n 14.36"
[ 3. ]
40.5 mm 56 mm 2mm
Eg‘lam (1.59" 220" 10.08"

244.8 mm

£ £ £

E_. E. E_.

o w® o~F
= o ot o
© o n% o
o oo o o

37.5mm | 37.5mm
(1.48") 11.48"

126.4 mm
14.98"

velikost A s ventilani jednotkou
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iStart 58, 72 a 85
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ROZMERY
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iIStart 105, 145 a 170
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INSTALACE

5. INSTALACE

Varovani! Negripustte zangnu vstupnich a vystupnich silovyctiyoadi !

5.1.NezZ pristoupime k instalaci

Prowite, Ze proud motoruipplném zatiZzeni (Full Load Ampere — FLA) je stejngbo menSi nez proud
softstarteru (Full Load Current — FLC), a Ze napidi@@ti profizeni odpovida udaji na Stitku softstarteru.

ISTART 44A 440-230-24-S
MAINS VOLTAGE ; 440V 5Q(60HZ

STARTERFLC : 44A preswdcete se Ze FLG FLA !

gg:}'i,:gt ;‘ﬁ,ﬂ-ﬁsﬁf ‘ziﬂw <+«——  pres\dcete se, Ze ndfi sik je spravne !
preswdcete se, Zéidici nagti je spravné !

W01307650001 AT

iklad Stitku iStart

5.2.Montéz

Starter musi byt namontovan svisle. Nad a pgaéstmejem musi &stat minimalni volny prostor 100mm,
aby byl zabezp®n dostatény prichod chladiciho vzduchu. LepSi rozptyl tepla zabénpe i gimou
montézi pistroje na kovovou montazni desku.

Pozn.:Pokud ma fistroj v zadni siné ventilatni otvory, nebo ventilator, nenfima montaz na kovovou
plochu mozna.

Nemontujte pistroj do blizkosti tepelnych zdioj
Teplota okoli a teplota v rozv&sl by nengla prekratit 40°C
Chraite gistroj p‘ed korosivnimi plyny a prachem

Pozn.:V piipad instalace fistroje ve ztizenych podminkach (jako jsiaticky odpadnich vod)

doporiujeme objednatifistroj se specialnim ochrannym &&m desek plosnych spojBlize v
sekci 2.3.3 na strarl0- informace pro objednavku
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5.2.1. Instalace vzdaleného ovlada v kryti IP 54

3D VIEW WITHOUT DOOR

DISPLAY BOX F

DISPLAY BOX REAR VIEW
WITHOUT DOOR DOOR FRONT VIEW

GASKET FOR

/DISPLAY BOX

Obrazek 4: Instalace awipvaci otvory vzdaleného ovlatia
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5.3.Rozsah provoznich teplot, odvod a rozptyl tepla

Starter je navrzen pro provoz v teplotnim rozsathul®°C do +40°C, uvnitrozvadce, v prostedi s
relativni vihkosti do 95%, bez kondenzace.

Provozem v prosedi, kde teplota uviirozvadce presahuje dovolenou mez 50°C

mize dojit k poSkozeniifstroje

Tepelné ztraty softstarteru ve fazi chodu pohomur@zlehu a geklenuti) jsou niz8i nez 0,4xin(ve W). V
doh® rozkehu a dobhu, je tepelnd ztrata rovna zhruba 3x hodwdéiamzitého proudu (ve W).

Napr.: Tepelna ztrata pro 100A motor je za chodu pohuisi nez 40W, ifp rozbshu a dobhu (@i 350A) je
okamZita tepelna ztrata 1050W.

Dulezith poznamkale-li pohortasto rozbihan a zastavovan, jeipba dimenzovat rozvad starteru s
dostaténym odvodem tepla {fdavna externi ventilace)

5.3.1. Vypadet velikosti kovového rozvéee bez pidavného ventilatoru

0,12 x celkova tamektrata [W]

plocha (M) = '

60 — j8i teplota okoli [°C]
Kde: plocha [m?] je celkova plocha aktivniho povrchu rozisel
celkova tepelna ztrata [W]je celkova tepelna ztrata softstarteru a vSechrastagistrojo umistnych
v rozvadci. Je-li pohortasto rozbihan, je nutné pougitimérnou hodnotu.

5.3.2. Dodate*na ventilace

je-li pouzita dodatina ventilace, instalujte ventilator versk dle nasledujiciho obrazku:

ventilator vystup

/‘ vzducht

RVS-DX

vstup \_j:r
vzducht
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5.4.Instalace volitelné jednotky

VoliteIné jednotky jsou hdi instalovany pimo g vyrobé, nebo zasilany zvia$ moZznosti instalace
zékaznikem. Pokud davat&epnost vliastni instalaci, prosim prostudujte nagiedodstavec.

54.1. NezZ gistoupite k instalaci volitelné jednotky
Krok 1: piipravte si nasledujici siadi

» ftezaci iz

e ochranu proti statické elakté

» volitelnou jednotku -hevyjimejte jednotku z antistatického obalu
Krok2 : odpojte jednotku iStart ode vSech napajeeitroji (sitové aridici napajeni)
Krok 3 : odpojte kabely a konektory, které jsdippjeny k oviddacimu panelu

5.4.2. Demontéz ovladaciho panelu

Krok 1 : OdSroubujte 4 Srouby drzici plastovddici ¢ast k €lu jednotky.
Krok 2 : Uzemgte se proti vlivu statické elaity

Krok 3 : OdSroubujte 6 Sroulpridrzujicifidici desku v plastovém krytu.

54.3. Uvolnéni prizchodu pro konektor

Nez instalujete volitelnou jednotku, je nezbytn@lastovemdle fidici ¢asti vi¢iznout naznéeny otvor pro
konektor volitelné jednotky. Pro instalaci analo§gednotky vyizréte otvor v horngasti krytu, pro
komunikani jednotky vyiznéte otvor ve spodriasti.

Analog

Communication

Obrazek 5: Uvelni otvort pro konektory
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5.4.4. Vlozeni volitelné jednotky a uz#eni pfistroje

Krok 1 : Wjméte fidici desku a oftie ji.
Krok 2 : Wjmgte volitelnou jednotku z antistatického obalu
Krok 3 : Odpojte od volitelné jednotky
odnimatelnowast konektoru
Krok 4 : Pokud instalujete jednothkermistorového vstupu
a analogového vystupunezapomte nastavit 1
spravié DIP prepina@e na jednotce (sekce 5.5).
Krok 5 : Zastite spravi konektor na volitelné jednotce
do prislusného protikusu ndici kart.
Analogové jednotky do J1, komunikd jednotky do J6.
Krok 6 : Zastite sestaviiidici karty s volitelnou jednotkou
zpét do plastového krytu.
Krok 7 : Zajisttetidici desku v plastovém krytu
vSemi 6 Srouby (viz sekce 5.4.2 krok 3).
Krok 8 : Vra'te zgt odnimatelnowast konektoru
volitelné jednotky, kterou jste vyjmuli v kroku 3.
Krok 9 : Vra'te fidici jednotku zgt na €lo starteru

a zajistte ji 4 Srouby, které jste odejmuli .
(viz sekce 5.2.4 krok 1) obrazek 6: poloha konektoru J1 a J6

obrazek 7: v,’oéénf volitelné jednotky

Krok 10 : Ripojte vSechny odpojené konektoryidici jednotky (viz sekce 5.4.1 krok 3)
Krok 11 : Rived'te pisluSné kabely na konektor volitelné jednotkyfiagjte je (blize viz sekce 3.7 na
strar¢ 18)
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5.5. Nastaveni jednotky termistorového vstupu a analog@ho vystupu (volba 5)

Analogova volitelna jednotka 5 obsahuje ahezavisl&asti, termistorovy vstup a analogovy vystup.
Ve vinuti motoru, nebo v jinych kritickych mistentiZze byt instalovan jeden nebo vice termistoru
s charakteristikou PTC nebo NTC. Je nutné,a@da byla pouzita dle pokynvyrobce.

Analogovy vystup dovoluje zobrazit nasledujici hotyn

. Vrms — napti na motoru (hodnoty RMS), tovarni nastaveni
. Irms — proud motoru (hodnota RMS)
. acinik
. vykon
Nastaveni:

Krok 1 : Odejngte oranzovy plastovy kryt DIFf@pin&u.
Krok 2 : Nastavte igpin&e dle poZadavku (viz nasledujici tabulka)

Nastaveni DIP grepinatia analogového vystupu:

Proud 0+20mA/4 +20mA

SW SW1 SW2 SwW3 Swia

I I IC:
L | on | [ | on OFF OFF
ofFf | L |

Napsti 0+ 10V

SW Swil SwW2 SW3 Sw4a

OFF OFF
OFF

ON

Ni=]

OM

Ni=]

obrazek 8: Umishi DIP gepin&i na jednotce

Krok 3 : Reswdcete se, Ze silovéiddici napajeni je vypnuto
Krok 4 : Instalujte volitelnou jednotku dle instik/ sekci 5.4 na strér2.
Krok 5 : Nastavte parametry

1. Zapréte napgjentizeni, stiskate tlatitko DATA a Sipku dok
Zobrazi se:

ANALOG OPTION
THERMISTOR INPUT

2. Stiskriéte ENTER
zobrazi se

OUTPUT OPTION
Vrms OUTPUT

3. Zvolte poZzadovany analogovy vystup. DalSi patajeeoroudovy rozsah (CURRENT RANGE)
4. Zvolte proudovy rozsah: -0 -20mA

-4 -20mA
DileZité! PouZivate-li nagt'ovy vystup, je nutné zvolit rozsah 0 — 20mA

5. DalSi parametr je typ termistoru THERMISTOR TYR&stavte dle skutaosti PTC nebo NTC.
6. Nasledujici parametr je hrani odpor (LIMIT RESISTANCE). Jestlize odpor dos&tmax./min.
hodnoty starter hlasi chybu. Rozsah nastaveni l06cdio 3000Q.
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5.6. Nastaveni jednotky teplotniché¢idel 3XRTD (volba 6)

Volitelna analogova jednotka 3XRTD uninge @ipojit a 3 teplotni ¢idla typu Pt100 umis&na ve vinuti
motoru nebo v jinych kritickych mistech. Je nutaigycidla byla pouZzita dle pokynvyrobce.

Krok 1 : Rreswdcete se, Ze silovéiddici napajeni je vypnuto

Krok 2 : Instalujte volitelnou jednotku dle instik/ sekci 5.4 na strér2.

Krok 3 : Zaprte napéjentizeni, stiskate tlatitko DATA a Sipku dok
Zobrazi se:

ANALOG OPTION
TEMP.RELAY-3IN

Krok 4 : Stiskigte ENTER
zobrazi se

MAX. TEMPERATURE
120 °C

Krok 5 : Zvolte maximalni teplotu. Tento paramettuje maximalni dovolenou &enou teplotu. Pokud
aktudlni hodnotaiekrati nastavenou, pak jednotka iStart vyhlasi chybusBb nastavitelnych
hodnot je od -20 do 200°C.

Krok 6 : Hipojte ¢idlo Pt100 mezi svorky P1.1 a P1.2 a propojte veajesvorky P1.2 a P1.3. PouZzivéate-li
dalSicidla, pripojte je na svorkovnice P2 a P3 (viz sekce 3na.Stral 19).

Krok 7 : Zobrazeni gtené teploty je obsaZeno v sekci menu DATA. Pomipekdnajdte zobrazeni RTD
TEMPERATUR, na displeji bude zobrazeno (hap

<RTD TEMPERATUR>
<54C 54C S54(

Nejsou-li pouZzity vSechny 3 vstumouy na displeji misto chyficiho cidla zobrazen 8arky (---).

5.6.1. Tabulka hodnot teploty a odpovidajiciho odporut00 (°C{2)

Teplota ve °C | Q (Pt100, typ 404) Teplota ve °C | Q (Pt100, typ 404)
-50 80,31 40 115,54
-45 82,29 45 117,47
-40 84,27 50 119,4
-35 86,25 55 121,32
-30 88,22 60 123,24
-25 90,19 65 125,16
-20 92,16 70 127,07
-15 94,12 75 128,98
-10 96,09 80 130,89
-5 98,04 85 132,8
0 100 90 134,7
5 101,95 9*5 136,6
10 103,9 100 138,5
15 105,85 105 140,39
20 107,79 110 142,29
25 109,73 150 157,31
30 111,67 200 175,84
35 113,61
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6. OVLADACI PANEL

Ovladaci panel je spojovacitzzeni mezi uzivatelem a softstarterem.

OP softstartdr iStart nabizi:

(1) Indikaéni LED -On (zapnuto)Ramp(rozbsh-dokEh), Run(chod —rozbh jiz ukorten),Fault (chyba)
aComm(probiha komunikace)

(2) Dvouradkovy alfanumericky displej o 16 znacich v kazdédku. Lze zvolit komunikani jazyky,
Angli¢tinu, Francouzstinu, &in¢inu a Spadistinu, a Turétinu (Rustina aindtina jsou volitelné a
musi byt specifikovanyipobjednavce).

(3) Sest tlgitek (Data, Reset, Esc, Entemahoru(a) a dofi('V)).

PC-USB External
Keypad

On Ramp  Run Fault Comm

<Vrms: Irms: PwrF>
< 103% 93% 0.00>

. P
¢

ON

———a |

h
—_
r
—

110v-220V —mM— r—RrR2— —— 24vDc
AC/DC NC C NO NC C NO IN1 INZ IN3OUT+COM

Al A2 12 11 14 22 21 24 1 2. 3 & 5

Obrazek 9: Ovladaanel iStart

6.1. Usparadani displeje

CURRENT LIMIT
390%

v hornimiadku je zobrazena funkce
ve spodninfadku je zobrazena nastavovana nebtema hodnota
< > reZim zobrazeni aktualnich hodnot
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6.2. Tlaéditka

Esc » Opousti sotasnou nabidku a vraci se degchozibez zapisu

Data « Prepind mezi zobrazenim aktualni hodnoty a &&nim parametru

» Aktuélni hodnota se zobrazi v zavorkach viz nize
< aktualni hodnota nazev >
< aktualni hodnota data >

» Parametry se zobrazuji bez zavorek. Po minutovéigndse displej vraci na zobrazeni
aktuélni hodnoty

» ZvySeni hodnoty na displeji
» Jednotlivé stisknuti zvySuje o jednotkii, jpodrZeni se zvySuje rychle az na max. hodnptu

v » prechod k dalSi nabidce
* snizeni hodnoty na displeji
» Jednotlivé stisknuti sniZuje o jednotkii, podrZeni se sniZzuje rychle az na min. hodnotu

Enter » Je-li zobrazen nazev nabidky, pak stiskem Entgdpte k zobrazeni jednotlivych
parametit nabidky

« Je-li zobrazen parametr, pak stiskem Enter stodpiteastaveni jeho hodnoty (zobrazeni
blika). Pro zrnénu pouZzijte Sipky nahoru/dil

« KdyZ nastavena hodnota parametru blika, stiskerarBato nastaveni ulozZite

Reset « Tlagitko resetuje softstarter, pokud jigtroj v poruse. f&d provedenim resetu musi byt
odejmut povel k chodu, jinak reset neptiobe (s vyjimkou chyby nizkého proudu-
UNDERCURR. TRIP). Po odstrani p‘i¢iny vzniku poruchy je mozné épspustit
pohon.

6.3. Stavové LED indikatory

@ Zelena | ON Sviti, je-li k pristroji piipojeno napéjeci nag fidicich obvod
zapnuto

O Zluta Ramp Sviti v pifibéhu roztkghu nebo dotéhu, kdy dochazi ke zvySovéani, nebo
rozkeh/dokrh sniZzovani nagti

@ | Zelena | Run Rozsviti se, po uk@eni rozkhu, kdyZ motor dostava plné riipa je
chod mozné sepnoutipklenovaci styka

@ | Cervend| Fault rozsviti se, pokud zareagujektera ze zabudovanych ochraitisgroje.
chyba

@ | Modra | Comm blika, pokud je komunikai linka aktivni
komunikace

6.4. Zobrazeni parametri
+ Stiskréte Data pro grechod od zobrazeni aktualnich hodnot k nabidcerpiria
» Dvojnasobnym stiskerisc se dostanete do Hlavni nabidky
» Tlacitky AneboV¥ provefte g'echod na pozadovanou nabidku paraimetr
 Stiskrete Enter pro vstup do nabidky
» Tlacitky AneboV¥ provelte volbu poZzadovaného parametru

6.4.1. Zmeéna hodnoty parametru
» StiskemEnter vstupte do parametru (hodnota blika)
» Tlacitky AneboV provelte poZzadovanou zinu
» StiskemEnter ulozte nastavenou hodnotu.
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6.5. Specialni moznosti v rezimu testovani a udrzby (TEBMAINTENANCE)

6.5.1. Zobrazeni verze firmware,data a verze CRC16
» stiskrete Data a grejdéte do nabidky

» stiskréte 2xEsca vejdite do nabidky hlavnich paramétr
* stiskrtte a drzte¥ az dosahnete posledni nabidky (TEST/MAITENANCE,.dikpleji se objevi

hlaseni:
TEST/MAINTENANCE

_ kkkkk ___

« stiskreéte Enter, na displeji se zobrazi

VERSION NUMBER
CiSLO

« Stiskrete tlatitko ¥ . Na displeji se zobrazi:

VERSION DATE
XX XX XXXX

« Stiskrete tlatitko ¥ . Na displeji se zobrazi:

VERSION CRC16:
XXXX

» stiskréte Esc

6.5.2. Navrat k tovarnimu nastaveni
* proveafte proces popsany ¥grichozim odstavci
» stiskréte Enter a vejdte do nabidky
* tlacitkem ¥ nastavte poloZzku RESET SETTING!!! . Na displejizedrazi:

RESET SETTING!!!
ENTER TO DEFAULT

» Stiskréte Enter a vstupte do nabidky. Na displeji se zobrazi:

RESET SETTING!!
* % % NO * % %

» Stiskrite tladitko A . Na displeji se zobrazi:

RESET SETTING!!
* % % YES * % %

« Stiskreéte na chviliEnter, na displeji se zobrazi:

HA#HHHHHA A RESET SETTING!!
HpHHHHH AR | SETTING DEFAULT

* Stiskréte Esca opuste nabidku.

Provedenim navratu k tovarnim parametrvymazete veSkeré provedené
zmeény paramett piistroje a je pdtba geprogramovat veskeré pebné

Upozornéni!

parametry.
Pozn.:Je velmi dlezité greprogramovat hodnotu n&pnapajeci sé

(pouze verze FW 3.007 a 3.008).
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6.5.3. Wmazani statistickych dat
» stiskrete Data a grejdéte do nabidky

» stiskréte 2xEsca vejdte do nabidky hlavnich paramétr

» stiskrtte a drzte¥ az dosahnete posledni nabidky (TEST/MAITENANCE,.dikpleji se objevi

hlaseni:
STATISTICAL DATA

_kkkk _

« stiskrtte Enter

* tlacitkem ¥ nastavte polozku RESET STATISTICS!!! . Na dispksgizobrazi

RESET STATISTICS
ENTER TO RESE

RESET SETTING!!
* % % NO * % %

» Stiskréte Enter a vstupte do nabidky. Na displeji se zobrazi:

« Stiskrite tladitko A . Na displeji se zobrazi:

RESET SETTING!!
* % % YES * * %

« Stiskreéte na chviliEnter, na displeji se zobrazi:

HAHHIHHHHIHH R

TR

RESET SETTING!!
SETTING DEFAULT

« Stiskréte Esca opuste nabidku.
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6.6. Prehled veSkerych stranek nabidky a tovarniho nastawé

MAIN PARAMETERS START / STOP START / STOP START / STOP START / STOF SPECIAL
(hlavni parametry) 1ST ADJUST?® 2ND ADJUST 3RD ADJUST 4TH ADJUST FEATURES
(parametry rozbéhu | (parametry rozbéhu | (parametry rozbéhu | (parametry rozbéhu | (speciélni parametry)
motoru 1) motoru 2) motoru 3) motoru 4)
zobrazeni a tovarni zobrazeni atovarni  zobrazeni atovarni  zobrazeni atovarni  zobrazeniatovarni  zobrazeni a tovarni
hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty
SET LANGUAGE: MOTOR FLA MOTOR FLA MOTOR FLA MOTOR FLA SLOW SPEED TORQ
ENGLISH 44 AMP 44 AMP 44 AMP 44 AMP 0 MIN
STARTER FLC SOFT START CURVE | SOFT START CURVE| SOFT START CURVE| SOFT START CURVE | MAX. SLOW TIME
44 AMP. 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 30 SEC.
CONNECTION TYPE PULSE TYPE PULSE TYPE PULSE TYPE PULSE TYPE SAVING ADJUST
LINE PULSE DISABLED |0 SEC. 0 SEC. 0 SEC. NO
RATED LINE VOLT PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE EXTEND SETTING
400 VOLT 50% RATED VOLT 50% RATED VOLT 50% RATED VOLT 50% RATED VOLT DISABLE
UNDERVOLT. TRIP PULSE CURRENT PULSE CURRENT PULSE CURRENT PULSE CURRENT 3 OR 2 PHASE
75% RATED VOLT 0 % FLA 0 % FLA 0 % FLA 0 % FLA 3 PHASE START

OVERVOLT. TRIP
110% RATED VOLT

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PHASE SEQUENCE
IGNORE

PULSE CONST. TIME
0.0 SEC

PULSE CONST. TIME
0.0 SEC

PULSE CONST. TIME
0.0 SEC

PULSE CONST. TIME
0.0 SEC

O/C-SHEAR PIN
400% FLA

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

UNDER CURRENT

INITIAL VOLTAGE

INITIAL VOLTAGE

INITIAL VOLTAGE

INITIAL VOLTAGE

20% FLA 28% RATED VOLT 28% RATED VOLT 28% RATED VOLT 28% RATED VOLT
OVERLOAD CLASS INITIAL CURENT INITIAL CURENT INITIAL CURENT INITIAL CURENT
IES CLASS 10 % 0% FLA 0 % FLA 0 % FLA 0 % FLA
OVERLOAD PROTECT | CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT
ENABLE ALWAYS 400% FLA 400% FLA 400% FLA 400% FLA

O/C CURVE TYPE ACCELERATE TIME | ACCELERATE TIME | ACCELERATE TIME | ACCELERATE TIME
IEC CURVE: C1 10 SEC. 10 SEC. 10 SEC. 10 SEC.

OIC IEC TD MAX. START TIME | MAX. START TIME | MAX. START TIME | MAX. START TIME
0.05 30 SEC. 30 SEC. 30 SEC. 30 SEC.

OIC US TD SOFT START CURVE | SOFT START CURVE | SOFT START CURVE | SOFT START CURVE
0.50 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD)

OIC PICKUP CURR. |DECELERATE TIME | DECELERATE TIME | DECELERATE TIME | DECELERATE TIME
100% FLA 30 SEC. 30 SEC. 30 SEC. 30 SEC.

O/C PROTECT
DISABLE

STOP FINAL TORQ
0 (MIN) .

STOP FINAL TORQ
0 (MIN) .

STOP FINAL TORQ
0 (MIN) .

STOP FINAL TORQ
0 (MIN) .

GROUND FAULT
20 % FLA

NUMBER OF STARTS
10

START PERIOD
30 MINUTE

START INHIBIT
15 MINUTE

DISPLAY MODE
BASIC

PARAMETER LOCK
NOT LOCKED

2 Parametry fistupné v zakladni (BASIC) reZzimu jsou v nevybagampolich
Parametry fistupné v rezimu PROFESSIONAL a EXPERT jsou v Shayalich
Parametry fistupni pouze v rezimiXPERTjsou v Sedych polich modrym pismem

% Z&kladni rezim (BASIC) je &en pro rozbh jednoho motoru, PROFESSIONAL pro 2
a EXPERT pro 4 motory

* nabidka START / STOP pro motor 3 a 4 se zobrazz@e rezimu EXPERT
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FAULT AUTORESET 110 COMM. OPTION COMM. OPTION COMM. OPTION
PARAMETERS ° PARAMS © PROGRAMMING MODBUS ’ PROFIBUS’ DEVICE NET ’
(chybové parametry) | (parametry PARAMETERS (param. komunikace (param. komunikace (param. komunikace
auto resetu) (I/O parametry) Modbus) Profibus) Device Net)
zobrazeni atovarni  zobrazeni atovarni  zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni
hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty
HS OVR TMP GLOBAL AUTORESET| IN1 PROGRAMMING | BAUD RATE
TRIP DISABLE ALL STOP 115200 BPS
SHORT CTRC HS OVR TMP IN1 STATE STOP BIT
TRIP A. RESET DISABLE | MAINTAIN OPEN 1.0 BITS
OVERLOAD SHORT CTR IN1 MIN ACTIVE PARITY CHECK
TRIP A. RESET DISABLE |0.1 SEC NONE
UNDER CURR OVERLOAD IN1 MIN INACTIVE |SERIAL LINK NO. PROFI. NETWORK ID | D.NET.NETWORK ID
TRIP A. RESET DISABLE [0.1 SEC 126 126
UNDER VOLT UNDER CURR IN2 PROGRAMMING | COM CHANGE PARAM | COM CHANGE PARAM| COM CHANGE PARAM
TRIP A. RESET DISABLE | SOFT STOP
OVER VOLT UNDER VOLT IN2 STATE CMD VIA COMM CMD VALID FOR CMD VALID FOR
TRIP A. RESET DISABLE | MAINTAIN OPEN NO 1.0 SEC 1.0 SEC
PHASE LOSS OVER VOLT IN2 MIN ACTIVE CMD VALID FOR CMD VALID FOR CMD VALID FOR
TRIP A. RESET DISABLE |0.1 SEC 1.0 SEC 1.0 SEC 1.0 SEC
PHASE SEQ PHASE LOSS IN2 MIN INACTIVE |RESET CMD VALID RESET CMD VALID RESET CMD VALID
TRIP A. RESET DISABLE [0.1 SEC NO NO NO
SHORTED SRC PHASE SEQ IN3 PROGRAMMING | COMM TIMEOUT COMM TIMEOUT COMM TIMEOUT

TRIP

A. RESET DISABLE

START

10.0 SEC

10.0 SEC

10.0 SEC

LNG STRT TM SHORT SCR IN3 STATE UPD COMM STEPS |UPD COMM STEPS |UPD COMM STEPS
TRIP A. RESET DISABLE | MAINTAIN OPEN 1ST ACK THEN UPD 1ST ACK THEN UPD 1ST ACK THEN UPD
SLOW SPD T™M LNG STRT T™M IN3 MIN ACTIVE HW VERSION HW VERSION HW VERSION
TRIP A. RESET DISABLE |[0.1 SEC REVISION - 1.00 REVISION - 1.00 REVISION - 1.00
COMM T/O SLW SPD T™M IN3 MIN INACTIVE

TRIP A. RESET DISABLE | 0.1 SEC

EXT FAULT COMM T/O INPUT POLICY

TRIP A. RESET DISABLE | VIA PRIORITY

WRNG PARAM EXT FAULT INPUT PRIORITY

TRIP A. RESET DISABLE |[IN1,IN2 ., IN3, COM

COMM FAILED WRNG PARAMS RLY1 ACTION

TRIP A. RESET DISABLE | FAULT

TOO MANY COMM FAILED RLY1 ON STATE

TRIP A. RESET DISABLE | ON=NO / OFF=NC

MTOR INSUL TOO MANY RLY1 ON DELAY

RIP A. RESET DISABLE | 0.0 SEC

M OVR TMP MTOR INSUL RLY1 OF DELAY

TRIP A. RESET DISABLE | 0.0 SEC

WRONG FREQ M. OVR TMP RLY2 ACTION

TRIP A. RESET DISABLE | END OF ACC

M. UNBALANCE WRONG FREQ RLY2 ON STATE

TRIP

A. RESET DISABLE

ON=NO / OFF=NC

GND FAULT NO VOLTAGE RLY2 ON DELAY
TRIP A. RESET DISABLE | 0.0 SEC

NO CURRENT M. UNBALANCE RLY2 OF DELAY
TRIP A. RESET DISABLE | 0.0 SEC

NO CTR PWR GNT FAULT

TRIP A. RESET DISABLE

OVER CURR NO CURRENT

TRIP A. RESET DISABLE

SHEAR PIN NO CTR PWR

TRIP A. RESET DISABLE

WRONG VzZC OVER CURR

IGNORE A. RESET DISABLE

WELDED CON. SHEAR PIN

TRIP A. RESET DISABLE

BYPASS FAULT®
TRIP

WRONG VZzC
A. RESET DISABLE

NO CALIBRATION
TRIP

WELDED CON.
A. RESET DISABLE
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ANALOG OPTION
THERMISTOR
INPUT °

(volitelna jednotka
termistorového vstupu

ANALOG OPTION
TEMP. RELAY-3IN *°
(volitelna jednotka tii
vstupi Pt100)

GLOBAL
PARAMETER
(obecné parametry)

STATISTICAL DATA
(statisticka data)**

TEST/
MAINTENANCE
(testovani a udrzba)

a analogového
vystupu)

zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni zobrazeni a tovarni

hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty hodnoty

OUTPUT OPTION MAX. TEMPERATURE | SET TIME TOTA ENERGY VERSION NUMBER:
Vrms OUTPUT 120 °C 00:00:00 0 KWH
MANUAL SETTING SET DATE LAST STRT PERIOD VERSION DATE:
50% 01/01/2014 0 SEC
CURRENT RANGE DEFAULT DATA LAST STRT MAX | VERSION CRC16:

4 - 20mA

V/1/ POWER FACTOR

0% FLA

THERMISTOR TYPE

LCD CONTRAST

TOTAL RUN TIME

CNTRL HW VERSION

PTC [*************] 0 HOURS
LIMIT RESISTANCE LCD INTENSITY TOTAL # OF STRTS POWER HW VERSION
30000 OHM [*************] 0
LAST TRIP GISALBA VERSION®
NO FAULT

TRIP CURRENT
0% FLA

GISALBA TYPE®

TOTAL # OF TRIPS
0

EEPROM VERSION

PREVIOUS TRIP -1
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -2
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -3
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -4
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -5
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -6
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -7
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -8
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -9
NO FAULT

RESET STATISTICA
ENTER TO RESET

Pozn.® pro kazdé chybové hlaSeni se voli dalsi 3 paranfEtT, DLY a AFTR)

® pro kazdy z paramétrautomatického resetu se voli dalSich 7 podmineRDE, TRY, 1ST, DLY,

SLVD, DRYD, RNEN)
" parametry se zobrazi, pouze s instalovarf@lysnou komunikéni jednotkou
® tento parametr se zobrazi pouze pro velikostivipsai

° nabidka pouze s instalovanatidavnou jednotkou termistorovy vstup a analogovstuy

% habidka pouze s instalovanatidavnou jednotkou 3XRTD
! parametry se zobrazi pouze, jsou-li pouZity
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6.6.1.

Hlavni parametry - strana nabidky 1

MAIN PARAMETERS

_kkokok_

D

Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SET LANGUAGE: ENGLISH Nastaveni jazyka
ENGLISH GERMAN menu
SPANISH
FRENCH
RUSSIAN
(volitelné)
STARTER FLC N/A zobrazeni FLC - | tento parametr nelzeéamit
44 AMP. dovoleného
proudu starteru
CONNECTION TYPE | LINE, zvolte typ Tovarni nastaveni je LINE (na siti)
LINE INSIDE DELTA pfipojeni starteru | je-li zvoleno INSIDE DELTA, neni mozné
pouzit:
*  puls @irozbshu
» volbu kivky (pouze kivka 0 !!)
» pomala rychlost
* nelze vypnout hlidani sledu fazi
blize viz sekce.6 na strahi 16
RATED LINE VOLT. 208 — 600V nastaveni nagi maximalni nastavené nétpzavisi na
400 VOLT 190 - 600V Site jmenovitém nagti starteru
UNDER VOLTAGE 50 — 90% starter hlasi
75% RATED VOLT chybu, pokud
napsti poklesne
pod nastavenou
Urovei
OVER VOLTAGE 109 — 125% starter hlasi
110% RATED VOLT chybu, pokud se
napgti zvysi nad
nastavenou
Urovei
PHASE SEQUENCE POSITIVE / nastaveni hlidani sledu fazi softstarterem
IGNORE NEGAIVE / umozni start pokud faze jsou v ,POSITIVE",
IGNORE nebo ,NEGATIVE" sledu, pipadrg je hlidani
sledu fazi zablokovano (,IGNORE") a start j¢
mozny vzdy
UdLE L1 hL2
& L3 l ‘ L3 ’
Positive sequence Negative sequence
O/C — SHEAR PIN 100-400% proudu | nadproudova Ochrana je aktivinpouzeza chodu pohonu.

400% FLA

motoru (FLA)
Pozn.:

rozsah lze ztSit az
do 850% pouzitim
rozSteného
nastavenf
(EXTEND
SETTING)

ochrana — "s$tzny
kolik"

Dilezita poznamka Ochranna funkce O/C
SHEAR PIN nenahrazuje rychlé pojistky nutn
k ochrar tyristori starteru

UNDERCURR. TRIP
20% OF FLA

0 —90%

nastaveni Uro¥n
hlidani nizkého
proudu

Pokud se proud snizi pod nastavenou UGtpve
dojde k vypnuti softstarteru a vyhlaseni chyb

Ochrana je aktivnpouzeza chodu pohonu
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MAIN PARAMETERS

_kkkok_

Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
OVERLOAD CLASS IEC CLASS 5 nastavte Kvku nastaveni Kvky termoelektrické ochrany.
IEC CLASS 10 IEC CLASS 10 termoelektrické | iStart umo#uje vybsr z kiivek IEC 5, 10, 20,
IEC CLASS 20 ochrany 30 a NEMA5, 10, 20 30. ivky jsou uvedeny
IEC CLASS 30 v sekci6.6.1.2 na stran52
NEMA CLASS 5 Termoelektricka ochrana zahrnuje i registr
NEMA CLASS 10 vypoctu teplotni kapacity, ktery zohlédije i
NEMA CLASS 20 piirozeny rozptyl tepla motoru.iPhaplréni
NEMA CLASS 30 registru (100%) dojde k chylpietizeni. Nize je
uvedena tabulka doby chladnuti po chiyb
pietizeni (s):
tiida 10 20 30
IEC 320 640 -
NEMA | 280 560 840
OVERLOAD PROTECT | DISABLE / aktivace timto parametrem Ize aktivovat termoelektric
ENABLE ALWAYS ENABLE WHILE | termoelektrické | kou ochranu. Mozné volby:
RUN / ochrany - DISABLE - vypnuto
ENABLE - ENABLE WHILE RUN - aktivni za chodu
ALWAYS - ENABLE ALWAY'S — aktivni vZdy
Pozn.: aby prokhl restart po chyb
termoelektrické ochrany musi byt hodnota v
registru tepelné kapacity m&nez 50%
O/C CURVE TYPE IEC CURVE: C1 Kiivky jsou Volba vypinaci kivky nadproudové ochrany.
IEC CURVE: C1 IEC CURVE: C2 definovany BliZze viz sekce5.6.1.1. na stran46
IEC CURVE: C3 normou IEEE
IEC CURVE: C4 37.112.1996
IEC CURVE: C5
U.S. CURVE: Ul
U.S. CURVE: U2
U.S. CURVE: U3
U.S. CURVE: U4
U.S. CURVE: U5
O/C IEC TD 0.05 Nastaveni platné pouze prork/ky IEC. Snizovani
0.05 0.10-1.00 prodlevy reakce | konstanty znamena rychlejSi reakci
krok 0.10 nadproudové ochrany
O/CUSTD 0.50 Nastaveni platné pouze prork/ky U.S.. Snizovani
1.00; 2.00; 3.00; prodlevy reakce | konstanty znamend rychlejSi reakci
4.00; 5.00; 6.00; nadproudové ochrany
7.00; 8.00; 9.00;
10.0; 12.00; 15.00
O/C PICKUP CURR 100 - 600, nastaveni NizSi nastaveni znamena, Ze nadproudova
100 % FLA krok 50 citlivosti ochrana reagujeitve. Blize viz sekcé.6.1.1.
nadproudové na strag
ochrany
O/C PROTECT DISABLE / Nadproudova ochrana slouzi k ochiramotoru
DISABLE ENABLE WHILE a mize pracovat virznych rezimech:
RUN / ENABLE ALWAYS — ochrana zapnuta vzdy
ENABLE ENYBLE WHILE RUN - pracuje pouze za
ALWAYS chodu
DISABLE — ochrana je vypnuta
MOTOR UNBALANCE | rozsah nastaveni | nastaveni nevyvazenost proudmotoru je rozdil mezi
20% FLA 10 — 100% proudu | dovolené nejvyssim a nejnizsim proudem motoru
motoru (FLA) nevyvazenosti nevyvazenost =4/, ,

proudi motoru

nevyvazenost 100%

e
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MAIN PARAMETERS

_kkokk_

Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
GROUND FAULT rozsah nastaveni | nastavte iStart p@&itd sodet proud: ve fazi (L + I, + I3).
20% FLA 1 - 60% proudu povolenou drovie | K chyke dojde, pokud je sa@et vySSi nez
motoru (FLA) zemni chyby dovolena Grovie

NUMBER OF STARTS | OFF, 1 - 10 tyto i parametry | pocet starh — Off — nepdita se,
10 se tykaji pokud je pdet nastaven (NUMBER OF
povoleného p&tu | STARTS), pak se pidta v pibéhu casového
START PERIOD 1 — 60 minut starti v ueném | Useku (START PERIOD) a v{pad
30 MINUTE ¢asovém Useku a| piekraieni je zakazan start pocenou dobu
zékazu statfitpo (START INHIBIT)
START INHIBIT 1 - 60 minut uréenycasovy
15 MINUTE usek.
DISPLAY MODE BASIC nastaveni rezimu | Volba EXPERT je dostupna pouze v rezimec
BASIC PROFESSIONAL | zobrazeni EXPERT nebo PROFESSIONAL. Chcete-li
EXPERT | prejit z reZzimu BASIC do reZimu EXPERT
musite nafed zvolit rezim PROFESSIONAL.
POZOR Rezim EXPERT
< dovoluje nastaveni,
ocvi_p oveédnost kterd mohou poskodi
uzivatele I motor nebo starter
PARAMETERS LOCK | LOCKED/ uzangeni Softwarovy zamek zabrani ne&hé zngng
NOT LOCKED NOT LOCKED nastavenych parameti pohonu.
parametit Je-li zvoleno uzaieni paramefr, zobrazuje se
pri stisku tlaitka Enter nebok a ¥ hlaseni
UNAUTHORIZED ACCESS. Zobrazeni
nastavenych hodnot je mozné.
6.6.1.1. Integrovana ochrana proti nadproudu — vybavovaoiky

iStart umoauje chranit motor dlefikvek IEC tidy C1, C2, C3, C4, a C5 (TD = 0,05 — 1,00) nelso dI

krivek U.S. tida U1, U2, U3, U4 a U5 (TD = 0,50 — 15,00)

Na vodorovné ose jsou vyneseny hodnoty grenfiproud starteru / pickup curent]
Nap.. proud starteru je 250% FLA a OC PICKUP CURR 8%0FLA — porgr je 2,5
Na svislé ose jsou hodnatgsu vybaveni ochrany.

Ptiklad vybaveni ochrany nadproudu:

nastaveni.

O/C CURVE TYPE
O/CIECTD.
O/CUSTD...

O/C PICKUP CURR.
O/C PROTECT

8.00

150% FLA
ENABLE ALWAYS

U.S. CURVE U1
neni @eno pro kivky U.S.

Dosahne-li proud starteru 450% FLA pak bude vygditas ochrany
450= FLA/ 150%FLA =3
Z kiivky U1 uvedené dale vyplyv&iprD 8.00 a poréru 3 vypinaci proud 4s.

Wpinaci charakteristiky nadproudové ochrany dle US.:
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U1 Curves
10 —
— i | TD=15.00
— — { i i | ID=12.00
o114 — —— ! 5 'D=10.00
(2} —— | 1D =8.00
O TD=g.00
£ - —_ ~—TD = 5.00
-— T = 4,00
|_0,] ! o r— — T = 3.0
w— T = 2.00
w— T = 1.00
—TD=0.50
0,01
1 10
Multiples of Pickup
Obrazek 10: #ivka nadproudové ochrany Ul
U2 Curves
100 g
10 ; —— TD=15.00
— :: 5 - TDj1?.D.’)
8 .\\\E% i i i TD=10.00
o) " ' i TD=8.00
. - — = e e ey 1D =6.00
g k\.\ N — e | D = 5.00
= e . TD = 4.00
= TD =3.00
—
01 % - ——TD =2.00
——TD=1.00
—TD=0.50
0,01
1 10
Multiples of Pickup

Obrazek 11: #vka nadproudové ochrany U2
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U3 Curves

N TD=15.00
10 %I————‘— = 10=1200
e e 10=10.00
— b R ST
NN NSSS
O < -~ TO=6.00
v \ [ | I | | -
bl ] T : : = e T11 = 5.00
Q = —— E— f f P e | -
£ B ~——— ‘SE....__=_____ i —TD=4.00
" P~ — —TD=3.00
- - "'"--..___________ ==T0=2.00
01 % — TD=1.00
— ——TD=0.50
001 +
1 10 100
Multiples of Pickup
Obrézek 12: #vka nadproudové ochrany U3
U4 Curves
100 %
Ny TD = 15.00
N S TD = 12.00
10 s TD = 10.00
) e
S| S— S e TD = 8.00
by S . NS 1D = 6.00
';. <] N
[— ) L-:I'_I e TDY = 5 00
w "&J o _
E ‘\\ . — :\.__‘h ___;_______: — ) Th=4.00
— ~ . N ——] — j —TD =3 00
- - : ! D =2.00
0,1 3 \H-\ e D = 1.00
+— ——TD =050
.
e
]
0.01
1 10 100
Multiples of Pickup

Obrazek 13: #ivka nadproudové ochrany U4
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U5 Curves
10 F
1 S
—_— N e D = 15.00
D 11 e TD=12.00
v ——————— — | . = TD =10.00
@ S~ | —— o-e
E [ ]
- - T —] ] e TT) = 5 0
= 01 % — — — TD=4.00
= —— TD=3.00
—— L1 ——TD=2.00
— — 1D =1.00
TO=0.50
c01 4
1 10 100
Multiples of Pickup
Obrazek 14: #ivka nadproudové ochrany U5
Wpinaci charakteristiky nadproudové ochrany dle IEC:
C1 Curves
10 ‘—_—‘_:!;
S
= ————m 1 =15.0
—— O = 15.00
— | —— D = 12.00
o 1% ‘\n& : — m — = 10 = 10.00
Q S~ e e TO = 8.00
v, ~_ - — e — TD =600
Q e o ——T0 =5.00
E "--__.__________-- TC=4.00
=% T0 = 3.00
——TD=2.00
——T0 =100
1L =050
0,01
1 10 100
Multiples of Pickup

Obrazek 15: kivka nadproudové ochrany C1
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C2 Curves
[
!
10 e

\._\ ———— e —H TD=15.00
e 0-1200
= - — —————— TD =10.00

~o = ! —————— 800

ey ~ : = TD=8.00

a ] [t — TD=6.0C

w, ol £ e ====——" TD-=5.00

. — ]

Q e e i ——TD-=4.00

£ —~— —_ 17 ——TD=3.00

- -— [ I - ]

=0,01 | ™D 20;

i — 1D =1.00

— | )= (.50

0,001
1 100

Multiplélé of Pickup

Obrazek 16: kivka nadproudové ochrany C2

C3 Curves

TD = 15.00

TD=12.00

TD = 10.00

TD=8.00

TD=6.00

TD=5.00

=D =4.00
e T1) = 3.0
TD=2.00

e TD = 1.00

TD=0.50

10

Multiples of Pickup

100

Obrazek 17: iivka nadproudové ochrany C3
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C4 Curves
1000
100 § %"“'-;-' :
e TD=15.00
B e
NN - TD = 12.00
10 e —— D =10.00
— £ o — e——— TD=8.00
(S e ——— ~ ——— e
N S p——— — ~——TD =5.00
et . [~ e i T
ot N N — = === 1D =4.00
= — 1D =300
=] ]
= D =200
[ — o]
01 ¢ — — TD =100
TD =050
0,01
1 . 10 . 100
Multiples of Pickup
Obrézek 18: Kvka nadproudové ochrany C4
C5 Curves
10 3
N TD=15.00
—_ 1 ,%_‘ﬂ: . ' ——t TD=12.00
J S — = — — TD=10.00
v S S _
) S =80
— = — e —— , =6.
g \‘ \\M—““:x_‘:::_—__‘"—-“ — — ! i TD=5.00
=51 \\ \‘-— ‘\-q‘-""'-____ “'—ﬁ____-:"‘—-——.___ —-—-ﬁ — | [} = 4 )]}
= U1 % \s“-‘_‘_ — = ——— —| ——TD=3.00
~— S— TD=2.00
| ——TD=1.00
I —— ——TD =0.50
[ —
0,01
1 10 100
Multiples of Pickup

Obrazek 19: iivka nadproudoveé ochrany C5
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6.6.1.2.

Integrovana ochrana proti/tizeni - vypinacikky

Softwarové vybaveni jednotek iStart obsahuje oahraatoru proti petizeni dinnou dle Kivek
IEC 5, 10, 20 a 30, nebo podle NEMA5, 10, 20 a 30.

Kiivky vybaveni ochrany protiiptiZzeni dle IEC:

10000 IEC Class 5 10000 IEC Class 10
n S
[} Q
2 2,
£ 1000 £ 1000
[ = N
A\
\
100 1 100 \\ =
=~
N~
T T
10 T~ 10
\~~~\__— —
]
1 ] ] 1 ' ' ' :
2 3 4 5 6 7 8 0 2 3 4 6 7 8
Current [I/FLA] Current [I/FLA]
100000 [EC Class 20 100000
S n
Q Q
2 2
& 10000 - © 10000
£ E
= = i
1000 1000 AN
=~ S
N NS
NS ~
100 N 100 ST~
\\ T — e1F:
101 —= = 10 =
1 1 | ]
2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 6 7 8

Current [I/FLA]

Current [I/FLA]
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Ktivky vybaveni ochrany protiiptizeni dle NEMA:

Current [I/FLA]

10000 NEMA Class 5 10000 NEMA Class 10
8 g
L, o
1000 o
g 2 1000
E =
100
A
b\\ 100
10 +
T~
L \5\__ 10 .
0.1 T T 1 —
0 2 3 4 7 8 0 3 4 7 8
Current [I/FLA] Current [I/FLA]
100000 100000 NEMA Class 30
S n
g 3
‘v 10000 > 10000 -
E E
F =
1000 1000
100 N 100 4
A
\\ —
10 = 101 -
i = =i
1 ‘ HEE 1
0 2 3 4 7 8 0 3 4 7 8

Current [I/FLA]
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6.6.2. Parametry rozbhu a dol¥hu® motoru, strana 2 nabidky rezimu BASIC (str. 2-3
nabidky rezZimu PROFESSIONAL a str. 2-5 nabidky neiti EXPERT)
START / STOP
ADJUST
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
MOTOR FLA 50% - 100% proudu nastaveni Zde je poteba nastavit nominalni proud
44 AMP starteru (FLC) nominalniho motoru dle Stitku.
proudu motoru | Pozn.:je li iStart zapojen ,uvnitD" nastavte
(FLA) hodnotu FLA=},/1,73
SOFT START CURVE |9!!-DOL -1l Nastaveni kvky | je-li starter zapojen ,uvnitD“, je mozné
1 (STANDARD) 511 TORQUE ! rozbshu pouzit pouze standardnfikku 1
411 PUMP 311 bliZze viz sekce 6.6.2.1. na stéi
31PUMP 21l
2IlPUMP 1 1!
1 - STANDARD

0! GENERATOR !!

PULSE TYPE
PULSE DISABLE

CURRENT PULSE E.
VOLTAGE PULSE E.
PULSE DISABLE

nastaveni
pocateiniho pulsu

pouze v rezimu Profesional a Expert

V pripack rozkehu velké setrvéné hmoty,

k jejimuz ,utrzeni“ na péatku rozkghu je
potreba momentovy impuls

Pozn.: Neni mozné pouZzit v zapojeni ,uvhit
D“.

PULSE VOLT
0% RATED VOLT

50% - 99%
jmenovitého nagti

maximalni napti
pocateiniho pulsu

pouze v reZimu Profesional a Expert
Pouze v pipact, Ze je zvolen nafyovy puls

PULSE CURENT
0% FLA

0 —700% FLA

maximalni proud
pocateiniho pulsu

pouze v reZimu Profesional a Expert
Pouze v pipact, Ze je zvolen proudovy puls

PULSE RISE TIME 0-50s nastaveni strmostipouze v rezimu Profesional a Expert
0.1 SEC naristu
pocateiniho pulsu
PULSE CONSTTIME | 0-1.0s nastaveni doby | pouze v rezimu Profesional a Expert
0.0 SEC trvani p&ateiniho
pulsu (doba plné
hodnoty proudu
nebo napti)
PULSE FALL TIME 0-50s nastaveni strmostipouze v reZimu Profesional a Expert
0.1 SEC poklesu
pocateiniho pulsu
INITIAL VOLTAGE rozsah nastaveni: Nastaveni Toto nastaveni také duje paateini proud a
28% 28-45% pocateiniho mechanicky razip po¢atku rozghu. Je-li
Pozn.:rozsah napsti na motoru | nastaveni §iliS vysoké, je vysoky pgateni
(napsti, od proud (i kdyz limit proudu je nastaven nize

nastaveni pgateiniho
napsti Ize rozsfit na
25 — 60% vyuzitim
rozSteného nastaveni
(EXTEND SETTING)

kterého peina
rozbsh). Moment
motoru je Undrny
druhé mocnin
napeti

nastaveni ptateiniho nagti ma vyssi prioritu
nez proudové omezeni), nebo mechanicky
do zatze.

PriliS nizké nastaveni znamena prodlevu m
zapnutim starteru a patkem otéeni motoru.
nastaveni p@ateiniho nagti méa byt takové,
aby se motor po povelu starttahihned
rozt&et bez pilis vysokého proudu a bez
velkého mechanického razu.

rdz

pZi

INITIAL CURRENT
0% FLA

0 — 400%

nastaveni
posatesniho
proudu rozbhu

pouze v reZimu Professional a Expert

2 parametry dostupné v rezimu BASIC jsou v nevybayel polich
parametry dostupné v reZimech PROFESSIONAL a BXIPjEou v Sedych polich
parametry dostupné pouze v rezimu EXPERT jsoeMoan Sedych polich
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START / STOP
ADJUST
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
CURRENT LIMIT 100-400% Nastaveni Je-li nastaveno omezeni proudilip vysoko,
400% OF FLA Pozn.: maximalniho znamena to rychlejsi rozb a velky proudovy
rozsah nastaveni dovoleného odker ze sik.
omezeni proudu Ize | proudu pi Je-li nastaveno proudové omezefili
rozsfit na 70-400% | rozkehu nizko, znamena to prodlouzeni rébhb as
piechodem na rozkthu mize gekraiit dovoleny limit 30s
nastaveni EXTEND aniz by motor dosahl pIné rychlosti).
SETTING Obecrt je poteba nastavit proudové omezeni
(viz sekce 6.6.3.1 na takovou Uroug aby nedoSlo k zastaveni
strana 60) rozkehu, a aby se pohon rogil v uréeném
case.
Pozn.:

Proudové omezeni (CURRENT LIMIT) nen
funkeni za chodu (po dokd@eni rozighu) a
pfi fizeném zastaveni (soft stop)

4004~

100% |- S

-

Obrazek 20: proudové omezeﬁi

ACCELERATE TIME rozsah nastaveni Nastaveni doby | Doporuuje se nastaveni doby ragtu na

10 SEC 1-30s rozbhu pohonu | minimélni moznou dobu (vzhledem k
Pozn.: (ACCELERATION | velikosti proudu a mechanického razu) okolo
rozsah je mozné TIME) 5s
rozstit na Voltage [%]
1-90s pechodem na 100%
nastaveni EXTEND
SETTING
1 30 tlsec]
Obrazek 21: Doba ragtu
Poznamky:
Pokud je nastaveno nizsi proudové omezeni,
mize setas rozBhu prodlouzit nad
nastavenou hodnotu.
Pokud motor dosahne pIné rychlostive,
nez rampa naji dosahne nominalni hodnoty
napti, je ¢as rozBhu @ilis dlouhy (a motor
neni plré zatizen). Chceme-li zachovat délku
rozkehu, mizeme pouzitivky rozbshu 2, 3,
nebo 4.
MAX. START TIME rozsah nastaveni: Nastaveni Maximalni dovolenyas rozihu od zadani
30 SEC. 1-30s maximalni doby | povelu start do uka®ni procesu roztu.
Pozn.: Rozsah rozbzhu Pokud napti nedosahne v tomiiase
nastaveni Ize roz% | (MAXIMUM nominalni hodnoty (protoze proudové
na 1-250s fechodem| START TIME) omezeni je nastavendils nizko) starter
na nastaveni vyhlasi chybu "gili§ dlouhy rozigh" (LONG
EXTEND SETTING START TIME).
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START / STOP
ADJUST
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SOFT STOP CURVE gn-poL-1 Nastaveni Kvky | blize viz sekce 6.6.2.2. na stés8
1 (STANDARD) 5 I TORQUE!! dobshu
4 1 PUMP 3 !l
3IPUMP 21!
2 'lPUMP 1 1!
1 - STANDARD

0 ! GENERATOR !!

DEC. TIME rozsah nastaveni: Nastaveni doby | Doporuiuje se pouzitizeny dokh pro z&tze
30 SEC- 0-30 s dokzhu pohonu s vysokym tenim. Funkce definuje rampu
Pozn.: (DECELERATION | sniZzovani nagti pti dobghu.
rozsah je mozné TIME)
rozstit na 1-90s
prechodem na
nastaveni EXTEND
SETTING
2 0 tlsec]
Obréazek 22: Doba ditu
STOP FINAL TRQ 0 (min.) — 10 (max) |Nastaveni Uréuje moment, fi kterém je ukotien dolgh
0 (MIN) kon&ného a naggti klesne na 0.
momentu Pokud i ukonceni rozighu stale tée
(FINAL TORQUE) | motorem proud, zvySte nastaveni kémeho
pfi mékkém momentu.
dokghu.

voltoge [7]
100%

N
by
A\
Y

2 30 tlsec]
Obrazek 23 Kokay moment

2 parametry dostupné v rezimu BASIC jsou v nevybayehrpolich
parametry dostupné v reZimech PROFESSIONAL a BXIPjEou v Sedych polich
parametry dostupné pouze v rezimu EXPERT jsoeMparnv Sedych polich
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6.6.2.1. Parametry ndkkého rozbhu

Softstarter iStart umakije pouZiti 5 "kivek rozlEhu", aby bylo dosaZeno optimalnihaipthu momentu
pii rozbshu:

Rozbéhova krivka 0 — se pouZije pouze \ipacdt, kdyZ dochazi k chybSHORTED SCR (zkrat na
tyristoru) apokud jste si jisti, Ze v8echny tyristory, motor a spojeni k motoowjs pgadku.

Rozbéhova krivka 1 — standardni rozihova Kivka (tovarrgé nastaveno). Nejvice stabilniikka, vhodna
pro motor s ohledem na co nejkratSi optimalni stantepleni.

Pozn.:
Je-li softstarter iStart zapojen ,uvhiD*, pak je mozné pouzit pouze tuto rélabvou Kivku 1.

Rozbéhoveé kiivky 2 az 4— kivky pro rozlkeh ¢erpadel ("pump control”). Inddki motor je schopen
vyvinout aZ trojnasobek jmenovitého momentu v dbkeen¢iciho rozighu. Tato vlastnost fize vést u
nekterych aplikaci werpadel k necihému zvySeni tlaku v potrubi.

RozlEhové Kivky 2, 3 a 4 maji za ukol automatickou regulatidtm zvySeného momentu.

/oltoge } Torque speed

- -

_t
Obrazek 24: Rozthové Kivky 2 - 4

—
—+

Pro rozkh ¢erpadla zvolte nejvhodjsi z kivek 1!, 2!, 3! a 4!

Rozbéhova kiivka 5 (momentovd)- rozlgh stizenym momentem, provedetkky rozbsh po ramg se
zvySujicim se momentem — vhodna peopadla

Lineoar torgue Peak over speed Slight tine increase
incregse (torgue? acceleration smoothes the peak
~
Torque} Torque g Torqueg
L R | |
| | |
' [ |
| | |
| | |
| | |
Torgue ot fdial ! I L '
Initial Conditions! ! !
\/Ol‘tO\QE’ ondal |On5l - ! - I N
T t g
--—T=‘t14—‘ 4—‘ T4t L -—T>‘t14—‘

Obréazek 25: Rozihova Kivka 5

Rozbéhova krivka 9 (DOL) — sepne feklenovaci styk&a gipoji motor gimo k siti

Pozn.:
Pri prvém nastavovani pohonu vzdyirsejte Kivkou 1. Pokud je tlakif ukongeni rozighu ilis vysoky,
pak teprve volteikvky 2, 3, 4 nebo 5.
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6.6.2.2. Parametry ndkkého dobhu

Softstarter iStart umakije pouziti 5 "Kivek dok&hu", aby bylo dosaZzeno optimalnihdipthu momentu
pri dobehu:

Dobéhova kiivka 0 — se pouzije pouze \ipad, kdyZz dochazi k chghSHORTED SCR (zkrat na
tyristoru) a pokud jste si jisti, Ze vSechny tyorst motor a spojeni k motoru jsou vipdku.

Dobéhova kiivka 1 — standardni dahova Kivka (tovarré nastaveno). Nejvice stabilniikka, vhodna pro
motor s ohledem na co nejkratSi optiméalnidoa otepleni.

Dobéhové krivky 2 aZ 4 profizeniéerpadel - v rekterych aplikacich gerpadly, pi cerpani do tSi
vySky, je zndnacast momentu konstantni a nezavisla nak@téh.

MuZe se stat, Zefpdokehu, kdy se sniZuje n&p na motoru, spadne prudce moment motoru poipoy
moment zatZze (misto pomalého snizovani k zastaveni) a prggvzv. efekt ,vodniho kladiva“, kdy se
prudce uzake zgtna klapka na vytiném potrubi.

Kiivky 2, 3 a 4 jsou uzisobeny k tomu, aby zabranily&pému razu klapky. V aplikacichierpadly se
moment sniZuje s druhou mocninoudatié Spravnéizeni napti pti dobshu musi zajistit adekvatni
shizovani momentu tak, aby doslo kkkému dolkshu a zastaveni #aeni.

Pozn.:
Pro standardni aplikace (minierpadel) je dopokieno pouzit dokhovou Kivku 1 (standardni nastaveni)

Aby se zmensil efekt Zmného razu klapky, je mozné pouzit dbbvych Kivek 2, 3, nebo 4.

)Voltoge [7] dspeed

0!
|

100%

—

i

t;[sec] [sec]
Obrazek 26: Dothové Kivky

Kiivka 5 — momentova Kivka — i pouZiti této kivky klesa moment linedenV nekterych aplikacich
muze byt linearni pokles momentu t&nshodny s linearnim snizovanim &eé.

Momentovérizeni starteru iStart nevyZaduje Zadné extgiddd momentu nebo rychlosti (tacho-generator,
apod.)

ATorque

s

Obréazek 27: Momentova déiova Kivka

[sec]

Dobéhova kiivka 9 (DOL) — rozepne feklenovaci styk&a odpoji motor od sitokamzit

Upozoméni! Pii pouziti Kivky rozbéhu 1 mize dojit k vibracim v korimé fazi rozbhu,
pokud neni motor zatizen
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6.6.3. Parametry specialniho ufeni® — strana menu 6 v rezimu Professional a Expert
SPECIAL FEATURES Speciélni vlastnosti
PARAMETERS
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SLOW SPEED TORQ | 1(MIN) - nastaveni pomalé | Pozn.:
1 MIN 10(MAX) rychlosti Je-li softstarter iStart zapojen "uvn" neni

MAX. SLOW SP TIME
30SEC.

rozsah nastaveni
1-30 s
Pozn.:
rozsah je mozné

Nastaveni
maximalni doby
chodu pomalou
rychlosti (SLOW

moZzné pouzit pomalou rychlost

rozsfit na 250s SPEED TORQUE)
piechodem na
nastaveni EXTEND
SETTING
SAVING ADJUST YES /NO
NO
EXTEND SETING DISABLE / Umozreni Je uréeno pro pouZziti pouze ve zvlastnich
DISABLE ENABLE rozSteni rozsahu | piipadech. NepouZzivejte, pokud softstarter
nastaveni neni alespa o stupai vétSi nez motor.
parameth Detailni vys¥tleni na dalsi stran
3 OR 2 PHASE 3 PHASE START | Definuje, které Pokud je problém vékteré fazi, Ize tuto fazi

3 PHASE START

IGNOR PHASE 1
IGNOR PHASE 2

IGNOR PHASE 3

faze jsouizeny

zkratovat a starter iStart nastavit tak, afzgni
probihalo pouze ve zbyvajicich fazich ( proy
v rezimutizeni ve dvou fazich)

8 parametry dostupné v rezimu BASIC jsou v nevybayel polich
parametry dostupné v reZimech PROFESSIONAL a BXIPjEou v Sedych polich
parametry dostupné pouze v rezimu EXPERT jsoeMparnv Sedych polich
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6.6.3.1. Nastaveni rozsgéného rozsahu paramétr

Parametr EXTEND SETTING DISABLED EXTEND SETTIG ENABLED
(rozSifeny rozsah nepovolen) (rozSifeny rozsah povolen)
INITIAL VOLTAGE 28 - 45% 25 - 60%
(pocatesni nagti)
CURRENT LIMIT 100 - 400% 70 — 400%
(omezeni proudu)
AVCCELERATION TIME 1-30s 1-90s
(Cas rozkshu)
DVECELERATION TIME 0-30s 0-90s
(¢as dolshu)
MAX. START TIME 1_30s 1250
(max.¢as rozishu)
PHASE LOSS Y/N (1) (1)
(hlidani ztraty faze ano/ne) Yes Yes/No
MAX. SLOW SP. TIME
(max. doba chodu pomalou rychlost) 1-30s 1-250s
ochrana O/C nebo WRON CON. ochrana aktivni ve standardnim ochrana aktivni v rozZ&8ném
v zapojeni "uvnit D" nastavenf? nastavenf?
OVERLOAD TRIP ochrana bude aktivni pdgrchodu do| ochrana bude aktivni az po uplynuti
(ochrana proti fetizeni) stavu RUN max.casu rozbhu
(rozsviceni LED RUN, motor dostaya  (par. MAX. START TIME)®
plné napti) ©

Poznamky:

(1) blize viz sekce 6.6.3.2 na stéail. Viz ochrana proti vypadku faze (PHASE LOSS) aovani
uvedend nize

(2) blize viz sekce 10 na strafmls viz ochrana O/C a WRONG CON.

(3) aby bylo mozné zabréanit ch¥ipietizeni (OVERLOAD TRIP) ve zvlaStnicliipadech (velmi vysoky
moment setrvénosti zat¢ze), kdy i ukonteni rozighu dostava motor &ivé napti (sviti LED RUN),
ale proud se nesniZuje na jmenovity. Nastavte feagfozsahu (EXTEND SETTING) aby byla
ochrana petiZzeni aktivovana az po uplynuti max. doby shzb(MAX. START TIME).

1. Roz&feni rozsahu (EXTEND SETTING) jedsmno pouze pro velmi specifické
aplikace!
nepouzivejte roz&ni rozsahu, pokud neni softstarter iStart akespstupé vétsi,
nez motor. Pouzivate-li rox8hé nastaveni, dite velmi opatrni, aby nedoSlo ke
P zni¢eni motoru nebo softstarteru
VAROVANI! . Ochranu proti vypadku faze (PHASE LOSS) zrusiezp v pipad, Ze jste Si

Odpovédnost naprosto jisti, Ze k vypadku nétre dojit a nedochazi, alégsto je ochrana
uZivatele! aktivovana. Tato situacetibe v ojediglych pfipadech nastat, pokud neni realny
vypadek faze, ale softstarter iStart detekuje nidivstav zgisobeny vyssi arovni
vys8ich harmonickych vtgvém napti (THDV).
Nastane-li pipad opravdového vypadku faze (a ochrana je zrjiSbade motor
napajen pouze zbyvajicimi fazemiiajn po kratké dod bude reagovat ochrana
pretizeni.
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6.6.3.2. Provoz sfizenim ve dvou fazich

Pro aktivaci provozu 8zeni ve dvou fazich je peta provést nasledujici ukony*
» zkratovat fazi, kterou nepozadujétdit — viz nize

zkratovana faze propojka na starteru
faze 1 1L1 s 2T1
faze 2 3L2 s4T2
faze 3 5L3 s6T3

* v nabidce SPECIAL FEATURES nastavte fazi, kteroe Fkratovali

* v nabidce STAR/STOP MOTOR nastavtevku rozkehu 0 (SOFT START CURVE) afivku dobshu 0
(SOFT STOP CURVE). Rozbihate-li jednim iStartermevimotoii, pak nastaveni opakujte pro kazdy z
nich

* v nabidce chybové parametry (FAULT PARAMETERS) mudlidani nevyvazenosti proudnotoru
(M. UNBALANCE FLT = IGNORE)

* ve stejné nabidce zruste hlidani zemni chyby (GRDLH FLT= IGNORE)

* ve stejné nabidce zruste hlidani zkrat tyristofd@®TED SCR FLT = IGNORE)

* zkuste rozBhnout postupivsechny motory aipswdcete se, Ze se rozbihaji.
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6.6.4. Chybové parametry — strana 3 zakladni nabidky (BASIC), str. 5 nalRBFESSIONAL,
str. 7 nab. EXPERT
FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
HS OVR TMP FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokutbtapchladée
TRIP TRIP piesahne maximalni dovolenou hodnotu
WARNING
TRIP + WARNING
HS OVR TMP DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
HS OVR TMP  AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
SHORT CIRC FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokudel&g zkratu
TRIP TRIP
WARNING
TRIP + WARNING
SHORT CIRC DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
SHORT CIRC AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
OVERLOAD FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokudelgjgetizeni
TRIP TRIP pohonu
WARNING
TRIP + WARNING
OVERLOAD DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
OVERLOAD AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
UNDER CURR FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokudel&g snizeni
TRIP TRIP proudu pohonu pod nastavenou Uipve
WARNING
TRIP + WARNING
UNDER CURR  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
UNDER CURR AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
UNDER VOLT FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokudel&e snizeni
TRIP TRIP napajeciho napi pod nastavenou Uroirehyby podpgti
WARNING
TRIP + WARNING
UNDER VOLT DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
UNDER VOLT AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
OVER VOLT FLT IGNORE Tento parametr definuje chovani starteru, pokudel&g zvyseni
TRIP TRIP napajeciho nagi nad nastavenou Urovehyby gepsti
WARNING

TRIP + WARNING
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FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
OVER VOLT DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
OVER VOLT AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
PHASE LOSS FLT IGNORE Ochrana ZTRATA FAZE zfisobi chybu, vypadne-li 1 nebo 2 faze
TRIP TRIP Pozn.:
WARNING Objevi-li se chyba PHASE LOSS, prosim postupujatdovi:

TRIP + WARNING

(1) prowite, zda nagti vSech fazi je vifipustnych mezich.

(2) Pokud jste si jisti, ze k vypadku faze nedo¢hdmzete ochranu
proti ztrak faze gepnout na VAROVANI (WARNING), nebo
VYPNUTO (IGNORE).

Tato situace five nastat v ojedétych pripadech, pokud neni
realny vypadek faze, ale softstarter iStart deekaizvykly stav
zpasobeny vySSi Grovni vysSich harmonickych v siti DRA.

(3)Pokud opravdu dojde k vypadku faze ve stavu,ji&dychrany
vypnuta (PHASE LOSS = WARNING / IGNORE), motor bude
napéajen dvou nebo jedno fazow nejpravépodobrji zareaguje
ochrana proti fetiZzeni.

(4) Pokud je motor velmi lehce zatizen, nemusizingta faze ttbec
detekovana, i kdyZ k ni dojde.

PHASE LOSS DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
PHASE LOSS AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
PHASE SEQ FLT IGNORE Tento parametr definuje, zda ma starter hlidat fletina vstupu
TRIP TRIP

WARNING

TRIP + WARNING

PHASE SEQ DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
PHASE SEQ AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
SHORTED SCR  FLT IGNORE Tato chyba je detekovanai povelu start a wuje chovani starteru
TRIP TRIP v nasledujicich situacich:

WARNING « motor neni spravhzapojen na svorky starteru

TRIP + WARNING

 vinuti motoru je peruseno
» nektery ze spinacich prikstarteru je zkratovan

SHORTED SCR DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
SHORTED SCR AFTR| 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
LNG STRT T™M FLT IGNORE Tento parametr definuje, zda ma starter vyhlasibatpokud se
TRIP TRIP doba rozbhu vlivem omezeni prouduifiS prodlouzi a pesahne
WARNING maximalni dovolenou dobu
TRIP + WARNING
LNG STRTTM  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
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FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
LNG STRTTM AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
SLOWSPDTM  FLT IGNORE tento parametr definuje, jak ma starter reagovaiitid nizkou
TRIP TRIP rychlost motoru
WARNING
TRIP + WARNING
SLOW SPDTM  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
SLOW SPD TM AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénih chyby
0.1 SEC
COMM T/O FLT IGNORE tento parametr definuje, jak ma starter reagovathyau
TRIP TRIP komunikace (timeout)
WARNING
TRIP + WARNING
COMM T/O DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
COMM T/O AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
EXT FAULT FLT IGNORE tento parametr definuje, jak ma starter reagoiatyskytu externi
TRIP TRIP chyby (na uteném vstupu)
WARNING
TRIP + WARNING
EXT FAULT DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
EXT FAULT AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
WRNG PARAMS FLT IGNORE tento parametr definuje, jak ma starter reagovakug rektery
TRIP TRIP z parameti je mimo definované meze.
WARNING Problém Ize viesit navratem k tovarnimu nastaveni a novym
TRIP + WARNING | zadanim parameirstarteru
WRNG PARAMS DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
WRNG PARAMS AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
COMM FAILED  FLT IGNORE tento parametr definuje, jak ma starter reagovathyau
TRIP TRIP komunikace
WARNING
TRIP + WARNING
COMM FAILED DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
COMM FAILED AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
TOO MANY FLT IGNORE tento parametr definuje, jak se ma starter chooktig je gekraien
TRIP TRIP dovoleny pdet starli v utenéméasovém Useku
WARNING

TRIP + WARNING

63




OVLADANI

3

FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
TOO MANY DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
TOO MANY AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
MTOR INSUL FLT IGNORE definice chovani starteruigpiekraseni dovolené tolerance izékho
TRIP TRIP odporu
WARNING Aktivni, pouze pokud je instalovana volitelna jetk@hlidani izolace.
TRIP + WARNING | Testovani izolace probiha pouze, kdyZz motoragh trva 60s (stavu
zastaveno). Pokud motoéd, je na displeji zobrazena posledni #a
fena hodnota izotmiho odporu fed startem.
Dojde-li pii méteni k poklesu izolace pod havarijni Uréyeobrazi se
hlaSeni MOTOR INSUL, sepne se chybové relé a rekalde LED na
panelu starteru. V tomto stavu neni mozné pohowgaavat. Pokud
se hodnota izotmiho odporu vrati na déle nez 60 s do normalni
hodnoty, je chyba automaticky resetovana.
MTOR INSUL  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
MTOR INSUL AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénih chyby
0.1 SEC
M OVR TMP FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokutbtefcidlo
TRIP TRIP v motoru zaznamena nigpustné otepleni
WARNING
TRIP + WARNING
M OVR TMP DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
M OVR TMP AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
WRONG FREQ FLT| IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokustizjiespravnou
TRIP TRIP frekvenci
WARNING
TRIP + WARNING
WRONG FREQ DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
WRONG FREQ AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
M. UNBALANCE FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokyarg&racena
TRIP TRIP hranice pro chybu nevyvazenosti motoru
WARNING
TRIP + WARNING
M. UNBALANCE DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
M.UNBALANCE AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
GND FAULT FLT IGNORE tento parametr definuje chovani startefizfiSténi chyby zemniho
TRIP TRIP spojeni
WARNING

TRIP + WARNING
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FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
GND FAULT DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
GND FAULT AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
NO CURRENT FLT IGNORE tento parametr definuje chovéani starteru, pokuconeot netée
TRIP TRIP zadny proud
WARNING
TRIP + WARNING
NO CURRENT  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
NO CURRENT AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénih chyby
0.1 SEC
NO CTR PWR FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokustizzkrat naidicim
TRIP TRIP napsti
WARNING
TRIP + WARNING
NO CTR PWR  DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
NO CTR PWR AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
OVER CURR FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokudbjevi zkrat na
TRIP TRIP vystupu
WARNING
TRIP + WARNING
OVER CURR DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
OVER CURR AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
SHEAR PIN FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokiilispsysoky proud
TRIP TRIP muze byt gi¢inou poSkozeni z&eni
WARNING
TRIP + WARNING
SHEAR PIN DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
SHEAR PIN AFTR 0.1-60.0s prodleva po odénichyby
0.1 SEC
WRONG VzC FLT IGNORE tato ochrana vyhodnocuje, zda posun mezi kteryrnvikbiéma
IGNORE TRIP fazemi je standardni - 120° +/-4°
WARNING
TRIP + WARNING
WRONG VZC DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
WRONG VZC  AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
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FAULT chybové parametry
PARAMETERS
__kkkkk__
(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty)
WELDED CON. FLT IGNORE tento parametr definuje chovani starteru, pokudaseystupu objevi
TRIP TRIP proud i v fipads, Ze je pohon zastaven
WARNING
TRIP + WARNING
WELDED CON. DLY 0.1-60.0s prodlevargd vyhlaSenim chyby
0.1 SEC
WELDED CON. AFTR 0.1-60.0s prodleva po odéni chyby
0.1 SEC
BYPASS FLT IGNORE Tato chyba mize nastat ve dvou rozdilnych situacich:
TRIP TRIP 1. Pokud iStart neni schopetfi imicializaci rozpoznat vykonovou
WARNING dast, nebo kartu ,Gisalba“
TRIP + WARNING | 2. Pokud je napéjeci n&pridici ¢asti @ilis malé, aby sepnulo
styka obchvatu.
BYPASS DLY’ 0.5-60.0 SEC prodlevagd vyhlasenim chyby
1.0 SEC
BYPASS AFTR 0.5-60.0 SEC prodleva po odémhchyby
1.0 SEC
NO CALIB FLT IGNORE Chyba nastane, pokud nebyly zadany zadné kahbrmrametry.
TRIP TRIP
WARNING
TRIP + WARNING
NO CALIB DLY 0.5-60.0 SEC prodlevaqd vyhlaSenim chyby
1.0 SEC
NO CALIB AFTR 0.5-60.0 SEC prodleva po odéahchyby

1.0 SEC

2 parametry dostupné v rezimu BASIC jsou v nevybayel polich
parametry dostupné v rezimech PROFESSIONAL a BXIPjEou v Sedych polich
parametry dostupné pouze v rezimu EXPERT jsoeMparnv Sedych polich
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6.6.5. Parametry automatického resefu- strana 4 zakladni (BASIC) nabidky (str. 6 nab.
PROFESSIONAL, str.8 nab. EXPERT)
AUTORESET parametry automatického resetu
PARAMS
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
GLOBAL AUTORESET | DISABLE ALL neni povoleno (DISABLE ALL) — automaticky reset nemozny
DISABLE ALL ENABLE ALL u Zadné z chyb
je povoleno (ENABLE ALL) — povoleni automatickéhesetu je
definovano pro kazdou chybu zvias
(nazev chyby) MODE| ARESET DISABLE iStart neprovedeipchybs automaticky reset

AUTORESET OFF

WAIT UNTIL SOLVD

iStart vi¢ka dokud chyba nepomine a pak provede automatic
reset

WAIT # SECOND

iStart pa&ka nastavenou dobu (s) a pak g, zda podminky
chyby pominuly. Pokud ano, provede automatickytré2ekud
ne, opakuje test @pza nastavenou dobu.
mozna nastaveni 10, 20, 30, 40, a 50 (s)

WAIT # MINUTE

iStart p@ka nastavenou dobu (s) a pakji&, zda podminky
chyby pominuly. Pokud ano, provede automatickytréekud
ne, opakuje test @pza nastavenou dobu.

mozna nastaveni 1, 2, 3,4, 5, 6, 7, 8, 9, 1030545 (s)

WAIT 1 HOUR

iStart p@ka 1 hodinu a pak zjisije, zda podminky chyby
pominuly. Pokud ano, provede automaticky resetuBaie,
opakuje test off za hodinu.

(nazev chyby) TRY | ALWAYS DO A.RST iStart provede automaticky reset
ALWAYS AUTORESET | (auto-reset vzdy)
provede se pouzedeny p@&et pokus o automaticky reset.
ONLY # TRIES Pokud se reset potiacitat pokusi je automaticky vynulovan
pouze x pokus rozsah nastaveni: 0 - 100
(nazev chyby) 1ST| 0.0-900.0s ied provedenim prvniho pokusu o automaticky res&tdpo
1.0 SEC iStart nastavenyas (s). V pipads neusgchu je prodlevaied
dalSim pokusem nastavena v parametru DLY (viz daieha
vyjimky:
* je zadan povel RESET (dakem, svorkou)
» pokus 0 je UsgBny a starterigjde do provozu
(nazev chyby) SLVD 0.0-60.0s pokud je chyba odstfaa, softstartetekad nastavenyas fred
10.0 SEC provedenim resetu
(ndzev chyby) DLY| 0.0 -900.0 s ¢as prodlevy mezi prvnim nelismym pokusem o reset a
10.0 SEC druhym a dalSim pokusem
(ndzev chyby) TRYQ YES/NO vymazantitace pokus automatického resetu
YES je-li zadano YES, pak seipispsSném restartdita¢ pokusi
vymaze
je-li zadano NO, je peet pokud o restart koniny a po jeho
vycerpani, jiz nerize automaticky reset nastat a je nutny rese
tlacitkem na panelu starteru, nebo svorkou. PouZitiitiia
RESET na panelu starteru se vymaZzou veSkeré Giajé
pokudi i u ostatnich chyb kde je automaticky reset pavole
(nazev chyby) RNEN|ENABLE DUR START moznost provedeni automatického resetu wgobbehu

DISBALE DUR STRT

DISABLE DUR STRT

rozkehu:
ENABLE DUR START — povoleno
DISABLE DUR STRT - nepovoleno

2 parametry dostupné v rezimu BASIC jsou v nevybayel polich
parametry dostupné v reZimech PROFESSIONAL a BXIPjEou v Sedych polich
parametry dostupné pouze v rezimu EXPERT jsoeMo& Sedych polich
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6.6.6.

Parametry programovani I/G — strana 5 zakladni (BASIC) nabidky (str. 7 nab.

PROFESSIONAL, str. 9 nab. EXPERT)

I/0 PROGRAMMING

o kkkkk___

programovani paramétvstupi a vystug

Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty

nastaveni funkce vstug IN1, IN2 a IN3 funkce uvedené pro vstup IN1 se opakuji i pro vgtN? a IN3

IN 1 PROGRAMMING | INACTIVE tento vstup je neaktivni

STOP
START povel rozbhu
STOP povel zastaveni
SOFT STOP povel #kkého dokhu

Pozn.:v rezimu ,multistart” uéuje parametr volby motoru
(WHICH MOTOR) ktery motor se rozbiha

EXTERNAL TRIP

vstup externi chyby

RESET

vzdaleny reset chyby
Pozn.: povel reset je n&inny pri sepnutém povelu start

START=1, STOP=0

povel rozh pii sepnuti, povel zastavenii pozepnuti

START=1, S.STOP=0

povel rodh pri sepnuti, povel #kky dokeh pii rozepnuti

START 1ST ADJUST

povel rozh pro motor 1

START 2ND ADJUST

povel rozkh pro motor 2

START 3RD ADJUST

povel rozkh pro motor 3

START 4TH ADJUST

povel rozkgh pro motor 4

S.STOP 1ST ADJ.

povel ¢kky dokeh pro motor 1

S.STOP 2ND ADJ.

povel neékky dobsh pro motor 2

S.STOP 3RD ADJ.

povel neékky dobsh pro motor 3

S.STOP 4TH ADJ.

povel neékky dobsh pro motor 4

WHICH MOTOR BIT 0
WHICH MOTOR BIT 1

Tyto dva parametry duji, pro ktery motor jsou platné povely:”
START

STOP

SOFT STOP

START=1, STOP=0

START=1, SOFT STOP=0

BIT1 BITO Motor
0 0 1
0 1 2
1 0 3
1 1 4

SLOW FORWARD

iStart bude pohybovat motorem pomalou rychlostedp

SLOW REVERSE

iStart bude pohybovat motorem pomalou rychlosttvza

ENERGY SAVER

Seteni energii

Napajeci nagti motoru se snizi (snizi se intenzita magnetické
pole v motoru) a tim se snizi i reakce kotvy atytvéZeleze. Lze
aktivovat, pokud pohon neni grytizen.

NO ENERGY SAVER

zruSeni Séeni energii

IN 1 STATE
MAINTAIN OPEN

MAINTAIN CLOSE
MAINTAIN OPEN

nastaveni logiky signalu na vstupu 1
v klidu sepnuto/ v klidu rozepnuto / rozpinaci ingpuspinaci

MOMENTARY CLOSE | impuls

MOMENTARY OPEN
IN 1 MIN ACTIVE 0.1-05s, doba, po kterou musi byt signél aktivni, aby seguibicinek
0.1 SEC krok 0.1s Pozn.:rozsah Ize roz&t v nabidce EXTEND SETTING
IN 1 MIN INACTIVE 0.1-05s doba, po kterou musi byt signél neaktivni, abyregepil (iKinek
0.1 SEC krok 0.1s Pozn.:rozsah |ze rozit v nabidce EXTEND SETTING

IN 2 PROGRAMMING
SOFT STOP

nastaveni funkci vstup
IN2

L stejné funkce jako pro vstup IN1 viz vySe

IN 3 PROGRAMMING
START

nastaveni funkci vstup
IN3

=
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I/0 PROGRAMMING

o kkkkk___

programovani paramétvstupi a vystug

Zobrazeni a tovarni
hodnoty

Rozsah

Popis

IN 2 STATE
MAINTAIN OPEN

IN 2 MIN ACTIVE
0.1 SEC

IN 2 MIN INACTIVE
0.1 SEC

stejné moznosti nastaveni jako pro vstup 1

IN 3 STATE
MAINTAIN OPEN

IN 3 MIN ACTIVE
0.1 SEC

IN 3 MIN INACTIVE
0.1 SEC

stejné moznosti nastaveni jako pro vstup 1

INPUT POLICY

LAST CMD ACTIVE

FIRST CMD ACTIVE

VIAPROIRITY

pokud dorazi povely Ziznych vstuf, pak je platny ten, ktery
piijde posledni

pokud dorazi povely Ziznych vstuf, pak je platny ten, ktery
piijde prvni

Pozn.: pokud povely ziznych vstug dorazi sodiasr¥, je platny
ten s vysSSi prioritou (viz nasledujici parametr)

pokud dorazi povely Ziznych vstugi, pak je platny ten, ktery
ma vysSSi prioritu

INPUT PRIORITY
IN1, IN2, IN3, COM

uréeni priority vstug

vysSi priorita je vlevo, snizuje se &ram vpravo

RLY 1 ACTION
FAULT

INACTIVE

RUN IMMEDIATE
STARTING

END OF ACC
STOP

SOFT STOP
STOP IMMEDIATE
NO 1ST MOTOR
FAULT

WARNING

neaktivni

aktivni pii spuséni rozkehu

aktivni po dobu rozthu, odpadne sifpojenim styké&e
pieklenuti (bypass)

aktivni pii sepnutém feklenuti

aktivni ve stavu zastaveni

aktivni po dobu dothu

aktivni po dobu rgkkého dokshu a ve stavu zastaveni
aktivni pokud jsou ovladany motory 2, 3, nebo 4
aktivni pri chybs

aktivni pii varovani

RLY1 ON STATE
ON=NO / OFF=NC

ON=NO / OFF=NC
ON=NC / OFF=NO

nastaveni logiky spinani relé 1 (NO / NC)

RLY 1 ON DELAY | 0.0-600s nastaveni prodlevyipd aktivaci relé

0.0 SEC

RLY 1 OF DELAY | 0.0-600s nastaveni prodlevyipd deaktivaci relé 1

0.0 SEC

RLY 2 ACTION nastaveni funkce stejné funkce jako pro vystupni relé 1(viz vyse)
END OF ACC

vystupniho relé 2
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6.6.7. Komunika¢ni parametry — strana 6 zékladni (BASIC) nabidkyr(8 nab.
PROFESSIONAL, str. 10 nab. EXPERT)
6.6.7.1. Parametry voliteIné komunikai jednotky Modbus
COMM OPTION Komunika éni parametry Modbus
- MODBUS -
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
BAUD RATE 1200, 2400, 4800, Nastaveni rychlosti komunikace
115200 9600, 19200, 38400,
76000, 115200

STOP BIT mozné nastaveni Nastaveni délky stop bitu
1.0 BITS 0.5,1.0,15,2.0
PARITY CHECK NONE, EVEN, ODD Nastaveni hlidani parity (Zadnéhd, sudd)
NONE
SERIAL LINK NO. 1-248 Nastaveni adresy jednotky iStart v komuiikaiti
1
COM CHANGE PARAM| YES / NO Ugeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VIA COM YES /NO Ugeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VALID FOR 0.1-100s Doba platnosti povelu po komunikaci
1.0 SEC
RESET CMD VALID | YES/NO platnost povelu RESET po komunikaci
NO
COMM TIMEOUT 0-90s Ukeno pro budouci vyuziti

10.0 SEC

UPD COMM STEPS
1 ST ACK THEN UPD

1 ST ACK THEN UPD
1 ST UPD THEN ACK

Nastaveni, zdaipnaSena data jsou testovatedpanebo az po
zapisu do pasti.

6.6.7.2.  Parametry volitelné komunikai jednotky Profibus
COMM OPTION Komunika éni parametry Profibus
- PROFIBUS -
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty

PROFI. NETWORKID | 1-126 Nastaveni adresy jednotky iStart v komuiikaiti
126
COM CHANGE PARAM| YES / NO Ugeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VIA COM YES /NO Ugeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VALID FOR 0.1-100s Doba platnosti povelu po komunikaci
1.0 SEC
RESET CMD VALID | YES/NO platnost povelu RESET po komunikaci
NO
COMM TIMEOUT 0-90s Ukeno pro budouci vyuziti

10.0 SEC

UPD COMM STEPS
1 ST ACK THEN UPD

1 ST ACK THEN UPD
1 ST UPD THEN ACK

Nastaveni, zdaipnaSena data jsou testovatedpanebo az po
zapisu do pasti.
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6.6.7.3.  Parametry volitelné komunikai jednotky DeviceNet
COMM OPTION Komunika éni parametry DeviceNet
- PROFIBUS -
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty

D.NET.NET NETWORKID | 1-126 Nastaveni adresy jednotky iStart v komurikaiti
126
COM CHANGE PARAM | YES/NO Ukeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VIA COM YES /NO Ugeno pro budouci vyuziti
NO
CMD VALID FOR 0.1-100s Doba platnosti povelu po komunikaci
1.0 SEC
RESET CMD VALID YES /NO platnost povelu RESET po komunikaci
NO
COMM TIMEOUT 0-90s wfeno pro budouci vyuZiti

10.0 SEC

UPD COMM STEPS
1 ST ACK THEN UPD

1 ST ACK THEN UPD
1 ST UPD THEN ACK

Nastaveni, zdaipnaSena data jsou testovamedpanebo az po
zapisu do pafi.

6.6.7.4.

Parametry volitelné jednotky termistorového vstamnalogového vystupu

ANALOG OPTION
THERMISTOR INPUT

Jednotka termistorového vstupu a analogového vystup

Zobrazeni a tovarni
hodnoty

Rozsah

Popis

OUTPUT OPTION
Vrms OUTPUT

Vrms OUTPUT
Irms OUTPUT
PwrF OUTPUT
Power OUTPUT

| Zero OUTPUT
Motor Un. OUTPUT

Manual OUTPUT
(pouze expert)

Nastaveni vetiny uréené pro zobrazeni vystupnim signalem

* Vrms - rozsah 0 az 120%

* Irms —rozsah 0 — 400% FLA

o Winik

e vykon (W, do 65535W)

« maximalni odchylka mezi fazovymi proudy (RMS) (ralas
0 — 100FLA

* manudli nastavena hodnota (viz dalSi parametr)

MANUAL SETTING 0 — 100% Umotuje nastavit pevnou hodnotu vystupniho signalu

50 %

CURRENT RANGE 0 - 20mA volba proudového rozsahu,

4 - 20mA 4 —20mA je-li jednotka nastavena na rigipvy vystup (DIP pepind&e),
musi byt zvolen rozsah 0-20mA

THERMISTOR TYPE PTC nastaveni typu termistoru

PTC NTC Pozn.: pokud nastaveni neodpovidépmjenémuwidlu, bude
hodnota ignorovana

LIMIT RESISTANCE 100 — 3000@2 nastaveni minimalniho odporu

30000 OHM krok 10@2 Pozn.: Prekrati-li hodnota odporu termistoruipoziehu

nastavenou hodnotu, dojde k chyffehrati
OVER TEMPERATURE THERMISTOR
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6.6.7.5.

Parametry volitelné jednotky 3XRTD

ANALOG OPTION
TEMP RELAY -3IN-

Jednotka pro pfipojeni 3 ¢idel Pt 100

Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
MAX TEMPERATURE 40 - 200 °C Nastaveni maximalni teplotydtené gipojenymi snimai
120°C Pozn.: Pozn.: Prekrati-li hodnota métené teploty skterym zgidel pri
rozsah Ize rozit do rozbkhu nastavenou hodnotu, dojde k chyiehati
250°C v menu OVER TEMPERATURE THERMISTOR
EXTEND SETTING
6.6.8. Obecné parametry — strana 7 zakladni (BASIC) nadbidstr. 9 nab. PROFESSIONAL,
str.11 nab. EXPERT
GLOBAL Obecné parametry
PARAMETER
_kkkk_
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
SET TIME nastavenéasu nastaveni aktualni hodnegsu (24hodin, hh:mm:ss)
00:00:00
SET DATE nastaveni data nastaveni data DD/MM/RRRR
01/01/2000

DEFAULT DATA
V/1/COS PHI

ACTUAL TRIP
ACTUAL WARNING
RTD TEMPERATURE?
PTC TEMPERATURE?
NTC TEMPERATURE?
INTERNAL TEMP

3PH VOLTAGE

3PH CURRENT

V/1/ POWER FACTOR

nastaveni zakladniho zobrazeni po spist

LCD CONTRAST

(****************)

1-8

nastaveni kontrastu LCD displeje

LCD INTENSITY

(***************)

nastaveni jasu LCD displeje

2 pokud je pislusna volitelna jednotka instalovana
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6.6.9. Statistické Udaje — strana 8 zakladni (BASIC) nakyd(str.11 nab. PROFESSIONAL,

str. 12 nab. EXPERT)

STATISTICAL DATA

_dkokk_

Statisticka data

Zobrazeni a tovarni hodnoty

Rozsah

Popis

TOTAL ENERGY
0 KW/H

Zobrazeni celkové energie odebrané motorem v kWh

LAST STRT PERIOD
0 SEC

Zobrazi dobu trvani posledniho réhi v sekundach.
Rozkehovy ¢as je doba p#ébné k tomu, aby proud motort

dosahl nominalni hodnoty.

LAST STRT MAX |
0% FLA

Zobrazi maximalni hodnotu proudti poslednim rozthu.

TOTAL RUN TIME
0 HOURS

Zobrazi celkovyas chodu pohonu.

TOTAL # OF STRTS
0

Zobrazi celkovy péet rozkght.

LAST TRIP
NO FAULT

Zobrazi posledni chybovou udalost

TRIP CURRENT
0% OF FLA

Zobrazi proud motoruipchyhbg.

TOTAL # OF TRIPS
0

Zobrazi celkovy peéet chyb.

PREVIOUS TRIP -1
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -2
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -3
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -4
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -5
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -6
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -7
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -8
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -9
NO FAULT

Zobrazi parét’ chyb.

RESET STATISTICA
ENTER TO RESET

NO
YES

Vymaz vSech statistickych Udaj
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6.7.Zaznam udalosti (Event Logger)
V zdznamu udalosti tiie byt uloZzeno az 100 zaznanPrd¥ probihajici stav neni v zaznamu. 01 je
nejcerstwjsi udalost, 02 je dalStide zaznamenana ...... az po udalost 99, kde jegriszdznam.

6.7.1. Pirehled udalosti
Nejvyssi nabidka obsahuje digdky, kde:
» fadeke. 1 je zobrazeniisla udélosti a typ
* fadeke. 2 je datum (dd/mm) &s udalosti (hh:mm:ss)

EVENT: 07 STOP
05/07 16:43:(

Priklad vySe uvadi, Ze:
e udalosk.7 byl pikaz STOP
« udalost se stala&rvence v 16:43:02

typ udalosti popis poznamka

START 1 rozigh motor #1

START 2 rozish #2

START 3 rozish #3

START 4 rozish #4

STOP 1 zastaveni #1

STOP 2 zastaveni #2

STOP 3 zastaveni #3

STOP 4 zastaveni #4

SOFT STOP rkkké zastaveni#l

SOFT STOP rkkké zastaveni#2

SOFT STOP rtkké zastaveni#3

SOFT STOP rkkké zastaveni#4

SOFT START nikké zastaveni
brzda dosud neimplementovano
hodiny dosud neimplementovano

CTRL ON zapnutfidiciho napti

CTRL OFF vypnutiidiciho napti

SLOW pomala rychlost wed

REVERSE pomala rychlost vzad

IDLE vadny motor

CLOSE B/P chod

TRIP chyba

EMPTY prazdna Zadna dalSi zaznamenana udalost

Pro zobrazeni detailudalosti je pdeba stisknout tidtko Enter
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6.7.2.

nabidka detailniho zobrazeni obsahuje idaky:

Detailni zobrazeni udalosti

» tadek 1 —trvale se opakujitslo, typ udalosti, datum&as
» tadek 2 — Ize pomoci titek nahoru@) a dofi( ¥) rolovat a zobrazovat dalSi dod&té udaje

(07) 05/07  16:43
OPER: STO
(07) 05/07  16:43

OPER: NO FAUL

(07) 05/07  16:43

CURRENT PH1: 0¢

kod

OPER:

FAULT

CURR P1
VOLT P1

MAX CURR P1
CURR P2
VOLT P2

MAX CURR P2
CURR P3
VOLT P3

MAX CURR P3

popis rozsah
provoz

proud faze 1
napti faze 1

proud faze 2
napti faze 2

proud faze 3
napti faze 3
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6.8. Prohlizeni aktualnich hodnot
Aktualni hodnoty se vzdy zobrazuji v zavorkachaby bylo rozliSeno, Ze se nejedna o nastavitelné
hodnoty. Pomoci Sipelk a ¥ Ize aktualni hodnoty listovat.

Zobrazeni popis fFiklad
<« -TRIP - > Dojde-li k chyl, je zobrazeno TRIP -
<-NO FAULT -»
<WARNING 02/03> zobrazeni varovani (WARNING) <WARNING XX/YY>
< OVERLOAD » < 772777727 >
Syntaxe:

» XX predstavuje piadovécislo chyby
uvedené ve druhéddku

* YY predstavuje celkovy p@t varovani
aktivnich v tomto okamziku

e ZZZZZZ uvadi nazev chybyb(ize viz
sekce 6.6.4 na straB2)

<RTD TEMPERATUR> pokud je volitelna jednotka instalovana
<54C 54C 54C>» zobrazuje teplotu kazdéhaiel

<PTC TEMPERATUR> pokud je volitelna jednotka instalovana

< GOOD > zobrazuje zda odpor je v ffmku (GOOD - v

dovoleném pasmu, nebo mimo (HIGHySSi
nez dovolené pasmo)

<NTC TEMPERATUR> pokud je volitelna jednotka instalovana

< HIGH > zobrazuje zda odpor je v f@wku (GOOD - v
dovoleném pasmu, nebo mimo (HIGHhizSi
nez dovolené pasmo)

<H/S TEMPERATUR> Zobrazeni teploty chla&e. Velikosti iStart A, B
< 28C > a C maji pouze jednédlo teploty na chladi,
velikosti D a vySSi maiji 8idla. Ventilace
jednotky se zapinda, pokud teplotakrati 50°C
a vypinda, pokud poklesne pod 45°C

< FREQUENCY » Zobrazeni aktualni frekvence napajecihogtiap
< 50.0 Hz > Neni-li pfipojeno napajeni, zobrazi se OHz.

< CONTROL VOLT > aktualni hodnota napajefidicich obvod

< 230.0V > (Vac)

«<V1: V2. V3:» Zobrazi se nafti na vstupu a frekvence.

«<0% 0% 0%> Frekvence se zobrazi pouze po povelu start
<I1: 2:  13:»> Zobrazi se proud ve fazich v procentech

< 0% 0% 0%> nastavené hodnoty proudu motoru - FLA
<I1A:  12A:  13A» Zobrazi se proud ve fazich v absolutni hodnat
< 0% 0% 0% > v Amperech v kazdé zéi fazi

8

<Vrms: Irms: PwrF: > zobrazeni pimérna hodnota nagpi, proudu

< 0% 0% 0.00% > jednoho cyklu a &inik

Napsti je v pongru k napajecimu n&fi a proud
k hodnot FLA

6.8.1. Nastaveni zakladniho zobrazeni
kterékoliv ze zobrazeni Ize nastavit jako zaklgdobrazi se i zapnuti starteru). Vyds provedeme
jednoduse nastavenim poZadovaného zobrazeni erstititka Enter. TotéZ |ze provést v nabidce Obecné
parametry (GLABAL PARAMETERS), v parametru DEFAUDATA.
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7. PROCES ROZBEHU

Pozn.:
Je nutné mit motoripojen na silovych svorkach softstarteru, jinak dadttivovano hlaSeni "zkrat
tyristoru nebo Spatné zapojeni” (S.SRC or WRONG GIBNTION). Jiné z&¥e jako Zarovky, odpory

apod. mohou také #pobit chybu "Spatné zapojeni".

Je-li jednotka fipojena na nafii si€, i kdyZ jeridici nagti odpojeno a
motor je zastaven, ide se na vystupu starteru a svorkach motoru obje
plné nagti sit.

Zajistéte, aby navystupni strané softstarterunebyly piipojeny kompenzani
kondenzatory.

Pouzivate-li zapojeni "uvitiD", pak Spatné zapojeni starteru nebo motofs
zpasobi £zké poSkozeni motoru. Proto sepédcete ged spusini o
spravném zapojeni motoru !

n Nezan®iite vstupni a vystupni svorky starteru.

Pred spudini pohonu zjistte snér jeho ot&eni. Odpojte motor od zéte a
prowite spravnost sénu ot&eni, pokud je to nutné.

Pred spudini prowite, Ze ovladaci n&fi a nagti sit odpovida specifikaci
na Stitku starteru

Je-li aktivovan povel start a na vystupu starteamiqgipojen motor dojde k
aktivaci ochrany zkrat tyristoru nebo Spatné zapiofHORT SRC or
WRONG CONNECTION).
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7.1. Standardni proces rozl&hu

Prowite nastaveni paraméta piipadre je upravte.

Pripojte napajeni silovych svorek starteru.
zapnéte povel chodu

Pripojte napajentidicich obvod, rozsviti se LED On.

Pokud si nejste jisti spravnosti provedenyckézmra’te se k
tovarnimu nastaveni (viz servisni rezim) a pitieenastaveni znovu.

1
al

&
<«

Motor se rozihne
kratce po povelu
start

ANO

ANO
Patateni proud a

mechanicky raz
je prilis velky

Zvyste pgatesni nagti a zopakuijte rozih

SniZte pgateini nagti a zopakujte rozth

Rychlost se rkce

Proud i rozbshu Motor se neroz¥hne

zvySuje na
jmenovitou ?

ANO

A

je pxilis vysoky ?

na jmenovitou
rychlost ?

ANO NF
| SniZte omezeni prou | |Zwéteomezen|’prou' |

A A

Zastavte chod a vkejte az motor dathne

A 4

Lehce zvyste pgatesni nagti a proudové omezeni préipad znén v zatzi.
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A
v

Zadeite povel ste |

NF Je-li rozlghovy ¢as filiS kratky, z¥tSete parametr
"rozbshovy ¢as" a (nebo) snizte proudové omezeni.
Snizite-li proudové omezeni, pkdite, Ze se motor
postupw rozbiha a nezastavi se.

Rozbiha se motor na
jmenovité otéky tak, jak
je pozadovano ?

Prowite celkovy patebnyéas pro rozeh a nastavte max. dovoletigis
rozbihu ca o 5s delSi, nez je nejdelSiipbnhycas rozkshu, aby bylo vzdy
zajiseno ukorgeni rozkghu.
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7.2.Priklady rozbéhovych kiivek
7.2.1. Lehka za#7 —c¢erpadla, ventilatory apod.

INITIAL VOLTAGE (poc¢ateni nagti) - nastavte 30% (tovarni nastaveni)
CURRENT LIMIT (proudové omezeni) - nastavte 300%
ACCELERATION TIME (¢as rozlshu) - nastavte 5s

&v/oltagel¥] f JIA
1007

o7
307

Obrazek 28: Ra#iove Kivky (lehka z&kz, ventilatorgerpadlo)

Napsti rychle stoupne na Uroigaiateniho nagti, a pak se postuprevysuje dle nastavers@sové
rampy rozkhu ku jmenovité hodnét Proud se saiasré mekce zvy3uje az do hodnoty proudového
omezeni (nebo niZe) a naslégoklesne na provozni hodnotu. Motor se rozbih@lmau rychlost rychle a

meékce.

7.2.2. Zatéz s vysokym momentem set¥masti — ventilatory, centrifugy apod.

INITIAL VOLTAGE (poc¢ateni nagti) - nastavte 50% (tovarni nastaveni)
CURRENT LIMIT (proudové omezeni) - nastavte 400%
ACCELERATION TIME (¢as rozlhu) - nastavte 20s

b/oltagel’] 1%
100%

707
o0%

107

¥

FEUSGCA—‘ tlsec]

Obrazek 29:iBéh rozlehu, za€Zz s vysokym momentem settivepsti

Napiti a proud se zvySuje az do dosaZeni proudovéhaamheNapti zistava na dosazené drovni, dokud
se motor nejiblizi nomindélni rychlosti, proud 2 klesat. Starter dok®éinzvySovani nagi na nominalni
hodnotu. Motor se tikce rozbiha na plnou rychlost.
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7.2.3.

7.2.3.1.

7.2.3.2.

Vyhér vhodné Wivky pro ¢erpadlo (odstedivééerpadlo)

Krivky rozzhu
o0 ..Je-li poteba, nastavte hlavni parametry (FLA, FLC atd.)
o Nastavte tovarni hodnoty pro parametry &wmiva Kivka, doba rozéhu, proudové omezeni
a paateni nagti (STARTING CURVE - 1, ACCELERATION TIME — 10s, RRENT
LIMIT — 400% a INITIAL VOLTAGE — 30%)
Rozbihejteterpadlo a sledujte ukazatel tlaku. Sledujte, zgdedk retlaku a jak vysoké je
Spickoveé grekrateni tlaku. Pokud dochazi keilaku, zvolte kivku s redukci Sgkového
momentu (kivka 2!)
0 Zvolte Kivku 2! (START CURVE 2!), prodluZte dobu rogtu (ACCELERATION TIME)
na 15s a snizte proudové omezeni (CURRENT LIMITB5@%. Rozbhnéte cerpadlo a
opakujte pozorovani tlaku.
Ve wtSing piipadi je nyni rekmit tlaku potlégen. Pokud fetlak getrvavd, prodliuzte dobu
rozkehu na 25s (konzultujte s vyrobcem motoru) a opakugelEh.
o Pokud i nadale dochazi kgkmitu tlaku vyuZijte rozéhové Kivky 3! nebo 4!.Cim vyssi
¢islo kivky, tim hlubsi potlaeni Spékového momentu a tlakovéhagkmitu.
Je-li poteba prodlouzit dobu rozhu nad maximalni dovolenou, pouZijte specialni &bzb
(konzultuje s vyrobcem).

o]

(@]

o

Obrazek 30: Ribeh rozlkehu

Krivky dokzhu
Je-li poteba, nastavte hlavni parametry (FLA, FLC atd.)
Nastavte tovarni hodnoty pro didtovou Kivku a dobu dokhu (STOP CURVE -1,
DECELERATION TIME - 10s)
zastavteterpadlo a sledujte &eni tlaku a chovani Zmé klapky, zda b zastaveni nedojde
k efektu "vodniho kladiva" (mechanickému razu kigpk okamzitému zastavetgrpadia.
Je-li poteba, zvolte Kvku dobshu 2! a prodluzte dobu dsbu na 15s. Zastavterpadlo a
proved'te ot pozorovani.
Ve tSing pripadi by mel byt mechanicky raz klapky eliminovan. Neni-li tortak,
prodluZte dobu daihu na 25s (konzultujte s vyrobcem motoru).

o Pokud "vodni kladivo" fetrvava, pouzijte dathu kiivky 3! ptipadre 4!. Frechod k vy3$Sim

kiivkdm snizuje moznost vzniku mechanického rdzukgap

o O

o

(@]

o

y/oltage [4]

‘ bspeed
100% 0

T 4l

Y
Y

,_‘
9]
M
=
L
—t

[sec]
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Obrazek 3okehove Kivky

7.2.3.3. Kone‘ny moment # mékkém dobhu motorucerpadla

Pri zastaventéerpadla mize zgtna klapka uzaiit vytlak diive, nez vyprsi nastaveny ditovy ¢as
(DECELERATION TIME). Proud prochazejici nadale nretm zgisobuje neckiny ohrev. Nastavte
parametr kongny moment (FINAL TORQUE) na hodnotu 1 a opakujtstageni. Sledujte, zda proud
motorem pestane téct kratce po dosednuti klapky. Pokud proadale tée (déle nez 3-5s po dosednuti
klapky), zvySte nastaveni kafreho momentu (aZz na hodnotu 10).

KWoltoge [%] Aspeed
100%

FINAL =10
TORAUF<_{

{lsec] [sec]

Obrazek 32: #ky dobh se zadanym kodeym momentem
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8. KOMUNIKACE

8.1. Komunikace Modbus

8.1.1. Vlastnosti
 fyzické rozhrani RS485
» asynchronni seriova linka
» poloduplex
» format — Modbus RTU (Remote Terminal Unit)

0...binarni
0...kazda zprava ma 9.5 az 12ibit
= start bit

= 8 datovych bii prvni je LSB
= 1 paritni bit, sudéd/licha/zadna (volitelné)
* 0.5,1, 1.5, nebo 2 stop bity (voliteIn€)
0...CRC (Cycllical Redundancy Check) bloku, 1@bit
» pienosova rychlost: 1200 az 115200bps (volitelné)
» Cas odezvy jednotky iStart
0...normalni: 1ms <= doba odezvy < =40ms
0...prodlouzen& doba odezvy < =100ms
» Nastaveni parameti neni mozné v dob rozbéhu, mékkého dobéhu a chodu motoru.

Pozn.: Je nezbytné propojit zemiidiciho za‘izeni se zemi jednotky iStart dive, neZz zapojite seriovou
linku, pokud tak neuc¢inite, hrozi nevratné poskozeni komunik&niho hardware.

» Pro zajid&ni spravné funkce komuni&ai linky RS485 doportujeme ipojit na komunikéni linku
mezi vodée + a — odpor 120.

* PXi zmeng nastaveni fgnosové rychlosti, parity nebo adregiska) seriové linky prowéte vypnuti a
zapnutifidiciho napajeni. Tyto parametry nelzesmihpomoci komunikace.

8.1.2. Zakladni struktura komunikaniho ramce

Komunikace Modbus ma stejnou strukturu pré pienasené zpravy, jak pro dotaz M-S tak pro odgov
S-M.

Sync €as prodlevy alespo n 3.5 znaku (3.5 * 11 bit)

Byte 1 Cislo serioveé linky (= Slave Address) (1 -248)

Byte 2 funkce (3,4,6,8&16
podporovano)

Byte 3 datové bajty (OxXX)

: (0xXX)

: (OxXX)

Byte n-1 | CRC dolni (OxXX)

Byte n CRC horni (OxXX)

8.1.2.1. Sync. {as prodlevy)

V rezimu Modbus RTU odfiuje prodleva 3.5 prazdného znakieposovy rdmec od synchrontpécasti.
Cely ramec musi bytipnasen jako souvisly proudidpuSeni genosu delSi nez 3.5 znakuispbi, Ze
piijimaci strana bude ignorovat nekompletni rameésiauny byte bude povazovanétsio seriové linky
(potateini ¢ast dalsiho ramce).

Je-li dalSi zprava vyslana s kratSi prodlevou nB2pBizdného znakufipmaci strana ji bude povaZzovat za
pokratovani fedchoziho ramce, coZigobi neshodu v CRC dijpmaci strana bude druhou zpravu
ignorovat.
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8.1.2.2.  Cislo seriové linky (adresa pgideného zédzeni - slave)

Ozna&uje pozici zéizeni iStart v komunikani siti (1 — 248). Tovarni nastaveni je 1. Adresalsazena
vzdy v prvnim byte v obou zpravach, jak v ,dotamattizeného zéizeni (master), tak v ,odpédi*
podizeného z#zeni (slave).

Pozn.: Adresa 0 neni jednotkou iStart podporovana a jelziZit.

8.1.2.3.  Funkce
Funkeni kod zadava jednotce iStart jakou akci ma prov@stkce je u obou zprav (M-S, S-M) obsazena
v druhém byte.

8.1.3. Piehled funkci podporovanych iStartem

Funkce Nazev pouziti v iStartu
03 Cteni ,hold" registi Cteni nastaveni paramétr
04 Cteni vstupnich regisir Cteni aktualnich hodnot
06 Z4pis jednoho registru Z4pis jednoho nastaveného parametru
08 Diagnostika Prowteni komunikace
16 Force Multiple Registers | Zapis nastavenych parametr
Ridici gikazy

8.1.3.1. Data
Oddil dat obsahuje informace, které maji bgneseny z nebo do jednotky iStart. Format dat zéasais
zvolené funkci. Jsou-lilgnaSeni a slova (Word), pak je horni bytendSen jako prvni a dolni jako druhy.

8.1.3.2. CRC

CRC (Cyclic Redundancy Check) mé& dva byty (16)diteré oeiuji spravnost fenaSeného ramce. CRC
generujgidici jednotka (master) &gndasi se v poslednich dvou bytech rdmce. NiZSideytgenasi jako
prvni, vysSi jako druhy. Péidend jednotka (slave) vygeneruje CRC znovu a pared jej s fijatou
hodnotou. Pokud nejsou ®bisla totoZna, zprava je vymazan#dici jednotce se neodesila Zzadna
odpowd.

8.1.3.3. Organizace pawgiti jednotky iStart

Pangt iStartu je organizovana dle adresace Modbus naated

iStart typ paméti parametry dotaz / odpokd’
aktudélni hodnoty Word registry ketteni, #1...160 adresy 1... 160
nastaveni paramétr | Word registryéteni/zapis #1...1900 adresy 1... 1900
fidici povely Word registry pro zapis #1 adresy 5001

8.2.Aktualni hodnoty (word registry pro ¢&teni)

Aktualni hodnoty obsahuiji &ené veliny jako naggti, proud, izolani odpor a dalsi. Obsahuji téZ logické
a statistické informace. VSechny parametry jsotvaeu slova (word) o dvou bytech. Protokol podperu;j
pouzecteni tchto hodnot.

Adresy parametraktuélnich hodnot maji posun (-1).

Napr.: aby byl gecten parametr #5 — musi byt voldna adresa 30004
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Parametr # (4X) poznamka

Logicky stav 1 Logicky stav zobrazuje:

Bit 15: iStart je v chy®

Bit 14: motor zastaven

Bit 13: motor v procesu #ékkého dokshu
Bit 12: motor v procesu rozhu

Bit 11: motor kzi

Bit 10: pfiznak druhého nastaveni

Bit 9: piznak tetiho nastaveni

Bit 8: motor ¥Zi pomalou rychlosti vigd
Bit 7: motor Bzi pomalou rychlosti vzad
Bit 6: chyba izol&niho odporu (volitelné)
Bit 5 - Bit 0: rezervovano

Proud 2 proud, % FLA
Napsti 3 silové napajeni, % jmenovité hodnoty
Paadi fazi 4 1: spravné padi fazi
0: Spatné piadi fazi
Logické (fyzické) vstupy 5 diskretni logické vstupy (fyzické)

programovatelné hodnoty: nepouZity, start, stofkky stop, externi
chyba, reset, start/stop, starékky stop

Bit 15 - Bit 3: rezervovano.

Bit 2: stav logického vstupu # 3 — 1: aktivni, @aktivni

Bit 1: stav logického vstupu # 3 — 1: aktivni, @aktivni

Bit O: stav logického vstupu # 3 — 1: aktivni, @aktivni

Relé 6 Stav relé

Bit 15 — Bit 2: rezervovano

Bit 1: stav relé # 2 — 1: aktivni, 0: neaktivni
Bit O: stav relé # 1 — 1: aktivni, 0: neaktivni

Izolatni odpor 7 izolasni stav motoru, K (volitelné)

Unikajici proud 8 zemni unikajici proud, % FLA
nevyvazenost proudmotoru 9 max. rozdil mezi proudy ve fazich, %
Frekvence 10 frekvence silového napajeni [0.1 Hz]

Odpor termistoru 11 odpor termistoru 10Xk (volitelné)

Vykon [Watt] — niZSi slovo (word) 12 vykonmodulo 64K (65536)

Vykon [Watt] — vySSi slovo (word) 13 vykondéleno 64K (65536) beze zbytku
Ucinik 14 (Einik * 100

Celkovyc¢as chodu [s] — nizSi slovo (word) | 15 celkovycas chodunodulo 64K (65536)
Celkovyéas chodu [s] — vySSi slovo (word) | 16 celkovycas choduléleno 64K (65536) beze zbytku
logicky stav pi vypadku napajeni 17 Logicky stav v dof kdy je vypnuto napajeni
Celkovyc¢as chodu [hodiny] 18 celkovycas Ehu pohonu v hodinach

Patet starb 19 celkovy pdet start

Délka posledniho rozbu [s] 20 doba trvani posledniho radtu v s

Proud i poslednim rozéhu 21 proudova Spka pii poslednim rozéhu, % FLA
Cas do povoleni dal3iho rastiu [s] 22 ¢as prodlevy, neZ bude povolen dalSi ieb s
Celkovy pa@et chyb 23 celkovy pdet chyb
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Parametr # (4X) poznamka
Cislo posledni chyby 24 ¢islo @iciny posledni chyby
01 pehrati
02 zkrat
03 petizeni
04 nizky proud
05 podpgti
06 pepsti
07 ztrata faze
08 sled fazi
09 zkrat tyristoru, nebo chyba zapojeni
10 mili§ dlouhy start
11 peekrodeni¢asu chodu pomalou rychlosti
12 prodleva v komunikaci Modbus
13 externi chyba
14 Spatné parametry
15 chyba komunikaiho portu
16 pedkraien dovoleny péet rozkEha
17 izol&ni stav motoru (volitelné)
18 termistor (volitelné)
19 nespravna frekvence
20 neni napéjeni
21 nadproud 7.5 * FLA
22 nadproud 7.5 * FLC
23 nevyvazenost protidnotoru
24 zemni chyba
25 Zadny proud
26 neni napajertizeni
27 nadproudinverse)
28 nadproud &#Zny kolik
29 nespravny Uhel fazi
30 slepené kontakty
31 neni kalibrace
Proud pi chybs 25 proud pi posledni chyb, %FLA
Logic Input Status 26
Verze CRC16 27 unikatni kalkulace CRC16 pro kazdou verzi SW
Sled fazi 28 1: pozitivni, 0: negativni
Cas fred vznikem chyby nadproudu 29 ¢as zbyvajici do vzniku chyby nadproudu v s
Cos fi 30 Cos fi * 100
Napsti 1 faze 31 nagti fazel, 0.1% jmenovité nafp
Napsti 2 faze 32 nagti faze2, 0.1% jmenovité nafp
Napsti 3 faze 33 nagti faze3, 0.1% jmenovité nafp
Proud ve fazi 1 34 proud ve fazi 1, 0.1% FLA
Proud ve fazi 2 35 proud ve fazi 2, 0.1% FLA
Proud ve fazi 3 36 proud ve fazi 3, 0.1% FLA
Spotebované energie [kWh] - nizsi slovo 37 celkova spdebovanéa energieodulo 64K (65536)
(word)
Spotebované energie [kWh] - vySSi slovo | 38 celkova spaebovanéa energigsleno 64K (65536) beze zbytku
(word)
Vykon v cyklu — prvni slovo - MSB 39 energie v cyklu ve Watech
Vykon v cyklu — druhé slovo 40
Vykon v cyklu — teti slovo 41
Vykon v cyklu —¢tvrté slovo - LSB 42
Rezervovano 43 - 47
Volitelna jednotka - teplota 1 48 teplota na termistoru nebo 1 vstup RTD (analégmlitelna
jednotka), 0.1°K
Volitelna jednotka - teplota 2 49 2 vstup RTD (analogova volitelna jednotka), B.1°
Volitelna jednotka - teplota 3 50 3 vstup RTD (analogova volitelna jednotka), B.1°
Rezervovéno 51-52
Teplota na vstupu 1 53 Vnittni meieni teplotyidlo 1, K
Teplota na vstupu 2 54 Vnittni meieni teplotyidlo 2, K
Teplota na vstupu 3 55 Vnittni meieni teplotyidlo 3, K
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Parametr # (4X) poznamka
Rezervovano 56 - 110
Predchozi chyba 111 - 120 | Cislo chyby z 10 zaznamenanych od nejstari po wggio
Rezervovano 121 - 160
8.2.1. Priklad 1: éteni aktualnich hodnot

Cteni aktualnich hodnot v parametrech 2 a 3 (pronati — adresovano jako 1 a 2) z jednotky iStart
S ozngenim # 18:

Dotaz:
Byte Popis Hodnota
1 Cislo adresované jednotky (0x12)
2 Funkce (0x04)
3 Paateni adreasa (High) (0x00)
4 Paiateni adreasa (Low) (0x01)
5 Paet bodi (High) (0x00)
6 Paet bodi (Low) (0x02)
7 CRC_Low (0xXX)
8 CRC_High (0xXX)
Odpowd’ jednotky iStart: proud 400%FLA, n&tp 420V
Byte Popis Hodnota Poznamka
1 Cislo adresované jednotky (0x12)
2 Funkce (0x04)
3 Paet byt (0x04)
4 Data High, parametr 2 (0x01) (400% FLA)
5 Data Low, parametr 2 (0x90)
6 Data High, parametr 3 (0x01) (420V)
7 Data Low, parametr 3 (OxA4)
8 CRC_Low (0xXX)
9 CRC_High (0xYY)

Adresa parameiraktualnich hodnot ma posun -1.
Nap: aby byl¢ten parametr #5, je nutné zadat adresu 304
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8.3.Nastaveni paramet (word registry éteni/zapis)

Nastaveni paramétiumoziuje zrménu vSech paraméirkteré Ize minit ruéné. VSechny parametry jsou ve
formatu slova (word — 2 byty). Protokol podportifeni i zapis (¥tSiny) €chto parametfr. Adresy vSech
nastavovanych paramétmaji posun (-1).

Napr.: procteni parametru #10, je nutné pouZzit adresu 9.

Pozn.:

1. Procteni parametfr pouzijte funkci 3.

2. Pro zé&pis paramétpouzijte funkce 6 a 16.

3. Kazdé zapséani parametru prayjeds rozvahou. Nespravné nastavefizenposkodit jak starter tak

I motor.
8.3.1. Hlavni parametry

Parametr # Rozsah Tovarni nastaveni
Jmenovité napajeci nép 1 190 - 600 V 400 (V)
Sled fazi 2 0 - ignorovat 0

1 - pozitivni

2 - negativni
iStart FLC 3 17 -1100 44 (A)
Jmenovity vykon motoru 4 1-3000 35 (kW)
Rezervovéno 5
Rezervovéno 6
OIC stizny kolik 7 100 - 850 (% FLA) 400 (% FLA)
Rezervovéno 8
Tiida ochrany fetizeni 9 IEC5 - NEMAG60 IEC10
Ochrana petizeni 10 0 - vypnuta 0

1 — zapnutaip chodu

2 — zapnuta vzdy
Urovei nizkého proudu 11 0-90 (% FLA) 20 (% FLA)
Urovei nevyvazenosti prouddmotoru 12 10 - 100 (% FLA) 20 (% FLA)
Uroven proudu zemni chyby 13 1-60 (% FLA) 20 (% FLA)
Hlidani podpti 14 50 - 90 (% Un) 75 (% Un)
Hlidani pgepsti 15 109 - 125 (% Un) 110 (% Un)
Rezerovano 16
Dovoleny pdet start 17 0 (OFF) 10

1-10
Doba hlidani p&u rozkeht 18 1 - 60[min] 30[min]
Doba zakazu rozinu 19 1 - 60[min] 15[min]
Rozsfené nastaveni 20 0 - nepovoleno 0 - nepovoleno

1 - povoleno
Rezervovano 21
Nadproudovéa ochrana 22 0 - vypnuta 0 - vypnuta

1 — zapnutaip chodu

2 — zapnuta vzdy
Kiivka nadproudové ochrany 0 - IEC kivka C1 0-IEC CURVE C1

1 - IEC kivka C2

2 - IEC Kivka C3

3 - IEC kivka C4

4 - |[EC kivka C5

5 - US Kivka Ul

6 - US Kkivka U2

7 - US kivka U3

8 - US kivka U4

23 9 - US kivka U5
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Parametr

Rozsah

Tovarni nastaveni

Kiivka nadproudové ochrany IEC
nastaveni prodlevy reakce

24

5-TD 0.05
10-TD 0.1
20-TD 0.2
30-TDO0.3
40-TD 0.4
50-TD 0.5
60-TD 0.6
70-TD 0.7
80-TDO0.8
90-TD 0.9
100-TD 1.0

5-TD 0.05

Kiivka nadproudové ochrany US
nastaveni prodlevy reakce

25

50-TDO0.5
100-TD 1
200-TD 2
300-TD 3
400-TD 4
500-TD 5
600-TD 6
800-TD 8

1000-TD 10
1200-TD 12
1500 -TD 15

50-TDO0.5

Kiivka nadproudové ochrany, nastaveni
citlivosti [% FLA]

26

100
150
200
250
300
350
400
450
500
550
600

100
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8.3.2. Parametryrozk@hu (prvni nastaveni)

Parametr # Rozsah Tovéarni hodnota
Proud motoru - FLA® 51 17 - 1100 44 (A)
Ktivka mekkého rozishu 52 0 - Generator 1 - Standardni

1 - Standardni

2 -Cerpadlo 1

3 -Cerpadlo 2

4 -Cerpadlo 3

5 - Internal (nenastavujte)

6 - Internal (nenastavujte)

7 - Internal (nenastavujte)

8 - Internal (nenastavujte)

9-DOL
Pasateni nagti ™ 53 25- 60 28 (% z Un)
Patateini proud 54 0 - 400 0 (% FLA)
Proudové omezeni 55 70 - 400 400 (% FLA)
Doba rozishu 56 1-90 10 (s)
Maximalni doba roz&hu 57 1-250 30s)
Patatesni puls 58 0 - nepovolen 0 — nepovolen

1 — nagtovy puls

2 — proudovy puls
Urovei nagtového pulsu 59 50 — 99 50 (% Un)
Urovei proudového pulsu 60 0 — 700 0 (% FLA)
Strmost naéhu pulsu 61 1-5 1(0.15s)
Rezervovano 62
Doba trvani pulsu 63 0-10 0(0.15s)
Strmost poklesu pulsu 64 1-5 1(0.15s)
Rezervovano 65

Pozn.: Nastaveni pro druhyti actvrty motor maji stejné parametry. Jejich adresyijsosunuty oproti

prvnimu nastaveni nasledavri(¢islo nastaveni -1)*40).
Napr.: nastaveni strmosti pulsu pi@ti motor méa adresu:
(# nastaveni strmosti pro prvni motor + ((nasta®nl)*40 + posun (-1) =

61+2*40 -1=140

'3 Proud motoru FLA je omezen intervalem 0,5FLC<= FEARLC. nastaveni mimo tento rozsaligpbi

chybu komunikace

1 Pokud to neni nutné neiite hodnotu p&ateiniho nagti. Pokud je zréna potebnéa postupujte nahoru

v malych krocich.

90




KOMUNIKACE

8.3.3. Parametry nékkého zastaveni (prvni nastaveni)
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
Kiivka mskkého dolshu ™ 211 0 - Generator 1 — Standardni
1 - Standardni
2 -Cerpadlo 1
3 -Cerpadlo 2
4 -Cerpadlo 3
Rezervovano 212
Doba dokhu 213 0-30 30 (s)
Rezervovano 214

Pozn.: Nastaveni pro druhyidti actvrty motor maji stejné parametry. Jejich adresy jgsosunuty oproti

prvnimu nastaveni nasledavr{(¢islo nastaveni -1)*20).

Nap¥.: nastaveni doby déhu proc¢tvrty motor ma adresu:
(# nastaveni doby deébu pro prvni motor + ((nastaveni 4) -1)*40 + po$ur) =

213+3*20 -1=272

8.3.4. Spacialni parametry
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
Rezervovano 291 — 293
ReZimiizeni ve dvou | 294 0 —fizeni ve tech fazich 0 -fizeni ve tech fazich
fazich'® (standard) (standard)

1 —faze 1 ignorovana
2 - faze 2 ignorovana
3 - faze 3 ignorovana

Povoleni lehké z&fe | 295

0 - nezvoleno
1 - zvolen

0 - nezvoleno

153e doportieno pouzivat pro rozh i dokeh stejnou kivku
'® Nez znénite parametrijzeni ve dvou fazich* prosim prostudujte sekci®.6.
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8.3.5. Chybové parametry

Parametr # Rozsah Tovarni hodnota

Chyba gehati 311 0 — neni hlaSeno 1 — hlasi pouze chybu
1 - hlasi pouze chybu

2 — hlasi pouze varovani
3 — hlasi chybu i varovani

Chyba pehrati - prodleva fed aktivaci | 312 1-600x(0.15) 1

Chyba pehati - prodleva ped 313 1-600x(0.15) 1

deaktivaci

Chyba kalibrace 404 0 — neni hlaseno 1 — hlasi pouze chybu

1 — hlasi pouze chybu
2 — hlasi pouze varovani
3 — hlasi chybu i varovani

Chyba kalibrace - prodlevaed 405 1-600 x(0.15) 1
aktivaci
Chyba kalibrace - prodlevaed 406 1-600x (0.15s) 1
deaktivaci

Pozn.:

Dalsi parametry chyb jsou stejné, jak je uvederi@yiront nékolika vyjimeK’. Adresace je posunuta
oproti prvni sad parametit o ((¢islo chyby -1)*3).

Napr.:chyba ,ili§ mnoho staft —¢as deaktivace je na adrese:

(#chyba pehrati —¢as deaktivace) +{slo chyby — 1)*3 + posun o0 -1 = 313+(16-1)*3 -B57

" \Wjimky z chybovych parameir

Parametr # Rozsah Tovéarni hodnota
Nizky proud, ¢as aktivace 321 10 - 600 (x0.1 s) 50

Podpéti ¢as aktivace 324 10 - 600 (x0.1 s) 50

Nevyvazenost fazi motoru ¢as 378 10 - 600 (x0.1 s) 50

aktivace

Chyba Wrong VZC 395 0 — nezvoleno, 1 — zvoleno 0 — nezvoleno
Slepené kontakty ¢as aktivace 399 5-600 (x0.15s) 10

Slepené kontakty ¢as deaktivace 400 5-600 (x0.1s) 10

8.3.5.1. Prehled chyb a jejicliisla

# chyba # chyba

01 Rehrati 17 Izola&ni stav motoru (volba)
02 Nadproud 18 Termistor (volba)

03 Retizeni 19 Nespravna frekvence

04 Nizky proud 20 Neni napajeni

05 Podpti 21 VySSi proud nez 7,5 FLA
06 Repti 22 Vys$Si proud nez 7,5 FLC
07 Ztrata faze 23 Nevyvazenost fazi motoru
08 Sled fazi 24 Zemni chyba

09 Zkrat tyristoru, nebo nespravné zapojen 25 Neni proud

10 Dlouhy¢as rozihu 26 Neni napajerizeni

11 Fekratenicasu pohybu pomalou rychlosti | 27 Nadproud (Inverse)

12 Cas odezvy MODBUS 28 Proud stZzného koliku

13 Externi chyba 29 Wrong VZC

14 Nespravné parametry 30 Slepené kontakty

15 Chyba komunikace 31 Neni kalibracé

16 HiliS mnoho rozbha

® hema parametry automatického resetu
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8.3.6. Parametry automatického resetu

Parametr # Rozsah Tovarni hodnota

Automaticky reset povolen 501 0 - nepovolen 0 - nepovolen
1 - povolen

Pri aktivni chyk® prehrati 502 0 — automaticky reset této chyby 0 - automaticky reset
nepovolen této chyby nepovoler

1 — pakej nez chyba pomine

2 — patkej 10s

3 — pakej 20s

4 — pakej 30s

5 — pakej 40s

6 — pakej 50s

7 — pakej 1 minutu

8 — pakej 2 minuty

9 — pakej 3 minuty

10 — pa&kej 4 minuty

11 — pa&kej 5 minut

12 — p&kej 6 minut

13 — p&kej 7 minut

14 — p&kej 8 minut

15 — p&kej 9 minut

16 — pakej 10 minut

17 — p&kej 15 minut

18 — pa&kej 30 minut

19 — pa&kej 45 minut

20 — pakej 1 hodinu

Chyba pehati, paet pokud o reset | 503 0 — bez omezeni 0 — bez omezeni
1-100

Chyba pehati prodleva jed 504 0-9000 (x0.1s) 10

pokusem #1

Chyba pehati prodleva mezi pokusy| 505 0 - 9000 (x0.1 s) 100

Chyba pehati cekani na odezmi 506 0 - 600 (x0.1 s) 0

Chyba pehrati vymaz potu pokus = | 507 0 - nepovoleno 1 - povoleno
1 - povoleno

Chyba pehati reset v dobrozbshu 508 0 - nepovolen 1 - povolen
1 - povolen

%§ pii volb& povoleno dojde k vymazu piu pokus pouze i ruénim resetu, nebo resetu z komunikace

Pozn.:

DalSi parametry automatického resetu jinych chgh gejné, jak je uvedeno vySe. Adresace je poaunut
oproti prvni sad parametit o ((¢islo chyby -1)*7).

Napr.:restart chyby ztratddiciho napajeni ¢ekani na odezmi je na adrese:

(#chyba pehrati —¢ekani na odezmi) + @islo chyby — 1)*7 + posun o -1 = 506+(26-1)*7-1 806
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8.3.7. Parametry 1/0

Parametr

#

Rozsah

Tovarni hodnota

Programovani vstupg
#1

u901

0 - neosazeno

1 - mekky rozbsh

2 - zastaveni

3 - mekky dokgh

4 - externi chyba

5 - reset

6 - start nebo stop

7 - start nebo #kky stop

8 - rozkEh prvniho motoru

9 - rozkeh druhého motoru

10 - rozlkh tretiho motoru

11 - rozlkh étvrtého motoru

12 - mekky dobsh prvniho motoru
13 - mekky dobsh druhého motoru
14 - mekky dobsh tretiho motoru
15 - nekky dobsh ¢tvrtého motoru
16 - volba motoru LSB

17 - volba motoru MSB

18 - pomalu vied

19 - pomalu vzad

20 - Setteni energie

21 - bez Sééni energie

2 - zastaveni

typ signalu na vstup
#1

u902

0 — trvale sepnuto

1 — impuls sepnuto

2 — trvale rozepnuto
3 — impuls rozepnuto

1 — trvale rozepnuto

¢as potebny 903 1-10(x0.1s) 1
pro aktivaci vstupu
#1
¢as potebny pro 904 1-10x(0.15s) 1
deaktivaci vstupu #1
Programovani vstugu905 0 - neosazeno 3 — nmekky dokeh
#2 21 - bez Sééni energie
viz moznosti vstupu #1 (viz 901)
typ signalu na vstupu906 0 — trvale sepnuto 1- trvale rozepnuto
#2 1 — impuls sepnuto
2 — trvale rozepnuto
3 — impuls rozepnuto
¢as potebny pro 907 1-10(x0.15s) 1
aktivaci vstupu #2
¢as potebny pro 908 1-10x(0.159) 1
deaktivaci vstupu #2
Programovani vstugu909 0 - neosazeno 1 - mekky rozksh
#3 21 - bez S¢eni energie
viz moZnosti vstupu #1 (viz 901)
typ signalu na vstupu910 0 — trvale sepnuto 0 — trvale sepnuto
#3 1 — impuls sepnuto
2 — trvale rozepnuto
3 — impuls rozepnuto
¢as potebny pro 911 1-10(x0.15s) 1
aktivaci vstupu #3
¢as potebny pro 912 1-10x(0.159) 1
deaktivaci vstupu #3
Programovani vstupu913 0 - neosazeno 0 - neosazeno

#4

21 - bez Sééeni energie
viz moznosti vstupu #1 (viz 901)
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Parametr

Rozsah

Tovarni hodnota

typ signalu na vstup
#4

u914

0 — trvale sepnuto

1 — impuls sepnuto

2 — trvale rozepnuto
3 — impuls rozepnuto

0 — trvale sepnuto

¢as potebny pro 915 1-10(x0.15s) 1
aktivaci vstupu #4
¢as potebny pro 916 1-10x(0.159) 1
deaktivaci vstupu #4
priorita vstug 917 0 - vstup#1, vstup#2, vstup#3, komunikace - vstup#1, vstup#2, vstup#3,
1 - vstup#2, vstup#1, vstup#3, komunikacdomunikace
2 - vstup#2, vstup#3, vstup#1, komunikace
3 - vstup#1, vstup#3, vstup#2, komunikace
4 - vstup#3, vstup#1, vstup#2, komunikace
5 - vstup#3, vstup#2, vstup#1, komunikace
6 - vstup#1, vstup#2, komunikace, vstup#3
7 - vstup#2, vstup#1, komunikace, vstup#3
8 - vstup#2, vstup#3, komunikace, vstup#1
9 - vstup#1, vstup#3, komunikace, vstup#2
10 - vstup#3, vstup#1, komunikace, vstup#2
11 - vstup#3, vstup#2, komunikace, vstup#1
12 - vstup#1, komunikace, vstup#2, vstup#3
13 - vstup#2, komunikace, vstup#1, vstup#3
14 - vstup#2, komunikace, vstup#3, vstup#1
15 - vstup#1, komunikace, vstup#3, vstup#2
16 - vstup#3, komunikace, vstup#1, vstup#2
17 - vstup#3, komunikace, vstup#2, vstup#1
18 - komunikace, vstup#1, vstup#2, vstup#3
19 - komunikace, vstup#2, vstup#1, vstup#3
20 - komunikace, vstup#2, vstup#3, vstup#1
21 - komunikace, vstup#1, vstup#3, vstup#2
22 - komunikace, vstup#3, vstup#1, vstup#2
23 - komunikace, vstup#3, vstup#2, vstup#1
Volba aktivity vstugi| 918 0 — posledni povel platny 2 — podle priority
1 — prvni povel platny
2 — podle priority
programovani 919 0 - nezvoleno 8 — hlaseni chyby
reléového vystupu #1 1 — chod (aktivni od povelu start)
2 — aktivni po dobu rozthu
3 — aktivni po ukoeni rozighu
4 — aktivni pi zastaveni
5 — aktivni po dobu #kkého dokhu
6 — zastaveni (aktivni od povelu stop)
7 - je pouzito jiné nastaveni nez prvni
8 — hlaseni chyby
9 — hlaSeni varovéani
prodleva ped 920 0 —600 (x0.1 s) 0
aktivaci relé #1
prodleva ped 921 0 —600 x(0.1 s) 0
deaktivaci relé #1
logika spinani relé #2922 0 — v klidu rozepnuto 0 — v klidu rozepnuto
1 — v klidu sepnuto
programovani 923 0 — nezvoleno 3 - aktivni po ukodeni rozkhu
reléového vystupu #2 9 — hlaSeni varovani
viz moznosti vystupu #1 (viz 919)
prodleva ped 920 0 — 600 (x0.1 s) 0
aktivaci relé #2
prodleva ped 921 0 — 600 x(0.1 s) 0
deaktivaci relé #2
logika spinani relé #2926 0 — v klidu rozepnuto 0 — v klidu rozepnuto
1 — v klidu sepnuto
rezervovano 927 — 933
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8.3.8. Obecné parametry
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
volba jazyka 1001 1 — Anglitina 1 — Anglictina
moznosti jazyk nejsou trvale stejné ,
prosim kontaktujte svého distributora
produkti Solcon
viefiny 1002 | 0 — 60 nastaverfsu 0
minuty 1003 | 0 — 60 nastaverfsu 0
hodiny 1004 | 0 — 23 nastaverfsu 0
den 1005 | 1 — 31 nastaveni data 1
mésic 1006 1 — 12 nastaveni data 1
rok 1007 | 2014 — 2050 nastaveni data 2014
kontrast LCD displeje | 1008 1-8 6
intenzita LCD displeje | 1009 1-8 8
rezervovano 1010 | 0-10 0
Tovarni nastaveni 1011 | O - posledni chyba 11 - nati/proud/&inik
zobrazované aktualni 1 — posledni varovani
hodnoty 2 — teplotatidel RTD %
3 — teplota snimané termistorem PTC
4 - teplota snimana termistorem NTC
5 — vnitni teplota jednotky
6 — frekvencé!
7 — napéjentidicich obvod
8 — silové 3f napajeni
9 — aktualni 3f proud motoru %FLA
10 — aktudlni 3f proud v A
11 - nati/proud/&inik
rezim displeje 1012 | O - zakladni 0 — zakladni
1 - profesional
2 - expert
uzangeni paramer 1013 | O - uzandeno 1 — odenieno
1 - odendeno

“Ovolby 2, 3 a 4 jsou platné pouze s instalovanditeloou jednotkou
?Lvolby 6 a 7 jsou mozné pouze &kterych reZini displeje

8.3.9. Komunika¢ni parametry
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
nepouzito 1101
rychlost grenosu 1102 12 - 1200 (bps) 1152 - 115200 (bps)
24 - 2400 (bps)
48 - 4800 (bps)
96 - 9600 (bps)
192 - 19200 (bps)
384 - 38400 (bps)
768 - 76800 (bps)
1152 - 115200 (bps)
délka stop bitu 1103 0 - 0.5 bit 1-1.0 bit
1-1.0 bit
2 - 1.5 bit
3 - 2.5 bit
volba parity 1104 0 - zadny 0 — zadna
1-suda
2 - licha
adresa padzené jednotky 1105 1-247 1
Trvala znéna paramefr po 1106 0-Ne,1-Ano 0-Ne
komunikaci
povel po komunikaci 1107 0-Ne, 1-Ano 0—Ne
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Parametr # Rozsah Tovarni hodnota

doba platnosti povelu po 1108 0-100 (x0.1s) 10

komunikaci

trvala platnost povelu reset 1109 0-Ne, 1-Ano 0—Ne

prodleva komunikace 1110 0 - 9000 (x0.1 s) 100

UPD Comm. Steps 1111 0 — owfeni dat ped zapisem 0 — owfeni dat ped zapisem
1 — owkteni dat po zépisu

Pozn.:
1. Cislo parametru # méa posun 1. Adresa je vzdy posumut neZislo parametru. Nap parametr # 1
ma adresu 0.
2. Je-li pouit pikaz vicenadsobného zapisu regigtt6) a kkterd hodnota je mimo rozsah, nebo pod
dovolenym omezenim, je v odpal hlaSena chyba lllegal_Data Address (kdd vyjirak9?2).
3. Zmena paramefr je moZna pouzeipzastaveném pohonu.
Je-li pohon ve stavu ¢kkého rozkshu, mékkého dokhu, chodu na nizké rychlosti, jednotka iStart
ignoruje povel vicenasobného zapisu regiaty odpo¥d” odesSle hlaseni lllegal_Function (kdd vyjimky
0x01).
4. Fi opakovaném vicenasobném zapisu regigtmkce 16) do stejné jednotky dkejte alespd 0,5s
5. Aby byla platna z#na jednoho, nebo vice komundkach paramefr je nutné vypnout a zapnout
napajeniidicich obvod jednotky iStart.
6. Po zngn¢ parametit jednotky iStart je na zodpd&dnosti uzZivatele, aby proved| jejich&eni a
testovani.

8.3.10. Piiklad 2: éteni nastaveni paramedr

Cteni paramefr#173 — 175 (adresy 172 — 174) {atni naggti, posateni proud, proudové omezeni) pro
motor¢ 4 z jednotky iStart s adresou #1.:

Byte Popis Hodnota Poznamka
1 ¢isli seriové linky (0Ox01)
2 funkce (0Ox03)
3 pasateini adresa horni (0Ox00) Address =172 (173 - 1)
4 pasateini adresa dolni (OXAC)
5 paiet registéi horni (0Ox00)
6 patet registfi dolni (0Ox03)
7 CRC dolni (OxXX)
8 CRC horni (OXYY)
Normalni odpovd’ jednotky iStart
Byte Popis Hodnota Poznamka
1 ¢isli seriové linky (0x01)
2 funkce (0x03)
3 paiet byt (0x06)
4 data horni (0x00) pocateini naggti Volt = 0
5 data dolni (0x1C)
6 data horni (0x00) pocateini proud = 0%
7 data dolni (0x00)
8 data horni (0x01) proudové omezeni = 400%
9 data dolni (0x90)
10 CRC dolni (OxXX)
11 CRC horni (OxYY)
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8.3.11.

Piiklad 3: zapisu jednoho parametru

Zapis parametru #14 (Urov@odpEti = 80% , adresa 13) do jednotky iStart s adreésbu

11%

Byte Popis Hodnota Poznamka
1 | ¢isli seriové linky (0x07)
2 | funkce (0x06)
3 | pasateni adresa horni (0x00) Address =13 (14-1
4 | patateeni adresa dolni (Ox0D)
5 | data dolni (0x00) 80% of rated line voltag
6 | data horni (0x50)
7 | CRC dolni (OxXX)
8 | CRC horni (OXYY)

Normalni odpowd’ jednotky iStart

Byte Popis Hodnota Poznamka

1 ¢isli seriové linky (0x07)

2 funkce (0x06)

3 pasateini adresa horni (0x00) adresa =13 (14-1)

4 pasateini adresa dolni (Ox0D)

5 hodnota registru horni (0x00)

6 hodnota registru dolni (0x50)

7 CRC dolni (OxXX)

8 CRC horni (OxXYY)

8.3.12. Piiklad 4: vicenasobny zapis paramatr

Zapis parametr#13 — 15 (zemni proud = 75%, UrdvyeodgEti =40%, Uro¥n prepsti = 120% -

adresy 12 — 14) do jednotky iStart s adresou #128.

Byte Popis Hodnota Poznamka
1 ¢isli seriové linky (Ox80)
2 funkce (0Ox10)
3 pasateini adresa horni (Ox00)
4 pasateini adresa dolni (Ox0C)
5 paset registéi horni (0Ox00)
6 paiet registhi dolni (0x03)
7 paiet byt (0Ox06)
8 data horni (0Ox00) hodnota = 75
9 data dolni (0x4B)
10 data horni (0Ox00) hodnota = 40
11 data dolni (0Ox28)
12 data horni (0Ox00) hodnota = 120
13 data dolni (0Ox78)
14 CRC dolni (OxXX)
15 CRC horni (OXYY)
Normalni odpovd’ jednotky iStart
Byte Popis Hodnota
1 ¢isli seriové linky (0x80)
2 funkce (0x10)
3 pasateini adresa horni (0x00)
4 pasateini adresa dolni (0Ox0C)
5 paset registéi horni (0x00)
6 paiet registfi dolni (0x03)
7 CRC dolni (OxXX)
8 CRC horni (OxYY)
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Pozn.:
Po zmén¢ parametit jednotky iStart je na zodpéanosti uZivatele, aby provedl jejich&eni a testovani.
Wijimeéna odpo¥d’ lllegal_Data Adress (kod 0x02) nastaven pokud:

«.néktery z parametrje mimo rozsah

«.Funkce vicenadsobného zapisu redi$ti6) je mimo rozsah

8.4.Zapis fidiciho registru (Word Registr)

Jednotka iStart obsahuje jedédici registr ukeny pro zapis povelu. Registr iglo #1 a je na adrese
45000. Praizeni jednotky pomodidiciho registru pouzijte:
e pouze funkci 16
* adresa horni = 0x13
* adresa dolni = 0x88
e zapis pouze jednoho registru
e pouZijte data horniS-byte of dath= Ox5a
e dolni bityfidiciho registrul(S-Byte of data

Bit Funkce Poznamka
0 Stop Zapis "1" (ON) pro zastaveni
1 Soft Stop Zapis "1" (ON) pro Soft Stop
2 Start Zapis "1" (ON) pro start
3 Tieti nastaveni Zapis "1" (ON) pro zapnuti
Zapis "0" (OFF) pro vypnuti
4 Druhé nastaveni Zapis "1" (ON) pro zapnuti
Zapis "0" (OFF) pro vypnuti
5 Pomala rychlost Zapis "1" pro nizkou rychlost /I neni aktivni — pro budouci
Zapis "0" pro normalni start vyuziti!!
6 Pomala rychlost — chod | Zapi$ "1: pro zptny chod /I neni aktivni — pro budouci
vzad Zapis "0" pro chod vied vyuZziti!!
7 Reset Zapis "1" (ON) pro reset
Pozn.:
1. Neni moznéistiidici registr. Aby jste zjistili stav starteruigptéte ,logicky stav” (aktualni parametr #1
— adresa 0).

,,,,,

je hlaSena chyba.
3. Varovani: NeZ vyslete po komunikaci povel start, pffie, Ze mate alespoa jednom logickém vstupu
hodnotu stop a tento vstup ma vysSi prioritu neakakace.
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8.4.1. Priklad 5: zépisfidiciho registru

Povel rozkhu jednotce iStart #1

Byte Popis Hodnota Poznamka

1 ¢isli seriové linky (0x01)

2 funkce (0x10) Byty 2 - 8 musi byt jako v tomtailadu!!!
3 pasateini adresa horni (0x13)

4 pasatesni adresa dolni (0x88)

5 paiet registéi horni (0x00)

6 paiet registhi dolni (0x01)

7 paiet byt (0x02)

8 data dolni (Ox5A)

9 data horni (0x04) Bit 2 je nastaven na Start.
10 CRC dolni (OxXX)

11 CRC horni (OxXYY)

Normalni odpowd’ jednotky iStart

Byte Popis Hodnota
1 ¢isli seriové linky (0x01)
2 funkce (0x10)
3 pasateini adresa horni (0x13)
4 pasateini adresa dolni (0x88)
5 paet registéi horni (0x00)
6 paet registd dolni (0x01)
7 CRC dolni (OxXX)
8 CRC horni (OxYY)

8.5.Diagnostika

Funkce komunikace Modbus 08 implementovand v jednotce iStart giiaye komunikéni linku mezi
nadizenym a potizenym z&izenim.

Jednotka iStart opakuje data dotazuc{dilnkce 0x00)

Dotaz na jednotku #1:

Byte Popis Hodnota
1 ¢isli seriové linky (0Ox01)
2 funkce (0Ox08)
3 diléi funkce horni (0Ox00)
4 diléi funkce dolni (0Ox00)
5 data dolni (0x37)
6 data horni (OxA5)
7 CRC dolni (OxXX)
8 CRC horni (OXYY)

Normalni odpovd’ jednotky iStart
Byte Popis Hodnota
1 ¢isli seriové linky (0Ox01)
2 funkce (0Ox08)
3 diléi funkce horni (0Ox00)
4 diléi funkce dolni (0Ox00)
5 data dolni (0x37)
6 data horni (OxA5)
7 CRC dolni (OxXX)
8 CRC horni (OXYY)
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8.6. Wjimkové odpovedi

Je-li vyslanaidicim zdizenim zptava jednotce iStart je mozré&tara z uvedenych odpédi:

1. Neni-li v dotazu indikovana Zzadna komurtikichyba a neni Zadna chyba v programu komunikace
v jednotce iStart, je odeslana normalni odjdv

2. Pokud jednotka iStart neobdrzi zpravu,inkpili preruSeni komunikani linky, jednotka neodpovi.
Ridici zaizeni vyhlasi chybu komunikace #lE dlouha prodleva.

3. Obdrzi-li jednotka iStart zpravu s chybnym CRiZi&m nebo paritou, neodpoRidici zaizeni vyhlasi
chybu komunikace —fi$ dlouh& prodleva.

4. Je-li zprava fenesena spra¥nale jednotka iStart zjisti chybu ve funkdigepesenych hodnotach, nebo
je-li jednotka zaneprazéna, vysle vyjimkovou odp@d’. Vjimkova odpo¥d’ obsahuje kéd, ktery
informujefidici z&izeni o typu chyby.

8.6.1. Wijimkovy odpowdni blok
VWjimkova odpo¥d ma pevnou délku 5 byt Prvni obsahujéislo z&izeni, druhy vraci furdni pole
stejné jako v dotaze, ale MSB je nastaven ndittgmo 0x80). Teti byte obsahuje vyjimkovy kod.

Posledni dva byterpnaseni CRC.

8.6.2. VWyjimkové kédy podporované iStartem

Kéd Typ Poznamka
01 nespravna funkce pozadovana funkce neni podporovana.
Podporované funkce jsou 3, 4, 6, 8 a 16.
02 nespravna datova adresa adresa dat je mimo dovoleny rozsah
03 nespravna hodnota dat | hodnota dat je mimo dovoleny rozsah
04 chyba potizeného Datova hodnotétena z externi EEPROM neni platna
zaizeni
06 podizena jednotka je jednotka iStart je zanepraatiha,ridici z&izeni musi odeslat dotaz peéid
zaneprazdina znovu

8.6.3. Piiklad 6: vyjimkova odpaid’
Chcete-li zapsat nespravnou hodnotu do parametrfGtbwn podgti = 128%, adresa 13) do jednotky
scislem #10.

Byte Popis Hodnota Poznamka

1 ¢isli seriové linky (Ox0A)

2 funkce (0x06)

3 pasateini adresa horni (0x00) adresa =13 (14-1)
4 pasateini adresa dolni (Ox0D)

5 data dolni (0x00) 128% Un

6 data horni (0x80)

7 CRC dolni (OxXX)

8 CRC horni (OxYY)

vyjimkova odpo¥d’

Byte Popis Hodnota Poznamka
1 Cisli seriové linky (Ox0A)
2 funkce (0x86) pavodni + 0x80
3 vyjimkovy kod (0x03) nespravna hodnota dat
4 CRC dolni (0xXX)
5 CRC horni (OXYY)
Pozn.:
MuZe nastat situace, kdy iStart vySle spravnou odétpoale poZzadovana akce néefe byt provedena.
pozadavek nad Fizeného zaftizeni jednani iStart
zapis parametryiprozbehu ignorovano

Zapis malo paramdtr(fce 16), nebo jsou mimo rozsghomezeni dle dovoleného rozsahu

povel rozlghu (fce 05) pi povelu zastaveni ze svorek Pokud ma svorka vyssi prioritu, je povel z komunéa

ignorovan, jinak se provede. BliZze viz nastaveidrjiy /0
(917 a 918).
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8.7.Komunikace Profibus
8.7.1. Obecné parametry

Priklad kédi 1: obecné parametry v GDS souboru

33
34: ;==== General DP Keywords ====================
35
36:
37: GSD_Revision =5
38: Vendor_Name ="Solcon Ltd"
39: Model_Name = "iStart"
40: Revision ="1.00"

41: Ident_Number = OXAFFE
42: Protocol_Ident =0

43: Station_Type =0

44: FMS_supp =0

45: Hardware_Release ="V1.00"

46: Software_Release ="V1.00"

47: Redundancy =0

48: Repeater_Ctrl_Sig=2

49: 24V_Pins =0

8.7.2. Provozni rezim komunikace Profibus

iStart podporuje DPVO a DPV1

«.DPVO(cyklicky) umo#uje:
- rozkeh a zastaveni
- ¢teni parametr (zapis neni dovolen)

«.DPV1 umo#uje
- V8e co umoituje DPVO
- Zmenu cyklickych parametrzobrazenych v DPVO
- zapis do registr

8.7.3. Popis ramce DPVO (cyklicky)
ztidici jednotky jsou feneseny 2 byte (16kijtdo jednotky iStart
Z jednotky iStart je vyslano didici jednotky 40byt.

&2 PROFIBUS DP Master Simulator <SOLCAFFE (5).GSD> (Cyclic Communication) - [Communicator] [ |[E][%]

ﬁf\q File Address Communication ‘Window  Extra Help - & %

1|of] |11 Z|0|0I0|&
Bitl+\iedemann GmbH
Morm Diagnosis -
) ExtDiag
Current Slave Address ) StatDiag
2 Prm Fault
Edit | i ;J ﬂg iJQ g g gj ‘ Cfg Fault
) Diag Overflow

% Communication Active |dent Mumber 1AFFE"

Status ..Elonnec:ted
Paiameter  [30FD 000 0001 000200C Confia [52C0 0001 420300 0242 €

Dutput Data Input Data User Diagnosis
7E543210 7E543210 76543210

01 00000001 .
03 00000011 .
00 000poooo .
00 00000000 .
00 00000000 .
00oooooa .
00 00000000 .
00 00000000 .
o0 0o0oooao .
a0oooooa .
: 06 0000010

Obrazek 33: Parametry DPVO (cyklipeametry)

1. 84 0011010 2 30

— S Om DN
=
o
Mmoo oOoo oo o —

=0
=1
=

W
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8.7.3.1.  Struktura ramce vyslaného pro iStart

iStart umoauje 4 fizné nastaveni pro rodwdokeh. Na displeji jsou zobrazeny jako#zna nastaveni.
«.prvni byte musi byt Ox5A (desitk&®0)
«.druhy byte je nasledujici

Tabulka 1 Rdmec vyslany pro iStart byte 2

Bit Funkce Hodnota
0 Stop 1 = stop
1 Soft Stop 1 = soft stop
2 Start 1 = start
3 MSB viz tabulka 2
4 LSB
5 Slow Speed 0 f norma[nl rychlost
1 = pomalé rychlost
0 = chod vped
6 Slow Spd Reverse 1 = chod vzad
7 Reset 1 = reset
“bit 0 je LSB
Tabulka 2: Kédovani nastaveni pomoci LSB a MSB
¢islo nastaveni LSB MSB
prvni nastaveni 0 0
druhé nastaveni 1 0
tieti nastaveni 0 1
&tvrté nastaveni 1 1

Priklad:
zadani resetu poslete 0x50 nastedx30

8.7.3.2.  Struktura genaSeného rdmce pro iStart
Odpowdni ramec obsahuje 20 paryta (40byte). Kazdy pariedstavuje jeden registr o délce 1aGibit
(word). Prvni byte je MSB (nejvys3i hodnota)

8.7.3.3.  Jak pracovat s odp@éuni zpravou
Existuji dva zfisoby jak editovat padi registi, které jsou zobrazeny v DPVO:
* Zména paramefrv GDS souboru
* poslat poZadavek na data (pouze v DPV1)

8.7.3.3.1. Zn¥na parameti v souboru GDS
Radky 503 aZ 534 v GDS souboru obsahuji vypis paramarametry se zobrazuji v blocich. Kazdy blok
ma 4radky a odpovida jednomu registru (20 ligkedstavuje 20 registy.
Druhytadek kazdého bloku #ima ,Unsigned 16“ nasledovarcslem registru (zobrazeno zetgnBliZze viz
sekce 8.7.¢isla registi aktualnich hodnot (desitkove) na strd@3

Priklad kodh 2: Cést, ve které jsou uvedeny registry zobrazené vD@Yklicky)

190: ExtUserPrmData = 1001 " INDIREC PAR 1 "
191: Unsigned16 1 1-1000

192: Prm_text Ref =100

193: EndExtUserPrmData

194

196: ExtUserPrmData = 1002 " INDIREC PAR 2 "
197:  Unsigned16 2 1-1000

198: Prm_text Ref =100

199:  EndExtUserPrmData

200:

201: ExtUserPrmData = 1003 " INDIREC PAR 3 "
202: Unsignedl6 3 1-1000

203:  Prm_text Ref=100
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204: EndExtUserPrmData

285:  ExtUserPrmData = 1020 " INDIREC PAR 20 "
286: Unsignedl6 22 1-1000

287:  Prm_text Ref =100

288: EndExtUserPrmdata

8.7.3.3.2. Pouziti datového dotazu (DPV1) pro ¥yheqisti zobrazenych v DPVO
Editacicisla slotu 1 a indecu 2ihete zménit registr zobrazeny v DPVO0. Kazdy registr ma i@ fdva
byte/1 slovo). Prvni bytefpdstavuje MSB registru.

V ukazce pouzijeme jednoduchy ,Profibus masterzkgné parameti tak, Ze budeme v DPVO i
(cyklicky) nasledujici registry:
. logicky stav

. proud

naggti

vykon

. hasobitel vykonu
&inik

7.1idici vstupy

8.fidici vystupy

9. odpor termistoru

10 izola&ni odpor

RGN RENES

Krok 1. nejprve musime najitslo registru v sekci 8.7.7. 8.7 &la registh aktualnich hodnot (desitkove) na
strarg 123

Tabulka 3:¢isla registii pro uvedeny fiklad

N&zev registru Cislo desitkow Cislo hexa
logicky stav 1 00 01
proud 2 00 02
napti 3 00 03
vykon 12 00 0C
nasobitel vykonu 13 00 OD
Gginik 14 00 OE
Fidici vstupy 5 00 05
reléové vystupy 6 00 06
odpor termistoru 11 00 OB
izolaéni odpor 7 00 07
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Krok 2. obngnacisel registit
Zmeéna zobrazovanych regigtv DPVO zapisem vySe uvedenygsel do slotu 1 a index 2 pomoci datového

dotazu DPV1

& PROFIBUS DP Master Simulator <RVS-DX (5).GSD> (Cyclic Communication) - [DPV1 (MSAC1)] []E]F?l

l"'ﬁ.- Eile  Address Communication  Window  Extra Help - &

F0ooeE 9

F S| = |iT

Responge Timeout [710ms]

[rata Request
Slat Murnber ’17 Length |7
Index ’27 Operation ,\A-"litE—L|
Wwirite D ata (hex) |0 01 00 02 00 03 00 0C 00 0D 00 OF 00 05 00 06 00 OB 00 07

Read Data [hex) |

Status [write: 0K

T
Obrazek 34: Zrmna zobrazovanych regigtv DPVO

Seznam regisirje mozné lehceipgist ze slotu 1 a indexu 2 pomoci datového dotazZdIDP

% PROFIBUS DP Master Simulator <RVS-DX (5).GSD > (Cyclic Communication) - [DPV1 (MSAC1}] E]@]FS'_('I

l"‘fw File Address Communication  Window  Extra Help - &

iy S| =500/ 9
= | =E= | <

Configuration
Responze Timeout [¥10ms] ’7

Data Reguest
Slot Number ’17 Length lr
Index ’7 Operation m
Wwiite D ata [hes) |
Read Data [hex] |0 0 0002 00 03 00 02 00 0D 00 0E 00 05 00 06 00 08 00 07
Status |Read O

TR T
Obréazek 35Cteni¢isel registh , které se zobrazi v DPVO

8.7.4.0perace dostupné v datovém dotazu DPV1
» Volba registéi zobrazenych v DPVO0 (cyklicky) viziedchozi sekce.
« Cteni a z&pis libovolného registru

8.7.4.1.  Cteni a z&pis libovolného registru

Cteni a zapis pomoci datového dotazu DPV1 umj@zist a zapsat skupinu 20 registrjednom cyklu.
Tyto registry musi byt naslediza sebou viz sekce 8.7.7 na s¥raf3

Jinymi slovy registry 2 aZ 18 je mozné&:ist v jednom cyklu, ale pibujeme dva cykly, pokud chceme
natist registry 4 a 9 bez si@ni registi 5 az 8.

Cykluséteni a zapisu pomoci datového dotazu DPV1 je dedine nasledujicich krocich:
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Krok 1: Definicegisla prvniho registr pro¢teni a zapis
Krok 2: Editace pétu registti nasledujicich

Napriklad chceme-Itist registry 2 az 18 definujeme registr 2 jako pregistr a 16 jako p@t
nasledujicich regisir
Cislo registru musi vZdy byt ve tvaru slova (1 womipto je registr 0x80 definovan jako 00 80.

8.7.4.1.1. Priklad datového dotazu féeni reqisth 2 az 6
Registr keiteni je 0x80.

Krok 1: Definicecisla prvniho registr pro éteni
vloZtecislo 2 do pol&isla slotu a do pole indexu
vloZte 00 80 do definice prvniho registru (0x80)

% PROFIBUS DP Master Simulator <SOLCAFFE (5).GSD> (Cyclic Communication) - [DPV1 (Msac1)] [= |[E2]fX]

(‘4'5! File Address Communication Window Extra Help - & x
- Info | j =
b gl > Z00eR 9
Configuration
Reszponze Timeout [*10msz] ,7 Zapiéte
slot: 2

Data Request sndex: 2
Slok Murnber 2 h :

¢islo registru 80

Index 5 Operation m hex
“witite D ata [hex) 0] 80/

Fiead Data [hex) |

Status ['write O,
I

Obrazek 36: volbaisla registru

Krok 2: Nastaveni pttu nasledujicich regigtr
vloZte 3 do pole pdu sloti
vloZte 2 do pole index
vloZte 8 do pole délky
Délka je 8, protozZe kazdy zestenych registt ma délku 2 byte

& PROFIBUS DP Master Simulator <SOLCAFFE (5).GSD> (Cyclic Communication) - [DPV1 (MsAc1)] (2 ][B)(X]

"‘TE:'.' File pAddress Communication indow Extra Help - & X
b Sdl| o NS 9
4 slot: 3s
— index: 2
onfiguration
8 byte —

Fesponze Timeout [*10ms]

(4 registry)

Data Request /
Slot Mumnber 3 Length @

Index 2 Operation Fead -
Write Oata [hex] |
Fiead Data (hex) (D000ODO0O01E0018 "o
Statusz |Read OF.
T

Obréazek 37Cteni 4 nasledujicich registr
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8.7.5.Konfigurace komunikace Profibus v jednotce iStart

VesSkeré pdebné parametry pro nastaveni komunikace ProfilmusgbsaZzeny v nabidce ,Nastaveni
komunikace Profibus* v 5 krocich:

1. zvolte typ komunikace COWM OPTI ON
- ** PROFI BUS **-
2. zvoltegislo stanice SERI AL LI NK NO.
ENABLE

3. zvolte moznost zadavani pararaégmmunikaci Profibus, pokud je vyZzadovano

COM CHANGE PARAN
YES

4. zvolte ovladani povelstart/stop komunikaci Profibus, pokud je vyZzadavan

CVD VI A COWV
YES

8.7.6.Definice hlidani plynulosti komunikace - watch dog
Mechanismus Watch -Dog povoluje, nebo zakaridieimu zéizeni Profibus vykonavat vyéanou

kontrolu nad jednotkou iStart.
Je-li zvoleno hlidanivatch —Dog, pohon se zastavi, pokud dojde ke¢zkgnunikace.
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8.7.7. Cisla registez aktualnich hodnot (desitka)
C'S.IO Nazev parametru Popis
registru
logicky stav jednotky iStart indikuje:
di5: iStart v chy®
di4: motor zastaven
d1i3: motor nikce dobiha
d12:  motor ndkce rozbihd
d10: ¢islo nastaveni LSB
do: ¢islo nastaveni MSB
ds: motor Bzi pomalou rychlosti vied
d7: motor kzi pomalou rychlosti vzad
dé6: chyba izoléniho odporu (volitelné)
d5..d0: rezervovano
2 proud proud v % FLA
nagti silové napajeci na&gi ve V
4 sled fazi 1: spravny sled fazi 0: nespravny Hed
stav logickych vstufu
o d15..d3: rezervovano
5 logické vstupy (svorky) | g2: stav logického vstupu #3 — 1: aktivni, O: naadit
di: stav logického vstupu #2 — 1: aktivni, 0: neadt
do: stav logického vstupu #1 — 1: aktivni, O: neadit
stav vystupnich relé
di: stav relé #2 — 1: aktivni, 0: neaktivni
do: stav relé #1 — 1: aktivni, 0: neaktivni
7 izol&ni odpor hodnota izotmiho odporu motoru@ (volitelna jednotka)
8 zemni proud zemni proud v % FLA
9 nevyvazenost proud nej\wtsi nevyvazenost proudu mezi fazemi, %
motoru
10 frekvence frekvence napéjeni, Hz
11 odpor termistoru odpor termistoru X1Qvolitelna jednotka).
12 vykon [Watt] —dolni |\ o\ 1 modulo 64K (65536)
slovo
13 ‘S’?gk\j’o” [Watf] —horni | vk on dkleno 64K (65536) beze zbytku
14 &Einik Geinik * 100
15 celkovy¢as chodu [s] - celkovy¢as chodu modulo 64K (65536)
dolni slovo
16 celkovy¢as chodu [s] - celkovyc¢as chodu deno 64K (65536) beze zbytku
horni slovo
logicky stav i vypadku C o e et -
17 napajeni logicky stav pi vypadkuridiciho napajeni
18 celkovycas chodu celkovyas chodu motoru v hodinach
19 celkovy poet start celkovy p@et rozight
20 délka posledniho rozbu | doba trvani posledniho & v s
velikost proudu fi - . .
21 poslednim rozéhu proudova Sgika @i poslednim rozéhu
22 prodleva ped povolenim | prodleva ped povolenim povelu roZbu (@i chybe piiliS mnoho
dalSiho rozbhu [s] rozbsht)
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Cislo
registru

Nazev parametru

Popis

23

celkovy pdéet chyb

celkovy pe&et chyb

24

¢islo posledni chyby

¢islo @iciny posledni chyby

01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

prehrati

zkrat

getizeni

nizky proud

podpti

gepsti

ztrata faze

sled fazi

zkrat tyristoru, nebo chyba zapojeni
@ilis dlouhy start

prekroieni¢asu chodu pomalou rychlosti
prodleva v komunikaci Modbus
externi chyba

Spatné parametry

COM Port Failed

gedkraien dovoleny péet rozighi
izol&ni stav motoru (volitelné)
termistor (volitelné)

nespravna frekvence

neni napajeni

nadproud 7.5 * FLA

nadproud 7.5 * FLC
nevyvazenost proidnotoru
zemni chyba

Zadny proud

neni napajeitizeni
nadproudIinverse)

nadproud #ny kolik

29 Wrong VzZC

30
31

slepené kontakty
chyba peklenuti (bypassu)

25

proud pi vzniku chyby

proud p posledni chybv A

26

stav logickych vstup

27

verze CRC16

unikatni kalkulace CRC16 pro kazdoai SW

28

sled fazi

1:

pozitivni, 0: negativni

29

prodleva ped vznikem
chyby nadproud

¢as zbyvajici do vzniku chyby nadproudu v s

30

Cos Phi

Cos fi * 100

31

nagti faze 1

nagti fazel, jmenovité napi*10

32

nagti faze 2

nagti faze2, jmenovité napi*10

33

nagti faze 3

nagti faze3, jmenovité napi*10

34

proud faze 1

proud ve fazi 1, FLA*10

35

proud faze 1

proud ve fazi 2, FLA*10

36

proud faze 1

proud ve fazi 3, FLA*10

37

spoteba [KWh] —
dolni slovo

celkova spatba modulo 64K (65536)

38

spoteba [kWh] —
horni slovo

celkova spdtba @léno 64K (65536) beze zbytku

39

energie v cyklu —
prvni slovo — MSB

energie v cyklu ve W
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Selgsilgtru Néazev parametru Popis

20 energie v cyklu —
druhé slovo

a1 energie v cyklu —
tieti slovo

42 energie v cyklu —
¢étvrté slovo — LSB

43

44

45 rezervovano

46

47

48 Volitelna jednotka - teplota na termistoru nebo 1 vstup RTD (analogmlielna
teplota 1 jednotka), °K

49 Voliteln& jednotka - 2 vstup RTD (analogova volitelna jednotka), °K
teplota 2

50 Volitelna jednotka - 3 vstup RTD (analogova volitelna jednotka), °K
teplota 3

51

52 rezervovano

53 Teplota na vstupu 1 Vnitini méeni teplotyidlo 1, K

54 Teplota na vstupu 2 Vnitini méeni teplotyidlo 2, K

55 Teplota na vstupu 3 Vnitini méeni teplotyidlo 3, K

111-120 pedchozi chyba Cislo chyby z 10 zaznamenanych od nejstarsi po w&io

8.7.8. Tovarni nastaveni pkadi ¢isel registr

Poradi Cislo registru Néazev parametru

1 1 logicky stav

2 2 proud

3 3 nagti

4 5 logické vstupy

5 11 odpor termistoru

6 7 izola&ni odpor

7 10 frekvence

8 4 sled fazi

9 vystupni relé

10 18 celkovytas chodu

11 19 Total status

12 20 celkovy peet rozlghi

13 21 proud i poslednim rozéhu

14 22 prodlevaied povolenim dalSiho rozbu [s]

15 23 celkovy pet chyb

16 24 ¢islo posledni chyby
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Poradi Cislo registru N&azev parametru
17 25 proud $i vzniku chyby
18 26 stav logickych vstup
19 39 energie v cyklu — prvni slovo — MSB
20 40 energie v cyklu — druhé slovo — MSB
8.7.9. Nastaveni paramefr datovym dotazem
8.7.9.1. Hlavni parametry
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
jmenovité napti 0 1..600 V 400 V
0 — ignorovat
sled fazi 1 1 — pozitivni 0 - ignorovat
2 - negativni
FLC 2 17..1100 A 44 A
jmenovity vykon motoru 3 1..3000 kW 35 kW
rezervovano g
nadproudova ochrana 6 100..850 (% FLA) 400 (% FLA)
stiizny kolik
rezervovano 7
tiéida ochrany fetizeni 8 IEC5..NEMAG0 IEC10
0 — vypnuto
ochrana proti fetizeni 9 1 — zapnuto pouzetipchodu 0 — vypnuto
2 — zapnuto vzdy
Urovei nizkého proudu 10 0..90 (% FLA) 20 (% FLA)
Uroven ochrany nevyvaze- | 10..100 (% FLA) 20 (% FLA)
nosti proud motoru
Grovei zemniho proudu 12 1..60 (% FLA) 20 (% FLA)
Groven podpsti 14 50..90 (% Ujm) 75 (% Ujm)

8.7.9.2.  Parametry rozbhu
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
krivka mekkého rozihu 24 0..10 (5..9 pouze s tachodynamem) O (standard).
¢as pulsu 25 0..10 (x10s) 0 (zadny puls)
pocateini nagti/proud 26 10..80 30 (% z pIného nathi)
omezeni poudu 27 100..500 400 (% FLA)
¢as rozihu 28 1..90 10 (s)
max.c¢as rozihu 29 1..250 30 (s)
pocet starh 30 1..10 & (11 = vypnuto) 10
doba hlidani p&u starfi 31 1..60 30 (min.)
doba z&kazu rozhu 32 1..60 15 (min.)
prodleva relé chod 33 0..40 5 (s)
rezervovano 35..39

8.7.9.3.  Parametry dobhu
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
kiivka mekkého dolshu 40 0..10 (5..9 pouze s tachodynamem) O (Standard)
¢as dokhu 41 1..30 10 (s)
koneiny moment 42 0..10 0 (minimum)
rezervovano 43..47
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8.7.9.4. Parametry druhého nastaveni
Parametr # Rozsah Tovarni hodnota
pocateini nagti druhé nast. | 48 10..80 % z pIného n&p 30
proud druhé nast. 49 100..500 400 % FLA
¢as rozlshu druhé nast. 50 1..90 10 (s)
¢as dolhu druhé nast. 51 1..30 10 (s)
proud motoru FLA druhé n.| 52 5..1400 105 (A)
rezervovano 53..55

8.7.9.5.  Sefeni energii a pomaléa rychlost
Parametr # Rozsah Tovérni hodnota
Seteni energii 56 1..10 10 (maximalni hodnota)
moment pi pomalé rychlosti | 57 1..10 8
doba chodu pomalou rychlosti58 1..250 30 (s)
rezervovano 59..62

8.7.9.6. Chybové parametry
Parametr # Rozsah Tovérni hodnota
ztrata faze A/N 63 0.1 0 (ne)
sled fazi AIN 64 0.1 0 (ne)
varovani izol&niho odporu 65 1..50 (x10)M2 0.2.5M 1 (vypnuto)
chyba izol&niho odporu 66 1..50 (x10)M2 0.2.5M 1 (vypnuto)
automaticky reset 67 0/1(0-ne,1-ano) 0 (ne)
typ termistoru 68 0/1(0-PTC,1-NTC) 0 (PTC)
chyba termistoru 69 0..100 (x10) 0.1..10K 0 (vypnuto)
reset podgti 70 10..120 (&121=vypnuto) 121 (vypnuto)
rezervovano 71

8.7.9.7. Parametry I/O
Parametr # Rozsah Tovérni hodnota
programovatelny vstup #7 0..2 (0 = Seeni energii, 1 = pomala < . .
(teplota 7) 72 rychlost, 2 = Rreset) 2 (Seteni energif)
programovatelny vstup #8 0..2 (0 = druhé nastaveni, 1 =reverzag . .
teplota 8) 73 2 = reset) o (druhé nastaveni)

P . . 0..1 (0 = chyba, 1 = chyba, bezpé

typ spinéni chybového relé| 74 hiaseni) 0 (chyba)
okamzité rele (spinaihned | ;5 | g 1 (0= okamyité, 1 =ty kolik) | O (okamzité)
pii povelu rozighu)
okamzitého rele, 76 | 0.3600 0(s)
prodleva sepnuti
okamzitého rele’ 27 | 0.3660 0(s)
prodlevy vypnuti
analogovy vystup 78 | O-proud, 0..200% FLA 0 (proud)
rezervovano 79
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9. INSTALACE VENTILA CNiJEDNOTKY PRO VELIKOSTIAAZ C

Krok 1: odpojte veSkera napajenit(sié ifidici napajeni)

Krok 2: Odmontujte jednotku iStart z podlozky

Krok 3: Namontujte na stejné misto na podlozZku esfrti jednotku pislusné velikosti. PouZijte stejné
montazni otvory.

Krok 4: Namontujte jednotku iStart na ventitd jednotku.

Obe& 38: Instalace ventitai jednotky

Krok 5: Hipojte napédjeni ventitani jednotky, viz obrazek 39ripojte fazi na AC1 a pracovni nulovy vadi
na AC2.

| - [ Ea
Obrazek 39: Svaonkice napajeni ventiéai jednotky

Krok 5: Fipojte zgit silové aridici napajeni
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10.NESNAZE A JEJICH RESENI

Pri chybe se motor zastavi, LED kontrolka FAULT se rozsaitihybové relé se sepne. Na displeji se
zobrazi chyba (TRIP:) a jeji popis (TRIP: UNDER CREENT)

Chybové hlaSeni Pricina a mozndeSeni

TOO MANY STARTS

LONG START TIME

SHEAR PIN CURR
or O/C SHEAR PIN

OVERLOAD

UNDER CURRENT

Ochrana proti nadémnému peétu rozkehi zastavi starter, pokud et
uskute&nénych rozkght ve zvolenéngasovem Usekuipkraii dovoleny poet.

Pockejte, az starter vychladne — v zavislosti na nastadoby zakazu rozu
(START INHIBIT)

Vice informaci naleznete v sekci 6.6.2 na str@éh— START PERIOD a START
INHIBIT

Ochrana proti $liS dlouhé dob rozkehu zastavi starter, pokud doba
probihajiciho rozéhu prekrai nastavenou max. dobu r@tiy (MAX. START
TIME).

Proveite FLA, FLC a nastaveni max. mozné dobydbuabZvySte nastaveni
pocatecniho nagti, proudového omezeni a dovolené dobydieapnebo snizte
dobu rozlkghu (INITIAL VOLTAGE, CURRENT LIMIT, MAX. START TIME
ACCELERATION TIME), dle psby.

Vice informaci k FLA a FLC naleznete v sekci 6.6alstrag 29 (hlavni
parametry). Ostatni nastaveni naleznete v sek@ G&bstra# 36 (parametr
rozkzhu).

K chybg starteru dojde:

e okamzig, pokud proud fekrati 8,5 ndsobek FLC (neni programovatelné)

e pri rozkehu, pokud proudigkrasi 8,5 ndsobek FLA (neni programovatelné)
e pii chodu, pokud proudipkraii 100 — 850% (nastavitelna hodnota)
Ochrana gtzny kolik (O/C SHEAR PIN) mé& nastavitelnou prodiekdy starter
detekuje chybu, ale vypne se po vyprieni nastacergdvdni (prodleva se
neuplatni, pokud proudgkrasi 8,5x FLC)

Proverte, zda motor neni zablokovan Ty
proverte nastaveni FLA a FLC UPOZORNEN[ )
proweite zapojeni kabglk motoru max. dovolené napi
provelte n¥reni izolaniho odporu motoru pro meeni je 500V!!
a kabelu
Vice informaci o nastaveni FLA, FLC a Ochrany OHESR PIN naleznete v
sekci 6.6.1 na strar29 (hlavni parametry)

K chyke starteru dojde, pokud proudghrasi chybovou arovié (OVERLOAD
TRIP) a registr kumulace tepelnéhi@ipzeni se naplini.

Proveite FLA, FLC, nastaveni dovolenéh@fizeni a proud motoru/€d

dalSim rozBhem ponechte motor 15 min. vychladnout.

Vice informaci o nastaveni FLA, FLC #efizeni (OVERLOAD) najdete v sekci
6.6.1 na stras 29 (hlavni parametry).

K chybg starteru dojde, pokud proud motoru poklesne genou dobu pod
nastavenou urove

Proverte nastaveni chyba nizkého proudu (UNDER CURRENR)ER‘asové
prodlevy (TIME DELAY), pra¥te proudy v jednotlivych fazich L1, L2, L3.
Vice informaci ohledhnastaveni chyby nizkého proudu naleznete v sekdi 6
na strare 29 (hlavni parametry).
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Chybova hlaseni Pricina a mozndeSeni

UNDER / NO
VOLTAGE

OVER VOLTAGE

PHASE LOSS

PHASE SEQUENCE

SHORT CIRCUIT

Pokud sfové nagti poklesne po wenou dobu pod nastavenou Urbveebo
zcela vymizi, dojde k chybstarteru.

Proverte nastaveni chyby poép (UNDER VOLTAGE TRIP) &asové prodlevy
(TIME DELAY), provite nagti jednotlivych fazi L1, L2, L3. Pokud réip
poklesne na 0, chyba starteru nastane ihned (bedigry).

Vice informaci ohledhnastaveni chyby podi naleznete v sekci 6.6.1

na strare 29 (hlavni parametry).

Pokud se $bvé nagti zvySi nad nastavenou Urdiveo ukenycas, pak dojde k
chyhe prepsti.

Prowite nastaveni Urowpiepsti (OVER VOLTAGE TRIP) aasové prodlevy
(TIME DELAY), proveite fazova nagti L1, L2, L3.

Vice informaci ohledhnastaveni chyby/ppeti naleznete v sekci 6.6.1

na stra 29 (hlavni parametry).

K chyhe starteru dojde, pokud chybi jedna nebe fhze.

o Proweite, zda napdjeci naf je v predepsané toleranci a frekvence je
mezi 45 — 65Hz.

o Pokud vSechny/pdchozi m¥eni nenasla ficinu a jste si zcela jisti, Ze ke
ztrate faze nedochézi, je mozné ochranu ztraty faze kadd (PHASE
LOSS Y/N — nastavte NO).

K této situaci nize v ojediglych pripadech dochézet, pokud starter zjisti
nezvyklé parametry gjthap-. velky obsah vysSich harmonickych (THDV-
total harmonic distorsion in voltage).

o Pokud je ztata faze skdteéd a ochrana je zablokovana (viz odrazka vyse),
pak pohon bude pracovat i &hto podminkach pokud nevypadne na
jinou ochranu (velmi prawgbodobr na petiZzeni)

o Je-li pohon velmi lehce zatizen nemusi byt ztéa fibec zjis¢na.

Nastaveni ochrany proti ztréfdze (PHASE LOSS) naleznete v sekci 6.6.3.2 na
strarg 43.

K chybke starteru dojde, pokud sled fazi neni spravny.

Proverte sled fazi a je-li poeba, provete zandnu dvou fazi. Pokudehi motor
nyni na op@nou stranu, provéte dalSi zarnu fazi na vystupu starteru
Zpusobi chybu softstarteru, pokud je v zapojeni "wbitzapojen chyb& nebo
pokud je zji&n nadproud.

Proverte, zda neni motor zablokovan, nebo zkratovan ¢éprekabely a
zapojeni. Prowite, zda je zapojeni provedergepre dle sekce 3.5.1.2
na strar¢ 12.

Pokud je obvod zcela v fialku, je mozné pokusit se o rédzly rezimu
roz§Feného nastaveni (EXTEND SETTING). Blize viz sekce.B na strati42.
Pokud dojde ogt k chyk, prosim konzultujte vyrobce. Start v réegiém

nastaveni zkustgouze jednouneni @elné pokus opakovat, pokud se b
nezddil.
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S. SCR OT WR. K chybs starteru dojde, pokud jedna nebo vice vystuprézhrieni spravn
CONNECTION pripojena k motoru; pokud doslo k vinimu geruseni vinuti v motoru; pokud je
zkratovan gktery z tyristofi starteru nebo vinuti motoru.

Proveite ohmmetrem odpory mezi L1-U, L2-V a L3-W, sprénotnota > 20R.
Proveite, zda se nedostava na vystup starteru (U, V,apéti nap. z
nezavislého feklenovaciho obvodu.
K chyk’ tyristoru mize dojit z dvodi:
0 Kréatkodoby velmi vysoky proud — nespravné, neba&ggbdazené
jisteni (jsou vyZadovany pojistky pro @af polovodiii!)
o Kratkodobé velmi vysoké Ry nagti — nedostaiéna peperova ochrana
o P¥ilis casté rozbhy s maximalnim zatiZzenim, nebo za nespravnych
podminek.

Ve velmi nezbytnychijpadech Ize ochranu proti zkratu tyristoru nebo
nespravnému zapojeni zablokovat vyuZzitim reZimogroz generatoru
(naprogramovani pomocného vstupu AUX. IN PROG INPUT

Vice informaci naleznete v sekci 6.6.6 na stf&h (parametry programovani
1/O).

Pozn.:Ochranu proti zkratu tyristoru nebo nespravnémuwijgap neni v rezimu
provozu z generatoru aktivni.

HS OVR TMP Prehrati chladée starteru. K chybstarteru dojde, pokud teplota chigli
vykonovych prvk prekrati 85°C.

Sl ZaZ ]I v,

otvory (nevhodna montéz,distoty), zda pracuji chladici ventilatory (pokudys
osazeny).

EXTERNAL FAULT K chybs starteru dojde, pokud ngkierém ze vstupIN1, IN2, nebo IN3 je
nastavena funkce externi porucha a je-li tentopvsapnut na déle nez 2s.

Proveite pricinu sepnuti vstupu EXT. Vice informaci v sekci ignagpvani /O
na strare 51.
SLOW SPEED T™M Prekrateni ugenéhotasu provozu pomalou rychlosti

Proveite nastaveni doby provozu pomalou rychlosti (MAXO\S SP TIME).
Vice informaci naleznete v sekci 6.6.3 na steéh (parametry speciéalniho
urceni).

Pozn.Je-li pohon provozovaniiis dlouho v reZimu pomalé rychlostiige
dojit k prehrati motoru i starteru.

WRONG PARAMS Nedoslo k pesunu parameaitrz RAM do EEPROM nebo obracgmo vynené
EEPROM s novym software nebo po zapnuti napdjeeni.

Pokud sviti LED chyba (fault) pravte jeji vymaz tlditkem RESET.
WieSeni tohoto problému pradie navratem k tovarnimu nastaveni a novym
nastavenim parametmpohonu.

WRONG K chybke starteru dojde, pokud frekvencesg& mimo toleratini pAsmo
FREQUENCY 45 — 65Hz.
Proverte frekvenci sé
BYPASS FAULT K chybe dojde, pokud je napajeci rdpridicich obvod prilis nizké, nebo
vysoké

Proverte napajenfidicich obvod
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10.1. Zaruka a oznameni chyby

¢islo modelu a zabudované
volitelné prislusenstvi:

seriovééislo

datum sestaveni tohoto
hlaseni

datum nakupu

datum instalace

firma

kontaktni osoba

telefonni ¢islo,
emailova adresa

aplikace

velikost starteru

jmenovity proud motoru (dle Stitku

pocet starti za hodinu

specialni instalace/ teplota okoli

Detaily chyby, chybové hlaseni
definice stavu i vzniku chyby:

(p¥i rozbéhu, po rozbéhu, p¥i mékkém
zastaveni, konec rékkého zastaveni,
p¥i pieklenuti, pFi chodu atd.)

posledni doba rozkhu FLC starteru

max. proud p¥i poslednim FLA motoru
rozbéhu

celkovy ¢as chodu pocateéni napéti
celkovy paiet starti doba rozhéhu
posledni chyba proudové omezeni
proud p¥i chybé

celkovy patet chyb

dalSi poznamky

Prosim pipojte jednopolové schema zapojeni silovych olivadchema zapojetiticich obvod starteru

Toto hladSeni prosim zaSlete neprodiemému distributorovi produktSolcon
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11. TECHNICKA SPECIFIKACE

Obecné informace

silové napajeci nap sdruzené najpi 208 az 600V (nutné specifikovat) +10%,-15% psechny
modely.

frekvence 45 — 65Hz (zdroj s pevnou nebo promou frekvenci)

napajentidicich obvod 115V nebo 230V (nutno specifikovat) +10%,-15%

zatizeni trifazové, tivodicové, indukni motor s kotvou nakratko

Parametry rozbéhu a dobihu

proud (FLC) starteru Jmenovity Zabvaci proud starteru (viz specifikace)

proud (FLA) motoru Jmenovity proud motoru 50 — 10BRAC starteru

kiivky tizenicerpadel a Volitelné kivky rozbehu a dobhu slouzi k potléeni tlakového fekmitu i
momentu rozkehu cerpadel a k zamezeni efektu razetap klapky pi dobehu

rozkzhovy puls RozBhovy puls 80%Un, nastaviteldas 0,1 — 1s; slouZi k "utrzeni" &2it s

vysokym momentem setr§aosti.

pocateni nagti 5-85% Un

pocatesni proud 100 — 400% proudu motoru FLA

proudové omezeni 100 — 400% proudu motoru FLA

doba rozbhu 1 - 30s (90s)

doba dobhu 1 - 30s (90s)

Ochrany motoru

ptilis mnoho start Max. paet start, rozsah 0 — 10 v dékl — 60s

zakaz startu doba 1 — 60min, kdy je r&lzlzakdzan po chyld'piilis mnoho stait”

prilis dlouhycas rozishu max. dovoleny rozihovy ¢as 1 — 30s (1 — 2508i pozSiteném nastaveni)
nadproud ($tzny Kkolik) dw mozné funkce: chybaipoziehu, pokud proud dosédhne 850% FLAfa p

chodu 100 — 850% FLA, reai ¢as v pfibéhu 1 periody nagti (ev. po
vyprSeni prodlevy)
termoelektrick& ochran&! nastavitelna dlefivek IEC a NEMA

nizky proud chyba, pokud proud poklesne pod 20% 89 ¢casova prodleva 1 — 40s
podpsti chyba, pokud nagi poklesne pod 50 — 90% Utasova prodleva 1 — 10s
prepsti chyba, pokud napi stoupne nad 110 — 125%Usmasovéa prodleva 1 — 10s

ztrata faze, frekvence mimo chyba pokud jedna nebo vice fazi chybi, nebo freé@ge mimo dovoleny
rozsah * rozsah 45 — 65Hz

sled fazi chyba, je-li sled fazi nespravny

zkrat tyristoru, Spatné zabrani rozéhu, pokud je motorifpojen nespravainebo vibec; nebo pokud
zapojeni jeden nebo vice tyristdije zkratovano

prehrati chladée chyba, pokud teplota chladiprekrasi 85°C

vnéjSi chyba chyba, pokud je &8i poruchovy vstup sepnut déle nez 2s

* moznost automatického resetu

Ovladéani

displej LCD, 5 volitelnych jazyk 4 signalizani LED

klavesnice 6 klaves pro snadné nastavovani

reléové vystupy 2iepinaci kontakty, 8A, 250)¢, 2000VA, moznost volby logiky spinéni
Teploty provozni -10 az +50°C

skladovaci -20 az +70°C
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Standardy:

test giloZzenym naptim 2500Vic

stupéi kryti IP20 do velikosti C

EMC emise EN 55011 CISPR Ilda A

EMC odolnost EN 55082-2 ESD 8kV vzduch, I[EC &1-

RF el. pole 10V/m, 20-1000MHz, IEC 801-3
strmost 2kV, IEC 801-4
bezpe&nost EN600947-1 ipdodrzeni vSech bezpmostnich pedpoklad
Navrzeno a vyrobeno s ohledem na &pirJL508C

Vlastnosti prostiedi

nadmdska vyska do 1000m n.m. Pro pouZiti ¥Sich vyskach kontaktujte vyrobce
vihkost 95% pi 50°C nebo 98%iH45°C, bez kondenzace a korosivnich glyn

Spotrebaridicich obvodi
priblizna spotebatidicich obvod starteru iStart je v nasledujici tabulce:

model elektronika chlazeni
8 35VA 50VA
85 35VA 50VA
170 35VA 50VA
230 95VA 110VA
310 95VA 110VA
350 95VA 110VA
430 95VA 110VA
515 95VA 110VA
590 95VA 110VA
690 95VA 110VA
720 95VA 110VA
850 95VA 110VA
960 95VA 110VA
1100 95VA 110VA
Poznamky:
Dodavatel:

AEF, S.r.0. http://www.aef-hitachi.cz mailto:info@aef-hitachi.cz

Vyrobce:

SOLCON"

POWERED

Solcon Industries Ltd http://www.solcon.com
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